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UWAGA

Niniejszy dokument zawiera podstawowe procedury instalacyjne przeptywomierza
magnetycznego Rosemount® 8750W. Szczegotowe informacje dotyczace konfiguracii,
diagnostyki, konserwaciji, serwisu, montazu i rozwigzywania probleméw mozna znalez¢
w instrukcji obstugi przeptywomierza magnetycznego Rosemount 8750W (nr dokumentu
00809-0114-4750 wersja BA). Instrukcja obstugi i niniejsza skrocona instrukcja
uruchomienia dostepne sg w wersji elektronicznej w Internecie na stronie
www.rosemount.com.

Nieprzestrzeganie ponizszych wytycznych dotyczacych montazu moze spowodowac

$mier¢ lub powazne obrazenia ciata.

= Instrukcje montazu i serwisu przeznaczone sg do stosowania tylko przez
wykwalifikowanych pracownikéw. Osoby niewykwalifikowane nie moga wykonywaé
zadnych prac serwisowych poza czynnosciami opisanymi w instrukcji obstugi.

= Nalezy sie upewnic, ze instalacja zostata wykonana w sposéb bezpieczny i jest wtasciwa
dla warunkow srodowiskowych pracy czujnika i przetwornika.

= Nie mozna podtacza¢ przetwornika Rosemount do czujnika producenta innego niz
Rosemount, znajdujacego sie w atmosferze zagrozonej wybuchem.

= Wylozenie czujnika moze zostac fatwo uszkodzone podczas przenoszenia czujnika.
Nie wolno przektada¢ zadnych przedmiotow przez czujnik w celu jego podniesienia.
Uszkodzenie wytozenia moze spowodowac, ze czujnik nie bedzie dziatac.

= Nie nalezy stosowac uszczelek metalowych i spiralnych, gdyz moga one uszkodzi¢
powierzchnie kohcowg wytozenia czujnika.

= Jezeli przewidywany jest czesty demontaz czujnika, nalezy zabezpieczyc¢ konce
wytozenia. Do zabezpieczenia czesto uzywane sg dodatkowe krotkie odcinki rurowe.

= Przeptywomierze magnetyczne Rosemount zaméwione z opcjg niestandardowego
malowania powierzchni moga by¢ narazone na powstawanie tadunkéw
elektrostatycznych. Aby unikngé powstawania tadunku elektrostatycznego, nie wolno
czysci¢ przeptywomierza przy uzyciu suchej szmatki lub rozpuszczalnikow.

= Wiasciwe dokrecenie srub jest krytycznym czynnikiem decydujacym o prawidtowym
dziataniu czujnika i czasie jego eksploatacji. Wszystkie Sruby muszg by¢ dokrecone we
wiasciwej kolejnosci z okreslonym momentem sity. Nieprzestrzeganie tych instrukcji moze
spowodowaé powazne uszkodzenie wylozenia czujnika i koniecznos$¢ jego wymiany.
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Krok 1: Czynnosci przedinstalacyjne

Przed zainstalowaniem przeptywomierza Rosemount 8750W nalezy wykonac¢

kilka krokéw przygotowawczych, aby utatwi¢ proces instalaciji:

= Okresli¢ opcje i konfiguracje, ktore dotyczg instalowanego
przeptywomierza

=« W razie konieczno$ci ustawic przetaczniki sprzetowe

= Uwzgledni¢ wymagania mechaniczne, elektryczne i Srodowiskowe

Wymagania mechaniczne

W miejscu, w ktérym montowany jest przetwornik Rosemount 8750W, powinna
znajdowac sie wystarczajaca ilo$¢ miejsca umozliwiajgca bezpieczny montaz,
fatwy dostep do przepustéw, petne otwarcie pokryw przetwornika oraz tatwy
odczyt ekranu LOI (patrz ilustracja 1 i ilustracja 2).

Jesli przetwornik Rosemount 8750W jest montowany oddzielnie od czujnika,
na wybor miejsca montazu nie wptywajg ograniczenia wynikajace z instalacji
czujnika.

llustracja 1. Rysunki wymiarowe przetwornika do montazu polowego
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* Niestandardowy gwint przepustu. Mozliwe jest zastosowanie przytgcza M20 przy uzyciu
adapterow wkrecanych w przepusty.
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llustracja 2. Rysunek wymiarowy przetwornika do montazu nasciennego
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Wymagania srodowiskowe

W celu uzyskania maksymalnego okresu uzytkowania przetwornika, nalezy

unika¢ narazania go na ekstremalne temperatury i drgania. Typowe przyczyny

probleméw:

= rurociggi o duzych drganiach z integralnie zamontowanymi przetwornikami,

= instalacje w cieptym klimacie narazone na dziatanie bezposredniego
Swiatta stonecznego,

= instalacje na zewnatrz w zimnych klimatach. Przetworniki do montazu
zdalnego mozna instalowaé w sterowni, aby chroni¢ elektronike przed
wplywem agresywnych srodowisk i zapewni¢ tatwy dostep przy
wykonywaniu procedur konfiguracyjnych i serwisowych.

Przetworniki Rosemount 8750W montowane zdalnie, jak i zintegrowane
wymagajg zewnetrznego zasilania, zatem konieczny jest dostep do
odpowiedniego zrédta zasilania.

Procedury instalacji

Instalacja przetwornika Rosemount 8750W opisuje szczegétowo procedury
instalacji mechanicznej i elektryczne;.

Montaz przetwornika

W przypadku montazu zdalnego przetwornik mozna montowac¢ na wsporniku
o $rednicy do dwdch cali lub na ptaskiej powierzchni.

Montaz na rurze

Aby zamontowac przetwornik na wsporniku, nalezy:
1. Przymocowa¢ obejme montazowg do wspornika uzywajac elementow
montazowych.

2. Zamocowac przetwornik Rosemount 8750W do obejmy montazowej przy
uzyciu srub mocujgcych.

Okreslenie opcji i konfiguracii

Standardowa konfiguracja przeptywomierza 8750W obejmuje wyjscie

4-20 mA oraz sterowanie cewkami i elektrodami czujnika. Inne aplikacje mogg
wymagac jednej lub wiekszej liczby z przedstawionych ponizej opcji wyjsé:

= Konfiguracja sieciowa HART

=« Wyjscie dyskretne

= Wejscie dyskretne

= Wyjscie impulsowe

Nalezy okresli¢ dodatkowe opcje i konfiguracje stosowane w konkretnej
aplikacji. Wykaz tych opcji nalezy mie¢ pod rekg podczas wykonywania
procedur instalacji i konfiguraciji.



Skrécona instrukcja obstugi Sierpien 2016

Przetaczniki i zwory sprzetowe

Ptytka elektroniki przetwornika 8750W jest wyposazona w trzy lub cztery
(zaleznie od modelu) przetaczniki sprzetowe ustawiane przez uzytkownika.
Przetaczniki te ustawiajg poziom sygnatu alarmowego, sposob zasilania
(wewnetrzne/zewnetrzne) wyjscia analogowego, sposéb zasilania
(wewnetrzne/zewnetrzne) wyjscia impulsowego oraz zabezpieczenie
przetwornika. Konfiguracja standardowa tych przetacznikéw przy wysytce
z fabryki jest nastepujaca:

Awaryjny tryb alarmowy: WYSOKI
Wewnetrzne/zewnetrzne WEWNETRZNE

zasilanie analogowe:

Wewnetrzne/zewnetrzne ZEWNETRZNE (tylko przy
zasilanie impulsowe: montazu polowym)
Zabezpieczenie przetwornika: WYL.

Zmiana ustawien przetacznikow sprzetowych

W wiekszosci przypadkow nie jest konieczna zmiana ustawienia
przetacznikow sprzetowych. Jezeli konieczna jest zmiana ustawien
przetacznikéw, woéwczas nalezy wykona¢ czynnosci podane w instrukcji
obstugi.

Do zmiany ustawienia przetacznikow nalezy stosowac narzedzia niemetalowe.

Wymagania elektryczne
Przed wykonaniem jakichkolwiek podtaczen elektrycznych przetwornika
Rosemount 8750W nalezy zapoznac sie z krajowymi, lokalnymi i zakladowymi
przepisami dotyczacymi instalacji elektrycznych. Upewnic sie, ze zasilacz,
ostony kablowe i inne wyposazenie dodatkowe sg zgodne ze wspomnianymi
normami.

Obrét obudowy przetwornika

Obudowe przetwornika do montazu polowego mozna obraca¢ na czujniku
o wielokrotnos¢ 90° po wykreceniu czterech srub montazowych w dolnej
czesci obudowy. Nie wolno obracac obudowy o wigcej niz 180° w jednym
kierunku. Przed dokreceniem srub nalezy upewni¢ sie, czy pierscien
uszczelniajgcy znajduje sie w wyztobieniu i czy nie ma zadnego odstepu
miedzy obudowg a czujnikiem.
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Krok 2: Przenoszenie

Wszystkie czesci nalezy przenosic ostroznie, aby zapobiec ich uszkodzeniu.
Jezeli jest to mozliwe, uktad nalezy przenosi¢ na miejsce instalac;ji

w oryginalnych opakowaniach transportowych. Czujniki przeptywu
Rosemount sg wysytane z ostonami koncowymi, ktére zabezpieczaja je
przed uszkodzeniami mechanicznymi. W czujnikach z wytozeniem PTFE,
ostony koncowe zabezpieczajg rowniez przed odksztatceniem wytozenia.
Ostony koncowe nalezy usung¢ tuz przed montazem.

llustracja 3. Wspornik kotnierzowy czujnika Rosemount 8750W do
przenoszenia
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Krok 3: Montaz

Odcinki rurowe po stronie dolotowej i wylotowe;j

Aby zapewni¢ doktadnosé pomiaréw zgodng ze specyfikacjg przy bardzo
zmiennych warunkach technologicznych, nalezy zainstalowaé czujnik miedzy
odcinkami prostoliniowymi rurociggu o dtugosci réwnej co najmniej pieciu
Srednicom rurociggu po stronie dolotowej i dwém Srednicom po stronie
wylotowej, liczac od ptaszczyzny elektrody (patrz ilustracja 4).

llustracja 4. Srednice prostej rury po stronie dolotowej i wylotowej

2 srednice rury

Kierunek
przeptywu
—

Mozliwa jest réwniez instalacja z uzyciem krotszych odcinkow prostoliniowych
po stronie dolotowej i wylotowej. W tego typu instalacjach nastepuje
zmniejszenie doktadnosci pomiaréw. Mierzone wartosci natezenia przeptywu
bedg w duzym stopniu powtarzalne.

5 srednic rury

Czujnik nalezy montowac tak, aby kierunek strzatki przeptywu na korpusie byt
zgodny z kierunkiem przeptywu medium przez czujnik (patrz ilustracja 5).

llustracja 5. Kierunek przeptywu
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Czujnik nalezy zamontowac¢ w potozeniu gwarantujgcym catkowite wypetnienie
czujnika podczas pomiaréw. Instalacja pionowa z przeptywem medium do gory
zapewnia wypetnienie czujnika, niezaleznie od natezenia przeptywu. Instalacja
pozioma powinna ograniczac¢ sie do niskich czesci rurociggu, ktore sg zwykle
wypetnione przez medium.

llustracja 6. Orientacja czujnika
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Pozycja montazu

Czujnik jest ustawiony prawidtowo wéwczas, gdy dwie elektrody pomiarowe
znajdujg sie w potozeniach na godzinie 3 i 9 lub w zakresie 45° od pionu, tak
jak pokazano po prawej stronie ilustracja 7. Nalezy unika¢ pozycji montazu, w
ktorym dwie elektrody pomiarowe znajduja sie na godzinach 6 i 12, tak jak
pokazano po lewej stronie ilustracja 7.

llustracja 7. Pozycja montazu czujnika
Nieprawidiowe Prawidiowe
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Krok 4: Instalacja

Czujniki z kotnierzem
Uszczelki

Na czujniku potrzebna jest uszczelka na kazdym z podtaczen do sasiadujacych
urzadzen lub rurociggéw. Materiat uszczelki musi by¢ odpowiedni do medium
procesowegdo i warunkéw pracy. Pierscien uziemiajacy wymaga instalaciji
uszczelek po obu jego stronach. We wszystkich innych zastosowaniach
(facznie z czujnikami wyposazonymi w zabezpieczenie wytozenia lub

w elektrode uziemiajaca) wymagana jest tylko jedna uszczelka na kazde
przytacze procesowe.

Nie nalezy stosowac¢ uszczelek metalowych i spiralnych, gdyz mogg one uszkodzi¢
powierzchnig konicowg wytozenia czujnika. Jesli konieczne jest zastosowanie uszczelek
metalowych lub spiralnych, to nalezy zastosowac elementy zabezpieczajgce wytozenie.

llustracja 8. Miejsca instalacji uszczelek ptaskich w czujnikach kotnierzowych

USZCZELKA
DOSTARCZANA
PRZEZ UZYTKOWNIKA

OPCJONALNY PIERSCIEN —
UZIEMIAJACY |
USZCZELKA

KIERUNEK
PRZEPLYWU

10



Sierpien 2016 Skrocona instrukcja obstugi

Sruby kotnierza
Uwaga

Nie dokreca¢ $rub tylko z jednej strony. Jednoczesnie nalezy dokreca¢ oba
przytacza. Przyktad:
1. Lekko dokreci¢ sruby po stronie dolotowej

2. Lekko dokreci¢ sruby po stronie wylotowej
3. Silnie dokreci¢ $ruby po stronie dolotowej
4. Silnie dokreci¢ Sruby po stronie wylotowej

Nie wolno dokreci¢ lekko, a nastepnie silnie srub tylko po stronie dolotowej,
a nastepnie lekko i silnie po stronie wylotowe;j.

Jesli Sruby przy kotnierzach po stronie dolotowej i wylotowej nie beda dokrecane
naprzemiennie, moze doj$¢ do uszkodzenia wytozenia.

Zalecane wartosci momentu obrotowego dla réznych wielkosci czujnikdw i typow
wylozenia zostaty podane w tabela 1 na stronie 12. Jesli w tabeli nie ma kotnierza
o danej wielko$ci i wytrzymatosci, nalezy skonsultowac sie z producentem. Sruby
kotnierza po stronie dolotowej czujnika nalezy dokrecaé w kolejnosci pokazanej na
ilustracji 9 na stronie 11, stosujac 20% zalecanej wartosci momentu obrotowego.
Powtérzy¢ procedure po stronie wylotowej czujnika. W przypadku czujnikéw

o wiekszej lub mniejszej ilosci srub nalezy je dokrecac na krzyz w podobnej
kolejnosci. Powtdrzy¢ catg sekwencje dokrecania, uzywajac 40%, 60%, 80%

i 100% zalecanych wartosci momentu obrotowego lub do momentu uzyskania
szczelnosci pofaczenia.

Jezeli wyciek nie zatrzyma sig¢ przy sugerowanych wartosciach momentu
obrotowego, wéwczas $ruby mozna dokrecac, stosujac wartosci zwiekszone
dodatkowo o 10%, dopdki potaczenie nie bedzie szczelne, lub dopdki
zmierzone wartosci momentu obrotowego nie osiaggnhg maksymalnej wartosci
momentu dla $rub. Uzyskanie szczelnosci potgczenia uzyskuje sie dla réznych
momentéw obrotowych, zaleznie od konkretnej kombinacji kotnierzy, $rub,
uszczelek i materiatu wytozenia czujnika.

Po dokreceniu srub nalezy sprawdzi¢ szczelno$¢ potaczen. Niezastosowanie
prawidtowych metod dokrecania moze spowodowa¢ powazne uszkodzenia.
Czujniki wymagajg powtérnego dokrecenia po 24 godzinach od instalaciji.

W miare uptywu czasu materiaty, z ktérych wykonano wytozenie czujnikow
moga ulec odksztatceniu pod wptywem cisnienia.

llustracja 9. Kolejnos¢ dokrecania srub kotnierza

® ®

W przypadku warto$ci momentéw obrotowych niewymienionych w tabeli 1,
tabeli 2 lub tabeli 3, nalezy skontaktowa¢ sie z dziatem pomocy techniczne;j.

1"
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Tabela 1. Zalecane momenty sit dokrecajacych sruby kolnierzy zgodne z normami

12

ASME

Wytozenie PTFE Wytozenie z neoprenu

Kod Srednica Klasa 150 Klasa 300 Klasa 150 Klasa 300
wielkosci rurociagu (funt-stopa) | (funt-stopa) | (funt-stopa) (funt-stopa)

005 15 mm (0,5 cala) 8 8 - -
010 25 mm (1 cal) 8 12 - -
015 40 mm (1,5 cala) 13 25 7 18
020 50 mm (2 cale) 19 17 14 11
025 65 mm (2,5 cala) 22 24 17 16
030 80 mm (3 cale) 34 35 23 23
040 100 mm (4 cale) 26 50 17 32
050 125 mm (5 cali) 36 60 25 35
060 150 mm (6 cali) 45 50 30 37
080 200 mm (8 cali) 60 82 42 55
100 250 mm (10 cali) 55 80 40 70
120 300 mm (12 cali) 65 125 55 105
140 350 mm (14 cali) 85 110 70 95
160 400 mm (16 cali) 85 160 65 140
180 450 mm (18 cali) 120 170 95 150
200 500 mm (20 cali) 110 175 90 150
240 600 mm (24 cale) 165 280 140 250
300 750 mm (30 cali) 195 415 165 375
360 900 mm (36 cali) 280 575 245 525
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Tabela 2. Zalecane momenty sit dokrecajacych sruby kotnierzy zgodne
z normami EN 1092-1

Wylozenie PTFE
PN 10 PN 16 PN 25 PN 40
Kod )
wielkosci | Srednica rurociagu (N'm) (N:m) (N'm) (N-m)

005 15 mm (0,5 cala) 10
010 25 mm (1 cal) 20
015 40 mm (1,5 cala) 50
020 50 mm (2 cale) 60
025 65 mm (2,5 cala) 50
030 80 mm (3 cale) 50
040 100 mm (4 cale) 50 70
050 125 mm (5,0 cala) 70 100
060 150 mm (6 cali) 90 130
080 200 mm (8 cali) 130 90 130 170
100 250 mm (10 cali) 100 130 190 250
120 300 mm (12 cali) 120 170 190 270
140 350 mm (14 cali) 160 220 320 410
160 400 mm (16 cali) 220 280 410 610
180 450 mm (18 cali) 190 340 330 420
200 500 mm (20 cali) 230 380 440 520
240 600 mm (24 cale) 290 570 590 850

13
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Table 2. Zalecane momenty sit dokrecajacych sruby kotnierzy zgodne
z normami EN 1092-1 (cd.)

14

Wytozenie z neoprenu
Kod e PN 10 PN 16 PN 25 PN 40
wielkosci rurociagu (N'm) (N'm) (N-m) (N-m)
010 25 mm (1 cal) 20
015 40 mm (1,5 cala) 30
020 50 mm (2 cale) 40
025 65 mm (2,5 cala) 35
030 80 mm (3 cale) 30
040 100 mm (4 cale) 40 50
050 125 mm (5,0 cali) 50 70
060 150 mm (6 cali) 60 90
080 200 mm (8 cali) 90 60 90 110
100 250 mm (10 cali) 70 80 130 170
120 300 mm (12 cali) 80 110 130 180
140 350 mm (14 cali) 110 150 210 280
160 400 mm (16 cali) 150 190 280 410
180 450 mm (18 cali) 130 230 220 280
200 500 mm (20 cali) 150 260 300 350
240 600 mm (24 cale) 200 380 390 560

Tabela 3. Momenty sit dokrecajacych sruby kotnierzy i obcigzenia dla
rurociaggéw o duzej srednicy

(funt-st
AWWA C207 opa) EN1092-1 (Nm)

Klasa D 757 PN6 208
1000 mm (40-in.)

Klasa E 757 1000 mm (40-in.) PN10 413

Klasa D 839 PN16 478
1050 mm (42-in.)

Klasa E 839 PN6 375

1200 mm (48-in.)

Klasa D 872 PN10 622
1200 mm (48-in.)

Klasa E 872
AS2129 (Nm) AS4087 (Nm)

Tabela D 614 PN16 612
1000 mm (40-in.) 1000 mm (40-in.)

Tabela E 652 PN21 515

Tabela D 786 PN16 785
1200 mm (48-in.) 1200 mm (48-in.)

Tabela E 839 PN21 840
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Krok 5: Uziemienie

Przy pomocy tabela 4 nalezy wybra¢ sposéb uziemienia. Korpus czujnika
nalezy uziemi¢ zgodnie z krajowymi i miejscowymi przepisami elektrycznymi.
Niespetnienie tego wymagania moze spowodowac pogorszenie ochrony
zapewnianej przez urzadzenie.

Tabela 4. Montaz uziemienia technologicznego

Opcje uziemienia technologicznego
Pierscienie Elektroda Zabezpieczenie
Typ rurociagu | Paski uziemiajace | uziemiajace referencyjna wylozenia
Przewodzacy
rurociag bez Patrz ilustracja 10 _Patrz . Patrz ) Patrz ilustracja 11
Mg ilustracja 11 ilustracja 13
wytozenia
Przevyodzacy Niewystarczajace Patrz Patrz . .
rurociag s ) . . . Patrz ilustracja 11
pudi uziemienie ilustracja 11 ilustracja 10
z wytozeniem
R‘_uromag Nl_ewylstalrczajqce _Patrz . Niezalecane Patrz ilustracja 12
nieprzewodzacy | uziemienie ilustracja 12

llustracja 10. Paski uziemiajace w rurociaqgu przewodzacym z wytozeniem lub
elektroda referencyjna w rurociagu z wytozeniem

llustracja 11. Uziemienie przy uzyciu pierscieni uziemiajacych lub
zabezpieczen wylozenia w rurociggu przewodzacym

Pierscienie
uziemiajace lub
zabezpieczenia

wylozenia

15
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llustracja 12. Uziemienie przy uzyciu pierscieni uziemiajacych lub
zabezpieczen wylozenia w rurociggu nieprzewodzacym

Pierscienie
uziemiajace lub
zabezpieczenia
wylozenia

llustracja 13. Uziemienie z elektroda referencyjna w przewodzacym rurociagu
bez wyltozenia

16
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Krok 6: Okablowanie

Rozdziat ten opisuje potaczenie przetwornika i czujnika, okablowanie petli
4-20 mA i podtgczenie zasilania do przetwornika. Nalezy stosowac sig do
zawartych ponizej wymagan dotyczacych oston i przepustéw kablowych, kabli
oraz odfgczania zasilania.

Przepusty kablowe i przytgcza

Skrzynki przytaczeniowe czujnika i przetwornika maja przepusty do
podtaczenia oston kablowych '/2-cala NPT, dostepne sg réwniez opcjonalne
przepusty M20. Podtaczenia powinny by¢ wykonane zgodnie z krajowymi,
miejscowymi lub zaktadowymi przepisami elektrycznymi. Niewykorzystane
przepusty nalezy zaslepic i uszczelni¢ przy uzyciu metalowych zaslepek.
Prawidiowa instalacja elektryczna jest niezbedna w celu unikniecia btedéw
spowodowanych zaktdceniami elektrycznymi. Nie ma koniecznosci
prowadzenia kabli zasilajacych cewki i elektrody przy uzyciu oddzielnych oston
kablowych, lecz wymagane jest oddzielne potaczenie miedzy kazdym
przetwornikiem a czujnikiem. W Ssrodowiskach o wysokim poziomie zakitécen
elektrycznych nalezy uzywac kabli ekranowanych, co gwarantuje uzyskanie
najdoktadniejszych pomiaréw. Przy przygotowywaniu kabli do podtaczenia
nalezy usunag¢ izolacje tylko na takiej dtugosci, aby odizolowana koncéwka
schowata sig catkowicie w zacisku przytgcza. Usunigcie nadmiernej ilosci
izolacji moze spowodowac niepozadane zwarcie elektryczne do obudowy
przetwornika lub do innych potaczen kablowych. W przypadku czujnikow

z kotnierzami montowanych w zastosowaniach wymagajacych klasy ochrony
IP68, wymagane sa uszczelnione diawnice kablowe, kanaty kablowe i zaslepki
kanatéw kablowych spetniajgce wymagania klasy IP68. Opcjonalne kody
zamowien R05, R10, R15, R20, R25 i R30, gwarantujg uzytkownikowi dostawe
okablowanej i uszczelnionej skrzynki przytaczeniowej zabezpieczonej przed
dostaniem sie wody do jej wnetrza. W przypadku tych opcji, konieczne jest
stosowanie uszczelnionych oston kablowych gwarantujacych klase ochrony
IP68.

Wymagania dotyczace oston kablowych

Miedzy czujnikiem i zdalnie zamontowanym przetwornikiem konieczne jest
poprowadzenie oddzielnej ostony kablowej dla kabla zasilajacego cewki

i elektrode. Patrz ilustracja 14. Poprowadzenie wszystkich kabli w pojedyncze;j
ostonie moze spowodowac problemy zwigzane z zaktéceniami i szumami

w systemie pomiarowym.

Kable elektrody nie powinny by¢ prowadzone razem ani znajdowac sie w tej
samej rynience kablowej co kable zasilania.

Kable sygnatow wyjsciowych nie moga by¢ prowadzone razem z kablami
zasilania.

Ostona kablowa musi mie¢ wielkos¢ umozliwiajaca przeprowadzenie kabli do
przeptywomierza.

17



Skrécona instrukcja obstugi Sierpien 2016

llustracja 14. Przygotowanie oston kablowych

:isa
Zasilanie :ﬂ

Nieprawidtowe Prawidlowe

@%

Wyjscia

Do potaczen przewodowych przeptywomierza magnetycznego nalezy uzywaé

kabli o wtasciwym przekroju. Poprowadzi¢ kabel zasilajgcy od zrédta zasilania

do przetwornika. Poprowadzi¢ kable zasilania cewki i elektrody miedzy

czujnikiem a przetwornikiem.

=« Okablowanie sygnatowe nie powinno by¢ poprowadzone razem i nie
powinno znajdowac sie w tej samej rynience kablowej co okablowanie
zasilania zmiennopradowego lub statopradowego.

= Urzadzenie musi by¢ odpowiednio uziemione zgodnie z krajowymi
i lokalnymi przepisami dotyczacymi instalacji elektrycznych.

= Dla spetnienia wymagan dyrektywy elektromagnetycznej EMC nalezy
zastosowac kabel zespolony Rosemount numer 08732-0753-2004 (metry)
lub 08732-0753-1003 (stopy).

Potaczenie przetwornika z czujnikiem

Przetwornik moze by¢ zintegrowany z czujnikiem lub zamontowany zdalnie,
podtaczenie nalezy wykona¢ zgodnie z ponizszymi instrukcjami.

Wymagania i przygotowanie kabla do montazu zdalnego.

18

W przypadku stosowania oddzielnych kabli zasilania cewki i elektrody, ich
dtugosci powinny by¢ ograniczone do 300 m. Diugos$¢ obu kabli musi by¢ taka
sama. Patrz tabela 5 na stronie 19.

W przypadku stosowania kabla zespolonego zasilania cewki i elektrody, jego
dtugo$¢ musi by¢ mniejsza od 100 m. Patrz tabela 5 na stronie 19.

Przygotowac koncowki kabli napedu cewki i elektrody tak jak pokazano na
ilustracja 15. Dlugo$c¢ odizolowanej czesci przewodow nie moze przekroczy¢
26 mm w obu kablach. Kazdy odstoniety odcinek przewodu nalezy prawidtowo
zaizolowadé. Zbyt dtugie odcinki odizolowanych kabli lub niepodigczenie
ekranéw kabli moze zwiekszy¢ szum elektryczny bedacy przyczyng
niestabilnych pomiarow.
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llustracja 15. Szczegoly przygotowania kabla

UWAGA
Wymiary podane sa w calach (milimetrach).

26
(1,00)

Ekran kabla

W celu zamdwienia kabla o okreslonej dlugosci jako jego dlugos¢ nalezy
podac¢ liczbe zamawianych jednostek.
25 stép = llos¢ (25) 08732-0753-1003

Table 5. Wymagania dotyczace kabli

Opis Dlugosé Numer katalogowy

Kabel zasilania cewki (14 AWG)

m 08712-0060-2013
Belden 8720, Alpha 2442 sto g :
lub odpowiednik % 08712-0060-0001
Kabel elektrody (20 AWG) m
08712-0061-2003
Belden 8762, Alpha 2411 stopy 08712-0061-0001

lub odpowiednik

Kabel zespolony
Kabel zasilania cewki (18 AWG) i
kabel elektrody (20 AWG)

Niebezpieczenstwo porazenia elektrycznego miedzy zaciskami 1i2 (40 V AC).

m 08732-0753-2004
stopy 08732-0753-1003

Podtaczenie przetwornika do czujnika.

Jesli stosowane sg oddzielne kable do zasilania cewki i elektrody, patrz
tabela 6. Jesli stosowany jest zespolony kabel zasilania cewki i elektrody,
patrz tabela 7. Schematy potaczen elektrycznych przetwornika przedstawiono
na ilustracji 16 na stronie 21.

1. Kabel zasilania cewki podtgczy¢ do zaciskow 1, 2i 3.

2. Kabel elektrody podtaczy¢ do zaciskéw 17, 18i 19

19
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Table 6. Niezalezne kable cewki i elektrody

20

Przekréj przewodu Kolor
Zaciski przetwornika | Zaciski czujnika (AWG) przewodu
1 1 14 Przezroczysty
2 2 14 Czarny
3 3 14 Ekran
17 17 20 Ekran
18 18 20 Czarny
19 19 20 Przezroczysty
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Table 7. Zespolony kabel cewki i elektrody

Przekréj przewodu Kolor
Zaciski przetwornika | Zaciski czujnika (AWG) przewodu
1 1 18 Czerwony
2 2 18 Zielony
3 3 18 Ekran
17 17 20 Ekran
18 18 20 Czarny
19 19 20 Biaty

llustracja 16. Schematy okablowania dla montazu zdalnego

21
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Uwaga

Jesli vgvykorzystuje sie kabel zespolony dostarczony przez firme Rosemount, przewody
elektrody podfaczane do zaciskéw 18 i 19 zawierajg dodatkowy przewdd ekranujacy.

Te dwa przewody ekranujace nalezy potaczy¢ ze sobg i z gtdwnym ekranem w zacisku 17.
Patrz ilustracja 17.

llustracja 17. Schemat potaczen kabla zespolonego zasilania cewki i elektrody

Kabel zasilania cewki Kabel elektrody

1 Czerwony 2 Zielony 3 Ekran 17 Ekran 18 Czarny 19 Bialy

Przetworniki zintegrowane

Przetworniki do montazu zintegrowanego zaméwione wraz z czujnikiem, sg
dostarczane w catosci fabrycznie ztozone i okablowane. Patrz ilustracja 18.
Nie wolno stosowac kabli innych niz dostarczone przez Emerson Process
Management, Rosemount, Inc.

llustracja 18. Schemat okablowania dla montazu zintegrowanego
przetwornika 8750W

22
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Podtaczenie sygnatu analogowego 4-20 mA

Uwagi dotyczace okablowania

Jesli to mozliwe, zaleca sie stosowanie oddzielnych skretek ekranowanych,
sktadajacych sie z pojedynczych lub wielu par przewoddéw. Kable
nieekranowane moga by¢ stosowane na krétkich odlegtosciach,

w Srodowiskach, gdzie zakitécenia oraz przestuchy nie ptyng na komunikacje.
Przewody musza mie¢ $rednice co najmniej 0,51 mm (24 AWG) dla kabli

o dtugosci mniejszej niz 1500 m i 0,81 mm (20 AWG) dla dtugosci wiekszych.
Rezystancja petli musi wynosi¢ 1000 oméw lub mnie;j.

Analogowy sygnat wyjsciowy petli 4—20 mA moze by¢ zasilany wewnetrznie
lub zewnetrznie. Potozenie domysine wewnetrznego/zewnetrznego
analogowego przetacznika zasilania to potozenie wewnetrzne. Przetgcznik
zasilania ustawiany przez uzytkownika znajduje sie na ptytce z uktadem
elektronicznym.

llustracja 19. Schemat podiaczenia sygnatu analogowego w przetworniku do
montazu polowego

|

— +4-20 mA
— -4-20 mA

Wyjscie analogowe — przewdd biegngcy od ujemnego zacisku zasilacza pradu
statego podtaczy¢ do zacisku 1, a biegnacy od dodatniego — do zacisku 2.
Patrz ilustracja 19.

23
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llustracja 20. Schemat podtaczenia sygnatu analogowego w przetworniku do

montazu nasciennego

e
e = [m [ m e = e T |
‘ — — I |} S S—( I— ) SO— S—  S— —

+4-20 mA -4-20 mA

Wyjscie analogowe — przewdéd biegnacy od ujemnego zacisku zasilacza pradu
statego podtaczy¢ do zacisku 8, a biegnacy od dodatniego — do zacisku 7.
Patrz ilustracja 20.

Zasilanie wewnetrzne

Analogowa petla sygnatowa 4-20 mA jest zasilana z samego przetwornika.

Zasilanie zewnetrzne

Petla analogowego sygnatu 4-20 mA moze by¢ zasilany z przetwornika.
Instalacja sieciowa HART wymaga podtaczenia zewnetrznego Zrddta zasilania
10-30 V DC do wyjscia analogowego.

Uwaga:
Jezeli uzywany bedzie komunikator polowy lub system sterowania HART, wéwczas musi on
by¢ podiaczony do petli z rezystancjg co najmniej 250 omow.

Aby podiaczyé dowolng z innych opcji wyjsciowych (wyjscie impulsowe i/lub
wejscie/wyjscie cyfrowe), nalezy zapoznac sie ze szczegotowq instrukcja
obstugi.

Zasilanie przetwornika

24

Przetwornik 8750W jest przystosowany do zasilania napieciem przemiennym
90-250 V AC, 50-60 Hz lub statym 12—42 V DC. Przed podtaczeniem
zasilania do przetwornika Rosemount 8750W, nalezy uwzgledni¢
obowiazujagce normy i upewni¢ sie, czy dostepny jest wtasciwy zasilacz, ostony
kablowe i inne wyposazenie dodatkowe. Podtaczy¢ okablowanie przetwornika
zgodnie z krajowymi, lokalnymi i zaktadowymi przepisami dotyczgcymi
instalacji elektrycznych dla danego napiecia zasilajgcego. Patrz ilustracja 21

i ilustracja 22.
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llustracja 21. Wymagania pradowe dla zasilacza napiecia statego
1
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llustracja 22. Wymagania pradowe dla zasilacza napiecia przemiennego
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llustracja 23. Moc pobierana
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Wymagania dotyczace kabli zasilania

Nalezy stosowac kable o przekroju 10-18 AWG i klasie temperaturowe;j
odpowiedniej dla danej aplikacji. W przypadku kabli 10-14 AWG nalezy
stosowac widetki lub inne wiasciwe ztacza. W przypadku wykonywania
potaczen w temperaturze otoczenia przekraczajacej 60°C nalezy stosowac
kable przeznaczone do pracy w temperaturze 80°C. W przypadku temperatur
otoczenia przekraczajacych 80°C, nalezy uzy¢ kabla przeznaczonego do
pracy w temperaturze 110°C. W przypadku przetwornikéw zasilanych pragdem
statym i z dtugimi kablami zasilajacymi, nalezy upewnic sie, ze na zaciskach
przetwornika napigcie ma wartos¢ co najmniej 12 V DC. Wytgczniki

Moduly roztagczeniowe

Urzadzenie nalezy podtaczy¢ przez zewnetrzny wytgcznik lub przerywacz
obwodu.

Kategoria instalacji
Kategoria instalacji dla 8750W to kategoria Il (przepiecie).
Zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe

Przetwornik Rosemount 8750W wymaga zabezpieczenia
nadmiarowo-pradowego w obwodzie zasilania elektrycznego. Maksymalne
wartosci znamionowe dla urzadzen nadmiarowo-pradowych zostaty
zamieszczone w tabela 8:

Table 8. Zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe

26

Typ zasilania Bezpiecznik Producent
95-250 V AC 2 A, bezzwtoczny Bussman AGC2 lub réwnowazny
12-42V DC 3 A, bezzwtoczny Bussman AGC3 lub réwnowazny

Zasilanie przetwornikéw do montazu polowego

W przypadku zasilania napieciem zmiennym (90-250 V AC, 50-60 Hz),
przewod zerowy podigczyé do zacisku 9 (AC N/L2), a przewdd fazowy do
zacisku 10 (AC/L1). W zastosowaniach wymagajacych zasilania pradem
statym, podtaczy¢ minus do koncowki 9 (DC -), a plus do koncéwki 10 (DC +).
Urzgdzenia zasilane napigciem 12—42 V DC moga pobiera¢ o natezeniu do

1 A. Zaciski zasilania w listwie przytaczeniowej przedstawiono na ilustracja 24.
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llustracja 24. Zaciski zasilania w przetworniku do montazu polowego

206280 257,
a4 Vb 0
ok 355

8732 WIRING DIAGRAM 8732 WIRING DIAGRAM

1 ANALOG (-) 6 DI/O 1(+) 1 ANALOG (-) 6 DI/O 1(+)
2 ANALOG (+) 7 DIVO 2 () 2 ANALOG (+) 7 DI/O 2 ()
3 PULSE (-) 8 DIO 2 (+) 3 PULSE () 8 DI/O 2 (+)
4 PULSE (+) 9 AC N /L2 4 PULSE (+) 9 DC (-)
5 DI/O 1(-) 10 AC L1 5 DI/O 1() 10 DC (+)

ROSEMOUNT® ROSEMOUNT®

Zasilanie przetwornikéw do montazu nasciennego

W przypadku zasilania pradem przemiennym (90-250 V AC, 50-60 Hz)
przewdd neutralny nalezy podigczy¢ do zacisku N, a przewod fazowy do
zacisku L1. W przypadku zasilania pradem statym przewdd ujemny nalezy
podtaczy¢ do zacisku N (DC —), a przewdd dodatni do zacisku L1 (DC +).
Obudowe przetwornika nalezy uziemi¢ korzystajac z zacisku srubowego
znajdujacego sie na dole obudowy przetwornika. Urzgdzenia zasilane
napieciem 12—42 VV DC mogg pobiera¢ o natezeniu do 1 A. Zaciski zasilania
w listwie przytaczeniowej przedstawiono na ilustracja 25.

llustracja 25. Zaciski zasilania przetwornikéw do montazu nasciennego

Bezpiecznik

18 19
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I —
[0 [
2\ %,
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Fazowy AC lub
dodatni DC+

Masa AC lub DC Neutralny AC lub ujemny DC-

Kabel zasilania
przetwornika
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Sruba blokady pokrywy w przetwornikach do
montazu polowego

W przypadku obudowy przetwornika dostarczanej wraz ze srubg blokady pokrywy
nalezy ja poprawnie zamontowaé po podtgczeniu i uruchomieniu przetwornika.
Aby zamontowac $rube, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

1. Sprawdzi¢, czy sruba blokady pokrywy jest catkowicie wkrecona w obudowe.

2. Zamontowac pokrywe obudowy przetwornika i sprawdzié, czy doktadnie
przylega ona do obudowy.

3. Przy uzyciu klucza szesciokatnego 2,5 mm odkreca¢ srube blokady do
momentu zetknigcia sig jej z pokrywa przetwornika.

4. Obroci¢ srube w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara
dodatkowo o '/2 obr. w celu zabezpieczenia pokrywy. (Uwaga: przytozenie zbyt
duzego momentu sit dokrecajacych moze spowodowac zerwanie gwintu).

5. Sprawdzi¢, czy pokrywy nie mozna zdjac.

Krok 7: Podstawowa konfiguracja

Po zainstalowaniu przeptywomierza magnetycznego i wigczeniu zasilania
przetwornik nalezy skonfigurowac, wykonujac konfiguracje podstawowsa.
Parametry te mozna skonfigurowa¢ za pomocg lokalnego interfejsu operatora
lub urzadzenia komunikacyjnego HART. Tabela wszystkich parametrow
zaczyna sie na stronie 30. Opisy bardziej zaawansowanych funkcji znajdujg
sie w szczegdtowej instrukcji obstugi urzadzenia.

Konfiguracja podstawowa

Znacznik

Tabliczka to najszybszy i najprostszy sposob oznaczania i rozrézniania
urzgdzen. Przetworniki mozna oznacza¢ zgodnie z wymaganiami konkretnej
aplikacji. Oznaczenie moze mie¢ dlugo$¢ do o$miu znakow.

Jednostki przeptywu (PV)

Zmienna jednostki natezenia przepfywu okresla format, w jakim wyswietlane
bedzie natezenie przeptywu. Jednostki nalezy wybierac¢ tak, aby byty one
zgodne z konkretnymi potrzebami pomiarowymi.

URV (Gérna warto$¢ graniczna zakresu pomiarowego)

28

Gdrna warto$¢ graniczna (URV) okreslana jest w punkcie 20 mA dla wyjscia
analogowego. Warto$c ta jest zwykle ustawiana dla przeptywu w petnej skali.
Pojawiajgce sie jednostki bedg takie same jak jednostki wybrane dla
parametru jednostek. Warto$¢ URV moze by¢ ustawiona w przedziale od

-12 m/s do 12 m/s (od -39,3 stép/s do 39,3 stdp/s). R6znica miedzy
wartosciami URV i LRV musi wynosi¢ co najmniej 0,3 m/s (1 stope/s).
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LRV (Dolna warto$¢ graniczna zakresu pomiarowego)
Dolna warto$¢ graniczna (LRV) okreslana jest w punkcie 4 mA dla wyjscia
analogowego. Wartos¢ ta jest zwykle ustawiana dla przeptywu zerowego.
Pojawiajgce sie jednostki bedg takie same jak jednostki wybrane dla
parametru jednostek. Warto$¢ LRV moze by¢ ustawiona w przedziale od
-12 m/s do 12 m/s (od -39,3 stép/s do 39,3 stdép/s). Réznica miedzy
wartosciami URV i LRV musi wynosi¢ co najmniej 0,3 m/s (1 stope/s).

Rozmiar przewodu
Rozmiar przewodu (rozmiar czujnika) nalezy ustawi¢ tak, aby odpowiadat on
rzeczywistemu czujnikowi podtgczonemu do nadajnika. Srednica musi byé
podana w calach.

Numer kalibracji
Wspdtczynnik kalibracyjny czujnika to 16-cyfrowa liczba wygenerowana
w fabryce Rosemount podczas kalibracji przeptywu, charakterystyczna dla
kazdego czujnika.

Lokalny interfejs operatora

Aby uruchomic¢ opcjonalny lokalny interfejs operatora, nalezy dwukrotnie
nacisnag strzatke W DOL.. Przy pomocy strzatek W GORE, W DOt, W LEWO

i W PRAWO mozna przechodzi¢ po strukturze menu. Wyswietlacz mozna
zablokowac, aby zapobiec niepozgdanym zmianom konfiguracji. Blokade
wyswietlacza mozna uruchomi¢ przy pomocy urzadzenia komunikacyjnego
HART lub przytrzymujac strzatke W GORE przez 10 sekund. Po uruchomieniu
blokady wyswietlacza, w prawym dolnym rogu wyswietlacza pojawi sie napis DL.
Aby wytaczyé blokade wyswietlacza (DL), nalezy przytrzymaé strzatke W GORE
przez 10 sekund. Po wytaczeniu blokady w prawym dolnym rogu wyswietlacza
zniknie napis DL.

29
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Tabela 9. Skréty klawiszowe komunikatora polowego HART dla przetwornika
do montazu polowego

Skroét klawiszowy

Funkcja HART
Zmienne procesowe 1,1
Gtéwna zmienna procesowa (PV) 1,1,1
Procent zal.(resu pomiarowego gtéwnej zmiennej 112
procesowej
Wyjscie analogowe gtéwnej zmiennej (AO) 1,1,3
Konfiguracja sumatora 1,14
Jednostki sumatora 1,141
Wartos$¢ taczna catkowita 1,1,4,2
Wartosé taczna netto 1,1,4,3
Wartos$¢ taczna odwrécona 1,1,4,4
Uruchomienie sumatora 1,1,4,5
Zatrzymanie sumatora 1,1,4,6
Resetowanie sumatora 1,1,4,7
Wyjscie impulsowe 1,1,5
Diagnostyka 1,2
Elementy kontrolne diagnostyki 1,2,1
Diagnostyka podstawowa 1,2,2
Autotest 1,2,2,1
Test wyjscia analogowego 1,2,2,2
Test wyjscia impulsowego 1,2,2,3
Limity dla pustego przewodu 1,2,2,4
Wartos$¢ dla pustego przewodu (EP) 1,2,2,41
Poziom uruchomienia EP 1,2,2,4,2
Licznik EP 1,2,2,4,3
Temperatura uktadéw elektronicznych 1,2,2,5
Diagnostyka zaawansowana 1,2,3
Weryfikacja kalibracji 8714i 1,2,3,1
Uruchomienie weryfikacji modelu 8714i 1,2,3,11
Wyniki modelu 8714i 1,2,3,1,2
Warunek testu 1,2,3,1,2,1
Kryteria testu 1,2,3,1,2,2
Wynik testu modelu 8714i 1,2,3,1,2,3
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Skrot klawiszowy

Funkcja HART
Predkos¢ symulowana 12,3124
Predkos¢ rzeczywista 1,2,3,1,2,5
Odchylenie predkosci 1,2,3,1,2,6
Wynik testu kalibracji nadajnika 1,2,3,1,2,7
Odchylenie kalibracji czujnika 1,2,3,1,2,8
Wynik testu kalibracji czujnika 1,2,3,1,2,9
Wynik testu obwodu cewki' 1,2,3,1,2,10
Wynik testu obwodu elektrody1 1,2,3,1,2,11
Oznaczenie czujnika 1,2,3,1,3
Warto$ci oznaczenia 1,2,3,1,3,1
Ponowne oznaczenie miernika 1,2,3,1,3,2
Wywotanie ostatnich zapisanych wartosci 1,2,3,1,3,3
Ustawienie kryteriow powodzenia/niepowodzenia 1,2,3,1,4
Brak limitu przeptywu 1,2,3,1,4,1
Limit przeptywu 1,2,3,1,4,2
Limity dla pustego przewodu 1,2,3,14,3
Pomiary 1,2,3,1,5
Weryfikacja wyjscia 4-20 mA 1,2,3,2
Weryfikacja 4—20 mA 1,2,3,2,1
Weryfikowanie wynikéw 4—20 mA 1,2,3,2,2
Licencjonowanie 1,2,3,3
Status licencji 1,2,3,3,1
Klucz licenc;ji 1,2,3,3,2
Identyfikator urzadzenia 1,2,3,3,2,1
Klucz licencji 1,2,3,3,2,2
Zmienne diagnostyczne 1,2,4
Wartos¢ EP 1,2,4,1
Temperatura uktadéw elektronicznych 1,2,4,2
Zaktécenia sieci 1,2,4,3
5 Hz stosunek sygnatu do szuméw (SNR) 1,2,4,4
37 Hz SNR 1,2,4,5
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Skrot klawiszowy

Funkcja HART
Moc sygnatu 1,2,4,6
Wyniki modelu 8714i 1,2,4,7
Warunek testu 1,2,4,71
Kryteria testu 1,2,4,7,2
Wynik testu modelu 8714i 1,2,4,7,3
Predkos¢ symulowana 1,2,4,7,4
Predkosé rzeczywista 1,2,4,7,5
Odchylenie predkosci 1,2,4,7,6
Wynik testu kalibracji nadajnika 1,2,4,7,7
Odchylenie kalibracji rury 1,2,4,7,8
Wynik testu kalibracji rury 1,2,4,7,9
Wynik testu obwodu cewki' 1,2,4,7,10
Wynik testu obwodu elektrody1 1,2,4,7,11
Kalibracje 1,2,5
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A 1,2,5,1
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A w innej skali 1,2,5,2
Kalibracja cyfrowa 1,2,5,3
Automatyczne zerowanie 1,2,5,4
Kalibracja uniwersalna 1,2,5,5
Pokaz status 1,2,6
Konfiguracja podstawowa 1,3
Znacznik 1,3,1
Jednostki przeptywu 1,3,2
Jednostki gtéwnej zmiennej procesowe;j 1,3,2,1
Jednostki specjalne 1,3,2,2
Jednostka objetosci 1,3,2,2,1
Bazowa jednostka objetosci 1,3,2,2,2
Wspoitczynnik konwersji 1,3,2,2,3
Bazowa jednostka czasu 1,3,2,2,4
Jednostka natezenia przeptywu 1,3,2,2,5
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Skrot klawiszowy

Funkcja HART
Srednica rurociagu 1,3,3
Gc’)rna wgrtoéc’: granic.:zna zakresu pomiarowego gtéwnej 134
zmiennej procesowej
Do!na wgrtoéé granic?zna zakresu pomiarowego gtéwnej 135
zmiennej procesowej
Wspodiczynnik kalibracji 1,3,6
Tlumienie gtéwnej zmiennej procesowej 1,3,7
Konfiguracja szczegbtowa 1,4
Parametry dodatkowe 1,4,1
Czestotliwos$¢ napedu cewki 1,411
Wartos$¢ gestosci 1,4,1,2
Gérny limit czujnika PV (USL) 1,4,1,3
Dolny limit czujnika PV (LSL) 1,4,1,4
Minimalna rozpieto$¢ PV 1,415
Konfiguracja wyjécia 1,42
Wyijscie analogowe 1,4,2,1
URV PV 1,4,2,1,1
LRV PV 1,4,2,1,2
AO PV 1,4,21,3
Typ alarmu AO 142,14
Test wyjscia analogowego 14,215
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A 1,4,2,1,6
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A w innej skali 1,4,21,7
Poziom alarmowy 1,4,2,1,8
Wyijscie impulsowe 1,4,2,2
Skalowanie impulsowe 1,4,2,21
Szeroko$¢ impulsu 14,222
Tryb impulsowy 1,4,2,2,3
Test wyjscia impulsowego 14,224
Wyijécie DI/DO 1,4,2,3
Wejscie cyfrowe 1 1,4,2,3,1
Wyjscie cyfrowe 2 1,4,2,3,2
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Skrét klawiszowy

Funkcja HART
Przeptyw wsteczny 1,4,2,4
Konfiguracja sumatora 1,4,2,5
Jednostki sumatora 1,4,2,5,1
Wartos¢ taczna catkowita 1,4,2,5,2
Wartos$¢ taczna netto 14,253
Wartos¢ taczna odwrdcona 14,254
Uruchomienie sumatora 142,55
Zatrzymanie sumatora 1,4,2,5,6
Resetowanie sumatora 1,4,2,5,7
Poziom alarmowy 1,4,2,6
Wyjsécie HART 1,4,2,7
Przypisanie zmiennych 1,4,2,71
TVis 1,4,2,7,1,1
4Vis 1,4,2,71,2
Adres sieciowy 1,4,2,7,2
llos¢ wymaganych pream 1,4,2,7,3
llo$¢ odpowiednich pream 1,4,2,7,4
Tryb nadawania 1,4,2,7,5
Opcja trybu nadawania 1,4,2,7,6
Konfiguracja LOI 1,4,3
Jezyk 1,4,3,1
Wyswietlacz natezenia przeptywu 1,4,3,2
Wyswietlacz sumatora 1,4,3,3
Blokada wyswietlacza 1,4,3,4
Przetwarzanie sygnatu 1,44
Tryb pracy 14,41
Reczna konfiguracja DSP 1,4,4,2
Stan 1,4,4,2,1
Prébki 14,422
Limit % 144,23
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Skrot klawiszowy
Funkcja HART
Limit czasu 14,424
Czestotliwos$¢ napedu cewki 1,443
Wartos¢ przerwania pomiaréw dla matego natezenia 1444
przeptywu e
Tlumienie gtéwnej zmiennej procesowej 1,4,4,5
Kalibracja uniwersalna 1,4,5
Informacje o urzadzeniu 1,4,6
Producent 1,4,6,1
Znacznik 1,4,6,2
Opis 1,4,6,3
Komunikat 1,4,6,4
Data 1,4,6,5
Identyfikator urzadzenia 1,4,6,6
Numer seryjny czujnika PV 1,4,6,7
Oznaczenie projektowe czujnika 1,4,6,8
Ochrona przed zapisem 1,4,6,9
Nr wersii! 1,4,6,10
Wersja uniwersalna’ 1,4,6,10,1
Wersja przetwornika' 1,4,6,10,2
Wersja oprogramowania1 1,4,6,10,3
Nr korcowego zestawu' 1,4,6,10,4
Materiaty wykonania' 1,4,6,11
Typ kotnierza' 1,4,6,11,1
Materiat kotnierza' 1,4,6,11,2
Typ elektrody’ 1,4,6,11,3
Materiat elektrody’ 1,4,6,11,4
Materiat ok’fadziny1 1,4,6,11,5
Przeglad 1,5

-

. Aby uzyskac dostep do tej pozycji, nalezy przewing¢ menu komunikatora polowego.
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Tabela 10. Skréty klawiszowe komunikatora polowego HART dla przetwornika
do montazu nasciennego

36

Skrét klawiszowy

Funkcja HART
Zmienne procesowe (PV) 1,1
Warto$¢ zmiennej podstawowej 1,11
Gtoéwna zmienna procesowa W % 11,2
Prad petli PV 1,1,3
Konfiguracja sumatora 1,1,4
Jednostki sumatora 1,1,4,1
Wartos$¢ taczna catkowita 1,1,4,2
Wartos¢ taczna netto 1,1,4,3
Wartos¢ taczna odwrocona 1,1,4,4
Uruchomienie sumatora 1,1,4,5
Zatrzymanie sumatora 1,1,4,6
Resetowanie sumatora 1,1,4,7
Wyjscie impulsowe 1,1,5
Diagnostyka 1,2
Elementy kontrolne diagnostyki 1,2,1
Diagnostyka podstawowa 1,2,2
Autotest 1,2,2,1
Test wyjscia analogowego 1,2,2,2
Test wyjscia impulsowego 1,2,2,3
Strojenie funkcji detekcji pustego czujnika 1,2,2,4
Wartos¢ EP 1,2,2,4,1
Poziom uruchomienia EP 1,2,2,4,2
Licznik EP 1,2,2,4,3
Temperatura uktadoéw elektronicznych 1,2,2,5
Wartos¢ graniczna 1 dla przeptywu 1,2,2,6
Sterowanie 1 1,2,2,6,1
Tryb 1 1,2,2,6,2
Gorna wartos¢ graniczna 1 1,2,2,6,3
Dolna wartos$¢ graniczna 1 1,2,2,6,4
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Skrot klawiszowy

Funkcja HART
Histereza alarmu przeptywu 1,2,2,6,5
Warto$¢ graniczna 2 dla przeptywu 1,2,2,7
Sterowanie alarmem przeptywu 2 1,2,2,7,1
Tryb 2 1,2,2,7,2
Gorna granica 2 1,2,2,7,3
Dolna granica 2 1,2,2,7,4
Histereza alarmu przeptywu 1,2,2,7,5
Wartos¢ graniczna alarmu dla sumatora 1,2,2,8
Sterowanie alarmem dla przeptywu zsumowanego 1,2,2,8,1
Dolna wartos¢ graniczna alarmu przeptywu 1,2,2,8,2
Gorna wartos¢ graniczna alarmu przeptywu 12283
zsumowanego
Dolna warto$¢ graniczna alarmu przeptywu 12284
zsumowanego e
Histereza wartosci graniczna alarmu przeptywu 12285
zsumowanego e
Diagnostyka zaawansowana 1,2,3
Weryfikacja miernika 8714i 1,2,3,1
Uruchom 8714i 1,2,3,11
Wyniki modelu 8714i 1,2,3,1,2
Warunek testu 1,2,3,1,2,1
Kryteria testu 1,2,3,1,2,2
Wynik testu modelu 8714i 1,2,3,1,2,3
Predkos¢ symulowana 1,2,3,1,2,4
Predkos$¢ rzeczywista 1,2,3,1,2,5
Odchylenie predkosci 1,2,3,1,2,6
Wynik testu Xmtr Cal 1,2,3,1,2,7
Odchylenie kalibr. czujnika 1,2,3,1,2,8
Wynik testu kalibr. czujnika 1,2,3,1,2,9
Wynik testu obwodu cewki' 1,2,3,1,2,10
Wynik testu obwodu elektrody’ 1,2,3,1,2,11
Oznaczenie czujnika 1,2,3,1,3
Wartos$ci oznaczenia 1,2,3,1,3,1
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Skrét klawiszowy

Funkcja HART
Rezystancja cewki 1,2,3,1,3,1,1
Sygnatura cewki 1,2,3,1,3,1,2
Opornoéc¢ elektrody 1,2,3,1,3,1,3
Ponowne oznaczenie miernika 1,2,3,1,3,2
Wywotanie ostatnich zapisanych wartosci 1,2,3,1,3,3
Ustawienie kryteriéw powodzenia/niepowodzenia 1,2,3,1,4
Brak limitu przeptywu 1,2,3,1,4,1
Limit przeptywu 1,2,3,1,4,2
Limity dla pustego przewodu 1,2,3,1,4,3
Pomiary 1,2,3,1,5
Rezystancja cewki 1,2,3,1,5,1
Sygnatura cewki 1,2,3,1,5,2
Opornos$¢ elektrody 1,2,3,1,5,3
Licencjonowanie 1,2,3,2
Status licencji 1,2,3,2,1
Klucz licenc;ji 1,2,3,2,2
Identyfikator urzadzenia 1,2,3,2,2,1
Klucz licencji 1,2,3,2,2,2
Zmienne diagnostyczne 1,2,4
Wartos¢ EP 1,2,4,1
Temperatura uktadéw elektronicznych 1,2,4,2
Zaktocenia sieci 1,2,4,3
5 Hz stosunek sygnatu do szumoéw (SNR) 1,2,4,4
37 Hz SNR 1,2,4,5
Moc sygnatu 1,2,4,6
Wyniki modelu 8714i 1,2,4,7
Warunek testu 1,2,4,7,1
Kryteria testu 1,2,4,7,2
Wynik testu modelu 8714i 1,2,4,7,3
Predko$¢ symulowana 1,2,4,7,4
Predkos¢ rzeczywista 1,2,4,7,5
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Skroét klawiszowy

Funkcja HART
Odchylenie predkosci 1,2,4,7,6
Wynik testu Xmtr Cal 1,2,4,7,7
Odchylenie kalibr. czujnika 1,2,4,7,8
Wynik testu kalibr. czujnika 1,2,4,79
Wynik testu obwodu cewki 1,2,4,7,10
Wynik testu obwodu elektrody 1,2,4,7,11
Kalibracje 1,2,5
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A 1,2,5,1
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A w innej skali 1,2,5,2
Kalibracja cyfrowa 1,2,5,3
Automatyczne zerowanie 1,2,5,4
Kalibracja uniwersalna 1,2,5,5
Pokaz status 1,2,6
Konfiguracja podstawowa 1,3
Znacznik 1,31
Jednostki przeptywu 1,3,2
Jednostki gtdéwnej zmiennej procesowe;j 1,3,2,1
Jednostki specjalne 1,3,2,2
Jednostka objetosci 1,3,2,2,1
Bazowa jednostka objetosci 1,3,2,2,2
Wspétczynnik konwersji 1,3,2,2,3
Bazowa jednostka czasu 1,3,2,2,4
Jednostka natezenia przeptywu 1,3,2,2,5
Srednica rurociagu 1,3,3
URV PV 1,3,4
LRV PV 1,3,5
Wspétczynnik kalibracji 1,3,6
Ttumienie gtdwnej zmiennej procesowej 1,3,7
Konfiguracja szczegbtowa 1,4
Parametry dodatkowe 1,4,1
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Skrot klawiszowy

Funkcja HART
Czestotliwos$¢ napedu cewki 1,4,11
Wartos¢ gestosci 1,4,1,2
G(’)rna wgrtoéc’: granic.:zna zakresu roboczego gtéwnej 1413
zmiennej procesowej
Do!na wgrtoéc’: granic?zna zakresu roboczego gtéwnej 1,414
zmiennej procesowej
PV Minimalna rozpigtosé 14,15
Konfiguracja wyjscia 1,4,2
Wyijscie analogowe 14,21
URV PV 14,211
LRV PV 1,4,2,1,2
Prad petli PV 1,4,2,1,3
Poziom alarmu dla gtéwnej zmiennej procesowej 1,4,2,1,4
Test wyjécia analogowego 14,215
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A 1,4,2,1,6
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A w innej skali 1,4,21,7
Poziom alarmowy 14,218
Wyjscie impulsowe 14,22
Skalowanie impulsowe 1,4,2,21
Szerokos$c¢ impulsu 1,4,2,2,2
Test wyjscia impulsowego 1,4,2,2,3
Wyijscie DI/DO 1,4,2,3
Wejscie/wyjscie cyfrowe 1 1,4,2,3,1
Konfiguracja WE/WY 1 1,4,2,3,11
Sterowanie wejsciem/wyjsciem 1 1,4,2,3,1,2
Wejscie cyfrowe 1 1,4,2,3,1,3
Wyijscie cyfrowe 1 14,2314
Wyijscie cyfrowe 2 1,4,2,3,2
Wartos¢ graniczna 1 dla przeptywu 1,4,2,3,3
Sterowanie 1 1,4,2,3,31
Tryb 1 1,4,2,3,3,2
Gorna wartos¢ graniczna 1 1,4,2,3,3,3




Skrot klawiszowy

Funkcja HART
Dolna warto$¢ graniczna 1 1,4,2,3,3,4
Histereza alarmu przeptywu 1,4,2,3,3,5
Wartos¢ graniczna 2 dla przeptywu 1,4,2,3,4
Sterowanie alarmem przeptywu 2 1,4,2,3,4,1
Tryb 2 14,2,3,4,2
Gorna granica 2 1,4,2,3,4,3
Dolna granica 2 14,2344
Histereza alarmu przeptywu 1,4,2,3,4,5
Warto$¢ graniczna alarmu dla sumatora 1,4,2,3,5
Sterowanie alarmem dla przeptywu zsumowanego 1,4,2,3,5,1
Dolna warto$¢ graniczna alarmu przeptywu 1,4,2,3,5,2
Ssirrr:]i\\llvv:r:tgsg graniczna alarmu przeptywu 142353
ZD;)Jrr:lo\xz:Zngraniczna alarmu przeptywu 14,2354
S;lthril;)e;vaZSrct)os'ci graniczna alarmu przeptywu 142355
Alarm stanu diagnostyki 1,4,2,3,6
Przeptyw wsteczny 14,24
Konfiguracja licznika przeptywu zsumowanego 1,4,2,5
Jednostki sumatora 1,4,2,51
Wartos¢ taczna catkowita 1,4,2,5,2
Wartos¢ taczna netto 1,4,2,5,5
Warto$¢ taczna odwrécona 14,254
Uruchomienie sumatora 1,4,2,5,5
Zatrzymanie sumatora 1,4,2,5,6
Resetowanie sumatora 1,4,2,5,7
Poziom alarmowy 1,4,2,6
Wyjécie HART 14,2,7
Przypisanie zmiennych 1,4,2,71
TVis 1,4,2,7,1,1
Czwarta zmienna procesowa to 1,4,2,71,2
Adres sieciowy 1,4,2,7,2
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Skrét klawiszowy

Funkcja HART
llo$¢ wymaganych pream 1,4,2,7,3
Liczba wymaganych nagtéwkow odpowiedzi 1,4,2,7,4
Tryb nadawania 1,4,2,7,5
Opcja trybu nadawania 1,4,2,7,6
Konfiguracja LOI 1,4,3
Jezyk 1,4,3,1
Wyswietlanie natezenia przeptywu 1,4,3,2
Wyswietlacz sumatora 1,4,3,3
Blokada wyswietlacza 1,4,3,4
Przetwarzanie sygnatu 1,4,4
Tryb pracy 1,4,4,1
Reczna konfiguracja cyfrowego przetwarzania sygnatu 1,4,4,2
Stan 1,4,421
Probki 14422
Limit % 1,4,4,2,3
Limit czasu 14,424
Czestotliwos$¢ napedu cewki 1,4,4,3
Wartos¢ przerwania pomiaréw dla matego natezenia 1444
przeptywu T
Tlumienie gtéwnej zmiennej procesowej 1,4,4,5
Kalibracja uniwersalna 1,4,5
Informacje o urzadzeniu 1,4,6
Producent 1,4,6,1
Znacznik 1,4,6,2
Opis 1,4,6,3
Komunikat 1,4,6,4
Data 1,4,6,5
Identyfikator urzadzenia 1,4,6,6
Numer seryjny czujnika 1,4,6,7
Oznaczenig technologiczne czujnika gtéwnej zmiennej 14,68
procesowej
Ochrona przed zapisem 1,4,6,9
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Funkcja HART
Nr wersii' 1,4,6,10
Wersja uniwersalna’ 1,4,6,10,1
Wersja przetwornika' 1,4,6,10,2
Wersja oprogramowania1 1,4,6,10,3
Nr korncowego zestawu' 1,4,6,10,4
Materialy wykonania' 1,4,6,1
Typ kotnierza' 1,4,6,11,1
Materiat kotnierza' 1,4,6,11,2
Typ elektrody’ 1,4,6,11,3
Materiat elektrody’ 14,6,11,4
Materiat oktadziny' 1,4,6,11,5
Przeglad 1,5

1. Aby uzyskac dostep do tej pozycji, nalezy przewing¢ menu komunikatora polowego.

Tabela 11. Dane elektryczne

Czujnik Rosemount 8750W z przetwornikiem przeptywu Rosemount 8732

Zasilanie: 250V AC, 1 Alub 50 V DC, 2,5 A, maksymalnie 20 W

Obwadd wyjscia

) . 30 V DC (impulsowe), 0,25 A, maksymalnie 7,5 W
impulsowego:

Obwadd wyjscia 4-20 mA: | 30 V DC, 30 mA, maksymalnie 900 mW

Czujniki

Obwdd wzbudzenia

- 40 V DC (impulsowe), 0,5 A, maksymalnie 20 W
cewki:

. . W typie zabezpieczenia przeciwwybuchowego, bezpieczenstwa
Obwdd elektrody: samoistne EEx ia IIC, Ui = 5 V, i = 0,2 mA, Pi = 1 mW, Um = 250 V
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