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1.1

Wstep

Urzadzenie (czujnik poziomu) wykrywa obecnos¢ lub brak medium
procesowego w miejscu instalacji i zgtasza to jako przetaczany sygnat
elektryczny.

Uwaga
Inne wersje jezykowe niniejszej skréconej instrukcji obstugi mozna znalez¢
pod adresem Emerson.com/Rosemount.

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy

OGLOSZENIE

Instrukcje te nalezy przeczytac przed przystapieniem do pracy z produktem.
Aby zapewni¢ bezpieczenstwo oséb i urzadzen oraz optymalne
funkcjonowanie wyrobu, przed przystapieniem do instalacji, eksploatacji lub
konserwacji produktu nalezy doktadnie zapoznac sie z trescia instrukgji.

Pomoc w kwestiach technicznych:

Centrum obstugi klienta

Pomoc techniczna, wyceny i pytania zwigzane zzamoéwieniami.

e Stany Zjednoczone — 1-800-999-9307 (od 7:00 do 19:00 czasu CST)
e AzjaiPacyfik—65777 8211

Pétnocnoamerykanskie centrum pomocy technicznej
Serwisowanie sprzetu.
e 1-800-654-7768 (247 — réwniez w Kanadzie)

e Na pozostatych terytoriach nalezy kontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem firmy Emerson.
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Dostep fizyczny

Osoby nieupowaznione moga spowodowac powazne uszkodzenia iflub
btednie skonfigurowac sprzet do uzytku koncowego. Dziatania takie moga
miec charakter umyslny lub nieumyslny i nalezy im zapobiegac.

Zabezpieczenia fizyczne sa kluczowym elementem systemu ochrony i
podstawowym sposobem zabezpieczenia systemu. Osobom
nieupowaznionym nalezy ograniczy¢ dostep do urzadzen przeznaczonych
dla uzytkownikéw koncowych. Taka strategie nalezy przyjac¢ dla wszystkich
systemow stosowanych na terenie obiektu.
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A OSTRZEZENIE

Niezastosowanie sie do ponizszych zalecen dotyczacych montazu oraz
konserwacji moze spowodowaé $mieré¢ lub powazne obrazenia ciata.

¢ Instalacje czujnika poziomu moga wykonywac wytacznie
wykwalifikowani pracownicy postepujacy zgodnie z whasciwymi
procedurami.

e Czujnika poziomu nalezy uzywac zgodnie z zaleceniami zawartymi w
niniejszej instrukcji. Niespetnienie tego wymagania moze wptynac na
bezpieczenstwo pracy czujnika poziomu.

Wybuch moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia ciata.

e Przelacznik poziomu mozna montowac i obstugiwac jedynie w obszarze
wolnym od zagrozen.

Porazenie elektryczne moze byé przyczyna $mierci lub powaznych
obrazen ciata.

¢ Nalezy unika¢ kontaktu z przewodami i zaciskami. W przewodach moze
pojawiac sie wysokie napiecie, ktére grozi porazeniem pradem
elektrycznym.

e Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z okablowaniem czujnika poziomu
nalezy sie upewnic, ze zasilanie czujnika poziomu jest wytaczone oraz ze
przewody prowadzace do zewnetrznych zrédet zasilania zostaty
odfaczone lub nie s3 zasilane.

e Upewnic sie, ze okablowanie jest odpowiednie do wartosci pradéw, a
klasa izolacji jest odpowiednia do napie¢, temperatur i warunkow
srodowiskowych.

Wycieki medium procesowego moga spowodowaé smier¢ lub powazne
obrazenia ciata.

e Upewnic sie, ze czujnik poziomu jest obstugiwany z zachowaniem
ostroznosci. W przypadku uszkodzenia uszczelnienia procesowego z
silosu (lub zinnego zbiornika) moze wydobywac sie gaz lub pyt

Zastapienie jakichkolwiek czesci nieautoryzowanymi moze powodowaé
zagrozenie. Naprawa, np.: zastapienie elementdéw itp. réwniez moze
powodowaé zagrozenie i jest bezwzglednie zakazana.

¢ Nieautoryzowane zmiany w urzadzeniu sa surowo zabronione, gdyz
moga one w niezamierzony i nieprzewidywalny sposéb zmieniac
parametry urzadzenia i zagraza¢ bezpieczenstwu. Nieautoryzowane
zmiany mogace naruszy¢ integralno$¢ spawoéw lub kotnierzy, na przyktad
wykonywanie dodatkowych otworéw, zagrazaja integralnosci produktu i
bezpieczenstwu. Parametry znamionowe i atesty urzadzen przestaja
obowiazywac dla produktéw, ktore ulegty uszkodzeniu lub zostaty
zmodyfikowane bez uprzedniej pisemnej zgody firmy Emerson.
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1.2

Wykorzystywanie urzadzen, ktére ulegty uszkodzeniu lub zostaty
zmodyfikowane bez pisemnej zgody producenta, odbywa sie wytacznie
na ryzyko i koszt uzytkownika.

A UWAGA

Urzadzenia opisane w niniejszej instrukcji NIE sg przeznaczone do
instalacji nuklearnych.

¢ Wykorzystanie urzadzen nieprzeznaczonych do zastosowan nuklearnych
w aplikacjach wymagajacych tego typu urzadzen moze by¢ przyczyna
niedoktadnych pomiaréw.

e Szczegbtowe informacje o urzadzeniach Rosemount przeznaczonych do
zastosowan nuklearnych mozna uzyskac u lokalnego przedstawiciela
handlowego firmy Emerson.

Korzystanie z produktéw narazonych na dziatanie substanciji
niebezpiecznych bez ryzyka obrazen jest mozliwe, jesli uzytkownik jest
odpowiednio przeszkolony i rozumie zagrozenie, na jakie jest narazony.

 |edlizwracany czujnik poziomu byt narazony na dziafanie substancji
niebezpiecznych zdefiniowanych przez Federalng Agencje
Bezpieczenstwa i Higieny Pracy (OSHA), nalezy do niego dotaczy¢ karty
charakterystyk chemicznych wtasciwe dla kazdej zidentyfikowanej
substancji niebezpiecznej.

Zastosowania

Czujnik poziomu materiatéw statych Rosemount™ 2501 jest uzywany do
monitorowania poziomu materiatéw sypkich we wszystkich rodzajach
zbiornikéw i silosow.

Urzadzenie (czujnik poziomu) mozna wyposazy¢ na potrzeby zastosowan
wykorzystujacych zwiekszone ciénienie procesowe(!) oraz niskie ciénienie, a
takze na potrzeby bardzo wysokich i niskich temperatur procesowych.

Urzadzenie (czujnik poziomu) moze by¢ uzywane z réznymi ksztattami i
rozmiarami fopatek w celu monitorowania drobnych i $rednich substancji
statych w materiatach sypkich. Informacje na temat wymagan w zakresie
minimalnej gestosci zawiera Tabela 4-1.

Typowe zastosowania obejmuja:

e Materiaty budowlane
— Wapno, polistyren ekstrudowany (XPS), piasek formierski itp.

(1) Nadmierne cisnienie to ci$nienie spowodowane przez fale uderzeniowg o cisnieniu

wyZszym niz normalne ciSnienie atmosferyczne.

Skrécona instrukcja obstugi
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+  Zywnos¢ i napoje
— Mleko w proszku, make, sél itp.

e Tworzywa sztuczne
— Granulaty plastikowe itp.

e Drewno
e Substancje chemiczne

Urzadzenie (czujnik poziomu) jest wyposazone w przytacze procesowe z
gwintem, kotnierzem lub zaciskiem Tri Clamp, umozliwiajace montowanie
go dossilosu (lub innego zbiornika). Mozna montowac je do bocznej Sciany
silosu, aby byto na réwni z monitorowanym limitem napetnienia.
Alternatywnie, jesli jest wyposazone w przedtuzenie, mozna montowac je na
gorze silosu, aby monitorowato limit maksymalnego napetnienia.

topatka moze mie¢ dlugosc do 158 cali (4 m) z rurka przedtuzajaca lub do
394 cali (10 m) z ling przedtuzajaca.

Zaleca sie skorzystanie z tulei przesuwnej, aby mozna byto fatwo zmieniac
punkt przetaczania w czasie pracy urzadzenia (czujnik poziomu).

Skrécona instrukcja obstugi
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Rysunek 1-1: Typowe przyktady montowania

. Rosemount 2501R lub 25015 z widetkami z ling przedtuzajgcq

. Rosemount 2501M z rurkq przedtuzajqcq i opcjonalng tulejg przesuwng
. Rosemount 25011 z watem wahadfowym

. Rosemount 2501L z mieszadtem z fopatkq w ksztatcie buta

. Rosemount 2501

. Rosemount 2501K

. Opcjonalna tuleja przesuwna

O mON w>

1.3 Zasady pomiaru

Dzieki silnikowi synchronicznemu topatka (pomiarowa) obraca sie 0 360
stopni.
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Gdy topatka nie jest zakryta medium statym, sprezyna uruchamia silnik i
przefacza uchwyt do potozenia lewego (Rysunek 1-2, gérnailustracja).
Sygnat wyjsciowy wskazuje na stan braku zakrycia, a silnik obraca topatka.

Gdy medium state zakrywa topatke i powoduje zatrzymanie obracania,
uchwyt przetacza sie do potozenia prawego (Rysunek 1-2, dolna ilustracja).
Sygnat wyjsciowy wskazuje na stan zakrycia z powodu rosnacego poziomu
materiatu, a silnik przestaje pracowaé do momentu, gdy topatka zostanie
odkryta.

Rysunek 1-2: Funkcja uchwytu przetaczajacego

A. Uchwyt przetqczajqcy w potozeniu lewym (stan braku zakrycia)
B. Uchwyt przetqczajqcy w potoZzeniu prawym (stan zakrycia)

C. Przetqcznik zatrzymywania pracy silnika

D. Przetqcznik sygnatu wyjsciowego

Elektryczne sygnaty wyjSciowe réznig sie w zaleznosci od zasilacza
wybranego podczas sktadania zaméwienia na czujnik Rosemount 2501.
Patrz Rosemount 2501 Karta charakterystyki produktu, aby zapoznac sie z
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kodami opcji zasilacza, oraz Podzespoty elektroniczne, aby poznac ogdlne
informacje na temat wyjsc.

1.4 Funkcje

1.4.1  Przewodnik dotyczacy wyboru opcji
Tabela 1-1: Rosemount 2501 Przewodnik dotyczacy wyboru opcji

Typ instalacji Kody opcji modelu

2501R 2501S 2501K 2501)

Wykrywanie * *(1) * * * *
petnego silosu

Wykrywanie na * *(M) * *
zadanie

Wykrywanie pus- * *(1) * *
tego silosu

Montaz w pionie * * * *(1) *
Montaz pod * *@) *
katem (géra)

Montaz w pozio- * * *
mie

Montaz pod * *
katem (dét)

(1) Nalezy wzig¢ pod uwage maksymalng dozwolonq mechanicznq site pociggowgq.
(2) Dostepne tylko z opcjq ,,toZyska na koncu rurki”.

1.4.2  Materiat uszczelnienia i cze$ci metalowe]j watu

Tabela 1-2: Materiat uszczelnienia i czeSci metalowej watu

Zastosowanie Materiat uszczelnienia(1) Metal tozysko

NBR | FPM PTFE ALUR) | SST304 |SST
(1.4301)
3)

* * *

Prasa do pasz
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Tabela 1-2: Materiat uszczelnienia i czesci metalowej watu (ciqg dalszy)

Zastosowanie Materiat uszczelnienia(!) Metal tozysko

NBR | FPM PTFE ALUR) | SST304 |SST
(1.4301)
3)

Granulaty i proszki
tworzyw sztucz-
nych

Sol * * *

Filtr pytowy
(do392°F)

Filtr pytowy
(do 302°F)

Asfalt * *

Cement

Suszarka do zrebek

Cisnieniowe zbior-
niki transportowe,
8 bar

Cukier

Maka * *

Sadza * *

(1) Opcje sq rézne, w zaleznosci od temperatury i ciSnienia procesowego:
NBR: Wartosci maksymalne to 80 °Ci 0,8 bar.
FPM: Wartosci maksymalne to 150 °Ci 0,8 bar.

PTFE: Wartosci maksymalne to 250 °Ci 0,8 bar, 80/150/250°Ci 5/10 bar.
(2)  Aluminium.
(3) W niektérych przypadkach zalecana jest stal nierdzewna 3161 (1.4404).

Skrécona instrukcja obstugi 11
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1.4.3

12

Podzespoty elektroniczne

Tabela 1-3: Podzespoty elektroniczne

Zasilacz SPDT(") | DPDT(®) | FSH| Opéznie | Alarm
FSLG) nie awaryj-
wyjécia® | ny
)

*

Wersja 24 1ub 48V AC - - - -

AC lub
1151ub 230
VAC
Wersja 24V DC * - - - -
DC
Wersja 24V DC/ - * * * opcja
uniwer- 23 230V AC
salna

(1) Pojedyncze styki przetgczne.

(2) Podwdjne styki przetqczne.

(3) Dostepne do wyboru wyjscia alarmu FSH lub FSL. Patrz Podtqczanie wersji
uniwersalnej i Ustawienia zworek w przypadku wysokiego (FSH) lub niskiego
(FSL) poziomu alarmowego.

(4) Regulowany czas opdznienia dla przetqczanych wyjsé.

Przetaczane wyjscie sygnatu

Urzadzenie (czujnik poziomu) w wersji AC lub DC wysyta sygnat wyjsciowy
stanu zakrycia fopatki lub braku zakrycia topatki przez styki SPDT.

Szczegétowe informacje na ten temat zawiera cze$¢ Podtaczanie wersji z
napieciem ACiDC.

Urzadzenie (czujnik poziomu) w wersji uniwersalnej wysyta sygnat wyjsciowy
stanu zakrycia fopatki lub braku zakrycia topatki przez styki DPDT.

Szczegbétowe informacje na ten temat zawiera cze$¢ Podtaczanie wers;ji
uniwersalnej.

Podczas korzystania z urzadzenia (czujnik poziomu) w wersji uniwersalnej
wystepuje requlowane opéznienie przetaczanego wyjscia sygnatu.
Ustawienie tego opéznienia pomaga zapobiegac fatszywemu przetaczaniu
sygnatu wyjsciowego, gdy w silosie (lub innym zbiorniku) wystepuje ruch
materiatu sypkiego. Szczegétowe informacje na ten temat zawiera czes¢
Rysunek 4-1.

Alarm awaryjny

Dzieki opcji alarmu awaryjnego czujnik poziomu moze zgtaszac awarie za
pomoca przekaznika alarmowego.

Zgtaszane s nastepujace awarie:

Skrécona instrukcja obstugi
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e Awaria silnika

e Awaria przektadni

* Awaria ukfadu elektronicznego (w przypadku zasilania silnika)
e Awaria napiecia zasilania

e Awaria oprzewodowania zacisku

Skrécona instrukcja obstugi 13
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2

2.1

2.1.1

14

Instalacja mechaniczna

Wskazowki dotyczace instalacji

Zanim czujnik poziomu zostanie zamontowany na silosie (lub innym
zbiorniku), nalezy zapoznac sie z czescia dotyczaca bezpieczenstwa i
informacjami, ktére nalezy przeczytac przed instalacja.

Bezpieczenstwo

0golne bezpieczenstwo

1.

Instalacje sprzetu moga wykonywac wytacznie odpowiednio
wykwalifikowani pracownicy postepujacy zgodnie z whasciwymi
procedurami..

2. |esliistnieje prawdopodobienstwo, ze sprzet moze miec stycznos¢ z

3.

agresywnymi substancjami, obowiazkiem uzytkownika jest podjecie
odpowiednich srodkéw ostroznosci, aby unikna¢ negatywnego
wptywu tych substancji na sprzet i nie dopusci¢ do naruszenia stopnia
ochrony.

a. Substancje agresywne, takie jak kwasowe ciecze lub gazy,

ktére moga niszczy¢ materiaty metalowe, badz
rozpuszczalniki, ktére moga wptywac na materiaty
polimerowe.

. Odpowiednie $rodki ostroznosci: np. reqularne kontrole w

ramach rutynowych inspekcji lub sprawdzanie w karcie
charakterystyki materiatu, czy jest on odporny na dziatanie
konkretnych substancji chemicznych.

Instalator ma obowigzek:
a. Upewnic sie, ze sita mechaniczna wywierana natopatke przez

materiaty sypkie nie przekracza maksymalnej dopuszczalnej
wartosci dla takiej topatki. Aby uzyskaé wiecej informacji na
ten temat, patrz dane techniczne, ktére zawiera Karta
charakterystyki produktu czujnika Rosemount 2501.

. W przypadku oddziatywania duzych sit mechanicznych nalezy

podjac srodki zapobiegawcze, takie jak przymocowanie
ustawionej pod katem ostony (w ksztatcie odwroconej litry V)
do silosu lub wybranie opcji rurki przedtuzajacej.

. Upewni¢ sie, Ze przylacze procesowe jest dokrecane z

uzyciem odpowiedniego momentu dokrecania oraz
uszczelnione w celu unikniecia wyciekéw medium
procesowego.

Skrécona instrukcja obstugi
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4. Dane techniczne

a. Rosemount 2501 Karta charakterystyki produktu zawiera
wszystkie dane techniczne. Inne wersje jezykowe mozna
znalez¢ na stronie Emerson.com/Rosemount.

Skrécona instrukcja obstugi 15
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2.1.2  Obciagzenie mechaniczne

Patrz Rysunek 2-1, aby sprawdzi¢ maksymalne obcigzenia obstugiwane
przez czujnik poziomu.

16 Skrécona instrukcja obstugi
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Rysunek 2-1: Maksymalne dozwolone obciazenie mechaniczne
Rosemount 2501L

Maksymalnie 50 Nm (przy 4¢‘C

Rosemount 2501M i 2501]

Stal nierdzewnaMaksymalnie 500 Nm (przy 40 °C)
Aluminium: Maksymalnie 180 Nm (przy 40¢C)

Rosemount 2501M i 2501K

Stal nierdzewnaMaksymalnie 600 Nm (przy 40 °C)
Aluminium: Maksymalnie 250 Nm (przy 40§C)

Rosemount 2501S

Skontaktuj sie z firma Emerson, aby dowiedziec¢ sie, jakie jest maksymalne
obciazenie obstugiwane przez czujnik Rosemount 2501S.

Skrécona instrukcja obstugi 17
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2.1.5

2.1.7

18

Uwaga

W przypadku oddziatywania duzych sit mechanicznych nalezy podija¢ srodki
zapobiegawcze, takie jak przymocowanie ustawionej pod katem ostony (w
ksztatcie odwréconej litry V) do silosu lub wybranie opciji rurki
przedtuzajacej.

Lokalizacja montazu

Nalezy poswieci¢ czas na znalezienie odpowiedniej lokalizacji montazu.
Urzadzenie (czujnik poziomu) nie powinno by¢ montowane w poblizu
miejsca napetniania, struktur wewnetrznych oraz $cian silosu (lub innego
zbiornika). Gdy czujnik poziomu jest montowany w wersji przedtuzonej,
szczegolnie istotne jest, aby wzigé pod uwage struktury wewnetrzne. Gdy
czujnik poziomu zostanie umieszczony w niewielkim lub ciasnym miejscu,
moze dojs¢ do uszkodzenia czujnika oraz pogorszenia stopnia ochrony, jaka
zapewnia.

Tuleja przesuwna

Dokreci¢ obie Sruby M8 momentem 20 Nm, aby zapewni¢ uszczelnienie i
utrzymac cisnienie procesowe. Patrz Rysunek 2-2.

Rysunek 2-2: Tuleja przesuwna, sruby M8

A. Dwie Sruby M8

Montaz na kotnierzu

Po dokreceniu kotnierzy nalezy uzy¢ odpowiedniej uszczelki ptaskiej, aby
zapewnic szczelnos¢.

Zastosowania higieniczne

Materiaty przeznaczone do kontaktu z zywno$cia sa odpowiednie w
normalnych i przewidywalnych zastosowaniach higienicznych (zgodnie z
artykutem 3 dyrektywy 1935/2004). Rosemount 2501 nie jest aktualnie
objety zadnymi atestami dotyczacymi higieny.

Obrotowa obudowa

Urzadzenie (czujnik poziomu) ma obudowe, ktéra mozna obraca¢ wokét
gwintowego przytacza po zamontowaniu.

Skrécona instrukcja obstugi
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Rysunek 2-3: Obrot obudowy

A. Gwintowe przytgcze procesowe
B. Obrotowa obudowa

2.1.8  Ustawienie dtawikow kablowych

Gdy czujnik poziomu jest montowany poziomo, nalezy upewnic sie, ze
dfawiki kablowe sa zwrécone ku dotowi, aby unikna¢ przenikniecia wody do
wnetrza obudowy. Nieuzywane przepusty kablowe nalezy catkowicie
uszczelni¢ za pomoca odpowiedniej zaslepki.

2.1.9  Uszczelki

Nalezy zastosowac tasme PTFE na gwintowym przytaczu procesowym lub
uzy¢ uszczelki ptaskiej. Jest to konieczne, aby silos (lub inny zbiornik) mégt
zachowac ci$nienie procesowe.

2.1.10 Konserwacja w przysztosci
Zalecasie:

e Naktadanie smaru na sruby pokrywy obudowy w warunkach
powodujacych korozje.

e Uzywanie tasmy PTFE, aby unikna¢ utkniecia aluminiowego gwintu
przytacza procesowego w gniezdzie.

Dzieki temu mozna unikna¢ problemdw w razie koniecznosci zdjecia
pokrywy podczas wykonywania czynnosci konserwacyjnych w przysztosci.
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2.2 Montaz: czujnik poziomu

Rysunek 2-4 pokazuje, jak czujnik poziomu powinien by¢ montowany.
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Rysunek 2-4: Rosemount 2501L: przyktady montazu

A. Montaz pod kqgtem, na goérze silosu, na potrzeby wykrywania petnego
silosu (przepetnienia). Maksymalna dfugos¢ = 23,62 cala (600 mm)

B. Montaz w pionie na potrzeby wykrywania petnego silosu (przepetnienia),
z watem wahadtowym lub przedtuzeniem linowym. Sprawdzi¢
maksymalne obcigzenie czujnika poziomu

C. Montaz w poziomie, w poblizu gérnej czesci silosu, na potrzeby
wykrywania petnego silosu (przepetnienia). Maksymalna dtugos¢ = 11,8
cala (300 mm)

D. Montaz w poziomie, w poblizu dolnej czesci silosu, na potrzeby
wykrywania kontrolnego (na zqdanie). Maksymalna dtugos¢ = 5,9 cala
(150 mm)

E. Montaz pod kqtem, na dnie silosu, na potrzeby wykrywania pustego
silosu (potrzeby napetnienia). Maksymalna dtugos¢ = 11,8 cala (300
mm)

F. W zaleznosci od obcigzenia zalecana jest ostona zabezpieczajqca.

W przypadku montazu w pionie zalecana jest topatka w ksztatcie buta,
poniewaz jej ruch jest zgodny z ruchem materiatéw statych. Patrz Obciazenie
mechaniczne i Czuto$¢, aby sprawdzi¢, czy fopatka spetnia wartosci
graniczne dla zastosowania.
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Rysunek 2-5: Rosemount 2501M: przyktady montazu

A. Montaz w pionie na potrzeby wykrywania petnego silosu (przepetnienia),
z opcjonalng tulejg przesuwng. Maksymalna dtugos¢ = 118 cala (3000
mm)

B. Maksymalny kqt odchylenia od normalnej pozycji pionowej wynosi 10° w
przypadku uzycia opdji ,toZysko na koricu rurki”

C. Montaz w pionie na potrzeby wykrywania petnego silosu (przepetnienia),
z opgjonalnq tulejq przesuwng. Maksymalna dtugos¢ = 158 cala (4000
mm)

D. Zalecane sq podpory z boku silosu
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Rysunek 2-6: Rosemount 2501R i 2501S: przyktady montazu

e

A. Wykrywanie petnego silosu (przepetnienia), z opcjonalnym
przedtuzeniem linowym

B. Wykrywanie zapotrzebowania, z przedtuzeniem linowym

C. Wykrywanie pustego silosu (potrzeby napetnienia), z opcjonalnym
przedtuzeniem linowym

Maksymalna dtugos¢ = 394 cali (10 000 mm). Patrz Obcigzenie mechaniczne
i Czuto$¢, aby sprawdzi¢ ograniczenia topatki z przedtuzeniem linowym.
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Rysunek 2-7: Rosemount 2501K: przyktady montazu

A. Montaz w poziomie na potrzeby wykrywania petnego silosu
(przepetnienia).

B. Montaz w poziomie na potrzeby wykrywania zapotrzebowania

C. Montaz w poziomie na potrzeby wykrywania pustego silosu.

W zaleznosci od obciazenia zalecany jest zastosowanie kata ochronnego.
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Rysunek 2-8: Rosemount 2501]: przyktady montazu

A. Montaz w pionie lub pod kqtem, na gérze silosu, na potrzeby
wykrywania petnego silosu (przepetnienia)

B. Montaz w poziomie, na gorze silosu, na potrzeby wykrywania petnego
silosu (przepetnienia)

C. Montaz w poziomie na potrzeby wykrywania zapotrzebowania

Montowanie pod kqtem, na dole silosu, na potrzeby wykrywania pustego
silosu

©

E. W zaleznosci od obcigzenia zalecany jest zastosowanie kqta
ochronnego.

W przypadku montazu w pionie zalecana jest topatka w ksztatcie buta,
poniewaz jej ruch jest zgodny z ruchem materiatéw statych. Patrz Obciazenie
mechaniczne i Czutos¢, aby sprawdzi¢, czy fopatka spetnia wartosci
graniczne dla zastosowania.
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3

3.1

3.2
3.2.1

3.2.2

26

Instalacja elektryczna

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy
A OSTRZEZENIE

Niezastosowanie sie do ponizszych zalecen dotyczacych montazu oraz
konserwacji moze spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia ciata.

¢ Instalacje czujnika poziomu moga wykonywac wytacznie
wykwalifikowani pracownicy postepujacy zgodnie z wiasciwymi
procedurami.

e Czujnika poziomu nalezy uzywa¢ zgodnie z zaleceniami zawartymi w
niniejszej instrukcji. Niespetnienie tego wymagania moze wptynac¢ na
bezpieczenstwo pracy czujnika poziomu.

Wybuch moze spowodowaé $mieré¢ lub powazne obrazenia ciata.

e Przelacznik poziomu mozna montowac i obstugiwac jedynie w obszarze
wolnym od zagrozen.

Porazenie elektryczne moze byé przyczyna $mierci lub powaznych
obrazen ciata.

e Nalezy unika¢ kontaktu z przewodami i zaciskami. W przewodach moze
pojawiac sie wysokie napiecie, ktére grozi porazeniem pradem
elektrycznym.

e Przed rozpoczeciem prac zwiazanych z okablowaniem czujnika poziomu
nalezy sie upewnic, ze zasilanie czujnika poziomu jest wylaczone oraz ze
przewody prowadzace do zewnetrznych Zzrédet zasilania zostaty
odtaczone lub nie sg zasilane.

e Upewnic sie, ze okablowanie jest odpowiednie do wartosci praddw, a
klasa izolacji jest odpowiednia do napie¢, temperatur i warunkéw
Srodowiskowych.

Wymagania dotyczace okablowania
Przenoszenie

W przypadku nieprawidtowego obchodzenia sie z urzadzeniem nie mozna
zagwarantowac jego bezpieczenstwa elektrycznego.

Przepisy dotyczace instalacji

Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw lub przepiséw VDE 0100 (przepisy
niemieckiego stowarzyszenia elektrotechnikéw).
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W przypadku korzystania z zasilania napieciem 24 V wymagane jest
zatwierdzone zrddto zasilania ze wzmocniong izolacja od sieci zasilajace;.

3.2.3 Bezpiecznik
Nalezy uzy¢ bezpiecznika zgodnie ze schematami potaczen.

Szczegdbtowe informacje na ten temat zawiera Podtaczanie czujnik poziomu.

3.2.4  Ochrona zapewniana przez wylacznik réznicowopradowy (RCCB)

W razie awarii napiecie w sieci rozdzielczej musi zosta¢ automatycznie
odciete za pomoca wytacznika ré6znicowopradowego, aby zapewnic ochrone
przed posrednim kontaktem z niebezpiecznymi napieciami.

3.2.5 Zasilanie

Wiacznik zasilania
Obok urzadzenia dostepny musi by¢ wytacznik odcinajacy napiecie.
Napiecie zasilania

Przed wtaczeniem urzadzenia nalezy poréwnac zastosowane napiecie
zasilania z warto$ciami okre$lonymi w danych technicznych widniejacych na
module elektronicznym i tabliczce znamionowe;j.

3.2.6  Okablowanie

Przewody okablowania polowego

Srednica musi odpowiada¢ zakresowi mocowania uzytego dtawika
kablowego.

Przekréj musi odpowiadac zakresowi mocowania zaciskow
przytaczeniowych i nalezy wzia¢ pod uwage prad maksymalny.

Cate okablowanie polowe musi posiadac izolacje, ktéra jest odpowiednia do
napiecia wynoszacego co najmniej 250 V AC.

Wartos$¢ nominalna temperatury musi wynosic¢ co najmniej 194 °F (90 °C).

W obecnosci zaktdcen elektrycznych, ktére s wyzsze od wartosci
okreslonych w normach kompatybilnosci elektromagnetycznej, nalezy
stosowac ekranowany przewdéd. W innych sytuacjach wystarczy uzyé
nieekranowanego przewodu.

Schematy podtaczenia czujnikow

Potaczenia elektryczne nalezy wykonac¢ zgodnie ze schematem potaczen.

Przeprowadzanie przewodow w skrzynce zaciskowej

Przewody okablowania polowego musza by¢ przyciete do odpowiedniej
dtugosci, aby mozna byto je odpowiednio umiescic¢ w skrzynce zaciskowe;j.
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3.2.7

3.2.8

3.29

3.2.10

3.2.11

3.3

28

Dtawiki kablowe

Wkrecony dtawik kablowy oraz zaslepka musza spetnia¢ nastepujace
specyfikacje:

e Stopien ochrony przed wnikaniem IP66
e Zakres temperatury od -40 °Cdo +70 °C
e Zacisk odciazajacy

Nalezy upewnic sie, ze wkrecony dtawik kablowy bezpiecznie uszczelnia
przewod i jest odpowiednio mocno wkrecony, aby zapobiega¢ wnikaniu
wody. Niewykorzystywane przepusty kablowe nalezy zabezpieczy¢
odpowiednimi zaslepkami.

W przypadku przewod6w okablowania polowego nalezy zastosowac zacisk
odciazajacy, jesli w urzadzeniu instalowane s fabryczne dfawiki kablowe.

System przepustow

Gdy uzywany jest system gwintowanych przepustow zamiast dtawika
kablowego, nalezy przestrzega¢ przepiséw obowiazujacych w danym kraju.
Przepust musi mie¢ zwezany gwint NPT 2 cala, aby pasowac do
gwintowanego (NPT) otworu przepustu, ktory zawiera czujnik poziomu, oraz
spetnia¢ wymogi normy ANSI B 1.20.1. Nieuzywane otwory przepustéw
moga by¢ szczelnie zamkniete za pomoca metalowej zaslepki.

Ochrona mikroprzetacznikow

Nalezy chroni¢ styki mikroprzetacznikéw, aby zapewni¢ ochrone urzadzenie
przed skokami obciazen indukcyjnych.

Gromadzenie tadunkéw statycznych

Czujnik Rosemount 2501 nalezy uziemi¢, aby zapobiec gromadzeniu sie
fadunkéw elektrostatycznych. Jest to szczegélnie istotne w przypadku
zastosowan z pneumatycznymi systemami transportowymi i
niemetalicznymi pojemnikami.

Przygotowanie do eksploatacji

Przygotowanie do eksploatacji powinno odbywac sie zzamknieta pokrywa.

Podtaczanie czujnik poziomu

Podfaczenia wykonywane sa bezposrednio na ptytce PCB.
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Rysunek 3-1: zlaczy do PCB

A. Zaciski przytqczeniowe dla zasilacza i wyjs¢ sygnatu
B. Silnik jest wewnetrznie podtqczony do obudowy (uziemienie)
C. Zacisk uziemiajqcy

Podtaczanie wersji z napieciem ACi DC
Zasilanie (wersja AC):
e 24,48,115lub 230V AC (50/60 Hz), maksymalnie 4 VA

e Zewnetrzny bezpiecznik: maksymalnie 10 A, szybki lub zwtoczny, HBC,
250V AC

Uwaga
Napiecie zasilania wybiera sie podczas zamawiania czujnik poziomu.

Wszystkie napiecia majg wartos¢ +10% (EN 61010).

Zasilanie (wersja DC):
e 24V DC=+15%, maksymalnie 2,5W

e Zewnetrzny bezpiecznik: niewymagany

Uwaga

Napiecie zasilania wybiera sie podczas zamawiania czujnik poziomu.
Rozbieznosci napiecia wynoszace +15% obejmuja juz rozbieznos¢ +10%
wynikajaca znormy EN 61010.

Wyjscie sygnatu (wersje ACi DC):

e Zmikroprzetacznikiem, styki przekaznika SPDT
e Maks. 250V AC, 5 A, bezindukcyjny

e Maks.30VDC, 4 A, bezindukcyjny
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Rysunek 3-2: Zlacza zaciskowe (wersje ACi DC)

A. Ztgcza wyjscia sygnatu
B. Ztgcza zasilania

Maksymalny rozmiar przewodu to 4 mm?2 (AWG12).

Podtaczanie wersji uniwersalnej

Zasilacz (wersja uniwersalna):

e 24V DC +15%, maksymalnie 4 W

« 22do 230V AC (50/60 Hz) +10%, maksymalnie 10 VA

Uwaga
Rozbieznosci napiecia wynoszace +10% i +15% obejmuja juz rozbieznos¢
+10% wynikajaca z normy EN 61010.

Wyjscia sygnatu i alarmu (wersja uniwersalna):
e Styki przekaznika DPDT

* Maks. 250V AC, 5 A, bezindukcyjny

e Maks.30V DC, 4 A, bezindukcyjny

e Zewnetrzny bezpiecznik: maksymalnie 10 A, szybki lub zwtoczny, HBC,
250V
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Rysunek 3-3: Podfaczanie ztaczy (wersja uniwersalna)
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A. Ztqcza wyjscia sygnatu
B. Ztgcza wyjscia alarmu(®
C. Zlqcza zasilania

Maksymalny rozmiar przewodu to 4 mm?2 (AWG12).

Uziemienie

Zacisk uziemiajacy urzadzenia (czujnik poziomu) musi by¢ podfaczony do
uziemienia, aby unikna¢ wytadowan elektrostatycznych. Jest to szczegélnie
istotne w przypadku zastosowan z pneumatycznymi systemami
transportowymi.

(2) Dostepne tylko wtedy, gdy podczas zamawiania wybrano opcje alarmu awaryjnego
(kontrola obracania).

Styk przekaznika jest otwarty, gdy jest odiqczony od zasilania.
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4

4.1

4.2

32

Konfiguracja

Opo6znienie wyjscia sygnatu

Rysunek 4-1: Timery op6znienia zmiany wyjscia sygnatu

A. Timer op6Znienia w sekundach - do zmiany ze stanu zakrycia fopatki na
brak zakrycia topatki. Fabryczna warto$¢ domysina to 3 sekundy.

B. Timer opéZnienia w sekundach - do zmiany ze stanu braku zakrycia
fopatki na zakrycie fopatki. Fabryczna wartos¢ domysina to 1 sekunda.

Ustawienia zworek w przypadku wysokiego (FSH) lub
niskiego (FSL) poziomu alarmowego
Nalezy uzy¢ ustawienia FSH, jesli czujnik poziomu ma by¢ zastosowany jako

czujnik petnego silosu. Awaria zasilania lub uszkodzenie linii bedzie
uznawane za sygnat petnego silosu (jako ochrona przed przepetnieniem).

Nalezy uzy¢ ustawienia FSL, jesli czujnik poziomu ma by¢ zastosowany jako
czujnik pustego silosu. Awaria zasilania lub uszkodzenie linii bedzie
uznawane za sygnat pustego silosu (jako ochrona przed opréznieniem).
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Rysunek 4-2: Ustawienia zworek w przypadku wysokiego (FSH) lub
niskiego poziomu zabezpieczenia awaryjnego (FSL)

A. Ustawienie zworek umoZliwiajgce wigczenie niskiego poziomu
zabezpieczenia awaryjnego (fabryczna wartos¢ domysina)

B. Ustawienie zworek umoZliwiajqce wigczenie wysokiego poziomu
zabezpieczenia awaryjnego

4.3  Regulacja sprezyny

Sprezyne mozna regulowac w zakresie trzech pozycji. Sprezyne nalezy
wymieniac tylko wtedy, gdy jest to konieczne.

* Drobne w przypadku materiatéw lekkich
 Srednie w przypadku prawie kazdego materiatu (ustawienie fabryczne)
e Zgrubne w przypadku bardzo klejacych materiatéw

Sprezyne mozna wymieniac za pomoc matych szczypiec.

Skrécona instrukcja obstugi 33



Skrécona instrukcja obstugi Pazdziernik 2019

34

Rysunek 4-3: Regulacja sprezyny

OO0
[

A. Sprezyna
B. Drobne
C. Srednie

D. Zgrubne
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4.4  Czutosc

Tabela 4-1 wskazuje przyblizone minimalne wartosci gestosci, przy ktorych
powinno by¢ mozliwe normalne dziatanie. Wytyczne te dotycza wytacznie
luznego, niezbitego materiatu. Podczas napetniania materiat sypki moze

zmieni¢ gestos¢ (np. na materiat zfluidyzowany).

Tabela 4-1: Minimalne wymagania dotyczace gestosci oraz ustawienia czutosci

topatka

Minimalna gestosc¢ g[l = kg/m3 (Ib[ft3) (1) (bez gwaranciji)

Materiat sypki catkowicie za-
krywa fopatke

Materiat sypki zakrywa
topatke warstwa o maksy-
malnej grubosci 3,93 cala.
(100 mm)

Regulacja sprezyny

Regulacja sprezyny

Drobne Srednie (us- | Drobne Srednie (us-
tawienie fa- tawienie fa-
bryczne) bryczne)

topatka w ksztatcie buta40x | 200 (12) 300 (18) 100 (60) 150 (9)
98

topatka w ksztatcie buta35x | 200 (12) 300(18) 100 (60) 150 (9)
106

topatka w ksztatcie buta 28 x | 300 (18) 500 (30) 150 (9) 200(12)
98

W ksztatcie buta 26 x 77 350 (21) 560 (33) 200 (12) 250 (15)
topatka 50 x 98 300(18) 500 (30) 150 (9) 250 (15)
topatka 50 x 150 80 (4,8) 120(7.2) 40(2,4) 60 (3.6)
topatka 50 x 250 30(1,8) 50 (3) 15(0,9) 25(1,5)
topatka 98 x 98 100 (60) 150 (9) 50 (3) 75 (4,5)
topatka 98 x 150 30(1,8) 50 (3) 15(0,9) 25(15)
topatka 98 x 250 20(1,2) 30(1,8) 15(0,9) 15(0.,9)
topatka zawiasowa 98 x 200 | 70 (4,2) 100 (60) 35(2,16) 50(3)
b=37 obustronna

topatka zawiasowa 98 x 200 | 100 (60) 150 (9) 50(3) 75 (4,5)
b=28 obustronna

topatka zawiasowa 98 x 100 | 200 (12) 300(18) 100 (60) 150 (9)
b=37 jednostronna
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Tabela 4-1: Minimalne wymagania dotyczace gestosci oraz ustawienia czutosci

(cigg dalszy)

topatka

Minimalna gestos¢ g/l = kg/m? (IbJft3) (') (bez gwarancji)

Materiat sypki catkowicie za-
krywa topatke

Materiat sypki zakrywa
topatke warstwa o maksy-
malnej grubosci 3,93 cala.
(100 mm)

Regulacja sprezyny

Regulacja sprezyny

Drobne Srednie (us- | Drobne Srednie (us-
tawienie fa- tawienie fa-
bryczne) bryczne)

topatka zawiasowa 98 x 100 | 300 (18) 500 (30) 150 (9) 250(15)
b=28 jednostronna

(1) W przypadku wersji z opcjq podgrzewanie obudowy powyzsze dane nalezy pomnozy¢

przez 1,5.
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5.1

5.2

Obstuga

Informacje og6lne na temat wyjs¢

Informacje ogdlne na temat wyjs¢ sygnatu i alarmu w przypadku réznych
wersji podzespotéw elektronicznych zawiera Podzespoty elektroniczne.

Wyjscia sygnatu

Rysunek 5-1: Logika przetaczania (wersje ACi DC)

A. Zielony
B. Czerwony

e Wersja DC wyposazona jest w diode LED, ktéra zmienia kolor, aby

zasygnalizowac, ze topatka jest lub nie jest zakryta materiatem statym.

¢ Wersja AC nie jest wyposazona w diode LED.
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Rysunek 5-2: Logika przetaczania (wersja uniwersalna)
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FSL (poziom alarmowy niski)
FSH (poziom alarmowy wysoki)
Zéty

Zielony

Awaria zasilania

Uwaga

Szczegbtowe informacje na temat wyboru wyjscia alarmu FSH lub FSL
zawiera cze$¢ Ustawienia zworek w przypadku wysokiego (FSH) lub niskiego
(FSL) poziomu alarmowego.
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5.3  Wyjscie alarmu (wysoki lub niski poziom alarmowy)

Jeslifopatka urzadzenia (czujnik poziomu) nie jest zakryta, wat obracajacej
sie topatki wywotuje impulsy w odstepach co 20 sekund. W razie wystapienia
awarii impulsy te sa zatrzymane, a przekaznik alarmu wytacza sie po

30 sekundach.

Rysunek 5-3: Logika przetaczania (wersja uniwersalna)
A B
¥ %

|
7l6[sl4]  [7]e[s]4]

A. Kolor Zétty lub zielony, tj. brak awarii. Patrz Rysunek 5-2.
B. Kolor czerwony, tj. awaria
C. Umiejscowienie diody LED na ptytce PCB

Rysunek 5-4: Przyktad podtaczenia

miR

Gdy Rosemount 2501 jest uzywany w celu wykrywania petnego silosu z
maksymalnym stopniem bezpieczenstwa, sygnat wyjsciowy moze
wskazywac na:

e Catkowite zapetnienie silosu
e Awarie napiecia zasilania
¢ Nieprawidtowe podtaczenie

e Urzadzenie (czujnik poziomu) ulegto awarii

Skrécona instrukcja obstugi 39



Skrécona instrukcja obstugi Pazdziernik 2019

6

6.1

6.2

6.3

6.4

40

Konserwacja

Otwieranie pokrywy

Przed otwarciem pokrywy w celu przeprowadzenia czynnosci serwisowych,
nalezy wzia¢ pod uwage nastepujace kwestie:

* Nie wolno zdejmowac pokrywy przy wtaczonym zasilaniu.

e Nalezy upewnic sie, ze na pokrywie nie zalega pyt ani nie ma pytu w
powietrzu.

¢ Nie wolno dopusci¢, aby deszcz dostat sie do obudowy.

Regularne kontrole bezpieczenstwa

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo w obszarach zagrozonych wybuchem oraz
bezpieczenstwo elektryczne, nalezy reqularnie sprawdza¢ nastepujace
elementy, w zaleznosci od zastosowania:

¢ Mechaniczne uszkodzenie lub korozja przewoddw okablowania lub
innych elementéw (strona obudowy i strona czujnika).

¢ Dokfadnos¢ uszczelnienia ztacza procesowego, dtawikow kablowych i
pokrywy obudowy.

¢ Wiasciwe podtaczenie zewnetrznego kabla uziemiajacego (jesli
dostepny).
Czyszczenie

Jesli dane zastosowanie wymaga czyszczenia, nalezy przestrzegac
nastepujacych zasad:

« Srodek czyszczacy musi byé dostosowany do materiatéw, z ktérych
wykonane jest urzadzenie (odpornos$¢ na dziatanie substancji
chemicznych). Nalezy wzia¢ pod uwage przede wszystkim uszczelnienie
watu, uszczelnienie pokrywy, dtawik kablowy oraz powierzchnie
urzadzenia.

Proces czyszczenia nalezy przeprowadzi¢ w taki sposéb, aby:

« Srodek czyszczacy nie przeniknat do wnetrza urzadzenia przez
uszczelnienie watu, uszczelnienie pokrywy lub dtawik kablowy.

¢ Nie doszto do uszkodzenia mechanicznego uszczelnienia watu,
uszczelnienia pokrywy, dtawika kablowego ani innych czesci.

Test dziatania

W zaleznosci od zastosowania moze by¢ wymagane czeste przeprowadzanie
testu dziatania.
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6.5

6.6

Nalezy przestrzegac wszystkich stosownych srodkéw ostroznosci
zwigzanych z bezpieczefstwem pracy (np. bezpieczenistwem elektrycznym,
ci$nieniem procesowym itp.).

Ten test nie sprawdza, czy czujnik poziomu jest odpowiednio czuty, aby
dokonywa¢ pomiaréw danego materiatu.

Testy dziatania przeprowadzane sa poprzez zatrzymanie fopatki obrotowej w
odpowiedni sposéb i monitorowanie, czy ma miejsce prawidtowa zmiana
sygnatu wyjsciowego ze stanu braku zakrycia na zakrycie.

Data produkgiji
Data produkgiji jest widoczna na tabliczce znamionowe;j.

Czesci zamienne

Informacje na temat wszystkich cze$ci zamiennych zawiera Karta
charakterystyki produktu czujnika Rosemount 2501.
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7 Certyfikaty urzadzenia

7.1 Deklaracja zgodnosci UE

Rysunek 7-1: Deklaracja zgodnosci UE (strona 1)

N o °
4 EU Declaration of Conformity
EMERSON. No: RMD 1151 Rev. A
We,

Rosemount Measurement Limited
158 Edinburgh Avenue

Slough, Berkshire, SL1 4UE
United Kingdom

declare under our sole responsibility that the product,

Rosemount™ 2501 Solids Level Switch — Paddle

manufactured by,

Rosemount Measurement Limited
158 Edinburgh Avenue

Slough, Berkshire, SL1 4UE
United Kingdom

to which this declaration relates, is in conformity with the provisions of the European Union
Directives, including the latest amendments, as shown in the attached schedule.

Assumption of conformity is based on the application of the harmonized standards and, when

applicable or required, a European Union notified body certification, as shown in the attached
schedule.

W/Z/z Technical Directory

(signature) (function)
Timothy Hill 25-Oct-19 Slough, GB
(name) (date of issue & place)
Page 1 of 2 en
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Rysunek 7-2: Deklaracja zgodnosci UE (strona 2)

s EU Declaration of Conformity

EMERSON. No: RMD 1151 Rev. A

EMC Directive (2014/30/ED)

All Models
Harmonized Standards: EN 61326-1:2013

LV Directive (2014/35/EU)

All Models
Harmonized Standards: EN 61010-1:2010

RoHS Directive (2011/65/EU)

All Models
Harmonized Standard: EN 50581:2012

The Model 2501 is in conformity with Directive 2011/65/EU of the European Parliament
and of the Council on the restriction of the use of certain hazardous substances in electrical
and electronic equipment.

(Minor variations in design to suit the application and/or mounting requirements are identified by alpha/numeric
characters where indicated * above) Page 2 of 2 en
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o Deklaracja zgodnosci UE c €
EMERSON Nr: RMD 1151 wersja A

Rosem ount Measurem ent Limited
158 Edinburgh Avenue

Slough, Berkshire, SL1 4UE
United Kingdom

deldarje z petng odpowiedzialnodeia, ze prodult:

Czujnik poziomu materialow stalych
Rosemount™ 2501 —czujnik lopatkowy

wyptodukowany przez firme

Rosem ount Measurem ent Limited
158 Edinburgh Avenue

Slough, Berkshire, SL1 4UE
United Kingdom

ktérego dotyczy niniejsza deldaracja, jest zgodny = wymogami Dyrektyw Unii Europejskie;,
w tym £ ostatnimi poprawkami, ggodnie z zalgrzonym wykazem

Dellaracja zgodnodci opiera sig na zastosowaniu norm zharm onizewanych, a w stosownych

1 wymaganych preypadkach takie certyfikatdw jednostek notyfikowanych Unin Eurepejskie;,
zgodnie z zatgozonym wykazem

Technical Director

[podpid) (stanowiskd)
Timothy Hill 2019-10-25  Slough, Wieclka Brytania

44
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o Deklaracja zgodnosci UE c €
EMERSON. Nr: RMD 1151 wersja A

Dyrektywa w sprawie kompatybilnosci elekiromagnetycznej (2014/30/UE)

Wszystkie modele
Mormy zharmonizowane: EN 61326-1:2013

Dyrektywa niskonapieciowa (2014/35UE)

W szystkie modele
Normy zharmonizowane: EN 61010-1:2010

Dyrekiywa RoHS (2011/65/UE)

Wszystkie modele
Morma zharmenizowana: EI 50581:2012

Model 2501 jest zgodny = dyrekiywa Parlamentu Europejskiege i Eady 201 1/65/TE w
aprawie ograniceenia stosowania okreslonych substancii niebezpiecznych w spreeeie
elektrycznym i elektronicznym.

(Miewielkie zmiary w konstrukcii w celu dopasowania do zastosow ari a lub wymagan zwigzargrch 2 m ontazem

syidentyfikowane za pomocy znskdw alfamumeryeznych cznaczonych powyze] jako *)
Shonalz?
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7.2 Informacje na temat dyrektywy Unii Europejskiej

Najnowsza wersje deklaracji zgodnosci UE mozna znalez¢ na stronie
Emerson.com/Rosemount.

7.3 China RoHS

@7 China RoHS B2 MBS RAIKEIRE 19 351§ 5% Rosemount 2501
List of Rosemount 2501 Parts with China RoHS Concentration above MCVs

FHEYE | Hazardous Substances
o # + kil Honiant | Potiinated | Pobbrmmid
Part Name f exavalen olybrominate: olybrominate:
L(f,ic)’ Mt?:;:u)ry Cac(ig:l).lm Chromium biphenyls diphenyl ethers
9 (Cr +6) (PBB)

Rl

Electronics X o X o ¢} [¢]
Assembly

SR

Housing X o] o (o] [e] (o]
Assembly
SRR/ R

Process Connection / X o o o (o} o
Extension

M o o o o o 0
Measuring Vane

RFHEF AT SIT11364 194 T il fF.

This table is proposed in accordance with the provision of SJ/T11364.

O: BEA LA I T I R 20T DN 2 A ST TGBYT 2657 2 I ME NI ZEK.

O: Indicate that said hazardous sub. in all of the ho IS for this part is below the limit requirement of

GB/T 26572.

X B TEZ AP TR IR R, LG T 2% A PN Y 45 5 TGBIT 2657 2 i HGE MR 4 2K,
X: Indicate that said hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement of GB/T 26572.
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+1 800999 9307 lub
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