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Serbatoio Rosemount™

Serbatoio Rosemount™

NOTA

Leggere questo manuale prima di lavorare con il prodotto. Per la sicurezza personale e del
sistema e per il funzionamento ottimale del prodotto, assicurarsi di capire a fondo il
contenuto prima di installare, utilizzare o effettuare la manutenzione di questo prodotto.

Per esigenze di assistenza o supporto per |'apparecchiatura, contattare il
rappresentante di zona di Emerson Process Management/Rosemount Tank Gauging.

Versione

Questo manuale si basa sulle funzionalita di TankMaster WinSetup versione 6.x.
Per le versioni precedenti di TankMaster, potrebbero non essere disponibili tutte le

funzionalita descritte in questo manuale e l'interfaccia utente grafica (GUI) potrebbe
avere un aspetto diverso.
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Capitolo 1 Introduzione

Serbatoio Rosemount

Questo manuale descrive la procedura di configurazione consigliata per linstallazione del
sistema Rosemount~ Tank Gauging. La descrizione si basa sull'utilizzo del programma
TankMaster™ Winsetup come strumento di configurazione.

Per ogni dispositivo (misuratore di livello radar Rosemount 59005, trasmettitore di
temperatura multi-ingresso Rosemount 2240S, hub per serbatoi 2410 Rosemount, ecc.) &
disponibile un manuale di riferimento che fornisce informazioni dettagliate sulla procedura di
installazione del dispositivo (vedere "Documentazione tecnica"a pagina 3 e Figura 1-1 a pagina
4). Vengono descritti l'installazione meccanica e il cablaggio, I'assistenza e la risoluzione delle
problematiche. Dopo l'installazione del dispositivo occorre procedere alla configurazione. Il
manuale di configurazione di sistema di Rosemount Tank Gauging guida I'utente attraverso il
processo di configurazione del sistema di misura di Rosemount Tank Gauging al fine di
garantirne il corretto funzionamento con dispositivi di campo e serbatoi.

La serie Rosemount Tank Gauging comprende un'ampia gamma di componenti personalizzati
di piccole e grandi dimensioni per sistemi di misura dei serbatoi. Il sistema include diversi
dispositivi di campo, come misuratori di livello radar, trasmettitori di temperatura e
trasmettitori di pressione per coprire l'intera gamma delle opzioni di inventario. La suite
software TankMaster fornisce gli strumenti necessari per configurare e utilizzare il sistema
Rosemount Tank Gauging.
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1.1

Panoramica del manuale

Il manuale di configurazione di sistema di Rosemount Tank Gauging include le sequenti sezioni:

Sezione1: Introduzione

Una descrizione dei diversi componenti del sistema Rosemount Tank Gauging.

Sezione 2: Installazione del dispositivo

Una descrizione sulla procedura di utilizzo di TankMaster WinSetup ai fini dell'installazione
dei dispositivi in un sistema Rosemount Tank Gauging.

Sezione 3: Installazione in serbatoi

Una descrizione sulla procedura di utilizzo di TankMaster WinSetup ai fini dell'installazione dei
serbatoi e dell'associazione dei dispositivi in un sistema Rosemount Tank Gauging.

Sezione 4: Manipolazione del dispositivo

Descrizione abbreviata delle funzioni di base per la modifica della configurazione del
dispositivo e la disinstallazione dei dispositivi dall'area di lavoro di WinSetup.

Manuale di riferimento
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1.2

1.2.1

1.2.2

Serbatoio Rosemount

Documentazione tecnica

I sistema Rosemount Tank Gauging include un'ampia gamma di documentazione per
l'utente. Per I'elenco completo, consultare la pagina Web di Emerson Automation Solutions
alla sezioneRosemount Tank Gauging System e i prodotti Rosemount Level Measurement .

Manuale di riferimento

= Rosemount Tank Gauging Manuale di configurazione del sistema (00809-0300-5100)

= Hub di sistema Rosemount 2460 Manuale di riferimento (00809-0100-2460)

m Hub del serbatoio Rosemount 2410 Manuale di riferimento (00809-0100-2410)

= Misuratore di livello radar Rosemount 5900S Manuale di riferimento (00809-0100-5900)

= Misuratore di livello radar Rosemount 5900C Manuale di riferimento (00809-0100-5901)

m Test di prova Rosemount 5900 Manuale di supplemento (00809-0200-5900)

m Trasmettitore di temperatura Rosemount 22240S Manuale di riferimento (00809-0100-2240)
m Display Rosemount 2230 Manuale di riferimento (00809-0100-2230)

m Serie Rosemount 5300 Manuale di riferimento (00809-0100-4530)

m Serie Rosemount 5408 Manuale di riferimento (00809-0300-4408)

m Installazione del software Rosemount TankMaster Manuale di riferimento (00809-0400-5110)
m Rosemount TankMaster WinView Manuale di riferimento (00809-0300-5110)

m Rosemount TankMaster WinOpi Manuale di riferimento (00809-0200-5110)

m Rosemount TankMaster WinSetup Manuale di riferimento (00809-0100-5110)

m Sistema wireless per misuratori dei serbatoi Rosemount Manuale di riferimento
(00809-0100-5200)

= Monitoraggio di tetti galleggianti TankMaster Rosemount Manuale di riferimento
(00809-0500-5100)

Scheda tecnica del prodotto

» Misuratore del serbatoio Rosemount Scheda tecnica del prodotto (00813-0100-5100)
= Hub di sistema Rosemount 2460 Scheda tecnica del prodotto (00813-0100-2460)

= Rosemount 2410 Scheda tecnica del prodotto (00813-0100-2410)

m Rosemount 5900S Scheda tecnica del prodotto (00813-0100-5900)

= Rosemount 5900C Scheda tecnica del prodotto (00813-0100-5901)

m Rosemount 2240S Scheda tecnica del prodotto (00813-0100-2240)

= Rosemount 2230 Scheda tecnica del prodotto (00813-0100-2230)

= Rosemount 5300 Scheda tecnica del prodotto (00813-0100-4530)

Rosemount 5408 Scheda tecnica del prodotto (00813-0100-4408)



http://www.emerson.com/en-us/automation/measurement-instrumentation/tank-gauging-system
http://www.emerson.com/en-us/automation/measurement-instrumentation/tank-gauging-system
http://www.emerson.com/en-us/automation/measurement-instrumentation/level
http://www.emerson.com/documents/automation/104482.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-2460-system-hub-reference-manual-en-81354.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-2410-tank-hub-reference-manual-en-104484.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-5900s-radar-level-gauge-reference-manual-en-81142.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-5900c-radar-level-gauge-reference-manual-en-81472.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-5900-instruction-for-installation-configuration-operation-of-proof-test-function-reference-reflector-en-81730.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-2240s-multi-input-temperature-transmitter-reference-manual-en-104486.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/rosemount-2230-graphical-field-display-reference-manual-en-104490.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-5300-series-high-performance-guided-wave-radar-en-76166.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/reference-manual-rosemount-tankmaster-software-installation-en-5332482.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-tankmaster-winview-rosemount-en-81040.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/reference-manual-rosemount-tankmaster-winopi-en-4886228.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-tankmaster-winsetup-rosemount-en-80868.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-tank-gauging-wireless-system-en-81172.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-tankmaster-floating-roof-monitoring-en-4850036.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-system-product-data-sheet-rosemount-tank-gauging-system-en-104590.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-2460-system-hub-en-104538.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-2410-tank-hub-en-104516.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-5900s-radar-level-gauge-en-104522.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-5900c-radar-level-gauge-en-104528.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-2240s-multi-input-temperature-transmitter-en-104518.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-2230-graphical-field-display-en-104524.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-5300-level-transmitter-guided-wave-radar-rosemount-en-73580.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-5408-5408-sis-level-transmitters-non-contacting-radar-en-202468.pdf
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1.2.3 Struttura del documento

Figura 1-1. Struttura della documentazione del sistema e dell'utente

m Manuale di riferimento Rosemount TankMaster WinSetup
(Documento Nr. 00809-0100-5110)

m Manuale di riferimento Rosemount TankMaster WinOpi
(Documento Nr. 00809-0200-5110)

m Manuale diinstallazione del software Rosemount TankMaster
(Documento Nr. 00809-0400-5110)

Manuale di riferimento Hub per sistemi Rosemount
2460 (Documento Nr. 00809-0100-2460)

Manuale di configurazione del
sistema Rosemount Tank Gauging
(Documento Nr. 00809-0300-5100)

Manuale di riferimento Rosemount
2410(Documento Nr.
00809-0100-2410)

Manuale di riferimento Rosemount 59005
(Documento Nr. 00809-0100-5900)
Manuale di riferimento Rosemount 5900C
(Documento Nr. 00809-0100-5901)

Manuale di riferimento Rosemount 22405
(Documento Nr. 00809-0100-2240)

Manuale di riferimento Rosemount 2230
] (Documento Nr. 00809-0100-2230)
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Sezione 2 Installazione del dispositivo

Questa sezione descrive la procedura per l'installazione e la configurazione del sistema Tank
Gauging Rosemount utilizzando il programma di configurazione Rosemount TankMaster

WinSetup.
2.1 Panoramica di configurazione del sistema
2.1.1 Allestimenti

Prima dell'installazione del sistema Tank Gauging Rosemount, occorre assicurarsi che siano
disponibili le sequenti informazioni:

n Una planimetria di tutti i dispositivi di campo e serbatoi.

m ID unita di ogni dispositivo (I'ID di unita e un identificatore univoco assegnato a
ciascun dispositivo in fabbrica).

" Indirizzi Modbus di dispositivi di livello e dispositivi ATD. | dispositivi vengono forniti
con indirizzi predefiniti che verranno modificati durante la configurazione del
sistema. Gli indirizzi Modbus vengono configurati nel database del serbatoio dell'hub
per sistemi Rosemount 2460 e nel database del serbatoio dell'hub Rosemount 2410
come descritto di sequito.

" Parametri della geometria del serbatoio e distanze di riferimento come ad es. altezza
di riferimento del serbatoio (R) e distanza tra il livello zero (targhetta di riferimento) e
il fondo del serbatoio.

= Tipo di antenna per i diversi indicatori di livello.

2.1.2 Procedura di installazione

L'installazione e la configurazione di un sistema Tank Gauging Rosemount include i
seguenti passaggi come riassunto qui di sequito e in Figura 2-1 a pagina 8:

1. Configurazione del protocollo di comunicazione

Specificare i parametri del protocollo di comunicazione:

u Il protocollo Modbus Master gestisce la comunicazione tra una stazione di lavoro
TankMaster e dispositivi di campo come I'hub per sistemi 2460 Rosemount e
Rosemount 2410 Tank Hub.

u Il protocollo Slave gestisce la comunicazione con un computer host.

m La comunicazione con TankMaster puo essere supervisionata registrando i diversi tipi

di errore e i codici funzione.
2. Preferenze

Specificare le unita di misura, i prefissi dei tag per le etichette del serbatoio e del dispositivo, i
parametri di inventario e i parametri da visualizzare durante la visualizzazione dei dati del
serbatoio.

Serbatoio Rosemount 5
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3. Installazione e configurazione dell'hub di sistema Rosemount 2460

L'hub per sistemi 2460 Rosemount deve essere installato e configurato prima di installare
altri dispositivi come un hub per serbatoi 2410 Rosemount e un misuratore di livello radar
Rosemount 59008S.

Installazione di un hub di sistema Rosemount 2460:

u Assegnare un indirizzo di comunicazione Modbus

u Per ciascuna porta di comunicazione, configurare il protocollo e i relativi parametri
di comunicazione

= Configurare il database del serbatoio con le informazioni sui dispositivi collegati al
bus di campo

4, Installazione e configurazione di Rosemount 2410 Tank Hub

L'hub per serbatoi 2410 Rosemount deve essere installato dopo I'hub per sistemi 2460
Rosemount e prima degli altri dispositivi di campo. Nel caso in cui non venga utilizzato alcun
hub di sistema, I'hub del serbatoio puo essere collegato direttamente a una stazione di lavoro
TankMaster. L'installazione di un hub per serbatoi 2410 Rosemount comprende i sequenti
passaggi principali:

= Specificare un tag del dispositivo

u Assegnare un indirizzo di comunicazione Modbus

= Configurare il database del serbatoio per la mappatura dei dispositivi collegati ai serbatoi
= Configurare il display locale opzionale

5. Installazione e configurazione dei dispositivi di campo

Nel sistema Tank Gauging Rosemount, come parte della procedura diinstallazione 2410
Rosemount, in TankMaster Winsetup vengono installati dispositivi di campo come gli indicatori
di livello e trasmettitori di temperatura. | dispositivi vengono configurati in una fase successiva
tramite la finestra Proprieta di ciascun dispositivo.

L'installazione e la configurazione dei dispositivi includono i sequenti passaggi:

Fase Descrizione
Comunicazione Specificare protocollo e indirizzo.
Configurazione Specificare i parametri della geometria del serbatoio, i parametri
specifici del dispositivo, le posizioni degli elementi di temperatura e, a
seconda del tipo di dispositivo, gli altri parametri corrispondenti.

6 Manuale di riferimento
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6. Installazione e configurazione dei serbatoi

L'installazione di un serbatoio include i sequenti passaggi:

Fase Descrizione

Scegliere il tipo di serbatoio Selezionare una delle opzioni disponibili come Tetto Fisso, Tetto
Galleggiante, GPL sferico, GPL orizzontale o altro tipo di serbatoio

adatto.

Specificare un tag per Specificare un nome da utilizzare come identificatore nella

il serbatoio finestra Workspace e in altre finestre TankMaster.

Selezionare i dispositivi Associare i dispositivi al serbatoio.

Configurazione Specificare i segnali sorgente disponibili per i parametri tipo
livello dell'acqua libera, pressione del vapore e pressione del
liquido.

Inserimento del valore Specificare un intervallo di valori approvato per Livello, Volume

vuoto e Livello di acqua libera. Nel caso in cui non sia disponibile uno
strumento sorgente, e possibile specificare manualmente i valori da
utilizzare.

7. Taratura

Una volta installato e configurato un misuratore di livello radar Rosemount 5900 per garantire
cheil livello misurato e il livello effettivo del prodotto corrispondano potrebbe essere necessario
regolare il parametro Distanza di calibrazione. La regolazione deve essere eseguita una volta
durante la messa in funzione finale.

Serbatoio Rosemount 7
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Figura 2-1. Procedura di installazione del sistema Rosemount Tank Gauging

Computer ] - ] .
TankMaster host dello 1. Configurazione di comunicazione
Workstation stabilimento Vedere “Configurazione del protocollo
U di comunicazione” a pagina 10.
C v
i 2. Preferenze
Modbus TCP | ! Consultare la sezione "Preferenze” a
Ethernet : pagina 20.

A

3. Installazione e configurazione di un
hub per sistemi Rosemount 2460.
Vedere Installazione di un hub di
sistema Rosemount 2460 a pagina 31.

4. Installazione e configurazione
dell'hub per serbatoio Rosemount 2410
Vedere Installazione di un hub di
sistema Rosemount 2410 a pagina 32.

Rosemount 59005 Rosemount 22405 5. Installazione e configurazione del
dispositivo. Per gli esempi vedere
“Installazione di un misuratore di livello Radar
Rosemount 5900 a pagina 46 e
“Installazione di un dispositivo ausiliario peril
serbatoio” a pagina 75.

v

6. Installazione e configurazione del
serbatoio. Vedere "Installazione di un
serbatoio" a pagina 115.

Rosemount 2230 v

TANKBUS

(o= j 7. Calibrazione.
i Vedere "Calibrazione di un misuratore di
livello" a pagina 137.
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2.1.3 Utilizzo della procedura guidata di installazione del
dispositivo

La procedura guidata di installazione del dispositivo guida l'utente passo dopo passo lungo la
procedura di installazione. La procedura guidata pud essere avviata in tre modi diversi:

| TR AT 1. Selezionare la cartella Dispositivi.

File View Service Tools Help

8 o i B m 7 2. Dal menu a comparsa fare clic con il
tasto destro del mouse e selezionare
= B2 Network Connections Installa Nuovo oppure selezionare
£ 8 This Workstation | Expand Al Servizio>Dispositivi dal menu Installa
(3 Tanks Collapse Al Nuovo.
@
[-[] Protacals Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files..

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

D e i = In alternativa é possibile eseguire
e la seguente procedura:
File | View Service Tools Help
=) o ? 1. Selezionare il server su cui deve
—— N 0 essere installato il sistema.
Legon.. Deviee. 2. Dalmenu File>Install New
Log off

selezionare Device.

Exit

Workspace

E% Metwork Connections

=M This Workstation

For Help, press F1

Per informazioni dettagliate sull'installazione dei diversi dispositivi consultare il capitoloda 2.6 2 2.11.

Serbatoio Rosemount 9
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2.2

10

Configurazione del protocollo di comunicazione

La stazione di lavoro TankMasterpuo essere collegata a dispositivi di campo e computer host
utilizzando i protocolli Master e Slave. Se su una stazione di lavoro TankMaster € installato il
software Rosemount TankMaster, come protocollo predefinito e disponibile Modbus Master.
E possibile ottenere anche protocolli opzionali, come il protocollo Modbus Slave per la
comunicazione con i sistemi host. Per ulteriori informazioni, contattare Emerson Automation
Solutions | Rosemount Tank Gauging.

Un protocollo Modbus offre fino a otto canali. | protocolli Enraf e HART supportano 16 canali.
Per ogni canale e possibile specificare a quale porta di comunicazione PC (USB | COM)
connettersi e i parametri di comunicazione standard come velocita di trasmissione, parita e
numero di bit di stop.

All'Host Computer

Figura 2-2. Comunicazione con vari dispositiviRosemount Tank Gauging

PROTOCOLLO >>>> Emerson Wireless
SLAVE 1420 Gateway
(PLC, SCADA, DCS)
OPC, Modbus RTU Rosemount TankMaster
Host
HART TCP computer
Ethernet
Rosemount 2460 Modbus TCP Modbus RTU RS232/RS485
Ethernet
Modbus TCP PROTOCOLLO
Ethernet MASTER
Modbus RTU
TRL2/RS232/
RS485
Modbus RTU <<<( O Adattatore
TRL2/RS485 T  Emerson Wireless
1 775 THUM
Rosemount 2230
Rosemount 2410 - Rosemount 2240S
I J Rosemount 5900S
Tankbus
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2.2.1 Configurazione del canale del protocollo master

Questa sezione descrive la la procedura di configurazione del canale del protocollo
Modbus Master protocol channel per la comunicazione con un modem FBM 2180. La
procedura si applica anche ad altri protocolli e modem, ma potrebbero variare le
impostazioni di alcuni parametri.

Per configurare un canale di protocollo:
1. Aprire la cartella Protocols nella finestra Workspace.

2. Selezionare l'icona che corrisponde al particolare protocollo da configurare
(questo esempio mostra il protocollo Modbus Master).

Rosemount TankMaster WinSetup E\@

File View Service Tools Help

8 ow i = %

=B Network Connections
EI This Workstation

[:I Tanks

[:I Devices

IE!E Protocols

; T Expand All

¥ EnrafGPUMaster 1.0

¥ I0TMaster 1.0 Disable

¥ HartMaster 1.0

Properties

&= GBG

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

3. Cliccare con il pulsante destro del mouse e selezionare Properties, oppure scegliere
Protocols/Properties dal menu Service.

A1 ModbusMaster Protocol Properties @

Frotocaol Channels

<7 MbMaster.1
7 MbMaster.2
7 MbMaster.3
7 MbMaster.4
7 MbMaster.5

7 MbMaster.6 Cloze

7 MbMaster.7

7 MbMaster.8 Help

4, La finestra Proprietd del protocollo contiene l'elenco dei canali di protocollo disponibili.
Per ogni canale la relativa icona indica se il canale é abilitato o disabilitato.

5. Selezionare il canale desiderato.

6. Fare clic sul pulsante Properties per configurare il canale del protocollo.

Serbatoio Rosemount 11
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] Modbus Master Protocol Channel 1 Configuration *
C jcati

emmunieaten l Folla ] ] Modbus Master Protocol Channel 1 Configuration *
[ Enable Channel

ch [ Enable Channel

" Modbus
Channel Type
Modbus RTU Modbus TCH " Modbus RTU (Serial) (¥ Modbus TCP (Ethemet)
Port: |COM‘I (Communications Port) j
Modbus RTU Modbus TCP
Red. P°ﬂ1|None j 2
|CC'I--'I‘I (Communications Port J |P Address: 10.65.208.13
Ad ed...
— [None =] ¥ Red. 2460 IP Address: |10.69.208.14

Reply Timeout: '7 The default Modbus RTU tin Port: 502

eply Timeout: {1000 ™ & chosen (1000 ms).
Betries: 3 il
Description: | Reply Timeout: (5000 ms

Betries: 3 -
™ Communication disabled in backup mode ZI
Description: |
™ Communication disabled in backup mode
0K | Cancel | appy | Heb |

Selezionare la scheda Communication. Consente di configurare i parametri che
controllano la comunicazione tra i dispositivi di campo e la stazione di lavoro
TankMaster.

Per Modbus RTU, qualora sia necessario impostare i parametri di comunicazione
fare clic sul pulsante Advanced:

Port La porta COM alla quale sara collegato Rosemount 2180

Baud rate 4800

Bit di stop 1

Parita Nessuna

Modem Peril modem bus di campo 2180 Rosemount selezionare FBM 2180 FBM
Handshaking 2180: Nessuna

FBM 2170/71: RTS/CTS/DTR/DSR
RS485: RTS/CTS

RS232: Nessuna

1000 ms

10

Il testo descrive il canale configurato

Timeout risposta
Nuovi tentativi

Descrizione

Nota

Se la comunicazione viene interrotta e I'handshaking include DSR, dal Server di Protocollo
TankMaster non sara inviata nessuna query. Cio potrebbe causare un timeout della query.

b.

In Modbus TCP, specificare l'indirizzo IP per il serbatoio Rosemount 2460 a cui & connesso

il server TankMaster. Per gli hub di sistema ridondanti, per il server di backup puo essere
utilizzato un indirizzo IP separato. Per ulteriori informazioni sulla modalita di
configurazione degli hub di sistema ridondanti, consultare il Manuale di riferimento
dell'hub per sistemi 2460 Rosemount.

La scheda File di registro consente di specificare il tipo di informazioni da registrare e
salvare su disco (vedere anche“"Configurazione del file di registro" a pagina 18).

Manuale di riferimento
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per i sistemi con tank server ridondanti puo essere utilizzata la casella di controllo
Comm. disabled in backup mode. Quando la casella di controllo € selezionata, se il
server locale del serbatoio & in modalita di backup ModbusMaster non inviera
alcuna query.

Per attivare il canale del protocollo selezionare la casella di controllo Enable
Channel.

Modbus Master Protocol Channel 1 Configuration @

Communication lFile Log]

| Enable Channel

Port: |COM‘I (Communications Port) j Modem: FEM 2180 A

Fare clic sul pulsante OK per memorizzare la configurazione attuale e chiudere
la finestra di configurazione.

Nell'area di lavoro di WinSetup compare l'icona Modbus Master Channel (canale
n. 1in questo esempio):

21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN] X

File View Service Tools Help

8 ow i = %

E% Metwork Connections
E| This Workstation
[:l Tanks
[:l Devices
Ea Protocols
E| T ModbushMaster 1.0

S EnrafGPUMaster 1.0
S I0TMaster 1.0
T ModbusSlave 1.0

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1
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2.2.2 Configurazione del canale del protocollo slave

Il protocollo consente la raccolta di dati dalla workstation TankMaster a un computer host.

Nota
Per |'utilizzo di un server di protocollo slave occorre installare una chiave hardware. Deve essere
abilitata la comunicazione host.

Configurazione della comunicazione Modbus

Per configurare il canale del protocollo Modbus Slave, procedere come segue:

1. Aprire la cartella Protocols nella finestra Workspace.
2. Selezionare l'icona del protocollo ModbusSlave.
21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN] X

File View Service Tools Help

8 o i B

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks
[:l Devices
Ea Protocols
- ModbusMaster 1.0
4 EnrafGPUMaster 1.0
H 10TMaster 1.0

%9l ModbusSlave 1.0 Disable
Properties

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

3. Fare clic con il pulsante destro del mouse e selezionare Properties, oppure scegliere
Protocols>Properties dal menu Service.

21 ModbusSlave Protocol Properties &J

Frotocaol Channels
< MbSlave.1
7 MbSlave.2
&7 MbSlave.3
&7 MbSlave.4
s7 MbSlave.5

(g\{ MbSlave.6 Claze

&7 MbSlave.7

&7 MbSlave.8 Help

b

4, La finestra Protocol Properties contiene |'elenco dei canali di protocollo abilitati e
disabilitati.
5. Selezionare il canale desiderato.
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6. Fare clic sul pulsante Properties per configurare il canale del protocollo.

Modbus Slave Protocol Channel 1 Configuration @

Communication | File Log] Tank Mapping

| Enable Channel

Port: |comz v | Modem: RS-485 -
Baud rate: |EEDD j Handshaking: | None
Stop bits: |1 j Address: 1 jl

Parity: | Even j Advanced...

Description: |Rosem0unt TankMaster channel for Modbus slave.

Cancel Apply Help
7. Selezionare la scheda Communication.
8. Per attivare il canale di protocollo selezionare il pulsante di controllo Enable
Channel .
9. Verificare che siano impostati i sequenti parametri di comunicazione:
Porta Scegliere la porta COM alla quale sara connesso il computer host.
Baud rate Scegliere un'impostazione che corrisponda all'impostazione dell'host.
Bit di arresto Scegliere un'impostazione che corrisponda all'impostazione dell'host.
Parita Scegliere unimpostazione che corrisponda all'impostazione dell'host.
Modem Scegliere l'interfaccia appropriata. Se si sta utilizzando un Modem Field
Bus 2180 Rosemount selezionare FBM 2180.
Handshaking FBM 2180: Nessuna
FBM 2170/71: RTS/CTS/DTR/DSR
RS485, RS232: Vedere le specifiche per il software di comunicazione
utilizzato sul sistema host.
Indirizzo Impostare l'indirizzo Modbus che deve essere utilizzato dal computer host
per identificare la stazione di lavoro TankMaster.
Descrizione I testo descrive il canale configurato

Nota
Nel caso in cui 'handshaking includa DSR, se la comunicazione viene interrotta non verra inviata
nessuna query dal Server di protocollo TankMaster. Cio potrebbe causare un timeout della query.

10. Fare clic sul pulsante OK per memorizzare la configurazione attuale e chiudere la
finestra di configurazione.
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Configurazione avanzata

Per configurare i tempi di ritardo e i timeout, esequire le sequenti operazioni:

1. Nella finestra Slave Protocol Channel Configuration, selezionare la scheda
Communication e fare clic sul pulsante Advanced:

Advanced Communication @

Query to Response Delay: |10 ms
Query Interval: '1DD7 ms
Read Query Timeout: 'r ms
Write Response Timeout: 'r ms
Madmum Response Time: |800 ms

Backup mode: | (None) j

QK | Cancel | Help |

2. Per il protocollo TRL2 Modbus Slave vengono utilizzati i sequenti valori predefiniti:

Query aritardo dirisposta 10 ms
Intervallo di query 100 ms

Lettura query ditimeout 400 ms
Scrittura Timeout risposta 400 ms
Tempo di risposta massimo 800

ms Modalita di backup Nessuna

3. Per la modalita di backup scegliere una delle tre opzioni sequenti:

= Nessuna

= Write Commands Rejected significa che TankMaster non accetta alcun comando di
scrittura dal sistema host ai registri del database del dispositivo

= In modalita Silent il protocollo ModbusSlave non inviera alcuna risposta alle richieste
provenienti dal computer host mentre il server locale del serbatoio € in modalita
backup
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Configurazione della mappatura del serbatoio

Il protocollo consente la raccolta di dati dalla stazione di lavoro TankMaster a un computer
host. Nella finestra Mappatura Serbatoio € possibile specificare da quali serbatoi prelevare i
dati per il sistema host:

1. Nella finestra Configurazione Canale Protocollo Slave selezionare la scheda Mappatura
serbatoio:
[ 21 Modbus Slave Protocol Channel 1 Configuration @

Communication ] File Log Tank Mapping

Available Tanks: Mapped Tanks:
= This Workstation/Local Servi Pos | Tank Name Server -
] = TK-2 TEA Local Server

1]
1
] 2
3

4
|
B

7

8

9

in

=
4 L 3 ’ *
0K | Cancel | apy | Heb |

2. Dall'elenco di serbatoi che compare nel riquadro Available Tanks selezionare i serbatoi a
cui si connettera I'host.

3. Cliccare il pulsante ™ |per spostare i serbatoi selezionati nella lista dei Mapped Tanks.
Verificare che i serbatoi vengano visualizzati nell'ordine richiesto dal sistema host.
Quando I'host invia una query, TankMaster risponde inviando i dati del serbatoio
nell'ordine in cui i serbatoi sono elencati nella colonna Mapped Tanks. La modifica
della posizione dei serbatoi mappati puo essere eseguita semplicemente
utilizzando i pulsanti « e’ ®

4. Fare clic sul pulsante OK per memorizzare la configurazione attuale e chiudere la finestra.
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2.2.3 Configurazione del file di registro

Per ulteriori informazioni su come memorizzare un registro delle comunicazioni su disco
consultare la sezione Rosemount TankMaster WinSetup Manuale di riferimento
(00809-0100-5110).

224 Modifica della configurazione del canale del protocollo
corrente

La configurazione del canale puo essere modificata in qualsiasi momento. Esequire i
seguenti passaggi:

1. Nell'area di lavoro WinSetup aprire la cartella Protocols e la sottocartella del protocollo con i
canali abilitati.

[F1 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN[ X

File View Service Tools Help

8 o i B

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

D Devices
S+ Protocols
ET ModbusMaster 1.0

né’i Find Devices...

4 EnrafGPUMaster 1.0

T I0TMaster 1.0 View Log...

-3~ ModbusSlave 1.0 Statistics...
State...
Properties

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Selezionare l'icona del canale.

3. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Properties oppure dal menu
Service scegliere Channels>Properties.

4, Scegliere la scheda appropriata e modificare le impostazioni del protocollo come
descritto nelle sezioni precedenti.
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2.2.5

Serbatoio Rosemount

Configurazione del server di protocollo

All'avvio di TankMaster WinSetup possibile specificare quali server di protocollo verranno
connessi.

Per modificare la configurazione corrente, procedere come segue:

1. Nell'area di lavoro WinSetup selezionare la cartella Protocols.
2. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere
Configure.
[ 31 Configure Protocol Servers &J‘
Server Mame Connect
DataHighwaySlave O
AsciiSlave O
Ascil T Slave O

™ Show all protocals

I lse the settings as default for all nebwark nodes:

QK | Cancel | Help |

3. Nella colonna Connect, selezionare la casella di controllo di ogni protocollo da
connettere automaticamente all'avvio di WinSetup.

Utilizzando il comando Disable & possibile disabilitare un server di protocollo in qualsiasi momento:
1. Nell'area di lavoro di Winsetup, aprire la cartella Protocols.

2. Fare clic con il pulsante destro del mouse sull'icona del server del protocollo
desiderato e scegliere Disable.
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2.3
2.3.1

20

Preferenze
Unita di misura

Specificare le unita per i calcoli di inventario e le variabili misurate come ad es.livello e
temperatura. Per modificare le unita di misura, procedere come segue:

1. Selezionare il server desiderato (ad esempio "This Workstation") nell'area di lavoro
WinSetup.
2. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Setup oppure dal menu Service

scegliere Servers>Setup.

3. Nella finestra Server Preferences selezionare la scheda Units.

Server Preferences @

Ambient Air Temperature ] Inventory] Miscellaneous ]

Syztem Unitz

Level/Jllage:  |m - Wolume: m3 -

Temp: deg C - Dengity: kofm3 -

Pressure: har G - wieight: tanirm) -

QK | Cancel Apply Help

4, Scegliere le unita di misura desiderate per livello [ riempimento, temperatura,
pressione, volume, densita e peso.

5. Fare clic sul pulsante OK per memorizzare la configurazione attuale e chiudere la
finestra.

Nota
Prima dell'installazione di nuovi serbatoi e dispositivi assicurarsi che vengano specificate le

unita di misura desiderate.

Occorre tenere presente che queste impostazioni influiscono solo sull'installazione di nuovi
serbatoi. | serbatoi gia installati nell'area di lavoro WinSetup Workspace non sono coinvolti. Per
modificare le unita di misura di un serbatoio esistente & necessario eseguire le seguenti

operazioni:
1. Disinstallare il serbatoio.
2. Modificare le unita di misura nella finestra Server Preferences/Units (oppure nel

programma TankMaster WinOpi scegliere I'opzione di menu Setup>System e
modificare le unita nella finestra System Setup).

3. Reinstallare il serbatoio.
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2.3.2 Temperatura ambiente dell'aria

Per modificare le preferenze della temperatura dell'aria ambiente, procedere come seqgue:

1. Selezionare il server desiderato (ad esempio "This Workstation") nell'area di lavoro
WinSetup.
2. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Setup, oppure dal menu Service,

scegliere Servers>Setup.

3. Nella finestra Preferenze Server selezionare la scheda Temperatura ambiente aria.
Server Preferences @

Uit {

nventory] Miscellaneous ]
Ambient Air Temp Source
" Manual 238 T

Device: Source: Sensor

@+ Auto |ATD-59 J |Temperature J 3 j‘

Walue Range

Mirirnurn:  |-100.0 T b airnurn; | 300.0 T

QK | Cancel Help
4, Se e disponibile un sensore di temperatura che puo essere utilizzato per le misurazioni

della temperatura dell'aria ambiente selezionare Auto. In caso contrario,
selezionare I'opzione Manual e digitare un valore per la temperatura dell'aria
ambiente.

= Dispositivo. Cliccare il pulsante .| e selezionare il dispositivo a cui e collegato un

sensore di temperatura.

= Ambient Air Temp Source. Seleziona la sorgente di temperatura associata al
dispositivo selezionato. In un sistema Rosemount Tank Gauging, il
trasmettitore di temperatura associato deve essere configurato nel
database dei serbatoi dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount (per ulteriori
informazioni consultare
"Installazione di un hub per serbatoi 2410 Rosemount" a pagina 32).

= Sensor. Sceglie un sensore specifico da utilizzare per la temperatura dell'aria
ambiente.

= Value Range Se la temperatura dell'aria ambiente viene inserita manualmente
lintervallo di valori definisce i valori minimi e massimi.

5. Fare clic sul pulsante OK per memorizzare la configurazione attuale e chiudere la finestra.
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2.3.3 Inventario

Per le misurazioni automatiche della densita vengono utilizzati i calcoli della gravita locale e
dell'aria ambiente. Per modificare le impostazioni di Inventario, procedere come seque:

1. Selezionare il server desiderato (ad esempio "This Workstation") nell'area di lavoro
WinSetup.
2. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Setup, oppure dal menu

Service scegliere Servers>Setup.

3. Nella finestra Sever Preferences selezionare la scheda Inventory.
Server Preferences @
Urits | Ambiert Air Temperature  Inventory l Miscellaneous ]
Local Gravity Calculation
Walue: Latitude:
& Manual  [3.8067 e 4.0
Elevation:
" Calculated
0.0 m
Ambient Air Denzity Calculation
P Walue Fange
Unit: kafm3 = o
Minirriurn:
0.00 kg/m3
" Manual 1.21
Baze Density: Mainmum:
(¢ Calculated  |1.21 kg/m3 10,00 kg/m3
oK | Cancel | Apply | Help

4, Local Gravity.
Se é installato un trasmettitore di pressione opzionale per calcolare densita e peso viene

utilizzata la gravita locale.
m Se sidesidera utilizzare un valore specifico per la gravita locale selezionare Manual.

m Se sidesidera che la gravita locale venga calcolata da TankMaster scegliere
Calculated. In questo caso e necessario inserire la latitudine e I'elevazione del sito.

5. Densita dell'aria ambiente

La Densita dell'Aria Ambiente viene utilizzata per calcolare Densita Effettiva e Peso in
Aria (Weight in Air-WIA).

= Sessidesidera utilizzare un valore specifico di densita dell'aria ambiente selezionare
Manual.

m Se sidesidera che la densita dell'aria ambiente venga calcolata da TankMaster
selezionare Calculated. Il valore calcolato si basa sulla Densita di Base e sulla
temperatura dell'aria ambiente.

Per ulteriori informazioni sui parametri di inventario e sui calcoli consultare
TankMaster WinOpi Manuale di Riferimento (Documento no. 303028EN)

6. Fare clic sul pulsante OK per memorizzare le impostazioni attuali e chiudere la finestra.
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2.3.4

Serbatoio Rosemount

Miscellaneo

Per la modifica dei parametri tipo laTabella di Capacita Serbatoio, o Temperatura di Riferimento,
eseguire i sequenti passaggi:

1.

Selezionare il server desiderato (ad es. “Questa stazione di lavoro”) nell'area di lavoro
WinSetup.

Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Setup, oppure dal menu Service,
scegliere Servers>Setup.

Nella finestra Server Preferences selezionare la scheda Miscellaneous.
Server Preferences @

Units ] AmbientAirTemperature] Inventory

TCT

Type: Raw - Max points: 1000

Digital Alarms

Max na of Alams: 100

Feference Temperature

Bef Temp: 15.0 ‘C

oK | Cancel | | Help |

Durante l'installazione di nuovi serbatoi scegliere il tipo di Tabella Capacita Serbatoio
(TCT) da utilizzare come impostazione predefinita . Se vengono create le tabelle di
strapping per i nuovi serbatoi verra scelto automaticamente il tipo di TCT predefinito.
Tuttavia, se la tabella di strapping & specificata nella finestra Tank Capacity Setup il tipo di
TCT puo essere modificato indipendentemente dalle impostazioni della finestra Server
Preferences.

E' possibile scegliere tra TCT Raw, International e Northern.

Per ulteriori informazioni consultare TankMaster WinOpi Manuale di Riferimento
(Documento no. 303028EN)

Specificare il numero massimo di Allarmi Digitali che verranno utilizzati.

Specificare la temperatura di riferimento da utilizzare per i calcoli di inventario.
Normalmente viene utilizzato il valore standard di 15° C.

Fare clic sul pulsante OK per memorizzare le impostazioni attuali e chiudere la finestra.
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2.3.5 Impostazione dei prefissi delle etichette nhome

TankMaster WinSetup consente di specificare i prefissi dei tag di nome predefiniti che
appariranno automaticamente durante l'installazione di nuovi serbatoi e dispositivi. Va tenuto
presente che |'etichetta del serbatoio deve iniziare con una lettera. Se invece si desidera
utilizzare altri prefissi possono essere ignorati.

Per specificare i prefissi dei tag del nome, procedere come segue:

1. Dal menu Service scegliere Preferences.

Preferences @

-mail Configuration | Setup Tank View | Tanks Visibility |

Tank: Tk-

Level Device: [TRL/ZRTG, [/ 7-

Fex RTG)

Temperature Device: (DAL TT-

o FCU-
2410 Tark Hub: HUE-

Wirelezs [775, GWD]: Wi

oK | Cancel | | Help

2. Nella finestra Preferences selezionare la scheda Tag Prefixes.

3. Digitare i prefissi da utilizzare per i nomi dei serbatoi e dei dispositivi e fare clic sul pulsante
OK. | prefissi possono essere modificati in qualsiasi momento successivamente. Tenere

presente che cid non influira sui nomi dei serbatoi e dei dispositivi esistenti.
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2.3.6 Configurazione E-mail

TankMaster WinSetup consente di configurare un client di posta elettronica per notifiche e

rapporti di allarme. Per configurare un client di posta elettronica, procedere come seqgue:

1. Dal menu Service scegliere Preferences.

Preferences @

Setup Tank View | Tanks Visibility |

.Tag Prefixes

Buitt-in E-mail Client General Configuration

SMTP Server: |

Sender Address: |

SMTF Port:
Authentication Corfiguration Channel Security Configuration
[ Use Authentication [ Use Channel Security
s
[ -

oK | Cancel | | Help |

2. Nella finestra Preferences selezionare la scheda E-mail Configuration.
3. Inserire le seguenti informazioni:
Specificare un server SMTP per i messaggi in uscita. Per i dettagli
Server SMTP contattare I'amministratore della LAN o il provider di servizi Internet
(ISP).
Indirizzo del L'account di posta elettronica che inviera le e-mail dalla stazione di
lavoro corrente deve trovarsi sul server SMTP specificato.
Porta SMTP Opzionale. Per i dettagli contattare 'amministratore della LAN o I'ISP.
Configurazione Se érichiesta l'autenticazione sul server di posta selezionare questa
dell'autenticazi opzione e inserire un nome di Login e una Password..
ellautenticazione Per i dettagli contattare I'amministratore della LAN o I'SP.
Configurazione della sicurezza Selezionare questa opzione se il client di posta elettronica richiede
del canale I'uso della protezione del canale.
Peri dettagli contattare I'amministratore della LAN o I'lSP.
Oggetto Inserire un titolo per la notifica di allarme e-mail. Questo oggetto
viene utilizzato solo per la notifica degli allarmi ed e facoltativo.

Questo oggetto non verra utilizzato per altre e-mail inviate dal client
di posta elettronica integrato.
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2.3.7

26

Panoramica di layout serbatoio

La scheda Setup Tank View viene utilizzata per specificare le variabili da presentare nella
finestra Tank View; per ulteriori informazioni consultare il manuale Rosemount TankMaster
WinSetup.

TankMaster WinSetup consente di creare un nuovo layout di visualizzazione del serbatoio e
memorizzarlo su disco o caricare un layout di tabella esistente dal disco.

Per creare un layout Tank View, procedere come seque:

1. Dal menu Service selezionare Preferences.
2. Nella finestra Preferenze selezionare la scheda Panoramica configurazione Serbatoio.
Preferences @

' Tag Prefixes | E-mail Configuration Setup Tank View | Tanks Visibility |

LCurrent Tank View Table Lapout:

|EI:\F|osemount\TankMaster\Setup\Data\TankInfo.th Load Table...| Savefs..

Available Parameters: Selected Parameters:

Felay 3 ~

Felay 4

Temp 1

Temp 10

Temp 11

Temp12

Temp 13 Move &ll >
Temp 14
Temp 15
Temp 16
Temp 2

Temp 3

Temp 4

Temp 5

Temp B

Temp 7

Parameters Group: | all 4

m

ke

—

oK | Cancel | Apply | Help |

Se si desidera modificare il layout di una tabella esistente cliccare sul pulsante Load Table.

4, Nel pannello Available Parameters sul lato sinistro della finestra Preferences/Setup Tank

View selezionare il parametro da presentare nella finestra Tank View (per ulteriori
informazioni consultare il manuale Rosemount TankMaster WinSetup).

5. Per spostarsi sul pannello Selected Parameters a destra della finestra Preferences/Setup
Tank View cliccare sul pulsante Move.

6. Ripetere i passaggi da 4 a 5 per ogni parametro che si desidera inserire.
Il pulsante Move All consente di spostare tutte le variabili in una volta sola nell'elenco Selected
Parameters.

7. Assicurarsi che tutti i parametri che devono comparire nella finestra Panoramica Serbatoio

siano inclusi nella casella di riepilogo Parametri selezionati come illustrato qui di sequito:
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Preferences @
' Tag Prefixes | E-mail Configuration Setup Tank View | Tanks Visibility |

LCurrent Tank View Table Lapout:

|EI:\F|osemount\TankMaster\Setup\Data\TankInfo.th Load Table...| Savefs..

Available Parameters: Selected Parameters:

Temp12 ~ Level
Temp13 Level Rate
Temp 14 Avg Temp
Temp 15 il
Temp 16 Lig Press
Temp 2 ap Press
Temp 3 Move All >
Temp 4
Temp 5
Temp B
Temp 7
Temp 8
Temp 9
Ullage << Remove Al
ap Temp

m

S

—

Parameters Group: | all 4

8. Se si desidera memorizzare la tabella di visualizzazione del serbatoio corrente per un uso
futuro fare clic sul pulsante Save as.

9. Fare clic sul pulsante OK per memorizzare le impostazioni attuali della Panoramica
Serbatoio e chiudere la finestra.

Nota
Cliccando sul pulsante Apply o OK, l'impostazione dei parametri viene memorizzata nel
layout di tabella utilizzato dalla finestra Tank View.

Per visualizzare i parametri del serbatoio specificato, fare clic con il pulsante destro del
mouse e scegliere I'opzione Open Tank View:

[F1 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN X
File View Service Tools Help
8 o ¢4 = m?
E% Metwork Connections
E| This Workstation Expand Al
-4 Tanks
. =3 ANl Tanks Uninstall
Rename
: Open Tank View...  ——————B || (= This Workstation/TK-1 - Tank View =x =R
[ Fixed Roof ;
[#-[Z] Floating Ro el Parameter Mame
-[[7] Devices Tank Entry Lewvel
[:l Protocols ) Level Rate
Hybrid Tank Setup Ao T
Tank Capacity Pl
Tank Volume Calculation Yap Press
Properties L Fiss
" L LogicalView | B Physical View
For Help, press F1 U
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2.3.8 Visibilita del serbatoio

La scheda Tanks Visibility consente di configurare i serbatoi su un server remoto in modo
da renderli visibili sul client WinOpi corrente.

Per specificare che i serbatoi siano visibili sul client WinOpi corrente:

1. Dal menu Service scegliere Preferences e selezionare la scheda Tanks Visibility:
Preferences @
‘Tag Preﬁxes] E-mail Conﬁguration] Setup Tank View Tanks Visibility |
Abilitar
t—— [ Enable Tank Vizsibility function
Tank Server
Select tank server: |AIIServers j
Select tanks to be vizgible on thiz work station:
] SEGOTO1-01729.TkA
] SEGOTO-01729.TK-2
] SEGOTO-01729.TK-3
] SEGOTO-01729.TK-S
3] SEGOTO-01729.TK-+
Nuovi serbatoi: when a new tank iz ingtalled from this workstation, automatically make it
(® Vizsible on this workstation
("~ Hidden on this workstation
oK | Cancel | Apply | Help

2. Selezionare la casella di controllo Enable Tank Visibility.

3. Dal menu a tendina Select tank server selezionare il server remoto del serbatoio su cui
sono installati i serbatoi.

4. Nel pannello Select tanks to be visible on this workstation controllare i serbatoi che si
desidera rendere visibili sulla stazione di lavoro corrente. Nell'impostazione
predefinita sono visibili tutti i serbatoi.

5. Per rendere visibili i serbatoi selezionati sulla stazione di lavoro corrente scegliere
l'opzione Visible on this workstation.

6. Fare clic sul pulsante OK per memorizzare la configurazione attuale e chiudere la

finestra Preferences.
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Figura 2-3. Visibilita dei serbatoi abilitata per tutti i serbatoi

= 507 Tag F‘reﬁxes] Setup Tank View Tal
=i Tanks
- a all Tanks [v Enable Tank Yisibility function
+ T-1 Select tank server. | Al Servers
1 ez
E':' TR Select tanks to be vizible on this w
TE-S €] SEGOTOT-01729.TKA
@ Tk €] SEGOTO1-01729.TK-2
+-[] Fined Fioof ] SEGOTO1-01729.TK-3
3 soh ] SEGOTO1-01729.TK-5
i sphereLPG X SEGOTO-01723.TK
+ [:l Floating Roof
+ [:l Devices

Figura 2-4. Un serbatoio escluso da Visiblity (TK-X)

= 507 Tag Prefices ] Setup Tank View  Tar
-4 Tanks
= a all Tanks ¥ Enable Tank Visibility function
+ Tk-1 Select tank server. [l Sarvers
Tk-2
Tk-3 Select tanks ta be wisible an thiz w
Tis X SEGOTOT-0723 TK-
¥ D Fixed Boof ] SEGOTO1-01729.Tk-2
D Sphere LPG M SEGOTO1-01729.Tk-3
(B3 Floating Roof B SEGOTM-M729.TKS
+ nating oo (O SEGOTO-01723.TK:%
+ [:l Devices
+-[_] Protocols
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2.4

2.4.1
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Installazione del dispositivo sul campo - panoramica

Il software Rosemount TankMaster supporta molti dispositivi di campo, ad esempio:

= Hub di sistema Rosemount 2460

= Hub Serbatoio Rosemount 2410

n Misuratore di livello radar Rosemount 5900

n Trasmettitore di temperatura multi-ingresso 2240S
Rosemount

" Display di campo grafico Rosemount 2230

= Trasmettitore di livello radar 5408 Rosemount

u Radar a onda guidata 5300 Rosemount

u Trasmettitore di pressione Rosemount 3051/3051S

" Trasmettitore di temperatura 644 Rosemount

Configurazione

LinstallazioneTankMaster include la configurazione della comunicazione del sistema
Rosemount Tank Gauging con la stazione di lavoro TankMaster e i dispositivi di campo, e la
configurazione dei parametri specifici del dispositivo.

La configurazione degli indicatori di livello radar include:

L] mappatura su un serbatoio
specifico

n parametri di comunicazione

n parametri specifici del dispositivo

= geometria del serbatoio

n parametri ambientali del serbatoio

La configurazione dei dispositivi ausiliari del serbatoio (ATD) include:

" indirizzo di comunicazione

" mappatura delle variabili di misura ai dispositivi sorgente

n Trasmettitore di temperatura multi-ingresso 2240S Rosemount o
altro trasmettitore di temperatura supportato

" elementi di temperatura

" sensore di livello dell'acqua

" Display di campo grafico Rosemount 2230

" altri dispositivi di campo supportati
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2.5

Serbatoio Rosemount

Installazione di un hub di sistema Rosemount 2460

Questa sezione descrive brevemente la procedura per l'installazione e la configurazione di un
hub per sistemi 2460 Rosemount Rosemount 2460 System Hub in un sistema Tank Gauging
Rosemount. Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione di Rosemount 2460
fare riferimento all'hub per sistemi Rosemount 2460 Manuale di Riferimento (Documento No.
00809-0100-2460).

Per la configurazione di Rosemount 2460:
1. Verificare che il programma Rosemount TankMaster WinSetup sia attivo e in esecuzione.

2. Abilitare e configurare un canale di protocollo per stabilire la comunicazione con la porta
appropriata sul PC TankMaster.

3. Awviare la procedura guidata di installazione in TankMaster WinSetup:

a. Fare clic con il pulsante destro del mouse nella cartella Devices.
Selezionare I'opzione Install new.

(3 Select Device @

Device Type:
| 2460 System Hub

2460 System Hub T ag:

SYSHUE-

[ Install Offline

Cancel | Help |

4, Selezionare il tipo di dispositivo 2460 System Hub.

5. Specificare un'etichetta del nome nel campo diinserimento del Tag dell'hub per
sistemna 2460. Questo tag verra utilizzato come identificatore di Rosemount 2460 in
varie finestre e finestre di dialogo.

6. Fare clic sul pulsante Next per procedere con l'installazione guidata.
7. Verificare la comunicazione con il computer host | TankMaster PC.
8. Verificare che le porteHost e Field siano configurate correttamente. Le porte host

vengono utilizzate per la comunicazione con le stazioni di lavoro TankMaster o altri
sistemi host. | campi porta vengono utilizzati per la comunicazione con I'hub per
serbatoi 2410 Rosemount, il misuratore di livello radar Rosemount 59005 e altri
dispositivi da campo.

9. Configurare il database del Serbatoio. Verificare che gli indirizzi Modbus dei
dispositivi collegati siano impostati correttamente. Questi indirizzi devono
corrispondere alle impostazioni del database dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount.
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2.6 Installazione di un hub per serbatoio Rosemount 2410

La procedura guidata di installazione riguarda la configurazione di base di un hub per serbatoi
2410 Rosemount. Nel caso in cui si renda necessaria un'altra configurazione di bus primario, bus
secondario, uscita relé e calcolo della densita ibrida, esse devono essere esequite separatamente
tramite la finestra 2410 Tank Hub Properties, a tale scopo consultare il Manuale di Riferimento
(00809-0100-2410).

2.6.1 Procedura gquidata di installazione

Prima di configurare I'hub per serbatoi 2410 Rosemount &€ molto importante controllare che il
database serbatoi dell'hub per sistemi 2460 Rosemount sia configurato correttamente. Cio
garantisce che I'hub del sistema sia in grado di raccogliere i dati dai diversi dispositivi di campo.
Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione di 2460 vedere “Installazione di un
hub per sistemi Rosemount 2460 ” a pagina 31.

Per avviare la procedura guidata di installazione in TankMaster WinSetup eseguire i sequenti

passaggi:
1. Nella finestra Workspace selezionare la cartella Devices.
[ 21 Rosemount TankMaster / WinSetup E@I&J
File View Service Tools Help
8 o & = m?

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
-] Tanks

& 0 I
Collapse All
-] Protocols

Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Dal menu a comparsa fare clic con il tasto destro del mouse e selezionare Install New

oppure selezionare Service>Devices dal menu Install New.
A questo punto viene visualizzata la finestra Select Device.
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Tipo di dispositivo

1. Dal menu a tendina Device Type selezionare l'opzione 2410 Tank Hub.

{3 Select Device X

Device Type:
|2410 Tank Hub

2410 Tag:

lHUB-1

[~ Install Offine

Cancel I Help |

2. Specificare un nome nel campo diinserimento 2410 HUB Tag.
Questo tag verra utilizzato come identificatore di Rosemount 2410 Tank Hub in
varie finestre e finestre di dialogo.

3. Fare clic sul pulsante Next.
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Configurazione di comunicazione

Specificare se TankMaster comunica direttamente con I'hub per serbatoi 2410
Rosemount o tramite un hub per sistemi 2460 Rosemount.

(%) 2410 Tank Hub Communication - HUB-1 [l

Change Address

Communication

. LCommunication
" Directly Channel: Modbushd aster. 1 h

" Wia FCU

" ia 2460 :l

(%) 2410 Tank Hub Communication - HUB-1 [l

Modbus Address|

Communication

< . Communication
Directly Thannel Modbushd aster. 2

" Wia FCU

2460 Tag: SYSHUEB-201 -

Modbus Address: i jl Unit [D: 30630

Change Address on Device. .. | Werify Communication

< Back | Mext = | Cancel | Help |

Se I'hub del serbatoio e collegato a un hub di sistema, selezionare il relativo hub di
sistema dall'elenco a discesa 2460 Tag.

Se I'hub del serbatoio € collegato direttamente al PC TankMaster e non tramite un hub
di sistema, specificare il canale del protocollo di comunicazione associato alla porta di
comunicazione sulla stazione di lavoro TankMaster. Per la verifica dei canali abilitati:

Nell'area di lavoro WinSetup aprire la cartella Protocols
Fare clic con il pulsante destro del mouse sull'icona del protocollo ModbusMaster.

scegliere I'opzione Properties

Per verificare quale porta di comunicazione é associata a un determinato canale:

fare clic con il pulsante destro del mouse sull'icona del canale del protocollo

aprire la scheda Communication e controllare quale porta di comunicazione &
selezionata. Per ulteriori informazioni sulla configurazione dei protocolli di
comunicazione vedere il capitolo “Configurazione del canale del protocollo master” a

pagina 1.
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4, Per verificare la comunicazione con I'hub per serbatoio, digitare l'indirizzo corrente
Modbus e fare clic sul pulsante Verify Communication . Se é stato inserito
l'indirizzo Modbus corretto verra visualizzato I'ID unita (I'hub per serbatoio viene
spedito con l'indirizzo Modbus predefinito = 247).

Se si desidera modificare l'indirizzo Modbus corrente oppure non si conosce
lindirizzo, fare clic sul pulsante Change Address on Device.

Nota

Nel caso in cui siano collegati con lo stesso indirizzo predefinito (247) diversi hub per serbatoi 2410
Rosemount, prima di poter utilizzare il comando Verify sara necessario modificare gli indirizzi. Per
ulteriori informazioni, consultare Come modificare l'indirizzo Modbus del 2410 Rosemount.

Come modificare l'indirizzo Modbus di Rosemount 2410

a. Nellafinestra 2410 Tank Hub Communication window cliccare sul pulsante Change Address on

Device...
per aprire la finestra Change Address.

[8 Change Address &J

Unit [D: 1
Set Modbus Address: 1o il

QK | Cancel | Help |

b. Inserire UnitID e Modbus Address
Modificando l'indirizzo del dispositivo, I'D unita viene utilizzato come identificatore
univoco del dispositivo. L'ID unita puo essere trovato sull'etichetta apposta sul
dispositivo.
Suggerimentol Se nessun altro dispositivo € collegato allo stesso indirizzo del dispositivo
corrente, I'ID unita puo essere trovato digitando l'indirizzo corrente nel campo Adress
nella finestra 2410 Tank Hub Communication e facendo clic sul pulsante Verify
Communication.

c. Per memorizzare le impostazioni correnti e chiudere la finestra cliccare sul pulsante OK.

d. Per verificare che sia stato stabilito il collegamento tra la stazione di lavoro TankMaster
e I'hub serbatoio 2410 Rosemount, nella finestra 2470 Tank Hub Communication
window, fare clic sul pulsante Verify Communication. Quando TankMaster rileva
I'hub per serbatoio compare I'ID unita.

5. Per continuare la procedura di installazione dell'hub serbatoi, nella finestra 2410 Tank

Hub Communication fare clic sul pulsante Next.
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Configurazione del database del serbatoio

Ciascun serbatoio e rappresentato da una posizione nel database dei serbatoi 2410
Rosemount. Ogni dispositivo collegato a Rosemount 2410 € mappato su una posizione del
serbatoio. Per ogni posizione del serbatoio, viene assegnato un nome identificativo del
serbatoio. Ad ogni richiesta dei dati di misurazione da un hub per sistemi 2460 Rosemount, il
database dei serbatoi esegue la mappatura dei dispositivi di campo sui diversi serbatoi.

1.

La colonna Device Type contiene I'elenco di tutti i dispositivi che comunicano su

Tankbus. Per la verifica della corretta comunicazione assicurarsi che tutti i dispositivi
collegati al Tankbus vengano visualizzati nell'elenco Device Type.

Nella colonna Tank Position mappare ciascun dispositivo al serbatoio selezionando il

numero appropriato dall'elenco a discesa nel database dei serbatoi. L'esempio
seqguente illustra due diversi casi; il primo con un singolo serbatoio collegato a un hub
per serbatoi 2410 Rosemount e il secondo con tre (V) serbatoi collegati a un hub per
serbatoi. Notare che per le posizioni dei serbatoi mappate sui dispositivi € abilitata la
funzione di modifica. Nell'angolo a destra della finestra Tank Hub Tank Database &
possibile modificare il nome del serbatoio e l'indirizzo Modbus.

=1 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-2 L&J
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Position Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1 | B400FLG 11880 ez 1 1 Tk 1 10
2 | 2240MTT E2679 ez 1 2 TE-2 2 102
3 | 2240MTT 42878 ez 3 3 TE-3 3 103
4 | 5400 FLG 8528 ez 2 4
5 | B400FLG 94238 ez 5
6 | 2240 MTT 17178 ez 6
7 | MoDevice Mo 2 ==
8 | NoDevice Mo =1 2410 Tank Hub Tank Database - HUB-1 L&J
9 | MoDevice Mo
10 | Mo Device Mo
11 | Mo Device Mo 2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
12 | Mo Device Mo Device Type | Device ID Device Ta_n_k Ta_r_lk Tank Hame Level ATD
13 HoDeie o comesiod | Postion | | Posion Modbss | Mot
Lo (M Lz M3 1 [5300RLG 51236 Yes _ 1 -1 [TKa 1 101
LD M Dizrie e 2 | 2240MTT 1337 Yes | 2
LT W Drziee Mz 3 | 2230GFD 1829 Yes 3
4 Mo Device Mo Mot Configured 4
5 | MoDevice Mo Mot Configured L
b | MoDevice Mo Mot Configured b
7 | Mo Device Mo Mot Configured 7
8 | MoDevice Mo Mot Configured 8
L 9 | MoDevice ] Mot Configured 9
10 | Mo Device Mo Mot Configured 10
11 | Mo Device Mo Mot Configured
12 | Mo Device Mo Mot Canfigured Enter tank narne with m_ax_‘l 1] characters.
13 NoDevie No  NoConigued Jronare!iotedniddise
14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,
15 | Mo Device Mo Mot Configured
16 | Mo Device Mo Mot Configured
3. Digitare i nomi desiderati nel campo Tank Name. Questi nomi devono essere utilizzati

anche nella fase successiva durante l'installazione dei serbatoi associati all' hub
per serbatoi 2410 Rosemount, vedere “Installazione di un serbatoio” a pagina 115.

(1)  Lamappatura di piti di un serbatoio richiede la versione Multiple tank dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount.. Per ulteriori informazioni,
consultare la scheda tecnica del sistema Rosemount Tank Gauging (documento n. 00813-0100-5100).
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Per ogni serbatoio, specificare un indirizzo Modbus nella colonna Level Modbus Address
da associare all'indicatore dilivello. Deve essere lo stesso indirizzo Modbus configurato
nel database serbatoi dell'hub per sistemi 2460 Rosemount. L'indirizzo Modbus di livello
viene utilizzato per identificare gli indicatori di livello nell'assegnazione delle richieste di
dati di misurazione dall'hub di sistema.

| diversi dispositivi non di livello su un serbatoio sono rappresentati da un singolo
dispositivo ATD nel sistema Rosemount Tank Gauging.

Nella posizione serbatoio 1, il sistema Rosemount Tank Gauging utilizza l'indirizzo
Modbus dell'hub per serbatoio Rosemount 2410 come indirizzo Modbus ATD.
Nell'esempio qui sopra, I'hub per serbatoio ha l'indirizzo Modbus 101. Questo indirizzo
viene utilizzato automaticamente anche come indirizzo Modbus ATD.

Per le posizioni del serbatoio da 2 a 10 é necessario specificare gli indirizzi Modbus ai
diversi dispositivi ATD nella colonna ATD Modbus Address . Gli indirizzi ATD Modbus
devono essere gli stessi configurati nel database dei serbatoi dell'hub per sistemi 2460
Rosemount.

Un campo vuoto dell'indirizzo Modbus ATD indica che su quella specifica posizione del
serbatoio non € mappato alcun dispositivo ATD.

Per ulteriori informazioni sulle modalita di collegamento dei database dei serbatoi di
Rosemount 2460 e di Rosemount 2410 consultare "Installazione di un hub per sistemi
2460 Rosemount" a pagina 31 e il Manuale di Riferimento dell'hub per sistemi 2460
(documento n. 00809-0100-2460).

Fare clic sul pulsante Next per procedere con l'installazione guidata.
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Configurazione Tag dispositivo

Level Tags e ATD Tags vengono configurati automaticamente in base ai nomi dei serbatoi nella
finestra 2410 Tank Hub Tank Database e alla configurazione dei prefissi dei tag nella finestra
Preferences/Tag Prefix, vedere “'lmpostazione dei prefissi dei nomi dei tag" a pagina 24.
Tuttavia, e possibile modificare i campi Tag di livello e Tag ATD.

£51 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-2 =5
Device Tags:
Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
Level Tag ATD Tag
1 Tk LT-TkA ATD-TEA
2 TK-2 LT-TK-2 ATD-TK-2
3 TKE-3 LT-TK-3 ATD-TK-3
4
5 f51 2410 Tank Hub Device Tags - HUB-1 [
]
7
8 Device Tags:
9 Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
10 Level Tag ATD Tag
1 Tk LT-TkA ATD-TEA
The Level and AL 2
3
4
Refresh ) [
]
7
8
9
10
The Level and AL tag name will be uzed as name for the device in Tankbaster.
-
Fiefrezh Device Tags
< Back Cancel Help
1. Verificare che il Tag dilivello TankMaster sia corretto oppure digitarne uno nuovo.
2. Verificare che il Tag TankMaster ATD sia corretto oppure digitarne uno nuovo.

Se il campo del tag ATD e vuoto e disabilitato, nessun dispositivo ATD e associato a
quella posizione del serbatoio.

3. Per procedere con l'installazione guidata fare clic sul pulsante Next.
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Serbatoio Rosemount

Configurazione Display locale

Scegliere i parametri di visualizzazione del pannello del display integrato sull'hub per serbatoi
2410 Rosemount. Il display visualizzera in alternanza gli elementi selezionati in base alla

velocita impostata in Display Toggle Time.

1. Nel riquadro Units for Display, selezionare le unita di misura desiderate dagli
elenchi a tendina. Queste unita di misura verranno utilizzate dal display locale di
2410 durante la presentazione delle diverse variabili del serbatoio.

51 2410 Tank Hub Local Display - HUB-1

=5

Dizplay Tanks

TEA
TK-2
TK-3
TE-4
TES
TE-E
TE-7
TE-8
TE-9
TE-10

i i s Y N Y

Dizplay Toggle Time: |2

Dizplay Tank Parameters

W Level

™ Ullage

[~ Level Rate

™ Signal Strength
™ Pwil

™ “apor Pressure
™ Middle Pressure
™ Liquid Pressure
I Air Pressure

[~ Air Temperature

Seconds

Individual Tank Configuration... ‘

Units For Display
Lewvel: m - Level Rate:
Preszzure: - Drenzity:

i i i I N Y

m/h

kagiém3

apor Temperature
Liquid Temperature
Tank Temperature
Temperature 1
Temperature 2
Temperature 3
Temperature 4
Temperature 5
Temperature &
Temperature 7

< Back

[ L o o o

Temperature: DegC -

Wolume:

Temperature 8

Temperature 9

Temperature 10
Temperature 11
Temperature 12
Temperature 13
Temperature 14
Temperature 15
Temperature 16

Observed Density

=

e

m3

-

I~ Yalume

-

-
-
-
-
-
-
-

Cancel

-

Fieference Density

Uszer Defined 1
Uszer Defined 2
User Defined 3
Uszer Defined 4
User Defined 5
M
M
M

Help

desidera presentare nel display integrale 2410 Rosemount.

Nel pannello Display Tanks selezionare le caselle di controllo peri serbatoi che si

Nel pannello Display Tank Parameters scegliere i parametri del serbatoio da

visualizzare spuntando le caselle appropriate. Per maggiori informazioni sui
parametri disponibili consultare la Tabella 2-1:
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Tabella 2-1 Diversi parametri del serbatoio possono essere visualizzati sul display locale
Variabile (Variabile) Descrizione
Livello Il livello di prodotto corrente nel serbatoio visualizzato.
Distanza La distanza (volume libero) viene misurata dal punto di riferimento
del serbatoio alla superficie del prodotto.
Frequenza dilivello La velocita a cui si muove la superficie del prodotto
durante lo svuotamento o il riempimento del serbatoio.
Potenza del segnale La potenza del segnale di misurazione del misuratore di livello radar.
Volume libero acqua Livello della superficie dell'acqua sul fondo del serbatoio. Disponibile se
nel serbatoio € installato un sensore di livello dell'acqua.
Pressione del vapore Pressione del vapore del serbatoio.
Pressione del liquido Pressione del liquido prodotto.
Pressione dell'aria Pressione dell'aria ambiente
Temperatura dell'aria Temperatura dell'aria ambiente
Temperatura del vapore Temperatura del vapore del serbatoio.
Temperatura del prodotto | Temperatura media del prodotto.
Temperatura del serbatoio | Temperatura media del prodotto e del vapore nel serbatoio.
Temperatura 1,2 ... Valore di temperatura misurato dall'elemento 1, 2, ecc.
Densita osservata La densita effettiva del prodotto alla temperatura del prodotto corrente.
Densita di riferimento Densita alla temperatura di riferimento (utilizzata per i calcoli di inventario).
Volume Volume totale osservato.
Definito dall'utente da 1a 5| Variabili per configurazione avanzata.
Inserire Display Toggle Time. Le informazioni sugli elementi selezionati si alternano
sul display locale in base alla velocita impostata in Display Toggle Time.
La visualizzazione dei diversi parametri puo essere configurata per ogni singolo
serbatoio sul Tank Bus . Nella finestra 2470 Tank Hub Local Display, fare clic sul
pulsante Individual Tank Configuration:
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Individual Tank Configuration ﬁ
Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters
 TEA [v [ “apor Temperature [ Temperature 8 [ Reference Density
(" TK-2 [ Ullage [v [ Temperature 9 [ Flow Rate
( TE-3 [ Level Rate [ Tank Temperature [ Temperature 10 [ Yaolume
(" TE-4 [ Signal Strength [ Temperature 1 [ Temperature 11 [ User Defined 1
(" TES [ PwiL [ Temperature 2 [ Temperature 12 [ User Defined 2
(" [Tank Po: B] [ “apor Pressure [ Temperature 3 [ Temperature 13 [ User Defined 3
(" [Tank Poz 7] [ Middle Pressure [ Temperature 4 [ Temperature 14 [ User Defined 4
(" [Tank Po: 8] [ Liquid Pressure [ Temperature 5 [ Temperature 15 [ UserDefined 5
(" [Tank Po: 9] [ ir Pressure [ Temperature B [ Temperature 16 [ Tank Height
(" [Tank Poz 10) [ Air Temperature [ Temperature 7 [ ObservedDensity | Delta Level
QK | Cancel | Help
6. Il pannello Display Tanks contiene l'elenco di tutte le posizioni dei serbatoi nel

database dei serbatoi. Il database dei serbatoi di Rosemount 2410 non contiene le
configurazioni delle posizioni dei serbatoi tra parentesi, ad esempio (Tank Pos 6).

7. Selezionare la posizione del serbatoio desiderata e scegliere i parametri da
visualizzare sul display. Ripetere questa procedura per ogni posizione del serbatoio.

8. Per memorizzare la configurazione e tornare alla finestra 2470 Tank Hub fare clic sul
pulsante OK.

9. Fare clic sul pulsante Next per procedere con l'installazione guidata.
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Sommario di configurazione

La finestra 2410 Tank Hub Summary mostra le informazioni su tutti i dispositivi inclusi
nel database dei serbatoi 2410 Rosemount.

1.

Verificare che tutti gli indirizzi Modbus, i tag di livello e i tag ATD presentati nella
finestra di riepilogo dell'hub serbatoio 2410 siano corretti.

Nel caso in cui desideri apportare modifiche, fare clic sul pulsante Back fino a quando
non compare la finestra di configurazione appropriata.

£51 2410 Tank Hub Summary - HUB-1 =5

Fleaze confirm:

2410 Tag: HUE-1
Unit 1D: 30630
Communication: ia System Hub SYSHUB-201
Modbus Address: m
Tank Tank Name | TankMaster Level TankMaster, ATD

Position Level Tag Modbus ATD Tag Modbus
Address Address

TKA LT-TK-T 1 ATDTEA 10

W0 |~ | || e || M| =

-
=

Iv Install Level and &L devices offline in T ankMaster.

< Back Cancel | Help |

Selezionando la casella di controllo Install Level e AUX devices..., i dispositivi di campo
collegati all'hub del serbatoio verranno automaticamente installati nell'area di lavoro
TankMaster come illustrato nella Figura 2-5 a pagina 43. La casella di controllo &
selezionata di default ed un'impostazione consigliata.

| dispositivi devono essere configurati tramite la finestra Properties. A titolo
esemplificativo vedere“Installazione di un misuratore di livello Radar Rosemount 5900”
a pagina 46 e “Installazione dei dispositivi ausiliari del serbatoio” a pagina 75.
Utilizzando la casella di controllo Install Level e AUX devices... la procedura di
installazione risultera semplificata. Tuttavia, utilizzando la procedura guidata di
installazione del rispettivo dispositivo, i dispositivi di campo possono essere installati in
una fase successiva (indicatore di livello e ATD), vedere “"
guidata diinstallazione del dispositivo" a pagina 9..

Utilizzo della procedura

Per confermare l'installazione fare clic sul pulsante Finish. | dispositivi installati
appariranno nella finestra Workspace come illustrato nella Figura 2-5 a pagina 43.
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Figura 2-5. | dispositivi vengono visualizzati nella finestra dell'area di lavoro di WinSetup

31 2410 Tank Hub Summary - HUB-1

21 Rosemount TankMaster / WinSetup

E] |t Z|

Fleaze confirm:

2410 Tag: HUE-1
Unit 1D: 30630
Communication: ia System Hub SYSHUB-201

Modbus Address: m

ATD
Modbus
Address

m

File View Service Tools Help

8 o & =

a3

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
a2
Ea Devices
. 2-EP SYSHUB-201
HUB-1
LT-TK-1

[:l Protocols T

Iv Install Level and &L devices offline in T ankMaster.

|

Tank Tank Name | TankMaster Level TankMaster
Position Level Tag Modbus ATD Tag
Address
1 TEA LT-TkA 1 ATD-TEA1
2
3
4
5
]
7
8
9
10

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

|

< Back

Cancel Help

Configurazione avanzata

La procedura guidata di installazione non include tutte le opzioni di configurazione disponibili
per gli hub per serbatoio 2410 Rosemount. E possibile eseguire un'ulteriore configurazione
tramite la finestra di configurazione 2470 Tank Hub Configuration window:

m parametri di comunicazione host per il bus primario

. parametri di comunicazione ed emulazione host per il bus secondario
m rele virtuali

= calcolo della densita ibrida

Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione di Rosemount 2410 Tank Hub fare

riferimento a Rosemount 2410 Tank Hub Manuale di Riferimento (Documento No.
00809-0100-2410).
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2.6.2

3 Select Device X
Device Type:
2410 Tenk Hib |
2410 Tag:
T E—
o
Cancel Help

Indice dell'installazione e configurazione dell'hub del serbatoio

Selezionare il tipo di dispositivo 2410 Tank Hub.

Configurazione di comunicazione

[ 2410 Tank Hub Communication - HUB-1 ==
_ Sceiliere come collegare Rosemount 2410 alla
workstation TankMaster.
ey fmmen
© VisFCU
o e FEwE Assegnare l'indirizzo e selezionare il canale di
T comunicazione.
Chrgotiomomboven_| Yoy Commriin_|
<Back Next > Cancel Help
B 250 1ok e Tk Dateoeee o L e ==
itk oo S L+ tonet i e Configurazione del database del serbatoio
e e el
o wow o gooa Mappare i dispositivi sulla posizione del
4 NaDevice No Hot Corligwad El
5 | HaDeviee No Mo Corliguwed 5 .
o . = serbatoio.
8  MNaDevice No Hot Corliguwad 8
9 NaDevice No Hot Corliguwed 9 e . .
i Vo i Specificare il nome del serbatoio.
12 | Mo Dovice Mo Mol Corligwd  Erlertark nemme ik mas 11 characns
13 | KaDovie No. Mot Corligwed xﬁﬁﬁgﬁm&ﬁw&h
i e o et Assegnare l'indirizzo Modbus per dispositivi di
16  NaDevice No Mot Corfigued. . . g .
livello e dispositivi ATD.
ek | me> | ceon Help
FEGETIRORe T N =)
o Inserire i tag di livello e i tag ATD.
.T: F::m Tark Name 1":%‘“ l:;’i,u'um
1 T LT‘: = ATDTEA -
R
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Serbatoio Rosemount

{5 2410 Tank Hub Local Display - HUB-1 =)
Unis For Disly
e e L T S| Temeste [ome 5
Pesse  [oas =] Do [igim 2 veme  [m 5
Diply Tarks Diply Tk Paamelrs
v TK1 v Level IV Vapor Temperature I Temperature 8

I™ Reference Densiy

P TK2 I Ulage W Ligid Temperatwe |~ Temperatued [ Volume

P TK3 I Level Rate I Tork Temperatwe [ Temperatwe 10 [~ User Defined 1
I TK4 I™ SignalStiengh [~ Temperature 1 I™ Temperatwe 11 [~ User Defined 2
I K8 I~ FwL I™ Temperatue 2 I Temperatwe12 [~ User Defined 3
I TK6 I VaporPresswe | Temperalue 3 I Temperatwe 13 [~ User Defined 4
I K7 I Midde Pressue [~ Temperature 4 I Temperatwe 14 [~ User Defined 5
I K8 I LigiidPresswe | Temperalue 5 I Temperatue15 [~ N/&
I TKa I™ i Pressue I™ Temperature & I Tempeatue 16 [~ N/&
I~ TK10 I tirTemperatue [~ Temperatue 7 I™ ObservedDensiy [~ N/
Display Togale Time: [2 Seconds
Incivicsal Tank Configuation.

<Back Next > Cancel Hebp

{5 2410 Tank Hub Summary - HUB-L

Please confim:
2610 Tag HUB1
Unit D 0830

Communicatiors Vi System Hub SYSHUB 201

Modbus Address: 101

Tank | Tank Name | TankMaster| Level

Position Level Tag | Modbus
Address

1T LKA

2

3

4

5

3

7

8

f]

10

¥ InstalLevel and AUX devices offine in TarkMaster.

TankMaster
D Tag

ATDTKA

<ok Cancel oo

ATD

Modbus

Address
0

Configurazione Display locale

Scegliere le unita di misura desiderate peri
diversi parametri del serbatoio.

Selezionare serbatoi e parametri.

Impostare il tempo di commutazione dei
parametri di visualizzazione.

Verificare la configurazione.
Scegliere se l'installazione dei dispositivi di

campo nell'area di lavoro TankMaster deve
avvenire automaticamente.
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Installazione diun misuratoredi livello radar
Rosemount 5900

Si tratta della descrizione della procedura di impostazione del misuratore di livello radar
Rosemount 5900 con il software di configurazione TankMaster WinSetup. Si applica a Rosemount
5900S e Rosemount 5900C. Le immagini negli esempi sequenti mostrano la funzionalita di
Rosemount 5900S; tuttavia, se non diversamente specificato, Rosemount 5900C dispone delle
stesse funzionalita.

Come parte della procedura di installazione dellhub per serbatoi 2410 Rosemount
solitamente Indicatore di livello radar Rosemount 5900 viene installato in TankMaster
WinSetup'. In una fase successiva, Rosemount 5900 viene configurato tramite la finestra
5900 RLG Properties, vedere "Configurazione tramite la finestra Properties” a pagina 47. lLa
finestra 5900 RLG Properties include le schede per la configurazione di base e avanzata.

In caso di collegamento di un misuratore di livello radar Rosemount 5900 a un hub per serbatoi
2410 Rosemount in un sistema Rosemount Tank Gauging esistente, occorre mappare l'indicatore
di livello sul relativo serbatoio nel database dell'hub del serbatoio. La configurazione viene eseguita
tramite la finestra 5900 RLG Properties. Per informazioni consultare la sezione

"Aggiunta di un serbatoio" a pagina 128.

Rosemount 5900 puo essere installato pit comodamente utilizzando l'opzione integrata inclusa
come parte della procedura di installazione dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount.

E possibile installare e configurare Rosemount 5900 utilizzando l'installazione guidata di WinSetup
(consultare "Installazione di Rosemount 5900 utilizzando la procedura guidata di installazione" a
pagina 54).). Questo metodo deve essere utilizzato solo in casi specifici; ad esempio quando 5900
viene collegato al Tankbus in una fase successiva e non e disponibile durante l'installazione dell'hub
per serbatoi 2410 Rosemount.

Nella configurazione di base del misuratore di livello radar Rosemount 5900 sono inclusi i sequenti
passaggi di configurazione:

" parametri di
comunicazione
= tipo di antenna
= geometria del serbatoio
La configurazione di Rosemount 5900 puo includere anche:
u Scansione del serbatoio
u Movimentazione di serbatoi
vuoti

In base alle proprieta del prodotto, alla forma del serbatoio o ad altre circostanze, in aggiunta
alla configurazione di base potrebbe essere necessaria un'ulteriore configurazione. In caso di
presenza di oggetti responsabili di interferenze e turbolenza nel serbatoio potrebbe essere
richiesta I'adozione di misure pitl avanzate. Le opzioni di configurazione avanzate includono:

" Ambiente del serbatoio

" Forma del serbatoio

= Monitoraggio dell'eco di
superficie

= Impostazioni filtro

Per ulteriori informazioni sulle opzioni di configurazione avanzate consultare
"Configurazione avanzata" a pagina 58 .
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2.7.1 Configurazione tramite la finestra Proprieta

La procedura di configurazione di base di un misuratore di livello radar Rosemount 5900 e

semplice e facile da esequire. Tutte le opzioni di configurazione sono disponibili nella finestra

Rosemount 5900 RLG Properties. Per la configurazione di base di Rosemount 5900, procedere

come segue:

1. Nella finestra WinSetup Workspace, aprire la cartella Devices e selezionare l'icona Radar
Level Gauge 5900S Rosemount.

[:] Tanks
Ea Devices
- =-EJ sYsHUB-201
=46 HUB-1
: ATD-TK-1
& AR Uninstall

[:l Protocels

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Loegging...

Program...

Calibrate...

LPG Setup...
LPG Verify Reference Pins...

Write Protect

| Properties |

2. Dal menu a comparsa fare clic con il tasto destro del mouse e selezionare Properties
oppure selezionare Devices/Properties dal menu Service.

Risposta: compare la finestra 5900 RLG Properties.

Le schede Communication, Antenna, e Geometry costituiscono la configurazione
di base di Rosemount 5900.
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Questo campo mostra a quale hub del serbatoio Questo campo mostra la posizione del serbatoio
é collegato l'indicatore di livello radar nel database dell'hub del serbatoio
(23 59005 RLG - LT-TK-1 [l
Communication | Antenna] Geometry] Tank Shape | Environment | Advanced Configuration |
Communication
Connected to 2410 HUB: |HUB-1 04/ position 1
Communication Channel: |M0dbusMaster.2
Modbus Address: 4
Unit D 133
Application Yersion: 1.Co
Baot Yersion: 1.43
LChange...
Device configuration iz not verified, verify all configuration pages and store with Apply or QK.
0K Cancel | Apply | Help |
Selezionare la scheda Communication. Notare che I'icona con l'indicatore rosso indica che
il dispositivo deve essere configurato.
Verificare le impostazioni di comunicazione. Il campo Connected to HUB indica la
posizione del serbatoio a cui € associato Rosemount 5900 nel database dei serbatoi
Rosemount 2410. Normalmente, per gli indicatori di livello 5900S Rosemount viene
utilizzata la versione con serbatoio singolo Rosemount 2410. In questo caso, il campo
Position in 2410 HUB sara uguale a 1 in quanto esiste una sola posizione del serbatoio
utilizzata nel database dell'hub per serbatoio.
Nel caso in cui per collegare piu serbatoi venga utilizzata la versione a piu serbatoi di
Rosemount 2410 l'indicatore di livello pud essere mappato su un altro serbatoio
tramite la finestra 2470 Tank Hub Properties/Tank Database :
nell'area di lavoro WinSetup fare clic con il pulsante destro del mouse sull'icona
Rosemount 2410,
selezionare I'opzione Properties e aprire la scheda Tank Database.
selezionare la posizione desiderata del serbatoio.
Per ulteriori informazioni sulla configurazione del database dei serbatoi 2410 Rosemount
vedere "Configurazione del database dei serbatoi" a pagina 36 .
Verificare che l'indirizzo Modbus sia corretto. Per modificare l'indirizzo Modbus:
Per aprire la finestra 5900 RLG Communication cliccare sul pulsante Change.
Per aprire la finestra Change Address cliccare su Change Address sul pulsante del
dispositivo:
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[8 Change Address &J

Uit 1D: 51236
Set Modbus Address: 1 il

QK | Cancel | Help |

%

c. Inserire I'ID unita.
Modificando l'indirizzo del dispositivo, I'ID unita viene utilizzato come identificatore
univoco del dispositivo. L'ID unita si trova sull'etichetta principale di Rosemount 5900.

d. Impostare l'indirizzo desiderato nel campo di inserimento Set Modbus Address.
e. Fareclic su OK per confermare le impostazioni e chiudere la finestra Change Address.
Per aprire la finestra 5900 RLG Communication cliccare sul pulsante OK.

6. Per memorizzare l'indirizzo Modbus nel registro 5900 fare clic sul pulsante Apply
nella finestra 5900 RLG Properties/Communication.

7. Nella finestra 5900 RLG Properties selezionare la scheda Antenna:

5900S RLG - LT-TK-1 [l

' Communication Antenna | Geometry] Tank Shape | Environment | Advanced Conﬁguration.

Antenna Type : |H0m j Tank ref point Gauge
Binch l_r_:f point
-0.100 4

Tank Connection Length [TCL]

0.000

Used TCL: 0.000 m

Measuring
range

Hold 0ff Distance

Hold Off : 0.000 m

Used Hold Off: 0,000 m

Zero level

Cancel | Apply | Help |

8. Selezionare uno dei tipi di antenna predefiniti corrispondenti all'antenna collegata
allindicatore di livello. Per le antenne predefinite, per ottimizzare le prestazioni
di misurazione viene configurata automaticamente una serie di parametri.

Per le antenne non standard € possibile scegliere una delle antenne definite

dall'utente. Tuttavia, prima di utilizzare questa opzione avanzata si consiglia di
richiedere un parere a Emerson Automation Solutions [ Rosemount Tank Gauging.
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Sono disponibili i seguenti tipi di antenna:
5900 con antenna a tromba
u Tromba
5900 con antenna parabolica
" Parabolica
5900 con antenna array per tubo di calma
. Array di tubi di calma fissato
. Portello array tubo di
calma 5900 con antenna GPL
A seconda della pressione nominale della flangia, selezionare una delle seguenti opzioni:
" LPG/LNG 150 PSI + Valvola
. LPG/LNG 150 PSI
] LPG/LNG 300 PSI + Valvola
] LPG/LNG 300 PSI
] LPG/LNG 600 PSI + Valvola
] LPG/LNG 600
5900C con antenna conica Opzioni
disponibili:
" Cono 4” PTFE
n Cono 4” Quarzo
" Cono 6” PTFE
n Cono 6” Quarzo
" Cono 8” PTFE
n Cono 8” Quarzo
5900C con antenna a tubo conico
Opzioni disponibili:
" Tubo conico PTFE
" Tubo conico Quarzo
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Diametro tubo

Per le antenne Array per tubo di calma, LPG, e Tubo conico (1) occorre specificare il diametro del
tubo. Il parametro Dianetro del tubo compensa la minore velocita di propagazione delle
microonde all'interno di un tubo di calma. Per informazioni sulla calibrazione di 5900 nelle
installazioni con tubo di calma consultare anche “Utilizzo della funzione Calibrate" a pagina
138.

Con le antenne a Tubo Conico(1) per evitare deviazioni del fattore di scala che potrebbero
causare letture di livello imprecise & molto importante che in WinSetup venga inserito il
diametro esatto del tubo. Per le antenne a Tubo Conico fornite dalla fabbrica, si consiglia
l'inserimento dei seguenti valori nominali in TankMaster WinSetup:

Antenna Diametro nominale tubo

Tubo conico1” | 30 mm

Tubo conico2” | 56 mm

Misura antenna

Per le antenne array per tubo di calma, sono disponibili diverse opzioni di dimensioni
dell'antenna: 5, 6, 8, 10, e 12 pollici (12.7, 15.24, 20.32, 25.4 ¢ 30.48 cm).

Antenna definita dall'utente (avanzata)

L'opzione User Defined deve essere utilizzata esclusivamente per le applicazioni speciali in
caso di utilizzo di antenne non standard:
a. Scegliereil tipo di antenna appropriato:
m Propagazione libera definita dall'utente
m Tubo di Calma definito dall'utente
= Array di tubi di calma definiti dall'utente
b. Inserire la Lunghezza di Collegamento del Serbatoio nel campo diinserimento TCL.

c. Perle applicazioni con tubo di calma, digitare il diametro interno del tubo di calma
nel campo diinserimento Pipe Diameter.

d. Incaso didisturbi vicino all'ugello potrebbe essere necessario regolare la distanza di
arresto. Aumentando la distanza di Hold Off, il campo di misura nella parte superiore
del serbatoio si riduce.

9. Per salvare la configurazione fare clic sul pulsante Apply nella finestra 5900 RLG
Properties/Antenna.

Per ulteriori informazioni sulla configurazione dell'antenna, consultare il Manuale di riferimento
del misuratore di livello radar Rosemount 59005 (00809-0100-5900 Manuale di riferimento del
misuratore di livello radar Rosemount 5900C (00809-0100-5901).

(1) Rosemount 5900C esclusivamente
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10. Nella finestra 5900 RLG Properties selezionare la scheda Geometry:
5900S RLG - LT-TK-1 [l
' Communication | Antenna Geometry | Tank Shape | Environment | Advanced Configuration |
Tark Distances
Tank ref point ~ Gauge
Tank Reference Height [R) : |20.000 m +I G ref point
Feference Distance [G] : 0.000 m / +i Hald aff Q
R
Min Level Distance [C) : 0.000 m Measuring
range
Calibration Distance : 0.000 m
[~ "Show negative level as zero Zero level
Mote: R, G and C are positive az shown, Level : 5941 m
G and . can be positive or negative.
Cancel | Apply Help
11. Inserire i sequenti parametri di geometria del serbatoio:
a. Altezza diriferimento del serbatoio (R)
Questa e la distanza dall'ugello di immersione manuale (Punto di Riferimento
Serbatoio) al Livello Zero (Piastra di Riferimento) vicino al fondo del serbatoio.
b. Distanza diriferimento (G)
Questa ¢ la distanza dal punto di riferimento del misuratore al punto di riferimento del
serbatoio, situato sul lato della flangia in cui e posizionato l'ugello del serbatoio.
Se il punto di riferimento del serbatoio si trova sopra il punto di riferimento del
manometro, G e positivo, altrimenti € negativo.
Punto di Riferimento Serbatoio  gzmomy
TT I :
>0 L Punto di Riferimento Misuratore
T‘ N G<0
|
In Rosemount 5900 con antenna array per tubo di calma e portello incernierato, il punto di
riferimento del serbatoio si trova sulla piastra di immersione manuale all'interno del portello.
Per questo tipo di antenna la piastra di immersione manuale viene utilizzata anche come
punto di riferimento del misuratore, pertanto G = 0.
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c. Distanza minima dilivello (C)
E definita come la distanza tra il livello zero (punto di riferimento di immersione) e il
livello minimo per la superficie del prodotto. Specificando una distanza C, il campo di
misura puo essere esteso fino al fondo del serbatoio.

C>0: se la superficie del prodotto ¢ al di sotto del Livello Zero l'indicatore di livello
presenta valori di livello negativi.

La casella di controllo Show negative level values as zero consente di presentare i
livelli del prodotto al di sotto del livello zero (piastra di riferimento) come pari a zero.

C=0: le misurazioni al di sotto del livello zero non saranno approvate, ovvero se il livello
del prodotto € inferiore alla Piastra di Riferimento RLG riportera "livello non valido".

12. Inserire la distanza di calibrazione.
Utilizzare questo parametro per calibrare l'indicatore di livello in modo che i livelli
di prodotto misurati corrispondano ai livelli di immersione manuale. Durante
linstallazione del manometro potrebbe essere necessaria una piccola regolazione, ad
esempio, in caso di deviazione tra laltezza effettiva del serbatoio e laltezza
indicata negli schemi del serbatoio.

Per le applicazioni con tubo di calma uno strumento utile per configurare la distanza di
calibrazione e il fattore di correzione é la funzione Calibrate nel programma
TankMaster WinSetup, vedere "Calibrazione del misuratore di livello" a pagina 137 per
ulteriori informazioni" .

13. Fare clic sul pulsante OK per salvare la configurazione e chiudere la finestra di
configurazione.

Oltre ai passaggi di configurazione descritti sopra, la configurazione di base 5900 dovrebbe
includere l'utilizzo della funzione Tank Scan per verificare che nel serbatoio non vi siano oggetti
causa di interferenza con le misurazioni di livello. Inoltre, per ottimizzare le prestazioni di
misurazione vicino al fondo del serbatoio pud essere utilizzata la funzione Empty Tank Handling.

Per ulteriori informazioni consultare il Manuale di riferimento del misuratore di livello radar
Rosemount 5900S (00809-0100-5900 e il Manuale di riferimento del misuratore di livello
radar Rosemount 5900C (00809-0100-5901).

Ulteriori opzioni di configurazione sono disponibili nelle schede Tank Shape, Environment, and
Advanced Configuration, vedere “Configurazione avanzata” a pagina 58.
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2.7.2 Installazione di Rosemount 5900 tramite la procedura
guidata di installazione

La procedura guidata di installazione in TankMaster WinSetup puo essere utilizzata per
installare e configurare i misuratori di livello radar Rosemount 5900 e altri dispositivi.

Solitamente come parte della procedura di installazione degli Hub per Serbatoio Rosemount
2410 viene installato Rosemount 5900. Tuttavia, la procedura guidata di installazione consente
linstallazione separata di Rosemount 5900 in TankMaster:

1. Assicurarsi che i database di Rosemount 2460 System Hub e di Rosemount 2410
Tank Hub siano configurati correttamente e includano il nuovo misuratore di livello
radar Rosemount 5900. Assicurarsi che venga utilizzato l'indirizzo Modbus
dell'indicatore di livello corretto; per ulteriori informazioni consultare "Installazione di
un hub per sistemi 2460 Rosemount" a pagina 31 e "Installazione di un hub serbatoio
2410 Rosemount" a pagina 32).

2. Installare e configurare Rosemount 5900 come descritto in “ "Utilizzo della
procedura guidata diinstallazione" a pagina 55.

3. Verificare che Rosemount 5900 comunichi con I'hub per serbatoi 2410 Rosemount.
Per vedere tutti i dispositivi collegati all'hub del serbatoio utilizzare ad esempio la
funzione Device Live List dell'hub del serbatoio. L'elenco live & disponibile cliccando
con il pulsante destro del mouse sull'icona del dispositivo dell'hub per serbatoio.

Nella maggior parte dei casi per l'installazione di un nuovo misuratore di livello radar
5900 Rosemount si consiglia la seguente procedura:

1. Installare e configurare Rosemount 2460 System Hub e Rosemount 2410 Tank Hub.
Verificare che per il nuovo Rosemount 5900 sia configurato l'indirizzo corretto
Modbus dell'indicatore di livello (per ulteriori informazioni consultare "Installazione di
un hub per sistemi 2460 Rosemount" a pagina 31 e “e "Installazione di un hub per
serbatoi 2410 Rosemount" a pagina 32

2. Per installare automaticamente Rosemount 5900 nella stazione di lavoro TankMaster,
nella finestra 2410 Tank Hub Summary window selezionare la casella di controllo
Install Level e AUX devices.

3. Configurare Rosemount 5900 (vedere “Configurazione tramite la finestra Properties”
a pagina47).

Per ulteriori informazioni sull'aggiunta di serbatoi e dispositivi a un sistema Rosemount Tank
Gauging vedere anche “"Aggiunta di un serbatoio" a pagina 128 .
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Utilizzo della procedura guidata di installazione del dispositivo

Per configurare Rosemount 5900 utilizzando l'installazione guidata di WinSetup,
attenersi alla sequente procedura:

1. Nella finestra Workspace selezionare la cartella Devices.
[ 21 Rosemount TankMaster / WinSetup E@g

File View Service Tools Help

@ = as o as=xme

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation

[:l Tanks
| «a
Collapse All
| -] Protocols
| Install New...
Program All...

Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

L Logical View I P PhysicaIViewl
For Help, press F1 74

2. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Install New, oppure dal menu Service,
scegliere Devices/Install New.
A questo punto compare la finestra Select Device.

{33 Select Device X

Device Type:
ISSUUS Radar Level Gauge

59005 Tag:

LT-TK1

Cancel Help

3. Selezionare Device Type 59005/5900C Radar Level Gauge dall'elenco a discesa.
4. Inserire il tag di livelloda utilizzare per l'identificazione di Rosemount 5900.

5. Per aprire la finestra 5900 RLG Communication cliccare sul pulsante Next.
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10.

11.

£5] 5900 RLG Communication - LT-TK-1 =5

Communication

2410 HUE Tag: HUB-1 hd
Position in 2410 HUE: 1

LCommunication Channel: | Modbush aster. 1 hd

Modbus Address: 1 il UnitID: |51236

< Back | Next > | Cancel Help

Nell'elenco a discesa 2410 HUB Tag, scegliere I'hub del serbatoio a cui e collegatoiil
misuratore di livello radar Rosemount 5900. Solitamente per ogni serbatoio dotato di
Rosemount 5900 c'é un hub per serbatoio.

Inserire l'indirizzo Modbus per lindicatore di livello. Questo indirizzo deve essere
disponibile nei database di Rosemount 2460 System Hub e di Rosemount 2410
Tank Hub

Per verificare che il PC TankMaster comunichi con l'indicatore di livello cliccare
sul pulsante Verify Communication. Non appena stabilito il contatto verra
visualizzato I'ID unita.

Verificare che Rosemount 5900 sia mappato sulla posizione corretta del serbatoio nel
database dei serbatoi 2410 Rosemount controllando la posizione nel campo HUB
2410. In linea di massima per un indicatore di livello 5900 Rosemount si utilizza la
versione a serbatoio singolo dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount. In questo caso, la
sezione Position nel campo 2410 HUB sara uguale a 1 in quanto nel database dei
serbatoi 2410 Rosemount viene utilizzata una sola posizione.

Se per pit hub per serbatoi Rosemount 2410 viene utilizzata la versione a serbatoio
multiplo, l'indicatore di livello puo6 essere mappato al serbatoio desiderato tramite la
finestra 2410 Tank Hub Properties/Tank Database (nell'area di lavoro WinSetup, fare clic
con il tasto destro del mouse sullicona 2410 e scegliere 'opzione Properties).

Per ulteriori informazioni sulla configurazione del database serbatoi 2410. consultare
“Configurazione del Database del serbatoio” a pagina 36

Per procedere con l'installazione guidata cliccare sul pulsante Next.

Per le descrizioni delle finestre 5900 RLG Antenna e 5900 RLG Geometry, fare riferimento
alle relative sezioni contenute nel capitolo “Configurazione tramite la finestra
Properties "a pagina 47.
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] 5900 RLG Summary - LT-TK-1 =5
Fleaze confirm:
5900 FLG tag: LT-Tk-1
Unit 10 1236
Cormmunication: Wia 2410HUB, HUB-1, position 1, Modbush aster. 1
Modbus Address: 1
Anterna Type: Horn
< Back Cancel Help
12. Verificare la configurazione e terminare la procedura guidata di installazione cliccando

Serbatoio Rosemount

sul pulsante Finish nella finestra 5900 RLG Summary. Se occorre modificare una parte
della configurazione, fare clic sul pulsante Back fino a quando non viene visualizzata la
finestra desiderata.

Per ulteriori informazioni consultare il Manuale di riferimento del misuratore di livello radar
Rosemount 5900S (00809-0100-5900 e il Manuale di riferimento del misuratore di livello radar
Rosemount 5900C (00809-0100-5901).

Ulteriori opzioni di configurazione sono disponibili nella finestra 5900 RLG Properties, vedere
“Configurazione avanzata” a pagina 58.
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2.7.3 Configurazione avanzata

Oltre alla configurazione di base, per il misuratore di livello radar Rosemount 5900 sono
disponibili opzioni di configurazione avanzate. Esse possono essere utilizzate per ottimizzare
le prestazioni di misurazione di determinate applicazioni.

Forma del serbatoio

| parametri Tank Type e Tank Bottom Type ottimizzano le geometrie del serbatoio e le
misurazioni vicino al fondo del serbatoio di Rosemount 5900.

Per la configurazione di una determinata forma del serbatoio in Rosemount 5900, procedere

come seqgue:
1. Nella finestra 5900 RLG Properties selezionare la scheda Tank Shape:
59005 RLG - LT-TK-1 [

' Communication ] Antenna] Geometry Tank Shape | Environment | Advanced Configuration |

Tank Type: Unknewn 4
Tank Bottom Type: | Unknown

Cancel | Apply | Help |

2. Selezionare un tipo di serbatoio in Tank Type simile al serbatoio attuale. Nel caso in
cui vi siano opzioni applicabili scegliere Unknown.

3. Selezionare un tipo di fondo serbatoio Tank Bottom Type corrispondente al serbatoio
corrente. Nel caso in cui vi siano opzioni applicabili scegliere Unknown.

4, Fare clic sul pulsante OK per salvare la configurazione e chiudere la finestra.
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Ambiente del serbatoio

Ai fini dell'ottimizzazione delle prestazioni alcune condizioni del serbatoio possono richiedere
una configurazione aggiuntiva del misuratore di livello radar Rosemount 5900. In base alle
condizioni ambientali nel serbatoio, Rosemount 5900 pud compensare condizioni quali
rapidicambiamenti di livello, segnali di eco deboli 0o ampiezze di eco di superficie variabili.

Per la configurazione di condizioni specifiche del serbatoio nei misuratori di livello radar

Rosemount 5900:
1. Nella finestra 5900 RLG Properties selezionare la scheda Environment:
(51 59005 RLG - LT-TK-1 @

' Communication ] Antenna] Geometry | Tank Shape Environment . Advanced Conﬁguration.

Product Condition

[ Foam

[ Turbulent Surface

[ Rapid Level Change [>0.1 més, >4"/5)
[ Solid Product

Product Dielectric Range : | Unknown -

Cancel | Apply | Help

2. Selezionare le caselle di controllo relative alle condizioni nel serbatoio.
Utilizzare il minor numero possibile di opzioni. Si consiglia di non utilizzare pit di due
opzioni contemporaneamente.

3. Dall'elenco a discesa selezionare Product Dielectric Range.
Se l'intervallo di valori corretto non e conosciuto o se il contenuto del serbatoio cambia
ad intervalli costanti selezionare I'opzione Unknown.

4, Fare clic sul pulsante OK per salvare la configurazione e chiudere la finestra.

Per ulteriori informazioni consultare il Manuale di riferimento del misuratore di livello radar
Rosemount 5900S (00809-0100-5900 e il Manuale di riferimento del misuratore di livello radar
Rosemount 5900C (00809-0100-5901).
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Scheda Configurazione Avanzata

La scheda Configurazione avanzata fornisce ulteriori opzioni di configurazione. Sono
disponibili le sequenti opzioni:

Scansione del serbatoio(1)
Movimentazione di serbatoi vuoti(1)
Monitoraggio dell'eco di superficie
Impostazioni filtro

Allarme di sicurezza (utilizzato solo per i sistemi di sicurezza SIL)

Figura 2-6. Finestra 59005 RLG Properties/Advanced Configuration

5900S RLG - LT-TK-1 [l

' Communication ] Antenna] Geomelry | Tank Shape] Environment Advanced Configuration |

Tank Scan |

Empty Tank Handling |

Surface Echo Tracking |

Filter Setting |

Safety Alarm |

Cancel Apply Help

Per informazioni sulle caratteristiche della scheda consultare Advanced Configuration
consultare il Manuale di riferimento del misuratore di livello radar Rosemount 59005
(00809-0100-5900 e il Manuale di riferimento del misuratore di livello radar Rosemount
5900C (00809-0100-5901).

(1) Puo essere utilizzato anche nella configurazione di base.
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2.8 Installazione di Rosemount 5900S Versione 2-in-1
2.8.1 Panoramica

L'installazione di un misuratore di livello radar 5900S Rosemount 2-in-1 € nella maggior parte
dei casi simile all'installazione di 5900S standard. Una differenza significativa, tuttavia, & che
nellinterfaccia dell'operatore TankMaster |a versione Rosemount 5900S 2-in-1 viene
configurata come due indicatori separati e ogni indicatore sara associato al proprio serbatoio.

Perinstallare e configurare laversione 2 in 1 dell'indicatore di livello 5900S Rosemount:

1. In Rosemount TankMaster WinSetup, configurare il database dei serbatoi dell'hub per
sistemi 2460 Rosemount aggiungendo due misuratori 5900S Rosemount.

2. In Rosemount TankMaster WinSetup, installare I'hub per serbatoi 2410 Rosemount.

3. Configurare il database dei serbatoi del nuovo hub per serbatoio:

a. mappare i due misuratori Rosemount 59005 su due diverse posizioni del serbatoio, o
meglio configurare gli indicatori primario e secondario come se fossero installati su
due serbatoi diversi

b. assegnare unindirizzo Modbus di livello per ogni Rosemount 59005

4. Assegnare i tag per i dispositivi di livello radar Rosemount 5900S e il dispositivo
serbatoio ausiliario (1) (ATD). L'ATD include vari dispositivi non di livello come
trasmettitori di temperatura, display e trasmettitori di pressione.

5. Installare i dispositivi nell'area di lavoro TankMaster. Per Rosemount 2410 questa
operazione viene eseguita automaticamente dalla procedura guidata di installazione
nel caso in cui le caselle di controllo Install Level e AUX devices... vengano selezionate
nella finestra Rosemount 2410 Tank Hub Summary window.

6. Configurare gli indicatori di livello e i dispositivi ATD (fare clic con il pulsante destro
del mouse sull'icona del dispositivo e selezionare Properties).

7. Installare due nuovi serbatoi da associare agli indicatori di livello radar primari e
secondari Rosemount 5900S.

8. Assegnare un Rosemount 5900S e un ATD al serbatoio principale.

9. Assegnare un Rosemount 59005 al serbatoio secondario. Notare che i serbatoi
primari e secondari nell'area di lavoro di TankMaster rappresentano un serbatoio
effettivo.

10. Configurare i serbatoi.

11. Verificare la corretta installazione di serbatoi e dispositivi aprendo I'area di lavoro
TankMaster.

(1) 1l dispositivo ausiliario del serbatoio (ATD) viene utilizzato nel database dei serbatoi dellhub per serbatoi 2410 Rosemount per la
definizione di vari dispositivi come trasmettitori di temperatura e pressione, display e altri dispositivi non di livello. Per ulteriori

informazioni sul principio di dispositivo ausiliario serbatoio (ATD) vedere "Installazione di un hub serbatoio 2410
Rosemount" a pagina 32 .
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Esempio di configurazione di Rosemount 59005 2-in-1

La versione Rosemount 5900S 2-in-1 viene installata e configurata in TankMaster come il sistema
Tank Gauging con due serbatoi. Esistono diverse opzioni di configurazione:

a. Serbatoio primario con 5900S e ATD(V (22405, 2230 ...).
Serbatoio secondario con 5900S.

b. Serbatoio primario con 5900S e ATD (22408, 2230....).
Serbatoio secondario con 5900S. ATD sul serbatoio primario mappato al
serbatoio secondario (vedere I'esempio nella Figura 2-7).

c. Serbatoio primario con 5900S e ATD (224085, 2230...).
Serbatoio secondario con 5900S e ATD ridondante.

Figura 2-7. Esempio di sistema 2-in-1 Rosemount 59005

DATABASE SERBATOIO

Rosemount 2460 System Hub 2460 System Hub - SYSHUB-201

.Communicatjon] Configuration Tank Database | Advanced|

Auxiliary Inputs

2460 Source Field] 2410 2410| Level | Temp | Number | VP MP LP
Tank Port| Device |Tank| Device Device | of Temp
Address| Pos |Address| Address|Elements
- 1 | 2410 2 1 101 1 1 101 6 -
| - 2 | 2410 2 1 01 2 51 o -
Rosemount 2180
Rosemount 59005 Rosemount 22405
(2-in-1 Primario)
Rosemount 2410 .
1
Rosemount 2230
\

Rosemount 22405
Rosemount (mappato da un serbatoio
59005 (2-in-1  primario) /7,
oy 16
Secondario)

(1) Per ulteriori informazioni sul principio di dispositivo ausiliario serbatoio (ATD) vedere "Installazione di un hub per serbatoio
2410 Rosemount" a pagina 32 .
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2.8.2

Serbatoio primario__

Serbatoio secondario——/

Serbatoio Rosemount

Installazione e configurazione

Perinstallare e configurare la versione 2 in 1 dell'indicatore di livello 5900S Rosemount,
eseguire i sequenti passaggi:

1. Awviare il programma TankMaster Winsetup.

2. Configurare il database dei serbatoi dell'hub per sistemi 2460 Rosemount..
Dal momento che la versione Rosemount 5900S 2-in-1 comprende due indicatori
separati, sara necessario aggiungere due indirizzi di dispositivi di livello nel database
dei serbatoi.

Assegnare gli indirizzi Modbus per i dispositivi di livello Rosemount 5900S 2-in-1.
Esempio di indirizzi primari e secondari per la versione 2-in-1 di Rosemount 5900S:

Serbatoio primario TK-1: indirizzo = 1

Serbatoio secondario TK-1S: indirizzo = 51

2460 System Hub - SYSHUB-201

‘Communication | Configuration Tank Database | Advanced |
Auxili

2460 Source Field 2410 |2410 Level | Temp | Mumber | VP
Tank Port Device Tank Device | Device | of Temp
Address| Pos Address Address Elements

2410 = 1 101 1 1 101 o |-
2410 < 1 101 2 51 |-
(none) -
(nong) -

o RN R

" Si consiglia di utilizzare l'indirizzo Modbus 50 + "X" per il dispositivo di livello
secondario, dove "X" € l'indirizzo del dispositivo di livello primario.

n Per il serbatoio primario, al dispositivo di temperatura verra automaticamente
assegnato lo stesso indirizzo Modbus dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount.

" Per il serbatoio secondario non sara necessario inserire un "indirizzo dispositivo
temporaneo".

n Per il dispositivo di temperatura secondario non configurare alcun elemento di
temperatura (Numero di elementi di temperatura = 0).

Opzionale

Nel caso in cui sul serbatoio siano installati due trasmettitori di temperatura, uno da associare al
serbatoio primario e |'altro al serbatoio secondario, sara necessario configurare l'indirizzo
dispositivo temp e il numero di elementi temp per entrambi i serbatoi. Questa configurazione &
uguale alla configurazione standard con un Rosemount 2410 collegato a due serbatoi separati.

Auxiliary Inputs

2460 Source Field] 2410 2410| Level | Temp | Number VP MP LP
Tank Port| Device |Tank| Device Device | of Temp
Address| Pos |Address| Address|Elements

1 |2410 = 1 101 1 1 101 6\~
2 | 2410 < 1 101 2 51 02 6 /-
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3. Procedere con l'installazione dell' hub per serbatoio Rosemount 2410.
Nell'area di lavoro di WinSetup, seleziona la cartella Devices, cliccare con il pulsante
destro del mouse e selezionare File>Install New:

{33 Select Device X
Device Type:
[2410 Tank Hub
2410 Tag:
T —
l_ Iy
Cancel | Help |
4, Nella finestra Select Device, selezionare Device Type 2410 Tank Hub e assegnare un 2470
Tag.
5. Per spostarsi nella finestra di configurazione del database serbatoi cliccare sul pulsante
Next.
6. Configurare il database dei serbatoi dell'hub per serbatoio:
r o
2410 Tank Hub Tank Database - HUB-101 [
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID | Device Tank | | Tank | TankName | Level | ATD
connected Position ‘ Position | Modbus ‘ Modbus
) | to field bus | | Address Address
1 | 2230GFD 167 Yes 1 1 TK-1 1 101
. S . . 2 | 2240MTT 1015 Yes 1 2 TK1S 51
Indicatore di livello primario su TK-1 E e S O = —3
Indicatore di livello secondario su TK-1S e S s 2 £
"5 | 3051PT 537040179 Yes 1 s
7BV No Device No Not Configured 5
7?7 No Device No Not Configured 7
8 | NoDevice No Not Configured 8
797 No Device No Not Configured 779777
10 | NoDevice No Not Configured 10
11 | NoDevice No Not Configured
12 | No Device No Not Configured Enter tank name with max 8 characters.
13 | No Devi N Not Confi The name will be used in field displays.
RS (8100 L s 2 ot Configured e name will also be used as base for the
714 ] No Device No Not Configured device tags in TankMaster.
15 No Device No Not Configured
16 | No Device No Not Configured
™ Show UnitID

Nel database dei serbatoi, Rosemount 5900S 2-in-1 apparira con due indicatori di livello
separati. | due indicatori sono mappati su diverse posizioni dei serbatoi e saranno associati a
diversi serbatoi nell'area di lavoro di WinSetup.
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Nome del serbatoio

Assegnare lo stesso nome ai due serbatoi. Aggiungere "S" al nome del serbatoio secondario, ad
esempio: serbatoio primario: TK-1

Serbatoio secondario: TK-1S

Indirizzo

Assegnare indirizzi Modbus di livello agli indicatori. Esempio:

TK-1: 1.

TK-1S: 51.

Per il dispositivo secondario si consiglia di utilizzare I'indirizzo Modbus 50 + "X", dove "X" e
l'indirizzo dell'indicatore di livello radar primario.

Assicurarsi che gli stessi indirizzi siano configurati rispettivamente nel database serbatoi dell'hub
per sistemi 2460 Rosemount e dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount.

7. Fare clic su Next per spostarsi nella finestra Device Tags.

8. Verificare i tag di livello per gli indicatori primari e secondari 59005
Rosemount e l'etichetta ATD per gli altri dispositivi (trasmettitore di temperatura,
display da campo, trasmettitore di pressione). Se necessario i tag possono essere
modificati in un secondo momento.

| ‘

Device Tags:

~ Tank Position | Tank Name | TankMaster TankMaster
Level Tag | ATD Tag

LT-TK1 ATD-TKA
LT-TKS

The Level and ATD tag name will be used as name for the device in TankMaster.
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9. Riepilogo
Nella fase finale della procedura guidata di installazione di Rosemount 2410, verificare che
tutti i tag del dispositivo e gli indirizzi Modbus siano corretti. Si noti che se viene utilizzato
un hub per sistemi 2460 Rosemount, gli indirizzi Modbus nel database dei serbatoi del
2410 Rosemount devono corrispondere agli indirizzi configurati nel database dei serbatoi
di Rosemount 2460.

Se si desidera abilitare l'installazione automatica dei dispositivi nell'area di lavoro
TankMaster assicurarsi che sia selezionata la casella di controllo “Install Level e ATD
devices". Questa é l'impostazione consigliata.

Nota

Se vengono aggiunti nuovi dispositivi a un hub serbatoio Rosemount 2410 esistente, le caselle
di controllo Install Level e ATD devices potrebbero non essere attive. Quindi bisognera
aggiungere i nuovi dispositivi manualmente.

Please confirm:

2410 Tag: HUB-101

Unit ID: 1031

Communication: Directly, channel Modbushaster. 1

Modbus Address: 1m

Tank Tank Name | TankMaster| Level | TankMaster ATD

Position Level Tag Modbus ATD Tag Modbus
Address Address
1 TK-1 LT-TK-1 1 ATD-TKA 101
2 | TK1S LT-TK-1S 51
= |
4
Abilitare l'installazione Z
automatica di serbatoi e =
dispositivi nell'area di 8
lavoro TankMaster | 9
10
[V Install Level and ATD devices offline in TankMaster. )

< Back | Finish | Cancel l Help l

10. Verificare che nell'area di lavoro WinSetup vengano visualizzati i dispositivi. Se la casella
di controllo & contrassegnata nella finestra 24710 Tank Hub Summary, I'hub per
serbatoio Rosemount 2410, i due RLG 5900S Rosemount e I'ATD vengono installati
automaticamente nell'area di lavoro TankMaster WinSetup.

Nota
Le nuove icone dei dispositivi sono rosse per indicare che questi dispositivi devono essere configurati.

Quando I'hub per serbatoio con i dispositivi di livello e ATD associati sono installati in TankMaster,
sara necessario configurare ciascun dispositivo.
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11. Fare clic con il pulsante destro del mouse sull'icona del dispositivo e selezionare
Properties. “Per ulteriori informazioni vedere "Installazione di un misuratore di
livello Radar Rosemount 5900~ a pagina 46 e “Installazione dei dispositivi ausiliari
del serbatoio” a pagina 75.

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

|@ ~Easa|lasxxEe|

=B Network Connections
- This Workstation
[ Tanks

=& SYSHUB-201
=04 HUB-101

Assicurarsi che nell'area dilavoro
@ ATD-TK-1

TankMaster vengano installati 2410, i due
5900S Gli RLG e I'ATD.

-~ LT-TK-1S Le icone rosse indicano che questi
(1 Protocols / dispositivi non sono configurati

EE Devices
. E-EF SYSHUB-201
¢ 2189 HUB-101

Uninstall

-1 Protocols
Save Database to File...

Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Logging...

Program...

Calibrate...

Proof Test...

LPG Setup...

Per configurare un dispositivo ) )
LPG Verify Reference Pins...

fare clic sull'opzione Properties
Custody Transfer Config

Write Protect

—— Properties

12. Infine, una volta installati e configurati i dispositivi, sara necessario installare e configurare
i due serbatoi da associare a Rosemount 5900S 2-in-1.
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Nella descrizione sequente un serbatoio sara associato all'indicatore di livello primario (LT-TK-1
in questo esempio) e l'altro serbatoio sara associato all'indicatore di livello secondario (LT-
TK-1S).

Selezionare la cartella Tanks, cliccare con il pulsante destro del mouse e selezionare I'opzione
Install New. Installare e configurare prima il serbatoio primario e poi il serbatoio secondario.
Rosemount TankMaster WinSetup
File View Service Tools Help
@ = as o as=xme
=B Network Connections
E| This Workstation
'"D Expand All
=3 Devices o o
T ollapse
& G svs Installare i serbatoi
- Protoca Install New... utilizzando la
Summary Tank View... procedura guidata di
installazione
Approved Tanks...
Per ogni serbatoio, selezionare il tipo di serbatoio e assegnare un'etichetta. Si consiglia di
utilizzare lo stesso nome del serbatoio come specificato nel database dell'hub per serbatoi
2410 Rosemount.
71 General ﬂ
Serbatoio
Tank Type:
| Fised Roof |
Tank Tag:
— ™ [
DATABASE
: Hub Tank Database - HUB-101 ﬂ (3 General
Serbatoio
k Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
vice Type | Device ID | Device Tank  Tank | Tank Name | Level | ATD | |||
connected Position Position Modbus ‘ Modbus ‘ Tank Type:
| | to feld bus | , [Frred Poot =~

0GFD 167 Yes 1 1|k 1 101 | |

OMTT 1015 Yes 1 2 TKAS 51 —

0RLG 250 Yes 1 3 [ Tank Tag:

0RLG 235 Yes 2 4 | [Tcs

1PT 537040179 Yes 1 5

Jevice No Not Configured 6

Jevice No Not Configured 7

Jevice No Not Configured 8
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13. Assegnare dispositivi al serbatoio principale TK-1:

a. Indicatore dilivello primario Rosemount 5900S (LT-TK-1)

Dispositivo ATD (ATD-TK-1) nel caso in cui il serbatoio sia dotato di dispositivi non
di livello come: trasmettitore di temperatura 2240S Rosemount, display grafico di

campo 2230 Rosemount, sensore di livello dell'acqua o trasmettitore di pressione
3051S Rosemount.

Select Devices @

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices: Selected Devices:

= &R SYSHUB-201
=
Ka
ol C) Select Devices @
v S
s Please select the devices to use as data sources for your tark:

Available Devices: Selected Devices:

=& SYSHUB-201 @ LK1
-400 HUB-101 @ ATD-TK-1
@ LT-TK-1S
]
Advanced
. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

< Back | Mext = | Cancel Help
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14. Per il serbatoio secondario TK-1S, assegnare l'indicatore di livello 5900S secondario (LT-
TK-1S) come mostrato di seguito:

Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
=-EF SYSHUB-201

HUB-101
(@ LT-TK-15) EY| -

Advanced
. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

Select Devices @

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices: Selected Devices:

=-&J SYSHUB-201 (@ Lr-k-15)

|

Advanced
. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

< Back | Mext = | Cancel Help
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15. Opzionale: & possibile esequire la mappatura del dispositivo ATD del serbatoio
principale sul serbatoio secondario TK-1S come mostrato di sequito. Cido consente
di visualizzare anche per il serbatoio secondario i dati di temperatura, come
la temperatura media.

Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
EH:] SYSHUB-201
ATD sul serbatoio £~ HUB-101

primario

Indicatore di livello sul
serbatoio secondario

Deselezionare questa
casella di controllo per
visualizzare I'ATD sul

serbatoio primario TK-1 Advanced
- Inztall Mew Device. ..
—( [ Show Only Yacant Devices )
[ Show Slave Positions
Select Devices @
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
=-EF SYSHUB-201 ' LT-TK-1S

191 HUB-101 @ ATD-TK-1

|

ATD-TK-1 mappato al
serbatoio secondario
TK-1S

Advanced
. Inztall Mew Device. ..
[~ Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

< Back | Mext = | Cancel Help
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16. Scegliere le variabili di misurazione del serbatoio. Per il serbatoio primario, le variabili
associate al dispositivo ATD vengono visualizzate automaticamente nella finestra
Configuration.
Nota

A seconda dei dispositivi effettivi collegati all'hub per serbatoi 2410 Rosemount le variabili
sorgente disponibili possono variare.

A Configuration @

Source and Unit
Wapor Temperature

|ATD-TKANT |

Yapor Pressure

[ATD-TKA WP =] |baG >

Liquid Pressure

[ATD-TKALP | fpac  ~|

Free Water Level

|ATD-TKA Pl ~| m
Level Riate

[™ Calculate in TankMaster

[LT-TK-1.LR ~|

Cancel | Help |

Per il serbatoio secondario, per le variabili di temperatura e pressione e per il livello dell'acqua
libera viene selezionato automaticamente "none". Nel caso in cui il dispositivo ATD sul serbatoio
primario sia mappato anche sul serbatoio secondario (vedere il passaggio 15 a pagina
71),queste variabili appariranno nella finestra Configuration anche per il serbatoio secondario.

A Configuration @
. Nessun ATD associato ‘
Source and Unit )
Wapor Temperature al serbatqo
| = secondario |
<none> | r
A Configuration @
Wapor Pressure
|<n0ne> j Source and Unit ATD sul serbatoio
Liquid Pressure Yapor Temperature primario associato al
[<none> = [&TDTKANT =] serbatoio secondario
Free Water Level “apor Pressure
| <nane> ~| [ATD-TKA VP =] |baG >
Level Rate Liquid Pressure
[™ Calculate in TankMaster |ATD-TK-1 T j |barG j
| LT-TE1S.LR j Free Wwater Level
Advanced...
|ATD-TE-T Pl |
Level Rate
< B [™ Calculate in TankMaster
. [LT-TK-15.LR |
< Back Cancel | Help |
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17. Configurare per utilizzare i valori di misurazione (Automatico) dagli strumenti
disponibili o i valori manuali.

18. Specificare l'intervallo di valori dei parametri da utilizzare nelle diverse finestre perla
presentazione dei dati di misurazione.

Value Entry Ex3
Serbatoio primario
Parameters: Walue Source
Level -
Level Rate + Automatic  Gauge: |LT-TK-‘I
Ullage
Temp 16
Temp 15 " Manual
Temp 14 Output: |LL
Temp 13 =
Temp12
Temp 11 Walue:  [3.409 m
Temp 10
Temp 9
Ems g Yalue Range
Temp B
Ems E Minimum: 10,000 m
Temp 3
Emﬁ 12 Magimum:  [20.000 m
Avg Temp
Pl
Wap Press [_ll Value Ent @
Mid Press - v
Lig Press
. Serbatoio secondario
0 Walue Source
o
Level Rate + Automatic  Gauge: |LT-TK-‘I 8
Ullage
Temp 16
Temp 15 " Manual
Temp 14 Output: |LL
Temp 13 =
Temp12
Temp 11 Walue:  |9.409 m
Temp 10
Temp 9
Emg g Walue Fange
Temp B
Ems E Minimum: 10,000 m
Temp 3
Emﬁ 12 Magimum:  [20.000 m
Avg Temp
Pl
ap Press
Mid Press
Lig Press N
< Back Cancel Help
Nota

Il calcolo della temperatura media (AVG Temp) richiede un valore di livello valido. Nel caso in cui il
valore del livello non sia disponibile, non sara visibile nemmeno la temperatura media (AVG Temp).
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19. Verifica dell'installazione.
Nell'area di lavoro TankMaster WinSetup verificare che i serbatoi e i dispositivi siano

installati correttamente. Verificare che i due misuratori Rosemount 5900S e |I'ATD siano
associati ai serbatoi corretti. Di sequito sono riportate due opzioni:

m ATD (trasmettitore di temperatura, ecc.) associato solo al serbatoio primario

= L'ATD sul serbatoio primario & mappato sia sul serbatoio primario che su quello
secondario

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 o ¢4 &l m?

=B Network Connections
EI This Workstation
EIE Tanks
-3 All Tanks
E| TK-1 N KA
- =& sysHUB-201
=180 HUB-101

& LT-TK-1

=@ TKS 1 Tk-15
=¥ SYSHUB-201
=0 HUB-101

Il serbatoio secondario ha
solo il dispositivo di livello

M- Fixed Roof
- Devices
-3 Protocols

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 o & &l

i
=9

=B Network Connections
EI This Workstation

EIE Tanks

&3 All Tanks

TK-1

- &-CJ SySHUB-201

=101 HUB-101

2@ TK1s

ATD-TK-1 sul serbatoio
primario mappato
anche sul serbatoio
secondario

M- Fixed Roof
- Devices
-3 Protocols
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2.9

2.9.1

Installazione dei dispositivi ausiliari del serbatoio

Generalmente come parte della procedura di installazione dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount
vengono installati i dispositivi ausiliari del serbatoio (ATD) come il trasmettitore di temperatura
multi-ingresso 2240S Rosemount e il display grafico da campo 2230 Rosemount. La
visualizzazione

dei dispositivi ATD avviene nell'area di lavoro TankMaster e la configurazione tramite la finestra
22XX ATD.

La finestra 22XX ATD include schede per la configurazione dei sensori di temperatura,
visualizzazioni grafiche di campo e sensori di livello dell'acqua. Include anche opzioni di
configurazione per mappare gli output degli strumenti di misura su variabili quali Free Water
Level e Liquid Pressure.

Prima di iniziare l'installazione dell'ATD, per approfondimenti leggere i manuali di riferimento dei
vari dispositivi ATD, come Rosemount 2240S e Rosemount 2230.

Apertura della finestra Proprieta

Per aprire la finestra 22XX ATD e configurare i dispositivi ATD, procedere come segue:

1. Nella finestra WinSetup Workspace aprire la cartella Devices e selezionare l'icona del
dispositivo ATD.

[:l Tanks

Ea Devices

. 2-EF SYSHUB-201
5100 HUB-1

’ I Uninstall
o LT-TK-1
-] Protocols Save Database to File...

Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...

Restart...

Loegging...
Proprieta Write Protect
Properties
2. Per aprire la finestra 22XX ATD cliccare con il pulsante destro del mouse e
selezionare Properties, oppure dal menuService scegliere l'opzione Devices/Properties.
22XX ATD - ATD-TK-1 =5
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display . Analog Input ) | Advanced Parameter Source Configuration |
Communication | Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |
3. La finestra 22XX ATD dispone di una serie di schede di configurazione per Rosemount
2240S e Rosemount 2230.
4. Utilizzare le schede appropriate per configurare i dispositivi ATD come descritto nelle

Serbatoio Rosemount

sezionida2.9.2a2.9.8.

5. Completare la configurazione ATD facendo clic sul pulsante Apply o OK.
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2.9.2

76

Configurazione dei parametri di comunicazione

La scheda Communication consente di verificare le impostazioni di comunicazione del
dispositivo. Un'icona rossa indica che I'attuale ATD deve essere configurato.

1.

Nella finestra 22xx ATD selezionare la scheda Communication:

[5) 22XX ATD - ATD-TK-1

2240 MTT Auxiliary Sensor
Communication

Communication

Connected to 2410 HUB: |Via 2410 HUB, HUB-104, position 1

2410 Unit 1D:

Communication Channel: |ModbusM aster.2

Modbus Address:

==

| 2230 Graphical Field Display . Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
| Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |

1087

104

LChange...

?

Device configuration iz not verified, verify all configuration pages and store with Apply or QK.

Cancel | Apply | Help |

Nel campo Connected to HUB verificare che il dispositivo ATD sia collegato all'hub per
serbatoi 2410 Rosemount corretto e mappato nella posizione corretta nel database
dell'hub per serbatoio.

Ad esempio, "position 1" significa che il dispositivo ATD € mappato alla posizione 1 del
database serbatoi nel database dell'hub per serbatoi, "position 2" alla posizione 2 del
database serbatoi ecc. Per controllare il database corrente dell'hub per serbatoi aprire
la finestra 2410 HUB Properties/Tank Database. Per ulteriori informazioni consultare
Installazione di un hub di sistema Rosemount 2410 a pagina 32.

Se collegato a una versione con pili serbatoi dell'hub per serbatoio, il pulsante Change
consente di modificare l'indirizzo Modbus del dispositivo ATD corrente.

Si noti che l'indirizzo Modbus puo essere modificato solo per i dispositivi ATD a partire
dalla posizione 2 del database del serbatoio. Un dispositivo ATD mappato alla posizione
1 nel database dell'hub per serbatoio utilizza lo stesso indirizzo Modbus dell'hub per
serbatoio. Per ulteriori informazioni consultare Installazione di un hub di sistema
Rosemount 2410 a pagina 32.

Salvare la configurazione cliccando sul pulsante Apply oppure cliccare sul pulsante OK
per salvare la configurazione e chiudere la finestra.
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2.9.3 Configurazione del sensore di temperatura

La scheda 2240S MTT Temperature Sensor consente di configurare un sensore collegato al
trasmettitore di temperatura multi-ingresso 2240S Rosemount.

Se al Tankbus non é collegato nessun serbatoio 2240S Rosemount i campi di inserimento della
scheda 22405 MTT Temperature Sensor sono disabilitati.

Per configurare i sensori di temperatura di Rosemount 2240S, procedere come segue:

1.

Nella finestra 22xx ATD selezionare la scheda 2240S MTT Temperature Sensor:

[5) 22XX ATD - ATD-TK-1

2240 MTT Auxiliary Sensor
Communication

[¥ Use Auto Sensor Configuration

Conversion Method

==

| 2230 Graphical Field Display . Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
| Average Temperature Calculation 2240 MTT Temperature Sensor

Device Information

Unit 1D [133

Application SWw Yersion: |1 AR

Boot S Yersion: |‘I A5
Statusz: |DK

Uszed Senzor Configuration

Method: PT100

=] Method: |PT100
Caonnection: |3 wires gpot with common returmn
| Supported Elements: |‘I E
| Min Temperature: -200.0 ¢

| Max Temperature: 2800 °C

Temperature R ange
Minalue: | -200.0 *TC
MaxValue: | 2600 *C

Serbatoio Rosemount

Connection: |3 wires zpot with common return

Rosemount 2240S e dotato di un interruttore DIP per la configurazione automatica
dell'elemento di temperatura e del cablaggio. Selezionando la casella di controllo Use
Auto Sensor Configuration, il trasmettitore 2240S Rosemount viene configurato
automaticamente in base alle impostazioni degli interruttori DIP. Per ulteriori
informazioni vedere il Manuale di Riferimento del Trasmettitore di Temperatura
Rosemount 2240S (00809-0100-2240).

Nel caso in cui venga utilizzato un tipo di elemento di temperatura che non
corrisponde alla configurazione del sensore automatico, il trasmettitore 2240S
Rosemount puo essere configurato manualmente come descritto di sequito.
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Configurazione manuale
1. Verificare che la casella di controllo Use Auto Sensor Configuration non sia spuntata.
2. Selezionare il metodo di conversione desiderato dall'utente e definito nel campo di
inserimento Method.
Nota
Per gli elementi di temperatura spot, per ottenere un corretto calcolo della temperatura media
utilizzare l'opzione sensore Pt100.
3. Scegliere il tipo di collegamento del sensore utilizzato per i sensori spot nell'elenco a
tendina Connection
4. Specificare l'intervallo di misurazione dell'elemento di temperatura corrente nei campi
diinserimento Min Value e Max Value.
[ Use Auto Sensor Configuration
Conversion Method Uszed Senzor Configuration
Method: PT100 j Method: |F'T'IDD
Caonnection: |3 wires gpot with common returmn
| Supported Elements: |1B
| Min Temperature: -200.0 ¢
| Max Temperature: 2800 °C
Connection: |3 wires spot with common retumj
3 wires independent spot
4 wirez independent spot
Temperature g rnrnon return
Min W alue: IHESE.WEd
MaxValue: | 260.0 *C
5. Per la conversione della temperatura definita dall'utente, come User defined
table, User defined formula, e User defined individual formula, cliccare il pulsante di
configurazione che corrisponde al metodo di conversione selezionato e configurare i
sensori di temperatura come descritto di seguito in " “Tabella di linearizzazione
definita dall'utente" a pagina 79,, "Formula definita dall'utente" a pagina 80, e “e
"Formula singola definita dall'utente" a pagina 81..
6. Salvare la configurazione cliccando sul pulsante Apply oppure cliccare sul pulsante
OK per salvare la configurazione e chiudere la finestra.
Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione dei sensori di temperatura
Rosemount 2410 fare riferimento a Rosemount 2410 Temperature Transmitter Manuale di
Riferimento (Documento No. 00809-0100-2240).
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Tabella di linearizzazione definita dall'utente

Se si utilizza un sensore di temperatura a resistenza, i valori di resistenza elettrica possono
essere convertiti in valori di temperatura utilizzando la tabella dei valori di resistenza e

temperatura.

Per creare una tabella di conversione:

1. Nella finestra 2240S MTT Temperature Sensor selezionare il metodo di conversione
nellaTabella di linearizzazione definita dall'utente.

2. Fare clic sul pulsante Configure User Defined Linearization Table:

di temperatura fare clic sul pulsante OK.

{51 2240 MTT User Defined Linearization Table =5
Length of T able: Resistance [Dhm] | Temperature [C] o
m 1 | 00000 0.0000
-l 2 | 000 0.0000
Nate 3 | 00000 0.0000
Length of Table decides how 4 0.0000 0.0000
el e et ot e 5 |0.0000 0.0000
first row. However, all values [ 0.0000 0.0000
gntered in the table are saved 7 0.0000 0.0000
e Lengihel Tl | |8 oomo 0.0000
incremented. The value 0 q 0.0000 0.0000 j
means that no table will be
uged. 2_ - 40 means that the
table will be uzed. Camcel | Help |
3. Specificare il numero di punti di conversione nel campo diinserimento Length of Table.
4, Digitare i valori di resistenza e temperatura nelle colonne Resistance [Ohm] e
Temperature [C].
5. Per memorizzare la tabella di linearizzazione nei registri del database del trasmettitore
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Formula definita dall’utente
Perisensori di temperatura a resistenza, la relazione tra temperatura e resistenza puo essere
specificata tramite formula matematica:
R=RO*(1+A*T+B*T2)
dove R & la resistenza alla temperatura T, RO € la resistenza elettrica a zero gradi Celsiuse Ae B
sono costanti.
Per creare una formula di conversione:
1. Nella finestra 2240S MTT Temperature Sensor scegliere il metodo di conversione User
Defined Formula.
2. Fare clic sul pulsante Configure User Defined Formula :
51 2240 MTT User Defined Formula - ATD-TK-1 @

R=FROx(1 +AxT+BxTxT) RO:|100.00

R = Resistance in Ohm A |0.003305233541

T = Temperature in Celciug B: IW

Cancel | Help |
3. Inserire i parametri RO, A e B nei campi di inserimento corrispondenti.
4, Fare clic sul pulsante OK per memorizzare i parametri RO, A e B nei registri del
database del trasmettitore di temperatura.
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Formula singola definita dall’'utente

Se si utilizza User Defined Individual Formula, per ogni singolo elemento di temperatura viene
utilizzata una formula matematica:

R=Ro*(1+AN*T+BN*T2+CN*T3)

" R e la resistenza alla temperatura T

. RO é la resistenza a zero gradi Celsius

n A, B e Csono costanti singole per ogni elemento
n N ¢ il numero di sensori di temperatura

Per creare una formula singola di conversione:

1. Nella finestra 2240S MTT Temperature Sensor scegliere il metodo di conversione User
Defined Individual Formula.

fare clic sul pulsante OK.

2. Fare clic sul pulsante Configure User Defined Individual Formula :
{51 2240 MTT User Defined Individual Formula =5
RO A B C -

1 } 0003905299541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

2 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

3 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

4 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

L 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

b 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

7 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

8 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004

a9 100.00 0.003308293541 -0.00000057 7500 -0.000000000004 j

QK Cancel | Help |

3. Per ogni singolo elemento di temperatura inserire i parametri RO, A, B e C.
4, Per memorizzare la formula nei registri del database del trasmettitore di temperatura
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2.9.4 Calcolo della temperatura media

82

Questa sezione fornisce una breve descrizione sulla procedura di configurazione dei calcoli
della temperatura media per un sensore di temperatura collegato al trasmettitore di
temperatura multi-ingresso 2240S Rosemount. Per ulteriori informazioni vedere il Manuale
di Riferimento del Trasmettitore di Temperatura Rosemount 2240S (00809-0100-2240).

Per configurare i calcoli della temperatura media di Rosemount 2240S, procedere come segue:

1. Nella finestra 22xx ATD selezionare la scheda Average Temperature Calculation :
22XX ATD - ATD-TK-1 =5
2240 MTT Auxiliary Sensor . 2230 Graphical Field Display | Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
Communication Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |
Wweight
Position Exclude  Factor Hs —

Mo of Elements: '3—:| 16 ’w r 113
15| -1000.000 o 15

Sensor Type:  [Spot v | 14 [ -1000.000 m 14
13| -1000.000 o 132

Ingert Distance: IW m 12 -1000.000 r 12
11 -1000.000 o n
10| -1000.000 r 10
5 [ 1000000 r 9
5 [ 1000000 r 8
7 [ om0 - ;
& [ 1000000 r 5
5 [ om0 - !
s [ 00000 - 4
3[ 20w T 10 @i 3
2 1B m T 10 65T - -
1[0y r 10 3|\FC I3

Mate 1: The insert distance is the distance that the element must be below the surface ta be Wapor Temperature: 221 °C

included in the average calculation. Liquid Temperature: 161 °C
Mote 2 The position distance iz the distance from the datum plate to the temperature element.
If the datum plate iz located below poszition 1 then all distances shall be positive.

2. No of Elements: seleziona il numero di elementi di temperatura utilizzati. Verificare
che i campi diinserimento per le posizioni degli elementi siano abilitati.

3. Sensor Type: seleziona il tipo di sensore utilizzato; Spot o Average.

4. Insert Distance: specifica la distanza minima tra un sensore di temperaturaela
superficie del prodotto peri sensori di temperatura inclusi nel calcolo della
temperatura media.

5. Position: questa é la distanza dal livello zero all'elemento di temperatura spot. Se
vengono utilizzati elementi di temperatura media, inserire la posizione in cui finisce
I'elemento di media.
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Serbatoio Rosemount

6. E possibile escludere un elemento di temperatura dal calcolo della temperatura media
selezionando la casella di controllo Exclude nella colonna accanto al campo Position.
Questa opzione e utile nel caso in cui si desideri escludere un elemento di temperatura
malfunzionante.

7. Salvare la configurazione cliccando sul pulsante Apply oppure cliccare sul pulsante OK
per salvare la configurazione e chiudere la finestra.

Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione dei calcoli della temperatura media
di Rosemount 2410 fare riferimento a Rosemount 2410 Temperature Transmitter Manuale di
Riferimento (Documento No. 00809-0100-2240).

Configurazione del sensore ausiliario

La scheda 2240S MTT Auxiliary Sensor consente di configurare un sensore di livello dell'acqua
collegato a un Trasmettitore di temperatura multi-ingresso Rosemount 2240S .

Sensore di livellodell'acqua

Questa sezione fornisce una breve descrizione della procedura di configurazione del Sensore di
Livello dell'’Acqua 765 Rosemount collegato al trasmettitore di temperatura multi-ingresso
2240S Rosemount. Per ulteriori informazioni vedere il Manuale di Riferimento del
Trasmettitore di Temperatura Rosemount 2240S (00809-0100-2240).

Per la configurazione del sensore di livello dell'acqua esequire i sequenti passaggi:

1. Nella finestra 22xx ATD selezionare la scheda 2240S MTT Aucxiliary Sensor:
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(23 22XX ATD - ATD-TK-1 [l
Communication ) | Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |

Device Information

Uit 1D [13107

Application 5w Yersion: |1 AR

Hardware Type: |W'LS
Statusz: |DK
Update Counter: |493?
Wwater Level Sensor
Tank Ref. Point B Mark
Level Oiffset <} 0100 m = Vo l
L1 A
Upper Dead Zone [UDZ): 0.000 m [ Lz
Lower Dead Zone [LDZ): 0.000 m _“ 1
Active Length [LA]: 0.500 m l
Calibration Status: OK] T
“wiater Level: 0100 m
R L
Farmula .
Level Offset (<) =R -L1]-[L-L2)
u 5 Limit (100%] = L&, + % |
pper Sengor Limit [ ] + 100%
Lower Senzor Limit [0%] = *
Upper Measurement Limit = LA + ] - UDZ
LA
Lower Measurement Limit = 3 + LDZ Zero Laval
x] 0% |||| zero water
Mote: ¥ iz negative as shown in picture =

Cancel | Apply | Help
2. Calcolare la Offset Livello (X) secondo la formula X=(R-L1)-(L-L2).
3. Inserire il valore di Offset livello nel campo diinserimento Level Offset (X).
4. Se necessario inserire i valori della zona morta superiore, Upper Dead Zone (UDZ)

e ivalori della zona morta inferiore, Lower Dead Zone (LDZ).

5. Per salvare la configurazione cliccare sul pulsante Apply oppure sul pulsante OK se si
desidera salvare e chiudere la configurazione.

Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione del sensore di livello dell'acqua
Rosemount 2240S fare riferimento a Rosemount 2240S Temperature Transmitter Manuale di
Riferimento (Documento No. 00809-0100-2240).
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2.9.6

Configurazione avanzata della sorgentedei parametri

La scheda Advanced Parameter Source Configuration consente di mappare il rendimento dei vari
strumenti di misurazione (dispositivi sorgente) alle variabili di misurazione del serbatoio come
la pressione del liquido e la pressione del vapore. In questo modo le variabili di misurazione
sono disponibili per la configurazione nella finestra Tank Configuration come descritto in
"Installazione di un serbatoio" a pagina 115.

Per le variabili di misurazione del serbatoio come il livello, la temperatura del vapore e il
livello dell'acqua libera, i dispositivi sorgente vengono mappati automaticamente e non &
necessario configurarli nella scheda Advanced Parameter Source Configuration.

L'hub per serbatoi 2410 Rosemount supporta 60 mappature dei parametri sorgente. Per
ciascuna delle dieci posizioni del database dei serbatoio sono disponibili sei mappature.

Nota
Nel caso in cui un determinato parametro | mappatura sorgente sia gia utilizzato per un altro
serbatoio comparira un messaggio di avviso.

Affinché un dispositivo sorgente sia disponibile nella scheda Advanced Parameter
Source Configuration, deve essere mappato al serbatoio corrente nel database dell'hub
serbatoi (per ulteriori informazioni vedere “'Installazione di un hub serbatoio 2410
Rosemount" a pagina 32).

Per mappare i parametri ai dispositivi sorgente, eseguire i sequenti passaggi:

Serbatoio Rosemount

Description of User Def parameter

1. Nella finestra 22xx ATD selezionare la scheda Advanced Parameter Source Configuration:
22XX ATD - ATD-TK-TK-1 5
Communication | Average Temperature Calculation 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input Advanced Parameter Source Configuration
Parameter Mapping
Unit Source Device Type /1D / Mo Source Parameter
[v'|apor Pressure | [bas - |09 PT /288441203 / (No 3) > | |Pressure 1 -
[~ |Level J |m J |Not Configured J |Level J
[~ |Level J |m J |Not Configured J |Level J
[~ |Level J |m J |Not Configured J |Level J
[ |Level J |m J |Not Configured J |Level J
[~ |Level J |m J |Not Configured J |Level J

% Show only devices configured for tank position: 1
" Shaw all devices.
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Nella colonna Parameter Mapping selezionare un parametro di misurazione del
serbatoio.

Nella colonna Source Device Type/ID/No scegliere un dispositivo di misurazione

come un trasmettitore di pressione o qualsiasi altro tipo di strumento.

L'impostazione predefinita elenca solo i dispositivi mappati alla posizione corrente del
serbatoio nel database dell'hub per serbatoio. Con questa opzione si evita di eseqguire
per errore mappature su un serbatoio. Selezionando il pulsante della relativa opzione si
puo scegliere di mostrare tutti i dispositivi disponibili o solo i dispositivi mappati alla
posizione 1 del serbatoio nel database dei serbatoi 2410.

Nella colonna Source Parameter, selezionare la variabile del trasmettitore da mappare
alla variabile di misurazione del serbatoio nella prima colonna.

Se e stato selezionato User Defined, é possibile inserire una descrizione nella casella
Description of User Def parameter.

Per salvare la configurazione cliccare sul pulsante Apply oppure sul pulsante OK se si
desidera salvare e chiudere la configurazione.
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Utilizzo di un trasmettitore di temperatura 644 Rosemount

Il sistema Rosemount Tank Gauging gestisce automaticamente la mappatura dei parametri
sorgente per garantire che i trasmettitori Rosemount 2240S forniscano I' inserimento corretto
per il calcolo delle variabili di misurazione del serbatoio come Temperatura del vapore e
Temperatura Media.

Per i trasmettitori di temperatura 644 Rosemount, le variabili del serbatoio devono essere
mappate manualmente sui dispositivi sorgente corrispondenti. L'uscita di ciascun trasmettitore
644 Rosemount sul serbatoio viene mappata su una variabile di temperatura del serbatoio
come mostrato nell'esempio seguente con tre trasmettitori 644 Rosemount sul serbatoio:

22XX ATD - ATD-TK-1 [l
Communication | Average Temperature Calculation . 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input Advanced Parameter Source Configuration
@ Parameter b apping @ @
Unit Source Device Type /1D / Mo Source Parameter
[v |vapor Pressure | bt ~| 3051 PT /288441203 / (N0 3) v | |Pressure B
v |Temperature1 j |E J |544 F45 7 (Mo 3) J |Temperature1 J Configurazione
dei trasmettitori
v |Temperature2 j |E J |544 /547 (Mo 4) J |Temperature1 J di
v |Temperature3 j |C J |544 FEB /(Mo 5) J |Temperature1 J
[ | Lewel J | I J | Mot Configured J | Lewvel J
[~ | Lewvel J | m J | Mot Configured J | Lewvel J
* Show only devices configured for tank posiion: 1
" Show all devices.
1. Peril primo trasmettitore di temperatura 644 selezionare Temperature 1 nell'elenco di

Mappatura parametri. Questo parametro di temperatura & mappato sull'elemento di
temperatura nella posizione 1 nel serbatoio.

Peril secondo e il terzo trasmettitore 644, selezionare Temperature 2 eTemperature 3
nell'elenco Mappatura parametri. Questi parametri sono mappati sugli elementi di
temperatura nelle posizioni 2 e 3, rispettivamente.

2. Nel campo Source Device Type, per ogni parametro di temperatura (Temperatura 1,
2, 3) selezionare il trasmettitore 644 da utilizzare come dispositivo sorgente.

3. Nell'elenco Source Parameter, selezionare Temperature 1. Questa e la
denominazione del parametro sorgente dell'uscita della temperatura da un
trasmettitore di temperatura 644 Rosemount.

Occorre tenere presente che le variabili della temperatura del vapore e della temperatura
media non sono mappate ai dispositivi sorgente.

4, Per salvare la configurazione cliccare sul pulsante Apply oppure sul pulsante OK se si
desidera salvare e chiudere la configurazione.
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2.9.7 Display di campo grafico Rosemount

Questa sezione fornisce una breve descrizione sulla procedura di configurazione del display
grafico da campo 2230 Rosemount.

Se a Tankbus non é collegata nessuna visualizzazione grafica del campo o se la visualizzazione
non e mappata alla posizione corrente del database dei serbatoi dell'hub per serbatoi 2410
Rosemount, tutti i campi nella scheda 2230 Graphical Field Display sono disabilitati. Se anche un
solo Rosemount 2230 e mappato alla posizione corrente del database serbatoi, i pulsanti
Configure Tank Display 2 e Configure Tank Display 3 sono disabilitati.

Per configurare Rosemount 2230:

1. Nella finestra 22xx ATD selezionare la scheda 2230 Graphical Field Display:

51 22XX ATD - ATD-TK-1

Communication |
2240 MTT Auxiliary Sensor

| 2240 MTT Temperatur
Analog Input |

Average Temperature Calculation

2230 Graphical Field Display Advanced Parameter Sour

Device Information

Display No: 1

Unit D E

Application SW Yersion:  |1.44

Boot S Yersion: 1.44
Units For Dizplay
Lewvel: m - Level Rate: méh - Temperature: degC -
Preszzure: bar G - Drenzity: ka/m3 - Wolume: m3 -

Common Tank Configuration

88

Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters
[v TK-5900_b [v Level [ “apor Temperature [ Temperature 8 [ Reference Density
[ [Tank Pos 2) [ Ullage [ Liquid Temperature [ Temperature 9 [ Flow Rate
[ [Tank Pos 3) [v Level Rate [ Tank Temperature [ Temperature 10 [ Yaolume
[ [Tank Pos 4] [ Signal Strength [ Temperature 1 [ Temperature 11 [ User Defined 1
[ [Tank Pos 5) [ PwiL [ Temperature 2 [ Temperature 12 [ User Defined 2
[ [Tank Pos B [v “apor Pressure [ Temperature 3 [ Temperature 13 [ User Defined 3
[ (Tank Pos 7) [ Middle Pressure [ Temperature 4 [ Temperature 14 [ User Defined 4
[ [Tank Pos 8] [ Liquid Pressure [ Temperature 5 [ Temperature 15 [ User Defined 5
[ [Tank Pos 9) [ ir Pressure [ Temperature B [ Temperature 16 [ Tank Height
[ [Tank Pos 10) [ Air Temperature [ Temperature 7 [ Dbserved Density [ Deltalevel
Dizplay Toggle Time: |3 Seconds
Individual Tank Configuration. .. | | |
2. Dagli elenchi a discesa nel riquadro Units for Display, selezionare le unita di misura

desiderate per la visualizzazione delle diverse variabili di misurazione del serbatoio.

Nota

Rosemount 2230 converte l'unita specificata nella finestra Server Preferences (vedere "Unita di

misura" a pagina 20).
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3. Nel pannello Common Tank Configuration, selezionare i serbatoi e i parametri del
serbatoio che devono essere presentati dal display Rosemount 2230 selezionando le
relative caselle di controllo.

4, Nel campo diinserimento Display Toggle Time inserire il tempo di commutazione per
i parametri visualizzati del serbatoio. | parametri selezionati verranno visualizzati per
un serbatoio alla volta a partire dal serbatoio 1.

5. Se viene utilizzata una seconda visualizzazione del campo grafico, fare clic sul
pulsante Configure Tank Display No 2 e ripetere la procedura di configurazione.

6. Se viene utilizzata una terza visualizzazione del campo grafico, fare clic sul pulsante
Configure Tank Display No 3 e ripetere la procedura di configurazione.

7. Rosemount 2230 puo essere configurato per la visualizzazione di diversi set di
parametri per ciascun serbatoio sul Tank Bus. Nella scheda 2230 Graphical Field Display
cliccare sul pulsante Individual Tank Configuration:

(3 Individual Tank Configuration @

Dizplay Tanks Dizplay Tank Parameters

(® TK-5300 b [v [ “apor Temperature [ Temperature 8 [ Reference Density

(" [Tank Pos 2] [ Ullage [ Liquid Temperature [ Temperature 9 [ Flow Rate

(" [Tank Pos 3] [ Level Rate [ Tank Temperature [ Temperature 10 [ wolume

(" [Tank Pos 4] [ Signal Strength [v Temperature 1 [ Temperature 11 [ User Defined 1

(" [Tank Po: 5] [ PwiL [v Temperature 2 [ Temperature 12 [ User Defined 2

(" [Tank Pos B] [v “apor Pressure [v Temperature 2 [ Temperature 13 [ User Defined 3

(" [Tank Poz 7] [ Middle Pressure [ Temperature 4 [ Temperature 14 [ User Defined 4

(" [Tank Po: 8] [ Liquid Pressure [ Temperature 5 [ Temperature 15 [ UserDefined 5

(" [Tank Po: 9] [ ir Pressure [ Temperature B [ Temperature 16 [ Tank Height

(" [Tank Poz 10) [ air Temperature | Temperature 7 [ Observed Density | Delta Level

(] 8 | Cancel |

8. Selezionare il serbatoio e i parametri desiderati da visualizzare sul display 2230

Rosemount. Ripetere questa procedura per ogni serbatoio.

9. Per memorizzare la configurazione e tornare alla finestra 22xx ATD fare clic sul
pulsante OK.
10. Salvare la configurazione cliccando sul pulsante Apply oppure cliccare sul pulsante OK

per salvare la configurazione e chiudere la finestra.

Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione di Rosemount 2230 Graphical Field
Display fare riferimento a Rosemount 2230 Display Manuale di Riferimento (Documento No.
00809-0100-2230).
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2.9.8 Ingressoanalogico

90

L'hub per serbatoi 2410 Rosemount puo essere dotato di un ingresso analogicoche consente di
collegare strumenti per la comunicazione 4-20 mA | HART.

1. Nella finestra 22xx ATD selezionare la scheda Analog Input:
22XX ATD - ATD-TK-1 [l
Communication ) | Average Temperature Calculation | ) 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display Analog Input | Advanced Parameter Source Configuration |
¥ Enable
Analog Input ¥ alues
W alue Unit : bar hd Status : oK
Walue 1.446 Bar
Walue Range
Current : 15.569 ma
Walue at 4 mé 0.000 Bar
Walue at 20 mé 2.000 Bar
72.3 %
Advanced
oK | Cancel Apply Help
2. Verificare che la casella di controllo Enable sia selezionata.
3. Nel campo Value Unit selezionare un'unita adatta corrispondente alla sorgente di
uscita.
4. Nel pannello Value Range inserire i valori dei parametri che corrispondono ai valori di

ingresso analogico rispettivamente 4 mA e 20 mA. E possibile specificare qualsiasi
valore purché il valore di 20 mA sia maggiore del valore di 4 mA. Per i valori di
misurazione al di fuori dei valori dell'intervallo, l'ingresso analogico entra in modalita
allarme.
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5. Utilizzare il pulsante Advanced per configurare Filter Factor (Fattore del filtro) e Current
Limits (Limiti di corrente).

A1 Analog Input Configuration Advanced (e
Law Current Lirnit : 3800 ma
High Current Limit : 200800 md,

Filter Factar : 0100
QK | Cancel | Apply | Help |

Filter Factor consente di sopprimere le oscillazioni spurie nel segnale di ingresso analogico. Puo
essere utilizzato un valore compreso tra 0 e 1. Il valore predefinito € 0,1. Un valore piu alto
comporta un numero minore di filtri.

Filtraggio significa che il valore di ingresso analogico presentato viene calcolato come il valore
medio delle <n> ultime misurazioni. Un fattore di filtro pari a 0,1 equivale alla media delle ultime
10 misurazioni, un fattore di filtro pari a 0,5 alla media delle 2 ultime misurazioni e cosi via.

Current Limits definisce i limiti inferiore e superiore delle correnti di ingresso. Al di fuori di questo
intervallo verra segnalato un errore. | limiti attuali dovrebbero corrispondere ai limiti di errore
degli strumenti collegati. Se ad esempio la corrente di uscita di uno strumento e impostata in
modalita allarme a 3,8 mA,occorre impostare il limite di errore inferiore o superiore a 3,8.

6. Nel pannello Analog Input Values, verificare che Stato sia OK e che nei campi
Value e Current vengano visualizzati i risultati previsti della misurazione.

Ingresso analogico e configurazione dei parametri del serbatoio

Per la configurazione completa dellingresso analogico & necessario esequire i sequenti
passaggi:

a. Configurare il database dell'hub per serbatoio; associare l'ingresso analogico al
serbatoio su cui e installato il dispositivo.

b. Nellafinestra Properties di Rosemount 2410, selezionare la scheda Device Tags e
installare il dispositivo di ingresso analogico in TankMaster. Verificare che sia installato
come dispositivo ATD.

¢. Nellafinestra ATD Properties/Analog Input, configurare l'intervallo di valori e le unita.

Nella finestra ATD Properties|Advanced Parameter Source Configuration, assicurarsi che il
dispositivo di ingresso analogico sia mappato sul parametro serbatoio, dispositivo
sorgente e parametro sorgente desiderati.

e. Installare un serbatoio in TankMaster WinSetup e assicurarsi che il dispositivo ATD che
include il dispositivo di ingresso analogico sia mappato come dispositivo sorgente per
il serbatoio.

Per la descrizione completa della procedura di configurazione dell'ingresso analogico dell'hub
per serbatoio 2410 Rosemount consultare il Manuale di Riferimento (00809-0100-2410);
Allegato C, sezione C.10). Il manuale include anche una descrizione sulla procedura di
configurazione degli slave HART per Rosemount 2410.
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Installazione di Rosemount 5408

Il trasmettitore di livello radar 5408 Rosemount Radar puo essere pili facilmente installato in
TankMaster WinSetup tramite l'opzione inclusa come parte della procedura di installazione
dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount. In una fase successiva, Rosemount 5408 viene
configurato tramite la finestra 5408 RLT, vedere "Configurazione tramite la finestra Properties
5408~ a pagina 93. La finestra 5408 RLT include schede per la configurazione di base e avanzata
del trasmettitore 5408 Rosemount.

Quando si collega Rosemount 5408 a un hub per serbatoi 2410 Rosemount in un sistema di
Tank Gauging Rosemount esistente, occorre eseguire la mappatura di Rosemount 5408 al
relativo serbatoio nel database dei serbatoi 2410 Rosemount. La configurazione viene esequita
tramite la finestra 5408 RLT. Per informazioni consultare la sezione "Aggiunta di un serbatoio" a
pagina 128.

E inoltre possibile installare e configurare Rosemount 5408 utilizzando l'installazione guidata di
WinSetup (consultare "Installazione di Rosemount 5408 mediante la procedura guidata di
installazione" a pagina 100).). Questo metodo deve essere utilizzato solo quando, ad esempio,
Rosemount 5408 viene collegato al Tankbus in una fase successiva e non é disponibile durante
linstallazione dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount.

Nella configurazione di base del trasmettitore di livello radar 5408 sono incluse le seguenti fasi
di configurazione:

" parametri di comunicazione
u tipo di antenna
" geometria del serbatoio

In base alle proprieta del prodotto, alla forma del serbatoio o ad altre circostanze, in aggiunta
alla configurazione di base potrebbe essere necessaria un'ulteriore configurazione. In caso di
presenza di oggetti responsabili di interferenze e turbolenza nel serbatoio potrebbe essere
richiesta I'adozione di misure pili avanzate. Lo strumento di configurazionee 5408 include
opzioni avanzate quali ad esempio:

" condizioni ambientali del serbatoio

" forma del serbatoio

Per ulteriori informazioni sulle opzioni di configurazione avanzate consultare "Configurazione
avanzata"a pagina 98.

Per ulteriori informazioni sulla procedura di installazione e configurazione del
trasmettitore di livello radar 5408 Rosemount, consultare Rosemount 5408 Series
Manuale di Riferimento (00809-0300-4408).
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2.10.1 Configurazione mediante le proprieta 5408

Questa sezione descrive la procedura di configurazione di base per il trasmettitore radar della
serie 5408 Rosemount utilizzando la finestra 5408 RLT.

Per configurare il trasmettitore di livello radar 5408 Rosemount, procedere come segue:

1. Nella finestra WinSetup Workspace aprire la cartella Devices e selezionare il
trasmettitore Rosemount 5408 desiderato.

[—]a Devices
=& svsHus-202
- HUB-101

-@ ATD-TK-41
& LT-TK-41
- LT-Tk-42

% LT-TK-43
Xe ¥ T-TK-44

Uninstall
@1l HUB-110
: @ LT-11 Save Database to File...
Eﬂ'"D Protocols Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Legging...

Program...

Proof Test...
Restore Default Settings...

Overview...
Write Protect

Properties

2. Con il tasto destro del mouse selezionare Properties, oppure selezionare
Devices/Properties dal menu Service. Viene visualizzata la finestra 5408 RLT :

) 5408 RLT - LT-TK-44 X

Communication | Tank Shape | Geometry | Antenna | Environment | Local Display | Advanced Configuration | Information

Communication

Connected to 2410 HUB: | HUB-101, position 4

Communication Channel: | ModbusMaster. 1

Modbus Address: Py

Unit ID: 3022
Application Version: 1A8
Boot Version: 1A

Change...

L

Device is configured,

(kY] caneel Apply Help

3. Selezionare la scheda Communication.
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4, Verificare la posizione del serbatoio. Il campo Connected to HUB mostra il nome dell'hub
per serbatoi 2410 Rosemount e |a posizione di mappatura del serbatoio Rosemount
5408 nel database dell'hub serbatoio. La posizione del serbatoio indica a quale
serbatoio e associato Rosemount 5408.

Se il trasmettitore e collegato a una versione con pit serbatoi di Rosemount 2410, se
necessario € possibile mapparlo su un‘altra posizione del serbatoio tramite la finestra
2410 Tank Hub Properties/Tank Database, (nell'area di lavoro WinSetup, fare clic con il
pulsante destro del mouse sull'icona Rosemount 2410 e selezionare l'opzione
Properties).

Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione del database dei serbatoi
2410 Rosemount consultare “Configurazione del database del serbatoio” a pagina 36 .

5. Verificare l'indirizzo Modbus. Per modificare l'indirizzo Modbus fare clic sul pulsante Change:
[ [8 Change Address &J‘
Urit ID: B

Set Modbus Address: 1 il

QK | Cancel | Help |

a. Inserire I''D unita nel campo di inserimento Unit ID.
Modificando l'indirizzo del dispositivo, I'ID unita viene utilizzato come
identificatore univoco del dispositivo. L'ID unita puo essere trovato sull'etichetta
apposta sul dispositivo.

b. Digitare l'indirizzo desiderato nel campo di inserimento Set Modbus Address.
Fare clic su OK per confermare e chiudere la finestra Change Address.

6. Per salvare la configurazione cliccare sul pulsante Apply oppure sul pulsante OK
se si desidera salvare e chiudere la configurazione.

7. Selezionare la scheda Antenna.
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5] 5408 RLT - LT-TK-44 b

Communication | Tank Shape | Geometry Antenna l Environment ] Local Display] Advanced Configuration | Information

Antenna Type: |Parabolic a4n. j

0.000

Mounting Type: |Nozz|e j Q
0.150
-
User Defined

0.401 4

Y
1000 _—
1.080

Upper Null Zone: 0.149 m

Used Upper Mull Zone: 0.150 m

Cancel | ooy | Heb |

8. Selezionare Antenna Type e, se disponibile, tipo di montaggio. Nel caso di antenne
non standard e possibile scegliere tra tipi di antenna predefiniti o definiti dall'utente.
Per le antenne predefinite, al fine di ottimizzare le prestazioni di misurazione, viene
specificata automaticamente una serie di parametri del trasmettitore. Per le antenne
definita dall'utente, le impostazioni del database devono essere inserite
manualmente.
Se |'antenna é dotata di estensione inserire la lunghezza di estensione dell'antenna
(Antenna Extension Lenght).

9. In caso di interferenze vicino all'ugello & possibile regolare i valori della zona
morta superiore (Upper Null Zone). Aumentando i valori della Upper Null Zone,
lintervallo di misurazione viene ridotto nella parte superiore del serbatoio.

10. Nelle applicazioni con tubo di calma, inserire il diametro interno (Inner Diameter).

Per ulteriori informazioni sulla Zona morta superiore (Upper Null Zone) e gli altri parametri
del trasmettitore. consultare Rosemount 5408 Series Manuale di Riferimento
(00809-0300-4408).

11. Per confermare la configurazione fare clic sul pulsante Apply.
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12. Selezionare la scheda Geometry.
5] 5408 RLT - LT-TK-44 X
Communication ] Tank Shape l Antenna ] Environment | Local Display | Advanced Configuration ] Information
Reference Height (R): |20I000 m
Reference Offset (G): 0.300 m ? eference "
A—-I:T " T Refa Offset (+)
Bottom Offset (C): ’00007 m =
Iv¥ show negative level as zero
Calibration Distance: ’_01007 m
Reference Height
Zera Level
Bottom Offset ;
QK | Cancel Apply Help
13. Inserire i parametri di distanza del serbatoio.
Tank Reference Height (R) - L'Altezza di Riferimento del Serbatoio e definita come la
distanza tra il Punto di Riferimento del Serbatoio e il LivelloZero.
Reference Offset (G)- L'Offset di Riferimento ¢ la distanza tra il punto di riferimento
del serbatoio e il punto di riferimento del misuratore, che si trova sulla superficie
della flangia dell'ugello su cui & montato il misuratore.
Bottom Offset (C) - L'Offset Inferiore & definito come la distanza tra il livello zero
(punto di riferimento di immersione)(Dipping Datum e il livello minimo per la
superficie del prodotto (fondo del serbatoio). Specificando una distanza C, il campo di
misura puo essere esteso fino al fondo del serbatoio.
C>0: se la superficie del prodotto e al di sotto del Livello Zero il trasmettitore presenta
valori di livello negativi.
Per presentare i livelli di prodotto al di sotto del livello zero (Piastra di riferimento)
come pari a zero é possibile utilizzare la casella di controllo Show negative level values
as zero.
C=0: se il livello del prodotto & inferiore alla piastra di riferimento le misurazioni al di
sotto del livello zero non saranno approvate, ovvero il trasmettitore segnalera "livello
non valido".
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14.

15.

16.

Se necessario inserire Calibration Distance (distanza di calbrazione). Questa variabile
consente di regolare I'altezza del serbatoio in modo che i livelli di prodotto misurati
corrispondano ai livelli di immersione manuale. Normalmente se € installato il
trasmettitore occorre effettuare una piccola regolazione. Ad esempio, se le
dimensioni del serbatoio in base agli schemi non sono state aggiornate con le
dimensioni effettive potrebbe verificarsi una piccola deviazione tra l'altezza effettiva
del serbatoio e il valore memorizzato nel database del trasmettitore.

Se non si vuole che il trasmettitore mostri valori di livello negativi selezionare la casella
di controllo Show negative level as zero.

Per salvare la configurazione cliccare sul pulsante Apply oppure sul pulsante OK se si
desidera salvare e chiudere la configurazione.

Per ulteriori informazioni sui diversi parametri della geometria del serbatoio consultare
Rosemount 5408 Series Manuale di Riferimento (00809-0300-4408).
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Configurazione avanzata

Oltre alla configurazione di base, per il trasmettitore 5408 Rosemount sono disponibili opzioni
di configurazione avanzate. Questa sezione fornisce una breve descrizione di due di queste
opzioni. Per ulteriori informazioni sulla configurazione avanzata, consultare il Manuale di
Riferimento della serie Rosemount 5408 (00809-0300-4408).

Forma del serbatoio

| parametri Tank Shape e Bottom Shape ottimizzano Rosemount 5408 in base alle
diverse geometrie del serbatoio e alle misurazioni vicino al fondo del serbatoio. Questi
parametri vengono configurati nella finestra Tank Shape:

5] 5408 RLT - LT-TK-44 b

l Geometry] Antenna ] Environment | Local Display | Advanced Configuration ] Information

Communication §

Tank Shape: |\-'erh'ca| Cylinder hd

Bottom Shape: i u'lll;

ottom Shape: Flat Indined - _1__
|
i

QK | Cancel Apply Help
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Ambiente del serbatoio

Al fine dell'ottimizzazione delle prestazioni di misurazione del trasmettitore di livello radar
5408, potrebbero essere necessarie opzioni di configurazione specifiche del prodotto nel
serbatoio. Configurando lecondizioni ambientali nel serbatoio, il trasmettitore e in grado di
compensare condizioni tipo il cambiamento rapido di livello, segnali di eco deboli, ampiezze di
eco di superficie variabili o altre fonti simili di misurazioni imprecise.

Per ottimizzare il trasmettitore in base alle condizioni specifiche del serbatoio si utilizza
Environment window:

5] 5408 RLT - LT-TK-44 b

Communication | Tank Shape | Geometry | Antenna  Environment | | ocal Display | Advanced Corfiguration | Information

Product Type: Liquid j

Process Conditions

W Turbulent Surface

¥ Foam
Maximum Level Rate: |5 ft (2m) / hour j
Product Dielectric Range: |> 10.0 (e.g. Water Based) j

Cancel | ooy | Heb |

Per le condizioni di processo si consiglia di selezionare il minor numero possibile di opzioni.

Per ulteriori informazioni sui parametri di ambiente del serbatoio consultare Rosemount 5408
Series Manuale di Riferimento (00809-0300-4408).
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2.10.3 Installazione di Rosemount 5408 tramite la procedura
guidata diinstallazione

La procedura guidata di installazione in TankMaster WinSetup puo essere utilizzata per
installare e configurare un trasmettitore di livello radar 5408 Rosemount e altri dispositivi.

Normalmente, come parte della procedura di installazione di un hub per serbatoio 2410
Rosemount viene installato un trasmettitore di livello radar 5408 Rosemount. Tuttavia, la
procedura guidata di installazione consente l'installazione separata di Rosemount 5408 in
TankMaster:

1. Assicurarsi che i database dei serbatoi Rosemount 2460 System Hub e Rosemount
2410 Tank Hub siano configurati correttamente e includano il nuovo trasmettitore di
livello radar 5408. Assicurarsi che venga utilizzato l'indirizzo corretto Modbus
dell'indicatore di livello; (per ulteriori informazioni consultare "Installazione di un hub
per sistemi 2460 Rosemount" a pagina 31 e "Installazione di un hub per serbatoio
2410 Rosemount" a pagina 32).

2. Installare e configurare Rosemount 5408 come descritto in “ "Utilizzo della
procedura guidata diinstallazione" a pagina 101.

3. Verificare che Rosemount 5408 comunichi con I'hub per serbatoi 2410 Rosemount.
Per vedere tutti i dispositivi collegati all'hub del serbatoio utilizzare ad esempio la
funzione Device Live List dell'hub del serbatoio. L'elenco live & disponibile cliccando
con il pulsante destro del mouse sull'icona del dispositivo dell'hub per serbatoio.

Nella maggior parte dei casi per l'installazione di un nuovo trasmettitore di livello radar
5408 Rosemount si consiglia la sequente procedura:

1. Installare e configurare Rosemount 2460 System Hub e Rosemount 2410 Tank Hub.
Verificare che per il nuovo Rosemount 5408 sia configurato l'indirizzo corretto Modbus
dell'indicatore di livello (per ulteriori informazioni consultare "Installazione di un hub
per sistemi 2460 Rosemount" a pagina 31 e “e "Installazione di un hub per serbatoi 2410
Rosemount" a pagina 32

2. Per l'installazione automatica di Rosemount 5408 nella stazione di lavoro TankMaster,
nella finestra 2410 Tank Hub Summary selezionare la casella di controllo Install Level and
AUX devices.

3. COnfigurazione di Rosemount 5408 (vedere “Configurazione tramite le proprieta di

5408” a pagina 93).

Oer ulteriori informazioni sull'aggiunta di serbatoi e dispositivi a un sistema Rosemount Tank
Gauging vedere anche “"Aggiunta di un serbatoio" a pagina 128 .
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Utilizzo della procedura guidata di installazione del
dispositivo

Per configurare Rosemount 5408 utilizzando l'installazione guidata di WinSetup,
attenersi alla sequente procedura:

1. Nella finestra Workspace selezionare la cartella Devices.
[ 21 Rosemount TankMaster / WinSetup E@ﬁ
File View Service Tools Help
8 ow #h =] o7

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks

=T
Collapse All
-] Protocols

Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Install New, oppure dal menu Service,

scegliere Devices/Install New.
A questo punto compare la finestra Select
Device.

2 Select Device X

Device Type:
|5408 Radar Level Transmitter (Fieldbus) |

5408 FF Tag:

LT-40

Cancel | Help |

3. Selezionare Device Type 5408 Radar Level Transmitter dall'elenco a
discesa.

4, Inserire il 'etichetta di utilizzata per il misuratore di livello radar.

5. Per aprire la finestra 5408 RLT Communication cliccare sul pulsante Next.
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5] 5408 RLT Communication - LT-40 b

Communication

2410 HUE Tag: HUE-110 -
Position in 2410 HUB: [
Communication Channel: | ModbusMaster. 1

Modbus Address: 1 il Unit ID:
Verify Communication

< Back Next > Cancel | Hep |

10.

11.

Nell'elenco a discesa 24710 HUB Tag, selezionare I'hub per serbatoi 2410 Rosemount a
cui é collegato il trasmettitore di livello radar 5408.

Inserire l'indirizzo Modbus (Modbus address) utilizzato per il trasmettitore di livello
5408. Occorre tenere presente che questo indirizzo deve essere memorizzato nei
database dei serbatoi dell'hub per sistemi 2460 Rosemount e nell'hub per serbatoi
2410 Rosemount.

Verificare che PC TankMaster comunichi con il trasmettitore 5408 cliccando sul
pulsante Verify Communication. Non appena stabilito il contatto verra visualizzato
I'ID unita.

Verificare la posizione del serbatoio. Il campo Position in 2410 HUB mostra la posizione
del serbatoio su cui & mappato 5408 nel database dei serbatoi 2410. La posizione del
serbatoio indica a quale serbatoio é associato Rosemount 5408. Se il trasmettitore
5408 é collegato a una versione con pili serbatoi di Rosemount 2410, se necessario &
possibile mapparlo su un‘altra posizione del serbatoio tramite la finestra 2470 Tank Hub
Properties/Tank Database, (nell'area di lavoro WinSetup, fare clic con il pulsante destro
del mouse sull'icona 2410 e selezionare l'opzione Properties).

Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione del database dei serbatoi
2410 Rosemount consultare “Configurazione del database del serbatoio” a pagina 36 .

Fare clic sul pulsante Next per procedere con l'installazione guidata.

Per ulteriori informazioni sulla configurazione di Rosemount 5408, fare riferimento a “
"Configurazione tramite proprieta 5408" a pagina 93 e "Configurazione avanzata' a
pagina 98.
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£51 5408 RLT Summary - LT-TK-2 =5
Fleaze confirm:
5408 ALT tag: LT-TK-2
Unit D 11880
Cormmunication: Wia 2410HUE, HUE-1, position 1, ModbusMaster. 1
Modbus Address: 1
Antenna Type: Cone 4"
< Back Cancel Help
12. Per completare la procedura guidata di installazione cliccare il pulsante Finish nella

finestra 5408 RLT Summary. Se occorre modificare la configurazione, fare clic sul
pulsante Back fino a quando non viene visualizzata la finestra desiderata.
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Installazione di Rosemount 5300

Il radar a onda guidata 5300 Rosemount Radar puo essere pit facilmente installato in
TankMaster WinSetup tramite l'opzione inclusa come parte della procedura di installazione
dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount. In una fase successiva, Rosemount 5300 viene
configurato tramite la finestra 5300 GWR vedere "Configurazione tramite la finestra Properties
5300~ a pagina 105. La finestra 5300

GWR include schede per la configurazione di base e avanzata di Rosemount 5300.

Aggiungendo Rosemount 5300 a Rosemount 2410 in un sistema Rosemount Tank Gauging
esistente, 5300 deve essere mappato al relativo serbatoio nel database dei serbatoi 2410.

La configurazione viene esequita tramite la finestra 5300 GWR. Per informazioni consultare la
sezione "Aggiunta di un serbatoio" a pagina 128.

Rosemount 5300 puo essere installato pit facilmente in TankMaster WinSetup tramite
l'opzione inclusa come parte della procedura di installazione dell'hub per serbatoi 2410
Rosemount.

E inoltre possibile installare e configurare Rosemount 5300 utilizzando l'installazione guidata di
WinSetup (consultare "Installazione di Rosemount 5300 mediante la procedura guidata di
installazione" a pagina 11). Questo metodo deve essere utilizzato solo in casi eccezionali, ad
esempio quando 5300 viene collegato a Tankbus in una fase successiva e non é disponibile
durante l'installazione dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount.

Nella configurazione di base di un radar a onda guidata 5300 Rosemount sono inclusi i sequenti
passaggi di configurazione :

" parametri di comunicazione
n Tipo disonda
n geometria del serbatoio

In base alle proprieta del prodotto, alla forma del serbatoio o ad altre circostanze, in
aggiunta alla configurazione di base potrebbe essere necessaria un'ulteriore configurazione.
In caso di presenza di oggetti responsabili di interferenze e turbolenza nel serbatoio
potrebbe essere richiesta 'adozione di misure piu avanzate. Lo strumento di configurazione
TankMaster WinSetup include opzioni avanzate per 5300 quali ad esempio:

n condizioni ambientali del serbatoio

Per ulteriori informazioni sulle opzioni di configurazione avanzate consultare "Installazione
di un serbatoio" a pagina 115.

Per ulteriori informazioni sulla procedura di installazione e configurazione di un radar a onda
guidata Rosemount 5300, consultare il Manuale di Riferimento della Serie Rosemount 5300
(00809-0100-4530).
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2.11.1 Configurazione mediante le proprieta 5300

Questa sezione descrive la procedura di configurazione di base per il Radar a onda guidata
della serie 5300 Rosemount utilizzando la finestra 5300 GWR.

Per configurare il Radar a Onda Guidata 5300 Rosemount, procedere come segue:

1. Nella finestra WinSetup Workspace aprire la cartella Devices e selezionare il
dispositivo Rosemount 5300 desiderato.

[:l Tanks

[—]a Devices

=-EJ SYSHUB-201

=1-100 HUB-1

@ ato-Tr2
@ at0-Tr3
@ AtD-Tr4
@ ato-TrE
® L1
& 1113
& L1k
5

EEI---D Protocols

Proprieta

Uninstall

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Loegging...

Calibrate...

Properties

2. Dal menu a comparsa fare clic con il tasto destro del mouse e selezionare Properties
oppure selezionare Devices/Properties dal menu Service.
Viene visualizzata la finestra 5300 GWR.
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Selezionare la scheda Communication.

1 5300 GWR - LT-TK-5

l Probe ] Geometry | Environment

Communication

Connected to HUB:

[tvia HUB. HUB-1, position 4

Communication Channel: |M0dbusM aster.1

—

Modbus Address:

Unit 1D: 51782
144

144

LChange...

Application Yersion:

Baot Yersion:

o]

ooy | Heb |

Cancel |

Verificare la posizione nel database dei serbatoi. Il campo Connected to HUB mostra il
nome dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount e la posizione di mappatura del serbatoio
Rosemount 5300 nel database dell'hub serbatoio. La posizione del serbatoio indica a
quale serbatoio € associato Rosemount 5300.

Se il trasmettitore e collegato a una versione con piu serbatoi di Rosemount 2410, se
necessario e possibile mapparlo su un'altra posizione del serbatoio tramite la finestra
2410 Tank Hub Properties/Tank Database, (nell'area di lavoro WinSetup, fare clic con il
pulsante destro del mouse sull'icona Rosemount 2410 e selezionare l'opzione
Properties).

Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione del database dei serbatoi
2410 Rosemount consultare “Configurazione del database del serbatoio” a pagina 36 .

Verificare l'indirizzo Modbus. Per modificare l'indirizzo Modbus fare clic sul pulsante
Change:

[8 Change Address

Unit [D:

Set Modbus Address:

QK | Cancel | Help |

e

Inserire I'ID unita nel campo diinserimento Unit ID.

Modificando l'indirizzo del dispositivo, I'ID unita viene utilizzato come
identificatore univoco del dispositivo. L'ID unita puo essere trovato sull'etichetta
apposta sul dispositivo.

Digitare l'indirizzo desiderato nel campo di inserimento Set Modbus Address.
Fare clic su OK per confermare e chiudere la finestra Change Address.

Per confermare la configurazione fare clic sul pulsante Apply.
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7. Selezionare la scheda Probe.

£71 5300 GWR - LT-TK-5 =5
Communication Geometry] Environment ]

Frobe Type : |F|igid Single j
Probe Length : 2000 m ﬁ
Hold Off Distance (UNZ) : [ 0000 m Hold Off Distance/UNZ I——
Uszer Defined T

0.000

1.000

Frobe Length
138.00
Megative ==

13500 '
Advanced
Frobe Angle: oo Probe Angle
Remate Housung: MHone hd

0K | Cancel | apy | Heb |

8. In Probe Type selezionare la sonda corrispondente alla sonda utilizzata sul
trasmettitore. Nel caso di sonde non standard é possibile scegliere tra sonda
predefinita (standard) o sonda non standard definita dall'utente. Nel caso di tipi di
sonda predefiniti, le prestazioni di misurazione vengono
ottimizzate specificando automaticamente i diversi parametri del dispositivo. Nel
caso di sonda definita dall'utente, le impostazioni del database devono essere inserite
manualmente.

Sono disponibili i sequenti tipi di sonda predefiniti (standard):
m Twin flessibile

= Singolo flessibile

= Coassiale

9. La lunghezza della sonda viene misurata dal punto di riferimento superiore
allestremita della sonda. | pesi utilizzati all'estremita della sonda non devono essere
compresi.

10. In caso di interferenze nella parte superiore del serbatoio esequire la regolazione in
Hold Off Distance (UNZ) Queste problematiche possono verificarsi in presenza di
oggetti che creano interferenze vicino alla sonda, come un ugello stretto con pareti
ruvide. Aumentando la distanza Hold Off, il campo di misurazione viene ridotto.

11. Per confermare la configurazione fare clic sul pulsante Apply.

Serbatoio Rosemount

Per ulteriori informazioni sulla Distanza Hold Off e gli altri parametri di configurazione
consultare Rosemount 5300 Series Manuale di Riferimento (00809-0100-4530).
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Selezionare la scheda Geometry.

£71 5300 GWR - LT-TK-5 =5

Communication | Probe  Geometry l Environment ]

Tank Reference Height [R] : 2500 m
Reference Distance [G] : 0000 m
Upper Reference Paint — & i
Mounting Type : Direct Bracket - Distance Offsel [G) T -
Urnknowr

0.000

Tank Height [FR]

Calibration Distance : 0000 m

[v Show level below probe end as zero

Zero Reference Point

Mote: B and G are pogitive as shown. G can be positive or negative.

Cancel Apply Help

Tank Reference Height (R) - L'Altezza di Riferimento del Serbatoio e definita come la
distanza tra il Punto Superiore di Riferimento e il Punto Zero di Riferimento .

Reference Distance (G) - La Distanza di riferimento (G) € la distanza tra il Punto di
Riferimento Superiore e la flangia.

Utilizzare il parametro Calibration Distance per regolare |'altezza del serbatoio in
modo che i livelli di prodotto misurati corrispondano ai valori di livello di immersione
manuale. Normalmente se il dispositivo e installato occorre effettuare una piccola
regolazione. Ad esempio, se le dimensioni del serbatoio in base agli schemi non sono
state aggiornate con le dimensioni effettive potrebbe verificarsi una piccola
deviazione tra |'altezza effettiva del serbatoio e il valore memorizzato nel database
del trasmettitore.

Selezionare il tipo di montaggio appropriato in Mounting Type; Camera tubo, staffa
diretta o ugello. Se nessuno di questi dati e appropriato selezionare Unknown. A
seconda del tipo di montaggio, potrebbe essere necessario specificare anche altri
parametri come il diametro interno e l'altezza dell'ugello.

Se sidesidera che il trasmettitore presenti livelli di prodotto zero invece che negativi,
selezionare la casella di controllo Show level below probe end as zero.

Salvare la configurazione cliccando sul pulsante Apply oppure cliccare sul pulsante OK
per salvare la configurazione e chiudere la finestra.

Per ulteriori informazioni sui diversi parametri della geometria del serbatoio consultare
Rosemount 5300 Series Manuale di Riferimento (00809-0100-4530).
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2.11.2 Configurazione avanzata del trasmettitore

Oltre alla configurazione di base, per il Radar a Onda Guidata 5300 Rosemount sono
disponibili opzioni di configurazione avanzate. E possibile configurare condizioni
ambientali quali cambiamenti rapidi di livello, costanti dielettriche dei prodotti e costante
dielettrica del vapore.

Per ottimizzare il radar a onda guidata 5300 in caso di condizioni speciali del serbatoio puo
essere utilizzata la finestra 5300 GWR/Environment come illustrato di sequito. Per la
configurazione dei parametri ambientali per il modello 5300 Rosemount:

1. Nella finestra Workspace selezionare I'icona Rosemount 5300.

2. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Properties. Viene
visualizzata la finestra 5300 GWR

3. Selezionare la scheda Environment.

£71 5300 GWR - LT-TK-5 =5

Communicaﬁon] Probe ] Geometry Environment

Measurement Mode: | Liquid Product Level j

[ Rapid Level Change [>0.1 mds, >4"/3)

o,
Product Dielectric Range : 18-25 - .

2800

Product Distance

Advanced

Wapor Dielectric Constant: 1.000
Urnknowr
Max Upper Product Thickness: 0ooa m

Product Lewvel Product

Cancel Apply Help

Modalita di misurazione

In base al modello specificato viene preconfigurato il modello 5300 Rosemount e in linea di
massima non e necessario modificare la modalita di misurazione.

Cambio rapido di livello

Se la superficie si muove rapidamente su o giu a velocita superioria 0,1 m/s (4 pollici/s)
selezionare la casella di controllo Rapid Level Change.
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Costante dielettrica [ intervallo dielettrico

Nell'intervallo dielettrico del prodotto viene utilizzato vengono impostate le soglie di ampiezza
del segnale necessarie per filtrare il rumore dal segnale di misurazione.

Nelle misurazioni del livello dell'interfaccia, le costanti dielettriche possono essere configurate
sia per il prodotto superiore che per quello inferiore. Se non si conosce l'intervallo di valori
corretto o se il contenuto del serbatoio cambia costantemente, per l'intervallo dielettrico del
prodotto scegliere 'opzione Unknown.

Per la modalita di misurazione Liquid Product Level, inserire il valore in Product Dielectric Range.
In alcune applicazioni sulla superficie del prodotto e presente molto vapore, e questo influisce in
maniera significativa sulla misurazione del livello. Questo pud essere ad esempio il caso del
vapore acqueo saturo ad alta pressione. In alcuni casi per compensare questo effetto puo essere
modificato il valore Vapor Dielectric Constant. Normalmente per la maggior parte dei vapori
questo valore non deve essere modificato in quanto l'influenza sulle prestazioni di misurazione &
minima. Il valore di default & uguale a 1 e corrisponde alla costante dielettrica del vuoto.

Per la Modalita di Misurazione Product Level e Interface Level inserire il valore Upper Product
Dielectric Constant. Se la costante dielettrica del prodotto inferiore ué notevolmente inferiore
alla costante dielettrica dell'acqua, potrebbe essere necessario regolare anche I' intervallo
dielettrico del prodotto inferiore.

Per ulteriori informazioni sui parametri di ambiente del serbatoio consultare Rosemount 5300
Series Manuale di Riferimento (00809-0100-4530).
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2.11.3

Serbatoio Rosemount

Installazione di Rosemount 5300 tramite la procedura
guidata diinstallazione

La procedura guidata di installazione in TankMaster WinSetup puo essere utilizzata per
installare e configurare un radar a onda guidata 5300 Rosemount e altri dispositivi.

Normalmente, Rosemount 5300 viene installato nell'ambito della procedura diinstallazione di
un hub per serbatoio 2410 Rosemount. Tuttavia, la procedura guidata di installazione
consente l'installazione separata di Rosemount 5300 in TankMaster:

1. Assicurarsi che i database dei serbatoi dell'hub per sistemi Rosemount 2460 System
Hub e Rosemount 2410 Tank Hub siano configurati correttamente e includano il
nuovo trasmettitore 5300 Rosemount. Assicurarsi che venga utilizzato l'indirizzo
corretto Modbus dell'indicatore di livello; (per ulteriori informazioni consultare
"Installazione di un hub per sistemi 2460 Rosemount" a pagina 31 e "Installazione di
un hub per serbatoio 2410 Rosemount" a pagina 32).

2. Installare e configurare Rosemount 5300 come descritto in “ "Utilizzo della
procedura guidata di installazione" a pagina 112.

3. Verificare che Rosemount 5300 comunichi con I'hub per serbatoi 2410 Rosemount.
Per vedere tutti i dispositivi collegati all'hub del serbatoio utilizzare ad esempio la
funzione Device Live List dell'hub del serbatoio. L'elenco live e disponibile cliccando
con il pulsante destro del mouse sullicona del dispositivo dell'hub per serbatoio.

Nella maggior parte dei casi per l'installazione di un nuovo trasmettitore 5300
Rosemount si consiglia la sequente procedura:

1. Installare e configurare Rosemount 2460 System Hub e Rosemount 2410 Tank Hub.
Verificare che per il nuovo Rosemount 5300 sia configurato l'indirizzo corretto Modbus
dell'indicatore di livello (per ulteriori informazioni consultare "Installazione di un hub
per sistemi 2460 Rosemount" a pagina 31 e “e "Installazione di un hub per serbatoi
2410 Rosemount" a pagina 32

2. Per l'installazione automatica di Rosemount 5300 nella stazione di lavoro TankMaster,
nella finestra 2410 Tank Hub Summary selezionare la casella di controllo Install Level and
AUX devices.

3. Configurazione di Rosemount 5300 (vedere “Configurazione tramite le proprieta di

5300” a pagina 105).

Per ulteriori informazioni sull'aggiunta di serbatoi e dispositivi a un sistema Rosemount Tank
Gauging vedere anche “"Aggiunta di un serbatoio" a pagina 128 .

111



Installazione del dispositivo Manuale di riferimento
Novembre 2020 00809-0302-5100, Rev CA

Utilizzo della procedura guidata di installazione del dispositivo

Per configurare Rosemount 5300 utilizzando l'installazione guidata di WinSetup, attenersi alla
seguente procedura:

1. Nella finestra Workspace selezionare la cartella Devices.

21 Rosemount TankMaster / WinSetup =HECIN[ X

File View Service Tools Help

8 o & =

i
=9

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:l Tanks

o
Collapse All
-] Protocols

Install New...

Program All...
Save Databases of All to Files...

Overview IO Terminals...

Register Log Overview...

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

2. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Install New, oppure dal menu Service,
scegliere Devices/Install New.
A questo punto compare la finestra Select Device.

Select Device [l

Device Type:
| 5300 Guided Wave Radar B

R300 Tag:

LT-TK-5

Cancel | Help |
3. Selezionare Device Type 5300 Guide Wave Radar dall'elenco a discesa.
4. Inserire il livello di tag per il trasmettitore.
5. Per aprire la finestra 5300 GWR Communication cliccare sul pulsante Next.
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10.

11.

12.

£51 5300 GWR Communication - LT-TK-5 =5
Communication
2410 HUE Tag: HUB-1 hd
Position in 2410 HUE: 4
LCommunication Channel: | Modbush aster. 1 hd

Modbus Address: |4 il UnitID: |51782

< Back | Next > | Cancel Help

Nell'elenco a discesa 2410 Tag, scegliere I'hub del serbatoio a cui € collegatoiil
trasmettitore radar.

Verificare che I'Indirizzo Modbus sia lo stesso utilizzato per il trasmettitore nei
database dei serbatoi Rosemount 2460 System Hub e Rosemount 2410 Tank Hub.

Verificare che TanIMaster PC comunichi con Rosemount 5300 cliccando il pulsante
Verify Communication. Non appena stabilito il contatto verra visualizzato I''D
unita.

Il campo Position in 2410 HUB mostra la posizione del serbatoio su cui € mappato il
trasmettitore nel database degli hub per serbatoi. La posizione del serbatoio indica a
quale serbatoio é associato il trasmettitore.

Se il trasmettitore 5300 € collegato a una versione con piu serbatoi di Rosemount
2410, se necessario é possibile mapparlo su un'altra posizione del serbatoio tramite la
finestra 2410 Tank Hub Properties/Tank Database, (nell'area di lavoro WinSetup, fare
clic con il pulsante destro del mouse sull'icona 2410 e selezionare I'opzione
Properties). Per ulteriori informazioni sulla procedura di configurazione del database
dei serbatoi 2410 Rosemount consultare “Configurazione del database del serbatoio”
apagina 36.

Fare clic sul pulsante Next per procedere con la configurazione.

Per la configurazione della finestra 5300 GWR Probe vedere “Configurazione
attraverso 5300 Properties” a pagina 105.

Per la configurazione della finestra 5300 GWR Environment fare riferimento a
“Installazione di un serbatoio” a pagina115.
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£51 5300 GWR Summary - LT-TK-5 =5
Fleaze confirm:
5300 GWH tam: LT-TK-S
Unit D 51782
Cormmunication: Wia 2410HUE, HUE-1, position 4, Modbush aster. 1
Modbus Address: 4
Frobe Type: Riigid Twin
< Back Cancel Help
13. Per completare la procedura guidata di installazione cliccare il pulsante Finish nella

finestra 5300 GWRSummary. Se occorre modificare la configurazione, fare clic
sul pulsante Back fino a quando non viene visualizzata la finestra desiderata.

Ulteriori opzioni di configurazione sono disponibili nella finestra 5300 GWR Properties,
vedere “Installazione di un serbatoio” a pagina 115.
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Sezione 3 Installazione del dispositivo

Questa sezione descrive la procedura per l'installazione e la configurazione del sistema Tank
Gauging Rosemount utilizzando il programma di configurazione Rosemount TankMaster
WinSetup.

3.1
3.1.1

Installazione di un serbatoio

Panoramica

In linea generalelo scopo della procedura di installazione del serbatoio & quello di associare vari
dispositivi ai relativi serbatoi. Include anche la mappatura di variabili come il livello dell'acqua
libera e la pressione del vapore su uscite specifiche dello strumento.

Workspace @

E% Metwork Connections

E| This Waorkstation
Ea Tanks

. B-E3 AllTanks

TK-2

f-[(7] Fixed Roof

-] Devices

[:l Protocols

" L LogicalView | B Physical View

Con la procedura guidata l'installazione di un nuovo serbatoio € una procedura semplice e immediata.

Nota
Assicurarsi che prima dell'installazione di un nuovo serbatoio vengano specificate le unita di
misurazione. Vedere anche “Unita di misurazione” a pagina 20.

Le unita di misura specificate influiscono solo sull'installazione di nuovi serbatoi. La modifica
delle unita di misura non ha alcuna influenza sui serbatoi gia installati in WinSetup. Questo
significa che se si desidera modificare le unita di misura di un serbatoio installato, dopo aver
modificato le unita di misura nella finestra Server Preferences/Units occorre prima procedere alla
disinstallazione e alla re-installazione. Vedere anche “Unita di misurazione” a pagina 20.

Serbatoio Rosemount 115



Installazione in serbatoi

Novembre 2020

Manuale di riferimento
00809-0302-5100, Rev CA

3.1.2

116

L'installazione di un serbatoio include i sequenti passaggi:

1. Specificare il tipo di serbatoio: Tetto fisso, tetto galleggiante, sfera, orizzontale ecc.
2. Selezionare i dispositivi da associare al serbatoio.
3. Configurare i serbatoi. Per i calcoli di inventario sara necessario specificare i segnali

sorgente per il livello dell'acqua libera (FWL), la temperatura del vapore, la pressione
del vapore e |a pressione del liquido, vedere "Configurazione avanzata della sorgente

dei parametri" a pagina 85.

4, Specificare l'ingresso per le diverse variabili del serbatoio : valori automatici (misurati
da un dispositivo di campo) o manuali.

Awvio della procedura guidata di installazione del

Per avviare l'installazione guidata del serbatoio, procedere come segue:
Nella finestra Logical View selezionare la

3 Rosemount TankMaster / WinSetup =B
File View Service Tools Help
8 o ¢4 & o2
x
E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[:I Expand Al
-] Devices
D Protocols Install Mew....
Summary Tank View...
Approved Tanks...
" L LogicalView | B Physical View
For Help, press F1 Tank
[F1 Rosemount TankMaster / WinSetup o|E
| View Service Tools Help
7@ m ?
Install Mew.... H Tank...
Logan... Device... \
Log off |
B Workspace
E% Metwork Connections
=B} This Workstation

cartella Tanks.

Dal menu a comparsa fare clic con il tasto destro

del

mouse e selezionare Install New oppure

selezionare Install New>Tank dal menu File.

In alternativa é possibile esequire la sequente
procedura: Selezionare il server in cui e installato il
sistema in Logical View o Physical View.

Dal menu File selezionare Install New>Tank.

Per informazioni consultare la sezione "Installazione di un nuovo serbatoio" a pagina 117.
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3.1.3 Installazione di un nuovo serbatoio

Perinstallare e configurare un serbatoio utilizzando la procedura guidata di installazione di
WinSetup, procedere come seque:

1.

2.

Awviare il programma TankMaster WinSetup.

Awviare la procedura guidata di installazione del serbatoio (per ulteriori informazioni
vedere "Avvio della procedura guidata di installazione del serbatoio" a pagina 116.

71 General ﬁ

Tank Type:
| Fived Roof ~|

Tank Tag:
[TKA

Cancel Help

Selezionare il tipo di serbatoio appropriato. Per il sistema Rosemount Tank Gauging sono
disponibili le sequenti opzioni:

Tetto fisso

Tetto galleggiante

Sfera

Orizzontale

Sfera LPG, LPG orizzontale

Servo Tank:
Tetto Fisso, Tetto Galleggiante, Sfera GPL, Orizzontale GPL, Servo Sfera Serbatoio,
Orizzontale

Tetto fisso HTG, Tetto galleggiante HTG, Tetto galleggiante HTG

Inserire un nome nel campo diinserimento Tank Tag. Se ne e stato definito uno nella
finestra Tag Prefixes compare automaticamente un prefisso (vedere “'Impostazione dei
prefissi dei tag nome” a pagina 24). Si consiglia di utilizzare lo stesso nome del database
dei serbatoi dell'hub per serbatoi 2410, vedere "Installazione di un hub per serbatoi
2410 Rosemount" a pagina 32.

Nota

L'etichetta serbatoio deve iniziare con una lettera.

5.

Serbatoio Rosemount

Fare clic sul pulsante Next per procedere con l'installazione del serbatoio.
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6. Assegnazione dispositivi di campo al serbatoio corrente:
a. Dal pannello Available Devices selezionare un dispositivo installato nel serbatoio
corrente e fare clic sul pulsante freccia per spostarlo nel pannello Selected Devices
b. Ripetere questa procedura per ogni dispositivo associato al serbatoio.
[31 Select Devices ﬁ

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices:

=-EF SYSHUB-201

Selected Devices:

1. Selezionare un
dispositivo

ﬂ et 2. Cliccare su 3. Nel pannello Selected Devices
= questo pulsante compare il dispositivo

[31 Select Devices ﬁ

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank: /
Advanc

Available Devices:

Selected Devices:

4. Ripetere questa
v o = EF SYSHUB-201 &) LT-TKL procedura per ogni
L sha =181 HUB-101 dispositivo da associare
ﬂ al serbatoio.
|
[31 Select Devices ﬁ

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices: Selected Devices:

SYSHUB-201 & LT-TK-1
L4008 HUB-101 @ atD-TKA

L
L

Advanced

[ Show Only WYacant De
[ Show Slave Positions

Advanced

. Inztall Mew Device. ..
v Show Only Yacant Devices

[ Show Slave Positions

< Back et = Cancel

Help

Nota

Prima dell'installazione dei serbatoi si consiglia di installare i dispositivi. In un sistema

Rosemount Tank Gauging, i dispositivi di campo devono essere installati come descritto nella
"Procedura diinstallazione"a pagina 5.
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Visualizzazione delle posizioni slave (avanzato)

La casella di controllo Show Slave Positions deve essere utilizzata esclusivamente per la
configurazione avanzata del serbatoio di dispositivi non supportati dal sistema Rosemount
Tank Gauging.

Nel pannello Available Devices sul lato sinistro della finestra Select Devices comparira un
dispositivo collegato al Tankbus e configurato nel database dei serbatoi dell'hub per sistemi
2460 Rosemount.

Nel caso in cui un dispositivo non rilevabile dal sistema Rosemount Tank Gauging venga
collegato al Tankbus, per mapparlo a un serbatoio sara necessario selezionare la casella di
controllo Show Slave Positions.

Per associare un dispositivo "sconosciuto" a un serbatoio, procedere come segue:

a. Pervisualizzare le posizioni del database dei serbatoi nella finestra Select Devices
selezionare la casella di controllo Show Slave Positions.

Select Devices @

Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:

Available Devices: Selected Devices:

[E SYSHUB-201.05

...... E SYSHUB-201.01
B-E SYSHUB-201.02 2]
...... E SYSHUB-201.03

&
...... E SYSHUB-201.04
...... E SYSHUB-201.06

m

______ E SYSHUB-201.07 2460 System Hub Tank Database - SYSHUB-201

------ [E SYSHUB-201.08 Auwdliary Inputs

...... E SYSHUB-201.09 2460) Source Field 2410 2410 Level | Temp | Number | VP | MP | LP | FWL | UInl  UIn2 | UIn3 | UIn
- Tank Port| Device Tank Device | Device of Temp

...... E’ SYSHUB-201.10 ¥ Address Pos | Address Address Elements

2410 i 1 101 1 1 101 5 -

2410 - 1 102 1 2 102 8 -

Advanced

1

2
- | 4| (none)
| - : 5 12410
v Show Slave Poshons 6 | (none)

7

8

1 1 o W - LP FWL FWL Uln2 VW P

{none)

{none)
9 | (none)
10 | (none)
11 | (none)
12 | (none)
13 | (none)
14 | (none)
15 | (none)
16 | (none)
17 | (none)
18 | (none)
19 | (none)
20 | (none)
21 | (none)
22 | (none)

alalala el aialalalaa]ala]alala]e

b. Nellafinestra Select Devices selezionare la posizione Database slave che corrisponde al
serbatoio in cui e installato il dispositivo.
Nell'esempio sopra i dispositivi sono mappati alla posizione 5 identificata come
SYSHUB-201.05 nel database dei serbatoi.

c. Spostare l'articolo selezionato nel pannello Selected Devices cliccando sul pulsante =5

7. Fare clic sul pulsante Next per procedere con l'installazione del serbatoio.
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8. Configurare il serbatoio.

La finestra Tank Configuration consente di abilitare alcune variabili di misurazionedel
serbatoio, come Vapore Temperatura, Pressione Vapore, Pressione Liquido, e Livello Libero
Acqua (FWL) per il calcolo della Densita Rilevata e altri parametri di inventario. Per ulteriori
informazioni sui parametri di inventario consultare TankMaster WinOpi Manuale di Riferimento.

21 Tank Configuration - TK-1 &

Source and Unit
Wapor Temperature

|<none> j

Wapor Pressure

|<n0ne> j bali v

Liquid Prezsure

[ATD-TKALP | fpac  ~|

Free Wwater Level

Advanced...

|ATD-TKA Pl ~|

Level Rate
[™ Calculate in TankMaster

[LT-TK-1.LR ~|

< Back Cancel Help

La casella di controllo Calculate in TankMaster puo essere utilizzata per i dispositivi senza calcolo
interno della Frequenza di Livello. Selezionando questa casella di controllo la Frequenza di
Livello viene calcolata dal programma TankMaster.

La pressione del liquido e la pressione del vapore non vengono mappate automaticamente sugli
strumenti di misura. Per essere disponibili nella finestra Tank Configuration queste variabili di
misurazione del serbatoio devono essere mappate su uno strumento nella finestra 22XX
ATD/Advanced Parameter Source Configuration. Per un esempio sulla procedura di mappatura
della variabile di pressione del liquido all'uscita di un trasmettitore di pressione 30515
Rosemount vedere anche Figura 3-1 a pagina 121

Per ulteriori informazioni sulla mappatura delle variabili di misurazione del serbatoio ai
dispositivi sorgente vedere anche "Configurazione avanzata della sorgente dei parametri" a
pagina 85.

Per aprire la finestra 22XX ATD/Advanced Parameter Source Configuration:
a. Nell'area dilavoro di TankMaster WinSetup, fare clic con il pulsante destro
del mouse sull'icona del dispositivo ATD e selezionare I'opzione Properties.

b. Selezionare la scheda Advanced Parameter Source Configuration.

¢. Mappare lavariabile di misurazione del serbatoio appropriata sull'uscita di
un trasmettitore sul Tankbus. Vedere I'esempio nella Figura 3-1 a pagina
121.
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Nella finestra Tank Configuration é possibile selezionare uno strumento di misura mappato

nella finestra 22XX ATD/Advanced Parameter Source Configuration.

Figura 3-1. Configurazione avanzata della sorgente dei parametri

22XX ATD [ CONFIGURAZIONE AVANZATA DELLA SORGENTE DEI PARAMETRI

o o =
Communication I Average Temperature Calculation | 2240 MTT Temperature Sensor |
2240 MTT Awpdliary Sensor | 2230 Graphical Field Display Advanced Parameter Source Configuration
P ter Mapping
LInit Source Device Type /1D / Nao Source Parameter
—pp || Licvid Pressuie =] |bat | [3051PT/34/Na2) x| [Pressure 1 | |
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
ILeveI LI Im LI INot Configured LI ILeveI LI
' Show only devices configured for TCU tank position: 1
7 Show all devices.
r Description of User Def parameter
User Def 1 desc: I
User Def 2 desc: I
User Def 3 desc: I
User Def 4 desc: I
User Def 5 desc: I
QK I Cancel Apply Help
CONFIGURAZIONE
B e D =
— Source and Unit
—apor Temperature
| <rane> ~|
—apor Pressure
|<n0ne> LI IbarG LI
—Liquid Pressure
|ATD-TRALP x| Jbas |
—Free Water Level
Advanced... |
|ATD-TKA FwiL |
—Level Rate
[~ Calculate in TankMaster
|LTTKLR |
< Back Cancel Help
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Conflgura2|one avanzata
La finestra Advanced Tank Setup consente di modificare la mappatura delle variabili di
misurazione del serbatoio all' uscita del misuratore. Questa opzione pud essere utilizzata,
ad esempio, per mappare le uscite rele di un hub per serbatoi 2410 Rosemount per la
presentazione dello stato del rele nel programma TankMaster WinOpi.
Nota
La configurazione avanzata deve essere utilizzata solo quando non é disponibile un'opzione
appropriata nella finestra standard Tank Configuration.
Per modificare la mappatura dei parametri del serbatoio, procedere come seque:
a. Fare clic sul pulsante Advanced nella finestra Tank Configuration.
[5) Advanced Tank Setup @
Tank Input Gauge Dutput ﬂ
Dens Sample Lig Press | <default>
Aln3 ATD-TEA uif2]
AlnZ ATD-TEA Ui
Al ATD-TEA ]}
Dind ATD-TEA ]}
Din7 ATD-TEA ]}
Din6 ATD-TEA ]}
Dins ATD-TEA L]
Din4 ATD-TEA U3
Din3 ATD-TEA uif2]
Din2 ATD-TEA Ui
Din1 ATD-TEA ]}
Hin 4 ATD-TEA U3
Hin3 ATD-TEA uif2]
Hin2 ATD-TEA Ui
Hin1 ATD-TEA ]}
Relay 4 <honer
Relay 3 <honer
Relay 2 HUB-101 RO[1] -
Relay 1 HUB-101 - | RO[O] hd
Cancel | Help |
b. Perognivariabile di ingresso del serbatoio é possibile modificare sia l'uscita che
l'indicatore. E sufficiente posizionare il puntatore del mouse nel campo Indicatore
o Uscita della variabile diingresso del serbatoio desiderata (Livello, Frequenza di
livello, ecc.) e selezionare |'opzione desiderata dall'elenco a discesa.
c. Chiudere la finestra Advanced Tank Setup cliccando sul pulsante OK.
9. Per passare alla fase successiva della procedura di installazione del serbatoio, cliccare sul
pulsante Next nella finestra Tank Configuration.
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10. La finestra Value Entry consente di:

m Scegliere se utilizzare i valori di misurazione (Automatico) dagli strumenti
disponibili o i valori manuali.

m Specificare il parametro di Intervallo di valori per i valori Livello e Livello acqua libera
da utilizzare nelle diverse finestre per la presentazione dei dati di misurazione.

[31 Value Entry @

Parameters:
i Walue Source

Lewvel Rate
Ullage
Temp 14
Temp 13 " Manual
Temp12
Temp 11
Temp 10
Temp 3 Yalue:  [11.100 m
Temp 8
Temp 7
Temp B
Temp 5
Temp 4

Ems g Minimum: 10,000 m

Temp 1

:?\\ELTemp Magimum:  [20.000 m

Wap Press i

* Automatic  Gauge: [LT-TK-1

m

Output: |LL

Walue Range

< Back et > Cancel Help

| parametri Free Water Level, Liquid Pressure, e Vapor Pressure vengono impostati su Value
Source = Manual by default. Pertanto, per questo tipo di strumenti, & necessario configurare le
misurazioni automatiche.

Se occorre rimuovere uno strumento ai fini dell'assistenza, la finestra Value Entry consente di
disabilitare le misurazioni automatiche peri parametri selezionati.

Per utilizzare i valori manuali, procedere come seqgue:

1. Selezionare una variabile di misurazione nell'elenco Parametri a sinistra della
finestra Value Entry.

2. Impostare la Sorgente Valore su Manual.
3. Digitare il valore desiderato nel campo Value.

I valori manuali sono contrassegnati in giallo per distinguerli dai valori automatici.
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| parametri Value Range (minimo e massimo) consentono di ridimensionare i grafici a barre
nella finestra Tank View e nelle altre finestre (in Winsetup e WinOpi) in cui i grafici a barre
vengono utilizzati per visualizzare i livelli del prodotto.

Ad esempio, per ottenere il corretto ridimensionamento dei grafici a barre sui livelli, per il
Livello normalmente viene impostato lo stesso valore massimo Value Range dell'altezza di
riferimento del serbatoio (R) oppure al livello massimo nella tabella di strapping, come

illustrato di sequito:

Intervallo Intervallo
Valore: Valore:
Min=0 Min=0
Max=20 m Max=12m
{21 This Workstation/TK-1 - Tank View [=l[E - {21 This Workstation/TK-1 - Tank View [=l[E -
Parameter Mame Walue Units Parameter Mame Walue Units
Level Level RTR(T m
Level Rate 240 méh Level Rate 2.40 mth
Awvg Temp 18.2 C Awvg Temp 18.2 T
Pl 013z m Pl 013z m
‘Wap Press 0232 barG ‘Wap Press 0.232 barG
Liq Press 0332 barG Liq Press 0.332 barG
4, Riepilogo
21 Summary Lth
Fleaze confirm:
Tank tag: Tk Nome del
Devices: ATD-TEA1, LT-TEA serbatoio corrente
Dispositivi
associati
< Back Cancel Help

La finestra Summary contiene le informazioni sull' installazione corrente del serbatoio.
Cliccando sul pulsante Finish, linstallazione del serbatoio sara completata e il serbatoio
verra visualizzato nellarea di lavoro WinSetup. E possibile scegliere di non terminare
linstallazione facendo clic sul pulsante Cancel. Si noti che se un dispositivo & stato
installato come parte del processo di installazione del serbatoio, il dispositivo rimane
installato e viene visualizzato nell'area di lavoro anche se l'installazione del serbatoio non &
stata completata.
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Serbatoio Rosemount

(5] General =)

Tank Type:

Fixed Roof -

Tank Lag:

KA

7] Select Devices =)

Please select the devices to use as data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
E-EJ SYSHUB-201
£-198 HUB-101
- @ ATD-TK-L

g LT-TK-L

|
L

Advanced
Install New Device.
[V Show OnlyYacant Devices

[~ Show Slave Posiions

< Beck Next > Cncel | Heb |

[7) Tank Configuration - TK-1 ==

Source and Urit
Vapor Temperature

<none> -
Vapor Pressure
<nane> <] ket ~
Liquid Pressure
ATDTKALP S
Free Wwater Level
Ahanced

[ATD-TEA Fwl -
Level Rate
I Calculate in TarkMaster
LT-TK-1LR -

<Back Tl 5 Cancel Help

Value Entry [
Boramelers Value Source:
@ Auomatc  Bauge: [LT-TKA
€ Manual

Ouput [LL
Vae: [0 m

Value Range

Minimum:  [0.000 m
Magimum:  [20.000 "

<Back Next > Cancel Help

Tipo di serbatoio

Selezionare I'opzione per il tipo di
serbatoio che corrisponde al
serbatoio attuale.

Selezionare i dispositivi
Associare i dispositivi al
serbatoio.

Configurazione serbatoio

Specificare l'ingresso della sorgente
per la temperatura del vapore, la
pressione del vapore, |a pressione
del liquido e il livello dell'acqua
libera

(FWL).

Inserimento del valore

Configurazione delle misurazioni
automatiche. Se necessario,
impostare i valori manuali
disattivando la misurazione
automatica. Impostare l'intervallo di
valori per il ridimensionamento delle
variabili di misurazione nei grafici a
barre.

Indice dell'installazione e configurazione dell'hub del serbatoio
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3.1.5

Modifica della configurazione del serbatoio

Una volta che il serbatoio & installato e configurato, le impostazioni correnti possono essere
modificate in qualsiasi momento aprendo aaprendo la finestra di dialogo corrispondente
Properties. Per aprire la finestra di dialogo Properties per un serbatoio, procedere come

segue:

1.

Nella finestra Workspace selezionare il serbatoio desiderato.

Ea Tanks
B3 AllTanks
L Expand Al
= TK-2
-1 Fixed Roof Uninstall
[#-[_] Floating Roof Rename
[ Devices Open Tank Wiew...
[:l Protocols
Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Yolume Calculation

Properties

Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere dal menu a comparsa Properties.

Nella finestra Properties, selezionare la scheda appropriata e modificare le

impostazioni correnti del serbatoio.

Per memorizzare la configurazione prima di passare alla scheda successiva cliccare sul

pulsante Apply.

Tank Configuration - TK-1

Associated Devices

General Corfiguration | Value Entry

Source and Uit

‘anor T emperature.

Tank Configuration - TK-1

General | Carfiguration Value Entry |

Paameters:

[7] Tank Configuration - TK-53

Configuration | Value Entry |

Tank Type

Fixed Roof -

TD-TE-

[N
RICEE

M Help

oK ‘ Cancel Apply ‘

1] aowy

Help

In linea generale le schede corrispondono ai passaggi della procedura guidata di installazione.
Per la descrizione della procedura di configurazione di un serbatoio vedere “Installazione di un
serbatoio" a pagina 115.
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3.1.6

Serbatoio Rosemount

Disinstallazione di un serbatoio

Per rimuovere un serbatoio dall'area di lavoro di WinSetup, procedere come segue: 1.

Nella finestra Workspace selezionare il serbatoio che si desidera rimuovere.

[21 Rosemount TankMaster / WinSetup E@ﬁ
File View Service Tools Help
E% Metwork Connections
E| This Workstation
Ea Tanks
. =4 Al Tanks
Expand &l
TK-2
(L7 Fixed Roof Uninstall
[#-[_] Floating Roof Rename
[:l Devices Open Tank Yiew...
Protocols
[:I Calibrate...
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Yolume Calculation

Froperties

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere dal menu a comparsa Uninstall.
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3.2 Aggiunta di un serbatoio

Al sistema Rosemount Tank Gauging & possibile aggiungere in maniera semplice nuovi serbatoi.
La procedura sara leggermente diversa a seconda della configurazione specifica del sistema.
Puo essere riepilogato come descritto di sequito nelle sezioni "Aggiunta di un nuovo serbatoio e
di un nuovo hub per serbatoio 2410 Rosemount" a pagina 128, e "Aggiunta di un nuovo
serbatoio a un 2410 Rosemount esistente" a pagina 131.

3.2.1 Aggiunta di un nuovo serbatoio e di un nuovo hub per
serbatoi Rosemount 2410
Riepilogo

Per installare un nuovo Rosemount 2410 Tank Hub e un nuovo serbatoio in un sistema
Rosemount Tank Gauging che include un hub per sistemi 2460 Rosemount e vari dispositivi di

campo:
1. Configurare le impostazioni di comunicazione dell'hub di sistema.
2. Aggiornare il database dei serbatoi dell'hub per sistema aggiungendo i

dispositivi di campo da associare al nuovo serbatoio.

3. Installare il nuovo hub per serbatoi 2410 Rosemount e configurare il database
serbatoi mappando i dispositivi di campo al nuovo serbatoio.

4, Configurare i dispositivi di campo aggiunti al database dell'hub per serbatoi
(Rosemount 5900S, Rosemount 2240S, Rosemount 3051S ecc.).

5. Configurare il nuovo serbatoio.

Figura 3-2. Nuovo serbatoio e hub serbatoio aggiunti al sistema

El--- This Workstation
=5 Tk

=- &3 SYSHUB-201
=108 HUB-101

------- @ aro-Tr1

. ﬂ LT-TK-1
=-E¥ SYSHUB-201
=488 HUB-102

- @ ATD-TK-2

. ﬂ LT-TK-2
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Serbatoio Rosemount

Procedura di installazione

Per aggiungere un nuovo serbatoio e nuovi dispositivi di campo a un sistema Rosemount
Tank Gauging, procedere come segue:

1.

2.

Awviare il programma TankMaster Winsetup.

Nell'area di lavoro WinSetup, fare clic con il pulsante destro del mouse sull'icona
dell'hub per sistemi 2460 Rosemount e aprire |a finestra dell'hub per sistemi 2460.

Selezionare la scheda Configuration.

2460 System Hub - SYSHUB-201 @

' Communication Configuration | Tank Database | Advanced

Port Modem Type Protocol Settings

1 |TRLZ Field Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...
2 |BPM Field Port Enraf GPU 1200, 7, 1, None Advanced...
3 |TRLZ Field Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...
4 BPM Field Port Enraf GPU 1200, 7, 1, None Advanced...
5 |BPM Field Port - | Enraf GPU 1200, 7, 1, None Advanced...
6 |TRLZ Host Port - | 2160 Emulation 4800, 8, 1, None Advanced...
7 |TRLZ Host Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...
8 TRL2 Host Port Modbus RTU 4800, 8, 1, None Advanced...

1 0K Cancel Apply Help

Nel caso in cui I'hub per serbatoio sia collegato a una porta del bus di campo sull'hub di
sistema non utilizzata prima di aggiungere il nuovo hub per serbatoio, assicurarsi che
la finestra 2460 System Hub Configuration sia configurata correttamente per il bus
primario dell'hub.

Ad esempio, in base al tipo di bus di comunicazione utilizzato potrebbe essere
necessario modificare la velocita di trasmissione; RS -485 o TRL2.

Per ulteriori informazioni consultare Installazione di un hub di sistema Rosemount
2460 apagina 31.

Per salvare la configurazione fare clic sul pulsante Apply.

Selezionare la scheda Tank Database.
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2460 System Hub - SYSHUB-201
' Communication | Configuration Tank Database | Advanced|
Auxiliary Inputs
2460 Source Field] 2410 2410| Level | Temp | Number VP MP LP FWL | UInl | UIn2 | UIn3 UInd4 UIn5 Relays &
Tank Port| Device |Tank| Device Device | of Temp —
Add Pos | Add Add El o
1 | 2410 - 1 101 1 1 101 6 - - - - = = = 5 -
[T 2 T2410 ! 02 2 2 102 e - - - = _ _ . .
3 |{none) -
4 | {none) -
5 |{none) -
6 |({none) -
7 |({none) -
8 |({none) - T
9 |(none) -
7. Configurare il database dei serbatoi dell'hub di sistema con gli indirizzi

Modbus per il nuovo Rosemount 2410 Tank Hub, indicatore di livello e
dispositivo di temperatura (ATD (V). Per ulteriori informazioni consultare
Installazione di un hub di sistema Rosemount 2460 a pagina 31.

8. Installare e configurare un hub per serbatoi 2410 Rosemount e i dispositivi di campo
collegati al Tankbus come descritto in "Installazione di un hub per serbatoio
Rosemount 2410" a pagina 32.

9. Installare un serbatoio e associare il nuovo hub per serbatoio al serbatoio come
descritto in “Installazione di un serbatoio” a pagina 115.

A questo punto il nuovo serbatoio e i dispositivi di campo sono installati e
configurati e appariranno nell'area di lavoro TankMaster.

Figura 3-3. Nuovo serbatoio e hub per serbatoio

El--- This Workstation
EI--- TK-1
=-&E8 SYSHUB-201

£ HUB-101
- @ ATD-TK-1

- ﬂ LT-TK-1
EQ TK-2 Nuovo serbatoio TK-2
= &3 SYSHUB-201

=468 HUB-102 —— Nuovo hub per serbatoio
’ ATD-TK-2 2410 e misuratore di livello

...... ﬂ LT-TK-2

(1) Il dispositivo ausiliario del serbatoio (ATD) viene utilizzato per la definizione di vari dispositivi come trasmettitori di temperatura e pressione,
display e altri dispositivi non di livello.
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3.2.2 Aggiunta di un nuovo serbatoio ad un serbatoio Rosemount
2410 gia esistente
Riepilogo

Per aggiungere un nuovo serbatoio a un Rosemount 2410 Tank Hub esistente in un sistema
Rosemount Tank Gauging che include un hub per sistemi 2460 Rosemount e diversi dispositivi da
campo:

1. Aggiornare il database dei serbatoi dell'hub per sistemi 2460 Rosemount
aggiungendo i dispositivi di campo installati sul nuovo serbatoio.

2. Aggiornare il database dei serbatoi dell'hub per serbatoi 2410 Rosemount
esistente mappando i nuovi dispositivi di campo sul nuovo serbatoio.

3. Configurare i nuovi dispositivi di campo aggiunti al database dell'hub del serbatoio.

4, Configurare il nuovo serbatoio.

Figura 3-4. Un nuovo serbatoio viene aggiunto a un hub per serbatoi 2410 esistente

E|--- This Workstation
= Tr1
=-EF SYSHUB-201

EHQ.I HUB-101
------- @ ATD-TKA

------- - LT-TK

1

-0 TK-2
=& SYSHUB-201
EHQ.I HUB-101
------- @ ATD-TK-2
------- @ LT-TK-2

M

a
=
[N}

=& SYSHUB-2 1
Eil--im HUB-101

------- @ ATD-TK-3
------- @ LT-TK-3

Nuovo serbatoio

=-&F SYSHUB-201
B :m HUB-101
| @ ATD-TK-4
@ LT-Tk-4

Nuovo ATD e misuratore di livello
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Procedura di installazione

Nel caso in cui nuovi dispositivi siano collegati a un hub per serbatoi 2410 esistente, sara
necessario aggiornare i database dei serbatoi dell'hub per sistemi 2460 Rosemount e dell'hub per
serbatoi 2410 Rosemount, e installare e configurare i nuovi dispositivi in TankMaster WinSetup.

1. Awviare il programma TankMaster Winsetup.
2. Aprire la finestra Rosemount 2460 System Hub
3. Selezionare la scheda Tank Database.

2460 System Hub Tank Database - SYSHUB-201

' Communication | Configuration TankDatabase.Advanced]

Auxiliary Inputs

2460 Source Field] 2410 2410| Level | Temp | Number VP MP LP FWL | UInl | UIn2 | UIn3  UInd
Tank Port| Device |Tank| Device Device | of Temp
1 2410 © 1 101 1 1 101 g -
2 | 2410 © 1 101 2 2 102 g -
3 | 2410 © 1 101 3 3 103 8 - -

Nuovi dispositivi] 4 [2410 ! 01 4 4 104 8 - -]
= frnmeY -

4, Configurare il database serbatoi con gli indirizzi Modbus del nuovo misuratore di

livello e dei dispositivi ATD, vedere anche "Installazione di un hub per sistemi 2460
Rosemount" a pagina 31.

5. Nell'area di lavoro WinSetup, selezionare licona Rosemount 2410 Tank Hub:

Rosemount TankMaster WinSetup

File View Service Tools Help

8 o & “

i
=9

=B Network Connections
E| This Workstation
[ Tanks
- E Devices
. =-EJ SYSHUB-201
e 00 Expand All
& WiG-100
[ Protocols Uninstall

Save Database to File...

Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Logging...

Program...

Device Live List...

Manual Control of Relay...
Simulation...

Write Protect

Properties

™

6. Dal menu a comparsa fare clic con il tasto destro del mouse e selezionare Properties
oppure selezionare Devices/Properties dal menu Service.

132 Manuale di riferimento



Manuale di riferimento Installazione in serbatoi

00809-0302-5100, Rev CA Novembre 2020
7. Selezionare la scheda Tank Database:
£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5
Communication | Configuration | Device Tags | Local Display
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1 | B408FRLT 11880 ez 1 1 Tk 1 10
2 | 2240TTM E2679 ez 1 2 TE-2 2 102
3 | B408FRLT 8528 ez 2 3 TE-3 3 103
4 2240TTM 17178 ez 2 4
5 | B408FRLT 94238 ez 3 5
6 | 2240TTM 42878 ‘ez 3 6
¥ | 5408 ALT R1782 Yes Mot Confiqured 7
8 | 2240TTH R2878 es Mot Confiqured 8
9 | MoDevice Mo Mot Configured a9
10 | Mo Device Mo Mot Configured 10
11 | Mo Device Mo Mot Configured
12 | Mo Device Mo Mot Canfigured Enter tank name with max 10 characters.
. . The name will be used in field displays.
13 |HoDevice Mo Mot Configured The name will alzo be used as base for the
14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,
15 | Mo Device Mo Mot Configured
16 | Mo Device Mo Mot Configured
QK | Cancel Apply Help
8. Verificare che i nuovi dispositivi collegati al Tankbus vengano visualizzati nella colonna

Device Type. | dispositivi che compaiono nell'elenco comunicano correttamente sul
Tankbus. | dispositivi supportati dal sistema Rosemount Tank Gauging verranno
identificati automaticamente da Rosemount 2410.

9. Verificare che i nuovi dispositivi siano contrassegnati come Not Configured nella colonna
Tank Position.

10. Nella colonna Tank Position mappare i nuovi dispositive ad un serbatoio selezionando il
numero appropriato dall'elenco a discesa.
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51 2410 Tank Hub - HUB-101 [th
Communication | Configuration Device Tags | Local Display
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1 | B408FRLT 11880 ez 1 1 Tk 1 10
2 | 2240TTM E2679 ez 1 2 TE-2 2 102
3 | B408FRLT 8528 ez 2 3 TE-3 3 103
4 2240TTM 17178 ez 2 4
5 | B408FRLT 94238 ez 3 5
6 | 2240TTM 42878 ez 3 6
¥ | 5408 ALT R1782 Yes lot Configure = 7
8 | 2240TTM 52878 ez 1 ]
9 | MoDevice Mo 5 9
10 | Mo Device Mo ] 10
11 | Mo Device Mo 4
12 | Mo Device Mo 5 Enter tank name with max 8 characters.
13 | No Device Mo g me name wiII be uzed in field displays.
: B e name will also be used as base for the
14 | Mo Dev!ce ] H device tags in TankMaster. — Viene aggiunta la posizione4
15 {HoDevie o | l1o del serbatoio
16 | Mo Device Mo ot Corfigured
5
QK ; | Cancel Apply Help
A
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device | Device Tank Tank | Tank Name Level ATD
connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1 | B408FRLT 11880 1 1 Tk 1 10
2 | 2240TTM E2679 1 2 TE-2 2 102
3 | B408FRLT 8528 2 3 TE-3 3 103
4 2240TTM 17178 2 | 4 a a |
5 | B408FRLT 94238 3 5
6 | 2240TTM 42878 3 ﬂ 6
7 | B408FRLT 51782 ez 4 7
8 | 2240TTM 52878 ez 4 ]
9 | MoDevice Mo Mot Configured a9
10 | Mo Device Mo Mot Configured 10
11 | Mo Device Mo Mot Configured
12 | Mo Device Mo Mot Canfigured Enter tank narne with s 8 characters.
T3 (e RN ERER] 1o 2l e
14 | Mo Device Mo Mot Configured device tags in Tankhaster,
15 | Mo Device Mo Mot Configured
16 | Mo Device Mo Mot Configured
0K | Cancel | apy | Heb |
11. Verificare che la nuova posizione del serbatoio compaia nel riquadro di destra della

finestraTank Database Nell'esempio sopra, i nuovi dispositivi sono mappati alla
posizione serbatoio 4 e all'elenco dei serbatoi e stata aggiunta una posizione
serbatoio, per consentire la configurazione del nome del serbatoio e degli indirizzi
Modbus per i nuovi dispositivi.
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£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5
Communication | Configuration Device Tags | Local Display
2410 Tank Positions: 2410 Tank Names and Addresses:
Device Type | Device ID Device Tank Tank | Tank Name Level ATD

connected Pozition Position Modbus Modbus
to field bus Address Address

1 | B408FRLT 11880 ez 1 1 Tk 1 10

2 | 2240TTM E2679 ez 1 2 TE-2 2 102

3 | B408FRLT 8528 ez 2 3 TE-3 3 103

4 2240TTM 17178 ez 2 | 4 TE-4 4 104 |

5 | B408FRLT 94238 ez 3 5

6 | 2240TTM 42878 ez 3 6

7 | B408FRLT 51782 ez 4 7

8 | 2240TTM 52878 ez 4 ]

9 | MoDevice Mo Mot Confiqured 9

Serbatoio Rosemount

12.

13.

14.

15.

16.

Digitare un nome nel campo Tank Name. Questo nome del serbatoio deve essere
utilizzati anche nella fase successiva durante l'installazione del serbatoio da associare
all'hub corrente, vedere “Installazione di un serbatoio” a pagina 115.

Per il nuovo indicatore di livello e abilitato il campo Level Modbus Address. Specificare
un indirizzo Modbus di propria scelta. Si noti che deve essere lo stesso indirizzo Modbus
configurato nel database dei serbatoi dell'hub di sistema per questo indicatore di livello.

Se e installato un dispositivo serbatoio ausiliario (ATD) come un trasmettitore di
temperatura multi-ingresso 2240S Rosemount, é abilitato anche il campo ATD Modbus
Address.

Specificare un indirizzo Modbus di propria scelta. Si noti che deve essere lo stesso
indirizzo Modbus configurato nel database dei serbatoi dell'hub di sistema.

Per la posizione del serbatoio 1, lindirizzo Modbus ATD viene
configurato automaticamente come indirizzo Modbus dello stesso Rosemount
2410 Tank Hub. Idiversi dispositivi non di livello su un serbatoio sono
rappresentati da un singolo dispositivo ATD nel sistema Rosemount Tank Gauging.
Per ulteriori informazioni su come configurare i database dei serbatoi dell'hub per
sistemi 2460 e dell'hub per serbatoi 2410 vedere anche "Installazione di un hub per
sistemi 2460 Rosemount" a pagina 31 e “Installazione di un hub per serbatoi 2410
Rosemount" a pagina 32

Per salvare la configurazione del database del serbatoio fare clic sul pulsante Apply.

Selezionare la scheda Device Tags.
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17.

18.

19.

20.

21.

22.

£51 2410 Tank Hub - HUB-101 =5

Communication | Configuration | Tank Database

Device Tags:

Tank Position Tank Name TankMaster TankMaster
Level Tag ATD Tag

TK-4 LT-TK-4 ATD-TE-4 |

W0 |~ | | e e | M| =

-
=

The Level and AL tag name will be uzed as name for the device in Tankbaster.

Install Mew Devices In Tankiaster

oK | cancel | apot Help

Verificare che il Tagdilivello TankMaster sia corretto oppure digitarne uno nuovo.

Verificare che il Tag AT TankMaster sia corretto oppure digitarne uno nuovo.
Nel caso in cui non ci siano dispositivi ATD associati al serbatoio, il campo tag ATD sara
disabilitato.

Installare automaticamente i dispositivi in TankMaster Workspace cliccando sul
pulsante Install New Devices in TankMaster. Questo € il modo consigliato per installare i
dispositivi di campo in TankMaster; tuttavia e possibile installare i dispositivi in una fase
successiva utilizzando la procedura guidata di installazione del dispositivo, vedere
"Utilizzo della procedura guidata di installazione del dispositivo" a pagina 9.

Fare clic sul pulsante OK per salvare la configurazione e chiudere la finestra di
configurazione.

A questo punto i dispositivi sono disponibili nell'area di lavoro TankMaster e
ogni dispositivo deve essere configurato tramite la finestra Properties, vedere ad
esempio “'Installazione di un misuratore di livello radar 5900 Rosemount" a
pagina 46 e'Installazione di dispositivi ausiliari del serbatoio" a pagina 75.

Procedere con l'installazione del serbatoio come descritto in "Installazione di un
serbatoio" a pagina 115.

A questo punto il nuovo serbatoio e i dispositivi di campo sono installati e
configurati e appariranno nell'area di lavoro TankMaster.
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3.3 Calibrazione del misuratore di livello

Normalmente per abbinare accuratamente i livelli del prodotto misurati e quelli effettivi occorre
una piccola regolazione del misuratore di livello. Ad esempio, una deviazione puo derivare da errori
minori nei parametri della geometria del serbatoio come I'altezza del serbatoio (R) o la posizione
del punto di riferimento del misuratore (per ulteriori informazioni sulla geometria dei serbatoi
consultare Rosemount 5900S Radar Level Gauge Manuale di Riferimento (00809-0100-5900).

Lindicatore dilivello 5900 Rosemount puo essere calibrato utilizzando il parametro Calibration
Distance. Puo essere regolato manualmente nella finestra 5900S Properties/Geometry.

Per i misuratori 5900 Rosemount, al fine di consentire a WinSetup di calcolare automaticamente
un fattore di correzione e una distanza di calibrazione ottimizzati sulla base dei dati di misurazione
e diimmersione manuale a diversi livelli di prodotto,nelle applicazioni per tubi di calmaé possibile
utilizzare la funzione Calibrate .

Nota
Per una descrizione completa della procedura di calibrazione del misuratore di livello radar Rosemount
59008, consultare Rosemount 5900S Radar Level Gauge Manuale di Riferimento (00809-0100-5900).

3.3.1 Regolazione Manuale

L'indicatore dilivello 5900 Rosemount puo essere calibrato manualmente utilizzando il
parametro Calibration Distance!". Confrontando i valori di livello aimmersione manuale con i
livelli di prodotto misurati dall'indicatore, la distanza di calibrazione puo essere calcolata
secondo la formula:

Nuova distanza di calibrazione = Vecchia distanza di calibrazione + AL, dove AL =

livello rilevato (abbassamento manuale) - lettura del livello dell'indicatore.

Per modificare la distanza di calibrazione memorizzata nel
database del misuratore:

1. Selezionare l'icona dell'indicatore di livello nell'area di lavoro di WinSetup.

2. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Properties.

3. Selezionare la scheda Geometry.

4. Digitare il valore Calibration Distance nel campo di inserimento corrispondente e fare clic su
OK pulsante.

Per ulteriori informazioni consultare "Installazione di un misuratore di livello radar

Rosemount 5900" a pagina 46 e il Manuale di riferimento Rosemount 5900S (documento
n. 00809-0100-5900).

(1) Per le antenne non standard potrebbe essere necessario regolare anche la lunghezza del collegamento del serbatoio (TCL).
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3.3.2 Utilizzo della funzione di calibrazione

La funzione Calibrate consente di calcolare il Fattore di correzione per le misurazioni del tubo di
calma e la distanza di calibrazione. Esso ottimizza le prestazioni di misurazione dall'alto verso il
basso del serbatoio riducendo automaticamente al minimo lo scostamento trai livelli effettivi
del prodotto e i valori di livello misurati dall'indicatore.

Calibrazione di un misuratore di livello radar Rosemount 5900S

1. Selezionare l'icona Rosemount 5900 nella finestra Workspace, fare clic con il pulsante
destro del mouse e selezionare Calibrate oppure selezionare Calibrate dal
menu Service/Devices:

{7 Calibrate - LT-TK-1 =5

J Diff L {mm}
+2

L {m}

8 % @ 1 12 13 14 15 1B 17 18 19 20

+

Tank Reference Calibration Distance Carrection Factor
Height:
20.000 m Old: {0.000 m  New|0003 m Dld:| 0.000 ppm New:|252.845 ppm

i Calibration Data... wirite new calibration data to RTG | Cancel | Help

2. Aprire la finestra Calibration Data cliccando sul pulsante Calibration Data. Inserire i
valori di livello aimmersione manuale e i livelli corrispondenti misurati dall'indicatore.
Fare clic sul pulsante Save Calibration Data in PC Database.
La finestra Calibration visualizza una linea retta adattata ai punti di misurazione che
rappresenta la differenza tra i valori di livello aimmersione manuale e i valori misurati
dall'indicatore dilivello. Per le antenne a tubo di calma viene visualizzata una linea
inclinata, altrimenti la linea é orizzontale.

3. Per salvare i dati della calibrazione attuale cliccare sul pulsante Write new
calibration data to RTG.
Verra calcolata una nuova distanza di calibrazione e ricalcolati i valori di livello
misurati da Rosemount 5900.
Per ulteriori informazioni sull'uso della funzione di calibrazione per Rosemount
5900S consultare Rosemount 5900S Radar Level Gauge Manuale di Riferimento
(Documento No. 00809-0100-5900)
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34 Capacita del serbatoio

La geometria del serbatoio pud essere definita in Tank Capacity Table (TCT). TCT viene
utilizzato per convertire un livello di prodotto nel volume corrispondente. Sono disponibili
diversi tipi di TCT: Raw; International, e Northern.

Per aprire la finestra Tank Capacity Setup per un determinato serbatoio, selezionare l'icona del
serbatoio nella finestra dell'area di lavoro, fare clic con il pulsante destro del mouse e
selezionare |'opzione Tank Capacity:

8 formo Tt Wiy |

File View Service Tools Help

J@ ~asalasxx@me

E% Metwork Connections
E|--- This Workstation Expand Al
-4 Tanks
. = ANl Tanks Uninstall
-0 Rename
. TK-2 Open Tank View...
Fixed Roof .
Floating Ro Calibrate...
Devices Tank Entry
Protocols
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Velume Calculation
Properties

B Physical Vig

. Logical Wiew

For Help, press F1

.000
10000.000
25000.000

100000000 FFsE
25000.000
0.000

0.000

| |

Per ulteriori informazioni sulla finestra Tank Capacity Setup e su come configurare una Tabella di
Capacita Serbatoio consultare Rosemount TankMaster WinOpi Manuale di Riferimento
(Documento No. 00809-0200-5110).

Serbatoio Rosemount 139


http://www.emerson.com/documents/automation/reference-manual-rosemount-tankmaster-winopi-en-4886228.pdf

Installazione in serbatoi Manuale di riferimento
Novembre 2020 00809-0302-5100, Rev CA

3.5 Inserimento Serbatoio

La finestra Tank Entry viene utilizzata per specificare una serie di parametri di prodotto peri
calcoli dell'inventario. TankMaster puo utilizzare i dati misurati oppure i dati inseriti
manualmente. Per aprire la finestra Tank Entry:

1. Nell'area dilavoro di WinSetup selezionare il serbatoio da configurare.

E% Metwork Connections

Expand All
Collapse All
Uninstall
Rename
Open Tank View...
(L7 Fixed Roof
D Devices Calibrate...
-] Protocols Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volume Calculation
Properties
2. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Tank Entry
{51 Tank Entry - "TK-1" = | 5]
1000.00 kg/m3
n.ooovooo
100.0000

[ WCF: 0.99416

AWM 0.0000 %
[~ Pl 0.150 m
Fipeline: 0.000 w3

QK | Eancel| Apply | Help |

3. Per inserire valori manuali selezionare la casella di controllo e digitare il valore
desiderato nel campo diinserimento. | valori manuali sono contrassegnatiin
giallo come illustrato sopra.

Per ulteriori informazioni sulla procedura di utilizzo della finestra Tank Entry fare
riferimento a Rosemount TankMaster WinOpi Manuale di Riferimento (Documento No.
00809-0200-5110).
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3.6 Configurazione di un sistema ibrido

Sitratta della descrizione della procedura di installazione del sistema Rosemount Tank
Gauging che disponga di misure di densita in linea e calcoli di massa. Prima di iniziare la
configurazione, assicurarsi che il database dei serbatoi dell'hub per sistemi 2460 sia
configurato in maniera adequata, vedere “Installazione di Rosemount 2460 System Hub” a
pagina 31.

Affinché i calcoli di massa funzionino correttamente, occorre prevedere l'inserimento di una
tabella di stripping del serbatoio (denominata anche tabella della capacita del serbatoio).

Per ulteriori informazioni vedere “Capacita del serbatoio” a pagina 139 e Rosemount
TankMaster WinOpi Manuale di Riferimento (Documento No. 00809-0200-5110).

Un sistema ibrido Rosemount Tank Gauging solitamente contiene due sensori di pressione, P1
eP3, e un misuratore radar di livello Rosemount 5900S Radar Level Gauge. Se c'é sempre
pressione atmosferica nel serbatoio, & possibile escludere il sensore P3. Per configurare il
sistema ibrido:

1. Avwviare il programma TankMaster Winsetup.

2. Nella finestra Workspace selezionare l'icona del tank server (This
Workstation nell'esempio sotto):

E% Metwork Connections

5
[:l Tanke Expand All
[:l Devices Collapse All
[:l Protocols Rename
Disconnect
Configure Digital Alarms
Systemn Status Overview...
Setup...
3. Fare clic con il pulsante destro del mouse e selezionare Setup, oppure

scegliere Service>Servers>Setup per aprire |a finestra Server Preferences.

4. Selezionare la scheda Units.
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Server Preferences
Ambient Air Temperature ] In\rentory] Miscellaneous ]
Syztem Unitz
Level/Ullage:  |m - Wolume: m3 -
Temp: deg C - Dengity: kofm3 -
Pressure: har G - Wweight: tonim) -
0K | Cancel | Aoply | Help
5. Selezionare le unita di misura desiderate per Densita e Pressione.
6. Per confermare le impostazioni fare clic sul pulsante Apply.
7. Selezionare la scheda Inventory.
Server Preferences @
Units | Ambient Air Temperature  Inventory l Miscellaneous ]
Local Gravity Calculation
Latitude:
€ Manual  [3.8087 45.0
Elevation:
0.0 m
Ambient Air Denzity Calculation
i Walue Range
Urit: kofm3 - .
Minimum:
0,00 kagim3
" Manual 1.21
Base Density: b
# Caleulated [1.21 ka/m3 10.00 kg/m3
0K | Cancel | Aoply | Help
8. Per la Gravita Locale selezionare il metodo di calcolo Manual o Calculated. La gravita
locale viene utilizzata come valore di input per il calcolo della densita osservata.
Manual: inserire un valore di gravita locale nel campo "Value".
Calculated: inserire la latitudine e |'altitudine del sito in cui si trova il serbatoio.
9.

configurazione.
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2240 MTT Temperature Sensor
Advanced Parameter Source Configuration

10. Nella finestra Workspace selezionare l'icona ATD.
[:l Tanks
Ea Devices
- =-EF sysHUB-201
=484 HuB-101
’ Uninstall
& LT-TK-1
D Protocols Save Database to File...
Upload Database...
View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...
Loegging...
Write Protect
Properties
11. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Properties o
dal menu Service selezionare Devices>Properties per aprire la finestra 22XX ATD.
12. Selezionare la scheda Advanced Parameter Source Configuration.
22XX ATD - ATD-TK-1
Communication | Average Temperature Calculation
2240 MTT Auxiliary Sensor | 2230 Graphical Field Display | Analog Input
Parameter M apping
Unit Source Device Type /1D / Mo Source Parameter
[v |vapor Pressure | bt ~| 3051 PT /288441203 / (N0 1) v | |Pressure B
[v | Liquid Pressure x| |batG | |3051 PT/ z38041200 / (Mo 2) v | |Pressure B
[~ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
[~ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
[ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
[~ |Leve| J |m J |N0t Configured J |Leve| J
* Show only devices configured for tank posiion: 1
" Show all devices.
13.

14.

Serbatoio Rosemount

==
_|_

Verificare che i parametri Vapor Pressure e Liquid Pressure siano mappati ai sensori di

pressione corretti (Source Device).

Per ulteriori informazioni sulla mappatura dei parametri di sistema ai dispositivi sorgente
vedere anche "Configurazione avanzata della sorgente dei parametri” a pagina 85 .

Fare clic sul pulsante OK per salvare la configurazione e chiudere la finestra di

configurazione.
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15. Per aprire la finestra Tank Configuration:
a. InWinsetup selezionare l'icona del serbatoio desiderato nella finestra dell'area di
lavoro.
b. Fareclicconil pulsante destro del mouse e scegliere Properties, oppure dal menu
Service, scegliere Tanks>Properties per aprire la finestra Tank Configuration
Expand All
Collapse All
Uninstall
Rename
B+ Protocols Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volume Calculation
Properties
16. Selezionare la scheda Configuration.
21 Tank Configuration - TK-1 ﬁ
General Configuration | Value Entry
Aszociated Devices Source and Unit
’ ATD-TK-1 ‘apor Temperature
& LT-TK1 [<nane> |
Wapor Pressure
[ATD-TK1 WP | bz |
Liquid Prezsure
[ATD-TKLP | bz |
Free “water Level
LChange... |<n0ne> j
Level Rate
Advanced... |LT-TK-‘I.LF| j
oK |[ cancel | ey | Hep
17. Selezionare il parametro sorgente e I'unita di misura per Vapor Pressure e Liquid
Pressure.
18. Verificare le misurazioni aprendo la finestra Tank View (Service>Tanks>Open Tank
View).
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19. Configurare i sensori di pressione del liquido e di pressione del vapore. Nell'area di lavoro
WinSetup selezionare l'icona del serbatoio.

Ea Tanks
- B ANTanks
TK-1 Expand Al
IE; Collapse All
[:l Fixed Roof Uninstall
(L7 Devices Rename
B+ Protocols Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volume Calculation
Properties
20. Cliccare con il tasto destro del mouse e selezionare Hybrid Tank Setup, oppure dal
menu Service selezionare Tanks>Hybrid Tank Setup, e aprire la finestra Hybrid Tank Setup.
{51 Hybrid Tank Setup - "TK-1" = | 5]

Yapor Pressure

R F3 Sensor Position: 20.000 m

Liquid Pressure

Aea--- Hybrid Min Level: 0.600 'm
I F1 Sensar Paosition: 0100 'm

TRV . Datum plate

Fixed Roof [ Use Ambient Air Density as Vapor Density

QK | Eancel| Qpplyl Help|

21. Inserire il valore P1 Sensor Position, cioé la posizione centrale della membrana del
sensore per il trasmettitore di pressione del liquido.

22. Inserire il valore P3 Sensor Position,cioe la posizione del centro della membrana del
sensore di pressione del vapore

23. Inserire il valore Hybrid Min Level. Questo valore specificail livello di prodotto piti basso
al quale TankMaster calcola il valore Observed Density. Normalmente, a basse pressioni,
o meglio alivelli di prodotto vicini alla membrana del sensore, la precisione dei sensori di
pressione e scarsa. Pertanto, & possibile inserire un limite al disotto del qualeil calcolo
delladensitaviene
"congelato”. Ad esempio, seil livello minimo ibrido € uguale a 0,6 metri, TankMaster
WinOpi presentera lo stesso valore di densita per livelli di prodotto inferioria 0,6 metri.

Nota
Specificare il livello minimo effettivo del prodotto e non la distanza tra il sensore di pressione

e la superficie del prodotto.

24, Salvare la configurazione del serbatoio ibrido cliccando sul pulsante Apply oppure
cliccare sul pulsante OK per salvare e chiudere la finestra.
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25. Nell'area di lavoro WinSetup selezionare l'icona del serbatoio:
Ea Tanks
- B ANTanks
TK-1 Expand All
TK-2
Coll All
. k3 ollapse
[:l Fixed Roof Uninstall
(L7 Devices Rename
B+ Protocols Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity
Tank Volume Calculation
Properties
26. Fare clicconil pulsante destro del mouse e scegliere Tank Entry, oppure dal menu Service

selezionare Tanks>Tank Entry e aprire la finestra Tank Entry:

{51 Tank Entry - "TK-1" = | 5]
kgfm3
|0.0007000 7/
100.0000
[ VCF: 0.9303
AWM 0.3000 %
¥ Pl 0.150 il
Fipeline: 0.000 w3

QK | Eancel| Apply | Help |

27. Verificare che Reference Density venga misurato automaticamente, cioe che non
sia selezionata la casella di controllo.

28. Salvare la configurazione cliccando sul pulsante Apply oppure cliccare sul pulsante
OK per salvare la configurazione e chiudere la finestra.
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29. Nell'area di lavoro WinSetup selezionare l'icona del serbatoio.
Ea Tanks
B AllTanks

. Expand All

K2 Collapse All
TK-3
[:l Fixed Roof Uninstall
(L7 Devices Rename
B+ Protocols Open Tank View...
Calibrate...
Tank Entry
Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Velume Calculation

Properties

30. Fare clicconil pulsante destro del mouse e scegliere Properties, oppure dal menu Service,
scegliere Tanks>Properties per aprire la finestra Tank Configuration

31. Selezionare la scheda Value Entry

21 Tank Configuration - TK-1 lé]

General ] Configuration Value Entry

Parameters:

Avg Temp -
Pl

ap Press

Mid Press
Lig P’ " Manual
Yap Temp Output: |LF'
Aln3

Aln2

Alnl Walue:  [1.363 barG
Ding

Din?

B :: g ‘Walue FHange

Dind
Din3

Dinz Minimum: barls
n

Din

E ::g [EER l— barli

Hln2 ol

Walue Source

+ Automati/ Gauge: |ATD-TK-1

m

oK |[ Cancel | amy |  Heb |

32. Verificare che il valore Value Source sia impostato su Automatic per Liquid
Pressure e per le variabili di misurazione Vapor Pressure.

33. Fare clic sul pulsante OK per salvare la configurazione e chiudere la finestra.

34, Controllare il risultato nella finestra Tank Inventory:

a. Awviare il programma TankMaster WinOpi.
Nell'area di lavoro WinOpi selezionare l'icona del serbatoio:
c. Dalmenu View, selezionare I'opzione Tank>Tank Inventory.
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Se i calcoli di inventario non sembrano corretti, vedere il Capitolo Lista di Controllo per
la Configurazione dei Parametri di Inventario in TankMaster WinOpi Manuale di
Riferimento (00809-0200-5110).
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Sezione 4 Installazione del dispositivo

Questa sezione fornisce informazioni sulla procedura di modifica della configurazione dei
dispositivi installati.

4.1 Modifica della configurazione del dispositivo

Una volta installato e configurato un dispositivo, & possibile modificare le impostazioni correnti
in qualsiasi momento aprendo la finestra di dialogo Properties.

Per aprire la finestra di dialogo Properties, procedere come segue:

1. Nella finestra WinSetup Workspace selezionare il dispositivo
desiderato.

2. Aprire la cartella Devices e selezionare l'icona del dispositivo.

[:l Tanks
Ea Devices
- =-EJ sysHUB-201

ATD-TK-L
TLT-TK-1 Uninstall

Save Database to File...

[:l Protocels

Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...
View Diagnostic Registers...
Restart...

Loegging...

Program...

Calibrate...

LPG Setup...
LPG Verify Reference Pins...

Write Protect

Properties

3. Fare clic con il pulsante destro del mouse e selezionare Properties o dal menu
Service selezionare Devices/Properties.

4, Viene visualizzata la finestra delle proprieta del dispositivo (in questo esempio, la
finestra 5900S RLG Properties) con varie schede che consentono di modificare le
impostazioni del dispositivo corrente.
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51 5900 RLG Properties - LT-TK-1 @
Communication ]Arrtenna ] Geometry] Tank Shape ] Environment | Advanced Configuration ]
Communication

Connected to HUB: |HUB-1, position 1

Communication Channel: |M0dbusMaster.1

Modbus Address: 1

Unit D 51236

Application Yersion: 0E?

Bioot Wersion: 0.F0

LChange...
Cancel | Apply | Help |
Una serie di schede consente di configurare i parametri di comunicazione, la geometria del
serbatoio, i parametri specifici del dispositivo e le opzioni avanzate.
Alcune delle schede fanno riferimento ai passaggi della procedura guidata di installazione del
dispositivo. Finestre di dialogo simili sono disponibili anche per altri tipi di dispositivi, ad esempio
per Rosemount 2410 Tank Hub.
Per le descrizioni dettagliate sulla configurazione dei diversi dispositivi vedere la Sezione 2:
Installazione Dispositivo .
150
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4.2

Serbatoio Rosemount

Disinstallazione di un dispositivo

| dispositivi possono essere disinstallati in qualsiasi momento dall'area di lavoro di

WinSetup. Tuttavia, prima di disinstallare il dispositivo, occorre scollegarlo dal serbatoio

associato.

1. Nell'area di lavoro di WinSetup, selezionare il serbatoio desiderato e cliccare con il pulsante
destro del mouse.

E| 2 Tanks
B AllTanks

Expand &l
Uninstall
[ Floating Roof Rename
; [:l Devices Open Tank Yiew...
[:I Protocols Calibrate. ..
Tank Entry

Hybrid Tank Setup
Tank Capacity

Tank Yolume Calculation

Properties
2. Selezionare l'opzione Properties
[21 Tank Configuration - TK-1 l&]
General Configuration | Value Entry
Agsociated Devices Source and Unit
’ ATD-TK-1 ‘apor Temperature
&) LT-TK-1 [<nane> =]
Wapor Pressure
[ATD-TKA WP | bz |

Liquid Prezsure

[ATD-TKALP | bz |
Free Wwater Level
ATD-TE-1.PwL A
LChange... | J .
Level Rate

[™ Calculate in TankMaster

Advanced... | TR j

|
oK |[ cancel | ey | Hep
3. Selezionare la scheda Configuration.
4, Fare clic sul pulsante Change.
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31 Select Devices l&]
Fleaze select the devices to uze az data sources for your tank:
Available Devices: Selected Devices:
SYSHUB-201 @ AtD-TKA
: & LT-TK-1
L
L
Advanced
QK Cancel Help
[ Show Slave Positions
5. Nella parte destra della finestra Select Devices, selezionare il dispositivo (LT-TK-1 in questo

file esempio) e fare clic sul 4 |pulsante freccia. Il dispositivo verra spostato dal pannello

Selected Devices al pannello Available Devices.
6. Fare clic sul pulsanteCOK

7. Aprire le cartelle Tanks e Devices:

[™1 Rosemount TankMaster / WinSetup

File View Service Tools Help

8 o | C:dh & S i

E% Metwork Connections

=M This Workstation
S Tanks
-4 All Tanks

L'indicatore dilivello LT-TK-1
-0 HuB-1 non € associato al serbatoio
. ’ ATD-TE-1 TK-1 ,

[#-[_] Floating Roof
S+ Devices

ma é ancora disponibile
nella cartella Dispositivi.

EEI---D Protocolsl

" L LogicalView | B Physical View

For Help, press F1

8. Verificare che il dispositivo (LT-TK-1 in questo caso) non sia pil associato al serbatoio ma
che sia ancora disponibile nella cartella Devices.
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9. Seleziona il dispositivo e cliccare con il pulsante destro del mouse:
10.
[:l Tanks
Ea Devices

Uninstall

Save Database to File...

Upload Database...
View Input Registers...
View Holding Registers...

11. Selezionare l'opzione Uninstall

A questo punto il dispositivo & rimosso. Tuttavia, il serbatoio € ancora disponibile
nell'area di lavoro WinSetup.

4.3 Disinstallazione del serbatoio e dei dispositivi
associati

Nel caso in cui si desideri disinstallare un serbatoio e i suoi dispositivi associati, occorre
disinstallare per primo il serbatoio e poi i dispositivi:

1. Disinstallare il serbatoio come descritto nella sezione “Disisntallazione di un
serbatoio” a paginal27.

2. Nella stazione di lavoro WinSetup selezionare il dispositivo desiderato.

Ea Devices
=¥ SYSHUB-201
- HUB-1
ATD-TK-1
ﬂ Uninstall

[:l Protocels

Save Database to File...
Upload Database...

View Input Registers...
View Holding Registers...

3. Fare clic con il pulsante destro del mouse e scegliere Uninstall.

4. Ripetere l'operazione per ogni dispositivo che si desidera rimuovere.
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