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Sicherheitshinweise

A WARNUNG

Siehe den Abschnitt Produkt-Zulassungen dieser Kurzanleitung fur Informationen Gber die Installationsbedingungen
bei Verwendung des RFID-Tags (Optionscode Y3).

Sicherheitshinweise

BEACHTEN

Lesen Sie dieses Dokument, bevor Sie mit dem Produkt arbeiten. Fur die Sicherheit von Mensch und System und fur
eine optimale Produktleistung stellen Sie sicher, dass Sie den Inhalt vollstandig verstehen, bevor Sie dieses Produkt
installieren, verwenden oder warten. Technische Unterstltzung erhalten Sie unter Emerson.com/global.

A WARNUNG

Nichtbeachtung dieser Installationsrichtlinien kann zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefihrt werden.

Explosionen kdnnen zu schweren Verletzungen bis hin zum Tode fiihren.

Die Installation dieses Messumformers in explosionsgefahrdeten Atmosphdren muss entsprechend den lokalen,
nationalen und internationalen Normen, Vorschriften und Empfehlungen erfolgen. Einschrankungen in Verbindung
mit der sicheren Installation sind im Abschnitt ,,Produkt-Zulassungen” der Kurzanleitung zu finden.

Vor Anschluss eines Handterminals in einer explosionsgefdhrdeten Umgebung sicherstellen, dass die Gerate in
Ubereinstimmung mit den Vorschriften fur eigensichere oder nicht funkenerzeugende Feldverkabelung installiert
sind.

Sicherstellen, dass die Betriebsatmosphéare des Messumformers den Ex-Zulassungen entspricht.

Prozessleckagen kénnen zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

Vor der Druckbeaufschlagung mussen die ProzessanschlUsse installiert und fest angezogen werden.

Stromschléage kénnen schwere oder tédliche Verletzungen verursachen.

Kontakt mit den Leitungen und Anschlussklemmen vermeiden. Elektrische Spannung an den Leitungen kann zu
Stromschlagen fihren.

Dieses Gerat erfiillt Teil 15 der Vorschriften der Federal Communication Commission (FCC). Der Betrieb
unterliegt den folgenden Bedingungen:Das Gerat darf keine schadlichen Stérungen verursachen.Empfangene
Stérungen, einschlieBlich solcher, die einen unerwiinschten Betrieb verursachen kdnnen, diirfen keine
Auswirkungen zeigen.

Bei der Installation des Gerats muss darauf geachtet werden, dass zwischen der Antenne und Personen ein
Mindestabstand von 8 Zoll (20 cm) vorliegt.

Austausch- oder Ersatzteile, die nicht durch Emerson zugelassen sind, kénnen die Druckfestigkeit des
Messumformers reduzieren, sodass das Gerat ein Gefahrenpotenzial darstelit.

AusschlieBlich Schrauben verwenden, die von Emerson als Ersatzteile geliefert oder verkauft werden.

Durch die unsachgeméfRe Montage von Ventilblécken an einen herkémmlichen Flansch kann das Sensormodul
beschéadigt werden.

Fir eine sichere Montage des Ventilblocks an einen Anpassungsflansch mussen die Schrauben Uber das Gehduse des
Moduls (d. h. die Schraubenbohrung) hinausragen, durfen aber das Sensormodulgehause nicht berihren.Der Akku
der Wireless Einheit enthalt eine Lithium-Thionylchlorid-Primarzelle. Jeder Akku enthalt ca. 5,0 g Lithium. Unter
normalen Bedingungen ist der Akku in sich geschlossen und die Elektrodenmaterialien sind nicht reaktiv, solange die
Integritat der Zellen und des Akkus gewahrt bleibt. Den Akku vorsichtig handhaben, um thermische, elektrische oder
mechanische Beschadigungen zu verhindern. Die Kontakte sind zu schitzen, um eine vorzeitige Entladung zu
verhindern.
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BEACHTEN

Die in diesem Dokument beschriebenen Produkte sind NICHT flr nukleare Anwendungen qualifiziert und ausgelegt.
Die Verwendung nicht nuklear-qualifizierter Produkte in Anwendungen die nuklear-qualifizierte Hardware oder
Produkte erfordern, kann ungenaue Messwerte verursachen.

Informationen zu nuklear-qualifizierten Emerson Produkten sind vom zustandigen Emerson Vertriebsburo erhaltlich.

BEACHTEN

Der Rosemount 3051 Wireless und alle anderen Wireless Gerate sollten erst installiert werden, wenn der Wireless
Gateway installiert wurde und ordnungsgemaR funktioniert. Die Wireless-Geréte sollten in Reihenfolge ihrer
Entfernung zum Smart Wireless Gateway eingeschaltet werden. Das Gerét, das sich am nachsten am Smart Wireless
Gateway befindet, zuerst einschalten. Dadurch wird die Installation des Netzwerks vereinfacht und beschleunigt.

Versandanforderungen fir Wireless-Produkte (Lithiumzellen: griner Akku, Modellnummer 701PGNKF):

Das Gerat wird ohne eingelegtes Spannungsversorgungsmodul versandt. Entfernen Sie den Akku, bevor Sie die
Einheit versenden.

Jeder Akku enthélt eine Lithium-Thionylchlorid-Primarzelle der GréRe ,D”. Der Versand von Lithium-Primarzellen ist
durch das US-amerikanische Verkehrsministerium sowie die IATA (International Air Transport Association), die ICAO
(International Civil Aviation Organization) und das ADR (Europaisches Ubereinkommen tiber die internationale
Beférderung gefahrlicher Guter auf der Stral3e) geregelt. Es liegt in der Verantwortung des Spediteurs,sich an diese
oder andere vor Ort geltenden Anforderungen zu halten. Vor dem Versand die aktuellen Richtlinien und Vorschriften
in Erfahrung bringen.

Der Akku der Wireless-Einheit enthalt eine Lithium-Thionylchlorid-Primarzelle der Grof3e ,D” (griner Akku,
Modellnummer 701PGNKF). Jede Zelle enthalt ca. 5,0 g Lithium. Unter normalen Bedingungen ist der Akku in sich
geschlossen und die Elektrodenmaterialien sind nicht reaktiv, solange die Integritat der Zellen und des Akkus gewahrt
bleibt. Den Akku vorsichtig handhaben, um thermische, elektrische oder mechanische Beschadigungen zu
verhindern. Die Kontakte sind zu schiitzen, um eine vorzeitige Entladung zu verhindern.

Akkus bleiben gefahrlich, auch wenn die Zellen entladen sind.

Spannungsversorgungsmodule an einem sauberen und trockenen Ort lagern. Um eine maximale Lebensdauer des
Akkus zu gewahrleisten, sollte die Lagertemperatur 30 °C (86 °F) nicht tberschreiten.

Der Akku kann in Ex-Bereichen ausgetauscht werden. Der Akku hat einen spezifischen Oberflachenwiderstand von
mehr als 1 Gigaohm und muss ordnungsgemal im Gehause des Wireless-Gerats installiert werden. Beim Transport
zum und vom Installationsort ist vorsichtig vorzugehen, um elektrostatische Aufladung zu verhindern.

Eine andere Verwendung des Rosemount 3051 Wireless als vom Hersteller angegeben kann den Gerateschutz
beeintrachtigen.

Physischer Zugriff

Unbefugtes Personal kann méglicherweise erhebliche Schdden und/oder Fehlkonfigurationen an den Geraten des
Endbenutzers verursachen. Dies kann vorsatzlich oder unbeabsichtigt geschehen und man muss die Gerate
entsprechend schutzen.

Die physische Sicherheit ist ein wichtiger Bestandteil jedes Sicherheitsprogramms und ein grundlegender Bestandteil
beim Schutz Ihres Systems. Den physischen Zugriff durch unbefugte Personen beschrdnken, um die Assets der
Endbenutzer zu schitzen. Dies gilt fur alle Systeme, die innerhalb der Anlage verwendet werden.
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1 EinfUhrung

1.1 Modellpalette

Die folgenden Messumformer werden in diesem Handbuch behandelt:

+ Rosemount 3051C - Coplanar™ Druckmessumformer
— Zur Messung von Differenz- und Uberdruck bis 2000 psi (137,9 bar)

— Zur Messung von Absolutdruck bis 4000 psi (275,8 bar)

*  Rosemount 3051T Inline-Druckmessumformer
— Zur Messung von Uber-/Absolutdruck bis 10000 psi (689,5 bar)

* Rosemount 3051L Fullstandsmessumformer
— Zur Messung von Fullstand und spezifischer Dichte bis 300 psi (20,7 bar)

* Rosemount Durchflussmessgerate 3051CF
— Zur Messung von Durchfluss in Leitungsnennweiten von 1/2 in. (15 mm) bis 96 in.
(2400 mm).

1.2 Produkt-Recycling/-Entsorgung

Das Recycling von Geraten und Verpackungen erwagen.

Das Produkt und die Verpackung in Ubereinstimmung mit lokalen und nationalen
Vorschriften entsorgen.

www.Emerson.com 7
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2 Konfiguration

2.1 Ubersicht

Dieser Abschnitt enthalt Informationen zur Inbetriebnahme und zu Aufgaben, die an der
Arbeitsflache vor der Installation durchgefuihrt werden mussen.

Die Anweisungen fur das Kommunikationsgerat und den AMS Device Manager dienen der
Ausfuhrung von Konfigurationsfunktionen. Aus Griinden der Benutzerfreundlichkeit sind
die Funktionstastenfolgen auf dem Kommunikationsgerat fur jede Softwarefunktion als
~Funktionstasten” angegeben.

Die vollstandigen Menustrukturen und Funktionstastenfolgen des Kommunikationsgerats
sind in Menustrukturen und Funktionstasten des Kommunikationsgerats zu finden.

2.2 Erforderliche Testkonfiguration

Fur die Testkonfiguration ist ein Kommunikationsgerat, AMS Device Manager oder ein
beliebiges Wireless HART® Kommunikationsgerat erforderlich. Die Anschlussleitungen des
Kommunikationsgerats an den Klemmen mit der Bezeichnung ,,Output” (Ausgang) am
Akku anschlieRBen. Siehe Abbildung 2-1.

Die Testkonfiguration des Messumformers besteht aus dem Test und der Uberpriifung
der Konfigurationsdaten. Der Rosemount 3051 Wireless-Messumformer muss vor

der Installation konfiguriert werden. Fur die Testkonfiguration des Messumformers
ein Kommunikationsgerat, AMS Device Manager oder ein anderes Wireless HART
Kommunikationsgerat verwenden. Vor der Installation sicherstellen, dass alle
Netzwerkeinstellungen korrekt funktionieren.

Alle Konfigurationsdnderungen, die mit einem Kommunikationsgerat vorgenommen
werden, missen durch Driicken der Taste Send (Senden) (F2) an den

Messumformer Ubertragen werden. Mit dem AMS Device Manager vorgenommene
Konfigurationsanderungen werden durch Auswahl von Apply (Ausfiihren) implementiert.

2.2.1 AMS Device Manager

Der AMS Device Manager ermoglicht die direkte Verbindung von Geraten entweder
mittels eines HART®-Modems oder drahtlos Gber das Smart Wireless Gateway. Zur
Geratekonfiguration auf das Geratesymbol doppelklicken oder es mit der rechten
Maustaste anklicken und Configure (Konfigurieren) wahlen.

2.2.2 Anschlussdiagramm

Vor der Installation

Die Gerate wie in Abbildung 2-1 gezeigt anschlieBen. Das Kommunikationsgerat durch
Driicken der Taste ON/OFF (EIN/AUS) einschalten oder am AMS Device Manager
anmelden. Das Kommunikationsgerat oder der AMS Device Manager sucht nach einem
HART-kompatiblen Gerat und zeigt an, wenn die Verbindung hergestellt ist. Wenn das
Kommunikationsgerat oder der AMS Device Manager keine Verbindung herstellen konnte,
wird angezeigt, dass kein Gerat gefunden wurde. Ist dies der Fall, siehe Stérungsanalyse
und -beseitigung .

www.Emerson.com 9


https://www.emerson.com/global

Konfiguration
Juni 2024

Referenzhandbuch
00809-0105-4100

2.3
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2.3.2
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Feldanschluss

Abbildung 2-1 zeigt die Verkabelung fir die Feldverbindung mit einem
Kommunikationsgerat oder AMS Device Manager. Das Kommunikationsgerat oder der
AMS Device Manager kann am Systemausgang am Akku angeschlossen werden.

Abbildung 2-1: Anschluss des Kommunikationsgerats

"

Fur die HART Kommunikation ist ein Rosemount 3051 WirelessHART DD erforderlich.

Grundeinstellung

Geratekennzeichnung setzen

| Funktionstasten | 2,1,1,1

Die Kennzeichnung dient der Gerateidentifizierung. Es kann eine Kennzeichnung mit 8 bis
32 Zeichen verwendet werden.

Prozedur
1. Auf der Seite Home (Start) die Option 2: Configure (Konfigurieren) wahlen.
2. Die Option 1: Guided Setup (Mentigefiihrte Einrichtung) wahlen.
3. Die Option 1: Basic Setup (Grundeinstellung) wahlen.
4. Die Option 1: Tagging (Kennzeichnung).

Gerat mit dem Netzwerk verbinden

| Funktionstasten | 2,1,3

Die Kommunikation mit dem Smart Wireless Gateway und letztendlich mit dem Hostsystem
erfordert, dass der Messumformer flr die Kommunikation Uber das Wireless Netzwerk
konfiguriert ist. Dieser Schritt ist das drahtlose Aquivalent fiir das AnschlieRen von Kabeln
von einem Messumformer an das Hostsystem.

Prozedur

1. Auf der Seite Home (Start) die Option 2: Configure (Konfigurieren) wahlen.
2. Die Option 1: Guided Setup (Menitigefiihrte Einrichtung) wahlen.

www.Emerson.com
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2.3.4
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3. Die Option 3: Join Device to Network (Gerat mit Netzwerk verbinden) wahlen.
Beispiel

Mit einem Kommunikationsgerat oder im AMS Device Manager die Werte fur ,Network

ID" (Netzwerkkennung) und ,Join Key” (Verbindungsschlissel) eingeben. Netzwerkkennung
und Verbindungsschlissel missen mit denen des Smart Wireless Gateway und anderen
Geraten im Netzwerk tUbereinstimmen. Wenn Netzwerkkennung und Verbindungsschliussel
nicht identisch mit den im Gateway eingestellten Werten sind, kann der Messumformer
nicht mit dem Netzwerk kommunizieren. Netzwerkkennung und Verbindungsschlissel
kdnnen Uber den Smart Wireless Gateway aufgerufen werden und sind auf der Seite Setup
(Einrichtung) — Network (Netzwerk) — Settings (Einstellungen) des Webservers zu finden..

Update-Rate konfigurieren

| Funktionstasten 2,1, 4

Die Update-Rate ist die Haufigkeit, mit der eine neue Messung durchgefthrt und Uber das
drahtlose Netzwerk gesendet wird. Die Voreinstellung betragt eine Minute. Dies kann bei
der Inbetriebnahme oder jederzeit iber den AMS Device Manager gedndert werden. Die
Update-Rate kann vom Anwender auf einen Wert zwischen einer Sekunde und 60 Minuten
eingestellt werden.

Prozedur

1. Auf der Seite Home (Start) die Option 2: Configure (Konfigurieren) wahlen.
2. Die Option 1: Guided Setup (Mentigefiihrte Einrichtung) wahlen.
3. Die Option 4: Configure Update Rate (Update-Rate konfigurieren) wahlen.

Einheit der Prozessvariablen einstellen

| Funktionstasten |2, 2,2,4

Die Eingabe der Prozessvariableneinheit mit dem Befehl PV Unit (PV-Einheit) setzt die
Einheiten so, dass der Prozess mit den entsprechenden Messeinheiten Gberwacht werden
kann.

Eine Messeinheit fir die PV wahlen:

Prozedur
1. Auf der Seite Home (Start) die Option 2: Configure (Konfigurieren) wahlen.
2. Die Option 2: Manual Setup (Manuelle Einrichtung) wahlen.
3. Die Option 2: Pressure (Druck) wahlen.
4. Die Option 1: Unit (Einheit) aus den folgenden MaReinheiten auswahlen:

11
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¢ inHy0 bei 4 °C * mmH,0 bei68°F + mmHg + MPa
* inH,0 bei 60 °F +  cmH,0 bei 4°C *  psi *  bar
* inHy0 bei 68 °F * mH,0 bei 4°C + atm *  mbar
+  ftH,0 bei 4 °C + inHg bei0°C «  Torr +  g/cm?
+  ftH,0 bei 60 °F + mmHg bei 0 °C +  Pascal + kg/cm?
+  ftH,0 bei 68 °F +  cmHg bei 0°C + hPa + kg/mZ2
* mmH,Obei4°C + mHgbei0°C + Kilopascal
2.3.5 Entfernen des Akkus

2.4

2.4.1

12

Prozedur

+ Nachdem Sensor und Netzwerk konfiguriert wurden, den Akku entnehmen und den
Gehdusedeckel wieder anbringen. Der Akku sollte nur dann eingesetzt werden, wenn
das Gerat bereit zur Inbetriebnahme ist.

* Den Akku vorsichtig handhaben. Das Spannungsversorgungsmodul kann beschadigt
werden, wenn es aus einer Hohe von uber 6,10 m (20 ft.) auf den Boden fallt.

Konfiguration fiir Druck

Neuzuordnen von Geratevariablen

Die Neuzuordnungsfunktion erméglicht die Konfiguration der Primar-, Sekundar-,
Tertiar- und Quartarvariablen (PV, SV, TV und QV) des Messumformers auf eine

von zwei Konfigurationen. Der Benutzer kann entweder die klassische oder skalierte
Variablenzuordnung wahlen. Tabelle 2-1 zeigt, was jeder Variable zugeordnet ist. Alle
Variablen kdnnen mit einem Kommunikationsgerat oder dem AMS Device Manager neu
zugeordnet werden.

Tabelle 2-1: Variablenzuordnung

Variable Klassische Zuordnung Skalierte Variablenzuordnung
PV Druck Skalierte Variable

SV Sensortemperatur Druck

TV Elektroniktemperatur Sensortemperatur

Qv Versorgungsspannung Versorgungsspannung
Anmerkung

Die Variable, die der Primarvariablen zugeordnet ist, steuert den Ausgang. Dieser Wert
kann als ,Pressure” (Druck) oder ,Scaled Variable” (Skalierte Variable) ausgewahlt werden.

Mit einem Kommunikationsgerat neu zuordnen
Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

Funktionstasten | 2,1,1,4

www.Emerson.com
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Neuzuordnung mit AMS Device Manager

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen und dann auf die Registerkarte
HART® klicken.

3. Die Primar-, Sekundar-, Tertiar- und Quartarvariablen unter Variable Mapping
(Variablen-Zuordnung) zuordnen.

4. Send (Senden) wahlen.

5. Den Warnhinweis aufmerksam durchlesen und Yes (Ja) auswahlen, wenn die
Anderungen sicher iUbernommen werden kénnen.

2.4.2 Messbereichspunkte einstellen
Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten | 2,1,1,5

Der Befehl ,Range Values” (Messbereichswerte) setzt den oberen und unteren
Messbereichswert fir den Prozentsatz der Bereichsmessung.

Anmerkung
Messumformer werden auf Wunsch von Emerson vollstandig konfiguriert oder mit der
Werkseinstellung fir den Endwert (Messspanne = Messende) versendet.

Prozedur

1. Auf der Seite Home (Start) die Option 2: Configure (Konfigurieren) wahlen.
2. Die Option 1: Guided Setup (Meniigefiihrte Einrichtung) wahlen.

3. Die Option 1: Basic Setup (Grundeinstellung) wahlen.

4. Die Option 5: Range Values (Messbereichswerte) wahlen.

2.4.3 Prozent vom Messbereich einstellen
(Ubertragungsfunktion)

Der Messumformer Rosemount 3051 Wireless verfiigt (iber zwei Ubertragungsfunktionen
far Druckanwendungen: linear und radiziert. Die Radizierung aktivieren, um ein
durchflussproportionales Analogausgangssignal des Messumformers zu erhalten (siehe

Abbildung 2-2).
Bei DP-Flow- und DP-Level-Anwendungen wird jedoch empfohlen, die skalierte Variable zu

verwenden. Die entsprechenden Einrichtungsanweisungen sind unter Diagnose und Service
zu finden.

Von 0 bis 0,6 % des eingestellten Druckeingangsbereichs ist die Steigung gleich 1:1 (y

= x). Dies ermdglicht eine prazise Kalibrierung im Nullpunktbereich. GréRRere Steigungen
haben (bei kleineren Anderungen im Eingang) stirkere Auswirkungen auf den Ausgang
zur Folge. Um einen kontinuierlichen Ubergang von linear zu radiziert zu erreichen, ist die
Kurvensteigung im Bereich von 0,6 bis 0,8 Prozent 42 (y = 42x).

Messumformerausgang mit Kommunikationsgerat einstellen
Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:
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Funktionstasten 2,2,2,6 |

Messumformerausgang mit AMS Device Manager einstellen

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Auf Manual Setup (Manuelle Einrichtung) klicken, den Ausgangstyp Uber , Transfer
Function” (Ubertragungsfunktion) auswahlen und Send (Senden) klicken.

3. Den Warnhinweis aufmerksam durchlesen und Yes (Ja) auswahlen, wenn die
Anderungen sicher iGbernommen werden kénnen.

Abbildung 2-2: Umschaltpunkt, radiziertes/lineares Ausgangssignal

Durchflussendwert (%)
Radizierte Kennlinie
Umschaltpunkt
Steigung = 42
Steigung = 1

Linearer Bereich

mTmOS N>

2.5 Konfiguration fiir Fullstand und Durchfluss

2.5.1 Konfigurieren einer skalierten Variable

Die Konfiguration skalierter Variablen ermdéglicht es dem Anwender, eine Beziehung/
Umwandlung zwischen den Druckeinheiten und kundenspezifischen MaRBeinheiten zu
erstellen. Es gibt zwei Anwendungsfalle fir skalierte Variablen: die Anzeige von
kundenspezifischen Mal3einheiten auf dem Digitalanzeiger des Messumformers und die
Steuerung des PV-Ausgangs des Messumformers mit kundenspezifischen Mal3einheiten.
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Wenn der Anwender wiinscht, dass der PV-Ausgang des Messumformers mit
kundenspezifischen Mal3einheiten gesteuert werden soll, muss die skalierte Variable als
Priméarvariable neu zugeordnet werden. Siehe Neuzuordnen von Gerdtevariablen.

Die Konfiguration der skalierten Variable definiert die folgenden Elemente:

* Scaled variable units (Einheiten der skalierten Variable) - kundenspezifische
Maleinheiten, die angezeigt werden sollen.

* Scaled data options (Optionen fur skalierte Daten) - definiert die Ubertragungsfunktion
fur die Anwendung.

— Linear
— Radiziert

* Pressure value osition 1 (Druckwert fir Position 1) - unterer bekannter Wertepunkt
unter Einbeziehung der Linearverschiebung

+ Scaled variable value position 1 (Skalierte Variable fur Position 1) - kundenspezifische
Einheit, die mit dem unteren bekannten Wertepunkt aquivalent ist.

« Pressure value position 2 (Druckwert fir Position 2) - oberer bekannter Wertepunkt.

+ Scaled variable value position 2 (Skalierte Variable fur Position 2) - kundenspezifische
Einheit, die mit dem oberen bekannten Wertepunkt dquivalent ist.

« Linear offset (Linearverschiebung) - Der Wert, der erforderlich ist, um die auf den
gewunschten Druckwert wirkenden Druckeinfllsse zu eliminieren.

« Low flow cutoff (Schleichmengenabschaltung) - Der Punkt, bei dem der Ausgang auf
Null gesetzt wird, um durch Prozessrauschen verursachte Probleme zu verhindern.
Es wird dringend empfohlen, die Schleichmengenabschaltung zu aktivieren, um
einen stabilen Ausgang zu erhalten und Probleme aufgrund von Prozessrauschen
bei geringem oder Null Durchfluss zu vermeiden. Es sollte ein Wert fur die
Schleichmengenabschaltung eingegeben werden, der flur das Durchfluss-Messelement
in der Anwendung praktisch ist.

Konfigurieren der skalierten Variable mittels
Kommunikationsgerat

Prozedur

1. Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards 2,1,7,1

2. Den Menuanweisungen folgen, um die skalierte Variable zu konfigurieren.

a) Beider Konfiguration fur Fillstand unter Select Scaled data options (Optionen
fir skalierte Daten auswahlen) die Option Linear wahlen.

b) Bei der Konfiguration fur Durchfluss unter Select Scaled data options
(Optionen fur skalierte Daten auswahlen) die Option Square Root (Radiziert)
wahlen.

Digitalanzeiger mit AMS Device Manager konfigurieren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

www.Emerson.com 15


https://www.emerson.com/global

Konfiguration Referenzhandbuch
Juni 2024 00809-0105-4100

2. Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen und dann auf die Registerkarte
Display (Anzeige) klicken.

3. Die gewunschten Anzeigeoptionen auswahlen und Send (Senden) auswahlen.

2.5.2 Neuzuordnen von Geratevariablen

Die Neuzuordnungsfunktion ermdglicht die Konfiguration der Primar-, Sekundar-,
Tertidr- und Quartarvariablen (PV, SV, TV und QV) des Messumformers auf eine

von zwei Konfigurationen. Der Benutzer kann entweder die klassische oder skalierte
Variablenzuordnung wahlen. Tabelle 2-2 zeigt, was jeder Variable zugeordnet ist. Alle
Variablen kénnen mit einem Kommunikationsgerat oder dem AMS Device Manager neu
zugeordnet werden.

Tabelle 2-2: Variablenzuordnung

Variable Klassische Zuordnung Skalierte Variablenzuordnung
PV Druck Skalierte Variable

SV Sensortemperatur Druck

TV Elektroniktemperatur Sensortemperatur

Qv Versorgungsspannung Versorgungsspannung
Anmerkung

Die Variable, die der Primarvariablen zugeordnet ist, steuert den Ausgang. Dieser Wert
kann als ,Pressure” (Druck) oder ,Scaled Variable” (Skalierte Variable) ausgewahlt werden.

Mit einem Kommunikationsgerat neu zuordnen

Prozedur
+ Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 2,1,1,4

Neuzuordnung mit AMS Device Manager

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen und dann auf die Registerkarte
HART® klicken.

3. Die Primar-, Sekundar-, Tertiar- und Quartarvariablen unter Variable Mapping
(Variablen-Zuordnung) zuordnen.

4. Send (Senden) wahlen.

5. Den Warnhinweis aufmerksam durchlesen und Yes (Ja) wahlen, wenn die
Anderungen sicher iUbernommen werden kénnen.

2.5.3 Messbereichspunkte einstellen
Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 2,1,1,5
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Der Befehl ,Range Values” (Messbereichswerte) setzt den oberen und unteren
Messbereichswert fir den Prozentsatz der Bereichsmessung.

Anmerkung
Messumformer werden auf Wunsch von Emerson vollstandig konfiguriert oder mit der
Werkseinstellung fir den Endwert (Messspanne = Messende) versendet.

Prozedur

Auf der Seite Home (Start) die Option 2: Configure (Konfigurieren) wahlen.
Die Option 1: Guided Setup (Menugefuhrte Einrichtung) wahlen.

Die Option 1: Basic Setup (Grundeinstellung) wahlen.

Die Option 5: Range Values (Messbereichswerte) wahlen.

M=

2.6 Konfigurationsdaten prufen

Die nachfolgende Liste zeigt die voreingestellten Werkskonfigurationen, die mittels
Kommunikationsgerat oder AMS Device Manager angezeigt werden kdnnen. Wie folgt
vorgehen, um die Konfigurationsinformationen des Messumformers zu Gberprufen.

Anmerkung

Die Informationen und Vorgehensweisen in diesem Abschnitt zur Verwendung

der Funktionstastenfolgen des Kommunikationsgerats und der Softwarebefehle des
AMS Device Manager setzen voraus, dass Messumformer und Kommunikationsgerat
angeschlossen sind, Spannungsversorgung vorhanden ist und die Gerate richtig
funktionieren.

2.6.1 Druckinformationen uberprufen

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 2,2,2

Druckinformationen anzeigen:

Prozedur
1. Auf der Seite Home (Start) die Option 2: Configure (Konfigurieren) wahlen.
2. Die Option 2: Manual Setup (Manuelle Einrichtung) wahlen.
3. Die Option 2: Pressure (Druck) wahlen.
4. Die entsprechende Nummer wahlen, um ein Feld anzuzeigen:

a. Messbereichspunkte einstellen

i3

Messbereichspunkte manuell einstellen
. Sensorgrenzwerte

d
d. Einheiten

®

Dampfung
f. Ubertragungsfunktion

2.6.2 Gerateinformationen Uberprufen

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 2,2,8
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Anzeigen der Gerateinformationen:
Prozedur

1. Auf der Seite Home (Start) die Option 2: Configure (Konfigurieren) wahlen.
2. Die Option 2: Manual Setup (Manuelle Einrichtung) wahlen.

3. Die Option 8: Device Information (Gerateinformationen) wahlen.

4. Die entsprechende Nummer wahlen, um ein Feld anzuzeigen:

a. Identifizierung

b. Modellnummern

¢. Flanschinformationen

d. Druckmittlerinformationen

e. Seriennummer

Senderinformationen Uberprufen

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 1,93

Anzeigen der Senderinformationen:
Prozedur

1. Auf dem Bildschirm Home (Startseite) die Option 1: Overview (Ubersicht) wahlen.
2. Die Option 9: Device Information (Gerateinformationen) wahlen.

3. Die Option 3: Radio (Sender) wahlen.

4. Die entsprechende Nummer wéhlen, um eines der folgenden Felder anzuzeigen

a. Hersteller

b. Geratetyp

c. Gerateversion

d. Softwareversion

e. Hardwareversion

f. Leistungsstarke Ubertragen

g. Mindest-Update-Rate

Betriebsparameter Uberprifen

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 3,2

Der Druckausgang, sowohl in physikalischen Einheiten wie auch in Prozent vom
Messbereich, reflektiert den angelegten Druck auch dann, wenn der Druck auRBerhalb des
konfigurierten Messbereichs liegt, solange der angelegte Druck innerhalb der Grenzwerte
flr den Messanfang und das Messende des Messumformers liegt. Beispiel: Wenn ein
Messumformer 3051T mit Messbereich 2 (Messanfang = 0 psi, Messende = 150 psi) auf
einen Messbereich von 0 bis 100 psi eingestellt ist, liefert ein angelegter Druck von

150 psi einen Ausgang in Prozent vom Messbereich von 150 % und einen Ausgang in
physikalischen Einheiten von 150 psi.
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Anzeigen des Menus Operating Parameters (Betriebsparameter):

Prozedur

1. Auf der Seite Home (Start) die Option 3: Service Tools (Wartungswerkzeuge)
wahlen.

2. Die Option 2: Variables (Variablen) wahlen.

Das MenU Operating Parameters (Betriebsparameter) zeigt die folgenden
Informationen zum Gerét an:

a. Prozess
*  Druck

*  Prozent vom Messbereich
+ Letzte Messwertaktualisierung

+ Schnellaktualisierungsmodus aufrufen

b. Gerat
* Sensortemperatur

+ Versorgungsspannung

2.7 Konfigurieren des Digitalanzeigers

Der Konfigurationsbefehl ,Digitalanzeiger (LCD)" ermdéglicht die individuelle Anpassung
des Digitalanzeigers. Der Digitalanzeiger wechselt zwischen den ausgewahlten Optionen.

+ Druckeinheiten

* % des Messbereichs

+ Skalierte Variable

* Sensortemperatur

« Versorgungsspannung

Mithilfe der folgenden Anweisungen kann der Digitalanzeiger auch so konfiguriert
werden, dass wahrend des Einschaltvorgangs des Messumformers Konfigurationsdaten
angezeigt werden. Review Parameters at Startup (Parameter beim Einschaltvorgang
prufen) auswahlen, um diese Funktion zu aktivieren oder zu deaktivieren.

2.7.1 Digitalanzeiger mit Kommunikationsgerat konfigurieren
Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:
| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 2,2,4

2.7.2 Digitalanzeiger mit AMS Device Manager konfigurieren
Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen und dann auf die Registerkarte
Display (Anzeige) klicken.
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3. Die gewiinschten Anzeigeoptionen auswahlen und Send (Senden) auswéahlen.

Detaillierte Einrichtung des Messumformers

Prozesswarnungen konfigurieren

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 2,1,6 |

Durch die Einstellung von Prozesswarnungen kann der Messumformer darauf hinweisen,
dass ein konfigurierter Datenpunkt Uberschritten wurde. Diese Warnungen kénnen

far Druck, Temperatur oder beides eingestellt werden. Die Warnung wird auf dem
Kommunikationsgerat Statusbildschirm des AMS Device Manager oder im Diagnosebereich
des Digitalanzeigers angezeigt. Der Alarm wird zurlickgesetzt, wenn der Wert in den
normalen Bereich zurlckkehrt.

Anmerkung

Der Wert fir den Hochalarm (HI) muss héher sein als der Wert flr den Niedrigalarm

(LO). Beide Alarmwerte mussen innerhalb der Grenzen des Druck- oder Temperatursensors
liegen.

Abbildung 2-3: Beispiel 1: Alarmverhalten steigend

Units of Measurement
[

Alarm ,,OFF” (AUS)
Alarm ,,ON” (EIN)
Totzone

Zeit

Zugeordneter Wert
Alarmsollwert

mTmOS N>

Abbildung 2-4: Beispiel 2: Alarmverhalten fallend

A B A

Units of Measurement

Alarm ,,OFF” (AUS)
Alarm ,,ON” (EIN)
Totzone

Zeit

Zugeordneter Wert
Alarmsollwert

mTmOS N>
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Um die Prozesswarnungen zu konfigurieren, gehen Sie wie folgt vor:

Prozedur

1. Auf der Seite Home (Start) die Option 2: Configure (Konfigurieren) wahlen.
2. Die Option 1: Guided Setup (Mentigefiihrte Einrichtung) wahlen.

3. Die Option 6: Configure Process Alerts (Prozessalarme konfigurieren) wéahlen
und den Bildschirmhinweisen folgen, um die Konfiguration der Prozesswarnungen
abzuschlieBen.

2.8.2 Dampfung

Der Befehl Damping (Dampfung) verandert die Antwortzeit des Messumformers. Das
Ausgangssignal, welches durch schnelle Spriinge im Eingang beeinflusst wird, kann somit
geglattet werden. Beim Rosemount 3051 Wireless hat die Dampfung nur einen Einfluss,
wenn sich das Gerat im Modus High Power Refresh (Aktualisierung hohe Leistung)
befindet und wahrend der Kalibrierung. Im Modus Normal Power (Normale Leistung) ist
die effektive Dampfung gleich Null. Wenn sich das Gerat im Modus High Power Refresh
(Aktualisierung hohe Leistung) befindet, nimmt die Leistung des Akkus rapide ab. Die
entsprechende Dampfungseinstellung wird basierend auf der erforderlichen Ansprechzeit,
Signalstabilitat und anderer Anforderungen der Messkreisdynamik des Systems ermittelt.
Der Dampfungswert des Messumformers kann zwischen Null und 60 Sekunden eingestellt
werden.

Dampfung mit Kommunikationsgerat

Prozedur

1. Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards 2,2,2,5

2. Den gewunschten Wert fir Damping (Dampfung) eingeben und Apply
(Ubernehmen) auswahlen.

Dampfung mit AMS Device Manager einstellen

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Manual Setup (Manuelle Einrichtung) wahlen.

3. Den gewunschten Wert fir Damping (Dampfung) in das Feld Pressure Setup
(Druckeinstellung) eingeben und auf Send (Senden) klicken.

4. Den Warnhinweis aufmerksam durchlesen und Yes (Ja) auswahlen, wenn die
Anderungen sicher iGbernommen werden kénnen.

2.8.3 Schreibschutz

Der Rosemount 3051 Wireless bietet eine Software Schreibschutzfunktion.
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Aktivierung des Schreibschutzes mit einem
Kommunikationsgerat

Prozedur

1. Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards 2,2,6,3

2. Zum Aktivieren des Schreibschutzes Write Protect (Schreibschutz) auswahlen.

Aktivierung des Schreibschutzes mit AMS Device Manager

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Manual Setup (Manuelle Einrichtung) wahlen.
3. Die Registerkarte Device Information (Gerateinformationen) wahlen.
4. Zum Aktivieren des Schreibschutzes Write Protect (Schreibschutz) wahlen.

Diagnose und Service

Die nachfolgend aufgefuhrten Diagnose- und Servicefunktionen werden ublicherweise
nach der Feldmontage durchgefiihrt. Der Messumformertest dient der Uberpriifung der
korrekten Messumformerfunktion und kann sowohl vor als auch nach der Installation
durchgefiihrt werden.

Master Reset

Mit der Master Reset Funktion wird die Elektronik des Gerats zurlickgesetzt. Master Reset
durchfihren:

Durchfiihren von Master Reset mit einem
Kommunikationsgerat

Prozedur

+ Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 3,51,2,1

Durchfiihren von Master Reset mit AMS Device Manager

Prozedur

1. Auf der Seite Home (Start) die Option 3: Service Tools (Wartungswerkzeuge)
wahlen.

Die Option 5: Maintenance (Geratestatus: Wartung) wahlen.
Die Option 1: Calibration (Kalibrierung) wahlen.
Die Option 2: Factory Calibration (Werkskalibrierung) wahlen.

Die Option 1: Restore (Wiederherstellen) wahlen, um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen.

vk W
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Verbindungsstatus
Anzeige des Verbindungsstatus mit einem
Kommunikationsgerat

Prozedur

+ Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 3,4,1

Anzeige des Verbindungsstatus mit AMS Device Manager
Um den Verbindungsstatus des Gerates anzuzeigen wie folgt vorgehen:
Prozedur

1. Auf der Seite Home (Start) die Option 3: Service Tools (Wartungswerkzeuge)
wahlen.

2. Die Option 4: Communications (Kommunikation) wahlen.
3. Die Option 1: Join Status (Verbindungsstatus) wahlen.

Wireless-Gerate werden in vier Schritten mit dem sicheren Netzwerk verbunden:

+ Schritt 1. Netzwerk gefunden
+ Schritt 2. Netzwerk-Sicherheitsfreigabe gewihrt
* Schritt 3. Netzwerk-Bandbreite zugeordnet

* Schritt 4. Netzwerkverbindung hergestellt

Anzahl der verfugbaren Nachbargerate
Anzeige der verfugbaren Nachbargerate mit dem
Kommunikationsgerat

Prozedur

+ Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards 3,4,3

Anzeige der verfligbaren Nachbargerate mit AMS Device
Manager

In einem selbst organisierenden Netzwerk gilt: Je mehr Nachbargerate ein Gerat hat, um
so robuster ist das Netzwerk. Um die Anzahl der verfigbaren Nachbargerate des Wireless
Gerates anzuzeigen, wie folgt vorgehen:

Prozedur

1. Auf der Seite Home (Start) die Option 3: Service Tools (Wartungswerkzeuge)
wahlen.

2. Die Option 4: Routine Maintenance (RoutinemaRige Wartung) wahlen.

3. Die Option 3: Number of Available Neighbors (Anzahl der verfiigbaren
Nachbargerate) wahlen.
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Weitere Funktionen fur das HART Protokoll

Speichern, Abrufen und Duplizieren von
Konfigurationsdaten

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards linker Pfeil, 1, 2

Zur gleichzeitigen Konfiguration mehrerer Rosemount 3051 Wireless die Funktion

Cloning (Duplizieren) des Kommunikationsgerats oder die Funktion User Configuration
(Anwenderkonfiguration) von AMS verwenden. Duplizieren umfasst das Konfigurieren des
Messumformers, das Speichern der Konfigurationsdaten und das Senden der duplizierten
Daten an einen anderen Messumformer. Es gibt verschiedene Méglichkeiten zum
Speichern, Aufrufen und Duplizieren von Konfigurationsdaten. Ausfiihrliche Informationen
sind in der in der Online-Hilfe des Kommunikationsgerats oder des AMS zu finden.
Nachfolgend eine ubliche Methode:

Kommunikationsgerat

Prozedur

1. Die vollstandige Konfiguration des ersten Messumformers durchfuhren.
2. Konfigurationsdaten speichern:
a) F2 Save (F2 Speichern) Giber die Seite Home/Online (Start/Online) des
Kommunikationsgerats auswahlen.

b) Stellen Sie sicher, dass der Ort zum Speichern der Daten auf Module (Modul)
gesetzt ist. Ist dies nicht der Fall, die Option 1: Location (Speicherort) wahlen,
um den Zielort auf Module (Modul) zu setzen.

c) Die Option 2: Name wahlen, um die Konfigurationsdaten zu benennen. Die
Messstellenkennzeichnung ist die Standardvorgabe.

d) Sicherstellen, dass die Datenart auf Standard gesetzt ist. Wenn die Datenart
nicht Standard ist, die Option 3: Data Type (Datenart) wahlen, um Standard
einzustellen.

e) F2 Save (F2 Speichern) wahlen.

3. Den zu konfigurierenden Messumformer und das Kommunikationsgerat
anschlielRen und einschalten.

4. Den Zurulck-Pfeil auf der Seite Home/Online (Start/Online) wahlen. Das Menu
des Kommunikationsgerats wird angezeigt.

5. Die Option 1: Offline, 2: Saved Configuration (Gespeicherte Konfiguration), 1:
Module Contents (Modulinhalte) wahlen, um zum Menl Module Contents

(Modulinhalte) zu gelangen.

6. Die Liste der Konfigurationen im Modul mit dem down arrow (Abwdrtspfeil)
durchlaufen und die gewunschte Konfiguration mit dem right arrow (Pfeil
nach rechts) wahlen.

7. Die Option 1: Edit (Bearbeiten) wahlen.

8. Die Option 1: Mark All (Alle markieren) wahlen.

9. F2 Save (F2 Speichern) wahlen.
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10. Die Liste der Konfigurationen im Modul mit dem down arrow (Abwartspfeil)
durchlaufen und die gewunschte Konfiguration nochmals mit dem right arrow (Pfeil
nach rechts) wahlen.

11. Die Option 3: Send (Senden) wahlen, um die Konfiguration auf den Messumformer
herunterzuladen.

12. Wenn der Messkreis auf Handbetrieb gesetzt ist, OK wahlen.
13. Nachdem die Konfiguration gesendet wurde, OK wahlen.
Nach Abschluss des Vorgangs informiert Sie das Kommunikationsgerat tber den

Status. Die Schritte Schritt 3 bis Schritt 13 wiederholen, um weitere Messumformer
zu konfigurieren.

Anmerkung
Der Messumformer, der die duplizierten Daten erhalt, muss Uber die gleiche
Softwareversion (oder héher) verfiigen wie der originale Messumformer.

Wiederverwendbare Kopie mittels AMS Device Manager
erstellen

Eine wiederverwendbare Kopie einer Konfiguration wie folgt erstellen:

Prozedur

RN

. Die vollstandige Konfiguration des ersten Messumformers durchfihren.

. View (Anzeigen) — User Configuration View (Ansicht Anwenderkonfiguration) —
Menu bar (Menlileiste) auswahlen (oder auf das entsprechende Symbol in der
Symbolleiste klicken).

3. Mit der rechten Maustaste in das Fenster User Configuration
(Anwenderkonfiguration) klicken und aus dem Kontextmenu New (Neu) wahlen.

4. Im Fenster New (Neu) ein Gerat aus der Vorlagenliste auswahlen und auf OK klicken.

5. Die Vorlage wird mit markierter Messstellenkennzeichnung in das Fenster User
Configurations (Anwenderkonfigurationen) kopiert. Die Messstellenkennzeichnung
falls gewlinscht umbenennen und die Taste Enter (Eingabe) driicken.

N

Anmerkung

Eine Geratevorlage oder ein anderes Geratesymbol kann auch durch

Ziehen vom AMS Explorer oder von der Ansicht ,Device Connection View"
(Angeschlossene Gerate anzeigen) und Ablegen im Fenster User Configurations
(Anwenderkonfigurationen) kopiert werden.

Das Fenster Compare Configurations (Konfigurationsvergleich) wird angezeigt und
zeigt auf der einen Seite die Werte ,,Current” (Aktuell) des kopierten Gerates

und auf der anderen Seite die meist leeren Felder der User Configuration
(Anwenderkonfiguration).

6. Die zutreffenden Werte aus der derzeitigen Konfiguration auf die
Benutzerkonfiguration Ubertragen oder die Werte in die mdglichen Felder eingeben.

7. Mit Apply (Anwenden) die Werte Gibernehmen oder mit OK die Werte Gbernehmen
und das Fenster schliel3en.

Anwenderkonfiguration mittels AMS Device Manager anwenden

Fur eine Anwendung kann eine beliebige Anzahl Anwenderkonfigurationen erstellt werden.
Diese kdnnen gespeichert sowie auf Gerate aus der Gerateliste oder der Datenbank
angewandt werden.

So wenden Sie eine Anwenderkonfiguration an:
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Prozedur

1. Die gewlnschte Anwenderkonfiguration aus dem Fenster User Configurations
(Anwenderkonfigurationen) auswahlen.

2. Das Symbol auf das gewlinschte Gerat im AMS Explorer oder in der Ansicht
»Device Connection View" (Angeschlossene Gerate anzeigen) ziehen. Das Fenster
Compare Configurations (Konfigurationsvergleich) wird angezeigt und zeigt auf
der einen Seite die Parameter des Zielgerats und auf der anderen Seite die
Anwenderkonfiguration.

3. Die Parameter von der benutzerdefinierten Konfiguration auf das gewlinschte
Zielgerat tUbertragen. Auf OK klicken, um die Konfiguration anzuwenden und das
Fenster zu schlieRBen.
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Installation

Ubersicht

Dieser Abschnitt enthalt Informationen zur Installation. Im Lieferumfang jedes
Messumformers ist eine Kurzanleitung enthalten, in der die grundlegende Installation und
Inbetriebnahme beschrieben wird. MaRRzeichnungen fir jede Variante und Montageart des
Rosemount 3051 Wireless sind im Produktdatenblatt zu finden.

Anmerkung
Verfahren zur Demontage des Messumformers finden Sie unter Auller Betrieb nehmen.

Installationsanforderungen

Die Leistungsmerkmale der Messung hangen von der richtigen Installation des
Messumformers und der Impulsleitung ab. Montieren Sie den Messumformer nahe zum
Prozess und halten Sie die Impulsleitungen moglichst kurz, um so die beste Leistung zu
erreichen. Ebenso einen leichten Zugang, die Sicherheit fr Personen, eine entsprechende
Feldkalibrierung und eine geeignete Umgebung fir den Messumformer berucksichtigen.
Montieren Sie den Messumformer so, dass er mdglichst geringen Vibrations- und
StoRReinflissen sowie Temperaturschwankungen ausgesetzt ist.

Hinweise fur Wireless-Gerate

Einschaltvorgang

Den Akku erst an einem Wireless-Gerat installieren, wenn das Smart Wireless Gateway
installiert wurde und ordnungsgemaf? funktioniert. Dieser Messumformer verwendet

das griine Spannungsversorgungsmodul (Modellnummer 701PGNKF). Die Wireless-Gerate
sollten in Reihenfolge ihrer Entfernung zum Gateway eingeschaltet werden. Das Gerat,
das sich am nachsten am Wireless Gateway befindet, zuerst einschalten. Dadurch wird

die Installation des Netzwerks vereinfacht und beschleunigt. Die Funktion ,Enable Active
Advertising” (Aktive Ankiindigung aktivieren) am Gateway aktivieren, um zu gewabhrleisten,
dass neue Gerate schneller mit dem Netzwerk verbunden werden. Weitere Informationen
finden Sie in Emerson Wireless 1410S Gateway und 781S Smart Antenne.

Position der internen Antenne

Die interne Antenne ist fUr viele verschiedene Montageausrichtungen ausgelegt.

Die Montage des Messumformers muss entsprechend der fir die jeweilige
Druckmessanwendung Ublichen besten Installationspraxis ausgefihrt werden. Zwischen
der Antenne und gréBeren Objekten oder Gebauden einen Abstand von ca. 3 ft. (1 m)
einhalten, um die ungehinderte Kommunikation mit anderen Geraten zu ermdéglichen.

Anschliisse des Kommunikationsgerats

Der Akku muss angeschlossen sein, damit eine Kommunikation zwischen dem
Kommunikationsgerat und dem Rosemount 3051 Wireless erfolgen kann. Schema zum
Anschluss des Handterminals an den Messumformer siehe Abbildung 3-1.
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Abbildung 3-1: Anschliisse des Kommunikationsgerats

I [

3.2.2 Mechanische Anforderungen
Dampfanwendung
Bei Dampfmessung oder Anwendungen mit Prozesstemperaturen, die tiber den
Grenzwerten des Messumformers liegen, die Impulsleitungen nicht tber den
Messumformer ausblasen. Die Impulsleitungen bei geschlossenen Absperrventilen spulen
und die Leitungen vor der Wiederaufnahme der Messung mit Wasser beftllen. Siehe
Abbildung 3-11 bzgl. der richtigen Einbaulage.
Seitliche Montage
Zur besseren Entliftung und Entwasserung den Messumformer mit Coplanar Flansch
seitlich zur Prozessleitung montieren. Den Flansch wie in Abbildung 3-11 dargestellt
montieren. Bei Gasanwendungen die Ablass-/Entliftungsanschliisse nach unten anordnen,
bei Anwendungen mit Flussigkeiten nach oben.

3.2.3 Umgebungsanforderungen

28

Montieren Sie den Messumformer so, dass er moglichst geringen
Temperaturschwankungen ausgesetzt ist. Der Betriebstemperaturbereich der
Messumformerelektronik betragt -40 bis 185 °F (-40 bis 85 °C). Siehe Produktdatenblatt
bzgl. der Betriebstemperaturgrenzen der Messzelle. Den Messumformer so montieren,
dass er keinen Vibrations- und Stol3einflissen ausgesetzt ist, und aulerlich den Kontakt
mit korrosiven Werkstoffen vermeiden.
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Abbildung 3-2: Installations-Flussdiagramm
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Anforderungen bei Kleinstdrtcken

Der Rosemount 3051CD0 Messumformer fir Kleinstdriicke sollte bevorzugt mit der
Membrane in horizontaler Lage montiert werden. Ein Beispiel fiir die Montage eines
Messumformers fur Kleinstdriicke an einem Ventilblock Rosemount 304 ist in Abbildung
3-3 zu finden. Diese Installation des Messumformers reduziert den Einfluss der Olsaule.

Ein schrég montierter Messumformer kann eine Nullpunktabweichung des
Messumformerausgangs verursachen. Diese kann jedoch durch das Abgleichverfahren
eliminiert werden.
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Abbildung 3-3: Montage eines Messumformers fiir Kleinstdriicke

=

L
ISUATE

A. Trenner

Reduzieren von Prozessrauschen

Rosemount 3051CD0 Messumformer flr Kleinstdriicke nehmen selbst geringe
Druckanderungen wahr. Eine Reduzierung der Dampfung reduziert das Prozessrauschen;
dabei wird jedoch die Ansprechzeit weiter reduziert. Bei Anwendungen mit Uberdruck ist
es wichtig, Druckschwankungen zur Membran an der Niederdruckseite zu minimieren.

Dampfen des Ausgangs

Der Befehl Damping (Dampfung) verandert die Antwortzeit des Messumformers. Das
Ausgangssignal, welches durch schnelle Spriinge im Eingang beeinflusst wird, kann somit
geglattet werden. Beim Rosemount 3051 Wireless hat die Dampfung nur einen Einfluss,
wenn sich das Gerat im Modus High Power Refresh (Aktualisierung hohe Leistung)
befindet und wahrend der Kalibrierung. Im Modus Normal Power (Normale Leistung) ist
die effektive Dampfung gleich Null. Wenn sich das Gerat im Modus High Power Refresh
(Aktualisierung hohe Leistung) befindet, nimmt die Leistung des Akkus rapide ab. Die
entsprechende Dampfungseinstellung wird basierend auf der erforderlichen Ansprechzeit,
Signalstabilitat und anderer Anforderungen der Messkreisdynamik des Systems ermittelt.
Der Dampfungswert des Messumformers kann zwischen Null und 60 Sekunden eingestellt
werden.

Filtern der Referenzseite

Bei Anwendungen mit Uberdruck ist es wichtig, Schwankungen des atmosphérischen
Drucks zu minimieren, denen die Membrane ausgesetzt ist.

Eine Methode zur Reduzierung von Schwankungen des atmosphdarischen Druckes ist es,
ein Stuck Rohr als Druckpuffer an der Referenzseite des Messumformers anzusetzen.

3.3 Installationsverfahren

3.3.1 Messumformer montieren

Mal3zeichnungen siehe Produktdatenblatt.

Ausrichten der Prozessflansche

Die Prozessflansche mit ausreichendem Freiraum fur die Prozessanschliisse montieren. Die
Ablass-/Entltftungsventile aus Sicherheitsgrinden so montieren, dass das Prozessmedium
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nicht mit Menschen in Kontakt kommen kann, wenn die Ventile ge6ffnet werden. Weiterhin
die Erfordernis eines Pruf- oder Kalibrieranschlusses berucksichtigen.

Anmerkung

Die meisten Messumformer werden im Werk in horizontaler Position kalibriert. Wird
der Messumformer in einer anderen Position montiert als er im Werk kalibriert wurde,
verschiebt sich der Nullpunkt um den gleichen Betrag wie die daruber liegende
Flussigkeitssaule. Anweisungen zum Nullpunktabgleich sind unter Sensorabgleich zu
finden.

Gehause drehen

Zum Verbessern des Zugangs zur Feldverdrahtung sowie der Ablesbarkeit des optionalen
Digitalanzeigers kann das Elektronikgehause in beiden Richtungen um je 180° gedreht
werden. Das Geh&use wie folgt drehen:
Prozedur

1. Die Gehausesicherungsschraube mit einem 5/64-in.-Sechskantschlissel 16sen.

2. Das Gehause von der Ausgangsposition aus (wie geliefert) um bis zu 180° nach links
oder rechts drehen.

Anmerkung
Uberdrehen beschadigt den Messumformer.

3. Die Gehausesicherungsschraube wieder festziehen.

Abbildung 3-4: Gehéduse drehen

A. Gehdusesicherungsschraube (5/64 in.)

Elektronikgehause, Seite der Anschlussklemmen

Den Messumformer so montieren, dass die Seite mit dem Akku zuganglich ist. Es ist
ein Abstand von 3,5 in. (89 mm) flir das Entfernen des Akkus und des Gehausedeckels
erforderlich.
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Elektronikgehause, Seite mit der Platinenbaugruppe

Bei einem Messumformer ohne Digitalanzeiger wird zum Offnen des Gehiusedeckels ein
Freiraum von 1,75 in. (45 mm) bendtigt. Ein Freiraum von 3 in. wird bendtigt, wenn ein
Digitalanzeiger installiert ist.

Abdichtung des Gehauses

Um die wasser-/staubdichte Abdichtung der Leitungseinfuhrung gemall NEMA Typ 4X,
IP66 und IP68 zu gewahrleisten, ist Gewindedichtband (PTFE) oder Paste auf dem
Aullengewinde der Leitungseinfihrung erforderlich. Andere Schutzarten auf Anfrage.

Leitungseinfihrungen bei M20-Gewinden Uber den vollstandigen Gewindegang oder bis
zum ersten mechanischen Widerstand hineinschrauben.

Stets eine ordnungsgemale Abdichtung sicherstellen, indem der/die
Elektronikgehdusedeckel so installiert wird/werden, dass das Polymer mit dem Polymer
in Kontakt kommt (d. h. kein O-Ring sichtbar ist). O-Ringe von Rosemount verwenden.

Montagehalterungen

Rosemount 3051 Messumformer kdnnen mit der optionalen Montagehalterung an ein
Rohr oder eine Wand montiert werden. Das komplette Angebot finden Sie unter Tabelle
3-1, MaRBangaben und Montagearten finden Sie unter Abbildung 3-5.

Tabelle 3-1: Rosemount 3051 Montagehalterung

Opti- Prozessanschlisse Montage Werkstoffe
onscode 3
Coplanar |Inline |Anpas- Rohr- Wand- | Flach- Monta- |Monta- |Schrau- |Schrau-
sungsf- monta- | monta- |wand- |gehalter | gehalter | ben aus | ben aus
lansch ge ge monta- |aus Koh- | aus Kohlen- | Edel-
ge lenstoff- | Edel- stoff- stahl
stahl stahl stahl
B4 v v - v v v - v - v
B1 - - v - - v - v -
B2 - - v - v - v - v -
B3 - - v - - v v - v -
B7 - - v/ v - - v - - v
B8 - - v - v - v - - v
B9 - - v - - v v - - v
BA - - v v - - - v - v
BC - - v - - v - v - v
32 www.Emerson.com
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Abbildung 3-5: Montagewinkel Option Code B4

(9]

C IHH=—= O O‘

A. 5/16 x 1/, Schrauben fiir Wandmontage (nicht im Lieferumfang)
B. 3/8-16 x 11/, Schrauben fiir die Montage an den Messumformer

Abmessungen in Zoll (Millimetern).

Abbildung 3-6: Montagewinkel Option Codes B1, B7 und BA

4.09 (104)

Abmessungen in Zoll (Millimetern).
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Abbildung 3-7: Wandmontage-Montagewinkel Option Codes B2 und B8

A
4.09

b
I
1.405
(35,7)
I O (o
140
(316) |
I
Q |
I,__ __1.405

(35.7)

A. Befestigungsbohrungen Durchmesser 0,375 in. (10)

Abmessungen in Zoll (Millimetern).

Abbildung 3-8: Flachwandmontage-Montagewinkel Option Codes B3 und BC

2.81
(1)

Abmessungen in Zoll (Millimetern).

Flanschschrauben

Der Rosemount 3051 Wireless kann mit einem Coplanar Flansch oder

einem Anpassungsflansch mit vier 1,75-in.-Schrauben montiert geliefert werden.
Montageschrauben und Schraubenkonfigurationen fur Coplanar Flansch und
Anpassungsflansch finden Sie in Abbildung 3-9. Von Emerson gelieferte Edelstahlschrauben
sind zur besseren Montage mit einem Gleitmittel versehen. Schrauben aus
Kohlenstoffstahl erfordern keine Schmierung. Kein zusatzliches Schmiermittel verwenden,
wenn einer dieser Schraubentypen montiert wird. Von Emerson gelieferte Schrauben
kénnen durch ihre Markierung am Schraubenkopf identifiziert werden:
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Kohlenstoffstahl-(CS)-Markierung

e
(@

Edelstahl-(SST)-Markierung

Alloy K-500-Markierung

A. Der Buchstabe auf der F593_ kann ein beliebiger Buchstabe zwischen A und M sein.

Schraubenmontage
A ACHTUNG

Ausschlie8lich mit dem Rosemount 3051 mitgelieferte oder von Emerson als Ersatzteile
verkaufte Schrauben verwenden. Bei der Installation des Messumformers an einer
Montagehalterung die Schrauben mit einem Drehmoment von 125 in-Ib (0,9 Nm)
festziehen. Die Schrauben wie folgt montieren:

Prozedur

1. Schrauben handfest anziehen.
2. Schrauben kreuzweise mit dem Anfangsdrehmoment anziehen.
3. Schrauben kreuzweise (wie vorher) mit dem endgultigen Drehmoment anziehen.

Beispiel
Drehmomentwerte fir die Flansch- und Verteilerblockschrauben:

Tabelle 3-2: Drehmomentwerte fir die Montage der Schrauben

Schraubenwerkstoff Anfangsdrehmoment Enddrehmoment

CS-ASTM-A445 - Standard

www.Emerson.com

300 in-Ib (34 Nm)

650 in-Ib (73 Nm)

Edelstahl 316 - Option L4

150 in-1b (17 Nm)

300 in-Ib (34 Nm)

ASTM-A-193-B7M - Option L5

300 in-Ib (34 Nm)

650 in-Ib (73 Nm)

Alloy K-500 — Option L6

300 in-Ib (34 Nm)

650 in-Ib (73 Nm)

ASTM-A-453-660 - Option L7

150 in-Ib (17 Nm)

300 in-1b (34 Nm)

ASTM-A-193-B8M - Option L8

150 in-Ib (17 Nm)

300 in-1b (34 Nm)
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Abbildung 3-9: Anpassungsflansch - Schraubenanordnung

Messumformer fir Differenzdruck Messumformer fiir Uberdruck/Absolutdruck

) X 4
1.75 (44) x 4 1.75 (44) x 4

1.50(38) x 2

A. Ablass-/Entliiftungsventil
B. Entliiftungsanschluss

Abmessungen in Zoll (Millimetern).
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Abbildung 3-10: Montageschrauben und Schraubenkonfiguration fir Coplanar-

Flansche
Messumformer mit Flanschschrauben Messumformer mit Flanschadaptern und
Flansch-/Adapterschrauben
— % —
e
O ®)
1.75 (44) x 4 2.88(73) x4

Abmessungen in Zoll (Millimetern).

Beschreibung Anz. GroRe in in. (mm)
Differenzdruck (Wirkdruck)

Flanschschrauben 4 1,75 (44)
Flansch-/Adapterschrauben 4 2,88 (73)

Die (M

Flanschschrauben 4 1,75 (44)
Flansch-/Adapterschrauben 2 2,88(73)

(1) Rosemount 3051T Messumformer fiir Uberdruck/Absolutdruck werdendirekt montiert
und bendtigen keine Schrauben fiir den Prozessanschluss.
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Impulsleitungen

Montageanforderungen

Die Konfiguration der Impulsleitungen ist abhangig von den speziellen Messbedingungen.
Siehe Abbildung 3-11 mit Beispielen fir die folgenden Montagekonfigurationen:

Flissigkeitsmessung

« Die Entnahmestutzen seitlich von der Leitung anbringen, um Ablagerungen auf den
Messumformer-Trennmembranen zu vermeiden.

* Den Messumformer neben oder unter den Entnahmestutzen montieren, damit Gase in
die Prozessleitung entweichen kénnen.

« Das Ablass-/Entliftungsventil oben anbringen, damit Gase entweichen kdénnen.
Gasmessung
+ Druckentnahmen oberhalb oder seitlich an der Prozessleitung platzieren.

*  Den Messumformer neben den Entnahmestutzen oder dartiber montieren, damit
Flussigkeiten in die Prozessleitung ablaufen kénnen.

Dampfmessung
+ Druckentnahmen seitlich an der Prozessleitung platzieren.

+  Den Messumformer unterhalb der Entnahmestutzen montieren, um sicherzustellen,
dass die Impulsleitungen mit Kondensat gefullt bleiben.

+ Bei Betrieb mit Dampf Uber 250 °F (121 °C) die Impulsleitungen mit Wasser fillen, um
so zu verhindern, dass Dampf direkt an den Messumformer kommt und eine korrekte
Messung von der Inbetriebnahme an erfolgen kann.

BEACHTEN

Bei Dampf oder anderen Anwendungen mit ebenso hohen Temperaturen ist es wichtig,
dass die Temperaturen am Prozessanschluss nicht die Temperaturgrenzen des
Messumformers Uberschreiten.

www.Emerson.com
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Abbildung 3-11: Installationsbeispiele

Flussigkeitsanwendung Gasanwendungen Dampfanwendung

A. Ablass-/Entliiftungsventile
B. Durchfluss

Bewahrte Verfahren

Um genaue Messungen zu erreichen, missen die Leitungen zwischen der Prozessleitung
und dem Messumformer den Druck exakt Ubertragen.

Es gibt sechs mdgliche Fehlerquellen:

*  Druckibertragung

+ Leckagen

* Reibungsverlust (insbesondere bei Verwendung einer Spulung)
+ Eingeschlossenes Gas in einer Flussigkeitsleitung

« Flussigkeit in einer Gasleitung

+ Dichteschwankungen zwischen den Leitungen

Die beste Anordnung des Messumformers zur Prozessleitung ist abhdngig vom Prozess
selbst. Nachfolgende Richtlinien verwenden, um Messumformer und Impulsleitungen
richtig anzuordnen:

+ Die Impulsleitungen so kurz wie mdglich halten.

« Fur Flussigkeitsanwendungen die Impulsleitungen mindestens 1 in./ft. (8 cm/m) vom
Messumformer nach oben geneigt in Richtung Prozessanschluss verlegen.

+ Fur Gasanwendungen die Leitungen mindestens 1 in./ft. (8 cm/m) vom Messumformer
nach unten geneigt in Richtung Prozessanschluss verlegen.

* Hoch liegende Punkte bei Flussigkeitsleitungen und niedrig liegende Punkte bei
Gasleitungen vermeiden.
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+ Sicherstellen, dass beide Impulsleitungen die gleiche Temperatur haben.

* Verwenden Sie Impulsleitungen, die grol3 genug sind, um ein Verstopfen sowie ein
Einfrieren zu verhindern.

* Gas vollstandig aus den mit Flussigkeit gefullten Impulsleitungen entluften.

*  Wenn eine Sperrflissigkeit verwendet wird, beide Impulsleitungen auf das gleiche
Niveau befullen.

* Zum Ausblasen die Ausblasanschlisse moglichst nahe an die Prozessentnahmestutzen
setzen und mittels gleich langen und gleichem Rohrdurchmesser ausblasen. Ausblasen
Uber den Messumformer vermeiden.

+ Direkten Kontakt von korrosiven oder heiRen Prozessmedien (Uber 250 °F [121 °C]) mit
den Sensormodulen und den Flanschen vermeiden.

+ Ablagerungen in den Impulsleitungen verhindern.
« Den Flussigkeitsspiegel in beiden Impulsleitungen auf gleichem Niveau halten.

*  Vermeiden Sie Betriebsbedingungen, die das Einfrieren der Prozessmedien bis hin zu
den Prozessflanschen erméglichen.

Prozessanschliisse

Prozessanschluss mit Coplanar oder Anpassungsflansch

Bei richtiger Installation stehen die Flanschschrauben tber das Gehause des Moduls
hinaus.

Ovaladapter

Rosemount 3051DP und GP verfligen tGber Messumformerflansche mit 1/4-18 NPT
Prozessanschlisse. Ovaladapter sind mit Standard 1/2-14 NPT Class 2 Anschlissen
lieferbar. Mithilfe der Ovaladapter kdnnen Anwender den Messumformer durch Entfernen
der Flansch-/Adapterschrauben vom Prozess trennen. Fir die Installation verwenden Sie
Schmiermittel oder Dichtmittel, die fir Ihre Anlage zugelassen sind. Der Abstand kann
durch Drehen eines oder beider Ovaladapter um +1/4 in. (6,4 mm) variiert werden.

Zur Installation von Ovaladaptern an einen Coplanar Flansch wie folgt vorgehen:

Prozedur

1. Die Prozessflanschschrauben entfernen.

2. Den Coplanar-Flansch belassen und die Ovaladapter einschlief3lich der O-Ringe
positionieren.

3. Die Adapter und den Coplanar-Flansch mit den mitgelieferten langeren Schrauben
am Messumformermodul befestigen.

4. Die Schrauben festziehen. Siehe Drehmomentwerte in Flanschschrauben.

O-Ringe

Die beiden Ausfihrungen der Rosemount Ovaladapter (Rosemount 3051/2051/2024/3095)
erfordern einen unterschiedlichen O-Ring (siehe Abbildung 3-12). Nur den O-Ring
verwenden, der fur den jeweiligen Ovaladapter konstruiert wurde.
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Fehler bei der Installation der richtigen O-Ringe fur die Ovaladapter kdnnen zu Leckagen
fihren und somit schwere oder tédliche Verletzungen verursachen.

Die beiden Ovaladapter unterscheiden sich durch die O-Ring-Nut. Fur die unterschiedlichen
Ovaladapter nur den daflr speziell ausgelegten O-Ring verwenden (siehe Abbildung 3-12).
PTFE O-Ringe sind nach dem Zusammendrucken kaltflie3fahig, was ihre Dichtungsfahigkeit
erhoéht.

Abbildung 3-12: O-Ringe
ROSEMOUNT 3051S5/3051/2051/3001/3095/2024

A. Ovaladapter
B. O-Ring

C. PFTE-Basis
D. Elastomer

BEACHTEN

Ersetzen Sie die PTFE O-Ringe, wenn Sie den Ovaladapter entfernen.

Prozessanschluss mit Inline Flansch

Inline-Messumformers fiir Uberdruck - Einbaulage
BEACHTEN

Die Stérung oder Blockierung des Referenzanschlusses fur den Atmospharendruck fihrt
zur Ausgabe fehlerhafter Druckwerte durch den Messumformer.

Der Niederdruckanschluss des Inline-Messumformers fiir Uberdruck befindet sich am
Stutzen des Messumformers hinten am Gehause. Die Entliftungsoéffnungen sind 360 Grad
um den Messumformer zwischen Gehause und Sensor angeordnet (siehe Abbildung 3-13).

Die Entliftungséffnungen bei der Montage des Messumformers stets frei von z. B. Lack,
Staub und Schmiermittel halten, sodass der Prozess sich entliften kann.
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Abbildung 3-13: Niederdruckanschluss des Inline Uberdruck Messumformers

A. Niederdruckanschluss (Referenz-Atmosphéarendruck)

A WARNUNG

Das Sensormodul nicht direkt mit einem Drehmoment beaufschlagen. Verdrehen des
Sensormoduls gegenuber dem Prozessanschluss kann die Elektronik zerstéren. Zur
Vermeidung von Beschadigungen das Drehmoment nur am Sechskant-Prozessanschluss

anwenden.
N S g
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3.35 Installation des Spannungsversorgungsmoduls

Abbildung 3-14: Akku

sl

|

©

G

A. Akku (5/64 in.-Sechskantschliissel erforderlich)

Die elektrischen Anschlisse wie folgt vornehmen:

Prozedur

1. Den Gehausedeckel auf der Seite des Akkufachs entfernen. Der Akku liefert die
komplette Spannung fir den Messumformer.

2. Das Spannungsversorgungsmodul (701PGNKF) anschlie3en.

3. Den Deckel des Akkus wieder anbringen und gemaR den Sicherheitsspezifikationen
festziehen (Polymer/Polymer-Kontakt).

3.3.6 Einbau des Digitalanzeigers

Bei Messumformern, die mit dem Digitalanzeiger bestellt wurden, ist der Anzeiger bereits
installiert.

Anmerkung

AusschlieBlich folgende Teilenummer fur das LCD-Display des Rosemount Wireless-
Messumformers verwenden: 00753-9004-0002 Der Digitalanzeiger eines kabelgebundenen
Gerats funktioniert nicht in einem Wireless-Gerat.

Der Digitalanzeiger kann zusatzlich zum Gehause des Messumformers in Schritten von
90° gedreht werden. Hierzu die beiden Clips zusammendrucken, den Digitalanzeiger
herausziehen, in die gewlnschte Richtung drehen und wieder einrasten lassen.

Wenn die Pins des Digitalanzeigers versehentlich aus der Anschlussplatine herausgezogen
werden, die Pins vorsichtig wieder einsetzen, bevor der Digitalanzeiger wieder eingerastet
wird.

Den Digitalanzeiger wie folgt und gemal’ Abbildung 3-15 installieren:

Prozedur

1. Ruckseitigen Gehdusedeckel und das Spannungsversorgungsmodul entfernen.

2. Den Gehausedeckel auf der Seite abnehmen, die der Seite mit der Aufschrift ,Field
Terminals” (Feldanschlussklemmen) gegentiberliegt.
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In explosionsgefahrdeten Umgebungen die Geratedeckel nicht entfernen, wenn der
Stromkreis unter Spannung steht.

3. Den vierpoligen Steckverbinder in den Digitalanzeiger einstecken und einrasten
lassen.

Beispiel

Die folgenden Temperaturgrenzen fur den Digitalanzeiger beachten:
Betrieb: -40 bis 175 °F (-40 bis 80 °C)

Lagerung: -40 bis 185 °F (-40 bis 85 °C)

Abbildung 3-15: Optionaler Digitalanzeiger

Rosemount 305, 306 und 304 Ventilblocke

Der integrierte Ventilblock Rosemount 305 wird direkt am Messumformer montiert und ist
in zwei Ausfihrungen lieferbar: Anpassungsflansch und Coplanar Mit den Ovaladaptern
kann die Ausfiihrung Anpassungsflansch des Modells Rosemount 305 an die meisten

auf dem Markt befindlichen Primarelemente montiert werden. Um die Funktionen von
Absperr- und Entliftungsventil, bis 10000 psi (690 bar), zu realisieren, wird der integrierte
Ventilblock Rosemount 306 mit einem Rosemount 3051T Inline-Messumformer verwendet.
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Abbildung 3-16: Ventilinseln

Iy g g W
SRR

A. Rosemount 3051C und 304 Anpassungsflansch

B. Rosemount 3051C und 305 Integrierter Coplanar Flansch
C. Rosemount 3051C und 305 Integrierter Anpassungsflansch
D. Rosemount 3051T und 306 Inline

Der Ventilblock Rosemount 304 mit Anpassungsflansch kombiniert einen
Anpassungsflansch mit einem Ventilblock, der an die meisten Wirkdruckgeber montiert
werden kann.

3.4.1 Installation des integrierten Rosemount 305 Ventilblocks

Installation eines integrierten Rosemount 305 Ventilblocks an einen Rosemount 3051
Wireless Messumformer:

Prozedur

1. Die PTFE-O-Ringe des Sensormoduls tberprufen. Sind die O-Ringe frei von
Beschadigung, kdnnen sie weiter verwendet werden. Weisen die O-Ringe
Beschadigungen wie Risse oder Kerben auf, mussen sie durch neue O-Ringe ersetzt
werden.

Wichtig
Darauf achten, dass die O-Ring-Nuten und die Trennmembran beim Austausch
defekter O-Ringe nicht verkratzt oder beschadigt werden.

2. Den integrierten Ventilblock an das Sensormodul montieren. Die vier 2,25-
in.-Ventilblockschrauben zur Zentrierung verwenden. Die Schrauben mit den
Fingern festziehen, dann die Schrauben schrittweise Uber Kreuz bis zum
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endgultigen Anzugsmoment festziehen, wie in Abbildung 3-17 gezeigt. Vollstandige
Informationen zur Schraubenmontage und Drehmomentwerte sind unter
Flanschschrauben zu finden. Nach dem vollstdndigen Anziehen mussen die
Schrauben durch die Oberseite des Sensormodulgehduses hinausragen.

Abbildung 3-17: Anzugsreihenfolge der Schrauben

ST

O 0
O > O

O=—®

3. Wenn die PTFE-O-Ringe des Sensormoduls ausgetauscht worden sind, mussen
die Flanschschrauben nach der Montage nochmals nachgezogen werden, um die
Kaltflusseigenschaften der O-Ringe auszugleichen.

4. Sofern erforderlich, Ovaladapter mit den mitgelieferten 1,75-in.-Flanschschrauben
an der Prozessseite des Ventilblocks installieren.

Anmerkung

Um Montageeffekte zu vermeiden, nach der Installation immer einen
Nullpunktabgleich an der Messumformer-/Ventilblock-Einheit durchfuhren. Siehe
Sensorabgleich.

Installation des integrierten Rosemount 306 Ventilblocks

Der Rosemount 306 Ventilblock kann nur mit einem Rosemount 3051T Wireless Inline-
Messumformer verwendet werden.

A ACHTUNG

Den Rosemount 306 Ventilblock mit Gewindedichtmittel an den Rosemount 3051T Wireless
Inline-Messumformer montieren.

Prozedur

1. Den Messumformer in eine Haltevorrichtung einspannen.

2. Ein geeignetes Gewinde Dichtmittel oder -band am Gewindeende des Ventilblocks,
das in den Messumformer geschraubt wird, anbringen.

3. Vor dem Einschrauben die Anzahl der Gewindegange am Ventilblock zahlen.

4. Den Ventilblock von Hand in den Prozessanschluss am Messumformer
einschrauben.

Anmerkung
Bei der Verwendung von Dichtband sicherstellen, dass sich das Dichtband bei der
Montage mit dem Ventilblock nicht 16st.

5. Den Ventilblock mit einem Schraubenschlissel am Prozessanschluss festziehen.
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Anmerkung
Das Mindest-Drehmoment betragt 425 in-lb.

6. Die sichtbaren Gewindegange zahlen.

Anmerkung
Es mUssen mindestens drei Gewindegange eingeschraubt sein.

7. Die Anzahl der (nach dem Festziehen) sichtbaren Gewindegange von
der Gesamtzahl der Gewindegange am Ventilblock subtrahieren, um die
eingeschraubten Gewindegange zu erhalten. Den Ventilblock weiter festziehen, bis
eine Einschraubtiefe von mindestens drei Gewindegangen erreicht ist.

8. Bei Ventilbldcken mit Absperr- und Entliftungsfunktion darauf achten, dass die
Entlaftungsschraube installiert und festgezogen ist. Bei einem 2-fach-Ventilblock
darauf achten, dass der Entliftungsstopfen installiert und festgezogen ist.

9. Uber den gesamten Druckbereich des Messumformers eine Leckagepriifung
durchfihren.

Installation des Rosemount 304 Ventilblocks mit
Anpassungsflansch

Installation eines konventionellen Rosemount 304 Ventilblocks an einen Rosemount 3051
Wireless Messumformer:

Prozedur

1. Den konventionellen Ventilblock auf den Flansch des Messumformers ausrichten.
Die vier Ventilblockschrauben zur Zentrierung verwenden.

2. Die Schrauben handfest anziehen, dann schrittweise lGiber Kreuz, bis sie
den Drehmomentendwert erreicht haben. Vollstandige Informationen zur
Schraubenmontage und Drehmomentwerte sind unter Flanschschrauben zu finden.
Nach dem vollstandigen Anziehen mussen die Schrauben durch die Oberseite des
Sensormodul-Gehauses hinausragen.

3. Sofern erforderlich, Ovaladapter mit den mitgelieferten 1,75-in.-Flanschschrauben
an der Prozessseite des Ventilblocks installieren.

Funktionsweise der Ventilblocke
A WARNUNG

Die unsachgemaRe Installation oder der unsachgemaRe Betrieb von Ventilblécken kann zu
Prozessleckagen fiihren und somit ernsthafte oder todliche Verletzungen verursachen.

Um Abweichungen/Shifts aufgrund von Einfliissen der Einbaulage zu vermeiden, nach
der Installation stets einen Nullpunktabgleich an der Messumformer/Ventilblock-Einheit
durchfihren. Siehe Sensorabgleich.

Coplanar Messumformer
Einen Nullpunktabgleich an 3- und 5-fach-Ventilblocken durchfiihren

Nullpunktabgleich bei statischem Leitungsdruck durchfiihren.
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D D
A. Hoch
B. Niedrig
C. Ablass-/Entliiftungsventil
D. Absperrventil (geéffnet)
E. Ausgleichsventil (geschlossen)
F. Prozess
Prozedur

1. Fur einen Nullpunktabgleich des Rosemount 3051, zuerst das Absperrventil auf der
Niederdruckseite (Auslassseite) schliel3en.

A B

Ml
Ll

D G

Hoch

Niedrig
Ablass-/Entliiftungsventil
Absperrventil (gedffnet)
Ausgleichsventil (geschlossen)
Prozess

Absperrventil (geschlossen)

AmmOS N ®™>
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2. Das Ausgleichsventil 6ffnen, um die Dricke auf beiden Seiten des Messumformers
auszugleichen. Das mittlere Ausgleichsventil 6ffnen, um die Dricke auf beiden
Seiten des Messumformers auszugleichen.

A B

1
LLd

D G

Hoch

Niedrig
Ablass-/Entliiftungsventil
Absperrventil (gedffnet)
Ausgleichsventil (gedffnet)
Prozess

Absperrventil (geschlossen)

AmmOS N m>

3. Nach dem Nullpunktabgleich des Messumformers das Ausgleichsventil schlieRen.

A B

D G

Hoch

Niedrig
Ablass-/Entliiftungsventil
Absperrventil (gedffnet)
Ausgleichsventil (geschlossen)
Prozess

Absperrventil (geschlossen)

AmmOS N ®m>

4. Um den Messumformer wieder in Betrieb zu nehmen, 6ffnen Sie schlieRlich das
Absperrventil auf der Niederdruckseite.

www.Emerson.com 49


https://www.emerson.com/global

Installation

Referenzhandbuch

Juni 2024 00809-0105-4100
A B
= 1 c
¢ L _
E
F
D D
A. Hoch
B. Niedrig
C. Ablass-/Entliiftungsventil
D. Absperrventil (geéffnet)
E. Ausgleichsventil (geschlossen)
F. Prozess
5-fach-Ventilblock fur Erdgas nullen
Nullpunktabgleich bei statischem Leitungsdruck durchfihren.
A B
c L Jc
F F
D D
E G E
A. Hoch
B. Niedrig
C. Absperrventil (gedffnet)
D. Prozess
E. Ausgleichsventil (geschlossen)
F. Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)
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Prozedur

1. Zum Nullpunktabgleich des Messumformers zunachst das Absperrventil auf der
Niederdruckseite (Auslaufseite) des Messumformers und das Entliftungsventil

schlieBen.
A B
c L 1 c
F F
D
E G H
A. Hoch
B. Niedrig
C. Absperrventil (gedffnet)
D. Prozess
E. Ausgleichsventil (geschlossen)
F. Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)
G. Absperrventil (geschlossen)
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2. Das Ausgleichsventil auf der Hochdruckseite (Einlaufstrecke) des Messumformers

offnen.
A B
. - =k
F G
D I
E H E
A. Hoch
B. Niedrig
C. Absperrventil (gedffnet)
D. Prozess
E. Ausgleichsventil (gedffnet)
F. Ausgleichsventil (geschlossen)
G. Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)
H. Absperrventil (geschlossen)
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3. Das Ausgleichsventil auf der Niederdruckseite (Auslaufseite) des Messumformers
offnen.
Der Ventilblock ist nun korrekt konfiguriert, um den Nullpunktabgleich des
Messumformers durchfihren zu kénnen.

A B

E G E

Hoch

Niedrig

Absperrventil (gedffnet)

Prozess

Ausgleichsventil (gedffnet)
Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)
Absperrventil (geschlossen)

AmmOS N m>
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4. Nach dem Nullpunktabgleich des Messumformers das Ausgleichsventil auf der
Niederdruckseite (Auslassseite) des Messumformers schlieRen.

¢ B —

E H E

Hoch

Niedrig

Absperrventil (gedffnet)

Prozess

Ausgleichsventil (gedffnet)
Ausgleichsventil (geschlossen)
Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)
Absperrventil (geschlossen)

TOTmOS N>
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5. Das Ausgleichsventil auf der Hochdruckseite (Einlaufstrecke) schliel3en.

A B
C B | C
F F
D
E G H
A. Hoch
B. Niedrig
C. Absperrventil (gedffnet)
D. Prozess
E. Ausgleichsventil (geschlossen)
F. Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)
G. Absperrventil (geschlossen)

6. Zum Abschluss das Absperr- und Entltftungsventil auf der Niederdruckseite 6ffnen,
um den Messumformer wieder in Betrieb zu nehmen.

Das Entliftungsventil kann wahrend des Betriebs gedffnet oder geschlossen sein.

A B
C N Jc
F F
D D
E G E
A. Hoch
B. Niedrig
C. Absperrventil (gedffnet)
D. Prozess
E. Ausgleichsventil (geschlossen)
F. Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)
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Inline-Messumformer
Messumformer mittels 2-fach-Ventilblock mit Absperr- und
Entliftungsfunktion trennen
Beim normalen Betrieb ist das Absperrventil (Isolierventil) zwischen dem Prozessanschluss
und dem Messumformer geoffnet und das Test-/Entliftungsventil geschlossen. An einem
Ventilblock mit Absperr- und Entliftungsfunktion trennt ein einzelnes Absperrventil den
Messumformer vom Prozess und eine Entliftungsschraube ermdglicht die Entleerung/
Entluftung.
A
- g
C
D

A. Messumformer

B. Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)

C. Absperrventil

D. Prozessventil (offen)
Prozedur

1. Zum Trennen des Messumformers das Absperrventil schlieBen.
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D

A. Messumformer

B. Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)
C. Absperrventil

D. Prozessventil (geschlossen)

2. Um den Messumformer mit atmosphdarischem Druck auszugleichen, das
Entluftungsventil 6ffnen oder die Entluftungsschraube entfernen.

Anmerkung

Falls ein 1/4-in.-NPT-Rohrstopfen im Test-/Entliftungsanschluss installiert ist, muss
dieser mit einem Schraubenschliissel entfernt werden, damit der Ventilblock
ordnungsgemal entliiftet werden kann.

A ACHTUNG

Beim Entluften direkt zur Atmosphére stets vorsichtig vorgehen.
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D

A. Messumformer

B. Ablass-/Entliiftungsventil (offen)
C. Absperrventil

D. Prozessventil (geschlossen)

3. Nach dem EntlUften zur Atmosphare alle ggf. erforderlichen Kalibrierungen
durchfihren und dann das Test-/Entliftungsventil schlieBen oder die
Entliftungsschraube wieder anbringen.

A

pd—:

D

A. Messumformer

B. Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)
C. Absperrventil

D. Prozessventil (geschlossen)

4. Das Absperrventil 6ffnen, um den Messumformer wieder in Betrieb zu nehmen.
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A. Messumformer

B. Ablass-/Entliiftungsventil (geschlossen)
C. Absperrventil

D. Prozessventil (geschlossen)

Nachziehen der Ventilpackung

Im Laufe der Zeit muss der Packungswerkstoff in einem Rosemount Ventilblock
moglicherweise nachgezogen werden, um fur eine ordnungsgemaf3e Druckhaltung zu
sorgen. Nicht alle Ventilbldcke verfugen uber diese Einstellmdglichkeit. Die Ventilblock-
Modellnummer gibt Aufschluss dartber, welche Art von Spindelabdichtungs- und
Packungswerkstoff verwendet wurde.

Die folgenden Schritte dienen als Verfahren, um die Ventilpackung nachzuziehen:
Prozedur

Das Gerat vollstandig drucklos machen.

Die Ventilblock-Kontermutter des Ventils |6sen.

Die Einstellmutter der Ventilblock-Ventilpackung eine Viertelumdrehung festziehen.
Die Ventilblock-Kontermutter des Ventils festziehen.

Das Gerat mit Druck beaufschlagen und auf Lecks untersuchen.
Die obigen Schritte kdnnen bei Bedarf wiederholt werden.

ok wh =

Wenn das oben aufgefuhrte Verfahren nicht in der ordnungsgemaf3en Druckhaltung
resultiert, sollte der komplette Ventilblock ausgetauscht werden.
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Abbildung 3-18: Nachziehen der Ventilpackung
N ()
r—-\l J U
F
G [
(9 L
\
N
A. Verschlussdeckel
B. Kugelsitz
C. Packung
D. Ventilspindel
E. Einstellmutter der Packung
F. Kontermutter
G. Packungsmanschette
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Flussdiagramm fiir die Installation von WirelessHART®
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4 Inbetriebnahme

4.1 Ubersicht

Dieser Abschnitt enthalt Informationen zur Installation des Rosemount™ 3051 Wireless
Druckmessumformers. Zu jedem Messumformer gehort eine Kurzanleitung zur
Beschreibung von Rohrmontage und Verkabelungsverfahren und Grundkonfiguration fur
die Erstinstallation durchgefuihrt werden.

Anmerkung
Verfahren zur Demontage der Messumformer, siehe Abschnitte Auller Betrieb nehmen.

4.2 Anzeigen des Netzwerkstatus

Nachdem der Messumformer Rosemount 3051 Wireless mit der Netzwerkkennung und
dem Verbindungsschlissel konfiguriert wurde und geniigend Zeit fir die Abfrage des
Netzwerks vergangen ist, sollte der Messumformer mit dem Netzwerk verbunden werden.
Zur Prufung der Verbindung den integrierten Webserver des Smart Wireless Gateways
offnen und zur Seite Explorer navigieren.

EMERSON. Smart Wireless Gateway
Explorer Qa | @ =dmin
HARTTag AR, Lastupdate PV sv v v Burst
® e nan pegc @) nan pesr @ 75.200 Degr @ s.022v @ oo:01:00
T2/ 24,230 Degc
=@ Hel ® e o0s0est @ e 2750 0egc @ sesav @ e
[ ]
[ )
® e 2215m @ 1785m @ 2085662 mv @ -0011 myn- @ 0s:01:00
soo-mn P — S——
2-InsT °
sz um @ P ononc® —
o 24.745 DegC
AcousTIC-708 [ 2812 o.0t0 counts By F 25.250 Degc @ 3.505v @|00:01:00
w22 23.250 Degc 11/268/22 0301 v 1172812
Demourit [ ] e e @ e @ e ® P L
] 0.013 InH20 68F | 23.635 DegC
ELaB1 ® e ® ® 23,750 Degc @ s.32¢v @|00:01:00
STEANM70BYEE o i wancouns @ nanpegc @ 23.750 Degc @ 2641 v @ 00i05:00
rocreve ® e 1200 ® 0000 ® 34750 Degc @ 35250 Degc @

Feedback Terms Of Use

Diese Seite zeigt die HART® Kennzeichnung, PV, SV, TV, QV und die Update-Rate fiir den
Messumformer an. Eine griine Statusanzeige bedeutet, dass das Gerat ordnungsgemal
funktioniert. Eine rote Statusanzeige weist auf ein Problem mit dem Gerat oder dem
Ubertragungsweg hin. Weitere Einzelheiten Gber ein Gerit erhalten Sie, indem Sie auf die
Messstellenkennung klicken.

4.3 Funktionsprifung

Die Funktion kann an vier Stellen gepruft werden: am Gerat mit dem Digitalanzeiger, mit
dem Kommunikationsgerat, dem integrierten Webserver im Smart Wireless Gateway, dem
AMS Suite Wireless Configurator oder AMS Device Manager.
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4.3.1 Digitalanzeiger (LCD)

Der Digitalanzeiger gibt den PV-Wert entsprechend der konfigurierten Aktualisierungsrate
aus. Drucken Sie die Taste Diagnostic (Diagnose), um die Bildschirme TAG
(MESSSTELLENKENNZEICHNUNG), Device ID (Geritekennzeichnung), Network ID
(Netzwerk-ID), Network Join Status (Netzwerk-Verbindungsstatus) und Device Status
(Geritestatus) aufzurufen.

Auf dem Bildschirm Device Status (Gerdtestatus) angezeigte Meldungen sind unter
Digitalanzeiger - Bildschirmnachrichten beschrieben.

Tabelle 4-1: Anzeigereihenfolge der Diagnosebildschirme

Messstellenkenn- | Geratekennzeich- | Netzwerkken- Netzwerkverbin- | Gerdtestatus

zeichnung

nung

nung

dungsstatus

NETWK

A

SUPLY

( 360
0K voLTS

Mit Netzwerk verbin- | Verbindung mit einge- | Verbunden
den schrankter Bandbrei-
te hergestellt

Tabelle 4-2: Netzwerkstatus-Bildschirme

Netzwerk suchen

NETWK

4.3.2 Kommunikationsgerat

Fur die HART Wireless-Kommunikation mit dem Messumformer ist die Rosemount
Messumformer 3051 Wireless-Geratebeschreibung (DD) erforderlich. Um den neuesten DD
zu erhalten, die Emerson Easy Upgrade Website besuchen unter: Emerson.com/Rosemount/
Device-Install-Kits. Der Kommunikationsstatus kann im Wireless-Gerat mit der folgenden
Funktionstastenfolge tUberprift werden.

Funktionstasten-
folge

Funktion Meniipunkte

Kommunikation 3,4 Verbindungsstatus, Verbindungsmodus, Anzahl verfligba-
rer Nachbargerate, Anzahl empfangener Ankiindigungen,

Anzahl von Verbindungsversuchen

4.3.3 Smart Wireless Gateway

Mithilfe der Web-Schnittstelle des Gateways zur Seite Explorer navigieren, wie in Abbildung
4-1 gezeigt. Das Gerat ausfindig machen und prifen, ob alle Statusindikatoren gut (grtin)
sind.
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Abbildung 4-1: Explorer-Seite des Smart Wireless Gateways

smﬁsom Smart Wireless Gateway
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4.3.4 AMS Device Manager

Wenn das Gerat eine Netzwerkverbindung hergestellt hat, wird es wie in im Device
Manager dargestellt. Fir die HART Wireless-Kommunikation mit dem Messumformer
ist die Rosemount Messumformer 3051 Wireless-Geratebeschreibung (DD) erforderlich.
Um den neuesten DD zu erhalten, die Emerson Easy Upgrade Website besuchen unter:
Emerson.com/Rosemount/Device-Install-Kits.

Abbildung 4-2: Device Manager

T 805 Suite: Inteligent Devie Manager - Devie Explorer]
5 View Toch Widow Help

8| 218 s v @ wial
Current Device
T [ Manutactiner | Devica Ty [ Devise ey [ Protocet | Prosecol... |
AUDIICAISH0]  Rewmeut 8 1 [ ]
5 I vsare
o HART Modem 1
Ready usATC 1 useraomin
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4.3.5 Verwendung des Kommunikationsgerats

4.4

66

Anmerkung

Fir die Kommunikation mit einem Kommunikationsgerat muss der Rosemount 3051
Wireless durch das Anschliel3en des Akkus eingeschaltet werden. Weitere Informationen
zum Akku finden Sie im Produktdatenblatt zum Emerson SmartPower Modul.

Tabelle 4-3 enthalt Funktionstastenfolgen, die haufig zur Abfrage und Konfiguration des

Gerats verwendet werd

en.

Tabelle 4-3: Rosemount 3051 Wireless - Funktionstastenfolgen

Funktion

Funktionstastenfolge

Meniipunkte

Device Information
(Gerditeinformationen)

2,2,8

Identifikation, Modellnummern, Flanschinforma-
tionen, Druckmittlerinformationen, Seriennum-
mer

Meniigefiihrte Einrich- |2,1 Basic Setup, Join Device to Network, Configure

tung Update Rates, Alert Setup (Basiseinstellung, Ge-
rat mit Netzwerk verbinden, Aktualisierungsraten
konfigurieren, Alarmeinstellung)

Manual Setup (Manuel- |2, 2 Wireless, Sensor, HART, Sicherheit, Gerate Infor-

le Einrichtung). mationen, Spannungsversorgung

Wireless 2,2,1 Network ID, Join Device to Network, Broad-

cast Information (Netzwerkkennung, Gerat mit
dem Netzwerk verbinden, Ubertragungsinforma-
tionen)

Abbildung 4-3: Anschlusse des Kommunikationsgerats

Sicherheitsfunktion des Messumformers

konfiguriere

n

Der Messumformer Rosemount 3051 Wireless verfligt Gber zwei Methoden zum Einstellen

der Sicherheitsfunktion:
*  HART Sperre

+ Konfigurationstastensperre

www.Emerson.com



https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-smartpower-solutions-en-88538.pdf
https://www.emerson.com/global

Referenzhandbuch Inbetriebnahme
00809-0105-4100 Juni 2024

4.4.1 HART® Sperre

Die HART Sperre verhindert Anderungen an den Konfigurationsdaten des Messumformers
durch jegliche Quellen. Dadurch werden keine Anderungen mit dem Feldkommunikator
oder den lokalen Einstelltasten vom Messumformer akzeptiert. Die HART Sperre kann

nur per HART Kommunikation aktiviert werden. Die HART-Sperre kann mit einem
Kommunikationsgerat oder AMS Device Manager aktiviert oder deaktiviert werden.

4.4.2 HART® Sperre mit Kommunikationsgerat konfigurieren

Prozedur

+ Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 2,2,6,2
4.4.3 HART® Sperre mit AMS Device Manager konfigurieren
Prozedur
1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.
2. Unter Manual Setup (Manuelle Einrichtung) die Registerkarte Security (Sicherheit)
auswahlen.

3. Aufdie Schaltflache Lock/Unlock (Verriegeln/Entriegeln) unter HART Lock (Software)
(HART Sperre [Software]) klicken und den Menuanweisungen folgen.

4.4.4 Sperre der Einstelltasten

Konfigurationstasten-Sperre deaktiviert alle Funktionen der lokalen Konfigurationstasten.
Dadurch werden keine Anderungen mit lokalen Einstelltasten an der Konfiguration

des Messumformers akzeptiert. Die externen lokalen Tasten kénnen nur per HART
Kommunikation gesperrt werden.

4.4.5 Konfigurationstastensperre mit Kommunikationsgerat
konfigurieren

Prozedur

* Die folgende Funktionstastenfolge von der Seite HOME (START) aus eingeben:

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 2,2,6,1
4.4.6 Sperre der Einstelltasten mit AMS Device Manager
konfigurieren
Prozedur
1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.
2. Unter Manual Setup (Manuelle Einrichtung) die Registerkarte Security (Sicherheit)
auswahlen.
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3. Im Dropdown-Menu Configuration Buttons (Konfigurationstasten) die Option
Disabled (Deaktiviert) auswahlen, um die externen lokalen Tasten zu sperren.
4. Send (Senden) wahlen.
5. Den Wartungsgrund bestatigen und Yes (Ja) auswahlen.
68
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5 Betrieb und Wartung

5.1 Ubersicht

Dieser Abschnitt enthalt Informationen Uber die Inbetriebnahme und den Betrieb der
Rosemount 3051 Druckmessumformer.

Die Anweisungen fur das Kommunikationsgerat und den AMS Device Manager dienen der
Ausfuhrung von Konfigurationsfunktionen. Aus Griinden der Benutzerfreundlichkeit sind
die Funktionstastenfolgen auf dem Kommunikationsgerat fur jede Softwarefunktion als
~Funktionstasten” angegeben.

5.2 Kalibrierubersicht

Zur Kalibrierung eines Rosemount 3051 Wireless kdnnen die folgenden Verfahren gehoren:

* Sensorabgleich: Justieren der werkseitig eingestellten Kennlinie, um die
Leistungsmerkmale fur den spezifizierten Druckbereich zu optimieren oder um
Einflisse aufgrund der Einbaulage auszugleichen.

Das Sensormodul des Rosemount Messumformers 3051 enthalt Informationen Uber die
sensorspezifischen Eigenschaften in Abh&ngigkeit vom Druck- und Temperatureingang.
Der intelligente Messumformer kompensiert diese Anderungen im Sensor. Die
Generierung des Sensorleistungsprofils wird Werkscharakterisierung genannt.

Der Sensorabgleich erfordert einen sehr genauen Eingangsdruck und fuhrt
eine zusatzliche Kompensation durch, welche die Lage der Kennlinie der
Werkscharakterisierung einstellt, um die Leistungsdaten fur einen spezifischen
Druckbereich zu optimieren.

Anmerkung

Der Sensorabgleich justiert die Lage der Kennlinie der Werkscharakterisierung. Wenn der
Abgleich nicht korrekt oder mit ungenauen Betriebsmitteln ausgefiihrt wird, kdnnen sich
die Leistungsmerkmale des Messumformers verschlechtern.

BEACHTEN

Messumformer fur Absolutdruck (Rosemount 3051CA und 3051TA) werden werkseitig
kalibriert. Abgleichsfunktionen justieren die Lage der Kennlinie der
Werkscharakterisierung. Wenn ein Abgleich nicht korrekt oder mit ungenauen
Betriebsmitteln ausgefuhrt wird, kann die Messumformerleistung verschlechtert werden.

www.Emerson.com 69


https://www.emerson.com/global

Betrieb und Wartung Referenzhandbuch
Juni 2024 00809-0105-4100
Tabelle 5-1: Empfohlene Einstellvorgdange
Messumfor- Einstellung vor der Feldmontage Einstellung nach der Feldmontage
mer
Rosemount 1. Parameter der Ausgangskonfigura- |+ Bei Bedarf Parameter neu konfigu-
3051CD tion setzen: rieren.
3051CG 3. Messbereichswerte setzen. + Nullpunktabgleich des Messumfor-
3051L b. Einheit des Ausgangs setzen. mers zur Kompensation von Einflus-
30517G. Be- sen der Einbaulage oder des stati-
reich 1_;1 c. Ausgangsart setzen. schen Drucks.
2. Optional: Sensorabgleich durchfih-
ren (genaue Druckquelle erforder-
lich).
Rosemount 1. Parameter der Ausgangskonfigura- 1. Bei Bedarf Parameter neu konfigu-
3051CA tion setzen: rieren.
3051TA i
3051TG. B a. Messbereichswerte setzen. 2. Abgleich des unteren Sensorwerts
ih5 & b. Einheit des Ausgangs setzen. ausfuhren, um Einflisse der Ein-
reic baulage zu korrigieren.
¢. Ausgangsart setzen.
2. Optional: Sensorabgleich durchflih-
ren, wenn die entsprechenden
Betriebsmittel verfiigbar sind (ge-
naue Absolutdruckquelle erforder-
lich). Ansonsten den Abgleich des
unteren Sensorwerts ausfthren.
Anmerkung
Rosemount 3051CA, 3051TA Messumformer mit Messbereich 0 und 5 ist eine genaue
Absolutdruckquelle erforderlich.
5.2.1 Bestimmung der erforderlichen Abgleichvorgange des
Sensors
Der Messumformer kann vor der Feldmontage auf den gewlnschten Betriebsbereich
kalibriert werden. Nach dem einfachen Anschluss an eine Druckquelle kann die
vollstandige Kalibrierung der gewuinschten Betriebspunkte durchgefihrt werden. Der
Betrieb des Messumformers Uber den gesamten gewtinschten Druckbereich ermdglicht
die Uberprifung des Ausgangswerts. Sensorabgleich wird beschrieben, wie die
Kalibrierung durch die Abgleichsvorgdnge geandert wird. Wenn ein Abgleich nicht korrekt
oder mit ungenauen Betriebsmitteln ausgefihrt wird, kénnen sich die Leistungsmerkmale
des Messumformers verschlechtern. Mithilfe des Befehls ,Recall Factory Trim"
(Zurucksetzen auf Werksabgleich) entsprechend den Anweisungen unterZurlicksetzen
auf Werksabgleich - Sensorabgleich kénnen die werkseitigen Einstellungen des
Messumformers wiederhergestellt werden.
Far Messumformer fur Differenzdruck, die vor Ort montiert werden, kann mithilfe der
in Abschnitt Rosemount 305, 306 und 304 Ventilblécke beschriebenen Ventilbldcke und
der entsprechenden Funktion ein Nullpunktabgleich durchgefiihrt werden. Es werden
3-fach Ventilblécke und 5-fach Ventilblcke beschrieben. Diese Einstellungen nach der
Feldmontage eliminieren jegliche Druckabweichungen, die durch Einflusse der Einbaulage
(Einfluss der daruberliegenden Olftllung) und des statischen Drucks des Prozesses
verursacht werden.
Bestimmen der erforderlichen Abgleichsvorgange des Sensors:
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Prozedur

1. Mit Druck beaufschlagen.

2. Prufen Sie den digitalen Druckwert. Wenn der digitale Druck nicht dem angelegten
Druck entspricht, fuhren Sie einen digitalen Nullpunktabgleich durch. Siehe
Sensorabgleich.

Abgleichen mittels Konfigurationstasten

Die lokalen Einstelltasten sind die Tasten, die sich im Gehduse des Messumformers
befinden. Um an diese Tasten zu gelangen, muss der Gehausedeckel abgenommen
werden.

+ Digital Zero Trim (DZ) (Digitaler Nullpunktabgleich [Option DZ]): Erméglicht den
Nullpunktabgleich des Sensors. Die Anweisungen fir den Abgleich sind unter Ubersicht
Uber den Sensorabgleich zu finden.

Abbildung 5-1 zeigt die Position der Taste digital zero (digitaler Nullpunktabgleich).

Abbildung 5-1: Anordnung der Taste fiir den digitalen Nullpunktabgleich

A. Taste fiir Digital Zero (Digitaler Nullpunktabgleich)

5.2.2 Kalibrierintervalle festlegen

Das Kalibrierintervall kann je nach Anwendung, erforderlicher Genauigkeit und
Prozessbedingungen stark voneinander abweichen. Siehe Technische Mitteilung zur
Berechnung der Kalibrierungsintervalle von Druckmessumformer.

Das nachfolgende Verfahren kann als Richtlinie fur das Festlegen des Kalibrierintervalls
verwendet werden:

Prozedur

Die erforderliche Genauigkeit fur die Anwendung festlegen.

Die Betriebsbedingungen feststellen.

Wahrscheinlichen Gesamtfehler (TPE = Total Probable Error) berechnen.
Die Stabilitat pro Monat berechnen.

RIS

Kalibrierintervall berechnen.
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Probenberechnung fiir Rosemount 3051 (0,04 Prozent
Genauigkeit und 10 Jahre Stabilitat)

Im Folgenden wird ein Beispiel fur die Berechnung der Kalibrationsintervalle dargestellt:

Prozedur
1. Die erforderliche Genauigkeit fur die Anwendung festlegen.

Erforderliche Genauigkeit 0,20 % der Messspanne

2. Die Betriebsbedingungen feststellen.

Messumformer Rosemount 3051CD, Messbereich 2 (Messende URL = 250
inH,O [6,2 bar])

Kalibrierte Messspanne 150 inH,0 (3,7 bar)
Statischer Druck 500 psig (34,5 barg)

3. Berechnung des wahrscheinlichen Gesamtfehlers (TPE = Total Probable Error).

2 2 . 2
TPE = /\/(ReferenceAccuracy) + (TemperatureEffect)” + (StaticPressureEffect) =0,105 %
der Messspanne
Dabei gilt:

Referenzgenauigkeit 10,04 % der Messspanne

(0.0125 < URL) , 00

Soan )% per 50°F = £0,0833% of span

Einfluss der Umgebungstemperatur

Einfluss des statischen Drucks M
0,1% reading per 1000 psi (69 bar) = £0,05% of span

4. Die Stabilitat pro Monat berechnen.
0,2z URL

Stability =+
Span

:|% of span for 10 years = £0,00273% of span for 1 month

5. Kalibrierintervalle berechnen.

Eeq Performance -TPE  0,2% -0,105%
Stability per month 0, 00278%

= 34 months

Calibrati on frequency =

5.2.3 EinflUsse des statischen Drucks auf die Messspanne
kompensieren (Messbereich 4 und 5)

Rosemount Druckmessumformer mit Messbereich 4 und 5 3051 erfordern eine spezielle
Kalibrierung, wenn sie in Differenzdruckanwendungen eingesetzt werden. Mit diesem
Verfahren wird die Genauigkeit des Messumformers optimiert, indem die Einfllisse des
statischen Drucks bei solchen Anwendungen reduziert werden.

Die Rosemount Differenzdruckmessumformer (Messbereiche 1 bis 3) erfordern dieses
Verfahren nicht, da die Optimierung am Sensor stattfindet.

(1) Der Einfluss auf den Nullpunkt kann durch einen Nullpunktabgleich bei statischem Druck kompensiert werden.
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Die systematische Messspannenverschiebung bei Anwendungen mit statischem Druck
betragt -0,95 % vom Messwert pro 1000 psi (69 bar) bei Messumformern mit Messbereich 4
und -1 % des Messwerts pro 1000 psi (69 bar) bei Messumformern mit Messbereich 5.

5.3 Drucksignal abgleichen

5.3.1 Ubersicht Uber den Sensorabgleich

Ein Sensorabgleich korrigiert die Druckabweichung und den Drucksignalbereich
entsprechend einem Drucknormal. Der obere Sensorabgleich korrigiert den Druckbereich
und der untere Sensorabgleich (Nullpunktabgleich) korrigiert den Druck Offset. Die
vollstandige Kalibrierung erfordert ein genaues Drucknormal. Ein Nullpunktabgleich
kann durchgefuhrt werden, nachdem der Prozessdruck entlastet wurde bzw. wenn der
Druck auf der Hochdruck- und Niederdruckseite gleich ist (bei Messumformern fur
Differenzdruck).

Der Nullpunktabgleich ist eine Einpunkteinstellung. Diese ist sinnvoll zur Kompensation
der Einflusse der Einbaulage. Sie sollte erst dann durchgefihrt werden, wenn der
Messumformer in seiner endgultigen Position installiert ist. Da bei dieser Korrektur die
Steigung der Kennlinie beibehalten wird, sollte sie nicht anstelle eines Sensorabgleichs
Uber den gesamten Messbereich des Sensors verwendet werden.

Beim Nullpunktabgleich ist darauf zu achten, dass das Ausgleichsventil ge6éffnet ist

und alle befullten Impulsleitungen auf den richtigen Fullstand gefullt sind. Bei einem
Nullpunktabgleich sollte ein statischer Druck am Messumformer anliegen, um durch den
statischen Druck verursachte Fehler zu eliminieren. Siehe Funktionsweise der Ventilblocke.

Anmerkung

Keinen Nullpunktabgleich an einem Rosemount Wireless Druckmessumformer fir
Absolutdruck der Serie 3051 vornehmen. Der Nullpunkt bezieht sich auf 0 als Druckwert
und der Absolutdruck-Messumformer bezieht sich auf einen absoluten Druckwert von 0.
Zur Korrektur der Einflisse der Einbaulage bei einem Rosemount 3051 Wireless einen
Abgleich des unteren Wertes innerhalb des Sensorabgleiches durchfiihren. Der Abgleich
des unteren Wertes fihrt eine Abweichungskorrektur ahnlich wie beim Nullpunktabgleich
durch, ein Eingang fur den Nullpunkt ist jedoch nicht erforderlich.

Der Sensorabgleich ist eine Zweipunkt-Sensorkalibrierung, bei der die zwei Druckendwerte
eingestellt und alle zwischen diesen beiden Werten liegenden Ausgangswerte linearisiert
werden. Immer zuerst den unteren Abgleichswert einstellen, um den korrekten Offset
festzulegen. Durch die Einstellung des oberen Abgleichswertes wird die Steigung der
Kennlinie basierend auf dem unteren Abgleichswert korrigiert. Durch Festlegung der
Werte fir den Abgleich kann die Genauigkeit des Messumformers Gber den angegebenen
Messbereich bei der eingestellten Temperatur optimiert werden.

Wahrend der Abgleichfunktion ist der Messumformer Rosemount 3051 Wireless im High-
Power-Refresh-Modus, welcher eine frequente Aktualisierung der Druckmessung sowie
den Effekt der konfigurierten Dampfung ermdglicht. Dieses Verhalten ermdéglicht eine
genauere Kalibrierung des Gerats. Befindet sich das Gerat im Modus ,High Power Refresh”
(Aktualisierung hohe Leistung), nimmt die Leistung des Akkus rapide ab.
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Abbildung 5-2: Beispiel fiir eine Sensortrimmung
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Nullpunkt- bzw. unterer Sensorabgleich
Oberer Sensorabgleich

Ausgegebener Druck

Druckeingang

mTmOS N>

5.3.2 Sensorabgleich

Bei der Durchflihrung eines Sensorabgleichs kdnnen sowohl die obere als auch die untere
Sensorgrenze abgeglichen werden. Wenn sowohl der obere als auch der untere Abgleich
durchgefihrt werden, muss der untere Abgleich vor dem oberen Abgleich erfolgen.

Anmerkung

Eine Quelle fur den Eingangsdruck verwenden, die mindestens viermal genauer ist als der
Messumformer. Vor der Eingabe eines Werts 10 Sekunden lang warten, damit sich der
Druck stabilisieren kann.

Sensorabgleich mit einem Kommunikationsgerat durchfiihren

Die Funktionstastenfolge auf dem Bildschirm Home (Start) eingeben und den auf
dem Kommunikationsgerat angezeigten Schritten folgen, um den Sensorabgleich
durchzufihren.

| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 3,5 1,1 |

Um den Messumformer zu kalibrieren, die Sensorabgleichfunktion verwenden:

Prozedur

1. Das gesamte Kalibriersystem, einschlie3lich Rosemount 3051,
Kommunikationsgerat/AMS Device Manager, Spannungsversorgung, Drucknormal
und Anzeiger, anschlieRen und mit Spannung versorgen.

2. Auf der Seite Home (Start) die Option 3: Service Tools (Wartungswerkzeuge)
wahlen.

Die Option 5: Maintenance (Geratestatus: Wartung) wahlen.
Die Option 1: Calibration (Kalibrierung) wahlen.
Die Option 1: Sensor Trim (Sensorabgleich) wahlen.

Die Option 2: Lower Sensor Trim (Unterer Sensorabgleich) wahlen. Der Wert fur
den unteren Sensorabgleich muss dem Wert entsprechen, der dem Nullpunkt am
nachsten liegt.

o v kW
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Anmerkung
Die Druckpunkte so auswahlen, dass die unteren und oberen Werte gleich sind oder
auBerhalb des erwarteten Prozessbetriebsbereichs liegen.

7. Den Anweisungen auf dem Bildschirm folgen, um die Einstellung des unteren Werts
abzuschlieBen.

8. Dieses Verfahren fir den oberen Wert wiederholen. Die Option 1: Upper Sensor
Trim (Oberer Sensorabgleich) wahlen und den Anweisungen auf dem Bildschirm
folgen, um die Anpassung des oberen Wertes abzuschlieRBen.

Sensorabgleich mit dem AMS Device Manager durchfiihren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Method (Methode)
— Calibrate (Kalibrieren) — Sensor Trim (Sensorabgleich) — Lower Sensor Trim
(Unterer Sensorabgleich) aufrufen.

2. Den Menuanweisungen folgen, um den Sensorabgleich mit AMS Device Manager
durchzufihren.

3. Bei Bedarf mit der rechten Maustaste erneut auf das Gerat klicken und
Method (Methode) — Calibrate (Kalibrieren) — Sensor Trim (Sensorabgleich) —
Upper Sensor Trim (Oberer Sensorabgleich) aufrufen.

Durchfuhren des digitalen Nullpunktabgleichs (Option DZ)

Der digitale Nullpunktabgleich (Option DZ) hat die gleiche Funktion wie der
Nullpunktabgleich bzw. der untere Sensorabgleich, kann jedoch zu jedem beliebigen
Zeitpunkt in explosionsgefahrdeten Bereichen durchgefihrt werden. Dazu einfach die
Taste fur den Nullpunktabgleich bei Null Druck des Messumformers driicken. Befindet

sich der Messumformer nicht nahe genug am Nullpunkt, wenn die Taste gedruckt

wird, kann der Befehl aufgrund einer ibermaRigen Korrektur fehlschlagen. Wenn der
Messumformer mit digitalem Nullpunktabgleich bestellt wird, kann diese Funktion mit den
Konfigurationstasten im Messumformergehause durchgefihrt werden (zur Anordnung der
Tasten bei Bestellung von Option DZ, siehe Abbildung 5-1).

Prozedur

1. Den Deckel des Elektronikgehauses entfernen.

2. Die Taste Digital Zero (Digitaler Nullpunktabgleich) driicken und mindestens
zwei Sekunden lang gedruckt halten, um einen digitalen Nullpunktabgleich
durchzufihren.

Zurucksetzen auf Werksabgleich - Sensorabgleich

Der Befehl ,Recall Factory Trim - Sensor Trim“ (Zurticksetzen auf Werksabgleich -
Sensorabgleich) ermdéglicht das Zurlicksetzen der Werte fir den Sensorabgleich auf

die werkseitigen Einstellungen. Dieser Befehl kann verwendet werden, wenn bei einem
Absolutdruck-Messumformer versehentlich eine Nullpunkteinstellung durchgefihrt oder
eine ungenaue Druckquelle verwendet wurde.

Zuricksetzen auf Werksabgleich mittels Kommunikationsgerat

Prozedur

+ Die Funktionstastenfolge auf dem Bildschirm HOME (START) eingeben und den auf
dem Kommunikationsgerat angezeigten Schritten folgen, um den Sensorabgleich
durchzufihren.
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| Funktionstasten des Gerate-Dashboards | 3,512 |

Zuriucksetzen auf Werksabgleich mittels AMS Device Manager

Auf den Messumformer mit der rechten Maustaste im Dropdown-Menu Method
(Methode) — Calibrate (Kalibrieren) — Restore Factory Calibration (Werkseinstellung
wiederherstellen) klicken.

Prozedur

1. Auf Next (Weiter) klicken, nachdem der contol loop (Messkreis) auf manual
(manuell) gesetzt wurde.

2. Sensor Trim (Sensorabgleich) unter Trim to recall (Auf Werksabgleich zuriicksetzen)
auswahlen und dann auf Next (Weiter) klicken.

3. Den Menuanweisungen folgen, um den Sensorabgleich auf die Werkseinstellung
zuriickzusetzen.

Einfluss des statischen Drucks (Messbereich 2 und 3)

Die folgenden Spezifikationen stellen den Einfluss des statischen Drucks auf einen
Rosemount 3051 Druckmessumformer mit Messbereich 2 und 3 dar, der flr eine
Differenzdruckanwendung verwendet wird, bei der der Betriebsdruck 2000 psi (138 bar)
Uberschreitet.

Nullpunkteinfluss

10,1 % vom Messende plus weitere +0,1 % vom Messendefehler fur je 1000 psi (69 bar) des
Betriebsdrucks tGber 2000 psi (138 bar).

Beispiel: Statischer Druck ist 3000 psi (207 bar) fir Ultra-Messumformer. Berechnung des
Nullpunktfehlers:

+{0,05 + 0,1x [3 kpsi - 2 kpsi]} = £0,15 % vom Messende

Messspanneneinfluss

Siehe Abschnitt ,Einfluss des statischen Drucks pro 1000 psi“ im Produktdatenblatt des
Rosemount 3051 Druckmessumformers.

Kompensation des statischen Drucks (Messbereich 4 und
5)

Rosemount 3051 Wireless Messumformer mit Messbereich 4 und 5 miissen mit einem
speziellen Verfahren kalibriert werden, wenn sie zur Messung von Differenzdruck
eingesetzt werden. Mit diesem Verfahren wird die Genauigkeit des Messumformers
optimiert, indem die Einflusse des statischen Drucks bei solchen Anwendungen reduziert
werden. Bei Rosemount 3051 Wireless-Differenzdruck-Messumformern (Messbereiche 1, 2
und 3) mussen diese Verfahren nicht angewendet werden, da diese Optimierung im Sensor
vorgenommen wird.

Wenn Rosemount 3051 Wireless Messumformer mit Messbereich 4 und 5 mit hohem
statischen Druck beaufschlagt werden, fiihrt dies zu einer systematischen Verschiebung
des Ausgangs. Diese Verschiebung ist linear zum statischen Druck und kann mittels
Sensorabgleich korrigiert werden.

Die folgenden Spezifikationen zeigen den Einfluss des statischen Drucks fir Rosemount
3051 Wireless Messumformer mit Messbereich 4 und 5 bei Differenzdruckanwendungen:
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Nullpunkteinfluss

10,1 % vom Messende pro 1000 psi (69 bar) bei einem statischen Druck von 0 bis 2000 psi
(0 bis 138 bar)

Bei einem statischen Druck Gber 2000 psi (138 bar) betragt der Nullpunktfehler £0,2 %
vom Messende plus weitere +0,2 % des Fehlers des Messendes pro 1000 psi (69 bar) des
statischen Drucks Gber 2000 psi (138 bar).

Beispiel: Der statische Druck betragt 3000 psi (3 kpsi). Berechnung des Nullpunktfehlers:
+{0,2 + 0,2 x [3 kpsi - 2 kpsi]} = £+0,4 % vom Messende

Messspanneneinfluss

Korrigierbar auf £0,2 % des Messwerts pro 1000 psi (69 bar) bei einem statischen Druck
von 0 bis 3626 psi (0 bis 250 bar)

Die systematische Messspannenverschiebung bei Anwendungen mit statischem Druck
betragt --1,00 % vom Messwert pro 1000 psi (69 bar) bei Messumformern mit
Messbereich 4 und -1,25 % des Messwerts pro 1000 psi (69 bar) bei Messumformern mit
Messbereich 5.

Das folgende Beispiel zur Berechnung korrigierter Eingangswerte verwenden.

Beispiel fir Messspanneneinfluss

Ein Messumformer mit der Modellnummer 3051_CD4 wird in einer
Differenzdruckanwendung eingesetzt, bei der der statische Druck 1200 psi (83 bar) betragt.
Der Messumformerausgang ist eingestellt auf 4 mA bei 500 inH,0 (1,2 bar) und 20 mA bei
1500 inH,0 (3,7 bar).

Fir die Korrektur des systematischen Fehlers durch den hohen statischen Druck zunachst
den korrigierten unteren und oberen Wert fir den Abgleich anhand folgender Formel
berechnen.

LT=LRV +Sx(LRV)x P

Dabei gilt:

LT= Korrigierter unterer Abgleichswert

LRV = Messanfang

S= —(Messspannenverschiebung gem. Spezifikation)
P= Statischer Druck

HT =URV + S x (URV) x P

Dabei gilt:

HT = Korrigierter oberer Abgleichswert

URV = Messende

S= —-(Messspannenverschiebung gem. Spezifikation)
P= Statischer Druck

In diesem Beispiel:

URV = 1500 inH 5,0 (3,74 bar)
LRV = 500 inH,0 (1,25 bar)
P= 1200 psi (82,74 bar)
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S= +0,01/1000

Berechnung des Werts fiir den unteren Abgleich (LT):
LT = 500 + (0,01/1000)(500)(1200)

LT = 506 inH,0 (1,26 bar)

Berechnung des Werts fiir den oberen Abgleich (HT):
HT = 1500 + (0,01/1000)(1500)(1200)

HT = 1518 inH ,0 (3,78 bar)

Einen Sensorabgleich beim Rosemount 3051 Wireless Messumformer durchfihren und die
korrigierten Werte fir den unteren Abgleich (LT) und den oberen Abgleich (HT) eingeben

(siehe Sensorabgleich).
Die korrigierten Eingabewerte fir den unteren und oberen Abgleich tber die

Tastatur des Kommunikationsgerats eingeben, nachdem der nominale Druckwert als
Messumformereingang eingegeben wurde.

Anmerkung

Nach dem Sensorabgleich der Rosemount 3051 Wireless Messumformer mit Messbereich
4 und 5 bei Anwendungen mit hohem Differenzdruck muss mit dem Kommunikationsgerat
Uberpruft werden, ob der Messanfang und das Messende den nominalen Werten
entsprechen.

Digitalanzeiger - Bildschirmnachrichten

Reihenfolge der Bildschirmnachrichten beim Einschalten

Die folgenden Bildschirme werden angezeigt, wenn der Akku das erste Mal an den
Rosemount 3051 Wireless Messumformer angeschlossen wird.

Alle Segmente eingeschaltet: Visuelle Bestatigung, dass keine Seg-
mente des Digitalanzeigers defekt sind.
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Gerateidentifikation zeigt den Geratetyp an.

10

ABLOE

Gerateinformation - Messstellenkennung: vom Anwender einge-
gebene Kennzeichnung mit acht Zeichen; wird nicht angezeigt,
wenn alle Stellen leer sind

PV-Bildschirm - Prozessdruckwert

SV-Bildschirm - Sensortemperaturwert
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TV-Bildschirm - Geratetemperaturwert

QV-Bildschirm - Spannungswert an den Spannungsversorgungs-
klemmen

Prozentbereich-Bildschirm - Prozentbereichswert

Warnungsbildschirm - wenn mindestens eine Warnung vorliegt,
andernfalls wird dieser Bildschirm nicht angezeigt

PRESNT

5.4.2 Reihenfolge der Bildschirme beim Drucken der

Diagnosetaste

Die folgenden funf Bildschirme werden angezeigt, wenn das Gerat ordnungsgemal
funktioniert und die Diagnosetaste gedrickt wurde.
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Gerateinformation - Messstellenkennung: vom Anwender einge-
gebene Kennzeichnung mit acht Zeichen; wird nicht angezeigt,
wenn alle Stellen leer sind

Geratekennzeichnung: zeigt die Geratekennung an

NETWK
1305

0

Diagnosetaste Bildschirm 3: Wenn das Gerat tber den richtigen
Verbindungsschlussel verfligt, teilt diese Kennung dem Anwender
mit, mit welchem Netzwerk das Gerat verbunden werden kann.

Diagnosetaste Bildschirm 4: Das Gerat ist mit einem Netzwerk ver-
bunden, wurde vollstandig konfiguriert und hat mehrere tUberge-
ordnete Gerate
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Diagnosetaste Bildschirm 5: Spannungswert an den Spannungs-
versorgungsklemmen

5.4.3 Statusbildschirme der Netzwerkdiagnose

82

Diese Bildschirme zeigen den Netzwerkstatus des Gerats an. Beim Einschalten bzw.
Driucken der Diagnosetaste wird nur einer dieser Bildschirme angezeigt.

NE

UNKNWHN

Diagnosetaste Bildschirm 4.1: Das Gerat versucht, das Senden zu
starten

Diagnosetaste Bildschirm 4.2: Das Gerat wurde gerade neu gestar-
tet

Diagnosetaste Bildschirm 4.3: Das Gerat startet den Verbindungs-
prozess
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Diagnosetaste Bildschirm 4.4: Das Gerat ist nicht verbunden und
erfordert den Befehl Force Join (Verbindung erzwin-

gen), um die Verbindung zum Netzwerk herzustellen

NETWK

S5RCHNG

Diagnosetaste Bildschirm 4.5: Das Gerat sucht nach dem Netzwerk

Diagnosetaste Bildschirm 4.6: Das Gerat versucht, eine Verbin-
dung zu einem Netzwerk herzustellen

NETWK

CONELT

Diagnosetaste Bildschirm 4.7: Das Gerat ist mit dem Netzwerk ver-
bunden, aber der Geratestatus ist ,Gesperrt” (Quarantined)
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Diagnosetaste Bildschirm 4.8: Das Gerat ist verbunden und funkti-
oniert, lauft jedoch mit begrenzter Bandbreite zum Senden perio-
discher Daten

R

Diagnosetaste Bildschirm 4.9: Das Gerat ist mit einem Netzwerk
verbunden, wurde vollstandig konfiguriert und hat mehrere uber-
geordnete Gerdte

Diagnosebildschirme des Gerats

Die folgenden Bildschirme zeigen Diagnosedaten entsprechend des Zustands des Gerats.

OEV

FRILUR

Gerateinformation - Status: Es ist ein schwerer Fehler aufgetreten,
der die ordnungsgemaf3e Funktion des Gerats verhindern kann.
Weitere Statusbildschirme prifen, um zusatzliche Informationen
zu erhalten.

PV-Bildschirm - Prozessdruckwert
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SV-Bildschirm - Sensortemperaturwert

A TV-Bildschirm - Geratetemperaturwert

OEV

£5ch
DEG C

QV-Bildschirm - Spannungswert an den Spannungsversorgungs-
klemmen

Prozentbereich-Bildschirm - Prozentbereichswert
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Warnungsbildschirm - wenn mindestens eine Warnung vorliegt,
andernfalls wird dieser Bildschirm nicht angezeigt

Diagnosetaste-Bildschirm 1 - Messstellenkennzeichnung: vom An-
wender eingegebene Kennzeichnung mit acht Zeichen; wird nicht
angezeigt, wenn alle Stellen leer sind

Diagnosetaste Bildschirm 2: Die Geratekennung, die verwendet
wird, um die lange HART Adresse zu bilden. Das Smart Wireless
Gateway kann diese Kennung verwenden, um Gerdte zu identifi-
zieren, wenn keine eindeutige Messstellenkennzeichnung verfug-
bar ist.

FRILUR

Diagnosetaste Bildschirm 7.1: Die Klemmenspannung ist auf einen
Wert abgefallen, der unter der Betriebsgrenze liegt. Akku austau-
schen (Teilenummer: 701PGNKF)
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Diagnosetaste Bildschirm 7.2: Die Klemmenspannung liegt unter
dem empfohlenen Betriebsbereich. Das Spannungsversorgungs-
modul muss ausgewechselt werden.

Diagnosetaste Bildschirm 8: Das Gerat kann mdglicherweise nicht
mit dem Sender kommunizieren oder der Sender weist einen in-
ternen Fehler auf. In diesem Status kann es vorkommen dass das
Gerat weiterhin funktioniert und HART Daten ausgibt.

Diagnosetaste Bildschirm 9.1: Die Konfiguration des Messumfor-
mers ist ungliltig, sodass kritische Betriebsfunktionen des Geréts
beeintrachtigt sein kdnnen. Den Status der erweiterten Konfigura-
tion Uberprufen, um zu identifizieren, welche(s) Konfigurationsele-
ment(e) korrigiert werden muss/mussen.

CONFG

WAR N

Diagnosetaste Bildschirm 9.2: Die Konfiguration des Messumfor-
mers ist ungliltig, sodass nicht kritische Betriebsfunktionen des
Gerats beeintrachtigt sein konnen. Den Status der erweiterten
Konfiguration Uberprufen, um zu identifizieren, welche(s) Konfigu-
rationselement(e) korrigiert werden muss/mussen.
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Diagnosetaste Bildschirm 10.1: Ein am Messumformer angebrach-
ter Sensor ist ausgefallen und liefert keine gultigen Werte mehr.
Den Sensor und die Sensorverdrahtung Uberprufen und weitere
Statusdaten heranziehen, um detaillierte Informationen Gber die
Fehlerquelle zu erhalten.

FARILUR

Diagnosetaste Bildschirm 10.2: Die Leistung eines am Messumfor-
mer angebrachten Sensors ist gemindert und der Sensor liefert
ggf. keine spezifikationsgenauen Werte mehr. Den Prozess und
die Sensorverdrahtung Uberprufen und weitere Statusdaten he-
ranziehen, um detaillierte Informationen Uber die Quelle der War-
nung zu erhalten.

Anmerkung
Die Teilenummer des Digitalanzeigers fur den Messumformer Rosemunt Wireless lautet:

00753-9004-0002.

88 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Referenzhandbuch Stérungsanalyse und -beseitigung
00809-0105-4100 Juni 2024

6 Storungsanalyse und -beseitigung

6.1 Ubersicht

Dieser Abschnitt enthalt eine Zusammenfassung von Hinweisen zur Wartung und fur die
Storungssuche der beim Messumformer und mit der Wireless Netzwerkverbindung am
haufigsten auftretenden Betriebsprobleme.

6.2 Elektronikfehler

Es ist ein Elektronikfehler aufgetreten, der die Geratemessung beeintrachtigen kénnte.

Empfohlene MaBnahmen

1. Gerat zurlcksetzen.
2. Alle Konfigurationseinstellungen im Gerat erneut bestatigen.
3. Wenn das Problem nicht beseitigt werden kann, die Elektronik austauschen.

6.3 Radio Failure (Funkgeratefehler)
Das Funkgerat hat einen Fehler erkannt oder kommuniziert nicht mehr.

Empfohlene MaBnahmen

1. Das Gerat zurlcksetzen.
2. Wenn das Problem nicht beseitigt werden kann, die Elektronik austauschen.

6.4 Supply Voltage Failure
(Spannungsversorgungsausfall)
Die Spannungsversorgung ist fur eine korrekte Funktion des Gerates zu niedrig.

Empfohlene MaBnahmen

Den Akku austauschen.

6.5 Electronics Warning (Elektronikwarnung)
Das Gerat hat einen Elektronikfehler erfasst, der sich zurzeit nicht auf die Gerdtemessung
auswirkt.

Empfohlene MaBhahmen

1. Das Gerat zurlicksetzen.
2. Alle Konfigurationseinstellungen im Gerat erneut bestatigen.
3. Wenn das Problem nicht beseitigt werden kann, die Elektronik austauschen.
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6.6

6.7

6.8

6.9

90

Pressure has Exceeded Limits (Druck hat die
Grenzwerte Uberschritten)
Der Sensor hat den maximalen Messbereich tberschritten.

Empfohlene MaBnahmen

1. Den Prozess auf moglichen Sattigungszustand prufen.

Sicherstellen, dass der richtige Sensor fur diese Anwendung ausgewahlt wurde.
Die Sensorkonfiguration erneut bestatigen.

Das Gerét zurticksetzen.

A S

Den Sensor austauschen.

Electronics temperature has Exceeded Limits
(Elektroniktemperatur hat die Grenzwerte
uberschritten)

Die Elektroniktemperatur hat den maximalen Bereich des Messumformers Uberschritten.

Empfohlene MaBhahmen

1. Sicherstellen, dass die Umgebungstemperatur innerhalb der Grenzwerte des
Messumformers liegt.

2. Den Messumformer entfernt von Prozess und Umgebungsbedingungen
montieren.

3. Das Gerat zurticksetzen.
4. Wenn das Problem nicht beseitigt werden kann, die Elektronik austauschen.

Supply Voltage Low (Versorgungsspannung
niedrig)
Ursache

Die Versorgungsspannung ist niedrig und kann sich bald auf die Sendeaktualisierungen
auswirken.

Empfohlene MaBnahmen

Den Akku austauschen.

Datenbankspeicher-Warnung

Ursache

Das Gerat hat nicht auf den Datenbankspeicher geschrieben. Daten, die in dieser Zeit
geschrieben wurden, sind ggf. verloren.

Empfohlene MaBnahmen

1. Das Gerat zurticksetzen.
2. Alle Konfigurationseinstellungen im Gerat erneut bestatigen.
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3. Falls kein Protokoll dynamischer Daten erforderlich ist, kann dieser Hinweis
ignoriert werden.

4. Wenn das Problem nicht beseitigt werden kann, die Elektronik austauschen.

6.10 Konfigurationsfehler

Ursache
Das Gerat hat einen Konfigurationsfehler aufgrund einer Anderung am Gerét erfasst.
Empfohlene MaBnahmen

1. FUr ndhere Informationen auf Details klicken.

2. Den Parameter mit Konfigurationsfehler beheben.
3. Das Gerat zurlicksetzen.
4

. Wenn das Problem nicht beseitigt werden kann, die Elektronik austauschen.

6.11 Alarm , HI HI" (HOCH-HOCH)

Ursache
Die Primarvariable hat den anwenderdefinierten Grenzwert Uberschritten.
Empfohlene MaBnahmen

1. Sicherstellen, dass die Prozessvariable innerhalb der benutzerdefinierten
Grenzwerte liegt.

2. Den anwenderdefinierten Alarmgrenzwert erneut bestatigen.
3. Diese Warnung deaktivieren, falls nicht benétigt.

6.12 Alarm ,,HI" (HOCH)

Ursache
Die Primarvariable hat den anwenderdefinierten Grenzwert Uberschritten.
Empfohlene MaBnahmen

1. Sicherstellen, dass die Prozessvariable innerhalb der benutzerdefinierten
Grenzwerte liegt.

2. Den anwenderdefinierten Alarmgrenzwert erneut bestatigen.
3. Diese Warnung deaktivieren, falls nicht benétigt.

6.13 Alarm ,,LO" (NIEDRIG)

Ursache
Die Primarvariable hat den anwenderdefinierten Grenzwert UGberschritten.
Empfohlene MaBnahmen

1. Sicherstellen, dass die Prozessvariable innerhalb der benutzerdefinierten
Grenzwerte liegt.

2. Den anwenderdefinierten Alarmgrenzwert erneut bestatigen.
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3. Diese Warnung deaktivieren, falls nicht benétigt.

6.14 Alarm ,,LO LO"” (NIEDRIG-NIEDRIG)

Ursache

Die Primarvariable hat den anwenderdefinierten Grenzwert Uberschritten.

Empfohlene MaBnahmen

1. Sicherstellen, dass die Prozessvariable innerhalb der benutzerdefinierten
Grenzwerte liegt.

2. Den anwenderdefinierten Alarmgrenzwert erneut bestatigen.
3. Diese Warnung deaktivieren, falls nicht benétigt.

6.15 Button Stuck (Taste hangt)

Ursache

Eine Taste auf der Elektronikplatine hangt in der aktiven Position.

Empfohlene MaBnahmen

1. Prifen, warum die Taste hangt. Alle bei der Uberpriifung festgestellten
Obstruktionen entfernen.

2. Das Gerat zurlcksetzen.
3. Wenn das Problem nicht beseitigt werden kann, die Elektronik austauschen.

6.16 Simulation aktiv

Das Gerat befindet sich in der Betriebsart Simulation und gibt ggf. keine aktuellen
Informationen aus.

Empfohlene MaBnahmen

1. Sicherstellen, dass die Simulation nicht mehr erforderlich ist.
2. Modus Simulation in Service Tools (Wartungswerkzeuge) deaktivieren.
3. Das Gerat zurlicksetzen.

6.17 Messumformer reagiert nicht auf Anderung des
angelegten Betriebsdrucks

Empfohlene MaBnahmen

1. Impulsleitungen oder Ventilblock auf Blockierung prfen.

2. Prifen, ob der angelegte Druck zwischen den Werten 4 und 20 mA liegt.
3. Sicherstellen, dass Output (Ausgang) kein Alarm-Zustand ist.
4

. Sicherstellen, dass der Messumformer nicht in den Modus Loop Test
(Messkreistest) geschaltet wurde.

5. Sicherstellen, dass der Messumformer nicht in den Multidrop-Modus geschaltet
wurde.

6. Prifausristung prifen
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6.18 Angezeigte Variable Digital pressure (Digitaler
Druck) ist hoch oder niedrig

Empfohlene MaBnahmen

1. Impulsleitungen auf Blockierung oder niedrigen Fullstand der beftillten
Leitungen prufen.

Uberpriifen, ob der Messumformer ordnungsgemaR kalibriert ist.
Testausristung prufen (Genauigkeit prifen).
Die Berechnung des Drucks flr die Anwendung Uberprifen.

s N

Druckkalibrierung wiederherstellen. Zu Device Settings (Geréteeinstellungen)
— Calibration (Kalibrierung) — Pressure (Druck) — Factory Calibration
(Werksseite Kalibrierung) — Restore Pressure Calibration (Druckkalibrierung
wiederherstellen) navigieren.

6.19 Angezeigte Variable Digital Pressure (Digitaler
Druck) ist instabil

Empfohlene MaBhahmen

1. Die Anwendung auf defekte Ausristung in der Druckleitung prufen.

2. Uberpriifen, ob der Messumformer direkt auf das Ein- und Ausschalten von
Geraten reagiert.

3. Uberpriifen, ob die Ddmpfung fiir die Anwendung richtig eingestellt ist.

6.20 Digitalanzeiger funktioniert nicht

Empfohlene MaBnahmen

1. Den Digitalanzeiger erneut anbringen gemaR Digitalanzeiger installieren.

2. Sicherstellen, dass es sich beim LCD-Display um einen Wireless-Digitalanzeiger
handelt. Der Digitalanzeiger eines verdrahteten Gerats ist nicht fir ein
drahtloses Gerat geeignet. Rosemount Teilenummer: 00753-9004-0002

3. Sicherstellen, dass der LCD-Display-Modus nicht deaktiviert ist.

6.21 Gerat nicht mit dem Netzwerk verbunden

Empfohlene MaBhahmen

1. Netzwerkkennung und Verbindungsschlissel prifen.
2. DreiRig (30) Minuten warten.

3. High Speed Operation (Hochgeschwindigkeitsbetrieb) am Smart Wireless
Gateway aktivieren

4. Den Akku inspizieren.

5. Sicherstellen, dass sich das Gerat innerhalb der Reichweite von mindestens
einem anderen Gerét befindet.

6. Sicherstellen, dass sich das Netzwerk im Status ,Active Network Advertise”
(Aktive Netzwerkankindigung) befindet.
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6.22

6.23

6.24

94

. Die Spannungsversorgung des Gerats aus-/einschalten, um die

Verbindungsaufnahme erneut zu versuchen.

. Sicherstellen, dass das Gerat fur die Verbindung konfiguriert ist. Den Befehl

Force Join (Verbindung erzwingen) zum Gerat senden..

. Weitere Informationen sind im Abschnitt ,Stérungsanalyse und -beseitigung” in

der Betriebsanleitung des Smart Wireless Gateway zu finden.

Verkurzte Akku-Lebensdauer

Empfohlene MaBnahmen

1.

Sicherstellen, dass der Modus Power Always On (Spannung immer ein)
ausgeschaltet ist.

. Sicherstellen, dass das Gerat nicht in Bereichen mit extremen Temperaturen

installiert ist.
Sicherstellen, dass das Gerat keinen Netzwerk-Engpass darstellt.

Prifen, ob durch schlechte Verbindung tbermaRige Netzwerk-Ruckkopplungen
auftreten.

Limited Bandwidth Error (Fehler durch
begrenzte Bandbreite)

Empfohlene MaBnahmen

1.

Den Wert fir Update Rate (Update-Rate) am Messumformer senken.

2. Kommunikationspfade durch Hinzufligen von Wireless-Punkten erhéhen.
3.
4. Sicherstellen, dass das Gerat nicht Uber einen ,begrenzten” Routerknoten

Sicherstellen, dass das Geréat flir mindestens eine Stunde online war.

gefuhrt wird.
Neues Netzwerk mit einem zusatzlichen Smart Wireless Gateway erstellen.

AufRRer Betrieb nehmen

Auf Folgendes achten:

Prozedur

1. Alle Richtlinien und Verfahren fir die Anlagensicherheit beachten.

2. Die Prozessleitungen vom Messumformer trennen und entltften, bevor der
Messumformer aul3er Betrieb genommen wird.

3. Den Messumformer vom Prozessanschluss abschrauben.

a) Der Rosemount 3051C Wireless-Messumformer ist mit vier Schrauben
und zwei Kopfschrauben am Prozessanschluss montiert. Die Flansch- und
Kopfschrauben abmontieren und den Messumformer vom Prozessanschluss
trennen. Den Prozessanschluss fur die erneute Installation in seiner Position
belassen. Der Coplanar Flansch ist in Abbildung 3-5 dargestellt.

b) Der Rosemount 3051T Wireless-Messumformer ist mit einer Sechskantmutter
am Prozessanschluss montiert. Die Sechskantmutter lockern, um den
Messumformer vom Prozess zu trennen. Keinen Schraubenschlissel am
Flansch des Messumformers ansetzen.
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A WARNUNG

Das Sensormodul nicht direkt mit einem Drehmoment beaufschlagen.
Verdrehen des Sensormoduls gegenuber dem Prozessanschluss kann die
Elektronik zerstoren. Zur Vermeidung von Beschadigungen das Drehmoment
nur am Sechskant-Prozessanschluss anwenden.

—L1

4. Die Trennmembranen nicht verkratzen, durchstechen oder zusammendricken.

5.

6.

Die Trennmembranen mit einem weichen Tuch und einer milden Reinigungslésung
reinigen und mit sauberem Wasser abspulen.

Beim Entfernen von Prozessflanschen bzw. Ovaladaptern stets die PTFE-O-
Ringe visuell tberprufen. Die O-Ringe austauschen, wenn diese Anzeichen von
Beschadigung wie Kerben oder Risse aufweisen. Unbeschadigte O-Ringe kénnen
erneut verwendet werden.

95


https://www.emerson.com/global

Stérungsanalyse und -beseitigung Referenzhandbuch
Juni 2024 00809-0105-4100

96 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Referenzhandbuch Technische Daten
00809-0105-4100 Juni 2024

7 Technische Daten

7.1 Bestellinformationen, Technische Daten und
Zeichnungen

Um die aktuellen Bestellinformationen, Spezifikationen und Zeichnungen fur die
Rosemount™ 3051 Wireless Druckmessumformer anzuzeigen:

Prozedur

1. Zu Rosemount 3051 Wireless Druckmessumformer gehen.

2. Bei Bedarf zur griinen Mendleiste scrollen und dann auf Documents & Drawings
(Dokumente & Zeichnungen)klicken.

3. Fur Installationszeichnungen auf Drawings & Schematics (Zeichnungen und
Schaltpléne) klicken und das passende Dokument auswahlen.

4. Fur Bestellinformationen, Technische Daten und MaRzeichnungen auf Data
Sheet & Bulletins (Datenblétter und Bulletins) klicken und das entsprechende
Produktdatenblatt auswahlen.

7.2 Produktzulassungen

Die aktuellen Produktzulassungen fur den Rosemount 3051 sind in der Kurzanleitung des
Rosemount 3051 zu finden.
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A ,Best Practices” fur Netzwerkstruktur

Um die optimale Zuverlassigkeit der Daten zu gewahrleisten, sollten alle empfohlenen
Praktiken befolgt werden. Bei Abweichung von den Best Practices mussen die
Gerate-Repeater im Netzwerk moglicherweise eine Datenzuverlassigkeit von 99 %
aufrechterhalten. Folgende Richtlinien sind einzuhalten, um die Zuverlassigkeit des Smart
Wireless Netzwerks zu optimieren.

1. Jedes Wireless Netzwerkfeld sollte fur eine einzelne Prozesseinheit ausgelegt
werden.

2. Die Anzahl der Spruinge (Hops) zum Gateway ist moglichst gering zu halten, um
Verzégerungen zu verringern. Mindestens funf Wireless-Instrumente mussen sich
innerhalb der effektiven Reichweite des Smart Wireless Gateways befinden.

3. Jedes Gerat im Netzwerk muss Uber mindestens drei Gerate mit potenziellen
Kommunikationspfaden verfiigen. Die Zuverlassigkeit eines Mesh-Netzwerks
ergibt sich aus der Vielzahl von Kommunikationspfaden. Die optimale
Netzwerkzuverlassigkeit wird erzielt, wenn jedes Gerat mehrere Nachbargerate in
Reichweite hat.

4. Mindestens 25 Prozent der Wireless-Instrumente im Netzwerk sollten
sich in Reichweite des Smart Wireless Gateways befinden. Zur weiteren
Netzwerkoptimierung sollten sich mindestens 35 Prozent der Gerate innerhalb der
Reichweite des Gateways befinden. Dadurch sind mehr Gerate um das Gateway
angeordnet, es sind weniger Spruinge erforderlich, und eine gréRere Bandbreite
steht fur die WirelessHART Gerate mit schnellen Abfrageraten zur Verfiigung.

5. Die effektive Reichweite wird von der Art der Prozesseinheit und der Dichte der
Infrastruktur um das Netzwerk herum bestimmt.

A.1 Effektive Reichweite

Starke Hindernisse: 100 ft. (30 m). Typisch dicht bebaute Anlagenumgebung. LKW oder
andere Ausrustungen durfen nicht passieren. Mittlere Hindernisse: 250 ft. (76 m). Typische
einfache Prozessanlagen, reichlich Platz zwischen Anlagen und Infrastruktur. Leichte
Hindernisse: 500 ft. (152 m). Typisch fur Tanklager. Die Tanks selbst sind zwar grof3e
Hindernisse, aber die Zwischenraume sind reichlich, und der Raum oberhalb der Tanks

ist ausgezeichnet fur die Ausbreitung von Funkwellen. Sichtverbindung: 750 ft. (230 m).
Keine Hindernisse zwischen WirelessHART® Geraten und Geréaten, die mindestens 6 ft. (2 m)
Uber dem Boden oder Hindernissen montiert sind.

Beispiele und umfassende Erlauterungen sind im IEC62591 WirelessHART System
Engineering Guide zu finden.
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B Menustrukturen und
Funktionstasten des
Kommunikationsgerats

B.1 Menustruktur des Kommunikationsgerats

Abbildung B-1: Uberblick

Active Alert Name
1 Alert Description
2 Recommended Actions

| Active Alerts

1 Refresh Alerts "
2. Active Alert #1 Name |_| Active Alert Image
3 Active Alert #1 Image [ Alert Image

4 Active Alert #2 Name
5 Active Alert #2 Image
6 Etc.

If no Active Alerts present,
display text will be “No Active

Alerts”
Identification
1 Tag 1 Model Number 1
2 Long Tag 2 Model Number 2
3 Model 3 Model Number 3
4 Transmitter S.N.
Device Status(—' 5 Date
1 Active Alerts 6 Description
7 Message
8 Device ID
Overv_iew | | {Comm status 9 Model Numbers
1 Device Status 1 Join Status —{Revision Numbers
2 Comm Status 2 Join Mode 1 Universal Revision
3 Pressure 3 Available Neighbors 2 Field Device
4 Pressure Status 4 Advertisements Heard 3 Software
5 gpdate Rate 5 Join Attempts 4 Hardware
6 Calibrate .
7 Join Device to Network 5 Sensor Revisions T Module SN
Home 8 Configure Update Rate _ _ [TRadio 2 Software
1 Overview 9 Device Information || Device Information 1 Manufacturer 3 Harware
N 1 Identification — .
2 Configure 2 Revisi 2 Device Type
) evisions ; .
3 Service Tools " 3 Device Revision
3 Radio .
4 Software Revision

4 Sensor Module Info

5 Hardware Revision

5 Flange Info . !
6 Remote Seal Info | (75 H??Smlt TJOV:'&; LeRvs:I
7 Security - inimum Update Rate

t{Sensor Module Info
1 Serial Number

2 Measurement Type
3 Configuration

4 Sensor Range

5 Upper Limit

6 Lower Limit

7 Isolator material

8 Fill Fluid

Flange Info

1 Process Connection
2 Connection Material
3 O-ring Material

4 Drain/Vent Material

—|Remote Seal Info

1 Num of Remote Seals
2 RS Seal Type

3 RS Fill Fluid

4 RS Diaphragm Material

S
1
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Abbildung B-2: Konfigurieren

—1Basic Setup Units of Measure
1 Tagging 1 Pressure
2 Units of Measure 2 Sensor Temperature
3 Damping
4 Variable Mapping
5 Range Values
6 Transfer Function

ng
1 Primary Variable
2 Secondary Variable

Note: Options for Primary and
Secondary Variable are Pressure
and Scaled Variable only

Configure Display
1 Periodic Range Values

2 On Demand 1 Upper Range Value

Guided Setup
1 Basic Setup
2 Zero Sensor Trim

3 Disabled

2 Lower Range Value

Configure Process Alerts

Transfer Function
1 Linear

1 Disable Alerts
2 Pressure

3 Join Device to Network
4 Configure Update Rate

2 Square Root

5 Configure Device Display 3 Scaled Variable Configure Device Display
6 Configure Process Alerts 4 Temperature 1 Pressure
Home 7 Scaled Variable 2 Scaled Variable
1 Overview 3 Percent of Range
2 Configure onfigure Scaled Variable ) 4 Sensor Temperature
3 Service Tools 1 Guided Setup 1 Configure Scaled Variable 5 Power
2 Manual Setup| 2 View Scaled Variable
3 Alert Setup Note: These parameters are
1 On/Off toggles
Alert Setu| Pressure Alert
1 F-’ressureP I 1 Configuration Alert
2 Scaled Variable 2 Alert Status Pressure Alerts
3 Sensor Temperatures | | |3 Alert Mode 1Alert Mode
4 HI-HI Alert Value 2 Pressure
5 HI Alert Value 3 HI-HI Alert Value
6 LO Alert Value 4 HI Alert Value
7 LO-LO Alert Value 5 LO Alert Value
6 LO-LO Alert Value

Scaled Variable Alert
1 Configuration Alert

Note: The above sequence will
be identical for all process alerts.

2 Alert Status Item 2 is conditional to Pressure,
3 Alert Mode Scaled Variable, or Temperature
4 HI-HI Alert Value

5 Hl Alert Value

6 LO Alert Value

7 LO-LO Alert Value

ensor Temperature Alert
1 Configuration Alert
2 Alert Status
3 Alert Mode
4 HI-HI Alert Value
5 Hl Alert Value
6 LO Alert Value
7 LO-LO Alert Value
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Abbildung B-3: Service-Tools

Home

1 Overview

2 Configure

3 Service Tools

—{Configure
1 Guided Setup|

2 Manual Set

3 Alert Setup

Manual Setup

1 Wireless

2 Pressure

3 Scaled Variable

4 Device Display

5 HART

6 Security

7 Sensor Temperature
8 Device Information
9 Power

Broadcast Info

1 Configure Update Rate
2 Message 1

3 Message 2

Set Range Points

1PV Value

2 PV Upper Range Value
3 PV Lower Range Value

['| Wireless Setup

1 Network ID

2 Join Device to Network

3 Broadcast Info

4 Configure Additional Messages
5 Configure Data History

Setup

1 Set Range Points
2 Set Range Points Manually

3 Sensor Limits

4 Units
5 Damping
6 Transfer Function

[ {fScaled Variable Setup

———Power

Device Display Setup|

1 Scaled Variable

2 Unit of Measure

3 Transfer Function

4 Linear Options

5 Square Root Options
6 Configure Scaled Variable

Device Display
1 Periodic

2 On Demand

3 Disabled

1 Pressure

2 Scaled Variable

3 Percent of Range

4 Sensor Temperature
5 Supply Voltage

Note: These parameters are
On/Off toggles

HART
1 Variable Mapping
2 Polling Address

L

{Variable Mapping |
1 Primary Variable
2 Second Variable

3 Measurement and Status
Log

| Security
1 Security Switch Status

HART Lock
1 Lock Status
2 Locked By
3 Lock/Unlock

2 HART Lock

Sensor Temperature
Sensor Temperature 1 Sensor Temperature
1 Sensor Temperature 2 Units

3 Alert Mode
4 Max Sensor Limit
5 Min Sensor Limit

—Device Information
1 Indentification
2 Model Numbers

Identification

1Tag
2 Long Tag
3 Model

3 Serial Number

3 Flange Information 4 Date
4 Remote Seal Information —— 5 Descriptor
5 Serial Number — 6 Message

a

1 Power Mode
2 Power Source

Model Numbers

1 Model Number 1
2 Model Number 2
3 Model Number 3

1
2
3
4

Flange Information

Process Connection
Connection Material
O-ring Material
Drain/Vent Material

—{Remote Seal Information

1N
2 Type

3 Diaphragm Material
4 Fill Fluid

umber

—|Serial Number
1 Transmitter Serial Number

Set Range Points Manually
1 Range by Applying Pressure

Sensor Limits
1 Upper
2 Lower
3 Minimum Span
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Abbildung B-4: Menustruktur des Rosemount 3051 Kommunikationsgerats: Manuelle
Einrichtung

Home

1 Overview

2 Configure

3 Service Tools

[Service Tools

1 Alerts

R Variables

B Trends

# Communications
5 Maintenance

6 Simulate

[ [Active Alerts

1 Refresh Alerts
2 Active Alert Name #1 | — 5

cfive Alert Name
1 Alert Description
2 Recommended Actions

3 Active Alert Image #1
4 Active Alert Name #2

Active Alert Image
Alert Image

5 Active Alert Image #2
6 Etc.

If no Active Alerts present,

display text will be “No Active

Alerts”
Alerts -
1 Active Alerts [ [Risto Previous Alelrthame
2 History 1 Refr?e/sh Alerts 1 Alert Description .
2 Active Alert Name #1 || 2 Recommended Actions
3 Active Alert Image #1 [ [ Previous Alert Image Pressure
4 Active Alert Name #2 Alert Image 1 Pressure
5 Active Alert Image #2 2 Status
6 Etc.
Scaled Variable
If no Active Alerts present, 1 Scaled Variable
display text will be “No Active 2 Status
Alerts”
Variables
1 Process Process Variables
2 Device 1 Pressure
2 Scaled Variable I
3 Percent of Range
4 Last Update Time
5 Last Update Time
6 Enter Fast Update Mode
|Sensor Temperature
Trends rDevice Variables 1 Pressure
1 Pressure 1 Sensor Temperature 2 Status
2 Sensor Temperature| 2 Supply Voltage
3 Scaled Variable
4 Data History Data History Supply Voltalge
1 View Data History Table 1 Scaled Variable
Commam—tions 2 Device Variable 2 Status
1 Join Status 3 Sample Interval

2 Join Mode

3 Available Neighbors

4 Advertisements Heard
5 Join Attempts

Calibration
1 Sensor Trim

7 Sensor Limits

2 Factory Calibration

6 Calibration Points

3 Zero

Sensor Trim
1 Upper
2 Lower

Maintenance
1 Calibration

2 Find Device

3 Device Reset

4 Measurement History
5 Advertise to Devices

6 Install Power Module

—| Simulate

1 Pressure

2 Scaled Variable

3 Sensor Temperature
4 Supply Voltage

Factory Calibration
1 Restore

Calibration Points

Sensor Limits

1 Upper

2 Lower

3 Minimum Span

B.2

Funktionstasten des Kommunikationsgerats

« Ein Prifvermerk (v') kennzeichnet die Basis-Konfigurationsparameter. Diese Parameter
sollten bei der Konfiguration und beim Einschalten gepruft werden.

« Eine (7) zeigt die Verfugbarkeit nur im Modus der HART Version 7.
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Tabelle B-1: Gerateversion 9 und 10 (HART7), DD-Version 1 Funktionstastenfolge

Funktion Funktionstastenfolge
HART 7 HART 5

v | Alarm- und Sattigungswerte 2,2,2,5 2,2,2,5

v Dampfung 2,2,1,1,5 2,2,1,1,5

v Primarvariable 2,2,51,1 2,2,51,1

v Messbereichswerte 2,2,2,1 2,2,2,1

v Messstellenkennzeichnung 2,2,7,1,1 2,2,7,1,1

v Ubertragungsfunktion 2,2,1,1,6 2,2,1,1,6

v Druckeinheiten 2,2,1,1,4 2,2,1,1,4
Datum 2,2,7,1,5 2,2,7,1,4
Beschreibung 2,2,7,1,6 2,2,7,1,5
Digital/Analog-Abgleich (4-20 mA-Ausgang) 3,4,2,1 3,4,2,1
Digitaler Nullpunktabgleich 3,4,1,3 3,4,1,3
Konfiguration des Digitalanzeigers 2,2,4 2,2,4
Kennwortschutz des Bedieninterface 2,2,6,5 2,2,6,4
Loop Test (Messkreistest) 3,51 3,51
Unterer Sensorabgleich 3,4,1,2 3,4,1,2
Nachricht 2,2,7,1,7 2,2,7,1,6
Drucktrend 3,31 3,31
Neueinstellung mit Tastatur 2,2,2,1 2,2,2,1
Skalierter D/A-Abgleich (4-20 mA-Ausgang) 3,4,2,2 3,4,2,2
Skalierte Variable 2,2,3 2,2,3
Sensortemperatur/-trend 3,33 3,33
HART Version dndern 2,2,52,4 2,2,572,3
Oberer Sensorabgleich 3,4,1,1 3,4,1,1

7 Lange Messstellenkennzeichnung 2,2,7,1,2 -

7 Gerat orten 3,4,5 -

7 Digitalsignal simulieren 3,5 -
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