Referencemanual
00809-0108-4021, Rev |D
Februar 2024

Rosemount 3144P-
temperaturtransmitter

med Rosemount X-well” -teknologi

&

ROSEMOUNT EMEI’RSONW



VARSEL

Lees denne vejledning, inden der arbejdes med produktet. Af hensyn til person- og systemsikkerhed og for at fa en
optimal produktydeevne, skal man sgrge for at have en indgaende forstaelse af indholdet i vejledningen fer
installation, brug eller vedligeholdelse af produktet.

I USA har Emerson to gratis hjeelpenumre:

Customer Central (spergsmal vedrgrende teknisk support, tilbud og ordrer): 1-800-999-9307 (7:00 til 19:00 Central
Time)

North American Response Center (behov for udstyrsservice): 1-800-654-7768 (24 timer)

Internationalt: (952)-906-8888

A Pas pa

De produkter, der er beskrevet i dette dokument, er IKKE konstrueret til nukleare anvendelser.

Brug af produkter, der ikke er beregnet til nukleare anvendelser, pa anvendelsesomrader, der kraever hardware eller
produkter, som er beregnet til nukleare anvendelser, kan forarsage ukorrekte aflasninger.

For oplysninger om Emerson-produkter, der er godkendt til nukleare anvendelser, skal du kontakte den lokale
salgsrepraesentant fra Emerson.

A ADVARSEL

Manglende efterlevelse af denne installationsvejledning kan resultere i dod eller alvorlige kvaestelser.

Serg for, at det udelukkende er faglaert personale, der udfgrer installation eller service.

Elektrisk sted kan medfere dad eller alvorlige kvaestelser.

Udvis ekstrem forsigtighed ved kontakt med ledninger og klemmer.

Eksplosioner kan resultere i ded eller alvorlige kvaestelser.
Fjern ikke daekslet til tilslutningshovedet i eksplosive omgivelser, nar der er sat strem til kredslgbet.

Inden et FOUNDATION" Fieldbus-segment tilsluttes i eksplosive atmosfeerer, skal det sikres, at instrumenterne i slgjfen
er installeret i overensstemmelse med praksis for kabelfgringer, der er egensikre eller ikke-antaendelige.

Kontrollér, at transmitterens driftsatmosfeere er i overensstemmelse med de relevante certificeringer for steder med
eksplosionsfare.

Alle daeksler til forbindelseshovedet skal lukke helt taet for at overholde krav til eksplosionssikring.

Proceslaekager kan resultere i dod eller alvorlige kvaestelser.
Termolommen ma ikke fjernes under drift.

Installér og spaend termolommer eller fglere, inden der pafgres tryk.

Fysisk adgang
Ikke-autoriseret personale kan forarsage betydelig skade pa og/eller forkert konfiguration af slutbrugerens udstyr.
Det kan veere tilsigtet eller utilsigtet, men dette skal der beskyttes imod.

Fysisk sikkerhed er en vigtig del af ethvert sikkerhedsprogram og er afgerende for beskyttelse af systemet. Begraens
den fysiske adgang for uvedkommende personale for at beskytte slutbrugernes udstyr. Dette gaelder for alle
systemer, der bruges pa fabriksanlaegget.
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1 Introduktion

1.1 Brug af denne vejledning

Afsnittene i denne vejledning indeholder oplysninger om installation, betjening og
vedligeholdelse af Rosemount 3144P-temperaturtransmitteren. Afsnittene er organiseret
som folger:

« Installation indeholder mekaniske og elektriske installationsinstruktioner.

+  HART-idriftseettelse indeholder teknikker til korrekt idriftseettelse af enheden.

+ Konfiguration af FOUNDATION Fieldbus giver vejledning i idriftsaettelse og betjening
af Rosemount 3144P-transmitteren. Dette kapitel indeholder ogsa oplysninger om
softwarefunktioner, konfigurationsparametre og onlinevariabler.

« Drift og vedligeholdelse indeholder betjenings- og vedligeholdelsesteknikker.

+  Krav til systemer med sikkerhedsinstrumenter (SIS) giver oplysninger om identifikation,
installation, konfiguration, betjening og vedligeholdelse samt inspektion for systemer
med sikkerhedsinstrumenter.

+ Referencedata giver reference- og specifikationsdata samt bestillingsoplysninger
og indeholder oplysninger om egensikkerhedsgodkendelse, oplysninger om det
europeaeiske ATEX-direktiv og godkendelsestegninger.

1.1.1 Transmitter

Brancheferende temperaturtransmitter giver uovertruffen palidelighed i marken og
innovative procesmalingslasninger:

+ Rosemount X-Well"-teknologi giver en komplet punktlgsning™ til ngjagtig maling af
procestemperatur ved overvagningsapplikationer uden krav om termolomme- eller
procesindtraeengning

+ Overlegen ngjagtighed og stabilitet

+ Kapacitet til dobbelt- og enkeltfaler med universelle fglerinputs (RTD, T/C, mV, ohm)
+  Omfattende tilbud om faler- og procesdiagnostik

+ IEC 61508-sikkerhedscertificering

* Hus med torum

+ Stort LCD-display

+  Valgbar HART®-revision (5 og 7) eller FOUNDATION Fieldbus-protokoller

@g effektiviteten med klassens bedste produktspecifikationer og -funktioner:

* Reducer vedligeholdelse, og forbedr ydeevnen med branchefgrende ngjagtighed og
stabilitet.

*  @g malengjagtigheden med 75 procent med match mellem transmitter og faler.

« Pas pa processens helbred med systemadvarsler og brugervenlige
enhedsbetjeningspaneler.

+ Kontroller nemt enhedens status og vaerdier pa det lokale LCD-display med en graf med
stort procentomrade.

www.Emerson.com 5
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+ Opna hgj palidelighed og nem installation med branchens mest robuste design med to
rum.

Optimer malepalideligheden med diagnosticering, der er designet til enhver protokol pa
ethvert vaertssystem.

+ Diagnosticering af nedbrydning af termoelementer overvager tilstanden af en
termoelementslgjfe, hvilket muligger forebyggende vedligeholdelse.

+ Sporing af minimums- og maksimumstemperatur sporer og registrerer ekstreme
temperaturer i procesfglerene og det omgivende milja.

+ Advarsel om fglerafvigelse registrerer fglerafvigelse og advarer dig.
+  Funktionen Hot Backup™ giver redundans af temperaturmaling

Se fglgende litteratur for et komplet udvalg af kompatible forbindelseshoveder, falere og
termolommer leveret af Emerson:

* Produktdatablad for Rosemount Volume 1-temperaturfglere og tilbehar

+ Produktdatablad for Rosemount-temperaturfglere og -termolommer i DIN-stil (metriske)

1.2 Rosemount 3144P-revisioner

HART"-protokol

Revision 3 var den fgrste udgivelse af Rosemount 3144P HART". Hver yderligere revision
indeholder trinvise forbedringer og opsummerer disse &ndringer.

Tabel 1-1: HART-revisioner

Softwa- |Identificer enheden Driver til feltenhed Gennemga an-
rens ud- visningerne
ivel-
gesdato NAMUR-soft- | NAMUR- | HART-soft- | Universel Enhedsrevi- | Manualens do-
warerevision | hardwa- |wareversi- | HART-revi- |sion kumentnummer
rerevisi- | on( sion(?).
on
April 1.21 1.0.0 3 7 76 00809-0100-4021
2017
5 5(4)
April 1.1.1 - 2 7 64
2012 s <@
Feb. - - 1 5 4
2007
Dec. - - - 5 3
2003

(1) NAMUR- softwareversionen stdr pd enhedens typeskilt. Du kan leese HART-
softwarerevisionen med et HART- kompatibelt konfigurationsredskab.

(2) Filnavne pd enhedsdrivere bruger enhed og DD-revision (f.eks. 10_07).HART-protokollen
er udviklet til at muliggere fortsat kommunikation mellem gamle driverrevisioner og
nye HART-enheder. For at fa adgang til denne funktionalitet skal du downloade den nye
enhedsdriver. Emerson anbefaler at downloade den nye enhedsdriver for at sikre den
nye funktionalitet

(3) Rosemount X-well- falertype.

(4) HART revision 5 og 7 kan veelges, diagnosticering af nedbrydning af termoelementer,
min./maks. sporing.

6 www.Emerson.com
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FounpATION Fieldbus

Felgende tabel opsummerer revisionshistorikken for Rosemount 3144P FOUNDATION™
Fieldbus .

Tabel 1-2: Revisioner af FOUNDATION Fieldbus

Enheds- |Softwa- |Hardware- | NAMUR- | NAMUR- Beskrivelse Date (Da-
revision |rerevisi- |revision softwa- hardware- to)
on rerevisi- | revision
on
Rev. 1 1.00.011 |5 - - Ferste udgivelse. Mar. 2004
Rev. 1 1.00.024 |5 - - Mindre produktvedlige- | Sep. 2004
holdelse, software.
Rev. 1 1.00.024 |6 - - Mindre produktvedlige- | Dec. 2004
holdelse, hardware.
Rev. 1 1.01.004 |6 - - Softwareopdatering. Okt. 2005
Rev. 1 1.01.010 |7 - - Hardwareandring pa Feb. 2007

grund af komponentfor-
ldelse og software til
understottelse af hard-
wareandringen.

Rev. 2 2.02.003 |7 - - FF-feler og frigivelse af | Nov. 2008
procesdiagnostik (D01):
Diagnosticering af ned-
brydning af termoele-
menter og sporing

af minimum- og maksi-
mumtemperaturer.
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Tabel 1-2: Revisioner af FOUNDATION Fieldbus (fortsat)
Enheds- |Softwa- |Hardware- | NAMUR- | NAMUR- Beskrivelse Date (Da-
revision |rerevisi- |revision softwa- hardware- to)
on rerevisi- | revision
on
Rev. 3 3.10.23 7 1.3.1 1.0.0 Enhedens overholdelse |Juni 2013

af ITK 6.0.1. Tilfgjel-

se af diagnostiske op-
lysninger om NE107-en-
hed. Forbedringer af

brugervenligheden, her-

under:

*  Hot Backup-funktio-
naliteten er blevet
flyttet til transducer-
blokken, hvilket gar
det nemmere at
konfigurere fra DD.

* Enheden leveres
med simulerings-
kontakten pa ON
(TIL), der tillader si-
mulering af enheds-
advarsler uden fjer-
nelse af daeksler.

*  Enheden har uni-
kke bloknavne, der
bruger de sidste
fire cifre (XXXX)

i outputkortets se-
rienummer, f.eks.
AI_1400_XXXX

« Alle blokke in-
stantieres for
forsendelse, herun-
der modelindstil-
lingskodeafhaengige
blokke. Produktet
har ogsa alle para-
metre initialiseret,
sa dets primare
maling er tilgaenge-
lig, uden behov for
andringer fra bru-
geren.

+ Alle enheder sendes
med Al-blok plan-
lagt.

* Kunden vil veere i
stand til at bruge
gamle DD-filer, nar
en enhed udskiftes
med en nyere revisi-

on af enheden; dette

er muligt for enhe-

der med enhedsrevi-

sionsnummer 3 og
derover.

www.Emerson.com
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Tabel 1-2:

Revisioner af FOUNDATION Fieldbus (fortsat)

Enheds-
revision

Softwa-
rerevisi-
on

Hardware-
revision

NAMUR-
softwa-
rerevisi-
on

NAMUR-
hardware-
revision

Beskrivelse

Date (Da-
to)

*  Hvor det er muligt,
leveres produktet
med parametre ini-
tialiseret til felles
veerdier. Produktet
skal sendes uden ik-
ke-initialiserede pa-
rametre, der vil hol-
de transmitteren fra
at levere sin primae-
re maling direkte fra
aesken.

*  Produktets stan-
dardblokmeaerker er
mindre end eller lig
med 16 tegn i leeng-
den.

* Brugerdefinerede
funktionsblokke er
blevet erstattet med
forbedrede funkti-
onsblokke.

» Standardblokmaer-
ker inkluderer un-
derstregninger, “_", i
stedet for hvide mel-
lemrum.

+  CF-filen har en bed-
re beskrivelse af
enheden, herunder
meningsfulde stan-
darder og eksempel-
veerdier.

* Enheden giver mu-
lighed for korrekt at
rangere grafer og
diagrammer pa en-
hedens betjenings-
paneler.

Rev. 4

4.06.01

14.2

CF-filen har en bedre
beskrivelse af enheden,
herunder meningsfulde
standarder og eksem-

pelvaerdier.
*  Nye parametre
CAL_VALUE_1

(KAL_VARDI_1)

og CAL_VALUE_2
(KAL_VARDI_2) vi-
ses i fglertransdu-
cerblokken.

August
2021
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Bekraeft kompatibilitet med HART "-revision

Bekraeft systemenhedernes HART -kompatibilitet fgr installation af transmitteren.

Forudsaetninger

Hvis der anvendes HART-baserede kontrol- eller aktivstyringssystemer, skal det sikres,
at disse systemer er kompatible med HART, inden transmitteren installeres. Ikke

alle systemer kan kommunikere med HART-revision 7-protokollen. Du kan konfigurere
transmitteren til enten HART-revision 5 eller -revision 7.

Skift af HART-revisionstilstand

Hvis HART-konfigurationsredskabet ikke er i stand til at kommunikere med HART-revision
7, vil transmitteren indlaese en Generic Menu (Generisk menu) med begraenset kapacitet.
Felgende procedurer vil skifte HART-revisionstilstand fra Generic Menu (Generisk menu).

Fremgangsmade

Veelg Manual Setup (Manuel opsatning) — Device Information (Information om enheden)
— Identification (Identifikation) > Message (Meddelelse).

a) For at @ndre til HART-version 5 indtastes HARTS i feltet Message (meddelelse).
b) For at andre til HART-revision 7 indtastes HART7 i feltet Message (Meddelelse).

www.Emerson.com
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2.1.1

2.1.2

2.1.3
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Installation

Vejledning vedr. montering

Generelt

Elektriske temperaturfelere, sdsom modstandstemperaturdetektorer (RTD'er) og
termoelementer (T/C'er), producerer signaler pa lavt niveau, der er proportionale

med temperaturen. Rosemount X-well” 3144P-temperaturtransmitteren konverterer
lavniveausignaler til HART® eller FOouNDATION™ Fieldbus og sender derefter signalsignaler
til kontrolsystemet via to strem-/signalledninger.

Elektricitet

Korrekt elektrisk installation er afggrende for at forhindre fejl pa grund af fglerens
ledningsmodstand og elektrisk stgj. Til HART- kommunikation skal stremslajfen

have mellem 250 og 1100 ohm modstand. Der henvises til vedrarende fgler- og
stremslgjfeforbindelser. Foundation Fieldbus-enheder skal have korrekt terminering og
stremstabilisering for palidelig drift. Afskaermede kabler skal bruges til Foundation
Fieldbus og ma kun jordes ét sted.

Temperatureffekter

Temperatureffekter

Transmitteren vil fungere inden for specifikationer for omgivelsestemperaturer mellem
-40 og 185 °F (-40 og 85 °C). Da varmen fra processen overfgres fra termolommen

til transmitterhuset, hvis den forventede procestemperatur er taet pa eller ud over
specifikationens graenser, skal du overveje at bruge ekstra termolommeforsinkelse,

en forlaengernippel eller en fiernmonteret konfiguration for at isolere transmitteren

fra processen. Figur 2-1 detaljer om forholdet mellem husets temperaturstigning og
forlaengelseslangde.

Figur 2-1: Transmitterhusets temperaturstigning i forhold til forleengelseslaengde til
en testinstallation
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20 (36)
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Eksempel

Den maksimalt tilladte hustemperaturstigning (T) kan beregnes ved at traekke
den maksimale omgivende temperatur (A) fra transmitterens graensevaerdi for
omgivelsestemperatur (S). F.eks. hvis A = 40 °C.

T=S-A
T=85°C-40°C
T=45°C

For en procestemperatur pa 1004 °F (540 °C), giver en forleengelsesleengde pa 3,6 tommer
(91,4 mm) en hustemperaturstigning (R) pa 72 °F (22 °C), hvilket giver en sikkerhedsmargin
pa 73 °F (23 °C). En 6,0 tommer (152,4 mm) forlaengelseslangde (R = 50 °F [10 °C]) giver

en hgjere sikkerhedsmargin (95 °F [35 °C]) og reducerer temperatureffektfejl, men vil
sandsynligvis kraeve ekstra transmitterstatte. Mal kravene til individuelle applikationer i
denne skala. Hvis en termolomme med forsinkelse anvendes, kan forlangelseslangden
reduceres med leengden af forsinkelsen.

Fugtige eller setsende miljger

Rosemount 3144P-transmitteren har et meget palideligt husdesign med to rum til at
modsta fugt og korrosion. Det forseglede elektronikmodul er monteret i et rum, der

er isoleret fra klemmesiden med rgrledningsindgange. O-ringstaetninger beskytter den
indvendige del, nar daekslerne er korrekt installeret. I fugtige miljeer er det dog muligt for
fugt at ophobes i rgrledninger og draenes ind i huset.

Bemaerk

Hver transmitter er maerket med et maerke, der angiver godkendelserne. Installer
transmitteren i henhold til alle geeldende installationskoder og godkendelses- og
installations- tegninger (se produktdatabladet til Rosemount 3144P). Kontroller, at
transmitteres driftsatmosfaere er i overensstemmelse med certificeringerne for farlige
steder. Nar en enhed, der er market med flere godkendelsestyper, er installeret, ma den
ikke geninstalleres ved hjaelp af nogen af de andre maerkede godkendelsestyper. For at
sikre dette ber godkendelsesmaerket vaere permanent markeret for at skelne mellem de(n)
anvendte godkendelsestyper.

Placering og position

Nar du vaelger en installationsplacering og -position, skal du tage hensyn til adgangen til
transmitteren.

Klemmesiden af elektronikhuset

Monter transmitteren, sa klemmesiden er tilgeengelig, og der er tilstraekkelig
plads til fjernelse af daekslet. Bedste praksis er at montere transmitteren med
rerledningsindgangene i en lodret position for at give mulighed for fugtdraening.

Kredslobssiden af elektronikhuset

Monter transmitteren, sa kredslgbssiden er tilgaengelig, og der er tilstraekkelig plads til
fiernelse af daekslet. Der kraeves ekstra plads til installation af LCD-display. Transmitteren
kan monteres direkte pa eller eksternt i forhold til faleren. Ved hjaelp af valgfrie
monteringsbeslag kan transmitteren monteres pa en flad overflade eller et rer med 2,0
tommer (50,8 mm) i diameter.

www.Emerson.com
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2.1.6 Softwarekompatibilitet

Udskiftningstransmittere kan indeholde revideret software, der ikke er fuldt kompatibel
med den eksisterende software. De nyeste enhedsdeskriptorer (DD) er tilgeengelige med
de nye feltkommunikatorer, eller de kan indlzeses i eksisterende kommunikatorer pa
ethvert Emerson Service Center eller via Easy Upgrade-processen. Du kan finde flere
oplysninger om opgradering af en feltkommunikator under HART-idriftseettelse.

Hvis du vil downloade nye enhedsdrivere, skal du ga til Emerson.com/Rosemount/Device-
Install-Kits.

2.2 Idriftsaettelse

Transmitteren skal konfigureres til, at visse grundlaeggende variabler kan fungere. I
mange tilfeelde er disse variabler forudkonfigureret pa fabrikken. Konfiguration kan vaere
pakraevet, hvis variabler skal a&ndres.

Idriftseettelse bestar i at teste transmitteren og verificere transmitterens
konfigurationsdata. Transmittere kan tages i brug enten for eller efter installationen.
Idriftseettelse af transmitteren pa baenken fer installation ved hjaelp af en
feltkommunikator eller AMS Device Manager sikrer, at alle transmitterkomponenter er i
funktionsdygtig stand.

Du kan finde flere oplysninger om brug af feltkommunikatoren med transmitteren under
HART-idriftsaettelse. For flere oplysninger om brug af Rosemount 3144 med FOUNDATION
Fieldbus henvises der til Konfiguration af FOUNDATION Fieldbus.

Figur 2-2: Systemdiagram for installation

No
| Yes
BASIC SETUP VERIFY FIELD Il|\ISTALL
Simulate Sensor Set Jumpers or
Input Switches
Set Sensor Types Mount the
I Within ves Transmitter
Set Number of Specifications? Wire the
VV|if95 Transmitter
Set Range Power Fhe
values - HART Transmitter
Refer to :
Operation and Checkfor Process
i Leaks
Set Damping Maintenance

Section

L

2.2.1 Indstilling af slgjfen til manuel

Nar der sendes eller anmodes om data, som kan risikere at afbryde slgjfen eller eendre
transmitterens output, skal processlgjfen indstilles pa manuel. Feltkommunikatoren eller
AMS Device Manager vil bede om at indstille slgjfen til manuel, nar det er ngdvendigt.
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Slgjfen indstilles ikke pa manuel ved, at denne meddelelse bekraftes, det er blot en
pamindelse. Indstilling af slgjfen til manuel er en separat handling.

2.2.2 Indstilling af kontakterne
Sikkerheds- og simuleringsafbryderne er placeret gverst i midten af elektronikmodulet.
Bemaerk
Simuleringskontakten star i positionen “ON" (TIL) fra fabrikken.

HART
Indstilling af kontakter uden LCD-display
Fremgangsmade
1. Hvis transmitteren er installeret i en slgjfe, skal du indstille slgjfen til manuel tilstand
og afbryde stremmen.
2. /i\ Fjern husdakslet pa elektroniksiden af transmitteren. Fjern ikke
transmitterdaekslet i eksplosive omgivelser med et stremfgrende kredslgb.
3. Seet kontakterne pa den gnskede indstilling (se Figur 2-3).
4, & Saet transmitterdaekslet pa igen. Begge transmitterdaksler skal lukke helt taet
for at overholde krav til eksplosionssikring.
5. Seet strem pa, og indstil slgjfen til automatisk tilstand.
Indstilling af kontakter med LCD-display
Fremgangsmade
1. Seet slgjfen over pa manuel (hvis manuel forefindes), og sla stremmen fra.
2. Tag elektronikhusets daeksel af.
3. Lesn skruerne pa LCD-displayet, og traek forsigtigt displayet af i en lige bevaegelse.
4. Seet alarmen og sikkerhedsafbryderne pa den gnskede indstilling.
5. Treek forsigtigt LCD-displayet pa plads.
6. Udskift og spaend skruerne til LCD-displayet for at fastgere LCD-displayet.
7. Seet husets daeksel pa igen.
8. Seet strem til, og saet slgjfen pa automatisk kontrol.
FouNDATION Fieldbus
Indstilling af kontakter uden LCD-display
Fremgangsmade
1. Set slgjfen pa Out-of-Service (OOS) (ude af drift) (hvis relevant), og sla stremmen fra.
2. Tag elektronikhusets daeksel af.
3. Seet kontakterne pa den enskede indstilling.
4. Seet husets daksel pa igen.
5. Seet strgm til, og seet slgjfen i tilstanden In-Service (I drift).
14 www.Emerson.com
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Indstilling af kontakter med LCD-display

Fremgangsmade

1. Seet slgjfen over pa OOS (hvis relevant), og sla stremmen fra.

Fjern husdakslet pa elektroniksiden af transmitteren.

Lasn skruerne pa LCD-displayet, og traek displayet af i en lige bevaegelse.
Seet kontakterne pa den gnskede indstilling.

Udskift og spaend skruerne til LCD-displayet for at fastgere LCD-displayet.
Seet transmitterdaekslet pa igen.

Seet strem til, og saet slgjfen i tilstanden In-Service (I drift).

N o vk Wb

Figur 2-3: Placering af transmitterkontakter

A

(110,9 mm)

4.40-in. (111,8 mmj—-

a. Kontakter

b. LCD-displaystik

Skrivebeskyttelseskontakt (HART og FOUNDATION Fieldbus)

Transmitteren er udstyret med en skrivebeskyttelseskontakt, der kan placeres for at
forhindre utilsigtet eller bevidst a&ndring af konfigurationsdata.

Alarmkontakt (HART-protokol)

En automatisk diagnoserutine overvager transmitteren under normal drift. Hvis
diagnoserutinen registrerer en felerfejl eller en elektronikfejl, gar transmitteren i alarm
(hej eller lav, afhaengigt af fejltilstandskontaktens position).

De analoge alarm- og maetningsveerdier, der bruges af transmitteren, afhaenger af, om
den er konfigureret til standarddrift eller NAMUR-kompatibel drift. Disse vaerdier kan
0gsa konfigureres individuelt bade pa fabrikken og pa brugsstedet ved hjzelp af HART
Communications. Graenserne er:

« 21,0<1<23for hgjalarm
* 20,5=<1<20,9 for hgj maetning
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+ 3,70=<1=3,90 for lav matning
+ 3,50=<1<3,75for lavalarm

Bemeerk

En afstand pa 0,1 mA mellem lav matning og lav alarm er pakrzevet.

Tabel 2-1: Veerdier for standard- og NAMUR-drift

Standarddrift (fabriks- standard)

NAMUR-kompatibel drift

Hoj fejl 21,75 mA<I Hgj fejl 21,0mA=<I
Hgj maetning 20,5 mA Hgj maetning 20,5 mA
Lav maetning 3,9 mA Lav meetning 3,8 mA

Lav fejl I<3,75mA Lav fejl I<3,6 mA

Simuler kontakt (FOUNDATION Fieldbus)

Simuleringskontakten bruges til at erstatte kanalveerdien, der kommer fra
felertransducerblokken. Til testformal simulerer den manuelt outputtet fra den analoge

inputblok til en gnsket veerdi.

Montering

Hvis det er muligt, skal transmitteren monteres pa et hgjt punkt i installationsraerlgbet,

sa fugt fra rerledningerne ikke lgber ind i huset. Klemmerummet kan fyldes med vand,
hvis transmitteren er monteret pa et lavt punkt i installationsrerlgbet. I nogle tilfeelde er
installation af en stebt rerledningsforseglingen, sdsom den afbildet i Figur 2-5, tilradelig.
Fjern daekslet til klemmerummet med jeevne mellemrum, og inspicer transmitteren for fugt

og korrosion.

Figur 2-4: Forkert installation af rerledning

Conduit Conduit

~ lines > 7 lines

RIS
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Figur 2-5: Anbefalet montering med draenforsegling

SIVE ATy,
S 2708,
S5 aRRNING, e
)
™

Teetningsmiddel

Enhedskobling med forleengelse
Installationsror til feltledninger
Termolomme

Faler-hex
Stobt rarledningsforsegling (hvis ngdvendigt)

mTmOS N>

Hvis du monterer transmitteren direkte pa felerenheden, skal du bruge den proces, der

er vist i Typisk nordamerikansk installation. Hvis du monterer transmitteren bortset fra
felerenheden, skal du bruge en regrledning mellem fgleren og transmitteren. Transmitteren
accepterer hanrgrledningsfittings med:

« 1%-14NPT

+ M20x 1,5 (CM 20)

-+ PG13,5(PG 11)

- JIS G % gevind (M20 x 1,5 (CM 20))
-+ PG13,5(PG 11)

+ ellerJIS G % gevind leveres af en adapter

Bemaerk
Serg for, at det kun er fagleert personale, der udferer installationen.

Transmitteren kan kraeve supplerende statte under forhold med kraftige vibrationer, iszer
hvis den bruges med omfattende termolommeforsinkelser eller lange forleengerfittings.
Rerstativmontering ved hjeelp af et af de valgfrie monteringsbeslag anbefales til brug
under forhold med kraftige vibrationer.

Installation

Installationen skal udferes af kvalificeret personale. Ingen speciel installation er pakraevet
ud over den standardinstallationspraksis, der er beskrevet i dette dokument. Sgrg altid for
at forsegle elektronikken korrekt ved at montere elektronikhusets daeksel(er), sa der er
metalkontakt.

Slgjfen skal konstrueres saledes, at klemmespandingen ikke falder til under 12 VDC, nar
transmitterens udgangseffekt er 24,5 mA.

Miljegraenser er tilgeengelige pa Rosemount 3144P- temperaturtransmitterens
Emerson.com/Rosemount/Rosemount-3144.
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2.4.1 Typisk nordamerikansk installation

Fremgangsmade

1. Monter termolommen pa procesbeholderens vag.

2. Monter og tilspaend termolommerne.

3. Udfer en laekagekontrol.

4. Fastger alle ngdvendige rgrforskruninger, sammenkoblinger og
forlaengerstykkefittinger. Forsegl fittinggevindene med en godkendt gevindforsegler
som silikone eller PTFE-tape (hvis n@dvendigt).

5. Skru fgleren ind i termolommen eller direkte ind i processen (afthaengigt af
installationskrav).

6. Kontrollér, at alle krav om forsegling er opfyldt.

7. Fastger transmitteren pa termolomme/fgler-samlingen. Forsegl alle gevind med en
godkendt gevindforsegler, sdsom silikone eller PTFE-tape (hvis nedvendigt).

8. Installer feltledningsrer i den dbne transmitterrerledningsindgang (til
fijernmontering), og fer ledninger ind i transmitterhuset.

9. Trek feltledningerne ind i klemmesiden pa huset.

10. Fastger folerledningerne til transmitterfalerens klemmer.
Ledningsdiagrammet sidder inden i husdaekslet.
11. Fastger og tilspand begge transmitterdaeksler.
2.4.2 Typisk europaeisk installation
Fremgangsmade

1. Monter termolommen pa procesbeholderens vag.

2. Monter og tilspaend termolommerne.

3. Udfer en laekagekontrol.

4. Fastger et forbindelseshoved pa termolommen.

5. Seet feleren ind i termolommen, og forbind fgleren til forbindelseshovedet.
Ledningsdiagrammet sidder inden i forbindelseshovedet.

6. Monter transmitteren pa et 2” (50 mm) ror eller et panel med et af de mulige
monteringsbeslag.

7. Fastger kabelforskruninger til det afskaermede kabel, der Igber fra
forbindelseshovedet til transmitterens rerledningsindgang.

8. Fer det afskaermede kabel fra den modsatte rerledningsindgang pa transmitterens
bagside til kontrolrummet.

9. Sat de afskeermede kabelledninger ind gennem kabelindgangene og ind i
forbindelseshovedet/transmitteren. Tilslut og tilspaend kabelforskruningerne.

10. Tilslut de skeermede kabelledninger til forbindelseshovedets klemmer (sidder
inden i forbindelseshovedet) og falerens ledningsterminaler (sidder inden i
transmitterhuset).
2.4.3 Installation af Rosemount X-well

18

Rosemount X-well"-teknologi er til temperaturovervigningsapplikationer og er ikke
beregnet til kontrol- eller sikkerhedsapplikationer. Den fas i Rosemount 3144P-
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temperaturtransmitteren i en fabrikssamlet direkte monteringskonfiguration med en
Rosemount 0085-rgrklemmefaler. Den kan ikke bruges til fiernmonteret konfiguration.
Rosemount X-well- teknologi kan kun bruges sammen med en fabriksmonteret

og -leveret Rosemount 0085-enkeltelementsfaler med rgrbeslag med selvspids og
med 80 mm forleengerstykke. Den vil ikke fungere som beskrevet sammen med

andre fglere. Installation og brug af forkert faler vil resultere i ungjagtige

beregninger af procestemperaturen. Det er yderst vigtigt, at ovenstaende krav

og installationstrinnene nedenfor overholdes for at sikre, at Rosemount X-well-
teknologien fungerer som beskrevet.

Generelt skal de almindelige retningslinjer for montage af falere med rgrbeslag felges. Se
de sarlige krav til Rosemount 0085-fgleren med rerbeslag og Rosemount X-well-teknologi i
den tilhgrende installationsvejledning:

1. Monter transmitteren direkte pa feleren med rerbeslag for at fa Rosemount X-well-
teknologi til at fungere korrekt.

2. Installer enheden vaek fra dynamiske eksterne temperaturkilder sasom en kedel
eller varmesporing.

3. Serg for, at spidsen af faleren med rgrbeslag kommer i direkte kontakt med
reroverfladen for Rosemount X-well-teknologi. Ophobet fugt mellem fgleren og
rerets overflade eller fglerens ophaeng kan give anledning til ungjagtig beregning
af procestemperaturen. Korrekt fremgangsmade for montering af Rosemount 0085-
feleren med regrbeslag kan ses i den tilhgrende installationsvejledning for at sikre, at
feleren er korrekt i bergring med rgrets overflade.

4. Det er ngdvendigt med isolering (mindst %" tyk med en R-vaerdi pa > 0,42 m? x K/W)
over fglerklemmeenheden og felerforlaengerstykket op til transmitterens hoved for
at undga varmetab. Laeg mindst 6" isolering pa hver side af feleren med rerbeslag.
Vaer opmaerksom p3, at luftmellemrum mellem isolering og rer skal veere minimalt.

Bemaerk
Leeg IKKE isolering over transmitternes hoved, da det vil give lsengere svartider og
kan skade transmitterens elektronik.

5. Selvom den leveres konfigureret fra fabrikken, skal det sikres, at RTD-fgleren med
rerbeslag monteres med 4 ledninger.

Figur 2-6: Installation af Rosemount 3144P-transmitter med Rosemount X-well-
teknologi
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2.4.4 Installer Rosemount X-well sammen med en Rosemount

333 Tri-Loop (kun HART/4-20 mA)

Brug dobbeltfglermuligheden Rosemount 3144P-transmitter, der fungerer med to falere, i
forbindelse med en Rosemount 333 HART Tri-Loop™ HART-til-analog signalomformer til at
opna et uafhaengigt 4-20 mA analogt outputsignal for hvert fglerinput.

Transmitteren kan konfigureres til at udsende fire af de seks fglgende digitale
procesvariabler:

Faler 1

Faler 2

Differenstemperatur
Gennemsnitstemperatur
Ferste gode temperatur
Transmitterklemmetemperatur

Overfladetemperatur (kun Rosemount X-well)

HART Tri-Loop laeser det digitale signal og udsender en eller alle disse variabler i op til tre
separate analoge 4-20 mA-kanaler.

Se Figur 2-7 for grundleeggende installationsoplysninger. Se referencemanualen til
Rosemount 333 HART-til-analog signalomformer for komplette oplysninger om installation.

Figur 2-7: Installationsdiagram for HART Tri-Loop (V)

Install the
Rosemount 3144P

INSTALL THE »| COMMISSION
m ™ TRI-LOOP " THETRI-LOOP
|
Unpack the * A
Tri-Loop Review Tri—{Loop Configure the
7 C('):ZEZ!?;EQHS Tri-Loop to Receive
- Rosemount 3144P
Review the Burst Commands
Tri-Loop *
Reference v
Mount the

Tri-Loop toaDIN
Rail
i

Y
Run Wires from
Rosemount 3144P to
Burst Input Terminals

Refer to HART
No Tri-Loop
Reference Manual

Pass System
Test?

3144P Installed?

Set the Rosemount

3144P Burst Install Channel 1

Command Order Wires from >
Tri-Loop to
* Contrel Room
Set the Rosemount A 4
3144P to Burst OTT[ONT\Lilanall
HART Command 3 Cwanne_ 2 Wires _
from Tri-Loop to

Control Room

OPTIONAL: Install
Channel 3 Wires
from Tri-Loop to

Control Room

(1) Se_Relaterede oplysninger for oplysninger om konfiguration.
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LCD-display

Transmittere bestilt med LCD-display (kode M5) leveres med LCD-displayet installeret.
Eftermontering af LCD-displayet pa en konventionel transmitter krzever en lille
instrumentskruetraekker og LCD-displayseettet, som indeholder:

+ LCD-displayenhed

+ Forleenget daeksel med daekslets O-ring pa plads
* Holdeskruer (2 stk.)

* 10-benet sammenkoblingshoved

Sadan installeres LCD-displayet:

Fremgangsmade

1.

Hvis transmitteren er installeret i en slgjfe, skal du indstille slgjfen til manuel (HART)/
ikke-i-drift (FOUNDATION Fieldbus) tilstand og afbryde stremmen.

Fjern husdaekslet fra elektroniksiden af transmitteren. Fjern ikke
transmitterdaekslerne i eksplosive omgivelser med et stremferende kredslgb.

Serg for, at transmitterens skrivebeskyttelseskontakt er indstillet til positionen Fra.
Hvis transmitterens sikkerhed er slaet Til, kan transmitteren ikke konfigureres til at
genkende LCD-displayet. Hvis du gnsker sikkerheden slaet Til, skal du konfigurere
transmitteren til LCD-displayet og derefter installere maleren.

Indseet forbindelseshovedet i det 10-benede stik pa forsiden af elektronikmodulet.
Indseet stifterne i elektronikkens LCD-display- graenseflade.

Maleren kan drejes i intervaller pa 90 grader, sa den er nem at se. Anbring
et af de fire 10-benede stik pa bagsiden af maleren for at acceptere
sammenkoblingshovedet.

. Fastger LCD-displayenheden til forbindelsesstifterne, og skru og spaend derefter

LCD-displayets skruer i hullerne pa elektronikmodulet.

. Fastger det forlaengede daeksel; spsend mindst en tredjedel omgang, efter O-ringen

kommer i kontakt med transmitterhuset. Begge transmitterdaeksler skal veere helt i
indgreb for at opfylde kravene til eksplosionssikring.

. Tilslut strem, og indstil slgjfen til automatisk (HART)/i-drift (FOUNDATION Fieldbus)

tilstand.

Nar LCD-displayet er installeret, skal du konfigurere transmitteren til at
genkende malermuligheden. Se Relaterede oplysninger eller Relaterede oplysninger
(FOUNDATION Fieldbus).

Bemaerk
Overhold fglgende temperaturgraenser for LCD-displayet:

Under brug: -40 til 185 °F (-40 til 85 °C)
Opbevaring: -76 til 185 °F (-60 til 85 °C)

Installation med flere kanaler (kun HART/4-20 mA)

Flere transmittere kan tilsluttes en enkelt hovedstrgmforsyning (se figuren nedenfor).
I dette tilfelde ma systemet kun jordes ved den negative stremforsyningsklemme. I
flerkanalsinstallationer, hvor flere transmittere er afhaengige af én stremforsyning, og
tab af alle transmittere ville forarsage driftsproblemer, skal du overveje en uafbrudt
stremforsyning eller et backup-batteri. Dioderne vist i Figur 2-8 forhindrer ugnsket
opladning eller afladning af backup-batteriet.
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Figur 2-8: Installationer med flere kanaler
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Udleesning eller controller 1
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Batteri-backup
Stremforsyning DC
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2.5 Ledningsfering

2.5.1 HART/4-20 mA

Feltledninger

Stremmen til transmitteren leveres via signalledningerne. Signal- ledninger behaver ikke
at veere afskaermet, men snoede par skal bruges for at opna bedst mulige resultater. Ker
ikke uskaermede signalledninger i rarledninger eller abne bakker med stremledninger eller
i neerheden af tungt elektrisk udstyr, fordi der kan vaere hgj spaending pa ledningerne,
hvilket kan forarsage elektrisk stad.

Bemaerk
Undga at anvende hgjspaending (f.eks. spaending pa vekselstremledning) op strem- eller
felerklemmerne. Den hgje spaending kan beskadige enheden.
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Figur 2-9: Ledningsforbindelse til transmitterklemmeblok

Ledningsforbindelse

Ledningsforbindelse (med mulighed for integreret transientbeskyttel-
se “T1")
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A. Folerklemmer (1-5)
B. Jord

Figur 2-10: Felerledningsdiagram for HART/4-20 mA
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two RTDs Thermocouples Sensor with RTDs/  Sensor with RTDs/ with Compensation
Thermocouples® Thermocouples® Loop®

Mm@

(1) Transmitteren skal konfigureres til en RTD med 3 ledninger for at kunne genkende en

RTD med en kompensationsslgijfe.

(2) Emerson leverer falere med 4 ledninger til alle enkeltelement-RTD'er.Brug disse RTD'er i
konfigurationer med 2 eller 3 ledninger ved at lade de ledninger, som ikke er
ngdvendige, forblive frakoblede og isolerede med elektrikertape.
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Fremgangsmade

1. Fjern transmitterdakslerne.
Fjern ikke daekslerne til transmitteren i en eksplosiv omgivelse, nar der er sat stream
til kredslgbet.

2. Slut den positive stremledning til klemmen maerket “+" og den negative
strgmledning til klemmen meaerket “-" som vist i Figur 2-9.
Krympede muffer anbefales ved ledningsfering til skrueklemmer.

3. Spand klemmeskruerne for at sikre, at der er god kontakt. Inget yderligere
forsyningsnet er pakraevet.

4. Udskift transmitterdaekslerne, og serg for, at begge transmitterdaeksler er helt
aktiveret, for at opfylde krav til eksplosionsbeskyttelse.

Strem-/stremslejfeforbindelser

Brug kobbertrad af tilstraekkelig sterrelse for at sikre, at spaendingen over transmitterens
stromklemmer ikke kommer under 12,0 VDC.

1. Tilslut de aktuelle signalledninger som vist i Figur 2-11.
2. Kontroller polariteten og forbindelserne igen.
3. Taend for stremmen pa knappen ON (TIL).

For information om multikanalinstallationer henvises til Installation med flere kanaler (kun

HART/4-20 mA).

Bemaerk

Tilslut ikke strem-/signalledningerne til testklemmen. Spaendingen, der er til stede pa
strem-/signalledningerne, kan braende dioden for beskyttelse mod omvendt polaritet,

der er indbygget i testklemmen. Hvis testklemmens diode for beskyttelse mod omvendt
polaritet breendes af forkerte strem-/signalledninger, kan transmitteren stadig betjenes
ved at springe streammen fra testklemmen til “-"-klemmen. Se Testklemme (kun HART/4-20
mA) for brug af klemmen.
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Figur 2-11: Tilslutning af en feltkommunikator til en transmitterslojfe (HART/4-20 mA)

A. Strom-/signalklemmer
B. 250<R, <1100
C. Stremforsyning

Bemaerk
Signalledningen kan jordes pa et hvilket som helst tidspunkt eller efterlades ujordet.

Bemaerk

AMS Device Manager-software eller en feltkommunikator kan tilsluttes pa et hvilket som
helst termineringspunkt i signalslgjfen. Signalslgjfen skal have mellem 250 og 1100 ohm
belastning for kommunikation.
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2.6 Foundation Fieldbus

Figur 2-12: Transmitterklemmeblok

Lednings- forbindelse Ledningsforbindelse
(med mulighed for integreret transientbeskyttel-
se“T1")
A
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A. Falerklemmer (1-5)
B. Stremklemmer
C. Jord

Figur 2-13: Felerledningsdiagram til FOUNDATION Fieldbus
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M@

(1) Transmitteren skal konfigureres til en RTD med 3 ledninger for at kunne genkende en
RTD med en kompensationsslgjfe.

(2) Emerson leverer falere med 4 ledninger til alle enkeltelement-RTD'er.Brug disse RTD'er i
konfigurationer med 2 eller 3 ledninger ved at lade de ledninger, som ikke er
ngdvendige, forblive frakoblede og isolerede med elektrikertape.
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RTD- eller ohm-inputs

Hvis transmitteren er fiernmonteret fra en 3- eller 4-leder RTD, vil den fungere

inden for specifikationer uden rekalibrering for ledningsmodstande pa op til 60 ohm
pr. ledning (svarende til 1000 fod 20 AWG-ledning). I dette tilfselde ber ledningerne
mellem RTD og transmitteren vaere afskarmet. Hvis du kun bruger to ledninger (eller
en kompensationsslgjfe- ledningskonfiguration), er begge RTD-ledninger i serie med
folerelementet, sa der kan opsta betydelige fejl, hvis ledningslangderne overstiger en
fod 20 AWG-ledning. Ved starre laengder skal du fastgere en tredje eller fjerde ledning
som beskrevet ovenfor. For at fjerne modstandsfejl ved 2-leder ledning kan 2-leder
forskydningskommandoen bruges. Dette giver brugeren mulighed for at indtaste den
malte ledningsmodstand, hvilket resulterer i, at transmitteren justerer temperaturen for
at rette fejlen.

Nar du bruger Rosemount X-well-teknologi, skal Rosemount 3144P-
temperaturtransmitteren monteres pa en Rosemount 0085-rgrklemme RTD-fgler i en
direkte monteret 4-leder-konfiguration. Den kan andres til 3- eller 2-leder-konfiguration
i marken, hvis det er negdvendigt.

Termoelement- eller millivolt-inputs

For direkte monterede applikationer skal du slutte termoelementet direkte til
transmitteren. Hvis transmitteren monteres eksternt for fgleren, skal der bruges en
passende termoelement- forlengerledning. Lav forbindelser til millivolt-inputs med
kobbertrad. Brug afskeermning til lange ledningslab.

Bemaerk

Til HART-transmittere anbefales det ikke at bruge to jordede termoelementer med en
valgfri dobbelttransmitter. Til anvendelser, hvor brug af to termoelementer @nskes, skal du
forbinde enten to ujordede termoelementer, et jordet og et ujordet termoelement eller et
dobbelt termoelement.

Stremforsyning

HART

En ekstern streamforsyning er pakraevet for at betjene transmitteren (medfalger ikke).
Transmitterens omrade for indgangsspanding er 12 til 42,4 VDC. Dette er den strem,
der kraeves pa tvaers af transmitterens stremklemmer. Stremklemmerne er klassificeret
til 42,4 VDC. Med 250 ohm modstand i slgjfen kraever transmitteren mindst 18,1 VDC for
kommunikation.

Den strem, der leveres til transmitteren, bestemmes af den samlede slgjfemodstand og
bor ikke falde til under lgftespaendingen. Leftespaendingen er den forsyningsspaending,
der som minimum kraeves for en given total slgjfemodstand. Se Figur 2-14 for at bestemme
den kraevede forsyningsspaending. Hvis stremmen falder under lgftespaendingen, mens
transmitteren konfigureres, kan transmitteren muligvis udsende forkerte oplysninger.

Jaevnstremsforsyningen skal give strem, der har mindre end 2 % rippel. Den
samlede modstandsbelastning er summen af modstanden af signalledningerne og
belastningsmodstanden i enhver controller, indikator eller relateret udstyr i slgjfen.
Bemaerk, at modstanden i eventuelle egensikkerhedsbarrierer skal medregnes.

Bemeaerk
Permanent skade pa transmitteren kan opsta, hvis spaendingen falder til under 12,0 VDC
ved stremklemmerne, nar transmitterens konfigurationsparametre aendres.
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Figur 2-14: Belastningsgranser

Maksimal belastning = 40,8 x (forsynings- spaending-12,0)

4-20 mA dc

Opecrating
region

| | I
20 30 40 424

Load (Ohms)
~
n
S
|

Supply voltage (Vdc)

FounbpATION Fieldbus

Drevet over FOUNDATION Fieldbus med standard Fieldbus- stremforsyninger fungerer
transmitteren mellem 9,0 og 32,0 VDC, maksimalt 11 mA. Transmitterens stremklemmer
er klassificeret til 42,4 VDC.

Stremklemmerne pa transmitteren er ikke fglsomme over for polaritet.

Overspaendinger/transienter

Transmitteren kan modsta elektriske transienter i det energiniveau, der
normalt forekommer ved statiske udladninger eller induceret omskiftning;
hgjspaendingstransienter, sdsom dem, der induceres i ledninger fra lynnedslag i
naerheden, kan dog beskadige bade transmitteren og feleren.

Den integrerede transientbeskyttede klemmerakke (optionskode T1) beskytter mod
hgjspandingstransienter. Den integrerede transientbeskyttede klemmeraekke fas som en
bestilt option eller som tilbeher.

Jording
Foler- afskaermning

Stremmene i ledningerne induceret af elektromagnetisk interferens kan reduceres ved
afskeermning. Afskarmning farer stremmen til jorden og vaek fra ledninger og elektronik.
Hvis enderne af afskaermningerne er tilstraekkeligt jordede, vil kun en lille maengde strem
faktisk komme ind i transmitteren.

Hvis enderne af afskaermningen efterlades ujordet, skabes der spaending mellem
afskeermningen og transmitterens hus og ogsa mellem afskarmningen og jorden i
elementenden. Transmitteren vil muligvis ikke vare i stand til at kompensere for denne
spaending, hvilket far den til at miste kommunikationen og/eller ga i alarm. I stedet for
at afskeermningen ferer stremmene vaek fra transmitteren, vil stremmene nu stremme
gennem fglerledningerne ind i transmitterkredslgbet, hvor de vil forstyrre kredslgbets
drift.
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2.8.1 Termoelement uden jordforbindelse, mV og RTD/ohm-

input
Mulighed 1: Anbefales til transmitterhus uden jordforbindelse

1. Slut signalledningsafskarmningen til falerledningsafskarmningen.

2. Serg for, at de to afskeermninger er bundet sammen og elektrisk isoleret fra
transmitterens hus.

3. Jord kun afskeermningen i stremforsyningsenden.

4. Serg for, at afskeermningen ved faleren er elektrisk isoleret fra det omgivende
udstyr, der kan vaere jordet.

5. Kobl afskaermningerne sammen, sa de er elektrisk isolerede fra transmitteren.

A. Folerledninger

B. Transmitter

C. 4-20 mA slgjfe

D. Jordforbindelsespunkt pa afskeermning
E. DCS

Mulighed 2: Anbefales til jordet transmitterhus

1. Jord transmitterhuset, og tilslut derefter falerledningsafskeermningen til
transmitterhuset (se Transmitterhus ).

2. Serg for, at afskeermningen i felerenden er elektrisk isoleret fra omgivende udstyr,
der kan vere jordet.

3. Jord signalledningsafskeermningen i stremforsyningsenden.
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A. Folerledninger

B. Transmitter

C. 4-20 mA slgjfe

D. Jordforbindelsespunkt pd afskeermning
E. DCS

Mulighed 3
1. Hvis det er muligt, skal du jorde falerledningsafskeermningen ved fgleren.

2. Serg for, at felerlednings- og signalledningsafskaermningerne er elektrisk isolerede
fra transmitterhuset og andet udstyr, som kan vaere jordet.

3. Jord signalledningsafskeermningen i stremforsyningsenden.

A. Folerledninger
B. Transmitter
C. 4-20 mA slgjfe

D. Jordforbindelsespunkt pd afskeermning
E. DCS

2.8.2 Input fra jordet termoelement

Fremgangsmade
1. Jord felerledningsafskeermningen ved fgleren.

2. Serg for, at felerlednings- og signalledningsafskarmningerne er elektrisk isolerede
fra transmitterhuset og andet udstyr, som kan vaere jordet.

3. Tilslut signalledningsafskarmningen til jord ved stremforsyningsenden.
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A. Folerledninger

B. Transmitter

C. 4-20 mA slgjfe

D. Jordforbindelsespunkt pa afskeermning
E. DCS

2.8.3 Transmitterhus

Jord transmitterhuset i henhold til elektriske krav lokalt eller pa stedet. En intern
jordklemme er standard. En valgfri ekstern jordkabelskosamling (optionskode G1) kan
0gsa bestilles, hvis det er nadvendigt. Automatisk bestilling af visse farlige godkendelser
inkluderer en udvendig jordsko.

www.Emerson.com 31


https://www.emerson.com/global

Installation Referencemanual
Februar 2024 00809-0108-4021

32 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Referencemanual HART-idriftseettelse
00809-0108-4021 Februar 2024

3 HART-idriftseettelse

3.1 Oversigt

Dette afsnit indeholder oplysninger om idriftsaettelse og opgaver, der skal udferes

pa baenken fer installation. Dette afsnit indeholder kun oplysninger om Rosemount™
3144P HART®-konfiguration. Feltkommunikatoren og instruktionerne er givet for at udfgre
konfigurations- funktioner.

For nemheds skyld er feltkommunikatorens genvejstastsekvenser meerket “Genvejstaster”
for hver softwarefunktion under de relevante overskrifter.

HART 7-genvejstaster |1, 2, 3 osv.

Hjeelp til AMS Device Manager kan findes i AMS Device Manager-onlinevejledninger i AMS
Device Manager-systemet.

3.2 Bekraeft kompatibilitet med HART-revision

Hvis du bruger HART-baseret styring eller systemer til styring af aktiver, skal du bekraefte
HART-protokollens kapacitet for disse systemer for installation af transmitteren. Ikke alle
systemer kan kommunikere med HART-revision 7. Denne transmitter kan konfigureres til
enten HART-revision 5 eller -revision 7.

3.2.1 Skift af HART-revisionstilstand

Hvis konfigurationsredskabet til HART-protokollen ikke kan kommunikere med HART-
revision 7, indlaeser transmitteren en generisk menu med begraensede funktioner. Der kan
skiftes HART-revisionstilstand som fglger i den generiske menu:

Fremgangsmade

Veelg Manual Setup (Manuel opsaetning) > Device Information (Enhedsoplysninger) >
Identification (Identifikation) > Message (Meddelelse).

a. For at skifte til HART-revision 5 skal du indtaste “HARTS" i feltet Message
(Meddelelse).

b. For at skifte til HART-revision 5 skal du indtaste “"HART7" i feltet Message
(Meddelelse).
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3.3 Sikkerhedsmeddelelser

Instruktioner og procedurer i dette afsnit kan kreeve seerlige forholdsregler for at sikre
sikkerheden for det personale, der udfgrer operationerne. Oplysninger, der omhandler
potentielle sikkerhedsspargsmal, er markeret med et advarselssymbol (A\). Se falgende
sikkerhedsmeddelelser, inden arbejdsprocesser markeret med dette symbol udfgres.

A ADVARSEL

Eksplosioner kan resultere i dad eller alvorlige kvaestelser.

« Fjern ikke instrumentets daksel i eksplosive omgivelser, nar der er sat strgm til
kredslgbet.

+ Inden en handholdt kommunikationsenhed tilsluttes i eksplosive omgivelser, skal det
sikres, at instrumenterne i slgjfen er installeret i overensstemmelse med praksis for
kabelfaringer, der er egensikre eller ikke-antaendingsfarlige.

+ Begge transmitterdaeksler skal lukke helt teet for at overholde krav til
eksplosionssikring.

Elektrisk stad kan medfere ded eller alvorlige kveestelser.

+ Hvis foleren er installeret i et hajspaendingsmilje, og der opstar en fejltilstand eller
installationsfejl, kan der veere hgjspaending i transmitterledninger og -klemmer.

+ Udvis ekstrem forsigtighed ved kontakt med ledninger og klemmer.
Proceslaekager kan resultere i ded eller alvorlige kvaestelser.
+  Termolommen ma ikke fjernes under drift.

+ Installér og spaend termolommer og felere, inden der paferes tryk.

3.4 Feltkommunikator

Menutraeet og genvejstastsekvenserne bruger fglgende enhedsrevisioner:
+ Enhedens betjeningspanel: Enhedsrevision 5 og 7, DD v1

Feltkommunikatoren udveksler oplysninger med transmitteren fra kontrolrummet,
instrumentstedet eller et hvilket som helst ledningsafslutningspunkt i slgjfen. For at

lette kommunikationen kan du tilslutte feltkommunikatoren parallelt med transmitteren
(se Figur 2-14) ved hjeelp af slgjfetilslutningsporte pa toppen af feltkommunikatoren.
Tilslutningerne er ikke-polariserede. Lav ikke tilslutninger til nikkel-cadmium (NiCad)-
opladerstikket i eksplosive omgivelser. Fgr du tilslutter feltkommunikatoren i en eksplosiv
omgivelse, skal du sgrge for, at instrumenterne i slgjfen er installeret i henhold til
praksisser for egensikre eller ikke-antaendelige feltledninger
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Opdatering af HART-kommunikationssoftwaren

Feltkommunikator-softwaren skal muligvis opdateres for at udnytte yderligere funktioner,
der er tilgaengelige i den nyeste Rosemount 3144P-transmitter. Udfer felgende trin for at
fastsla, om en opgradering er nadvendig.

Fremgangsmade

1.

2.

Velg Rosemount fra listen over fabrikanter 5 og 6 og 3144 Temp fra listen over
modeller

Hvis valgmulighederne for Field Device Rev (Feltenhedsrevision) omfatter “Dev

v1”, “Dev v2”, “Dev v3" eller “Dev v4” (med enhver DD-version), vil brugeren veere i
stand til at oprette forbindelse til enheden med reduceret funktionalitet. For at lase
op for fuld funktionalitet skal du downloade og installere den nye DD.

Bemeaerk
Den originale udgivelse af den sikkerhedscertificerede Rosemount 3144P bruger
navnet “3144P SIS” fra modellisten og kraever “Dev v2, DD v1”.

Bemeaerk

Hvis kommunikationen startes med en forbedret Rosemount 3144P ved hjzelp
af en kommunikator, der kun har en tidligere version af transmitterens
enhedsdeskriptorer (DD'er), viser kommunikatoren falgende meddelelse:

NOTICE: Upgrade to the field communicator software to access new XMTR functions.
BEM/ERK: Opgrader til feltkommunikatorsoftwaren for at fa adgang til nye XMTR-
funktioner. Vil du fortseette med den gamle beskrivelse?

YES (JA): Kommunikatoren vil kommunikere korrekt med transmitteren ved hjaelp af
de eksisterende

sender-DD'er. Nye softwarefunktioner for DD i kommunikatoren vil dog ikke veere
tilgeengelige.

NO (NEJ): Kommunikatoren vil som standard have en generisk
transmitterfunktionalitet.

Hvis YES (JA) veelges, efter at transmitteren er konfigureret til at bruge de nye
funktioner i de forbedrede transmittere (sasom konfiguration af dobbelt input eller
en af de tilfgjede folerinputtyper - DIN Type L eller DIN Type U), vil brugeren
opleve problemer med at kommunikere med transmitteren og vil blive bedt om

at sla kommunikatoren fra. For at forhindre, at dette sker, skal du enten opgradere
kommunikatoren til den nyeste DD eller svare NO (NEJ) til ovenstaende spgrgsmal
og som standard bruge den generiske transmitterfunktionalitet.
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Menutrae for betjeningspanelet

Figur 3-1: HART 5 - Oversigt
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Figur 3-2: HART 5 - Konfigurer
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Figur 3-3: HART 5 - Servicevaerktoj
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Figur 3-4: HART 7 - Oversigt
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Overview
o

Figur 3-5: HART 7 - Konfigurer
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Figur 3-6: HART 7 - Serviceveerktoj
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Genvejstastsekvens for betjeningspanelet

Genvejstastsekvenser er angivet nedenfor for almindelige Rosemount 3144P-
transmitterfunktioner.

Bemaerk

Genvejstastsekvenserne forudsaetter, at “Device Revision Dev 5 (HART 5) or v7
(HART 7), DD v1” bliver brugt. Tabel 3-1 giver alfabetiske funktionslister for alle
feltkommunikatoropgaver samt deres tilsvarende genvejstastsekvenser.

Tabel 3-1: Genvejstastsekvenser

Funktion HART 5-genvejstaster HART 7-genvejstaster

2-wire offset Sensor 1 (Forskyd- 2,2,1,5 2,2,1,6
ning med 2 ledninger for foler

1

2-wire offset Sensor 2 (Forskyd- 2,2,2,5 2,2,2,6
ning med 2 ledninger for faler
2)

Alarm values (Alarmveaerdier) 2,2,56 2,2,56

Analog calibration (Analog kali- 3,4,5 3,4,5
brering)

Analog output (Analogt output) 2,2,5 2,2,5

Average temperature setup 2,2,3,3 2,2,3,3
(Indstilling af gennemsnitlig
temperatur)

Burst mode (Burst-tilstand) - 2,2,8,4

Comm status (Komm. status) - 1,2

Configure additional messages - 2,2,8,4,7
(Konfigurer yderligere medde-
lelser)

Configure Hot Backup™ (Konfi- 2,2,4,1,3 2,2,4,1,3
gurer hot backup)

Date (Dato) 2,2,7,1,2 2,2,7,1,3

Descriptor (Deskriptor) 2,2,7,1,3 2,2,7,1,4

Device information (Enhedsop- 2,2,7,1 2,2,7,1
lysninger)

Differential temperature setup 2,2,3,1 2,2,3,1
(Indstilling af differenstempera-
tur)

Filter 50/60 Hz (Filter 50/60 Hz) 2,2,7,51 2,2,7,51

Find device (Find enhed) - 3,4,6,2

First good temperature setup 2,2,3,2 2,2,3,2
(Indstilling af fgrste acceptable
temperatur)

Hardware revision (Hardwarere- 1,8,2,3 1,11,2,3
vision)

HART Lock (HART-las) - 2,2,9,2
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Tabel 3-1: Genvejstastsekvenser (fortsat)

Funktion

HART 5-genvejstaster

HART 7-genvejstaster

Intermittent sensor detect (Af-
brudt felerdetektering)

2,2,7,52

2,2,7,52

Lock status (Lasestatus)

1,11,3,7

Long tag (Langt maerke)

2,2,7,2

Looptest (Slgjfetest)

3,51

3,51

LRV (Lower Range Value) (Nedre
omradeveaerdi)

2,2,55,3

2,2,55,3

Message (Meddelelse)

2,2,7,1,4

2,2,7,1,5

Open sensor holdoff (Aben fg-
lerkontrol)

2,2,7,4

2,2,7,4

Percent range (Procentomrade)

2,2,54

2,2,54

Sensor 1 configuration (Konfigu-
ration af foler 1)

2,2,1

2,2,2

Sensor 1 serial number (Serie-
nummer for foler 1)

2,2,1,7

2,2,1,8

Sensor 1 setup (Opsatning af
foler 1)

2,2,1

2,2,1

Sensor 1 status (Status for faler
1)

2,2,1,2

Sensor 1 type (Feler 1-type)

2,2,1,2

2,2,1,3

Sensor 1 unit (Feler 1-enhed)

2,2,1,4

2,2,1,5

Sensor 2 configuration (Konfigu-
ration af foler 2)

2,2,2

2,2,2

Sensor 2 serial number (Serie-
nummer for faler 2)

2,2,2,7

2,2,2,8

Sensor 2 setup (Opsaetning af
foler 2)

2,2,2

2,2,2

Sensor 2 status (Status for feler
2)

2,2,2,2

Sensor 2 type (Faler 2-type)

2,2,2,2

2,2,2,3

Sensor 2 unit (Feler 2-enhed)

2,2,2,4

2,2,2,5

Sensor drift alert (Advarsel om
folerafvigelse)

2,2,4,2

2,2,4,2

Simulate device variables (Simu-
ler enhedsvariabler)

3,52

Software revision (Softwarerevi-
sion)

1,824

1,11,2,4

Tag

2,2,7,1,1

2,2,7,1,1

Terminal temperature units
(Temperaturenheder for klem-
mer)

2,2,7,3

2,2,7,3

URV (Upper Range Value) (@vre
omradevaerdi)

2,2,55,2

2,2,55,2
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Tabel 3-1: Genvejstastsekvenser (fortsat)

Funktion HART 5-genvejstaster HART 7-genvejstaster
Variable mapping (Kortleegning 2,2,8,5 2,2,8,5

af variabler)

Thermocouple diagnostic (Ter- 2,1,7,1 2,1,7,1
moelement, fejlfinding)

Min/max tracking (Min./maks. 2,1,7,2 2,1,7,2
sporing)

Rosemount X-well” setup (Op- - 2,2,1,11
satning af Rosemount X-well)
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3.6

3.6.1

3.7
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Gennemga konfigurationsdata

Fer du betjener transmitteren i en faktisk installation, skal du gennemga alle
fabriksindstillede konfigurationsdata for at sikre, at de afspejler den nuveerende
applikation.

Gennemgang

HART 5-genvejstaster |1, 4

HART 7-genvejstaster |2, 2

Feltkommunikator

Gennemga transmitterens konfigurationsparametre, der er indstillet pa fabrikken, for at
sikre ngjagtighed og kompatibilitet med den pagaeldende applikation. Nar du har aktiveret
funktionen Review (Gennemga), skal du rulle gennem datalisten og kontrollere hver
variabel. Hvis @ndringer i transmitterens konfigurationsdata er ngdvendige, henvises der

til Konfiguration.

Tjek output
Fer du udferer andre felerhandlinger online, skal du gennemga konfigurationen af

Rosemount 3144P-transmitterens digitale outputparametre for at sikre, at transmitteren
fungerer korrekt.

Analogt output

HART 5-genvejstaster |2, 2,5

HART 7-genvejstaster |2, 2,5

Feltkommunikator

Rosemount 3144P-procesvariablerne leverer transmitterens output. Menuen PROCESS
VARIABLE (PROCESVARIABEL) viser procesvariablerne, herunder registreret temperatur,
procentomrade og analogt output. Disse procesvariabler opdateres labende. Den primare
variabel er 4-20 mA analogt signal.

Konfiguration

Rosemount 3144P skal have visse grundlaeggende variabler konfigureret for at fungere. I
mange tilfaelde er disse variabler forudkonfigureret pa fabrikken. Konfiguration kan veere
pakraevet, hvis konfigurationsvariablerne skal revideres.

Variable mapping (Kortleegning af variabler)

HART 5-genvejstaster 2,2,8,5

HART 7-genvejstaster 2,2,8,5
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Feltkommunikator

Menuen Variable mapping (Kortlaegning af variabler) viser raekkefglgen af
procesvariablerne. Valg 5 Variable Re-Map (Ny kortleegning af variabler) for at a&ndre
denne konfiguration. Rosemount 3144P-skaermeme til konfiguration af input fra én faler
giver mulighed for at veelge den primaere variabel (PV) og den sekundaere variabel (SV).
Nar skaermbilledet Select PV (Vaelg PV) vises, skal Snsr 1 eller Terminal Temperature
(Klemmetemperatur) valges.

Rosemount 3144P-skaermen til konfiguration af dobbeltfgler giver mulighed for at veelge
primaer variabel (PV), sekundaer variabel (SV), tertizer variabel (TV) og kvaternaer variabel
(QV). Valgmulighederne for variabler er Sensor 1 (Faler 1), Sensor 2 (Faler 2), Differential
Temperature (Differenstemperatur), Average Temperature (Gennemsnitstemperatur), First-Good
Temperature (Farste gode temperatur), Terminal Temperature (Klemmetemperatur) og Not Used
(Ikke brugt). Den primaere variabel er 4-20 mA analogt signal.

Falerkonfiguration

HART 5-genvejstaster |2, 1,1

HART 7-genvejstaster |2, 1,1

Feltkommunikator

Felerkonfigurationen indeholder oplysninger til opdatering af felertype, tilslutninger,
enheder og deempning.

Skift type og forbindelser

Foler 1:2,2,1

HART 5-genvejstaster
Foler 2:2,2,2

Foler 1:2,2,1

HART 7- jstast
geNVeIStaster | coler2:2,2,2

Forbindelseskommandoen giver brugeren mulighed for at vaelge fglertype og antal
folerledninger, der skal tilsluttes, fra felgende liste:

¢ 2-, 3-eller 4-leder Pt 100, Rosemount X-brgnd, Pt 200, Pt 500, Pt 1000 (platin) RTD'er (a =
0,00385 Q/Q/°C)

«  2-,3-eller 4-leder Pt 100, Pt 200 (platin) RTD'er (a = 0,003916 Q/Q/°C)
* 2-,3-eller 4-leder Ni 120 (nikkel) RTD'er

* 2-, 3-eller 4-leder Cu 10 (kobber) RTD'er

« IEC/NIST/DIN Type B, E, J, K, R, S, T termoelementer

+ DIN type L, U termoelementer

+  ASTM type W5Re/W26Re termoelement

*  GOST type L termoelementer

+ =10 til 100 millivolt

¢ 2-,3-eller 4-leder 0 til 2000 ohm

Kontakt en Emerson-repraesentant for at fa oplysninger om temperaturfelere,
termolommer og tilbeh@rsmonteringshardware, der er tilgaeengelige via Emerson.
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Outputenheder

HART 5-genvejstaster

Feler1:2,2,1,4
Feler2:2,2,2,4

HART 7-genvejstaster

Foler1:2,2,1,5
Foler2:2,2,2,5

Kommandoerne for feler 1-enheden og fgler 2-enheden indstiller de gnskede primaere
variable enheder. Transmitterens output kan indstilles til en af falgende tekniske enheder:

Grader Celsius
Grader Fahrenheit
Grader Rankine
Kelvin

Ohm

Millivolt

Serienummer for faler 1

HART 5-genvejstaster |2,2,1,7

HART 7-genvejstaster |2,2,1,8

Serienummeret pa den tilsluttede fgler kan angives i faler 1 S/N-variablen Det er nyttigt til
at identificere folere og spore falerkalibreringsoplysninger.

Serienummer for feler 2

HART 5-genvejstaster |2,2,2,7

HART 7-genvejstaster |2,2,2,8

Serienummeret pa en anden foler kan angives i fgler 2 S/N-variablen.
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3.7.7 RTD-forskydning med 2 ledninger
Foler1:2,2,1,5
Foler2:2,2,2,5

Foler1:2,2,1,6
Foler2:2,2,2,6

HART 5-genvejstaster

HART 7-genvejstaster

Kommandoen for forskydning med 2 ledninger gar det muligt at indtaste den malte
ledningsmodstand, hvilket resulterer i, at transmitteren justerer sin temperaturmaling
for at rette fejlen forarsaget af denne modstand. Pa grund af manglende udligning af
ledningstrad i RTD'en kan temperaturmalinger foretaget med en RTD med 2 ledninger er
ofte ungjagtige.

3.7.8 Klemmetemperatur (krop)

HART 5-genvejstaster |2,2,7,3

HART 7-genvejstaster |2,2,7,3

Kommandoen Terminal Temp (Klemmetemperatur) indstiller
klemmetemperaturenhederne for at angive temperaturen ved transmitterklemmerne.

3.7.9 Konfiguration med to folere

HART 5-genvejstaster |2,2,3

HART 7-genvejstaster |2,2,3

Konfiguration med to falere indstiller de funktioner, der kan bruges med en konfigureret
transmitter med to fglere, herunder differenstemperatur, gennemsnitstemperatur, forste
gode temperatur.

Differentialtryk

HART 5-genvejstaster |2, 2,3, 1

HART 7-genvejstaster |2, 2,3, 1

Feltkommunikator

Transmitteren, der er konfigureret til en dobbeltfgler, kan acceptere to vilkarlige inputs og
derefter vise differenstemperatur mellem dem. Brug falgende procedure med traditionelle
genvejstaster til at konfigurere transmitteren til at male differenstemperatur:

Bemaerk

Denne procedure rapporterer differenstemperaturen som det primaere variable analoge
signal. Hvis dette ikke er ngdvendigt, kan du tildele differentieltemperatur til den
sekundaeere, tertizere eller kvaternaere variabel.

Bemaerk

Transmitteren bestemmer differenstemperaturen ved at traeekke afleesningen af feler 2 fra
foler 1 (S1-S2). Serg for, at denne subtraktionsraekkefalge er i overensstemmelse med den
onskede aflaesning for applikationen. Der henvises til Figur 2-4, eller inde i transmitterens
daeksel pa klemmesiden for fglerledningsdiagrammer.
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Hvis du bruger et LCD-display til lokal indikation, skal du konfigurere maleren til at aflaese
de relevante variabler ved hjeelp af LCD-displaytilstande.

Gennemsnitstemperatur

HART 5-genvejstaster |2,2,3,3

HART 7-genvejstaster |2,2,3,3

Feltkommunikator

Transmitteren, der er konfigureret til dobbelte fglere, kan udsende og vise
gennemsnitstemperaturen for to vilkarlige inputs. Brug felgende procedure
med traditionelle genvejstaster til at konfigurere transmitteren til maling af
gennemsnitstemperaturen:

Konfigurer faler 1 og feler 2 korrekt. Vaelg 7 Device Setup (Enhedsopscetning), 3 Configuration
(Konfiguration), 2 Sensor Configuration (Falerkonfiguration), 1 Change Type and Conn. (Skift
type og forbindelse) for at indstille fglertypen og antallet af ledninger til foler 1. Gentag for
foler 2.

Bemaerk

Denne procedure konfigurerer gennemsnitstemperaturen som det primaere variable
analoge signal. Hvis dette ikke er ngdvendigt, kan du tildele gennemsnitstemperaturen
til den sekundeere, tertisere eller kvaternaere variabel.

Hvis du bruger et LCD-display, skal du konfigurere det til at Izese de relevante variabler ved
hjeelp af LCD-displaytilstande.

Bemaerk

Hvis foler 1 og/eller feler 2 skulle svigte, mens PV er konfigureret til
gennemsnitstemperatur og Hot Backup-funktionen er ikke aktiveret, udlgser transmitteren
en alarm. Af denne grund anbefales det, nar PV er fglergennemsnit, at Hot Backup-
funktionen aktiveres, nar der anvendes falere med to elementer, eller nar der foretages

to temperaturmalinger fra samme punkt i processen. Hvis der opstar en felerfejl, nar Hot
Backup-funktionen er aktiveret, mens PV er fglergennemsnit, kan der opsta tre scenarier:

* Hvis fgler 1 svigter, vil gennemsnittet kun aflaeses fra foler 2, den fungerende faler.
* Hvis fgler 2 svigter, vil gennemsnittet kun aflaeses fra feler 1, den fungerende faler.

* Hvis begge fglere svigter samtidigt, vil transmitteren udlgse en alarm, og den
tilgeengelige status (via HART) angiver, at bade faler 1 og feler 2 har svigtet.

I de to forste scenarier afbrydes 4-20 mA-signalet ikke, og den status, der er tilgaengelig for
kontrolsystemet (via HART-protokollen), angiver, hvilken faler der har svigtet.

Forste gode konfiguration

HART 5-genvejstaster |2,2,3,2

HART 7-genvejstaster |2,2,3,2

Feltkommunikator

Den fgrste gode enhedsvariabel er nyttig til anvendelser, hvor dobbelte fglere (eller

en enkelt dobbelt-elementfaler) bruges i en enkelt proces. Den fgrste gode variabel

vil rapportere foler 1-vaerdien, medmindre faler 1 svigter. Nar faler 1 svigter, vil faler
2-veerdien blive rapporteret som den ferste gode variabel. Nar den fgrste gode variabel

er skiftet til fgler 2, vender den ikke tilbage til feler 1, far der sker en hovednulstilling,

eller Suspend Non-PV alarms (Suspender ikke-PV-alarmer) deaktiveres. Nar PV er kortlagt
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til ferste gode variabel, og enten foler 1 eller feler 2 svigter, vil det analoge output
ga til alarmniveauet, men den digitale PV- vaerdi, der laeses gennem HART-protokollens
graenseflade, vil stadig rapportere den korrekte farste gode fglerveerdi.

Hvis brugeren ikke gnsker, at transmitteren skal ga i analog outputalarm, nar PV'en er
kortlagt til farste gode variabel, og feler 1 svigter, skal man aktivere tilstanden Suspend
Non-PV Alarm (Suspender ikke-PV-alarm) . Denne kombination forhindrer det analoge
output i at ga til alarmniveauet, medmindre BEGGE falere svigter.

Konfiguration af Hot Backup-funktion

HART 5-genvejstaster |2,2,4,1,3

HART 7-genvejstaster [2,2,4,1,3

Feltkommunikator

Config hot BU-kommandoen konfigurerer transmitteren til automatisk at bruge feler

2 som primeer faler, hvis feler 1 svigter. Nar funktionen Hot Backup er aktiveret,

skal den primaere variabel (PV) enten vaere fgrste gode variabel eller falergennemsnit.

Se Gennemsnitstemperatur for detaljer om brug af Hot Backup-funktionen, nar PV er
folergennemsnittet. Foler 1 eller 2 kan kortleegges som sekundzer variabel (SV), tertiaer
variabel (TV) eller kvaternaer variabel (QV). I tilfeelde af en fejl i primaer variabel (feler 1),
gar transmitteren i Hot Backup-funktionstilstand, og faler 2 bliver PV. 4-20 mA-signalet
afbrydes ikke, og en status er tilgeengelig for kontrolsystemet gennem HART-protokollen
om, at faler 1 har svigtet. En LCD-skaerm, hvis en sddan er monteret, viser status for den
defekte foler.

Mens transmitteren er konfigureret til Hot Backup-funktionen, og hvis feler 2 svigter,
men faler 1 stadig fungerer korrekt, fortseetter transmitteren med at rapportere PV

4-20 mA analogt outputsignal, mens en status er tilgeengelig for kontrolsystemet via
HART-protokollen om, at faler 2 har svigtet. I Hot Backup-funktionstilstanden vender
transmitteren ikke tilbage til fgler 1 for at styre det analoge output pé 4-20 mA, fer Hot
Backup-funktionstilstanden nulstilles ved enten genaktivering via HART-protokol eller ved
kortvarigt at slukke for transmitteren.

Du kan finde oplysninger om brug af Hot Backup-funktionen sammen med HART Tri-Loop
under Brug sammen med HART Tri-Loop.

Beskrivelse Den uventede fejl i en kritisk temperaturmaling kan forarsage sikkerheds-
af proble-  problemer, miligmaessige eller lovgivningsmaessige bekymringer og proce-
met: snedlukninger.

Voresles-  Hot Backup-funktionen ger det muligt for transmitteren automatisk at skifte

ning: transmitterinputtet fra den primaere fgler til den sekundaere fgler, hvis den
primare feler svigter. Dette forhindrer en procesafbrydelse pa grund af fejl
i den primaere faler. Der genereres ogsa en vedligeholdelsesadvarsel for at
underrette operatgrer om, at en fgler har svigtet, og at Hot Backup-funktio-
nen er aktiv.

Sadanvir-  To felere er forbundet til en dobbelt-inputtransmitter. De to falere males

ker det: skiftevis, sa nar feler 1-fejl registreres, kan transmitteren straks skifte out-
puttet for at afspejle faler 2-vaerdien. Skiftet er automatisk uden afbrydelse
af det analoge output. Transmitteren transmitter en digital advarsel for at in-
formere brugerne om, at Hot Backup-funktionen er aktiv, og at den primeere
foler skal undersgges.

Hovedbud- “Hot Backup-funktionen forhindrer svigt af den primaere foler i at forstyrre
skab: processtyring.”
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Tilsigtede  Redundante malinger, kritiske malinger, problemomrader.
anvendel-
sesomra-

der:

Konfigurer Hot Backup i guidet opsaetning
Aktiver Hot Backup i guidet opsaetning: Genvejstaster 2-1-5

Fremgangsmade

1.

P& skaermen Home (Hjem) vaelges 2 Configure (Konfigurer).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

Veelg 1 Guided Setup (Guidet opsaetning).

[« HEy D»[E[X]
cangers

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

Veelg 5 Config Hot Backup (Konfigurer Hot Backup).

[«  Ei  »[B[X]
361;321 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

HELP ‘ SAVE ‘ HOME ‘

Nar du bliver bedt om det, skal du veelge 1 Yes (Ja) for at deaktivere Hot Backup. For
at omkonfigurere Hot Backup skal du vaelge 2 No (Nej).
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1l [B[X]
3144P:

Enable Hot Backup?

1 Yes
2 No

ABORT ENTER

5. Nar du bliver bedt om det, skal du vaelge, hvilken variabel du vil have som din
primaere variabel (PV), og vaelge ENTER. Med Hot Backup deaktiveret kan PV vare:

« Sensor 1 Temperature (Fgler 1-temperatur)

« Sensor 2 Temperature (Fgler 2-temperatur)

+ Differential Temperature (Differenstemperatur)
* Average Temperature (Gennemsnitstemperatur)

+ First Good Temperature (Farste gode temperatur)

Hily [B[X]
3144P:

Select Hot Backup Primary Variable

1 Average Temperature
2 First Good Temperature

ABORT ENTER

Deaktiver Hot Backup i guidet opsatning: Genvejstaster 2-1-5

Fremgangsmade
1. Pa skaermen Home (Hjem) veelges 2 Configure (Konfigurer).

[« Eyv  >»[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
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. Veelg 1 Guided Setup (Guidet opsatning).

[« HEy D»[E[X]
cangers

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Veelg 5 Config Hot Backup (Konfigurer Hot Backup).

[ Eh »[B][X]
?31;::.1 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

HELP | SAVE | HOME |

. Nar du bliver bedt om det, skal du vaelge 1 Yes (Ja) for at deaktivere Hot Backup. For

at omkonfigurere Hot Backup skal du vaelge 2 No (Nej).
L [B]X
3144P:

Disable Hot Backup? (Select No to
reconfigure Hot Backup.) -

1Yes
2 No

ABORT ENTER

. Nar du bliver bedt om det, skal du veelge, hvilken variabel du vil have som

din primaere variabel (PV), og vaelge ENTER. Med Hot Backup deaktiveret kan
PV veere Sensor 1 Temperature (Foler 1-temperatur), Sensor 2 Temperature (Foler
2-temperatur), Differential Temperature (Differenstemperatur), Average Temperature
(Gennemsnitstemperatur) eller First Good Temperature (Farste gode temperatur).

L E1EY
3144P:

Select Hot Backup Primary Variable

1 Average Temperature
2 First Good Temperature

ABORT ENTER
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Konfigurer Hot Backup i manuel opsaetning
Aktivering af Hot Backup i manuel opsatning: Genvejstaster 2-2-4-1-3

Fremgangsmade
1. Pa skaermen Home (Hjem) veelges 2 Configure (Konfigurer).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
2. Veelg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).

[« ®y o E[X]
Combars

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
3. Vzlg 4 Diagnostics (Diagnostik).

€ B\ [E[X
J144P:

Manual Setup
1 Sensor 1 =
2 Sensor 2 | |
3 Calculated Qutput |
4 Diagnostics |
5 Analog Qutput | |
6 Display
T Device
8 HART X

SAVE HOME
4. Veelg 1 Hot Backup.

[« Hi »[e[X]
3144P:
Diagnostics
. 1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME
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5. Velg 3 Config Hot Backup (Konfigurer Hot Backup).

[« HEy D»[E[X]

3144P:

Hot Backup

1 Mode Disabled
2 Primary Variable Sensor 1 Temp

3 Config Hot Backup
4 Reset Hot Backup

HELP ‘ SAVE ‘ HOME ‘

6. Nar du bliver bedt om det, skal du veelge 1 Yes (Ja) for at aktivere Hot Backup. For at
afslutte skal du veelge 2 No (Nej).

Hy [B]X]
3144P:

Enable Hot Backup?

1 Yes
2 No

ABORT ENTER

7. Nar du bliver bedt om det, skal du vaelge, hvilken variabel du vil have som din
primeaere variabel (PV), og veelge ENTER. Med Hot Backup aktiveret skal PV enten
vaere First Good Temperature (Farste gode temperatur) eller Average Temperature
(Gennemsnitstemperatur).

Hiy [B[X]
3144P:

Select Hot Backup Primary Variable

1 Average Temperature
2 First Good Temperature

ABORT ENTER

Deaktivering af Hot Backup i manuel opsatning: Genvejstaster 2-2-4-1-3

Fremgangsmade
1. Pa skaermen Home (Hjem) veelges 2 Configure (Konfigurer).

[ Eiv  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
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. Veelg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).

[« HEy D»[E[X]
canges

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Veelg 4 Diagnostics (Diagnostik).

[ Eh »[B][X]
:ﬂ1a4r141:I Setup

1 Sensor 1 =
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Output

6 Display

7 Device

8 HART i

SAVE HOME

m

. Veelg 1 Hot Backup.

[«  HA D[B[X]
g::;:t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME

. Veelg 3 Config Hot Backup (Konfigurer Hot Backup).

€ © PelxX

3144P:

Hot Backup

1 Mode Enabled
2 Primary Variable First Good Temp

3 Config Hot Backup
4 Reset Hot Backup

HELP ‘ SAVE ‘ HOME ‘
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6. Nar du bliver bedt om det, skal du vaelge 1 Yes (Ja) for at deaktivere Hot Backup. For
at omkonfigurere Hot Backup skal du vaelge 2 No (Nej).

2y [B][X]
3144P:

Disable Hot Backup? (Select No to
reconfigure Hot Backup.) -

1 Yes
2 No

ABORT ENTER

7. Nar du bliver bedt om det, skal du vaelge, hvilken variabel du vil have som
din primaere variabel (PV), og vaelge ENTER. Med Hot Backup deaktiveret kan
PV vaere Sensor 1 Temperature (Faler 1-temperatur), Sensor 2 Temperature (Faler
2-temperatur), Differential Temperature (Differenstemperatur), Average Temperature
(Gennemsnitstemperatur) eller First Good Temperature (Farste gode temperatur).

2y (B [X]
3144P:

Select Primary Variable:

1 Sensor 1 Temperature
2 Sensor 2 Temperature
3 Differential Temperature
4 Average Temperature
5 First Good Temperature

ABORT ENTER

Bekraeft, at Hot Backup er aktiveret: Genvejstaster 2-2-4-1

Fremgangsmade
1. Pa skaermen Home (Hjem) valges 2 Configure (Konfigurer).

€ Hy B[E[X
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
J Service Tools

SAVE

2. Valg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).

[« ®y o le[X]
cangers

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
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3. Vzlg 4 Diagnostics (Diagnostik).

[ By D»[B[X]
:"I?:.EI Setup

1 Sensor 1 =
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput |
4 Diagnostics |
5 Analog Qutput |
6 Display
T Device
8 HART i

SAVE HOME

. Veelg 1 Hot Backup.

[ Eh »[B][X]
g::;:t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME

J144P:

Hot Backup
1 Mode Enabled
2 Primary Variable First Good Temp

3 Config Hot Backup
4 Reset Hot Backup

HELP ] SAVE ] HOME ]

Advarselskonfiguration for Hot Backup
Advarsler om Hot Backup, nar den er konfigureret med den forste

gode temperatur
Fejl i primeaer foler

Kommunikatormeddelelse

. Duvil se denne skaerm. Under 17 Mode (Tilstand), vil der sta enten Enabled (Aktiveret)
eller Disabled (Deaktiveret), samt hvad din primaere variabel er.

[« HyV o PlE[X]

Hvis din primaere feler svigter, tager den anden fgler straks over. Transmitteren vil
rapportere status om en defekt enhed, hvilket indikerer, at faler 1 er dben, og Hot Backup
er aktiv. Dette vises i feltkommunikatoren i afsnittet Oversigt (Oversigt).
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Veaelg 1 Device Status (Enhedsstatus) for at se de aktive advarsler.

[« »[B[X [« H)

3144P: 3144P:
Overview Device Status: Failed

1 Device Status: Failed 1 Refresh Alerts
2 Primary Variable 2 F: Sensor 1 Open

X

First Good Temp

3 Sensor 1 Temp NaN degF 3 M: Hot Backup Active
4 Sensor 2 Temp 71.45 degF |=

5 Analog Output Value 11.273 mA

6 Upper Range Value 130.795 degF | |

7 Lower Range Value 22.010 degF

& Device Information

SAVE SAVE I HOME ‘

HOME |

Efter at faleren er blevet repareret eller udskiftet, viser feltkommunikatoren en
vedligeholdelsesenhedsstatus, der angiver, at Hot Backup stadig er aktiv. Dette vises i
feltkommunikatoren i afsnittet Oversigt (Oversigt).

Veelg 1 Device Status (Enhedsstatus) for at se de aktive advarsler. Hot Backup er stadig
aktiv, selvom fgler 1 er repareret.

[« IEIES
Overvew

1 Device Status: Mai...
2 Primary Variable

&

(€] WA
3144P:

Device Status: Maintenance
1 Refresh Alerts

First Good Temp

3 Sensor 1 Temp 73.96 degF
4 Sensor 2 Temp 73.90 degF |= 2 M: Hot Backup Active
5 Analog Output Value 11.636 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF
7 Lower Range Value 22.010 degF
8 Device Information A1
SAVE HOME |

SAVE I HOME ‘

Det anbefales, at Hot Backup nulstilles umiddelbart efter reparation eller udskiftning
af den berarte fgler. Se Nulstil Hot Backup: Genvejstaster 2-2-4-1-4. Efter nulstilling

af Hot Backup, viser feltkommunikatoren en vejledende enhedsstatus, der angiver, at
konfigurationen er andret. Dette vises i afsnittet Oversigt (Oversigt). For at rydde dette
rad, skal du fjerne flaget for eendret konfiguration som vist nedenfor:

1. Veaelg 1 Device Status (Enhedsstatus) for at se de aktive advarsler.

[« o »EX
versie

1 Device Status: Advi...
2 Primary Variable

First Good Temp

3 Sensor 1 Temp 71.80 degF
4 Sensor 2 Temp 71.77 degF |E
5 Analog Output Value 11.323 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF
7 Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information

SAVE HOME

2. Vzlg 2 A: Configuration Changed (Konfiguration andret).
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[e]  HW
3144P:
Device Status: Advisory

1 Refresh Alerts
2 A: Configuration Changed

SAVE HOME |

3. Veelg 2 Clear Config Changed Flag (Ryd flag for andret konfiguration).
[«  Hy o »lelX
3144P:

A: Configuration Changed

1 Alert Description
2 Clear Config Changed Flag

SAVE HOME |

Meddelelse pa LCD-display

LCD-displayet pa transmitteren vil vise meddelelsen HOT BU SNSR 1 FAIL samt outputtet
fra den sekundaere feler, der har overtaget processen.

Efter foleren er blevet repareret eller udskiftet, vil LCD-displayet pa transmitteren vise
meddelelsen WARN HOT BU (ADVARSEL HOT BU) samt outputtet fra den sekundaere fgler, der
har overtaget processen.
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Det anbefales, at Hot Backup nulstilles umiddelbart efter reparation eller udskiftning af
den bergrte fgler. Se Nulstil Hot Backup: Genvejstaster 2-2-4-1-4. Efter reparation eller
udskiftning af den darlige faler, vil LCD-displayet pa transmitteren nu vise vaerdien af
foleren 1.

DeltaV"-meddelelse

Alarmer vises pa den nederste veerktgjslinje, som vist nedenfor:

+ sosvwmen || [ o] mssomon 1| N oo

For at se alarmen skal du blot klikke pa enheden pa vaerktgjslinjen. En frontplade

med yderligere oplysninger om de aktive alarmer vises. Den vil vise en ADVISE Sensor
Summary (VEJLEDENDE faleroversigt), en FAILED Sensor 1 Open (MISLYKKET foler 1 Gben) og en
MAINTENANCE Hot Backup Active (VEDLIGEHOLDELSE Hot Backup aktiv).

Bemeerk
For at alle disse alarmer bliver vist i DeltaV, skal alle alarmer i DeltaV konfigureres til
statussen WARNING (ADVARSEL).

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

& 3| mfils] 0]
ACI-|AIarm |Message |HEA
ADWISE Sensar Summar,
FAILED Sensorl Open |
PAAINT  Hot Backup Acti :..J

_ Suppressed Alarms

Alarm |Time In |Hel|

et T =N

Nar foleren er blevet repareret eller udskiftet, viser frontpladevinduet i DeltaV felter ud for
hver alarm, der er blevet adresseret. Du skal anerkende hver alarm for at rydde den ved at
markere ACK-feltet til venstre for alarmen.
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Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

tAINT  Hot Backup Act
O ADWISE Sensor Summar,

Su_pplegsed Alarms

Acl—|AIarm |Message |HE -

Bl Ealleb s wemnl om0 |

Alarrm |Time In |Hel|

e Wl «

Det anbefales, at Hot Backup nulstilles umiddelbart efter reparation eller udskiftning

af den berarte feler. Se “Nulstil Hot Backup: Genvejstaster 2-2-4-1-4" pa side 76.

Efter nulstilling af Hot Backup angiver DeltaV-frontpladevinduet alarmerne ADVISE
Configuration Change (VEJLEDENDE konfigurationscendring) og MAINTENANCE Hot Backup
Active (VEDLIGEHOLDELSE Hot Backup aktiv). Du skal anerkende disse alarmer for at kunne

rydde dem ved at markere ACK-felterne ud for hver alarm.

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

Acl—|AIarm |Message |He|p

O ADWISE Configuration Che | |

O MAINT HotBackup Acth |

Suppregsed Alarms

Alarrm |Time In |Hel|

A=

Yokogawas Centum PRM/DTM"-meddelelser

Nar den primaere feler svigter, vises alarmer i Plant Resource Manager (PRM) via gule
cirkler ved siden af enheden som vist nedenfor. Disse gule cirkler angiver, at noget i din

proces kraever opmaerksomhed.
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For at undersgge dette yderligere skal du hgjreklikke pa den bergrte enhed og vaelge DTM
Works... (DTM virker...). Dette abner Device Task Manager (DTM).
Plant Resource Manager - [User Name : PRM]

K3 Fie Edit View Register Option Window Help

% 58 @poa e @

| & network | deac v | @ || Fvistory |[BB vetaiis | §
M PLANT [All Communication Types ~|
B OQE CENTUM e Eay
EHOQZS e ey
B O% FCS0101 Device Tag Comment
EHOQ node 01 Communication Type
B @ 04 - AAIIA3-H
chot common | petail | settin
choz (I EEE——
_— Vendor
cho4 €ategory;
chos Model
chos Sub Model
cho7 Revision
Cho8 Device Path
OB ...
TG Parameter Manager,
Tl DeviceViewer
ch1z cut ctiex
ch13 Copy ctisC
hi4 Paste cutev
ch1s Add Alarm.
ch16 Maintenance Mark
B B FoT Projects R

- [ other Read Device Detil.
Save all parameters.

Import Host File,
Send To Custom View. Ctrl+E

Set Device Security.

ﬁ Plant Update Device Status

= Updste M Mark

(&3 Network

= Refresh Data 5
o o= ety

B custom =

Ready

I DTM vil enhedsstatus angive statussen Failed (Mislykket) i afsnittet Process Variable
Overview (Oversigt over procesvariabler):

[} DTM Works - [(0 : TT344P) HART Built-in DTM <Online Parameter>]
EF File View Device Tool Window

BB ITT 1M S-

Device Type: 0x001% Device Tag: TT344P
DeviceRev: 5§ Device ID:  8E9270
= &F T304
€8 Device Configuration Overven |
B Diagnostic ot
=88 Process Variable A
£+ Overview "
= @ Failed
Troubleshant

Primary Purpose Variables

Sensor | Temperature Sensor 2 Temperaturs Analog Qutput

Primary Variable

Shorteuts
= Device Infomation | @ Calibrate Sersors | @ Configure Sensors ||

Hvis du vil undersgge, hvorfor enheden viser statussen Failed (Mislykket), skal du vaelge
Troubleshoot (Fejlfinding) i det rede enhedsstatusfelt. En anden skaerm vil vise de aktive
advarsler, der angiver FAILED Sensor 1 Open (MISLYKKET faler 1 dben) og MAINTENANCE Hot
Backup Active (VEDLIGEHOLDELSE Hot Backup aktiv), som vist nedenfor:
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Active Alerts

Failed-Foc Now
Sensor 10pen
Sensor 1 is an open sensor,
Recommended Actions 1. Verfy the sensor connection and
wiing. Referto the winng diagrams found on the temminal cover
to ensure proper wiing 2. Verfy the integrity of the sensor and
sensorlead wires. F the sensor s faulty, repair or replace the
sensor

7 Sensor Infornation

Mert Image

Maintenance - Fix Soon
Hot Backup Active
Sensor 1 has failed {open or shorted) and Sensor 2is now the
primary process variable output.
Recommended Actions:1. Replace Sensor 1 at your carest
convenience.2. Reset Hot backup feature in the 3144P.

At Inage

Nar faleren er blevet repareret eller udskiftet, vil enhedsstatus i afsnittet Process

Variable Overview (Oversigt over procesvariabler) i DTM andres fra Failed (Mislykket) til
Maintenance (Vedligeholdelse).

[} DTM Works - [(0 : TT344P) HART Buili-in DTM <Online Parameter>]

o] -

€F File View Device Tool Window

< inds g IM&-

- Sherteuts

Device Type:  0x0019 Device Tag: TT344P
DeviceRev: 5 Device ID:  8E9270
= GF TT244P
B Device Configuration Overview 1
€8 Diagnostic Status
€8 Process Varicble S
=T Overview
-8 1

Primary Purpose Variables

Senzor 2 Tempsrature

Sensor 1

Analog Outpur

Primary Vanable

Undersgg denne vedligeholdelsesadvarsel ved at veaelge Troubleshoot (Fejlfinding) i
det gule enhedsstatusfelt. En anden skaerm vil vise de aktive advarsler og angive
MAINTENANCE Hot Backup Active (VEDLIGEHOLDELSE Hot Backup aktiv) som vist nedenfor:
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Active Alerts

-Maintenance - Fix Soon
Hot Backup Active
Sensor 1 has failed {open or shorted) and Sensor 2 is now the
primary process variable output.

Recommended Actions:1. Replace Sensar 1 at your eariest
convenience. 2. Reset Hot backup feature inthe 3144P.
Aert Image

Det anbefales, at Hot Backup nulstilles umiddelbart efter reparation eller udskiftning af
den bergrte fgler. Se Nulstil Hot Backup: Genvejstaster 2-2-4-1-4 med en feltkommunikator,

eller nulstil den direkte i DTM ved at ga til fanen Diagnostics (Diagnostik) i afsnittet
Manual Setup (Manuel opseetning), og veelg Reset Hot Backup (Nulstil Hot Backup) som

vist nedenfor:

[} DTM Works - [(0 : TT344P) HART Buili-in DTM <Online Parameter>]

€F File View Device Tool Window
TN S-

@B BB
Device Tag: TT3449P

Device Type: 0x0019
Device ID:  BE9270

DeviceRev: 5

o &F TP
-8B Device Configuration
= Configure

Sensor 1| Sensor 2 | Caleulsted Output  Di80n0stios | Analog Output | Display | Device | HART | Securty |

Hot Backup

Mode

=] Configure Hot Backup

=gV

=8B Diagnosti

€8 Process Variable
5-FF Overview

Sensor Drt At
=
5T Overvie Mode

Units Loading ~
Sensarand Process Diagnostics

TC Diagnostic Mode Senser 1

TC Diagnosic Mods Sensor 2
Min/Max Tracking Mode

Primary Variable
=] Reset Hot Backup

Threshold

Damping

Loadng
Loading

I8 Configure Themocouple Diagnestic
=] Configurs Min/Max Tracking

Efter nulstilling af Hot Backup, vil enhedsstatussen i afsnittet Process Variable Overview
(Oversigt over procesvariabler) i DTM andres fra Maintenance (Vedligeholdelse) Advisory

(Vejledning) som vist nedenfor:
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DTM Works - [(0: TT344P) HART Built-in DTM <Cnline Parameter>] B ]
EF File View |Device| Tool Window

> BE8 T N G-

Device Type: 0x0019 Device Tag: TT349

DeviceRev: 5 Device ID:  3E9270

=G TT244P
-8B Device Configuration Ovenvew |
=-FF Configure Sy
T Guided Setup er
T Manual Setup
] g @ Advisory
-5 Process Variable
£ Overview
= Overview ] ~ Primary Purpose Varables

Sensor 1 Temperature Sensor 2 Temperature Analog O utpu

e

Primary Vaniable

[~ Shortcuts

= Device Information | [~] Calbrate Sensors | =] Configure Sensors | ‘

Underseg denne vejledende advarsel ved at klikke pa Investigate (Undersgg) i det bld
enhedsstatusfelt. En anden skaerm viser de aktive advarsler, der angiver ADVISORY
Configuration Changed (VEJLEDENDE konfiguration andret) som vist nedenfor. Hvis du vil
fierne denne vejledende meddelelse, skal du vaelge Clear Config Changed Flag (Ryd flag
for sendret konfiguration), og felg trinnene.

Active Alerts !

~ Advisany
-Corfiguration Changed

A recent change has been made to the configuration of the
transmitter by a secandary HART master such as a handheld
device.

Recommended Actions: 1. Verify that the configuration change
of the transmitter was intended and expected 2. Clear this alert
by clicking on the button below 3. Connect a HART primary
master such as AMS or similar maintenance package and
synchronize the database.

= Clear Config Changed Flag

Nar alle advarslerne for denne enhed er blevet behandlet, a&ndres de gule cirkler i PRM til
gren, hvilket indikerer, at alt fungerer korrekt.
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Plant Resource Manager - [User Name : PRM]
le Edit View Register Option Window Hel
K3 File Edit Vi Regi Opt Wind Help

HEEIERERIEEITT

25 v e[
e 1 commncton es -] '
=] QQ@ CENTUM
= -'% MYRIT
=+ QPR resotor
= 0% Node 01

B ﬁ@ Slot 04 - AATL43-H

0
5 cnog
o
B4 ch 1t
B8 ch1z
B cniz
= ch 14
24 ch 15
B anie

=] # FDT Projects
- (] other

@ Plant
% Network
& Coss
% Custom

Ready

Fejl i sekundeer foler

Kommunikatormeddelelse

Hvis Hot Backup er aktiveret, og din sekundaere fgler svigter, vil din transmitter rapportere
en status for mislykket enhed. Advarslerne viser, at fgler 2 er aben, men Hot Backup er ikke
aktiv, som vist nedenfor pa feltkommunikatoren i afsnittet Overview (Oversigt):

Veelg 1 Device Status (Enhedsstatus) for at se de aktive advarsler.

€ o PEX € B BEX

3144P: 3144P:
Overview Device Status: Failed
1 Device Status: Failed A 1 Refresh Alerts
2 Primary Variable First Good Temp 2 F: Sensor 2 Open
3 Sensor 1 Temp 73.99 degF
4 Sensor 2 Temp NaN degF =
5 Analog Output Value 11.644 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF
7 Lower Range Value 22,010 degF
8 Device Information i
SAVE ‘ HOME ‘ SAVE | HOME ‘

Nar faleren er blevet repareret eller udskiftet, viser feltkommunikatoren en Good Device
Status (God enhedsstatus), der angiver, at problemet er lgst.

Meddelelse pa LCD-display

LCD-displayet pa transmitteren viser meddelelsen WARN SNSR 2 FAIL (ADVARSEL F@LER 2
MISLYKKET). Det vil ogsa fortsaette med at vise outputtet fra din primaere foler:
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WOSPY, WMOSPY
%E% A

Nar foleren er blevet repareret eller udskiftet, forsvinder advarselsmeddelelsen pa LCD-
displayet, og outputtet for den primaere variabel vil blive vist.

DeltaV-meddelelse
Alarmer vises pa den nederste vaerktgjslinje, som vist nedenfor:
E o | [ woscnomeson] | s | ] i @ ol

For at se alarmen skal du blot klikke pa enheden pa veerktgjslinjen. En frontplade

med yderligere oplysninger om de aktive alarmer vises. Den vil vise en ADVISE Sensor
Summary (VEJLEDENDE faleroversigt), en FAILED Sensor 2 Open (MISLYKKET faler 2 dben) og en
MAINTENANCE Hot Backup Active (VEDLIGEHOLDELSE Hot Backup aktiv).

Bemaerk
For at alle disse alarmer bliver vist i DeltaV, skal alle alarmer i DeltaV konfigureres til
statussen WARNING (ADVARSEL).

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

<[ 5[ afafal 1

Ac#\A\arm |Message |He|p
ADWISE Sensor Summar, |

FAILED Sensor2Open |

Suppressed Alarms

Alarm Time In |HE!||

kSl v

Nar feleren er blevet repareret eller udskiftet, vil frontpladen i DeltaV vise felter ud for
alarmerne som vist nedenfor. Du skal anerkende disse alarmer ved at klikke pa felterne for
at rydde dem.

www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Referencemanual
00809-0108-4021

HART-idriftseettelse
Februar 2024

www.Emerson.com

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

 Active Alarms.
<[ ] slalu] 1
Aci-\A\arm |Message |He|p

O ADMISE Sensor Summany, |
O FAILED Sensor2Open [

_Suppressed Alarms

| Alarm Tirme In |Hel|

LTIl 14

Yokogawas Centum PRM/DTM-meddelelser

Nar den sekundaere fgler svigter, vil alarmer blive vist i PRM via gule cirkler ud for
enheden som vist nedenfor. Disse gule cirkler indikerer, at noget i din proces kraver
opmaerksomhed. For at undersgge dette yderligere skal du hajreklikke pa den bergrte

enhed og vaelge DTM Works... (DTM virker...). Dette abner DTM.

Plant Resource Manager - [User Name : PRM]

File Edit View Register Option Window Help
% a8 @R 0&ajke|e
2 network G | e ||| Gvisory |[B vetmis | §
B pLawt [ communication Types ~
-0 centum Dewioe Tag
EHOQZ mverr ezzmld
=1 OQE FCS0101 Device Tag Comment
E+-OQ Node 01 Communication Type
108 slot 04 - Artiaz-+
chot Common | Detail | Settin
choz
R Vendor
chos Category
chos Model
chos Sub Model
cho7 Revision
B Ch0s Device Path
O G,
chog
Parameter Manager.
ch10
i DeviceViewer
ch12 Cut ek
ch13 Copy ctiisc
chi4 Paste ey
chis Add Alarm.
=3 ch16 Meaintenance Mark
B B FoT Projects Plug & Play.
(3 other Read Device Dt
Save all parameters.
Import Host File.
Send To Cus crie
B4l plont
& Network |
Refresh Data s
ﬁk e Expand Folder
B custom I
Ready

I DTM vil enhedsstatus angive statussen Failed (Mislykket) i afsnittet Process Variable

Overview (Oversigt over procesvariabler) vist nedenfor:
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DTM Works - [(0: TT344P) HART Built-in DTM <Online Parameter>] o
EF File View Device Tool Window _ &%
> @B ™M &S

Device Type: 0x0019 Device Tag: TT344P o)
DeviceRevi 5 Devie ID:  8€9270 CoumyvIEaT ON reuNEATION
5 v |
=8 Diagnostic Status
=B Process Variable DovaaT
= ?YWEW Failed
- Q
Primary Puposs Varisbles
Sensor 1 Temperaturs Sensor 2 Temperature Analog O utpu
1500+ 1500+
Primary Variable
Shortcuts
= Device Information ] =] Calbrate Sensors ‘ =] Configure Sensors
Hvis du vil unders@ge, hvorfor enheden viser statussen Failed (Mislykket), skal du veelge
Troubleshoot (Fejlfinding) i det rede enhedsstatusfelt. En anden skaerm vil vise de aktive
advarsler, der angiver FAILED Sensor 2 Open (MISLYKKET faler 2 dben), som vist nedenfor:
Active Alerts 1
Failed-Foc Now
-Sensor 2 Open
Sensor 2 is an open sensor.
Recommended Actions: 1. Verify the sensor connection and
wiring. Referta the wiring diagrams found on the teminal cowver
to ensure proper wiring.2. Verify the integrity of the sensor and
sensor lead wires. [ the sensor is faulty, repair or replace the
SEensor.
= Sensor Information
Mert Image
Nar foleren er blevet repareret eller udskiftet, slettes advarslerne, og de gule cirkler i PRM
skifter til gren, hvilket indikerer, at alt fungerer korrekt. Hot Backup behgver ikke at blive
nulstillet i dette tilfzelde.
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Plant Resource Manager - [User Name : PRM]
K3 File Edit View Register Option Window Help

% B8 ®E DS e @

& etwork o pock v | e
e
=] @Q@ CENTUM
= -E% MYRIT
=+ QPR resotor
= Q% Node 01

B @@ Slot 04 - AATL43-H
chot

52 choz

5 cnoz

= cho4

24 chos

=) cn o6

T cnoz

H=) chos

0

5 cnog

o

B4 ch 1t

B8 ch1z

B cniz

= ch 14

24 ch 15

B anie

=] # FDT Projects
- (] other

% Plant
= Network
& Coss
% Custom

Ready

Advarsler om Hot Backup, nar den er konfigureret med

gennemsnitstemperatur
Fejl i primaer foler

Kommunikatormeddelelse

Hvis din primaere feler svigter, vil der veere en problemfri overgang, hvor den anden

foler straks overtager processen. Transmitteren vil rapportere statussen Failed (Mislykket),
der angiver, at fgler 1 er aben, og at Hot Backup er aktiv. Denne advarsel vises i
feltkommunikatoren i afsnittet Overview (Oversigt).

Veelg 1 Device Status (Enhedsstatus) for at se de aktive advarsler.

e © e HY o D[B[X]

3144P: 3144P:
Overview Device Status: Failed
1 Device Status: Failed I= 1 Refresh Alerts
2 Primary Variable Average Temp 2 F: Sensor 1 Open
3 Sensor 1 Temp NaN degF 3 M: Hot Backup Active
4 Sensor 2 Temp 73.51 degF |=
5 Analog Output Value 11.574 mA |
6 Upper Range Value 130.795 degF |
T Lower Range Value 22.010 degF
8 Device Information i
SAVE ‘ HOME ] SAVE J HOME ‘

Efter at faeleren er blevet repareret eller udskiftet, viser feltkommunikatoren en
vedligeholdelsesenhedsstatus, der angiver, at Hot Backup stadig er aktiv. Denne vises i
feltkommunikatoren i afsnittet Overview (Oversigt).
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Hot Backup er stadig aktiv, selvom feler 1 er repareret. Hot Backup er stadig aktiv, selvom
foler 1 er repareret.

e o DPplelx [e By >»[e[X

3144P: 3144P:
Overview Device Status: Maintenance
1 Device Status: Mai... = 1 Refresh Alerts

2 Primary Variable Average Temp 2 M: Hot Backup Active

3 Sensor 1 Temp 73.38 degF

4 Sensor 2 Temp 73.37 degF (&

5 Analog Qutput Value 7.677 mA

& Upper Range Value 212.000 degF

T Lower Range Value 32.000 degF

8 Device Information i

SAVE ‘ HOME } SAVE J HOME ‘

Det anbefales, at Hot Backup nulstilles umiddelbart efter reparation eller udskiftning

af den berarte fgler. Se Nulstil Hot Backup: Genvejstaster 2-2-4-1-4. Efter nulstilling

af Hot Backup, viser feltkommunikatoren en vejledende enhedsstatus, der angiver, at
konfigurationen er a&ndret. Dette vises i afsnittet Oversigt (Oversigt). For at rydde denne
vejledende meddelelse skal du blot fjerne flaget for eendret konfiguration som vist
nedenfor:

1. Veaelg 1 Device Status (Enhedsstatus) for at se de aktive advarsler.

[« ©  Ple[X]

3144P:

Overview
1 Device Status: Advi... =
2 Primary Variable Average Temp
3 Sensor 1 Temp 73.51 degF
4 Sensor 2 Temp 73.44 degF |=
5 Analog Output Value 7.687 mA
6 Upper Range Value 212.000 degF |
T Lower Range Value 32.000 degF

& Device Information

SAVE HOME

2. Valg 2 A: Configuration Changed (Konfiguration andret).
[« Hi »[elX]
3144P:

Device Status: Advisory

1 Refresh Alerts
2 A: Configuration Changed

SAVE HOME

3. Veelg 2 Clear Config Changed Flag (Ryd flag for aendret konfiguration).
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[ Ey  »[B]X]
i‘!?zr;ﬁguration Changed

. 1 Alert Description
2 Clear Config Changed Flag

SAVE HOME

Meddelelse pa LCD-display

LCD-displayet pa transmitteren viser meddelelsen HOT BU SNSR 1 FAIL
(MISLYKKET HOT BU F@LER 1); WARN AV DEGRA (ADVARSEL AV DEGRA) samt
outputtet af gennemsnitstemperaturen. Fordi feler 1 har svigtet, er dette
gennemsnitstemperaturoutput kun veerdien af faler 2.

Efter at faleren er blevet repareret eller udskiftet, vil LCD-displayet pa transmitteren

vise meddelelsen WARN HOT BU (ADVARSEL HOT HOT BU), der minder dig om, at

Hot Backup stadig er aktiv, samt det normale output af gennemsnitstemperaturen.
Advarselsmeddelelsen forsvinder, nar du har nulstillet Hot Backup. Det anbefales, at Hot
Backup nulstilles umiddelbart efter reparation eller udskiftning af den beskadigede faler.
Se Nulstil Hot Backup: Genvejstaster 2-2-4-1-4.
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DeltaV-meddelelse

Alarmer vises pa den nederste varktgjslinje, som vist nedenfor:
. s 1| [ woomaman] 1| oo B i e ol

For at se alarmen skal du blot klikke pa enheden pa vaerktgjslinjen. En frontplade

med yderligere oplysninger om de aktive alarmer vises. Den vil vise en ADVISE Sensor
Summary (VEJLEDENDE faleroversigt), en FAILED Sensor 1 Open (MISLYKKET faler 1 dben) og en
MAINTENANCE Hot Backup Active (VEDLIGEHOLDELSE Hot Backup aktiv).

Bemeerk
For at alle disse alarmer bliver vist i DeltaV, skal alle alarmer i DeltaV konfigureres til
statussen WARNING (ADVARSEL).

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

of o[ wlala]

ACI-|AIarm |Message |HeI|A
ADWISE Sensor Summi _}y
FAILED SensorlOpen |
MAINT HotBackupAc Y

_Suppressed Alarms

_Alarm. _|Time In |_He||

Sl AT =N I

Nar feleren er blevet repareret eller udskiftet, viser frontpladevinduet i DeltaV felter ud for
hver alarm, der er blevet adresseret. Du skal bekraefte hver alarm for at rydde den ved at
markere ACK-feltet til venstre for alarmen.
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Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

Acl—|AIarm |Message |HEA
tAINT  Hot Backup Act
O ADWISE Sensor Summar,

Su_pplegsed Alarms

Bl Ealleb s wemnl om0 |

Alarrm |Time In |Hel|

e Wl «

Det anbefales, at Hot Backup nulstilles umiddelbart efter reparation eller udskiftning
af den berorte feler. Se Nulstil Hot Backup: Genvejstaster 2-2-4-1-4. Efter nulstilling

af Hot Backup angiver DeltaV-frontpladevinduet alarmerne ADVISE Configuration
Change (VEJLEDENDE konfigurationsaendring) og MAINTENANCE Hot Backup Active
(VEDLIGEHOLDELSE Hot Backup aktiv). Du skal anerkende disse alarmer for at kunne rydde

dem ved at markere ACK-felterne ud for hver alarm.

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

Acl—|AIarm |Message |He|p
O ADWISE Configuration Che | |

O MAINT HotBackup Acth |

Suppregsed Alarms

Alarrm |Time In |Hel|

A=

Yokogawas Centum PRM/DTM-meddelelser

Nar den primaere feler svigter, vil alarmer blive vist i PRM via gule cirkler ud for
enheden som vist nedenfor. Disse gule cirkler indikerer, at noget i din proces kraever
opmaerksomhed. For at undersgge dette yderligere skal du hgjreklikke pa den berarte

enhed og vaelge DTM Works... (DTM virker...). Dette dbner DTM.
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L3 File Edit View Register Option Window Help
% 88 mp[0aas| o

B nervork (@ - |G| Gl | |4
M PLANT |All Communication Types ~ |

0@ centum AT
= O% MYPIT Dexice R
-0 Fesotor Device Tag Comment
- O8) node 01 Communication Type
=]

Common | Detail | Settin
‘Vendor
Category
Model
Sub Model
Revision

Device Path

DTM Works.

Parameter Manager.
DeviceViewer.

cut X
Copy cC
Paste CleV

Add Alarm,

Maintenance Mark

B By FoT Projects e
(3 other Read Device Details..

CHrl+E

Bl i Updote DeviceSatus

!
2D newiork

Refresh Data s
ﬁk e Expand Folder

B custom H :

Ready

I DTM vil enhedsstatus angive statussen Failed (Mislykket) i afsnittet Process Variable
Overview (Oversigt over procesvariabler) vist nedenfor:

DTM Works - [(0: TT344P) HART Built-in DTM <Cnline Parameter>]
EF File View Device Tool Window

Device Type: 0x0019 Device Tag: TT349 A
DeviceRevi 5 DeviceID:  8£9270 ConmuvICAT o rouN PATION
=G TT344P
B Device Configuration Overview |
=8 Diagnostic - Statu
-8B Process Variable ST
527 Overview »
o () Fsllcd
Primary Purpose Variables

Sensor 1 Temperaturs Sensor 2 Temperature Analog O utput
S \1 ]

Primary Varicble

Shorteuts
= Device Information | o Calbrate Sensors | =] Configure Sensors I |

Hvis du vil undersgge, hvorfor enheden viser statussen Failed (Mislykket), skal du vaelge
Troubleshoot (Fejlfinding) i det rede enhedsstatusfelt. En anden skaerm vil vise de aktive
advarsler, der angiver FAILED Sensor 1 Open (MISLYKKET fgler 1 aben) og MAINTENANCE
Hot Backup Active (VEDLIGEHOLDELSE Hot Backup aktiv), som vist nedenfor:
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Active Alerts

Failed-Foc Now
Sensor 10pen
Sensor 1 is an open sensor,
Recommended Actions 1. Verfy the sensor connection and
wiing. Referto the winng diagrams found on the temminal cover
to ensure proper wiing 2. Verfy the integrity of the sensor and
sensorlead wires. F the sensor s faulty, repair or replace the
sensor

7 Sensor Infornation

Mert Image

Maintenance - Fix Soon
Hot Backup Active
Sensor 1 has failed {open or shorted) and Sensor 2is now the
primary process variable output.
Recommended Actions:1. Replace Sensor 1 at your carest
convenience.2. Reset Hot backup feature in the 3144P.

At Inage

Nar faleren er blevet repareret eller udskiftet, vil enhedsstatus i afsnittet Process

Variable Overview (Oversigt over procesvariabler) i DTM andres fra Failed (Mislykket) til
Maintenance (Vedligeholdelse).

[} DTM Works - [(0 : TT344P) HART Buili-in DTM <Online Parameter>]

o] -

€F File View Device Tool Window

< inds g IM&-

- Sherteuts

Device Type:  0x0019 Device Tag: TT344P
DeviceRev: 5 Device ID:  8E9270
= GF TT244P
B Device Configuration Overview 1
€8 Diagnostic Status
€8 Process Varicble S
=T Overview
-8 1

Primary Purpose Variables

Senzor 2 Tempsrature

Sensor 1

Analog Outpur

Primary Vanable

Undersgg denne vedligeholdelsesadvarsel ved at veaelge Troubleshoot (Fejlfinding) i
det gule enhedsstatusfelt. En anden skaerm vil vise de aktive advarsler og angive
MAINTENANCE Hot Backup Active (VEDLIGEHOLDELSE Hot Backup aktiv) som vist nedenfor:
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- Maintenance - Fix Soon
Hot Backup Active
Sensor 1 has failed {open or shorted) and Sensor 2 is now the
primary process variable output.
Recommended Actions:1. Replace Sensar 1 at your eariest
convenience. 2. Reset Hot backup feature inthe 3144P.
Alert Image
Det anbefales, at Hot Backup nulstilles umiddelbart efter reparation eller udskiftning af
den bergrte faler. Se Nulstil Hot Backup: Genvejstaster 2-2-4-1-4 med en feltkommunikator,
eller nulstil den direkte i DTM ved at ga til fanen Diagnostics (Diagnostik) i afsnittet
Manual Setup (Manuel opseetning), og veelg Reset Hot Backup (Nulstil Hot Backup) som
vist nedenfor:
[} DTM Works - [(0 : TT344P) HART Built-in DTM <Online Parameter>] o] (5
€F File View Device Tool Window _a]x=
< ih BB I &
Device Type: 0x0019 Device Tag: TT3449P
Device Rev: 5 Device ID:  8E9270
o &F TP
9B Device Configuration Sensor 1| Sensor 2 | Caleulsted Output  Di80n0stios | Analog Output | Display | Device | HART | Securty |
& "“,Ej"f‘g_“'e Hot Backup
= Mode Enabled Primary Variable [edrg-. =]
=8B Disgnosti =] Corfigure Hot Backup =] Reset Hot Backup
& €F Process Variable
E-FT Overview Sensor Drift Alert
-7 Ovenview Mode oading Threshold [Cosdra.
Unts [losora. 5l e [ r——
Sensorand Process Diagnostics
TC Diagnostic Mode Senser 1 @ Corfigure Themocouple Diagnostic
TC Diagnostic Mode Ssnsor 2
Min/Max Tracking Mode ] Configure Min/Max Tracking
Efter nulstilling af Hot Backup, vil enhedsstatussen i afsnittet Process Variable Overview
(Oversigt over procesvariabler) i DTM andres fra Maintenance (Vedligeholdelse) Advisory
(Vejledning) som vist nedenfor:
78 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Referencemanual
00809-0108-4021

HART-idriftseettelse
Februar 2024

DTM Works - [(0: TT344P) HART Built-in DTM <Cnline Parameter>]

EF File View |Device| Tool Window

> BE8 T N G-

Device Type: 0x0013 Device Tag: TT344P
DeviceRev: 5 Device ID:  8E9270
=G TT244P
-8B Device Configuration e i
=-FF Configure Sy
Eamm Setup er
=7 Manual Setup
€5 Disgnostic @ Advisory
588 Process Variable
- Overview
= Overview ] ~Prmary Purpose Vanables

Sensor 1 Temperature

Sensor 2 Temperature

Analog Outpu

e

Primary Vaniable

[~ Shortcuts

= Device Information | @ Calibrate Sensors

| =] Configure Sensors

Underseg denne advarsel ved at vaelge Investigate (Underseg) i det bl enhedsstatusfelt.
En anden skaerm viser de aktive advarsler, der angiver ADVISORY Configuration Changed
(VEJLEDENDE konfiguration sendret) som vist nedenfor. Hvis du vil fierne denne vejledende
meddelelse, skal du vaelge Clear Config Changed Flag (Ryd flag for sendret konfiguration),

og felg trinnene.
Active Alerts !

~ Advisany

-Corfiguration Changed

A recent change has been made to the configuration of the
transmitter by a secandary HART master such as a handheld
device.

Recommended Actions: 1. Verify that the configuration change
of the transmitter was intended and expected 2. Clear this alert
by clicking on the button below 3. Connect a HART primary
master such as AMS or similar maintenance package and
synchronize the database.

= Clear Config Changed Flag

Nar alle advarslerne for denne enhed er blevet behandlet, a&ndres de gule cirkler i PRM til

gren, hvilket indikerer, at alt fungerer korrekt.

www.Emerson.com
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Plant Resource Manager - [User Name : PRM]

Fl\e Edit View Register Option Win

|2 B8 2f B4 23

dow  Help

@

B
Z-@0m= cenrum
= %% MYPIT
= ggm FCS0101
E-ORE) node 01

[+ b FDT Projects
Other

ﬁ% Plant
% Network
o
% Custom

Ready

= --ﬁ@ Slot 04 - AALL43-H

Fejl i sekundeer foler

Kommunikatormeddelelse

Hvis Hot Backup er aktiveret, og din sekundaere faler svigter, vil din transmitter rapportere
en status for mislykket enhed. Advarslerne viser, at faler 2 er dben, men Hot Backup er ikke
aktiv, som vist nedenfor pa feltkommunikatoren i afsnittet Overview (Oversigt):

Veaelg 1 Device Status (Enhedsstatus) for at se de aktive advarsler.

[e] XX

3144P:
Overview

1 Device Status: Failed
2 Primary Variable

3 Sensor 1 Temp

4 Sensor 2 Temp

5 Analog OQutput Value
6 Upper Range Value
T Lower Range Value
& Device Information

SAVE

Average Temp
73.64 degF
NaN degF
11.594 mA
130.795 degF |
22.010 degF

HOME ‘

m

By »[elX]

_Device Status: Failed

1 Refresh Alerts
2 F: S5ensor 2 Open

SAVE ] HOME ]
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https://www.emerson.com/global

Referencemanual
00809-0108-4021

HART-idriftseettelse
Februar 2024

www.Emerson.com

Nar feleren er blevet repareret eller udskiftet, viser feltkommunikatoren en Good Device
Status (God enhedsstatus), der angiver, at problemet er Igst.

Meddelelse pa LCD-display

LCD-displayet pa transmitteren viser meddelelsen WARN SNSR 2 FAIL (ADVARSEL
FOLER 2 MISLYKKET); WARN AV DEGRA (ADVARSEL AV DEGRA) samt

outputtet af gennemsnitstemperaturen. Fordi fgler 2 har svigtet, er dette
gennemsnitstemperaturoutput kun vaerdien af faler 1.

[~}
wIMOSEHER

£ =3

N <
) \
(o)
~J
o, w
> z
w T
Z <
7 o
o
\
&
- o Ep o
T/fGHT \id\’\?’ ‘“~:_\"_... W\~

Nar feleren er blevet repareret eller udskiftet, forsvinder advarselsmeddelelsen pa LCD-
displayet, og outputtet for den primaere variabel vil blive vist.

DeltaV-meddelelse
Alarmer vises pa den nederste veerktgjslinje, som vist nedenfor:
. s | [ sossomaman ]|, wsoancom B i e ol

For at se alarmen skal du blot klikke pa enheden pa vaerktgjslinjen. En frontplade med
yderligere oplysninger om de aktive alarmer vises. Den vil vise en ADVISE Sensor Summary
(VEJLEDENDE foleroversigt) og en FAILED Sensor 2 Open (MISLYKKET faler 2 Gben).

Bemeerk

For at alle disse alarmer bliver vist i DeltaV, skal alle alarmer i DeltaV konfigureres til
statussen WARNING (ADVARSEL).
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Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

Acl—|AIarm |Message |He|p

ADVISE Sensor Summar, | |

FALED Sensor2Open [

_Su_pplegsed Alarms

_Alarm. |Time In |_He||

=1

00809-0108-4021

Nar faleren er blevet repareret eller udskiftet, vil frontpladen i DeltaV vise felter ud for
alarmerne som vist nedenfor. Du skal anerkende disse alarmer ved at klikke pa felterne for

at rydde dem.
Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

Acl—|AIarm |Message |He|p
O ADVISE Sensor Summan, | |

=i
O FAILED Sensor 2 Open |-

.Suppregsed Alarms

_Alarm. |Time In |_He||

A=

Yokogawas Centum PRM/DTM-meddelelser

Nar den sekundeere feler svigter, vil alarmer blive vist i PRM via gule cirkler ud for
enheden som vist nedenfor. Disse gule cirkler indikerer, at noget i din proces kraever
opmaerksomhed. For at undersgge dette yderligere skal du hgjreklikke pa den berarte

enhed og vaelge DTM Works... (DTM virker...). Dette dbner DTM.

www.Emerson.com
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Plant Resource Manager - [User Name : PRM]
L3 File Edit View Register Option Window Help

BRI
& wetwork |Gy - | e || @lusony |[BB vetais | §
M PLANT |All Communication Types ~ |

0@ centum AT
=] O% MYPIT Device ID
- 0F8 resoior Device Tag Comment
- O8) node 01 Communication Type
=] t 04 - AATLA3-H

chot Common | Detail | Settin

R Vendor
Cho4 Category
chos Model
chos Sub Model
cho7 Revision

E Chos Device Path

DTM Works.

chos
Parameter Manager.

chio
chi1
chiz cu cutex
i3 Copy ciec
i Paste Cul-v
chis

B chis

B By FoT Projects e

(3 other Read Devi
Save

Import Host Fie,

Send To Custom View. CHrl+E

Set D
Bl o AR AT
= L
2D newiork
Refresh Data s

ﬁk e Expand Folder

B custom H :

Ready

I DTM vil enhedsstatus angive statussen Failed (Mislykket) i afsnittet Process Variable
Overview (Oversigt over procesvariabler) vist nedenfor:

DTM Warks - [(0 : TT344P) HART Built-in DTM <Cnline Parameter>]
& File View Device Tool Window H ]

1Sl

Device Type: 0x0019. Device Tag: T34 ™ A
DeviceRev: 5 Devie ID:  8€9270 ConmuvICAT o rouN PATION
=G TT344P

B Device Configuration Overview i

=8 Diagnostic ~Status

-8 Process Variable waee

527 Overview »
&= Overview] 6 Failed
~ Primary Purpose Variables

Sensor 1 Temperaturs Sensor 2 Temperature Analog Outpu

1500+

Primary Variable

‘ T Device Information | =] Calibrate Sensors l =] Configure Sensors | ‘

Hvis du vil undersage, hvorfor enheden viser statussen Failed (Mislykket), skal du vaelge
Troubleshoot (Fejlfinding) i det rede enhedsstatusfelt. En anden skaerm vil vise de aktive
advarsler, der angiver FAILED Sensor 2 Open (MISLYKKET fgler 2 dben), som vist nedenfor:
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Active Alerts

Failed-Fic Now
Sensor 2 Open

Sensor 2 is an open sensor.

Recommended Actions: 1. Verfy the sensor connection and
wiing. Refer to the wiring diagrams found on the terminal cover
to ensure proper wiring. 2. Veerfy the integrity of the sensor and
sensor lead wires. If the sensor is faulty, repair or replace the
SENSOr.

Sensor Information

Alert Image

Nar faleren er blevet repareret eller udskiftet, slettes advarslerne, og de gule cirkler i PRM
skifter til gren, hvilket indikerer, at alt er godt. Hot Backup behgver ikke at blive nulstillet i

dette tilfaelde.
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Plant Resource Manager - [User Name : PRM]

Flla Edit View Register Option Window Help

% B8 2R Da BRE|(Q

g} Network G Bnck @v
G
= @Q@ CENTUM
= --@% MYPIT
E @@m FCSO101
E-BR tode 01

E---@@ Slot 04 - AATL43-H
i b chot

Ch o2

cho3

Ch 04

Ch s

ch s

- ch o7

=-@ Cho8

o

choo

ch 1o

Chil

chiz

ch13

Ch 14

Chis

] Ch 16

- &- FDT Projects
Other

B4 plant
@ Network
& Class
% Custom

Ready

Nulstil Hot Backup: Genvejstaster 2-2-4-1-4

Nar den primaere variabel er indstillet til ferste gode temperatur, forbliver den sekundaere
faler pd 4-20 mA-outputtet, indtil Hot Backup nulstilles, selv efter fgler 1 er blevet udskiftet.
P4 grund af dette anbefales det at nulstille Hot Backup med det samme, efter at faler 1 er
udskiftet. Hvis Hot Backup ikke nulstilles, og feler 2 svigter, gar transmitteren i alarm. Den
overfgres ikke tilbage til fgler 1, selvom faler 1 er blevet repareret.

Nar den primaere variabel er indstillet til gennemsnitstemperatur, anbefales det ogsa

at nulstille Hot Backup, umiddelbart efter fgler 1 er blevet udskiftet, for at fjerne Hot
Backup aktiv-alarmen. Nar PV er indstillet til gennemsnitstemperatur, og hvis Hot Backup
ikke nulstilles, og feler 2 svigter, vil transmitteren dog simpelthen skifte til at udsende
gennemsnittet af kun feler 1.

1. Pa skaermen Home (Hjem) veelges 2 Configure (Konfigurer).
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[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

. Veelg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).

[« Hy o leX]
o

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Veelg 4 Diagnostics (Diagnostik).

[ i »[B]X]
:‘11a4n4|.:I Setup

1 Sensor 1 -
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display

T Device

8 HART il

SAVE HOME

m

. Veelg 1 Hot Backup.

€ H\  B[E[X
J144P:
Diagnostics
. 1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME

. Veelg 4 Reset Hot Backup (Nulstil Hot Backup).

www.Emerson.com
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[«  HAV  D»[e]X]

J144P:

Hot Backup

1 Mode Enabled
2 Primary Variable First Good Temp

3 Config Hot Backup
4 Reset Hot Backup

HELP | SAVE | HOME |

6. Hot Backup er blevet nulstillet. Vaelg OK.

4 [B]X]
3144P:

Hot Backup has been successfully reset.

ABORT

Konfiguration af felerafvigelsesadvarsel

HART 5-genvejstaster |2, 2, 4,2

HART 7-genvejstaster | 2,2, 4,2

Feltkommunikator

Folerafvigelsesadvarselskommandoen ger det muligt for transmitteren at indstille et
advarselsflag (gennem HART-protokollen) eller ga i analog alarm, nar temperaturforskellen
mellem faler 1 og faeler 2 overskrider en brugerdefineret graense. Denne funktion er nyttig,
nar du maler den samme procestemperatur med to felere, ideelt ved brug af en fgler

med to elementer. Nar felerens afvigelsesalarmtilstand er aktiveret, indstiller brugeren
den maksimalt tilladte forskel i tekniske enheder mellem fgler 1 og feler 2. Hvis denne
maksimale forskel overskrides, vil et advarselsflag for fglerafvigelse blive indstillet.

Ved konfiguration af transmitteren til falerafvigelsesadvarsel har brugeren ogsa mulighed
for at specificere, at transmitterens analoge output gar i alarm, nar der registreres
folerafvigelse.

Bemaerk

Brug af dobbelt fglerkonfiguration i transmitteren understgtter konfiguration og samtidig
brug af Hot Backup-funktionen og felerafvigelsesadvarsel. Hvis en fgler svigter, skifter
transmitteren output for at bruge den tilbagevaerende gode faler. Skulle forskellen mellem
de to feleraflaesninger overstige den konfigurerede taerskel, vil AO ga til alarm, der angiver
folerens afvigelsestilstand. Kombinationen af advarslen om fglerafvigelse og Hot Backup-
funktionen forbedrer falerens diagnostiske daekning, samtidig med at der opretholdes

en hgj tilgeengelighed. Se Rosemount 3144P FMEDA-rapporten for indvirkningen pa
sikkerheden.

Beskrivel- Fglere afviger ofte, for de svigter. Dette forarsager problemer, fordi fgleren

se af pro- ynder afvigelsesperioden rapporterer ikke rapporterer som ngjagtig maling.

blemet: | requleringsslgjfer, og isar sikkerhedsslgjfer, kan dette fare til forkert proces-
styring og potentielle sikkerhedsrelaterede farer.

87


https://www.emerson.com/global

HART-idriftseettelse
Februar 2024

Referencemanual
00809-0108-4021

88

Vores los-
ning:

Sadan vir-
ker det:

Hoved-
budskab:

Tilsigtede
anvendel-
sesomra-
der:

Felerafvigelsesadvarslen overvager kontinuerligt to fgleraflaesninger for at re-
gistrere en afvigende faler. Diagnostikken overvager forskellen mellem de

to felere, og nar forskellen bliver sterre end en veaerdi, der er indtastet af
brugeren, transmitter transmitteren en advarsel for at angive en fglerafvigel-
sestilstand.

To felere er forbundet til en transmitter med dobbelt input, hvor forskellen i
faleraflaesninger males lgbende. Brugeren indstiller en taerskel for at bestem-
me, nar der opstar en overdreven afvigelse (dvs. et signifikant delta) mellem
de to fglere. Temperaturdeltaet mellem de to fglere beregnes ved at tage den
absolutte veerdi af forskellen mellem faler 1 og feler 2. Brugeren konfigurerer
transmitteren til at sende en digital advarsel eller en analog alarm, nar advars-
len er blevet udlgst. Advarslen om fglerafgivelse angiver ikke, hvilken faler

der svigter. Diagnostikken giver snarere en indikation af, at en faler afviger.
Brugeren skal se den individuelle tendenser for faleroutput pa veerten for at
bestemme, hvilken fgler der afviger.

“Advarslen for fglerafvigelse registrerer en forringet foler.”

Redundante malinger, kritiske malinger, kraevende applikationer.

Bemeerk

Hvis du kun aktiverer advarsel om afvigelse, angives der et flag (via HART-protokollen),
nar den maksimalt acceptable forskel mellem feler 1 og feler 2 er overskredet. For at
transmitterens analoge signal skal ga i alarm, nar der registreres en afvigelsesadvarsel,
skal du veelge Alarm i Alarmkontakt (HART-protokol).

Konfigurer folerafvigelse i guidet opsaetning
Aktiver advarsel om folerafvigelse i guidet opsaetning: Genvejstaster 2-1-6

Fremgangsmade
1. Pa skaermen Home (Hjem) valges 2 Configure (Konfigurer).

[«

oy lelX]

3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Vzlg 1 Guided Setup (Guidet opsatning).

[«

2y lelXx

3144P:
Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

www.Emerson.com
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. Veelg 6 Config Drift Alert (Konfigurer afvigelsesadvarsel).

[ By D»[B[X]
361;:::.1 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

HELP | SAVE | HOME |

. Veelg 1 Enable (Aktiver) for at aktivere Sensor Drift Alert (Advarsel om fglerafvigelse),

og vaelg ENTER.
4 [B]X]
3144P:

Please choose Enable to activate the Sensor
Drift Alert or Disable to turn it off: -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

. Nar du bliver bedt om det, skal du veelge, om du vil have Sensor Drift Alert (Advarsel

om felerafvigelse) til at seette transmitteren i “Alarm” eller “Warning” (Advarsel), og
vaelge ENTER. Hvis du kun aktiverer advarsel om afvigelse, angives der et flag (via
HART-protokollen), nar den maksimalt acceptable forskel mellem faler 1 og foler 2
er overskredet. Hvis afvigelsesadvarslen aktiveres, sendes transmitterens analoge
signal i alarm, nar der registreres en afvigelsesadvarsel.

HY/y [X]
J144P:

Please set the Sensor Drift Alert to put the -
transmitter in "Alarm’ or to generate a -

1 Alarm
2 Warning

ABORT ENTER

. Veelg de tekniske enheder, du vil bruge, og veelg ENTER. Velg blandt degC, degF,

degR, Kelvin, mV, Ohms.
H'jy X
J144P;

Engineering Units: (degC)

degC
degF
degR
Kelvin
mV/
Ohms

ABORT ENTER
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7. Indtast teerskelvaerdien for advarsel om fglerafvigelse, og veelg ENTER. Dette er
en digital veerdi, der udlgser funktion for afvigelsesadvarslen. Nar denne graense
overskrides, gar transmitteren i alarm eller genererer en advarsel (afhangigt af den
alarmtilstand, der blev valgt tidligere).

L [BX
3144P:

Enter the Sensor Drift Alert threshold value:
(0.93 degC) -

0.93

ngertvuioplﬁ 1|7|8|9

S
mmasdfghikla@&ﬂﬂ—.456FN
T

witt| 2 |X[C |¥|b|n|m éu'_'[+l]123

HELP | DEL | ABORT | ENTER |

8. Indtast en daempningsvaerdi mellem 0 og 32, og vaelg ENTER. Denne
dempningsveerdi er yderligere deempning pafert resultatet af (51-S2), efter hver
folers individuelle deempningsveerdi er allerede anvendt.

Ly [B]X]

Please enter a damping value for Sensor -
Drift Alert. Valid range is between 0 and 32.

'ngertvuioplqn 1|78l

x
mmasdfghikla@&ﬂd-.456FN
el

wiit| 2 | X[C || b|njm éu'_'[+l]123

3144P:

HELP | DEL | ABORT | ENTER |

9. Konfigurationen er fuldfert. Vaelg OK.
L [B]X
3144P:

Configure Sensor Drift Alert method is -
complete.

ABORT

Deaktiver advarsel om folerafvigelse i guidet opsaetning: Genvejstaster 2-1-6

Fremgangsmade

90

1. Pa skaermen Home (Hjem) veelges 2 Configure (Konfigurer).

[ Eiv  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
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2. Vzlg 1 Guided Setup (Guidet opsatning).

[« HEy D»[E[X]
cangers

[1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
3. Veaelg 6 Config Drift Alert (Konfigurer afvigelsesadvarsel).

[ Eh »[B][X]
?31;:;1 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

HELP ] SAVE ] HOME ]

4. Velg 2 Disable (Deaktiver) for at deaktivere Sensor Drift Alert (Advarsel om
folerafvigelse), og vaelg ENTER.

Hiy [B[X]
3144P:

Please choose Enable to activate the Sensor =
Drift Alert or Disable to turn it off: -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

5. Advarsel om felerafvigelse er blevet deaktiveret. Vaelg OK.
Hy X
3144P:

Sensor Drift Alert has been disabled.

ABORT OK

Konfigurer folerafvigelse i manuel opsaetning
Aktiver advarsel om folerafvigelse i manuel opsaetning: Genvejstaster 2-2-4-2-5

Fremgangsmade

1. Pa skaermen Home (Hjem) vaelges 2 Configure (Konfigurer).
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[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

. Veelg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).

[« HyV o le[X]
canans

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Veelg 4 Diagnostics (Diagnostik).

[ i »[B][X]
:‘11a4n4|.:I Setup

1 Sensor 1 -
2 Sensor 2

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display

T Device

8 HART il

SAVE HOME

m

. Veelg 2 Sensor Drift Alert (Advarsel om felerafvigelse).

[«  Ei  »[B[X]
;::;:t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME

. Veelg 5 Config Drift Alert (Konfigurer afvigelsesadvarsel).
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[«  HAV  D»[e]X]

3144P:

Sensor Drift Alert

1 Mode Disable
2 Threshold 0.93 degC
3 Damping 5.0 sec
4 Drift Alert Engg Units degC

5 Config Drift Alert

HELP | SAVE | HOME |

. Veelg 1 Enable (Aktiver) for at aktivere Sensor Drift Alert (Advarsel om fglerafvigelse),

og veelg ENTER.
HY/y [X]
3144P:

Please choose Enable to activate the Sensor  »
Drift Alert or Disable to turn it off: -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

. Nar du bliver bedt om det, skal du vaelge, om du vil have Sensor Drift Alert (Advarsel

om folerafvigelse) til at saette transmitteren i “Alarm” eller “Warning” (Advarsel), og
vaelge ENTER. Hvis du kun aktiverer advarsel om afvigelse, angives der et flag (via
HART-protokollen), nar den maksimalt acceptable forskel mellem faler 1 og faler 2
er overskredet. Hvis afvigelsesadvarslen aktiveres, sendes transmitterens analoge
signal i alarm, nar der registreres en afvigelsesadvarsel.

2y [B[X]
3144P:

Please set the Sensor Drift Alert to put the -
transmitter in "Alarm’ or to generate a -

1 Alarm
2 Warning

ABORT ENTER

. Veelg de tekniske enheder, du vil bruge, og vaelg ENTER. Vaelg blandt degC, degF,

degR, Kelvin, mV, Ohm.
H'jy X
3144P:

Engineering Units: (degC) -

degC
degF
degR
Kelvin
mV
Ohms

ABORT ENTER

. Indtast teerskelvaerdien for advarsel om fglerafvigelse, og veelg ENTER. Dette er

en digital vaerdi, der udlgser funktion for afvigelsesadvarslen. Nar denne graense
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10.

11.

overskrides, gar transmitteren i alarm eller genererer en advarsel (afhangigt af den
alarmtilstand, der blev valgt tidligere).

L [BX
3144P:

Enter the Sensor Drift Alert threshold value:
(0.93 degC) -

0.93

ngertvuioplﬁ «|}|7|8|9
.masufghikla@ﬂm-.455FN
i e

witt| 2 |X[C |¥|b|n|m éu'_'[+l]123

HELP | DEL | ABORT | ENTER |

Indtast en deempningsveerdi mellem 0 og 32, og veelg ENTER. Denne
dempningsveerdi er yderligere deempning pafert resultatet af (51-S2), efter hver
folers individuelle deempningsveerdi er allerede anvendt.

4 [B]X]
3144P:

Please enter a damping value for Sensor -
Drift Alert. Valid range is between 0 and 32.

'ngert!uioplq- «|} |7 8|9
1masdfghikla@dm-.456FN
hal

wiit| 2 | X[C || b|njm éu'_'[+l]123

HELP | DEL | ABORT | ENTER |

Konfigurationen er fuldfert. Veelg OK.
L [B]X
3144P:

Configure Sensor Drift Alert method is -
complete.

ABORT

Deaktiver advarsel om folerafvigelse i manuel opsatning: Genvejstaster 2-2-4-2-5

Fremgangsmade

1.

2.

94

P4 skeermen Home (Hjem) vaelges 2 Configure (Konfigurer).

[ Eiv  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

Vealg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).
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[« ®y o E[X]
Combars

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Veelg 4 Diagnostics (Diagnostik).

[«  HA D[B[X]
:"I?:.EI Setup

1 Sensor 1 -
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Output

6 Display

T Device

8 HART il

SAVE HOME

m

. Veelg 1 Hot Backup.

[« Hi »[e[X]
3144P:
Diagnostics
. 1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME

. Veelg 3 Config Hot Backup (Konfigurer Hot Backup).

[«  Ei  »[B[X]
I::)?géckup

1 Mode Disabled
2 Primary Variable Sensor 1 Temp
3 Config Hot Backup

4 Reset Hot Backup

HELP | SAVE | HOME |

. Veelg 2 Disable (Deaktiver) for at deaktivere Sensor Drift Alert (Advarsel om

folerafvigelse), og vaelg ENTER.
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1l [B[X]
3144P:

Please choose Enable to activate the Sensor =
Drift Alert or Disable to turn it off: -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

7. Advarsel om fglerafvigelse er blevet deaktiveret. Vaelg OK.
Hy X
3144P:

Sensor Drift Alert has been disabled.

ABORT OK

Bekraeft, at Sensor Drift Alert (Advarsel om folerafvigelse) er aktiveret: Genvejstaster
2-2-4-2

Fremgangsmade
1. Pa skaermen Home (Hjem) veelges 2 Configure (Konfigurer).

[« Eyv  >»[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
2. Veelg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).

[« HyV o PlE[X]
canmasns

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Vzlg 4 Diagnostics (Diagnostik).
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[e]  HW [X]
:"I?:ZI Setup

1 Sensor 1

2 Sensor 2

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Output

6 Display

T Device

8 HART i

SAVE HOME

m

. Veelg 2 Sensor Drift Alert (Advarsel om felerafvigelse).

[«  HA D[B[X]
g::;:t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME

. Duvil se denne skaerm. Under 1-tilstand vil der sta enten Alarm eller Warning

(Advarsel), hvis den er aktiveret, eller Disable (Deaktiver). Hvis den er aktiveret, vil
den ogsa vise de aktuelle diagnosticeringsvaerdier.

[« ®y o le[X]

3144P:

Sensor Drift Alert

1 Mode Disable
2 Threshold 0.93 degC
3 Damping 5.0 sec
4 Drift Alert Engg Units degC

5 Config Drift Alert

HELP ‘ SAVE ‘ HOME ‘

Aktive advarsler om folerafvigelse
Visning af aktive advarsler om felerafvigelse: Genvejstaster 1-1-2

Nar diagnosticeringen af fglerafvigelse registrerer en afvigende feler, viser LCD-
displayet en meddelelse; “ALARM DRIFT ALERT" (ALARM FOR AFVIGELSESADVARSEL),
hvis det konfigureret i alarmtilstanden, og “WARN DRIFT ALERT” (ADVARSEL OM
AFGIVELSESADVARSEL), hvis de er konfigureret i advarselstilstanden.

Fremgangsmade

1. Valg 1 Overview (Oversigt).
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[« ®y o E[X]

3144P:
Online

.1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Hvis fglerafvigelsesadvarsel er konfigureret i alarmtilstand, skal du veelge 1 Enhed

Status: Failed (Enhedsstatus: Mislykket).
[€ o X

3144P:

Overview

1 Device Status: Failed -

2 Primary Variable First Good Temp | |

3 Sensor 1 Temp 72.86 degF | |

4 Sensor 2 Temp 73.95 degF |Z|

5 Analog Qutput Value 11.480 mA

6 Upper Range Value 130.795 degF |

T Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information il

SAVE HOME

Hvis felerafvigelsesadvarsel er konfigureret i advarselstilstand, skal du vaelge 1
Device Status: Maintenance (Enhedsstatus: Vedligeholdelse).

[ © X

3144P:

Overview

1 Device Status: Mai... &

2 Primary Variable First Good Temp

3 Sensor 1 Temp 72.94 degF | |

4 Sensor 2 Temp 75.15 degF |£|

5 Analog Qutput Value 11.491 mA

6 Upper Range Value 130.795 degF |

T Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information il

SAVE HOME
3. Vealg 2 Sensor Drift Alert Active (Advarsel om folerafvigelse aktiv).

[« RIEIPY

")\
3144P:

Device Status: Failed
1 Refresh Alerts
2 F: Sensor Drift Alert Active
3 F: Field Device Malfunction

SAVE HOME

Nulstilling af aktive folerafvigelseadvarsler: Genvejstaster 1-1-1

Fremgangsmade
1. Veelg 1 Overview (Oversigt).
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[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Vzlg 1 Device Status: (Maintenance or Failed) (Enhedsstatus (vedligeholdelse eller

mislykket)).
[€=] © »a[X] [ v »[B[X
3144P: 3144P:
Overview Overview
1 Device Status: Failed - 1 Device Status: Mai... =
2 Primary Variable First Good Temp | | 2 Primary Variable First Good Temp
3 Sensor 1 Temp 72.86 degF | 3 Sensor 1 Temp 72.94 degF
4 Sensor 2 Temp 73.95 degF |5 4 Sensor 2 Temp 7515 degF &
5 Analog Output Value 11.480 mA 5 Analog Qutput Value 11.491 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF | & Upper Range Value 130.795 degF
T Lower Range Value 22.010 degF T Lower Range Value 22.010 degF
8 Device Information i 8 Device Information il
SAVE J HOME ‘ SAVE ‘ HOME I

3. Veelg 1 Refresh Alerts (Opdater advarsler).
[«  HA o »B[X
3144P:

Device Status: Good
1 Refresh Alerts

SAVE HOME

Konfiguration af Rosemount X-well-teknologien

Rosemount X-well-funktionalitet kan nemt aktiveres og konfigureres via

en feltkommunikator eller et system til aktivstyring. Rosemount 3144P-
temperaturtransmitteren kan bestilles med Rosemount X-well-teknologi via
modeloptionskoden “PT”. Modeloptionskoden “C1" skal bestilles, hvis optionskoden “PT”
er angivet. Optionskoden “C1"” kraever brugerindleverede oplysninger om
procesrgrsmateriale og rerplan. Rosemount X-well-teknologi kan konfigureres med enhver
aktivstyringssoftware, der understgtter elektronisk enhedsbeskrivelsessprog (EDDL).
Enhedsbetjeningspanelets graenseflade med DD-revision 3144P Dev. 7 Rev. 1 eller hgjere
er pakraevet for at se Rosemount X-well-funktionalitet. Muligheden “Rosemount X-well
Process"-faler/-type ber vaelges som fglertypen i de fleste tilfaelde. Nar den er valgt, er
oplysninger om rgrmateriale, ledningsstarrelse og rertidsplan pakraevet ved konfiguration
af Rosemount X-well-teknologi. Dette afsnit henviser til de procesrgregenskaber, som
Rosemount 3144P og 0085 rerklemmefaler med Rosemount X-well-teknologi vil veere
installeret i. Disse oplysninger er ngdvendige for, at algoritmen i transmitteren kan
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beregne procestemperaturen ngjagtigt. I det sjeeldne tilfeelde, at procesraret ikke er
tilgeengeligt, kan en brugerdefineret vaerdi for rgrledningskoefficienten indtastes. Dette
felt bliver tilgaengeligt, nar muligheden “Rosemount X-well Custom” (Rosemount X-well
brugerdefineret)-faler/-type er valgt.

Konfigurer Rosemount X-well-teknologi med en
feltkommunikator

Fremgangsmade

1.

s N

6.

Fra skaermbilledet Home (Hjem) skal du vaelge 2: Configure (Konfigurer).

Veelg 1: Guided Setup (Guidet opsaetning).
Veelg 1: Configure Sensor (Konfigurer feler).

Velg 1: Configure Sensor Type and Units (Konfigurer fglertype og enheder).
Veelg enten Rosemount X-well Process (Rosemount X-well-proces) eller Rosemount

X-well Custom (Rosemount X-well brugertilpasset).
Veelg de gnskede konfigurationer, og vaelg Enter.

Konfigurer Rosemount X-well-teknologi i manuel opsaetning:
Genvejstaster 2-2-1-11

Fremgangsmade

1.

Under Configure Sensors (Konfigurer falere) skal du vaelge Rosemount X-well Process

sensor type (Rosemount X-well-procesfalertype).

HA [B]X
3144P H7:3144
Select Sensor Type: (PT100, a=385)

Rosemount X-well Process -
Rosemount X-well Custom

PT50, a=391

PT100, a=385

PT100, a=391

PT100, a=3916
PT200 a=185

ABORT | ENTER |

Veelg rermateriale.

3144P H7:3144

Select "Pipe Material": (304 Stainless Steel)

Carbon Steel
Painted Carbon Steel

304 Stainless Steel

316 Stainless Steel

ABORT | ENTER |

oy [B[X]

3. Valg ledningssterrelse.
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. Veelg rerplan.

Hy IE1Ed
3144P H7:3144
Select 'Line Size™: (3/4"  (DN20))

12" (DN15) B
1
1" (DN25)
11/4" (DN32)
11/2" (DN40)
2" (DN50)

2 112" INNRRY

ABORT | ENTER |

HYy [ B[ X]
3144P HT7:3144
Select 'Pipe Schedule': (Schedule 120)

Schedule 40
Schedule 80
Schedule 120

ABORT | ENTER |

. Hvis processens Pipe Material (Rermateriale), Line Size (Ledningsstarrelse) eller Pipe

Schedule (Rarplan) ikke er tilgeengelig under Rosemount X-well-procesvalg, skal du
vaelge Rosemount X-well Custom (Rosemount X-well brugerdefinere) falertype.

=T, [BIX]
3144P H7:3144

Select Sensor Type: (Rosemount X-well -
Process) -

Rosemount X-well Process &
b
PT50, a=391

PT100, a=385

PT100, a=391

PT100, a=3916
BTN a=185%

ABORT | ENTER |

. Indtaste Pipe Conduction Coefficient (Rarledningskoefficient). Hvis koefficienten

kendes, skal du kontakte fabrikken med rermaterialet og rerveeggens tykkelse
ved anvendelse. Du vil f& en brugerdefineret rarkoefficient, der kan indtastes i

transmitteren.

T DES

3144P H7:3144

Enter 'Pipe Conduction Coefficient’ (value -
must be between 0 and 1): (0.00284277) -

r, 00284

< alwle[r]t [y[u]i]o[p] +|7]7]|8|9

lmasdfghikl.[@&é—,qsﬁm

Lol z [ %[ c [v[b[n]m laa|— | +[o]1]2]3
HELP | DEL [ ABORT | ENTER I

. Bekraeft konfigurationen af Rosemount X-well-teknologien: Genvejstaster 2-2-1-11-3
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Konfigurer Rosemount X-well-teknologi med AMS Device

Manager

Fremgangsmade

1. Hejreklik pa enheden, og vaelg Configure (Konfigurer).

. I'menutraeet skal du vaelge Manual Setup (Manuel opsatning).

2
3. Veelg fanen Sensor (Fgler).
4

. Veelg enten Rosemount X-well Process (Rosemount X-well-proces) eller Rosemount

X-well Custom (Rosemount X-well brugertilpasset).

5. Vealg gnskede konfigurationer via Basic Configuration (Grundlaeggende
konfiguration), og vaelg Send.

Figur 3-7: Manuel opsatning - Folerskaerm
(% 091472016 093455

File Actions Help

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

&R x|
Configure Sensor 1 ] Sensor 2 | Calculated Output | Diagnostics | Analog Output | Display | Device | HART | Securty |
(i Confi
=4 D”G'g“d'z et Setup Transmitter Sensor Matching (CVD) Measurement
uided Setup
Sensor Type Callendar-Van Dusen Sensor 1Value
e Manual Setup Rasemourt Xowel Process - 29696 Kelvin
Comnection RO Value [ m
|3 vire 1 100,000
rits IA Velue TR Sensor Limits
[Ketvin =1 259841 Unper
2-4Wire Offset B Value 573.15 Kelvin
0.000 Ohms 5.77499975E-007
Lower
Damping C Value 223715 Kelvin
3D sec 4 18753387E-012
Serial Number View Al Varables
53
Rosemount X-well Setup
Pipe Material
[204 Stairless Stoel Eaacaiiaxs
Line Size
1" (DN25)
@ Overview Pipe Schedule
= [Schedule 120
Configure
¥ Service Tools
Current Send Close Help

Konfiguration af enhedens output

Konfiguration af enhedens output indeholder PV-omradevzerdier, alarm og matning,
HART-output og LCD-displayindstillinger. PV-omradevaerdier;

HART 5-genvejs- |2,2,5,5
taster

HART 7-genvejs- |2,2,5,5
taster
Feltkommunikator

PV URV- og PV LRV-kommandoerne, der findes pa menuskaermen PV Range Values (PV-
omradeveerdier), giver brugeren mulighed for at indstille transmitterens nedre og gvre

omradeveerdier ved hjzelp af graenser for forventede aflasninger. Omradet for forventede

www.Emerson.com



https://www.emerson.com/global

Referencemanual
00809-0108-4021

HART-idriftseettelse
Februar 2024

3.9.1

www.Emerson.com

aflaesninger er defineret af Lower Range Value (LRV) (Nedre omradevaerdi) og Upper Range
Value (URV) (@vre omradevaerdi). Transmitterens omradevaerdier kan nulstilles sa ofte som
ngdvendigt for at afspejle skiftende procesbetingelser. Fra skaermen PV Range Values (PV-
omradeveerdier) skal du valge 1 PV LRV for at @&ndre den nedre omradevzerdi og 2 PV URV
for at @&ndre den gvre omradevaerdi.

Hvis transmitteren flyttes, indstilles maleomradet til greenserne for de forventede
afleesninger, hvilket maksimerer transmitterens ydeevne; transmitteren er mest ngjagtig,
nar den betjenes inden for det forventede temperaturomrade for applikationen.

Flytningsfunktionerne ma ikke forveksles med trimfunktionen. Selvom flytning af
transmitteren matcher et fglerinput til et 4-20 mA output, som ved konventionel
kalibrering, pavirker det ikke transmitterens fortolkning af inputtet.

Procesvariabeldaempning

Feler1:2,2,1,6

HART 5-genvejstaster
genvel Feler2:2,2,2,6

Foler 1:2,2,1,7

HART 7-genvejstaster
Foler1:2,2,2,7

Feltkommunikator

PV Damp-kommandoen andrer transmitterens responstid for at udjaevne variationer

i outputafleesninger forarsaget af hurtige aendringer i input. Bestem den passende
deempningsindstilling baseret pa den ngdvendige responstid, signalstabilitet og andre krav
til systemets slgjfedynamik. Standarddeempningsvaerdien er 5,0 sekunder og kan nulstilles
til enhver veerdi mellem 1 og 32 sekunder.

Den valgte vaerdi for deempning pavirker transmitterens responstid. Nar den er indstillet til
nul (deaktiveret), er dempningsfunktionen slaet fra, og transmitterens output reagerer pa
a&ndringer i input, sa hurtigt som den intermitterende fgleralgoritme tillader. Forggelse af
dempningsveaerdien gger transmitterens responstid.

Daempning

Daempningsvardier kan bruges til og ber svare til opdateringshastigheden for fgler 1,
foler 2 og folerdifferentialet. Falerkonfiguration beregner automatisk en deempningsveerdi.
Standardveerdien for deempning er fem sekunder. Dampning kan deaktiveres ved

at indstille parameter- deempningsvaerdien til 0 sekunder. Den maksimalt tilladte
deempningsvaerdi er 32 sekunder.

En alternativ daeempningsvaerdi kan indtastes med fglgende begraensninger:

1. Konfiguration af enkelt fgler:

« 50 eller 60 Hz ledningsspandingsfiltre har en brugerkonfigurerbar
minimumsdaempningsvaerdi pa 0,5 sekunder

2. Konfiguration med dobbelt fgler:
+ 50 Hz ledningsspaendingsfilteret har en brugerkonfigurerbar
minimumsdaempningsveerdi pa 0,9 sekunder

+ 60 Hz ledningsspaendingsfilteret har en brugerkonfigurerbar
minimumsdaempningsveerdi pa 0,7 sekunder
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Figur 3-8: £ndring i input versus andring i output med daempning aktiveret
110.0 [ EEET TEEE FEEY TEEE TENT SEEE R SRR ERET TERE FEET SEEE EEEY FERY SRR FEEY EE PEEY TR )
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3.9.2 Alarm og meaetning

104

HART 5-genvejstaster |2,2,5,6

HART 7-genvejstaster |2,2,5,6

Kommandoen Alarm/Saturation (Alarm/maetning) giver brugeren mulighed for at se
alarmindstillingerne (Hi (Hgj) eller Low (Lav)). Denne kommando kan a&ndre alarm- og
meetningsvaerdierne. For at eendre alarm- og maetningsveerdier skal du vaelge den veerdi,
der skal eendres, enten 7 Low Alarm (Lav alarm), 2 High Alarm (Haj alarm), 3 Low Sat

(Lav meetning), 4 High Sat (Hej meetning) eller 5 Preset Alarms (Forudindstillede alarmer), og
indtaste de gnskede nye vaerdier, som skal falde inden for nedenstaende retningslinjer:

+ Den lave alarmveerdi skal veere mellem 3,50 og 3,75 mA
« Den hgje alarmvaerdi skal vaere mellem 21,0 og 23,0 mA

Det lave matningsniveau skal veere mellem den lave alarmvaerdi plus 0,1 mA og 3,9 mA for
standard-HART-transmitteren. For den sikkerhedscertificerede transmitter er den laveste
maetningsindstilling 3,7 mA, og den hgjeste er 20,9 mA.

Eksempel: Den lave alarmvaerdi er indstillet til 3,7 mA. Derfor skal det lave
matningsniveau, S, vaere 3,8 £S <3,9 mA.

Det hgje matningsniveau skal vaere mellem 20,5 og 20,9 mA.

Forudindstillede alarmer kan enten vare 7 Rosemount eller 2 NAMUR-compliant (NAMUR-
kompatibel). Brug fejltilstandskontakten pa forsiden af elektronikken for at indstille, om
outputtet skal drives til hgj eller lav alarm i tilfeelde af fejl.
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HART-output

HART 5-genvejstaster |2,2,8

HART 7-genvejstaster |2,2,8

Kommandoen HART Output (HART-output) giver brugeren mulighed for at foretage
@ndringer i multidrop-adresse, starte burst-tilstand eller foretage sendringer i burst-
indstillingerne.

LCD-displaytilstande

HART 5-genvejstaster |2,2,6

HART 7-genvejstaster |2,2,6

LCD-displayindstillingskommandoen indstiller malermulighederne, herunder tekniske
enheder og decimaltegn. Skift LCD-displayindstillingerne for at afspejle de ngdvendige
konfigurationsparametre, nar du tilfgjer et LCD-display eller omkonfigurerer transmitteren.
Transmittere uden LCD-display leveres med malerkonfigurationen indstillet til “Not Used"”
(Ikke brugt).

Enhedsoplysninger

Fa adgang til transmitterinformationsvariablerne online ved hjzlp af feltkommunikatoren
eller anden passende kommunikationsenhed. Fglgende er en liste over
transmitterinformationsvariabler, herunder enhedsidentifikatorer, fabriksindstillede
konfigurationsvariabler og andre oplysninger. En beskrivelse af hver variabel, den
tilsvarende hurtig genvejstastsekvens og en gennemgang er angivet.

Meaerke

HART 5-genvejstaster |2,2,7,1,1

2,2,7,1,1

HART 7-genvejstaster

Tag (Maerke)-variablen er den nemmeste made til at identificere og skelne mellem
transmittere i miljger med flere transmittere. Brug den til at maerke transmittere
elektronisk i henhold til applikationens krav. Det definerede maerke vises automatisk,

nar en HART-baseret kommunikator etablerer kontakt med transmitteren ved opstart.
Tagget kan vaere op til otte tegn langt og har ingen indflydelse pa transmitterens primaere
variabelaflaesninger.

Long Tag (Langt maerke)

HART 5-genvejstast Kun HART 7

2,2,7,1,2

HART 7-genvejstast

Det lange maerke minder om maerket. Det lange maerke er anderledes, idet det lange
meerke kan veaere op til 32 tegn i stedet for de otte tegn i et traditionelt maerke.
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3.10.3 Dato
HART 5-genvejstaster (2,2,7,1,2
HART 7-genvejstaster (2,2,7,1,3
Kommandoen Date (Dato) er en brugerdefineret variabel, der giver et sted at gemme
datoen for sidste revision af konfigurationsoplysninger. Det har ingen indvirkning pa
driften af transmitteren eller feltkommunikatoren.
3.104 Deskriptor
HART 5-genvejstaster (2,2,7,1,3
HART 7-genvejstaster (2,2,7,1,4
Variablen Descriptor (Deskriptor) giver en laengere brugerdefineret elektronisk etiket
for at hjeelpe med mere specifik transmitteridentifikation, end der er tilgaeengelig med
maerke-variablen. Deskriptoren kan vare op til 16 tegn lang og har ingen indflydelse pa
transmitterens eller feltkommunikatorens drift.
3.10.5 Meddelelse

3.11

3.11.1

3.11.2

106

HART 5-genvejstaster (2,2,7,1,4

HART 7-genvejstaster (2,2,7,1,5

Meddelelsesvariablen giver de mest specifikke brugerdefinerede metoder til at identificere
individuelle transmittere i miljger med flere transmittere. Det giver mulighed for

32 tegn med information og gemmes sammen med de andre konfigurationsdata.
Meddelelsesvariablen har ingen indflydelse pa betjening af transmitteren eller
feltkommunikatoren.

Malingsfiltrering

50/60 Hz-filter

HART 5-genvejstaster |2,2,7,5,1

HART 7-genvejstaster |2,2,7,5,1

Variablen 50/60 Hz-filter (ogsa kendt som ledningsspandingsfilter eller vekselstremsfilter)
indstiller transmitterens elektroniske filter til at afvise vekselstremsforsyningsfrekvensen i
anlaegget. 60 eller 50 Hz-tilstanden kan veaelges. Fabriksindstillingen for denne indstilling er
60 Hz.

Bemaerk
I miljger med hgj stej anbefales normal tilstand.

Hovednulstilling

| HART 5-genvejstaster | 2,2,7,6

www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Referencemanual
00809-0108-4021

HART-idriftseettelse
Februar 2024

3.11.3

3.11.4

www.Emerson.com

HART 7-genvejstaster |2,2,7,6

Hovednulstillingen nulstiller elektronikken uden faktisk at slukke for enheden. Den
transmitter ikke transmitteren tilbage til den oprindelige fabrikskonfiguration.

Intermittent Sensor Detect (Intermitterende
folerdetektering)

HART 5-genvejstaster |2,2,7,5,2

HART 7-genvejstaster |2,2,7,5,2

Felgende trin angiver, hvordan du slar funktionen Intermittent Sensor Detect
(Intermitterende felerdetektering) (ogsa kendt som Transient Filter (Forbigaende filter)
TIL eller FRA. Nar transmitteren er tilsluttet en feltkommunikator, kan du bruge
genvejstastsekvensen og valge ON (TIL) (normal indstilling) eller OFF (FRA).

Intermitterende teerskel

Teerskelvaerdien kan aendres fra standardvaerdien pa 0,2 procent. Hvis du slar funktionen
Intermittent Sensor Detect (Intermitterende falerdetektering) FRA eller lader den vaere
slaet TIL og gger teerskelvaerdien over standarden, pavirker det ikke den tid, det tager

for transmitteren at udsende den korrekte alarmsignal efter detektering af en aegte aben
folertilstand. Transmitteren kan dog kortvarigt udsende en falsk temperaturaflaesning i

op til én opdatering i hver retning (se Figur 3-10) op til taerskelvaerdien (100 procent af
felergraenserne, hvis Intermittent Sensor Detect (Intermitterende falerdetektering) er slaet
FRA). Medmindre hurtig reaktionshastighed er ngdvendig, foreslas det, at indstillingen
Intermittent Sensor Detect (Intermitterende falerdetektering) er slaet TIL med 0,2 procent
teerskel.

Figur 3-9: Abent felerrespons

25 -
20 - High alarm
E —=A
32 15 -
5
<
g
= 10 —
E
5
=
5 B
0 B R

0.2 0.4 06 0.8 1.0 12 1.4

Time (seconds)

A. Normale Gbne falerresponser.

B. Ndr Intermittent Sensor Detect (Intermitterende folerdetektering) er slGet FRA, er et falsk
temperaturoutput muligt, ndr en dben falertilstand registreres. Et falsk temperaturoutput
i begge retninger op til teerskelvaerdien (100 procent af folergreenserne, hvis Intermittent
Sensor Detect (Intermitterende falerdetektering) er sldet FRA) er muligt, ndr der
registreres en dben falertilstand.
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3.11.5

3.12
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Intermittent Sensor Detect (Intermitterende folerdetektering)
(avanceret funktion)

Funktionen Intermittent Sensor Detect (Intermitterende fglerdetektering) beskytter
mod procestemperaturaflaesninger forarsaget af intermitterende abne fglerforhold

(en intermitterende folertilstand er en aben fglertilstand, der varer mindre end én
opdatering). Som standard leveres transmitteren med funktionen Intermittent Sensor
Detect (Intermitterende folerdetektering) slaet TIL, og teerskelvaerdien er indstillet til 0,2
procent af fglerens graenser. Funktionen Intermittent Sensor Detect (Intermitterende
folerdetektering) kan slas TIL eller FRA, og taerskelvaerdi kan sendres til en hvilken som
helst vaerdi mellem 0 og 100 procent af falergraeenserne med en feltkommunikator.

Transmitteradfaerd med intermitterende folerdetektering TIL

Nar funktionen Intermittent Sensor Detect (Intermitterende felerdetektering) er slaet

ON (TIL), kan transmitteren eliminere outputpulsen forarsaget af intermitterende

abne fglertilstande. Procestemperaturaendringer (AT) inden for taerskelveaerdien spores
normalt af transmitterens output. Et AT, der er sterre end taerskelvaerdien, aktiverer den
intermitterende faleralgoritme. A£gte abne falertilstande far transmitteren til at ga i alarm.

Transmitterens teerskelvaerdi skal indstilles til et niveau, der tillader det normale omrade
af udsving i procestemperaturen; for hgj, og algoritmen vil ikke veere i stand til at
filtrere intermitterende tilstande fra; for lav, og algoritmen vil blive aktiveret ungdigt.
Standardtaerskelveerdien er 0,2 procent af fglergraenserne

Transmitteradfeerd med intermitterende folerdetektering FRA

Nar funktionen Intermittent Sensor Detect (Intermitterende felerdetektering) er slaet

OFF (FRA), sporer transmitteren alle procestemperaturaendringer, ogsa selvom de er
resultatet af en intermitterende faler. (Transmitteren opferer sig, som om taerskelvardien
var sat til 100 procent). Outputforsinkelsen pa grund af den intermitterende faleralgoritme
vil blive elimineret.

Open Sensor Holdoff (Aben falerkontrol)

HART 5-genvejstaster |2,2,7,4

HART 7-genvejstaster |2,2,7,4

Indstillingen Open Sensor Holdoff (Aben fglerkontrol) ved normal indstilling ger det
muligt for Rosemount 248 at tolerere kraftige EMI-forstyrrelser uden at forarsage korte
alarmperioder. Dette opnas gennem softwaren ved at fa transmitteren til at udfere
yderligere verifikation af den abne fglerstatus, fer transmitteralarmen aktiveres. Hvis den
supplerende verifikation viser, at den abne fglertilstand er ikke gyldig, vil transmitteren
ikke ga i alarm.

For brugere af transmitteren, der gnsker en mere gjeblikkelig dben falerdetektion, kan
indstillingen Open Sensor Holdoff (Aben fglerkontrol) &endres til en hurtig indstilling.
P4 denne indstilling vil transmitteren rapportere en aben fglertilstand uden yderligere
verifikation af den abne tilstand.

Diagnostik og service

Diagnostik- og servicefunktioner, der er anfart nedenfor, er primaert til brug efter
installation pa stedet. Transmittertestfunktionen er designet til at verificere, at
transmitteren fungerer korrekt, og kan udfares enten pa baenken eller i marken.
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Funktionen Loop Test (Slgjfetest) er designet til at verificere korrekt slgjfeledningsfaring
og transmitteroutput og ber kun udfegres, nar du har installeret transmitteren.

3.12.1 Slgjfetest

HART 5-genvejstaster |3, 5,1

HART 7-genvejstaster |3, 5,1

Slgjfetestvariablen verificerer transmitterens output, slgjfens integritet og driften af
eventuelle optagere eller lignende enheder, der er installeret i slgjfen.
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Multidrop-kommunikation

Multidropping henviser til tilslutning af flere transmittere til en enkelt
kommunikationstransmissionslinje. Kommunikationen mellem veerten og transmitterne
foregar digitalt med det analoge output fra transmitterne deaktiveret. Mange Rosemount-
transmittere kan multidroppes. Med HART-kommunikationsprotokollen kan op til 15
transmittere tilsluttes pa et enkelt snoet par ledninger eller over leasede telefonlinjer.

Multidrop-installation kraever overvejelse af den opdateringshastighed, der er ngdvendig
fra hver enkelt transmitter, kombinationen af transmittermodeller og leengden af
transmissionsledningen. Kommunikation med transmittere kan opnas med Bell 202-
modemmer og en veert, der implementerer HART-protokollen. Hver transmitter er
identificeret med en unik adresse (1-15) og reagerer pa de kommandoer, der er defineret i
HART-protokollen. Feltkommunikatorer og AMS Device Manager kan teste, konfigurere og
formatere en multidroppet transmitter pa samme made som en transmitter i en standard
punkt-til-punkt-installation.

Figur 3-10: Typisk multidroppet netvaerk

A. Rosemount 248 HART-transmitter
B. Stremforsyning

Figur 3-10 viser et typisk multidroppet netveerk. Brug ikke denne figur som et
installationsdiagram. Kontakt Emerson produktsupport med specifikke krav til multidrop-
applikationer. Bemaerk, at multidrop ikke er egnet til sikkerhedscertificerede applikationer
og installationer.

En HART-kommunikator kan teste, konfigurere og formatere en multidroppet Rosemount
3144P-transmitter pa samme made som i en standard punkt-til-punkt-installation.

Bemaerk

Rosemount 3144P er indstillet til adresse 0 pa fabrikken, sa den kan fungere pa
standard-punkt-til-punkt-maden med et 4-20 mA outputsignal. For at aktivere multidrop-
kommunikation skal transmitteradressen aendres til et tal mellem 1 og 15, hvilket
deaktiverer det analoge output pa 4-20 mA og transmitter det til et fast output pa 4 mA.
Stremmen i fejltilstand strem deaktiveres ogsa. Den deaktiverer ogsa alarmsignalet for
fejltilstand, som styres af opskalerings-/nedskaleringskontakten/luspositionen. Fejlsignaler
i multidroppede transmittere kommunikeres via HART-meddelelser.
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Brug sammen med HART Tri-Loop

For at klargere Rosemount 3144P-transmitteren med mulighed for dobbelt faler til brug
med en Rosemount 333 HART Tri-Loop skal transmitteren konfigureres til burst-tilstand,
og raekkefglgen af procesvariabeloutputs skal indstilles. I burst-tilstand giver transmitteren
digital information om de fire procesvariabler til HART Tri-Loop. HART Tri-Loop opdeler
signalet i separate 4-20 mA slgjfer for at give op til tre af felgende valgmuligheder:

*  Primeer variabel (PV)

*  Sekundaer variabel (SV)
* Terticer variabel (TV)

» Kvaternaer variabel (QV)

Nar du bruger Rosemount 3144P-transmitteren med mulighed for dobbelt fgler sammen
med HART Tri-Loop, skal du overveje konfigurationen af differentialet, gennemsnittet, farst
gode temperaturer, advarsel om fglerafvigelse og Hot Backup-funktioner (hvis relevant).

Bemaerk

Procedurerne skal anvendes, nar falerene og transmitterne er tilsluttet, stremforsynet
og fungerer korrekt. Feltkommunikatoren skal ogsa vaere tilsluttet og kommunikere med
transmitterens reguleringsslgjfe. .

Indstil transmitteren til burst-tilstand

HART 5-genvejstaster | 2,2, 8,4

HART 7-genvejstaster |2, 2,8, 4

Indstil raekkefalge af procesvariabeloutput

HART 5-genvejstaster |2, 2, 8,5

HART 7-genvejstaster |2,2,8,5

Bemaerk
Veer ngje opmarksom pa reekkefglgen af procesvariabeloutput. HART Tri-Loop skal
konfigureres til at lzese variablerne i samme raekkefglge.

Vigtige oplysninger

For at starte drift mellem en transmitter med mulighed for dobbelt faler og HART Tri-Loop
kan du overveje konfigurationen af bade differenstemperatur, gennemsnitstemperatur og
forste gode temperatur, folerafvigelsesadvarsel og Hot Backup-funktioner (hvis relevant).

Maling af differenstemperatur

For at aktivere funktionen til maling af differenstemperatur i en dobbelt feler, der fungerer
sammen med HART Tri-Loop, skal du justere omradeslutpunkterne for den tilsvarende
kanal pa HART Tri-Loop, sa de inkluderer nul. Hvis den sekundaere variabel f.eks. er at
rapportere differenstemperaturen, skal du konfigurere transmitteren i overensstemmelse
hermed (se Indstil reekkefelge af procesvariabeloutput) og justere den tilsvarende kanal pa
HART Tri-Loop, sa det ene omradeslutpunkt er negativt, og det andet er positivt.

Hot Backup

For at aktivere Hot Backup-funktionen pa en transmitter med mulighed for dobbelt
foler, der fungerer i kombination med HART Tri-Loop, skal du s@rge for, at fglernes
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outputenheder er de samme som enhederne i HART Tri-Loop. Brug en hvilken som
helst kombination af RTD'er eller termoelementer, sa l&enge enhederne i begge matcher
enhederne i HART Tri-Loop.

3.14.3 Brug af Tri-Loop til at registrere advarsel om fglerafvigelse
Dobbeltfgler-transmitteren angiver et fejlflag (gennem HART), nar der opstar en felerfejl.
Hvis der kraeves en analog advarsel, kan HART Tri-Loop konfigureres til at producere et
analogt signal, der kan fortolkes af kontrolsystemet som en fglerfejl.

Brug disse trin til at konfigurere HART Tri-Loop til at sende advarsler om falerfejl.
Fremgangsmade
1. Konfigurer det variable kort for Rosemount 3144P-transmitteren med dobbeltfaler
som vist:
Variabel Kortlaegning
PV Foler 1 eller felergennemsnit
SV Faler 2
v Differenstemperatur
Qv Efter onske
2. Konfigurer kanal 1 pa HART Tri-Loop som TV (differenstemperatur). Hvis en af
folerene skulle svigte, vil differenstemperaturoutputtet vaere +9999 eller -9999 (hgj
eller lav maetning), afhaengigt af fejltilstandskontaktens position (se Alarmkontakt
(HART-protokol)).
3. Veelg temperaturenheder for kanal 1, der matcher differenstemperaturenhederne
for transmitteren.
4. Angiv et omrade for TV, f.eks. =100 til 100 °C. Hvis omradet er stort, vil en fgler-
afvigelse pa nogle fa grader kun repraesentere en lille procentdel af omradet.
Hvis feler 1 eller faler 2 svigter, vil TV vaere +9999 (hgj maetning) eller -9999 (lav
maetning). I dette eksempel er nul midtpunktet i TV-omradet. Hvis et AT pa nul
er indstillet som den nedre omradegraense (4 mA), kan outputtet maette lavt, hvis
afleesningen fra foler 2 overstiger aflaesningen fra faler 1. Ved at placere et nul
i midten af omradet vil outputtet normalt holde sig i naerheden af 12 mA, og
problemet vil blive undgaet.
5. Konfigurer DCS, s TV <-100 °C or TV > 100 °C indikerer en fglerfejl, og f.eks. TV < -3
°Celler TV = 3 °Cindikerer en afvigelsesadvarsel. Se Figur 3-11.
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Figur 3-11: Sporing af felerafvigelse og foelerfejl med differenstemperatur

Differential .
Temperarein°c A Sensor failure
(Failure mode switch HIGH)
100
3

Y Sensor failure
(Failure mode switch LOW)

Avanceret diagnosticering

Nedbrydning af termoelement

Beskri-

velse af
proble-

met:

Vores
lesning:

Sadan
virker
det:

Termoelementer kan svigte uventet, hvilket potentielt kan forarsage tabt pro-
duktion og #gede vedligeholdelsesomkostninger, nar der udferes uplanlagt
service.

Diagnosticering af nedbrydning af termoelementer fungerer som en malestok
for den generelle termoelementsundhed og er tegn pa starre a&ndringer status
for termoelementet eller termoelementets slgjfe. Transmitteren overvager for
at gge modstanden af termoelementslgjfen for at registrere afvigelsesforhold
eller &ndringer i ledningstilstanden. Det nedbrydende termoelement kan vaere
forarsaget af ledningsudtynding, felernedbrud, fugtindtreengning eller korrosi-
on og kan vare et tegn pa en endelig falerfejl.

Diagnosticeringen af termoelementets nedbrydning maler maengden af mod-
stand pa en termoelementfglersti. Ideelt set ville et termoelement have nul
modstand, men i virkelighed har det en vis modstand, iseer for lange termoele-
mentforlangerledninger. Efterhanden som fglerslgjfen nedbrydes (herunder
felernedbrydning og nedbrydning af ledninger eller samlinger), @ges slgjfens
modstand. Ferst konfigureres transmitteren til en baseline af brugeren. Deref-
ter overvager nedbrydningsdiagnosticeringen mindst én gang i sekundet mod-
stand i slgjfen ved at sende en pulserende strem (i mikroampere) pa slgjfen,
male den inducerede spaending og beregne den effektive modstand. Efterhan-
den som modstanden gges, kan diagnostikken registrere, nar modstanden
overstiger den taerskel, der er fastsat af brugeren, hvor diagnostikken giver en
digital advarsel. Denne funktion er ikke beregnet til at vaere en pracis maling
af termoelementets status, men er en generel indikator af termoelementets
og termoelementslgjfens sundhed ved at give tendensberegninger over tid.
Diagnosticeringen af termoelementnedbrydning registrerer ikke betingelser
for kortsluttet termoelement.
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Hoved-  “Termoelementdiagnostik overvager sundheden af en termoelementslgjfe”
budskab:

"Ij'ilsigte- Reguleringsslgjfer, sikkerhedsslgjfer, “problemtermoelementer”
e an-

vendel-

sesomra-

der:

3.15 Konfigurer termoelementnedbrydning i guidet
opsatning

3.15.1 Aktiver termoelementnedbrydning i guidet opsaetning:

Genvejstaster 2-1-7-1

Fremgangsmade
1. Pa skaermen Home (Hjem) valges 2 Configure (Konfigurer).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
2. Valg 1 Guided Setup (Guidet opsatning).

[« HEy D»[E[X]
cangers

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
3. Veelg 7 Diagnostics Suite (Diagnostikprogram).

[« HEA X
3144P:

Guided Setup

1 Configure Sensors

2 Calibrate Sensors

3 Configure Device

4 Configure Display

5 Config Hot Backup

6 Config Drift Alert

7 Diagnostics Suite

SAVE HOME
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. Veelg 1 Config TC Diagnostic (Konfigurer termoelementdiagnostik).

[ By D»[B[X]
g::;:t.)stics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP | SAVE | HOME |

. Veelg den fgler, som termoelementdiagnostik skal konfigureres til. Veelg fra 1 Sensor

1 (Feler 1) eller 2 Sensor 2 (Feler 2), og veelg ENTER.
HA, [B]X
3144P:

Please select the sensor for which
Ther le Di tic will be figured: -

¥ 4

1 Sensor 1
2 Sensor 2
3 Exit

ABORT ENTER

. Velg 1 Enable (Aktiver) for at aktivere termoelementdiagnostik, og vaelg ENTER.

HY/y [X]

3144P:

Please choose to Enable or Disable -
Thermocouple Diagnostic for Sensor 1. -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

. Beslut, om du vil endre triggerniveauet eller den faler, du konfigurerer. Hvis det

er tilfeeldet, skal du vaelge 1 Yes (Ja). Hvis ikke, skal du vaelge 2 No. Return to Main
Screen (Nej. Vend tilbage til startskeerm).

HYjy [X]
J144P:

Would you like to change the Trigger Level
of Sensor 1? -

1 Yes
2 No. Return to Main Screen

ABORT ENTER
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Hvis YES (JA): Veelg et triggerniveau for den faler, du konfigurerer, og veelg ENTER.
Veaelg mellem en fast 5000 ohm, Baseline x 2, Baseline x 3 og Baseline x 4.

Hij [X]
3144P:

Select the Trigger Level for Sensor 1. This -
will be the resistance at which a -

Fixed - 53K Ohms
Baseline x 2
Baseline x 3
Baseline x 4

ABORT ENTER

Gennemse oversigten pa kommunikatoren, og veelg OK, nar du er tilfreds, eller
ABORT (AFBRYD) for at afslutte.

2y (B [X]
3144P:

The Trigger Level for Sensor 1 is 300.000
Ohms.

The Baseline Value for Sensor 1 is 150.000
Ohms.

The real-time Sensor 1 Resistance Value is
146.840 Ohms.

(oo | on_|

Beslut, om du vil nulstille baseline-modstanden pa det termoelement, du
konfigurerer. Hvis det er tilfaeldet, skal du vaelge 1 Yes (Ja). Hvis ikke, skal du vaelge 2
No (Nej). Return to Main Screen (Tilbage til startskaerm).

HY [BX]
3144P:

The Baseline Resistance is the current -
resistance of the thermocouple loop, which -

1Yes
2 No. Return to Main Screen

ABORT ENTER

Hvis YES (JA): Gennemse oversigten pa kommunikatoren, og vaelg OK, nar du er
tilfreds, eller ABORT (AFBRYD) for at afslutte.

HYjy [X]
J144P:

The Trigger Level for Sensor 1 is 300.000
Ohms.

The Baseline Value for Sensor 1 is 150.000
Ohms.

The real-time Sensor 1 Resistance Value is
146.840 Ohms.

Croonr | _on_|
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3.15.2 Deaktiver termoelementnedbrydning i guidet opsaetning:
Genvejstaster 2-1-7-1

Fremgangsmade

1. Pa skeermen Home (Hjem) valges 2 Configure (Konfigurer).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
2. Valg 1 Guided Setup (Guidet opsatning).
[« HyV o e[X]
3144P:

Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
3. Veelg 7 Diagnostics Suite (Diagnostikprogram).

[«  Ei  »[B[X]
361;321 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

7 Diagnostics Suite

SAVE HOME
4. Vealg 1 Config TC Diagnostics (Konfigurer termoelementdiagnostik).
[ Ei >»[E[X]
3144P:

Diagnostics Suite

[1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP ‘ SAVE ‘ HOME ‘

5. Veelg den faler, som termoelementdiagnostik skal deaktiveres for. Veelg fra 1 Sensor
1 (Feler 1) eller 2 Sensor 2 (Feler 2), og vaelg ENTER.
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1l [B[X]
3144P:

Please select the sensor for which -
Thermocouple Diagnostic will be configured: -

1 Sensor 1
2 Sensor 2
3 Exit

ABORT ENTER

6. Valg 2 Disable (Deaktiver) for at deaktivere termoelementdiagnostik, og veelg

ENTER.
Hy X
3144P:
Please choose to Enable or Disable '
Thermocouple Diagnostic for Sensor 1. -
1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER
7. Termoelementnedbrydning er blevet deaktiveret for den valgte feler. Vaelg OK.

2y [B[X]
3144P:

The Thermocouple Diagnostic for Sensor 1 -
has been Disabled.
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3.16 Konfigurer termoelementnedbrydning i manuel
opsaetning

3.16.1 Aktiver termoelementnedbrydning i manuel opsatning:
Genvejstaster 2-2-4-3-4
Fremgangsmade

1. Pa skaermen Home (Hjem) veelges 2 Configure (Konfigurer).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Veelg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).

[« ®y o E[X]
Combars

[1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
3. Vzlg 4 Diagnostics (Diagnostik).

[ BNV [B][X]
_:‘11a4r$=a.l Setup

1 Sensor 1 £
2 Sensor 2

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display ==
7 Device

8 HART i

SAVE HOME

m
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. Veelg 3 Sensor and Process Diagnostics (Faler- og procesdiagnostik).

e BV »[B][X]
;::;:t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert
3 Sensor and Process Diagnostics

SAVE ‘ HOME ‘

. Veelg 4 Config TC Diagnostic (Konfigurer termoelementdiagnostik).

[ By D»[B[X]
g::;:t.)stics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP | SAVE | HOME |

. Veelg den fgler, som termoelementdiagnostik skal konfigureres til. Veelg fra 1 Sensor

1 (Feler 1) eller 2 Sensor 2 (Faler 2), og vaelg ENTER. Vaelg 3 Exit (Afslut) for at
afslutte opsatningen.

4 [B]X]
3144P:

Please select the sensor for which
Ther le Di tic will be figured: -

4

¥ 4

1 Sensor 1
2 Sensor 2
3 Exit

ABORT ENTER

. Velg 1 Enable (Aktiver) for at aktivere termoelementdiagnostik, og vaelg ENTER.

4 [B]X]
3144P:

Please choose to Enable or Disable
Thermocouple Diagnostic for Sensor 1. -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER
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Beslut, om du vil endre triggerniveauet eller den fgler, du konfigurerer. Hvis ja,
skal du vaelge 1 Yes (Ja). Hvis ikke, skal du veelge 2 No (Nej). Return to Main Screen
(Tilbage til startskaerm).

Hij [X]
3144P:

Select the Trigger Level for Sensor 1. This -
will be the resistance at which a -

Fixed - 53K Ohms
Baseline x 2
Baseline x 3
Baseline x 4

ABORT ENTER

Hvis YES (JA): Veelg et triggerniveau for den faler, du konfigurerer, og veelg ENTER.
Veelg mellem en fast 5000 ohm, Baseline x 2, Baseline x 3 og Baseline x 4.

4 [B]X]
3144P:

Select the Trigger Level for Sensor 1. This -
will be the resistance at which a =

Fixed - 5K Ohms
Baseline x 2
Baseline x 3
Baseline x 4

ABORT ENTER

Gennemse oversigten pa kommunikatoren, og vaelg OK, nar du er tilfreds, eller
ABORT (AFBRYD) for at afslutte.

HY/y [X]
J144P:

The Trigger Level for Sensor 1 is 300.000 -
Ohms.

The Baseline Value for Sensor 1 is 150.000
Ohms.

The real-time Sensor 1 Resistance Value is
146.840 Ohms.

Cowonr | ox

Beslut, om du vil nulstille baseline-modstanden pa det termoelement, du
konfigurerer. Hvis det er tilfaeldet, skal du vaelge 1 Yes (Ja). Hvis ikke, skal du veelge 2
No (Nej). Return to Main Screen (Tilbage til startskarm).

L E1EY
3144P:

The Baseline Resistance is the current -
resistance of the thermocouple loop, which -

1 Yes
2 No. Return to Main Screen

ABORT ENTER

Hvis YES (JA): Gennemse oversigten pa kommunikatoren, og valg OK, nar du er
tilfreds, eller ABORT (AFBRYD) for at afslutte.
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1l [B[X]
3144P:

The Trigger Level for Sensor 1 is 300.000
Ohms.

The Baseline Value for Sensor 1 is 150.000
Ohms.

The real-time Sensor 1 Resistance Value is
146.840 Ohms.

ABORT OK

3.16.2 Deaktiver termoelementnedbrydning i manuel opsatning:
Genvejstaster 2-2-4-3-4

Fremgangsmade

1. Pa skeermen Home (Hjem) vaelges 2 Configure (Konfigurer).

[ BV [B][X]
3144P:
Online

. 1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
2. Velg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).

[« ®y PBIE[X]
o

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
3. Vzlg 4 Diagnostics (Diagnostik).

[«  HA D[B[X]
_:‘11:::; Setup

1 Sensor 1 =
2 Sensor 2 ‘
|

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Output

6 Display =
T Device

8 HART i

SAVE HOME
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. Veelg 3 Sensor and Process Diagnostics (Faler- og procesdiagnostik).

e BV »[B][X]
;::;:t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert
3 Sensor and Process Diagnostics

SAVE ‘ HOME ‘

. Veelg 4 Config TC Diagnostic (Konfigurer termoelementdiagnostik).

[ By D»[B[X]
g::;:t.)stics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP | SAVE | HOME |

. Veelg den fgler, som termoelementdiagnostik skal deaktiveres for. Veelg fra 1 Sensor

1 (Feler 1) eller 2 Sensor 2 (Feler 2), og vaelg ENTER.
Hy X
3144P:

Please select the sensor for which
Ther le Di tic will be

figured: -

4

¥ 4

1 Sensor 1
2 Sensor 2
3 Exit

ABORT ENTER

. Veelg 2 Disable (Deaktiver) for at deaktivere termoelementdiagnostik, og vaelg

ENTER.
HYy (B [X]
3144P:

Please choose to Enable or Disable
Thermocouple Diagnostic for Sensor 1. -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER
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8. Termoelementnedbrydning er blevet deaktiveret for den valgte feler. Vaelg OK.
Hijy X
3144P:

The Thermocouple Diagnostic for Sensor 1
has been Disabled.

ABORT OK

3.17 Advarsler om nedbrydning af aktive
termoelementer
3.17.1 Bekraeft, at termoelementnedbrydning er aktiveret:

Genvejstaster 2-2-4

Fremgangsmade

1. Pa skaermen Home (Hjem) valges 2 Configure (Konfigurer).

[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

. 1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
2. Vzlg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).
€ Hy B[E[X
3144P:

Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Valg 4 Diagnostics (Diagnostik).
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[e]  HW [X]
3144P:
Manual Setup

1 Sensor 1 =
2 Sensor 2

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Output

6 Display

T Device

8 HART i

SAVE HOME

m

. Veelg 3 Sensor and Process Diagnostics (Faler- og procesdiagnostik).

e BV »[B]X]
3144P:
Diagnostics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert
3 Sensor and Process Diagnostics

SAVE ‘ HOME ‘

. 1TC Diag Mode Snr 1 (Termoelement diag tilstand feler 1) viser Enabled (Aktiveret),

hvis termoelement- diagnostik er aktiveret for fgler 1, og Disabled (Deaktiveret),
hvis termoelementdiagnostik er deaktiveret.

[« HyV o le[X]

3144P:

Sensor and Process Diagnostics

i1 TC Diag Mode Snr 1 Enabled !
2 TC Diag Mode Snr 2 Disabled
3 Min/Max Mode Disabled

4 Config TC Diagnostic
5 Config Min/Max Tr...

HELP | SAVE | HOME |

2 TC Diag Mode Snr 2 (Termoelement diag tilstand feler 2) viser Enabled (Aktiveret),
hvis termoelement- diagnostik er aktiveret for fgler 2, og Disabled (Deaktiveret),
hvis termoelementdiagnostik er deaktiveret.

Gennemga konfiguration af termoelementdiagnostikken:
Genvejstaster 2-2-4

Fremgangsmade

. Pa skeermen Home (Hjem) valges 3 ServiceTools (Serviceveerktaj).
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[e]  HW X
3144P:
Online
1 Overview
2 Configure
3 Service Tools
SAVE BACK
. Velg 4 Maintenance (Vedligeholdelse).
[ B X
3144P:
Service Tools
1 Alerts
2 Variables
3 Trends
4 Maintenance
5 Simulate
SAVE HOME
. Velg 1 T/C Diag Snsr 1 (Termoelement diag feler 1) eller 2 T/C Diag Snsr 2
(Termoelement diag feler 2) afhaengigt af, hvilken fgler du er interesseret i.
[e]  HW X
3144P:
Sensor and Process Diagnostics
1 TC Diag Mode Snr 1 Disabled
2 TC Diag Mode Snr 2 Disabled
3 Min/Max Mode Disabled
4 Config TC Diagnostic
5 Config Min/Max Tr...
HELP | SAVE | HOME |
. Velg 3 TC Diag Config (Termoelement diag konfig) for at fa vist konfigurations-
oplysninger om din faler.
[€]  HW X
3144P:
Maintenance
1 T/C Diag Snsr 1
2 T/C Diag Snsr 2
3 Min/Max Tracking
4 Sensor Calibration
5 Analog Calibration
6 Reset/Restore
SAVE HOME
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5. Sadan nulstilles baseline-vaerdien: Hvis du @nsker at nulstille baseline-vaerdien for
din fgler, skal du vaelge 4 Reset Baseline (Nulstil baseline) og vaelge OK.

[€]  EY

3144P:

TC Diag Config
1 TC Diag Mode Snr1 Enabled
2 Trigger Level 300.000 Ohms
3 Baseline Resistance 150.000 Ohms

4 Reset Baseline

HELP | SAVE | HOME |

3.17.3 Visning af termoelementdiagnostiske advarsler:
Genvejstaster 1-1-2
Nar diagnosticeringen af termoelementnedbrydning registrerer en forringet feler, viser

LCD-displayet en meddelelse: ALARM SNSR, ALARM FAIL, ALARM AO. (ALARM F@LER,
ALARM SVIGT, ALARM AOQ.)

Fremgangsmade

1. Valg 1 Overview (Oversigt).

[ Hp

3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools
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2. Vzlg 1 Device Status: Maintenance (Enhedsstatus: Vedligeholdelse).
[ © X
3144P:
Overview
1 Device Status: Mai... -
2 Primary Variable First Good Temp
3 Sensor 1 Temp 72.94 degF | |
4 Sensor 2 Temp 75.15 degF |£|
5 Analog Qutput Value 11.491 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF |
T Lower Range Value 22.010 degF
8 Device Information i
SAVE HOME
3. Hvis fgler 1 er forringet, skal du veelge 2 M: Sensor 1 Degraded (M: Faler 1:
Forringet).
[« ® BEX
3144P:
Device Status: Maintenance
1 Refresh Alerts
2 M: Sensor 1 Degraded
SAVE HOME
Hvis feler 2 er forringet, skal du vaelge 2 M: Sensor 2 Degraded (M: Foler 2:
Forringet).
3.17.4 Nulstilling af advarsler om nedbrydning af

128

termoelementer: Genvejstaster 1-1-1

Fremgangsmade

1. Valg 1 Overview (Oversigt).

[« Eyv  >»[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
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2. Vzlg 1 Device Status: Maintenance (Enhedsstatus: Vedligeholdelse).

[« ©  DP»[E[X

3144P:

Overview
1 Device Status: Mai... &
2 Primary Variable First Good Temp
3 Sensor 1 Temp 72.94 degF
4 Sensor 2 Temp 7515 degF |5
5 Analog Qutput Value 11.491 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF |
T Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information

SAVE HOME
3. Valg 1 Refresh Alerts (Opdater advarsler).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Device Status: Maintenance

1 Refresh Alerts
2 M: Sensor 1 Degraded

SAVE HOME

Minimum/maksimum sporingsdiagnosticering

Sporing af minimum- og maksimumtemperaturer (min./maks. sporing) registrerer, nar
den er aktiveret, minimum- og maksimumtemperaturer med dato- og tidsstempler

pa Rosemount 3144P-temperatur- transmittere. Denne funktion registrerer veerdier for
foler 1, foler 2, differenstemperatur og klemmetemperatur (krop). Min./maks. sporing
registrerer kun temperaturmaksima og -minima, der er registreret siden sidste nulstilling,
og er ikke en logningsfunktion.

Hvis du vil spore maksimum- og minimumtemperaturer, skal min./maks. sporing aktiveres
ved hjaelp af en feltkommunikator, AMS Device Manager, eller en anden kommunikator.
Mens den er aktiveret, giver denne funktion mulighed for at nulstille information til enhver
tid, og alle variabler kan nulstilles samtidigt. Derudover kan hver af de enkelte parametres
minimum- og maksimume- veerdier nulstilles individuelt. Nar et bestemt felt er blevet
nulstillet, overskrives de tidligere vaerdier.

Udstyr: 3144PD1A2NAMS5U1DAT, T/C Type K

Beskrivel- Nogle gange kan det vaere sveert at fejlfinde kvalitetsproblemer eller bevise
se af pro-  gverholdelse. Hvis din anlaegshistoriker ikke fanger historiske data fra alle
blemet:  temperaturpunkter, kan ekstreme proces- eller omgivelsestemperaturudsving

ikke spores.

Vores les-  Ved at bruge min./maks. sporing kan du veere sikker pa, at du nemt far en

ning: tilgeengelig optegnelse af alle vigtige ekstreme temperaturer. Dokumentation
for overholdelse og fejlfinding af kvalitetsproblemer bliver sa meget nemme-
re.

Hoved- “Brug min./maks. sporing til at verificere installationstemperaturen eller til at

budskab:  fejifinde kvalitetsproblemer.”
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3.18.1 Konfigurer min./maks. sporing i guidet opsaetning
Aktiver min./maks. sporing i guidet opsaetning: Genvejstaster
2-1-7-2
Fremgangsmade

1. Pa skaermen Home (Hjem) vaelges 2 Configure (Konfigurer).

[« Eyv  >»[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
2. Veelg 1 Guided Setup (Guidet opsaetning).

[« HyV o le[X]
canans

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
3. Valg 7 Diagnostics Suite (Diagnostikprogram).

[ By D»[B[X]
3G1L.:::d Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

7 Diagnostics Suite

SAVE HOME

4. Markere 2 Config Min/Max Tracking (Konfigurer min./maks. sporing).

[ Eh »[B][X]
g::;:t;stics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP ] SAVE ] HOME ]
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. Veelg 1 Enable (Aktiver) for at aktivere funktionen min./maks. sporing, og valg

ENTER.
HY/\ X
3144P:
The Configure Min/Max Tracking method -
allows you to Enable or Disable the Minimum -~
1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

. Veelg, hvilke parametre du vil spore minimum- og maksimum- temperaturer for.

Veelg mellem Parameter 1, Parameter 2, Parameter 3, Parameter 4 eller alle parametre.
")\ X
3144P:

Please select the parameters which require =
Minimum and Maximum Temperature -

1 Configure Min/Max Parameter 1
2 Configure Min/Max Parameter 2
3 Configure Min/Max Parameter 3
4 Configure Min/Max Parameter 4
5 Configure All Min/Max Parameters

6 Exit
ABORT ENTER

. Veelg, hvilken variabel der skal spores med den valgte parameter. Vaelg mellem

Sensor 1 (Feler 1), Sensor 2 (Faler 2), Average Temperature (Gennemsnitstemperatur),
First Good Temperature (Forste gode temperatur), Differential Temperature
(Differenstemperatur) og Terminal Temperature (Klemmetemperatur). Vaelg ENTER.

HY/y [X]
J144P:

Select which variable to track with Min/Max -+
Parameter 1: -

1 Sensor 1

2 Sensor 2

3 Average Temperature

4 First Good Temperature
5 Differential Temperature
6 Terminal Temperature

ABORT ENTER

. Gentag trin 6-7, indtil alle enskede parametre er blevet tildelt en variabel at spore.

Velg 6 Exit (Afslut), nar du er feerdig.

131


https://www.emerson.com/global

HART-idriftseettelse
Februar 2024

Referencemanual
00809-0108-4021

3.18.2

132

. P& skaermen Home (Hjem) vaelges 2 Configure (Konfigurer).

[« Eyv  >»[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

. Veelg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).

[« HyV o le[X]
canans

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Veelg 4 Diagnostics (Diagnostik).

[ By D»[B[X]
_:"I?:.EI Setup

1 Sensor 1 =
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput |
4 Diagnostics |
5 Analog Qutput |
6 Display
T Device
8 HART

SAVE HOME
[« Hy o leX]

3144P:
Diagnostics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert
3 Sensor and Process Diagnostics

SAVE HOME

Konfigurer min./maks. sporing i manuel opsatning

Aktiver min./maks. sporing i manuel opsatning: Genvejstaster
2-2-4-3-5

Fremgangsmade

. Veelg 3 Sensor and Process Diagnostics (Faler- og procesdiagnostik).
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Markere 5 Config Min/Max Tracking (Konfigurer min./maks. sporing).

€ EyV »[R[X]

3144P:

Sensor and Process Diagnostics

1 TC Diag Mode Snr1 Disabled
2 TC Diag Mode Snr 2 Disabled
3 Min/Max Mode Enabled

4 Config TC Diagnostic
5 Config Min/Max Tr...

HELP | SAVE | HOME |

. Veelg 1 Enable (Aktiver) for at aktivere funktionen min./maks. sporing, og veelg

ENTER.

HY\ X
3144P:
The Configure Min/Max Tracking method -
allows you to Enable or Disable the Minimum -
1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

. Veelg, hvilke parametre du vil spore minimum- og maksimum- temperaturer for.

Veelg mellem Parameter 1, Parameter 2, Parameter 3, Parameter 4 eller alle parametre.
Hijy X
3144P:

Please select the parameters which require =«
Minimum and Maximum Temperature -

1 Configure Min/Max Parameter 1
2 Configure Min/Max Parameter 2
3 Configure Min/Max Parameter 3
4 Configure Min/Max Parameter 4
5 Configure All Min/Max Parameters

6 Exit
ABORT ENTER

. Veelg, hvilken variabel der skal spores med den valgte parameter. Vaelg mellem

Sensor 1 (Foler 1), Sensor 2 (Faler 2), Average Temperature (Gennemsnitstemperatur),
First Good Temperature (Farste gode temperatur), Differential Temperature
(Differenstemperatur) og Terminal Temperature (Klemmetemperatur). Valg ENTER.

HYjy [X]
J144P:

Select which variable to track with Min/Max -
Parameter 1: -

1 Sensor 1

2 Sensor 2

3 Average Temperature

4 First Good Temperature
5 Differential Temperature
6 Terminal Temperature

ABORT ENTER

Gentag trin 7-8, indtil alle enskede parametre er blevet tildelt en variabel at spore.

Valg 6 Exit (Afslut), nar du er faerdig.
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Find minimum- og maksimumtemperaturerne, og nulstil
vaerdierne: Genvejstaster 3-4-3

Fremgangsmade
1. Fra skaermbilledet Home (Hjem) vaelges 3: Service Tools (Servicevaerktaj).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE BACK

2. Vzlg 4 Maintenance (Vedligeholdelse).

[« ®By  PE[X]
3144P:

Service Tools

1 Alerts

2 Variables

3 Trends

4 Maintenance

5 Simulate

SAVE HOME

3. Vzlg 3 Min/Max Tracking (Min./maks. sporing).

[« HEy »[E[X]
:11;:1|:::3.nance

1 TIC Diag Snsr 1

2 TIC Diag Snsr 2

3 Min/Max Tracking
4 Sensor Calibration
5 Analog Calibration
6 Reset/Restore

SAVE HOME

4. Hyvis du vil se de registrerede minimum- og maksimumtemperaturer for en
parameter, skal du vaelge den parameter, du gnsker at se.

[ i »[B][X]
:ﬂ.ll:fhfllax Tracking

1 Min/Max Mode Enabled
2 Reset All Min/Max ...

3 Parameter 1

4 Parameter 2

5 Parameter 3

6 Parameter 4

SAVE HOME

5. For at nulstille alle de registrerede minimum- og maksimumtemperaturvaerdier for
alle parametre skal du vaelge 2 Reset All Min/Max (Nulstil alle min./maks.).
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[e]  HW [X]
3144P:
Min/Max Tracking

1 Min/Max Mode Enabled
2 Reset All Min/Max ...

3 Parameter 1

4 Parameter 2

5 Parameter 3

6 Parameter 4

HELP | SAVE | HOME |

6. For at nulstille de registrerede minimum- og maksimumtemperaturvaerdier for en
enkelt parameter skal du vaelge den parameter, du vil nulstille, og derefter vaelge 4

Reset Parameter X (Nulstil parameter X).

[« v Ple[X]

3144P:

Parameter 1

1 Parameter 1 Sensor 1
2 Maximum Value 73.92 degF

3 Minimum Value 73.67 degF
4 Reset Parameter 1

HELP | SAVE | HOME |

Deaktiver min./maks. sporing

Fremgangsmade

1. Pa skaermen Home (Hjem) valges 2 Configure (Konfigurer).

[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Vzlg 1 Guided Setup (Guidet opsatning).

[« HyV o le[X]
canans

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Valg 7 Diagnostics Suite (Diagnostikprogram).
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[e]  HW [X]
331;-::!.1 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert
7 Diagnostics Suite

SAVE HOME

4. Markere 2 Config Min/Max Tracking (Konfigurer min./maks. sporing).

[«  HA D[B[X]
g::;:t;stics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP | SAVE | HOME |

5. Velg 2 Disable (Deaktiver) for at deaktivere funktionen min./maks. sporing, og vaelg

ENTER.

HYjy [BX
3144P:
The Configure Min/Max Tracking method -
allows you to Enable or Disable the Minimum -
1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

3.19 Kalibrering

Kalibrering af transmitteren @ger malesystemets praecision. Brugeren kan bruge en eller
flere af en raekke trimfunktioner ved kalibrering. For at forsta trimfunktionerne er det
ngdvendigt at indse, at HART- protokoltransmittere fungerer anderledes end analoge
transmittere. En vigtig forskel er at smarte transmittere er fabrikskarakteriserede; de
leveres med en standardfelerkurve gemt i transmitterens firmware. Under drift bruger
transmitteren disse oplysninger til at producere et procesvariabelt output, afhaengigt af
folerinputtet. Trimfunktionerne gor det muligt for brugeren at foretage justeringer af den
fabrikslagrede karakteriseringskurve ved digitalt at eendre transmitterens fortolkning af
folerinputtet.

Kalibrering af Rosemount 3144P-transmitteren kan omfatte:
« Trim af felerinput: Digital eendring af transmitterens fortolkning af inputsignalet

* Match af transmitter og feler: Genererer en sarlig brugerdefineret kurve, der matcher
den specifikke felerkurve, som afledt af Callendar-Van Dusen-konstanterne (CVD)

¢« Outputtrim: Kalibrerer transmitteren til en referenceskala pa 4-20 mA
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+ Skaleret outputtrim: Kalibrerer transmitteren til en referenceskala, der kan vaelges af

brugeren

3.19.1 Kalibreringsfrekvens

Kalibreringsfrekvensen kan variere meget afhaengigt af applikationen, ydeevnekrav og
procesbetingelser. Brug fglgende procedure for at bestemme kalibreringsfrekvensen, der
opfylder behovene i din applikation.

1. Bestem den kraevede ydeevne.

2. Beregn den samlede sandsynlige fejl.

a.
b.

Digital ngjagtighed = °C

D/A-ngjagtighed = (% af transmitterens spaend) 3 (andring i
omgivelsestemperaturen) °C

Digitale temperatureffekter = (°C pr. 1,0 °C a&ndring i
omgivelsestemperaturen) 3 (eendring i omgivelsestemperatur)

D/A-effekter = (% af spaend pr. 1,0 °C) x (eendring i omgivelsestemperatur) 3
(proces- temperaturomrade)

Falerens ngjagtighed = °C

TPE = J\,"tDigita I»\ccuracg.r]2 + (DAY + DigitalTeranFfects]2 +(DI/AEffects)? + <Sensor»\ccurac»,rj2

3. Beregn stabilitet pr. maned.|
* (% pr. maned) 3 (procestemperaturomrade)

4. Beregn kalibreringsfrekvens.

CalFreq =

(RequiredPerformance —TPE)
StabilityPerMonth

Eksempel pa Rosemount 3144P Pt 100 (a = 0,00385)

Referencetemperaturen er 20 °F

Zndringen i procestemperaturen er 0-100 °C

Omgivelsestemperaturen er 30 °C

1. P3kraevet ydeevne: + 0,35 °C
2. TPE=0,102°C

a.
b.
c.
d.

e.

f.

Digital ngjagtighed = 0,10 °C

D/A Ngjagtighed = (0,02 %) 3 (30-20) °C = + 0,002 °C

Digitale temperatureffekter = (0,0015 °C/°C) 3 (30-20) °C = 0,015 °C
D/A-effekt = (0,001 %/°C) 3 (100 °C) x (30-20) °C = 00,01 °C

Felerngjagtighed = £ 0,420 °C ved 400 °C for en klasse A RTD-fgler med CVD-
konstanter

pE = +[(0.102)%0.00227+ 0.0152% 0.012% 0.4202) = 0.102°C

3. Stabilitet pr. maned: (0,25 %/60 maneder) 3 (100 °C) = 0,00416 °C

4. Kalibreringsfrekvens:

www.Emerson.com
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Resistance (ohms)

Trim transmitteren

Trimfunktionerne ma ikke forveksles med flytningsfunktionerne. Selvom
flytningskommandoen matcher et fglerinput til et 4-20 mA-output - som ved konventionel
kalibrering - pavirker det ikke transmitterens fortolkning af inputtet.

En eller flere af trimfunktionerne kan bruges ved kalibrering. Trimfunktionerne er som
folger:

«  Trim af fglerinput
* Match mellem transmitter og feler
*  Outputtrim

* Outputskaleret trim

Figur 3-12: Trim

Single-point trim Two-point trim

Resistance (ohms)

Temperature

Transmitter system curve - - - — = — —
Site-standard curve

Anvendelse: Lineaer forskydning (lesning til enkeltpunktstrim)
1. Slut feleren til transmitteren. Placer foleren i badet mellem omradepunkterne.
2. Indtast kendt badetemperatur ved hjzelp af feltkommunikatoren.
Anvendelse: Lineaer forskydning og haeldningskorrektion (lesning til topunktstrim)
1. Slut feleren til transmitteren. Placer fgleren i badet pa lavt omradepunkt.
2. Indtast kendt badetemperatur ved hjeelp af feltkommunikatoren.

3. Gentag pa hejt omradepunkt.

Trim af fglerinput

HART 5-genvejstaster |3, 4,4

HART 7-genvejstaster |3,4,4
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Kommandoen Sensor Trim (Trim af feler) giver mulighed for at aendre transmitterens
fortolkning af inputsignalet som vist i Figur 3-12. Fglertrimkommandoen trimmer,

i tekniske (°F, °C, °R, K) eller ra (W, mV) enheder, det kombinerede faler- og
transmittersystem til en stedstandard ved hjzelp af en kendt temperaturkilde. Fglertrim

er velegnet til valideringsprocedurer eller til applikationer, der kraever profilering af fgleren
0g transmitteren sammen.

Udfar en falertrim, hvis transmitterens digitale vaerdi for den primaere variabel ikke
matcher anlaeggets standardkalibreringsudstyr. Fglertrimfunktionen kalibrerer fgleren til
transmitteren i temperaturenheder eller ra enheder. Medmindre stedets standardinput-
kilde er National Institute of Standards and Technology (NIST)-sporbar, vil trimfunktionerne
ikke opretholde NIST-sporbarheden af dit system.

Trimfunktionerne ma ikke forveksles med flytningsfunktionerne. Selvom
flytningskommandoen matcher et fglerinput til et 4-20 mA-output - som ved konventionel
kalibrering - pavirker det ikke transmitterens fortolkning af inputtet.

Bemeerk
Der vises en advarsel Indstilling af slgjfen til manuel.

Aktiv kalibrator og kompensation for elektrisk og
magnetisk felt (EMF)

HART 5-genvejstaster |3,4,4,4

HART 7-genvejstaster |3,4,4,4

Transmitteren fungerer med en pulserende fglerstrem for at tillade EMF-kompensation og
detektion af abne felerforhold. Fordi noget kalibreringsudstyr kraever en stabil felerstrem
for at fungere korrekt, skal funktionen “Active Calibrator Mode” (Aktiv kalibratortilstand)
bruges, nar en aktiv kalibrator er tilsluttet. Aktivering af denne tilstand indstiller
midlertidigt transmitteren til at levere konstant felerstram, medmindre to felerindgange
er konfigureret. Deaktiver denne tilstand, fer du saetter transmitteren tilbage i processen,
for at seette transmitteren tilbage til pulserende strem. “Active Calibrator Mode” (Aktiv
kalibratortilstand) er flygtig og vil automatisk blive deaktiveret, nar en hovednulstilling
udferes (via HART-protokol), eller nar stremmen slukkes og taendes igen.

EMF-kompensation ger det muligt for transmitteren at levere falermalinger, der ikke
pavirkes af ugnskede spaendinger, typisk pa grund af termiske EMF'er i det udstyr, der

er sluttet til transmitteren eller af visse typer kalibreringsudstyr. Hvis dette udstyr ogsa
kraever konstant fglerstrem, skal transmitteren indstilles til “Active Calibrator Mode” (Aktiv
kalibratortilstand). Den konstante strem tillader dog ikke transmitteren at udfgre EMF-
kompensation, og som falge heraf kan der vaere en forskel i aflaesninger mellem den aktive
kalibrator og den faktiske foler.

Hvis der opleves en afleesningsforskel, og den er stgrre end anleeggets
ngjagtighedsspecifikation tillader, skal du udfgre en felertrimning med “Active Calibrator
Mode"” (Aktiv kalibratortilstand) deaktiveret. I dette tilfaelde skal en aktiv kalibrator, der

kan tolerere pulserende fglerstrgm, anvendes, eller de faktiske falere skal tilsluttes
transmitteren. Nar feltkommunikatoren eller AMS Device Manager sparger, om der bruges
en aktiv kalibrator, nar fglertrimrutinen startes, skal du veelge No (Nej) for at lade “Active
Calibrator Mode"” (Aktiv kalibratortilstand) veere deaktiveret.

I temperaturmalingsslgjfer, der bruger RTD'er, kan sma spandinger, kaldet EMF'er,
induceres pa fglerledningerne, hvilket gger den effektive modstand og forarsager falske
temperaturaflaesninger. For eksempel svarer en 12 mV-aflaesning til 390 °F eller 60 W fejl
for en PT100 385 RTD.
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Emerson EMF-kompensationen registrerer disse eksternt inducerede spandinger
og eliminerer de fejlagtige spandinger fra de beregninger, der udferes af
transmitterne. Eksternt inducerede spandinger kommer fra motorer, kalibreringsenheder
(terblokkalibrator) osv.
Sa-  Vores transmitter giver opdateringer af RTD-malinger med en hastighed pa mindre
dan  end et sekund for en enkelt fgler. Denne malingsopdatering bestar af en raekke
VIF- mindre malingsscanninger. En del af disse mindre malingsscanninger er en kontrol
I;::. for EMF-induceret spaending, op til 12 mV pa falerslgjfen. Transmitteren er desig-

" nettil at kompensere for den inducerede spaending med op til 12 mV og giver en
korrigeret temperaturvaerdi. Ud over 12 mV vil transmitteren give brugeren besked
om, at “Excess EMF” (Overskydende EMF) er til stede, og advare dem om mulige
ungjagtigheder i temperaturmalingen pa grund af for hgj induceret spaending pa
RTD'ens folerslgjfe. I tilfeelde af for meget EMF i transmitteren anbefales det, at
brugeren identificerer de eksterne kilder til elektromagnetisk interferens og isole-
rer dem fra transmitterens og RTD-fglerens ledninger.

3.20.3 Match mellem transmitter og faler

140

HART 5-genvejstaster | Feler 1-2, 2,1, 11

HART 7-genvejstaster | Feler 1-2, 2,1, 11

Transmitteren accepterer CVD-konstanter fra en kalibreret RTD-tidsplan og genererer
en speciel brugerdefineret kurve, der matcher den specifikke falers modstand vs.
temperaturydelse. Matching af den specifikke fglerkurve med transmitteren forbedrer
temperaturmalengjagtigheden betydeligt. Se sammenligningen nedenfor:

Sammenligning af systemnejagtighed ved 150 °C Ved brug af en PT 100 (a=0,00385) RTD med et
spaend pa 0 til 200 °C

Standard RTD Matchet RTD

Rosemount 3144P 10,08 °C Rosemount 3144P +0,08 °C

Standard RTD +1,05°C Matchet RTD +0,18 °C

Samlet system(") +1,05 °C Samlet system(") +0,21 °C

(1) Beregnet ved hjcelp af RSS-statistikmetode (root-summed-squared).

Beskrivel- Afhzengigt af den proces, der méles, kan der vaere behov for en vis ngjagtig-

seaf pro- hed fra foleren.
blemet:

Vores les- En mere preaecis kompensation for RTD-ungjagtigheder leveres af match mel-

ning: lem transmitter og faler ved hjaelp af transmitterens fabriksprogrammerede
CVD-ligning. Denne ligning beskriver forholdet mellem modstand og tempera-
tur af termometre med platinmodstand (RTD'er). Matchingsprocessen giver
brugeren mulighed for at indtaste de fire falerspecifikke CVD-konstanter i
transmitteren. Transmitteren bruger disse folerspecifikke konstanter til lgs-
ning af CVD-ligningen for at matche transmitteren til den specifikke fgler,
hvilket giver enestaende ngjagtighed.

Hoved- “Match mellem transmitter og feler tilpasser falerkurver for at minimere fole-
budskab:  ryngjagtighed”

Bemaerk
For at kunne bruge denne diagnostik skal RTD'en indstilles som typen Cal VanDusen.
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Konfigurer match af transmitter og feler i guidet opsatning

Den guidede opsatning ferer dig gennem den komplette fglerkonfiguration. Dette
dokument vil guide dig gennem det specifikke afsnit om match af transmitter og faler.

Fremgangsmade
1. Pa skaermen Home (Hjem) valges 2 Configure (Konfigurer).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
2. Valg 1 Guided Setup (Guidet opsatning).

[« HEy D»[E[X]
cangers

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Velg 1 Configure Sensors (Konfigurer folere).

[«  Ei  »[B[X]
361;321 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

7 Diagnostics Suite

HELP | SAVE | HOME |

4. Nar du bliver bedt om det, skal du veelge 1 Configure Sensor 1 (Konfigurer fgler
1). Hvis du bruger dobbelte RTD'er, kan du ogsa veelge 2 Configure Sensor 2
(Konfigurer foler 2) eller 3 Configure Both Sensors the Same (Konfigurer begge
folere pa samme made).

Hiy [B[X]
3144P:

Please choose an option:

1 Configure Sensor 1

2 Configure Sensor 2

3 Configure Both Sensors the Same
4 Display Sensor Configurations

5 Set Advanced Sensor Options

6 Exit
ABORT ENTER
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. Velg felertypen, nar du bliver bedt om det. Dette skal vaere Cal VanDusen for denne

mulighed. Veelg Enter.
HY/\ X
3144P:

Select Sensor Type: (Cal VanDusen) -

Cu 100, a=426 e
Cu 100, a=428

PT1000, a=385

Cal VanDusen =
Ohms

Special RTD/Ohms

Millivnlte

ABORT ENTER

. Dette vil nulstille alle min.-/maks.-vaerdier, der sporer denne fgler, og eventuelle

min.-/maks.-vaerdier, der sporer Differential, Gennemsnit eller Fgrste gode. Veelg

OK.
Hiy (B [X]
3144P:

This will reset any Min/Max values tracking -
this sensor and any Min/Max values tracking
Differential, Average, or First Good.

(oo | on_|

7. Denvil nu vise de aktuelle CVD-koefficienter for fgleren (alfa, beta, delta, RO, A, B, C).

Veelg OK.
HY/y [X]
3144P:

The Callendar-Van Dusen coefficients for *
Sensor 1 are: il |

m

Alpha, Beta, Delta Values:
R0=100.000
Alpha=3.85054993E-003 L
beta=1.08633839E-001

Delta=1.499785T8E+000

ABORT

. Velg, hvilket saet CVD-koefficienter du vil indtaste for den pagaeldende faler. Valg

mellem 7 RO, A, B, C og 2 RO, Alfa, Beta, Delta.
HYy X
3144P;

Please select which set of coefficients you -
would like to enter for Sensor 1: -

1R0, A, B, C
2 RO, Alpha, Beta, Delta | RO, a, &, d)
3 Exit

ABORT ENTER

. Nar du bliver bedt om det, skal du indtaste hver konstant og vaelge Enter.
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1l [B[X]
3144P:

Please select which set of coefficients you
would like to enter for Sensor 1: -

1R0,A,B,C

2 R0, Alpha, Beta, Delta ( RO, a, B, d)
3 Exit

ABORT ENTER

10. Nar du har gennemfart dette, vises en oversigtsskaerm med alle
koefficientveerdierne, der er ngdvendige for CVD-ligningen. Gennemga disse
oplysninger, og veelg OK.

Hily [B[X]
3144P:

RO=100.000 *
A=3.90829984E-003
B=-5.77499975E-007
C=4.18299987E-012

m

Computed values are:

Alpha=3.85054993E-003 -
Beta=1.08633839E-001

ABORT

11. Afslut de resterende trin i fglerkonfigurationen i henhold til kommunikatoren. Nar
du er tilfreds med dit valg, skal du vaelge 6 Exit (Afslut) pa hovedskaermen eller
veelge Abort (Afbryd).

2y [B[X]
3144P:

Please choose an option:

1 Configure Sensor 1

2 Configure Sensor 2

3 Configure Both Sensors the Same
4 Display Sensor Configurations

5 Set Advanced Sensor Options

6 Exit
ABORT ENTER

Konfigurer match af transmitter og feler i manuel opsatning

Fremgangsmade

1. Pa skaermen Home (Hjem) valges 2 Configure (Konfigurer).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Valg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).
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[« Hp X
3144P:
Configure
1 Guided Setup
2 Manual Setup
SAVE HOME
. Veelg den fgler, du vil konfigurere.
[ Hp X
3144P:
Manual Setup
1 Sensor 1 -
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput A
4 Diagnostics E |
5 Analog Output
6 Display
7 Device
8 HART b
SAVE HOME
. Veelg 9 Sensor Matching-CVD (Felermatch-CVD).
[ © »[&[X]
J144P:
Sensor 1
3 Sensor 1 Connection 4 Wire =+
4 Sensor 1 Units degF
5 2 Wire Offset 0.000 Ohms
6 Damping 5.0 sec
7 Serial Number 0 (=
& Sensor Limits
9 Sensor Matching-C...
SAVE HOME
. Skaermen vil vise en oversigtsskaerm med koefficienterne RO, A, B og C. Vaelg 5 Set
CVD Coefficients (Indstil CVD-koefficienter) for at indstille disse koefficienter.
[ HW X
3144P:
Sensor Matching-CVD
1RO Value 100.000
2 A Value 3.90829984E-003
3 B Value 5. 77499975E-007
4C Value 4,18300030E-012
5 Set CVD Coefficients
6 View CVD a,B,d
HELP | SAVE | HOME |
. Nar du bliver bedt om det, skal du veelge, hvilket szt koefficienter du vil indtaste for
foleren. Veelg mellem 7 RO, A, B, C og 2 RO, Alfa, Beta, Delta.
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1l [B[X]
3144P:

Please select which set of coefficients you -
would like to enter for Sensor 1: -

1R0,A,B,C

2 R0, Alpha, Beta, Delta ( RO, a, B, d)
3 Exit

ABORT ENTER

7. Nar du bliver bedt om det, skal du indtaste de gnskede vardier for hver koefficient.

HY/y [X]

3144P:

Please select which set of coefficients you -
would like to enter for Sensor 1: -

1R0,A,B,C
2 RO, Alpha, Beta, Delta | RO, a, B, d)
3 Exit

ABORT ENTER

8. Nar du er faerdig med at indtaste disse koefficienter, vil en anden oversigtsskaerm
blive vist. Gennemga disse oplysninger, og nar du er tilfreds, skal du veelge OK.

Hy [B]X]
3144P:

R0=100.000 B
A-3.90829984E-003 - ‘

B=5.77499975E-007
C=-4.18299987E-012

Alpha=3.85054993E-003
Beta=1.08633839E-001

oo o]

9. Metoden er fuldfert, vaelg 3 Exit (Afslut) for at afslutte metoden, hvis du er tilfreds.
H'jy X
3144P:

Please select which set of coefficients you -
would like to enter for Sensor 1: -

1R0,A,B, C

2 R0, Alpha, Beta, Delta ( RO, a, B, d)
3 Exit

Computed values are: |

ABORT ENTER

Se de indstillede CVD-koefficienter

Fremgangsmade

1. Pa skaermen Home (Hjem) veelges 2 Configure (Konfigurer).
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[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
2. Vzlg 2 Manual Setup (Manuel opsatning).
[ Ei »[B]X]
3144P:

Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
3. Valg den fgler, du vil konfigurere.

[ i »[B][X]
_:‘11a4r141:I Setup

1 Sensor 1 -
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display =
T Device

8 HART il

SAVE HOME

4. Veelg 9 Sensor Matching-CVD (Felermatch-CVD).

[« o Ple[X]

m

3144P:

Sensor 1

3 Sensor 1 Connection 4 Wire =
4 Sensor 1 Units degF

5 2.Wire Offset 0.000 Ohms

6 Damping 5.0 sec

7 Serial Number 0 =

& Sensor Limits
9 Sensor Matching-C...

SAVE HOME

5. Skarmen vil vise en oversigtsskeerm med koefficienterne RO, A, B og C. Veelg 6 View
CVD q, B, 6 (Se CVD q, B, 6) for at se dem.
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[« ®y o E[X]

3144P:

Sensor Matching-CVD
1 R0 Value 100.000
2 A Value 3.90829984E-003
3 B Value 5.77499975E-007
4C Value -4.18300030E-012

5 Set CVD Coefficients
6 View CVD a,B,d

HELP ] SAVE ] HOME ]

Felgende inputkonstanter, som medfglger specialbestilte Rosemount-
temperaturfelere, er pakraevet:

Rg = Modstand ved ispunkt
Alfa = Fglerspecifik konstant
Beta = Fglerspecifik konstant
Delta = Fglerspecifik konstant

Andre fglere kan have “A, B eller C"-veerdier for konstanter.

Bemaerk

Nar match mellem transmitter og faler er deaktiveret, vender transmitteren tilbage
til fabrikstriminput. Serg for, at transmitterens tekniske enheder korrekt star i
standardindstilling, far transmitteren tages i brug.

Outputtrim eller skaleret outputtrim

Udfer en digital/analog trim (skaleret outputtrim), hvis den digitale vaerdi for den primaere
variabel stemmer overens med anlaegsstandarden, men transmitterens analoge output
ikke svarer til den digitale veerdi pa outputenheden (f.eks. amperemeteret). Funktionen

til outputtrim kalibrerer transmitterens analoge output til en 4-20 mA referenceskala;
funktionen til skaleret outputtrim kalibrerer til en referenceskala, der kan veaelges af
brugeren. For at bestemme behovet for en outputtrim eller en skaleret outputtrim skal

du udfere en slgjfetest (se Slgjfetest).

Figur 3-13: Dynamikken ved temperaturmaling

Analog—to—DigitaI i Digital-to-Analog
Signal Conversion [se]plpeis el Signal Conversion

Sensor and ohm/mV [ Output and Scaled Output Trim
Trim adjust the signal here Trim adjust the signal here

Analog Input

\
HART
Output

Field Communicator
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3.21.1 Outputtrim

HART 5-genvejstaster |3, 4,5, 1

HART 7-genvejstaster |3, 4,5, 1

D/A Trim-kommandoen (Digital-analog trim) giver brugeren mulighed for at sendre
transmitterens konvertering af inputsignalet til et 4-20 mA output (se Outputtrim eller
skaleret outputtrim). Kalibrer det analoge outputsignal med jeevne mellemrum for at
opretholde malepraecisionen. For at udfgre en digital-til-analog-trimning skal du udfere
folgende procedure med den traditionelle genvejstastsekvens.

3.21.2 Skaleret outputtrim

HART 5-genvejstaster |3, 4,5, 2

HART 7-genvejstaster |3, 4,5, 2

Kommandoen Scaled D/A trim (Skaleret digital/analog trim) matcher 4 og 20 mA-punkterne
til en brugervalgbar referenceskala, som ikke er 4 og 20 mA (f.eks. 2-10 volt). For at udfere
en skaleret digital/analog trim skal du tilslutte en ngjagtig referencemaler til transmitteren
og trimme outputsignalet for at skalere som beskrevet i proceduren for outputtrim.

3.22 Fejlfinding

3.22.1 Oversigt

Hvis der er mistanke om en funktionsfejl pa trods af fraveeret af en
diagnosticeringsmeddelelse pa feltkommunikatorens display, skal du fglge procedurerne
i Tabel 3-2 for at verificere, at transmitterens hardware og procesforbindelser er i god
stand. Under hvert af fire hovedsymptomer tilbydes der specifikke forslag til Igsning af
problemer. Handter altid de mest sandsynlige og letteste forhold ferst.

Avancerede fejlfindingsoplysninger til brug med feltkommunikatorer er tilgeengelige i
Tabel 3-3.
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Tabel 3-2: Grundlaeggende fejlfinding af HART/4-20 mA

Symptom

Potentiel kilde

Korrigerende handling

Transmitteren kommu-
nikerer ikke med felt-
kommunikatoren

Slgjfeledninger

Kontroller revisionsniveauet for transmitte-
rens enhedsdeskriptorer (DD'er), der er gemt
i din kommunikator. Kommunikatoren skal
rapportere Dev v4, DD v1 (forbedret) eller re-
ferere til Feltkommunikator for tidligere versi-
oner. Kontakt Emerson Customer Central for
at fa hjeelp.

Kontroller, om der er mindst 250 ohm mod-
stand mellem stremforsyningen og felkom-
munikatorforbindelsen.

Tjek for tilstraekkelig spaending til transmitte-
ren. Hvis en feltkommunikator er tilsluttet, og
250 ohm modstand er korrekt i slgjfen, krae-
ver transmitteren mindst 12,0 VDC ved klem-
merne for at fungere (over hele driftsomra-
det pa 3,5 til 23,0 mA) og minimum 12,5 VDC
til at kommunikere digitalt.

Tjek for intermitterende kortslutninger, abne
kredslab og flere jordforbindelser.

Hgjt output

Felerinputfejl eller -for-
bindelse

Tilslut en feltkommunikator, og ga ind i trans-
mitterens testtilstand for at isolere en feler-
fejl.

Tjek, om der er et dbent kredslgb for faleren.

Tjek, om procesvariablen er uden for omra-
det.

Slgjfeledninger

Tjek for snavsede eller defekte klemmer, for-
bindelsesben eller indgange.

Stremforsyning

Tjek outputspaendingen for stremforsyningen
ved transmitterklemmerne. Den skal vaere
12,0 til 42,4 VDC (over hele driftsomradet pa
3,5 til 23,0 mA).

Elektronikmodul

Tilslut en feltkommunikator, og ga ind i trans-
mitterens testtilstand for at isolere modulfejl.

Tilslut en feltkommunikator, og tjek fgler-
graenserne for at sikre, at kalibrerings- juste-
ringer er inden for faleromradet.

Uregelmaessigt output

Slgjfeledninger

Tjek for tilstraekkelig speending til transmitte-

ren. Den skal vaere 12,0 til 42,4 VDC ved trans-
mitterklemmerne (over hele driftsomradet pa
3,5 til 23,0 mA).

Tjek for intermitterende kortslutninger, abne
kredslab og flere jordforbindelser.

Tilslut en feltkommunikator, og ga ind i slgjfe-
testtilstanden for at generere signaler pa 4
mA, 20 mA og brugervalgte veerdier.

Elektronikmodul

Tilslut en feltkommunikator, og ga ind i trans-
mitterens testtilstand for at isolere modulfejl.
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Tabel 3-2: Grundlaeggende fejlfinding af HART/4-20 mA (fortsat)

Symptom Potentiel kilde Korrigerende handling

+  Tilslut en feltkommunikator, og ga ind i trans-
mitterens testtilstand for at isolere en foler-
Folerelement fejl.

+ Tjek, om procesvariablen er uden for omra-
det.

+  Tjek for tilstraekkelig spaending til transmitte-
ren. Den skal vaere 12,0 til 42,4 VDC (over hele
driftsomradet pa 3,5 til 23,0 mA).

+ Tjek for kortslutninger og flere jordforbindel-
ser.

+ Kontroller, om polariteten er korrekt pa sig-

Lavt output eller intet Slgjfeledninger nalklemmen.

output ) i
+  Tjek slgjfeimpedansen.

+  Tilslut en feltkommunikator, og ga ind i slgjfe-
testtilstand.

+ Tjek ledningsisoleringen for at opdage muli-
ge kortslutninger til jorden.

+  Tilslut en feltkommunikator, og tjek fgler-
graenserne for at sikre, at kalibrerings- juste-
ringer er inden for faleromradet.

Elektronikmodul ) . P

« Tilslut en feltkommunikator, og ga ind i trans-
mitterens testtilstand for at isolere fejl i elek-
tronikmodulet.

Tabel 3-3: Beskrivelser af fejladvarsler i feltkommunikator - HART
Variable parametre i teksten i en meddelelse er angivet med <variabelparameter>.
Henvisning til navnet pa en anden meddelelse er identificeret ved [en anden meddelelse].

Meddelelse Beskrivelse

Add item for ALL device types or only for this Spe@rger brugeren, om genvejstastelementet, der

ONE device type (Tilfgj element for ALLE enheds- | tilfgjes, skal tilfgjes for alle enhedstyper eller kun

typer eller kun for denne ENE enhedstype) for den type enhed, der er tilsluttet.

Command not implemented (Kommandoen er ik- | Den tilsluttede enhed understetter ikke denne

ke implementeret) funktion.

Communication error (Kommunikationsfejl) Enten sender en enhed et svar tilbage, der an-
giver, at den meddelelse, den modtog, var ufor-
staelige, eller at feltkommunikateren ikke kan
forsta svaret fra enheden.

Configuration memory not compatible with con- | Den konfiguration, der er gemt i hukommelsen,

nected device (Konfigurationshukommelsen er er ikke kompatibel med den enhed, som der er

ikke kompatibel med den tilsluttede enhed) anmodet en overforsel til.

Device busy (Enheden er optaget) Den tilsluttede enhed er optaget af at udfgre en
anden opgave.

Device disconnected (Enheden er frakoblet) Enheden reagerer ikke pa en kommando.

Device write protected (Enheden er skrivebeskyt- | Enheden er i skrivebeskyttelsestilstand. Data kan

tet) ikke skrives.

150 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Referencemanual
00809-0108-4021

HART-idriftseettelse
Februar 2024

www.Emerson.com

Tabel 3-3: Beskrivelser af fejladvarsler i feltkommunikator - HART (fortsat)

Meddelelse

Beskrivelse

Device write protected (Enheden er skrivebeskyt-
tet). Do you still want to shut off? Device write
protected. (Vil du stadig slukke? Enheden er skri-
vebeskyttet.)

Enheden er i skrivebeskyttelsestilstand. Tryk pa
YES (JA) for at sl feltkommunikatoren fra og mi-
ste de ikke-sendte data.

Display value of variable on hot key menu? (Vis
variabelvardien pa genvejstastmenuen?)

Sperger, om vaerdien af variablen skal vises ved
siden af dens etiket i genvejstastmenuen, hvis
det element, der fgjes til genvejstastmenuen, er
en variabel.

Download data from configuration memory to
device (Download data fra konfigurationshukom-
melse til enhed)

Beder brugeren om at trykke pa funktionstasten
SEND for at starte en overfgrsel af hukommelse
til enheden.

EEPROM Error (EEPROM-fejl)

Nulstil enheden. Hvis fejlen fortsaetter, har enhe-
den svigtet. Kontakt et Rosemount-servicecenter.

EEPROM Write Error (EEPROM-skrivefejl)

Nulstil enheden. Hvis fejlen fortsaetter, har enhe-
den svigtet. Kontakt et Rosemount-servicecenter.

Exceed field width (Overskredet feltbredde)

Angiver, at feltbredden for den aktuelle aritmeti-
ske variabel overstiger det enhedsspecificerede
beskrivelsesredigeringsformat.

Exceed precision (Overskredet praecision)

Angiver, at praecisionen for den aktuelle aritmeti-
ske variabel overstiger det enhedsspecificerede
beskrivelsesredigeringsformat.

Ignore next 50 occurrences of status? (Ignorerer
de naeste 50 forekomster af status?)

Spergsmalet stilles efter visning af enhedsstatus.
Funktionstast-svar afger, om de naeste 50 fore-
komster af enhedsstatus vil blive ignoreret eller
vist.

Illegal character (Ugyldigt tegn)

Der blev indtastet et ugyldigt tegn for variabelty-
pen.

Illegal date (Ulovlig dato)

Dagsdelen af datoen er ugyldig.

Illegal month (Ulovlig maned)

Manedsdelen af datoen er ugyldig.

lllegal year (Ulovligt ar)

Arsdelen af datoen er ugyldig.

Incomplete exponent (Ufuldstaendig eksponent)

Eksponenten for en variabel med videnskabe-
lig notation med flydende decimaltegn er ufuld-
steendig.

Incomplete field (Ufuldstaendigt felt)

Den indtastede veerdi er ikke komplet for varia-
beltypen.

Looking for a device (Leder efter en enhed)

Polling for multidroppede enheder pa adresserne
1-15.

Mark as read only variable on hotkey menu?
(Markér som skrivebeskyttet variabel pa genvejs-
tastmenuen?)

Sperger, om brugeren skal have lov til at redi-
gere variablen fra genvejstastmenuen hvis det
element, der fgjes til genvejstastmenuen, er en
variabel.

No device configuration in configuration memo-
rye (Ingen enhedskonfiguration i konfigurations-
hukommelsen)

Der er ingen konfiguration gemt i hukommelsen
til at omkonfigurere offline eller overfore til en
enhed.

No device found (Ingen enhed fundet)

Poll af adresse nul kan ikke finde en enhed, eller
poll af alle adresser er ikke i stand til at finde en
enhed, hvis auto-poll er aktiveret.
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Tabel 3-3: Beskrivelser af fejladvarsler i feltkommunikator - HART (fortsat)

Meddelelse

Beskrivelse

No hotkey menu available for this device (Der
er ingen genvejstastmenu tilgaengelig for denne
enhed)

Der er ingen menu med navnet “hotkey” (gen-
vejstast) defineret i enhedsbeskrivelsen til denne
enhed.

No offline devices available (Ingen offline enhe-
der tilgaengelige)

Der er ingen tilgaengelige enhedsbeskrivelser,
der kan bruges til at konfigurere en enhed offli-
ne.

No simulation devices available (Ingen simule-
ringsenheder tilgaengelige)

Der er ingen tilgaengelige enhedsbeskrivelser til
at simulere en enhed.

No UPLOAD_VARIABLES in ddl for this device (In-
gen UPLOAD_VARIABLES (UPLOADVARIABLER) i
ddl for denne enhed)

Der er ingen menu med navnet “upload_variab-
les” (uploadvariabler) defineret i enhedsbeskrivel-
sen for denne enhed. Denne menu er pakravet
til offlinekonfiguration.

No valid items (Ingen gyldige elementer)

Den valgte menu eller redigeringsvisning inde-
holder ingen gyldige elementer.

OFF KEY DISABLED (SLUK-TAST DEAKTIVERET)

Vises, nar brugeren forseger at sla feltkommuni-
katoren fra, far der sendes a&ndrede data, eller
fer en metode er afsluttet.

Online device disconnected with unsent data. RE-
TRY or OK to lose data. (Onlineenhed afbrudt
med ikke-sendte data. Prgv igen eller OK for at
miste data.)

Der er ikke-sendte data for en tidligere tilsluttet
enhed. Tryk pa RETRY (PR@V IGEN) for at sende
data, eller tryk pa OK for at frakoble og miste
ikke-sendte data.

Out of memory for hotkey configuration. Dele-
te unnecessary items. (Lgbet tgr for hukommel-
se til genvejstastkonfiguration. Slet ungdvendige
elementer.)

Der er ikke mere hukommelse til radighed til
at gemme yderligere genvejstaster. Ungdvendige
elementer skal slettes for at frigere plads.

Overwrite existing configuration memory (Over-
skriv eksisterende konfigurationshukommelse)

Anmoder om tilladelse til at overskrive eksister-
ende konfiguration enten ved hjzelp af en over-
forsel fra enhed til hukommelse eller ved en offli-
nekonfiguration. Brugeren svarer ved hjzelp af de
programmerbare funktionstaster.

Press OK (Tryk pa OK)

Tryk pa funktionstasten OK. Denne meddelelse
vises normalt efter en fejlmeddelelse fra applika-
tionen eller som et resultat af HART-kommunika-
tion.

Restore device value? (Gendan enhedsvaerdi?)

Den redigerede veerdi, der blev sendt til en en-
hed, blev ikke implementeret korrekt. Gendan-
nelse af enhedsvaerdien returnerer variablen til
dens oprindelige vaerdi.

Save data from device to configuration memory
(Gem data fra enheden til konfigurationshukom-
melsen)

Beder brugeren om at trykke pa funktionstasten
SAVE (GEM) for at starte en overfersel fra enhed
til hukommelse.

Saving data to configuration memory (Gemmer
data i konfigurationshukommelsen)

Data overferes fra en enhed til konfigurationshu-
kommelsen.

Sending data to device (Sender data til enhed)

Data overferes fra konfigurationshukommelsen
til en enhed.

There are write only variables which have not
been edited. Please edit them. (Der er kun skrive-
variabler, som ikke er blevet redigeret. Rediger

dem venligst.)

Der er skrivebeskyttede variabler, som ikke er an-
givet af brugeren. Disse variabler skal indstilles,
ellers kan der sendes ugyldige vaerdier til enhe-
den.
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Tabel 3-3: Beskrivelser af fejladvarsler i feltkommunikator - HART (fortsat)

Meddelelse

Beskrivelse

There is unsent data. Send it before shutting off?
(Der er ikke-sendte data. Vil du sende dem, for du
slukker?)

Tryk pa YES (JA) for at sende ikke-sendte data og
sla feltkommunikatoren fra. Tryk pa NO (NE)) for
at sla feltkommunikatoren fra og miste de data,
der ikke er sendt.

Too few data bytes received (For fa databytes
modtaget)

Kommandoen returnerer feerre databytes end
forventet som bestemt af enhedens beskrivelse.

Transmitter fault (Transmitterfejl)

Enheden returnerer et kommandosvar, der angi-
ver en fejl med den tilsluttede enhed.

Units for <variable label> has changed. Unit must
be sent before editing, or invalid data will be
sent. (Enheder for <variabeletiket> er a&ndret. En-
heden skal sendes fgr redigering, ellers sendes
ugyldige data.)

De tekniske enheder for denne variabel er blevet
redigeret. Send tekniske enheder til enheden, for
du redigerer denne variabel.

Unsent data to online device. SEND or LOSE da-
ta. (Ikke-sendte data til onlineenhed. SEND eller
MIST data.)

Der er ikke-sendte data for en tidligere tilsluttet
enhed, som skal sendes eller smides vaek, fer du
opretter forbindelse til en anden enhed.

Use up/down arrows to change contrast. Press
DONE when done. (Brug op/ned-pilene til at sen-
dre kontrasten. Tryk pa DONE (UDF@RT), nar du
er faerdig.)

Giver vejledning i at @&ndre kontrasten pa felt-
kommunikator-displayet.

Value out of range (Vaerdi uden for omrade)

Den brugerindtastede vardi er enten ikke inden
for omradet for den givne type og sterrelse vari-
abel eller ikke inden for den min./maks., der er
angivet af enheden.

<<message>> occurred reading/writing <<varia-
ble label>> (<<meddelelse>> opstod under laes-
ning/skrivning af <<variabeletiket>>)

Enten indikerer en leese-/skrivekommando, at der
er modtaget for fa databytes, transmitterfejl,
ugyldig svarkode, ugyldig svarkommando, ugyl-
digt svardatafelt eller mislykket metode for eller
efter leesning; eller der returneres en svarkode
for en anden klasse end SUCCESS under laesning
af en bestemt variabel.

<<variable label>> has an unknown value. Unit
must be sent before editing, or invalid data will
be sent. (<<variabeletiket>> har en ukendt veerdi.
Enheden skal sendes fer redigering, ellers sendes

ugyldige data.)

En variabel relateret til denne variabel er blevet
redigeret. Send relateret variabel til enhed, fer du
redigerer denne variabel.

LCD-display

LCD-displayet viser forkortede diagnosticeringsmeddelelser til fejlfinding af transmitteren.
For at give plads til meddelelser pa to ord skifter displayet mellem det ferste og andet ord.
Nogle diagnosticeringsmeddelelser har hgjere prioritet end andre, sa meddelelser vises

i henhold til prioritet, med normale driftsmeddelelser vist til sidst. Meddelelser pa linjen
Process Variable (Procesvariabel) henviser til generelle enhedstilstande, mens meddelelser
pa linjen Process Variable Unit (Procesvariabelenhed) henviser til specifikke arsager til
disse tilstande. En beskrivelse af hver diagnostisk meddelelse fglger.
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Tabel 3-4: Beskrivelser af fejladvarsler pa LCD-displayet

Meddelelse

Beskrivelse

[TOM]

Hvis maleren ikke ser ud til at fungere, skal du serge for,

at transmitteren er konfigureret til den malermulighed, du
gnsker. Maleren fungerer ikke, hvis muligheden for LCD-dis-
playet er indstillet til Not Used (Ikke brugt).

FAIL -eller- HDWR FAIL

Denne meddelelse angiver en af flere tilstande, herunder:
+ Transmitteren har oplevet en fejl i elektronikmodulet.

+ Transmitterens selvtest er mislykket.

+ Hvis diagnosticering indikerer en fejl i elektronikmodulet,
skal du udskifte elektronikmodulet med et nyt.

Kontakt det naermeste Emerson Field Service Center, hvis det
er ngdvendigt.

SNSR 1 FAIL -eller- SNSR 2 FAIL

Transmitteren har registreret en dben eller kortsluttet foler-
tilstand. Fgleren/fglerene kan vaere afbrudt, tilsluttet forkert
eller fungerer ikke korrekt. Tjek fglerens tilslutninger og fe-

lerkontinuiteten.

SNSR 1 SAT -eller- SNSR 2 SAT

Temperaturen, der registreres af transmitteren, overstiger
felergraenserne for denne bestemte folertype.

HOUSG SAT

Transmitterens driftstemperaturgraenser (-40 til 185 °F [-40
til 85 °C]) er blevet overskredet.

LOOP FIXED (SL@JFE FAST)

Under en slgjfetest eller en 4-20 mA-outputtrimning er det
analoge output som standard en fast vaerdi. Linjen Process
Variable (Procesvariabel) pa displayet skifter mellem maeng-
den af strgm valgt i milliampere og “"WARN" (ADVARSEL).
Linjen Process Variable Unit (Procesvariabelenhed) skifter mel-
lem “LOOP” (SL@JFE), “FIXED" (FAST) og maengden af valgt
strgm i milliampere.

OFLOW

Placeringen af decimaltegnet, som konfigureret i malerop-
satningen, er ikke kompatibel med den vaerdi, der skal vises
af maleren. Hvis maleren f.eks. maler en procestemperatur
sterre end 9,9999 grader, og malerens decimaltegn er indstil-
let til 4-cifret praecision, vil maleren vise en “OFLOW"-medde-
lelse, fordi den kun er i stand til at vise en maksimal veerdi pa
9,9999, nar den er indstillet til 4-cifret praecision.

HOT BU

Hot Backup er aktiveret, og feler 1 har svigtet. Denne med-
delelse vises pa linjen Process Variable (Procesvariabel) og er
altid ledsaget af en mere beskrivende meddelelse pa linjen
Process Variable Unit (Procesvariabelenhed). 1 tilfeelde af et faler
1-svigt med Hot Backup aktiveret f.eks., viser linjen Process
Variable (Procesvariabel) "HOT BU", og linjen Process Variable
Unit (Procesvariabelenhed) skifter mellem “SNSR 1" (FOLER 1)
og “FAIL” (SVIGT).

WARN DRIFT ALERT (ADVARSEL OM
AFVIGELSESADVARSEL)

Afvigelsesadvarsel er aktiveret, og forskellen mellem feler 1
og feler 2 har overskredet den brugerdefinerede greense. En
af felerene kan vaere defekt. Linjen Process Variable (Proce-
svariabel) viser “WARN" (ADVARSEL), og linjen Process Varia-
ble Unit (Procesvariabelenhed) skifter mellem “DRIFT" (AFVI-
GELSE) og “ALERT” (ALARM).
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Tabel 3-4: Beskrivelser af fejladvarsler pa LCD-displayet (fortsat)

Meddelelse

Beskrivelse

ALARM DRIFT ALERT (ALARM FOR AF-
VIGELSESADVARSEL)

Det analoge output er i alarm. Afvigelsesalarmen er aktive-
ret, og forskellen mellem fgler 1 og feler 2 har overskre-

det den brugerdefinerede graense. Transmitteren fungerer
stadig, men en af fglerene kan vaere defekt. Linjen Process
Variable (Procesvariabel) viser “ALARM", og linjen Process Va-
riable Unit (Procesvariabelenhed) skifter mellem “DRIFT" (AF-
VIGELSE) og “ALERT” (ADVARSEL).

ALARM

De digitale og analoge outputs er i alarm. Mulige arsager

til denne tilstand omfatter, men er ikke begraenset til, en
elektronikfejl eller en dben feler. Denne meddelelse vises pa
linjen Process Variable (Procesvariabel) og er altid ledsaget
af en mere beskrivende meddelelse pa linjen Process Varia-
ble Unit (Procesvariabelenhed). I tilfeelde af en foler 1- fejl
f.eks., viser linjen Process Variable (Procesvariabel) “ALARM”,
og linjen Process Variable Unit (Procesvariabelenhed) skifter
mellem “SNSR 1" (FOLER 1) og “FAIL" (SVIGT).

WARN (ADVARSEL)

Transmitteren fungerer stadig, men der er noget galt. Mulige
arsager til denne tilstand omfatter, men er ikke begraenset
til, en feler uden for raekkevidde, en fast slgjfe eller en dben
folertilstand. I tilfeelde af en feler 2-fejl med Hot Backup ak-
tiveret viser linjen Process Variable (Procesvariabel) “WARN"
(ADVARSEL), og linjen Process Variable Unit (Procesvariabe-
lenhed) skifter mellem “SNSR 2" (FOLER 2) og “RANGE” (IN-
TERVAL).
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Konfiguration af FOUNDATION Fieldbus

Oversigt

Dette afsnit indeholder oplysninger om konfiguration, fejlfinding, betjening og
vedligeholdelse af Rosemount™ 3144P-temperaturtransmitteren ved hjaelp af FOUNDATION™
Fieldbus-protokollen. Der er mange faelles attributter med HART®-transmitteren, og hvis
oplysningerne ikke kan findes i dette afsnit, henvises der til Relaterede oplysninger.

Sikkerhedsmeddelelser

Instruktioner og procedurer i dette afsnit kan kraeve seerlige forholdsregler for at sikre
sikkerheden for det personale, der udfgrer operationerne. Oplysninger, der omhandler
potentielle sikkerhedsspargsmal, er markeret med et advarselssymbol (A\). Se falgende
sikkerhedsmeddelelser, inden arbejdsprocesser markeret med dette symbol udfgres.

A ADVARSEL

Eksplosioner kan resultere i dad eller alvorlige kvaestelser.

« Fjern ikke instrumentets daksel i eksplosive omgivelser, nar der er sat strgm til
kredslgbet.

+ Inden en handholdt kommunikationsenhed tilsluttes i eksplosive omgivelser, skal det
sikres, at instrumenterne i slgjfen er installeret i overensstemmelse med praksis for
kabelfaringer, der er egensikre eller ikke-antaendingsfarlige.

+ Begge transmitterdaeksler skal lukke helt teet for at overholde krav til
eksplosionssikring.

Elektrisk stad kan medfere ded eller alvorlige kveestelser.

+ Hvis foleren er installeret i et hajspaendingsmilje, og der opstar en fejltilstand eller
installationsfejl, kan der veere hgjspaending i transmitterledninger og -klemmer.

+ Udvis ekstrem forsigtighed ved kontakt med ledninger og klemmer.
Proceslaekager kan resultere i ded eller alvorlige kvaestelser.
+  Termolommen ma ikke fjernes under drift.

+ Installér og spaend termolommer og felere, inden der paferes tryk.

Beskrivelse af enheden

For du konfigurerer enheden, skal du sikre dig, at veerten har den relevante filrevision af
beskrivelse af enheden for denne enhed. Enhedsdeskriptoren kan findes pa Emerson.com/
Rosemount. Fra februar 2011 er den nuveerende revision af Rosemount 3144P med
FOUNDATION Fieldbus-protokollen enhedsrevision 3.
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Knudeadresse

Transmitteren leveres pa en midlertidig (248) adresse. Dette vil gare det muligt for
FOUNDATION™ Fieldbus-vaertssystemer automatisk at genkende enheden og flytte den til en
permanent adresse.

Tilstande

Ressourcen, transduceren og alle funktionsblokke i enheden har driftstilstande. Disse
tilstande styrer driften af blokken. Hver blok understetter bade automatiske tilstande
(AUTO) og OOS-tilstande (ude af drift). Andre tilstande kan ogsa understgattes.

Andring af tilstande

For at andre driftstilstanden skal du indstille MODE_BLK.TARGET (TILSTAND_BLOK.MAL)
til den enskede tilstand. Efter en kort forsinkelse bar parameteren MODE_BLOCK.ACTUAL
(TILSTAND_BLOK.FAKTISK) afspejle tilstandsaendringen, hvis blokken fungerer korrekt.

Tilladte tilstande

Det er muligt at forhindre uautoriserede a&ndringer af driftstilstanden for en blok. For

at gore dette skal du konfigurere MODE_BLOCK.PERMITTED (TILSTAND_BLOK.TILLADT) for
kun at tillade de gnskede driftstilstande. Det anbefales altid at vaelge OOS som en af de
tilladte tilstande.

Typer af tilstande

For de procedurer, der er beskrevet i denne vejledning, vil det vaere nyttigt at forsta
felgende tilstande:

AUTO

De funktioner, der udfgres af blokken, udfgres. Hvis blokken har outputs, vil disse
fortseette med at blive opdateret. Dette er typisk den normale driftstilstand.

Out of service (00S) (Ude af drift)

De funktioner, der udfgres af blokken, udfgres ikke. Hvis blokken har outputs, vil

disse typisk ikke blive opdateret, og status for eventuelle vaerdier, der sendes til
nedstremsblokke, vil vaere “BAD” (DARLIG). For at foretage andringer i konfigurationen
af blokken skal du @ndre blokkens tilstand til OOS. Nar endringerne er fuldfert, skal du
&@ndre tilstanden tilbage til AUTO.

MAN (MANUEL)

I denne tilstand kan variabler, der sendes ud af blokken, indstilles manuelt til test- eller
tilsidesaettesformal.

Andre typer tilstande

Andre typer tilstande er Cas, RCas, ROut, IMan og LO. Nogle af disse kan understottes
af forskellige funktionsblokke i 644. Du kan finde flere oplysninger i Referencemanual til
funktionsblok.

Bemaerk
Nar en opstremsblok er indstillet til OOS, vil dette pavirke outputstatus for alle
nedstrgmsblokke. Figuren nedenfor viser hierarkiet af blokke:
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Other
function
blocks

Transducer | Analoginput R
block (Al block)

Resource block —»

4.6 Link Active Scheduler (LAS)

Rosemount 3144P kan udpeges til at fungere som backup-LAS, hvis den udpegede
LAS kobles fra segmentet. Som backup-LAS vil transmitteren overtage styringen af
kommunikation, indtil veerten er genoprettet.

Veertssystemet kan stille et konfigurationsredskab til radighed, der er specielt udformet til
at udpege en bestemt enhed som backup-LAS. Ellers kan dette konfigureres manuelt som
folger:

Fremgangsmade

1. Abn Management Information Base (MIB) for transmitteren. For at aktivere
LAS- funktionen skal du skrive 0x02 til BOOT_OPERAT_FUNCTIONAL_CLASS
(BOOT_DRIFT_FUNKTIONEL_KLASSE)-objektet (indeks 605). For at deaktivere skal du
skrive 0x01.

2. Genstart enheden.

4.7 Kapaciteter

4.7.1 Virtuelt kommunikationsforhold (VCR'er)

Der er 20 VCR'er, hvoraf en er permanent, og 19 kan konfigureres fuldt ud af
vaertssystemet. Der er ogsa 30 linkobjekter til radighed.

Netveerksparameter Veerdi
Abningstid 8
Maksimal svarforsinkelse 2
Maksimal inaktivitet for at kreeve LAS-forsinkelse 32
Minimumforsinkelse mellem DLPDU 8
Tidssynkroniseringsklasse 4 (1 ms)
Maksimal planlaegnings-overhead 10
Per CLPDU PhL-overhead 4
Maksimal skaevhed mellem kanalsignaler 0
Pakraevet antal eftertransmissions-gab-ext-enheder 0
Pakraevet antal praeambel-udvidelsesenheder 1
Tider for blokudferelse
Blok Udfoerelsestid
Ressource
Transducer
LCD-displayblok
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Blok Udfoerelsestid
Avanceret diagnostik

Analogtinput1,2,3 60 ms

PID 1 og 2 med Autotune 90 ms
Inputveelger 65 ms
Signalkarakterisering 60 ms
Aritmetik 60 ms
Outputsplitter 60 ms

FoOuNDATION Fieldbus-funktionsblokke

For referenceoplysninger om ressourcen, fglertransduceren, Al og LCD-
displaytransducerblokke henvises til Rosemount 3144P-temperaturtransmitterens
produktdatablad. Referenceoplysninger om PID- blokken kan findes i funktionsblokkens
referencemanual.

Ressourceblok (indeksnummer 1000)

Ressourcefunktionsblokken (RB) indeholder oplysninger om diagnostik, hardware og
elektronik. Der er ingen linkbare inputs eller outputs til ressourceblokken.

Folertransducerblok (indeksnummer 1100)

Felertransducerfunktionsblokkens (STB) temperaturmalingsdata inkluderer fgler- og
klemmetemperatur (krop). STB inkluderer ogsa oplysninger om falertype, tekniske
enheder, linearisering, flytning, deempning, temperaturkompensation og diagnostik.
Transmitterrevision 3 og nyere indeholder ogsa Hot Backup”-funktionalitet i STB.

LCD-displayets transducerblok (indeksnummer 1200)

LCD-displayets transducerblok bruges til at konfigurere LCD-displayet.

Analog inputblok (indeksnummer 1400, 1500, 1600 og
1700)

Funktionsblok for analoge input (Al) behandler malingerne fra faleren og ger dem
tilgaengelige for andre funktionsblokke. Outputveerdien fra Al-blokken er i tekniske
enheder og indeholder en status, der angiver kvaliteten af malingen. Al-blokken bruges
til skaleringsfunktionalitet.

PID-blok (indeksnummer 1800 og 1900)

PID-funktionsblokken kombinerer al ngdvendig logik for at udfgre proportional/
integral/derivativ (PID) kontrol. Blokken understgtter tilstandskontrol, signalskalering og
-begraensning, kontrol af fremfering, tilsidesaettelsessporing, detektion af alarmgraense og
signalstatusudbredelse.
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Blokken understgtter to former af PID-ligningen: Standard og serie. Veelg den relevante
ligning ved hjeelp af parameteren MATHFORM. Standard ISA PID- ligningen er
standardvalget og autotune.

Inputveelger (indeksnummer 2000)

Signalvaelgerblokken giver mulighed for at vaelge op til fire inputs og genererer et output
baseret pa den konfigurerede handling. Denne blok modtager normalt sine inputs fra
Al-blokke. Blokken udfgrer maksimum, minimum, mellem, gennemsnitligt og “farste gode”
signalvalg.

Outputsplitter (indeksnummer OSPL 2300)

Outputsplitterblokken giver mulighed for at drive to kontroloutputs fra et enkelt input.
Hvert output er en lineaer funktion af en del af inputtet.

Aritmetik (indeksnummer 2200)

Denne blok er designet til at tillade enkel brug af populaere matematiske
malingsfunktioner. Brugeren behgver ikke at vide, hvordan man skriver ligninger. Den
matematiske algoritme veaelges efter navn, som valges af brugeren for den funktion, der
skal udfares.

Signalkarakteristik (indeksnummer 2100)

Signalkarakteristikablokken har to sektioner, hver med et output, der er en ikke-linezer
funktion af det respektive input. Den ikke-linezere funktion bestemmes af en enkelt
opslagstabel med 21 vilkarlige x-y-par. Status for et input kopieres til det tilsvarende
output, sa blokken kan bruges i styringen eller processens signalvej.

Ressourceblok

Features (Funktioner) og Features_Sel (Funktionsvalg)

Parametrene FEATURES (FUNKTIONER) og FEATURE_SEL (FUNKTIONSVALG) bestemmer
transmitterens valgfri opfersel.

FEATURES (FUNKTIONER)

Parameteren FEATURES (FUNKTIONER) er skrivebeskyttet og definerer, hvilke funktioner
der understgttes af transmitteren. Nedenfor er en liste over de FEATURES (FUNKTIONER),
som transmitteren understatter.

UNICODE

Alle konfigurerbare strengvariabler i transmitteren, undtagen maerkenavne, er
oktetstrenge. Enten ASCII eller Unicode kan bruges. Hvis konfigurationsenheden genererer
Unicode-oktetstrenge, skal du indstille Unicode-indstillingsbitten.

REPORTS (RAPPORTER)

Transmitteren understatter advarselsrapporter. Indstillingsbitten Reports (Rapporter) skal
angives i funktionsbitstrengen for at bruge denne funktion. Hvis den ikke er indstillet, skal
vaerten foretage en forespgrgsel efter advarsler.
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SOFT W LOCK (BL@D W-LAS)

Input til sikkerheds- og skrivelasefunktionerne inkluderer softwareskrivelasebits pa
parameteren FEATURE_SEL (FUNKTIONSVALG), parameteren WRITE_LOCK (SKRIVELAS) og
parameteren DEFINE_WRITE_LOCK (DEFINER_SKRIVELAS).

Parameteren WRITE_LOCK (SKRIVELAS) forhindrer &ndring af parametre i enheden,
undtagen for at rydde parameteren WRITE_LOCK (SKRIVELAS). I Igbet af denne tid

vil blokken fungere normalt og opdatere input og output og udfere algoritmer. Nar
betingelsen WRITE_LOCK (SKRIVELAS) fjernes, genereres en WRITE_ALM (SKRIVEALARM)-
advarsel med en prioritet, der svarer til parameteren WRITE_PRI (SKRIVEPRIORITET).

Parameteren FEATURE_SEL (FUNKTIONSVALG) g@r det muligt for brugeren at vaelge
softwarens mulighed for skrivelds eller ingen skrivelas. For at aktivere softwarens
skrivelas skal bitten SOFT_W_LOCK (BL@D_W-LAS) indstilles i parameteren FEATURE_SEL
(FUNKTIONSVALG). Nar denne bit er indstillet, kan parameteren WRITE_LOCK (SKRIVELAS)
indstilles til “Locked” (Last) eller “Unlocked” (Ulast). Nar parameteren WRITE_LOCK
(SKRIVELAS) er indstillet til “Locked” (Last) af softwaren, afvises alle brugeranmodede
skrivninger som bestemt af parameteren DEFINE_WRITE_LOCK (DEFINER_SKRIVELAS).

Parameteren DEFINE_WRITE_LOCK (DEFINER_SKRIVELAS) giver brugeren mulighed for at
konfigurere, om funktionen skrivelds skal styre skrivning til alle blokke eller kun til
ressource- og transducerblokkene. Internt opdaterede data som f.eks. procesvariabler
og diagnosticering vil ikke vaere begraenset. - = Ingen blokke er blokeret Fysisk = Laser
ressource og transducerblok Alt = Laser hver blok.

Folgende tabel viser alle mulige konfigurationer af parameteren WRITE_LOCK (SKRIVELAS).

FEATU- FEATU- SECURITY WRI- WRI- DEFI- Skrivead-
RE_SEL RE_SEL SWITCH TE_LOCK TE_LOCK NE_WRITE_ gang til
HW_SEL SW_SEL (SIKKER- (SKRIVELAS) | (SKRIVELAS) | LOCK (DEFI- blokke
(FUNKTI- (FUNKTI- HEDSAF- leese/skrive | NER_SKRI-
ONSVALG ONSVALG BRYDER) VELAS)
HW_SEL) bit | SW_SEL) bit
0 (fra) 0 (fra) 1 (uldst) Skrivebe- Alle
skyttet
0 (fra) 1 (til) 1 (ulast) Laese/skrive Alle
0 (fra) 1 (til) 2 (last) Laese/skrive Fysisk Kun funkti-
onsblokke
0 (fra) 1 (til) 2 (1ast) Leese/skrive Alt Ingen
1 (til) 0 (fra)® 0 (uldst) 1 (uldst) Skrivebe- Alle
skyttet
1 (til) 0 (fra) 1 (last) 2 (last) Skrivebe- Fysisk Kun funkti-
skyttet onsblokke
1 (til) 0 (fra) 1 (1ast) 2 (last) Skrivebe- Alt Ingen
skyttet

(1) Hardware- og softwareskriveldsens udvalgte bits er gensidigt eksklusive, og
hardwarevalget har hgjeste prioritet. NGr HW_SEL-bitten er indstillet til 1 (til), indstilles
SW_SEL-bitten automatisk til 0 (fra) og er skrivebeskyttet.

FEATURES_SEL (FUNKTIONSVALG)

FEATURES_SEL (FUNKTIONSVALG) bruges til at aktivere de understattede funktioner.
Standardindstillingen vaelger ikke nogen af disse funktioner. Vaelg en af de understgttede
funktioner, hvis nogen.
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MAX_NOTIFY (MAKS_MEDDELELSER)

Parameterveerdien MAX_NOTIFY (MAKS_MEDDELELSER) er det maksimale antal
advarselsrapporter, som ressourcen kan have sendt uden at fa en bekrzeftelse, svarende
til maengden af bufferplads, der er tilgaengelig for advarselsmeddelelser. Tallet kan
indstilles lavere for at kontrollere alarmoversvemmelser ved at justere parametervaerdien
LIM_NOTIFY (GRANSE_MEDDELELSER). Hvis LIM_NOTIFY (GRANSE_MEDDELELSER) er sat til
nul, rapporteres der ingen advarsler.

Plantweb-advarsler
Advarsler og anbefalede handlinger skal bruges i forbindelse med Betjening.

Ressourceblokken fungerer som koordinator for Plantweb™-advarsler. Der

vil veere tre alarmparametre (FAILED_ALARM (SVIGT_ALARM), MAINT_ALARM
(VEDLIGEHOLDELSE_ALARM) og ADVISE_ALARM (VEJLEDNING_ALARM)), som indeholder
oplysninger om nogle af de enhedsfejl, der er konstateret af transmittersoftwaren.

Der vil veere en RECOMMENDED_ACTION (ANBEFALET_HANDLING)-parameter, der bruges
til at vise tekst om anbefalede handlinger for alarmen med hgjeste prioritet og

en HEALTH_INDEX (SUNDHEDSINDEKS)-parameter (0-100), der angiver transmitterens
generelle tilstand. FAILED_ALARM (SVIGT_ALARM) har hgjeste prioritet, efterfulgt af
MAINT_ALARM (VEDLIGEHOLDELSE_ALARM), og ADVISE_ALARM (VEJLEDNING_ALARM) har
lavest prioritet.

FAILED_ALARMS (SVIGT_ALARMER)

En fejlalarm angiver en fejl i en enhed, der vil seette enheden eller en del af enheden ud

af drift. Dette indebaerer, at enheden traenger til reparation og skal repareres med det
samme. Der er fem parametre forbundet med FAILED_ALARMS (SVIGT_ALARMER) specifikt;
de er beskrevet nedenfor.

FAILED_ENABLED (SVIGT_AKTIVERET)

Denne parameter indeholder en liste over fejl i enheden, der har sat enheden ud af drift,
som vil medfgre, at der sendes en advarsel. Nedenfor er en liste over fejl med hgjeste
prioritet forst.

1. Elektronik

2. NV-hukommelse

3. HW/SW inkompatibel

4. Primeer veerdi

5. Sekundaer veerdi
FAILED_MASK (SVIGT_MASKE)

Denne parameter maskerer enhver af de mislykkede tilstande, der er angivet i
FAILED_ENABLED (SVIGT_AKTIVERET). Lidt teendt betyder, at tilstanden er maskeret fra
alarmen og ikke vil blive rapporteret.

FAILED_PRI (SVIGT_PRI)

Angiver alarmprioriteten for FAILED_ALM (SVIGT_ALARM), se Procesalarmer.
Standardvaerdien er 0, og de anbefalede vaerdier er mellem 8 og 15.

FAILED_ACTIVE (SVIGT_AKTIV)

Denne parameter viser, hvilken af alarmerne der er aktiv. Kun alarmen med den hgjeste
prioritet vil blive vist. Denne prioritet er ikke den samme som FAILED_PRI (SVIGT_PRI)-
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parameteren beskrevet ovenfor. Denne prioritet er hardkodet i enheden og kan ikke
konfigureres af brugeren.

FAILED_ALM (SVIGT_ALARM)

Alarm, der angiver en fejl i en enhed, som seetter enheden ud af drift.

MAINT_ALARMS (VEDLIGEHOLDELSE_ALARMER)

En vedligeholdelsesalarm angiver, at enheden eller en del af enheden snart skal
vedligeholdes. Huvis tilstanden ignoreres, vil enheden til sidst svigte. Der er fem parametre
forbundet med MAINT_ALARMS (VEDLIGEHOLDELSE_ALARMER); de er beskrevet nedenfor.

MAINT_ENABLED (VEDLIGEHOLDELSE_AKTIVERET)

Parameteren MAINT_ENABLED (VEDLIGEHOLDELSE_AKTIVERET) indeholder en liste over
tilstande, der angiver, at enheden eller en del af enheden snart skal vedligeholdes.

Nedenfor er en liste over tilstandene med hgjeste prioritet forst.
1. Primaer veerdi forringet
2. Sekundaer veerdi forringet
3. Diagnostik
4. Konfigurationsfejl

5. Kalibreringsfejl

MAINT_MASK (VEDLIGEHOLDELSE_MASKE)

Parameteren MAINT_MASK (VEDLIGEHOLDELSE_MASKE) maskerer enhver af de mislykkede
tilstande, der er angivet i MAINT_ENABLED (VEDLIGEHOLDELSE_AKTIVERET). Lidt teendt
betyder, at tilstanden er maskeret fra alarmen og ikke vil blive rapporteret.

MAINT_PRI (VEDLIGEHOLDELSE_PRI)

MAINT_PRI (VEDLIGEHOLDELSE_PRI) betegner alarmprioriteten for MAINT_ALM
(VEDLIGEHOLDELSE_ALARM). Se Relaterede oplysninger. Standardveerdien er 0, og de
anbefalede vaerdier er 3 til 7.

MAINT_ACTIVE (VEDLIGEHOLDELSE_AKTIV)

Parameteren MAINT_ACTIVE (VEDLIGEHOLDELSE_AKTIV) viser, hvilken af alarmerne der er
aktiv. Kun tilstanden med den hgjeste prioritet vises. Denne prioritet er ikke den samme
som MAINT_PRI (VEDLIGEHOLDELSE_PRI)- parameteren, der er beskrevet ovenfor. Denne
prioritet er hardkodet i enheden og kan ikke konfigureres af brugeren.

MAINT_ALM (VEDLIGEHOLDELSE_ALARM)

En alarm, der indikerer, at enheden snart skal vedligeholdes. Hvis tilstanden ignoreres, vil
enheden til sidst svigte.

Vejledende alarmer

En vejledende alarm angiver informative tilstande, der ikke har en direkte indvirkning
pa enhedens primare funktioner. Der er fem parametre forbundet med ADVISE_ALARMS
(VEJLEDNING_ALARMER). De er beskrevet nedenfor.

ADVISE_ENABLED (VEJLEDNING_AKTIVERET)

Parameteren ADVISE_ENABLED (VEJLEDNING_AKTIVERET) indeholder en liste over
informative tilstande, der ikke har en direkte indvirkning pa enhedens primaere funktioner.
Nedenfor er en liste over radene med den hgjeste prioritet forst.

1. NV-skrivere udskudt
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2. SPM-procesanomali registreret

ADVISE_MASK (VEJLEDNING_MASKE)

Parameteren ADVISE_MASK (VEJLEDNING_MASKE) maskerer enhver af de mislykkede
tilstande, der er angivet i ADVISE_ENABLED (VEJLEDNING_AKTIVERET). Lidt teendt betyder,
at tilstanden er maskeret fra alarmen og ikke vil blive rapporteret.

ADVISE_PRI (VEJLEDNING_PRI)

ADVISE_PRI (VEJLEDNING_PRI) angiver alarmprioriteten for ADVISE_ALM
(VEJLEDNING_ALARM), se Procesalarmer. Standardveerdien er 0, og de anbefalede veerdier

er 1 eller 2.

ADVISE_ACTIVE (VEJLEDNING_AKTIV)

Parameteren ADVISE_ACTIVE (VEJLEDNING_AKTIV) viser, hvilket af radene der er aktivt. Kun
radet med den hgjeste prioritet vil blive vist. Denne prioritet er ikke den samme som
ADVISE_PRI (VEJLEDNING_PRI)- parameteren, der er beskrevet ovenfor. Denne prioritet er
hardkodet i enheden og kan ikke konfigureres af brugeren.

4.9.3

Anbefalede handlinger for Plantweb-advarsler

(RECOMMENDED_ACTION (ANBEFALET_HANDLING))

Parameteren RECOMMENDED_ACTION (ANBEFALET_HANDLING) viser en tekststreng, der
giver en anbefalet fremgangsmade baseret pa hvilken type og hvilken specifik haendelse af
Plantweb-advarslerne der er aktiv.

Tabel 4-1: Plantweb-advarsler (RB.RECOMMENDED ACTION
(RB.ANBEFALET_HANDLING))

Alarmtype

Mislykket/vedligeholdel-
se/vejledning om aktiv
haendelse

Anbefalet handling
tekststreng

Ingen

Ingen

Ingen handling pakraevet

Vejledende

NV Writes Deferred (NV-
skrivere udskudt)

Ikke-flygtige skrivninger er blevet udskudt, lad enhe-
den veere taendt, indtil vejledningen forsvinder

se

Configuration Error (Konfi-

gurationsfejl)

Skriv fglerkonfigurationen igen

Primary Value Degraded
(Primaer vaerdi forringet)

Bekraeft driftsomradet for den anvendte fgler, og/eller
bekraeft fglertilslutningen og enhedsmiljget

Vedligeholdel-

Calibration Error (Kalibre-
ringsfejl)

Trim enheden igen.

Secondary Value Degra-
ded (Sekundaer veerdi for-
ringet)

Kontroller, at den omgivende temperatur er inden for
driftsgraenserne

Mislykket

Electronics Failure (Elek-
tronikfejl)

Udskift enheden.

HW / SW Inkompatibel
(HW/SW inkompatibel)

Kontroller, at hardwarerevisionen er kompatibel med
softwarerevisionen

NV Memory Failure (NV-
hukommelsesfejl)

Nulstil enheden, og download derefter enhedskonfigu-
rationen

Primary Value Failure (Fejl
i primaer veerdi)

Kontroller, at instrumentprocessen er inden for fale-
rens raekkevidde, og/eller bekraeft fglerens konfigurati-
on og ledningsfering
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Tabel 4-1: Plantweb-advarsler (RB.RECOMMENDED_ACTION (RB.ANBEFALET_HAND-

LING)) (fortsat)

Alarmtype

Mislykket/vedligeholdel-
se/vejledning om aktiv
haendelse

Anbefalet handling
tekststreng

Secondary Value Failure
(Fejl i sekundaer vaerdi)

Kontroller, at den omgivende temperatur er inden for
driftsgreenserne

Diagnostikfejl

Sensor Drift Alert or Hot
BU active (Advarsel om fg-
lerafvigelse eller Hot Back-
up aktiv)

Bekraeft driftsomradet for den medfglgende faler, og/
eller bekreeft fglertilslutningen og enhedsmiljget

Primary Value Degraded
(Primeer veerdi forringet)

Bekraeft driftsomradet for den medfglgende feler, og/
eller bekreeft fglertilslutningen og enhedsmiljget

Anbefalede handlinger til feltdiagnostik i henhold til

NE107

Alarmtype

Navn pa aktiv handelse

Tekststreng med anbefalet handling

Vedligeholdelse pa-
kraevet

Diagnostic error (Diagnostikfejl)

Diagnostik af enhedsfaleren er blevet ud-
last.

Process anomoly detected (Pro-
cesanomali registreret)

Configuration error (Konfigura-
tionsfejl)

Skriv fglerkonfigurationen igen.

Primary value degraded (Pri-

Bekraeft driftsomradet for den anvendte fg-
ler, og/eller bekraeft faler- tilslutningen og

melsesfejl)

Uden for specifikati- | m&r vardi forringet) enhedsmiljget.
onen - - - -
Cgllbratlon error (Kalibrerings- Trim enheden igen.
fejl)
Secondary value degraded (Se- | Kontroller, at den omgivende temperatur
kundaer veaerdi forringet) er inden for driftsgraenserne.
Elgctronlcs failure (Elektronik- Udskift enheden.
fejl)
Asic failure (Asic-fejl) Udskift enheden.
HW/SW incompatible (HW/SW Kontroller, at hardwarerevisionen er kom-
inkompatibel) patibel med softwarerevisionen.
. NV memory failure (NV-hukom- | Nulstil enheden, og download derefter en-
Mislykket

hedskonfigurationen.

Primary value failure (Fejl i pri-
maer veerdi)

Kontroller, at instrumentprocessen er inden
for felerens raekkevidde, og/eller bekraeft
felerens konfiguration og ledningsfering.

Secondary value failure (Fejl i se-
kundeer veerdi)

Kontroller falerens raekkevidde, og/eller be-
kreeft felerens konfiguration og ledningsfe-
ring.

Funktionskontrol

Check (Kontrol)

Transducerblokken er under vedligeholdel-
se.
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Diagnosticering af ressourceblok

Blokfejl

Tabel 4-2 indeholder en liste over tilstande, der er rapporteret i BLOCK_ERR (BLOK_FEJL)-
parameteren.

Tabel 4-2: Ressourceblok BLOCK_ERR (BLOK_FEJL)-meddelelser

Tilstandsnavn og -beskrivelse Beskrivelse

Andet -

Enheden skal vedligeholdes nu -

Hukommelsesfejl Der er opstaet en hukommelsesfejl i FLASH, RAM
eller EEPROM hukommelse.

Mistede NV-data Ikke-flygtige data, der er gemt i ikke-flygtig hu-
kommelse, er gaet tabt.

Enheden skal vedligeholdes nu. -

Ude af drift Den faktiske tilstand er ude af drift.

Tabel 4-3: Ressourceblok RB.DETAILED_STATUS (RB.DETALJERET_STATUS)

RB.DETAILED_STATUS (RB.DE- | Beskrivelse
TALJERET_STATUS)

Fejl i folertransducerblok Aktiv, nar en SENSOR_DETAILED_STAUS (F@LER_DETALJERET_STA-
TUS)-bit er slaet til.

Fejl i integriteten af produkti- Produktionsblokkens starrelse, revision eller kontrolsum er for-
onsblokken kert.

Hardware/software inkompati- | Kontroller, at revisionen af produktionsblokken og hardwarerevisi-
bel onen er korrekt/kompatibel med softwarerevisionen.

Fejl i integriteten af ikke-flygtig | Ugyldig kontrolsum pa en blok af NV- data.
hukommelse

Falertransducerblok

Bemaerk

Nar de tekniske enheder for XD_SCALE (XD_SKALA) er valgt, er de tekniske enheder i
transducerblokken, skal du skifte til de samme enheder. Dette er den eneste made at
&ndre de tekniske enheder i falertransducerblokken pa.

Dampning

Dampningsvaerdier kan bruges til og ber svare til opdateringshastigheden for faler 1,
foler 2 og felerdifferentialet. Falerkonfiguration beregner automatisk en deempningsvaerdi.
Standardveerdien for deempning er fem sekunder. Deempning kan deaktiveres ved

at indstille parameterdampningsvaerdien til nul sekunder. Den maksimalt tilladte
dempningsveerdi er 32 sekunder.

En alternativdeempningsveerdi kan indtastes med falgende begraensninger:

1. Konfiguration af en enkelt fgler
« 50 eller 60 Hz ledningsspandingsfiltre har en brugerkonfigurerbar
minimumsdaempningsveerdi pa 0,5 sekunder.
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2. Konfiguration med dobbelt faler
* 50 Hz ledningsspaendingsfilteret har en brugerkonfigurerbar
minimumsdaempningsveerdi pa 0,9 sekunder

* 60 Hz ledningsspaendingsfilteret har en brugerkonfigurerbar
minimumsdaempningsveerdi pa 0,7 sekunder

ﬁ\Daempningsparameteren i transducerblokken kan bruges til at filtrere malestgj. Ved
at gge daempningstiden vil transmitteren have en langsommere responstid, men vil
reducere mangden af processtgj, der oversaettes til transducerblokkens primaere veerdi.
Fordi bade LCD-displayet og Al-blokken far input fra transducerblokken, vil justering af
deempningsparameteren pavirke de veerdier, der overferes til begge blokke.

Bemeaerk

Al-blokken har sin egen filtreringsparameter kaldet PV_FTIME. For enkelthedens skyld er
det bedre at filtrere i transducerblokken, da deempning vil blive anvendt pa den primaere
veerdi ved hver faleropdatering. Hvis filtrering udferes i Al-blokken, vil dempning blive
anvendt pa output i hver makrocyklus. LCD-displayet viser vardi fra transducer- blokken.

Diagnosticering af felertransducerblok
Tabel 4-4: BLOCK_ERR (BLOK_FEJL)-meddelelser for folertransducerblokken

Tilstandsnavn Beskrivelse
Andet -
Out of Service (Ude af drift) Den faktiske tilstand er ude af drift.

Tabel 4-5: XD_ERR (XD_FEJL)-meddelelser for felertransducerblokken

Tilstandsnavn Beskrivelse

Electronics Failure (Elektronik- En elektrisk komponent svigtede.
fejl)

/0 Failure (I/O-fejl) Der opstod en 1/0-fejl.

Software Error (Softwarefejl) Softwaren har opdaget en intern fejl.

Calibration Error (Kalibrerings- | Der opstod en fejl under kalibrering af enheden.
fejl)

Algorithm Error (Algoritmefejl) | Algoritmen, der blev brugt i transducerblokken, producerede en
fejl pa grund af overlgb, fejl i datarimelighed osv.

Tabel 4-7 anfgrer potentielle fejl og de mulige korrigerende handlinger for de givne
veerdier. De korrigerende handlinger er i rekkefglge efter stigende kompromiser pa
systemniveau. Det forste trin skal altid veaere at nulstille transmitteren, og derefter, hvis
fejlen fortsaetter, kan du preve trinnene i Tabel 4-7. Start med den ferste korrigerende
handling, og prev derefter den anden.

Tabel 4-6: STB.SENSOR_DETAILED_STATUS (STB.FOLER_DETALJERET_STATUS)-
meddelelser for felertransducerblok

STB.SENSOR_DETAILED_STATUS (STB.FOLER_DE- | Beskrivelse
TALJERET_STATUS)

Invalid Configuration (Ugyldig konfiguration) Forkert folerforbindelse med forkert folertype.

ASIC RCV Error (ASIC RCV-fejl) Mikroen registrerede en kontrolsum eller start/
stop bit-fejl med ASIC-kommunikation.
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Tabel 4-6: STB.SENSOR_DETAILED_STATUS (STB.FOLER_DETALJERET_STATUS)-meddelel-

ser for felertransducerblok (fortsat)

STB.SENSOR_DETAILED_STATUS (STB.FOLER_DE-
TALJERET_STATUS)

Beskrivelse

ASIC TX Error (ASIC TX-fejl)

ASIC registrerede en kommunikationsfejl.

ASIC Interrupt Error (ASIC-afbrydelsesfejl)

ASIC-afbrydelser er for hurtige eller langsomme.

Reference Error (Referencefejl)

Referencemodstande er starre end 25 % af den
kendte veerdi.

ASIC Configuration Error (ASIC-konfigurationsfejl)

ASIC-registre blev ikke skrevet korrekt. (Ogsa CA-
LIBRATION_ERR (KALIBRERINGSFEJL))

Drift Alert (Afvigelsesadvarsel)

Forskellen mellem fglerveerdier har overskredet
den brugerspecificerede graense.

Hot Backup Active (Hot Backup aktiv)

Enheden korer i gjeblikket i Hot Backup-tilstand,
hvilket betyder, at den primaere fgler har svigtet.

Sensor Open (Fgler dben)

Aben fgler registreret.

Sensor Shorted (Fgler kortsluttet)

Kortsluttet feler registreret.

Terminal (Body) Temperature Failure (Fejl i klem-
metemperatur (krop))

Aben eller kortsluttet PRT registreret.

Sensor Out of Operating Range (Fgler uden for
driftsomrade)

Felerafleesninger er gaet uden for PRIMARY_VA-
LUE_RANGE (PRIMAR_VZARDI_INTERVAL)- veerdi-
er.

Sensor beyond operating limits (Feler uden for
driftsgraenser)

Felerafleesninger er gaet under 2 % af det nedre
omrade eller over 6 % af det gvre omrade for
foleren.

Terminal (Body) Temperature Out of Operating
Range (Klemmetemperatur (krop) uden for drifts-
omrade)

PRT-malinger er gaet uden for SECONDARY_VA-
LUE_RANGE (SEKUNDAR_VARDI_INTERVAL)- vaer-
dier.

Terminal (Body) Temperature Beyond Operating
Limits (Klemmetemperatur (krop) uden for drifts-
greenser)

PRT-afleesninger er gaet under 2 % af det ned-

re interval eller over 6 % af det @vre omrade

for PRT. (Disse omrader er beregnet og er ikke
PRT'ens faktiske omrade, som er en PT100 A385).

Sensor Degraded (Fgler forringet)

For RTD'er er dette for hgj EMF detekteret.

For termoelementer er slgjfemodstanden afveget
ud over den brugerkonfigureret taerskelgraense.

Calibration Error (Kalibreringsfejl)

Brugertrimningen er mislykkedes pa grund af
overdreven korrektion eller falerfejl under trim-
ningsmetoden.

LCD-displayets transducerblok

LCD-displaymaleren sluttes direkte til transmitterelektronikkens FOUNDATION Fieldbus-
outputkort. Maleren viser output og forkortede diagnosticeringsmeddelelser.

Den forste linje pa fem tegn viser den feler, der males.

Hvis malingen er fejlagtig, vises “Error” (Fejl) pa den farste linje. Den anden linje angiver,

om enheden eller faleren forarsager fejlen.

Hver parameter, der er konfigureret til visning, vises pa LCD-displayet i en kort periode, far
den naeste parameter vises. Hvis parameterens status bliver darlig, vil LCD-displayet ogsa

cykle diagnosticering efter den viste variabel.
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Brugerdefineret malerkonfiguration

Parameter nr. 1 (feler 1) er fabrikskonfigureret til at vise den primaere variabel (temperatur)
fra LCD-displaytransducerblokken. Ved forsendelse med dobbelte fglere vil fgler 2 blive
konfigureret til ikke at blive vist. For at a&ndre konfigurationen af parameter nr. 1, nr. 2,
eller for at konfigurere yderligere parametre skal du bruge konfigurationsparametrene
nedenfor.

LCD-transducerblokken kan konfigureres til at seette fire forskellige procesvariabler i
reekkefolge, sa leenge parametrene hentes fra en funktionsblok, der er planlagt til at blive
udfert i transmitteren. Hvis der er planlagt en funktionsblok i transmitteren, der forbinder
en procesvariabel fra en anden enhed pa segmentet, kan denne procesvariabel vises pa
LCD-skaermen.

DISPLAY_PARAM_SEL (VIS_PARAMETER_VALG)

Parameteren DISPLAY_PARAM_SEL (VIS_PARAMETER_VALG) angiver, hvor mange
procesvariabler, der vises. Veelg op til fire visningsparametre.

BLK_TAG_# (BLOK_MARKE_NR.)

Bemaerk
“#" repraesenterer det angivne parameternummer.

Indtast funktionsblokkens blokmaerke, der indeholder den parameter, der skal vises. De
fabriksindstillede blokmaerker er:

TRANSDUCER

Al 1400, 1500, 1600, 1700
PID 1800 og 1900

ISEL 2000

KUL 2100

ARTH 2200
Outputsplitter OSPL 2300

BLK_TYPE_# (BLOK_MZARKE_NR.)

Bemaerk
“#" repraesenterer det angivne parameternummer.

Indtast bloktypen for den funktionsblok, der indeholder den parameter, der skal
vises. Denne parameter vaelges generelt via en rullemenu med en liste over mulige
funktionsbloktyper (f.eks. Transducer, PID, Al osv.).

PARAM_INDEX_# (PARAMETER_INDEKS_NR.)

Bemaerk
“#" repraesenterer det angivne parameternummer.

Parameteren PARAM_INDEX_# (PARAMETER_INDEKS_NR.) vaelges generelt via en rullemenu
med en liste over mulige parameternavne baseret pa, hvad der er tilgaeengeligt i den valgte
funktionsbloktype. Vaelg den parameter, der skal vises.

CUSTOM_TAG_# (BRUGERDEFINERET_MZRKE_NR.)

Bemaerk
“#" repraesenterer det angivne parameternummer.
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CUSTOM_TAG_# (BRUGERDEFINERET_MZRKE_NR.) er et valgfrit brugerspecificeret maerke-
id, der kan konfigureres til at blive vist med parameteren i stedet for blogmeaerket. Indtast
et maerke pa op til fem tegn.

UNITS_TYPE_# (ENHEDER_TYPE_NR.)

Bemaerk
“#" repraesenterer det angivne parameternummer.

Parameteren UNITS_TYPE_# (ENHEDER_TYPE_NR.) vaelges generelt via en rullemenu med
tre muligheder: AUTO, CUSTOM (BRUGERDEFINERET) eller NONE (INGEN). Veelg kun
AUTO, nar den parameter, der skal vises, er tryk, temperatur eller procent. For andre
parametre skal du veelge CUSTOM (BRUGERDEFINERET) og s@rge for at konfigurere
parameteren CUSTOM_UNITS_# (BRUGERDEFINERET_ENHEDER_NR.). Vaelg NONE (INGEN),
hvis parameteren skal vises uden tilknyttede enheder.

CUSTOM_UNITS_# (BRUGERDEFINERET_ENHEDER_NR.)

Bemaerk
“#" repraesenterer det angivne parameternummer.

Angiv brugerdefinerede enheder, der skal vises med parameteren. Indtast op til 6 tegn.
Indstil UNITS_TYPE_# (ENHEDER_TYPE_NR.) til CUSTOM (BRUGERDEFINERET) for at vise de
brugerdefinerede enheder.

Diagnosticering af LCD-displayets transducerblok

Tabel 4-7: BLOCK_ERR (BLOK_FEJL)-meddelelser for LCD-displayets transducerblok

Tilstandsnavn Beskrivelse

Andet -

Out of Service (Ude af drift): Den faktiske tilstand er ude af drift.

Symptom Mulige arsager Anbefalet handling
LCD-displayet viser “DSPLY#IN- | En eller flere af displayparame- | Se LCD-displayets transducer-
VLID". Laes BLOCK_ERR trene er ikke konfigureret kor- blok.

(BLOK_FEJL), og hvis der rekt.

star “BLOCK CONFIGURATION"
(BLOKKONFIGURATION), skal du
udfgre den anbefalede handling

Sgjlediagrammet og AL.OUT-af- | Al-blokkens OUT_SCALE Se Analogt input (Al) og Feltkom-
laesningerne stemmer ikke over- | (UD_SKALA) er ikke konfigureret | munikator.

ens korrekt.

“3144P" vises, eller ikke alle veaer- | LCD-displayets Se LCD-displayets transducer-
dierne vises blokparameter “DISPLAY_PARA- | blok.

METER_SELECT" (VIS_PARAME-
TER_VALG) er ikke konfigureret
korrekt.

Displayet viser OOS Ressourcen og/eller LCD-dis- Kontroller, at begge blokke er
playets transducerblok er OOS. |i“AUTO".

Nogle af LCD-displaysegmenter- | Se Diagnosticering af LCD-dis-

ne kan vare blevet darlige. playets transducerblok. Udskift
Displayet er sveert at leese LCD-displayet. Se diagnostice-
ringen af LCD-displayets trans-

ducerblok.
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Symptom Mulige arsager Anbefalet handling
Enheden er uden for tempera- | Kontroller enhedens omgivel-
turgraensen for LCD-displayet. - | sestemperatur.
4 til 185 °F (-20 til 85 °C)
49.8 Hot Backup-transducer

172

Hot Backup-parame- | Underparameter Beskrivelse Veerdier, der skal

tre fastsaettes
FEATURE_ENABLE (FUNKTI- | Veelg funktionen. Hot Backup
ON_AKTIVER)

FEATURE_CONFIG DEFAULT_SENSOR (STAN- Indstil standardfaler, en- | Faler 1

(FUNKTION_KONFIG)

DARDF@LER)

ten foler 1 eller faler 2.

UNIT_INDEX (ENHED_IN-
DEKS)

Indstil maleenhed.

Grader celsius

FEATURE_VALUE
(FUNKTION_VARDI)

FEATURE_STATUS (FUNKTI-
ON_STATUS)

Denne veerdi a&ndres dy-
namisk.

FEATURE_VAL (FUNKTI-
ON_VZRDI)

Denne veerdi a&ndres dy-
namisk.

Bemeerk

Primaer veerdi 1 angiver fgler 1-vaerdi, og primaer veerdi 2 angiver fgler 2-veerdi.

Foler 1 som standardfeler

Status for primaer Status for primaer FEATURE_VAL Anbefalet handling
veerdi 1 veerdi 2 (FUNKTION_VAR-
DI)/ FEATURE_STA-
TUS (FUNKTI-
ON_STATUS)
God God Primaer veerdi 1/ God | Ingen fejl
God Usikker Primaer veerdi 1/ God Faler 2 uden for_ driftsomradet
eller fgler 2 forringet.
o 1 . . Faler 2 aben eller kort eller
God Darlig Primeer veerdi 1/ God uden for driftsomradet.
Hot Backup aktiv og (feler 1
Usikker God Primaer vaerdi 2/ God | uden for driftsomradet eller fa-
ler 1 forringet).
([Feler 1 uden for driftsomra-
Primaer vaerdi 1/ det eller fgler 1 forringet] og
Usikker Usikker . [Feler 2 uden for driftsomrade
Usikker .
eller fgler 2 forringet]) eller af-
vigelsesadvarsel.
([Feler 1 uden for driftsomra-
. - Primaer veerdi 1/ det eller fgler 1 forringet] og
Usikker Darlig Usikker [Feler 2 dben eller kort eller
uden for driftsomradet]).
Hot Backup aktiv og faler 1
Darlig God Primeer vaerdi 2/ God | dben eller kort eller uden for
driftsomradet.
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Status for primaer Status for primaer FEATURE_VAL Anbefalet handling
veerdi 1 veerdi 2 (FUNKTION_VAR-
DI)/ FEATURE_STA-
TUS (FUNKTI-
ON_STATUS)
Hot Backup aktiv og feler 1
Primaer vardi 2/ aben eller kort eller uden for
Darlig Usikker Usikker driftsomradet og (Fgler 2 uden
for driftsomradet eller faler 2
forringet).
Hot Backup aktiv og (Fgler 1
Ingen (sidste gode aben eller kort eller uden for
Darlig Darlig vagrdi)/DérIi 9 driftsomradet) og (Feler 2 aben
9 eller kort eller uden for drifts-
omradet).
Foler 2 som standardfeler
Status for primaer Status for primaer FEATURE_VAL Anbefalet handling
vaerdi 1 veerdi 2 (FUNKTION_VAR-
DI)/ FEATURE_STA-
TUS (FUNKTI-
ON_STATUS)
God God Primaer vaerdi 2/ God | Ingen fejl
Hot Backup aktiv og faler 2
God Usikker Primaer vaerdi 1/ God | uden for driftsomradet eller fg-
ler 2 forringet.
Hot Backup aktiv og faler 2
God Darlig Primaer vaerdi 1/ God | aben eller kort eller uden for
driftsomradet.
Usikker God Primeer veerdi 2/ God Faler 1 uden for' driftsomradet
eller faler 1 forringet.
([Faler 1 uden for driftsomra-
Primaer vaerdi 2/ det eller fgler 1 forringet] og
Usikker Usikker . [Feler 2 uden for driftsomradet
Usikker .
eller faler 2 forringet]) eller af-
vigelsesadvarsel.
Hot Backup aktiv og (feler 1
Primaer vaerdi 1/ uden for driftsomrade eller fa-
Usikker Darlig Usikker ler 1 forringet) og (Feler 2 aben
eller kort eller uden for drifts-
omradet).
Darli God Primaer veerdi 2/ God Faler 1 ben eller kort eller
9 uden for driftsomradet.
Foler 1 dben eller kort eller
Darli Usikker Primeer veerdi 2/ uden for driftsomradet og (Fe-
9 Usikker ler 2 uden for driftsomradet el-
ler fgler 2 forringet).
Hot Backup aktiv og (Faler 1
Ingen (sidste gode aben eller kort eller uden for
Darlig Dérlig vagrdi)/DérIi 9 driftsomradet) og (Feler 2 dben
9 eller kort eller uden for drifts-
omradet).
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4.10.1

4.10.2
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Analogt input (AI)

Simulering

Simulering erstatter kanalvaerdien, der kommer fra fglertransducerblokken. Til testformal
er det muligt manuelt at kare outputtet fra den analoge indgangsblok til en gnsket vaerdi.
Der er to mader at gere dette pa.

Manuel tilstand

Hvis du kun vil &ndre OUT_VALUE (UD_VARDI) og ikke OUT_STATUS (UD-STATUS) pa Al-
blokken, skal du placere TARGET MODE (MALTILSTAND) for blokken pa MANUEL. Skift
derefter OUT_VALUE (UD_VARDI) til den gnskede vaerdi.

Simulering

Fremgangsmade

1. Hvis SIMULATE (SIMULER)-kontakten er i OFF (FRA)-positionen, skal du flytte den
til ON (TIL)-positionen. Hvis SIMULATE (SIMULER)-lusen allerede er i ON (TIL)-
positionen, du skal flytte den til OFF (FRA) og seette den tilbage i ON (TIL)-positionen.

Bemaerk

Som en sikkerhedsforanstaltning skal kontakten nulstilles, hver gang stremmen til

enheden afbrydes, for at aktivere SIMULATE (SIMULER). Dette forhindrer en enhed,
der er testet pa baenken, i at blive installeret i processen, hvor SIMULATE (SIMULER)
stadig er aktiv.

2. For at eendre bade OUT_VALUE (UD_VARDI) og OUT_STATUS (UD_STATUS) for Al-
blokken skal du indstille TARGET MODE (MALTILSTAND) til AUTO.

3. Indstil SIMULATE_ENABLE_DISABLE (SIMULER_AKTIVER_DEAKTIVER) til “Active”
(Aktiv).

4. Indtast det enskede SIMULATE_VALUE (SIMULER_VARDI) for at &ndre OUT_VALUE
(UD_VARDI) og SIMULATE_STATUS_QUALITY (SIMULER_STATUS_MZANGDE) for at
a&ndre OUT_STATUS (UD_STATUS). Hvis der opstar fejl under udfgrelsen af
ovenstaende trin, skal du sgrge for, at SIMULATE (SIMULER)-lusen er blevet nulstillet
efter opstart af enheden.

Konfigurer Al-blokken

/i\ Mindst fire parametre er ngdvendige for at konfigurere Al-blokken. Parametrene er
beskrevet nedenfor med eksempler pa konfigurationer vist i slutningen af dette afsnit.

KANAL

Vaelg den kanal, der svarer til den gnskede fglermaling.

Kanal Maling

1 Input 1

Input 2

Klemmetemperatur (krop)

2
3 Differentiale
4
5

Minimumsveerdi for input 1
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Kanal Maling

6 Maksimumsvaerdi for input 1

7 Minimumsveerdier for input 2

8 Maksimumsvaerdier for input 2

9 Minimumsveerdi for differentiale
10 Maksimumsvaerdi for differentiale
11 Minimumsveerdi for klemme (krop)
12 Minimumveaerdi for klemme (krop)
13 Hot Backup-veerdi

L_TYPE

Parameteren L_TYPE definerer forholdet mellem felermalingen (falertemperatur) og den
gnskede outputtemperatur for Al-blokken. Forholdet kan vare direkte eller indirekte.

Direkte

Valg direkte, nar det enskede output vil veere det samme som fglermalingen
(folertemperatur).

Indirekte

Velg indirekte, nar det enskede output er en beregnet maling baseret pa felermalingen
(f.eks. ohm eller mV). Forholdet mellem felermalingen og den beregnede maling vil veere
lineaer.

XD_SCALE (XD_SKALA) og OUT_SCALE (UD_SKALA)

XD_SCALE (XD_SKALA) og OUT_SCALE (UD_SKALA) indeholder hver fire parametre: 0 %, 100
%, tekniske enheder og pracision (decimaltegn). Indstil disse baseret pa L_TYPE:

L_TYPE er direkte

Nar det enskede output er den malte variabel, skal du indstille XD_SCALE (XD_SKALA\) til
at repraesentere processens driftsomrade. Indstil OUT_SCALE (UD_SKALA), sa den matcher
XD_SCALE (XD_SKALA).

L_TYPE er indirekte

Nar der foretages en udledt maling baseret pa falermalingen, skal du indstille XD_SCALE
(XD_SKALA) til at repraesenterer det driftsomrade, som faleren vil se i processen. Bestem de
udledte malingsvaerdier, der svarer til XD_SCALE (XD_SKALA) 0 %- og 100 %-punkterne, og
indstil disse for OUT_SCALE (UD_SKALA).

Bemaerk

For at undga konfigurationsfejl skal du kun valge tekniske enheder for XD_SCALE
(XD_SKALA) og OUT_SCALE (UD_SKALA), der understgttes af enheden. De understgttede
enheder er:

Temperatur (kanal 1 og 2) Klemmetemperatur (krop)
°C °C
oF oF
K K
°R °R
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Temperatur (kanal 1 og 2) Klemmetemperatur (krop)

W

mV

Nar de tekniske enheder for XD_SCALE (XD_SKALA) vaelges, @ndres de tekniske enheder
i PRIMARY_VALUE_RANGE (PRIMAR_VARDI_INTERVAL) i transducerblokken til de samme
enheder.

Dette er den eneste made at endre de tekniske enheder pa i fglerens transducerblok,
PARAMETEREN PRIMARY_VALUE_RANGE (PRIMAR_VARDI_INTERVAL).

Eksempler pa konfiguration
Folertype: 4-leder, Pt 100 a = 385.

@nsket maleprocestemperatur i omradet -200 til 500 °F. Overvag
transmitterelektroniktemperaturen i omradet -40 til 185 °F.

Transducerblok
Hvis vaertssystemet understetter metoder:
1. Valg Methods (Metoder).
2. Veelg Sensor Connections (Folertilslutninger)2).

3. Felg instruktionerne pa skaermen for at opsaette faler 1 som en 4-leder, Pt 100 a =
385.

Hvis vaertssystemet ikke understatter metoder:

1. Seet transducerblokken i OOS-tilstand.
a. Ga til MODE_BLK.TARGET (TILSTAND_BLOK.MAoL).

b. Valg OOS (0 x 80).

2. Ga til SENSOR_CONNECTION (FALERFORBINDELSE).
a. Veelg 4-wire (0 x 4) (4-leder (0 x 4)).

3. Gatil SENSOR TYPE (FOLERTYPE).
a. Veelg PT100A385.

4. Seet transducerblokken tilbage i autotilstand.

Al-blokke (grundlaggende konfiguration)
AIl som procestemperatur
1. Seet Al-blokken i OOS-tilstand.

(2) Nogle valgmuligheder er muligvis ikke tilgcengelige pG grund aof den aktuelle konfiguration af enheden.

176

Eksempler:

a) Foler 2 kan slet ikke konfigureres, hvis faler 1 er sat op som en 4-leder- faler.

b) Hvis faler 2 er konfigureret, kan foler 1 ikke konfigureres som en 4-leder-faler (og omvendy).
¢) Ndr du veelger et termoelement som falertype, kan en 3- eller 4-leder-forbindelse ikke veelges.

I denne situation skal du konfigurere den anden faler som “Not used” (Ikke brugt). Dette vil rydde
afhaengigheder, der forhindrer konfigurationen af den enskede faler.
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10.

11.

12.

13.
14.

a. Ga til MODE_BLK.TARGET (TILSTAND_BLOK.MAL).
b. Valg OOS (0 x 80).

Ga til CHANNEL (KANAL).
a. Veelg Sensor 1 (Feler 1).

Ga til L_TYPE.
a. Veelg Direct (Direkte).

Ga til XD_Scale (XD _skala).
a. Indstil UNITS_INDEX (ENHEDER_INDEKS) til at vaere °F.
b. Indstil 0 % = -200, indstil 100 % = 500.

Ga til OUT_SCALE (UD_SKALA).
a. Indstil UNITS_INDEX (ENHEDER_INDEKS) til at vaere °F.

b. Indstil skalaen fra 0 til 100 til at veere den samme som i trin 4.b.

Saet Al-blokken tilbage i autotilstand.

Falg veertsproceduren for at downloade tidsplanen til blok AI2 som
klemmetemperatur (krops- temperatur).

. Seet Al-blokken i OOS-tilstand.

a. Ga til MODE_BLK.TARGET (TILSTAND_BLOK.MAL).
b. Veelg 0OS (0 x 80).

Ga til CHANNEL (KANAL).
a. Veelg Terminal (Body) Temperature (Klemmetemperatur (krop)).

Gatil L_TYPE.
a. Velg Direct (Direkte).

Ga til XD_Scale (XD_skala).
a. Indstil UNITS_INDEX (ENHEDER_INDEKS) til at vaere °F.
b. Indstil 0 % = -40, indstil 100 % = 185.

Ga til OUT_SCALE (UD_SKALA).
a. Indstil UNITS_INDEX (ENHEDER_INDEKS) til at veere °F.

b. Indstil skalaen fra 0 til 100 til at veere den samme som i trin 4.b.

Saet Al-blokken tilbage i autotilstand.

Folg veertsproceduren for at downloade tidsplanen til blok.

Filtrering

Bemaerk
Hvis der allerede er konfigureret daempning i transducerblokken, skal du indstille en vaerdi,
der ikke er nul for PV_FTIME for at tilfgje til denne dampning.
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.& Filtreringsfunktionen aendrer enhedens responstid for at udjeevne variationer i output-
aflaesninger forarsaget af hurtige sendringer i input. Juster filtertidskonstanten (i sekunder)
ved hjzelp af parameteren PV_FTIME. For at deaktivere filterfunktionen skal du indstille
filtertidskonstanten til nul.

Procesalarmer

Procesalarmdetektion er baseret pa OUT-vaerdien. Konfigurer alarmgraenserne for
foelgende standardalarmer:

*  Hej (HIGH_LIM (H@J_GRANSE))

*  Hgj hgj (HIGH_HIGH_LIM (H@J_H®)_GRANSE))
* Lav (LOW_LIM (LAV_GRANSE))

+ Lavlav (LOW_LOW_LIM (LAV_LAV_GRANSE))

For at undga alarmklapren, nar variablen svinger rundt om alarmgraensen, kan
der indstilles en alarmhysterese i procent af PV-spaendet ved hjeelp af parameteren
ALARM_HYS. Prioriteringen af hver alarm indstilles i falgende parametre:

*  HIGH_PRI (H@J_PRI)

*  HIGH_HIGH_PRI (H@J_H®@J_PRI)
*  LOW_PRI (LAV_PRI)

* LOW_LOW_PRI (LAV_LAV_PRI)
Alarmprioritet

Alarmer er grupperet i fem prioritetsniveauer.

Prioritetsnum-

Beskrivelse af prioritet
mer

0 Alarmtilstanden bruges ikke.

En alarmtilstand med prioritet 1 genkendes af systemet, men rapporteres ikke

! til operatgren.

2 En alarmtilstand med prioritet 2 rapporteres til operateren.

3-7 Alarmtilstande med prioritet 3 til 7 er vejledende alarmer af stigende prioritet.

8-15 Alarmtilstande med prioritet 8 til 15 er kritiske alarmer af stigende prioritet.

Status

Nar en PV sendes fra en funktionsblok til en anden passerer, den en STATUS sammen

med PV'en. STATUS kan vaere: GOOD (GOD), BAD (DARLIG) eller UNCERTAIN (USIKKER). N&r
der opstar en fejl i enheden, vil PV'en se pa den sidste veerdi med en STATUS som GOOD
(GOD), og STATUS vil &endre sig fra GOOD (GOD) til BAD (DARLIG) eller fra GOOD (GOD) til
UNCERTAIN (USIKKER). Det er vigtigt, at den kontrolstrategi, der bruger PV, ogsa overvager
STATUS for at treeffe passende foranstaltninger, nar STATUS andres fra GOOD (GOD) til
enten BAD (DARLIG) eller UNCERTAIN (USIKKER).

Statusindstillinger

Statusindstillinger (status_opts), der understettes af Al-blokken, er vist nedenfor:
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Udvid fejl fremad

Hvis status fra feleren er Bad, Device failure (Darlig, enhedsfejl) eller Bad, Sensor failure
(Darlig, felerfejl), skal du udvide den til OUT uden at generere en alarm. Anvendelsen af
disse understatusser i OUT bestemmes af denne indstilling. Gennem denne indstilling kan
brugeren bestemme, om alarmering (afsendelse af en advarsel) vil blive udfert af blokken
eller udvidet nedstrgms for alarmering.

Usikker, hvis begraenset

Indstil outputstatus for den analoge inputblok til usikker, hvis den malte eller beregnede
veerdi er begraenset.

BAD (DARLIG)
Indstil outputstatus til Bad (Darlig), hvis feleren overtraeder en hgj eller lav graense.

Usikker, hvis Man-tilstand

Indstil outputstatus for den analoge inputblok til usikker, om blokkens faktiske tilstand er
Man.

Bemeaerk
Instrumentet skal veere i tilstanden Out of Service (Ude af drift), hvis du vil indstille
statusindstillingen.

Avancerede funktioner

Felgende parametre giver mulighederne for at drive en diskret outputalarm i tilfelde
af, at en procesalarm (HI_HI_LIM (H@)_H®@J_GRANSE), HI_LIM (H@J_GRANSE), LO_LO_LIM
(LAV_LAV_GRANSE), LO_LIM (LAV_GRANSE)) er blevet overskredet.

ALARM_TYPE (ALARMTYPE)

ALARM_TYPE (ALARMTYPE) ger det muligt at bruge en eller flere af
procesalarmbetingelserne (HI_HI_LIM (H@J_H®)_GRANSE), HI_LIM (H@J_GRANSE),
LO_LO_LIM (LAV_LAV_GRANSE), LO_LIM (LAV_GRANSE)), der er registreret af Al-
funktionsblokken, til at indstille dens OUT_D (UD_D)- parameter.

OUT_D (UD_D)

OUT_D (UD_D) er det diskrete output fra Al-funktionsblokken baseret pa detektion af
procesalarmtilstand(e). Denne parameter kan vaere knyttet til andre funktionsblokke, der
kraever et diskret input baseret pa den registrerede alarmtilstand.

Diagnosticering af analoge inputs
Tabel 4-8: AI BLOCK_ERR (AI-BLOK_FEJL)-tilstande

Tilstandsnummer Tilstandsnavn og -beskrivelse

0 Andet

Block Configuration Error (Blokkonfigurationsfejl): Den valgte kanal har
en maling, der er uforenelig med de tekniske enheder valgt i XD_SCALE
(XD_SKALA), parameteren L_TYPE er ikke konfigureret, eller CHANNEL (KA-
NAL) = nul.

Simulate Active (Simulering aktiv): Simulering er aktiveret, og blokken bru-
ger en simuleret vaerdi i udferelsen.

Input Failure/Process Variable has Bad Status (Inputfejl/procesvariabel har
Darlig status): Hardwaren er darlig, eller en darlig status simuleres.
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Tabel 4-8: Al BLOCK_ERR (AI-BLOK_FEJL)-tilstande (fortsat)
Tilstandsnummer Tilstandsnavn og -beskrivelse
14 Power Up (Start): Blok er ikke planlagt.
15 Out of service (Ude af drift): Den faktiske tilstand er ude af drift.
Tabel 4-9: Fejlfinding af AI-blokken
Symptom Mulige arsager Anbefalede handlinger
BLOCK_ERR (BLOK_FEJL) 1. Al-blokkens maltilstand er indstillet til OOS.
angiver OUT OF SERVICE | 2. Ressourceblok OUT OF SERVICE (UDE AF
(OO0S) (UDE AF DRIFT) DRIFT).
1. Kontroller CHANNEL (KANAL)-parameteren (se
KANAL).
BLOCK_ERR (BLOK_FEJL)
angiver CONFIGURATI- 2. Kontroller L_TYPE-parameteren (se L TYPE)
%gEEESS(KONFIGURA' 3. Kontroller XD_SCALE (XD_SKALA) tekniske en-
heder. (se XD_SCALE (XD_SKALA) og OUT SCALE
UD _SKALA))
Darlige eller in-
gen temperatura- BLO.CK—ERR (BLOK_FEJL) Download tidsplan i blok. Der henvises til vaerten for
- angiver POWERUP
flaesninger (lees (START) downloadproceduren.
Al “BLOCK_ERR”
(BLOK_FEJL)-para- | BLOCK_ERR (BLOK_FEJL) 1. Folertransducerblok ude af drift (OOS)
meteren) angiver BAD INPUT )
(DARLIGT INPUT) 2. Ressourceblok ude af drift (00S)
Ingen BLOCK_ERR
(BLOK_FEJL), men aflzes- 1. Kontroller XD_SCALE (XD_SKALA)-parameteren.
ningerne er ikke korrek- | 2. Kontroller OUT_SCALE (UD_SKALA)-paramete-
te. Hvis du bruger indi- ren. (se XD_SCALE (XD SKALA) og OUT SCALE
rekte tilstand, kan skale- (UD_SKALA))
ring vaere forkert.
Ingen BLOCK_ERR
(BLOK_FEJL). Foleren skal | Se HART-idriftscettelse for at bestemme den passen-
kalibreres eller nultrim- | de trimnings- eller kalibrerings- procedure.
mes.
OUT-parametersta-
T Osery | outscaleEu_o (Ud_ska-
! laEU_0)- og EU_100-ind- | Se XD_SCALE (XD SKALA) og OUT SCALE (UD SKALA).
og understatus an- -~
; : stillinger er forkerte.
giver EngUnitRang-
Violation.
4.1 Betjening
Dette afsnit indeholder oplysninger om betjening og vedligeholdelsesprocedurer.
4.11.1 Metoder og manuel betjening

180

Hver FOUNDATION Fieldbus-vaerten eller konfigurationsredskabet har forskellige mader at
vise og udfere handlinger pa. Nogle vaerter bruger DD Methods (DD-metoder) for at
fuldfere enhedskonfiguration og vise data pa tveers af platforme. Der er ikke noget krav
om, at en veert eller et konfigurationsredskab understatter disse funktioner.
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Resistance (ohms)

Hvis din veert eller dit konfigurationsredskab ikke understatter metoder, daekker dette
afsnit manuel konfiguration af de parametre, der er involveret i hver metodehandling. Du
kan finde mere detaljerede oplysninger om brugen af metoder i manualen til vaerten eller
konfigurationsredskabet.

Trim transmitteren

Kalibrering af transmitteren gger malesystemets pracision. Brugeren kan bruge en eller
flere af en raekke trimfunktioner ved kalibrering. Trimfunktionerne ger det muligt for
brugeren at foretage justeringer af den fabrikslagrede karakteriseringskurve ved digitalt
at @endre transmitterens fortolkning af fglerinputtet.

Figur 4-1: Trim

Single-point trim Two-point trim

Resistance (ohms)

www.Emerson.com

Temperature

Transmitter system curve - - - - - -
Site-standard curve

Anvendelse: Lineaer forskydning (Iesning til enkeltpunktstrim)
1. Slut fgleren til transmitteren. Placer fgleren i badet mellem omradepunkterne.
2. Indtast kendt badetemperatur ved hjeelp af feltkommunikatoren.
Anvendelse: Lineaer forskydning og haeldningskorrektion (lesning til topunktstrim)
1. Slut feleren til transmitteren. Placer feleren i badet pa lavt omradepunkt.
2. Indtast kendt badetemperatur ved hjzelp af feltkommunikatoren.

3. Gentag pa hejt omradepunkt.

Folerkalibrering, nedre og avre trimmetoder

For at kalibrere transmitteren skal du kegre de nedre og gvre trimmetoder. Hvis
dit system ikke understgtter metoder, skal du manuelt konfigurere de angivne
transducerblokparametre nedenfor.

Fremgangsmade

1. Indstil MODE_BLK.TARGET_X (TILSTAND_BLOK.MAL_X) til OOS.
2. Indstil SENSOR_CAL_METHOD_X (FOLER_KAL_METODE_X) til User Trim (Brugertrim).
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11.
12.

Indstil CAL_UNIT_X (KAL_ENHED_X) til understottede tekniske enheder i
transducerblokken.

Pafer temperatur, der svarer til det nedre kalibreringspunkt, og lad temperaturen
stabilisere sig. Temperaturen skal ligge mellem omradegraenserne defineret i
PRIMRY_VALUE_RANGE_X (PRIMAR_VARDI_INTERVAL_X).

. Indstil veerdier for CAL_POINT_LO_X (KAL_PUNKT_LAV_X), sa de svarer til den

temperatur, der anvendes af feleren.

Pafer temperatur, temperatur svarende til den gvre kalibrering.
Lad temperaturen stabilisere sig.

Indstil CAL_POINT_HI_X (KAL_PUNKT_H®@J_X).

Bemaerk

CAL_POINT_HI_X (KAL_PUNKT_H®]_X) skal vaere inden for PRIMARY_VALUE_RANGE_X
(PRIMAR_VARDI_INTERVAL_X) og sterre end CAL_POINT_LO_X (KAL_PUNKT_LAV_X) +
CAL_MIN_SPAN_X (KAL_MIN_SPZAND_X).

. Indstil SENSOR_CAL_DATE_X (FOLER_KAL_DATO_X) til dags dato.
. Indstil SENSOR_CAL_WHO_X (FOLER_KAL_HVEM_X) til den person, der er ansvarlig

for kalibreringen.
Indstil SENSOR _CAL_LOC_X (FOLER_KAL_LOC_X) til kalibreringsstedet.
Indstil MODE_BLK.TARGET_X (TILSTAND_BLOK.MAL_X) til AUTO.

Hvis trimningen mislykkes, vender transmitteren automatisk tilbage til fabrikstrim.
Overdreven korrektion eller falerfejl kan medfgre, at enhedens status

bliver “calibration error” (kalibreringsfejl). For at rydde dette skal du trimme
transmitteren.

Genkald fabrikstrim

For at tilbagekalde en fabrikstrim pa transmitteren skal du kere Recall Factory Trim
(Genkald fabrikstrim).

Bemaerk
Nar folertypen sendres, vender transmitteren tilbage til fabrikstrim. Hvis fglertypen
a@ndres, mister du enhver trim, der er udfert pa transmitteren.

Hvis dit system ikke understatter metoder, skal du konfigurere transducerblokkens
parametre manuelt.

Fremgangsmade

1.

U

182

Indstil TARGET_MODE (MALTILSTAND) til 0OS

2. Indstil SENSOR_CAL_METHOD (F@LER_KAL_METODE) til Factory Trim (Fabrikstrim).
3.
4. Indstil SENSOR_CAL_WHO (FOLER_KAL_HVEM) til den person, der er ansvarlig for

Indstil SENSOR_CAL_DATE (F@LER_KAL_DATO) til dags dato.

kalibreringen.
Indstil SENSOR_CAL_LOC (FOLER_KAL_LOC) til kalibreringsstedet.
Indstil TARGET_MODE (MALTILSTAND) til AUTO.
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Avanceret diagnostik

Diagnosticering af nedbrydning af termoelementer

Diagnosticering af nedbrydning af termoelementer fungerer som en malestok

for den generelle termoelementsundhed og er tegn pa sterre a&ndringer status

for termoelementet eller termoelementets slgjfe. Transmitteren overvager for at

@ge modstanden af termoelementslgjfen for at registrere afvigelsesforhold eller
andringer i ledningstilstanden. Det nedbrydende termoelement kan vare forarsaget af
ledningsudtynding, felernedbrud, fugtindtraengning eller korrosion og kan vaere et tegn pa
en endelig folerfejl.

Sa-  Diagnosticeringen af termoelementets nedbrydning maler meaengden af modstand
d?" pa en termoelementfalersti. Ideelt set ville et termoelement have nul modstand,
VIr- men i virkelighed har det en vis modstand, isar for lange termoelementforlaenger-
:;2:, ledninger. Efterhanden som falerslgjfen nedbrydes (herunder falernedbrydning og
" nedbrydning af ledninger eller samlinger), @ges slgjfens modstand. Ferst konfigu-
reres transmitteren til en baseline af brugeren. Derefter overvager nedbrydnings-
diagnosticeringen mindst én gang i sekundet modstand i slgjfen ved at sende
en pulserende strgm (i mikroampere) pa slgjfen, male den inducerede spanding
og beregne den effektive modstand. Efterhanden som modstanden gges, kan
diagnostikken registrere, nar modstanden overstiger den teerskel, der er fastsat
af brugeren, hvor diagnostikken giver en digital advarsel. Denne funktion er ikke
beregnet til at vaere en pracis maling af termoelementets status, men er en gene-
rel indikator af termoelementets og termoelementslgjfens sundhed ved at give
tendensberegninger over tid.

Diagnosticeringen af termoelementnedbrydning registrerer ikke betingelser for kortsluttet
termoelement.

Termoelementdiagnostik skal veere tilsluttet, konfigureret og aktiveret for at leese

et termoelement. Nar diagnosticeringen er blevet aktiveret, beregnes en baseline-
modstandsvaerdi. Derefter skal der vaelges en taerskeludlgser, som kan vaere to, tre eller
fire gange baseline- modstand eller standarden pa 5000 ohm. Hvis termoelementets
slgjfemodstand nar triggerniveauet, genereres en vedligeholdelsesadvarsel.

Vigtigt

Diagnosticering af nedbrydning af termoelementer overvager sundheden af hele
termoelementslgjfen, herunder ledninger, afslutninger, samlinger og selve fgleren. Det
er derfor bydende ngdvendigt, at diagnostisk baseline-modstand males med feleren fuldt
installeret og tilsluttet i processen, og ikke pa banken.

Bemaerk
Algoritmen for termoelementmodstand beregner ikke modstandsvaerdier, mens den aktive
kalibratortilstand er aktiveret.

Tabel 4-10: Udtryk for AMS Device Manager

Udtryk Definition

Taerskelmodstandsvaerdi for termoelementslgjfen. Triggerniveauet kan
indstilles til 2, 3 eller 4 3 baseline eller standarden pa 5000 ohm. Hvis
modstanden af termoelementslgjfen overskrider triggerniveauet, vil en
Plantweb-vedligeholdelsesadvarsel genereres.

Triggerniveau

Modstand Dette er den eksisterende modstandsaflaesning af termoelementslgjfen.

Modstanden af termoelementslgjfen, der er opnaet efter installationen,
Baseline-vaerdi eller efter nulstilling af baseline-veerdien. Triggerniveauet kan beregnes
ud fra baseline- vaerdien.
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Tabel 4-10: Udtryk for AMS Device Manager (fortsat)

Udtryk Definition

Indstilling af udlgser Kan indstilles til 2, 3 eller 4 3 baseline eller standarden pa 5000 ohm.

En Plantweb-vedligeholdelsesadvarsel genereres, nar diagnosticering af
nedbrydning af termoelementer er aktiveret, og modstanden i slgjfen
Feler 1 forringet overstiger det brugerkonfigurerede triggerniveau. Denne advarsel indike-
rer, at vedligeholdelse kan vaere ngdvendig, eller at termoelementet kan
veere forringet.

Starter en metode, sa brugeren kan aktivere eller deaktivere diagnostice-
Konfigurer ring af nedbrydning af termoelementer, vaelge triggerniveauet og auto-
matisk beregne baseline-vaerdien (hvilket kan tage flere sekunder).

Starter en metode til genberegning af baseline-vaerdien (hvilket kan tage

Nulstil baseline-vaerdi flere sekunder).

Angiver, hvornar diagnosticering af nedbrydning af termoelementer er

Aktiveret aktiveret for fgleren.

Laering Angiver, at baseline-vaerdien er blevet beregnet, nar den er kontrolleret.

Licenseret Afkrydsningsfeltet angiver, om diagnosticering af nedbrydning af termo-

elementer er tilgaengelig for den specifikke transmitter.

Sporing af minimum- og maksimumtemperaturer

Sporing af minimum- og maksimumtemperaturer (min./maks. sporing) registrerer, nar
den er aktiveret, minimum- og maksimumtemperaturer med dato- og tidsstempler

pa Rosemount 3144P-temperatur- transmittere. Denne funktion registrerer vaerdier for
foler 1, feler 2, differenstemperatur og klemmetemperatur (krop). Min./maks. sporing
registrerer kun temperaturmaksima og -minima, der er registreret siden sidste nulstilling,
og er ikke en logningsfunktion.

For at spore maksimum- og minimumtemperaturer skal min./maks. sporing vaere aktiveret
i transducerens funktionsblok ved hjaelp af en feltkommunikator, AMS Device Manager
eller en anden kommunikator. Mens den er aktiveret, giver denne funktion mulighed for at
nulstille information til enhver tid, og alle variabler kan nulstilles samtidigt. Derudover kan
minimum- og maksimumveaerdierne for faler 1, faler 2, differential- og klemmetemperatur
(krop) nulstilles individuelt. Nar et bestemt felt er blevet nulstillet, overskrives de tidligere
veerdier.

Statistisk procesovervagning (SPM)

SPM-algoritmen giver grundlaeggende oplysninger vedregrende adfaerden af
procesmalinger sasom PID-kontrolblok og faktisk ventilposition. Algoritmen kan overvage
op til fire brugervalgte variabler. Alle variabler skal befinde sig i en planlagt funktionsblok
indeholdt i enheden. Denne algoritme kan yde hgjere diagnostiske niveauer ved fordeling
af beregningskraft til feltenheder. De to statistiske parametre, der overvages af SPM, er
middelveerdi og standardafvigelse. Ved at bruge middelvaerdien og standardafvigelsen
kan proces- eller kontrolniveauerne og dynamikken overvages for a&ndringer over tid.
Algoritmen giver ogsa:

+ Konfigurerbare graenser/alarmer for hgj variation, lav dynamik og middelaendringer
med hensyn til de indlaerte niveauer

+ Ngdvendige statistiske oplysninger til regulatorisk diagnosticering af reguleringsslgijfe,
diagnosticering af arsag og operationsdiagnosticering
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Bemaerk

FounDATION Fieldbus-enheder tilbyder et vaeld af oplysninger til brugeren. Bade
procesmaling og -kontrol er mulig pa enhedsniveau. Enhederne indeholder bade
procesmalinger og kontrolsignaler, der er nadvendige ikke kun for at kontrollere
processen, men ogsa for at afgare, om processen og kontrollen er sund. Ved at

se pa procesmaledataene og kontrollere output over tid kan der opnas yderligere

indsigt i processen. Under visse belastningsforhold og proceskrav kan aendringer
fortolkes som forringelse af instrumenter, ventiler eller hovedkomponenter som

f.eks. pumper, kompressorer, varmevekslere osv. Denne forringelse kan indikere, at
slgjfekontrolordningen ber justeres eller revurderes. Ved at lzere en sund proces og
lebende sammenligne den aktuelle information med den kendte sunde information kan
problemer fra forringelse og eventuelt svigt afhjaelpes pa forhand. Disse diagnosticeringer
hjaelper konstruktionen og vedligeholdelsen af enhederne. Falske alarmer og ubesvarede
registreringer kan forekomme. Hvis der forekommer et tilbagevendende problem i
processen, skal du kontakte Emerson for at fa hjeelp.

Konfigurationsfasen

Konfigurationsfasen er en inaktiv tilstand, nar SPM-algoritmen kan konfigureres. I denne
fase kan blokmaerkerne, bloktypen, parameteren, graenser for hgj variation, lav dynamik
og registrering af gennemsnitlig andring indstilles af brugeren. Parameteren “Statistical
Process Monitoring Activation” (Aktivering af overvagning af statistisk proces) skal indstilles
til “disabled” (deaktiveret) for at konfigurere enhver SPM-parameter. SPM kan overvage
enhver linkbar input- eller outputparameter for en planlagt funktionsblok, der findes i
enheden.

Indlaeringsfase

Iindlaeringsfasen af SPM etablerer algoritmen en baseline for gennemsnittet og
dynamikken af en SPM-variabel. Baseline-dataene sammenlignes med aktuelle data til
beregning af eventuelle &endringer i gennemsnit eller dynamik af SPM- variabler.

Overvagningsfasen

Overvagningsfasen starter, nar indlaeringsprocessen er afsluttet. Algoritmen
sammenligner de aktuelle vaerdier med basisvaerdierne for gennemsnittet og
standardafvigelsen. I denne fase beregner algoritmen den procentvise andring i
gennemsnittet og standardafvigelsen for at afgere, om de definerede graenser overskrides.

SPM-konfiguration

SPM_Bypass_Verification (SPM_bypassverifikation)

“Yes” (Ja) betyder, at verifikationen af baselinen er slaet fra, mens “No” (Nej) angiver, at den
leerte baseline sammenlignes med den naeste aktuelle beregnede vaerdi for at sikre en god
baselineveerdi. Den anbefalede veerdi er NO (NEJ).

SPM_Monitoring_Cycle (SPM_overvagningscyklus)

SPM_Monitoring_Cycle (SPM_overvagningscyklus) er den tid, procesveaerdierne tages og
bruges i hver beregning. En la&engere overvagningscyklus kan give en mere stabil
gennemsnitsvaerdi med standardvaerdien indstillet til 15 minutter.

SPM# Block_Tag (SPM-nr._blokmaerke)

Indtast funktionsblokkens blokmarke, der indeholder den parameter, der skal overvages.
Blokmaerket skal indtastes, da der ikke er nogen rullemenu til at veelge meaerket. Tagget
skal veere et gyldigt “Block Tag” (Blokmaerke) i enheden. Standardblokmaerkerne fra
fabrikken er:
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* AL 1400
* AL 1500
* PID 1600
+ ISEL 1700
+ CHAR 1800

* ARITH 1900

SPM kan ogsa overvage “out’-parametre fra andre enheder. Sammenkaed
parameteren “out” med en inputparameter for en funktionsblok, der findes i enheden, og
opsat SPM til at overvage inputparameteren.

SPM#_Block Type (SPM-nr._bloktype)

Indtast funktionsblokkens bloktype, der indeholder den parameter, der skal overvages.

SPM#_Parameter Index (SPM-nr._parameterindeks)

Indtast parameterindekset for den parameter, der skal overvages.

SPM# _Thresholds (SPM-nr._taerskler)

SPM#_Thresholds (SPM-nr._teerskler) tillader, at der sendes advarsler, nar veerdierne er
over de taerskelvaerdier, der er angivet for hver parameter.

Mean limit (middelgraense)

Advarselsgraenseveerdi i procentvis eendring af middelveerdien sammenlignet med
referencemiddelveerdien.

High variation (Hej variation)

Advarselsgraenseveerdi i procentvis eendring af Stdev sammenlignet med baseline Stdev-
veerdi.

Low dynamics (Lav dynamik)

Advarselsgraenseveerdi i procentvis eendring af Stdev sammenlignet med baseline Stdev-
veerdi.

SPM_Active (SPM_aktiv)

SPM_Active (SPM_aktiv)-parameter, der starter SPM, nar den er “Enabled”
(Aktiveret). “Disabled” (Deaktiveret) slar diagnostisk overvagning fra. Den skal vaere
indstillet til “Disabled” (Deaktiveret) for konfiguration og kun indstillet til “Enabled”
(Aktiveret) efter fuld konfiguration af SPM.

SPM#_User command (SPM-nr._brugerkommando)

Valg “Learn” (Laer), nar alle parametrene er blevet konfigureret, for at starte leeringsfasen.
Overvagningsfasen starter, nar laeringsprocessen er afsluttet. Vaelg “Quit” (Afslut) for at
stoppe SPM. “Detect” (Detekter) kan vaelges for at vende tilbage til overvagningsfasen.

Baseline-vaerdier
Baseline-veerdierne er de beregnede vardier fra processen i lgbet af laeringscyklussen.
SPM# _Baseline_Mean (SPM-nr._baseline-middelvaerdi)

SPM#_Baseline_Mean (SPM-nr._baseline-middelvaerdi) er det beregnede gennemsnit af
procesvariablen over lzeringscyklussen.
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SPM#_Baseline_Standard_Deviation (SPM-nr._baseline-standardafvigelse)

SPM#_Baseline_Standard_Deviation (SPM-nr._baseline-standardafvigelse) er kvadratroden
af variansen for procesvariablen i lgbet af leeringscyklussen.

Vejledninger til fejlfinding

Tabel 4-11: Vejledning til fejlfinding

Symptom(" Arsag Anbefalede handlinger
Ukendt Sluk og taend stremmen til enheden.
1. Serg for, at enheden er tilsluttet
segmentet.
) 2. Tjek spaending ved klemmer. Der
Ingen strgm til enheden skal vaere 9-32 VDC.
L . 3. Tjek, at enheden traekker strgm.
Enheden vises ikke pa seg- Der bar vaere ca. 11 mA.
mentet
Problemer med segmenter | 1. Tjekledningerne.
Elektronikken svigter 1. Udskift enheden.

1. Skift veertsnetvaerksparametre (se
vaertens dokumentation for proce-
duren).

Inkompatible netvaerksind-
stillinger

1. Tjek for to terminatorer.
Forkerte signalniveauer. Se
vartsdokumentationen for | 2. Overskydende kabelleengde.
at fa oplysninger om proce-

duren. 3. Darlig stremforsyning eller -be-

handler.

1. Tjek for forkert jordforbindelse.

2. Tjek, om ledningen er korrekt af-

i n3 skermet.
Enheden forbliver ikke pa | FOr meget stgj pa segmen-
segmentet? tet. Se veertsdokumentatio- | 3 gpzand ledningsforbindelserne.
nen for at fa oplysninger
om proceduren. 4. Tjek for korrosion eller fugt pa
klemmerne.
5. Tjek for darlig stremforsyning.
Elektronikken svigter 1. Udskift enheden.
1. Tjek for vand omkring transmitte-
Andet

ren.

(1) De korrigerende handlinger bgr udferes med vejledning fra din systemintegrator.
(2) Ledningsfering og installation 31,25 kbit/s, spcendingstilstand, ledningsmedium
applikationsvejledning AG-140 fds fra FOUNDATION Fieldbus.

FOUNDATION Fieldbus

Hvis der er mistanke om en funktionsfejl pa trods af fraveeret af en
diagnosticeringsmeddelelse, skal du falge procedurerne i tabel 4-13 for at kontrollere,
at transmitterens hardware og procesforbindelser er i god stand. Under hvert af
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symptomerne er der specifikke forslag til lesning af problemer. Handter altid de mest
sandsynlige og letteste forhold fgrst.

Tabel 4-12: Fejifinding for FOUNDATION Fieldbus

Symptom

Potentiel kilde

Korrigerende handling

Transmitteren kommu-
nikerer ikke med konfi-
gurationsgransefladen

Slgjfeledninger

Tjek for tilstraekkelig spaending til transmit-
teren. Transmitteren kraever mellem 9,0 og
32,0 V ved klemmerne for at fungere og give
fuld funktionalitet.

Tjek for intermitterende ledningskortslutnin-
ger, abne kredslgb og flere jordforbindelser.

Hgjt output

Felerinputfejl eller -for-
bindelse

Ga ind i transmitterens testtilstand for at iso-
lere en fglerfejl.

Tjek, om der er et dbent kredslgb for faleren.

Tjek procesvariablen for at se, om den er
uden for raekkevidde.

Slgjfeledninger

Tjek for snavsede eller defekte klemmer, for-
bindelsesben eller indgange.

Elektronikmodul

Ga ind i transmitterens testtilstand for at iso-
lere en modulfejl.

Tjek folergraenserne for at sikre, at kalibre-
ringsjusteringerne er inden for fglerens om-
rade.

Uregelmaessigt output

Slgjfeledninger

Tjek for tilstraekkelig spaending til transmit-
teren. Transmitteren kraever mellem 9,0 og
32,0 V ved klemmerne for at fungere og give
fuld funktionalitet.

Tjek for intermitterende ledningskortslutnin-
ger, abne kredslgb og flere jordforbindelser.

Elektronikmodul

Ga ind i transmitterens testtilstand for at iso-
lere modulfejl.

Lavt output eller intet
output

Folerelement

Ga ind i transmitterens testtilstand for at iso-
lere en fglerfejl.

Tjek procesvariablen for at se, om den er
uden for raekkevidde.

Slgjfeledninger

Tjek for tilstraekkelig spaending til transmit-
teren. Transmitteren kraever mellem 9,0 og
32,0 V ved klemmerne for at fungere og give
fuld funktionalitet.

Tjek for ledningskortslutninger og flere jord-
forbindelser.

Tjek slgjfeimpedansen.

Tjek ledningsisoleringen for at opdage muli-
ge kortslutninger til jorden.
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Tabel 4-12: Fejlfinding for FOUNDATION Fieldbus (fortsat)

Symptom Potentiel kilde

Korrigerende handling

Elektronikmodul

rade.

+ Tjek felergraenserne for at sikre, at kalibre-
ringsjusteringerne er inden for fglerens om-

+ Gainditransmitterens testtilstand for at iso-
lere en elektronikmodulfejl.

LCD-display

Bemaerk

Til Rosemount 3144P-transmittere med FOUNDATION Fieldbus bruges falgende indstillinger
for LCD-displayet ikke: Sgjlediagram, foler 1, fgler 2, differential-, multidrop- og burst-

tilstand.
Meddelelse LCD-displayets ever- | LCD-displayets nederste
ste linje linje
RB.DETAILED_STATUS (RB.DETALJERET_STATUS)
Fejl i folertransducerblok “Error” (Fejl) “DVICE"
Fejl i integriteten af produktionsblokken “Error” (Fejl) “DVICE"”
Hardware/software inkompatibel “Error” (Fejl) “DVICE"
Fejl i integriteten af ikke-flygtig hukommelse “Error” (Fejl) “DVICE”
ROM-integritetsfejl "“Error” (Fejl) “DVICE"”
Mistede udskudte NV-data "“Error” (Fejl) “DVICE"
NV-skrivere udskudt Der vises ingen fejl
Fejl i ADB-transducerblok Der vises ingen fejl
STB.SENSR_DETAILED_STATUS (STB.FOLER_DETALJERET_STATUS)
Ugyldig konfiguration “Error” (Fejl) “SNSOR”
ASIC RCV-fejl “Error” (Fejl) “SNSOR”
ASIC TX-fejl “Error” (Fejl) “SNSOR”
ASIC-afbrydelsesfejl “Error” (Fejl) “SNSOR”
ASIC-konfigurationsfejl “Error” (Fejl) “SNSOR”
Foler 1 dben “Error” (Fejl) “SNSOR”
Faler 1 kortsluttet “Error” (Fejl) “SNSOR”
Fejl i klemmetemperatur (krop) “Error” (Fejl) “SNSOR”
Feler 1 uden for driftsomradet Der vises ingen fejl
Foler 1 uden for driftsgraenserne "“Error” (Fejl) “SNSOR”
Klemmetemperatur (krop) uden for driftsomra- Der vises ingen fejl
det
Klemmetemperatur (krop) uden for driftsgreen- "“Error” (Fejl) “SNSOR”
serne
Feler 1 forringet “Error” (Fejl) “SNSOR”
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Meddelelse LCD-displayets over- | LCD-displayets nederste
ste linje linje

Kalibreringsfejl “Error” (Fejl) “SNSOR”
Foler 2 aben “Error” (Fejl) “SNSOR”
Faler 2 kortsluttet “Error” (Fejl) “SNSOR”
Feler 2 uden for driftsomradet Der vises ingen fejl

Foler 2 uden for driftsgraenserne “Error” (Fejl) “SNSOR”
Foler 2 forringet “Error” (Fejl) “SNSOR”
Advarsel om fglerafvigelse “Error” (Fejl) “SNSOR”
Hot Backup aktiv “Error” (Fejl) “SNSOR”
Advarsel om nedbrydning af termoelementer “Error” (Fejl) “SNSOR”

Felgende er standardmaerkerne for hver af de mulige funktionsblokke, som viser data pa

LCD-displayet:

Bloknavn LCD-displayets nederste linje
Transducer “TRANS”
Al 1400 “Al 14"
AL 1500 “AI 15"
Al 1600 “AI 16"
PID 1700 “PID 1"
PID 1800 “PID 1"
ISEL 1900 “ISEL”
KUL 2000 “CHAR"
ARITH 2100 “ARITH"
OSPL 2200 “OSPL"

Alle andre brugerdefinerede maerker, der indtastes, skal veere: tallene 0-9, bogstaverne A-Z

og/eller mellemrum.

Felgende er standardtemperaturenhedskoder, der vises pa LCD-displayet:

Enheder LCD-displayets nederste linje
Grader C “DEG C”

Grader F “DEG F”

Grader K “DEG K"

Grader R “DEG R"

Ohm “OHMS”

Millivolt “MV”

Procent (%) Bruger procentsymbolet

Alle andre brugerdefinerede enheder, der indtastes, skal veere: tallene 0-9, bogstaverne A-Z

og/eller mellemrum.
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Hvis vaerdien af den viste procesvariabel har en darlig eller usikker status, vises fglgende:

Status LCD-displayets nederste linje
Darlig “BAD"
Usikker “UNCTN"

Nar stremmen tilsluttes ferste gang, viser LCD-displayet felgende:

LCD-displayets overste linje

LCD-displayets nederste linje

“3144"

tom

Hvis enheden skifter fra “Auto”-tilstand til Out-of-Service (O0S)-tilstand (Ude af drift), viser

LCD-displayet falgende:

LCD-displayets averste linje

LCD-displayets nederste linje

“00S"

tom
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Drift og vedligeholdelse

Sikkerhedsmeddelelser

Instruktioner og procedurer i dette afsnit kan kraeve saerlige forholdsregler for at sikre
sikkerheden for det personale, der udfgrer operationerne. Information, der omhandler
potentielle sikkerhedsspgrgsmal, er markeret med et advarselssymbol (A). Se felgende
sikkerhedsmeddelelser, inden arbejdsprocesser markeret med dette symbol udfgres.

Vedligeholdelse

Transmitteren har ingen bevagelige dele og kraever et minimum af planlagt
vedligeholdelse og har et modulart design for nem vedligeholdelse. Hvis der er mistanke
om en funktionsfejl, skal du kontrollere, om der er en ekstern arsag, fer du udferer den
diagnosticering, der er beskrevet i dette afsnit.

Testklemme (HART®/kun 4-20 mA)

Testklemmen, der er markeret som TEST eller (“T") pa klemmeblokken, og den negative

(-) klemme accepterer MINIGRABBER”™ eller krokodilleklemmer, og letter proceskontrol

(se Figur 2-12). Testen og de negative klemmer er forbundet over en diode gennem
slgjfesignalets strem. Det aktuelle maleudstyr shunter dioden, nar den er forbundet over
testklemmer (T) og negative (-) klemmer; sa leenge spaendingen over klemmerne holdes
under diodetaerskelspaendingen, passerer ingen strem gennem dioden. For at sikre, at der
ikke er leekstrem igennem dioden under en testaflaesning, eller mens en indikatormaler

er tilsluttet, bgr modstanden af testforbindelsen eller maleren ikke overstige 10 ohm. En
modstandsvardi pa 30 ohm vil forarsage en fejl pa cirka 1,0 procent af aflaesningen.

Udtjekning af faler

Hvis feleren er installeret i et hajspandingsmilje, og der opstar en fejltilstand

eller installationsfejl, kan falerledningerne og transmitterklemmerne baere dedelige
spaendinger. Var yderst forsigtig, nar du kommer i kontakt med ledningerne og
klemmerne.

For at afgere, om faleren er defekt, skal du udskifte den med en anden fgler eller

tilslutte en testfeler lokalt pa transmitteren for at teste fjernfalerledningerne. Transmittere
med optionskode C7 (trim til specialfaler) et matchet med en specifik fgler. Vaelg en
standardfgler til brug med transmitteren, eller kontakt fabrikken for en udskiftning med
en speciel fgler/transmitter-kombination.

Elektronikhus

Transmitteren er designet med et hus med to rum. Et rum indeholder elektronikmodulet,
og det andet indeholder alle ledningsklemmer og kommunikationsindgange.

Fjernelse af elektronikmodulet

Bemaerk

Elektronikken er forseglet i et fugtbestandigt plastikkabinet kaldet elektronikmodulet.
Dette modul er en enhed, der ikke kan repareres, og hele enheden skal udskiftes, hvis
der opstar en funktionsfejl.

193


https://www.emerson.com/global

Drift og vedligeholdelse Referencemanual

Februar 2024 00809-0108-4021
Transmitterens elektronikmodul er placeret i rummet overfor ledningsklemmerne.
Brug felgende procedure for at fjerne elektronikmodulet:
Fremgangsmade

1. Afbryd stremmen til transmitteren.

2. Fjern da=kslet fra elektroniksiden af transmitterhuset. Fjern ikke dakslerne i
eksplosive omgivelser med et stremfgrende kredslgb. Fjern LCD-displayet, hvis det
er relevant.

3. Lesn de to skruer, der forankrer elektronikmodulet til transmitterens hus.

4. Tag godt fat i skruerne og samlingen, og traek lige ud af huset, og pas pa ikke at
beskadige forbindelsesstifterne.

Hvis du udskifter elektronikmodulet med et nyt, skal du sgrge for, at
alarmkontakterne er indstillet i samme positioner.
Udskiftning af elektronikmodulet
Brug felgende procedure til at samle elektronikhuset til transmitteren igen:
Fremgangsmade

1. Undersgg elektronikmodulet for at sikre, at fejltilstanden og transmitterens
sikkerhedsafbrydere er i de snskede positioner.

2. Indsat forsigtigt elektronikmodulet, sa forbindelsesstifterne flugter med de
nedvendige beholdere pa elektronikkortet.

3. Speend de to monteringsskruer. Saet LCD-displayet tilbage pa plads, hvis det er
relevant.

4. Seet dakslet pa igen. Spaend af en omdrejning, efter at deekslet begynder at
komprimere O-ringen. Begge transmitterdaeksler skal vaere fuldt aktiverede for at
opfylde krav til eksplosionssikring.

524 Logfering af transmitterdiagnosticering
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Funktionen Transmitter Diagnostics Logging (Logfering af transmitterdiagnosticering)
gemmer avancerede diagnostiske oplysninger mellem nulstillinger af enheder, sésom hvad
der fik transmitteren til at ga i alarm, selvom haendelsen er forsvundet. Hvis transmitteren
f.eks. registrerer en aben feler fra en lgs klemmeforbindelse, vil transmitteren ga i alarm.
Hvis ledningsvibrationer medfarer, at ledningen begynder at oprette en god forbindelse,
kommer transmitteren ud af alarmen. Dette spring ind og ud af alarm er frustrerende,

nar man forsgger at finde ud af, hvad der forarsager problemet. Formalet med funktionen
Transmitter Diagnostics Logging (Logfaring af transmitterdiagnosticering) holder styr pa,
hvad der fik transmitteren til at ga i alarm og sparer veerdifuld fejlretningstid. Loggen kan
ses ved hjalp af en aktivstyringssoftware, sdésom AMS Device Manager.

Returnering af materialer

For at fremskynde returneringsprocessen i Nordamerika skal du ringe til Emerson
National Response Center (1-800-654-7768) for at fa hjzelp til nedvendige oplysninger eller
materialer.

Centret vil bede om fglgende oplysninger:
*  Produktmodel

*  Serienumre
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+ Det sidste procesmateriale, som produktet blev udsat for
Centret vil give
*  Et RMA-nummer (Return Material Authorization)

« Instruktioner og procedurer for returnering af varer, der har vaeret udsat for farlige
stoffer

For andre placeringer bedes du kontakte en Emerson-repraesentant.

Bemaerk

Hvis der identificeres et farligt stof, kraeves det ifalge loven, at et sikkerhedsdatablad
(SDS), som skal vaere tilgaengeligt for personer, der udsaettes for specifikke farlige stoffer,
inkluderes sammen med de returnerede materialer.
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Krav til systemer med
sikkerhedsinstrumenter (SIS)

SIS-certificering

Den sikkerhedskritiske effekt af Rosemount™ 3144P-temperaturtransmitteren leveres
gennem et to-leders, 4-20 mA signal, der repraesenterer temperaturen. Rosemount
3144P-transmitteren kan udstyres med eller uden display. Den sikkerhedscertificerede
Rosemount 3144P-sikkerhedstransmitter er certificeret til: Lav belastning; type B.

+ SIL 2 for vilkarlig integritet ved HFT=0
+ SIL 3 for vilkarlig integritet ved HFT=1
« SIL 3 for systematisk integritet

Sikkerhedscertificeret identifikation

Alle Rosemount 3144P HART®-transmittere skal identificeres som sikkerhedscertificerede
for installation i SIS-systemer.

For at identificere en sikkerhedscertificeret Rosemount 3144P-transmitter skal du serge
for, at enheden opfylder nedenstaende krav:

1. Kontroller, at transmitteren blev bestilt med outputoptionskode “A” og
optionskode “QT". Dette betyder, at det er en 4-20 mA/HART-sikkerhedscertificeret
enhed. For eksempel: MODEL 3144PDxA......... QT....

2. Enheder, der bruges i sikkerhedsapplikationer med omgivelsestemperatur under
-40 °F (-40 °C) kraever optionskode QT og BR6.

3. Tjek Namur-softwarerevisionen pa den selvkleebende transmittermaerkat. “SW Rev
_._._". Hvis enhedsmaerkatsoftwarerevisionen er 1.1.1 eller hgjere, er enheden
sikkerhedscertificeret.

Installation

Installationen skal udferes af kvalificeret personale. Der kraeves ingen serlig installation
ud over standardinstallationspraksis, der er beskrevet i dette dokument. Serg altid for
at forsegle elektronikken korrekt ved at montere elektronikhusets deeksel(er), sa der er
metalkontakt.

Slgjfen skal konstrueres saledes, at klemmespaendingen ikke falder til under 12 VDC, nar
transmitterens udgangseffekt er 24,5 mA.

Miljggraenser er tilgaengelige pa Rosemount 3144P-temperaturtransmitterens produktside.

Konfiguration

Brug et hvilket som helst konfigurationsredskab med HART-protokolkompatibilitet til

at kommunikere med og verificere den oprindelige konfigurationskonfiguration eller
eventuelle konfigurationsaendringer foretaget pa transmitteren fgr drift i Safety Mode
(Sikkerhedstilstand). Alle konfigurationsmetoder, der er beskrevet i er de samme for den
sikkerhedscertificerede transmitter med eventuelle forskelle bemaerket.
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Der skal anvendes software- eller hardwarelas for at forhindre ugnskede andringer af
transmitterens konfiguration.

Bemaerk

Transmitterens udgangseffekt er ikke sikkerhedsmaerket i falgende situationer:
Konfigurationsaendringer, Multidrop-drift, simulering, aktiv kalibratortilstand og slgjfetest.
Der skal tages alternative metoder i brug for at sikre processikkerheden i forbindelse med
vedligeholdelse og konfiguration af transmitteren.
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6.4.1 Alarm og meaetningsniveauer

DCS eller sikkerhedslogiklgser skal konfigureres til at matche transmitterkonfigurationen.
Figur 6-1 identificerer de tre tilgaengelige alarmniveauer og deres driftsveerdier.

Figur 6-1: Alarmniveauer

Rosemount-alarmniveau((2)

| ¢ 5l
“ Normal Operation "
3.75 mA® 4 mA 20 mA 21.75®

3.9mA 20.5 mA
low saturation high saturation

21.5®

Namur-alarmniveau(" (@

| ¢
l

v

Normal Operation

3.6 mA® 4 mA 20 mA
3.8 mA 20.5 mA
low saturation high saturation
Brugerdefineret alarmniveau®
‘ Normal Operation
3.5-3.8 mA® 4 mA 20 mA 20.6 - 23.0®
3.6-3.9mA 20.5-22.9 mA
low saturation high saturation

(1) Transmitterfejl, hardware- eller softwarealarm i LO-position.
(2) Transmitterfejl, hardware- eller softwarealarm i HI-position.
(3) Lav alarm skal veere mindst 0,1 mA lavere end den lave maetningsveerdi.

Sikkerhedsafbryder

Stil sikkerhedsafbryderen pa “ON” (TIL) for at forhindre utilsigtede eller tilsigtede
a&ndringer i datakonfigurationen under normal drift. Serg for at tage transmitteren ud
af fast strem (slajfetest) og simulering, fer sikkerhedsafbryderen indstilles til “ON" (TIL).
Alternativt kan funktionen Processor Reset (Processorgenstart) bruges til at gendanne
normal drift, mens sikkerhedsafbryderen er pa “ON" (TIL).

6.4.2 Daempning

Brugerjusterbar deempning pavirker transmitterens evne til at reagere pa a&ndringer i den
anvendte proces. Deempningsvaerdien + responstiden ber ikke overstige slgjfekravene.

Hvis du bruger en termolommesenhed, skal du sgrge for ogsa at tage hejde for den ekstra
respons pa grund af termolommemateriale.
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Betjening og vedligeholdelse

Belastningstest

Felgende belastningstests anbefales. I tilfaelde af at der findes en fejl i
sikkerhedsfunktionaliteten, skal belastningstestresultater og trufne korrigerende
foranstaltninger dokumenteres pa Emerson.com/Rosemount/Safety.

Alle procedurer i forbindelse med belastningstests skal udferes af faglaert personale.

Delvis belastningstest 1

Delvis belastningstest 1 bestar af en stremcyklus plus rimelighedskontrol af transmitterens
output. Se FMEDA-rapporten for procent af mulige DU-fejl i enheden.

FMEDA-rapport kan findes pa Rosemount 3144P temperaturtransmitterens produktside.

Nedvendigt veerktej: Feltkommunikator, mA-maler.

Fremgangsmade
1. Omga sikkerheds-PLC'en, eller tag andre passende forholdsregler for at undga en
falsk udlgsning.

2. Send en HART-kommando til transmitteren for at ga til stremoutput med hgj
alarm, og kontroller, at den analoge strem nar denne veerdi. Hermed testes for,
om der er problemer med overholdelse af spandingsniveauet, som f.eks. lav
forsyningsspaending i slgjfen eller sget ledningsmodstand. Der testes ogsa for
andre mulige fejl.

3. Send en HART-kommando til transmitteren for at ga til stremoutput med lav alarm,
og kontroller, at den analoge strem nar denne vaerdi. Dette tester for eventuelle
latente stremrelaterede fejl.

4. Brug en HART-kommunikator til at vise detaljerne for enhedens status for at
kontrollere, at der ikke er nogen alarm- eller advarselstilstande i transmitteren.

5. Udfer rimelighedskontrol af falerens/felernes veerdier i forhold til et uafhaengigt
estimat (dvs. fra direkte overvagning af BPCS-vaerdien) for at vise, at den aktuelle
aflaesning er god.

6. Gendan kredslabet til fuld drift.

7. Fjern bypass fra sikkerheds-PLC'en, eller vend pa anden made tilbage til normal
drift.

Omfattende belastningstest 2

Den omfattende belastningstest 2 bestar i at udfgre de samme trin som den delvise
belastningstest, men med en 2-punkts kalibrering af temperaturfgleren i stedet for
rimelighedskontrollen. Se FMEDA-rapporten for procent af mulige DU-fejl i enheden.

Nedvendigt veerktej: Feltkommunikator, temperatur- kalibreringsudstyr

Fremgangsmade

1. Omga sikkerheds-PLC'en, eller tag andre passende forholdsregler for at undga en
falsk udlgsning.

2. Udfer delvis belastningstest 1.

3. Bekrzft malingen for to temperaturpunkter for faler 1. Kontroller malingen for to
temperaturpunkter for fgler 2, hvis den anden fgler er til stede.

4. Udfer rimelighedskontrol af husets temperatur.
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5. Gendan kredslgbet til fuld drift.

6. Fjern bypass fra sikkerheds-PLC'en, eller vend pa anden made tilbage til normal
drift.

6.5.3 Omfattende belastningstest 3

Den omfattende belastningstest 3 omfatter en omfattende belastningstest sammen med
en enkel belastningstest af fgleren. Se FMEDA-rapporten for procent af mulige DU-fejl i
enheden.

Fremgangsmade

1. Omga sikkerheds-PLC'en, eller tag andre passende forholdsregler for at undga en
falsk udlgsning.

Udfar enkel belastningstest 1.

Tilslut kalibreret fglersimulator i stedet for fgler 1.

Bekraeft sikkerhedsngjagtigheden af 2 temperaturpunktsinputs til transmitteren.
Hvis faler 2 bruges, skal du gentage Trin 3 og Trin 4.

Gendan folerforbindelser til transmitteren.

Udfar rimelighedskontrol af transmitterhusets temperatur.

Udfer rimelighedskontrol af felerens/falernes vardier i forhold til et uafhaengigt
estimat (dvs. fra direkte overvagning af BPCS-vaerdien) for at vise, at den aktuelle
aflaesning er acceptabel.

© N o kWD

9. Gendan slgijfe til fuld drift.
10. Fjern bypass fra sikkerheds-PLC'en, eller vend pa anden made tilbage til normal
drift.
6.5.4 Inspektion
Visuel inspektion Kraeves ikke.
Specialvaerktoj Kraeves ikke.

Reparation af produkt
Transmitteren kan repareres ved at udskifte de store komponenter.

Alle fejl, der registreres af transmitterdiagnostikken eller af belastningstesten, skal
indberettes. Feedback kan indsendes elektronisk pa Emerson.com/Rosemount/Contact-Us.

6.6 Specifikationer

Transmitteren skal betjenes i henhold til specifikationerne for funktionalitet og ydeevne i
produktdatabladet til Rosemount 3144P.

Fejlhyppighedsdata

FMEDA-rapporten indeholder fejlrater og uafthangige oplysninger om generiske
felermodeller.

Rapporten er tilgeengelig pa Rosemount 3144P-temperaturtransmitterens produktside.

Fejlvaerdier
Sikkerhedsafvigelse (definerer, hvad der er farligt i en FMEDA):
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* Speend>=100 °C + 2 % af procesvariabelspaendet
+ Spaend<100°C+t2°C

Sikkerhedsresponstid: 5 sekunder

Produktets levetid

50 ar - baseret pa den veerst teenkelige slitage af komponenterne; ikke baseret pa slitage af
folere, der har gennemgaet vad proces.

Rapportér eventuelle sikkerhedsrelaterede produktoplysninger pa Emerson.com/
Rosemount/Safety/Report-A-Failure.

Reservedele

Denne reservedel er tilgaengelig til Rosemount 3144P.

Beskrivelse Delnummer
Sikkerhedscertificeret elektronikmodulenhed 03144-3111-1007
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Produktcertificeringer

Felg disse trin for at se aktuelle produktcertificeringer for Rosemount™ 3144P-
temperaturtransmitteren:

Fremgangsmade

1.
2.

Ga til Emerson.com/Rosemount/Rosemount-3144.

Rul efter behov til den grenne menulinje, og klik pa Documents & Drawings
(Dokumenter og tegninger).

Klik pa Manuals & Guides (Manualer og vejledninger).
Veelg den relevante Quick Start Guide (Hurtig startvejledning).

Bestillingsoplysninger, specifikationer og
tegninger

Folg disse trin for at se de nuvaerende bestillingsoplysninger, specifikationer og tegninger
til Rosemount 3144P-temperaturtransmitteren:

Fremgangsmade

1.
2.

Ga til Emerson.com/Rosemount/Rosemount-3144.

Rul efter behov til den grenne menulinje, og klik pa Documents & Drawings
(Dokumenter og tegninger).

For installationstegninger skal du klikke pa Drawings & Schematics (Tegninger og
skemaer).

Velg det relevante dokument.

For bestillingsoplysninger, specifikationer og maltegninger skal du klikke pa
Data Sheets & Bulletins (Datablade og bulletiner) og vaelge det relevante
produktdatablad.
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