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����システム（SIS）	Fisher� 
FIELDVUE� DVC6200 SISデジタルバルブコントローラ

FIELDVUE DVC6200 SISデジタルバルブコントローラは、
����、��ブローダウン、��ベント、����な
どを�うHART�����です。DVC6200 SISでは、バルブ
の���の	
や��シャットダウン��の��が��
で、Fisher��び �!の��"#アクチュエータに
()に*り+けることができます。

��
���
��リンク��のない��フィードバック - ���なリ
ンク��のない�-フィードバックシステムなので、
バルブステムとDVC6200 SIS�の���3�がありま

せん。これによって、���の45と�6��による
78�が�9�に:えられます。

���	�� -  ;での<!が"=されているDVC6200  

SISは#>$!が?�に@%されているため、45、
&-、���A�の8�に'�があります。()を*
ぐ�+,>-は、��.Bから��して*り+けられ
ています。

���
��パーシャルストローク� （PST） - ユーザーE/に

よるランプ01をプロセスをH�せずに<�し、バル
ブI2などのバルブエラーモードを3Kするためのオ

ンラインの4���です。この01は55で<�する
ことも、N5で�Oすることもできます。

��フルストローク� （FST） - バルブのストロークレ

ンジ�Bに6ってランプ01を<�し、パーシャルス
トローク01 (PST) では7Eできないその のバ
ルブエラーを3Kするためのオフラインの4�01で
す。フルストローク01 (FST) は�R、シャットダ

ウンの�に�われます。 

X0079

!"な#	�
��$%アクセス - ループのどこからでもバルブの4�
STにアクセスできます。これによりU8な�6やア

クセスしにくい;VでW9を�うX:がYなくなり
ます。

��&'な�() - HART��によって、 ;のバルブ;
!または<�からZ=ツールを\>して?@にループ
の0ABができます。

��*+が!" - DVC6200 SISデジタルバルブコントロー

ラは、モジュール#CDとなっています。E:な5W
$!は、 ;の�+や��"��を*りFかなくても
]^できます。

��,-のかからない./ - パーシャルストローク0

1およびフルストローク01では、GRがある;_に

はそのHIも`めて、_J / GRのaKをわかりやす
いbでcdできます。
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45
��6トリップ*8 - Kf"のしきいgにより、"fが

MNした;_にはパーシャルストローク01がHOさ
れます。これにより、バルブのスティックやアクチュ
エータのオーバートラベル、およびトリップがPこる
���を*ぐことができます。   

��9:;-の<= - DVC6200 SISの5h4���を\
>すると、プロセスをシャットダウンしたりラインか
らバルブ;!をiきKしたりしなくても、バルブの\
>QRや���をSjできます。

��>?@A - ValveLink™ソフトウェアを\>すると、

すべての01とレポートにnoがスタンプされるの
で、T��Uの:VpWをXqすることができます。 

��ハードウェアのBC - Y_rコントロールシステム

に*り+けると、ハードウェアやCZにUするコスト
をAtに[\できます。HART��プロトコルによって

4�STがu]されるため、リミットスイッチや�-
^��などのバルブ+w!はx:になります。なお、
4-20 mA�-^��やリミットスイッチなどのオプシ

ョンを\>することもできます。

��*+のDE  -  デジタル��によりバルブのQzを(
)にcdできます。ValveLinkソフトウェア、DD、また
はDTMを\>してバルブ4�STを{_することによっ
て、��なプロセスおよび`a�Hを|�できます。

��FG

「IEC 61508: ed2, 2010, SIL3」の:VpWに}って�
�~の��Sjを<�しました。

DVC6200 SISデジタルバルブコントローラは、b�cで
トリップ（DETT）��または�cでトリップ(ETT）��
で、SIL 3の��-fKをgたしています。

DVC6200 SIS�-3K�は、�-^��またはリミットス
イッチ��で、SIL 2のB���_�:VpWをgたして
います。

パッケージHソリューション
LCP100/LCP200 - �����は、DVC6200 SISにh33
iし、N5リセットなどのSISバルブをN5で�Wできま
す。 ;の��jからパーシャルストローク01を�O
することもできます（� 1 を�k）。

K 1. Fisher LCP200 LMNOP

X1543

K 2. Exida GQR
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バルブ./

DVC6200 SISデジタルバルブコントローラには、t�くl
mなバルブ4���があります。バルブのアラートやA
BQzのnoのためのEmersonフィールドコミュニケー
タ、およびp_4�01と{_のためのValveLinkソフト
ウェアは、いずれも\いやすいツールです。HART��シ
ステムの��としてCZした;_、DVC6200 SISが 
oq、または^rの���がある��の�sを@やかに
�tします。また、NAMUR NE107アラート{uにもK�し
てい ます。

バルブ4�01を<�すると、デジタルバルブコントロ
ーラのみではなく、バルブ;!�BのQzとパフォーマ
ンスを	
できます。vwはグラフィックでxyされ、
z�-が{/|/}のアイコンでyされます。noされた
�sや、���~にUするlmなSTが�yされます。

DVC6200 SISにトリップ��が��された;_、4�デー
タが55�に��されトラブルシューティングに\>で
きます。

����なトラブルの�は��の�りです。

��バルブI2

��#c�I2

������の��・~�または"fの��

������の�れ

�� $���れ（アクチュエータダイアフラムまたは

��）

��ピストンアクチュエータのOリング¢£

��バルブ;!のN-の¤¥あるいはx¦{な¤¥

��アクチュエータスプリングの�¢

��バルブ/アクチュエータシャフトの�¢

FIELDVUE4���とValveLinkソフトウェアにUするlm
は、Fisherの�!ST62.1:ValveLinkソフトウェア
（D102227X012）を�kしてください。

STUのV��>W
� 3 のようにDVC6200 SIS"fKfとアクチュエータの
�に#c�を*り+ける;_には、#c�の5Wをno
できるようにDVC6200 SISを��することができます。§
5アクチュエータ\>の;_、DVC6200 SISの�\>Kf
ポートは、#c�の��"カが�Eされるように��で
きます。DVC6200SISから、または $から#c�をパル
スW5させた;_、DVC6200SISは#c�の�o�な"
f��を3tすることができます。#c�のパルスW5
は、#c�の"f��を3tするために¦{なo�©i
するX:がありますが、�W,のストロークに8�を�
ぼすほど�くなってはなりません。これによって、��
oの#c�の�5�がª~するとともに、��D���
（SIF）ループの���が�まります。

K3.STU� 

STUXYZの[\]^を_すValveLink
ソフトウェア`a

ストローク
�bc

ストローク

ポートB[\

0.100e

0.095e

E1028

AS

S

E1460

http://www.emerson.com/documents/automation/122944.pdf
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f	g
K4.hiTでトリップ（DETT）�jのFIELDVUE DVC6200 SISおよびDETTSTU

#	klなオプション

��LCP100/LCP200 ;��jまたは $プッシュボタン。

���Br4-20 mA�-^��またはリミットスイッチ。

mc

��DVC6200 SISは、PSTによる4�ができます。

��DVC6200 SISと#c�の\>により、¬������を��できます。

��DVC6200 SISは、オプションの#c�パルスKf"fの����を\>す

る;_に4�W�が�されます。

��4-20 mA�#の;_、DVC6200 SISは��/®¯Hのストロークを��でき

ます。

no

��b�c�°を±�、�#²³、または����"²³が^rした;_、

DVC6200 SISは����Qzに��します。

0-24 VDC DETTはLC340ラインコンディショナーにX�です。
LC340を*り+ける;_は�K35 mm DINレールがX:です。マーシャリングやI/Oキャビネット、または3i-に
*り+けてください。lmについては LC340 *¸�=� (D102797X012) を�kしてください。この¹�は Web
サイト (www.Fisher.com) あるいはお�くの エマソン»9V からご¼Nいただけます。

1

1

ロジックソルバー
またはDCS

ロジックソルバー

4-20 mA DETTまたは
0-24 VDC DETT

0-24 VDC DETT

AS

S

0-24 VDC DETT

ロジックソルバー

FISHER LC340ライン
コンディショナー

pS\STU

AS

S

2

22

E1455 E1456

http://www.emerson.com/documents/automation/126164.pdf
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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K5.hiTでトリップ（DETT）�jのFIELDVUE DVC6200 SIS（STUなし）

#	klなオプション

��LCP100/LCP200 ;��jまたは $プッシュボタン。

���Br4-20 mA�-^��またはリミットスイッチ。

mc

��DVC6200 SISは、PSTのによる4�ができます。

��#c�はx:です。

��4-20 mA�#の;_、DVC6200 SISは��/®¯Hのストロークを��で

きます。

no

��b�c�°を±�、�#²³、または����"²³が^rした;_、

DVC6200 SISは����Qzに��します。

LC340を*り+ける;_は�K35 mm DINレールがX:です。マーシャリングやI/Oキャビネット、または3i-に
*り+けてください。lmについては LC340 *¸�=� (D102797X012) を�kしてください。この¹�は Web
サイト (www.Fisher.com) あるいはお�くの エマソン»9V からご¼Nいただけます。

1

ロジックソルバー

AS

4-20 mA DETT 0-24 VDC DETT

ロジックソルバー

LC340ライン
コンディショナー

AS

1

E1457 E1458

http://www.emerson.com/documents/automation/126164.pdf
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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K6.PSTq	およびDETTSTU	のFIELDVUE DVC6200 SIS

#	klなオプション

��LCP100/LCP200 ;��jまたは $プッシュボタン。

���Br4-20 mA�-^��またはリミットスイッチ。

mc

���cでトリップするオプションでは、�9���°（4 mA）で�Aアク

チュエータ"fを½られます。そのため、���°が�³してもバルブ

はトリップしません。

��DVC6200 SISへの#f²³oに�トリップを*Oします。

��DVC6200 SISは、PST<�oに4�W�が�されます。

��DVC6200 SISは、オプションの#c�パルスKf"fの����を\>

する;_に4�W�が�されます。

no

���c�°を±�、または����"²³が^rした;_、DVC6200 SIS

は����Qzに��します。

��b�c�°を±�した;_、#c�は����Qzに��します。

ロジックソルバー
またはDCS

ロジックソルバー

4-20 mA ETT 0-24 VDC DETT

AS

S

rnson（リレーB）
4 mA = アクチュエータへの�[\uv

E1459
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wx

#	klなyりzけ{|

� スライドステムh5r
� 1/4¾Br
� Fisher¾B#アクチュエータへの�Br*り+け
� Fisher 657/667またはGXアクチュエータへの�B#
*り+け

DVC6200 SISデジタルバルブコントローラは、
IEC 60534-6-1、IEC 60534-6-2、VDI/VDE-3845および
NAMUR*+�JにK�した のアクチュエータにも*り
+け��。

}�プロトコル

� HART 5または � HART 7

X\�~

１�1
アナログ���	： 4-20 mA DC（¿�）

��,>で\>��な�9#"は、アナログ��で
9.5 VDC、HART��で10 VDC

����： 4.0 mA
マイクロプロセッサを���しない��の
���：
3.5 mA

���：  30 VDC
N#�À�
���À�

マルチドロップ
�!"���： 10 mAで11～30 VDC
���À�

uv[\(1)

����5： 
DVC6200 SIS #ブリードリレー)き:
アクチュエータの�AV:"fより
0.3 bar（5 psig）�くCE

DVC6200 SIS � Cv (HCv1、HCv2、HCv3)(2):
2.8 bar(40 psig)がX:

��5： 10.0 bar（145 psig）、またはアクチュエー
タの�A�("fの�いÁ

��：��またはÂ ガス

��ÄBは、¡¢、Å£Qzで、���がないものであ
ることがX:

ISA��7.0.01��
��システムÆの�A 40 マイクロメートルの¤>サイ
ズは�(��ですが、DVC6200 SIS � Cv では、�A5 
マイクロメートルの¤>サイズがX:です。また、その
 の>¥でも5マイクロメートルの¤>サイズまで¦N
することが��されます。§¨Éの`©ªは、1 ppm
（w/w）または（v/v）をMえないようにしてください。
また����ÆのÊvは�f«けるものとします。

��	
: Ë�される��ÌÍ&-よりYなくとも
10�C �い

ISO 8573-1 に��


��./4サイズ: クラス 7

オイル=�: クラス 3

��	
: クラス 3

Y\�~

��[Y\：���"fまで


�スパン： 9.5 bar（140 psig）

�@： ¬5、§5W5、または§5�W5

®： HCv3 は、§5W55W
に�してのみ\>��です

S�Y\(3)

� �Br4-20 mA�-^��(4)：
4-20 mAKf（°±r）

uvS[： 8-30 VDC

����： ストロークスパンの1%

����： ストロークスパンの5%
� �Brリミットスイッチ：��スイッチ 1、²³み
ストローク�´ÍでCE��、または��アラートから
W5

オフ��： 0 mA（¿�）

オン��： �A1 A

uvS[： �A30 VDC

����： ストロークスパンの2%

����： ストロークスパンの5%

����;�����(5)(6)

DVC6200 SIS pブリードリレーzき(7)

1.4 bar（20 psig）のE���：
ÎÏ0.056 Nm3/hr（2.1 scfh）

5.5 bar（80 psig）のE���：
ÎÏ0.184 Nm3/hr（6.9 scfh）

DVC6200 SIS � Cv:
3.4 bar (50 psig) のE���:

HCv1
J�： 0.033 �R m3/o(1.25 scfh)
ベント： 0.129 �R m3/o(4.82 scfh)

HCv2
J�： 0.039 �R m3/o(1.49 scfh) 
ベント： �R 0.173 m3/o(6.48 scfh)

HCv3
J�： 0.144 �R m3/o(5.38 scfh)
ベント： �R 0.179 m3/o(6.70 scfh)

-iく-
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wx（�き）

��Y\�!5(5)

DVC6200 SIS pブリードリレーzき(6)

1.4 bar（20 psig）の����：
10.0 Nm3/hr（375 scfh）

5.5 bar（80 psig）の����：
29.5 Nm3/hr（1100 scfh）

DVC6200 SIS � Cv:

HCv1: 1.2 Cv

HCv2: 3.2 Cv

HCv3: 6.2 CvÐ�、3.2 CvÑÒ

no;の����N�(1)(9)

-52～85�C（-62～185�F）

r�� �(8)

¡¢5： Kfスパンの+/-0.50%

ST£¤�

EN 61326 - 1:2021にµ_
 イミュニティ-EN61326-1�Jのx2のÓ9�6:Ôに
  µ_
エミッションクラスA
  ISM��EJ：グループ1、クラスA

¥n� {|

ANSI/ISA S75.13.01セクション5.3.5にK�して01³み

X\¦§インピーダンス

¶jインピーダンスは500Ω。このgは10V @ 20 mA
に·Õ。

©�� {|

IEC 61514-2にK�して01³み

ª«¬におけるFk

CSA - .¸��*¹、'"*¹、ディビジョン 2、
ºÖ*¹（カナダ）

FM - .¸��*¹、'"*¹、ºÖ*¹、
bq»*¹（アメリカ）

ATEX - .¸��*¹、'"*¹、タイプn、
ºÖ（.¸��*¹）

IECEx - .¸��*¹、'"*¹、タイプn、
ºÖ（.¸��*¹、¼B）

®¯FG - ロイド、DNV、ABS、フランス½¾×Ø

CML - Certification Management Limited（n.）

CUTR - U¿ÙÀÚÁ�Û

ESMA - ÂÃaKÜD�Ý - ECAS-Ex（アラブÄ�Þ
ÂÃ）

INMETRO - Þß-ªÅ・�J・Ó9!¸Æ（ブラジル）

KOSHA - ÇÞa9��Èr¿à（ÇÞ）

KTL - ÇÞa9ÚÁ01Æ（ÇÞ）

CCC -（HÞá��!o"�-）

NEPSI - HÞ*¹o"�U（HÞ）

PESO CCOE - ÉÊ*¹����-
*¹â:�H�U（インド）

SANS - ãアフリカÞß�J

UKEx - .¸�� & ºÖ、'Ë�、¼BによるºÖ、
タイプ n（ÌÞ）

すべてのo"がすべての�Íにµ>されるわけではあり
ません。äoにUするSTを�kする;_は、エマソン
Îå»9V にお�い_わせいただくか、Fisher.com の
DVC6200 SIS �!ページを�kしてください

*8�°

CSA - Type 4X、IP66

ATEX - IP66

FM - Type 4X、IP66

IECEx - IP66

S�±²³

´µX\¶·の¸c: ¿�#�EJ 5 V、<1 mA

IEC 61010コンプライアンス¹º¯»

S¼： ループ#�はXず°±M�"（SELV）#Ïから
çくX:があります。

½¾¿À： CZカテゴリI

-iく-

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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wx（�き）

¸�

DVC6200 SIS pブリードリレーzき:

����： 1/4 NPTÆネジおよび�Brパッドによる
Fisher 67CFRレギュレータの*り+け


���： 1/4 NPTÆネジ

��： 3/8インチ��

ベント： 3/8 NPTÆネジ

��: 1/2 NPTÆネジ、またはM20

DVC6200 SIS � Cv:

E�ポート N�ポート ベント

HCv1: 3/8 NPT
HCv2: 1/2 NPT
HCv3: 1/2 NPT

HCv1: 3/8 NPT
HCv2: 1/2 NPT
HCv3: 1 NPT

HCv1: 3/8 NPT

HCv2: 1/2 NPT
HCv3: 1 NPT

ポート3iサイズとÙじサイズ�~の��サイズを��
 O�な
�PQ
�HCv1: 7.11 mm (0.28 インチ)
�HCv2: 11.7 mm (0.46 インチ)
�HCv3: 16.5 mm (0.65 インチ)

��: 1/2 NPT ÆêネジまたはM20

アクチュエータの£¤�

ステムストローク（スライディングステム�nH）
ストロークÐ� 6.35 mm（0.25 in.）～606 mm
（23.375 in.）の+bアクチュエータ

シャフトÁ)（1/4Á)H）
¾BÑ45°～180°の¾Bアクチュエータ(10)

Â�

アルミニウム：
�DVC6200 SIS �ブリードリレー+き: 3.5 kg
�(7.7 lbs)
�DVC6200 SIS � Cv: 6.5 kg(14.3 lbs)

ステンレス�： 
�DVC6200 SIS �ブリードリレー+き: 8.6kg(19 lbs)

�°ÃÄ

ハウジング、モジュール�P、¶·Æ：
A03600�Òアルミニウム_Ó(�K）
ステンレスÔ（オプション）
カバー： Õ�ë�ポリエステル
エラストマー： フルオロシリコン

オプション

� ��/Kf"fゲージまたはタイヤバルブ 
� �Br*り+けフィルタÖ"�(11) 
� �cでトリップ� �Kブリードリレー 

� <�*り+け(12)(13)� LCP100 ;��j 
� LC340ラインコンディショナー � ステンレスÔ 
� DVC6200 SIS � Cv

®î：��ï×>Øは、ANSI/ISA�J51.1 - プロセス��>Ø�でE/されています。
1. .�およびその のあらゆるµ>�Jや�KでEめられた"f/&-�ÙをMNしてはなりません。
2. HCv1: 1.2 Cv スプールバルブ、hê8インチ�~のシリンダ/ダイアフラムがX:です。

HCv2: 3.2 Cv スプールバルブ、hê 12 インチ�~のシリンダまたは 220 ÎÁインチ�~のダイアフラムÚÛがX:です。
HCv3: 6.2 Cv スプールバルブ、hê 12 インチ�~のシリンダまたは 220 ÎÁインチ�~のダイアフラムÚÛがX:です。

3. #�Kfは�-^��またはスイッチのいずれかで\>できます。
4. �-^��は、NAMUR NE43; GR�°� (< 3.6 mA) もしくはGR�°� (> 22.5 mA) ,のxyをÜðします。GR�°�は、�-^��の#Ïが¼っているoのみÜð��です
5. Nm3/hr - ノーマルÝÁメートルÞo、0�C、1.01325 bar(°�)のQzでのBÛ�ª。Scfh - スタンダードÝÁフィートÞo、60�F、14.7 psiaのQzでのBÛ�ª。
6. §55Wリレーにおける1.4 bar (20 psig) でのg、¬5リレーにおける5.5 bar (80 psig) でのg。
7. クワドOの�EQzo���ßª:Ô（6 scfh）は、4.8 bar（70 psi）の�A��ªのÂ ガスを16°C（60°F）の&-àÔで\>する;_、�ブリードリレーAオプションの 

DVC6200 SISによってgたすことができます。6 scfh:Ôは、5.2 bar（75 psi）の�A��ªのÂ ガスを16°C（60°F）の&-àÔで\>する;_、�ブリードリレーBおよびC
によってgたすことができます。

8. &-��は、U8óôのo�àÔによりõÜします。&-��は、U8óôのo�àÔによりõÜします。フルオロシリコーンエラストマにつきCUTR Ex dがäoする&-��は、
-53�C (-63.4�F)です。

9. ストロークが19 mm（0.75 in.）�g、またはシャフト¾BÑ-が60°�gの;_にはµ>されません。また、4インチ�~のロングストローク>デジタルバルブコントローラにも
µ>されません。

10. EJ180-トラベルのロータリーアクチュエータには、7�な*り+けキットがX:です。
11. �Brフィルタレギュレータは、DVC6200 SIS � Cv には\>できません。
12. ベースユニットとフィードバックユニット�の3iには、サイズが18～22 AWG�~の4áシールドケーブルを�とうまたはö�Ów#+�と�âに\>することがX:です。
13. <�*+�Íの�-3K�（�-^��またはスイッチ）の��o"は�*½。
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