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Rosemount 3051 Basing Vericisi

4-20 mA HART® Protokoli ile
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Giivenlik mesajlari

Uriinle galismadan énce bu kilavuzu okuyun. Kisisel glvenliginiz, sistem giivenligi ve optimum @riin performansi igin
bu trtnd kurmadan, kullanmadan veya Uriine bakim yapmadan énce igerikleri iyice anladiginizdan emin olun.

Patlamalar
Patlamalar 6lume veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Patlamaya/atese dayanikl kurulumlarda, vericiye glg verildiginde vericinin kapaklarini ¢gikarmayin.

Cihazin patlayici bir ortamda kurulumu, uygun yerel, ulusal ve uluslararasi standartlara, kurallara ve uygulamalara
uygun olmalidir. Guvenli bir kurulumla ilgili kisitlamalar igin Rosemount 3051 Hizli Baslangi¢ Kilavuzu'nun Product
Certifications (Urtin Sertifikalar)) b&limini gézden gegirin.

Elle kullanilan bir iletisim cihazini patlayici bir ortamda baglamadan énce cihazlarin kendiliginden emniyetli ya da
yanici olmayan saha kablolamasi uygulamalarina uygun olarak kuruldugundan emin olun.

Proses kagaklari
Proses kagaklari hasara yol acabilir veya 6limle sonuglanabilir.

Basing uygulamadan 6nce proses konektorlerini takin ve sikin.
Verici servis saglarken flans civatalarini gevsetmeye veya ¢ikarmaya ¢alismayin.

Elektrik carpmasi
Elektrik carpmasi 6lime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Uclara ve terminallere temas etmekten kaginin. Uclardaki olasi yiksek gerilim elektrik carpmasina neden olabilir.

Fiziksel erigim

Yetkisiz personel potansiyel olarak son kullanicilarin ekipmanlarinda énemli hasara ve/veya yanlis yapilandirmaya
neden olabilir. Bu durum kasith veya yanlislkla olabilir ve buna karsi koruma gerekir.

Fiziksel glivenlik, guvenlik programlarinin dnemli bir parcasidir ve sisteminizi korumada ¢ok 6nemlidir. Son
kullanicilarin varliklarini korumak icin yetkisiz personel tarafindan fiziksel erisimi kisitlayin. Bu, tesiste kullanilan tim
sistemler igin gecerlidir.

Yedek ekipman

Emerson tarafindan yedek parca olarak kullaniimasi onaylanmayan yedek ekipman veya yedek parcalar, vericinin
basing tutma kapasitesini azaltabilir ve cihazi tehlikeli hale getirebilir.

Yalnizca Emerson tarafindan tedarik edilen veya satilan civatalari yedek parca olarak kullanin.



https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-rosemount-3051-pressure-transmitter-3051cf-flowmeter-4-20ma-hart-r-protocol-en-89454.pdf

Hatali montaj
Manifoldlarin geleneksel flansa hatali sekilde monte edilmesi sensér modullne zarar verebilir.

Manifoldun geleneksel flansa guivenli sekilde monte edilmesi icin civatalar flans aginin arka duzlemini (civata deligi
olarak da adlandirilir) kirmal ancak sensér moduli yuvasina temas etmemelidir.

Elektrik dongiisiindeki ciddi degisiklikler, HART® iletisimini veya alarm degerlerine ulagsma &zelligini engelleyebilir. Bu
nedenle Emerson, dogru Ariza alarm seviyesinin (YUksek veya DUsuKk) bildiri sirasinda ana bilgisayar sistemi tarafindan
okunabilir oldugunu kesin olarak garanti etmez.

Nukleer uygulamalar

Bu belgede aciklanan drlinler niikleer nitelikli uygulamalar i¢in uygun degildir. Nikleer nitelikli donanim veya triin
gerektiren uygulamalarda niikleer nitelikli olmayan Grunlerin kullaniimasi hatali okumalara neden olabilir.

Rosemount nikleer nitelikli Grinler hakkinda bilgi almak icin yerel Emerson Satis Temsilcinizle irtibata gegin.

Verici donanim ayarlari

Montajdan sonra verici elektronik bilesenlerinin tesis ortamina maruz kalmasini dnlemek i¢in devreye alma sirasinda
tlm verici donanim ayarlarini yapin.
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Ele alinan modeller

Asagidaki Rosemount 3051 Vericileri bu kilavuza dahil edilmistir:

+  Rosemount 3051C Coplanar™ Basing Vericisi
— 2.000 psi (137,9 bar) degerine kadar diferansiyel ve élcek basincini dlger.

— 4.000 psia (275,8 bar) degerine kadar mutlak basinci dlcer.

« Rosemount 3051T Sirali Basing Vericisi
— 20.000 psi (1.378,95 bar) degerine kadar mutlak basinci élcer.

* Rosemount 3051L Sivi Seviyesi Verici
— 300 psi (20,7 bar) degerine kadar seviyeyi ve 6zgul agirligi dlcer.

+ Rosemount 3051CF Serisi Akis Olcer
— % ing¢ (15 mm)ila 96 in¢ (2.400 mm) boyutlarindaki hatlarda akisi dlger.

Not

FOUNDATION™ Fieldbus 6zellikli verici i¢in bkz. FOUNDATION™ Fieldbus Protokoltine Sahip
Rosemount 3051 Basing Vericisi Kilavuzu.

PROFIBUS® PA &zellikli verici igin bkz. PROFIBUS™ PA Protokoliine Sahip Rosemount 3051
Basing Vericisi Kilavuzu.

Uriin geri déniistiirme/elden ¢ikarma

Ekipmani geri donustliirmeye 6zen gosterin. Ambalaji yerel ve ulusal yasal mevzuat/
dizenlemelere uygun olarak imha edin.


https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051-foundation-fieldbus-protocol-en-76002.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051-foundation-fieldbus-protocol-en-76002.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051-profibus-pa-protocol-en-76004.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051-profibus-pa-protocol-en-76004.pdf
https://www.emerson.com/global
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Yapilandirma

Genel bakis

Bu bdlimde devreye alma ve montajdan énce tezgah Gzerinde gergeklestirilmesi gereken
gOrevlerin yani sira montajdan sonra gerceklestirilen gorevler hakkinda bilgiler yer alir.

Bu bodlimde ayrica, asagidakiler de dahil olmak Gzere herhangi bir iletisim cihazinin
kullanimiyla ilgili talimatlar bulunmaktadir:

+  AMS Trex gibi Saha iletisim Cihazi
+ AMS Cihaz Yéneticisi gibi HART® ana bilgisayari
+ AMS Cihaz Konfiglratéri Bluetooth® uygulamasi

* Hizh Servis digmeleri veya yerel operator arayuzu (LOI) gibi fiziksel dugmeler

Guvenlik mesajlari

Bu bélumdeki prosedurler ve talimatlar islemleri gerceklestiren personelin glvenligini
saglamak icin 6zel dnlemler alinmasini gerektirebilir. Bkz. Guvenlik mesajlari.

Sistem hazirhgi

HART® tabanli kontrol veya varlik ydnetim sistemleri kullaniliyorsa devreye alma ve montaj
oncesinde bu sistemlerin HART kapasitesini onaylayin. Tum sistemler HART Revizyon 7
cihazlariyla iletisim kuramaz.


https://www.emerson.com/global
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2.3.1

Dogru cihaz surdcusunu onaylama

+ Duzgun iletisim saglamak igin sistemlerinizde en son cihaz strictsinin (DD/DTM™)
yukll oldugunu dogrulayin.

+  Emerson.com veya FieldCommGroup.org adresinden en son DD'yi indirebilirsiniz.

+  Browse by Member (Uyeye Gére Ara) acilir menisiinde, Emerson’in Rosemount is
birimini secin.

+ Istenen Uriind secin.

* Dogru DD'yi bulmak icin cihaz revizyon numaralarini kullanin.

Cizelge 2-1: Rosemount 3051 cihaz revizyonlari ve dosyalari

Yayin tarihi | Cihaz tanimi Cihaz siirlictisii tanimi Inceleme Inceleme
talimatlari | islevselligi
NAMUR HART® HART HART Cihaz Manuel Degisiklik
yazilim donanim yazilim evrensel revizyonu® | belge aciklamasi
revizyonu | revizyonu(® revizyonu®@ | revizyon numarasi
Mart 2023 2.0.xx 2.0.xx 01 7 1M 00809-0100- | @
4007
Nisan 2012 | 1.0xx 1.0xx 01 7 10 00809-0100- |©®
4007
Ocak 1998 Yok Yok 178 5 3 00809-0100- | Yok
4001

(1) NAMUR revizyonu cihazin donanim etiketinde bulunur. Yukarida xx ile gésterilen 3.

*  Bluetooth® baglantisi

« Uygulamaya 6zel yapilandirma

« Tikanmis darbe hatti tanilamalari

*  Gelismis glivenlik

*  Hizli Servis diigmeleri

*  Gradfiksel ekran

(5) Manuel Revizyon BC'ye kadar gecerlidir. Degisiklikler sunlari icerir:

*  HART Revizyon 5 ve 7 secilebilir, gli¢ tanilama

* Guvenlik onayli, Yerel Operatér Araytizii (LOI)

*  Proses
« Olcekli

uyarilari

degisken

*  Yapilandirilabilir alarmlar

* Genisletilen mthendislik birimleri

10

seviye degisikliklerdeki
farkliiklar, NE53 uyarinca tanimlanan kigiik driin degisikliklerini temsil etmektedir. Uyumluluk ve islevsellik
korunur ve tirtinleri birbirinin yerine kullanabilirsiniz.
(2) HART ézellikli bir yapilandirma araci ile HART yazilim revizyonlarini okuyabilirsiniz. Gosterilen deger NAMUR
revizyonlarina karsilik gelen minimum revizyondur.
(3) Cihaz sdrtictist dosya adlari cihaz ve 10_01 gibi DD Revizyonunu kullanmaktadir. HART protokoli, eski
cihaz strtictisd revizyonlarinin yeni HART cihazlariyla iletisim kurmaya devam etmesini saglamak icin
tasarlanmustir. Yeni islevsellige erismek icin yeni cihaz siirticdsini indirmelisiniz. Emerson tam islevsellik
saglamak icin yeni cihoz sdrtict dosyalarinin indirilmesini 6nermektedir.
(4) Manuel revizyon BD veya st icin gecerlidir. Degisiklikler sunlari icerir:

www.Emerson.com
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2.4 Yapilandirma araclari

Vericiyi kurulumdan énce veya kurulumdan sonra yapilandirabilirsiniz. Tim verici
bilesenlerinin kurulumdan énce ¢alisir durumda oldugundan emin olmak icin, vericiyi
tezgah Uzerinde uygun iletisim cihazini ve gu¢ kaynagini kullanarak yapilandirin.

GuUg kaynaginin nasil baglanacag ve bir yapilandirma cihazindan kablolarin nasil takilacagi
hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. Sekil 2-1.

Sekil 2-1: Gug¢ kaynagi ve iletisim cihazi kablo tesisati

A. Gl kaynagi
B. Rezistér
C. Toprak

¥
-
T

Not

Asagidaki yontemlerden biriyle baglantiniz varsa rezistore ihtiyaciniz yoktur:

+  AMS Trex (HART® + power [HART + guc])

+ AMS Cihaz Konfiglratéri Bluetooth® uygulamasi

«  Hizh Servis digmeleri

«  Yerel Operator Araytzi (LOI)

Cizelge 2-2: fletisim cihazi tiiriine gore gii¢ kaynagi ve direng

Iletisim cihazi Gii¢ kaynagi Rezistér
AMS Cihaz Yéneticisi 216,6 Vdc 2250 Q
AMS Trex (HART) 216,6 Vdc 22500
AMS Trex (HART + pwr [HART + | Higbiri Higbiri
gtic))

AMS Cihaz KonfigUratoru 210,5 Vdc Higbiri
Bluetooth®uygulamasi

Hizl Servis dugmeleri 210,5 Vdc Hicbiri

www.Emerson.com
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Cizelge 2-2: iletisim cihaz tiiriine gére gii¢ kaynag ve direng (devami)

Iletisim cihazi Gli¢ kaynagi Rezistér
LOI 210,5 Vdc Higbiri
2.4.1 Saha Iletisim Cihazi ile yapilandirma

AMS Trex hakkinda daha ayrintili bilgi icin bkz. AMS Trex Cihaz {letisim Cihazl.

Sistem hazirligi kisminda belirtildigi Gzere tam islevsellik saglamak igin en yeni Cihaz
Suruculerinin (DD'ler) Saha Iletisim Cihazina yuklenmis olmasi énemlidir. Bkz. Cihaz
Surdcusu (DD) ment agaclari.

Higili bilgiler
Cihaz Surlcusu (DD) mend agaclari

2.4.2 AMS Cihaz Yoneticisi ile Yapilandirma
AMS Cihaz Yéneticisi hakkinda daha ayrintili bilgi icin AMS Cihaz Yoneticisi Urtn sayfasina
bakin.

Tam islevsellik saglamak icin en yeni Cihaz Strtctlerinin (DD’ler) AMS Cihaz Yoneticisine
yuklenmis olmasi 6nemlidir. Bkz. Sistem hazirlidi.

2.4.3 AMS Cihaz Konfiguratoru Bluetooth uygulamasi ile
yapilandirma

AMS Cihaz Konfiglratéri Bluetooth® uygulamasi hakkinda daha ayrintil bilgi icin bkz.
Bluetooth® kablosuz teknolojisi ile yapilandirma.

Iigili bilgiler
Cihaz Surlcusu (DD) mend adaclari

2.4.4 Hizli Servis dugmeleri ile yapilandirma
Asagidaki yapilandirma ve bakim gorevleri icin Hizli Servis digmelerini kullanabilirsiniz:
+ Yapilandirmayi Géruntileme
« Sifir
* Yeniden Ayarlama/Aralik
+ Dongu Testi

* Ekrani Ters Cevirme

12 www.Emerson.com
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Sekil 2-2: Hizli Servis diigmelerinin yeri

Cizelge 2-3: Hizli Servis diigmelerinin calismasi

Sembol Anlam
1. Kaydirin.
l 2. Sol dugmeye tiklayin.
3. Bir sonraki secenege devam edin.

1. Enter.
| | 2. Sag digmeye tiklayin.

3. Bir sonraki adima veya alt menuye gidin.

Scroll (Kaydirma) ve Enter digmeleri, ekran yonine bakilmaksizin sirasiyla ekranin solunda
ve saginda sabittir. 90, 80 ve 270 derecelik donusler icin digmenin yanindaki plastik
parcanin Gzerindeki sembolin dogru calisip calismadigini kontrol edin.

Iigili bilgiler
Hizli Servis dugmeleri

Yerel Operator Arayuzu (LOI) ile yapilandirma

Yapilandirma icin LOI kullanilirken bazi 6zellikler basarili bir yapilandirma igin birden fazla
ekran gerektirir. Girilen veriler ekran bazinda kaydedilir; LOI bu durumu her seferinde LCD
ekranda SAVED (KAYDEDILDI) mesajinin yanip sdnmesiyle belirtir.

Yordam

LOl'yi etkinlestirmek icin Yapilandirma digmesine basin.

13
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Yapilandirma diigmeleri LCD ekranda veya vericinin Gst etiketinin altinda bulunur®
Yapilandirma digme konumlari igin Sekil 2-3 ve yapilandirma digmesi islevselligi icin

Cizelge 2-4 kismina bakin.

Sekil 2-3: Yapilandirma diigmeleri konumlari

£

A. Dabhili yapilandirma diigmeleri
B. Harici yapilandirma diigmeleri

Cizelge 2-4: Yapilandirma dugmesi islemi

Sembol

Anlam

Kaydirma (ekranin sol alt kisminda). Sol digmeye
tiklayin. Bir sonraki secenege devam edin.

Enter (ekranin sag alt kisminda). Sag dugmeye
tiklayin. Bir sonraki adima veya alt menuye gidin.

Tlerleme ¢ubugu (ekran Ust kenari boyunca).
Menude ne kadar ilerlediginizi gosterir. Son iki
secenek Back to Menu (Meniiye Geri D6n) ve
Exit Menu (Menlden Cik) secenegidir. Exit Menu

(Menuden Cik) sonrasinda kaydirma digmesine

basmaya devam ederseniz meni en basindan

tekrarlar.

Not

LOI menu agaglariicin bkz. Yerel operator arayizu (LOI).

(1) LCD ekrana erismek icin yuva kapadgini ¢cikarin.

14

www.Emerson.com



https://www.emerson.com/global

Manuel
00809-0130-4007

Yapilandirma
Subat 2024

2.5

2.5.1

2.5.2

www.Emerson.com

Yapilandirma

Rosemount 3051 Grlntnun her uygulamasi icin vericinin devreye alinmasi ve
yapilandiriimasi amaciyla farkh adimlar gerekebilir. Bu bélimde, vericinizde ortak
yapilandirma gorevlerini gerceklestirmek icin kullanilan prosedurlere genel bir bakig
saglanmaktadir.

DOonguyu manuel olarak ayarlama
Donguyu bozacak veya vericinin ¢ikisini degistirecek veri génderirken veya talep ederken,
proses uygulama déngUsunu manuel kontrole ayarlayin.

Yapilandirma cihazi gerektiginde donglyu manuel olarak ayarlamanizi isteyecektir. Komut
istemi yalnizca bir hatirlatmadir ve bu komut istemini onaylamak dénguyu manuel hale
getirmez. Donguyu manuel kontrole ayri bir islem ile ayarlamaniz gerekir.

Yapilandirma parametrelerini dogrulama

Emerson, prosese kurulumdan 6nce asagidaki yapilandirma parametrelerinin
dogrulamanmasini 6nermektedir:

+ Alarm ve doygunluk seviyeleri
+  Sénimleme

*  Proses degiskenleri

+ Aralik degerleri

+  Etiket

+ Transferiglevi

*  Birimler

Yapilandirma parametrelerini bir iletisim cihazi ile dogrulama

Yordam

1. Alarm ve doygunluk seviyeleri ayarlamak icin Device Settings (Cihaz Ayarlari) >
Setup Overview (Kuruluma Genel Bakis) > Alarm and Saturation Values (Alarm ve
Doygunluk Degerleri) bolimune gidin.

2. Sénumlemeyi ayarlamak icin Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Setup Overview
(Kuruluma Genel Bakig) > Output (Cikis) bélimune gidin.
3. Proses degiskenlerini ayarlayin:

a) Birincil degiskeni ayarlamak icin Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output
(Cikis) > Analog Output (Analog Cikig) > PV Setup (PV Kurulumu) bélimine
gidin.

b) Diger proses degiskenlerini ayarlamak icin Device Settings (Cihaz Ayarlari)
> Communication (Iletisim) > HART > Variable Mapping (Degisken Esleme)
boélumune gidin.

4. Aralk degerlerini ayarlamak icin Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) >

Analog Output (Analog Cikis) > PV Setup (PV Kurulumu) bélimune gidin.

5. Etiketi ayarlamak icin Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Setup Overview (Kuruluma
Genel Bakis) > Device (Cihaz) b6limune gidin.

6. Transfer iglevini ayarlamak icin Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) >
Analog Output (Analog Cikis) > PV Setup (PV Kurulumu) bélimdane gidin.
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7. Birimleri ayarlayin:

a) Basing birimlerini ayarlamak icin Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output
(Cikis) > Pressure (Basing) > Setup (Kurulum) bélimune gidin.

b) Diger birimleri ayarlamak icin Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis)
> Pressure/Flow/Totalizer/Level/Volume/Module Temperature (Basing/Akis/
Totalizér/Seviye/Hacim/Moddl Sicakhgi) > Setup (Kurulum) bélimiune gidin.

Hizli Servis dugmeleri ile yapilandirma parametrelerini
dogrulama
Yordam
1. Harici Hizli Servis dagmelerini bulun. Bkz. Sekil 2-2.
2. MenulyU uyandirmak igin digmelerden birine basin.
3. Ekrandaki istemleri takip ederek diger digmeye basin.
4. View Configuration (Yapilandirmayi Gériintiile) ekranina gitmek icin Scroll
(Kaydirma) ve Enter dugmelerini kullanin.
Yapilandirma parametrelerini Yerel Operatér Arayuzu (LOI) ile
dogrulama
Yordam
1. LOlyi etkinlestirmek icin yapilandirma digmelerinden birine basin.
2. View Config (Yapilandirmayi Goriintule) secimini yapin.
2.5.3 Basing birimlerini ayarlama

16

Basing birimi komutu, bildirilen basing icin 6l¢t birimini ayarlar.

Prosedur, diger degiskenler icin aynidir:

Akis

Totalizor
Seviye

Hacim

Modul Sicakhgi

Istediginiz degiskeni secin ve ardindan Pressure (Basing) yerine istediginiz degiskeni
kullanarak asagidaki proseduru izleyin.

Basing birimlerini bir iletisim cihazi ile ayarlama

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Pressure (Basing) > Setup (Kurulum)
boélumune gidin.

Basing birimlerini Yerel Operator Arayuzu (LOI) ile ayarlama

Yordam

1. LOlyi etkinlestirmek i¢cin dugmelerden birine tiklayin.

www.Emerson.com
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2. Units (Birimler) se¢imini yapin.

Verici cikisini ayarlama (transfer islevi)
Vericide iki ¢ikis ayari bulunur: Linear (Dogrusal) ve Square root (Karekok).

Sekil 2-4 bolumuinde gosterildigi Uzere, karekdk seceneklerinin etkinlestirilmesi analog
¢ikisi akisla orantili hale getirir ve yluzde dortte sabit bir Dusik Akis Kesme ve karekok
analog ¢ikis araliginin yizde besinde bir Disuk Akis Kesme icerir.

Emerson, Diferansiyel Basing (DP) akis uygulamalari igin uygulamalara 6zgu yapilandirma
kullanimi tavsiye eder. Kurulum talimatlari i¢in bkz. Uygulamaya 6zel yapilandirma. Akis

hizi birincil degiskene atandiginda transfer islevi iletisim cihazinda dogrusal ayarlanir ve
karekok olarak degistirilemez. Akis hizi degiskeni, basinca goére otomatik olarak bir karekdk
iliskisine ayarlanir.

Sekil 2-4: 4-20 mA HART® karekék cikisi gegis noktasi

20mA

4mA

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
% Pressure Input

0.5
% Pressure Input

A. Karekok egrisi
B. %5 gecis noktasi
C. %4 gecis noktasi

Verici ¢ikisini bir iletisim cihazi ile ayarlama
Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Analog Output (Analog Cikis) > PV Setup
(PV Kurulumu) > Transfer Function (Transfer Islevi) bolumune gidin.

Verici ¢ikisini Yerel Operator Arayuzu (LOI) ile ayarlayin
Yordam

1. LOlyi etkinlestirmek icin verici Gzerindeki digmelerden birine tiklayin.

2. Extended Menu (Genisletilmis Menii) > Transfer Funct (Transfer Islevi) b6limine
gidin.
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Vericiyi yeniden ayarlama

Aralik degerleri komutu, alt ve Ust aralik analog degerlerinin (4 ve 20 mA noktalari) her
birini bir basing degerine ayarlar. Alt aralik, araligin yazde 0'ini ve Ust aralik noktasi araligin
yuzde 100°Un0 temsil eder.

Uygulamada, degisen proses gerekliliklerini yansitmak igin verici aralik degerlerini gereken
siklikta degistirebilirsiniz. Aralik ve sensoér sinirlarinin tam listesi igin Rosemount 3051 Urln
Veri Sayfasi'nin Specifications (Ozellikler) bélimne bakin.

Vericiyi yeniden ayarlamak icin asagidaki ydntemlerden birini secin. Her yontem
benzersizdir. Proses i¢in en iyi ydnteme karar vermeden 6nce tum sec¢enekleri yakindan
inceleyin.

« Ayar aralik noktalarini manuel olarak yeniden ayarlayin.

+ Basing giris kaynagi ile yeniden ayarlayin.

Vericiyi bir iletisim cihazi ile yeniden ayarlama
Yordam

1. Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Analog Output (Analog Cikis) > PV
Setup (PV Kurulumu) bélimune gidin.

2. Asagidaki islemlerden birini yapin:
« Aralik noktalari girin.

* Range by Applying Pressure (Basing Uygulayarak Aralik) secenegini belirleyin ve
istemleri takip edin.

Vericiyi Hizli Servis dugmeleri ile yeniden ayarlama

Yordam

1. Harici digmeleri bulun. Bkz. Sekil 2-2.

2. MenulyU uyandirmak icin digmelerden birine basin.

3. Ekrandaki istemleri takip ederek diger digmeye basin.

4. Rerange (Yeniden Ayarla) secimini yapmak icin Scroll (Kaydirma) ve Enter
dugmelerini secin.

Vericiyi Yerel Operat6r Arayuzii (LOI) ile yeniden ayarlama

Yordam

1. LOlyi etkinlestirmek i¢in dugmelerden birine tiklayin.
2. Rerange (Yeniden Ayarla) secimini yapin.
3. Asagidaki islemlerden birini yapin:
* Aralik noktalarini manuel olarak girmek icin Enter Values (Degerleri Gir) secimini
yapin.

+ Apply Values (Degerleri Uygula) secimini yapin ve bir basing giris kaynagi
kullanmak icin istemleri izleyin.

Sifir ve Aralik diigmeleriyle yeniden ayarlama

Yordam

1. Harici Zero (Sifir) ve Span (Aralik) digmelerini bulun.

www.Emerson.com
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2. Verici basincini uygulayin.

3. Vericiyi yeniden ayarlayin.
* Aralidi korurken sifirlamayi (4 mA noktasi) degistirmek icin Zero (Sifir) digmesini
en az iki saniye boyunca basil tutun ve ardindan birakin.

« Sifir noktasini korurken aralgi (20 mA noktasi) degistirmek icin Span (Aralik)
dugmesini en az iki saniye boyunca basili tutun ve ardindan birakin.

Sonumleme

Damping (Sénumleme) komutu, vericinin yanit siresini degistirir. Daha yuksek degerler,
hizli giris degisikliklerinin neden oldugu ¢ikis okumalarindaki degisimleri yumusatabilir.

Gerekli yanit siresine, sinyal stabilitesine ve sisteminizdeki diger dongu dinamigi
gereksinimlerine gore uygun Damping (Séntmleme) ayarini belirleyin. Sonimleme

komutu kayan nokta yapilandirmasi kullanir ve 0 - 60 saniye arasinda bir séniimleme
degeri girmenize olanak tanir.

Bir iletisim cihazi ile sénimleme

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > [pick the output you want to set
damping for (such as Pressure or Level) (S6nimlenmesi ayarlamak istediginiz ¢ikisi secin
[6rnegdin Basing veya Seviye]) > Setup (Kurulum) > Damping (S6niimleme) bélimdane gidin.

Yerel Operat6r Araylzi (LOI) ile séniumleme

Yordam

1. LOlYyi etkinlestirmek i¢cin dugmelerden birine tiklayin.
2. Extended Menu (Genisletilmis Meni) > Damping (S6nimleme) bélimune gidin.

Ekrani yapilandirma

LCD ekrani yapilandirma

LCD ekrani uygulama gereksinimlerine gére 6zellestirin. LCD ekran secili 6geler arasinda
gecis saglar.

* Basing
+  Modul sicakhgi
« Aralik yizdesi

+ Analog cikis
* Seviye

* Hacim

« Akis hizi

« Toplam akis
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LCD ekrani bir iletisim cihaziyla yapilandirma

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Display (Ekran) > Display (Ekran) > Display Parameters
(Ekran Parametreleri) bélimune gidin.

LCD ekrani Yerel Operatér Arayuzii (LOI) ile yapilandirma
Yordam

1. LOlyi etkinlestirmek i¢in dugmelerden birine tiklayin.
2. Display (Ekran) secimini yapin.

Grafik LCD ekrani yapilandirma

Ekrani 6zellestirdiginizde grafik LCD ekran size arasindan se¢im yapabileceginiz daha fazla
Ozellik sunar. Ekran secili 6geler arasinda gegis saglar.

* Basing
+  Modul sicakhgi
« Aralik yizdesi

+ Analog cikis
* Seviye

* Hacim

« Akis hizi

« Toplam akis

+  HART® uzun etiketi

+ Alarm anahtari durumu
* Guvenlik durumu
Gelismis ekran ayarlari

Grafik LCD ekran icin ek ayarlari Advanced display settings tab (Gelismis ekran ayarlari
sekmesi) alaninda yapilandirabilirsiniz.

. Sek_iz farkli dilden birini secebilirsiniz:
— Ingilizce
— Cince
— Fransizca
— Almanca
— Tltalyanca
— Portekizce
— Rusca
— Ispanyolca
« Kullanilan ondalik ayiricisi turtnu belirtin: virgul ya da nokta.

+ Olcek ve mutlak vericiler icin GP veya AP birimi etiketini etkinlestirebilirsiniz. Ornegin,
birimler psi ise ve GP/AP birimi etiketi etkinse birimler grafik ekranda su sekilde
gOsterilir: psi-g veya psi-a.

www.Emerson.com
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+ Arka plan isi@ini agin veya kapatin.

* Ekranda bulunan ondalik basamak sayisini varsayilan degerden bir asagi ya da bir
yukari ayarlayin.

Verici bas asagi monte edilmis ise grafik LCD ekrani 180 derece dondirmek icin yazilimi
kullanin. 90 derece veya 270 derecelik donus gerektiren kurulumlar icin ekrani 90 derecelik
artislarla manuel olarak da déndurebilirsiniz.

Grafik LCD ekrani bir iletisim cihazi ile yapilandirma

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Display (Ekran) > Display (Ekran) > Display Parameters
(Ekran Parametreleri) bolumune gidin.
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2.6.1

Uygulamaya 6zel yapilandirma

Akis hiziicin yapilandirma

Akis hizi yapilandirmasi sayesinde basing birimleri ile kullanici tanimli akis birimleri
arasinda bir iliski olusturabilirsiniz. Ozel bir akis hizina sahip bir basing tanimlayarak verici,
basing okumasini dogrusal bir akis hizi ¢ikisina dénustirmek icin bir karekok ¢ikarma islemi
gerceklestirecektir.

Akis hizi yapilandirmasi asagidaki parametreleri icerir:
« Akis birimleri: Akis hizi i¢in kullanici tarafindan belirtilen birimler
+ Girilen akis hizi: Kullanici tarafindan belirtilen akis hizi

+  Akis oranli basin¢@: Girilen akis hizinda kullanici tarafindan belirlenen basing.

Akis hizini bir iletisim cihaziyla yapilandirma

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Flow (Akis) > Setup (Kurulum) >
Configure Flow (Akisi Yapilandir) bélimune gidin.

Dusuk akis kesme yapilandirma

Emerson dusuk akish veya akis olmayan bir durumda stabil bir ¢ikis elde etmek ve
proses gurultisinden kaynaklanan sorunlari 6nlemek icin dustk akis kesme islevinin
kullanilmasini 6nemle tavsiye etmektedir.

Dusuk akis kesmeyi anlamada yardimci olacak iki temel tanim vardir:

Basing kesme Saha cihazinin akis hizini 8lgmeyi durduracadi basing. Olcllen basing
degeri kesme degerinden disukse cihaz akis hizini sifir olacak sekilde hesaplar.
Basing verme Saha cihazinin akis hizini 8lgmeye baslayacagi basing. Olcllen basing
degeri kesme degerinden fazla ise cihaz akis hizini 6lcmeye baslar.

Dustik akis kesmeyi bir iletisim cihaziyla yapilandirma

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Flow (Akis) > Setup (Kurulum) > Low
Flow Cutoff (Dustiik Akis Kesme) bélumiine gidin.

Akis hizi 6rnegi icin yapilandirma

Tam 6lgekli akis hizinin 68 °F'de 100 inH,O'luk bir diferansiyel basinci ile saatte 20.000 ABD
galonu oldugu bir su akisi uygulamasinda bir orifis plakasi ile birlikte bir diferansiyel basing
vericisi kullanin. Dusuk akis kesme icin basing kesme ve basing verme degerleri 68 °Fde 0,5
inH,0 olarak ayarlanacaktir.

Bu bilgilere dayanarak yapilandirma su sekilde olur:

(2) Basing ve akis arasinda bir iliski kurulmasina yardimci olmasi icin DP Akis Boyutlandirma ve Secim Araci’ni
kullanabilirsiniz
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Cizelge 2-5: Akis hizi yapilandirmasi igin girilen degerler 6rnegi

Parametre Deger

Akis hizi birimleri USGPH

Girilen akisg hizi 20.000 USGPH

Akis oranli basing 68 °F'de 100 inH,0

Dusuk akis kesme Kesme modu: Ac1k

Basing kesme degeri 68 °F'de 0,5 inH,0

Basing verme degeri 68 °F'de 0,5 inH,0

2.6.2

www.Emerson.com

Sekil 2-5: Akis hizi 6rnegi icin AMS Yapilandirma ekrani

[008F Rev. 11] - AMS Device Manager

Time: | Current

4 Process Variables

Analog Output  Pressure Flow Totalizer  Llevel  Volume  Module Temperature  Process Alert1  Process Alert 2
Device Overview R
Variables

Readings Setup
4 Device Settings

Senip Cvervion Flow Rate Flow Units Damping
Ooutpt 447087 USGPH [uscer | 040 | seconds
Security Configure Flow
Dk Entered Flow Rate
Calibration 20000.00 | USGPH
Restore/Restart

Pressure at Flow Rate
Device Information

100.00 | inH20...

8
2
| Diagnostics 5
When changing the flow configuration, review o=
! Maintenance the totalizer configuration and/or clear the
I Compare totalizer if necessary.

Differential Pressure

Low Flow Cut-off

Cut-off Mode
on

Pressure Cut-off Value 5
0.50 | inH20... é
Pressure Cut-in Value
v

50 | inH20...

II

Differential Pressure

Toplam akis icin yapilandirma

Akis totalizéra, zaman icinde 6lcim noktanizi gecen akis miktarini takip eder. Toplam akis
¢ikisi yapilandirilan akis hizini izler ve asagidaki girisleri gerektirir:

Totalizér birimleri Akis hizinin kitle veya hacim bileseni ile iliskili 6l¢U birimi. Maksimum
alti karakter.

Akis zaman birimi  Akis oraninin zaman bileseni ile iliskili 6l¢U birimi.
Ornek

USGPH akis hizi igin totalizdr birimi USGAL, akis zaman birimi ise saat olur.

iletisim cihazinda toplam akis yapilandirildiginda akis birimi kolaylik saglamak tzere
iletisim cihazinda goéruntilenir.

Yon
Totalizor asagidaki akis yonlerini desteklemek tzere yapilandirilabilir:

fleri akig Sadece ileri yondeki akisi izler (pozitif diferansiyel basing).
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Geri akisg Sadece ters yondeki akisi izler (negatif diferansiyel basing).
Bratakis  Brit akis = ileri akis + Geri akis
Net akig Net akis = Ileri akis - Geri akis

Maksimum deger

Totalizérun 6lcebilecegi maksimum deger géruntdlenir.

Birim dénustiirme faktori

Totalizore 6zel 6l¢u birimini tanimlamak icin kullanilir.

Ornek Giris yapilan birim USGPH ise ve istediginiz totalizér degeri binlerce USGAL,
MUSGAL ise 0,007'lik bir dontsturme faktorid USGALT MUSGAL'e donUsturecektir.
Istediginiz totalizor degeri USGAL ise 1'den blyuk bir birim donustirme faktoru

kullanin.

Toplam akisi bir iletisim cihazi ile yapilandirma

Yordam

1. Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Totalizer (Totalizér) > Setup

(Kurulum) bélimiine gidin.

Sekil 2-6: Akis totalizér 6rnegi icin AMS yapilandirma ekrani

4 Process Variables

) . Analog Output Pressure Flow Totalizer Level Volume Module Temperature Process Alert 1 Process Alert 2 3
Device Overview
Variables
4 Device Settings Totalized Flow Totalizer Units Direction
Setup Overview 105282663 MUSGAL MUSGAL Forward Flow Only v
Output Flow Unit of Time Max Value
S [ Running Hours - 1000000000 MUSGAL
Communication
Display Flow Units
Calibration Control USGPH

Restore/Restart Totalizer Mode

Device Informatic|
v ) Totalizing v
I Diagnostics

' Maintenance ’ B Clear Totalizer ‘

 Compare

Unit Conversion Factor

Enter the totalizer's ‘Unit Conversion Factor' in the box
below.

To totalize in the same unit as flow, enter a value of 1.
Example: If the 'Flow Unit' is "Ib/sec” and the ‘Totalizer
Unit' is "Ibs”, enter 1.

To totalize in a different unit than flow, take the 'Flow
Unit' divided by the desired 'Totalizer Unit' and enter
the result in the ‘Unit Conversion Factor' box. Example:
If the 'Flow Unit' is "gallons/sec" and the ‘Totalizer Unit'
is "thousands of gallons”, enter 0.001 (0.001 = 1

gallon /1000 gallons).

0.001000

2. Totalizor yapilandirildiginda ve totalizasyona baslamaya hazir oldugunuzda

asagidakileri yapin:

a) Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikig) > Totalizer (Totalizor) >

Control (Kontrol) bolimdine gidin.

b) Totalizer Mode (Totaliz6r Modu) dederini Stopped (Durduruldu) olarak

ayarlayin.

c) Clear Totalizer (Totalizéri Temizle) yonetimini ¢calistirin.

d) Totalizer Mode (Totalizé6r Modu) dederini Totalizing (Totalize

Ediliyor) olarak ayarlayin.
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Not
Donanim Security (Glvenlik) anahtari veya yazilim Guvenlik ayari On (Aglk) ise
totalizéru temizlemek mimkun degildir.

Seviye i¢in yapilandirma

Seviye yapilandirmasi ile 6lgllen basing birimleri ile istenilen seviye birimleri arasinda bir
iliski olusturacak sekilde basing vericinizi seviye birimlerinde ¢ikisa dénusturebilirsiniz.

Bu iliskiyi dogrudan tanimlamak i¢in maksimum seviyedeki maksimum basinci ve minimum
seviyedeki minimum basinci girin.

Yapilandirmayi basitlestirmek ve seviye élcimuyle iliskili benzersiz uygulamalari belirlemek
icin Emerson, vericiyi seviye 6lcmek Uzere hizli ve kolay bir sekilde yapilandirmak amaciyla
dahili seviye yapilandiricisint kullanmanizi dnerir.

Seviye yapilandirma parametreleri

Seviye konfiglratdri basing ve seviye arasindaki iliskiyi asagidaki parametreleri kullanarak
hesaplar:

Seviye birimleri Seviye dl¢ctimu i¢in kullanici tarafindan segilebilir birimler
Tank yapilandirmasi Havalandirmali veya basinch tank
Teknoloji Secim tank yapilandirmasina baghdir.

* Kilcal uzak contalar
+ Dogrudan montaj

+ Darbe borulari (1slak veya kuru bacak)

Maksimum seviye Olgulebilecek maksimum seviye

Minimum seviye Olgulebilecek minimum seviye

Proses sivisi 6zgiil Proses sivisinin 6zgul agirhgi

agirhgi
Varsa:

Basing muslugu Yiksek yan proses baglantisi ile verici arasindaki dikey mesafe
yapilandirmasi

Doldurma sivisi Uzak sizdirmazlik kilcal sistemi ile kullanilan doldurma sivisi
Islak bacak Dusuk basingli 1slak bacak yuksekligi

Islak bacak 6zgil agirhgr Islak bacagin 6zgul agirhgi

Seviye icin yapilandirma

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Level (Seviye) > Level Configurator
(Seviye KonfigUratoriy)

Seviye okumasini ayarlama

Seviyeyi yapilandirdiktan sonra, verici seviye okumasini istenen seviyeyle eslesecek sekilde
degistirmek icin seviye okumasini ayarla secenegini kullanabilirsiniz. Bu ayar ortam sicakhigi
etkileri veya mesafe 6lcim hatalari gibi ¢esitli montaj degiskenlerinin etkilerini ortadan
kaldirmak icin kullanilabilir.
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Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Level (Seviye) > Calibration (Kalibrasyon)
> Adjust Level Reading (Seviye Okumasini Ayarla) bélimune gidin.

Seviye 6rnegi icin yapilandirma

Seviye 6lcimlu basingh bir tank kurulumunda iki uzak conta iceren Rosemount 3051C
diferansiyel basing kullanin.

Tankin yuksek tarafinda dogrudan monte edilen bir conta vericisi ve Silikon 200 dolum
sivisi ile kilcal baglantili bir algak taraf uzak contasi vardir. Proses sivisi, 6zgul agirhgi 1 olan
sudur. Verici, sifir seviye olarak tanimlanan alt musluk Gzerine monte edilir ve alt kenar
contasi ise 10 fit yukariya monte edilir. Level Configurator (Seviye Konfigliratérii) yontemi
hem minimum hem de maksimum duzeyde basing olusturmak icin yapilandirmada size yol
gosterir.

Sekil 2-7: Seviye Konfigtliratéri birim bilgisi ekrani

[008F Rev. 11] - AMS Device Manager
Level Configurator

Select the following unit information:

Feet v

(7) | Next | | Cancel |

Sekil 2-8: Seviye Konfigliratorii tank yapilandirma ekrani

[008F Rev. 11] - AMS Device Manager
Level Configurator

Select the tank configuration:

Pressurized Tank (dual process connection) v

() Next | | Cancel
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Sekil 2-9: Seviye Konfigiiratéri teknolojisi ekrani

[008F Rev. 11] - AMS Device Manager

Level Configurator

Select the technology:

| Capillary System v

(2] | Next | | Cancel |

Sekil 2-10: Seviye Konfigliratoru Su Geri Besleme Ekrani

[008F Rev. 11] - AMS Device Manager

Level Configurator

Level Configurator

Enter the required information:

Maximum Level (L2)

| 1000 | Feet

Minimum Level (L1)

| 000 | Feet

Process Fluid Specific Gravity

[ 1.000 |

Set Vertical Distance Between Process
Connections:

Vertical Distance (D1)

10.00 | Feet

Fill Fluid
L Silicone 200 Gl

(7] Next | | Cancel I

Seviye Konfigiiratdri yontemini tamamlandiktan sonra Level Output (Seviye Cikisi)
ekraninda degerlerin beklendigi gibi ayarlandigini onaylayin.
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Sekil 2-11: Seviye Cikisi ekrani

B (008F Rev. 11] - AMS Device Manager

- X

Time: | Current

4 Process Variables
Device Overview
Variables

4 Device Settings
Setup Overview
Output
Security
Communication
Display
Calibration
Restore/Restart
Device Informatic

Diagnostics
Maintenance

Compare

Ready

Analog Output  Pressure  Flow  Totalizer

Level Volume

EMRSN\bradbur

Module Temperature Process Alert 1 Process Alert 2 HART

Readings
Level

977 Feet

Sensor Limits
Upper

2090 Feet
Lower

-2461 Feet

Calibration

Level Adjustment

000 Feet

‘ Y Adjust Level Reading

Setup
Level Units
Feet
Damping
[ 040 | Seconds

For guidance on how to configure the device
to measure level, use the ‘Level Configurator'
below.

’ % Level Configurator

Maximum Level Configuration
Maximum Level (L2)

10.00 | Feet
Pressure at Max Level

7.80 | inH20..

Minimum Level Configuration

Minimum Level (L1)

‘ @, Clear Level Adjustment

000 | Feet
Pressure at Min Level

-112.20 | inH20. B

Seviye okumasini en fazla (20,90 - (-24,61))*0,03 = 1,37 fit degerine ayarlamak i¢cin Adjust
Level Reading (Seviye Okumasini Ayarla) ydntemini kullanabilirsiniz. Bu érnekte, seviyeyi
mevcut degeri olan 9,77 fitten maksimum 11,14 fite kadar veya minimum 8,4 fite kadar
ayarlayabilirsiniz. Daha fazla ayarlama yapmak icin, ¢ikisi istenen degere dlzeltmek tzere
Minimum Seviye ve/veya Maksimum Seviyeyi manuel olarak glincellemeniz gerekir.

2.6.4

Hacim icin yapilandirma

Basing vericinizi hacim birimlerinde cikis yapacak sekilde yapilandirmak igin Tanki
Yapilandir ydntemini kullanin.

Bu yontem, bes standart tank geometrisinden birini secmenize veya seviye ile hacim
arasinda bir iliski olusturmak icin cihazi bir cemberleme tablosu ile yapilandirmaniza olanak

tanir.

Hacim yapilandirma parametreleri

Hacmi seviyenin bir islevi olarak hesaplamak tzere bes standart tank geometrisinden
herhangi birini kullanacak sekilde yapilandirabilirsiniz.

Standart tank geometrileri, tim tank hacmini dogru sekilde hesaplamak icin sifir
seviyesinin tankin geometrik tabaninda oldugunu varsayar. Sifir seviye noktaniz
tankin geometrik tabaninin tzerindeyse hacim okumasini asagidaki yollardan biriyle
dizeltebilirsiniz:

+ Level Configuration (Seviye Yapilandirmasi) penceresindeki seviye okumasini ayarlayin.

+ Seviye ve hacim iliskisini yapilandirmak icin bir serit sarma tablosu kullanin.

Tanki Yapilandir yontemi, asagidaki parametreleri kullanarak seviye ve hacim arasinda bir
iliski olusturur:

Tank tipi

28
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+ Dikey konik
+ Yatay konik
+ Dikey silindir
+ Yatay silindir
« Ozel
Hacim birimleri ~ Hacim 6lcuim igin kullanic tarafindan segilebilir birimler

Seviye birimleri  Seviye 6lcimu icin kullanici tarafindan segilebilir birimler. Bu
yontemdeki seviye birimi secimi degisiklikleri seviye cikisini ginceller.

Tank uzunlugu (L) Tankin uzunlugu, kiire veya 6zel tank tipi icin gerekli degildir
Tank yaricapi (R)  Tankin yaricapi, 6zel tank tipi icin gerekli degildir
Ozel tank tipi icin parametreler

gerit sarma noktasi  Seviye ve hacmi iliskilendirmek icin kullanici tarafindan girilen

sayisi nokta sayisi. En az 2 ve en fazla 50.
Seviye ve hacim Her serit sarma noktasi icin bir seviye ve hacim girin.
Not

Seviye ve hacim degerleri sifirdan buyuk olmalidir. Her serit sarma noktasina iligskin girigler
hem seviye hem de hacim i¢in artan degerlere sahip olmaldir ve maksimum seviyeyi
asmamalidir.

Serit Sarma Noktasi 1'deki seviye girisinin altindaki seviyeler, Serit Sarma Noktasi 1'deki
hacmi verir. Serit sarma tablosunda en ylksek seviyenin tzerindeki seviyeler girilen

en yuksek hacmi verir. Her iki durumda da size sorunu bildirmek i¢in hacim okumasi
Degraded (Azalmig) durumunu gdsterir.

Hacmi bir iletisim cihaziyla yapilandirma

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Volume (Hacim) > Setup (Kurulum) >
Configure Tank (Tanki Yapilandir) bélimune gidin.

Ayrintili verici kurulumu

Alarm ve doygunluk degerlerini yapilandirma

Normal ¢alisma sirasinda verici, alt ve Ust doygunluk noktalarindan gelen basinglara yanit
olarak ¢ikisi verir. Basing sensor sinirlarinin disina ¢ikarsa veya ¢ikis doygunluk noktasinin
disina cikarsa ¢ikis, iliskili doygunluk noktasiyla sinirlandirilir.

Rosemount 3051 Verici otomatik ve surekli olarak otomatik tanilama rutinlerini
gerceklestirir. Otomatik tanilama rutininde bir ariza tespit edilirse verici, ¢ikisi yapilandirilan
alarma ve alarm anahtarini konumuna goére degere ayarlar. Bkz. Alarm anahtarini hareket
ettirme.

Cizelge 2-6: Rosemount 3051 alarmi ve doygunluk degerleri

Seviye 4-20 mA doygunlugu 4-20 mA alarmi

Duasuk 3,9 mA <3,75mA
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Cizelge 2-6: Rosemount 3051 alarmi ve doygunluk degerleri (devami)

Seviye 4-20 mA doygunlugu 4-20 mA alarmi

Yiksek 20,8 mA 221,75 mA

Cizelge 2-7: NAMUR uyumlu alarm ve doygunluk degerleri

Seviye 4-20 mA doygunlugu 4-20 mA alarmi
Dusuk 3,8 mA <3,6 mA
Yuksek 20,5 mA 222,5mA

Cizelge 2-8: Ozel alarm ve doygunluk degerleri

Seviye 4-20 mA doygunlugu 4-20 mA alarmi
Dusuk 3,7-39mA 3,6-3,8mA
Yiksek 20,1-22,9 mA 20,2-23,0mA

+ DusUk alarm seviyesi, dusuk doygunluk degerinden en az 0,1 mA disik olmahdir.

+ Yuksek alarm seviyesi, yiksek doygunluk seviyesinden en az 0,1 mA yiksek olmalidir.

Alarm ve doygunluk degerlerini bir iletisim cihazi ile
yapilandirma
Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Setup Overview (Kuruluma Genel Bakig) > Alarm and
Saturation Values (Alarm ve Doygunluk Degerleri) > Configure Alarm and Saturation
Values (Alarm ve Doygunluk Degerlerini Yapilandir) bélimune gidin.

Alarm ve doygunluk degerlerini Yerel Operator Arayiizi (LOI) ile
yapilandirma
Yordam

1. LOlyi etkinlestirmek i¢in dugmelerden birine tiklayin.

2. Extended Menu (Genisletilmis Men(i) > Alarm Sat. Values (Alarm Doygunluk
Verileri) bolimune gidin.

2.7.2 Proses uyarilarini yapilandirma

Dinamik proses degiskeni ile kullanmak icin yapilandirabileceginiz iki proses uyarisi vardir.

Dinamik proses degiskenleri:

* Basing
« Akis Hizi
+ Totalizor
* Seviye
* Hacim

+ Modul Sicakhgi
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Proses uyarilari birbirinden bagimsizdir. HART® Durum Uyarisi veya Analog Cikis alarmi
aracihigiyla bildirim almak i¢in bu uyarilari kullanabilirsiniz. Proses uyarilari HART degisken
atamalarindan bagimsiz olarak herhangi bir dinamik degiskenle tetiklenebilir. Bu, bir
Analog Cikis Alarminin HART birincil degiskenine atanmamis olsalar bile yukarida listelenen
dinamik proses degiskenlerinin herhangi biri tarafindan tetiklenmesi anlamina gelir.
Proses uyarisi yapilandirma parametreleri

Her bir proses uyarisini yapilandirmak icin Configure Process Alert (Proses Uyarisini
Yapilandir) ydntemini kullanin. Asagidaki parametreleri yapilandirabilirsiniz.

Bildirim Modu

Bildirim yontemini ayarlar veya proses uyarisini devre disi birakir.
* Uyariyi Devre Disi Birak

+  HART® Durum Uyarisi

+ Analog Cikis Alarmi

izlenen Cihaz Degiskeni

Proses uyarisinin izledigi dinamik degisken.

* Basing
« Akis Hizi
+  Totalizor
* Seviye
* Hacim

*  Modul Sicakhgi

Etkinlestirme Tetikleyicisi

Dinamik degisken asagidaki seceneklerden biri oldugunda proses uyarilarini aktif hale
getirir:

+ Ust Yiksek Taraf
+ Alt Alcak Taraf
+ I¢Pencere

* Dis Pencere

Yiksek Uyari Degeri

izlenen Cihaz Degiskeni bu ylksek esigi astiginda proses uyarisi yapilandirilan islemi
Ustlenir. (Alt DUsuk Taraf etkinlestirme tetikleyicisi icin kullaniimaz.)

Diisuk Uyari Degeri

izlenen Cihaz Degiskeni degeri bu dusuk esigi astiginda proses uyarisi yapilandirilan islemi
Ustlenir. (Ust Yuksek Taraf etkinlestirme tetikleyicisi igin kullanilmaz.)

Aralikli Uyari Azaltma

Dinamik proses degiskeni uyari esiklerinden birinin yakininda dalgalanirken proses
uyarisinin tekrar tekrar etkinlestirilmesini veya devre disi birakilmasini énlemek igin iki
farkh yaklagim.

Ol bant Proses uyarisinin bildirilmeyecegi Uyar Degeri tetikleyicisinin étesinde, izlenen
Cihaz Degiskeni ile ayni birimlerde girilen kullanici tanimli bir aralk.
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Gecikme Uyari algilamasindan sonra proses uyarisinin bildirilmeyecegi kullanici tanimh
stire (maksimum 30 saniye).
Uyari Adi Cihaz ekraninda uyari igin gosterilecek ad.
Yiksek Uyari Degeri, Dusuk Uyari Degerinden yuksek olmalidir. Her iki uyari degeri de
dinamik proses degiskeninin aralik sinirlari icinde olmalidir.
Islem uyarilarini bir iletisim cihazi ile yapilandirma
Yordam
Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Process Alert (1 or 2) (Proses Uyarilari [1
veya 2]) > Alert Settings (Uyari Ayarlari) > Configure Process Alert (1 or 2) (Proses Uyarisini
Yapilandir [1 veya 2]) bélumune gidin.
2.7.3 Cihaz degiskenlerini yeniden esleme
Verici birincil, ikincil, Ggincl ve dérdincil degiskenlerini (PV, SV, TV ve QV) yapilandirmak
icin yeniden egleme islevini kullanin.
Birincil degiskeni se¢gmek igin Yerel Operatér Arayuzinu (LOI) kullanabilirsiniz. Ote yandan
SV, TV ve QV'yi ayarlamak icin bir Saha Iletisim Cihazi, AMS Cihaz Yéneticisi veya AMS Cihaz
Konfiglratori Bluetooth® uygulamasi kullanmalisiniz.
Not
Birincil degisken olarak atanan degisken 4-20 mA cikisi saglar. Olasi birincil degiskenler
sunlardir:
* Basing
*  Seviye
* Hacim
«  Akis
+  Totalizér
Cihaz degiskenlerini bir iletisim cihazi kullanarak yeniden
esleme
Yordam

1. Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (Cikis) > Analog Output (Analog Cikis) >
PV Setup (PV Kurulumu) > Primary Variable (Birincil Degisken) bolimune giderek
birincil degiskeni secin.

2. Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Communication (iletisim) > HART > Variable
Mapping (Degisken Esleme) bolimune giderek ikincil degiskeni, G¢uncll degiskeni
ve dorduncul degiskeni esleyin.

Birincil degiskeni Yerel Operatér Arayuzu (LOI) ile yeniden
esleme
Yordam

1. LOlyi etkinlestirmek i¢in dugmelerden birine tiklayin.
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2. Extended Menu (Genisletilmis Men) > Assign PV (PV Ata) bélimune gidin.

Bluetooth® kablosuz teknolo

Yordam

isi ile yapilandirma

1. AMS Cihaz Konfiguratéru'ni baslatin.
Bkz. Emerson Alan Cihazlari icin AMS Cihaz KonfigUratora.

2. Baglanmak istediginiz cihazi secin.
3. Ilk baglantida, secilen cihazin anahtarini girin.
4. Sol Ustte, istediginiz cihaz menusine gitmek icin menu simgesini segin.

Bluetooth® UID'si ve anahtari

Benzersiz Tanimlayiciyl (UID) ve anahtari surada tek kullanimlik kagit etiket Gzerinde
bulabilirsiniz:

+ Cihaz
«  Terminal blok kapagi

*  GoOruntiuleme Unitesi

Sekil 2-12: Bluetooth guivenlik bilgileri

000
_,_,,,_,n@

UID: 00-00-00-00-00-00
KEY: YC0000000¢ []

Verici tanilamayi yapilandirma

Bu bdlimdeki tanilama ve servis islevleri dncelikli olarak alan kurulumu sonrasinda
kullanima yoneliktir.
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DOngu batunlagu tanilamasini yapilandirma

Elektrik ddngusunun butinligunt tehlikeye sokabilecek sorunlari tespit etmek icin dongu
batunligu tanilamayi kullanabilirsiniz.

Bazi 6rnekler:

+ Kablo bdlmesine su girisi ve terminallerle temas

* Kullanim émrintn sonuna yaklasmis dengesiz bir gt kaynagdi
+ Terminallerde agir korozyon

Teknoloji, bir verici kurulup calistinldiginda, elektrik déngusinutn dogru kurulumu yansitan
temel bir karakteristige sahip oldugu 6nermesine dayanmaktadir. Verici terminal voltaji
temel degerlerden saparsa ve kullanici tarafindan konfigure edilmis esigin disindaysa
vericide bir HART® uyarisi veya analog alarm olusabilir.

Tanilamayi kullanmak icin dncelikle vericiyi taktiktan sonra elektrik dongusu icin bir temel
karakteristik olusturmalisiniz. D6ngu, bir digmeye basilarak otomatik sekilde karakterize
edilir. Bu, 4-20 mA arasindaki calisma bdlgesi boyunca beklenen terminal gerilim degerleri
icin dogrusal bir iliski olusturur. Bkz. Sekil 2-13.

Sekil 2-13: Temel calisma bdlgesi

A. Terminal gerilimi
B. 4mA

C. Cikis akimi

D. 20 mA

Genel bakis

Emerson vericiyi Loop Integrity (Déngu Butlnliiga) varsayilan olarak kapali ve
hicbir déngu karakterizasyonu gerceklestiriimeden gonderir. Verici takildiginda ve
calistinldiginda Déngu Butunlaga tanilama islevinin ¢calismasi icin bir déngu
karakterizasyonu gerceklestirmeniz gerekir.

Bir dongu karakterizasyonu islemi baslattiginizda verici, dizgin calisma icin déngtide
yeterli g olup olmadigini kontrol eder. Ardindan verici, temel deger olusturmak ve izin
verilen maksimum terminal gerilimi sapmasini belirlemek icin analog ¢ikisi hem 4 hem de
20 mA'ya yonlendirecektir. Bu islem tamamlandiginda Terminal Voltage Deviation Limit
(Terminal Gerilim Sapmasi Sinir1) adli bir hassasiyet esigi girersiniz ve bu esik degerinin
gecerli oldugundan emin olmak igin bir kontrol yapilir.

Doénguyu karakterize ettiginizde ve Terminal Gerilimi Sapma Sinirini ayarladiginizda Déngu
BUtunlugu tanilamasi elektrik déngustnu sapmalara karsi temel degere gore etkin olarak
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izler. Terminal gerilimi beklenen temel degere gére degistiyse, yapilandirilan Terminal
Gerilimi Sapma Sinir1 asildiginda verici bir uyari veya alarm olusturabilir.

Gelismis HART® Tanilama 6zellikli Rosemount 3051 Basing Vericisindeki déngii butiinlag
tanilamasi, yaygin arizalari tespit etmek i¢in beklenen degerlere karsi terminal
gerilimindeki degisiklikleri izler ve tespit eder. 4-20 mA ¢ikisinda tim elektrik arizalarini
tahmin etmek ve tespit etmek mumkudn degildir. Bu nedenle Emerson, déngu batinligu
tanilamasinin her kosulda arizalari dogru bir sekilde tespit edecegdini kesinlikle garanti
edemez.

Terminal gerilimi

Bu alan, volt olarak gecerli terminal gerilim degerini gdsterir. Terminal gerilimi dinamik bir
degerdir ve dogrudan mA cikis deg@eriyle alakalidir.

Terminal gerilim sapmasi siniri

Beklenen gerilim degisikliklerinin yanlis arizalara neden olmayacagi kadar bayuk bir
terminal gerilim sapmasi siniri ayarlayin.

Sekil 2-14: Gerilim sapmasi siniri

Ll

o

A. Gerilim sapmasi siniri
B. Terminal gerilimi
C. Uyani

Elektrik dongusundeki degisiklikler

Elektrik déngusiindeki ciddi degisiklikler, HART® iletisimini veya alarm degerlerine ulasma
Ozelligini engelleyebilir. Bu nedenle Emerson, dogru Ariza alarm seviyesinin (Yuksek veya

Dusuk) bildiri sirasinda ana bilgisayar sistemi tarafindan okunabilir oldugunu kesin olarak
garanti etmez.
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Direng

Bu deger, karakterize dongu proseduru sirasinda 6lculen elektriksel déngunun hesaplanan
direncidir (Qs cinsinden). DOngl montajinin fiziksel durumundaki degisiklikler nedeniyle
direngte degisik meydana gelebilir. Zaman icinde direncteki degisikligi gérmek icin temel
degeri ve 6nceki temel degerleri karsilastirabilirsiniz.

Gug¢ kaynagi

Bu deger, karakterize dongu proseduru sirasinda 6lgilen elektriksel dongiiniin hesaplanan
gug kaynadi gerilimidir. Gug¢ kaynaginin azalan performansi nedeniyle bu degerde degisik
meydana gelebilir. Zaman i¢inde gu¢ kaynagindaki degisikligi gérmek icin temel degeri ve
onceki temel degerleri karsilastirabilirsiniz.

Karakterize dongu

Vericiyi ilk kez kurduktan sonra veya elektrik dongusu ézelliklerini kasith olarak
degistirdikten sonra doéngu karakterizasyonunu baslatmaniz gerekir.

Ornekler:
+ Sistem gug kaynagi seviyesini veya dongu direncini degistirme
+ Verici Uzerindeki terminal bloklarini degistirme

+  Vericiye Kablosuz THUM" Adaptéri ekleme

Not
Emerson, ¢ok baglantih modda calistirilan vericiler icin déngu butinltgu tanilamasini
Onerilmez.

Déngl butunluagu eylemi

Gerilim sapmasi ayarlanan siniri astiginda, g olasi eylem yapilandirabilirsiniz:
+ Tanilamayi Devre Digi Birakma

+  HART® Durum Uyarisi

+ Analog Cikis Alarmi

Uyari veya alarm ayarinin kilidi agilmistir. Déngu karakteristiginde yapilan degisiklikler
nedeniyle gerilim sapmasi izin verilen gerilim sapmasi sinirina geri dénerse, uyari etkin
uyarilardan silinir ancak tanilama gunltginde gérinmeye devam eder.

Déngu butunligia tanilamasini bir iletisim cihaziyla
yapilandirma

Yordam

Diagnostics (Tanilama) > Alerts (Uyarilar) > Loop Integrity Diagnostic (Déngi Butiinligi
Tanilamasi) > Settings (Ayarlar) > Configure Loop Integrity (D6ngl Batunltguni
Yapilandir) bolimune gidin.

2.9.2 Tikanmig darbe hatti tanilamasini yapilandirma
Tikanmis darbe hatti tanilamalari, tikanmis darbe hatlarini erken tespit etmenin bir
yoludur.

Teknoloji, tim dinamik islemlerin normal sekilde calisma sirasinda benzersiz bir gurultu
veya varyasyon imzasina sahip oldugu temeline dayanir. Bu imzalardaki degisiklikler,
proseste énemli bir degisikligin meydana gelecegine veya geldigine isaret ediyor olabilir.
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Benzersiz imzanin algilanmasi, gurultiyl veya varyasyonu karakterize eden ve dlgen
istatistiksel parametreleri hesaplamak icin elektronik bilegsenlerdeki yazihmi kullanir.
Bu istatistiksel parametreler giris basincinin ortalama, standart sapma ve varyasyon
katsayisidir (standart sapmanin ortalamaya orani).

Verici, proses gurtltisinden veya ilgili varyasyondan nokta degisiklikleri nedeniyle
proseste yavas degisiklikleri ayirt etme 6zelligine sahiptir.

Sekil 2-15: Proses giiriiltisii veya varyasyonundaki degisiklikler ve istatistiksel
parametreler Uzerindeki etkisi
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A. Proses glirtiltiist
B. Standart sapma
C. Ortalama

D. Siire (dakika)

Not
Gurultd seviyesindeki degisiklikle birlikte standart sapma artar veya azalir.
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Sekil 2-16: Varyasyon Katsayisi (CV) standart sapmanin ortalamaya oranidir
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Ortalama standart sapma ile orantili ise CV stabildir.

Tikanmis darbe hatti tanilamasi icin tipik uygulamalar arasinda asagidakiler gibi anormal
proses baglanti kosullarinin tespit edilmesi yer alir:

+ Tikanmis darbe hatlari
*  Proses kacaklari

+ Kaplanmis veya tikanmis Rosemount Annubar

Tikanmis darbe hatti tanilamayi bir iletisim cihaziyla
yapilandirma.

Tikanmis darbe hatti tanilamasini yapilandirmak igin verici yazihminda basit bir yéntem
izleyin.

Yordam

1. Diagnostics (Tanillama) > Alerts (Uyarilar) > Plugged Impulse Line Diagnostic
(Tikanmig Darbe Hatti Tanilamasi) > Settings (Ayarlar) > Configure Plugged Impulse
Line Diagnostic (Tikanmig Darbe Hatti Tanilamasini Yapilandir) bélimune gidin.

2. Bir bildirim modu segin:
+ HART® uyarisi

+ Analog Cikis Alarmi
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3. Vericinin bir akis uygulamasina monte edilip edilmedigini segin.
Yazilim, uygulamaya bagli olarak standart sapma veya varyasyon katsayisini
kullanmay! secer. Daha sonra yazilim vericinin aktif bir proseste kurulu olup
olmadigini belirler ve tanilamayi yapilandirmak icin yeterli guraltd oldugundan emin
olur.

4. Tanilama yapilandirildiginda uygulamaya 6zgu kosullari karsilamak icin hassasiyet
duzeyini degistirebilirsiniz.
Hassasiyeti su sekilde ayarlayabilirsiniz:

+ Dusuk

* Orta

* Yuksek
2.10 Verici testlerini gerceklestirme
2.10.1 Alarm seviyesini dogrulama

Verici elektronik karti, sensér moduili veya ekrani onarilirsa veya degistirilirse vericiyi
servise geri géndermeden dnce verici alarm seviyesini dogrulayin. Bu, kontrol sisteminin
alarm durumundaki bir vericiye verdigi tepkinin test edilmesi isleminde faydalidir, boylece
kontrol sisteminin etkinlestirildiginde alarmi tanimasini saglar.

Verici alarm degerlerini dogrulamak icin bir ddngu testi yapin ve verici ¢ikisini alarm
degerine ayarlayin (bkz. Cizelge 2-6 - Cizelge 2-8).

2.10.2 Analog dongu testi gerceklestirme

Analog loop test (analog déngu testi) komutu, vericinin ¢ikisini, déngl butinligund ve
donguye takil kayit cihazlari veya benzeri cihazlarin islemlerini dogrular. Emerson, vericinin
montaji, onarimi veya degistirilmesi sirasinda alarm seviyelerine ek olarak 4-20 mA (1-5
Vdc) noktalarin test edilmesi tavsiye eder.

Ana bilgisayar 4-20 mA (1-5 Vdc) HART® cikisi icin gecerli bir lcim saglar. Olcim
saglamazsa 6lcum cihazini terminal blogundaki test terminallerine baglayarak ya da
doéngunun bir noktasinda 6lgim cihazi Gzerinden verici glicinu degistirerek vericiye bir
referans 6lcum cihazi baglayin.

Bir iletisim cihazi kullanarak analog bir dongu testi
gerceklestirme

Yordam

Diagnostics (Tanilama) > Simulation (Similasyon) > Loop Test (Déngi Testi) bolimune
gidin.

Hizh Servis diigmelerini kullanarak analog dongii testi yapma

Yordam
1. Sekil 2-2 kisminda gosterildigi gibi Gst ad levhasinin altindaki harici digmeleri bulun.
2. MenUyU uyandirmak digmelerden birine basin.

3. Diger dugmeye basarak ekrandaki istemi takip edin.
Quick Service Button Main Menu (Hizli Servis Diigmesi Ana Meniisii) agilir.
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4. Loop Test Menu (Déngii Testi Meniisii) ekranina gitmek icin Scroll (Kaydirma) ve
Enter dugmelerini kullanin.

Yerel Operator Araylizini (LOI) kullanarak analog déngu testi
yapma
Yordam

1. LOlyi etkinlestirmek i¢in dugmelerden birine tiklayin.
2. Loop Test (D6ngu Testi) secimini yapin.

2.10.3 Cihaz degiskenlerini simule etme

Test amaciyla asagidaki degiskenleri gegici olarak kullanici tanimli sabit degerlere
ayarlayabilirsiniz.

* Basing

+  Modul sicakhgi

Simule edilmis degisken yonteminden ¢ikildiginda verici, proses degiskenini otomatik
olarak canh 6lgime dondurtir.

Cihaz degiskenini bir iletisim cihaziyla simiile etme

Yordam

Diagnostics (Tanilama) > Simulation (Similasyon) > Simulate Device Variable (Cihaz
Degiskenini Simiile Et) bolumune gidin.

2.10.4 Birincil degiskenleri simule etme

Test amaciyla birincil degiskeni gegici olarak kullanici tanimli sabit degerlere
ayarlayabilirsiniz. Birincil degiskenin simule edilmesi, dijital okumayi ve analog ¢ikisi
kullanici tanimli degerle eslesecek sekilde yonlendirir.

Birincil degiskeni asagidaki ¢ikis degiskenlerinden birine ayarlayabilirsiniz:

* Basing

*  Seviye

* Hacim

« Akis hizi

+ Toplam akis

Birincil degiskeni bir iletisim cihaziyla simile etme
Yordam

Diagnostics (Tanilama) > Simulation (Similasyon) > Simulate PV (PV'yi Simule Et)
bolimune gidin.

2.1 Patlama modunu yapilandirma

Patlama modu analog sinyalle uyumludur. HART® protokoli es zamanli dijital ve analog
veri aktarimi sagladigindan, analog veriler kontrol sistemi dijital bilgileri alirken déngudeki
diger ekipmani calistirabilir.
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Patlama modu yalnizca dinamik verilerin iletimi icin gecerlidir ve diger verici verilerine
erisim yolunu etkilemez. Bununla birlikte Patlama modu etkinlestirildiginde dinamik
olmayan verilerin ana bilgisayarla iletisim durumunu yizde 50 yavaslatabilir.

Verici, dinamik verici verileri disindaki bilgilere HART® iletisiminin normal yoklama/
yanitlama yontemiyle erisir. Bir iletisim cihazi veya kontrol sistemi, verici Patlama
modundayken normalde mevcut olan bilgilerden herhangi birini talep edebilir. Verici
tarafindan gonderilen her mesaj arasinda kisa bir duraklama, iletisim cihazinin bir talep
baslatmasini saglar.

Mesaj icerigi secenekleri:

Cmd 1 Birincil Degiskeni Oku

Cmd 2 Ylzde Oranini/Akimi Oku

Cmd 3 Dinamik Degiskenleri/Akimi Okuma
Cmd 9 Durum Bilgili Cihaz Degiskenlerini Oku
Cmd 33 Cihaz Degiskenlerini Oku

Cmd 48 flave Cihaz Durumunu Oku

Tetikleyici modu secenekleri:

+ Devaml
* Artan

* Azalan

* Aralikh

+ Degisiklik Gzerine

Patlama modu gereklilikleri icin ana bilgisayar sistemi Ureticisine danisin.

Patlama modunu bir iletisim cihazi kullanarak
yapilandirma

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (or Communication)[Gikis (veya letisim)] > HART
> Burst Mode Configuration (Patlama Modu Yapilandirmasi) bélimune gidin.

Cok baglantili iletisim kurma

Gok baglantiliiletisim, ¢cok sayida vericinin tek bir iletisim aktarimi hattina bagli olmasini
ifade eder. Ana bilgisayar ve vericiler arasindaki iletisim, devre disi birakilan vericilerin
analog cikisi ile dijital olarak gergeklestirilir.

GCok baglantili iletisimi kurmak igin, her vericinin gerekli gincelleme hizini, verici
modellerinin kombinasyonunu ve iletim hatti uzunlugunu g6z éntinde bulundurmalisiniz.
HART modemleri ve HART protokollinii uygulayan bir ana bilgisayar araciligiyla vericilerle
iletisim kurabilirsiniz. Her verici benzersiz bir adresle tanimlanir ve HART protokoliinde
tanimlanan komutlara yanit verir. Saha Iletisim cihazlari, AMS Cihaz Yéneticisi ve AMS
Cihaz Konfiguratérii Bluetooth® uygulamasi, standart bir noktadan noktaya kurulumdaki
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bir verici i¢in yaptiklari gibi cok baglantil bir vericiyi test edebilir, yapilandirabilir ve
bicimlendirebilir.

Sekil 2-17 seklinde tipik bir cok baglantili ag gosterilmektedir. Bu sekil, bir kurulum semasi
olarak tasarlanmamistir.

Not
GCok baglantili verici, bir cihaz hari¢ tumu icin 4 mA'lik sabit bir analog ¢ikisa sahiptir. Sadece
bir cihazin aktif analog sinyaline sahip olmasi gerekir.

Sekil 2-17: Tipik ¢cok baglantili ag

A. HART modem

2.12.1

42

A. HART® modemi
B. Gti¢ kaynagi

Emerson, Rosemount 3051'i fabrikada sifir adresine (0) ayarlar; bu da 4-20 mA cikis sinyali
ile standart noktadan noktaya calisma saglar. Cok baglantili iletisimi etkinlestirmek icin
verici adresini 1 ile 63 arasinda bir sayi olarak degistirmeniz gerekir. Bu degisiklik 4-20
mA analog cikisini devre disi birakarak 4 mA'ya génderir. Ayrica, yukari élcekleme/asagi
Olcekleme anahtar konumu tarafindan kontrol edilen ariza modu alarm sinyalini de devre
disi birakir. HART mesajlari cok baglantil vericilerden hata sinyallerini iletir.

Verici adresini degistirme

Gok baglantili iletisimi etkinlestirmek icin verici yoklama adresini 1 ile 63 arasinda bir sayiya
atayin.

Gok baglantili bir dongldeki her vericinin benzersiz bir yoklama adresi olmaldir.
Verici adresini bir iletisim cihaziyla degistirme

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Output (or Communication) (Cikti veya [iletisim]) > HART
> Communication Settings (Iletisim Ayarlari) > Change Polling Address (Yoklama Adresini
Degistir) bélimune gidin.
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Cok baglantili bir verici ile iletisim kurma
Cok baglantili bir vericiyle iletisim kurmak tzere iletisim cihazini veya AMS Cihaz
Yoneticisini yoklama icin ayarlayin.

Cok baglantili bir verici ile bir iletisim cihazi kullanarak iletisim
kurma

Yoklama icin bir iletisim cihazi ayarlamak Gzere:

Yordam

1. Utility (Yardimc1 Program) > Configure HART Application (HART Uygulamasini
Yapilandir) bélimune gidin.

2. Polling Addresses (Yoklama Adresleri) secimini yapin.
3. 0-63 degerini girin.

AMS Cihaz Yoneticisini kullanarak ¢ok baglantili bir verici ile
iletisim kurma

Yordam

1. HART modem simgesine tiklayin.
2. Scan All Devices (Tiim Cihazlar Tara) secimini yapin.
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Donanim kurulumu

Genel bakis

Bu bélumdeki bilgiler, HART® protokoliine sahip Rosemount 3051’e iliskin montaj
hususlarini kapsar. Emerson, her baslangi¢ montaji icin énerilen boru tesisati ve kablolama
prosedurlerini tanimlamak Uzere her vericiyle birlikte bir Hizli Baslangi¢ Kilavuzu génderir.

Her Rosemount 3051 modeli ve montaj yapilandirmasi icin boyutsal cizimler Montaj
braketleri ile saglanir.

Iigili bilgiler

Vericiyi sokme
Vericiyi tekrar monte etme

Guvenlik mesajlari

Bu bdlimdeki prosedurler ve talimatlar islem gergeklestiren personelin gtvenligini
saglamak i¢in 6zel dnlemler alinmasini gerektirebilir.

Bkz. Guvenlik mesajlari.

Dikkat Edilecek Hususlar

Kurulumla ilgili hususlar

Olciim dogrulugu vericinin ve darbe borusunun dogru sekilde kurulumuna baglidir. Vericiyi
prosese yakin bir sekilde monte edin ve en iyi dogrulugu elde etmek icin az sayida boru
kullanin. Kolay erisim, personel gtivenligi, pratik alan kalibrasyonu ve uygun bir verici
ortami ihtiyacini g6z éndnde bulundurun. Titresim, sok ve sicaklik dalgalanmalarini en aza
indirmek icin vericiyi monte edin.

A Uyari

Patlamaya dayaniklilik gerekliliklerine uymak igin kapali boru tapasini kullanilmayan
yuva kablo kanali agikligina en az bes disli ile gecirerek takin.

Konik disler icin tapa anahtarini sikica takin.
Malzeme uyumlulugu ile ilgili hususlar icin bkz. Rosemount Basinc Vericileri Icin Malzeme
Secimi ve Uyumluluk Hususlari Teknik Notu.

Cevreyle ilgili hususlar

En iyi uygulama, vericinin ortam sicakhgi degisiminin minimum oldugu bir ortama monte
edilmesidir.

Verici elektronik parcalari icin calisma sicakhgi sinirlari -40 ila +185 °F (-40 ila +85 °C)
degeridir. Algilama elemaninin calisma sinirlarini gériintilemek Rosemount 3051 Basing
Vericisi Uriin Veri Sayfas'nin Teknik Ozellikler bélimiine bakin. Vericiyi titresime ve mekanik
soka maruz kalmayacak ve asindirici malzemelerle disaridan temasi olmayacak sekilde
monte edin.
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3.3.3 Mekanik hususlar
Buhar servisi
Verici sinirlarindan daha yuksek proses sicakliklarina sahip uygulamalar veya buhar hizmeti
icin vericinin darbe borularini yere yatirmayin. Blokaj valfleri kapaliyken hatlari yikayin ve
Olciime devam etmeden 6nce hatlari suyla yeniden doldurun. Dogru montaj yonu igin bkz.
Sekil 3-9.
Yana montaj
Verici yan tarafina monte edildiginde, uygun havalandirma veya bosaltma saglamak
icin es duzlemli flangi konumlandirin. Flansi Sekil 3-9 kisminda gésterildigi gibi tahliye/
havalandirma baglantilarini gaz servisi icin altta ve sivi servisi icin Ustte tutarak monte edin.
334 Taslak aralik hususlari

46

Montaj

Emerson, Rosemount 3051CDO0 Taslak Aralik Basing Vericisi icin vericinin zemine paralel
izolatorler ile monte edilmesini tavsiye eder.

Rosemount 304 manifoldu Uzerinde taslak aralik montaj érnegi icin bkz. Sekil 3-1. Vericinin
bu sekilde monte edilmesi yag bashgi etkisini azaltir.

Vericinin egilmesi, verici ¢ikisinda sifir kaymasina neden olabilir, ancak bir trim ayari
prosediri uygulayarak bunu ortadan kaldirabilirsiniz.

Sekil 3-1: Taslak aralik montaj 6rnegi

HH

SLATE

}j

A. Izolatérler

Proses glirultiisiini azaltma

Rosemount 3051CDO taslak vericiler kiicik basing degisikliklerine karsi duyarlidir.
Sénidmlemenin artiriimasi ¢ikis guraltisind azaltir ancak yanit siresini daha da
azaltacaktir. Olcekli uygulamalarda, alcak taraf izolatériindeki basing dalgalanmalarini en
aza indirmek 6nemlidir.
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Cikis soniimleme

Emerson, fabrikada Rosemount 3051CDO i¢in ¢ikis sonimlemesini 3,2 olarak ayarlar. Verici
¢ikisi hala gurdltuliyse sonimleme suresini artirin. Daha hizl bir tepkiye ihtiyaciniz varsa
sénimleme suresini azaltin. Sonimleme ayari bilgileri igin bkz. Sénumleme.

Referans tarafinda filtreleme

Olcekli uygulamalarda, diisiik yan izolatériin maruz kaldigi atmosferik basincta
dalgalanmalari en aza indirmek 6nemlidir.

Atmosferik basinctaki dalgalanmalari azaltmanin bir yéntemi, basing tamponu gérevi
gOrmesi icin vericinin referans tarafina uzun bir hortum takmaktir.

Kurulum prosedirleri

Vericiyi monte edin

Boyutsal ¢izim bilgileri icin Rosemount 3051 Urin Veri Sayfasi'nin Dimensional Drawings
(Boyutsal Cizimler) bolimune bakin.

Proses flans yéni

Proses flanslarini proses baglantilari igin yeterli bosluk olacak sekilde monte edin. Glvenlik
nedeniyle, tahliye/havalandirma valflerini, havalandirma delikleri kullanildiginda proses
sivisinin insanlara temas etme olasiligina karsi uzaga yonlendirilecek sekilde yerlestirin.
Ayrica, bir test veya kalibrasyon girisi ihtiyacini da g6z 6ninde bulundurun.

Not

Gogu verici yatay konumda kalibre edilir. Vericiyi baska bir konuma monte ederseniz
sifir noktasi degisen montaj konumunun neden oldugu esdeger sivi basinci miktarina
kayacaktir. Sifir noktasini sifirlamak igin bkz. Sensér trim ayarina genel bakis.

Yuvayi dondiirme

Saha erisimini iyilestirmek veya istege bagli LCD/Yerel Operatdr Araylzu (LOI) ekranini
daha iyi géruntilemek icin elektronik yuvasini her iki yonde de 180 dereceye kadar
doéndurebilirsiniz.
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Sekil 3-2: Verici yuvasi ayar vidasi

A. Yuvayi déndiirme ayar vidasi (5/64 ing)

Yordam
1. 5/64 ing onaltiik somun anahtari kullanarak yuva déndirme ayar vidasini gevsetin.

Not
Verici hasari
* Fazla dondurme vericiye zarar verebilir.

+ Vericiyi 180 dereceden fazla déndurmeyin.

2. Yuvayi ilk konumundan 180 derece sola veya saga déndirin.
3. Yuva dondirme ayar vidasini tekrar sikin.

Elektronik yuvasi boslugu
Vericiyi terminal tarafina erisilebilecek sekilde monte edin.

Kapagi ¢ikarmak icin 0,75 in¢ (19 mm) bosluk oldugundan emin olun. Kullaniimayan kanal
acikliginda bir kanal fisi kullanin. Bir sayag takiliysa kapagi ¢ikarmak igin 3 in¢ (76 mm)
acikliga ihtiyaciniz vardir.

Yuva i¢in ¢evresel sizdirmazlik

NEMA® 4X, IP66 ve IP68 gereksinimleri icin su ve toz gecirmez bir sizdirmazlik saglamak
amaciyla kablo kanalinin erkek dislerinde disliden sizdirmaz PTFE bant veya macun
kullanin.

Daima dizgun bir sizdirmazlik saglamak icin elektronik parcalarin yuva kapaklarini metal
metale temas edecek sekilde takin. Rosemount O-ringleri kullanin.

(3) Rosemount 3051C orijinal konumu H tarafi ile hizalanir; Rosemount 3051T orijinal konumu, braket deliklerinin
karsi tarafindadir.
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Flans civatalari

Emerson, Rosemount 3051'i dort adet 1,75 in¢ flans civatasi ile takilacak es duzlemli flans
veya geleneksel flans ile gonderir.

Es duzlemli ve geleneksel flanslarin montaj civatalari ve civata kullanimi yapilandirmalari
icin bkz. Cizelge 3-1 ve Sekil 3-3. Emerson, montaji kolaylastirmak icin yag ile kaplanmis
paslanmaz celik civatalar tedarik eder. Karbon celik civatalar yaglama gerektirmez. Her iki
turdeki civatayi da takarken ilave yaglama yapmayin. Emerson tarafindan tedarik edilen
kafa isaretlerine gore belirlenir.

Civata montaji
A Uyari

Yedek parcalar

Emerson tarafindan yedek parca olarak kullanilmasi onaylanmayan yedek ekipman veya
yedek parcalar, vericinin basing tutma kapasitesini azaltabilir ve cihazi tehlikeli hale
getirebilir.

Yalnizca Emerson tarafindan tedarik edilen veya satilan civatalari yedek parca olarak
kullanin.

Cizelge 3-1: Civata kurulum tork degerleri

Civata malzemesi Ik tork degeri Nihai tork degeri
CS-(ASTM-A445) standardi 300 ing-Ib (34 N-m) 650 in¢-lb (73 N-m)
Austemitic 316 paslanmaz gelik | 150 in¢-lb (17 N-m) 300 ing-Ib (34 N-m)
(SST)—Opsiyon L4

ASTM A193 Derece B7M 300 ing-Ib (34 N-m) 650 in¢-lb (73 N-m)
-Opsiyon L5
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Sekil 3-3: Geleneksel flans civata yapilandirmalari

Diferansiyel verici
Olgekli/mutlak verici
Tahliye/havalandirma

Hava tahliyeli baglanti elemani
1,75 in¢ (44 mm) x 4

1,50 in¢ (38 mm) x 44

A
B.
C
D.
E.
F.

Boyutlar ing (milimetre) cinsindendir.

(4) Olcekli ve mutlak vericiler icin: 150 (38) x 2

50
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Sekil 3-4: Es duzlemli flans icin montaj civatalari ve civata yapilandirmalari

C

A. Flans civatalariyla verici
B. Flans adaptérlii ve flans/adaptor civatalariyla verici
C. 1,75(44)x 4
D. 2,88(73)x4
Not

Boyutlar ing (milimetre) cinsindendir.

Aciklama Miktar Boyut
Diferansiyel basing

Flang civatalar 4 1,75 in¢ (44 mm)
Flang/adaptor civatalariFlans/adaptor 4 2,88in¢ (73 mm)
Gésterge basinci/mutlak basing (1)

Flans civatalar 4 1,75 in¢ (44 mm)
Flans/adaptor civatalari 2

2,88in¢ (73 mm)

(1) Rosemount 3051T Vericiler dogrudan montajlidir ve proses baglantisi icin civata
gerektirmez.
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Sekil 3-5: Montaj braketi opsiyon kodlari B1, B7 ve BA

4.09(104)

Not
Boyutlar ing (milimetre) cinsindendir.

Sekil 3-6: Panel montaj braketi opsiyon kodlari B2 ve B8

4.09 A
\\l

A. 0,375 ¢apinda montaj delikleri (10)

Not
Boyutlar in¢ (milimetre) cinsindendir.
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Sekil 3-7: Diiz montaj braketi opsiyon kodlari B3 ve BC

Not

Boyutlar ing (milimetre) cinsindendir.

1. Cwvatalari parmakla sikin.

2. Caprazlama dizende civatalari ilk tork degerlerine sikin (tork degerleri icin bkz.
Cizelge 3-1).

3. Ayni caprazlama duzende civatalari nihai tork degerine sikin.

Montaj braketleri

Rosemount 3051 Vericiyi panele veya boruya monte etmek igin istege bagl bir montaj

braketi kullanabilirsiniz.

Teklifin tamami icin Cizelge 3-2 kismina, boyut ve montaj yapilandirmasi bilgileri icin Sekil

3-7 ve Sekil 3-8 bolumlerine bakin.
Cizelge 3-2: Montaj braketleri

Opsiyon | Proses baglantilari Montaj Malzemeler
kodu Es Sirali Gelenek |Boru Panel Diiz Karbon |Paslanm |CS SST
Diizlem sel montaji | montaji | panel celik (CS) | az celik | civatalar | civatalar
montaji | braket (SST) 1 1
braket
B4 X X Yok X X X Yok X Yok X
B1 Yok Yok X X Yok Yok X Yok X Yok
B2 Yok Yok X Yok X Yok X Yok Yok
B3 Yok Yok X Yok Yok X X Yok X Yok
B7 Yok Yok X X Yok Yok X Yok Yok X
B8 Yok Yok X Yok X Yok X Yok Yok X
B9 Yok Yok X Yok Yok X X Yok Yok X
BA Yok Yok X X Yok Yok Yok X Yok X
BC Yok Yok X Yok Yok X Yok X Yok X

www.Emerson.com
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Sekil 3-8: Montaj braketi opsiyon kodu B4

=

A. Panel montaji icin 5,16 X 1% in¢ (38 mm) civatalar (liriinle birlikte verilmemektedir)
B. 3,4in¢ (85 mm)

C. Vericiye montaji icin % in¢-16 x 1% in¢ (32 mm)

D. 2,8in¢ (71 mm)

Not
Boyutlar ing (milimetre) cinsindendir.

Cizelge 3-3: Kafa isaretleri

@ . Karbon celik (CS) kafa isaretleri
Paslanmaz celik (SST) kafa isaretleri ()
660 ,
@ Alasimli K-500 kafa isareti

(1) FS93_ kafa isaretindeki son hane A ile M arasinda herhangi bir harf olabilir.
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Darbe borulari

Montaj gereksinimleri

Darbe borusu yapilandirmalari belirli 6lctim kosullarina baglhidir. Su montaj yapilandirmasi
ornekleri icin bkz. Sekil 3-9:

Sivi 6lctimii

+ Vericinin proses izolatérleri Gzerinde tortu birikmesini 6nlemek icin musluklari hattin
yan tarafina yerlestirin.

+ Gazlarin proses hattina ¢ikabilmesi igin vericiyi musluklarin yanina veya altina monte
edin.

+ Gazlarin havaya salinmasini saglamak icin kanali/havalandirma valfini yukari dogru
monte edin.

Gaz élcumu
* Musluklari hattin st veya yan tarafina yerlestirin.

« Sivinin proses hattina akmasi icin musluklari vericinin arkasina veya Ust tarafina monte
edin.

Buhar él¢iimii
* Musluklari hattin yan tarafina yerlestirin.

« Darbe borularinin yogusma suyu ile dolu kalmasini saglamak igin vericiyi musluklarin
altina monte edin.

« 250 °F (121 °C) uzerindeki buhar servislerinde, buharin vericilerle dogrudan temas
etmesini 6nlemek ve 6lcimin dogru sekilde baslatiimasini saglamak icin darbe hatlarini
suyla doldurun.

Buhar veya diger yuksek sicaklik servislerinde, proses baglantisindaki sicakliklarin vericinin
proses sicakhigi sinirlarint asmamasi 6nemlidir.
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Sekil 3-9: Kurulum érnekleri
A. Swvi servisi
B. Gaz servisi
C. Buhar servisi
D. Akis
E. Tahliye/havalandirma valfleri
En iyi uygulamalar
Dogru olcimler elde etmek icin proses ile verici arasindaki boru tesisatinin basinci dogru
bir sekilde transfer etmesi gerekir.
Alti olasI hata kaynagdi mevcuttur:
« Basing transferi
«  Kacaklar
« Surtunme kaybi (6zellikle bosaltma kullanilirsa)
+ Sivi hattinda sikisan gaz
+ Gaz hattinda sivi
« Bacaklar arasindaki yogunluk dalgalanmalari
Proses borusuyla ilgili olarak verici i¢in en iyi konum prosese bagldir. Vericinin konumunu
ve darbe borularinin yerlesimini belirlemek icin asagidaki kilavuzlari kullanin:
« Darbe borularini mimkun oldugu kadar kisa tutun.
« Sivi servisi i¢in, darbe borularini vericiden proses baglantisina dogru en az 1 ing/ft. (8
cm/m) yukari dogru egin.
« Gaz servisi icin, boru tesisatini vericiden proses baglantisina dogru en az 1 in¢/ft. (8
cm/m) asagi dogru egin.
« Sivi hatlarindaki yuksek noktalardan ve gaz hatlarindaki algcak noktalardan kaginin.
« Darbe bacaklarinin ayni sicaklikta oldugundan emin olun.
« Sdrtunme etkilerini ve tikanikhdi 6nlemek icin yeterince buyuk darbe borulari kullanin.
56 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Manuel
00809-0130-4007

Donanim kurulumu
Subat 2024

3.4.3

www.Emerson.com

« Tdam gazlari sivi boru bacaklarindan tahliye edin.
«  Sizdirmazlik sivisi kullanilirken her iki boru ayagini ayni seviyede doldurun.

+ Tahliye ederken tahliye baglantisini proses musluklarina yakin ayarlayin ve esit
uzunlukta ve ayni boyuttaki borulardan tahliye edin. Verici Gzerinden tahliye yapmaktan
kaginin.

* Asindirici veya sicak (250 °F [121 °C] Uzerinde) proses malzemelerinin sensér modulleri
ve flanslarla dogrudan temasindan kaginin.

« Darbe boru tesisati icinde tortu birikimini énleyin.
« Darbe borularinin her iki bacaginda esit kafa basinci ayagi saglayin.

* Proses flansi icinde proses sivilarinin donmasina izin verecek kosullardan kacginin.

Proses baglantilari

Es duzlemli veya geleneksel proses baglantisi

Duzgun takildiginda, flans civatalari sensér modula yuvasinin Ust kismindan gikinti
yapacaktir.

Flans adaptorlerini takma

Verici flanslari Gzerindeki Rosemount 3051DP ve GP proses baglantilari %-18 NPT'dir. Flans
adaptorleri, standart %2-14 NPT Sinif 2 baglantilarla sunulur. Flans adaptoru civatalarini
sokerek prosesten ayirmak igin flans adaptorlerini kullanin.

A Uyari

Proses kacaklari
Proses kacaklari ciddi yaralanma ya da 6lumle sonuclanabilir.

Basing uygulamadan 6nce dort flans civatasinin hepsini takin ve sikin.
Verici servis saglarken flans civatalarini gevsetmeye veya ¢ikarmaya calismayin.

Proses baglantilarini sirasinda, tesis onayli yaglayici veya conta kullanin. Basing baglantilari
arasindaki mesafe icin Rosemount 3051 Urlin Veri Sayfasi kismindaki Dimensional drawings
(Boyutsal ¢cizimler) b6lumune bakin. Flans adaptorlerinin birini veya her ikisini dondurerek
mesafeyi +% ing (6,4 mm) gore degisiklik gosterebilirsiniz.

Es duzlemli flansa adaptorleri takmak icin:

Yordam

1. Flans civatalarini gikarin.

Flanslari veya adaptorleri her ¢ikardiginizda PTFE O-ringlerini gorsel olarak
kontrol edin. Centik veya kesik gibi herhangi bir hasar belirtisi varsa O-ringleri
Rosemount vericileri icin tasarlanan O-ringlerle degistirin. Hasarsiz O-ringleri
yeniden kullanabilirsiniz. O-ringleri degistirirseniz soguk akis i¢in dengeleme
yapmak uzere takma isleminin ardindan flans civatalarina yeniden tork verin. Bkz.
Rosemount 3051C proses flansini tekrar monte etme.

Flans adaptérinu sékerseniz PFTE O-ringlerini degistirin.

57


https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-3051-pressure-products-en-73134.pdf
https://www.emerson.com/global

Donanim kurulumu Manuel

Subat 2024 00809-0130-4007
2. Flans yerine birakarak adaptorleri O-ringler takili olacak sekilde hareket ettirin.
3. Adaptorleri ve es duzlemli flansi, verilen civatalarin buytik olanini kullanarak verici
sensOr modulune kelepceleyin.
4. Civatalari sikin. Tork teknik 6zellikleri icin bkz. Flans civatalari.
3.4.4 Sirali proses baglantisi
Sirah élgek verici yénu
Verici hatall basing degerlerine neden olabilir.
Atmosferik referans portunda parazit olusturmayin ve portu engellemeyin.
Sirali 6lcek vericisindeki alt taraf basing portu, vericinin boyun kisminda, yuvanin arkasinda
yer alir. Havalandirma yolu, yuva ve sensor arasindaki vericinin etrafinda 360 derecedir
(bkz. Sekil 3-10).
Vericiyi prosesin tahliye edilebilecedi sekilde monte ederek havalandirma yolunu boya, toz
ve yaglama gibi herhangi bir engelden uzak tutun.
Sekil 3-10: Sirali 6lcek alt yan basing portu
A. Alt taraftaki basing portu (atmosferik referans)
Elektronik parca hasari
Sensér modulu ile proses baglantisi arasinda dondirme elektronik pargalara zarar
verebilir.
Sensér moduline dogrudan tork uygulamayin.
Hasardan kaginmak icin torku sadece altigen sekilli proses baglantisina takin. Bkz. Sekil
3-11.
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Sekil 3-11: Sirali dlcek

.'v:ﬁ::;f -.—‘:__‘7“ R

[ A\
= ROSERIGUNT
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-—-—-—'\B

A. Sens6r modiilii
B. Proses baglantisi

Yiiksek basin¢h konik ve disli baglanti takma

Verici, basing uygulamalari igin tasarlanan otoklav baglantisi ile birlikte tedarik edilir.
Vericiyi prosesinize baglamak icin:

Yordam

1. Salmastra somunu dislerine prosesle uyumlu bir yaglayici strtn.

2. Salmastra somununu borunun tzerine kaydirin, ardindan bilezigi borunun ucuna
gecirin.
Bilezik ters dislidir.

3. Akintiyi 6nlemeye yardimci olmak ve sizdirmazhgi kolaylastirmak icin boru konisine

az miktarda prosesle uyumlu yaglayici uygulayin. Boruyu baglantinin igine takin ve
civatalari parmaginizla sikin.

4. Salmastra somununu 25 ft-lb torka sikin.

Not

Guvenlik ve kagak tespiti icin vericide bir tahliye deligi tasarlanmistir. Sivi tahliye
deliginden sizmaya baslarsa proses basincini izole edin, vericinin baglantisini kesin
ve sizinti ¢6zulene kadar yeniden sizdirmazlik saglayin.

Rosemount 304, 305 ve 306 Manifoldlar

305 Entegre Manifold iki tasarimli olarak mevcuttur: Geleneksel ve Es Duzlemli.

Geleneksel 305 Entegre Manifoldu giinimuzde piyasada bulunan montaj adaptorleri ile
¢ogu ana elemana monte edilebilirsiniz. 306 Entegre Manifold, 10.000 psi'ye (690 bar) kadar
blokaj ve tahliye valfi 6zelliklerini sunmak icin 3051T Sirah Vericilerle birlikte kullanilir.
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Sekil 3-12: Manifoldlar

A. Rosemount 3051C ve 304 Klasik

B. Rosemount 3051C ve 305 Entegre Es Diizlemli
C. Rosemount 3051C ve 305 Entegre Geleneksel
D. Rosemount 3051T ve 306 Sirali

Rosemount 304 Klasik Manifold, cogu ana bilesene monte edilebilen geleneksel flans ile
manifoldu bir araya getirir.

Rosemount 304 Klasik Manifoldunu Monte Etme

Bkz. GUvenlik mesaijlari.

Yordam

1. Klasik manifoldu verici flansiyla hizalayin. Hizalama icin dért manifold civatasini
kullanin.

2. Cwvatalari parmakla sikin, ardindan civatalari caprazlama sekilde nihai tork degerine
kadar kademeli olarak sikin.
Tamamen sikildiginda civatalar, sensér moduilu yuvasinin Ust kismina dogru
uzanmahdir.

3. Vericinin maksimum basing araligina gére montaji sizdirmazlik agisindan kontrol
edin.

Rosemount 305 Entegre Manifoldu Monte Etme

Yordam

1. PTFE sensoér modulu O-ringlerini kontrol edin.

Hasarsiz O-ringleri yeniden kullanabilirsiniz. O-ringler hasarliysa (6rnegin ¢entikleri
veya kesikleri varsa) Rosemount vericileri icin tasarlanan O-ringlerle degistirin.
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O-ringleri degistiriyorsaniz hasarl O-ringleri sékerken O-ring yivlerinin veya yalitici
diyafram yulzeylerinin ¢izilmemesine veya temizlenmesine dikkat edin.

2. Entegre manifoldu sensér modulliine takin. Hizalama icin dort adet 2,25 in¢ (57 mm)
manifold civatasini kullanin. Civatalari parmakla sikin, daha sonra civatalar Sekil
3-13 seklinde goruldugu gibi caprazlama diizende kademeli olarak sikarak nihai tork
degerine ayarlayin.

Tamamen sikildiginda civatalar, sensér moduli yuvasinin tst kismina
dogru uzanmaldir.

Sekil 3-13: Civata sikma modeli

IATERA
O—0 B

< O O )

= —’ -

—

3. PTFE sensoér modull O-ringlerini degistirdiyseniz O-ringlerin soguk akisi igin
dengeleme yapmak Uzere takma isleminin ardindan flans civatalarini yeniden sikin.

Rosemount 306 Entegre Manifoldu Monte Etme

Rosemount 306 Manifoldu sadece Rosemount 3051T Sirali Verici ile kullanin.

A Uyarn

Proses kacaklari
Proses kacaklari ciddi yaralanma ya da 6lumle sonuglanabilir.

Basing uygulamadan 6nce proses konektorlerini takin ve sikin.
Basin¢ uygulamadan 6nce dort flans civatasinin hepsini takin ve sikin.
Verici servis saglarken flans civatalarini gevsetmeye veya ¢ikarmaya calismayin.

Rosemount 306 Manifoldu, digli bir conta ile Rosemount 3051T Sirali Vericiye monte edin.
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Manifold ¢alistirma

Proses kacaklari
Proses kacaklari ciddi yaralanma ya da 6lumle sonuclanabilir.

Manifoldlarin takili oldugundan ve dogru sekilde calistirildigindan emin olun.

Montaj etkileri nedeniyle meydana gelen her tirli kaymayi ortadan kaldirmak igin
montajdan sonra verici/manifold tertibatinda her zaman sifir trim ayari gergeklestirin.

Tlgili bilgiler
Sensoér trim ayarina genel bakis

Ug ve bes valfli manifoldlarda sifir trim ayari gerceklestirme
Statik hat basincinda sifir trim ayari gergeklestirin.

Normal calismada proses ve cihaz portlari arasindaki iki blok valf acik ve dengeleme valfi
kapalidir.

A. Tahliye/havalandirma valfi
B. Ayirma (acik)

C. Dengeleme (kapali)

D. Proses

Yordam

1. Rosemount 3057'i sifirlamak icin énce blok valfini disuk basing (asagi akis) tarafina
kapatin.

A. Tahliye/havalandirma valfi
B. Ayirma (agik)

C. Dengeleme (kapali)

D. Proses

E. Ayirma (kapali)
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2. Vericinin her iki tarafinda bulunan basinci esitlemek icin merkez (dengeleme) valfini

agin

Manifold valfleri artik vericiyi sifirlamak i¢in uygun yapilandirmadadir.

H

L

[y
>

\
A E

D4

C

13

Tahliye/havalandirma valfi
Ayirma (a¢ik)

Dengeleme (acik)

Proses

Ayirma (kapali)

3. Vericiyi sifirladiktan sonra esitleme valfini kapatin.

H

L

l

|
bd |
3

A

A

C

101

Tahliye/havalandirma valfi
Ayirma (a¢ik)

Dengeleme (kapali)

Proses

Ayirma (kapali)

4. Vericiyi servise geri donmek icin vericinin distk basing tarafinda bulunan blok valfini
agin.

H

|
34

l
A E

C

5

Tahliye/havalandirma valfi
Ayirma (a¢ik)

Dengeleme (kapali)

Proses

Ayirma (a¢ik)

Bes valfli dogal gaz manifoldunu sifirlama

Statik hat basincinda sifir trim ayari gergeklestirin.

Havalandirma valfleri agik veya kapali olabilir.Normal calismada, proses ve cihaz portlari
arasindaki iki blok valf agik ve dengeleme valfi kapahdir.
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[ c ]
A PP 43a
D |D
B % % B
C E C
A. Test (tikanmis)
B. Ayirma (acik)
C. Proses
D. Dengeleme (kapali)
E. Tahliye/havalandirma (kapali)
F. Proses
Yordam
1. Vericinin algak basing tarafinda (asagr akis) blok valfini kapatin.
\_H L
A B A
D D
B % B
c E F
A. Test (ttkanmis)
B. Ayirma (a¢ik)
C. Proses
D. Dengeleme (kapali)
E. Tahliye/havalandirma (kapali)
F. Ayirma (kapali)
2. Vericinin yuksek basing (yukari akis) tarafinda bulunan dengeleme valfini agin.
]
A A
D E
B ; G
cC F C
A. Test (tikanmisg)
B. Ayirma (acik)
C. Proses
D. Dengeleme (agik)
E. Dengeleme (kapali)
F. Tahliye/havalandirma (kapali)
G. Ayirma (kapali)
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3. Vericinin dusuk basing (asagi akig) tarafinda bulunan dengeleme valfini agin.
Manifold artik vericiyi sifirlamak icin uygun yapilandirmadadir.

A
B.
C
D.
E.
F.

Test (ttkanmis)

Ayirma (a¢ik)

Proses

Dengeleme (a¢ik)
Tahliye/havalandirma (kapali)
Ayirma (kapali)

4. Vericiyi sifirladiktan sonra vericinin dustk basing (asadi akis) tarafinda bulunan
dengeleme valfini kapatin.

AmmOS N m>

—A

Test (ttkanmis)

Ayirma (acik)

Proses

Dengeleme (a¢ik)

Dengeleme (kapali)
Tahliye/havalandirma (kapali)
Ayirma (kapali)

5. Yuksek basing (yukari akis) tarafinda bulunan dengeleme valfini kapatin.

A B

mTmOS N>

Test (ttkanmis)

Ayirma (acik)

Proses

Dengeleme (kapali)
Tahliye/havalandirma (kapali)
Ayirma (kapali)
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6. Vericinin tekrar servise baslamasi icin alt taraftaki ayirma valfini acin.
Havalandirma valfi calisma sirasinda agik veya kapali olabilir.

L
|
4 Pe¢—a

Test (tikanmisg)

Ayirma (a¢ik)

Proses

Dengeleme (kapali)
Tahliye/havalandirma (kapali)

mOS N>
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Elektrik tesisati

Genel bakis

Bu bdlimdeki bilgiler, Rosemount 3051 Vericinin montaji ile ilgili hususlari kapsar.

Boru tesisati, kablo tesisati prosedurleri ve ilk montaj icin temel yapilandirma hakkinda
bilgi vermek icin her verici ile birlikte Hizli Baslangic Kilavuzu génderilir.

Ligili bilgiler

Vericiyi sokme
Vericiyi tekrar monte etme

Guvenlik mesajlari

Bu bdlimdeki prosedurler ve talimatlar islemleri gerceklestiren personelin glvenligini
saglamak i¢in 6zel dnlemler alinmasini gerektirebilir.

Bkz. Guvenlik mesaijlari.

LCD ekrani takma

Emerson, LCD ekran, grafik LCD ekran veya Yerel Operator Arayuzu (LOI) secenekleri ile
siparis edilen vericileri ekran takili olarak génderir.

Ekrani mevcut bir Rosemount 3051 Vericisine takmak igin:

Baslamadan dnce
Kacuk alet tornavidasi
Yordam

istenen ekran konektérlerini dikkatli bir sekilde elektronik kart konektérii ile hizalayin.
Konektorler hizali degilse ekran ve elektronik kart uyumlu degildir.
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A. Birbirine bagli pimler
B. Atlaticilar (Ustte ve altta)
C. Ekran

D. Uzatilmis kapak

4.3.1 Ekrani dondurme

Vericiye monte edildikten sonra Yerel Operatdr Arayuzi (LOI) veya LCD ekrani
doéndirmeniz gerekirse asagidaki adimlari izleyin.

Yordam

1. DOAnglyu manuel kontrole sabitleyin ve vericiden gu¢ kaynagini ¢ikarin.

A Uyari

Patlamalar
Patlamalar 6lume veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Elle kullanilan bir iletigsim cihazini patlayici bir ortamda baglamadan énce cihazlarin
kendiliginden emniyetli ya da yanici olmayan saha kablolamasi uygulamalarina
uygun olarak kuruldugundan emin olun.

2. Verici yuvasi kapagini ¢ikarin.
3. Vidalari ekrandan ¢ikarin ve istenen yénde déndurtn.
a) Dogru yon icin gosterge kartina 10 pimli konektor takin. Cikis kartina eklemek
icin pimleri dikkatli bir sekilde hizalayin.
4. Vidalari yeniden takin.
5. Verici yuvasi kapagini yerine takin.
Patlamaya dayaniklilik gerekliliklerine uymak i¢in kapagin tamamen kapandigindan
emin olun.

6. Gucu tekrar takin ve donglyu otomatik kontrole geri dondurun.
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Not

Grafik LCD ekran yazilimla 180 derece doéndurulebilir. Yapilandirma araci veya Hizl
Servis digmeleri ile bu 6zelligi kullanabilirsiniz. 90 derece ve 270 derece yonelim igin
yine de fiziksel gérintl dondirme gerekir.

4.4 Verici guvenligini yapilandirma
Rosemount 3051 Verici ile ilgili, givenligi yénetmenin ¢ yolu vardir.
+ Guvenlik anahtari
+  Yazilm guvenligi

* Yerel Operator Arayuzu (LOI) parolasi

Sekil 4-2: Elektronik karti

LOI/LCD ekran olmadan LOI/LCD ekran ile

‘COMMUNCATION PA«

H
H 4-20mA

A. Alarm
B. Gtivenlik

4.4.1 Guvenlik anahtarini etkinlestirme

Verici yapilandirma verilerinde yapilacak degisiklikleri dnlemek icin Security (Giivenlik)
anahtarini etkinlestirebilirsiniz.

Security (Guvenlik) anahtarini Locked (Kilitli) olarak ayarladiginizda verici HART®,
Bluetooth®, Yerel Operatér Arayiizii (LOI) veya yerel yapilandirma digmeleri aracihgiyla
gonderilen tiim yapilandirma taleplerini reddeder ve yapilandirma verileri degistirilmez.
Security (Guvenlik) anahtarinin konumu igin bkz. Sekil 4-2.
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Yordam

1. Verici takillysa donguyu sabitleyin ve guci ¢ikarin.

A Uyari

Patlamalar

Patlamalar 6lume veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.
Patlamaya/atese dayanikli kurulumlarda, vericiye gug verildiginde vericinin
kapaklarini cikarmayin.

2. Saha terminali tarafinin karsisindaki yuva kapagini ¢ikarin.

A Uyari

Devre etkin oldugunda patlayici ortamlarda cihaz kapagini ¢citkarmayin.

3. Anahtari Kilit konuma kaydirmak icin kiictk bir tornavida kullanin.
4. Verici yuvasi kapagini yerine takin.

Emerson, patlamaya dayaniklilik gerekliliklerine uymak icin kapak ile yuva arasinda
bosluk kalmayana kadar kapagin sikilmasini 6nermektedir.

4.4.2 Yazihm guavenlik kilidi

Software security lock (yazilim giivenlik kilidi) tim kaynaklardan verici yapilandirmasinda
yapilan degisiklikleri 6nler. HART®, Bluetooth®, Yerel Operatér Arayiizii (LOI) ve yerel
yapilandirma dugmeleri Gzerinden talep edilen tim degisiklikleri reddeder.

Software security lock (yazilim givenlik kilidi) 6gesini etkinlestirmek veya devre disi
birakmak icin bir iletisim cihazi kullanin.

4.4.3 Yerel Operator Arayuzu (LOI) parolasi

LOI araciligiyla cihaz yapilandirmasini gézden gegirmeyi ve degistirmeyi 6nlemek icin
bir LOI parolasi girilebilir ve etkinlestirilebilir. Bu, HART veya harici anahtarlardan
yapilandirmayi engellemez (analog sifir ve aralik veya dijital sifir trim ayar).

Dort haneli bir LOI parolasi ayarlayabilirsiniz. Parolayr kaybederseniz veya unutursaniz ana
parolayi kullanin: 9307.

LOI parolasini Saha Iletisim Cihazi, AMS Cihaz Yéneticisi veya LOI araciligiyla HART letisimi
ile yapilandirabilir ve etkinlestirebilir ya da devre disi birakabilirsiniz.

4.5 Alarm anahtarini hareket ettirme

Elektronik devre kartinda Alarm anahtari vardir.

Anahtar konumu igin bkz. Sekil 4-2. Alarm anahtarini hareket ettirmek icin asagidaki
adimlart izleyin:

Yordam

1. D6nguyl Manual (Manuel) olarak ayarlayin ve gtici kesin.
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Patlamalar
Patlamalar 6lume veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Patlamaya/atese dayanikl kurulumlarda, vericiye gug verildiginde vericinin
kapaklarini ¢ikarmayin.

2. Verici yuvasi kapagini ¢ikarin.
3. Anahtari istenilen konuma kaydirmak igin kictk bir tornavida kullanin.
4. Verici kapagini degistirin.

Not
Patlamaya dayanikli gereklilikleri karsilamak igin kapak tamamen takili olmalidir.

Elektrikle ilgili hususlar

Tum elektrik tesisati ulusal ve yerel kanun gereksinimlerine uygun olarak kurulmalidir.

Elektrik carpmasi

Elektrik carpmasi 6lume veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Sinyal kablolarini gti¢ kablolarinin bulundugu kanallarda veya acik tepsilerde ya da agir
elektrikli ekipmanlarin yakininda calistirmayin.

Kablo kanali montaiji

Not

Verici hasari

TUm baglantilarda sizdirmazlik saglanmazsa fazla nem birikmesi vericide hasara yol
acabilir.

Vericiyi, tahliye icin elektrik yuvasi asagi bakacak sekilde monte edin.

Yuvada nem birikmesini 6nlemek icin kablo tesisatini bir damlama déngusu ile monte edin
ve damlama ddéngusunin alt kisminin verici yuvasinin kanal baglantilarindan daha asagiya
monte edildiginden emin olun.

Sekil 4-3 6nerilen kablo kanali baglantilarini gosterir.
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Sekil 4-3: Kablo kanali montaj semalari
A

7N

-/

A. Olasi kablo kanal hatti konumlari
B. Sizdirmazlik bileseni

4.6.2 4-20 mA HART® icin gli¢ kaynagi

Verici, vericinin terminalinde 10,5 ila 42,4 Vdc ile ¢alisir. DC gul¢ kaynagi yuzde ikiden daha
dusuk dalgali gli¢ saglamalidir. 250 Q dirence sahip donguler en az 16,6 V gerektirir.

Not
Verici, bir iletisim cihaziyla iletisim kurmak i¢in en az 250 Q degerine sahip olmaldir.
Birden fazla Rosemount 3051 Vericiye gu¢ saglamak icin tek bir gti¢ kaynagi kullaniyorsaniz

kullanilan gug kaynaginin ve vericilerde ortak olan devrenin 1.200 Hz'de 20 Q direngten
fazla gug kaynagina sahip olmadigi emin olun.

Sekil 4-4: Yiik sinirlamasi

1387

1000

500 C

105 20 30
B
Maksimum déngu direnci = 43,5 kat (gug besleme gerilimi - 10,5)
A. Yik(Q)
B. Gerilim (Vdc)
C. Calisma bolgesi

42.4

Toplam direng yukau, sinyal uglarinin direnci ile kontrolér, gosterge, Kendiliginden Emniyetli
(IS) bariyerleri ve ilgili parcalarin yik direncinin toplamidir. IS bariyerleri kullaniliyorsa
direng ve gerilim dususinu dahil edin.
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4.6.3 Verici kablolarini baglama

Not
Ekipman hasari

Yanls kablolama test devresi hasara neden olabilir.

Gug¢ sinyali kablolarini test terminallerine baglamayin.

Not

En iyi sonuclari elde etmek icin blendajli bikilms ciftleri kullanin. Tletisimin diizgin
olmasini saglamak icin 24 AWG veya daha buyuk kablo kullanin ve 5.000 ft'i (1.500 m)
asmayin.

Sekil 4-5: Verici kablolarini baglama

= BE
§ _

B
sAhgAhs :
\_a,j._-_ .
L e}
Q —
C
A. Rezistor
B. Gli¢ kaynagi
C. Toprak
Yordam

1. Terminal bélmesi tarafinda yer alan yuva kapagini sékun.

A Uyarn

Patlamalar
Patlamalar 6lume veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Patlamaya/atese dayanikli kurulumlarda, vericiye gig verildiginde vericinin
kapaklarini ¢ikarmayin.

Not
Vericiye tim gucu sinyal kablolari saglar.

2. For a 4-20 mA HART® cikis! iin, arti ucu pwr/comm+ isaretli terminale ve eksi ucu
pwr/comm- isaretli terminale baglayin.
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Not
Ekipman hasari

Gug, test diyodunda hasara neden olabilir.
Gug verilen sinyal kablolarini test terminallerine baglamayin.

3. Terminal tarafinda nem birikmemesi icin verici yuvasi Gzerindeki kullaniimayan kanal
baglantilarini tikayin ve kapatin.

4.6.4 Sinyal kablosu blendajini topraklama

Sinyal kablosu blendajinin ve kullanilmayan blendaj tahliye kablosunun verici kasasiyla
temas etmemesini saglamak igin sinyal kablosu blendajini ve kullanilmayan blendaj tahliye
kablosunu kisaltin ve yalitin.

Sekil 4-6 sinyal kablosu blendaji topraklamasini 6zetler.
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Sekil 4-6: Kablo cifti ve topraklama

C B

A. Blendaji ve blendaj tahliye kablosunu yalitin.
B. Acikta kalan blendaj tahliye kablosunu yalitin.
C. Kablo blendaj tahliye kablosunu topraga baglayin.

Verici kasasini topraklama talimatlari icin bkz. Verici kasasini topraklama.

Yordam

1. Saha terminalleri yuva kapagini ¢ikarin.
2. Sinyal kablosu ciftini Sekil 4-5 icinde gosterildigi gibi saha terminallerinde baglayin.
Kablo blendajiyla ilgili sunlardan emin olun:

+ Verici yuvasina temas etmeyecek sekilde yalitilmis ve yakin kesilmistir.
+ Sonlandirma noktasina kesintisiz sekilde baghdir.

+ Gug¢ kaynagi ucunda iyi bir topraklama baglantisi yapin.

3. Saha terminalleri yuva kapagini yeniden takin.
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Patlamaya dayanikli gereklilikleri karsilamak i¢in kapak tamamen takili olmalidir.

Verici yuvasi disindaki sonlandirmalarda, kablo blendaji tahliye kablosunun surekli
olarak bagli oldugundan emin olun.

Sonlandirma noktasindan 6nce, agikta kalan blendaj tahliye kablolarini Sekil 4-6
icinde gosterildigi gibi yalitin.

4. Sinyal kablosu blendaj tahliye kablosunu gui¢ kaynagindaki veya yakinindaki bir
topraklamaya uygun sekilde sonlandirin.

Verici kasasini topraklama

Verici kasasini daima ulusal ve yerel elektrik ydnetmeliklerine uygun olarak topraklayin. En
etkili verici yuvasi topraklama yéntemi, en az empedansla toprakla dogrudan baglantidir.
Verici kasas| topraklama yontemleri sunlari icerir:

+ Dahili topraklama baglantisi: Dahili topraklama baglanti vidasi, elektronik yuvasinin
FIELD TERMINALS (SAHA TERMINALLERI) tarafinda iceridedir. Bu vida, bir topraklama
sembolt () ile tanimlanir. Topraklama baglanti vidasi, tim Rosemount 3051
Vericilerde standarttir. Bkz. Sekil 4-7.

Sekil 4-7: Dahili topraklama baglantisi

A. Dabhili topraklama konumu

+ Harici topraklama baglantisi: Harici topraklama baglantisi verici yuvasi dis tarafinda
bulunur. Bkz. Sekil 4-8. Bu baglanti sadece V5 ve T1 opsiyonu ile sunulur.

Sekil 4-8: Harici topraklama baglantisi (opsiyon V5 veya T1)

A. Harici topraklama konumu
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Verici kasasinin digli boru baglantisi ile topraklanmasi yeterli topraklama surekliligi
saglamayabilir.

Anlik koruma terminal blogunu topraklama

Verici, genellikle statik desarjlarda veya induklenmis anahtarlama islemlerinde karsilasilan
enerji seviyesindeki elektrik gegislerine dayanabilir. Ancak yakin ¢evreye yildirim dismesi
sonucu kablolarda meydana gelen gegis gibi yuksek enerjili anlik akimlar vericiye zarar
verebilir.

Anlik koruma terminal blogunu monte edilmis bir opsiyon (opsiyon kodu T1) veya

sahadaki mevcut vericileri giiclendirmek icin yedek parca olarak siparis edebilirsiniz. Parca

numaralari icin Rosemount 3051 Urtin Veri Sayfas'nin Spare parts (Yedek pargalar) bélimiine
bakin. Sekil 4-9 seklinde gosterilen yildirim semboli anlik koruma terminal blogunu belirtir.

Sekil 4-9: Anlik koruma terminal blogu

A. Harici topraklama baglantisi konumu
B. Yildirim civatasi baglantisi

Anlik koruma terminal blogu, verici kasasi uygun sekilde topraklanmadigi stirece anlk
koruma saglamaz. Verici kasasini topraklamak icin yonergeleri kullanin. Bkz. Sekil 4-9.
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Calistirma ve bakim

Genel bakis

Not
Kalibrasyon

Herhangi bir trim ayari diizglin olmayan bir sekilde veya hatali ekipmanla
gerceklestirildiginde verici performansini disurebilir.

Emerson, fabrikada mutlak basing vericilerini (Rosemount 3051CA ve 3051TA) kalibre
etmistir. Trim ayari yapma, fabrika karakterizasyon egrisi konumunu ayarlar.

Emerson asagidakilerle yapilandirma islevlerini gergeklestirmek icin talimatlar saglar:
+  Saha lletisim Cihazi

* AMS Cihaz Yoneticisi

+  AMS Cihaz Konfiglrat6ru Bluetooth® uygulamasi

«  Hizh Servis digmeleri

*  Yerel Operator Arayuzu (LOI)

Guvenlik mesajlari

Bu bdlimdeki prosedurler ve talimatlar islem gergeklestiren personelin givenligini
saglamak igcin 6zel 6nlemler alinmasini gerektirebilir.

Bkz. GUvenlik mesaijlari.

Cihazdaki tim islev blogu bilgilerini fabrika varsayilanlarina ayarlamak i¢in Restart
with defaults (Varsayilanlar ile yeniden baslat) komutunu kullanin. Bu,

tim islev blogu baglantilarini ve zaman ¢izelgesini temizlemenin yani sira tim kaynak
ve donustaricu blok kullanici verilerini (SPM blok algoritma yapilandirmalari, LCD ekran
transduser blok parametre yapilandirmasi vb.) varsayilan olarak ayarlamayi icerir.

Onerilen kalibrasyon gérevleri

Sahada kalibre etme

Yordam

1. Montaj basinci etkilerini dengelemek igin sensor sifir/alt trim ayari gergeklestirin.
Uygun tahliye/havalandirma valfi talimatlari icin bkz. Manifold calistirma.

2. Temel yapilandirma parametrelerini ayarlayin/kontrol edin:
+  Sénumleme degeri
«  Cikis turd
+ Cikis birimleri

* Aralik noktalari
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5.3.2

5.4

5.4.1
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Tezgah Uzerinde kalibre etme

Yordam
1. Istege bagl 4-20 mA ¢ikis trim ayari gergeklestirin.
2. SensOr trim ayari gerceklestirin.
a) Hat basinci etkisi dizeltmesini kullanmak igin sifir/alt trim ayari yapin.

Manifold tahliye/havalandirma valfi calistirma talimatlari i¢in bkz. Manifold
calistirma.

b) istege baglh tam &lcekli trim ayari gerceklestirin.
Bu islem, cihazin arali@ini ayarlar ve dogru kalibrasyon ekipmani gerektirir.

c) Temel yapilandirma parametrelerini ayarlayin/kontrol edin.

Rosemount 3051CA ve 3051TA aralik 0 ve aralik 5 cihazlarini kalibre etmek igin
dogru mutlak basing kaynagina ihtiyaciniz vardir.

Kalibrasyona genel bakis

Not

Emerson, fabrikada Rosemount 3051 Basing Vericisini tamamen kalibre etmistir. Emerson,
tesis gereksinimlerini veya endUstri standartlarini karsilamak icin saha kalibrasyonu
secenegi sunmaktadir.

Not

Sensor kalibrasyonu verici tarafindan bildirilen basinci (dijital degeri) bir basing standardina
esit olacak sekilde ayarlamanizi saglar. Sensor kalibrasyonu, montaj kosullarini veya hat
basinci etkilerini dizeltmek icin basing dengelemesini ayarlayabilir. Emerson bu dizeltmeyi
tavsiye eder. Basing araligi (basing araligi veya kazang dizeltmesi) kalibre etmek icin tam
kalibrasyon saglamak Uzere dogru basing standartlarina (kaynaklara) ihtiyaciniz vardir.

Vericinin kalibrasyonunu tamamlamak igin iki bolim vardir: sensér kalibrasyonu ve analog
¢ikis kalibrasyonu.

Sensorii kalibre etme

Sensor trim ayari veya dijital sifir trim ayari yapmak igin bkz. Basing sinyalinin trim ayari.

4-20 mA cikisini kalibre etme
« Dijital-analog trim ayari (4-20 mA cikis trim ayari) gerceklestirme

Gerekli sensor trim ayarlarini belirleme

Tezgah kalibrasyonlari ile aletleri istediginiz calisma arahdi igin kalibre edebilirsiniz. Basing
kaynagina dogrudan baglanti, planlanan calisma noktalarinda tam kalibrasyona olanak
saglar. Analog ¢ikisi dogrulamak icin vericiyi istenen basing araliginda ¢alistirin.

Basing sinyalinin trim ayari bélimunde trim ayari islemlerinin kalibrasyonda neden olacag:
degisiklikler ele alinmaktadir. Dizgun olmayan veya dogru ekipmanla yapilmamis bir trim
ayari, verici performansinda dususe neden olabilir. Fabrika trim ayari - sensér trim ayarini
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geri cagirma kisminda gosterilen Fabrika Trim Ayarini Geri Cagir komutunu kullanarak
vericiyi fabrika ayarlarina geri ayarlayabilirsiniz.

Saha kurulumu yapilan vericiler icin Rosemount 304, 305 ve 306 Manifoldlar kisminda ele
alinan manifoldlar, diferansiyel vericinin sifir trim ayari islevi kullanilarak sifirlanmasina
olanak saglar. Rosemount 305, 306 ve 304 Manifoldlar béluminde hem Ug valfli hem de
bes valfli manifoldlar ele alinir. Bu saha kalibrasyonu, montaj etkileri (yag doldurmanin
basa etkisi) ve prosesin statik basing etkilerinden kaynaklanan tim basing sapmalarini
ortadan kaldiracaktir.

Gerekli trim ayarlarini belirlemek icin:

Yordam

1. Basing uygulayin.

2. Basinci kontrol edin. Basing, uygulanan basingla eslesmiyorsa bir sensor trim ayari
gerceklestirin.

Bkz. Basinc sinyalinin trim ayaril.

3. Bildirilen analog ¢ikisi canh analog ¢ikisa karsi kontrol edin. Cikislar eslesmiyorsa
analog ¢ikis trim ayari yapin.

Bkz. Dijital-analog trim avyari (4-20 mA cikis trim ayarl) gerceklestirme.

Yapilandirma diigmeleriyle trim ayari yapma

Yerel yapilandirma digmeleri, vericinin Ust etiketinin altinda bulunan ve trim ayari islemleri
icin kullanilan harici digmelerdir.

Dugmelere erismek icin viday! gevsetin ve digmeler gérinene kadar ust etiketi dondirin.

Yapilandirma Hem dijital sensor trim ayarini hem de 4-20 mA ¢ikis trim ayarini
digmeleri (analog cikis trim ayari) gerceklestirebilir. Bir iletisim cihaziyla veya
AMS ile trim ayari yapmak icin ayni prosedura kullanin.

Dijital sifir trim ayari  Trim ayari talimatlari icin bkz. Basing sinyalinin trim ayarl.

Bir ekrana bakarak veya dongu cikisini 6lcerek tim yapilandirma degisikliklerini takip edin.
Cizelge 5-1 iki dugme grubu arasindaki fiziksel farklari gosterir.

Cizelge 5-1: Yerel yapilandirma diigme secenekleri

Yerel operatdr araylizi (LOI) ve Hizli Servis Dijital Sifir Trim Ayari - gri tutucu
digmeleri - yesil tutucu

Kalibrasyon sikhigini belirleme

Kalibrasyon frekansi; uygulama, performans gereksinimleri ve proses kosullarina bagh
olarak buytik 6lcude degisebilir. Bkz. Basing Vericisi Kalibrasyon Araliklarini Hesaplamaya

lliskin Teknik Not.
Uygulamanizin ihtiyaclarini karsilayan kalibrasyon sikligini belirlemek igin:
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Yordam

AW

Uygulamaniz icin gereken performansi belirleyin.
Galisma kosullarini belirleyin.

Toplam Muhtemel Hata (TPE) degerini hesaplayin.
Her ay stabiliteyi hesaplayin.

Kalibrasyon sikligini hesaplayin.

Rosemount 3051 icin 6rnek hesaplama (yuzde 0,04 dogruluk ve
10 yillik stabilite)

Asagida kalibrasyon sikligini hesaplamaya yonelik bir 6rnek verilmistir:

Yordam

1.

Uygulamaniz icin gereken performansi belirleyin.

Gerekli performans Arahgin %0,20'si

. Gahisma kosullarini belirleyin.

Verici Rosemount 3051CD, Aralik 2 (URL = 250 inH,0 [6,2 bar])
Kalibre edilensire 150 inH,0 (3,7 bar)
Hat basinci 500 psig (34,5 barg)

. Toplam Muhtemel Hatayi (TPE) hesaplayin.

TPE = »\/(Reference/\ccuracy)2 +(Tem peratureEI’fect)2 + (Static PressureEffect)2

=araligin
%0,105'i
Kosul:
Referans Dogrulugu Araligin £%0,04'G
((0,015237;&”?0 +0,0625)% per 50°F = £0,0833% of span

Ortam Sicakhgi Etkisi

Aralik Statik Basing Etkisi ()
0,1% reading per 1000 psi (69 bar) = +£0,05% of span

Her ay stabiliteyi hesaplayin.
0,2z TEL

Stability = :I{
Span

}% of span for 10 years = £0,00278% of span for 1 month

. Kalibrasyon sikhgini hesaplayin.

Eeq Pedformance -TPE  0,2% - 0,105%;
Stability per month 0, 00278%

= 34 months

Calibrati on frequency =

(5) Hat basincinda sifir trimleme ile sifir statik basing etkisi kaldirilir.
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Yayllma hatti basing etkilerini telafi etme (Aralik 4 ve 5)

Rosemount 3051 Aralik 4 ve 5 Basing Vericileri, diferansiyel basing uygulamalarinda
kullanildiginda 6zel bir kalibrasyon proseduru gerektirir. Bu prosedurin amaci, bu

uygulamalarda statik hat basincinin etkisini azaltarak verici performansini optimize
etmektir.

Optimizasyon sensorde gerceklestiginden Rosemount Diferansiyel Basing Vericileri (Aralk
1 ila 3) icin bu prosedir gerekmez.Optimizasyon sensdrde gerceklestiginden Rosemount
3051 Diferansiyel Basing Vericileri (aralik 0 ila 3) icin bu prosedur gerekmez.

Statik hat basinci uygulamasindan kaynaklanan sistematik yayilma kaymasi, Aralik 4
vericileri i¢in 1.000 psi (69 bar) basina okumanin yuzde -0,95'i ve Aralik 5 vericileri icin 1.000
psi (69 bar) basina okumanin ytzde -1'idir.

Yayilma hatti basing etkisini telafi etme (6rnek)

1.200 psi (83 bar) statik hat basincina sahip bir uygulamada Range 4 diferansiyel basing
vericisi (Rosemount 3051CDA4...) kullanilmaktadir. DP 6l¢tim aralig1 500 inH,0 (1,2 bar)

ila 1.500 inH,O (3,7 bar) arasindadir.1.200 psi (83 bar) statik hat basincina sahip bir
uygulamada Range 4 diferansiyel basing HART® 6zellikli verici (Rosemount 3051 CD4...)
kullaniilmaktadir. Verici ¢ikisi 500 inH,0O'da (1,2 bar) 4 mA ve 1.500 inH,O'da (3,7 bar) 20

mA arahgindadir. Yuksek statik hat basincinin neden oldugu sistematik hatay! dizeltmek
icin, dncelikle yiksek trim ayari degerinin dizeltilmis degerlerini belirlemek Gzere asagidaki
formdilleri kullanin.

Yiksek trim degeri
HT = (URV - [S/100 xP/1.000 x LRV])
Kosul:
HT Duzeltilen yUksek trim ayari degeri

URV  Ust aralik degeri

S Spesifikasyon basina aralik kaymasi (okuma yuzdesi olarak)
P Psi cinsinden statik hat basinci.
Bu drnekte:

URV  1.500 inH,0 (3,7 bar)

S -%0,95

P 1.200 psi

LT 1.500 inH,0 + (%0,95/100 x 1.200 psi/100 psi x 1.500 inH,0)
LT 1.517,1 inH,0

Basing sinyalinin trim ayari kisminda aciklandigi gibi tst sensor trim ayari prosedirinu
tamamlayin. Yukaridaki érnekte, step 4, 1.500 nH,O nominal basing degerini
uygulayin.Onceki érnekte, aylik stabiliteyi hesaplarken 1.500 inH,O Lo nominal basing
degerini uygulayin. Ote yandan, bir iletisim cihazi ile hesaplanan dogru st sensér trim
ayari degeri olan 1.517,1 inH,0O degerini girin.
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4 ve 20 mA noktalari icin aralik degerleri nominal URV ve LRV'de olmalidir. Onceki érnekte
degerler sirasiyla 1.500 inH,0 ve 500 inH,O'dur. iletisim cihazinin HOME (ANA SAYFA)
ekranindaki degerleri dogrulayin. Gerekirse suradaki adimlari takip ederek degeri
degistirin: Vericiyi yeniden ayarlama.

Basing sinyalinin trim ayari

Sensdr trim ayarina genel bakis

Sensor trim ayari, basing sapmasini ve basing araligini bir basing standardiyla eslesecek
sekilde duzeltir.

Ust sensor trim ayari, basing araliklarini ve alt sensér trim ayari (sifir trim ayari) basing
sapmasini duzeltir. Tam kalibrasyon icin dogru bir basing standardi gerekmektedir. Proses
havalandiriimissa veya yiksek ve alcak taraf basinci esitse (diferansiyel basing vericileri igin)
sifir trim ayari gergeklestirebilirsiniz.

Sifir trim ayari, tek noktadan sapma ayaridir. Bu, montaj konumu etkilerini telafi etmek icin
kullanighdir ve en iyi etkili oldugu durum verici nihai montaj konumuna monte edilmis
haldeyken gerceklestirildigi durumdur. Bu dizeltme karakterizasyon egrisinin egimini
korudugundan tam sensdr araliginda bir sensér diizeltmesi yerine kullanmayin.

Sifir trim ayari gerceklestirildiginde, dengeleme valfinin acik oldugundan ve tim islak
bacaklarin dogru seviyede doldurulmus oldugundan emin olun. Hat basinci hatalarini
ortadan kaldirmak icin sifir trim ayari sirasinda vericiye hat basinci uygulayin. Bkz. Manifold

calistirma.

Not

Rosemount 3051T Mutlak Basing Vericilerinde sifir trim ayari gerceklestirmeyin. Sifir trim
ayari sifir tabanhdir ve mutlak basing vericileri mutlak sifiri referans alir. Rosemount 3051T
Mutlak Basing Vericisindeki montaj konumu etkilerini dizeltmek i¢in, sensér trim ayari
islevinde alt sensor trim ayari gergeklestirin. Alt sensor trim islevi, sifir trim islevine benzer
bir sapma duzeltmesi saglar ancak sifir tabanli giris gerektirmez.

Ust ve alt sensér trim ayari, iki u¢ nokta basincinin uygulandigi ve tiim cikisin bunlar
arasinda dogrusallastirildigi iki noktall bir sensoér kalibrasyonudur. Ayrica bu kalibrasyon
dogru bir basing kaynagi gerektirir. Dogru sapmayi belirlemek icin her zaman 6nce disuk
trim degerini ayarlayin. Yuksek trim degerinin ayarlanmasi, disik trim degerine bagh
olarak karakterizasyon egrisinde bir e§im duzeltmesi saglar. Trim degerleri, belirli bir
Olcim araliginda performansi optimize etmeye yardimci olur.
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Sekil 5-1: Sensor trim ayari 6rnegi

y 3
100.1 L

100 4

LI 0
100
E E

=3 ™

Trim ayarindan 6nce
Trim ayarindan sonra
Sifir/alt sensér trim ayari
Basing okuma

Basing girisi

Ust sensér trim ayari

mTmBS N>

Sensor trim ayari gerceklestirme

Sensor trim ayari gergeklestirirken hem st hem de alt sinirlar icin trim ayari yapabilirsiniz.
Hem Ust hem de alt sensér trim ayari gergeklestirmeniz gerekiyorsa 6ncelikle alt trim
ayarini yapin.

Not
Vericiden en az dort kat daha hassas bir basing giris kaynagi kullanin ve herhangi bir deger
girmeden 6nce giris basincinin 60 saniye boyunca stabilize olmasini bekleyin.

Not
Vericiden en az dort kat daha hassas bir basing giris kaynagi kullanin ve herhangi bir deger
girmeden 6nce giris basincinin on saniye boyunca stabilize olmasini bekleyin.

Bir Saha Iletisim Cihazi ile sensér trim ayari yapma

Sensori, sensor trim ayari islevini kullanarak bir Saha iletisim Cihazi ile kalibre etmek icin
asagidaki proseduri uygulayin.

Yordam
1. HOME (ANA SAYFA) ekraninda Hizli Tus dizisini girin.

Cihaz Gosterge Paneli Hizli Tuglar 3,41

2. Lower Sensor Trim (Alt Sensér Trim Ayari) secimini yapin.
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Not
Alt ve Ust degerlerin beklenen proses calisma araligina esit veya araligin disinda
olacagi sekilde basing noktalari secin. Bu islemi yapmak icin bkz. Vericiyi yeniden

ayarlama.

Alt deger ayarini tamamlamak icin Saha iletisim Cihazi tarafindan verilen komutlari
izleyin.

step 2 kisminda Lower Sensor Trim (Alt Sens6r Trim Ayari) secenegini Upper Sensor
Trim (Ust Sensér Trim Ayari) secenegiyle degistirerek st deger icin proseduru
tekrarlayin.

AMS Cihaz Yoneticisini kullanarak bir sensér trim ayari yapma

Yordam

1.

Cihaza sag tiklayin ve Method (Yontem) > Calibrate (Kalibre Et) > Sensor Trim
(Sensér Trim Ayari) > Lower Sensor Trim (Alt Sensér Trim Ayari) bélumune gidin.

AMS Cihaz Yoneticisini kullanarak sensor trim ayari yapmak icin ekrandaki istemleri
izleyin.

Dilerseniz cihaza tekrar sag tiklayin ve Method (Yéntem) > Calibrate (Kalibre Et)

> Sensor Trim (Sensér Trim Ayari) > Lower Sensor Trim (Alt Sensér Trim Ayari)
bélimune gidin

LOI kullanarak sensor trim ayari gerceklestirme
Ust ve alt sensér trim ayari yapmak icin bkz. Sekil 5-2.

Sekil 5-2: LOI ile Sensér Trim Ayari

VIEW CONFIG EXTENDED MENU
ZERO TRIM CALIBRAT — @ —  CALIBRAT
UNITS DAMPING ZERO TRIM
RERANGE TRANSFER FUNCT LOWER TRIM
0 LOOP TEST SCALED VARIAB UPPER TRIM
DISPLAY ASSIGN PV ANALOG TRIM
EXTENDED MENU | ® O1pc OFACTORY RECALL
EXIT MENU ALARM SAT VALUES BACK TO MENU
PASSWORD EXIT MENU
SIMULATE
HART REV
BACK TO MENU
EXIT MENU

Daha dusk bir trim ayari degeri secmek icin EXTENDED MENU (GENISLETILMIS MENU) —
CALIBRAT (KALIBRASYON) — LOWER TRIM (ALT TRIM AYARI) béliimiine gidin. Yiiksek trim
degeri secmek icin EXTENDED MENU (GENISLETILMIS MENU) — CALIBRAT (KALIBRASYON)
— UPPER TRIM (UST TRiM AYARI) béliimiine gidin.
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Dijital sifir trim ayari yapma (DZ opsiyonu)

Dijital sifir trim ayari (DZ opsiyonu), sifir/alt sensér trim ayari ile ayni islevi sunar ancak
tehlikeli alanlarda verici sifir basingta oldugunda sadece Zero trim (Sifir trim ayari)
dugmesine basarak dilediginiz zaman bu islevi tamamlayabilirsiniz.

Dugmeye basildiginda verici sifira yeteri kadar yakin degilse komut asiri diizeltme
nedeniyle basarisiz olabilir. Dilerseniz vericinin ust etiketinin altinda bulunan harici
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yapilandirma dugmelerini kullanarak dijital sifir trim ayari gerceklestirebilirsiniz. DZ
dugmesi konumu igin bkz. Cizelge 5-1.
Yordam

1. Dugmeleri ortaya ¢ikarmak icin vericinin Ust etiketini gevsetin.

2. Digital zero (Dijital sifir) digmesini en az iki saniye basili tutun ve ardindan dijital
sifir trim ayar1 yapmak icin serbest birakin.

Fabrika trim ayari - sensor trim ayarini geri cagirma

Sensor trim ayarinin “goénderildigi sekilde” fabrika ayarlarini geri yiklemek icin Recall
factory trim - Sensor trim (Fabrika trim ayari - Sensér trim ayarini geri ¢agir) komutunu
kullanabilirsiniz.

Bu komut, bir mutlak basing Unitesinin veya hatali basing kaynagdinin yanlislikla yapilan sifir
trim ayarindan kurtulmak igin yararli olabilir.

Fabrika trim ayarini bir iletisim cihazi kullanarak geri ¢cagirma

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Calibration (Kalibrasyon) > Pressure (Basing) > Factory
Calibration (Fabrika Kalibrasyonu) > Restore Factory Calibration (Fabrika Kalibrasyonunu
Geri Yukle) bélimune gidin.

Analog ¢ikisini trimleme

Vericinin mevcut ¢ikisini 4 ve 20 mA noktalarinda tesis standartlarina uygun olarak
ayarlamak icin analog cikis trim ayari komutunu kullanabilirsiniz. Bu trim ayarini yalnizca
4-20 mA analog sinyali etkileyecek sekilde dijitalden analoga dénustirme isleminden sonra
gerceklestirin.

Sekil 5-3 ve Sekil 5-4 analog ¢ikis trim ayari yapildiginda karakterizasyon egrisinin iki sekilde
etkilendigini grafiksel olarak gosterir.

87


https://www.emerson.com/global

Calistirma ve bakim

Manuel
Subat 2024

00809-0130-4007

Sekil 5-3: 4-20 mA ¢ikis trim ayari - sifir/alt trim ayari

A

4.1 mA

4mA

4mA D 20mA

Trim ayarindan énce
Trim ayarindan sonra
Saya¢ okumasi

mA cikisi

Snwa>
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20mA ——

AmA -~

Sekil 5-4: 4-20 mA cikis trim ayari - st trim ayari

A o

20.1 MA —f— /3

| >

4mA D 20mA

A. Trim ayarindan énce
B. Trim ayarindan sonra
C. Sayag okumasi

D. mA ¢ikisi

Dijital-analog trim ayari (4-20 mA cikis trim ayari)
gerceklestirme

Doénguye bir rezistor eklemeniz durumunda, g kaynaginin vericiye ek déngu direnci ile 20
mA cikisa gii¢ saglamak igin yeterli oldugunu kontrol edin. Bkz. 4-20 mA HART® icin glic

4-20 mA cikis trim ayarini bir iletisim cihaziyla gerceklestirme

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Calibration (Kalibrasyon) > Analog Output (Analog Cikis)
> Calibration (Kalibrasyon) > Analog Calibration (Analog Kalibrasyon) bélimdine gidin.
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Fabrika trim ayari - analog cikisi geri cagirma

Analog ¢ikis trim ayarina “gonderildigi sekilde” fabrika ayarlarini geri yiklemek icin Recall
Factory Trim - Analog Output (Fabrika Trim Ayari - Analog Cikisi
Geri Cagir) komutunu kullanabilirsiniz.

Bu komut, yanlislikla yapilan bir trim ayar, hatali tesis standardi veya hatali sayactan
kurtulmak igin yararli olabilir.

Fabrika trim ayari - analog ¢ikisi bir iletisim cihazi1 kullanarak
geri cagirma
Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Calibration (Kalibrasyon) > Analog Calibration (Analog
Kalibrasyon) > Factory Calibration (Fabrika Kalibrasyonu) > Restore Analog Calibration
(Analog Kalibrasyonunu Geri Yukle) béliumune gidin.
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Sorun Giderme

Genel bakis

Bu bdlimde en yaygin calisma sorunlari i¢in 6zet sorun giderme 6nerileri sunulmaktadir.

Saha iletisim Cihazi ekraninda herhangi bir tanilama mesaji olmamasina ragmen
arizadan supheleniyorsaniz olasi sorunu tanimlamak icin Tanilama mesajlari kullanmayi
degerlendirin.

Guvenlik mesajlari

Bu bdlimdeki prosedurler ve talimatlar islem gergeklestiren personelin gtvenligini
saglamak igcin 6zel 6nlemler alinmasini gerektirebilir.

Bkz. Guvenlik mesaijlarl.

Cihazdaki tim islev blogu bilgilerini fabrika varsayilanlarina ayarlamak i¢in Restart
with defaults (Varsayilanlar ile yeniden baslat) komutunu kullanin. Bu,

tim islev blogu baglantilarini ve zaman ¢izelgesini temizlemenin yani sira tim kaynak
ve dénustirica blok kullanici verilerini (SPM blok algoritma yapilandirmalari, LCD ekran
transduser blok parametre yapilandirmasi vb.) varsayilan olarak ayarlamayi icerir.

4-20 mA cikis icin sorun giderme

Verici miliamper okumasi sifir

Onerilen eylemler
1. Sinyal terminallerindeki terminal gerilimin 10,5 - 42,4 Vdc oldugunu dogrulayin.
2. Gug kablolarini ters kutupsallik acisindan kontrol edin.
3. Gug kablolarinin sinyal terminallerine bagli oldugunu kontrol edin.
4. Test terminali boyunca acik diyot kontrolU yapin.

Verici iletisim cihazi ile iletisim kurmuyor

Onerilen eylemler

1. Terminal gerilimin 10,5 ila 42,2 Vdc oldugunu dogrulayin.

2. Do6ngu direncini kontrol edin.
(Gug kaynadi gerilimi - terminal gerilimi)/déngu akimi en az 250 Q olmalidir.

3. Gug kablolarinin test terminallerine degil sinyal terminallerine bagli oldugunu
kontrol edin.

4. Vericiye temiz DC gucU geldigini dogrulayin.
Maksimum AC gurtltisu en yuksekten en yuksege 0,2 volttur.

5. Cikisin 4 ila 20 mA veya doygunluk seviyeleri arasinda oldugunu dogrulayin.
6. TUm adresleri yoklamak icin iletisim cihazini kullanin.
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6.3.3 Verici miliamper okumasi dusuk veya yuksek

Onerilen eylemler

1. Uygulanan basinci dogrulayin.

2. 4ve 20 mA aralik noktalarini dogrulayin.
3. Cikisin alarm durumunda olmadigini dogrulayin.
4. Analog trim ayari gergeklestirin.
5. Gug¢ kablolarinin dogru sinyal terminallerine (pozitif - pozitif, negatif - negatif)
bagh oldugunu ve test terminaline baglh olmadigini kontrol edin.
6.3.4 Verici, uygulanan basinctaki degisikliklere yanit vermiyor

Onerilen eylemler

1. Darbe borularinda veya manifoldda tikaniklik olup olmadigini kontrol edin.
Uygulanan basincin 4 ile 20 mA noktalari arasinda oldugunu dogrulayin.
Cikisin Alarm durumunda olmadigini dogrulayin.

Vericinin Loop Test (Déngli Testi) modunda olmadigini dogrulayin.

Vericinin Multidrop (Cok Bagdlantili) modunda olmadigini dogrulayin.

o vk~ wWN

Test ekipmanlarini kontrol edin.

6.3.5 Dijital basin¢ degiskeni okumasi dusuk veya yuksek

Onerilen eylemler

1. Darbe borularinda tikanma veya islak bacakta distuk dolum olup olmadigini
kontrol edin.

Vericinin dizgun bir sekilde kalibre edildiginden emin olun.

Test ekipmanlarini kontrol edin (dogrulugu onaylayin).

Uygulama icin basing hesaplamalarini dogrulayin.

Basing kalibrasyonu geri yukleyin. Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Calibration
(Kalibrasyon) > Pressure (Basing) > Factory Calibration (Fabrika Kalibrasyonu)
> Restore Pressure Calibration (Basing Kalibrasyonunu Geri Yukle) bolumune
gidin.

LA N

6.3.6 Dijital basin¢ degiskeni okumasi duzensiz

Onerilen eylemler

1. Basing hattinda arizali ekipman agisindan uygulamayi kontrol edin.

2. Vericinin, ekipmanin acip kapatilmasina dogrudan tepki vermediginden emin
olun.

3. Sonuimlemenin uygulama icin dogru sekilde ayarlanmis oldugunu dogrulayin.

6.3.7 Miliamper okumasi dlzensiz

Onerilen eylemler

1. Vericiye baglanan gug kaynaginin yeterli gerilime ve akima sahip oldugunu
dogrulayin.
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2. Harici elektrik paraziti olup olmadigini kontrol edin.
3. Vericinin dogru sekilde topraklandigini dogrulayin.
4. Bukumlu cift kablo i¢in blendajin yalnizca bir ucta topraklandigini dogrulayin.

6.4 Tanillama mesajlari

Asagidaki bolimlerde ekranda, iletisim cihazinda ya da AMS sisteminde gortnecek olasi
mesajlar yer alir. Durum mesajlarini tanilamak i¢in bunlari kullanin.

* Basarisiz

+ Islev Kontrolii

+ Bakim Gerekli

+  Teknik Ozelliklerin Disinda

6.4.1 Tanillama mesaji: Basarisiz

Elektronik Kart Arizasi

Elektronik devre kartinda bir ariza tespit edildi.

Grafik LCD Elektronik Kart Arizasi
ekran
LCD ekran FAIL BOARD (KART ARIZASI)

Yerel Operatéor  FAIL BOARD (KART ARIZASI)
Arayuzi (LOI)

Onerilen eylem

Elektronik devre kartini degistirin.

Uyumlu Olmayan Sensér Modulu

Elektronik devre karti sistemle uyumlu olmayan bir sensér modulu algiladi.

Grafik LCD Uyumlu Olmayan Sensér Modulu
ekran

LCD ekran XMTR MSMTCH

Yerel Operatéor XMTR MSMTCH

Arayuzi (LOI)

Onerilen eylem

Uyumlu olmayan sensdr modullerini degistirin.

Basin¢ Guncellemesi Yok

Sensoérden elektronik devrelere basing giincellemesi yok.

Grafik LCD Sensor Iletisim Hatasi
ekran
LCD ekran NO P UPDATE (P GUNCELLEMESI YOK)

Yerel Operatér  NO PRESS UPDATE (BASINC GUNCELLEMESI YOK)
Arayiizii (LOI)
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Onerilen eylemler

1. Sensor kablosunun elektronik parcalara baglantisinin siki oldugundan emin
olun.
2. Basing sensérind degistirin.

Sensor Modulu Arizasi

Sensér modulinde bir ariza tespit edildi.

Grafik LCD Sensor Modull Arizasi
ekran

LCD ekran FAIL SENSOR (SENSOR ARIZASI)
Yerel Operatér  FAIL SENSOR (SENSOR ARIZASI)
Arayuzi (LOI)

Onerilen eylem

Sens6r modullerini degistirin.

Sicaklik Guincellemesi Yok

Sensérden elektronik devrelere sicaklik glincellemesi yok.

Grafik LCD Sensor {letisim Hatasi
ekran

LCD ekran NO T UPDATE (SICAKLIK GUNCELLEMESI YOK)
Yerel Operatér  NO TEMP UPDATE (SICAKLIK GUNCELLEMESI YOK)
Arayuzi (LOI)

Onerilen eylemler

1. Sensor kablosunun elektronik parcalara baglantisinin siki oldugundan emin
olun.
2. Basing sensorunu degistirin.

6.4.2 Tanilama mesaiji: Islev Kontrol(

Birincil Degisken veya Cihaz Degiskeni Simule Edildi

Birincil degisken veya cihaz degiskeni simule edilmektedir ve proses dlgimuni temsil

etmez.

Grafik LCD [Degisken] Simule Edildi
ekran

LCD Ekran (Hicbiri)

Yerel Operatér  (Hicbiri)
Arayuzi (LOI)

Onerilen eylem

Cihazi yeniden baslatin.

Déngl Test Akimi Sabit

Analog ¢ikis sabit ve cihaz dongu test moduna ayarlandigindan proses 6l¢imunu temsil
etmiyor.
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Grafik LCD Dongl Test Akimi Sabit

ekran

LCD ekran ANLOG FIXED (ANALOG SABIT)
Yerel Operatér  ANLOG FIXED (ANALOG SABIT)
Arayuzi (LOI)

Onerilen eylemler

1. DOngu testine artik gerek olmadigini dogrulayin.
2. Déngu testi modunu devre disi birakin veya cihazi yeniden bagslatin.

Tanilama mesaji: Bakim Gerekli

Bluetooth® Elektronik Hatasi

Saha cihazi dahili tanilamasi, bir Bluetooth elektronik hatasi tespit etti. Bu hata
muhtemelen Bluetooth iletisim kapasitesinin azalmasina veya hi¢c olmamasina neden
olacaktir. Ancak saha cihazi bu Bluetooth uyarisindan bagimsiz olarak ¢alismaya devam
edecektir.

Grafik LCD Bluetooth Elektronik Hatasi
ekran
LCD ekran Yok

Yerel Operatér Yok
Arayiizii (LOI)
Onerilen eylemler

1. Tehlikeli konum gerekliliklerini g6z 6nliinde bulundurarak 6n yuva kapagini
¢ikarin.

2. Bluetooth elektronigini iceren ekrani degistirin.
3. Cihazi yeniden baslatin.

Bluetooth® Islevselligi Sinirli

Saha cihazi, dahili bir hata nedeniyle Bluetooth Uzerinden cihaz verilerini génderemiyor.
Saha cihazi bu Bluetooth uyarisindan bagimsiz olarak calismaya devam edecektir.

Grafik LCD Bluetooth Islevselligi Sinirli
ekran
LCD ekran Yok

Yerel operatér Yok
arayuzu (LOI)
Onerilen eylemler

1. Tehlikeli konum gerekliliklerini g6z 6nlinde bulundurarak 6n yuva kapagini
¢ikarin ve ekran tertibatinin elektronik devre kartina diizgln sekilde oturdugunu
ve baglandigini kontrol edin.

2. Bluetooth elektronigini iceren ekrani degistirin.

Dugme Takili Kaldi

Verici gostergesinde veya yuvada en az bir dugme takili kalmistir.
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Grafik LCD Dugme Takili Kaldi
ekran
LCD ekran STUCK BUTTON (TAKILI DUGME)

Yerel operatér  STUCK BUTTON (TAKILI DUGME)
arayuzu (LOI)

Onerilen eylemler

1. Yuva Uzerindeki digmelerin basili durumda olup olmadigini kontrol edin.

2. Tehlikeli konum gerekliliklerini g6z 6ntinde bulundurarak 6n yuva kapagini
¢ikarin ve ekran digmelerinin (varsa) basili olmadigindan emin olun.

3. Dugmeler kullanilmiyorsa bunlari devre disi birakin.
4. Dugmeleri varsa ekrani degistirin.
5. Elektronik devre kartini degistirin.

Goriintii iletisim Hatasi

Elektronik devre kartinin ekranla iletisimi kesildi. Goéruntulenen igeriklerin dogru
olmayabilecegini unutmayin.

Grafik LCD Yok
ekran
LCD ekran Yok

Yerel operatér Yok
arayuzu (LOI)

Onerilen eylemler

1. Tehlikeli konum gerekliliklerini g6z 6niinde bulundurarak 6n yuva kapagini
¢ikarin ve ekran tertibatinin elektronik devre kartina diizgun sekilde oturdugunu
ve baglandigini kontrol edin.

2. Ekrani degistirin.
3. Elektronik devre kartini degistirin.

Déngu Butiinlaguni Tanillama

Déngl Batunligu Tanillamasi, terminal geriliminde yapilandirilan sinirlarin disinda bir
sapma tespit etti. Bu, bozulmus veya déngu butinligunu gosterebilir.

Grafik LCD Déngu Batunlagunu Tanilama
ekran
LCD ekran POWER ADVISE (GUC ONERISi)

Yerel Operatér  POWER ADVISE (GUC ONERISI)
Arayuzi (LOI)

Onerilen eylemler

1. Gucun dogru, kararh ve gucte minimum dalgalanma oldugundan emin olmak
icin DC gui¢ kaynagini kontrol edin.

2. Dongu kablolarini bozulma veya hatali topraklama acisindan kontrol edin.

3. Tehlikeli konum gerekliliklerini g6z 6ntinde bulundurarak kablolama tertibati
kapagini ¢ikarin ve su veya terminal blogu korozyonu olup olmadigini kontrol
edin.

4. Donguye yeniden karakterize edin ve gerekirse sapma sinirini ayarlayin.
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Tikanmis Darbe Hatti Tanilamasi

Tikanmis darbe hatti tanilamasi, proses gurtlti seviyelerinde tikanmis darbe hatti, tikanmis

akis elemani veya sallanma kaybina isaret edebilecek bir degisiklik tespit etti.

Grafik LCD Tikanmig Darbe Hatti Tanilamasi
ekran
LCD ekran Tikanmig Hat

Yerel Operatér  Tikanmis Hat
Arayiizii (LOI)

Onerilen eylemler

1. Vericinin takili oldugu proses kosullarini dogrulayin.
2. Asagidaki kosullar icin gcevre ekipmani ve prosesi kontrol edin:

+  Tikanmis darbe hatti
«  Tikanmis akis elemani

+ Sallanma kaybi

Proses Uyarisi 1

Cihaz, izlenen degiskende Proses Uyarisi 1 icin yapilandiriimig esikleri asan bir degisiklik
tespit etti.

Grafik LCD Proses Uyarisi 1 [Uyari Adi]
ekran
LCD ekran [Uyari Adi]

Yerel Operatér  [Uyari Adi]
Arayuzi (LOI)
Onerilen eylemler
1. lIzlenen degiskenin uyari degerlerini astigini dogrulayin.
2. Uyari ayarlarini degistirin veya uyariyi kapatin.

Proses Uyarisi 2

Cihaz, izlenen degiskende Proses Uyarisi 2 icin yapilandiriimig esikleri asan bir degisiklik
tespit etti.

Grafik LCD Proses Uyarisi 2 [Uyari Adi]
ekran
LCD ekran [Uyari Adi]

Yerel Operatér  [Uyari Adi]
Arayuzi (LOI)
Onerilen eylemler
1. lIzlenen degiskenin uyari degerlerini astigini dogrulayin.
2. Uyari ayarlarini degistirin veya uyariyi kapatin.
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Tanilama mesaiji: Teknik Ozelliklerin Disinda

Basing Sinirlarin Disinda

Proses basinci vericinin maksimum 6l¢iim araliklarini agsmistir.

Grafik LCD Basing Sinirlarin Disinda
ekran
LCD ekran NO P UPDATE (P GUNCELLEMESI YOK)

Yerel Operatér  PRES OUT LIMITS (BASINC SINIRLARIN DISINDA)
Arayiizii (LOI)
Onerilen eylemler

1. Vericinin takili oldugu proses kosullarini dogrulayin.

2. Tikali olmadigindan ve izolasyon diyaframlarinin hasar gérmediginden emin
olmak icin verici basing baglantisini kontrol edin.

3. Sensor modulunu degistirin.

Modiil Sicakhigi Sinirlarin Disinda

Moddil sicakligi normal calisma araligini asti.

Grafik LCD Modyil Sicakhidi Sinirlarin Disinda

ekran

LCD ekran TEMP LIMITS (SICAKLIK SINIRLARTI)

Yerel Operatér  TEMP OUT LIMITS (SICAKLIK SINIRLARIN DISINDA)
Arayuzi (LOI)

Onerilen eylemler

1. Teknik 6zellik araliginda oldugundan emin olmak i¢in prosesi ve ortam
sicakliklarini kontrol edin.

2. Sensor modullerini degistirin.

Doéngi Akimi Doymus

Analog degerin doygunluk degeri araliginin disinda olmasi veya birincil degiskenin doymus
olmasi nedeniyle dongl akimi doymus.

Grafik LCD Déngu Akimi Doymus

ekran

LCD ekran ANLOG SAT (ANALOG DOYMUS)
Yerel Operatér ~ ANALOG SAT (ANALOG DOYMUS)
Arayuzi (LOI)

Onerilen eylemler

1. Vericinin takili oldugu proses kosullarini dogrulayin.

2. 4 mAve 20 mA aralik noktalari icin ayarlari dogrulayin ve gerekirse yeniden
ayarlayin.

3. Tikali olmadigindan ve izolasyon diyaframlarinin hasar gérmediginden emin
olmak igin verici basing baglantisini kontrol edin.

4. Sensor modullerini degistirin.
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Ve

riciyi sokme

A Uyari

Patlama

Patlamalar 6lume veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Devr

Hiz

e etkin oldugunda patlayici ortamlarda cihaz kapagini ¢cikarmayin.

metten kaldirma

A Uyari

Tum

Yord

1.

2
3
4

tesis guvenlik kurallarina ve prosedirlerine bakin.

am

Cihazi kapatin.

. Vericiyi hizmetten kaldirmadan énce prosesi vericiden ayirin ve havalandirin.

. Tim elektrik kablolarini ¢cikarin ve kablo kanalinin baglantisini kesin.

. Vericiyi proses baglantisindan ¢ikarin.

* Rosemount 3051C Verici, proses baglantisina dort civata ve iki kapak vidasi ile
baglanir. Civatalari ve vidalari ¢ikarin ve vericiyi proses baglantisindan ayirin.
Proses baglantisini yerine birakin ve yeniden montaja hazir olun. Es dizlemli

flans icin bkz. Sekil 3-4.

+ Rosemount 3051T Verici, tek bir altigen somun proses baglantisi ile prosese
baglanir. Vericiyi prosesten ayirmak icin altigen somunu gevsetin. Vericinin
boyun kismindan anahtarla ¢ekmeyin. Sirali 6lcek verici yonu kismindaki uyariya

bakin.

5. izolasyon diyaframlarini yumusak bir bez ve hafif bir temizleme soliisyonu ile

Ter

temizleyin ve temiz su ile durulayin.

Not
Yalitim diyaframlarini cizmeyin, delmeyin veya bastirmayin.

Rosemount 3051C icin, flanslari veya adaptorleri her ¢ikardiginizda PTFE O-ringlerini

gorsel olarak kontrol edin. Centik veya kesik gibi herhangi bir hasar belirtisi varsa

O-ringleri degistirin.

Not
Hasarsiz O-ringleri yeniden kullanabilirsiniz.

minal blogunu ¢ikarma

Elektrik baglantilari, FIELD TERMINALS (SAHA TERMINALLERI) etiketli bélmedeki terminal
blogu Gzerinde bulunmaktadir.

Yordam

1. Yuva kapagini terminal alanindan sékan.

TUm uyarn bilgileri icin bkz. GUvenlik mesajlar.
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2. Vericinin Ust kismina gore tertibatta saat 9 ve saat 5 konumlarinda bulunan iki ktigtik
vidayi gevsetin.

3. Tum terminal blogunu ¢ekerek ¢ikarin.

6.5.3 Elektronik karti ¢cikarma

Verici elektronik karti, terminal tarafinin karsisindaki bélmede yer alir.

Yordam

1. Saha terminali tarafinin karsisindaki yuva kapagini ¢ikarin.

2. LCD ekrani bir vericiyi séktyorsaniz LCD ekranin éntinde goértnen iki sabit vidayi
gevsetin.

iki vida LCD ekrani elektronik kartina ve elektronik karti yuvaya sabitler.
3. Yerel Operator Araylzu (LOI) veya LCD ekran 6zellikli bir vericiyi soktyorsaniz dlgek
ekraninda gorunen iki sabit vidayi sékun.

4. Vida konumlari icin bkz. Sekil 4-1. ki vida LOI/LCD ekrani elektronik kartina ve
elektronik karti yuvaya sabitler.

Not

Elektronik kart elektrostatik olarak hassastir; statik olarak hassas bilesenler icin
kullanim énlemlerine uyun.

Not
Bir LOI/LCD ekran takiliysa LOI/LCD ekran ile elektronik kart arasinda arayuz
olusturan bir elektronik pim konektdri oldugundan dikkatli olun.

6.5.4 Sensdr modulunu elektronik yuvasindan ¢ikarma

Yordam

1. Elektronik karti cikarin.
Bkz. Elektronik karti ¢clkarma.

Sensér modulu serit kablosunun hasar gdrmemesi icin sensér modulini elektronik
yuvasindan g¢ikarmadan énce kabloyu elektronik kartindan gikarin.

2. Kablo konektoriinu dikkatlice dahili siyah kapagin icine tamamen sokun.

Kablo konektorinu dahili siyah kapagin icine tamamen sokana kadar yuvayi

¢ikarmayin. Siyah kapak, serit kablosunu yuvayi déndiriirken meydana gelen hasara
karsi korur.

3. 5/64 ing altigen anahtar kullanarak yuva dénus ayar vidasini bir tam tur gevsetin.

4. Sens6r modullindeki siyah kapagin ve sensér kablosunun yuvaya takilmadigindan
emin olarak modull yuvadan soékan.
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6.6 Vericiyi tekrar monte etme

Yordam

1.

Tam kapak ve yuva (proses ile islanmamis) O-ringlerini kontrol edin ve gerekirse
degistirin. Iyi bir sizdirmazlik saglamak icin silikon yaglayici ile hafif gres uygulayin.

2. Kablo baglantisini dikkatli bir sekilde dahili siyah kapagin icine tamamen sokun.
Bunu yapmak icin, siyah kapagi ve kabloyu saat yénunde bir tur dondirerek kabloyu
sikin.

3. Elektronik yuvayr modulun Gzerine indirin. Sensér modultundeki dahili siyah kapag:
ve kabloyu yuvanin i¢inden gegirin ve harici siyah kapagin icine sokun.

4. Moduliu saat yonunde yuvanin icine dogru gevirin.

Not

Sensér serit kablosunun ve dahili siyah kapagin, déndurarken yuvadan tamamen
ayrildigindan emin olun. Dahili siyah kapak ve serit kablo asil kalir ve yuvayla birlikte
doénerse kabloda hasar meydana gelebilir.

5. Yuvayl tamamen sensér modultine gegirin.

Patlamaya dayaniklilik gerekliliklerine uymak icin yuva, sensér modulu ile ayni
hizadan en fazla bir tam tur dénmelidir. Tim uyari bilgileri igin bkz. Gluvenlik
mesajlarl.

6. 5/64 in¢ anahtar kullanarak yuva déndirme ayar vidasini sikin.

6.6.1 Elektronik karti takma
A Uyari
Patlamalar

Patlamalar 6lume veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Patlamaya/atese dayanikl kurulumlarda, vericiye gug verildiginde vericinin kapaklarini
¢ikarmayin.

Duzgun bir sizdirmazlk saglamak ve patlamaya dayanikl gereklilikleri karsilamak icin
verici kapaklari metalden metale olacak sekilde takili olmalidir.

Yordam

1.

www.Emerson.com

Kablo konektérand dahili siyah kapagin icindeki yerinden ¢ikarin ve elektronik karta
takin.

iki sabit vidayi tutamak olarak kullanarak elektronik karti yuvanin icine yerlestirin.

Elektronik yuvadan gelen gl ¢ubuklarinin elektronik karti tzerindeki yuvalara
dogru sekilde oturdugundan emin olun. Zorlamayin. Elektronik kart baglantilar
Uzerinde hafif¢e kaymalidir.

Sabit montaj vidalarini sikin.
Elektronik yuvasi kapagini degistirin.
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6.6.2 Terminal blogunu monte etme

Yordam

1. Terminal blogunu yavasca yerine kaydirin ve elektronik yuvasindaki iki glig
¢ubugunun terminal blogundaki alicilara diizgtin sekilde oturdugundan emin olun.

A Uyari

Elektrik carpmasi

Elektrik carpmasi 6lume veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Uclara ve terminallere temas etmekten kacinin. Uclardaki olasi yuksek gerilim
elektrik carpmasina neden olabilir.

2. Sabit vidalari sikin.
3. Elektronik yuvasi kapagini degistirin.

A Uyari

Patlamalar
Patlamalar 6lime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Patlamaya dayaniklilik gerekliliklerini karsilamak icin verici kapaklari tamamen takili
olmaldir.

6.6.3 Rosemount 3051C proses flansini tekrar monte etme

Tdm uyar bilgileri icin bkz. GUvenlik mesajlari.

Yordam

1. Sensér modull PTFE O-ringlerini kontrol edin.

Hasarsiz O-ringleri yeniden kullanabilirsiniz. Centik, kesik veya genel asinma gibi
herhangi bir hasar belirtisi olan O-ringleri degistirin.

Not
O-ringleri degistiriyorsaniz hasarl O-ringleri sékerken O-ring yivlerinin veya yalitici
diyafram ylzeylerinin cizilmemesine dikkat edin.

2. Proses baglantisini kurun. Olasi opsiyonlar sunlardir:
* Es duzlemli proses baglantisi:
a. Iki hizalama vidasini parmakla sikip takarak proses flansini yerinde tutun
(vidalarin basinci sabit durmaz). Modul-flans hizalamasini etkileyeceginden
asiri sikkmayin.

b. Doért adet 1,75 in¢ (44 mm) flang civatasini flansa dogru parmakla sikarak
takin.

* Flans adaptorli es dizlemli proses flansi:
a. 1ki hizalama vidasini parmakla sikip takarak proses flansini yerinde tutun
(vidalarin basinci sabit durmaz). Modul-flans hizalamasini etkileyeceginden
asiri sikmayin.

b. Es duzlemli flansa glvenli bir sekilde monte etmek i¢in montaj sirasinda
(dort olasi proses baglanti araligi yapilandirmasi istendiginde) dort adet
2,88 in¢ (73 mm) civata kullanarak flans adaptorlerini ve adaptor O-
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halkalarini yerinde tutun. Olcek basinci yapilandirmalari icin iki adet 2,88
in¢ (73 mm) civata ve iki adet 1,75 ing. (44 mm) civata kullanin.

* Manifold: Uygun civatalar ve prosedurler icin manifold Ureticisiyle iletisime gegin.

3. Caprazlama dizende civatalari baslangig tork degerine sikin.

Uygun tork degerleri icin bkz. Cizelge 6-1.

4. Ayni caprazlama duzende civatalari Cizelge 6-1 kisminda géruinen nihai tork

degerlerine sikin.

Not

PTFE sensor modull O-ringlerini degistirdiyseniz O-ring malzemesinin soguk akisi
icin dengeleme yapmak tzere takma isleminin ardindan flans civatalarini yeniden
sikin.

Not

Range 1 vericileri i¢in, O-ringleri degistirdikten ve proses flansini yeniden taktiktan
sonra vericiyi iki saat boyunca 185 °F (85 °C) sicaklia maruz birakin. Ardindan flans
civatalarini caprazlama dizende yeniden sikin ve vericiyi tekrar kalibrasyondan 6nce
iki saat boyunca 185 °F (85 °C) sicakhga maruz birakin.

Cizelge 6-1: Civata kurulum tork degerleri

Civata malzemesi Ik tork degeri Nihai tork degeri
CS-ASTM-A445 Standardi 300 ing-Ib (34 N-m) 650 ing-Ib (73 N-m)
316 SST—Secenek L4 150 in¢-1b (17 N-m) 300 ing-Ib (34 N-m)
ASTM-A-19 B7M—Opsiyon L5 300 ing-Ib (34 N-m) 650 ing-Ib (73 N-m)
ASTM-A-193 Sinif 2, Derece BSBM—Opsiyon L8 150 ing-1b (17 N-m) 300 ing-Ib (34 N-m)
6.6.4 Tahliye/havalandirma valfini takma
Yordam

1.

Yuvanin dislerine sizdirmazlik bandi uygulayin. Disli ucu montaj yapan kisiye bakacak
sekilde valfin tabanindan baslayarak sizdirmazlik bandini saat yéninde bes tur
uygulayin.

Vana Uzerindeki acikligin, vana a¢ildiginda proses sivisi yere dogru ve insan
temasindan uzak bir sekilde akacak sekilde yerlestirildiginden emin olun.

2. Tahliye/havalandirma valfini 250 in¢-lb. (28,25 N-m) degerine sikin.
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7.1

7.2

Guvenlik Enstrumanli Sistemler (SIS)
gereksinimleri

Basinci temsil eden iki telli, 4-20 mA sinyal, Rosemount 3051 Basing Vericisinin guvenlik
acisindan kritik cikisini saglar. Rosemount 3051 glvenlik onayl basing vericisi, sunun icin
onaylanmistir:

+ Dusuk ve yiksek talep: Tip B eleman

+ Rota 2H, Dusuk Talep uygulamasi: HFT=0'da rastgele buttnlik igin SIL 2, HFT=1'de
rastgele batunlik igin SIL 3

* Rota 2H, Yuksek Talep uygulamasi: HFT=1'de rastgele butunluk igin SIL 2 ve SIL3

*  SFF 2 %90 oldugunda Rota 1H: HFT=0'da rastgele butunluk igin SIL 2, HFT=1'de rastgele
batinluk igin SIL 3

+ Sistematik butunluk icin SIL 3

Rosemount 3051 guvenlik sertifikasi

Tum Rosemount 3051 vericilerini, Glvenlik Enstrimanli Sistemlere (SIS) takmadan 6nce
guvenlik onayli olarak tanimlamalisiniz. Glvenlik onayli bir Rosemount 3051'i tanimlamak
icin:

Yordam

1. Metal cihaz etiketi Gzerinde bulunan NAMUR Yazilim Revizyonu'nu kontrol edin:
SW_.

NAMUR Yazilim Revizyon Numarasi: SW®) 1.0.x-1.4.x ve 2.0.x. Bkz. Cizelge 2-1.

2. Verici model koduna QT opsiyon kodunun dahil edildigini ve TR'nin dahil
edilmedigini dogrulayin.
-40 °F (-40 °C) degerinden dusuk ortam sicakliklarina sahip guvenlik
uygulamalarinda kullanilan cihazlar QT ve BR5 veya BR6 opsiyon kodlarini gerektirir.

Guvenlik Enstriumanh Sistemler (SIS)
uygulamalarinda montaj

Vericinin SIS uygulamalarina takilmasi hakkinda ek talimatlar yoktur.

A Uyarn

Sadece kalifiye personelin Rosemont 3051 GrinUni monte etmesine izin verilir.

Daima duzgun bir sizdirmazlik saglamak icin elektronik parcalarin yuva kapaklarini metal
metale temas edecek sekilde takin.

Cevre ve galistirma sinirlari igcin Rosemount 3051 Uriin Veri Sayfas’nda Specifications
(Ozellikler) bolimune bakin.

(6) NAMUR Yazilim Revizyonu: Metal cihaz etiketinde bulunur.

www.Emerson.com
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7.3

7.3.1

7.3.2

106

Dénguyd verici ¢ikisi 23 mA'ya ayarlandiginda terminal gerilimi 10,5 Vdc'nin altina
dismeyecek sekilde tasarlayin.

Normal ¢alisma sirasinda yapilandirma verilerinin yanlishkla veya bilingli olarak
degistirilmesini énlemek icin Security (Glivenlik) anahtarini ayarlayin.

Guvenlik Enstriumanl Sistemler (SIS)
uygulamalarinda yapilandirma

Rosemount 3051 ile iletisim kurmak ve yapilandirmasini dogrulamak i¢in HART® 6zellikli
yapilandirma araglarini kullanin.

Verici ¢ikisi asagidaki durumlarda guvenlik derecelendirmesine tabi degildir: yapilandirma
degisiklikleri, coklu baglanti ve déngu testi. Verici yapilandirmasi ve bakim etkinlikleri
sirasinda proses glvenligini saglamak icin alternatif yontemler kullanin.

Sonumleme

Kullanici tarafindan segilen sonimleme, vericinin uygulanan islemdeki degisikliklere yanit
verebilme performansini etkiler. Sénumleme degeri ve yanit stiresi ddngu gerekliliklerini
asmamalidir.

Sénidmleme degerini degistirmek icin bkz. S6nimleme.

Alarm ve doygunluk seviyeleri

Verici yapilandirmasiyla eslesmesi icin DCS veya glvenligi mantigi ¢6zim bulucuyu
yapilandirin.

Asagidaki rakamlar mevcut U¢ alarm seviyesini ve bunlarin calisma degerlerini
tanimlamaktadir.

Sekil 7-1: Rosemount alarm seviyesi

I
= Normal Operation |
3.75mA( 4 mA 20mA 21.75@
3.9mA 20.8 mA

low saturation high saturation

A. Distik doygunluk
B. Normal ¢alisma
C. VYiksek doygunluk
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Sekil 7-2: NAMUR alarm seviyesi

»i »
~  Normal Operation |
3.6 mA(") 4mA 20 mA 22.52)
3.8 mA 20.5 mA

low saturation high saturation

A. Duslk doygunluk
B. Normal ¢alisma
C. VYiksek doygunluk

sekil 7-3: Ozel alarm seviyesi

< N
~  Normal Operation |
3.6-3.8 A 4mA 20 mA 20.2-23.0@)
3.7-3.9mA 20.1-22.9mA

low saturation high saturation

>

Diisiik doygunluk
Normal ¢alisma
C. VYiiksek doygunluk

o

1. LO (DUSUK) konumdaki verici arizasi, donanim veya yazilim alarmi.

2. HI (YUKSEK) konumdaki verici arizasi, donanim veya yazilim alarmi.

Guvenlik Enstrimanli Sistemlerin (SIS)
calistiriimasi ve bakimi

Sinama testleri
Emerson, asagidaki sinama testlerini dnermektedir.

Guvenlik veya islevsellikte bir hata bulursaniz surada kanit testi sonuglarini ve alinan
dizeltici dnlemleri belgeleyebilirsiniz: Emerson.com/ReportFailure.

Sinama testlerini sadece kalifiye personelin gerceklestirmesine izin verin.

Security (Guvenlik) anahtarinin sinama testi sirasinda Kilit Acma konumunda oldugunu
dogrulayin ve sinama testinden sonra Kilit konumuna getirin.

Kilavuzlu sinama testi yapma

Kilavuzlu sinama testi se¢enegini secerseniz Rosemount 3051, kismen veya kapsamli bir
sinama testi gergeklestirebileceginiz bir 6zelligi destekler.

Bu 6zellik, sinama testi yapmak icin gerekli olan adimlarda sizi yonlendirir. Aramaniza
gerek kalmadan alarm seviyeleri ve gerekli adimlar sunulur.

Kilavuzlu sinama testi secenegine erismek igin:
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7.4.3

7.4.4

Yordam

Device Settings (Cihaz Ayarlari) > Calibration (Kalibrasyon) > Proof Test (Sinama Testi) >
Perform Proof Tests (Sinama Testleri Gergeklestir) bolimune gidin.

Kilavuzlu sinama test se¢enegi, sinama testi gunluguyle birlikte saglanir. Bu gunluk,
vericide dogrudan en son on sinama testini depolar. GUnlukte zaman damgasi, iletisim
kaynagi, Gegcti/Basarisiz sonucunu ve kullanici tanimli notlar bulunur.

Kismi sinama testi

Onerilen basit sinama testi, glic déngisti ve verici ¢ikisinin uygunluk kontrollerinden
olusur.

Emerson.com/Rosemount3051CP adresinde Failure Modes, Effects, and Diagnostic Analysis
Report (Ariza Modlari, Etkileri ve Tani Analizi Raporu) kismina bakin.

Baslamadan dnce
Gerekli aletler:
+ Tlletisim cihazi
*  mAdlger
Yordam
1. Guvenlik islevini baypas edin ve yanlig tripi 6nlemek icin uygun énlemi alin.

2. Tanilamalari almak ve uygun eylemi gerceklestirmek icin HART® iletisimini kullanin.

3. Vericiye yuksek alarm akim ¢ikisi icin HART komutu se¢in ve analog akimin bu
degere ulastigini dogrulayin.”)

Bkz. Alarm seviyesini dogrulama.

4. Dusuk alarm akim ¢ikisina gitmek icin vericiye bir HART komutu gdnderin ve analog
akimin bu degere ulastigini dogrulayin.?)

5. Baypasi ¢ikarin ve aksi takdirde normal ¢calismayi geri yukleyin.
6. Security (GUvenlik) anahtarini Lock (Kilit) konumuna getirin.

Kapsamli sinama testi

Kapsamli sinama testinde basit 6nerilen sinama testi ile ayni adimlar gerceklestirilir, ancak
mantiklilik kontroli yerine basing sensérinun iki noktali kalibrasyonu vardir.

Cihazdaki olasi DU arizalari yuzdesi i¢in Emerson.com/Rosemount3051CP adresindeki
Failure Modes, Effects and Diagnostic Analysis Report (Ariza Modlari, Etkileri ve Tani Analizi
Raporu) kismina bakin.

Baslamadan énce

Gerekli aletler:

+ lletisim cihazi

+ Basing kalibrasyon ekipmani
Yordam

1. Guovenlik islevini baypas edin ve yanlis tripi nlemek i¢in uygun 6nlemi alin.
2. Tanilamalari almak ve uygun eylemi gergeklestirmek icin HART iletisimini kullanin.

(7) Bu, sakin akimla ilgili olasi arizalari test eder.
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3. Yuksek alarm akim ¢ikisina gitmek icin vericiye bir HART komutu génderin ve analog
akimin bu degere ulastigini dogrulayin.”)

Bkz. Alarm seviyesini dogrulama.

4. Dusuk alarm akim ¢ikisina gitmek icin HART komutu gonderin ve analog akimin bu
degere ulastigini dogrulayin.®

5. Tam ¢ahsma arahgi Gzerinde iki noktali sensdr kalibrasyonu gergeklestirin ve her
noktada gecerli ¢ikisi dogrulayin.

Bkz. Basinc sinyalinin trim ayaril.

6. Baypasi ¢ikarin ve aksi takdirde normal calismayi geri yukleyin.
7. Security (GlUvenlik) anahtarini Lock (Kilit) konumuna getirin.

+ Darbe borulariicin sinama testi gerekliliklerini siz belirlersiniz.

+ Otomatik tanilama, duzeltilmis DU yuzdesi i¢in tanimlanmistir. Cihaz, bu testleri
calistirma sirasinda vericiyi etkinlestirmenizi veya programlamanizi
gerektirmeden dahili olarak gerceklestirir.

7.4.5 Talep Uzerine ortalama ariza olasihgr hesaplamasi (PFDayg)

PFDavg hesaplamasi icin Emerson.com/Rosemount3051CP adresinde Ariza Modlari, Etkileri
ve Tani Analizi Raporu’na bakin.

7.5 Iinceleme

7.5.1 Urlin onarimi

Rosemount 3051'i temel bilesenleri degistirerek onarabilirsiniz.

Verici tanilamasi veya sinama testi ile tespit edilen tim arizalari bildirin. Geri bildirimi
elektronik olarak génderin.

Sadece kalifiye personelin Grini onarmasini ve pargalari degistirmesine izin verin.

7.5.2 Rosemount 3051 Guvenlik Enstrtmanli Sistemler (SIS)
referansi

Rosemount 3051'i Rosemount 3051 Urlin Veri Sayfas'ndaki Specifications (Ozellikler)
bélumunde saglanan islev ve performans teknik 6zelliklerine gére calistirin.

(8) Bu, diistik déngti gii¢ kaynagi gerilimi veya artan kablo mesafesi gibi uygunluk gerilimi sorunlarini test eder. Bu
ayni zamanda diger olasi arizalari da test eder.
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7.5.3 Ariza orani verileri
Ariza oranlari ve yaygin neden Beta faktéri tahminleri icin Emerson.com/Rosemount3051CP
adresindeki Failure Modes, Effects and Diagnostic Analysis Report (Ariza Modlari, Etkileri ve Tani
Analizi Raporu) kismina bakin.
7.5.4 Hata degerleri
Giivenlik sapmasi Yizde £2,0
Verici yanit siiresi Rosemount 3051 Urlin Veri Sayfasi'nda Specifications
(Ozellikler) bolimine bakin.
Otomatik tanilama test araligi Her 60 dakikada en az bir kez
7.5.5 Urdn omru
Urtin 6mr 50 yildir. Bu, en kétii durum bileseni yipranma mekanizmalarina dayalidir. Islak
proses materyallerinin asinmasina dayal degildir.
110

www.Emerson.com


https://www.emerson.com/en-us/catalog/rosemount-sku-3051-coplanar-pressure-transmitter
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-3051-pressure-products-en-73134.pdf
https://www.emerson.com/global

Manuel
00809-0130-4007

Referans veriler
Subat 2024

A

A1

A.2

www.Emerson.com

Referans veriler

Siparis bilgileri, teknik 6zellikler ve ¢izimler

Mevcut Rosemount 3051 siparis bilgilerini, teknik 6zelliklerini ve cizimleri gériintilemek
icin asagidaki adimlari izleyin:

Yordam

1.
2.

Emerson.com/Rosemount3051CP adresine gidin.

Gereken sekilde yesil menu ¢ubuguna kaydirin ve Documents & Drawings (Belgeler
ve Cizimler) secenegine tiklayin.

Montaj cizimleri icin Drawings & Schematics (Cizimler ve Semalar) secenegine
tiklayin ve uygun belgeyi segin.

Siparig bilgileri, teknik 6zellikler ve boyutsal gizimler icin Data Sheets & Bulletins
(Veri Sayfalari ve Biiltenler) secenegine tiklayin ve uygun Urtin Veri Sayfasini secin.

Uygunluk Beyani icin Certificates & Approvals (Sertifikalar ve Onaylar) secenegine
tiklayin ve en guncel belgeyi segin.

Uriin sertifikalari

Mevcut Rosemount 3051 Urun sertifikalarini gérmek igin bkz. Rosemount 3051 Hizli
Baslangi¢ Kilavuzu.
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B Cihaz Surucusu (DD) menu agaclari

Sekil B-1: Birinci seviye menu agaglari

| Process Variables | l Device Settings | | Diagnostics ] | Maintenance I

Device Overview I —l Setup Overview I —{ Calibration I

h Status ] H Device ]
Inputs/Outputs ] H Security ] Analog Outp

Alarm and Saturation
Values

Output
Analog Outp

Totalizer

Temperature
Process Alert 1&2

R

Local Operator
Interface

Communication

Bluetooth

Display (LCD)

Display (GLCD)

Calibration

Restore/Restart
Device Information

Sensor Module
Information

Blink Device

Proof Test

Perform Proof Tests

—{ Restore/Restart

{ Simulation l

—{ Security

Local Operator
Interface

www.Emerson.com
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Sekil B-2: Proses Degiskenleri meniisii
Device Overview Variables
Pressure
|| Flow Rate
StatUS Totalized Flow
Alerts Level
Communication Volume
Module Temperature
— Inputs/Outputs
Primary Variable
Loop Current
Percent Range
N
Sekil B-3: Cihaz Ayarlari 1
Setup Overview Security Communication
_| Device [ Security Switch _| HART |
Tag Status H Variable Mapping
Long Tag Hardware Security Switch -
Message Software Security Secpndary \/anable
Display Language Tertiary Variable
Quaternary Variable
—| Security _{ Buttons Communication
External Buttons ] Settings
Hardware Security Switch
Software Security Cotd Lidatlices s Polling Address
Change Polli_n_g Address
_| Output _| BluetOOth Device Identifier
Primesy Visiatie Bluetooth Radio UID | | Burst Mode
Pressure Units Number of Security Resets Configuration
Transfer Funictior Reset Bluetooth Security
Damping T —
vl et e || Local Operator Burst Command
Intel.fa ce Burst Variable(s)
Password Protection Configure Advanced
- g;atLTaﬁgz Valles Configure Password Messages
Setting
Analog Alarm Selection _l Bluetooth
Configure Alarm and Radio
Saturation Values Connection Status
High Alarm Bluetooth Radio UID
High Saturation
Low Saturation
Low Alarm
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Sekil B-4: Cihaz Ayarlari 2
Output
— Analog Output | — Totalizer || Module
H Readings Readings Temperature
Primary Variable i Totalized Flow Readings
Loop Circuit : i Module Temperature
Percent Range Control :
" Setup
Totalizer Mode
PV Setup Clear Totalizer { Module Temperature
Primary Variable Units
Transfer Function Setup
Upper Range Value B P
Lower Range Value l%alllﬁirit%?lﬁme —| Process Alert 1&2 |
Range by Applying Flow Units -
Pressure Direction - Readings
Damping Max Value Monitored Device
[Range Timifs Unit Conversion Factor Variable
Upper Monitored Value
Lower -
Minimum Span _| Level L[ "Alert Settings
Alert Name
.| Readings Activation Trigger
Alarm and M evel High Alert Value
Saturation Values 5 h°“?fA'ef' Vﬂ”‘;
n Sensor Limits otification Mode
Setting ) i Deadband
Analog Alarm Selection Upper Time Delay
High Alarm ) Lower Configure Process Alert
High Saturation
Low Saturation L[ Calibration - Alert Log
Low Alarm . -
Configure Alarm and Leyel Adjustment ) nglmum Value Seen
Saturation Values Adjust Level Reading Minimum Value Seen
Clear Level Adjustment Total Alert Time
Clear Process Alert Log
— Pressure g LT
Level Units
Readings Eam?igg ; _| HART
evel Configurator - §
zfessure - T ‘ H Variable Mapping
ofs romon: e | Configuration Secondary Variable
Setu Maximum Level Tertiary Variable
P ; Pressure at Max Quaternary Variable
Pressgre Units Level
Damping ‘-M—Imm,— | Communication
Configuration Settings
_| Flow | Minimum Level Polling Address
Pressure at Min Change Polling Address
Readings Level Device Identifier
{ Flow Rate | [ Burst Mode
Sotip —| Volume | Configuration ‘
Flow Units [Message
Damping Readlngs Burst Mode
[Confgure Flow ] Volume Burst Command
g Burst Variable(s)
Entered Flow Rate Limits
Pressure at Flow T - Configure Advanced
Rate Maximum Volume Messages
[ Low Flow Cutoff
Cutoff Mode Setup
Pressure Cutoff Damping
Value Volume Limits
Pressure Cut-in Configure Tank
Value [Tank Dimensions |
Tank Type

www.Emerson.com
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Sekil B-5: Cihaz Ayarlari 3

Display (LCD) Display (GLCD)

|— Display — Display
H Display Parameters Rotation
Pressure Display Adjustment
Module Temperature :
Percent of Range Display Parameters
Analog Output Pressure
Level

Module Temperature
Percent of Range
Analog Output

Volume
Flow Rate
Totalized Flow

Level
- Custom Settings Volume
Review Parameters at Flow ‘Rate
Startu Totalized Flow
R HART Long Tag

Alarm Switch State
Security Status

— Advanced Display

Display Language
Decimal Separator
GP/AP Unit Label
Light

| Decimal Places
Pressure

Level

Volume

Flow Rate
Totalized Flow
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Sekil B-6: Cihaz Ayarlari 4
| Calibration | | Restore/Restart | Device
[ Information
_{ Pressure I Device Restart
: — Identification
H Readings
| Pressure - Device Identification
Measurement Type Tag
[ Calibration Moanr?ufa?urer
Verify Pressure Device Type
Calibration Model Code
Zero Sensor Trim MyAssets URL
Lower Sensor Trim Date
Upper Sensor Trim Descriptor
Message
[Calibration History Serial Number
View Pressure Final Assembly Number
Calibration Log Bluetooth Radio UID
Clear Pressure
Calibration Log | | Tagging and
Last Upper Trim Assemble to
Last Lower Trim Information
H Setup |
LT — — Revisions
H Factory Calibration FHART
Ré::ﬁ,';gﬁsswe HART Protocol Revision
Device Revision
_{ Sensor Limits Hardware Revision
Upper Software Revision
kﬂc;mrerlrum Span -| NAMUR
i Hardware Revision
| Sofwarg Revision ..
_{ Analog Output I  Device Driver |
H Readings | Dovica Driver Revision _ |
Loop Current L Bluetooth ]
Rkt AN | Fimware Version "}
[ Calibration
" Loop Test Sensor Module
i Analog Calibration o Information
H Factory Calibration gaff;vwafeRRQViSion
| Restore Analog OTWaYe eviion
i Calibration | Sensor Limits
LLL i Upper
L Calibration History i Lower
View Analog Calibration IsolatorMalenaI """"""""""
Log
Clear Analog Calibration kol
Log
 Blink Device
i Blink Device
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Sekil B-7: Tanilama 1

Alerts | |

Proof Test

Simulation

Active Alerts*
—| History

Number of Events
View 10 Most Recent
Diagnostic Events
View 100 Most Recent
Diagnostic Events
Clear Diagnostic Log

—| Process Alert 1&2 |

Readings
Monitored Device Variable

H Alert Settings

Alert Name

Activation Trigger

High Alert Value

Low Alert Value
Notification Mode
Deadband

Time Delay

Configure Process Alert

-[ Alert Log

Maximum Value Seen
Minimum Value Seen
Total Alert Time

Clear Process Alert Log

Loop Integrity
Diagnostic

Settings
Configure Loop Integrity
Notification Mode
Terminal Voltage
erminal Voltage
Deviation
i Min Allowable
i Voltage Deviation
Max Allowable
Voltage Deviation
Voltage Deviation
Limit +/-

Loop Power
Characterization
—| EQSIS ance |

i Baseline
Previous Baseline

{Power Supply |
i Baseline
i Previous Baseline

Plugged Impulse

Line Diagnostic

Configure Plugged
Impulse Line Diagnostic

Notification Mode

Sensitivity

Flow Application

Perform Proof
Tests

i Partial Proof Test
Comprehensive Proof Test

Proof Test History |

i View Proof Test Log
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C Hizli Servis dugmeleri

Menii bashg: Diigme

Yapilandirmayi Gérunttle PV (Birincil Degisken)

PV S6nimleme
PV URV
PV LRV

AO Alarmi (Analog Cikis)

HI Doygunlugu

LO Doygunlugu

Sifir PV Sifir Degerine Trim Ayari

Gegerli okumayi 4 mA olarak ayarla

Yeniden Ayarla 4 mA'ya Ayarla

20 mA'ya Ayarla

Déngu Testi 4 MA'ya Ayarla

8 MA'ya Ayarla

12 MA'ya Ayarla
16 MA'ya Ayarla
20 MA'ya Ayarla

Ekrani ters cevir 180 Derece Cevir
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D Yerel operator arayuzu (LOI)

D.1 Yerel Operator Araylizine (LOI) sayi girme

Ust satirdaki sekiz sayl konumunun timiind kullanarak LOT ile kayan noktali sayilari
girebilirsiniz.

Asagidaki adimlarla -0000022 deg@erini 000011, 2 olarak degistirmeye iliskin bir 6rnek
verilmistir.

Sayi girisi basladiginda en soldaki konum segilen konumdur. Bu 6rnekte, eksi semboli “-"
ekranda yanip séner: -0000022

Yordam

1.

10.

11.

12.

13.

Secilen konumda ekranda 0 yanip sdnene kadar Scroll (Kaydirma) digmesine basin.
00000022

. Giris olarak 01 se¢mek icin Enter digmesine basin.

Soldan ikinci basamak yanip séner: 00000022

. Ikinci basamak olarak 01 se¢mek igin Enter diigmesine basin.

Soldan Gglinct basamak yanip séner: 00000022

Uglinct basamak olarak 01 se¢mek igin Enter digmesine basin.
Soldan dordiinci basamak yanip séner: 00000022

Dérdlncu basamak olarak 0t segmek icin Enter digmesine basin.
Soldan besinci basamak yanip séner: 00000022

. Ekranda 1 gortinene kadar sayilar arasinda gezinmek icin Scroll (Kaydirma)

dugmesine basin.

00001022

Besinci basamak olarak 1'i segmek igin Enter digmesine basin.
Soldan altinci basamak yanip séner: 00001022

Ekranda 1 gorinene kadar sayilar arasinda gezinmek icin Scroll (Kaydirma)
digmesine basin.

00001122

Altinci basamak olarak 1'i segmek i¢in Enter digmesine basin.

Soldan yedinci basamak yanip séner: 00001122

u n

Ekranda ondalik ayiricisi “, " gérinene kadar sayilar arasinda gezinmek icin Scroll
(Kaydirma) digmesine basin.

000011,2

Yedinci basamak olarak “, " ondalik ayiricisini se¢mek icin Enter dugmesine basin.
Enter tusuna bastiktan sonra, ondalik ayiricisinin sagindaki tim rakamlar 0 olur.
Soldan sekizinci basamak yanip séner: 000011,0

Ekranda 2 gorunene kadar sayilar arasinda gezinmek icin Scroll (Kaydirma)
digmesine basin.

000011,2

Sekizinci basamak olarak 2'yi se¢gmek icin Enter digmesine basin.

000011,2

Sayi girisi tamamlanir. SAVE (KAYDET) ekrani goruntulenir.

Kullanim notlari:
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« Sayiicinde geriye dogru gitmek icin Sol ok sembollne gidin ve Enter digmesine basin.
* Negatif semboliine sadece en soldaki konumda izin verilir.

+ Sayilari bilimsel gésterimle girmek icin yedinci konuma E koyun.

Yerel Operator Arayuziine (LOI) metin girme

Dizenlenen 6geye bagli olarak, Ust satirda en fazla sekiz konuma metin girebilirsiniz.

Metin girisi, asagidaki karakterlerin tim konumlarda kullanilabilir olmasi disinda, Yerel
Operator Arayuzune (LOI) sayi girme bélimundeki sayi giris kurallariyla ayni kurallara
tabidir: -z, 0-9, -, /, bosluk.

Not
Gecerli metin LOI'nin goérunttleyemedidi bir karakter iceriyorsa, bu bir yildiz isareti “*"
olarak gosterilecektir.
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