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A\ OSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie niniejszej instrukcji lub
niewlasciwa instalacja urzadzenia moze
spowodowa¢ wybuch lub pozar, powodujac
uszkodzenie mienia, obrazenia ciata lub
Smier¢.

Reduktory Fisher™ musza by¢ instalowane,
uzywane i konserwowane zgodnie z
krajowymi przepisami oraz instrukcjami

Emerson Process Management Regulator
Technologies, Inc.

W przypadku wycieku gazu z reduktora lub
uktadu konieczna jest interwencja i usuniecie
usterki w celu unikniecia niebezpiecznej
sytuacji.

Wszelkie naprawy muszg by¢ wykonywane
przez upowaznione i przeszkolone osoby.

Rysunek 1. Reduktor ci$nienia typu EZH z systemem pilotéw
typu BSL85/2

WPROWADZENIE

Zakres instrukcji

Niniejsza instrukcja zawiera informacje dotyczace instalacji,
uruchomienia, obstugi i zamawiania czesci zamiennych
reduktorow pilotowanych serii EZH. Zawiera takze
informacje dotyczace pilota i zaworu szybko zamykajgcego.

Opis produktu

Reduktor cisnienia pilotowany typu zawieradto/gniazdo

jest stosowany przy rozprezaniu pierwszego lub drugiego
stopnia w sieciach przesytowych lub w stacjach zasilajgcych.
Moze by¢ zastosowany, jako:

» Reduktor bez urzgdzenia bezpieczenstwa (korpus typu E):
Typy EZH, EZHFO", EZHSO"

1. Wszystkie tryby awaryjne EZH SO i EZH FO sg podobne, biorgc pod uwage fakt, ze
gtéwna membrana sitownika FO jest podparta az do Pu maks. (dlatego awaria w tym
wypadku nie jest brana pod uwage).

Wszystkie typy reduktoréw EZH, EZHSO, EZHFO, EZH OS2 i EZHSO OS2 sg zgodne
z Dyrektywg Urzadzen Cisnieniowych PED 2014/68-UE i sg sklasyfikowane w kategorii IV.
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Typy EZH i EZHSO

» Reduktor w korpusie typu X (,X body”):
Typy EZH X body, EZHSO X body dostepne
od DN 25 az do DN 200
» Reduktor z urzgdzeniem bezpieczenstwa (korpus typu
X): Typy EZH 0S2, EZHSO OS2 dostepne od DN 25 az
do DN 150
» Reduktor z dolnym podgrzewaczem (korpus typu X):
Typy EZH RFE, EZHSO RFE
Reduktor moze by¢ typu ,Fail to Close” (FC) lub z
domys$inym zamykaniem, co oznacza, ze reduktor ma
tendencje do zamykania sie w przypadku awarii:
Typy EZH, EZH 0S2, EZH X body, EZH RFE
Reduktor moze by¢ typu ,Fail to Open” (FO) lub z
domy$inym otwieraniem, co oznacza, ze reduktor ma
tendencje do otwierania sie w przypadku awarii:
Typy EZHFO, EZHSO, EZHSO 0S2, EZHSO X body,
EZHSO RFE
Patrz Tabela 1, gdzie pokazano réznice w funkcjonowaniu
reduktora w przypadku awarii.

Reduktor moze by¢ uzywany jako reduktor ,Monitor”,
,Monitor aktywny” lub jako reduktor ,Roboczy”, gdy pracuje z
,Monitorem” lub ,Monitorem aktywnym”.

Pilot
System pilotéw typu BSL85/2 obejmuje:
* Filtr z wymiennym, porowatym wktadem 5 y,
» Korpus systemu pilotéw zawierajgcy:
- Pilot wstepnego rozprezania/stabilizator (dysza

i sitownik manometryczny (BMP). Zastosowano
BMP 114 DR dla wszystkich konfiguracji

- Pilot (dysza i sitownik manometryczny (BMP))
* Regulowany zaworek zrzutu
* Regulowany zaworek ,dopuszczajacy” (ci$n. napedowe)
System pilotéow typu BSL85/2 pozwala na uzyskanie
wszystkich pozadanych modeli trybow awarii:
* BMP pilota z pojedynczg membrang - Awaria Otwiera ,FO”
* BMP pilota z podwojng membrang - Awaria Zamyka ,FC”

* Mieszek moze ulec sptaszczeniu przy nadmiernym
cisnieniu, jednak bez wycieku na zewnatrz.

Tabela 1. Charakterystyka ogélna Reduktoréw serii EZH
CISNIENIE ROBOCZE ZAWOR SZYBKO ZAMYKAJACY
g;)\l;g);rssé:%sflggg&]snglk, PS 100 bar maks. Norma europejska EN 14382
4 yKajacy Klasa funkcjonalna Alub B (patrz Rysunek 2)
Tvp 1S WtrzymatoS¢ Integralnar Maksymalna réznica cisnien przy AP maks 100 bar
Maksymalne cisnienie dolotowe Pu maks. | 85 bar zamknietym zaworze ’
BMS(1), w zaleznosci od rozmiaru Zakres maks. Czas reakgji ta <1s
membrana/ | 10 do 100 bar
BMP(2), w zaleznosci od rozmiaru mieszek Mfambrana, +25%
s Doktadnosé D AG
TEMPERATURA ROBOCZA® TS s e Tioczek 5%
Zakres nastaw Wdu-Wdo | 0,010 do 100 bar
REDUKTOR
Wspétczynnik przeptywu Qf 13
Dostepne rozmiary DN 25, 50, 80, 100, 150, 200 || wewnetrznego automatycznego
bypassu Cg 25
Ttumienie hatasu Do 8 dB
Uzbrajanie Reczne po usunieciu przyczyny zadziatania
Norma europejska EN 334 ) ¢ P ol preyezyny
i$nieni Wskaznik Na obudowie mechanizmu
Cisnienie dolotowe Pu 2 do 85 bar potozenia
Cisnienie wylotowe Pd 1 do 60 bar ;
Grupy ptynéw
1 bar (Typ EZH)
3,8 bar (DN 25, 50, 80
Typ EZHSO)
Minimalna réznica cisnien AP min 11,8 bar (DN 100 Grupa 1 2 zgodnie z Dyrektywg PED 2014/68-UE, rodzina gazéw 1i 2
Typ EZHSO) zgodnie z norma EN 437 lub inny gaz (sprezone powietrze, azot).
1 bar (DN 150, 200
Typ EZHSO) Gaz musi by¢ niekorozyjny, czysty
Mak | o AP 84 bar (Typ EZH) (wymagana filtracja wstepna) i suchy.
aksymalna réznica ci$nien max 81,2 bar (Typ EZHSO)
Doktadnos¢ (optymalna) AC +2,5%©
Klasa cisnienia zamknigcia SG +2,5% do + 5%
Klasa strefy ci$nienia zamknigcia Sz 5%

1. BMP — Sitownik manometryczny pilota

2. BMS — Sitownik manometryczny urzadzenia bezpieczenstwa

3. Opcja
4. Wersja standardowa

5. W zaleznosci od warunkéw, prosimy o skontaktowanie si¢ w tej sprawie.
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Typy EZH i EZHSO

Opcje
* RPE (elektryczny podgrzewacz gazu do pilotow)
*  ADGE (wstepne rozprezenie - wymiennik)

* RJGI (przyspieszacz/ przekaznik pneumat.)

W przypadku konfiguracji monitorowych montaz
przyspieszacza RJGI pozwala na przyspieszenie
podjecia pracy przez monitor w przypadku awarii
reduktora aktywnego poprzez zrzucenie do atmosfery
lub do ciggu wylotowego cisnienia modulowanego/
napedowego, jesli przekroczone zostanie cisnienie
wylotowe.

RJGI moze by¢ tez stosowany na pojedynczym
urzadzeniu, ktdre zasila proces z szybkimi
wytgczeniami, ograniczajgc w ten sposob wzrost
cisnienia podczas zamykania.

¢ Modut ttumienia hatasu

Ttumienie hatasu uzyskuje sie, w reduktorze
standardowym, poprzez proste zastgpienie klatki
standardowej modutem ttumienia (klatka perforowana
Whisper Ill). Modut ten, dostepny z reduktorami DN 50,
80, 100, 150 i 200, umozliwia obnizenie poziomu hatasu
nawet o 8 dB.

e  Zawieradto reduktora z Poliuretanu (PU) dla wersji
typu EZHSO.

Ta opcja jest szczegodlnie zalecana w przypadku
ciezkich warunkéw pracy.
Sitownik

Sitownik posiada wytrzymatos¢ integralng. Obudowa jest
zaprojektowana tak, aby wytrzymac¢ 100 baréw.

Membrana ma petne oparcie i moze wytrzymac cisnienie
réznicowe do 100 bar.

Materialy

Korpus: stal
Ztgcza i dolna czes¢: stal
Sitownik: stal

Gniazdo reduktora/zaworu sz.zam: stal nierdzewna
Zawieradto zaworu reduktora: stal nierdzewna

Zawieradto zaworu szybko zam.:  stal nierdzewna

Dysk zawieradta reduktora: Nitryl lub Poliuretan (PU)
O-ringi: Nitryl, Viton
Przylacza
Wilot/Wylot: Klasa 600B, Klasa 300B,

Klasa 150B

PN16B, PN25B, PN40B™
Zasilanie pilota (AP): Gwint wewnetrzny 1/4” NPT

Zrzut z pilota (RP, RPM):  Gwint wewnetrzny 1/4” NPT

Rurka impulsowa pilota (IP, IPI, IPM):
Gwint wewnetrzny 1/4” NPT

Rurka impulsowa zaworu szybko zamykajgcego (IS):
Gwint wewnetrzny 1/4” NPT

Odpowietrzenie BMP (e): Gwint wewnetrzny 1/4” NPT
Odpowietrzenie BM (E):  Gwint wewnetrzny 1/4” NPT
Srednica rurki impulsowej: Rurka @ wew. 8/10 mm
Sygnalizacja zadziatania: Patrz D103683XFR2

Tabela 2a. Wspotczynniki przeptywu (stosunek DN Rura wylot./DN Korpus = 2:1)

TYP EZH - TYP EZHSO
ZMNIEJSZONE Z ZAWOREM SZYBKO ZAMYKAJACYM (KORPUS X) BEZ ZAWORU SZYBKO ZAMYKAJACEGO (KORPUS E)
(pAcT”Rl;ﬁ,Zv\[,)A%A, DN 25 DN 50 DN 80 DN 100 | DN 150 DN 25 DN 50 DN 80 DN100 | DN150 | DN 200
0 284 1078 2247 3567 6845 280 1088 2266 3696 7010 13026
1 210 908 1684 2969 5464 218 829 1698 2902 5804 .-
af 2 126 671 1058 1763 3685 128 607 1066 1784 3670 7010
3 79 385 685 1062 2088 81 370 690 1072 2098 4051
4@ 50 203 50 186
0 550 2092 4359 6920 13 280 544 2110 4396 7170 13 600 25270
1 408 1762 3266 5760 10 600 423 1609 3294 5630 11 260 .-
Cg 2 245 1301 2052 3420 7150 249 177 2069 3460 7120 13 600
3 154 746 1328 2060 4050 157 718 1339 2080 4070 7860
4@ 9% 394 96 361
0 31,3 38,3 30,8 32,5 32,8 35,5 33,5 30,8 31,3 31,4 35,0
1 34,3 35,3 33,9 35,3 35,0 38,7 31,9 33,9 34,1 35,9 .-
c1 2 33,6 38,8 37,8 37,3 38,8 39,7 35,6 37,8 36,2 39,6 36,4
3 32,1 40,8 33,6 37,1 39,7 39,1 38,2 33,6 37 30,8 38,3
4@ 37,3 37,7

1. Inne mozliwe wykonania (skonsultuj sie z nami).
2. Na zaméwienie
3. Skok zaworu reduktora = odlegto$¢ miedzy zamknigciem a petnym otwarciem reduktora

Uwaga: gniazda zmniejszone odpowiadajg w przyblizeniu nastepujacym wielkosciom: Zmn.0: ~ 100%, Zmn.1: ~80%, Zmn.2: ~ 50%, Zmn.3: ~ 30%, Zmn.4: ~17,5%.




Typy EZH i EZHSO

Tabela 2b. Wspotczynniki przeptywu dla typow EZH i EZHSO z ttumikiem Whisper 11

TYP EZH Z WHISPER lll - TYP EZHSO Z WHISPER Il

ZMngﬁSZD%NE Z ZAWOREM SZYBKO ZAMYKAJACYM (KORPUS X) BEZ ZAWORU SZYBKO ZAMYKAJACEGO (KORPUS E)
(PATRZ UWAGA)| DN 25 DN 50 DN 80 DN 100 | DN 150 DN 25 DN 50 DN 80 DN 100 DN 150 DN 200
0 223 781 1693 2742 5742 255 793 1708 2789 6062 10 088
1 215 764 1418 2479 4789 209 716 1430 2438 5093 .-
Qf 2 140 603 975 1644 3449 127 566 984 1711 3608 6624
3 87 370 698 1041 2031 81 358 704 1057 2067 3892
40 200 184
0 433 1516 3285 5320 11140 495 1539 3313 5410 11 760 19 570
1 417 1482 2751 4810 9290 406 1389 2774 4730 9880 ----
Cg 2 273 1169 1892 3190 6690 247 1099 1908 3320 7000 12 850
3 168 718 1354 2020 3940 158 695 1366 2050 4010 7550
40 388 358
0 35,5 37 30,8 31,7 33,6 33,8 33,5 30,8 30,4 33,1 32,8
1 354 37,5 33,6 34,1 35,0 39,4 34,1 33,6 32,4 34,8 .-
c1 2 32,3 39,5 37,1 36,4 37,3 39,9 35,7 37,1 35,7 37,1 39,3
3 32,9 39,4 39 37,6 39,5 39,9 37,7 39 37,3 39,6 39,6
40 34,8

1. Na zamowienie
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Uwaga: gniazda zmniejszone odpowiadajg w przyblizeniu nastgpujgcym wielkosciom: Zmn.0: ~ 100%, Zmn.1: ~80%, Zmn.2: ~ 50%, Zmn.3: ~ 30%, Zmn.4: ~17,5%.

Tabela 3. Wskazanie zachowania sie kazdego typu reduktora w przypadku awarii

* Przerwa w zasilaniu niezbgdna do przemieszczania elementu regulacyjnego (zatkanie filtra lub zamarznigcie)
* Przerwa w zasilaniu systemu pilotéw

* Awaria membrany gtéwnego reduktora

+ Awaria membrany wstepnego pilota (stabilizatora)

TYPY EZH, EZHFO

Zamkniecie reduktora

TYP EZHSO

Otwarcie reduktora

+ Awaria jednej z membran pilota reduktora (oprécz wersji z mieszkiem) (tylko pojedyncze wystapienie awarii)

TYPY EZH, EZHFO

TYP EZHSO

Zachowanie funkcjonalnosci




Typy EZH i EZHSO

OZNAKOWANIE
Wersja BMS KI:sa bezpieczer’\s;wa
BMS 027/017 | BMS 162
TykoMaks. B\ 236/315 | BMS 071
Tylko Min. Wszystkie TS | KLASA
typy BMS 3om71°C| -
. -20/+60°C[ 2
[EzH] EZH X-body |EZH RFE| EZHSO | EZHSO X-body| EZHSO RFE | |  Tryb awaryjny  [FC[FO | — ; BRI
——————{DN[ 2550 |80 [ 100 | 150
0s2 [Norma | EN 14382 [ - | | KLASA 150B-300B-600B | PN 16B-25B-40B |
L Mozliwe inne wykonania (prosimy o kontakt)
[REDUKTOR | ] | Sormera [_EN334 []Einieien ] JON[_[JPN] |_FISHEI
£ norme ité artres-
O|ZAW°R sz.zam. | standard Glom shut class |__| pumax bar | = T2
g [1v] = [] [ ]
No.série L2 nltllugu) Cat [IV|PS bar|PT]| bar [Temp: T8| Class| |[Type Cg
o.serie &
o.serial Mes o dves | DD/MIMIRRRR Q“hfﬁ“a{l A352LCC+A350LF2 | Loc| 527 C€0062 |
e 0 [ 1 [ 2 [ 3] 4|
Cg Patrz Tabela 2 |

IIJSS Wytrzymatos¢ integralna zalezy od wyboru BMS lub BMP ‘

KLASA PN
KOLNIERZ
150 | 300 | 600 | 16 | 25 | 40
Pumax 18,9 50 85 16 25 40
PT 32 | 79 [ 158 | 26 | 40 | 63
PS 189 | 50 | 100 | 16 | 25 | 40
Rysunek 2. Oznaczenie dla reduktora EZH z korpusem ,.X body”
| KLASA 150B-300B-600B | PN 16B-25B-40B | | Trybawaryjny |FC[FO ]
Mozliwe inne wykonania (prosimy o kontakt)
[DN[ 25 [50 [80 | 100 | 150 | 200 | EZHFO |EZHSO
| R\%DUKTgﬁ |
Wytrzym. integralna ‘
[ norme
TS | KLASA DNI\A |PN| | standard | EN 334
-30/+71°C| ---- . Z 0 1 2 3 4
mode défaillance
20/+60°C| 2 failure mode | '| Type Cg | Patrz Tabela 2 |
aiéﬂzgt/ﬁte Data | DDMMROK |
bar PT|
KLASA PN
Temp} KOENIERZ S.
TS 150 | 300 | 600 | 16 | 25 | 40
matériau Pumaks. | 189 | 50 | 85 16 | 25 | 40
shell A352LCC+A3S0LF2 [~ PT 32 | 79 [ 158 | 26 | 40 | 63
GROUP mCat. " FRANCEL SAS j\ PS 189 | 50 | 100 | 16 25 40
(Gaz Naturel) MFISHER 28008 _Chartres -FRANCE. C€0062

Rysunek 3. Oznaczenie dla reduktora typu EZH z korpusem E

OPIS

Obejmuje:

Wersja bez wbudowanego zaworu szybko
zamykajgcego:
» Korpus ,E body”
« Zréwnowazony zawor, wymienne gniazdo redukcyjne
» Sitownik ze wskaznikiem otwarcia
» System pilotéw dostosowany do zadanego cisnienia,
konfiguraciji i pozadanego zachowania w przypadku
awarii (patrz Pilot):
* Rodzaj, rozmiar i sprezyna BMP wstepnego i pilota/
pilotow
Wersja z wbudowanym zaworem szybko zamykajgcym:
» Te same czesci i podzespoty, co w wersji bez zaworu
szybko zamykajgcego
» Korpus ,X body"
» Zawor z uszczelnieniem odcinajgcym

* Automatyczny bypass zaworu szybko zam.

* Mechanizm wyzwalajacy typu OS2 wg D103683XFR2:
- Obudowa mechanizmu (BM)
- Sitownik manometryczny bezpieczenstwa (BMS)

do podtgczenia przy wylocie reduktora
Wersja reduktora w korpusie X

» Te same czesci i podzespoty, co w wersji bez zaworu
szybko zamykajgcego

* Korpus X zamiast korpus E

» Gniazdo bezpieczenstwa z uszczelnieniem odcinajgcym

* Dennica z uszczelkg

A\ OSTRZEZENIE

Zmiany wprowadzane do dziatajgcych urzadzen
cisnieniowych musza by¢ przeprowadzane
zgodnie z przepisami krajowymi.
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A\ OSTRZEZENIE

We Francji obowigzujacymi przepisami jest
zarzadzenie z 15 marca 2000 r., ostatnio
zmienione zarzadzeniem z 30 marca 2005 r.

Zarzadzenie ministerialne klasyfikuje

dodanie zaworu szybko zamykajgcego do
reduktora jako wazna modyfikacje i uznaje
zmodyfikowane urzadzenie za nowy produkt,
ktory podlega nowej ocenie zgodnosci,
zgodnie z przepisami z rozdziatu Il zarzadzenia
z 13 grudnia 1999 r. Przed wprowadzeniem
modyfikacji, nalezy sie z nami skontaktowac¢
w celu ustalenia procedury modyfikacji, ktora
ma zosta¢ wykonana.

Wersja RFE

« Te same czesci i podzespoty, co w wersji bez zaworu
szybko zamykajgcego

WYMIARY | CIEZAR

Tabela 4. Masa reduktorow (kg)

*  Korpus X zamiast korpus E
*  Kotnierz przytgczeniowy

*  Podgrzewacz RPE
Instalacja monitora

Instalacja z systemem monitorujgcym jest kombinacjg dwoch
reduktorow potgczonych szeregowo, przy czym reduktor
wylotowy nazywa sie reduktorem roboczym (gtéwnym),

a reduktor po stronie wlotowej reduktorem monitorujgcym.

Najczestszg konfiguracjg jest cigg z monitorem pasywnym.
Podczas normalnej pracy reduktor-monitor jest catkowicie
otwarty, a redukcja odbywa sie poprzez reduktor roboczy.

W przypadku awarii reduktora roboczego, reduktor
monitorujgcy zapewnia pierwszy poziom bezpieczenstwa,
bez przerywania przeptywu, utrzymujgc cisnienie wylotowe
na poziomie nieco wyzszym niz wartos¢ standardowa.

W przypadku awarii reduktora monitorujgcego, zawor
szybko zamykajgcy, ktéry moze z nim by¢ powigzany,
zapewnia drugi poziom bezpieczehstwa poprzez przerwanie
przeptywu.

Tabela 5. Wymiary Sitownika manometryczny bezpieczenstwa
(zaworu s.z.) (BMS) (mm)

TYPY EZH OS2, TYPY EZH, EZHFO
DN EZHSO 082 EZHSO® TYP F G
Klasa 150 | Klasa 300 | Klasa 600 | PN 16 | PN 25 | PN 40
25 29 50 51 38 39 0 MEMBRANA 181 162
50 81 83 85 71 74 75 TLOCZEK 204 71
80 168 175 177 145 151 153 MIESZEK 293 24
100 237 250 265 211 224 239 -~
150 680 690 696 680 690 690
1. W przypadku tych reduktoréw dodaj 1 kg. R113
Tabela 6. Wymiary reduktorow typu EZH OS2 i EZHSO OS2 (mm)
A (PRZYLGA Z PODTOCZENIEM TYP B) c
e PN | pN16 | PN25 | PN40 | Kiasa 150 | Kiasa 300 | Kiasa 600 | = YRR | TYP 2SO PIEIR K
25 193,5 184 197 210 250 295 284 315 | 367 | 320 | 113 195
50 254 267 254 267 286 265 348 325 330 | 367 | 351 | 144
E;:S%S;SZ 80 310 317 298 317 337 301 435 402 366 | 416 | 407 | 200 | 208
100 | 350 368 352 368 394 345 477 410 | 480 | 442 | 240 | 240
150 | 451 473 451 473 508 330 .- 395 330
Rit7a
Tabela 7. Wymiary reduktoréow typu EZH i EZHSO (mm)
A (PRZYLGA Z PODTOCZENIEM TYP B) c
TYP | DN B E H | J K
AFRERERER e | Treezmso
25 193,5 184 197 | 210 62 maxi 250 367 | 320 | 113 | 147 | 195
50 | 254 267 254 | 267 | 286 83 maxi 309 367 | 351 144 | 136 | 195
Ei:FO 80 310 317 298 317 337 105 maxi 384 416 407 200 208
EzHso | 100 | 350 368 352 | 368 | 394 | 137 maxi 454 420 480 | 442 | 240 240
150 | 451 473 451 473 508 135 maxi 330 ----
200 | 543 568 543 | 568 | 610 | 210 maxi 330 | ----

R117b
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Rysunek 5. Wymiary EZH z pilotami typu BSL85/2
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Pu Cisnienie dolotowe

Pd Cis$nienie wylotowe

Pm Cisnienie modulowane

Pup Cis$nienie wst. rozprezania (zasilania pilota)

RP Zrzut z pilota

IP Rurka impulsowa pilota

5 Rurka impulsowa zaworu szybko zamykajgcego
R1 Zawor zasilania systemu pilotow

F1 Filtr

RM1 Zaworek ci$nienia modulowanego/ napedowego
RP1 Zaworek zrzutu z pilota

PR1 Pilot wstepny (wstepne rozprez.)

PM Pilot monitor

Rysunek 6. Zasada dziatania Typ EZH OS2 - DN 25, 50, 80

ZASADA DZIALANIA (Rysunki 6,7, 8 i 9)

Reduktor

Przedmiotowy reduktor to model redukujgcy za pomocg
zawieradta zrbwnowazonego, regulowany sitownikiem i
sterowany systemem pilotéw.

Zespét zawieradta jest zrwnowazony i zapewnia precyzje
niezaleznie od ci$nienia dolotowego (Pu) i wylotowego (Pd).
Regulacje realizuje membrana sitownika, na ktorg z jednej
strony dziata cisnienie wylotowe (Pd), jezeli jest to wersja
przedstawiona na rys. 6 i 7, lub ci$nienie wstepnego
rozprezania (zasilania pilota) (Pup), jesli jest to wersja
przedstawiona na rys. 8, a z drugiej strony dziata cisnienie
modulowane/ napedowe (Pm) generowane przez pilot.

W przypadku typéw EZH i EZHSO DN 100, 150 i 200, zawér
zwrotny chroni zesp6t membrany w przypadku ztej procedury
uruchomienia, przed powstaniem zbyt duzej réznicy cisnien
miedzy jedng i drugg strong membrany gtéwnej (aby uzyskaé
dodatkowe informacje, patrz rys. 7 9).

Otwieranie

Pobor wzrasta, cisnienie wylotowe (Pd) maleje, oddziatujgc na
element impulsowy pilota.

Pod dziataniem sprezyn nastawnych pilot, a nastepnie pilot
wstepnego rozprezania, otwierajg sie.

Cisnienie wstepnego rozprezania (Pup) zasila pilot. Nastepuje
wttaczanie (dopuszczanie) przez pilot cisnienia modulowanego/
napedowego (Pm) pod membrane sitownika reduktora.

Reduktor OTWIERA SIE.

Zamykanie

Pobdr maleje, cisnienie wylotowe (Pd) zwieksza sie,
oddziatujgc na elemencie impulsowym pilota.

Sita wytwarzana na elemencie impulsowym pilota
przewyzsza obcigzenie sprezyny nastawnej, pilot a
nastepnie pilot wstepnego rozprezania, zamykajg sie.
Cisnienie modulowane/napedowe (Pm) zmniejsza sie pod
wptywem zrzutu z pilota (RP),

Reduktor ZAMYKA SIE.

Wzmocnienie systemu pilotéw mozna zwiekszy¢ przez:
*  zwiekszanie ci$nienia wstepnego rozprezania (Pup)
*  zamykanie zaworka zrzutu z pilota (RP1).
Stabilnos$¢ redukcji mozna zwiekszy¢ przez:

*  zZmniejszanie wzmocnienia

*  zamykanie zaworka ci$nienia modulowanego/
napedowego (RM1).



Typy EZH i EZHSO

Pup ——>

Kierunek ruchu zaworu

zwrotnego
(Rysunek 24)
Pm

RM1

Pu»

R1 Zawor zasilania systemu pilotow
F1 Filtr
RM1 Zaworek ci$nienia modulowanego/ napgdowego
RP1 Zaworek zrzutu z pilota
PR1 Pilot wstepny (wstepne rozprez.)
PM Pilot monitor
IP Rurka impulsowa pilota
RP Zrzut z pilota
IS Rurka impulsowa zaworu szybko zamykajgcego
Pu Cisnienie dolotowe
Pd Cisnienie wylotowe
Pm Cisnienie modulowane
Pup Cisnienie wst. rozprezania (zasilania pilota)
Rysunek 7. Zasada dziatania Typ EZH OS2 DN 100 150
Szczelnos¢ odciecia reduktora przy zamknieciu zapewnione Przed montazem sprawdz, czy reduktor jest w
jest przez uszczelnienie w gniezdzie. dobrym stanie i nie zawiera zanieczyszczen.
Reduktor moze obejmowa¢ zawdr szybko zamykajgcy Upewnij sig rowniez, ze wszystkie rurki i przewody
wykorzystujgcy mechanizm wyzwalajgcy typu OS2. rurowe s czyste i niezatkane.

Zalecany jest montaz zgodnie z normg EN12186.

. . . , Nalezy przestrzega¢ kierunku przeptywu gazu
Membrana w pefni opiera sie o sitownik. (strzalka).

Sitownik jest typu ,wytrzymato$c¢ integralna” (PS 100 bar).

Laczenie z sgsiednimi elementami musi by¢
. zrealizowane w taki sposob, aby nie tworzy¢
MONTAZ ograniczen dla korpusu i z pomoca elementéw
faczacych (sSrub, zlacz, kohnierzy) zgodnych z

'A‘ OSTRZEZENIE geometrig i warunkami pracy urzadzenia.

W razie potrzeby nalezy zastosowac¢ podpore, aby

Wszelkie interwencje na urzadzeniu musza by¢ uniknaé naprezen korpusu (mozliwe jest podparcie
wykonywane przez upowaznione i przeszkolone osoby. pod kotnierzami urzadzenia).

Reduktc_)_r nalezy zainstalowaé na ciq_gu poziomym._ Podigczy¢ sitownik (IP) z przytagczem impulsowym
W wersji z zaworem szybko zamykajagcym mechanizm na rurze wylotowej z odcinkiem prostym co
wyzwalajacy musi by¢ skierowany w dot (standard, patrz najmniej 4 X D.

schemat) lub w goére. Nalezy pamietagé, ze lepiej jest
umieszcza¢ reduktor w gornych partiach instalcji, aby
utatwi¢ czynnosci obstugowe.

Podtaczy¢ zawér zrzutu z pilota (RP) do rury
wylotowej.



Typy EZH i EZHSO

Pu:
Pd:
Pm:
Pup:

RP:
IP:

R2:
R3:
R4:
F2:
RM2

RP2:
PR2:

PA

Cisnienie dolotowe
Cisnienie wylotowe
Cisnienie modulowane
Cisnienie stabilizowane

Zrzut z pilota
Rurka impulsowa pilota

Zawor zasilania systemu pilotow
Zawor zrzutu do atmosfery
Zawor zrzutu
Filtr
1 Zaworek ci$nienia modulowanego/
napedowego
Zaworek zrzutu z pilota
Pilot wstepny (wstepne rozprez.)

Rysunek 8. Zasada dziatania Typ EZHSO DN 25, 50, 80

W wersji z wbudowanym zaworem szybko
zamykajgcym, nalezy podiaczy¢ sitownik
manometryczny bezpieczenstwa, jesli to
konieczne (IS), z przytagczem impulsowym

na rurze wylotowej z odcinkiem prostym co
najmniej 4 X D.

Najlepiej oddzieli¢ rurke impulsowa zaworu
szybko zamykajacego (IS) od rurki impulsowej
sitownika (IP). Nie podtgczac rurek do dolnej
$cianki rurociagu.

Montaz zaworéw R3 i R4 jest zalecany

tylko w konfiguracji typu EZHSO, aby
umozliwi¢ wydmuch Pm. Zaleca sie
zainstalowanie zaworu odcinajacego i zaworu
odpowietrzajacego, ktére beda przydatne

do nastawiania i weryfikacji zaworu szybko
zamykajacego.

Sprawdzié, czy rurka impulsowa systemu
pilotow jest podtaczona i czy ewentualny zawor
odcinajacy (niezalecany) jest otwarty.

Nie nalezy modyfikowac¢ struktury urzagdzenia
(wiercenie, szlifowanie, spawanie, itp.).

Zaleca si¢ zainstalowanie zaworu serwisowego

na orurowaniu wylotowym, aby utatwi¢ regulacje i
odpowietrzenie.

Sprawdzi¢, czy odcinek dolotowy jest chroniony
przez odpowiednie urzadzenie (urzadzenia)
gwarantujace, ze wartosci graniczne nie zostang
przekroczone (PS, TS).

Sprawdzi¢, czy ograniczenia uzytkowania urzadze-
nia sg zgodne z przewidywanymi warunkami pracy.
W wersji z zaworem szybko zamykajacym spraw-
dzi¢, czy sitownik manometryczny bezpieczenstwa
(BMS) i jego sprezyna sa zgodne z warunkami
pracy na odcinku dolotowym danego reduktora.
Nie nalezy naraza¢ urzadzenia na uderzenia, szcze-
golnie na poziomie mechanizmu wyzwalajacego.
Uzytkownik zobowigzany jest do sprawdzenia, czy
urzadzenie moze bezpiecznie dziata¢ w danym
miejscu.

Aby otworzy¢ sitownik, nalezy uzy¢ dlugie sruby
lub prety gwintowane (oprécz DN 100, 150 i 200)
(uwaga na scisnietg sprezyne).

Dziatanie ognia, trzesien, blyskawic nie jest brane
pod uwage dla reduktoréw standardowych.



Typy EZH i EZHSO

Pup

KIERUNEK PRZEPLYWU RP2

W ZAWORZE ZWROTNYM

(RYSUNEK 24)

|5
IP IP
R3
R2 Zawor zasilania systemu pilotow ;(l R4
R3 Zawor zrzutu do atmosfery I
R4 Zawor zrzutu
F2 Filtr
RM2 Zaworek ci$nienia modulowanego/
napedowego

RP2 Zaworek zrzutu z pilota
PR2 Pilot wstepny (wstepne rozprez.)
PA Pilot aktywny
IP Rurka impulsowa pilota RP
RP Zrzut z pilota
Pu Cisnienie dolotowe
Pd Cisnienie wylotowe Pd »
Pm Cisnienie modulowane
Pup Cisnienie wst. rozprezania

(zasilania pilota)

Rysunek 9. Zasada dziatania Typ EZHSO DN 100, 150 i 200

W razie potrzeby, w celu spetnienia okreslonych ROZRUCH

specyfikacji przy wyborze urzadzenia, mozna -

dokonaé konkretnych obliczen. 'A‘ OSTRZEZENIE

Uzytkownik musi upewnic¢ sig, ze urzadzenia 3 ) )

ograniczajace ci$nienie dolotowe (zawér szybko Wszelkie dziatania z urzadzeniem musza
by¢é wykonywane przez upowaznione i

zamykajacy) lub wylotowe (zawér wydmuchowy)
gwarantuja ograniczenie ci$nienia do wartosci przeszkolone osoby.

mniejszej lub réwnej najmniejszej wartosci PS

lub maksymalnego dopuszczalnego cisnienia Uruchomienie Typ EZH - EZHFO (Rysunek 10)
urzadzen cisnieniowych lub elementéw

ci$nieniowych umieszczonych na orurowaniu Wstepne kontrole

wylotowym reduktora. Pozycje wyjsciowe

Fizyczne uszkodzenie reduktora moze + PM niedostrojony

spowodowac rozigczenie sie pilota od giéwnego
reduktora, co moze prowadzi¢ do obrazen
ciata i szkéd materialnych na skutek pekania

+ RM1 otwarty
* RP1 otwarty na 3/4 obrotu

elementéw pod ci$nieniem. Aby uniknaé takich * R1, P1, V1, V2 zamkniety

konsekwencji, zainstaluj reduktor w bezpiecznym » Sprawdz nastawe i dostosuj w razie potrzeby (patrz
miejscu. D103683XFR2)

W przypadku klasy B dziatania dla zaworu « Zawor szybko zamykajgcy zamkniety

szybko zamykajacego konieczne jest okresowe
sprawdzanie stanu membrany urzadzenia BMS

1



Typy EZH i EZHSO

F1 R

R1 PR1 I

8\

Al

|
4 x D mini

R1 Zawor zasilania systemu pilotow

F1 Filtr

RM1 Zaworek ci$nienia modulowanego/ napgdowego
RP1 Zaworek zrzutu z pilota

PR1 Pilot wstepny (wstepne rozprez.)

PM Pilot

M1 Manometr

P1 Odgazowanie

V1 Zasuwa odcinajgca na dolocie

v2 Zasuwa odcinajgca na wylocie

P Rurka impulsowa pilota

RP Zrzut z pilota

5 Rurka impulsowa zaworu szybko zamykajacego

I CISNIENIE DOLOTOWE (Pu)
[ CISNIENIE WYLOTOWE (Pd)
[ CISNIENIE NAPEDOWE (Pm)
[ CISNIENIE ZASILAJACE PILOT (Pup)

V2

Rysunek 10. Uruchomienie typu EZH z systemem pilotéw typu BSL85/2

Uruchomienie

+ Otworz powoli V1 (kurek na wlocie)

» Bypass wewnetrzny zaworu szybko zamykajgcego:
Uzbroj zabezpieczenie (etap 1), a nastepnie otworz (etapy 2 3)

+ Otworz powoli R1

* PR1 jest ustawiony fabrycznie. W razie potrzeby PR1 mozna
wyregulowac¢, odkrecajgc dolny korek, co daje dostep do sruby
regulacyjnej ampulowej CHC.

* Dopasuj PM i ustaw wymagang wartos¢ Pd (odczytaj jg na
manometrze M1 w razie potrzeby przy pomocy zaworu P1)

» Zamknij P1

Urzadzenie jest ustawione.

Uruchomienie w sieci
» Otworz powoli V2 (kurek na wylocie)
» Dostosuj, jesli potrzeba, PR1, RM1, RP1, PM

Uruchomienie typu EZHSO (Rysunek 11)

Wstepne kontrole
Pozycje wyjsciowe
» PA nieregulowany
« RM2, R2, R3, P2 otwarte
* RP2 otwarty 1/4 obrotu
* R4, V1, V2 zamkniete
» Sprawdz nastawe i dostosuj w razie potrzeby
(patrz D103683XFR2)
» Zawor szybko zamykajgcy zamkniety

Uruchomienie

» Uzbr¢j zabezpieczenie [zaworu szybko zamykajgcego],
jesli istnieje (etap 1), a nastepnie otworz (etapy 2 i 3)

» Otworz bardzo powoli V1 (kurek na wlocie) az do
zamkniecia reduktora (P2 zero)

» Zamknij R3 i otworz R4

» Zamknij P2

» Otworz catkowicie V1 (kurek na wlocie)

* Reguluj PA do wymaganej wartosci (odczyt na manometrze
M2), w razie potrzeby dostosuj, tworzgc niski przeptyw na P2

Urzadzenie jest ustawione.

Uruchomienie w sieci
» Otworz powoli V2 (kurek na wylocie)
» Dostosuj, jesli potrzeba, RM2, RP2, PA

R121

POZYCJA
WYZWOLONA ETAP 1

ETAP2i3



Typy EZH i EZHSO

. Pup
AN —_—
A
R2 Zawor zasilania systemu pilotow
R3 Zawor zrzutu do atmosfery
R4 Zawor zrzutu
F2 Filtr
RM2 Zaworek ci$nienia modulowanego/
napedowego
F2 — RP2 Zaworek zrzutu z pilota
PR2 Pilot wstepny (wstepne rozprez.)
PA Pilot aktywny
IP IP Rurka impulsowa pilota
R2 PR2 I RP Zrzut z pilota

Pm

\Al

[ CISNIENIE DOLOTOWE (Pu)
[ CISNIENIE WYLOTOWE (Pd)
[ CISNIENIE NAPEDOWE (Pm)
[ CISNIENIE ZASILAJACE PILOT (Pup)

V2

Rysunek 11. Uruchomienie typu EZHSO z systemem pilotéw typu BSL85/2

Uruchomienie (Rysunek 12)

Wstepne kontrole

Wartosci ustawien Pd1 (reduktor monitorujgcy) i Pd2
(roboczy reduktor) sg znane.

Kontrola punktu zadziatania (patrz D103683XFR2)
Wprowadz cisnienie rowne cisnieniu ustawionemu dla
reduktora przez zawdr odpowietrzajgcy
* Pierwszy poziom mechanizmu wyzwalajgcego

>

Uzbréj (etap 1)

» Zawor szybko zamykajgcy

9
9

>

Otworz (etapy 2i 3)

Zwiekszaj stopniowo cisnienie az do zadziatania
(wyzwolenia)

W razie potrzeby dostosuj nastawe (D103683XFR2),
odnotuj wartos¢ nastawy na urzadzeniu lub zapisz
Jja w dostepnym dokumencie eksploatacyjnym

* PM, PR2, PA nieregulowane
* RM1 i RM2 otwarte
* RP1 otwarty na 3/4 obrotu, a RP2 otwarty na 1/4 obrotu
* R1, R2 zamkniete
» Zawor szybko zamykajgcy
- Zamkniety
» Bypass zaworu szybko zamykajgcego (wewnetrzny)
- Zamkniety
* V1 (kurek na wlocie) i V2 (kurek na wylocie)
- Zamkniete

» P1 (odgazowanie na wlocie) i P2 (odgazowanie na wylocie)
- Zamkniete

* Cisnienie
- Zero

Uruchomienie monitora pasywnego Typ
EZH OS2 (Monitor) - Typ EZHFO (Roboczy)
(Rys. 12)
» Otwodrz powoli V1 (kurek na wlocie)
» Wpuszczenie cisnienia dolotowego do zaworu szybko
zamykajgcego
W tej konfiguracji dwa reduktory sg zamkniete.
» Uzbrgj i otworz
» Zawor szybko zamykajgcy (wytgczy¢ dolng nastawe)
* Bypass wewnetrzny zaworu szybko zamykajgcego
+ OtwérzR1iR2
* PR2 jest ustawiony fabrycznie. W razie potrzeby PR2
mozna wyregulowac, odkrecajac dolny korek, co daje
dostep do sruby regulacyjnej ampulowej CHC.

Reduktor monitorujgcy

* PR1 jest ustawiony fabrycznie. W razie potrzeby PR1
mozna wyregulowaé, odkrecajgc dolny korek, co daje
dostep do sruby regulacyjnej ampulowej CHC.

* Reguluj PM

» Regulacja Pd1 do wymaganej wartosci; skontroluj
poprzez M2
- Przeptyw przechodzi przez zrzut monitora

Reduktor monitorujacy jest wstepnie ustawiony.

13



Typy EZH i EZHSO

Reduktor roboczy

» Otworz P2
- Sprawdz spadek Pd1, monitor otwiera sie szeroko
(wskaznik otwarcia)

* Reguluj PA
- Regulacja do wymaganej wartosci Pd2; skontroluj
poprzez M2
Reduktor roboczy jest ustawiony.
* Zamknij P2

Kontrola dziatania reduktora
monitorujagcego

Otwieranie reduktora roboczego
» Otworz P2
- Szeroko otwarty monitor (wskaznik otwarcia)
* Reguluj PA
- Sprawdz, czy cisnienie wylotowe wzrasta do Pd1

- Roboczy reduktor jest szeroko otwarty, a monitor
dokonuje regulacji (wskaznik otwarcia)

» Zdereguluj PA

» Sprawdz, czy monitor otwiera sig szeroko i czy cisnienie
wylotowe spada do Pd2

» Dostosuj Pd2

Reduktor roboczy jest ustawiony.
» Zamknij P2

Uruchomienie w sieci przesytowej
» Otworz powoli V2 (kurek na wylocie)

» Dostosuj w razie koniecznosci RP1 i RP2, RM1 i RM2,
PR1iPR2

Uruchamianie (Rysunek 13)

Wstepne kontrole

Wartosci ustawien Pd1 (reduktor monitorujgcy) i Pd2
(roboczy reduktor) sg znane.

Kontrola punktu zadziatania (patrz D103683XFR2)
Wprowadz cisnienie rowne cisnieniu ustawionemu dla
reduktora przez zawér odpowietrzajgcy
» Pierwszy poziom mechanizmu wyzwalajgcego

> Uzbréj (etap 1)

» Zawor szybko zamykajgcy

> Otworz (etapy 2i 3)

- Zwigkszaj stopniowo ci$nienie az do zadziatania
(wyzwolenia)

-> W razie potrzeby dostosuj nastawe (D103683XFR?2),
odnotuj wartos$¢ nastawy na urzadzeniu lub zapisz
Jja w dostepnym dokumencie eksploatacyjnym

PM, PA nieregulowane

RM1 i RM2 otwarte

RP1 otwarty na 3/4 obrotu, a RP2 otwarty na 1/4 obrotu
R1, R2 zamkniete

Zawor szybko zamykajgcy
- Zamkniety

» Bypass zaworu szybko zamykajgcego (wewnetrzny)
- Zamkniety

* V1 (kurek na wlocie) i V2 (kurek na wylocie)
- Zamkniete

» P1 odgazowanie na wlocie) i P2 (odgazowanie na wylocie)
- Zamkniete

» Cisnienie
- Zero

Uruchomienie monitora pasywnego Typ
EZH OS2 (Monitor) - Typ EZHSO (Roboczy)
(Rys. 13)
W tej konfiguracji zawoér monitora jest zamkniety, a roboczy
reduktor jest otwarty

» Otworz powoli V1 (kurek na wlocie)

» Zawor szybko zamykajgcy (wytgczy¢ dolng nastawe)

* Bypass wewnetrzny zaworu szybko zamykajgcego:

Uzbréj zabezpieczenie (etap 1), a nastepnie otworz
(etapy 21 3)

Reduktor monitorujgcy
» Otworz powoli R1

* PR1 jest ustawiony fabrycznie. W razie potrzeby PR1
mozna wyregulowacé, odkrecajgc dolny korek, co daje
dostep do sruby regulacyjnej ampulowej CHC.

* Reguluj PM
- egulacja Pd1 do wymaganej wartosci; skontroluj

poprzez M1 i M2

Reduktor monitorujacy jest wstepnie ustawiony.

Reduktor roboczy
» Otworz powoli R2
* Reguluj PR2
* PR2 jest ustawiony fabrycznie. W razie potrzeby PR2

mozna wyregulowacé, odkrecajgc dolny korek, co daje
dostep do sruby regulacyjnej ampulowej CHC.

Roboczy reduktor zamyka sie

Monitor otwiera sie szeroko (warto$¢ Pu odczytana na M1)
* Reguluj PA
» Regulacja do wymaganej wartosci Pd2, skontroluj na M2

» W razie potrzeby dostosuj do wymaganej wartosci
reduktora roboczego

» Zamknij P2
» Warto$¢ odczytana na M2 zwigksza sie do wartosci
wymaganej dla monitora poprzez jego zrzut

Reduktor roboczy jest ustawiony.

Kontrola dziatania reduktora monitorujacego

Otwieranie roboczego reduktora

+ Otworz P2
- Szeroko otwarty monitor (wskaznik otwarcia)

* Reguluj PA
- Sprawdz, czy ci$nienie wylotowe wzrasta do Pd1

Reduktor roboczy jest szeroko otwarty, a reduktor
monitorujgcy dokonuje redukcji (wskaznik otwarcia).



Typy EZH i EZHSO

. Pup . Pup
X1 [m— [y —
-
F1 > F2 -
R1 l R2 I
PR1 PR2
PM PA
I

REDUKTOR ROBOCZY

REDUKTOR MONITORUJACY

I CISNIENIE DOLOTOWE (Pu)
[ CISNIENIE WYLOTOWE (Pd)
1 CISNIENIE NAPEDOWE (Pm)
1 CISNIENIE WST. ROZPREZANIA (ZASILANIA PILOTA) (Pup)

Reduktor roboczy

R2 Zawor zasilania systemu pilotow

F2 Filtr

RM2 Zaworek ci$nienia modulowanego/
napedowego

RP2  Zaworek zrzutu z pilota

PR2  Pilot wstepny (wstepne rozprez.)

PA Pilot aktywny

M2 Manometr

P2 Odgazowanie

V2 Zasuwa odcinajgca na wylocie

P Rurka impulsowa pilota

RP Zrzut z pilota

IS Rurka impulsowa zaworu szybko zamykajacego

ID: Rurka impulsu réznicowego

R2
F1
RM1
RP1
PR1
PM

M1
P1
Al

Reduktor monitorujacy

Zawor zasilania systemu pilotow

Filtr

Zaworek ci$nienia modulowanego/ napedowego
Zaworek zrzutu z pilota

Pilot wstepny (wstepne rozprez.)

Pilot monitor

Manometr
Odgazowanie
Zasuwa odcinajgca na dolocie

Rysunek 12. Uktad monitoringu pasywnego typ EZH OS2 - EZHFO z systemem pilotéw typu BSL85/2

Pup

(| &

R2

.
Ty

Pup

PR2

PA

Reduktor roboczy

R2
R3
R4
F2
RM2
RP2
PR2
PA
M2
P2
V2

REDUKTOR ROBOCZY

4 x D mini

REDUKTOR MONITORUJACY

I CISNIENIE DOLOTOWE (Pu)
[ CISNIENIE WYLOTOWE (Pd)
[ CISNIENIE NAPEDOWE (Pm)
[ CISNIENIE WST. ROZPREZANIA (ZASILANIA PILOTA) (Pup)

P
RP
IS
ID:

R1
F1
RM1
RP1
PR1
PM
M1

Zawor zasilania systemu pilotow
Zawor zrzutu do atmosfery
Zawor zrzutu

Filtr

Zawor cisnienia napedowego
Zaworek zrzutu z pilota
Wstepny reduktor ci$nienia
Pilot aktywny

Manometr

Odgazowanie

Zasuwa odcinajgca na wylocie

Rurka impulsowa pilota

Zrzut z pilota

Rurka impulsowa zaworu szybko zamykajacego
Rurka impulsu réznicowego

Cisnienie zasilajgce pilot

V2

Reduktor monitorujacy

Zawor zasilania systemu pilotow

Filtr

Zaworek ci$nienia modulowanego/ napedowego
Zaworek zrzutu z pilota

Pilot wstepny (wstepne rozprez.)

Pilot monitor

Manometr

Rysunek 13. Uktad monitoringu pasywnego typu EZH OS2 - EZHSO z systemem pilotow typu BSL85/2
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» Zdereguluj PA
- Sprawdz, czy monitor otwiera sie szeroko i czy
ci$nienie wylotowe spada do Pd2

» Dostosuj Pd2

Roboczy reduktor dokonuje redukcji.
» Zamknij P2

Uruchomienie w sieci przesytowej
* Otwoérz powoli V2

» Dostosuj w razie koniecznosci RP1 i RP2, RM1 i RM2,
PR1iPR2

OBSLUGA

fA\ OSTRZEZENIE

W przypadku wersji typu EZH i EZHSO DN 100,
150 i 200, nigdy nie zdejmuj, ani nie odigczaj
zaworu kontrolnego zainstalowanego miedzy
dwoma obudowami sitownika.

Czesci reduktora podlegajg standardowemu zuzyciu; muszg
by¢ okresowo sprawdzane i wymieniane w razie potrzeby.

Czestotliwosc¢ kontroli i wymiany zalezy od warunkéw
eksploatacji, a takze od obowigzujgcych na wszystkich
szczeblach przepiséw i regulacji.

Zalecana czestotliwosé:

Co 4 do 6 lat lub czesciej, w zaleznosci od warunkéw pracy
Kontrola:

Stan uszczelek, membran, uszczelnienia zaworu, smarowanie
Wymiana: Uszczelki, membrany

Narzedzia:

Klucze meskie do gniazda szesciokgtnego: 3, 4, 5, 6

Klucze ptaskie: 10, 11, 12, 13, 17, 19, 22, 24, 27, 30, 32,
13/16", 3/4", 15/16", 1"1/8

Uzywaj smaru silikonowego do uszczelek i membrany,
smaru grafitowego z dwusiarczkiem molibdenu do sprezyn i
czesci mechanicznych.

fA\ OSTRZEZENIE

Aby unikna¢ obrazen osob i szkod materialnych
w wyniku nagtego uwolnienia sie ci$nienia
nalezy przed przystapieniem do demontazu
odizolowa¢ reduktor od wszystkich zrodet
cisnien oraz catkowicie zmniejszy¢ cisnienie w
pilocie i reduktorze, a nastepnie przystapi¢ do
prac obstugowych.

fA\ SRODKIOSTROZNOSCI

Nalezy stosowa¢ odpowiednie techniki
podnoszenia podczas unoszenia dolnej
i gérnej obudowy sitownika z korpusu.

16

Obstuga reduktora

Obstuga dysku zawieradta DN 25, 50 i 80
(Rysunek 14j 16)
1. Wykre¢ Sruby (nr 24).
2. Ostroznie podnie$ gérng i doing obudowe zespotu
sitownika (nr 11 i 5) z korpusu (nr 1).

3. W przypadkéw typow EZH, EZH korpus X, EZH RFE,
EZHFO: Wykre¢ sruby (nr 33) oraz zaciskowe podktadki
sprezynujace (nr 32). Wyjmij zesp6t uchwytu dysku (nr 30)

i element ustalajgcy dysk (nr 31). Sprawdz zuzycie i stan
uszczelnienia zespotu sitownika, w razie potrzeby wymien je.

4. W przypadkow typow EZHSO, EZHSO korpus X, EZHSO
RFE, EZHSO OS2: Wykre¢ sruby (nr 154), podnie$
zespdt uchwytu dysku (nr 30). Sprawdz zuzycie i stan
uszczelnienia zespotu uchwytu dysku, w razie potrzeby
wymien je.

5. Zdejmij o-ring (nr 29). Sprawdz zuzycie i stan, w razie
potrzeby wymien go. Lekko nasmaruj o-ring przed
zamontowaniem na wsporniku zawieradta (nr 27).

6. Wyjmij klatke (nr 3), gniazdo (nr 2) i o-ring (nr 34). Sprawdz
zuzycie i stan i w razie potrzeby wymien je. Lekko nasmaru;j
o-ring przed umieszczeniem go w korpusie (nr 1).

7. WIo6z pierscien gniazda (nr 2) z powrotem w korpus (nr
1) zakrzywiong strong w dét oraz brzegiem gniazda do
gory. Aby sprawdzi¢ o-ring (nr 7), nalezy przej$¢ do sekdji
"Obstuga o-ringu kotnierza posredniego”.

8. W przypadku typéw EZH, EZH korpus X, EZH RFE,
EZHFO: umies¢ zespdt uchwytu dysku (nr 30) oraz
element ustalajgcy dysk (nr 31) w wsporniku zawieradta (nr
27). Zamontuj zaciskowe podktadki sprezynujagce (nr 32) i
Sruby ampulowe (nr 33) i dokre€ je, zgodnie z momentem
dokrecania wskazanym w tabeli.

9. W przypadku typow EZHSO, EZHSO korpus X, EZHSO
RFE, EZHSO OS2: umie$¢ zespot uchwytu dysku (nr
30) we wsporniku zawieradta (nr 27) (jesli jest to zawor
poliuretanowy). W6z srube ampulowg (nr 33) i dokrec ja,
zgodnie z momentem dokrecania wskazanym w tabeli.

10. Ostroznie podnie$ zespdt ztozony z gérnej i doinej
obudowy sitownika (nr 11 i 5) i w6z go do korpusu (nr
1). Zamocuj go przy pomocy $rub (nr 24) dokreconych,
zgodnie z momentem dokrecania wskazanym w tabeli.

Obstuga dysku zawieradta DN 100, 150 i 200
(Rysunki 15, 16, 18, 19)
1. Zidentyfikuj utozenie czesci wzgledem siebie.
2. Wykrec $ruby (nr 77).
3. Ostroznie podnies$ pokrywe (nr 70) z goérnej obudowy
sitownika (nr 11).
4. Zdejmij o-ring (nr 75). Sprawdz jego zuzycie i stan, w razie
potrzeby wymien go.
5. Zdejmij o-ring (nr 69). Sprawdz jego zuzycie i stan, w
razie potrzeby wymien go. Lekko nasmaruj o-ring przed
wiozeniem go do zaslepki.
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10.

1.

12.

13.
14.

15.
16.

17.

18.
19.

20.

Wykre¢ czesciowo $ruby (nr 68) rury zawieradta.

W przypadku typéw EZH, EZH korpus X, EZH RFE,
EZHFO: umies¢ ucho (nr 35) w gniezdzie gérnej sprezyny
(nr73).

Ostroznie wyjmij zespdt wewnetrzny z prowadnicy rury
zawieradta uzywajac ucha.

Uwaga

Zespot dysku mozna obroécié, aby utatwi¢
obstuge, ale nalezy zachowac¢ ostroznos¢
przy malych elementach, aby nie wpadty do
wnetrza zaworu.

Wykre¢ sruby ampulowe (nr 33) i podktadki zaciskowe
(nr 32 i nr 154 dla typu EZHSO).

Tylko w przypadku typéw EZH, EZH korpus X, EZH
RFE, EZHFO: wyjmij element ustalajgcy dysk (nr

31) i zespdt dysku (nr 30). Sprawdz zuzycie i stan
uszczelnienia zespotu dysku (nr 30), w razie potrzeby
wymien je. W przypadku typu EZHSO: unies$ zespot
dysku (nr 30).

Zdejmij o-ring (nr 29). Sprawdz zuzycie i stan i w razie
potrzeby wymien go.

Tylko w przypadku typéw EZH, EZH korpus X, EZH
RFE, EZHFO: umies¢ zespot uchwytu dysku (nr 30)

na elemencie ustalajgcym dysk (nr 31). Umies$¢ zespot
uchwytu dysku na wsporniku zawieradta (nr 27). W
przypadku typu EZHSO: umies$¢ zespot dysku (nr 30) na
wsporniku zawieradta (nr 27).

Umies¢ podkiadki zaciskowe (nr 32) na srubach (nr 33).

Tylko w przypadku typow EZH, EZH korpus X, EZH
RFE, EZHFO: dokrec¢ sruby (nr 33). W przypadku

typu EZHSO: zamontuj sruby (nr 154). Umie$¢ zespot
uchwytu dysku (nr 30) we wsporniku zawieradta (nr 27).
Dane momenty dokrecenia znajdujg sie w tabeli.
Nasmaruj rure zawieradta (nr 14).

Ostroznie wtoz zespot wewnetrzny w prowadnice rury
zawieradta (nr 61) uzywajgc ucha (nr 35). Utz rure
zawieradta uzywajgc $rub z tbem z gniazdem (nr 74)
jako prowadzenie.

Uwaga
O-ringi (nr 9) moga wymagac zdjecia
i recznego rozciagniecia, aby zespét dysku miat
wystarczajacg przestrzen, zeby zmiescic sie
w prowadnicy zaworu.

Dokre¢ sruby (nr 68), aby przytwierdzi¢ zespot rury
zawieradta do ptyty dolnej (nr 19). Dane momenty
dokrecenia znajdujg sie w tabeli. Zdejmij o-ring (nr 69)
znajdujacy sie w pokrywie (nr 70).

Usun ucho (nr 35).

Ostroznie umies$¢ pokrywe (nr 70) na gornej obudowy
sitownika (nr 11).

Przymocuj pokrywe (nr 70) do gérnej obudowy za pomocg
nasmarowanych $rub (nr 77). Dane momenty dokrecenia
znajdujg sie w tabeli.

21.
22.
23.

24,

Uwaga

Przed zamocowaniem pokrywy nalezy
sprawdzi¢, czy wskaznik otwarcia jest
prawidtowo ustawiony w linii z gérna obudowa.

W16z ponownie o-ring (nr 75) do pokrywy.

Wkreci¢ ucho (nr 35) w pokrywe (nr 70).

W przypadku typu EZHSO: umies¢ podktadke (nr 193)

na osi centrujgcej sprezyne (nr 147). Zamontuj nakretke
(nr 151) na osi centrujgcej (nr 147), az do uzyskania
okreslonego momentu dokrecania, a nastepnie zamontu;j
kolejng nakretke (nr 151), aby zablokowa¢ pozycje osi
centrujgcej. Zatéz zaslepke ochronng (nr 146). Wi6z o-ring
(nr 75) do pokrywy (nr 70).

Jesli wystepuije, przetdz trzpien (nr 139) przez otwoér w
obudowie i wcisnij go w rowek w plycie gornej (nr. 18).
Umies¢ krociec wskaznika otwarcia (nr 141) i dokre¢ go do
pokrywy (nr 70).

Obstuga o-ringu kotnierza posredniego DN 25,
50, 80, 150 200 (Rysunki 14 - 19)

1.
2.

3.

»

Wykrec¢ $ruby (nr 24).

Ostroznie unies$ zespdt ztozony z gornej i dolnej obudowy
(nr 11 5) z korpusu (nr 1).

Wykrec¢ sruby ampulowe (nr 6).

Podnies$ kotnierz posredni (nr 25).

Zdejmij o-ring (nr 7). Sprawdz jego zuzycie i stan i w
razie potrzeby wymien go. Lekko nasmaruj o-ring przed
zamontowaniem go w korpusie (nr 1).

. Umies¢ kotnierz posredni (nr 25) na korpusie, upewniajgc

sie, ze otwory na sruby (nr 24) sg na zewnatrz korpusu
(nr 1). Zabezpiecz srubami ampulowymi (nr 6). Aby
odpowiednio dokreci¢ patrz tabela "Specyfikacja sity
dokrecenia".

. Przejdz do rozdziatu ,Obstuga dysku”, etap 7 lub 8, w

zaleznosci od wers;ji..

Obstuga zespotu sitownika DN 25, 50 i 80 -
wersje EZH, EZH OS2 (Rysunek 14), EZHSO
i EZHSO OS2 (Rysunek 17)

Fragmenty oznaczone kursywg odnosza sie tylko do typéw
EZHSO i EZHSO 0OS2..

1.

Wykonaj oznaczenie na gérnej (nr 11) i dolnej obudowie
sitownika (nr 5), na kotnierzu posrednim (nr 25) i na
korpusie (nr 1), aby zaznaczy¢ pozycje.

Wymontuj zespét wskaznika otwarcia (nr 138, 139, 140,
141, 142, 143, 144, 145, 160 i 192), poprzez odkrecenie
kro¢ca wskaznika otwarcia (nr 141). Nastepnie unie$
wskaznik otwarcia.

Wymien dwie przeciwlegte sruby (nr 21, 22 i 23) na

dwa gwintowane trzpienie i nakretki dostarczone z
urzgdzeniem.

fA\ SRODKIOSTROZNOSCI

Zabezpiecz operacje demontazu obudéw (nr
11 i 5) za pomoca tych dwéch gwintowanych
trzpieni.
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10.

1.

12.

13.

14.

Zdejmij zaslepke ochronng (nr 146) i nakretki (nr 151).
Wykre¢ sruby, podktadki i nakretki szesciokatne (nr 21,
22 i 23). Najpierw wykre¢ wszystkie Sruby, a nastepnie
dwa gwintowane trzpienie i ucho. Zwré¢ uwage, aby
gorng obudowe trzymac réwno podczas zwalniania
nacisku na sprezyne. Ostroznie podnie$ gorng obudowe
sitownika (nr 11) z doInej obudowy sitownika (nr 5).
Wyjmij sprezyne (nr 13, rys. 14).

Wyjmij $ruby (nr 16). Podnie$ membrane (nr 20) i ptyte
gorng (nr 18). Wyjmij o-ringi (nr 15 17). Sprawdz o-ringi
i membrane pod katem uszkodzenia lub zuzycia, jesli
potrzeba, wymien je.

Sprawdz gérng obudowe sitownika (nr 11), o-ring (nr 9),
dystansowe pierscienie slizgowe (nr 8) oraz pierscien
slizgowy (nr 4) pod katem uszkodzenia lub zuzycia.
Jezeli sg zniszczone, wymien o-ringi i pierscienie
dystansowe; uzyj nowych czesci. Lekko posmaruj o-ring
i pierscienie dystansowe. Najpierw umies¢ pierscienie
dystansowe w korpusie, a nastepnie wsun o-ring miedzy
pierscienie dystansowe.

Wykre¢ $ruby (nr 24). Unies$ gorng obudowe

(nr 5). Wykre¢ sruby (nr 33) i zaciskowe podktadki
sprezynujgce (nr 32). Unies$ zespdt uchwytu dysku (nr
30) i wyjmij element ustalajgcy dysk (nr 31) w przypadku
wersji przedstawionych na Rysunku 14.

Wyjmij rure zawieradta (nr 14) z dolnej obudowy (nr 5)

a nastepnie ptyte dolng (nr 19) z rury zawieradta.
Upewnij sie, ze rura zawieradta jest wolna od
zarysowan, zadzioréw i innych uszkodzen. Wymien go,
jesli jest to konieczne.

Zdejmij o-ring (nr 153). Wymien, jesli zachodzi taka
potrzeba. Zdejmij nakretke szesciokgtng (nr 152),
spocznik dolny sprezyny (nr 149) wyposazony

w pierscien slizgowy (nr 150). Wymien, jesli zachodzi
taka potrzeba. Zdejmij ewentualnie sprezyne (nr 13).
Zamontuj spocznik dolny sprezyny (nr 149) i dokreé
nakretke (nr 152) z loctite do gwintéw o stabe;j
wytrzymatosci az do momentu zetknigcia sie ze
spocznikiem (nr 149) osi centrujgcej sprezyne

z momentem dokrecania 50 Nm.

Sprawdz dolng obudowe sitownika (nr 5), o-ring (nr

9), dystansowe pierscienie slizgowe (nr 8) i pierscien
slizgowy (nr 4) pod katem uszkodzenia lub zuzycia.
Jezeli uszkodzone, wyjaé o-ring i pierscienie dystansowe
i wymien na nowe czesci. Lekko posmaruj o-ring i
pierscienie dystansowe. Najpierw umies¢ pierscienie
dystansowe w korpusie, a nastgpnie wsun o-ring miedzy
pierscienie dystansowe.

Wsun ptyte dolng (nr 19) na rure zawieradta (nr 14)

i wprowadz rure zawieradta do dolnej obudowy sitownika
(nr 5). Umies¢ zespdt gniazda dysku (nr 30) i element
ustalajacy dysku (nr 31) na wsporniku zawieradta (nr
27). W przypadku wersji przedstawionych na Rysunku
14, zamontuj podktadki sprezynujgco zaciskowe (nr 32),
Srube lub $ruby (nr 33) i dokre¢ zgodnie z momentami
dokrecania przedstawionymi w tabeli.

Lekko nasmaruj o-ringi (nr 15 i 17) oraz wewnetrzne

i zewnetrzne krawedzie membrany (nr 20). Umies¢ plyte

15.

16.

17.

18.

19.

gorng (nr 18) i membrane (nr 20) na rurze zawieradta
(nr 14). Upewnij sie, ze o-ringi (nr 15i 17) sg we
wiasciwym miejscu. Zamontuj sruby (nr 16) i dokrec je
zgodnie z momentami dokrecania wskazanymi w tabeli.
Ostroznie unies$ dolng obudowe (nr 5) i umiesé

w korpusie (nr 1). Pamietaj o prawidtowym ustawieniu
znaczenh potozenia. Przymocuj cato$¢ za pomocg srub
(nr 24) dokreconych zgodnie z momentem dokrecania
podanym w tabeli.

Lekko nasmaruj sprezyne (nr 13) i umies¢ jg na

ptycie gornej (nr 18), jedynie w przypadku wers;ji
przedstawionych na Rysunku 14.

Ostroznie umies¢ goérng obudowe sitownika (nr 11) na
dolnej (nr 5). Zwré¢ uwage na dopasowanie zaznaczen
potozenia. Wtéz dwa gwintowane trzpienie oddalone

0 180° nie przy kotnierzach. Umies¢ podkiadki (nr 22),
nakretki szesciokatne (nr 23) oraz ucho (nr 35) na
dtugich srubach-zaslepkach i rowno dokre¢. Wymien
dwa gwintowane trzpienie na dwie Sruby (nr 21, 22, 23).
Patrz tabela momentéw dokrecania, aby odpowiednio
dokreci¢ Sruby.

Umie$c nasmarowany o-ring (nr 1563) we wgtebieniu osi
centrujgcej sprezyne (nr 147). Ostroznie umies$¢ goérng
obudowe (nr 11) na dolnej (nr 5), pamietajgc

o wyréwnaniu do wcze$nigj narysowanych oznaczen

i przechodzgc przez koniec osi centrujgcej sprezyne
(nr 147) w $rodkowym otworze gérnej obudowy (nr 11).
Zamontuj nakretke i nakretki osi centrujgcej (nr 151)
zgodnie z momentem dokrecania 40 Nm. Zamontuj
zaslepke ochronng (nr 146). Zamontuj podktadki i
nakretki (nr 22 i 23) oraz ucho, a nastepnie dokrec¢ je

z zachowaniem ostroznosci, robigc to naprzemiennie.
Zamontuj pozostate Sruby (nr 21), podktadki i nakretki.
Wymien dwa gwintowane trzpienie na dwie Sruby

(nr 21, 22, 23). Patrz tabela momentéw dokrecania.
Ustaw wskaznik otwarcia (nr 138, 139, 140, 141, 142,
143, 144, 145§ 192) w gornej obudowie (nr 11), lekko
pukajgc w koncowke trzpienia (nr 139), aby zaczepi¢
chwytak sprezynujacy (nr 144) do ptyty (nr 18) i dokre¢
kréciec wskaznika otwarcia (nr 141)

Obstuga zespotu sitownika DN 100, 150 i 200
(Rysunki 15, 16, 18, 19)

1.

Zrobi¢ zaznaczenie na pokrywie (nr 70), gornej obudowie
(nr 11), dolnej obudowie (nr 5) i na korpusie (nr 1).
Wymontuj zespét wskaznika otwarcia (nr 71, 138, 139,
140, 141, 142, 143, 144, 145, 160 i 192), (odkrecajac
kréciec (nr 141), jesli jest w danej wersji). Nastepnie
unie$ wskaznik otwarcia. W przypadku typu EZHSO:
zdejmij ostone ochronng (nr 146), odkre¢ dwie nakretki
osi centrujgcej (nr 151) i podktadki (nr 193).

Odkreé sruby (nr 77).

Ostroznie podnie$ pokrywe (nr 70) z gérnej obudowy (nr 11).
Odkrec $ruby (nr 21), podktadki (nr 22) i nakretki (nr
23). Ostroznie zdejmij gérng obudowe sitownika (nr 11)
z dolnej obudowy sitownika (nr 5).
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10.

1.
12.
13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Sprawdz stan o-ringéw (nr 9 w przypadku typu EZH

i nr 158 w przypadku typu EZHSO) oraz pierscieni
slizgowych (nr 8 w przypadku typu EZH i 157 w
przypadku typu EZHSO). Jesli sg uszkodzone, zdejmij
je i wymien. Najpierw umie$¢ pierscienie slizgowe

w korpusie, a nastepnie wsun miedzy nie o-ring. W
przypadku demontazu dolnej obudowy konieczna jest
wymiana podkfadek uszczelniajgcych (nr 67).

Wyjmij zespot membrany/ptytek. Zdejmij o-ring (nr 15).
Sprawdz zuzycie i wymien w razie potrzeby. Sprawdz
stan membrany (nr 20), odkrec¢ $ruby (nr 16), unie$
ptyte gorng (nr 18), aby wymieni¢ membrane i o-ring
(nr 17), jesli jest to konieczne. Demontaz rury
zawieradta nie jest konieczny (nr 13, 14, 72, 73, 82, 83),
poniewaz wymaga uzycia specjalnych narzedzi.
Zdemontuj prowadnice rury zawieradta (nr 61) za
pomocg pokrywy (nr 70) w celu jej odkrecenia (otwory
w rurze zawieradta nalezy ustawi¢ bez srub (nr 66)).

Wyjmij klatke (nr 78).

Wymontuj gniazdo (nr 2). Sprawdz jego zuzycie i stan,
w razie potrzeby wymien.

Wyjmij o-ring (nr 34) z korpusu (nr 1). Sprawdz zuzycie
i stan, w razie potrzeby wymien. W przypadku DN 200
adapter gniazda (nr 197) i o-ring (nr 198) muszg zostac
sprawdzone i wymienione, jesli sg uszkodzone.

Nasmaruj o-ring (nr 34) i wtéz go z powrotem do korpusu.

Umies¢ gniazdo (nr 2) na o-ringu w korpusie.

Umiesc¢ klatke (nr 78) na pierscieniu gniazda (nr 2).
Wkre¢ prowadnice rury zawieradta w dolng obudowe
(nr 5) za pomocg pokrywy (nr 70).

Nasmaruj rure zawieradta (nr 14) na styku z gérng ptyta
i zamontuj zespot membrany/ptytek na zespole rury
zawieradta.

Uzyj srub ampulowych (nr 68) znajdujgcych sie juz na
rurze zawieradta, aby przymocowac zesp6t membrany/
ptytek do zespotu rury zawieradta. Dane momenty
dokrecenia znajdujg sie w tabeli.

Nasmaruj dolng obudowe (nr 5) w miejscu stycznosci

Z membrana.

Ostroznie wtdz zespot rury zawieradta do prowadnicy
rury zawieradfa (nr 61) (juz zamontowanego na
korpusie) za pomocg ucha (nr 35).

Uwaga
O-ringi (nr 9) moga wymagac zdjecia i recznego
rozciagniecia, aby zespot rury zawieradta miat
wystarczajaca przestrzen, zeby zmiesci¢ sie
w prowadnicy rury zawieradta.
Nasmaruj membrane (nr 20) w obszarze styku
z gbérng obudowa.
Nasmaruj i zamontuj o-ring (nr 69) na pokrywie (nr 70).
Nasmaruj i zamontuj o-ringi (nr 9) i pierscienie slizgowe
(nr 8) na pokrywie (nr 70). W przypadku wersji EZHSO,
nasmaruj i zamontuj o-ringi (nr 153) na osi centrujgcej

21.
22.

23.
24.
25.

(nr 147). Ostroznie umies¢ pokrywe na gérnej obudowie
sitownika (nr 11). Wyréwnaj otwor wskaznika otwarcia
w pokrywie (nr 70) z otworem w gérnej obudowie
sitownika. Wkrec¢ sruby (nr 77), aby zamocowac
pokrywe (nr 70) do gérnej obudowy (nr 5). Ostroznie
umie$¢ gorng obudowe na dolnej obudowie/zespole
wewnetrznym uzywajgc sruby do naprowadzenia.

Uwaga

Obracajac ustaw poprawnie tak, jak na
poczatku (znaki pozycji wyjsciowej).

Nasmaruj gwinty srub (nr 21).

Skre¢ gorng i dolng obudowe sitownika za pomoca $rub
(nr 21), podktadek (nr 22) i nakretek (nr 23).

Dane momenty dokrecenia znajdujg sie w tabeli.
Zamontuj ponownie o-ring (nr 75) na pokrywie (nr 70).
Przykre¢ ucho (nr 35) do pokrywy (nr 70).

Umiesc¢ zespodt wskaznika otwarcia (nr 138, 139, 140,
141, 142, 143, 144, 145 192), w goérnej obudowie (nr
11) lekko pukajgc w koncowke ptyty gornej (nr 18)

i dokre¢ krociec wskaznika otwarcia (nr 141)

Obstuga reduktora z zaworem szybko
zamykajacym typu OS2 (Rysunek 20)

1.

No o k~odh

1.

Odkreci¢ tgcznik rurki impulsowej od BMS (sitownik
manometryczny).

Zdejmij pokrywe (nr 57) ze skrzynki sitownika (BM).
Odkre¢ sruby mocujgce (nr 51).

Usun kotek trzymajagcy.

Zdejmij skrzynke mechanizmu (BM).

Odkre¢ sruby (nr 50) od czesci taczacej (nr 48).
Zdejmij czes¢ taczacy (nr 48), o-ringi (nr 56 i 49)

i w razie potrzeby, dwa pierscienie prowadzgce (nr 54).

. Zdejmij sprezyne (nr 55) i zawieradto zaworu (nr 46).
. Odkre¢ bypass (nr 53), aby zdjaé o-ring zaworu.
. Demontaz gniazda (nr 52) (niezalecane) z korpusu

(nr 47) wymaga uzycia specjalnych narzedzi.
Ponowny montaz: lekko nasmaruj cienki trzpien (smar
na bazie silikonu) i mechanizm wyzwalajacy (pokrywa
i zatrzask) (smar grafitowy molibdenowy).

Obstuga dennicy w korpusie X (Rysunek 21)

1.
2.
3.

Odkre¢ sruby (nr 1) z dennicy (nr 4).

Wyjmij dennice (nr 4), o-ringi (nr 21 3).

Demontaz gniazda (nr 5) w korpusie nie jest zalecany,
wymaga to uzycia specjalnych narzedzi.

. Ponowny montaz: wykonaj czynnosci w odwrotnej

kolejnosci (przestrzegaj momentow dokrecania).
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Typy EZH i EZHSO

Obstuga podgrzewacza (wersja RFE)

* CO najmniej 2 razy w roku
Weryfikacja:
» Sprawdzanie nastaw

» Szczelnosci zaworu reduktora

Rekomendowana czestotliwosé:

* Wyzwalanie i warto$¢ nastaw wyzwalania

(Rysunek 22)
1. Odiacz RPE (nr 1).
2. Odkre¢ sruby (nr 9).
3. Zdejmij podgrzewacz (nr 1), o-ring (nr 8).
4. Odkrec¢ sruby (nr 2), krociec (nr 4), o-ringi (nr6i 7).
5. Ponowny montaz: wykonaj dziatania w odwrotnej

kolejnosci (zachowujgc odpowiednie momenty dokrecania)

Obstuga modutu ttumienia hatasu (jesli
wystepuje w danej wersji) (Rysunek 23)
1. Po przeprowadzeniu demontazu opisanego w czesci
poswigconej obstudze zaworu reduktora, wyjmij modut
thumigcy (nr 3 lub 78 (w zaleznosci od DN)) i wyczy$¢ go

w razie potrzeby.

2. Ponowny montaz: wykonaj dziatania w odwrotnej

kolejnosci..

Obstuga pilota typu BSL85/2

Patrz instrukcja D103711XFR2.

Pozycje wyjsciowe
* Kurek dolotowy
» Kurek wylotowy

* Reduktor

i wylotowej)

» Zawieradfo zaworu szybko zam. >

» Szczelnosci zaworu szybko zamykajgcego

> Otwarty

> Otwarty
Otwarte

> Dziatajgcy

Podzespdt pod cisnieniem (reduktory po stronach wlotowej

Kontrola szczelnosci (i wyzwalania w przypadku wers;ji

z integralnym zaworem szybko zamykajgcym)

* Kurek dolotowy >
* Kurek wylotowy >
» Reduktor

Zamkniety
Zamkniety

(kontrola reduktora)

DIAGNOSTYKA, REGULACJE

Przeglady serwisowe

Kursywa opisano czynno$ci do wykonania w wersji
z integralnym zaworem szybko zamykajgcym

Tabela 8. Zalecenia dotyczgce uruchomienia i optymalizacji procesu redukcji dla wersji pilota typu BSL85/2

Obserwuj zmiane ci$nienia wylotowego

URZADZENIA POWOLNA BRAK
LUB PARAMETRY ZALECENIA NIESTABILNOSC REAKCJA DOKLADNOSCI
Zaworek ci$nienia - Otwarty 0 2 obroty. o Stopniowo zamykaj, Otwérz mozliwie

modulowanego/ Mozliwe wszystkie nastawy z wyjatkiem nie zamvkaiac catkowicie ak naibardziei Bez wptywu
napedowego RM1, RM2 catkowitego zamkniecia vkala J ! !

Zaworek
zrzutu z pilota RP1, RP2

Otwarty na 3/4 obrotu.

Mozliwe wszystkie nastawy Otwieraj stopniowo po trochu

Zamykaj stopniowo

Pilot
Typ BSL85/2

Cisnienie wstgpnego
rozprezania ("

Mozliwa regulacja w zaleznosci od potrzeb:
EZH lub EZHFO DN 25/50/80:
Pd + 1,5 do 2,4 bar
EZH lub EZHFO DN 100, 150 i 200:
Pd + 3,2 do 4,8 bar
EZHSO DN 25/50/80/100/150/200:
Pd 3,2 do 4,8 bar

Obnizaj ci$nienie wstepnego
rozprezania stopniowo i po
trochu

Podnos cisnienie wstgpnego rozprezania
stopniowo i po trochu

EZH lub EZHFO DN 25/50/80: Pd + 2 bar
EZH lub EZHFO DN 100,150 i 200: Pd + 4 bar
EZHSO DN 25/50/80/100/150/200: Pd + 4 bar

1. Regulacja cisnienia wstepnego rozprezania realizowana zgodnie z ustawieniami fabrycznymi. Zalecane wartosci podane sg ponizej:

Tabela 9. Diagnostyka dla reduktora typu EZH bez OS2

A107

OBJAWY

PRZYCZYNA

ROZWIAZANIE PROBLEMU

Jesli ci$nienie wylotowe jest stabilne

Obserwuj zmiang ci$nienia dolotowego

Jesli cisnienie dolotowe spada

Wyciek zewnetrzny

Zlokalizuj i uszczelnij miejsce wycieku lub skontaktuj sie z serwisem

Jesli cisnienie dolotowe jest stabilne

Reduktor jest zamkniety

Jesli cisnienie wylotowe rosnie

Wyciek wewnetrzny

Odseparuj zrzut na wylocie

Jesli cisnienie wylotowe stabilizuje sie

Wyciek pilota

Sprawdz zawieradto pilota lub skontaktuj sie z serwisem

Jesli cisnienie wylotowe rosnie

Wyciek wewnetrzny reduktora

Sprawdz zawieradto i gniazdo zaworu lub skontaktuj sie¢ z serwisem
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Typy EZH i EZHSO

Tabela 10. Diagnostyka dla reduktora typu EZH wraz z OS2

OBJAWY

PRZYCZYNA

ROZWIAZANIE PROBLEMU

Jesli cisnienie wylotowe jest stabilne

Obserwuj zmiane ci$nienia dolotowego

Jesli cisnienie dolotowe spada

Wyciek zewnetrzny

Zlokalizuj i uszczelnij miejsce wycieku lub skontaktuj sie z serwisem

Jesli cisnienie dolotowe jest stabilne

Reduktor jest zamkniety

Zwigkszy¢ nastawe do wyzwolenia (bez przekraczania limitéw na wylocie)

Jesli zawor szybko zamykajacy nie zamyka sie

Nieprawidfowe dziatania

Sprawdz mechanizm wyzwalajgcy
Sprawdz zawieradto zaworu szybko zamykajacy lub skontaktuj sie z serwisem

Jesli zawér szybko zamykajacy zamyka sie

Prawidfowe dziatanie

Odgazowac strone wylotowg

Zamknij wydmuch/odgazowanie i obserwuj zmiane ci$nienia wylotowego

Jesli cisnienie wylotowe zwigksza sie

zamykajgcego

Wyciek wewnetrzny zawieradfa zaworu szybko

Sprawdz mechanizm wyzwalajgcy. Sprawdz zawieradfo zaworu i gniazdo zaworu
szybko zamykajgcego lub skontaktuj sie z serwisem

Jesli cisnienie wylotowe jest stabilne

szczelnie zamkniete

Zawieradfo zaworu szybko zamykajgcego jest

Zresetuj zawor szybko zamykajacy

Jesli ci$nienie wylotowe rosnie

Wyciek wewnetrzny

Zamknij zasilanie pilota

Jesli cisnienie wylotowe stabilizuje sig

Wyciek pilota

Sprawdz zawieradto pilota lub skontaktuj sie z serwisem

Jesli cisnienie wylotowe rosnie

Wyciek wewnetrzny reduktora

Sprawdz zawieradto i gniazdo zaworu lub skontaktuj sie z serwisem

A108

Tabela 11. Specyfikacjia momentéw sity (Rysunki 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20)

SRUBA
SRUBA SRUBA SRUBA
R R B (Nr 50 - Rys. 18), (Nr 1 - Rys. 19),
oN (Nr 21 - Rys. 14, 15, 16, 17) (Nr 24 - Rys. 14, 16) (Nr6 - Rys. 14,15, 16, 17) (Nr 2 - Rys. 20)
METRYCZNA| KLUCZ MOMENT CALE KLUCZz MOMENT CALE KLucz | MOMENT CALE KLucz | MOMENT
Nm Nm Nm Nm
25 M12 19 70 1/2"-13X7/8” 9/16"-12X2" 13/16” 9/16°-12X1"3/4 13/16”
3/4” 10 75 110
50 M16 24 190 1/27-13X1” 1/27-13X1"1/4 3/4” 1/2"-13X1"1/2 3/4”
80 M22 32 350 3/4”-10X2" 1"1/8” 150 5/8”-11X1"1/2 15/16” 100 5/8"-11X1"3/4 15/16" 175
100 400 3/47-10X3" 171/8 200 3/47-10X2"1/4 1"1/8 260
150 Mm27 41 Imbus
450 M20 30 350 17-8X3” 450 1"-8X2"3/4 1"1/2 510
200 19
SRUBA SRUBA ZACISK WSKAZNIKA OTWARCIA SRUBA
N (Nr 16 - Rys. 14, 15, 16, 17) (Nr 33 - Rys. 14, 15) (Nr 141 - Rys. 14, 15, 16, 17) (Nr 51 - Rys. 18)
METRYCZNA| KLUCZ MOMENT | \erRyCZNA KLUCZ MOMENT | verryczna | kLucz | MOMENT | yerryczNA KLucz | MOMENT
Nm Nm Nm Nm
25 M5 Imbus 4 6,5 M4 Imbus 3 4
50 M5 Imbus 4 6,5 19 (M12)
20 M6 Imbus 5 7
M16 30 M8 13 15
100
M6 Imbus 5 10
150 M8 Imbus 6 12 20
200
SRUBA SRUBA SRUBA NAKRETKA
N (Nr 154 - Rys. 16, 17) (Nr 6874 -Rys. 15, 17) (Nr 77 - Rys. 15, 17) (Nr 151 - Rys. 16, 17)
METRYCZNA| KLUCZ MOMENT | \ETRYCZNA KLUCZ MOMENT | yetryczna | kLucz | MOMENT | veTRYCZNA KLucz | MOMENT
Nm Nm Nm Nm
25 M4 Imbus 3 4
43
50 M6 Imbus 5 7
M10 17
80 M8 Imbus 6 12 o1
100 M4 Imbus 3 4 M5 Imbus 4 4 M16 20 135
150
M5 Imbus 4 4 M20 30 170 M16 24 170
200
NAKRETKA SRUBA
N (Nr 152 - Rys. 16, 17) (Nr 155 - Rys. 16)
METRYCZNA ‘ KLUCZ ‘ MonnnENT METRYCZNA KLUCZ Mon"anT
25 M8 specjalna 19 41
50 54
80 M12 19 81
100 68
150 M16 24 61
200 R118

21



Typy EZH i EZHSO

CZESCI ZAPASOWE

Czesci reduktora sg narazone na normalne zuzycie; muszg

by¢ okresowo sprawdzane i wymieniane w razie potrzeby.

Tabela 12. Standardowe cze$ci zapasowe oraz czeSci zapasowe pilota (Rysunki 18, 19, 20)

Czestotliwosc¢ kontroli i wymiany zalezy od warunkéw
eksploatacji, a takze od obowigzujgcych przepisow i
regulaciji.

NR OZNACZENIE ILOSC DN 25 DN 50 DN 80 DN 100 DN 150
2 (RYSUNEK 19)
7 (RYSUNEK 20) O-ring 1 FA400009T12 FA400024T12 FA400259T12 FA400045T12 FA400262T12
49 (RYSUNEK 18)
3 (RYSUNEK 19)
6 (RYSUNEK 20) O-ring 1 FA400298X12 FA400295X12 FA400297X12 FA400296X12 19B0359X012
56 (RYSUNEK 18)
45 (RYSUNEK 18) O-ring 1 FA400257T12 FA400263T12 FA400258T12 FA400260T12 FA400261T12
8 (RYSUNEK 20) O-ring 1 FA400025T12
53 (RYSUNEK 18) Bypass 1 FA180977T12 FA180977T12
54 (RYSUNEK 18) Pier$cien prowadzacy 2 FA401950T12 FA401951T12 FA401952T12 FA401953T12 FA401954T12
CZESCI ZAPASOWE PILOTA
Zestaw zapasowy Typ BSL85/2 - Patrz instrukcja pilota (D103711XFR2)
o Podgrzewacz RPE - Patrz instrukcja RPE (D103706XFR2)
Tabela 13. Standardowe czesci zapasowe Typ EZH (Rysunki 14, 15, 16)
NR OZNACZENIE ILOSC DN 25 DN 50 DN 80 DN 100 DN 150i 200
4 Pierscien slizgowy 2 MO0274090X12 M0272760X12 M0272810X12
7 O-ring 1 FA400298X12 FA400295X12 FA400297X12 M6020169X12 55’??8050)%8230(5!)3[\'1\1 2105(;)))
8 Pierscien $lizgowy (DN 103’220 1 200) M0194530X12 M0194690X12 M0192170X12 M0194830X12 ERAA00645A0
9 O-ring (DN 105’;20 1 200) M6020019X12 M6020029X12 M6020036X12 M6020044X12 ERCA00979A1
15 O-ring 1 M6010029X12 M6010105X12 M6010115X12 M6020170X12 ERCA00971A2
17 O-ring 1 M6010104X12 M6010116X12 M6010126X12 M6020097X12 ERCA00961A0
20 Membrana 1 M0194450X12 M0194630X12 M0192090X12 M0194750X12 ERAA00648A0
28 O-ring 1 M6010232X12 M6010097X12 M6010166X12
29 O-ring 1 M6010190X12 M6010178X12 M6010239X12 M6020171X22 ERAA09517A0
30 Zawor 1 M0280900X12 M0280910X12 M0280920X12 M0299090X12 ERAA23677A0
34 O-ring 1 M6010099X12 M6010109X12 M6010247X12 M6010126X12 1H8623X0023
62 O-ring 1 M6010102X12 M6010110X12 M6010192X12
63 O-ring 1 M6020172X12
64 O-ring 1 M6020139X12 ERCAOQ00966A2
67 Podktadka uszczelniajaca 8 M4501738X12
69 O-ring 1 M6020149X12 ERCA00967A0
71 O-ring 1 M6020175X12 M6020175X22
75 O-ring 1 M6020117X12 ERCAQ00965A0
138 Pokrywa wskaznika 1 M0194580X12 M0196770X12 M0194870X12 M0210910X12 M0210910X12
142B O-ring 1 1H2926X0032 1H2926X0032 1H2926X0032 1H2926X0032 1H2926X0032
143 O-ring 1 M6020005X12 M6020005X12 M6020005X12 M6020005X12 M6020005X22
160 Pierscien slizgowy 2 1N659106242 1N659106242 1N659106242 1N659106242 1N659106242
198 O-ring 1 ERAA27282A1 (DN 200)

22




Typy EZH i EZHSO

Tabela 14. Standardowe czesci zapasowe Typ EZHSO (Rysunki 17, 18, 19)

NR OZNACZENIE ILOSG DN 25 DN 50 DN 80 DN 100 DN 150 | 200
4 Pierscien $lizgowy 2 M0274090X12 M0272760X12 M0272810X12
. ERCAO00970A0 (DN 150)
7 O-ring 1 FA400298X12 FA400295X12 FA400297X12 MB020169X12 | %/orias 01023 (DN 200)
8 Pierscien $lizgowy 4i6 (DN 100) | MO194530X12 MO0194690X12 MO0192170X12 MO0194830X12 ERAA00645A0
9 O-ring 2 M6020019X12 M6020029X12 M6020036X12 | ERAA00262A0 ERCAO00979A1
15 O-ring 1 M6010029X12 M6020095X12 M6010115X12 10A3588X022 ERCAO00971A2
17 O-ring 1 M6010104X12 M6010116X12 M6010126X12 | ERAA00263A0 ERCAO00961A0
20 Membrana 1 MO0194450X12 MO0194630X12 MO0192090X12 MO0194750X12 ERAAO0648A0
28 O-ring 1 M6010232X12 M6010097X12 M6010166X12
29 O-ring 1 GE23545X012 | ERCA02650A0 1R397106382 1H742206992 ERAA09517A0
30 Zawér nitrylowy (NBR) - GE42269X012 | GE42168X012 GE42244X012 | GE44998X012 ERAA23677A0
34 O-ring 1 M6010099X12 M6010109X12 M6010247X12 M6010126X12 1H8623X0023
62 O-ring 1 M6010102X12 M6010110X12 M6010192X12
63 O-ring 1 M6020172X12
64 O-ring 1 1D2673X0042 ERCAO00966A2
67 Podktadka uszczelniajgca 1 M4501738X12
69 O-ring 1 M6020149X12 ERCAO00967A0
71 O-ring 1 M6020175X12 M6020175X22
75 O-ring 1 M6020117X12 ERCAO00965A0
138M | Osfona preta wskaznika 1 MO0194580X12 MO0196770X12 MO0194870X12 M0210910X12 M0210910X12
142B O-ring 1 1H2926X0032 1H2926X0032 1H2926X0032
143 O-ring 1 M6020005X12 M6020005X12 M6020005X22
153 O-ring - M6010246X12 T1230906382 ERAA24446A0
157 Pierscien $lizgowy 2 GE44971X012 ERAA21913A0
158 O-ring 1 ERAA00260A0 ERCAO00982A1
160 Pierscien slizgowy 2 1N659106242 1N659106242 1N659106242
198 O-ring 1 ERAA27282A1 (DN 200)
Wstepnie zmontowany zawér FA199509X12®
” Poiuratan (PU) (opeia) 1 FA199436X12 FA199437X12 FA199438X12 | [pydoiact 1o6
Podzespét wskaznika 1 ERSAO01539A0 | ERSAO01546A0 | ERSA01547A0 | ERSA01549A0
Tabela 15. Opcjonalne czesci zapasowe (Rysunki 14, 15, 17, 18, 23)
‘s TYPY EZH i TYPY EZH i TYPY EZH i TYPY EZH i TYPY EZH i TYPYEZHi
NR OZNACZENIE ILOSC | EzHSO, DN 25 | EZHSO, DN 50 | EZHSO, DN 80 | EZHSO, DN 100 | EZHSO, DN 150 | EZHSO, DN 200
Sta”da'd"‘(”ggg%%ﬁ;’;’ reduktora ERAA04303A0 | ERAA04296A0 | ERAA05563A0 | ERAA10213A0 | ERAA23465A0 | ERAA23465A0
(]
Gniazdo zmniejszone 1 (Cg 80%) ERAAOB540A0 | ERAA0B553A0 | ERAAO7459A0 | ERAA11449A0 | ERAA02020A0
2 | Gniazdo zmniejszone 2 (Cg 50%) ! ERAAOB541A0 | ERAAOB576A0 | ERAAO7456A0 | ERAA11452A0 | ERAA02022A0 | ERAA02020A0
Gniazdo zmniejszone 3 (Cg 30%) ERAAOB542A0 | ERAAOB577A0 | ERAAO7461A0 | ERAA11453A0 | ERAA02023A0 | ERAA02022A0
Gniazdo zmniejszone 4 (Cg 17%) ERAA06983A0 FA145680X22
3 |Katka S‘a“dat:‘;?;i;bez tumienia 1 GE31405X012 | GE37679X012 | GE38018X012
30 Modut trumiacy 1 ERAAO0238A0 | GE37959X012 | GE38021X012 | M0303520X12
780 | Klatka Sta”dat:‘l‘l’a"‘g)(bez tumienia 1 M0303260X12 | ERAAO0860A0 | ERAAO0S60A0
780 Modut tumiacy 1 MO0303520X12 | ERAA24210A0 | ERAA24210A0
Tabela 16. Zestaw zapasowe
OZNACZENIE ZESTAWU ZAPASOWEGO® DN 25 DN 50 DN 80 DN 100
Typ EZH OS2 FA197569X12 FA197570X12 FA197571X12 FA197824X12
Typ EZH lub EZHFO FA197575X12 FA197576X12 FA197577X12 FA197826X12
Typ EZHSO [opcjonalnie zawér z poliuretanu (PU)] FA197895X22 FA197896X22 FA197897X22 FA197907X22
Typ EZHSO [z zaworem z nitrylu nr 30 (NBR)] FA197895X12 FA197896X12 FA197897X12 FA197907X12
Mechanizm wyzwalajacy Typ OS2 Patrz instrukcja typu OS2

ahON=

Nie dostarczono w zestawie.
Kazdy zestaw zapasowy jest przygotowany dla 1 sztuki urzadzenia

okreslonego typu.

Do zamontowania na miejscu zamiast i standardowej klatki (patrz Rysunek 23).
Numery 30 i 31 w przypadku DN 25, DN 50 i DN 80. Numer 30 w przypadku DN 100.
Dedykowany zawér dla EZH DN100 mozna uzy¢ jedynie z reduktorami o nastepujgcych numerach seryjnych: 383640201, 384689301, 384221901, 384222101, 384689101, 383639601,

383639801, 383640001, 356755401, 356755601.




Typy EZH i EZHSO

Typ EZH

(Rysunki 14, 15, 16, 17, 18, 23 i 24)

Numer

* Czesci zapasowe

24

144
145
146
147
148
149
150*
151
152

Okreslenie

Korpus

Gniazdo

Klatka standardowa lub modut ttumienia hatasu
Pierscien slizgowy

Dolna obudowa sitownika
Sruby ampulowe

O-ring

Pierscien slizgowy

O-ring

Korek rurki

Gorna obudowa sitownika
Zespot wskaznika otwarcia
Sprezyna

Rura zawieradta

O-ring

Sruba ampulowa

O-ring

Ptyta gérna

Ptyta dolna

Membrana

Sruba

Podktadka

Nakretka

Sruba

Kotnierz posredni
Wspornik zawieradta
O-ring

O-ring

Zespot uchwytu dysku
Element ustalajgcy dysk
Podktadka sprezynujgca zaciskowa
Sruba z tbem ampulowym
O-ring

Ucho transportowe
Zakrywka

Prowadnica rury zawieradta
O-ring

O-ring

O-ring

Sruba

Podktadka

Sruba

O-ring

Pokrywa

O-ring

Podktadka ustalajgca
Gniazdo goérnej sprezyny
Sruba z tbem z gniazdem
O-ring

Sruba

Klatka standardowa lub modut ttumienia hatasu
Gniazdo dolne sprezyny
Lozysko kulkowe
Pokrywa wskaznika
Trzpien

Tuleja wskaznika

Krociec

O-ring

O-ring

Chwytak sprezynujacy
Pierscien ustalajacy
Zaslepka ochronna

Os$ centrujgca sprezyne
Spocznik gérny sprezyny
Spocznik dolny sprezyny
Pierscien slizgowy
Nakretka osi centrujgcej
Nakretka szesciokatna

Numer Okreslenie
153* O-ring
154 Sruba z tbem ampulowym
155 Gwintowany koniec osi centrujacej sprezyne
156 Gorny wspornik ustalajgcy sprezyny
157* Pierscien $lizgowy
158* O-ring
159 Zawor zwrotny (patrz Rysunek 7 i 9)
160* Pierscien slizgowy
193 Podktadka
198 O-ring

Typ EZH OS2 (Rysunek 20)

Numer Okreslenie
45* O-ring
46 Zawieradto zaworu
47 Korpus
48 Krociec
49* O-ring
50 Sruba
51 Sruba
52 Gniazdo
53* Bypass / Obejscie
54* Pierscien prowadzacy
55 Sprezyna
56* O-ring
57 Pokrywa

Typ EZH X Korpus (Rysunek 21)

Numer Okreslenie
1 Sruba
2* O-ring
3* O-ring
4 Dennica
5 Gniazdo
6* O-ring

Typ RFE w Korpusie ,,X body” (Rysunek 22)

Numer Okreslenie
1 Podgrzewacz RPE
2* Sruba
3 Rura ostonowa
4 4 kacznik
5 5 Korpus "X body"
6* O-ring
7 O-ring
8* O-ring
9 Sruba

Modut ttumienia hatasu (Rysunek 23)

Numer Okreslenie
2 Gniazdo
34* O-ring
3lub 78 Modut thumigcy

Zawor zwrotny (Rysunek 24)

Numer
159

Okreslenie
Zawor zwrotny

System pilotow typ BSL85/2
Patrz instrukcja systemu pilotéw, D103711XFR2
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Typy EZH i EZHSO

OPCJA Z ZAWIERADLEM POLIURETANOWYM (PU)
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Rysunek 18. Typ EZHSO DN 100
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Typy EZH i EZHSO

5 (2)(8)(2)(8)(3 (2)(5)
=

Rysunek 20. Wersja Typ EZH z zaworem
szybko zamykajgcym Typu OS2

3 DLA DN 25/50/80
78 DLA DN100

52

R125

Rysunek 22. Wersja Typ EZH RFE w korpusie ,X body”

Rysunek 21. Wersja Typ EZH w korpusie ,X body”

25

Rysunek 23. Modut ttumigcy (opcjonalnie)
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