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DARSE CUENTA

Leer este manual antes de trabajar con el producto. Para seguridad personal y del sistema y para un funcionamiento
6ptimo del producto, asegurarse de comprender completamente el contenido antes de instalar, usar o realizar el
mantenimiento del producto.

En los Estados Unidos existen dos nimeros telefénicos para obtener ayuda sin costo y un niumero internacional.

Central para clientes 1800 999 9307 (7:00 a. m. a 7:00 p. m. CST)

Centro nacional de asistencia 1800 654 7768 (las 24 horas), si el equipo necesita servicio
Internacional 1952 906 8888
A PRECAUCION

Los productos que se describen en este documento NO estan disefiados para aplicaciones calificadas como nucleares.

La utilizaciédn de productos calificados como no nucleares en aplicaciones que requieren hardware o productos aptos
para aplicaciones nucleares puede producir lecturas inexactas.

Para obtener informacién sobre productos Rosemount aptos para aplicaciones nucleares, ponerse en contacto con un
representante de ventas de Emerson.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de estas recomendaciones de instalacién podrian provocar la muerte o lesiones graves.

Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacion.

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

No retirar las tapas de la carcasa en atmaosferas explosivas cuando el circuito esté energizado.

Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que los instrumentos estén
instalados de acuerdo con procedimientos de cableado de campo no inflamables o intrinsecamente seguros.
Verificar que la atmdsfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de ubicaciones peligrosas
apropiadas.

Todas las cabezas de conexién deben estar completamente encajadas para cumplir con los requisitos de equipos
a prueba de explosién.

Las fugas de proceso pueden causar lesiones graves o la muerte.
No extraer el termopozo mientras esté en funcionamiento.
Instalar y ajustar los termopozos y los sensores antes de aplicar presién.

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

Se debe tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.

Acceso fisico

El personal no autorizado puede causar dafios considerables al equipo o una configuracidn incorrecta del equipo de
los usuarios finales. Esto podria ser intencional o no intencional, y debe intentar impedirse.

La seguridad fisica es una parte importante de cualquier programa de seguridad y es fundamental para proteger el
sistema. Restringir el acceso fisico por parte de personas no autorizadas para proteger los activos de los usuarios
finales. Esto aplica a todos los sistemas que se utilizan en la planta.
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Rosemount 248

Introduccion

Uso de este manual

Este manual esta disefiado para ayudar en la instalacién, la operacién y el mantenimiento
del transmisor de temperatura Rosemount 248.

Introduccion

+ Informaciéon general del manual

+ Generalidades sobre el transmisor

Instalacién

+ Aspectos que se deben tener en cuenta

« Cémo montar el transmisor

« Cdémo instalar el transmisor

« Cdémo configurar los interruptores para asegurar un uso adecuado
« Cdédmo conectar y alimentar el transmisor

Configuracién

+ Comisionamiento del transmisor

+ Cdémo usar el comunicador de campo para configurar el transmisor
Operacion y mantenimiento

« Calibraciéon del transmisor

« Explicacién de los mensajes de diagnésticos y mantenimiento del hardware
«  Cémo devolver el transmisor

Datos de referencia

+ Certificaciones del producto/Certificaciones de areas peligrosas

+ Especificaciones

+ Planos dimensionales

« Informacion para pedidos

Generalidades sobre el transmisor

Entre las caracteristicas del transmisor Rosemount 248 se incluyen las siguientes:
+ Aceptacion de entradas de una amplia variedad de sensores de RTD y termopar.
+  Configuracién usando el protocolo HART®.

+ La electrénica esta encapsulada en epoxiy alojada en una carcasa de plastico, haciendo
que el transmisor sea altamente resistente y duradero a la vez que permite la fiabilidad
a largo plazo.

+ Certificacién de seguridad IEC 61508:2010

+ Eltamafio compacto y varias opciones de carcasa que permiten flexibilidad de montaje
en campo.
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« Mejora de la exactitud en la medicién gracias a la combinacién de transmisor y sensor.

Consultar la siguiente documentacién para conocer una gama de cabezas de conexién
compatibles, ademas de sensores y termopozos proporcionados por Emerson:

* Hoja de datos del producto de los sensores de temperatura Rosemount 214C

+ Hoja de datos del producto (en inglés): accesorios y sensores de temperatura volumen
1 de Rosemount

* Hoja de datos del producto: sensores de temperatura y termopozos (métricos) tipo DIN
de Rosemount

Tabla 1-1 resumen los cambios en las revisiones del dispositivo Rosemount 248 de montaje
en cabezal.

Tabla 1-1: Revisiones de HART de montaje en cabezal

Identificar el dispositivo Controlador de dispositivo Revisar las instruc-
de campo ciones
Fecha de pu- | Revisién de |Revision de | Revision uni- | Revisién del | Numero de docu-
blicacion del |software NA- | hardware versal de dispositivo mento del manual
software MUR NAMUR™M HART(®
Marzo de 1.0.1 1.0.3 7 7.4.11 00809-0100-4825
2023
5 5.2.11
Junio de 2019 | 1.0.1 1.0.2 7 7.4.113)
5 5.2.113)
Diciembre N/C N/C 5 5.2.2
2005

(1) La revisién del software NAMUR se encuentra en la etiqueta del hardware del
dispositivo. La revision del software HART puede leerse con una herramienta de
configuracién compatible con HART.

(2) Los nombres de archivo del controlador del dispositivo utilizan la revisién de
dispositivos y las revisiones de DD (p. ej., 10_07. Protocolo HART) y estd disefiado
para permitir que las revisiones de controladores de dispositivos anteriores contintien
comunicdndose con los nuevos dispositivos HART. Para acceder a esta funcionalidad,
debe descargarse el nuevo controlador del dispositivo. Se recomienda descargar el
nuevo controlador del dispositivo para garantizar la nueva funcionalidad.

(3) Emparejamiento de sensor CVD seleccionable HART 5y 7.

Montaje, instalacion y programacion

* Comunicacion a través de la herramienta de gestién de activos (p. ej., Pactware, AMS,
comunicador HART®) para la que se encuentran disponibles todos los archivos de DD,
eDD y DTM relevantes.

Reciclado/eliminacidén del producto

Se debe considerar la posibilidad de reciclar el equipo y el embalaje, y desecharlos segun
las leyes/regulaciones locales y nacionales.

www.emerson.com
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Rosemount 248

Instalacion

Mensajes de seguridad

Las instrucciones y procedimientos de esta seccidn pueden requerir precauciones
especiales para garantizar la seguridad del personal que realiza las operaciones. La
informacién que potencialmente plantea problemas de seguridad se indica con un simbolo
de advertencia (A). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de estas recomendaciones de instalacion podrian provocar la
muerte o lesiones graves.

Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacién.

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

No retirar las tapas de la carcasa en atmdésferas explosivas cuando el circuito esté
energizado.

Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que
los instrumentos estén instalados de acuerdo con procedimientos de cableado de
campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

Verificar que la atmosfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de
ubicaciones peligrosas apropiadas.

Todas las cabezas de conexion deben estar completamente encajadas para cumplir con
los requisitos de equipos a prueba de explosion.

Las fugas de proceso pueden causar lesiones graves o la muerte.
No extraer el termopozo mientras esté en funcionamiento.
Instalar y ajustar los termopozos y los sensores antes de aplicar presion.

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

Se debe tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.

Confirmacion de la capacidad de revisiéon de
HART

Si se usan sistemas de gestion de activos o de control basados en HART®, confirmar la
capacidad del protocolo HART con esos sistemas antes de instalar el transmisor. No todos
los sistemas pueden comunicarse con el protocolo HART revisién 7. Este transmisor puede
configurarse para la revisién 5 o revisiéon 7 de HART.

Modificaciéon del modo de revision de HART®

Si la herramienta de configuracién del protocolo HART no es capaz de comunicarse con
el protocolo HART revisidn 7, el transmisor cargara un menu genérico con capacidad
limitada. El modo de revision HART se cambiara mediante los siguientes procedimientos
desde el menu de modo genérico:
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2.4.1

2.4.2

2.4.3

2.4.4

Procedimiento

Seleccionar Manual Setup (Configuracién manual) — Device Information (Informacién del

dispositivo) — Identification (Identificacién) — Message (Mensaje).

+ Para cambiar al protocolo HART revisién 5, introducir HART5 en el campo Message
(Mensaje).

+ Para cambiar al protocolo HART revisién 7, introducir HART7 en el campo Message
(Mensaje).

Consideraciones

Informacion general

Los sensores de temperatura eléctricos tales como las termorresistencias (RTD) y los
termopares producen sefiales de nivel bajo proporcionales a la temperatura detectada.

El transmisor de temperatura Rosemount™ 248 convierte la sefial de nivel bajo del sensor
en una sefial HART 4-20 mA CC que es relativamente insensible a la longitud del cable y al
ruido eléctrico. Esta sefial de corriente se transmite a la sala de control por medio de dos
cables.

Comisionamiento

El transmisor se puede comisionar antes o después de su instalacién. Puede ser til
comisionarlo en banco, antes de la instalacién, para asegurar un funcionamiento adecuado
y para familiarizarse con sus funciones. Antes de conectar un comunicador de campo

en un entorno explosivo, los instrumentos del lazo deben instalarse de acuerdo con los
procedimientos de cableado de campo intrinsecamente seguro o no inflamable. Para
obtener mas informacién, consultar la Comisionamiento.

Especificaciones mecanicas
Ubicacion

Al seleccionar un lugar de instalacion, tener en cuenta la necesidad de acceso al
transmisor.

Montaje especial

Se tiene disponible hardware especial para montar el transmisor a un riel tipo DIN.

Especificaciones eléctricas

Es necesaria una instalacién eléctrica adecuada para evitar errores debido a la resistencia
de los conductores y al ruido eléctrico. A fin de obtener los mejores resultados en

entornos con ruido eléctrico deben utilizarse cables apantallados. Debe estar instalada una
resistencia de entre 250 y 1100 ohmios en el lazo para la comunicacién con el Configurador
de campo.

Realizar las conexiones del cableado a través de la entrada del cable en el lado de la
cabeza de conexién asegurandose de proporcionar un espacio libre adecuado para extraer
la tapa.

www.emerson.com
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2.4.5

Consideraciones ambientales

El médulo de la electrénica del transmisor esta sellado permanentemente dentro de
la carcasa, para resistir la humedad y los dafios corrosivos. Verificar que la atmdsfera
funcional del transmisor coincida con las certificaciones de ubicaciones peligrosas
apropiadas.

Efectos de la temperatura

El transmisor funciona dentro de las especificaciones para temperaturas ambiente entre
-40y 185°F (-40 y 85 °C)\"). El calor del proceso se transfiere del termopozo a la carcasa
del transmisor, de modo que, si se espera que la temperatura del proceso esté cerca o por
encima de los limites de especificacidn, se debe considerar el uso de un aislante térmico
adicional del termopozo, una boquilla de extensién o una configuracién de montaje
remoto con el fin de aislar el transmisor con respecto al proceso.

Nota
Rangos extendidos disponibles con los cédigos opcionales BR5 y BR6 para ampliar el limite
de temperatura ambiente inferior a -58 y -76 °F (-50 y -60 °C), respectivamente.

Figura 2-1 proporciona un ejemplo de la relacidn entre el aumento de la temperatura de la
carcasa del transmisor y la longitud de la extensién.

Figura 2-1: Aumento de la temperatura de la cabeza de conexién vs longitud de la
extensién
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Ejemplo

La especificacion limite del transmisor es de 185 °F (85 °C). Si la temperatura ambiente

es 131 °F (55 °C) y la temperatura del proceso que se medira es de 1472 °F (800 °C),

el aumento maximo permitido de temperatura de la cabeza de conexién es el limite de
especificacién del transmisor menos la temperatura ambiente (se mueve de 185 a 131 °F
[85 a 55 °C], u 86 °F (30 °C). En este caso, una extensién de 3,93-in, (100 mm) cumple con
este requisito, pero una extensién de 4,92-in. (125 mm) proporciona un margen de 46,4 °F
(8 °C), reduciendo con ello los efectos de temperatura en el transmisor.

(1) Rangos extendidos disponibles con los cédigos opcionales BR5 y BR6.

Rosemount 248
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2.4.6 Diagrama de flujo de la instalacion

Figura 2-2: Diagrama de flujo de la instalacién
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!
‘ Simulate sensor input |
Within
specifications
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Refer to Operation and Maintenance section

2.5 Montaje

Montar el transmisor en un punto alto en el tramo del conducto de cables para evitar que
entre humedad a la carcasa del transmisor.

El Rosemount 248H se instala:

« Enun cabezal de conexién o en un cabezal universal directamente en un conjunto de
sensor

+ Independiente de un conjunto de sensor usando un cabezal universal

* Aun carril DIN usando una presilla de montaje

10 www.emerson.com
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2.5.1 Montaje a un carril DIN

Procedimiento

« Para conectar un transmisor montado por cabezal en un carril DIN, montar el juego de
montaje en carril adecuado (nimero de pieza 00248-1601-0001).

Figura 2-3: Ensamble del hardware del pasador del carril

A. Accesorios de montaje
B. Transmisor
C. Presilla para carril

2.6 Instalacion del transmisor

El Rosemount 248 se puede pedir montado a un sensor y termopozo o como una unidad
independiente. Si se pide sin un conjunto de sensor, usar las siguientes recomendaciones
al instalar el transmisor con un conjunto de sensor integrado.

2.6.1 Instalacion tipica para Europa y Asia Pacifico

Transmisor de montaje en cabezal con sensor tipo placa DIN
Procedimiento
1. Sujetar el termopozo a la tuberia o a la pared de contencion del proceso y luego
instalar y apretar el termopozo antes de aplicar presion.

2. Montar el transmisor en el sensor. Empuijar los tornillos de montaje del transmisor
a través de la placa de montaje del sensor e insertar los anillos de seguridad
(opcionales) en la ranura para el tornillo de montaje del transmisor.

3. Conectar los cables del sensor al transmisor (consultar Conexiones del sensor).

Rosemount 248 11
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Insertar el conjunto del sensor y el transmisor en la cabeza de conexién. Enroscar

el tornillo de montaje del transmisor en los orificios de montaje de |la cabeza de
conexién y sujetar la extensién a la cabeza de conexidn; a continuacién, introducir el
conjunto en el termopozo.

Deslizar el cable blindado a través de su prensaestopas.
Conectar un prensaestopas al cable apantallado.

Introducir los conductores de cable apantallado en la cabeza de conexidn a través
de la entrada del cable y, a continuacion, conectar y apretar el prensaestopas.

Conectar los conductores del cable de alimentacién apantallado a los terminales de
alimentacion del transmisor asegurandose de evitar el contacto con los conductores
del sensor y conexiones del sensor.

Instalar y apretar la tapa de la cabeza de conexién asegurandose de que las
cubiertas del alojamiento estén completamente acopladas para cumplir con los
requisitos de equipo antideflagrante.

Figura 2-4: Esquema de instalacién en Europa y Asia-Pacifico

A B

Transmisor Rosemount 248

Cabeza de conexién

Termopozo

Tornillos de montaje del transmisor

Sensor de montaje integral con conductores flotantes
Extension

mTmOS N>

Instalacién tipica para Norteamérica y Sudamérica

Transmisor de montaje en cabezal con sensor roscado

Procedimiento

1.

Sujetar el termopozo a la tuberia o a la pared del contenedor del proceso y luego
instalar y apretar los termopozos antes de aplicar presién.

. Conectar las boquillas de extension y adaptadores necesarios al termopozo

asegurandose de sellar las roscas de las boquillas y de los adaptadores con cinta
de silicona.

Introducir el sensor en el termopozo e instalar sellos de drenaje, si se necesitan,
para entornos exigentes o para satisfacer los requisitos de c6digos normativos.

Tirar de los conductores del cableado del sensor a través de la cabeza universal
y del transmisor. Montar el transmisor en la cabeza universal; para ello, enroscar

www.emerson.com
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los tornillos de montaje del transmisor en los orificios de montaje de la cabeza
universal.

5. Montar el conjunto de transmisor-sensor en el termopozo sellando las roscas del
adaptador con cinta de silicona.

6. Instalar el conducto para el cableado de campo en la entrada del conducto de la
cabeza universal. Sellar las roscas del conducto con cinta de silicona.

7. Tirar de los conductores del cableado de campo a través del conducto, hacia la
cabeza universal. Acoplar los cables del sensor y de alimentacién al transmisor.
Evitar el contacto con otros terminales.

8. Instalary apretar la cubierta de la cabeza universal. Las cubiertas del
compartimiento deben estar completamente encajadas para cumplir con los
requisitos de equipo a prueba de explosion.

Figura 2-5: Instalacion en Norteamérica y Sudamérica

e e AN

AT, E

Termopozo roscado
Sensor tipo roscado
Cabeza universal
Extensién estdndar
Entrada del conducto

mOS N>

2.7 Instalaciones multicanales

Se pueden conectar varios transmisores a una fuente de alimentacién principal individual,
como se muestra en Figura 2-6. En este caso, el sistema puede conectarse a tierra
solamente en el terminal de fuente de alimentacién negativa. En las instalaciones

de canales multiples, donde varios transmisores dependen de una sola fuente de
alimentacién y la pérdida de todos los transmisores ocasionaria problemas operativos,
considerar el uso de una fuente de alimentacién ininterrumpida o una bateria de respaldo.
Los diodos mostrados en la Figura 2-6 evitan cargas o descargas no deseadas de la bateria
de respaldo.

Rosemount 248 13
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Figura 2-6: Instalaciones multicanales
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Readout (Lectura) o controlador n.° 2
Bateria de reserva

Fuente de alimentacidn (cc)

Para transmisores adicionales

TOmTmMOSN®>

2.8 Configurar los interruptores

2.8.1 Modo de falla

Cada transmisor supervisa continuamente su funcionamiento en condiciones normales
con una rutina de diagnédstico automatica de una serie de revisiones temporizadas
continuas. Si se detecta un fallo de sensor de entrada o fallo de la electrénica del
transmisor, el transmisor transmite la alarma baja o alta, dependiendo de la configuracién
del modo de fallo. Para temperatura del sensor fuera de los limites de rango:

Niveles de saturacion estandar:

* 3,90 mA en el extremo inferior

* 20,5 mA en el extremo superior

Niveles de saturaciéon conformes con NAMUR:
* 3,80 mA en el extremo inferior

+ 20,5 mA en el extremo superior

Estos valores también pueden configurarse segun se requiera en la fabrica o usando un
Configurador de campo o AMS Device Manager. Consultar para conocer las instrucciones
sobre cdmo cambiar los niveles de alarma y saturacion con el Configurador de campo.

Nota
Los fallos del microprocesador ocasionan una alarma alta independientemente de la
direccién de alarma (alta o baja) seleccionada.

Los valores a los que el transmisor dirige sus salidas en el modo de fallo dependen de si la
configuracién de funcionamiento es estandar, conforme con NAMUR o personalizada.
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Cableado

Toda la alimentacién al transmisor se suministra mediante un circuito de sefializacién. Se
puede utilizar cable de cobre ordinario del tamafio necesario para asegurarse de que el
voltaje que pasa por los terminales de alimentacién del transmisor no sea inferior a 12,0
VCC. Verificar que la atmosfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de
ubicaciones peligrosas apropiadas. Se debe tener extremo cuidado al hacer contacto con
los conductores y terminales.

Si el sensor se instala en un medio de alto voltaje y ocurre un error de instalacién o

una condicién de fallo, los conductores del sensor y los terminales del transmisor podrian
conducir voltajes letales. Se debe tener extremo cuidado al ponerse en contacto con los
conductores y terminales.

A PRECAUCION

No aplicar alto voltaje (por ejemplo, voltaje ca de la linea) a las terminales del transmisor,
debido a que el alto voltaje puede dafar la unidad. Los terminales de alimentacién del
sensor y del transmisor tienen una especificacién de hasta 42,4 VCC. Tener extremo
cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.

Para instalaciones multicanal, ver Instalaciones multicanales. Los transmisores aceptan
entradas de una variedad de tipos de termorresistencias y termopares. Consultar Figura
2-8 cuando se realicen conexiones de sensores.

Seguir los pasos que se indican a continuacion para cablear el transmisor:

Procedimiento

1. Quitar la tapa del bloque de terminales (si corresponde).

2. Conectar el conductor de alimentacién positivo al terminal “+". Conectar el cable
de alimentacién negativo al terminal “-" (consultar la Figura 2-7). Tener extremo
cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.

3. Ajustar los tornillos de los terminales.

4. Volver a colocar y ajustar la tapa (si corresponde). Todas las cabezas de conexién
deben estar completamente encajadas para cumplir con los requisitos de equipos a
prueba de explosion.

5. Aplicar alimentacion (consultar Fuente de alimentacion).
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Figura 2-7: Cableado del Rosemount 248

Terminales de alimentacién, de co- Conexién de un comunicador al lazo de un transmisor
municacién y del sensor

8e
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251

Comunicador de campo
Fuente de alimentacion
250 V<R <1100V
Registrador (opcional)
Amperimetro (opcional)
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Nota

El lazo de sefial puede estar conectado a tierra en cualquier punto o puede quedar
desconectado.

Nota

El Configurador de campo puede estar conectado en cualquier punto de
terminacion del lazo de sefial. El lazo de sefial debe tener una carga entre 250 y
1100 ohmios para las comunicaciones.

Conexiones del sensor

El Rosemount 248 es compatible con varios tipos de sensores de termorresistencia 'y
termocuplas. Figura 2-8 muestra las conexiones de entrada correctas a los terminales de
sensor en el transmisor. Para asegurar una conexién del sensor apropiada, conectar los
cables conductores del sensor a los terminales de compresién apropiados y apretar los
tornillos. Tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.
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Figura 2-8: Diagramas de cableado del sensor
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Rosemount 248

Entradas de termopar o milivoltios

El termopar se puede conectar directamente al transmisor. Usar el cable de extension
del termopar apropiado si se monta el transmisor remotamente al sensor. Hacer las
conexiones de entradas de milivoltios con conductores de cobre, y usar cable blindado
para tramos largos.

Entradas de termorresistencias u ohmios

Los transmisores aceptan una variedad de configuraciones de termorresistencia, incluidos
los disefios de 2, 3, y 4 cables. Si el transmisor esta montado remotamente desde una RTD
de 3 0 4 cables lineas, funcionara dentro de las especificaciones, sin recalibracién, para
resistencias de cables conductores de hasta 60 ohmios por conductor (o el equivalente a
6.000 pies de cable 20 AWG). En este caso, los conductores entre las termorresistencias

y el transmisor deben estar blindados. Si se utilizan solamente dos conductores, ambos
conductores de la termorresistencia estan en serie con el elemento sensor, por lo que
pueden ocurrir errores considerables si las longitudes de los cables exceden tres pies

del conductor de 20 AWG (aproximadamente 9.8436 °F / [0.05 °C/pie ]). Para tramos mas
largos, conectar un tercer o cuarto conductor como se ha descrito anteriormente.

Efecto de la resistencia de los cables conductores del sensor (entrada de
termorresistencia)

Cuando se use una RTD de 4 cables lineas, el efecto de la resistencia de los conductores
se elimina y no afecta a la precisién. Un sensor de 3 cables no cancelara totalmente el
error de resistencia de los conductores porque no puede compensar los desequilibrios
de resistencia entre los cables conductores. Al usar el mismo tipo de cable en los tres
conductores, una instalacion RTD de 3 lineas es la mas exacta. Un sensor de 2 cables
produce el mayor error debido a que aflade directamente la resistencia del conductor a la
resistencia del sensor. Para RTD de 2 y 3 lineas, se induce un error adicional de resistencia
de los cables con las variaciones de temperatura ambiente. La tabla y los ejemplos que se
muestran en la Tabla 2-1ayudan a cuantificar estos errores.

Tabla 2-1: Ejemplos de error basico aproximado

Entrada del sen- | Error basico aproximado
sor

RTD de 4 cables | Ninguna (independientemente de la resistencia del conductor)
lineas

RTD de 3lineas |+ 1.0 Q en lectura por ohmio de la resistencia del cable conductor
desequilibrado (cable conductor desequilibrado resistencia = dese-
quilibrio maximo entre dos cables cualesquiera).
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Tabla 2-1: Ejemplos de error basico aproximado (continuacion)

Entrada del sen- | Error basico aproximado
sor

RTD de 2 lineas 1.0 Q en lectura por ohmio de la resistencia del cable conductor

Ejemplos de calculos aproximados del efecto de la resistencia del cable conductor

Se tiene:
Longitud total del cable: 150 m
Desequilibrio de los conductores a 20 °C: 05Q
Resistencia/longitud (18 AWG Cu): 0,025 Q/m °C
Coeficiente de temperatura de Cu (acy): 0,039 Q/Q °C
Coeficiente de temperatura de Pt (ap): 0,00385 Q/Q °C
Cambio de temperatura ambiente (ATge amb): 25°C
Resistencia de la termorresistencia a 0 °C (R,): 100 Q (para RTD Pt 100)

*  Termorresistencia Pt100 de 4 hilos: Sin efecto de resistencia de los conductores.

*  Termorresistencia Pt100 de 3 hilos:
Imbalance of Lead Wires
(apyx Ry)

Basic Error =

(agy) X (AT p) x (Imbalance of Lead Wires)
(Otpt) X (Ro)

Desequilibrio del cable conductor que se muestra en el transmisor = 0,5 Q

. - 050 .
Basic error = o o535 /0 C)x(100 ) | ©

Error due to amb. temp. variation =

Error due to amb. temp. var. of £25°C

_ (0.0039 Q/Q °C) x(25 °C) x (0.5 Q) _ 14 435
(0.00385 Q2 / © °C) x (100Q) -

*  Termorresistencia Pt100 de 2 hilos:
Lead Wire Resistance

Basic Error =
(apyx Ry)

(aoy) X (ATmp) x (Lead Wire Resistance)
(apg) x (Ro)

Error due to amb. temp. variation =

Resistencia de cable conductor que se muestra en el transmisor = 150 m x 2 cables x
0,025Q0/m=7,5Q

. B 750 B .
Basic ermor = 55385 070 °C)x (100 o) o °C
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Error due to amb. temp. var. of £25 °C

_ (0.0039 Q/Q°C)x(25°C)x(7.5Q)  149o0c
(0.00385 QO / Q °C) x (100Q) o

Fuente de alimentacion

Para comunicarse con un transmisor, se requiere una fuente de alimentacion de 18,1

VCC como minimo. La alimentacion suministrada al transmisor no debe ser inferior al
voltaje minimo para que el transmisor funcione (consultar la Figura 2-9). Si la alimentacion
desciende por debajo del voltaje minimo requerido mientras se configura el transmisor, es
posible que se interrumpa la configuracion.

La fuente de alimentacién de CC debe suministrar energia con una fluctuacién menor al
dos por ciento. La carga resistiva total es la suma de la resistencia de los conductores de
sefial y la resistencia de carga de cualquier controlador, indicador o pieza relacionada del
equipo en el lazo. Se debe tener en cuenta que, si se utilizan las barreras de seguridad
intrinseca, su resistencia debe incluirse.

Figura 2-9: Limites de carga

Maximum load = 40.8 x (Supply voltage - 12.0)

1322 4-20mA dc
1100 i O O O O EEEew
— 1000
£
S 750
E 500
50 Opercjitlng
region
L R S
10 20 30 40 424
12.0
Supply voltage (Vdc)

Sobretensiones/transitorios

El transmisor resistira transitorios eléctricos del nivel de energia que se presentan en
descargas estaticas o transitorios inducidos por el interruptor. No obstante, los transitorios
de alta energia, como aquellos inducidos en el cableado por la caida de rayos en lugares
cercanos, soldadura, equipo eléctrico pesado o mecanismos de conmutacién pueden
dafar tanto el transmisor como el sensor.
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Conexion a tierra del transmisor

El transmisor funciona con el lazo de sefial de corriente en flotacién o conectado a tierra.
Sin embargo, el ruido adicional en los sistemas de flotacién afecta muchos tipos de
dispositivos de lectura. Si la sefial aparece ruidosa o errética, la puesta a tierra del circuito
del lazo de sefial de corriente en un solo punto puede resolver el problema. El mejor lugar
para la puesta a tierra del lazo es en el terminal negativo de la fuente de alimentacién. No
conectar a tierra el circuito de sefializacién de corriente en mas de un punto.

El transmisor estd aislado eléctricamente a 500 V CA rms (707 VCC), por lo que el circuito
de entrada también puede conectarse a tierra en un solo punto. Al utilizar un termopar
conectado a tierra, la unién conectada a tierra sirve como este punto.

Nota
No conectar a tierra ambos extremos del cable de sefal.

Termopar sin conexioén a tierra, mV y entradas RTD/ohm

La instalacién para cada proceso requiere diferentes conexiones a tierra. Usar las opciones
de conexidn a tierra recomendadas por la planta para el tipo de sensor especifico o
comenzar con la opcién uno de conexién a tierra (la mas comun).

Conexion a tierra del transmisor( opciéon uno)

Procedimiento

1. Conectar el blindaje del cableado del sensor a la carcasa del transmisor (solo si la
carcasa esta conectada a tierra).

2. Asegurarse de que la pantalla del sensor esté aislada eléctricamente respecto de los
accesorios circundantes que pudieran estar conectados a tierra.

3. Conectar a tierra la pantalla para el cable de sefal en el extremo de la fuente de
alimentacion.

DCS

A. Transmisor

B. Hilos del sensor

C. Sistema de DCS/host

D. Punto de puesta a tierra de la pantalla

Conexion a tierra del transmisor (opcién dos para la carcasa sin
conexion a tierra)

Procedimiento

1. Conectar el blindaje del cableado de sefial al blindaje del cableado del sensor.
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2. Asegurarse de que las dos pantallas estén unidas y aisladas eléctricamente de la
carcasa del transmisor.

3. Conectar el blindaje a tierra solo en el extremo de la fuente de alimentacién.

4. Asegurarse de que la pantalla del sensor esté aislada eléctricamente respecto a
dispositivos de fijacion circundantes que estén conectados a tierra.

DCS

Conectar las pantallas conjuntamente, aislandolas eléctricamente del transmisor.
A. Transmisor
B. Hilos del sensor
C. Sistema de DCS/host
D. Punto de puesta a tierra de la pantalla

Conexion a tierra del transmisor (opcién tres)
Procedimiento

1. En el sensor, conectar a tierra el blindaje del cableado del sensor, si es posible.

2. Asegurarse de que las pantallas del cableado del sensor y el cable de sefial estén
aisladas eléctricamente de la carcasa del transmisor.

3. No conectar la pantalla para el cable de sefial a la pantalla del cableado del sensor.

4. Conectar a tierra la pantalla para el cable de sefial en el extremo de la fuente de
alimentacion.

DCS

A. Transmisor

B. Hilos del sensor

C. Sistema de DCS/host

D. Punto de puesta a tierra de la pantalla

Rosemount 248 21



Instalacion Manual
Abril 2023 00809-0109-4825

Conexion a tierra del transmisor (opcién cuatro: entradas de
termopar)

Procedimiento

1. En el sensor, conectar a tierra la pantalla del cableado del sensor.

2. Asegurarse de que las pantallas del cableado del sensor y el cable de sefial estén
aisladas eléctricamente de la carcasa del transmisor.

3. No conectar la pantalla para el cable de sefial a la pantalla del cableado del sensor.

4. Conectar atierra la pantalla para el cable de sefial en el extremo de la fuente de
alimentacién.

DCS

A. Transmisor

B. Hilos del sensor

C. Sistema de DCS/host

D. Punto de puesta a tierra de la pantalla
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Configuracion

Mensajes de seguridad

Las instrucciones y procedimientos de esta seccidn pueden requerir precauciones
especiales para garantizar la seguridad del personal que realiza las operaciones. La
informacién que potencialmente plantea problemas de seguridad se indica con un simbolo
de advertencia (A). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de estas recomendaciones de instalacion podrian provocar la
muerte o lesiones graves.

Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacién.

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

No retirar las tapas de la carcasa en atmdésferas explosivas cuando el circuito esté
energizado.

Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que
los instrumentos estén instalados de acuerdo con procedimientos de cableado de
campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

Verificar que la atmosfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de
ubicaciones peligrosas apropiadas.

Todas las cabezas de conexion deben estar completamente encajadas para cumplir con
los requisitos de equipos a prueba de explosion.

Las fugas de proceso pueden causar lesiones graves o la muerte.

No extraer el termopozo mientras esté en funcionamiento.
Instalar y ajustar los termopozos y los sensores antes de aplicar presion.

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

Se debe tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.

Comisionamiento

Para que ciertas variables basicas funcionen, se debe configurar el transmisor de
temperatura del Rosemount™ 248. En muchos casos, todas estas variables se configuran
previamente en la fabrica. Tal vez se requiera la configuracién si el transmisor no esta
configurado o si deben modificarse las variables de configuracién.

El comisionamiento consiste en probar el transmisor y verificar sus datos de configuracion.
El Rosemount 248 se puede comisionar antes (fuera de linea) o después (en linea) de la
instalacién. Durante la configuracion en linea, el transmisor se conecta a un Configurador
de campo y se ingresan los datos en el registro funcional del comunicador y son

enviados directamente al transmisor. La configuracién fuera de linea consta de datos de
configuracién almacenados en un Configurador de campo mientras no esta conectado a
un transmisor. Los datos se almacenan en la memoria no volatil y se pueden descargar

al transmisor en otro momento. Comisionamiento del transmisor en el banco antes de la
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instalacién usando un Configurador de campo o AMS Suite: Intelligent Device Manager se
asegura de que todos los componentes del transmisor funcionan.

Para comisionar en el banco, conectar el transmisor y el Configurador de campo o

(AMS Device Manager) como se indica en Figura 2-7yFigura 2-8. Antes de conectar el
comunicador de campo en un entorno explosivo, asegurarse de que los instrumentos del
lazo estén instalados de acuerdo a procedimientos de cableado de campo intrinsecamente
seguro o no inflamable. Conectar el Configurador de campo o AMS Device Manager

en cualquier punto de terminacién del lazo de sefial. Conectar los conductores de
comunicacion a los terminales etiquetados “COMM” en el bloque de terminales. No
conectar a los terminales “TEST” (prueba). Luego, configurar los puentes del transmisor
para evitar dafios que pudieran ser ocasionados por el entorno de la planta.

Ajuste del lazo a manual

Cuando se envian o se solicitan datos que afectarian el lazo o que cambiarian la salida
del transmisor, se debe configurar el lazo de |a aplicacién del proceso a manual. El
Configurador de campo avisara que se debe poner el lazo en el modo manual cuando
sea necesario. La confirmacién de este mensaje no coloca el lazo en la modalidad
manual, solo es un recordatorio. La configuracién del lazo en la modalidad manual es
una operacién separada.

AMS Device Manager

Uno de los beneficios clave de los dispositivos inteligentes es su facilidad de configuracién.
Cuando se utiliza con el AMS Device Manager, el transmisor Rosemount 248 es facil de
configurar y proporciona alertas y alarmas instantaneas y precisas. Las pantallas utilizan
un coédigo de colores para una indicacién visual del estado del transmisor, y para indicar
cualquier cambio que deba realizarse o escribirse en el transmisor.

+ Gris en la pantalla: indica que toda la informacion se ha escrito en el transmisor.

+ Amarillo en la pantalla: se han hecho cambios en el software, pero no se han enviado al
transmisor.

+ Verde en la pantalla: todos los cambios actuales de la pantalla se han escrito en el
transmisor.

* Rojo en la pantalla: indica una alarma o alerta que requiere investigacion inmediata.

Aplicar los cambios de AMS Device Manager

Procedimiento

1. Hacer clic con el botén derecho en el dispositivo y seleccionar Configuration
Properties (Propiedades de configuracién) en el menu.

2. Desde la parte inferior de la pantalla, seleccionar Apply (Aplicar).

3. Cuando aparezca la pantalla Apply Parameter Modification (Aplicar modificacién de
parametros), introducir la informacién deseada y seleccionar OK.

4. Después de leer la advertencia proporcionada, seleccionar OK.

Comunicador de campo

El Configurador de campo intercambia informacién con el transmisor desde la sala de
control, el sitio de instrumentos o cualquier punto de terminacién de cableado del lazo.
Para facilitar la comunicacidn, conectar el Configurador de campo en paralelo con el
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transmisor, como se muestra en la Figura 2-7. Usar los puertos de conexién del lazo, que
no son polarizados, en el panel cercano al Configurador de campo. No efectuar ninguna
conexién al puerto en serie del enchufe del recargador de niquel-cadmio (NICAad) en
entornos explosivos. Para usar el Configurador de campo en un entorno explosivo, los
instrumentos del lazo deben estar instalados de acuerdo con procedimientos de cableado
de campo intrinsecamente seguro o no inflamable.

Cuando se usa un Configurador de campo, los cambios realizados en la configuracion
deben enviarse al transmisor usando la tecla “Send” (Enviar) (F2).

Para obtener mas informacién sobre el Configurador de campo, consultar la Guia del
usuario del Configurador de campo.

Arbol de mend HART® 5.

Las opciones que se muestran en negritas indican que una seleccién proporciona otras
opciones. Para facilidad de funcionamiento, el cambio de calibracién y configuracién, como
el tipo de sensor, la cantidad de cables y los valores de rango, se puede completar desde
varias ubicaciones.
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2. Low Saturation (6.041)

1. High Alarm (6.038)
2. Low Alarm (6.039)

1. Upper Snsr Limits (6.031)
2. Lower Snsr Limits (6.032)

‘Sensor Value (6.026)
Snsr Data Quality (6.102)
Analog Output (6.070)

Percent of Range (6.005)

N

Configuration

6. Alarm/sat Levels.

1. R0 Value (6.020)
2.A Value (6.021)

3.B Value (6.022)

4.C Value (6.023)

5. Set CVD Coeff (5.004)
6. Show CVD Coeff (5.005)

1PV s (6.006)
2. Upper Range Value (6.029)
3. Lower Range Value (6.030)
4. Minimum Span (6.033)

8. Noise Rejection

7. Variables
1 Alrm Type:NAMUR for RSMINT or OTHER]
2. Alarm Direction (6.042)
3. High Alarm (6.038)
4. Low Alarm (6.039)
5. High Saturation (6.040)
6. Low Saturation (6.041)
T Terminal temp (6.071)
2. Term temp quality (6.103) 7. Variable Summary (5.021)
3. Term temp units (6.072 2. Sensor Temp (2.001)
4. Open Snsr Holdoff (6.043) 3. Terminal Temp (2.003)
5. Soft Write Protect (6.044) 4. Analog Output (2.002
6. Lock Status (6.020)
7. 1dentification 1 Tag 6

1. Comm Settings

2. Burst Mode Config

3. Variable Mapping

011)
2. Long tag (6.012)
3. Date (6.001)

4. Message (6.004)
5. Descriptor (6.002)

6. Final asmbly num (6.017)

1.AC Power Filter (6.046)
r (6.

2. Transient Filter (g

1. Sensor Calibration

2. Analog Calibration

3. ResetiRestore

1. Soft Write Protect (6.044)
2. Write Protect (6.113)

1 Poll adar (6.047)
2. Universal rev (6.014)
3. Chng HART Rev (5.007)

7 Burst mode (6.129)
2. Burst option (6.050)
3. Burst var 1is (6.051)
4. Burstvar 2 s (6.052)
5. Burst var 3is (6.053)

6. Burst var 4 is (6.054)

7. Calibrate Sensor (5.002)
2. Factory (5.009)

3. ActivCalb Mode (6.073)
4. UpperCalb Mode (6.074)
5. LowerCalb Mode (6.075)

1. Loop Text (5.013)
2. Snsr temp (5.014)

1. Analog Trim (5.010)
2. Trim (5.011)

1. Master Reset (5.012)

1.PVis (6.006)

2.5V is (6.007)
(6.008)
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3.4.2

Home
1. Overview
2. Configure

3. Service Tools

EstrArbol de mend HART® 7.

1. Device Status: Good

2. Comm status: Polled

3.PVis (6.006)

4. Sensor Value (6.023)

5. Snsr Data Quality (6.102)
6. Analog Output (6.070)

7. Upper Range Value (6.020)
8. Lower Range Value (6.030)
9. Device Information

4

1. Refresh Alerts (5.020)
2. Active Alerts

1. Poll addr (6.047)

2. Burst Message 1(6.049)

3. Message 1 Content (6.050)
4.

. Communication Chng (5.017)

. Identification
2. Revisions

3. Alarm and Security

1. Tag (6.011)
Long tag (6.012)

Model (6.019)

Dev id (6.003)

Final asmbly num (6.017)
Data (6.001)

Descriptor (6.002)
Message

PNOARDN

Universal rev (6.014)
FId dev rev (6.015)
Hardware rev (6.016)
Software rev (6.010)
DD Revision (5.015)

o BN

1. Guided Setup

2. Manual Setup

. Alarm Direction (6.042)
Soft Write Protect (6.044)
Lock Status (6.069)

hPONS

L

Saturation Level

6. Alarm Level

AAlrm Type:NAMUR /lor RSMNT or OTHER

1. High Saturation (6.040)
2. Low Saturation (6.041)

1. Configure Sensor (5.001)
2. Calibrate Sensor (5.002)
3. Configure Device (5.003)

1. Sensor
2. Analog Output
3. Device Information

4. HART

5. Security

Sensor Value (6.028)
Snsr Data Quality (6.102)
Sensor Type (6.035)
Connection (6.036)

Units (6.027)

Two Wire Offset (6.037)
Dampling Value (6.034)

. Serial Number (6.018)

PNOARWN S

9. Sensor Limits

10. Sensor Matching-CVD

1. High Alarm (6.038)
2. Low Alarm (6.039)

1. Upper Snsr Limits (6.031)
2. Lower Snsr Limits (6.032)

il

Sensor Value (6.028)
Snsr Data Quality (6.102)
Analog Output (6.070)

Percent of Range (6.005)

AW

(4

Configuration

1. RO Value (6.020)

2. AValue (6.021)

3.B Value (6.022)

4.C Value (6.023)

5. Set CVD Coeff (5.004)
6. Show CVD Coeff (5.005)

1.PVis (6.006)
2. Upper Range Value (6.029)
L

6. Alarm/Sat Levels r Range Value (6.030)
Minimum Span (6.033)
7. Variables
1. Alrm Type:NAMUR /ior RSMNT or OTHER
2. Alarm Direction (6.042)
3. High Alarm (6.038)
4. Low Alarm (6.039)
5. High Saturation (6.040)
6. Low Saturation (6.041)
7. Conf Alarm/Sat Lvis
1. Terminal temp (6.071)
2. Term temp quality (6.103) 1. Variable Summary (5.021)
3. Term temp units (6.072) 2. Sensor Temp (2.001)
4. Open Snsr Holdoff (6.043) 3. Terminal Temp (2.003)
5. Soft Write Protect (6.044) 4. Analog Output (2.002)
6. Lock Status (6.069)

<

. Identification

®

. Noise Rejection

1. Tag (6.011)

2. Long tag (6.012)

3. Date (6.001)

4. Message (6.004)

5. Descriptor (6.002)

6. Final asmbly num (6.017)

1. Comm Settings

1. AC Power Filter (6.046)
2. Transient Filter (6.045)

2. Chng Polling Addr (5.006)

4. Chng HART Rev (5.007)

[T ——= ]

1. Message 1 Content (6.050)
2. Message 2 Content (6.056)
3. Message 3 Content (6.052)
4. View/Conf Msg1 (5.025)
5. View/Conf Msg2 (5.018)
6. View/Conf Msg3 (5.019)

2. Burst Mode Config
3. Variable Mapping 1. Poll addr (6.047)
3. Universal rev (6.014)
1. Refresh Alerts (5.020)
2. Active Alerts
L{1. Alerts
1. Variable Summary (5.021) ; :x is (ggg?’)
2. Variabl 2. Sensor Temp (2.001) - . SV Is (6.007)
- Variables 3. Terminal Temp (2.003) 1. Write protect 3.TV is (6.008)
4. Analog Output (2.002) 2. HART Lock 4.QV is (6.009)
3. Trends 1. Lock Status (6.069)
2.1 (5.016)
1. Sensor Value (2.004)
4. Maintenance 2. Terminal Temp (2.005)

. " 1. Calibrate Sensor (5.002)
5. Simulate 1. Sensor Calibration 2. Restore Factory Cal (5.009)
—_— 3. Activ Calib Mode (6.073)
2. Analog Calibration 4. Upper Calib Mode (6.074)
3. Reset/Restore 5. Lower Calib Mode (6.075)
1. Analog Trim (5.010)
2. Scaled Trim (5.011)
1. Loop Text (5.013)
2. Snsr temp (5.014)
1. Device Reset |
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Revision de los datos de configuracién

Antes de hacer funcionar el transmisor en una instalacién real, revisar todos los datos de
configuracién establecidos en fabrica para asegurarse de que reflejan la aplicacién actual.

Una vez que se haya activado la funcién Review (Revision), desplazarse a través de

la lista de datos de configuracién para comprobar cada variable del proceso. Si se
necesitan cambios en los datos de configuracion del transmisor, consultar Configuracion
del transmisor, mas adelante.

Revision de la salida

Antes de realizar otras operaciones del transmisor en linea, revisar los pardmetros de
salida digital del Rosemount™ 248 para asegurarse de que el transmisor esta funcionando
correctamente.

El menu Process Variables (Variables de proceso) muestra las variables de proceso
actualizadas continuamente, incluyendo la temperatura del sensor, el porcentaje del
rango, la salida analégica y la temperatura de terminal. La variable primaria es la sefial
analdgica de 4-20 mA. La variable secundaria es la temperatura de terminal del transmisor.

Configuracion del transmisor

Para que ciertas variables basicas funcionen, se debe configurar el transmisor. En

muchos casos, estas variables se configuran previamente en la fabrica. Es posible que

la configuracién sea necesaria si el transmisor no esta configurado o si deben revisarse las
variables de configuracién.

Mapeo de variables

El menu Variable Mapping (Correlacién de variables) muestra la secuencia de las variables
del proceso. Al usar el Rosemount 248, se puede seleccionar 5 Variable Re-Map

para cambiar esta configuracién. Cuando aparece la pantalla Seleccionar VP, se debe
seleccionar, Snsr 1. Se puede seleccionar Sensor 1, Terminal Temperature o not used para
las variables restantes. La variable primaria es la sefial anal6gica de 4-20 mA.
Seleccionar tipo de sensor

El comando Connections (Conexiones) permite seleccionar el tipo de sensor y la cantidad
de cables del sensor a conectar. Seleccionar a partir de los sensores siguientes:

* Termorresistencias Pt 100, Pt 200, Pt 500, Pt 1000 de 2, 3 0 4 cables: a = 0,00385 Q/°C
*  Termorresistencias Pt 100, Pt 200 (solo HART 7) de 2, 3 0 4 cables: a =0,003916 Q/°C
« Termorresistencias de niquel Ni 120 de 2, 3 6 4 hilos

+  Termorresistencias Cu10de 2,36 4

* Termopares IEC/NIST/DIN tipo B, E, J, K, R,S, T

+ Termopares DIN tipo L, U

+  Termopar ASTM tipo W5Re/W26Re

* -10a 100 milivoltios

+ 2,364 hilos de 0 a 2000 ohmios

Emerson tiene disponible una linea completa de sensores de temperatura, termopozos y
accesorios de montaje.
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Ajuste de las unidades de salida

El comando Set Output Unit (Ajuste de las unidades de salida) establece las unidades
deseadas para variable primaria. La salida del transmisor se puede configurar a una de las
siguientes unidades de ingenieria:

+ Grados Celsius

* Grados Fahrenheit
* Grados Rankine

+  Kelvin

*  Ohmios

* Milivoltios

Filtro de 50/60 Hz

El comando 50/60 Hz Filter (Filtro de 50/60 Hz) configura el filtro de la electrénica del
transmisor para rechazar la frecuencia de la fuente de alimentacion de CA de la planta.

Temperatura del terminal

El comando Terminal Temp (Temperatura del terminal) establece las unidades de
temperatura de terminal para indicar la temperatura en los terminales del transmisor.

Amortiguacion de las variables del proceso (PV)

El comando PV Damp (Atenuacién de VP) cambia el tiempo de respuesta del transmisor
para estabilizar las variaciones en las lecturas de salida que hayan sido ocasionadas por
cambios rapidos en la entrada. Determinar el ajuste de amortiguacién de acuerdo al
tiempo de respuesta necesario, la estabilidad de la sefial y otros requisitos de la dindmica
del lazo del sistema. El valor de amortiguacién por defecto es de 5,0 segundos y puede
restablecerse a cualquier valor entre cero y 32 segundos.

El valor de amortiguacidn seleccionado afecta el tiempo de respuesta del transmisor.
Cuando se configura a cero (o se desactiva), la funcién de amortiguacién esta desactivada
y la salida del transmisor reacciona a los cambios de entrada tan rapido como lo permite el
algoritmo de sensor intermitente (consultar Umbral intermitente) para ver una descripcién
del algoritmo de sensor intermitente). Si se aumenta el valor de amortiguacion, se
aumenta el tiempo de respuesta del transmisor.

Con la amortiguacién activada, el transmisor transmite los valores de acuerdo con la
siguiente relacion.

Valor de amortiguacion = . P =previous damped value
P+(N-P)x {1 eT] N = new sensor value
T =damping time constant
U = update rate

En el tiempo en el que se establece la constante de tiempo de amortiguacién, la salida del
transmisor esta a 63 por ciento del cambio de entrada y continda acercandose a la entrada
de acuerdo con la ecuacién de amortiguacién anterior.

Después de una constante de tiempo de amortiguacidn siguiente a un cambio en escaldn
en la entrada del sensor, la salida del transmisor sera 63,2 por ciento de ese cambio. La
salida continla acercadndose a la entrada de acuerdo con la ecuacién de amortiguacién
anterior.
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Por ejemplo, como se ilustra en la Figura 3-1, si la temperatura sufre un cambio en escalén
de 100 grados a 110 grados, y la amortiguacién esta configurada a 5,0 segundos, el
transmisor calcula y transmite una nueva lectura usando la ecuacién de amortiguaciéon. A
los 5,0 segundos, el transmisor transmite 106,3 grados, o 63,2 por ciento del cambio de la
entrada, y la salida contintia acercandose a la curva de entrada de acuerdo con la ecuacién

anterior.
Figura 3-1: Cambio en la entrada vs. cambio en la salida con amortiguacién de cinco

segundos
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Compensacion de termorresistencia de 2 hilos

El comando 2-wire RTD Offset (Desviacion del detector de termorresistencia de 2 cables)
permite al usuario introducir el valor de resistencias medida de los cables conductores,

lo que ocasiona que el transmisor ajuste su medicion de temperatura para corregir el
error ocasionado por esta resistencia. Debido a la falta de compensacién de los cables
conductores de la termorresistencia, las mediciones de temperatura realizadas con un
detector de termorresistencia de 2 cables a menudo son inexactas. Consultar Entradas de

termorresistencias u ohmios para obtener mas informacion.
Para utilizar esta funcién:

Procedimiento
1. Medir la resistencia de ambos conductores de la termorresistencia después de

instalar el detector de termorresistencia de 2 cables y el Rosemount 248.

2. Desde la pantalla HOME (Inicio), seleccionar 1 Configuracién del dispositivo, 3
Configuracién, 2 Configuracién del sensor, 1 Sensor 1, 2 Configuracién de Snsr
1,y 1 Desviacién de 2 cables.

3. Ingresar la resistencia medida total de los dos conductores de la termorresistencia
cuando se solicite en 2-Wire Offset (Desviacion de 2 cables). Ingresar esta resistencia
como un valor negativo (-) para garantizar un ajuste adecuado. El transmisor
ajustara su medicion de la temperatura para corregir el error ocasionado por la

resistencia de los cables conductores.
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Variables de informacioén

Se puede tener acceso a las variables de informacién del transmisor en linea utilizando el
Configurador de campo o con otro dispositivo de comunicacién adecuado. A continuacién,
se presenta una lista de variables de informacién del transmisor, incluyendo los
identificadores del dispositivo, variables de configuracién de fabrica y otra informacién.

Se proporciona una descripcién de cada variable y una revisién de sus fines.

Tag (Etiqueta)

La variable Tag (etiqueta) es la manera mas sencilla de identificar y distinguir entre
transmisores en entornos de transmisores multiples. Se utiliza para etiquetar los
transmisores electronicamente de acuerdo con los requisitos de la aplicacién. La Tag que
se define se muestra automaticamente cuando un comunicador basado en el protocolo
HART establece contacto con el transmisor durante el encendido. La Tag puede tener hasta
ocho caracteres y no tiene impacto en las lecturas de variable primaria del transmisor.

Etiqueta larga
La etiqueta larga es similar a la etiqueta. La etiqueta larga es diferente porque puede tener
hasta 32 caracteres en lugar de los ocho caracteres de la etiqueta tradicional.

Date (Fecha)

El comando Date (fecha) es una variable definida por el usuario que proporciona un lugar
para guardar la fecha de la Ultima revision de la informacion de configuracion. No afecta el
funcionamiento del transmisor ni del comunicador de campo.

Descriptor (Descriptor)

La variable Descriptor proporciona una etiqueta electrénica mas larga definida por el
usuario para ayudar con la identificacién del transmisor mas especifica que con la variable
Tag. El Descriptor puede ser de hasta 16 caracteres y no afecta al funcionamiento del
transmisor ni del Configurador de campo.

Message (Mensaje)

La variable Mensaje proporciona el medio mas especifico definido por el usuario para
identificar transmisores individuales en entornos de transmisores multiples. Permite
utilizar 32 caracteres de informacién y se almacena con los demas datos de configuracién.
La variable Message no afecta el funcionamiento del transmisor ni del Configurador de
campo.

Numero de serie del sensor

La variable Sensor S/N (Numero de serie del sensor) proporciona una ubicacién para
mostrar el niUmero de serie del sensor conectado. Es Util para identificar sensores y dar
seguimiento a informacién de calibracién del sensor.

Diagndstico y mantenimiento

Dispositivo de prueba

El comando Test Device (Dispositivo de prueba) inicia una rutina de diagnosticos mas
extensiva que la realizada continuamente por el transmisor. El menu Dispositivo de prueba
muestra las siguientes opciones:
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+ Loop Test (Prueba del lazo) verifica la salida del transmisor, la integridad del lazo y las
operaciones de registradores o de dispositivos similares instalados en el lazo. Consultar
Loop test (Prueba del lazo), a continuacién para obtener mas informacioén.

+ Self Test (Autocomprobacién) inicia una autocomprobacién del transmisor. Se
muestran los cédigos de error si hay un problema.

+ Master Reset (Reajuste principal) envia un comando para reiniciar y probar el
transmisor. Un reinicio maestro es como apagar brevemente el transmisor. Los datos
de configuracién no cambian después de un reajuste principal.

+ Status (estatus) muestra los cédigos de error. On indica un problema, y Of f significa
que no existen problemas.

Loop test (Prueba del lazo)

El comando de Loop Tets (Prueba del lazo) verifica la salida del transmisor, la integridad
del lazo y las operaciones de registradores o de dispositivos similares instalados en el lazo.
Para iniciar una prueba del lazo, realizar el siguiente procedimiento:

Procedimiento

1. Conectar un dispositivo de medicién al transmisor. Para hacerlo, desviar la
alimentacion del transmisor a través del medidor en algun punto del lazo.

2. Enlapantalla Home (Inicio), seleccionar 1 Device Setup (Configuracién del

dispositivo, 2 Diag/Serv (Diagnéstico/mantenimiento), 1 Test Device (Prueba del
dispositivo), 1 Loop Test (Prueba del lazo) antes de realizar una prueba del lazo.

3. Elegir un nivel discreto de miliamperes para la salida del transmisor. En la solicitud
Choose analog output (Elegir salida analdgica), seleccionar 14 mA, 2

20 mA, o seleccionar 3 otro para introducir manualmente un valor entre 4 y 20 mA.

4. Comprobar el amperimetro instalado en el lazo de prueba para verificar que lea el
valor que se ha mandado a la salida. Si las lecturas no coinciden, se debe a que
el transmisor requiere un ajuste de salida o a que el amperimetro no funciona
correctamente.

Después de finalizar el procedimiento de prueba, el indicador regresa a la pantalla
de prueba del lazo y se puede seleccionar otro valor de salida.

Reinicio maestro

Master Reset (reajuste principal) restablece la electrénica sin apagar la unidad. El
transmisor no regresa a la configuracién original de fabrica.

Active Calibrator Mode (Modo de calibrador activo)

El comando Active Calibrator Mode (Modo de calibrador activo) activa o desactiva la
funcidn de corriente pulsante. El transmisor funciona normalmente con una corriente
pulsante, de modo que las funciones de diagndstico del sensor, como deteccién de
sensor abierto y compensacién EMF, se pueden realizar correctamente. Algun equipo

de calibracién requiere una corriente estable para funcionar correctamente. Al activar el
modo de calibrador activo el transmisor deja de enviar una corriente pulsante al sensory
suministra una corriente estable. Al desactivar el modo de calibrador activo el transmisor
regresa al estado de funcionamiento normal, enviando una corriente pulsante al sensor,
activando asi las funciones de diagndstico del sensor.

El modo de calibrador activo es volatil y se desactiva automaticamente cuando se apaga y
se enciende el equipo, o cuando se realiza un reajuste principal usando el configurador de
campo.

www.emerson.com



Manual
00809-0109-4825

Configuracién
Abril 2023

Rosemount 248

Nota

El modo de calibrador activo debe desactivarse antes de regresar el transmisor al proceso
para asegurarse de que estén disponibles todas las capacidades de diagndstico del
Rosemount 248. Al desactivar o activar el modo de calibrador activo no se cambiara
ninguno de los valores de ajuste del sensor almacenados en el transmisor.

Condicion del sensor

El comando Signal Condition (Condicién de sefial) permite ver o cambiar los valores
inferior o superior del rango de la variable primaria, el porcentaje del rango del sensor
y la amortiguacion del sensor.

Proteccion contra escritura

El comando Write Protect (Proteccién contra escritura) protege la configuraciéon del
transmisor contra cambios accidentales o sin garantia. Para activar la funcién de
proteccidn contra escritura:

Procedimiento

1. Desde la pantalla HOME (Inicio), seleccionar 1 Device Setup (1 Configuracién del
dispositivo), 2 Diag/Service (2 Diagn@stico/servicio), 3 Write Protect (Proteccién
contra escritura).

2. Seleccionar Activar WP.

Nota

Para desactivar la proteccién contra escritura en el Rosemount 248, repetir el
procedimiento, cambiando Enable WP (Activar la proteccién contra escritura) con
Disable WP (Desactivar la proteccién contra escritura).

Salida HART

El comando HART Output (Salida HART) permite al usuario realizar cambios a la direccion
multipunto, iniciar el modo burst o realizar cambios a las opciones del modo burst.
Alarm/Saturation (Alarma/Saturacion)

El comando Alarm/Saturation (Alarma/saturacién) permite ver o cambiar los ajustes de la
alarma (Hi o Low) y los valores de saturacién. Para cambiar los valores de alarma y los
valores de saturacion, seleccionar el valor que se va a cambiar, ya sea 2 Low Alarm (alarma
baja), 3 High Alarm (alarma alta), 4 Low Sat (Saturacién baja) o 5 High Sat (saturacién alta)
y luego introducir el nuevo valor deseado, que debe ser de acuerdo con las siguientes
recomendaciones:

« Elvalor de alarma baja debe ser entre 3,50 y 3,75 mA.
* Elvalor de alarma alta debe ser entre 21,0 y 23,0 mA.

« El nivel de baja saturacién debe ser entre el valor de alarma baja mas 0,1 mAy 3,9 mA
(minimo 3,7 mA).

Ejemplo: Se ha configurado el valor de alarma baja a 3,7 mA. Por lo tanto, el nivel de baja
saturacion, S, debe serde 3,8 < S < 39 mA.

+ El nivel alto de saturacién debe ser entre 20,5 mAy 20,9 mA.

Consultar Modo de falla para conocer las consideraciones sobre el modo de fallo.
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Rerange (Reajuste de rango)

Al reajustar el rango del transmisor se establece el rango de medicidn a los limites de las
lecturas esperadas, aumentando asi al maximo el rendimiento del transmisor; las lecturas
son mas exactas cuando el transmisor funciona dentro del rango de temperatura esperado
para la aplicacion.

Valores de rango de la VP

Los comandos PV URV'y PV LRV que se encuentran en la pantalla del menu PV Range
Values (Valores del rango de VP), permiten al usuario establecer los valores inferior y
superior del rango del transmisor utilizando limites de lecturas esperadas. El rango de las
lecturas esperadas se define con el Valor inferior del rango (LRV) y el Valor superior del
rango (URV). Se pueden restablecer los valores de rango del transmisor tan a menudo
como sea necesario para reflejar las condiciones cambiantes del proceso. En la pantalla

PV Range Values (Valores de rango de la VP), seleccionar 1 PV LRV (LRV de la VP) para
cambiar el valor de rango inferior y 2 PV URV (URV de la VP) para cambiar el valor de rango
superior.

Nota

Las funciones de reajuste de rango no deben ser confundidas con las funciones de
ajuste. Aunque el comando de reajuste de rango hace coincidir una entrada del sensor
a una salida de 4-20 mA, como en la calibracién convencional, este cambio no afecta la
interpretacién de la entrada en el transmisor.

Intermittent Sensor Detect (funcion avanzada)

La funcién Intermittent Sensor Detect (Deteccién de sensor intermitente) protege contra
lecturas de temperatura del proceso ocasionadas por condiciones intermitentes de sensor
abierto (una condicién de sensor intermitente es una condicién de sensor abierto que
dura menos que una actualizacion). En forma predeterminada, el transmisor se envia

con la funcién deteccién del sensor intermitente activada (ON) y el valor de umbral
configurado en 0,2 por ciento de los limites del sensor. La funcién deteccién del sensor
intermitente puede activarse (ON) 0 apagarse (OFF),Yy elvalor del umbral se
puede cambiar a cualquier valor entre 0 y 100 por ciento de los limites del sensor con

un Configurador de campo.

Comportamiento del transmisor con la deteccién del sensor
intermitente activada (ON)

Cuando la funcién deteccién del sensor intermitente estd en ON, el transmisor puede
eliminar el pulso de salida ocasionado por condiciones de sensor intermitente. La salida del
transmisor normalmente seguira los cambios de temperatura del proceso (AT) dentro del
valor de umbral. Un valor AT mayor que el valor de umbral activa el algoritmo de sensor
intermitente. Las verdaderas condiciones de sensor abierto ocasionan que el transmisor
entre en estado de alarma.

El valor de umbral del transmisor Rosemount 248 se debe configurar a un nivel que
permita las fluctuaciones de temperatura del proceso en el rango normal; si se establece
demasiado alto, el algoritmo no podra filtrar las condiciones intermitentes; si se establece
demasiado bajo, el algoritmo se activara innecesariamente. El valor de umbral por defecto
es de 0,2 por ciento de los limites del sensor.
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Comportamiento del transmisor con la deteccién del sensor
intermitente desactivada (OFF)

Cuando la funcién deteccién del sensor intermitente estd en OFF, el transmisor sigue
todos los cambios de temperatura del proceso, incluso si son ocasionados por un sensor
intermitente. (El transmisor se comporta como si el valor de umbral se hubiera establecido
a 100 por ciento). Se eliminara el retardo de la salida debido al algoritmo de sensor
intermitente.

Umbral intermitente

El valor de umbral se puede cambiar respecto al valor predeterminado de 0,2 por ciento. Al
poner la funcién de deteccidn de sensor intermitente en desactivado o dejarla en activado
y aumentar el valor de umbral por encima del predeterminado, no afecta el tiempo
necesario para que el transmisor emita la sefial de alarma correcta después de detectar
una verdadera condicion de sensor abierto. Sin embargo, el transmisor puede emitir
brevemente una falsa lectura de temperatura hasta en una actualizacién en cualquier
direccién (consultar la Figura 3-3) hasta el valor de umbral (100 por ciento de los limites del
sensor si la funcién deteccién del sensor intermitente esta desactivada (OFF)). A menos que
sea necesaria una respuesta rapida, el ajuste recomendado del mecanismo deteccién del
sensor intermitente es ON con 0,2 por ciento del umbral.

Figura 3-2: Respuesta de sensor abierto
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E ~——=Normal open sensor responses
‘g’_ 15 - When Intermittent Sensor Detect is
5 OFF, a false temperature output is
; possible when an open sensor
=1 10 - condition is detected. A false
= temperature output in either
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= 5 (100 percent of sensor limits if
Intermittent Sensor Detectis OFF) is
possible when an open sensor
0 condition is detected.
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Open sensor holdoff (Holdoff del sensor abierto)

La opcién Open Sensor Holdoff (Holdoff de sensor abierto), en el ajuste normal, permite
que el Rosemount 248 tolere grandes perturbaciones ocasionadas por EMI sin producir
breves periodos de alarma. Esto se logra cuando el software hace que el transmisor realice
una verificacién adicional del estatus de sensor abierto antes de activar la alarma del
transmisor. Si la verificaciéon adicional muestra que la condicién de sensor abierto no es
valida, el transmisor no entrard en estado de alarma.

Para usuarios del Rosemount 248 que deseen una deteccién de sensor abierto mas
inmediata, se puede cambiar la opcién Open Sensor Holdoff a un ajuste mas rapido. En
este ajuste, el transmisor informa de una condicién de sensor abierto sin verificacion
adicional de la condicién abierta.
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Comunicacion multipunto

Multipunto se refiere a la conexién de varios transmisores a una sola linea de transmisién
de comunicaciones. La comunicacién entre el host y los transmisores tiene lugar
digitalmente con la salida analdgica de los transmisores desactivada.

Muchos transmisores Rosemount se pueden conectar en multipunto. Con el protocolo de
comunicaciones HART, se pueden conectar hasta 15 transmisores a un solo par de cables
trenzados o sobre lineas telefénicas especializadas.

Un Configurador de campo puede probar, configurar y realizar el formato de un
transmisor Rosemount 248 conectado en multipunto, del mismo modo que si estuviera
en una instalacién estandar de punto a punto.

La aplicacion de una instalacion multipunto requiere la consideracion del indice de
actualizacién necesario desde cada transmisor, la combinacién de los modelos de
transmisores, y la longitud de la linea de transmisién. Cada transmisor estd identificado
por una direccién Unica (1-15) y responde a los comandos definidos en el protocolo HART.

Figura 3-3: Red multipunto tipica

A. Transmisor Rosemount 248 HART
B. Fuente de alimentacién

Figura 3-3 muestra una red multipunto tipica. No utilizar esta figura como un diagrama
de instalacion. Ponerse en contacto con el equipo de asistencia de productos Emerson con
requerimientos especificos para las aplicaciones de caida multiple.

Nota

Los transmisores Rosemount 248 son configurados en fabrica a la direccién 0, permitiendo
su funcionamiento de la forma estandar de punto a punto con una sefial de salida de

4-20 mA. Para activar la comunicacién en multidrop, se debe cambiar la direccién del
transmisor a un nimero entre 1y 15. Este cambio desactiva la salida analégica de 4-20 mA,
ajustandola a un valor fijo de 4 mA e inhabilita el modo de fallo de corriente.
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3.6 Especificaciones de interfaz de configuracion
del Rosemount 248

3.6.1 Software de configuracion (solo HART 5)

El software de configuracion basado en Rosemount 248 PC para el Rosemount™ 248
permite una configuracién completa de los transmisores. Si se usa junto con varios
moédems de hardware Rosemount o suministrados por el usuario, el software proporciona
las herramientas necesarias para configurar los transmisores Rosemount 248, incluidos los
siguientes parametros:

* Variable del proceso

+ Tipo de sensor

+ Cantidad de cables

+ Unidades de ingenieria

« Informacién de la etiqueta del transmisor
«  Damping (Amortiguacion)

«  Parametros de alarmas

3.6.2 Hardware de configuracién

La interfaz de configuracién del modelo Rosemount 248 tiene las siguientes tres opciones
de hardware:

Solo software

El cliente debe proporcionar el hardware de comunicacién adecuado (médem, fuente, etc.).

Médem HART serial y software

Mddem HART serial. El cliente debe proporcionar fuente de alimentacién del lazo y
resistencia por separado. Requiere el puerto serial del PC. Adecuado para usarse con lazos
energizados.

Médem HART USB y software

Mdédem HART USB (bus serial universal). El cliente debe proporcionar fuente de
alimentacién del lazo y resistencia por separado. Se requiere PC con puerto USB.
Compatible para su uso con lazos encendidos.

3.6.3 Instalacion del kit programador Rosemount 248 PC (solo
HART 5)

Procedimiento

1. Instalar todo el software necesario para la configuracién del Rosemount 248 PC:
a) Instalar el software de programacién Rosemount 248.

* Poner el CD-ROM de programacion 248 en la unidad de lectura.

*  Ejecutar setup.exe en Windows™ XP, 7, 8 0 10.
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b) Instalar completamente los controladores del médem MACTek® HART antes
de comenzar la configuracién en banco con el sistema de programacion
Rosemount 248 PC.

Nota

En el caso de un médem USB: Cuando se utilice por primera vez, configurar

los puertos COM adecuados en el software Rosemount 248PC seleccionando Port
Settings (Ajustes de puerto) en el mend Communicate (Comunicar). El controlador
del médem USB emula un puerto COM y lo agregara a las selecciones del puerto
disponibles en el cuadro desplegable del software. De lo contrario, el software
utiliza por defecto el primer puerto COM disponible, que tal vez no sea correcto.

2. Establecer la configuracién del hardware del sistema:

a) Conectar el transmisor y la resistencia de carga (250-1100 ohmios) en serie
con la fuente de alimentacion. (El dispositivo Rosemount 248 necesitara una
fuente de alimentacién externa de 12-42,4 VCC para la configuracién).

b) Conectar el médem HART en paralelo con la resistencia de carga y conectarlo
al PC.

Ejemplo
Consultar la Tabla 3-1 para conocer los nimeros de los kits de repuesto y de los pedidos.

Tabla 3-1: Numeros de piezas de repuesto del kit programador Rosemount 248

Descripcién del producto Numero de pieza
Software de programacién (CD) 00248-1603-0002
Rosemount 248 Kit de programacién - USB 00248-1603-0003
Rosemount 248 Kit de programacién - Serie 00248-1603-0004
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Operacion y mantenimiento

Mensajes de seguridad

Las instrucciones y procedimientos de esta seccidn pueden requerir precauciones
especiales para garantizar la seguridad del personal que realiza las operaciones. La
informacién que potencialmente plantea problemas de seguridad se indica con un simbolo
de advertencia (A). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de estas recomendaciones de instalacion podrian provocar la
muerte o lesiones graves.

Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacién.

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

No retirar las tapas de la carcasa en atmdésferas explosivas cuando el circuito esté
energizado.

Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que
los instrumentos estén instalados de acuerdo con procedimientos de cableado de
campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

Verificar que la atmosfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de
ubicaciones peligrosas apropiadas.

Todas las cabezas de conexion deben estar completamente encajadas para cumplir con
los requisitos de equipos a prueba de explosion.

Las fugas de proceso pueden causar lesiones graves o la muerte.

No extraer el termopozo mientras esté en funcionamiento.
Instalar y ajustar los termopozos y los sensores antes de aplicar presion.

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

Se debe tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.

Calibracion

Si se calibra el transmisor se aumenta la precisiéon de medicién al permitir efectuar
las correcciones en la curva de caracterizacién almacenada en la fabrica alterando
digitalmente la interpretacién que hace el transmisor de la entrada del sensor.

Para comprender la calibracidn, es necesario entender que los transmisores funcionan
de forma diferente de los transmisores analdgicos. Una diferencia importante es que los
transmisores inteligentes son caracterizados en la fabrica; eso significa que se envian con
una curva de sensor estandar almacenada en el firmware del transmisor. En la operacion,
el transmisor usa esta informacién para producir un rendimiento de variable del proceso,
en unidades de ingenieria, dependiendo de la entrada del sensor.

La calibracién del Rosemount 248 puede incluir los siguientes procedimientos:

+ Sensor Input Trim (Ajuste de la entrada del sensor): altera digitalmente la
interpretacién que el transmisor hace de la sefial de entrada.
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« Transmitter-Sensor Matching (Combinacién del transmisor y el sensor): genera una
curva personalizada especial para hacer coincidir esa curva especifica del sensor, como
se deriva de las constantes de Callendar-Van Dusen (CVD)

* Output Trim (Ajuste de salida): calibra el transmisor a una escala de referencia de 4-20
maA.

* Scaled Output Trim (Ajuste de salida escalable): calibra el transmisor a una escala de
referencia seleccionada por el usuario.

Ajuste del transmisor

Al realizar la calibracién, se puede utilizar una o mas de las funciones de ajuste. Las
funciones de ajuste son las siguientes:

« Ajuste de la entrada del sensor
+ Combinacion del transmisor y el sensor
+ Ajuste de la salida

+ Ajuste escalado de la salida

Ajuste de la entrada del sensor

Realizar un ajuste del sensor si el valor digital del transmisor correspondiente a la variable
primaria no coincide con el equipo de calibracién estandar de la planta. La funcién de
ajuste del sensor calibra el sensor al transmisor en unidades de temperatura o unidades
brutas. A menos que la fuente de entrada estandar del sitio sea trazable de acuerdo a
NIST, las funciones del ajuste no mantendran la trazabilidad NIST del sistema.

El comando Sensor Input Trim (Ajuste de la entrada del sensor) permite que la
interpretacién que el transmisor hace de la sefial de entrada sea alterada digitalmente
(consultar la Figura 4-1). La calibracién de la entrada del sensor realiza un ajuste fino

del sistema combinado del sensor y del transmisor a un valor estandar de la planta
usando una fuente conocida de temperatura. El ajuste del sensor es apropiado para los
procedimientos de validacidn o para aplicaciones que requieran la calibracion del sensory
del transmisor juntos.

Para realizar un ajuste del sensor con un Rosemount 248:

Procedimiento

1. Conectar el dispositivo de calibracion o el sensor al transmisor. Consultar la Figura
2-8 o el interior de la tapa del lado de terminales del transmisor para ver los
diagramas de cableado. Si se utiliza un calibrador activo, consultar Active Calibrator
Mode (Modo de calibrador activo).

2. Conectar el comunicador al lazo del transmisor.

3. Desde la pantalla Home (Inicio) seleccionar 1 Device Setup (Configuracién del
dispositivo), 2 Diag/Service (Diagnéstico/servicio), 2 Calibration (Calibracién), 1
Sensor 1 Trim (Ajuste del sensor 1), 1 Sensor 1 Input Trim (Ajuste de entrada del
sensor 1)para prepararse a ajustar el sensor.

4. Configurar el lazo de control en modo manual y seleccionar OK (Aceptar).
5. Responder la pregunta de calibracién activa.
6. Seleccionar 1 Lower Only o 2 Lower and Upper en la solicitud Select SENSOR

Trim Points (Seleccionar los puntos de ajuste del sensor).

7. Ajustar el dispositivo de calibracién al valor de ajuste deseado que debe estar
dentro de los limites seleccionados del sensor. Si se ajusta un sistema combinado de
sensor y transmisor, exponer el sensor a una temperatura conocida y permitir que
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la lectura de temperatura se estabilice. Utilizar un bafio, horno o bloque isotérmico,
medido con un termémetro estandar del lugar, como fuente de la temperatura
conocida.

8. SeleccionaroK cuando la temperatura se estabilice. El comunicador muestra el valor

de salida que el transmisor asocia con el valor de entrada proporcionado por el
dispositivo de calibracion.

9. Introducir el punto de ajuste inferior o superior, dependiendo de lo que se
seleccioné en el Paso 6.

Ajuste de salida o Ajuste de salida gradual

Realizar un ajuste de salida o un ajuste de salida gradual si el valor digital para la variable
primaria coincide con los valores estandar de la planta, pero la salida analégica del
transmisor no coincide con la lectura del dispositivo de salida. La funcién de ajuste de
salida calibra el transmisor a una escala de referencia de 4-20 mA; la funcién de ajuste
de salida gradual calibra a una escala de referencia seleccionable por el usuario. Para
determinar si se necesita un ajuste de salida o un ajuste de salida gradual, realizar una
prueba del lazo como se muestra en la Diagndstico y mantenimiento.

Figura 4-1: Dinamica de la medida inteligente de temperatura

A

Médulo de la electrénica del transmisor

Conversién de sefial analégica a digital

El ajuste del sensor y Ohmios/mV ajustan la sefial aqui
Microprocesador

Conversién de sefial digital a analégica

El ajuste de salida y el ajuste de salida gradual ajustan la sefial aqui
Entrada analdgica

Comunicador de campo

Salida HART

Analog output (Salida analdgica)

~~TOmTmMON®m®>

El emparejamiento del transmisor y el sensor

Usar Combinacién del transmisor y sensor para mejorar la precisiéon de la medicién de
la temperatura del sistema y si se tiene un sensor con constantes Callendar-Van Dusen.
Cuando se piden en Emerson, los sensores con constantes Callendar-Van Dusen son
trazables de acuerdo con NIST.

El Rosemount 248 acepta constantes Callendar-Van Dusen de un programa de
termorresistencia calibrada y genera una curva personalizada especial para hacer
corresponder esa resistencia especifica del sensor con el rendimiento de temperatura.
Consultar Figura 4-2.
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Figura 4-2: Curva del sensor estandar con respecto a la real
A. Resistencia, ohmios
B. Temperatura, °C
C. Curvareal
D. Curva “ideal” estdndar segun IEC 751
Nota
La curva real se identifica a partir de la ecuacion de Callendar-Van Dusen.
Al hacer corresponder la curva especifica del sensor con el transmisor, se mejora
considerablemente la precision de medicion de la temperatura. Consultar la siguiente
comparacién en la Tabla 4-1.
Tabla 4-1: Termorresistencia estandar vs. termorresistencia con constantes CVD
emparejadas
Comparacién de precisién del sistema a 150 °C utilizando una termorresistencia PT 100 (a
=0,00385) con un span de 0 a 200 °C
Termorresistencia estandar Termorresistencia combinada
Rosemount 248 +32,3 °F (0,15 °C) Rosemount 248 +32,3 °F (£0,15 °Q)
Termorresistencia es- +33,89 °F (1,05 °C) Termorresistencia com- | £32,32 °F (0,18 °C)
tandar binada
Precisién total del siste- | +33,9 °F (+1,06 °C) Precisién total del siste- | +32,4 °F (+0,23 °C)
ma (™ ma(®
(1) calculada utilizando el método estadistico de raiz cuadrada de la suma de los
cuadrados (RSS).
TotalSystemAccuracy = A/(TransmitterAccuracy)2 +(SensorAccuracy)?
Ecuacion de Callendar-Van Dusen:
Se requieren las siguientes variables de entrada, incluidas con sensores de temperatura
Rosemount pedidos especialmente:
42
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Rt = Rg + Roa [t - 6(0.01t-1)(0.01t) - B(0.01t - 1)(0.01t)3]
RO = Resistencia en el punto de congelacién

Alfa = Constante especifica del sensor

Beta = Constante especifica del sensor

Delta = Constante especifica del sensor

Uso del AMS Device Manager

Para introducir las constantes de Callendar-Van Dusen, realizar uno de los siguientes
procedimientos:

Procedimiento

1. Hacer clic con el botén derecho en el dispositivo y seleccionar Configurar.

2. En el panel de navegacién izquierdo, elegir Configuracién manual y luego la
pestafia Sensor 1 o Sensor 2 segun lo que se necesite.

3. Encontrar el cuadro de grupo Combinacidn de transmisor y sensor (CVD) e
ingresar las constantes CVD requeridas. O bien seleccionar el botén “Establecer
los coeficientes CVD" para ser guiado por los pasos. También puede seleccionar el
botdn “Mostrar los coeficientes CVD” para ver los coeficientes actuales cargados en
el dispositivo.

4. Seleccionar Aplicar al finalizar.

Nota

Cuando la combinacion de transmisor y sensor esta desactivada, el transmisor
regresa al ajuste del usuario o de la fabrica, el que se haya utilizado anteriormente.
Antes de volver a poner el transmisor en funcionamiento, asegurarse de que

las unidades de ingenieria del transmisor regresen correctamente al valor
predeterminado.

Cambio de la revision HART

Algunos sistemas pueden comunicarse con dispositivos HART Revisién 7. Los siguientes
procedimientos incluyen cdmo cambiar las revisiones de HART entre la revisién 7 de HART
y la revision 5 de HART.

Cambiar la revisién de HART usando el menu genérico

Si la herramienta de configuracién HART no es capaz de comunicarse con un dispositivo
HART revisién 7, se debe cargar un menu genérico con capacidad limitada. Los siguientes
procedimientos permiten cambiar entre HART Revisién 7 y HART Revisién 5 desde un menu
genérico en cualquier herramienta de configuracién compatible con HART.

Procedimiento

Ubicar el campo Message (Mensaje).

a) Para cambiar al protocolo HART revisién 5, ingresar HARTS en el campo Message
(Mensaje).

b) Para cambiar al protocolo HART revisién 7, ingresar HART7 en el campo Message
(Mensaje).
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4.4.2 Uso de AMS Device Manager para cambiar la revision
HART

Procedimiento

1. Hacer clic con el botén derecho en el dispositivo y seleccionar Configurar.

2. En el panel de navegacién izquierdo, seleccionar Configuracién manual y hacer clic
en la pestafia HART.

3. Seleccionar el botén Cambiar la revisién de HART y sequir las indicaciones.

Nota
HART Revisién 7 solo es compatible con AMS Device Manager 10.5, y posteriores.
Para que AMS Device Manager version 10.5 sea compatible requiere un parche de

software.
4.5 Mantenimiento del hardware
El Rosemount 248 no tiene piezas méviles y requiere muy poco mantenimiento
programado.
4.5.1 Revision del sensor

Para determinar si el sensor tiene un fallo, cambiarlo por otro sensor o conectar un sensor
de prueba localmente en el transmisor para probar el cableado del sensor remoto. No
extraer el termopozo cuando esté en funcionamiento. Seleccionar un sensor comercial
estandar para utilizarlo con un transmisor Rosemount 248, o consultar con la fabrica
acerca de una combinacién especial sustituta de sensor y transmisor.

4.6 Mensajes de diagnéstico

4.6.1 Resoluciéon de problemas de hardware

Si se sospecha que hay un fallo a pesar de la ausencia de mensajes de diagnéstico en

el indicador del Configurador de campo, seguir los procedimientos descritos en la Tabla
4-2 para verificar que el hardware del transmisor y las conexiones del proceso estan en
buenas condiciones de trabajo. Bajo cada uno de los cuatro mayores sintomas, se ofrecen
sugerencias especificas para la resolucién del problema.
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Tabla 4-2: Grafico de resolucion de problemas del Rosemount 248

Sintoma

Origen potencial

Medida correctiva

El transmisor no
se comunica con
el Configurador
de campo

Cableado del lazo

Comprobar que haya una resistencia minima de 250 oh-
mios entre la fuente de alimentacién y la conexién del
Configurador de campo.

Comprobar que la tensién al transmisor sea adecuada. Si
un Configurador de campo esta conectado y hay una re-
sistencia de 250 ohmios en el lazo, el transmisor requiere
un minimo de 12,0 V en los terminales para funcionar
(sobre todo el rango de funcionamiento de 3,75 a 23 mA).

Comprobar que no haya cortocircuitos intermitentes, cir-
cuitos abiertos y conexiones a tierra multiples.

Especificar el transmisor con un nimero de identifica-
cién. En algunas instalaciones del transmisor que no sean
estandar, puede ser necesario, debido a la longitud exce-
siva de la linea, especificar el nUmero de etiqueta del
transmisor para iniciar las comunicaciones.

Salida alta

Conexién o fallo
en la entrada del
sensor

Conectar un Configurador de campo e iniciar el modo
comprobacion del transmisor para aislar un fallo del sen-
sor.

Comprobar si hay un cortocircuito o sensor abierto.

Comprobar la variable del proceso para ver si esta fuera
del rango.

Cableado del lazo

Comprobar que las terminales, pasadores de intercone-
xioén o receptaculos, no estén sucios o en mal estado.

Fuente de alimen-
tacién

Comprobar la tensién de salida de la fuente de alimen-
tacién en las terminales del transmisor. Deberia de ser
de 12,0 42,4V cc (sobre el rango de funcionamiento
completo 3,75 a 23 mA).

Maodulo electréni-
co

Conectar un Configurador de campo e iniciar el modo de
estatus del transmisor para aislar el fallo del médulo.

Conectar un Configurador de campo y comprobar los li-
mites del sensor para asegurarse de que los ajustes de
calibracién estén dentro del rango del sensor.

Salida erratica

Cableado del lazo

Comprobar que la tensién al transmisor sea adecuada.
Deberia de ser de 12,0 a 42,4V cc en las terminales del
transmisor (sobre el rango de funcionamiento completo
3,75 a 23mA).

Comprobar que no haya cortocircuitos intermitentes, cir-
cuitos abiertos y conexiones a tierra multiples.

Conectar un Configurador de campo e iniciar el modo de
prueba del lazo para generar sefiales de 4 mA, 20 mAy
valores seleccionados por el usuario.

Maédulo electréni-
co

Conectar un Configurador de campo e iniciar el modo de
prueba del transmisor para aislar el fallo del médulo.
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Tabla 4-2: Gréfico de resolucion de problemas del Rosemount 248 (continuacion)

Sintoma

Origen potencial | Medida correctiva

Salida baja o no
hay salida sor

Elemento del sen- |-

Conectar un Configurador de campo e iniciar el modo
comprobacién del transmisor para aislar un fallo del sen-
sor.

+ Comprobar la variable del proceso para ver si esta fuera
del rango.

Cableado del lazo |-

Comprobar que la tensién al transmisor sea adecuada.
Deberia de ser de 12,0 a 42,4 V cc (sobre el rango de
funcionamiento completo 3,75 a 23 mA).

+ Comprobar si hay cortocircuitos y conexiones a tierra
multiples.

+ Comprobar que la polaridad en el terminal de sefial sea
la correcta.

+ Comprobar la impedancia del circuito.

+ Conectar un comunicador de campo e iniciar el modo de
prueba del lazo.

+ Comprobar el aislamiento de los alambres para detectar
posibles cortocircuitos a tierra.

co

Médulo electréni- |«

Conectar un Configurador de campo y comprobar los li-
mites del sensor para asegurarse de que los ajustes de
calibracién estén dentro del rango del sensor.

+ Conectar un Configurador de campo e iniciar el modo de
prueba del transmisor para aislar un fallo del médulo de
la electrénica.

Mensajes de diagnéstico del Configurador de campo

Tabla 4-3 proporciona una guia sobre los mensajes de diagnéstico del Configurador de

campo.

Los parametros variables dentro del texto de un mensaje se indican con la notacion
<variable parameter>. La referencia al nombre de otro mensaje se identifica por la

anotacion [otro mensaje].

Tabla 4-3: Mensajes de diagnéstico del Configurador de campo

Message (Mensaje)

Descripcion

Afadir el articulo para TODOS
los tipos de dispositivos o sélo
para este tipo UNICO de dis-
positivo

Pregunta al usuario si la tecla de acceso rapido usada debe ser
afadida para todos los tipos de dispositivos o Unicamente para el
tipo de dispositivo que esta conectado.

Command not implemented

El dispositivo conectado no dispone de esta funcion.

Error de comunicacién

Un dispositivo envia una respuesta indicando que el mensaje recibi-
do era ininteligible, o el Configurador de campo no puede compren-
der la respuesta del dispositivo.

La memoria de configuracién
no es compatible con el dispo-
sitivo conectado

La configuracién almacenada en la memoria no es compatible con el
dispositivo al cual se le ha solicitado la transferencia.

Device Busy

El dispositivo conectado estd ocupado realizando otra tarea.

Dispositivo desconectado

El dispositivo no respondo a un comando.
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Tabla 4-3: Mensajes de diagnéstico del Configurador de campo (continuacion)

Message (Mensaje)

Descripcion

El dispositivo esta protejido
contra la escritura

El dispositivo estd en el modo de proteccién contra escritura. No se
pueden escribir los datos.

Device write protected. ;Toda-
via desea desconectar?

El dispositivo estd en el modo de proteccién contra escritura. Pre-
sionar YES (Sf) para apagar el Configurador de campo y perder la
informacién no enviada.

Valor del indicador de variable
en el menu de teclas de acce-
so rapido?

Pregunta si el valor de la variable debe ser mostrado junto con su
etiqueta en el menu de teclas de acceso rapido, en el caso de que
el elemento afiadido al menu de teclas de acceso radpido sea una
variable.

Descargar la informacién des-
de la memoria de configura-
cién al dispositivo

Solicita al usuario que presione la tecla virtual SEND (Enviar) para
iniciar una transferencia de la memoria al dispositivo.

Exceed field width

Indica que el ancho de campo para la variable aritmética actual
excede el formato de edicidon en la descripcién especificada para el
dispositivo.

Precisién en exceso

Indica que la precisién para la variable aritmética actual excede el
formato de edicién en la descripcidn especificada para el dispositivo.

Ignore next 50 occurrences of
status?

Se pregunta después de indicar el estatus del dispositivo. La res-
puesta de tecla funcional determina si los 50 casos siguientes del
estado del dispositivo seran ignorados o se mostraran.

Illegal character

Se introdujo un caracter no valido para el tipo de variable.

Illegal date

La porcién de la fecha referente al dia no es valida.

Illegal month

La porcion de la fecha referente al mes no es valida.

Afio ilegal

La porcidn de la fecha referente al afio no es valida.

Incomplete exponent

El exponente de una variable de punto flotante de una anotacién
cientifica no esta completo.

Incomplete field

El valor introducido no estd completo para el tipo de variable.

Looking for a device

Sondeando dispositivos de caida multiple en las direcciones 1-15.

Marca de variable Unica de
lectura en el menu de teclas
de acceso rapido?

Pregunta si el usuario debe tener la capacidad para modificar la
variable desde el menu de teclas de acceso rapido en el caso de
que el elemento que se estd agregando al menu de teclas de acceso
rapido sea una variable.

No hay configuracién de dis-
positivo en la memoria de
configuracion.

No hay una configuracién guardada en la memoria disponible para
volver a configurar fuera de linea o para transferir a un dispositivo.

No se ha encontrado ningun
dispositivo

El muestreo de direcciones cero no encuentra un dispositivo, o el
muestreo de todas las direcciones no encuentra un dispositivo en el
caso de que el muestreo automatico esté activado.

No hay un menu de teclas de
acceso rapido disponible para
este dispositivo.

No hay un menu llamado “teclas de acceso rapido” definido en la
descripcién para este dispositivo.

No hay dispositivos fuera de
linea disponibles.

No hay descripciones del dispositivo disponibles para configurar un
dispositivo fuera de linea.

No hay dispositivos de simula-

cién disponibles.

No hay descripciones de dispositivo disponibles para simular un dis-
positivo
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Tabla 4-3: Mensajes de diagnéstico del Configurador de campo (continuacion)

Message (Mensaje)

Descripcion

No UPLOAD_VARIABLES in ddl
for this device

No hay un menu llamado “variables de carga” definido en la descrip-
cién para este dispositivo. Este menu se requiere para la configura-
cién fuera de linea.

No valid items

El menu seleccionado o el indicador de edicién no contienen ele-
mentos validos.

OFF KEY DISABLED

Aparece cuando el usuario intenta apagar el Configurador de campo
antes de enviar la informacién modificada o antes de completar un
método.

Dispositivo en linea desconec-
tado con informacién no en-
viada. REINTENTAR u OK para
perder la informacién

Hay informacién no enviada para un dispositivo conectado anterior-
mente. Presionar REINTENTAR para enviar informacién, o presionar
OK para desconectar y perder la informacién no enviada.

Sin memoria para la configu-
racion de las teclas de acceso
rapido. Borrar articulos inne-
cesarios.

No hay mas memoria disponible para almacenar los elementos de
las teclas de acceso rapido adicionales. Se deben borrar los elemen-
tos no necesarios para crear espacio.

Sobreescribir la memoria de
configuracién existente

Solicita permiso para sobrescribir la configuracién existente por me-
dio de una transferencia de dispositivo a memoria o por una con-
figuracién fuera de linea. El usuario responde mediante las teclas
funcionales.

Presionar OK..

Presionar la tecla funcional OK. Este mensaje aparece generalmente
después de un mensaje de error en la aplicacion o como resultado
de las comunicaciones HART.

Restore device value?

El valor modificado que se envié a un dispositivo no se implementé
adecuadamente. Al restaurar el valor del dispositivo, la variable to-
ma su valor original.

Guardar la informacién desde
el dispositivo a la memoria de
configuracién

Pide al usuario presionar la tecla funcional SAVE (Guardar) para ini-
ciar una transferencia de dispositivo a memoria.

Guardando informacién en la
memoria de configuracién.

Se esta transfiriendo la informacién desde un dispositivo a la memo-
ria de configuracion.

Enviando informacion al dis-
positivo.

Se esta transfiriendo la informacién desde la memoria de configura-
cién a un dispositivo.

Hay variables de escritura uUni-
ca que no han sido editadas.
Por favor, editelas.

Hay variables de sélo escritura que no han sido configuradas por
el usuario. Se debe configurar estas variables; de lo contrario, es
posible que se envien valores no validos al dispositivo.

Hay informacién que no ha si-
do enviada. ¢Enviarla antes de
apagar?

Presionar YES para enviar informacién y apagar el Configurador de
campo. Presionar NO para apagar el Configurador de campo y per-
der la informacién no enviada.

Bytes de informacioén recibida
insuficientes

El comando devuelve menos bytes de los esperados, segun se deter-
miné en la descripcién del dispositivo.

Transmitter Fault

El dispositivo devuelve una respuesta de comando indicando un fallo
con el dispositivo conectado.

Las unidades de <variable la-
bel> han cambiado. La unidad
debe ser enviada antes de la
edicion o, de lo contrario se
enviard informacién invalida.

Se han modificado las unidades de ingenieria para esta variable.
Enviar las unidades de ingenieria al dispositivo antes de modificar
esta variable.
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Tabla 4-3: Mensajes de diagnéstico del Configurador de campo (continuacion)

Message (Mensaje)

Descripcion

Informacion no enviada al dis-
positivo en linea. ENVIAR o
PERDER informacién

Hay informacién no enviada para un dispositivo conectado anterior-
mente que debe ser enviada o eliminada antes de ser conectado a
otro dispositivo.

Use up/down arrows to chan-
ge contrast. Presionar DONE
(Hecho) cuando haya termina-
do.

Da instrucciones para cambiar el contraste de la pantalla del Confi-
gurador de campo.

Value out of range

El valor introducido por el usuario no esté en el rango para el tipo
y tamafio dados de la variable o no se encuentra en el intervalo de
min./max. especificado por el dispositivo.

<message> se ha producido
la lectura/escritura <variable
label>

Un comando de lectura/escritura indica que se han recibido insufi-
cientes bytes de informacién, un fallo en el transmisor, un cédigo

de respuesta no valido, un campo de informacién de respuesta no
vélido, un método fallido de prelectura o postlectura; o se ha devuel-
to un cédigo de respuesta diferente de SUCCESS (Exitoso) indicando
una variable determinada.

<variable label> tiene un valor
desconocido. La unidad debe
ser enviada antes de la edi-
cién o, de lo contrario se en-
viara informacion invalida.

Se ha modificado una variable relacionada con esta variable. Enviar
la variable relacionada al dispositivo antes de modificar esta varia-
ble.
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5.2

5.3

Rosemount 248

Requisitos de los sistemas
instrumentados de seqguridad (sis)

Certificacion SIS

La salida de seguridad critica del transmisor de temperatura Rosemount™ 248 se
proporciona a través de una sefial de 4-20 mA de dos cables que representa

la temperatura. El transmisor con certificaciéon de seguridad Rosemount 248 posee
certificaciones para: Baja demanda; Tipo B. El dispositivo no proporciona ni toma medidas
contra amenazas o vulnerabilidades de ciberseguridad.

+ SIL 2 para integridad aleatoria a HFT=0
« SIL 3 para integridad aleatoria a HFT=1

+ SIL 3 para integridad sistematica

Identificar la certificacidon de seguridad

Todos los transmisores Rosemount 248 HART® deben ser identificados como productos
certificados para seguridad antes de ser instalados en sistemas instrumentados de
seguridad (sis). Para identificar un transmisor Rosemount 248 certificado para seguridad,
debe asegurarse de que el dispositivo cumpla los siguientes requisitos:

1. Verificar que el transmisor se haya pedido con el cédigo de opcién de tipo de
transmisor “H" y el cédigo de opcién “QT". Esto significa que es un dispositivo con
certificaciéon de seguridad para 4-20 mA/HART.

a. Por ejemplo: MODELO 248HA......QT.......

2. Los dispositivos utilizados en aplicaciones de seguridad con temperatura ambiente
inferior a -40 °F (-40 °C) requieren c6digo de opcién QT, y BR5 o BRé.

3. Comprobar la revisién del software Namur ubicada en la etiqueta adhesiva del
transmisor. "SW Rev _._._".

Si la revisién de software de la etiqueta del dispositivo es 1.0.1 o superior, el
dispositivo esta certificado para seguridad.

Instalacion

La instalacién debe estar a cargo de personal cualificado. No se requiere una instalacién
especial mas alla de los procedimientos de instalacién estandar descritos en este
documento. Siempre asegurarse de que se logra un sellado adecuado instalando las
cubiertas del alojamiento de la electrénica de manera que los metales hagan contacto
entre si.

El lazo debe disefiarse de manera que el voltaje no caiga por debajo de 12 VCC cuando la
salida del transmisor es de 24,5 mA.

Los limites ambientales estan disponibles en la pagina del producto del Transmisor de
temperatura Rosemount 248.
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5.5

5.5.1
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Configuracion

Antes de usar el transmisor en modo seguro, usar cualquier herramienta de configuracién
compatible con el protocolo HART para comunicarse con el transmisor y verificar la
configuracién inicial o los cambios realizados a la configuracién. Todos los métodos de
configuracién descritos en la Comisionamiento son los mismos para el transmisor con
certificacién para seguridad, donde hay diferencias, estas se indican.

El bloqueo de software o de hardware se debe usar para evitar cambios no deseados en la
configuracion del transmisor.

Nota

La salida del transmisor no esta clasificada como segura durante la ejecucién de
las siguientes funciones: Cambios de configuracién, funcionamiento en multipunto,
simulaciéon, modo de calibrador activo y pruebas de lazo. Se deben utilizar medios
alternativos para garantizar la seguridad del proceso durante la configuracién del
transmisor y las actividades de mantenimiento.

Operacion y mantenimiento

Prueba de evaluacién

Se recomiendan las siguientes pruebas de verificacion. En el caso de que se encuentre
un error en la funcionalidad de la seguridad, se deben documentar los resultados de las
pruebas de evaluacién a plena carga y las acciones correctivas tomadas en Emerson.com.

Todos los procedimientos de prueba de evaluacién deben ser realizados por personal
calificado.

Prueba de verificacidén parcial 1

La prueba de evaluacion parcial 1 consiste en apagar y encender el transmisor, y en
comprobaciones de razonabilidad de la salida del transmisor. Consultar el informe FMEDA
para conocer los porcentajes de posibles fallos de DU en el dispositivo.

El informe FMEDA se encuentra en la Pagina del producto del transmisor de temperatura
Rosemount 248.

Herramientas requeridas: Configurador de campo, medidor mA

1. Desviar el PLC de seguridad y tomar otras acciones adecuadas para evitar un
accionamiento falso.

2. Enviar un comandoHART® al transmisor para ir a la salida de corriente de alarma
alta y verificar que la corriente analdgica alcance ese valor. Esto comprueba
problemas de cumplimiento del voltaje, como un bajo voltaje de alimentacién del
lazo o una mayor resistencia del cableado. Esto también comprueba si hay otras
posibles fallas.

3. Enviar un comando HART al transmisor para ir a la salida de corriente de alarma
baja y verificar que la corriente analdgica alcance ese valor. Con esto se comprueba
que no existan posibles fallas relacionadas con la corriente inactiva.

4. Usar el comunicador HART para ver el estatus detallado del dispositivo para
asegurarse de que no haya alarmas o advertencias en el transmisor.
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Realizar pruebas de razonabilidad de los valores del sensor vs. una estimacién
independiente (por ej., la monitorizacién directa del valor de BPCS) para demostrar
que la lectura actual es vélida.

Volver a poner el lazo en total funcionamiento.

Quitar la desviacién del PLC de seguridad o restaurar el funcionamiento normal.

Prueba de verificacién completa 2

La prueba de evaluacion completa 2 consiste en realizar los mismos escalonamientos que
en la prueba de evaluacion parcial, pero con una calibracién de dos puntos en el sensor
de temperatura en lugar de la prueba de razonabilidad. Consultar el informe FMEDA para
conocer los porcentajes de posibles fallos de DU en el dispositivo.

Herramientas requeridas: Configurador de campo, equipo de calibracién de temperatura.

1.

o v M W N

Desviar el controlador I6gico permanente (PLC) de seguridad y tomar otras acciones
adecuadas para evitar un accionamiento falso.

Realizar la prueba de verificacién parcial 1.

Verificar la medicién de dos puntos de temperatura para el Sensor 1.
Realizar la prueba de razonabilidad de la temperatura de la carcasa.
Volver a poner el lazo en total funcionamiento.

Quitar la desviacion del controlador l6gico programable de seguridad o restaurar el
funcionamiento normal.

Prueba de verificacion completa 3

La prueba de verificacion completa 3 incluye una prueba de verificacién completa y una
prueba de verificacion simple del sensor. Consultar el informe FMEDA para conocer los
porcentajes de posibles fallos de DU en el dispositivo.

1.

Desviar el PLC de seguridad y tomar otras acciones adecuadas para evitar un
accionamiento falso.

Realizar la prueba de verificaciéon simple 1.
Conectar el simulador del sensor calibrado en lugar del Sensor 1.

Verificar la precisién de seguridad de las dos entradas de puntos de temperatura en
el transmisor.

Restaurar las conexiones al transmisor.
Realizar la prueba de razonabilidad de la temperatura de la carcasa del transmisor.

Realizar pruebas de razonabilidad de los valores del sensor vs. una estimacién
independiente (por ej., la monitorizacién directa del valor de BPCS) para demostrar
que la lectura actual es aceptable.

Restaurar el lazo a un funcionamiento completo.

Quitar la desviacién del PLC de seguridad o restaurar el funcionamiento normal.

Inspeccién

Inspeccién visual No se requieren.
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Herramientas especiales No se requieren.

Reparacion del producto E| dispositivo se puede reparar por medio del reemplazo de com-
ponentes principales.

Todas las fallas detectadas por los diagnédsticos del transmisor o por la prueba de
evaluacién se deben informar. Se puede enviar la informacién en forma electrénica a
Emerson.com.

Especificaciones

El transmisor Rosemount 248 debe utilizarse de acuerdo con las especificaciones de
funcionamiento proporcionadas en la Hoja de datos del producto del Rosemount 248

Datos para el indice de falla

El informe FMEDA incluye los indices de fallo e informacién independiente sobre modelos
genéricos de sensores. El informe estd disponible en la Pagina del productodel transmisor
de temperatura Rosemount 248.

Valores de fallo

Precision de seguridad (define lo que FMEDA considera una desviacion peligrosa de una
medicién correcta):

«  Cuando el span es >= 100 °C, la precisién de seguridad es + 2% del span de variable de
proceso.

«  Cuando el span es < 100 °C, la precisidn de seguridad es + 2 °C
Tiempo de respuesta para propdsitos de seguridad: 5 segundos

Intervalo de prueba de los autodiagndsticos: Al menos una vez cada 60 minutos
Duracién del producto

50 afios, basandose en el peor caso de desgaste de los componentes de los mecanismos,
no en el desgaste de los sensores del proceso.
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Datos de referencia

Certificaciones del producto

Para ver las certificaciones de producto actuales del transmisor de temperatura
Rosemount™ 248, seguir estos pasos:

Procedimiento

1.
2.

Visitar Emerson.com/Rosemount/Rosemount-248.

Desplazarse hasta la barra de menu verde y hacer clic en Documents & Drawings
(Documentos y planos).

Hacer clic en Manuals & Guides (Manuales y guias).
Seleccionar la Guia de inicio rapido apropiada.

Informacion para realizar pedidos,
especificaciones y planos

Si se desea ver la informacién para realizar pedidos, las especificaciones y los planos
actuales de Rosemount 248, seguir estos pasos:

Procedimiento

1.
2.

Visitar Emerson.com/Rosemount/Rosemount-248.

Desplazarse hasta la barra de menu verde y hacer clic en Documents & Drawings
(Documentos y planos).

Para acceder a los planos de instalacién, hacer clic en Drawings & Schematics
(Dibujos y esquemas) y seleccionar el documento correspondiente.

Para acceder a la informacion para realizar pedidos, las especificaciones y los planos
dimensionales, hacer clic en Data Sheets & Bulletins (Hojas de datos y boletines).

. Seleccionar la Hoja de datos del producto apropiada.
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