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Display grafico de campo
Roslz:myo%ntm 2230 P

OBSERVACAO

Leia este manual antes de trabalhar com este equipamento. Para garantir sua sequranca,
a seguranca do sistema e o desempenho ideal deste equipamento, entenda o contelido
deste manual antes de instalar, usar ou efetuar a manutencdo deste aparelho.

Entre em contato com o seu representante local da Emerson Automation
Solutions/Medicao de tanques Rosemount, em caso de necessidade de manutencdo ou
suporte do equipamento.

Pecas de reposicao

Qualquer substituicdo de pecas sobressalentes ndo reconhecidas pode ameacar a
seguranca. Reparos, por exemplo, substituicao de componentes etc, também podem
ameacar a sequranca e nao sdo permitidos sob nenhuma circunstancia.

O Rosemount Tank Radar AB ndo se responsabiliza por falhas, acidentes, etc., causados por
pecas sobressalentes ndo reconhecidas ou por qualquer reparo que ndo seja feito pela
Rosemount Tank Radar AB.

AVISO - A substituicao de componentes pode danificar a seguranca intrinseca

ALERTA - Para evitar a ignicao de atmosferas inflamaveis ou combustiveis, desconecte
a alimentacdo antes de realizar tarefas de manutencao.

AVERTISSEMENT - La substitution de composants peut compromettre la sécurité
intrinseque.

AVERTISSEMENT - Ne pas ouvrir en cas de presence d'atmosphere explosive.
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1.1

Introducgdo

Mensagens de seguranca

Os procedimentos e instru¢des neste manual podem exigir precaugdes especiais para garantir a
seguranca dos funcionarios que estao executando as operagoes. As informacgoes que destacam possiveis

problemas de sequranca sdo indicadas por um simbolo de adverténcia ( A\ ). Consulte as mensagens de
seguranca listadas no comeco de cada se¢ao antes de executar uma operacdo precedida por esse
simbolo.

0O nao cumprimento destas orientacoes de instalacao pode resultar em ferimentos graves ou
morte.

= Certifique-se de que apenas pessoal qualificado realize a instalacao.

m Use o equipamento apenas como especificado neste manual. Ndo fazé-lo pode danificar a protecao
fornecida pelo equipamento.

Explosoes podem causar morte ou ferimentos graves.

m Verifique se o ambiente de operagdo do transmissor estd de acordo com as certificacdes apropriadas
para areas classificadas.

= Antes de conectar um comunicador portétil em uma atmosfera explosiva, certifique-se de que os
instrumentos do circuito estdo instalados de acordo com praticas de ligacdo elétrica em campo
intrinsecamente seguras ou a prova de incéndio.

= N3doremova a tampa em atmosferas explosivas quando o circuito estiver energizado.
= Asubstituicdo de componentes pode danificar a sequranca intrinseca.

m Para evitar aignicdao de atmosferas inflamaveis ou combustiveis, desconecte a alimentagao antes de
realizar tarefas de manutencao.

Choques elétricos podem causar morte ou ferimentos graves.
= Seja extremamente cauteloso quando fizer contato com os condutores e terminais.

Qualquer substituicdo de pecas nao reconhecidas pode ameacar a sequranca. Reparos, por exemplo,
substituicdo de componentes etc., também podem ameacar a seguranca e ndo sao permitidos sob
nenhuma circunstancia.
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1.2

Simbolos

be

APPROVED

alf @

~
O
™

A marca CE simboliza a conformidade do produto
com as Diretivas da Comunidade Europeia aplicaveis.

O Certificado de exame tipo UE é uma declaracdo de
um Orgdo de Certificacdo, de que este produto
atende aos requisitos de salide e seguranca essenciais
da Diretiva ATEX.

A marca FM APPROVED indica que o equipamento foi
aprovado pelas Aprovacoes da FM, de acordo com as
Normas de aprovacao e é aplicavel parainstalacdo em
areas classificadas.

Aterramento de protecao.

Aterramento.

O cabeamento externo deve ser aprovado para uso a
75°C no minimo.

Introdugdo
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1.3

Introducgdo

Visao geral do Manual
As secbes deste manual oferecem informacdes sobre a instalacdo, operagao e manutencao do
Rosemount™ 2230. Estas secdes estdo organizadas da seguinte forma:

Secdo 2: Visao geral fornece uma rapida descricao dos varios componentes em um sistema de medicao
de tanques Rosemount e o procedimento de instalacao recomendado.

Secdo 3: Instalacao abrange as consideracées de instalacao, assim como a instalacdo mecanica e
elétrica.

Secdo 4: Configuracao e operacao descreve como configurar o Rosemount 2230 usando as teclas de
funcdo ou outras ferramentas tais como um comunicador de campo Rosemount 475 ou um software
AMS Device Manager.

Secdo 5: Manutencao e solucdo de problemas abrange ferramentas, resolu¢do de problemas e varias
instrucoes de manutencao.

Anexo A: Especificaces e dados de referéncia contém especificacdes, desenhos dimensionais e tabelas
de pedidos.

Anexo B: Certificacoes do produto contém informacgdes sobre aprovagoes e certificagées.

Anexo C: Informacoes sobre o bloco do FOUNDATION™ Fieldbus descreve os varios blocos de funcdo e do
transdutor que sao usados para o Rosemount 2230.
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1.4

Documentacao técnica

O sistema de medicdo de tanques Rosemount™ inclui a sequinte documentacao:

Manuais de referéncia

» Manual de configuracdo do sistema medicao de tanques Rosemount (00809-0322-5100)
= Hub do sistema Rosemount 2460 (00809-0122-2460)

m Hub de tanque Rosemount 2410 (00809-0122-2410)

= Medidor de nivel por radar Rosemount 5900S (00809-0122-5900)

= Medidor de nivel por radar Rosemount 5900C (00809-0122-5901)

= Transmissor de temperatura de multipla entrada Rosemount 2240S (00809-0122-2240)
m Display grafico de campo Rosemount 2230 (00809-0122-2230)

= Radar de onda guiada Rosemount 5300 (00809-0122-4530)

m Transmissor de nivel por radar Rosemount 5400 (00809-0122-4026)

= Sistema de medicdo de tanques Wireless Rosemount (00809-0122-5200)

m Rosemount TankMaster WinOpi (303028EN)

Folhas de dados do produto

m Folha de dados do produto do sistema de medicdo de tanques Rosemount (00813-0122-5100)
m Folha de dados do produto do Hub do sistema Rosemount 2460 (00813-0122-2460)

» Folha de dados do produto Rosemount 2410 (00813-0122-2410)

m Folha de dados do produto Rosemount 5300 (00813-0100-4530)

m Folha de dados do produto Rosemount 5900C (00813-0122-5901)

m Folha de dados do produto Rosemount 2240S (00813-0122-2240)

» Folha de dados do produto Rosemount 2230 (00813-0122-2230)

m Folha de dados do produto Rosemount 5300 (00813-0122-4530)

» Folha de dados do produto Rosemount 5400 (00813-0122-4026)

Desenhos

Tabela 1-1. Desenhos de instalacdo para o Display grafico de campo Rosemount 2230

Desenho Problema | Titulo

D7000003-338 1 Desenho da instalacdo mecanica 2230

D9240041-953 2 Desenho da instalacdo elétrica do display 2230

D7000001-798 2 Desenho de instalacdo do sistema Foundation Fieldbus FISCO
D7000001-811 1 Desenho de instalacdo do sistema Foundation Fieldbus Entidade IS

Veja também a pdgina do produto Rosemount 2230 no site Emerson.com/Rosemount.

Introdugdo
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1.5

1.6

1.6.1

1.6.2

Introducgdo

Reciclagem/eliminacao do produto
A reciclagem do equipamento e da embalagem deve ser levada em conta e realizada em conformidade
com as normas/leis locais e nacionais.

A reciclagem ou eliminacdo devem ser feitas sequindo as instru¢des para a separacao correta dos
materiais, ao separar as unidades.

Material da embalagem

O Rosemount Tank Radar AB possui certificacdo completa de acordo com os padroes ambientais
ISO 14001. Reciclando o papelao ondulado ou as caixas de madeira, usados para enviar nossos produtos,
vocé pode contribuir para cuidar do meio ambiente.

Reuso e reciclagem

A experiéncia mostra que caixas de madeira podem ser usadas varias vezes para varias finalidades. Apos
uma desmontagem cuidadosa, as pecas de madeira podem ser reutilizadas. Residuos de metal podem
ser convertidos.

Recuperacao de energia

Os produtos que chegaram ao fim de suas vidas Uteis podem ser divididos entre componentes de
madeira e metal, e a madeira pode ser utilizada como combustivel em fornos com capacidade para tal.

Devido ao seu conteido com baixa umidade (aproximadamente 7%) este combustivel possui um valor
calérico maior do que o combustivel a madeira comum (contetido de umidade de 20%,
aproximadamente).

Quando a madeira compensada queima no interior, o nitrogénio nos adesivos pode aumentar de
3-4 vezes mais as emissoes de dxidos de nitrogénio, se comparado ao queimar casca e lasca.

Observacao
O aterro sanitario ndo é uma opcao de reciclagem e deve ser evitado.
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Secao 2 Visao geral
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Componentes do ROSEMOUNE 2230, ...ttt ettt et et ei e e pagina 8
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2.1 Introducao

O Display grafico de campo Rosemount™ 2230 apresenta dados de medicao do estoque do tanque,
como nivel, temperatura e pressdo. O display Rosemount 2230 se comunica com o hub do tanque
Rosemount 2410 através do Tankbus(" de 2 fios intrinsecamente sequro. O Rosemount 2230 também
suporta a instalagdo de sistemas Foundation™ fieldbus.

Um Rosemount 2230 conectado a versao de multiplos tanques do hub do tanque Rosemount 2410
permite que vocé visualize os dados de varios tanques. E possivel configurar a apresentacao das variaveis
de medicdo para cada tanque, individualmente.

As quatro teclas de fungao na frente do Rosemount 2230 permitem que vocé navegue pelos diferentes
menus e fornece todos os dados do tanque, diretamente no campo.

Os dados de um grupo de tanques sao armazenados por um hub do sistema Rosemount 2460 e
distribuidos para um PC TankMaster™, ou um sistema host, sempre que o Rosemount 2460 receber uma
solicitacdo por dados. Se um 2460 ndo estiver incluido no sistema, o hub do tanque Rosemount 2410
pode se comunicar diretamente com o computador host.

Figura 2-1. Integracao do sistema

Medidor de nivel por Transmissor de

TankMaster temperatura
Hub do sistema radar Rosemount 59005 Rosemount 22405
Rosemount 2460
ry 2
EMERSON

Hub do tanque Rosemount 2410

Display grafico
Modem fieldbus Barramento de campo
Host principal Rosemount 2230 :
Barramento .

Servomedidores Tankbus

secundario (N3o IS)

Saidas de relé Barramento secundario (IS)

1. OTankbus intrinsecamente sequro cumpre com as normas do FOUNDATION™ fieldbus FISCO. Consulte o documento de referéncia IEC/TS 60079-27.

Visdo geral 7
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2.2 Componentes do Rosemount 2230

Figura 2-2. Componentes do Rosemount 2230

WA
B ©
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Level
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|
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Liquid temperature
26.7 °C

Menu Pause &  Status
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—

¢
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A. Tampa de protec¢do contra intempéries(!)

B. Display
C. Menu

D. Teclas de funcao

E. Indicacdo da atividade

F. Parafuso da tampa (x6)

G. Entradas do cabo: dois %5 - 14 NPT (opcional: adaptadores para dois M20 x 1,5)

H. Parafuso de aterramento

I. Grampo para bloqueio da prote¢do contra intempéries

1. Erecomendével que a tampa esteja fechada sempre que possivel para proteger o LCD da exposicio por radiacdo ultravioleta do sol.
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2.3

Visao geral do sistema

O sistema de medicao de tanques Rosemount é um sistema de medicao de nivel de tanque por radar de
transferéncia de custddia e inventario de Gltima geracdo. Foi desenvolvido para uma ampla gama de
aplicaces em refinarias, parques de estocagem e dep6sitos de combustivel e atende aos mais altos
requisitos de desempenho e seguranca.

Os dispositivos de campo no tanque se comunicam através do Tankbus intrinsecamente seguro.

O Tankbus se baseia em um fieldbus padrdo, o FOUNDATION™ fieldbus FISCO(") , e permite a integracdo de
qualquer dispositivo que suporte esse protocolo. Utilizando um barramento fieldbus de 2 fios,
alimentado e intrinsecamente seqguro, o consumo de energia é minimizado. O fieldbus padrdao também
permite a integracdo de outros equipamentos de fornecedores no tanque.

O portfélio do produto Medicdo de Tanques Rosemount inclui uma ampla variedade de componentes
para criar sistemas de medicdo de tanques personalizados, grandes ou pequenos. O sistema inclui varios
dispositivos, como medidores de nivel de radar, transmissores de temperatura e transmissores de
pressdo, para um controle completo do inventério. Tais sistemas sdo facilmente expansiveis, gracas ao
design modular.

O sistema Medicdo de Tanques Rosemount é versatil, compativel e pode emular todos os principais
sistemas de medicdo de tanques. Além disso, o recurso de emulagao comprovado permite a
modernizagdo passo a passo de um parque de estocagem, dos medidores de nivel as solucdes da sala de
controle.

E possivel substituir os servomedidores mecanicos antigos por dispositivos Medicdo de Tanques
Rosemount modernos, sem substituir o sistema de controle ou o cabeamento do campo. E possivel,
além disso, substituir sistemas HMI/SCADA e dispositivos de comunicacdo de campo antigos, sem
substituir os medidores antigos.

Existe uma inteligéncia distribuida em varias unidades do sistema, as quais coletam e processam,
continuamente, dados de medicdo e informacao de status. Quando uma solicitacdo por informacoes é
recebida, é enviada uma resposta imediata, com informacdes atualizadas.

O sistema flexivel Medicdo de Tanques Rosemount suporta as diferentes combinacoes para alcancar
redundancia, desde a sala de controle até os diferentes dispositivos de campo. A configuracdo
redundante da rede pode ser alcangada em todos os niveis, dobrando cada unidade e usando muiltiplas
estacdes de trabalho com sala de controle.

1. Consulte os documentos IEC 61158-2 e IEC/TS 60079-27
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Figura 2-3. Arquitetura do sistema de medicao de tanques Rosemount
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Figura 2-4. Medicao de Tanques Rosemount arquitetura do sistema para sistemas wireless
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Figura 2-5. Medicao de Tanques Rosemount arquitetura do sistema em uma rede FOunDATION fieldbus
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Software HMI TankMaster

O TankMaster Rosemount é uma potente interface homem-maquina (HMI), executavel no Windows, para
um gerenciamento do inventario do tanque completo. Ele fornece funcdes de configuracao,
manutencdo, instalacdo, inventario e transferéncia de custédia para sistemas Medicdo de Tanques
Rosemount e outros instrumentos compativeis.

O TankMaster foi desenvolvido para ser usado no ambiente do Microsoft® Windows, fornecendo facil
acesso aos dados de medicao da sua rede local (LAN).

O programa TankMaster WinOpi permite que o operador monitore os dados de medicdo do tanque. Isto
inclui manuseio do alarme, relatério de batelada, manuseio automatico do relatério, amostragem dos
dados histéricos, assim como os célculos de inventéario, como volume, densidade observada e outros
parametros. Um computador host da planta pode ser conectado para um processamento de dados
posterior.

O programa TankMaster WinSetup é uma interface de usuério grafica para instalacao, configuracao e
servico de dispositivos no sistema Medicdo de Tanques Rosemount.

Hub do sistema Rosemount 2460

O hub do sistema Rosemount 2460 é um concentrador de dados que consulta continuamente e
armazena os dados dos dispositivos de campo, como medidores de nivel por radar e transmissores de
temperatura em uma memédria de armazenamento. Sempre que for recebida uma solicitagao, o hub do
sistema pode enviar imediatamente os dados de uma memoria de armazenamento atualizada para um
grupo de tanques.

Os dados medidos e calculados de um ou mais tanques sdo comunicados através do hub do tanque
Rosemount 2410 a meméria de armazenamento do hub do sistema. Quando uma solicitacdo for
recebida, o hub do sistema pode enviarimediatamente dados de um grupo de tanques a um

PC TankMaster ou a um host.

O Rosemount 2460 também pode ser usado para conectar dispositivos de outros fornecedores, tais
como Honeywell® Enraf e Whessoe.

O Rosemount 2460 possui oito slots para as placas de interface de comunicacao. Estas placas podem ser
individualmente configuradas para comunicacao com dispositivos host ou de campo. Eles podem ser
encomendadas tanto para comunicacao TRL2, RS485, Enraf BPM quanto para Whessoe 0-20 mA/RS485.
Também é possivel configurar dois slots para RS232.

Uma das trés portas Ethernet do hub do sistema é usada para a conexdao Modbus TCP a sistemas host.
A comunicac¢do através da Ethernet é estabelecida simplesmente conectado o hub do sistema a rede
LAN existente.

O hub do sistema pode fornecer redundancia para operacdes criticas, através do uso de dois dispositivos
idénticos. O hub do sistema primario estd no modo ativo e o outro, no modo passivo. Se a unidade
primaria ndo estiver funcionando corretamente a unidade secundaria sera ativada e uma mensagem de
falha serd enviada para o TankMaster (ou um sistema DCS).
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Hub do tanque Rosemount 2410

O hub do tanque Rosemount 2410 atua como uma fonte de alimentacao para os dispositivos de campo
conectados em érea classificada, usando o Tankbus intrinsecamente seguro.

O hub do tanque coleta dados de medicdo e informacdes de status dos dispositivos de campo em um
tanque. Ele possui dois barramentos externos para comunicagao com varios sistemas host.

Existem duas verses do Tank Hub Rosemount 2410; um para a operacao de um Unico tanque e um
para a operacao de multiplos tanques. A versao com multiplos tanques do Rosemount 2410 suporta
até 10 tanques e 16 dispositivos. Com os transmissores de nivel Rosemount 5300 e 5400,

o Rosemount 2410 suporta até 5 tanques.

O Rosemount 2410 é equipado com dois relés que suportam a configuracao de até 10 fun¢des do relé
“virtual”, permitindo que vocé especifique varios sinais de fontes para cada relé.

O Rosemount 2410 suporta as entradas/saidas anal6gicas de 4-20 mA intrinsecamente seguras (IS) e ndo
intrinsecamente seguras (Nao-IS). Conectando um adaptador Emerson Wireless 775 THUM™ a saida IS
HART 4-20 mA, o tanque pode se comunicar em modo wireless com um Emerson™ Wireless Gateway em
uma rede wirelessHART®,

Medidor de nivel por radar Rosemount 59005

O medidor de nivel por radar Rosemount 5900S é um instrumento inteligente para medir o nivel do
produto dentro de um tanque. Diferentes antenas podem ser usadas para atender aos requisitos de
diferentes aplicagoes. O Rosemount 5900S pode medir o nivel de quase qualquer produto, incluindo
betume, petroleo bruto, produtos refinados, produtos quimicos agressivos, GLP e GNL.

O Rosemount 59005 envia micro-ondas a superficie do produto no tanque. O nivel é calculado com base
no eco a partir da superficie. Nenhuma parte do Rosemount 5900S tem contato real com o produto no
tanque, e a antena é a Gnica parte do medidor que permanece exposta a atmosfera do tanque.

Aversdo 2 em 1 do medidor de nivel por radar Rosemount 5900S possui dois médulos de radar no
invélucro do mesmo transmissor, permitindo duas medicoes de nivel independentes, usando uma
antena e uma abertura de tanque.

Radar de onda guiada Rosemount 5300

O Rosemount 5300 é um radar por onda guiada de 2 fios premium para medi¢oes de nivel de liquidos,
para ser usado em uma grande variedade de aplicacGes de precisao média sob varias condi¢oes do
tanque. O Rosemount 5300 inclui o Rosemount 5301 para medicoes de nivel de liquidos e o
Rosemount 5302 para medicoes de nivel e interface de liquidos.

Transmissor de nivel por radar Rosemount 5400

O Rosemount 5400 é um transmissor de nivel por radar, sem contato, de 2 fios confidvel para liquidos, a
ser utilizado em uma ampla variedade de aplicacdes de precisao média sob varias condi¢des de tanque.

Transmissor de temperatura multi-entrada Rosemount 2240S

O Transmissor de temperatura de mdltiplas entradas Rosemount 2240S pode conectar até 16 sensores
de temperatura e um sensor de nivel de agua integrado.
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Display grafico de campo Rosemount 2230

O display grafico de campo Rosemount 2230 apresenta dados de medicdo do estoque do tanque, como
nivel, temperatura e pressao. As quatro teclas de toque permitem navegar pelos diferentes menus para
fornecer todos os dados do tanque, diretamente no campo. O Rosemount 2230 suporta até 10 tanques.
Até trés displays Rosemount 2230 podem ser usados em um Gnico tanque.

Transmissor de temperatura Rosemount 644
O Rosemount 644 é usado com sensores de temperatura com um Gnico ponto.
Transmissor de pressao Rosemount 3051S

A série Rosemount 3051S consiste em transmissores e flanges adequados para todos os tipos de
aplicacdes, inclusive tanques de petréleo bruto, tanques pressurizados e tanques com ou sem teto
flutuante.

Usando um transmissor de pressao Rosemount 3051S perto do botdo do tanque, como um
complemento ao medidor de nivel por radar Rosemount 59008, a densidade do produto pode ser
calculada e presentada. Podem ser utilizados um ou mais transmissores de pressdo com diversos ajustes
de escala no mesmo tanque para medir a pressao do vapor e do liquido.

Modem Fieldbus Rosemount 2180

O modem Rosemount 2180 Field Bus (FBM) é utilizado para conectar um PC TankMaster ao barramento
de comunicag¢ao TRL2. O Rosemount 2180 é conectado ao PC utilizando tanto a USB quanto a interface
RS232.

Wireless Gateway e adaptador THUM™ wireless 775 da Emerson

Um adaptador Emerson Wireless 775 THUM possibilita a comunicacdo entre o hub do tanque
Rosemount 2410 e um Emerson Wireless Gateway. O gateway é o gerenciador de redes que fornece uma
interface entre os dispositivos de campo e o software de estoque TankMaster ou sistemas host/DCS.

Consulte a Folha de dados do sistema de medicdo de tanque Rosemount (N° do documento 00813-0122-5100)
para mais informacoes sobre os varios dispositivos e opcoes.
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2.3.1

Partida do sistema

O procedimento de partida do sistema padrao de um sistema Medicdo de Tanques Rosemount que inclui
dispositivos como o hub do sistema Rosemount 2460, hub do tanque Rosemount 2410, medidor de
nivel por radar Rosemount 5900S e o transmissor de temperatura multientrada Rosemount 2240S pode
ser resumido como a seguir:

1. Instale os dispositivos nos locais apropriados.

2. Atribua enderecos Modbus(" para o hub do tanque Rosemount 2410, para medidores de nivel, tais
como o medidor de nivel por radar Rosemount 5900S e para dispositivos de tanques auxiliares (ATD),
tais como o transmissor de temperatura multientrada Rosemount 2240S. Os enderecos do Modbus
serdo armazenados nos bancos de dados incorporados do hub do tanque Rosemount 2410 e o hub do
sistema Rosemount 2460.

3. Verifique que o consumo de corrente total dos dispositivos conectados ao Tankbus nao exceda
250 mA(), Em um sistema wireless Emerson, a corrente maxima é de 200 mA.

4. Instale os cabos do dispositivo.

= Conecte os dispositivos de campo ao Tankbus.
Nota! Os dispositivos devem ser configurados no banco de dados do tanque(" ) do hub do tanque
Rosemount 2410 para que seja possivel se comunicar com o Tankbus.

m Conecte o hub do tanque Rosemount 2410 ao hub do sistema Rosemount 2460.

m Conecte o hub do sistema Rosemount 2460 ao PC da sala de controle com o software TankMaster.
0 2460 pode ser conectado através de um Modem Fieldbus Rosemount 2180 ou diretamente através
do RS232 ou RS485.

5. Instale o software do TankMaster no PC da sala de controle.

6. Configure os dispositivos usando a ferramenta de configuragcao WinSetup do TankMaster,
como descrito no Manual de configuragées do sistema de medicGo de tanques Rosemount
(N2 do documento 00809-0322-5100).

FounpATiON™ fieldbus

Para inicializar os dispositivos Medicdo de Tanques Rosemount em um sistema FOUNDATION fieldbus:

1. Prepare a partida do sistema registrando as informacdes que serdo necessarias para a configuracao
de varios dispositivos de campo, como descrito no manual de configuragoes do sistema de medigdo de
tanques Rosemount. Por exemplo, isto pode incluir a geometria do tanque, o tipo de antena, o nimero
de elementos de temperatura e outros parametros de configuragao.

2. Conecte os dispositivos de campo, tais como o medidor de nivel por radar Rosemount 5900S e o
transmissor de temperatura multientrada Rosemount 224085, a rede FOUNDATION fieldbus.

3. Configure os dispositivos de campo usando o AMS Device Manager (ou qualquer outro host
FOUNDATION fieldbus que suporte o DD4).

Consulte o manual de referéncia do dispositivo de campo respectivo e o manual de configuragées do
sistema de medicdo de tanques Rosemount (N® do documento 00809-0322-5100) para mais informacoes
sobre como configurar os dispositivos de medi¢ao de tanques Rosemount. Consulte a se¢do
“Documentacdo técnica” na pagina 4 para uma lista de documentacao disponivel.

1. Consulte o Manual de configuragdes do sistema de medicdo de tanques Rosemount (N° do documento 00809-0322-5100) para mais informagées
2. Consulte o Manual de referéncia do hub do tanque Rosemount 2410 (N° do documento 00809-0122-2410) para mais informagées
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Procedimento de instalacao

Siga estas etapas para realizar a instalacdo apropriada do display grafico de campo Rosemount 2230:

1. Reveja as consideracoes de instalacdo
(“Instrucoes de instalagcao” na pagina 20)

'

2. Monte o Rosemount 2230 em um local apropriado
(“Instalacdo mecanica” na pagina 21)

'

3. Instale o cabeamento do Rosemount 2230
(“Instalacdo elétrica” na pagina 23)

'

4. Ligue o Rosemount 2230

'

5. Configure o Rosemount 2230
(Secao 4: Configuracao e operacao)
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3.1

Instalagdo

Mensagens de seguranca

Os procedimentos e instrucoes desta secao podem exigir precaucoes especiais para assegurar a
seguranca dos funcionarios que estao executando as operacoes. Informacoes que tratem de problemas

que possam representar riscos a sequranca estao indicadas pelo simbolo de adverténcia (/\). Consulte
as sequintes mensagens de seguranca antes de executar uma operagao que apresenta este simbolo.

Nao seguir as instrucoes de seguranca na instalac¢ao e as diretrizes de servicos de manutenc¢ao
pode causar morte ou graves lesoes.

Certifique-se de que somente uma equipe qualificada faca a instalagao.

Use o equipamento apenas como especificado neste manual. Deixar de fazé-lo pode danificara
protecao fornecida pelo equipamento.

Ndo realize qualquer manutencao a ndo ser aquelas contidas neste manual, exceto que vocé conte com
qualificacao para tal.

A substituicdo de componentes pode danificar a seguranca intrinseca.

Para evitar a ignicdo de atmosferas inflamaveis ou combustiveis, desconecte a alimentacao antes de
realizar tarefas de manutencao.

Explosoes podem causar morte ou ferimentos graves:

Verifique se o ambiente de operacao do display é consistente com as certificacoes apropriadas para
locais perigosos.

Antes de conectar um comunicador portatil em uma atmosfera explosiva, certifique-se de que os
instrumentos do circuito estdo instalados de acordo com praticas de ligacao elétrica em campo
intrinsecamente seguras ou a prova de incéndio.

N&o remova a tampa do dispositivo em atmosferas explosivas quando o circuito estiver energizado.

A alta tensdo que pode estar presente em condutores pode causar choques elétricos
Evite o contato com os condutores e terminais.

Assegure-se de que a alimentacao principal para o hub do tanque Rosemount 2410 esteja desligada e
que as linhas para qualquer outra fonte de alimentacdo externa estejam desconectadas ou ndo
energizadas ao se instalar a fiagdo do dispositivo.
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Instrucoes de instalacao

O display grafico de campo Rosemount™ 2230 pode ser instalado no teto ou na base do tanque para
obter uma leitura flexivel e conveniente dos dados do tanque.

O Rosemount 2230 foi concebido para montagem em uma parede ou um tubo. £ importante
providenciar espaco para a abertura da tampa da protecdo contra intempéries, a qual evita a degradacao
do display LCD devido a exposicdo a luz do sol.

Considere o seguinte ao procurar um local apropriado para o display grafico de campo Rosemount 2230:

= Monte o Rosemount 2230 em um local onde ele esteja protegido contra a luz do sol excessiva. Isto
reduzird a exposicao a radiacdo ultravioleta (UV) e estende a vida Gtil do LCD.

= Se 0 LCD ndo puder ser protegido contra a luz do sol e a radiacdo UV, é recomendavel que a tampa de
protecao contra intempéries (consulte “Componentes do Rosemount 2230” na pagina 8) esteja
fechada sempre que o Rosemount 2230 nao for utilizado.

m Uma protecdo externa é recomendavel a fim de proteger o LCD contra a luz do sol e a radiacdo UV, para
estender a sua vida atil. Uma protecdo contra intempéries pode ser obtida localmente ou solicitada a
fabrica.

= Ao montar o display Rosemount 2230, assegure-se de que seja providenciado espaco suficiente para a
abertura da tampa, consulte Figura 3-1.

Figura 3-1. Espaco necessario para abrir a tampa

Protecdo contra intempéries
(opcional)
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3.3 Instalacao mecanica

3.3.1 Montagem do display grafico
O display grafico de campo Rosemount 2230 foi concebido para montagem em parede ou em um tubo.
Montagem na parede com suporte

O display grafico de campo Rosemount 2230 pode ser montado em uma parede usando um kit de
montagem fornecido pela Emerson Automation Solutions/Medicdo de tanques Rosemount.

1. Monte o suporte na parede usando quatro
parafusos M8 e arruelas planas.

70 mm
‘ ‘ @9 mm Nota! Parafusos sextavados ndo sao
7 ‘ é adequados.
E U E
E E
< o
m 0 :
—

94 mm

2. Anexe o display Rosemount 2230 ao
suporte na parede, deslizando-o de cima
para baixo.

3. Fixe o display no suporte apertando o
Parafuso de travamento parafuso de travamento.
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Montagem em tubo

O display grafico de campo Rosemount 2230 pode ser montado em tubos que vao de um didmetro de
33 mm até 60 mm, usando um kit de montagem opcional, fornecido pela Emerson Automation

Solutions/Medicao de tanques Rosemount.

4 porcas e
arruelas

Suporte ———»

1. Coloque o suporte no tubo.

2. Assegure-se de que o Rosemount 2230
esteja posicionado em uma direcdo de
forma que o display esteja visivel e o
cabeamento possa ser conectado de
forma apropriada.

3. Aperte as porcas. Use um torque

moderado para garantir que o suporte
ndo quebre.

4. Anexe o display ao suporte na parede,

deslizando-o de cima para baixo.

5. Fixe o display no suporte apertando o

parafuso de travamento.

22
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3.4
3.4.1

3.4.2

Instalagdo

Instalacao elétrica

Entradas de cabo/conduite

O invélucro de componentes eletronicos possui duas entradas ¥5-14 NPT (opcional: adaptadores para
dois M20x1,5). Também estao disponiveis adaptadores minifast e eurofast. As conexdes devem ser
realizadas de acordo com as normas de eletricidade locais ou da fabrica.

Certifique-se de que as portas ndo utilizadas estejam vedadas de forma apropriada para impedir que
umidade ou outros contaminantes entrem na caixa de material eletrénico.

Observacao
Use um plugue metalico anexado para vedar a entrada/as entradas nao utilizada/s. Os plugues plasticos
utilizados na remessa nao sao vedacoes suficientes!

Observacao
Uma selagem do tipo fita PTFE deve ser usado para evitar o ingresso de poeira e 4gua e para permitir a
futura remocao do plugue/prensa-cabo.

Aterramento

A caixa do transmissor deve sempre ser aterrado em conformidade com os cddigos elétricos nacionais e
locais. Deixar de fazé-lo pode danificar a protecao fornecida pelo equipamento. O método de
aterramento mais eficaz é a conexdo direta a terra com impedancia minima.

Existe um parafuso de aterramento externo localizado na parte inferior do invélucro e um parafuso de
aterramento interno localizado dentro do invélucro, consulte Figura 3-2.

O parafuso de aterramento interno é identificado por um simbolo de conexao com o terra: (@).

Figura 3-2. Parafuso de aterramento

7

A. Aterramento interno.

B. Aterramento externo. Didmetro do cabo minimo 4 mm2.

Observacao
Ao aterrar o display através do conduite roscado, certifique-se de que a conexao fornega uma baixa
impedancia suficiente.
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Aterramento - FOUNDATION™ fieldbus

Aligacdo dos fios de sinais do segmento do Fieldbus ndo deve ser aterrada. O aterramento de um dos fios
de sinais desligara o segmento do fieldbus inteiro.

Conexao do fio blindado

Para proteger o segmento fieldbus de ruidos, as técnicas de aterramento para fios blindados
normalmente requerem um Gnico ponto de aterramento para fio blindado para evitar a criacdo de
um circuito de aterramento. O ponto de aterramento é tipicamente na fonte de alimentacao.
(Rosemount 2410 hub do tanque).

Os dispositivos de medicdo de tanques Rosemount sdo concebidos para a conexao “daisy-chain” dos fios
blindados, para possibilitar uma blindagem continua através de toda a rede do Tankbus. O terminal do
fio blindado no Rosemount 2230 ndo é conectado ao aterramento. Ele simplesmente fornece
continuidade elétrica aos cabos com conexdo “daisy-chain” do Tankbus.

3.4.3 Selecao de cabos

Use fiacdo de par trancado blindado para o Rosemount 2230 para atender aos requisitos FISCO( e
regulamentos EMC. Os cabos devem ser aprovados para uso em areas perigosas, onde aplicavel. Nos
EUA, podem ser usados conduites a prova de explosao nas vizinhancas do recipiente.

Ndés recomendamos o cabo de tamanho 0,75 mm?2 (18 AWG), a fim de facilitar o cabeamento. Cabos
dentro da faixa de 0,5 a 1,5 mm2 (22 AWG a 16 AWG) podem ser usados para minimizar a queda de
tensdo do display Rosemount 2230.

O cabeamento do Tankbus deve ser aprovado para uso em temperatura no minimo 85°C para atender
aos requisitos, para todos os dispositivos em um sistema Medicdo de tanques Rosemount.

A especificacdo FISCO requer que os cabos para o Tankbus estejam em conformidade com os seguintes
parametros:

Tabela 3-1. Parametros de cabo FISCO

Parametro Valor

Resisténcia do circuito De 15 Q/km a 150 Q/km
Induténcia do circuito 0,4 mH/km a 1 mH/km
Capacitancia 45 nF/km a 200 nF/km

Comprimento maximo de cada cabo de derivacdo | 60 m em aparelhagem classe [ICe IIB

1000 metros em aparelhagem classe lIC e

Comprimento méaximo de cada cabo tronco 1900 metros em aparelhagem classe IIB

3.4.4 Areas classificadas

Quando o Rosemount 2230 é instalado em uma area classificada, as normas e especificacdes nacionais e
locais nos certificados aplicaveis devem ser observadas, consulte Anexo B: Certificacdes do produto.

1, Consulte o IEC 61158-2 e IEC/TS 60079-27:2002.

24 Instalagao



Manual de referéncia Instalacao
00809-0122-2230, Rev CA Julho de 2017

3.4.5

3.4.6

Requisitos de alimentacdo de energia

O Rosemount 2230 é alimentado através do Tankbus intrinsecamente seguro, através do hub do tanque
Rosemount 2410. O 2410 alimenta o segmento do fieldbus intrinsecamente seguro, atuando como uma
fonte de alimentacao FISCO no Tankbus (9 - 17,5 Vcc, insensivel a polaridade). O Rosemount 2230 tem
um consumo de corrente de 30 mA.

Consulte o Manual de referéncia do Rosemount 2410 (N° do documento 00809-0122-2410) para mais
informacoes.

Quando instalado em um sistema FOUNDATION fieldbus, o Rosemount 2230 é alimentado pelo segmento
FF com fontes de alimentacao do fieldbus padrao.

O Tankbus

O sistema Medicao de tanques Rosemount é facil de instalar e conectar. Os dispositivos devem ser
conectados tipo “daisy-chain”, assim reduzindo o nimero de acopladores de segmentos.

Em um sistema Medicao de tanques Rosemount, os dispositivos se comunicam com um hub do tanque
Rosemount 2410 através do Tankbus intrinsecamente seguro. O Tankbus esta em conformidade com o
fieldbus FISCO(") FOUNDATION padrdo e o Rosemount 2410 atua como fonte de alimentacao dos
dispositivos de campo no Tankbus.

Terminacao

Um terminador é necessario para cada extremidade de uma rede FOUNDATION fieldbus. Geralmente, um
terminador é colocado na fonte de alimentacdo do fieldbus e o outro no Gltimo dispositivo na rede
fieldbus.

Observacao
Assegure-se de que existam dois terminadores no fieldbus.

O hub do tanque Rosemount 2410 atua como uma fonte de alimenta¢ao. Como 0 2410 normalmente é
o primeiro dispositivo no segmento fieldbus, a termina¢do interna é ativa na fabrica.

Outros dispositivos, tais como o medidor de nivel por radar Rosemount 59008, o display grafico de
campo Rosemount 2230 e o transmissor de temperatura multientrada Rosemount 2240S também
possuem terminadores integrados, que podem facilmente ser ativados inserindo um jumper em um
bloco do terminal, se necessario.

Projeto do segmento

Ao projetar um segmento fieldbus FISCO, alguns requisitos precisam ser considerados. O cabeamento
deve cumprir com os requisitos da FISCO conforme descrito em “Selecdo de cabos” na pagina 24.

Vocé também deve verificar que a corrente total de operacao dos dispositivos de campo conectados
estejam dentro da capacidade de saida do hub do tanque Rosemount 2410. O hub do tanque é capaz de
fornecer 250 mA. Em um sistema wireless, a corrente maxima é de 200 mA. Consequentemente, o
nuimero de dispositivos de campo deve ser considerado para que o consumo total da corrente seja
menor do que a corrente disponivel. Consulte a secdo “Quantidade de energia” no Manual de referéncia
do Rosemount 2410 (N° do documento 00809-0122-2410) para mais informacoes.

Certifique-se de que todos os dispositivos de campo tenham uma tensio de entrada de pelo menos 9V
em seus terminais. Portanto, vocé tera que levar em consideracao a queda de tensiao nos cabos do
fieldbus.

1, FISCO = Fieldbus Intrinsically Safe Concept, conceito intrinsecamente sequro do Fieldbus

Instalagdo
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3.4.7
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As distancias sdo normalmente curtas entre o hub do tanque Rosemount 2410 e os dispositivos de
campo no tanque. Em muitos casos vocé podera usar os cabos existentes, desde que os requisitos do
FISCO sejam cumpridos (consulte “Selecao de cabos” na pagina 24).

Consulte a se¢dao do Tankbus no Manual de referéncia do Rosemount 2410 (N® do documento 00809-0122-2410)
para mais informacodes sobre o design do segmento de um sistema Medicao de tanques Rosemount.

Instalacoes tipicas

O exemplo abaixo em Figura 3-3 ilustra um sistema com terminadores em ambas as extremidades do
segmento fieldbus, como necessario em um sisterna FOUNDATION fieldbus. Os terminadores sio ativos em
um hub do tanque Rosemount 2410 e um dispositivo de campo na extremidade do segmento da rede.

Figura 3-3. Exemplo de uma conexado do Tankbus para um Gnico tanque

O comprimento do Tankbus é de até
1000 metros, dependendo do niimero de
-¢——— dispositivos e da qualidade do cabo — g

~— Terminador incorporado

Hub do tanque Rosemount
2410 com a fonte de
alimentacdo intrinsecamente
segura, condicionador de
alimentacdo integrado e
terminador integrado

Display grafico de campo
Rosemount 2230

Medidor de nivel por
radar Rosemount 59005

Tankbus

5.

&::‘J I

Transmissor de temperatura
Rosemount 22405

Dispositivo terminal
incorporado ativado
no tltimo dispositivo

A distancia maxima entre o hub do tanque Rosemount 2410 e os dispositivos de campo no tanque
depende do nimero de dispositivos conectados ao Tankbus e da quantidade de cabos.

Consulte o capitulo “Instalacdo elétrica” no Manual de referéncia do Rosemount 2410 para mais

informacodes sobre sele¢do de cabo, quantidade de energia e tankbus.

Consulte o capitulo “Instalacoes tipicas” no Manual de referéncia do Rosemount 2410 para mais
exemplos de como instalar sistemas Medicao de tanques Rosemount que incluem o hub do tanque

Rosemount 2410.
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3.4.8

Rosemount 2230 nos sistemas FOUNDATION fieldbus

O display grafico de campo Rosemount 2230 é compativel com a tecnologia FOUNDATION fieldbus (FF) e
permite que vocé integre um Rosemount 2230 a uma rede FF existente. Enquanto a fonte de
alimentacdo atender a certos requisitos (consulte Figura 3-4 e Figura 3-5), o display(") podera operar
como qualquer outro dispositivo FF.

Figura 3-4. Exemplo de um I.S. Sistema FounDATION fieldbus

Conformidade FISCO/Entidade
FM EUA, FM Canada:

AlIS Classe |, Divisdo 1

ATEX e IECEx:

Ex [ia], ou Ex [ib] (FISCO)

Ex [ia] (Entidade)

Display grafico de campo
Rosemount 2230

Q) Transmissor de temperatura

(9 Rosemount 2240S

I.S. Fonte de alimentacdo

Tronco segmento

Medidor de nivel por radar
Rosemount 5900S

Certifique-se de que a fonte de alimentacao seja capaz de fornecer a corrente total necessaria para todos
os dispositivos conectados. Consulte a “Requisitos de alimentacao de energia” na pagina 25 para outras
informacoes.

Assegure-se de que o Rosemount 2230 e outros dispositivos conectados ao sistema FOUNDATION fieldbus
(FF) estejam em conformidade com os parametros FISCO ou da Entidade da fonte de alimentacao.

Assegure-se de que a protecdo contra curto-circuito do Acoplador de segmento(? seja compativel com o
consumo de corrente dos dispositivos conectados.

Figura 3-5. Exemplo de um sistema FOUunDATION fieldbus Nao LS.

Display grafico de campo

AREASEGURA | AREA CLASSIFICADA
Rosemount 2230 . Iransmissor de temperatura
| f ) Rosemount 2240S
Fonte de alimenta¢do Nao IS | Barreira
|
[ - L lAcopladorde
Jungao IS segmento
]
[

Medidor de nivel por
radar Rosemount 59005

| Conformidade FISCO/Entidade
FM EUA, FM Canada:

| AlS Classe |, Divisdo 1

I ATEX e IECEx:
Ex [ia], ou Ex [ib] (FISCO)
Ex [ia] (Entidade)

1, Consulte o Anexo B: Certificacbes do produto para informagdes de aprovagéo do Rosemount 2230
2, Consulte o Manual de referéncia do Rosemount 2410 (N° do documento 00809-0122-2410) para mais informagées sobre o acoplador de segmento.
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27



Instalacao
Julho de 2017

Manual de referéncia
00809-0122-2230, Rev CA

3.4.9

28

Ligacao dos fios
Use o procedimento de ligacao dos fios para o Rosemount 2230:

1. Desparafuse e remova todos os parafusos da parte frontal do display.

2. Remova a tampa cuidadosamente. Tome cuidado com a mola de bloqueio na tampa de protecao
contra intempéries, consulte “Componentes do Rosemount 2230” na pagina 8.

Observacao
Nao desconecte os cabos entre a parte da frente do display e a placa de circuitos.
Assegure-se de que o compartimento esteja protegido contra dgua em caso de chuva.

3. Passe o cabo do Tankbus através do prensa-cabo.

4. Conecte os cabos do Tankbus aos terminais X2 e X3, como ilustrado em Figura 3-6 na pagina 29.
Assegure-se de que o fio positivo esteja conectado ao terminal marcado FB+ e o fio negativo ao
terminal marcado FB-.

5. Conecte a blindagem do cabo ao terminal de “Blindagem completa do lago” (X1).

6. Se o display Rosemount 2230 é o Gltimo dispositivo no Tankbus, conecte um jumper para a
terminacdo incorporada. Consulte “O Tankbus” na pagina 25 para mais informacoes sobre a
terminacgao.

7. Recoloque atampa. Certifique-se de que a selagem e o dispositivo de bloqueio da tampa de protecao
contra intempéries estejam nas posicoes corretas.

8. Aperte firmemente os parafusos na tampa da parte frontal.

Observacao

Certifique-se de que os o-rings e as sedes estejam em boas condi¢des antes da montagem da tampa,
a fim de manter o nivel especificado de protecao contra a entrada de particulas. Os mesmos requisitos
se aplicam para as entradas e as saidas do cabo (ou bujao). Os cabos devem estar apropriadamente
ligados aos prensa-cabos.
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Figura 3-6. Conexoes do cabo Rosemount 2230

X2: saida Tankbus (+)

Conexdo Daisy-chain a outros
dispositivos de campo (consulte o
p

_____________ , iéginaBO)
A B E |
@ - I.
© @ IE
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T A2 To

X2: entrada Tankbus FB+

X3: entrada Tankbus FB-

A. Capa dafrente

B. X4: Terminador [Selagem do Tankbus
C. Blindagem do Cabo

D. Aterramento interno

E. Jumper para termina¢do incorporada

F. X4: Terminador Tankbus
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Conexao Daisy-chain

Vocé pode usar a op¢ao do daisy-chain para conectar o Rosemount 2230 para outros dispositivos de
campo no Tankbus:

1. Desparafuse e remova todos os seis parafusos da parte frontal do Rosemount 2230. Remova a tampa
cuidadosamente. Tome cuidado com o dispositivo de bloqueio na tampa de protecao contra
intempéries.

Observacao
Nao desconecte os cabos entre a parte da frente do display e a placa de circuitos.

2. Desconecte o jumper da terminagdo do termina X3, consulte Figura 3-6 na pagina 29.

Observacao
Certifique-se de que um terminador esteja ativo no Gltimo dispositivo que esta conectado ao Tankbus.

3. Passe o novo cabo do Tankbus no compartimento do Rosemount 2230 através de um prensa-cabo
apropriado.

4. Conecte os fios do Tankbus de saida a saida dos terminais X2 e X3 como mostrado em Figura 3-7.
5. Conecte a blindagem do cabo ao terminal X1.

6. Recoloque atampa. Certifique-se de que a selagem e o dispositivo de bloqueio da tampa de protecdo
contra intempéries estejam nas posicoes corretas.

7. Aperte firmemente os seis parafusos na tampa da parte frontal.

Figura 3-7. Ligacao dos fios do daisy-chain

X2:saida

X3:saida

X1: blindagem do cabo - I

Como ilustrado em Figura 3-8, o Rosemount 2230 pode ser conectado tipo daisy-chain a outros
dispositivos através do Tankbus.

Figura 3-8. Diagrama de ligacao dos fios para o Rosemount 2230

Rosemount 2410 Rosemount 2230 Rosemount 5900 Rosemount 2240S

O Dispositivoterminal

A incorporado
=50 ativado no dltimo
dispositivo

Tankbus
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3.5

Instalagdo

Sinais LED e botao reset

O Rosemount 2230 possui trés sinais LED que mostram comunicagdo e status.

Figura 3-9. Sinais do LED
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A. Botao reset
B. Receptor Tankbus (amarelo)
C. Transmissor Tankbus (verde)

D. LED de status

LED de status

O LED de status indica cédigos de erros usando diferentes sequéncias intermitentes. Em uma operacdo
normal, o LED pisca uma vez a cada dois segundos. Quando ocorre um erro, o LED pisca em uma
sequéncia que corresponde ao nimero do cddigo seguido por uma pausa de cinco sequndos. Essa
sequéncia é repetida continuamente (para mais informacodes, consulte “Sinais de erro do dispositivo” na
pagina 86).

Comunicacao LED:s

A comunicacdo do Tankbus é indicada por um par de LED:s, consulte Figura 3-9. Ao conectar os cabos do
Tankbus, vocé pode verificar o status da comunicacao com os LED:s.

Botao reset

Vocé pode usar o botdo Reset para forcar um reinicio do Rosemount 2230 display. Reiniciar o
Rosemount 2230 possui o mesmo efeito que desligar e ligar na fonte de alimentacao.

A opcdo de reinicializacdo conectara o display Rosemount 2230 ao hub do tanque Rosemount 2410 e
execute testes de inicializacao do software e do hardware.

31



Instalacao
Julho de 2017

Manual de referéncia
00809-0122-2230, Rev CA

3.6
3.6.1

32

Interruptores

Microchaves DIP

O Rosemount 2230 é equipado com quatro microchaves DIP como ilustrado em Figura 3-10.

Figura 3-10. Microchaves DIP
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As chaves controlam as sequintes configuracoes:
Tabela 3-2. Switch DIP Rosemount 2230

Ndimero | Nome Descricao
1 Simulacio Ativa a simulacdo para teste do Diagndstico de campo em
sistemas FF aberto.
2 Protec¢do contra gravacao Ativa a protecdo contra gravac¢ao dos dados de configuracgao.
3 Sobressalente N&o usado.
4 Sobressalente Nao usado.
Observacao

A configuracdo manual pode sobrescrever a configuracao do interruptor.

Interruptor de simulacao

O interruptor de simula¢ao é usado para simular as condi¢ées do Diagndstico de campo. Ele pode ser (til
ao testar a configuracao do alarme.

Chave de protecao contra gravacao

A chave de protecao contra gravacao pode ser usada para proteger o Rosemount 2230 de mudangas ndo
intencionais nas configuracoes da corrente. Consulte também a “Protecdo contra gravacao” na
pagina 107.
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Instalagdo

Temperatura ambiente

O Rosemount 2230 é equipado com um sensor de temperatura para a medi¢ao da temperatura
ambiente. A temperatura pode ser exibida no display de campo e no software do TankMaster.

A temperatura ambiente afeta a legibilidade e o tempo de resposta do LCD. Isto se nota particularmente
em climas extremamente frios. O Rosemount 2230 ajusta automaticamente o contraste do LCD com
base na temperatura ambiente. O sensor de temperatura também controla o tempo de alternancia
minimo usado pelo Rosemount 2230.
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Secao 4 Configuracao e operacao
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4.7 Mensagens de seguranca

Os procedimentos e instrucdes desta secao podem exigir precaucdes especiais para assegurar a
seguranca dos funcionarios que estao executando as operagoes. As informagoes que destacam possiveis

problemas de sequranca sdo indicadas por um simbolo de adverténcia ( A\ ). Consulte as sequintes
mensagens de seguranca antes de executar uma operacao precedida por este simbolo.

Nao seguir as instrucoes de seguranca na instalacao e as diretrizes de servicos de manutencao
pode causar morte ou graves lesoes.

Certifique-se de que apenas equipes qualificadas realizem a instalacao.

Use o equipamento apenas como especificado neste manual. Deixar de fazé-lo pode danificar a
protecdo fornecida pelo equipamento.

N&o realize qualquer manutencdo a ndo ser aquelas contidas neste manual, exceto que vocé conte
com qualificacdo para tal.

Explosoes podem causar morte ou ferimentos graves:

Verifique se o ambiente de operacdo do display é consistente com as certificagoes apropriadas para
locais perigosos.

Antes de conectar um comunicador portatil em uma atmosfera explosiva, certifique-se de que os
instrumentos do circuito estdo instalados de acordo com praticas de ligacdo elétrica em campo
intrinsecamente seguras ou a prova de incéndio.

N&o remova a tampa do dispositivo em atmosferas explosivas quando o circuito estiver energizado.
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Introducao

Este capitulo fornece informacoes sobre a configuracdo e operacao do display grafico de campo
Rosemount™ 2230.

Para informacGes sobre como usar o TankMaster WinSetup para configurar o Rosemount 2230,
consulte o Manual de configuragdo do sistema de medicéo de tanques Rosemount
(N° do documento 00809-0322-5100).

O display grafico de campo Rosemount 2230

O Rosemount 2230 é um display grafico projetado para a visualizacdo dos dados do tanque em
ambientes dificeis. Ele apresenta recursos como o contraste do LCD, luz de fundo, suporte multilingue e
indicacao de falha na comunicacao.

O Rosemount 2230 pode ser usado em sistemas com base no hub do tanque Rosemount™ 2410, assim
como nas redes FOUNDATION™ Fieldbus. O Rosemount 2230 detecta automaticamente a quais tipos de
sistemas ele esta conectado.

Figura 4-1. O display Rosemount 2230
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B. Display

C. Fungoes da tecla de funcdo

D. Teclas de funcao

E. Indicacdo da atividade

As quatro teclas de funcao permitem a vocé navegar através dos diferentes menus e selecionar varias
funcoes para visualizacdo de dados do tanque e de servico.

Menu: abre o menu principal com varias opg¢des para a configuracao do display Rosemount 2230.

Pausa: interrompe a alternacao das varidveis de medicao, até que o botao Resumir seja pressionado.
Seta para baixo § : permite que vocé veja a lista de varidveis de medicdo e os tanques.

Status: permite que vocé visualize o status atual das variaveis de medicao apresentadas. Consulte
também a “Informacoes do status” na pagina 95.

Um simbolo no canto superior direito do display indica que o Rosemount 2230 esta funcionando e se
comunica com o Tankbus.

O Rosemount 2230 é alimentado pelo Tankbus (consulte “Requisitos de alimentacao de energia” na
pagina 25).
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Ajustar o contraste do display

O Rosemount 2230 ajusta automaticamente o contraste do display para otimizar as mudancas da
temperatura do ambiente. O contraste pode ser ajustado manualmente, se for desejado um ulterior
ajuste fino. Para aumentar o contraste do display, pressione os dois botdes na parte direita
simultaneamente. Para diminuir o contraste, pressione os dois botdes na parte esquerda. Leva
aproximadamente 10 segundos para ajustar do minimo ao maximo contraste.

O contraste pode ser também ajustado usando o comando Servico de contraste:
<Menu><Servico><Contraste LCD>.

Consulte a “Contraste LCD” na pagina 53 para obter mais informacées.

4.2.2 Ferramentas de configuracao

Ferramentas diferentes estao disponiveis para configuracdo de um Rosemount 2230.

Em sistemas com o hub do tanque Rosemount 2410:
m Rosemount TankMaster Winsetup

Em sistemas FOUNDATION fieldbus:

= Comunicador de campo Rosemount 475

m AMS Device Manager para sistemas FOUNDATION Fieldbus
= Hosts do FOUNDATION Fieldbus compativeis com DD4

O TankMaster é um pacote de software de gerenciamento de inventario da Emerson Automation
Solutions/Medicao de tanques Rosemount, para instalacdo e configuracdo dos dispositivos de campo
para medicdo de tanques. O pacote WinSetup fornece a vocé ferramentas potentes e faceis de usar para
instalacdo e configuragao. Consulte o Manual de configuracdo do sistema Rosemount para mais
informacoes sobre como configurar o display Rosemount 2230, usando o TankMaster WinSetup.

Para usuarios do DeltaV, a DD pode ser encontrado no www.easydeltav.com. Para outros hosts que usam
adescricdo do dispositivo (DD) e os métodos da DD para a configuracao do dispositivo, as versdes da DD
mais recentes podem ser encontradas no website do FOUNDATION em www.fieldbus.org.
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4.2.3 Indicacao de atividade e alarme

O display Rosemount 2230 mostra um simbolo de adverténcia de alarme para os valores de medicao
simulados ou manuais, como ilustrado na Figura 4-2 e Figura 4-3.

Figura 4-2. Valor simulado ou manual

Tank-5 O
Level
2412 m
Simbolo do alarme —+ A\ |iquid temperature
26.7 °C
Menu Pause ¥  Status

Para os dados de medicdo invélidos, o simbolo do alarme sera exibido e nenhum dado aparecera no
campo de valor de medicdo, como ilustrado na Figura 4-3.

Figura 4-3. Valor invalido

Tank-5 Q)

Level
2412 m
ALiquid temperature

Valorinvalido
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Menu Pause

¥  Status
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O indicador de atividade gira continuamente para indicar que o Rosemount 2230 esta operando
normalmente. No caso de um problema de comunica¢do, um simbolo de alarme sera exibido em vez
disso.

Figura 4-4. Indicacdo da atividade

Operagao normal

|

Tank-5 O
Level
2412 m
Liquid temperature
26.7 °C
Menu Pause ¥  Status

’7 Problemas de comunicagio
|

Tank-5 A

A Level

ALiquid temperature

Menu Pause ¥  Status
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Procedimento de inicializacao

O display Rosemount 2230 executa um teste da tela LCD, quando ligado.

Figura 4-5. Tela de teste

Ve

Ap0s o teste LCD ser feito, a tela de inicializacdo aparecera.

Figura 4-6. Tela de inicializacao

ROSEMOUNT 2230

©

Software Version: 1.B1
Testing LCD ...

- Passed

Testing hardware

ESC 4+ ¥

Uma vez que o procedimento de inicializacao for concluido, o Rosemount 2230 retornara a visualizacao

que foi usada na ultima vez que o display foi ligado.

Figura 4-7. Modo de visualizacao

Tank-5

Level
2412 m

Liquid temperature
26.7 °C

_Menu Pause &  Status |
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4.3 Arvore do menu

O Rosemount 2230 permite que vocé navegue pela estrutura de um menu, como ilustrado na Figura 4-8:

Figura 4-8. Arvore do menu do Rosemount 2230

Selecionar Valor Unico
visualizagéo Dois valores s
Opgdes Quatro valores Pos. tanque 1-10
Servicos - Pos. tg. 1
Pos. tq. 2
) . \Pos. tq. 3
Variaveis
Tar_mques /Padréo
U_nldades do Todos
display Tanque Pés 1-10
Alternar tempo \
Idioma
Comprimento
Taxa de nivel
Taxa de vazéao
Volume
4 N\
Status Temperatura
Visualizaggo da Presséo
transferéncia de custddia Densidade
Teste LCD
Contraste LCD
Reiniciar Configurar
Configuragéo de fabrica Alternar tempo
Sobre
& J
\
Inglés
Espanhol
Francés
Italiano
Aleméao
Portugués
Chinés
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4.4 Menu principal

Na operacao normal, o display Rosemount 2230 esta no Modo de visualizacdo e mostra os valores atuais
de medicao para os tanques selecionados. Em um caso de alarme, um simbolo grafico aparece na tela.

Figura 4-9. Display grafico de campo Rosemount 2230 no modo de visualizacao

@ Level o 0‘ @

2412m
Liquid temperature
26.7 °C
Menu Pause &  Status
N )

@ @ @ Pressione a tecla de fungdo

l J l l ] ioe?uegﬁﬁgsa?avegar pelo

Para navegar pelo modo de visualiza¢do, no menu principal, pressione a tecla de funcao Menu na parte
esquerda.

Figura 4-10. Menu principal

( Main Menu @\
Select View
Options »
Service »
ESC 2 ¥ =»

O Menu Principal inclui as seguintes opg¢oes:

Selecionar visualizacdo, que permite que vocé selecione a visualizacdo preferida, consulte a se¢do
“Menu Selecionar visualizacdao” na pagina 43.

Opc¢oes, que permite que vocé selecione as variaveis e os tanques a serem exibidos, assim como as
unidades de medicao, o alterar tempo e o idioma. Consulte a secao “O menu de op¢des” na pagina 44.

Servico, que inclui as fungdes status, visualizagao de transferéncia de custodia, teste LCD, reiniciar e
configuragoes de fabrica. Isto também inclui a Op¢do Sobre, que mostra a versdo do software atual.
Consulte a secdo “O menu de Servi¢o” na pagina 51.
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4.5

Menu Selecionar visualizacao

No menu Selecionar visualizagdo, vocé pode especificar o nimero de valores de medicdo a serem
exibidos no modo de visualizacdo. Para configurar o menu selecionar visualizacdo:

1. No modo de visualizacdo, pressione o botdao Menu para navegar pelo menu principal:

Main Menu D)
Select View
Options »
Service »
ESC 5 4 =

2. Selecione o item do menu Selecionar visualizacao usando as teclas de funcao 4 e § .

3. Pressione a tecla programavel sp .

Select View ®
Single value
Two values
Four values
ESC 4+ ¥ OK

4. No menu selecionar visualizacdo, use as teclas de funcdo da seta para cima e para baixo para navegar

até a opcao desejada.

5. Pressione a tecla de funcao OK para selecionar a op¢ao desejada. Em sequida, o Rosemount 2230
retorna ao modo de visualizacdo. Por exemplo, usar a opg¢ao Dois valores abrird uma visualizacao

como esta:

Ve

Tank-5

~

O

Level

2412 m

Liquid temperature
26.7 °C

Menu Pause ¥  Status
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4.6 O menu de op¢oes

No menu de opcdes, os itens a seguir estao disponiveis para um Rosemount 2230 conectado a um hub
do tanque Rosemount 2410:

= Varidveis(")

= Tanques(")

= Unidades do display
= Alternar tempo

= Idioma

Para escolher um item no menu de op¢oes:

1. No modo de visualizac3do, pressione o botao Menu para abrir o menu principal:

Main Menu )
Select View
Options »
Service »
ESC 2 ) ¥ =»

2. Selecione o item do menu Opg¢6es usando as teclas de fungao 4 e § .

3. Pressione a tecla programavel s .

Options Menu ©)

Variables
Tanks... p _ |
Units for Display... Options Menu O
Toggle time Tanks...
ESC 4+ 4/ Units for Display...

Toggle time

Language

ESC 2 ) 4 »

Em sistemas Foundation fieldbus, algumas op¢des ndo estdo disponiveis. Isso é indicado conforme
ilustrado abaixo:

~

Options Menu ©)
(Variables)
(Tanks...)
Units for Display...
Toggle time
ESC 1 ¥ =»

4. No menu de opgoes, use as teclas de funcdo da seta para cima e para baixo para navegar até o item
desejado.

5. Pressione a tecla de funcao =p para continuar no menu selecionado.

1. Ndo disponivel nos sistemas Foundation fieldbus sem o hub do tanque Rosemount 2410
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4.6.1 Variaveis

No menu Selecionar varaveis(), vocé pode escolher quais variaveis apresentar no modo de visualizacdo.
As seguintes opc¢oes estao disponiveis:

= Pos tanque 1-10( permite que vocé configure um conjunto comum de variaveis para todos os
tanques

m Postq1, 2, 3... permite que vocé configure as varidveis individualmente, para cada tanque

Para uma lista de variaveis disponiveis, consulte Tabela 4-1 na pagina 46.
Menu Selecionar variaveis

O menu selecionar varidveis permite que vocé selecione variaveis para serem exibidas no modo de
visualizacdo. A opc¢ao “Pos tanque 1-10” pode ser usada para especificar um conjunto comum de
variadveis para serem utilizadas por todos os tanques conectados ao mesmo hub do tanque 2410. Além
disso, vocé pode configurar os tanques individualmente, especificando um conjunto Gnico de variaveis
para cada tanque. Observe que a configuracao individual sera adicionada a configuracdo que for comum
para todos os tanques.

Para uma lista de variaveis selecionaveis, consulte Tabela 4-1 na pagina 46.
Para selecionar variaveis:

1. No modo de visualizacdo, pressione <Menu> <Op¢oes> <Variaveis>.

Select Variables ©)
Tank Pos 1-10 ...
Tk Pos 1 ...
Tk Pos 2 ...
Tk Pos 3 ...
ESC 2 5 ¥ OK

2. Use as teclas de funcdo da seta para cima e para baixo, para navegar pelo item de posi¢do do tanque
desejado.

3. Pressione a tecla de fungdo OK para sequir para a lista de variaveis selecionadas.

Select Variables ©)
M Level
[J Ullage
[ Level rate
[ Signal strength
OnlOff 4 ¥ OK

4. Na lista de variadveis selecionadas, escolha as variaveis que vocé deseja mostrar no modo de
visualizacao

5. Quando finalizado, pressione OK para retornar ao modo de visualizagao.

1. Ndo disponivel no sistema Foundation fieldbus
2. Aposicao do tanque se refere d posi¢do no banco de dados do tanque, do hub do tanque Rosemount 2410
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Tabela 4-1. Variaveis selecionaveis

Variavel Descricao

Nivel Nivel de produto no tanque exibido

Ulagem A ulagem é a distancia do ponto de referéncia do tanque a superficie de produto
Taxa de nivel Como o produto no tanque se move ao esvaziar ou encher o tanque

Intensidade do sinal

Aforca do sinal do medidor de nivel por radar.

Nivel de agua livre

O nivel da 4gua na parte inferior do tanque. Disponivel quando um sensor de
nivel de 4gua é conectado ao tanque

Pressdo de Vapor

Pressdo do vapor medida

Pressdo do liquido

Pressdo do liquido medida

Pressdo de ar

Pressdo do ar no tanque medida

Temperatura ambiente

Temperatura do ar fora do tanque

Temperatura do vapor

Temperatura do vapor dentro do tanque

Temperatura média do
liquido

Temperatura média do produto no tanque

Temperatura do tanque

Temperatura média do produto e do vapor no tanque

Temperatura1a16

Temperatura individual de cada elemento pontual de temperatura selecionado.

Densidade observada

Densidade calculada com base no nivel e na pressao do produto

Densidade de referéncia

Densidade de referéncia como especificado na ferramenta de configuracao

Vazao

Taxa de fluxo medida

Volume total obs

Volume total observado do produto no tanque.

Definido pelo usuério 1a 5

Variaveis de medicao personalizadas

Pressdo média

Pressdo medida do transmissor P2

Altura do tanque

Altura de referéncia do tanque

Nivel A

Diferenca entre dois niveis de produto

TMV 1-10 personalizada

Variaveis personalizadas do tanque

% de nivel

Nivel do produto apresentado em um grafico de barras

% de ulagem

Valor de ulagem apresentado em um grafico de barras

Selecionar variaveis

As variaveis a serem apresentadas no modo de visualizagdo podem ser também configuradas,
usando o programa de configuracdo TankMaster WinSetup, um Comunicador de campo 475,

0 AMS Device Manager ou outro sistema host. Para mais informacoes, consulte o Manual de configuragao

do sistema de medigdo de tanques Rosemount (N° do documento 00809-0322-5100).
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4.6.2

Selecionar tanques

No menu de Sele¢do de tanques("), vocé pode especificar quais tanques exibir no modo de visualiza¢do.
Os seguintes itens estao disponiveis:

= Padrao, que permite que vocé visualize todos os tanques que estdo configurados no banco de dados
do tanque do hub do tanque 2410

» Todos, que mostra todos os tanques disponiveis no modo de visualizacdo
= Pos tanque 1-10, que permite que vocé escolha os tanques a serem apresentados no modo de

visualizacao
Posicao do tanque 1-10

O menu Pos tanque 1-10 permite que vocé selecione quais tanques a serem apresentados no modo de
visualizacdo Podem ser exibidos até dez tanques. Observe que os tanques precisam ser configurados no
banco de dados do tanque do hub do tanque(? Rosemount 2410.

Para selecionar tanques:

1. No modo de visualizacao, pressione <Menu> <Options> <Tanques>:

Select Tanks Q)

Default
All
Tank Pos 1-10

ESC 1 ¥ OK

2. Use as teclas de funcdo da seta para cima e para baixo, para navegar pelo item do menu
Pos tanque 1-10.

3. Pressione a tecla de fun¢do OK para sequir para a lista de tanques:

Select Tanks O
M 01 Tank_1
[ 02 Tank 2
I 03 Tank_3
[1 04 Tank_4
OnlOff 4 ¥ OK

4. Use as teclas de funcao da seta para cima e para baixo, para ir para o tanque desejado.
5. Pressione a tecla de fun¢ao On[Off para selecionar o tanque.

6. Quando finalizado, pressione a tecla de funcdo OK para retornar ao modo de visualizagao.

1. Ndo disponivel no sistema Foundation fieldbus
2. Consulte o Manual de referéncia do hub do tanque Rosemount 2410 (N° do documento 00809-0122-2410)
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4.6.3 Unidades do display

No menu Unidades do display, vocé pode visualizar quais unidades de medicdo sdo utilizadas para as
variaveis exibidas. As unidades de medicao disponiveis estdo listadas na Tabela 4-2 na pagina 49.

Para alterar a unidade de medicdo:

1. No modo de visualizacdo, pressione <Menu> <Op¢des> <Unidades do display>:

Units for display @)
Length m
Length m/s
Flow rate m3/s
Volume m3
. ESC 2 5 ¥ =»

J

2. Use as teclas de funcdo da seta para cima e para baixo para navegar até o item de menu da variavel
desejado. No exemplo acima, a variavel Comprimento foi escolhida.

3. Pressione a tecla de funcdo =) para sequir para a lista de op¢des para a variavel selecionada.

4 N\

Length @)
O Auto
® Millimeter
O Meter
O Feet
. ESC 2 5 ¥ OK

J

4. Use as teclas de funcao da seta para cima e para baixo, para ir para a unidade de medicao desejada.
5. Pressione a tecla de funcao OK para selecionar a unidade e retornar para a Unidades do display.

Consulte Tabela 4-2 para uma lista das unidades de medicdo disponiveis.
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Tabela 4-2. Unidades de medicao disponiveis para o Rosemount 2230

Variavel

Unidades de medicao disponiveis

Automatico

O display é controlado pela configuracdo do bloco de saida
analdgica mdltipla. Consulte “Configuracao usando o AMS
Device Manager” na pagina 70.

Comprimento

As seguintes unidades estdo disponiveis para nivel e ulagem:

* Milimetro
® Metro
® Pés

* Imperial 1/16

Taxa de nivel

As seqguintes unidades estdo disponiveis para taxa de nivel:
* Metros/segundo

® Metros/hora
® Pés/segundo
® Pés/hora

Vazao

As seguintes unidades estdo disponiveis para taxa de vazdo:
® Metros cubicos/hora

® Barril/hora

® Galao americano/hora
® Galdoinglés/hora

® Litros/minuto

Volume

As seqguintes unidades estao disponiveis para volume:
® Metro clbico

* Barril

® Galdo dos EUA
* Galdoinglés
® Llitro

Temperatura

As seguintes unidades estao disponiveis para temperatura:
® Graus Celsius

® Graus Fahrenheit
* Kelvin

Pressao

As seqguintes unidades estao disponiveis para pressao:
® Bar

® Pascal

® Quilopascal
* Atmosfera
® PSI

® Barabsoluto
* Medidor bar
® PSlabsoluto
* Medidor PSI

Densidade

As seguintes unidades estdo disponiveis para densidade:
® Quilograma/m ctbico
® Quilograma/litro
® Graus API

Tensao

Milivolts
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4.6.4

4.6.5

50

Alternar tempo

O parametro Alternar tempo especifica o periodo de tempo em que cada valor ou conjunto de valores é

apresentado no display.

Para configurar o Alternar tempo:

1. No modo de visualizacdo, pressione <Menu> <Op¢des> <Alternar tempo>:

Set Toggle Time

©)

Toggle Time, s

3

ESC 1 ¥

S

OK

2. Use as teclas de fungdo da seta para cima e para baixo para aumentar ou diminuir o pardmetro

Alternar tempo.

3. Pressione a tecla de fun¢do OK para selecionar o valor desejado e retornar ao modo de visualizagao.

Idioma

Para configurar o idioma do display:

1. Use as teclas de funcdo da seta para cima e para baixo e navegue até a opc¢ao de idioma preferido:

Select Language

Default
English
Spanish
French
ESC 2 ) ¥

OK

2. Pressione a tecla de fungao OK para selecionar o idioma e retornar ao modo de visualizagao.
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4.7

O menu de Servico

No menu de servico, estao disponiveis os sequintes itens:

m Status

m Visualizacdo da transferéncia de custodia(!)

m Teste LCD

= Contraste LCD

m Reiniciar

= Configuracdo de fabrica(’)
= Sobre

Para escolher um item do menu de servico:

1. No modo de visualizacdo, pressione o botao Menu para abrir o menu principal:

Main Menu 9)
Select View
Options »
Service P
. ESC 4+ 4 =»

J

2. Use asteclas de funcdo 4 e § paranavegar pela opgao de Servigo.

3. Pressione a tecla programavel wp .

Ve

Service Menu

6\

Status...

Custody Transfer View
LCD Test

LCD Contrast...

ESC 1 ¥

S

4. Use as teclas de fungao da seta para cima e para baixo para navegar até o item de menu desejado.

5. Pressione a tecla de funcdo =) para continuar no menu selecionado.

Ndo disponivel no sistema Foundation fieldbus
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4.7.1

4.7.2

52

Status

A tela de Status mostrara o status atual do Rosemount 2230. Varias mensagens de erro e adverténcias
podem ser mostradas em caso de falhas no software ou no hardware. Consulte a “Solucao de
problemas” na pagina 88 para obter mais informacoes.

Para visualizar as informacdes de status atuais:

1. No modo de visualizacdo, pressione Menu>Servico>Status:

Status... )

Network: OK
Hardware: GOOD
Write Protect: Off
Internal Temp: 25.3 °C
. ESC 4+ 4

J

2. Aperte <Esc> para voltar ao menu de Servico.

Consulte “Informacdes do status” na pagina 82 para informacgdes sobre as varias mensagens de status.

Visualizacao da transferéncia de custodia

A visualizacdo da transferéncia de custédia apresenta o nivel e temperatura do liquido de cada tanque.
Para abrir a visualizacdo da transferéncia de custodia:

1. No modo de visualizacdo, pressione Menu>Servico>Transferéncia de custddia:

Tank 9 )

Level
8161.0 mm
Liquid temperature

26.86 °C
_ ESC Pause ¥

J

2. Pressione a tecla de fungdo <Esc> para retornar ao modo de visualizacao.
3. Pressione a tecla de fungdo <Pause> para pausar a alternancia do display.

4. Pressione a tecla de fungdo seta para baixo § para exibir o préximo tanque.
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4.7.3 Teste LCD

No teste LCD, dois padrdes verificados serdao mostrados, testando toda a area do display.
Para abrir a visualizacao do Teste LCD:

1. No modo de visualizacdo, pressione Menu>Servico>Teste LCD:

2. Apos a conclusdo do teste, o display retornara ao modo de visualizagcao normal.

4.7.4 Contraste LCD

Para ajustar o contraste do LCD:

1. No modo de visualizacdo, pressione Menu>Servico>Contraste LCD:

Adjust LCD Contrast (@
Contrast Adjustment

2

ESC 1 ¥ OK

AN J/

2. Use as teclas de funcdo da seta para cima e para baixo para aumentar ou diminuir o contraste LCD.
3. Pressione a tecla de fun¢do OK para selecionar o valor desejado e retornar ao modo de visualizagao.

Caso o contraste seja muito baixo que o LCD ndo possa ser lido adequadamente, sera possivel ajusta-lo
pressionando os botdes apropriados:
m para aumentar o contraste do LCD, pressione os dois botdes na parte direita, simultaneamente.

m Para diminuir o contraste, pressione os dois botoes na parte esquerda.
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4.7.5 RESTART

Para reiniciar o Rosemount 2230:

1. No modo de visualizacdo, pressione Menu > Servico:

Ve

Service Menu @\
Custody Transfer View
LCD Test
LCD Contrast...
Restart
. ESC 2 4 =

J

2. Selecione a opcao Reiniciar e pressione a tecla de funcdo = .

A opcdo Reiniciar executara os testes de partida do software e do hardware. Em um sistema de
medicdo de tanques Rosemount, ele ligard o Rosemount 2230 ao hub do tanque Rosemount 2410.

4.7.6 Configuracao de fabrica

Para restaurar as configuragoes de fabrica do Rosemount 2230:

1. No modo de visualizacdo, pressione Menu > Servico:

Service Menu )
LCD Test
LCD Contrast...
Restart
Factory Settings...
ESC 2 5 ¥ =»

2. Selecione a op¢do Configuracdes de fabrica e pressione a tecla de funcdo =p .

Factory Settings... ©

Reset to factory settings
overwrites configuration
parameters. Are you sure?
Press Esc to cancel.

. ESC 2 ¥ -»

J

3. Pressione a tecla de fun¢do OK para restaurar as configuragdes de fabrica do Rosemount 2230, ou
pressione a tecla de funcdo Esc para cancelar.

4. Todas as configuragdes do usuario serao perdidas quando o Rosemount 2230 for restaurado as
configuragoes de fabrica.
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4.7.7 Sobre

Para visualizar as informacdes Sobre:
1. No modo de visualizacdo, pressione Menu>Servico.

2. Selecione a opc¢do Sobre e pressione a tecla de funcdo = .

About...

S

S

Software Version: 1.B1
Device Id.: 123456789

ESC

J

3. Aopcdo Sobre mostrara a versao atual do software e o nimero de série Rosemount 2230.

4. Pressione a tecla de fun¢ao <Esc> para voltar para o menu de servico.
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Visao geral do FounbATioN™ Fieldbus

Esta secao fornece uma visao geral breve da operacdo do bloco do FOUNDATION Fieldbus com o display
grafico de campo Rosemount 2230.

Para informacGes detalhadas sobre a tecnologia FOUNDATION Fieldbus e os blocos de fun¢ao usados na
série Rosemount 2230, consulte o Anexo C: InformagGes sobre o bloco do FOUNDATION™ Fieldbus e o Manual
do bloco FOUNDATION Fieldbus (n° do documento n® 00809-0122-4783).

Blocos da operacao

Os blocos de funcao, dentro do dispositivo fieldbus, executam varias funcoes necessarias para o
controle do processo, tais como fung¢Ges de entrada analdgicas (Al), bem como as fungoes derivativas
proporcional-integral (PID) e as func6es de saida analdgicas mdltiplas (MAO). Os blocos de fun¢ao
padrdo fornecem uma estrutura comum para definir os parametros de entrada, saida e controle do bloco
de funcao, eventos, alarmes e modos, e combinando-os em um processo que possa ser implementado
dentro de um Unico dispositivo ou na rede fieldbus. Isso simplifica a identificacdo das caracteristicas que
sao comuns aos blocos de funcao.

Além dos blocos de fungao, os dispositivos fieldbus contém outros tipos de blocos para dar suporte aos
blocos de funcao; o bloco de recursos e o bloco transdutor.

Os blocos de recursos contém as caracteristicas especificas do hardware associadas a um dispositivo; eles
ndo possuem parametros de entrada ou saida. O algoritmo dentro de um bloco de recursos monitora e
controla a operacao geral do hardware do dispositivo fisico. Existe apenas um bloco de recursos
definidos para um dispositivo.

Os blocos do transdutor conectam os blocos de fun¢do as funcdes de entrada/saida local. Eles fazem a
leitura do hardware do sensor e gravam no hardware executor (atuador).

Bloco de recursos

O bloco de recursos contém informacoes de diagnéstico, hardware, eletrénicas e tratamento de modo.
Nao ha entradas ou saidas que possam ser vinculadas ao bloco de recursos.

Bloco transdutor principal (TB1100)

O bloco transdutor principal contém parametros para a configuracdo do display grafico de campo
Rosemount 2230. Ele contém informacodes do dispositivo, incluindo diagnésticos e a capacidade para
configurar, definir padrdes de fabrica e reiniciar o display 2230.

Bloco do transdutor de registro (TB1200)

O bloco transdutor de registro permite que um engenheiro de servico acesse todos os registros da base
de dados no dispositivo.

Bloco da saida analégica maultipla

Um bloco de saida analdgica multipla (MAO) aceita valores de saida dos dispositivos de campo e os
atribui aos canais I/O especificados, para torna-los disponiveis para o display.

Bloco transdutor do display (TB1300)

O bloco transdutor do display inclui pardmetros para a configuracao do display grafico de campo
Rosemount 2230, para uso com um sistema Foundation Fieldbus. Ele lida com o mapeamento de
entradas do bloco MAOQ para varias saidas do dispositivo de campo.
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4.9
4.9.1

4.9.2

4.9.3

Recursos do dispositivo

Programador ativo de links

O Rosemount 2230 pode ser designado para atuar como um Agendador de link ativo (LAS) de reserva,
caso o LAS esteja desconectado do segmento. Como um LAS de reserva, o Rosemount 2230 assumird o
gerenciamento das comunicacgoes até o host ser restaurado.

O sistema host pode proporcionar uma ferramenta de configuragcdo desenvolvida especificamente para
designar um determinado dispositivo como LAS de reserva. Caso contrario, ele pode ser configurado
manualmente.

Endereco do dispositivo

Os dispositivos Foundation fieldbus usam enderecos divididos em quatro subintervalos, como mostrado
na Tabela 4-3.

Tabela 4-3. Intervalos de enderecos para os dispositivos do FOUNDATION fieldbus

Faixa do endereco Faixa do endereco Alocacio
(decimal) (hexadecimal) ¢
0a1l5 00aOF Reservado.

Dispositivos permanentes.

Afaixa do endereco 16 - 247 é subdividida em

16 até 247 10 até F7 enderecos que possuem capacidade LAS
extremidaae inferior) e capacidade nao LAS

extremidade superior).

248 a 251 F8aFB Dispositivos novos ou descomissionados

Dispositivos tempordrios (“visitantes”). Exemplo:

252 a 255 FCaFF Comunicador de campo 375/475.

O dispositivo programador ativo de links (dispositivo LAS) sonda uma lista de enderecos para permitir
que os dispositivos aparecam online durante a operacao normal. O LAS pode “saltar” a sondagem de
certos enderecos no intervalo para acelerar o tempo de deteccdo de novos dispositivos no barramento.

Recursos

Rela¢coes de comunicacao virtual (VCRs)

Tabela 4-4. VCRs

Item Ndmero de VCRs
Ndmero maximo de VCRs 38
Nimero de VCRs do cliente e do servidor 20
Numero de VCRs editor 20
Numero de VCR assinantes 32
Namero de VCRs da fonte 2
Nuimero de VCRs da carga da corrente 0
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4.10 Informacoes gerais sobre blocos

4.10.1 Modos

Alteracao de modos

Para alterar o modo operacional, defina MODE_BLK.TARGET para o modo desejado. Depois de um breve
intervalo de tempo, o pardmetro MODE_BLOCK.ACTUAL devera refletir a alteracdo de modo se o bloco
estiver funcionando corretamente.

Modos permitidos

E possivel impedir que sejam feitas alteracdes ndo autorizadas no modo operacional de um bloco. Para
tanto, configure MODE_BLOCK.PERMITTED para permitir somente os modos operacionais desejados.
Recomenda-se selecionar sempre 0 OOS como um dos modos permitidos.

Tipos de modos

Para os procedimentos descritos neste manual, serd util entender:
0s seqguintes modos:

AUTO

As funcoes realizadas pelo bloco serdao executadas. Se o bloco produzir saidas, estas continuardo sendo
atualizadas. Este é, via de regra, o modo de operagdo normal.

0O0S (fora de servico)

As funcoes realizadas pelo bloco ndo serdao executadas. Se o bloco produzir quaisquer saidas, estas nao
serdo tipicamente atualizadas e o status de quaisquer valores transmitidos a blocos a jusante serad “BAD”
(Ruim). Para fazer altera¢oes na configura¢do do bloco, mude o modo do bloco para OOS. Quando as
alteracdes tiverem sido concluidas, altere novamente o modo para AUTO.

MAN

Neste modo, as varidveis que deixam o bloco podem ser definidas manualmente para fins de teste ou
cancelamento.

Observacao
Quando um bloco a montante é definido como OOS, isso afeta o status de saida de todos os blocos a
jusante. A figura abaixo descreve a hierarquia dos blocos:

Bloco de Bloco Outros blocos de
recursos P> transdutor P> funcoes
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4.10.2

4.11

4.11.1

Configuracao de fabrica
A seguinte configuracao fixa de blocos de funcao é fornecida:

Tabela 4-5. Blocos de funcao disponiveis para o Rosemount 2230

Bloco de fungoes indice Tag padrao Disponivel
Saida analdgica multipla 1400 MAO_1400 Permanente
Saida analégica multipla 1500 MAO_1500 Permanente
Saida analégica multipla 1600 MAO_1600 Permanente
Saida analégica multipla 1700 MAO_1700 Permanente

Blocos de saida analogica maltipla

Para mostrar os dados de entrada dos blocos MAO no display, o Rosemount 2230 precisa ser configurado
usando os parametros FOUNDATION fieldbus que est3o disponiveis no bloco transdutor do display
(consulte “Bloco transdutor do display” na pagina 133).

Configure os blocos MAO

Um bloco MAO é usado para receber dados de medicdo dos dispositivos tais como o medidor de nivel
por radar Rosemount 5900S. O Rosemount 2230 é fornecido com quatro blocos MAO pré-configurados,
de acordo com a Tabela 4-5 na pagina 59. Cada bloco MAO possui oito entradas.

Observe que o valor do pardmetro do CANAL deve serigual a 1 (automatico) para providenciar a saida de
dados do bloco MAO.

Um exemplo de uma configuracao com um Rosemount 2230 recebendo dados de um Rosemount 59005
e de um Rosemount 2240S é mostrado na Figura 4-11 na pagina 60.
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4.11.2

Exemplo de aplicacao

A Figura 4-11 mostra um display grafico de campo Rosemount 2230 configurado para receber dados
de medicdo de nivel e de temperatura dos dispositivos, como o medidor de nivel por radar
Rosemount 5900S e o transmissor de temperatura Rosemount 2240S.

Figura4-11. Exemplo de uma configuracao do bloco de funcdao do Rosemount 2230 usando o DeltaV™ Control

Studio Online
FFAI
SO0OLEY TK1
ouT
ROSEMOUNT-5200-TK1 FFMAD
FFAD FFAI DISPLAYL_MAOL
22ADANGLEV _TKL 2240ANG_TKL — N
CAS_IN OUT ———| N 2
—%| IN 3
ROSEMOUNT-22405 /FFAD_RMTT ROSEMOUNT-224068/FFAI_RMT2 IN 4
FFAI 5
IN_5
2ZADWATLEY TK1 N6
ouT N7
ROSEMOUNT-22405 /FRAI_RMT1 IN_8
ROSEMOUNT-2230 /FFMADL
FEMAI FFMAD
TEMP_TK1 DISPLAY1_MAD2

ouT_1 p——————=_mp{ IN_1

OUT_2 | |M_2

ouT_3 p—e M 3

OUT 4 | N 4

QOUT 5 | [N _5

QOUT_g p—pe| |N_&

OuUT_7 IN_7

OUT 8 IN_&

ROSEMOUMNT-22405 fFFMAIL ROSEMOUNT-2230 /FFMAD2
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No exemplo acima (Figura 4-11), um display grafico de campo Rosemount 2230 recebe os dados de
dois dispositivos de campo instalados no Tanque 1; um transmissor de temperatura multientrada
Rosemount 2240S e um medidor de nivel por radar Rosemount 59005.

O nivel do produto é resultado do Rosemount 59008, através de um bloco de entrada analdgica ao bloco
de saida analégica maltipla 1(FFMAO1) no display Rosemount 2230, assim como um bloco de saida
analégica (FFAO_RMT7) no transmissor de temperatura Rosemount 2240S, para calculos da
temperatura média do produto.

O nivel de dgua e a temperatura média do produto é resultado do Rosemount 2240S através de blocos de
entrada analégica ao bloco de saida analégica maltipla 1 (FFMAO1) no display Rosemount 2230.

A temperatura de seis elementos é resultado do Rosemount 2240S através de um bloco de entrada
analogica (FFMAIT) ao bloco de saida analégica maltipla 2 (FFMAO2) no display Rosemount 2230.

O display Rosemount 2230 pode ser configurado para produzir dados de medi¢cdo usando o AMS Device
Manager, como descrito em “Configuracdo usando o AMS Device Manager” na pagina 70.
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Figura 4-12. Exemplo de configuracdao do bloco MAO usando o AMS Device Manager

r o
# | Multiple Analog Output Block 1 D S|
Input 1-3 Mapping | Input 46 Mapping | Input 7-8 Mapping
Input 1
Display Element 1 Value Display Element 1 Status Input Value Uit
13874220 Good_NonCascade::NanSpecific:NotL m -
Tank Number Bar Graph Minimum Value Inthe bar graph, the Bar Graph Minimum
|Tank 1 j 0.00000D Value will be set to 0%, and the Bar Graph
Masdmum Value will be set to 100%.
Tank Parsmeter Bar Graph Maximum Value
[Level | 0.000000
Input 2
Display Element 2 Value Display Element 2 Status Input Value Uit |
[ 45156303 |Good_NonCascade::NonSpecific:NotL_- | JdeaC =
Tank Number Bar Graph Minimum Value |
[Tank 1 | 0000000
Tank Parsmeter Bar Graph Maximum Value
|Liquid temperature ] 0.00000D |
Input 3
Display Element 3 Value Display Element 3 Status Input Value Uit |
[ 0.986311 |Bad:-NonSpscfic: NotLimitsd = | m =
Tank Number Bar Graph Minimum Value |
[Tank 1 | 0000000
Tank Parsmeter Bar Graph Maximum Value
[Free water level | 0.000000
Send Close Print

No software de estratégia de controle, como o
Control Studio, os blocos de funcdes estao
conectados as varias variaveis de processo do
tanque. No AMS Device Manager, a
Configuracdo guiada fornece um acesso facil as
configuragdes dos blocos de fungdes que estao
disponiveis no Rosemount 2230.

O diagrama do Control Studio na Figura 4-11
mostra quais varidveis do tanque estdo
conectadas aos blocos da saida analdgica
multipla, neste exemplo. O Bloco MAO 1 e 2
sdo configurados usando o AMS Device
Manager, como mostrado neste exemplo.

O Bloco MAO 1 é configurado para nivel,
temperatura do liquido e nivel livre de agua.

u
Input 1-3 Mapping | Input 46 Mapping | Input 7-8 Mapping
nput 1
Display Blement § Value Display Element 9 Status Inpul Value Unit
TR0 Good_NonCascade: NonSpecific:NotL [eeac -l
Tank Number Bar Graph linimum Value In the bar graph, the Bar Graph Minimum
raric 1 I At Vsl will bes set to 0% and the Bar Graph
Tk Pard . Multiple Anslog Output Block 2
[Temperat | input 1-3 Mapping Input 4 Mapping | Input 7-8 Mapping
e Input 4
Display & Display Element 12 Value Display Elemert 12 Status Input Value Unit
151551 [Good_MonCascade - HonSpecfic:Notl dea C -
TTE‘"kkNT“" Tank Number Bar Graph Minimum Valus
=" [Tark 1 | 0.000000
,TTE‘;L‘% Tank Parameter Bar Graph Maximum Valus
P [Temperature 4 | 0.000000
[reris Input 5
,D‘s"'iaq Display Blsment 13 Valus Display Blsment 13 Status Input Vilue Uit
[ 45480389 |Good_NonCascade :NonSpecific:Netl_- | |des C =1
,T;‘m‘% Tark Number Bar Graph Minimum Valus
=" [Tark 1 | 0.000000
,TTE‘;L‘% Tank Parameter Bar Graph Maximum Valus
P [Temperature 5 | 0.000000
Input 6
Display Blsment 14 Valus Display Blsment 14 Status Input Vilue Uit
[ 44077816 |Good_NonCascade :NonSpecific:Netl_- | |des C =1
Tark Number Bar Graph Mirimum Vius
_ [Tank 1 =] 0.000000
Tark Parametsr Bar Graph Maximum Valus
[Temperature & =] 0.000000
Send Closs Print

O Bloco MAO 2 é configurado para entradas da
temperatura1a6.

Consulte a “Configuracdo usando o AMS
Device Manager” na pagina 70 para mais
informacoes sobre como usar o AMS Device
Manager.
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4.12
4.12.1

62

Bloco de recursos
FEATURES e FEATURES _SEL

O parametro FEATURES é somente leitura e define quais caracteristicas sao permitidas para o
Rosemount 2230. A lista a seguir apresenta os FEATURES compativeis com o Rosemount 2230.

FEATURES_SEL é usado para acionar os recursos compativeis encontrados no parametro FEATURES.
A configuracdo padrao do Rosemount 2230 é HARD W LOCK. Escolha um ou mais dos recursos
suportados, se houver.

UNICODE

Todas as variaveis de sequéncia configuraveis no Rosemount 2230, exceto nomes de etiquetas, sao
sequéncias de oito caracteres. Tanto o codigo ASCll como o Unicode podem ser usados. Se o dispositivo
de configuragdo estiver gerando sequéncias de oito caracteres em Unicode, vocé devera definir o bit de
opcao do Unicode.

RELATORIOS

O Rosemount 2230 permite relatérios de alerta. O bit da op¢ao Reports (Relatérios) deve ser definido na
sequéncia de bits de recursos para que este recurso possa ser usado. Entdo, o transmissor gerara alertas
ativamente. Se nao for configurado, o host devera fazer a sondagem de alertas.

ALARME MULTI-BIT

O Rosemount 2230 suporta alarmes Multi-bit. Com a op¢ao multi-bit ativada, cada condi¢do pode enviar
uma mensagem quando ela ocorre e quando ela é anulada, para que nao haja ocultamento de condicoes
ativas.

SOFT W LOCK e HARD W LOCK

As entradas das funcoes de seguranca e bloqueio de gravacdo incluem o interruptor de seguranca de
hardware, os bits de bloqueio de gravacao de hardware e software do parametro FEATURE_SEL e o
parametro WRITE_LOCK.

O parametro WRITE_LOCK impede a modificacdo dos parametros no dispositivo, exceto para limpar o
parametro WRITE_LOCK. Durante esse tempo, o bloco funcionara normalmente, atualizando entradas e
saidas e executando algoritmos. Quando a condicdo WRITE_LOCK é limpa, um alerta WRITE_ALM é
gerado, com uma prioridade que corresponde ao parametro WRITE_PRI.

O parametro FEATURE_SEL permite que o usuario selecione um bloqueio de gravacao de hardware ou
software ou nenhum bloqueio de gravacao. Para ativar a funcdo de seguranca de hardware, ative o bit
HARDW_LOCK no pardametro FEATURE_SEL. Quando esse bit é ativado, o parametro WRITE_LOCK se
torna somente de leitura e reflete o estado do interruptor de hardware.

Para ativar o bloqueio de gravacao de software, o bit SOFTW_LOCK deve ser definido no parametro
FEATURE_SEL. Quando esse bit é configurado, o parametro WRITE_LOCK pode ser definido como
“Bloqueado” ou “Ndo bloqueado”. Uma vez que o pardametro WRITE_LOCK é definido como
“Bloqueado” pelo software, todas as gravacoes solicitadas pelo usuario sdo rejeitadas.

A Tabela 4-6 na pagina 63 exibe todas as configuracoes possiveis do parametro WRITE_LOCK.
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Tabela 4-6. Possivel configuracao de um parametro WRITE_LOCK.

Bit FEATURE_SEL | Bit FEATURE_SEL | INTERRUPTOR DE WRITE LOCK WRITE_LOCK Acesso de gravagao
HARDW_LOCK HARDW_LOCK | SEGURANCA = Leitura/gravacao | aos blocos
0 (desl.) 0 (desl.) ND 1 (desbloqueado) | Somente leitura | Todos
0 (desl.) 1 (lig.) ND 1 (desbloqueado) | Leitura/gravacdao | Todos
: : = | Somente blocos

0 (desl.) 1 (lig.) ND 2 (bloqueado) Leitura/gravacao de funcaes
0 (desl.) 1 (lig.) ND 2 (bloqueado) Leitura/gravacao | Nenhuma
1 (lig.) 0 (desl.)™ 0 (desbloqueado) | 1 (desbloqueado) | Somente leitura | Todos

. : Somente blocos
1 (lig.) 0 (desl.) 1 (bloqueado) 2 (bloqueado) Somente leitura de funcaes
1 (lig.) 0 (desl.) 1 (bloqueado) 2 (bloqueado) Somente leitura | Nenhuma

1. Osbits de selecdo de bloqueio de gravagdo de hardware e software sdo mutuamente exclusivos e a sele¢do de hardware tem a maior
prioridade. Quando o bit HARDW_LOCK é definido como 1 (lig.), o bit SOFTW_LOCK é definido automaticamente como 0 (desl.) e passa a
ser somente de leitura.

4.12.2

MAX_NOTIFY

O valor do parametro MAX_NOTIFY é o nimero maximo de relatérios de alerta que o recurso pode
enviar sem obter uma confirmacao, correspondendo ao espaco de armazenamento disponivel para
mensagens de alerta. O nimero pode ser definido como um valor menor, para controlar o flooding de

alertas, ajustando-se o valor do pardmetro LIM_NOTIFY. Se LIM_NOTIFY for definido como zero, nenhum
alerta sera comunicado.
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64

Alertas do diagnéstico de campo

O bloco de recursos atua como coordenador dos alertas do Diagnéstico de campo. Existem quatro
parametros de alarme (FD_FAIL_ALM, FD_OFFSPEC_ALM, FD_MAINT_ALM, and FD_CHECK_ALM) os
quais possuem informacdes com relagdo a alguns dos erros do dispositivo que sao detectados pelo
software do transmissor.

Existe um parametro FD_RECOMMEN_ACT que é usado para exibir o texto da acao recomendada para o
alarme de prioridade mais alta. FD_FAIL_ALM possui a prioridade mais elevada, sequido de
FD_OFFSPEC_ALM, FD_MAINT_ALM e FD_CHECK_ALM, que possui a prioridade mais baixa.

Alertas de Falha

Um alerta de Falha indica uma condicdo dentro de um dispositivo que tornara o dispositivo ou parte do
mesmo nao operacional. E uma implicacao que o dispositivo necessita de reparos e deve ser consertado
imediatamente. Existem cinco parametros associados a FD_FAIL_ALM especificamente, descritos abaixo.

FD_FAIL_MAP

Este pardmetro mapeia as condicdes a serem detectadas como ativas para esta categoria de alarme.
Assim, a mesma condicdo pode estar ativa em todas, em algumas ou em nenhuma das quatro categorias
de alarme. Este parametro contém uma lista das condicoes no dispositivo que tornam o dispositivo ndo
operacional, que acionarao o envio de um alerta. Esta é uma lista das falhas, com a prioridade mais

elevada em primeiro. Esta prioridade ndo é a mesma do pardmetro FD_FAIL_PRI descrito abaixo. Ele tem
codigo fixo dentro do dispositivo e ndo é configuravel pelo usudrio.

Falha eletronica — Placa I/O FF
Falhas de comunicacao interna
Falha eletronica - Placa principal
Falha na memoéria - Placa /O FF

Erro do banco de dados

© vk W N =

Falha no software

FD_FAIL_MASK

Este pardametro ird mascarar quaisquer condicdes de falha listadas em FD_FAIL_MAP. Um “bit on”
significa que a condicao para o alarme é ocultada e é transmitida para o host através do parametro de
alarme.

FD_FAIL_PRI

Designa a prioridade de alarme do FD_FAIL_ALM, consulte a “Prioridade dos alarmes” na pagina 68.
O padrao é 0 e os valores recomendados ficam entre 8 e 15.

FD_FAIL_ACTIVE

Este pardametro exibe quais condicoOes estdo ativas.

FD_FAIL_ALM

Alarme indicando uma condi¢do em um dispositivo que impede seu funcionamento.
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Alertas fora da especificacao

Um alerta Fora da especificacdo indica que o dispositivo opera fora do intervalo de medicao especificado.
Se a condicao forignorada, o dispositivo terminara falhando. Existem cinco parametros referentes ao
FD_OFFSPEC_ALM descritos abaixo.

FD_OFFSPEC_MAP

O pardametro FD_OFFSPEC_MAP contém uma lista de condi¢Ges que indicam que o dispositivo ou parte
dele opera fora da especificacdo. Esta é uma lista das falhas, com a prioridade mais elevada em primeiro.
Esta prioridade ndo é a mesma do parametro FD_OFFSPEC_PRI descrito abaixo. Ele tem cédigo fixo dentro
do dispositivo e ndo é configuravel pelo usuario.

Segue uma lista das condi¢oes:

1. Coédigo do modelo invalido

2. Temperatura interna fora do limite

3. Modo de estado de falha MAO ativado
FD_OFFSPEC_MASK

O parametro FD_OFFSPEC_MASK ira mascarar quaisquer condi¢des de falha listadas em
FD_OFFSPEC_MAP. Um “bit on” significa que a condi¢ao para o alarme é ocultada e é transmitida para o
host através do parametro de alarme.

FD_OFFSPEC_PRI

Este parametro designa a prioridade de alarme do FD_OFFSPEC_ALM, consulte a “Prioridade dos
alarmes” na pagina 68. O padrdo é 0 e os valores recomendados siode 3 a 7.

FD_OFFSPEC_ACTIVE

O parametro FD_OFFSPEC_ACTIVE exibe quais condi¢des sao detectadas como ativas.
FD_OFFSPEC_ALM

Um alarme que indica que o dispositivo opera fora do intervalo de medicao especificado. Se a condicdo
forignorada, o dispositivo terminara falhando.
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Alertas de manutencao necessaria

Um alarme de manutengdo necessdria indica que o dispositivo ou parte do mesmo necessitara de
manutencao logo. Se a condicao forignorada, o dispositivo terminara falhando. Existem cinco
parametros associados ao FD_MAINT_ALM especificamente, descritos abaixo.

FD_MAINT_MAP

O parametro FD_MAINT_MAP contém uma lista de condi¢Ges indicando que o dispositivo ou parte dele
necessitara de manutencao logo. A prioridade ndo é a mesma do pardametro MAINT_PRI descrito abaixo.
Ele tem codigo fixo dentro do dispositivo e ndo é configuravel pelo usuario.

Observe que os alarmes de manutencao nao sdo ativos por padrao, no Rosemount 2230.

FD_MAINT_MASK

O pardametro FD_MAINT_MASK ird mascarar quaisquer condicoes de falha listadas em FD_MAINT_MAP.
Um “bit on” significa que a condicdo para o alarme é ocultada e é transmitida para o host através do
parametro de alarme.

FD_MAINT_PRI

O FD_MAINT_PRI designa a prioridade de alarmes de FD_MAINT_ALM, consulte “Prioridade dos
alarmes” na pagina 68. O padrdo é 0 e os valores recomendados siode 3 a 7.

FD_MAINT_ACTIVE

O parametro FD_MAINT_ACTIVE exibe quais condicoes estdo ativas.
FD_MAINT_ALM

Um alarme que indica que o dispositivo precisa de manutenc¢ao assim que possivel. Se a condi¢ao for
ignorada, o dispositivo terminara falhando.
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4.12.4

Alertas de verificacao da funcao

Um alerta de Verificagdo da fungdo indica que o dispositivo é temporariamente invalido, devido a algumas

atividades como, por exemplo, a manutencdo do dispositivo.

Existem cinco parametros associados ao FD_CHECK_ALM especificamente, descritos abaixo.

FD_CHECK_MAP

O pardametro FD_CHECK_MAP contém uma lista de condic6es informativas que ndo tém impacto direto

nas funcoes primarias do dispositivo. Segue uma lista das condicoes:
1. Verificacao da funcao

FD_CHECK_MASK

O pardametro FD_CHECK_MASK ira mascarar quaisquer condicoes de falha listadas em FD_CHECK_MAP.

Um “bit on” significa que a condicdo para o alarme é ocultada e é transmitida para o host através do
parametro de alarme.

FD_CHECK_PRI

O FD_CHECK_PRI designa a prioridade de alarmes de FD_CHECK_ALM, consulte “Prioridade dos
alarmes” na pagina 68. O padrdo é 0 e os valores recomendados sdo de 1 ou 2.

FD_CHECK_ACTIVE
O parametro FD_CHECK_ACTIVE exibe quais condi¢Ges estdo ativas.

FD_CHECK_ALM

O FD_CHECK_ALM é um alarme que indica que a saida do dispositivo é temporariamente invalida,
devido ao dispositivo em funcionamento.

Acoes recomendadas para alertas

Os pardmetros FD_RECOMMEN_ACT e RECOMMENDED_ACTION mostram sequéncias de texto que
fornecerdo um curso de acoes recomendadas a tomar com base em qual tipo e qual evento especifico
dos alertas estiver ativo (Consulte Tabela 5-11 na pagina 99).
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4.12.5 Prioridade dos alarmes

Os alarmes estdo agrupados em cinco niveis de prioridade:

Tabela 4-7. Prioridade de nivel do alarme

N¢ da prioridade Descricao da prioridade

0 A prioridade de uma condi¢do de alarme muda para 0 depois que a condi¢ao
que causou o alarme for corrigida.

1 Uma condicao de alarme com prioridade 1 é reconhecida pelo sistema, mas
ndo é informada ao operador.

2 Uma condicdo de alarme com uma prioridade 2 é informada ao operador,
mas nao requer a atencao do operador (tal como alertas de diagnéstico e de
sistema).

3-7 Condicoes de alarme de prioridade 3 a 7 sao alarmes de aviso de prioridade
crescente.

8-15 Condic6es de alarme de prioridade 8 a 15 sdo alarmes criticos de prioridade
crescente.
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4.13 475 Arvore do menu do comunicador de campo

O Rosemount 2230 pode ser configurado usando um Comunicador de campo 475. A arvore do menu

abaixo mostra as op¢oes disponiveis para a configuracdo e o servico.

Figura 4-13. Arvore do menu do comunicador de campo

@

————{>| 1 Status do dispositivo
2 Modo

3 Temperatura interna

4 Status temp interno

5 Configuragao do display

6 Informagdes sobre o
dispositivo

1 Identificagao
2 Revisdes
3 Seguranga

1 Visao geral @

2 Configurar ) 1 Configuragao guiada

3 Ferramentas de servigo 2 Configuragédo manual
3 Configuragéo de alerta

1 Configuragéo do display
2 Configuragéo manual
3 Configuragao de alerta

1 Dispositivo

2 Mapeamento do bloco MAO
3 Nome do tanque

4 Parametros personalizados
5 Unidades personalizadas

6 Visualizagdo classica

1 Placa I/O FF
2 Display grafico de campo Rosemount 2230
3 Alertas suprimidos do Rosemount 2230

L——{>| 1 Alertas

2 Variaveis

3 Manutengao
4 Simulagao

1 Nenhum alerta ativo
2 Simulagéo de alertas ativada

1 Bloco MAO 1
2 Bloco MAO 2
3 Bloco MAO 3
4 Bloco MAO 4

1 Detalhes
2 Reset/restaurar

1 Alertas
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Configuracao usando o AMS Device Manager

O display grafico de campo Rosemount 2230 suporta os métodos da DD para facilitar a configuracao do
dispositivo. A descri¢do a seguir mostra como usar a aplicacao do AMS Device Manager para configurar o
Rosemount 2230 em um sistema FOUNDATION fieldbus.

Iniciando a configuracao guiada

Antes de iniciar a configuragdo guiada, é recomendéavel configurar os blocos de saida analégica mdltipla
(MAO) e conecta-los as variaveis de processo do tanque apropriadas, usando o Control Studio ou uma

aplicacao similar.

Para configurar o Rosemount 2230 no AMS Device Manager:

1. A partir do menu Iniciar, abra a aplicacao AMS Device Manager.

2. Abra o Device Explorer e selecione o n6 de rede apropriado (no exemplo abaixo SEGOT01-110111).

I Device Explorer EIE@
|  CumentDevice  2230-DEVICE-0000005403
E,ﬁ AMS Device Manager Tag Manufacturer | Device Type | Device Rev

E@ Plant Locations -+ 2230-DEVICE-0000005403 ontt Graphical Field Display 3
@ Area @ 2240-DEVICE-0000004875 onfigure Temperature Transmitter 2
;| Calibration TﬁSQOO-DE\u‘ICE-OOOOOO?ElQ Compare Gauge 2
Device List @ROSEMOUNT-SBOI-SNB? Service Tools e Radar Level and Interface Tran... 3
E‘SE Physical Metworks ﬂ ROSEMOUMNT-5402-5M25 Level Transmitter 3

E|-- SEGOTO01-110111

iy HART Modem 1

FF HSE Met1

r'- SEGOTO01-110111 (4037)
GQ Wireless Metwork 1

Scan Device

Calibration Management

Methods

Rename
Unassign

Replace

Audit Trail

Record Manual Event
Drawings/Motes

Help

W

3
3

Visdo geral

4

I

3. Clique com o botdo direito do mouse ou clique duas vezes no icone do dispositivo desejado para abrir
a lista das op¢oes do menu.

4. Escolha a opgao Visao geral.
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Status do dispositivo

Configuragdo guiada

5. Ajanela Visdo geral mostra informacdes sobre o status atual do dispositivo; Bom ou Ruim. Ela também

da acesso a mais informacoes do dispositivo, pressionando o botao Informacgoes do dispositivo
(consulte “Informacdes do dispositivo” na pagina 109).

File Actions Help

,

&[R| ¥
o
e Gvegfw - Status
ad S Device: Mode:
m 0 —IChange
~Frimary Pupese Variabl
Internal Temperature
240 deg C
| [ Good |
--------- Configuragao
B overview  Shertcut; i
| guiada
5 |[Comtinne Device Information Guided Setup
|
¥ Service Tools
L
Send | Clese Hep |
Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

i |

6. Selecione a op¢do Configurar>Configuracao guiada, ou clique no botdo Configuracao guiada para

abrir a janela da Configuragdo guiada.

Configurar

Configuragdo e operagdo

File Actions Help
&lrl x|
Configure T Alterar mod os—|
& Confi
B4 Configure Iniil Setup
& Guided Setup
Maual Set The Iniial Setup will help you corfigure the Graphical Field Display. Display Transducer Block:
anual Setup Manual Setup has additional setup parameters.
Alert Setup
Befors executing Initial Setup, you should sssign, corfigurs and
connect the Muliple Analog Qutput function blocks to tark pracess 0
variables using control strategy software. Note: the corfiguration has Change
to b mads to MAD blocks that are connected to tank process
variables. Keep in mind which MAQ blocks have been assigned to
tank process variables and corfigurs comesponding blocks below
Set the Display Transducer Block to Out of Service to make changes
in the following sstup methods Vihen setup is complete, set the
Display Transducer Block to Automatic, @
Change
Mutiple Analog Output Block 1
Mutiple Analog Output Block 2
| Mutiple Analog Output Block 3
Mutiple Analog Output Block 4
7 Overview
[#] cConfigure Custom Parameters
¥ Service Tools Custom Units
&
Time: | Current -

Send | Ciose Hep |

|| Device last synchrenized: Device Parameters not Synchronized.

AQ‘
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7. Configure o bloco transdutor do display para o modo Fora de servico (O0S), clicando no botdo
Alterar.

8. Continue com a configuracao dos blocos de saida anal6gica mdaltipla (MAO), pressionando o botdo
apropriado; Bloco de saida analégica miltipla #.

Input 13 Mapping | Input 4-6 Mapping | Input 7-8 Mapping |
Input 1
Display Element 1 Value Display Element 1 Status Input Value Uit
[ 0.000000 |Bad:-OutCf Sarvice NotLimited = | m =
Tank Number Bar Graph Minimum Value Inthe bar graph, the Bar Graph Minimum
[Fank 1 B I 3000000 Value will be set to 0%, and the Bar Graph
Masdmum Value will be set to 100%.

Tank Parsmeter Bar Graph Maximum Value
[Level | [ 0000000

I Input 2
Display Element 2 Value Display Element 2 Status Input Value Uit

fl [ 0.000000 [Bad:-OutOf Service NotLimited = | JdeaC =
Tank Number Bar Graph Minimum Value
[Tank 1 ] [ 0.000000
Tank Parsmeter Bar Graph Maximum Value
|Liquid temperature ] [ 0.000000
Input 3
Display Element 3 Value Display Element 3 Status Input Value Uit
[ 0.000000 [Bad:-OutOf Service NotLimited = | [bar =
Tank Number Bar Graph Minimum Value
[Tank 1 ] [ 0.000000
Tank Parsmeter Bar Graph Maximum Value
[Vapor pressure ] [ 0.000000

Send Close ‘ Pint ‘

9. Ajanela do Bloco de saida analégica miltipla permite que vocé mapeie tanques e pardmetros do
tanque a partir das entradas do bloco de saida anal6gica multipla (MAO) 1 - 8, para os tanques e
parametros de tanque no bloco transdutor do Rosemount 2230. Essa configuracdo é necessaria para
disponibilizar os parametros do dispositivo de campo na saida do display. Consulte a se¢do “Blocos de
saida analdgica maltipla” na pagina 59 para mais informacdes sobre blocos MAO.

Observe que Bloco MAO 1 a Bloco MAO 4 se refere ao niumero do indice 1400 a 1700
(MAO_1400 - MAO_1700). Consulte a secao “Configuracdo de fabrica” na pagina 59 para mais
informacoes.

Para cada tanque, vocé ndo podera configurar mais de um parametro de tanque de um determinado
tipo. Isto significa que, para cada tanque, vocé podera especificar um nivel, uma temperatura liquida,
etc.

O valor minimo e maximo do gréfico de barras correspondem a 0 % e 100 %, respectivamente. Caso vocé
ndo queira que nenhum grafico de barras seja exibido, simplesmente deixe o valor minimo = 0 e o valor
maximo = 0.

Configure todas as entradas que estao sendo utilizadas para o bloco MAO.

Observe que os nomes do tanque podem ser configurados na janela de Configuragdo manual, consulte
“Configuracdo manual” na pagina 75.

Caso nao exista um parametro de tanque disponivel que corresponda a saida de um dispositivo
especifico na rede fieldbus, um pardmetro personalizado pode ser usado. Um parametro personalizado
pode ser qualquer coisa de qualquer dispositivo na rede. Parametros personalizados podem ser
configurados na janela de Parametros personalizados, como descrito abaixo.

Configuragdo e operagdo



Manual de referéncia Configuracao e operacao
00809-0122-2230, Rev CA Julho de 2017

Parametros e unidades personalizadas

1. Na janela Configuragées guiadas, clique no botao Parametros personalizados.

2. Configure todos os blocos MAQO que estdo sendo utilizados. Certifique-se de que as entradas ndo
usadas do bloco MAO nao estejam configuradas, ou seja, que ndo existam nimeros de tanque ou
parametros de tanque configurados para essas entradas.

3. Clique no botao Enviar para armazenar a configuracdo atual no banco de dados da configuracao do
dispositivo.

4. Uma vez que o mapeamento do bloco MAO for concluido, vocé podera continuar com a configuracao
de pardmetros personalizados, se necessario. Retorne para a janela de Configuracdo guiada e clique no
botiao Parametros personalizados para abrir a janela Pardmetros personalizados.

B Custom Parameters P )
Custom Parsmeters |

Long Custom Parameters Name Short Custom Parameters Name The long name for the custom parameters is
A — used in single value view. In the two and four

ng Hame on Tame values view the short name is used. The long
[oustom 1 em1 name is allowed to have up to 20 characters

and the short name is limited to four characters.
Long Name 2 Short Name 2
[Custom 2 [cm2
Long Name 3 Short Name 3 Il
[Custom 3 [cm3.
Long Name 4 Short Name 4
[Custom 4 Cmé
Long Name 5 Short Name 5
[Custom 5 [cm5.
Long Name § Short Name 6
[Custom & fcm6.
Long Name 7 Short Name 7
[Custom 7 7
Long Name & Short Name 8
[ustom 8 8
Long Name § Short Name §
[ustom 9 9
Long Name 10 Short Name 10
Fustom 10 Emi0
Close ‘ Bint ‘

5. Estajanela permite que vocé especifique nomes para varios parametros personalizados:

m O Nome longo do parametro personalizado é usado para a visualizacdo do valor Gnico e a visualizacao de
dois valores no display Rosemount 2230. Ele pode ter até 20 caracteres.

= O Nome curto do par@metro personalizado é usado para a visualizacdao de quatro valores no display
Rosemount 2230. Ele pode ter até quatro caracteres.

6. Pressione o botdo Enviar para armazenar a configuracdo atual no banco de dados de configuracao do
dispositivo.

7. Pressione o botdo Fechar para retornar a janela Configuragdo guiada.

8. Continue com a configuracdo das unidades customizadas, clicando no botdo Unidades
customizadas.
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Custom Uts |

Custom Inpu Value Ui The custom unit label wil be displayed as unit
Custom Uit 1 Custom Unit § Code s e Ok
a3
Custom Unt 2 Custom Unit 7
kuz U7
Custom Unt 3 Custom Uit 8
Euz Eus
I Custom Lint 4 Custom Uit 9
0| Foe Kus
Custom Unit 5 Custom Unit 10
I |Fus Euin

Close ‘ Brint

9. Na janela de Unidades customizadas, especifique as unidades para os varios parametros
personalizados. A etiqueta da unidade pode ser especificada da forma que vocé desejar. Nao precisa
ser uma unidade padrao, como unidades métricas ou imperiais.

10.Clique no botdo Enviar para armazenar a configuracao atual no banco de dados da configuracao do
dispositivo.

11.Se vocé desejar expandir a configuracao do dispositivo com as opgdes ndo disponiveis na janela
Configuragdo guiada, volte para a janela VisGo geral, selecione a opcdo Configuracao>Configuracao
manual e escolha a aba desejada (consulte “Configuragcao manual” na pagina 75).
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4.14.2

Configuracao manual

Se vocé desejar configurar as opc¢oes do dispositivo ndo disponiveis na janela Configuragdo guiada, por

exemplo, especificando os nomes dos tanques, vocé pode usar a op¢ao Configuracao manual.

Para abrir a configuragcao manual:

1. A partir do menu Iniciar, abra a aplicacdo AMS Device Manager.

2. Abra o Device Explorer e selecione o n6 de rede apropriado (no exemplo abaixo SEGOT01-110111).

3. Clique com o botao direito ou clique duas vezes no icone do dispositivo desejado para abrir a lista das

opcoOes do menu.

E--geg Physical Networks
E| SEGOT01-110111
iy HART Modem 1
-G FF HSE Net1
g SEGOTO1-110111 (4097)
-ty Wireless Network 1

Tl ROSEMOUNT-5402-5M25

Overview

Scan Device

Calibration Management

Methods

Rename
Unassign

Replace

Audit Trail

Record Manual Event
Drawings/Motes

Help

Level Transmitter

4

I

:EEI Device Explorer EI@
|  CurrentDevice  2230-DEVICE-0000005403
E,ﬁ AMS Device Manager Tag | Manufacturer | Device Type | Device Rev
= @ Plant Locations --32230-DEVICE-0000005403 oot Graphical Field Display 3
7.7 Area @ 2240-DEVICE-0000004875 onfigure | Temperature Transmitter 2
Calibration TﬁSQOO-DE\u‘ICE-OOOOOO?ElQ Compare Gauge 2
Device List @ROSEMOUNT-SBOI-SNB? Service Tools e Radar Level and Interface Tran... 3

w

4. Selecione a opcdo Configurar.
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5. Selecione a op¢ao Configurar>Configuracao manual.

File Actions Help
R x|
Configure Device | Mutiple Analog Output Block Mapping | Tank Name | Custom Parameters | Custom Unit | Classic View
=4 Cu"é'g_';': st Intemal Temperature Unit Display View —————————— Made:
sided Setup
. ~ [deg C - _
Configuragcao manual & Manual Setup foeo =l ok ew AR
Alert Setup r~Display Unts —————————————————— e Eo) Change
Temperature Display Toggle Time
deg C =1 [ 3 sec
I [T Wiite Protected
Length Display Language
m = | Defautt 5|
I I Wiite Protect Device
Walume
m3 =
Device Information
Level Rate
m/h =
Flow Rate
m3/h -
Pressure
barG .

Den
ka/m3 -

The display units are the units that are shown

. onthe display. and they can be diferent from
4 Overview the Urits set in the Mutiple Analog Output

X — Block corfiguration. If Defaul is selected the
Conflg urar Configure display will show the unit corfigured for the

input in the display transducer block:
¥ Service Tools

Time: [Cunent =l Send | Cose | Hep

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized. |

N

6. Configure o dispositivo para o modo Fora de servico (O0S), clicando no bot3o Alterar.

7. Selecione a aba desejada (Dispositivo, Mapeamento do bloco de saida analégica mdltipla, Nome do
tanque, etc.) e configure o dispositivo.

8. Aaba Dispositivo permite que vocé configure as unidades do display, a visualizacao do display e o

idioma. Ele também fornece a opcdo de protecao contra gravacao do Rosemount 2230 (consulte
“Protecao contra gravacao” na pagina 107).

9. Além da aba Dispositivo, existem varias abas que permitem que vocé acesse as opcoes como o
mapeamento dos pardmetros de bloco, a configuraciao de pardmetros e unidades customizadas,
assim como a especificacdo do nome do tanque, como mostrado abaixo.

4T 2230-DEVICE-0000005403 [Rosemount 2230 Graphical Field Display Rev. 3] [
File Actions Help
=T E” Alterar modos
Configure Device | Muliple Analog Output Block Mapping  Tank Name | Custom Parameters | Custom Uit | Classic View | %
i3 Confi
=& e set  User Defined Tark Name
T Setui Name Tark 1 Name Tark § —
Y 713
Alert Setup = = < Change
Name Tark 2 Nams Tark 7
[Tark 2 [Tank 7 The tank name wil be displayed as the name
Name Tank 3 Name Tark 8 i ELsr DRt by
[Tark 3 [fark B
Name Tank 4 Name Tank 9
sk 4 [Tark 3
Name Tank 5 Name Tank 10
k5 [Tark 1D

10.Quando a configuracao for concluida, clique no botdo Enviar para armazenar a configuragdo atual no
banco de dados do dispositivo.

11.Pressione o botdo Alterar para configurar o dispositivo de volta para o modo de operacio
(automatico).
12.Pressione o botdo Fechar para fechar a janela.
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Visualizacao classica

A Visualizagdo cldssica da a vocé acesso aos diferentes blocos do FOUNDATION fieldbus. Tanto o Modo de
resumo do bloco quanto a Redefinicao de fabrica estdo disponiveis nesta janela.

%3 2230-DEVICE-0000005403 [Rosemount 2230 Graphical Field Display _ [EE

File Actions Help

S| M|

B4 Configure
Guided Setup
= Manual Setup Resourcs Block

Al Block Parameters Block Mode Summary ‘

Alert Setup

Factory Reset - Devics Corfiguration ‘

Main Transducer Block

Display Transducer Block ‘

Register Transducer Block

7 Overview

Configure

¥ Service Tools

Time: | Current - Send Close Help

Device last synchrenized: Device Parameters net Synchronized.

O bloco de recursos contém informacgdes de diagnostico, hardware, eletrdnicas e tratamento de modo.
Nao ha entradas ou saidas que possam ser vinculadas ao bloco de recursos.

O bloco transdutor principal contém pardmetros para a configuracao do display grafico de campo
Rosemount 2230. Ele contém informacoes do dispositivo, incluindo diagndsticos e a capacidade para
configurar, definir padrdes de fabrica e reiniciar o display 2230.

O bloco transdutor do display inclui pardmetros para a configuracao do Rosemount 2230, para uso em
um sistema FOUNDATION Fieldbus. Ele lida com o mapeamento de entradas do bloco MAO para varias
saidas do dispositivo de campo.

O bloco transdutor de registro permite que um engenheiro de servico acesse todos os registros da
base de dados no dispositivo.
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4.15 Configuracao de alerta

A janela Configuragdo de alerta permite que vocé configure e ative/desative alertas.

Para detalhes sobre como visualizar alertas ativos, consulte “Visualizacdo dos alertas ativos no AMS
Device Manager” na pagina 97.

Para abrir a janela de Configuragdo do alerta:
1. Apartir do menu Iniciar, abra a aplicacio AMS Device Manager.

2. Abraa Visualizacdo>Device Explorer e selecione o né de rede apropriado (no exemplo abaixo
SEGOTO01-110111).

Device Explorer — — Configurar
T
“1¥ Device Explorer EI@
|  CurrentDevice  2230-DEVICE-0000005403
E,ﬁ AMS Device Manager Tag | Manufacturer | Device Type | Device Rev
=-[@ Plant Locations -4 2230-DEVICE-0000005403 ot Graphical Field Display 3
- Area @ 2240-DEVICE-0000004875 onhigure Temperature Transmitter 2
Calibration fﬁSQOO-DE\u‘ICE-OOOOOO?ElQ Compare Gauge 2
. Device List @ROSEMOUNT-SBOI-SNB? Service Tools e Radar Level and Interface Tran... 3
Eg‘@ Physical Networks ﬂ ROSEMOUNT-5402-5M25 Overview Level Transmitter 3
E| SEGOT01-110111 -
Scan D
5 HART Modem 1 can pevice
- FF HSE Net 1 Calibration Management 3
\r'i. SEGOT01-110111 (4097) Methods >
-y Wireless Metwork 1
Rename
Unassign
Replace
Audit Trail
Record Manual Event
Drawings/Motes
Help
Ll [l | +

3. Clique com o botdo direito do mouse ou clique duas vezes no icone do dispositivo desejado para abrir
a lista das op¢oes do menu:

4. Escolha a opgao Configurar.
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5. Selecione a opc¢ao Configurar>Configuracoes do alerta, como mostrado abaixo.

File Actions Help
sl ¥
Configure FF1/0 Board 2230 Graphical Field Display |
=4 Configure : L
Enabled Failure Alet Enabled Out of Speciication Aler
- Guided Setup oied Faiure Asts = S Suppressed Display Alerts ‘
. - Manual Setup I Database Eror
Configuragdo de alerta —-| e aletsetup His recommended to oy select 2 patcular
alert in one category.
[T Intemal Temperature Out of Limits | Intemal Temperature Out of Limits
™ Invalid Model Code ¥ Invalid Model Code
™ MAO Fault State Mode Enabled ¥/ MAO Fautt State Mode Enabled
¥ Softwars Failurs I Software Failure:
Enabled Maintenance Required Alerts Enabled Function Check Alerts
[~ Database Emor " Database Emor
[T Intemal Temperature Out of Limits T Intemal Temperature Out of Limits
™ Invalid Model Code I7 Invalid Model Code
& Overview
™ MAO Fault State Mode Enabled 7 MAQ Faut State Mode Enabled
Configurar o B configure
™ Software Faiure I Software Faiure
¥ Service Tools
Time: | Cunent | Send Close Help
Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

6. Selecione a aba desejada (Placa I/O FF ou Display grdfico de campo Rosemount 2230).
7. Configure os alertas para os diferentes tipos de erro.

8. Vocé pode alterar a configuracdo para cada tipo de erro, selecionando a caixa de selecdo apropriada
para corresponder aos seus requisitos. Observe que é possivel mapear uma condicao de erro para
varias categorias de alerta, se vocé desejar.

9. Consulte “Configuragoes padrao de alerta” na pagina 80 para informacoes sobre a configuragao
padrdo para tipos de erro e alertas (falha, manutencao, fora da especificacao e verificacao da funcao).

10.0bserve que ao simular os alertas, somente aqueles que forem configurados de acordo com as
configuragoes padrao serdo simulados, consulte a secao “Configuracdes padrao de alerta” na
pagina 0.

11.Uma vez que a configuracao tenha sido concluida, clique no botao Enviar para salvar a configuracao
de alerta atual.
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4.15.1

80

Configuracoes padrao de alerta

As configuragoes padrao a sequir sao usadas para a Placa I/O FF e para o display grafico de campo
Rosemount 2230. Vocé pode configurar os tipos de erro de uma maneira diferente, se desejar. Por
exemplo, o erro Temperatura interna fora do limite é configurado como um alerta Fora da especificacGo
como padrao no Rosemount 2230. A janela Configuragdo do alerta permite que vocé ative o alerta como
Falha na verificacdo ou Verificagao da fungao, em vez disso.

Placal|O FF

Tabela 4-8. Configuracao do alerta padrao paraaPlacal|O FF

Tipo de erro Configuracao Padrao Ativado | Desativado
Verifique a funcao Verificacdo da funcao Ativado
Modo de estado de falha MAO ativado Alerta fora da especificagao Ativado
Falha na memoria da Placa I/O FF Alerta de falha Ativado
Falha de comunicag¢do interna Alerta de falha Ativado
Falha eletronica da Placa I/O FF Alerta de falha Ativado

Display grafico de campo Rosemount 2230

Tabela 4-9. Configuracao do alerta padrao para Rosemount 2230

Tipo de erro Configuracao Padrao Ativado [ Desativado
Temperatura interna fora do limite Alerta fora da especificacdo Ativado
Codigo do modelo invalido Alerta fora da especificacdo Ativado
Falha no software Alerta de falha Ativado
Erro do banco de dados Alerta de falha Ativado
Falha eletronica da Placa principal Alerta de falha Ativado
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Secao 5 Manutencao e solucao de problemas

MeNSagens de SEQUIANGCA « .. v vttt ttt e ettt ettt et e et et e et e et e a e e e a e pagina 81
Y=Y V[0 1P pagina 82
SolUGAO e ProblemMas . . ..ot pagina 88
Mensagens de erro do blocode recursos ..o pagina 96
Mensagens de erro do bloco transdutor. ...t pagina 96
Y =] = T pagina 97
Ferramentas de servico no AMS Device Manager .. ...vv vt e ee i e eeieeaaens pagina 100
Protecan CONEIa graVacan ..o v ettt ittt ettt ettt e et e et e pagina 107
Informag0es do diSpoSitivo . . ... e vt pagina 109
5.1 Mensagens de seguranca

Os procedimentos e instrucoes desta secao podem exigir precaucoes especiais para assegurar a
seguranca dos funcionarios que estao executando as operagoes. As informacgdes que destacam possiveis

problemas de seguranca sdo indicadas por um simbolo de adverténcia ( A\ ). Consulte as seguintes
mensagens de seguranca antes de executar uma operacao que apresenta este simbolo.

Podem ocorrer mortes ou ferimentos graves se as instrucoes de instalacao nao forem
observadas.

Certifique-se de que apenas equipes qualificadas realizem a instalacdo.

Use o equipamento apenas como especificado neste manual. Deixar de fazé-lo pode danificar a
protecdo fornecida pelo equipamento.

Ndo realize qualquer manutencao a ndo ser aquelas contidas neste manual, exceto que vocé conte com
qualificacao para tal.

Explosoes podem causar mortes ou ferimentos graves:

Verifique se o ambiente de operacao do display é consistente com as certificacoes apropriadas para
locais perigosos.

Antes de conectar um comunicador com base HART em um ambiente explosivo, certifique-se de que
os instrumentos envolvidos no laco estejam instalados em conformidade com praticas de fiacao de
campo intrinsecamente seguras ou a prova de incéndio.

Nao remova a tampa do dispositivo em atmosferas explosivas quando o circuito estiver energizado.
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5.2 Servicos

5.2.1 Informacodes do status

A tela de status permite que vocé visualize o status da corrente do Rosemount 2230. Para abrir a tela de
informacodes do status:

1. No modo de visualizacdo, pressione <Menu> <Servigo> <Status>:

Status... )

Network: OK
Hardware: GOOD
Write Protect: Off
Internal Temp: 25.3 °C
ESC 4+ 4

2. Use asteclas de funcao 4 e § paravisualizar as varias mensagens de status.

3. Aperte <Esc> para voltar ao menu de Servico.

Varias mensagens de status que podem aparecer na tela do Rosemount 2230 est3o listadas na
Tabela 5-1:

Tabela 5-1. Informacoes do status

Mensagem de status

Rede

Hardware

Protecdo contra gravacgao

Temperatura interna

Temperatura maxima

Temperatura minima

Tempo de operagao

Ultima reinicializacio
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5.2.2 Visualizando os registros de entrada e de retencao

Os dados medidos sdo continuamente armazenados em registros de entrada do Rosemount 2230. Estes
registros podem ser usados para verificar se o Rosemount 2230 funciona de forma apropriada, e para
resolucdo avancada de problemas.

Os registros de reten¢ao armazenam varios pardmetros de configuracao que sao usados para controlar a
apresentacdo do display.

Ao usar a ferramenta de configuracao TankMaster WinSetup, a maioria dos registros de retencao podem
ser editados digitando um novo valor no campo de entrada de valor apropriado.

Para visualizar os registros de entrada e de retencao:

1. Inicie o programa TankMaster WinSetup

E% Metwork Connections
E| This Waorkstation
[—]a Tanks
555 All Tanks
- (30 k53
-3 Tk-54
=63 Tk-59
=-EJ SYSHUB-201
=-100 HUB-101

Uninstall

-] Fixed Roof

Eﬂ'"D Devices Save Database to File...
El'"D Protocols Upload Database...
View Input Registers...

View Holding Registers...

View Diagnostic Registers...
Restart...
Loegging...

Write Protect

Properties

2. Najanela do espaco de trabalho TankMaster WinSetup, clique no botdo direito do mouse no icone do
dispositivo ATD. O dispositivo ATD representa todos os dispositivos ndo-nivelados, como o display
Rosemount 2230.

3. Escolha a opgdo Visualizar registros de entrada (out Visualizar registros de retencdo), ou escolha,
no menu Servico, Dispositivos > Visualizar Registros de entrada | retencao.
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5] View Input Registers - ATD-TK-1 =5

Search for Show Values in

= + Dec

. " Hex
Start Register: Mumber of Registers:
Fi2230_1_Status DeviceStatus ~| [m@

Mame Fegister Walue Unit =
F2230_1_Status-DeviceStatus 16100
F2230 1_Status-DeviceE mor 16102
F2230 1_Status-Device's aming 16104 1]
R2230_1_5tatus-Internal_Temp 16106 2575 C
F2230 1_Status-IntT empStatus 16108 1]
R2230_1_Status-MinlntTemp 16110 -30 C
R2230_1_Status-MaxintT emp 16112 E9.75 C
R2230_1_5tatus-HeartbeatCount 16114 593165
R2230_1_HostComlinfo-MrofRequests 16500 93593 #
R2230_1_HostComlinfo-MrofDKResp 16502 93593 # j
Bead Cloze Help |

84

4. Aopcao Predefinida lista uma sele¢do basica de registros Gteis.
5. Escolha o Registro inicial desejado e insira o NGmero de registros para ler.

6. Clique no botdo Ler para atualizar a coluna de Valor com os valores de registro atuais.

Nos sistemas FOUNDATION fieldbus, vocé podera visualizar os registros de entrada/retencao usando o AMS
Device Manager, como descrito em “Visualizando os registros de entrada/retencao” na pagina 103.
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5.2.3

Reinicializando o display do Rosemount 2230

Para reiniciar o Rosemount 2230, escolha uma das seguintes op¢oes:

= selecione a opc¢do Reiniciar no menu Servico, consulte “RESTART” na pagina 54

m pressione o botdo Reset dentro da tampa do display, consulte Figura 5-1

= use o comando Reiniciar no TankMaster WinSetup (botao direito> Reiniciar)

m nos sistemas FOUNDATION fieldbus, vocé pode usar a opcao Ferramentas de servico[Reiniciar, no
AMS Device Manager

Nos sistemas Tankbus, a op¢do de reinicializagao conectara o display Rosemount 2230 ao hub do tanque
Rosemount 2410 e executard os testes de partida do sistema do software e do hardware.

Figura 5-1. Botao reset

9
-

)

o

w
J—
J—
-
—
-

A. Tampa.

B. Botao reset.

Observacao

Certifique-se de que os o-rings e as sedes estejam em boas condi¢Ges antes da montagem da tampa,
a fim de manter o nivel especificado de protecao contra a entrada de particulas. Os cabos devem estar
apropriadamente ligados aos prensa-cabos. £ recomendavel que o O-ring seja modificado quando a
tamba estiver aberta. Os o-rings estao disponiveis como pecas sobressalentes.
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5.2.4 Sinais de erro do dispositivo

Um diodo emissor de luz (LED), dentro da tampa do Rosemount 2230, é usado para apresentar o status
do dispositivo usando diferentes sequéncias de intermiténcia.

Figura 5-2. Sinais de erro

A. LED de status.

Em uma operagdo normal, o LED pisca uma vez a cada dois sequndos. Quando ocorre um erro, uma
sequéncia de LED pisca, que corresponde ao nimero do cédigo seguido por uma pausa de cinco
segundos. Essa sequéncia de luz é repetida continuamente.

Os seguintes codigos de erro podem ser representados pelo LED:

Tabela 5-2. Cédigos de erro de LED de status

Codigo de status LED Tipo de erro
0 Erro de RAM
1 Erro de FPROM
2 Erro de HREG
3 Erro de SW
4 Outro erro de memoéria
9 Erro da temperatura interna
11 Erro de medicao

Consulte “Erros do dispositivo” na pagina 93 para mais informacoes sobre as diferentes mensagens de
erro.
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Exemplo

O cédigo de erro 3 é exibido como a sequinte sequéncia piscante:

Figura 5-3.

| | | | | |
0 5 10 15 20 30 Tempo (segundos)

Observacao
Somente o primeiro erro detectado é indicado.

Observacao

Certifique-se de que os o-rings e as sedes estejam em boas condi¢des antes da montagem da tampa,
a fim de manter o nivel especificado de protecao contra a entrada de particulas. Os cabos devem estar
apropriadamente ligados aos prensa-cabos. £ recomendavel que o O-ring seja modificado quando a
tamba estiver aberta. Os o-rings estao disponiveis como pecas sobressalentes.

Manutengdo e solugdo de problemas 87



Manutencao e solucao de problemas

Julho de 2017

Manual de referéncia
00809-0122-2230, Rev CA

5.3

5.3.1

Solucao de problemas

A Tabela 5-3 fornece sugestdes resumidas para manutencao e solucdo dos problemas mais comuns de

operagao.

Geral

Esta secao abrange os problemas que nao estdo relacionados ao tipo de sistema no qual o
Rosemount 2230 opera.

Tabela 5-3. Tabela de resolucao de problemas do display Rosemount 2230

Sintoma

Causa possivel

Acao

Sem comunica¢do com o
Rosemount 2230

Ligacao dos fios

Verifique se os fios estdo conectados aos terminais de
forma apropriada

Verifique se existe poeira ou terminais defeituosos

Verifique o isolamento do fio para detectar possiveis curtos
circuitos ao terra.

Verifique que ndo existam multiplos pontos de
aterramento blindados

Verifique que a blindagem do cabo esteja aterrada apenas
na extremidade da fonte de alimentacdo

Verifique que a blindagem do cabo seja continua por toda a
rede fieldbus

Verifique que a blindagem dentro do invélucro do
instrumento n3o entre em contato com o invélucro

Verifique que ndo haja 4gua nos conduites
Utilize fiagdo em par trancada e blindada

Conecte a ligagdo dos fios com a curva para gotejamento

Os cabos sao muito
compridos

Verifique que a tensdo de entrada no terminal do
dispositivo seja de 9 V ou mais

Falha de hardware

Verifique o Rosemount 2230 se os outros dispositivos, tais
como o hub do tanque Rosemount 2410 forem detectados
pelo sistema do host. Em um sistema FOUNDATION fieldbus,
vocé pode verificar a Lista de dispositivos ativos para
confirmar que o host possa detectar outros dispositivos.
Entre em contato com o departamento de servico da

Emerson Automation Solutions/Medicdo de tanques
Rosemount

Falha no software

Reinicie o Rosemount 2230. Use, por exemplo, o comando
Reiniciar no TankMaster WinSetup.

Reinicie todos os dispositivos, desconectando e
conectando a fonte de alimentacdo ao hub do tanque
Rosemount 2410

Entre em contato com o departamento de servico da
Emerson Automation Solutions/Medicdo de tanques
Rosemount

Modem de barramento do
campo (FBM)

Verifique que o FBM esteja conectado a porta correta no PC
da sala de controle

Verifique que o modem 2180 esteja conectado a porta
correta no hub do sistema Rosemount 2460/unidade de
comunicac¢do de campo 2160
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Sintoma Causa possivel Acdo
® Erros do hardware ® Consulte a “Sinais de erro do dispositivo” na pdgina 86
o . o . ~ S
O LED de status pisca com Erros do software Verifique as informacdes do status do dispositivo. Consulte

os codigos de erro

“Informacdes do status” na pagina 82 e “Visualizando os
registros de entrada e de reten¢do” na pagina 83)

® Consulte a “Erros do dispositivo” na pagina 93

N3o foi possivel salvar a
configuracdo

A chave de protecdo contra

gravacao foi configurada para

a posicdo LIGADA

Verifique a chave de protecdo contra gravacao no
Rosemount 2230

Dados de medicao
invalidos (--.---)

Falha no dispositivo

Verifique os dispositivos de campo com relagdo a
possiveis falhas de hardware ou software

O simbolo de adverténcia
aparece na frente do valor
de medicao

Modo de simulagao ativo

Parar o modo de simulagdo no WinSetup (abra a janela
do Configurar o modo de simulagdo do WinSetup e clique
no botdo Parar)

Nada aparece no display
LCD

* Sem fonte de alimentacao
® Fusivel FISCO quebrado

® Configuragbes de contraste

Verifique o LED do status (consulte “Sinais de erro do
dispositivo” na pagina 86).
Se o LED do status ndo se iluminar:
* verifique a alimentacdo na ligagdo dos fios do Tankbus
¢ verifique o fusivel FISCO
Se o LED do status se ilumina:

* verifique as configuragdes de contraste do display LCD
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5.3.2 Sistema Tankbus

Esta secao abrange os sistemas com dispositivos de campo conectados a um hub do tanque
Rosemount 2410.

Tabela 5-4. Tabela de resolucao de problemas dos problemas relacionados ao Tankbus

Sintoma Causa possivel Acao

* Verifique que existam dois terminadores no Tankbus.
Normalmente a terminacdo incorporada no hub do tanque

Terminacdo incorreta no Tankbus Rosemount 2410 é ativa.

* Verifique que os terminadores estejam colocados em
ambas as extremidades do Tankbus

* Verifique que o consumo total de corrente dos
dispositivos no Tankbus seja menor do que 250 mA.
Consulte o Manual de referéncia do Rosemount 2410
(N°do documento 00809-0122-2410) para mais

Muitos dispositivos no Tankbus informacdes.

® Remova um ou mais dispositivos do Tankbus. O hub do
tanque Rosemount 2410 é compativel com um tanque
Gnico. A versdo com tanque multiplo do Rosemount 2410
suporta até 10 tanques.

* Verifique que a porta direita do campo do hub do sistema
Rosemount 2460 esteja conectada ao barramento primario

Conexdo ao hub do sistema do hub do tanque Rosemount 2410.

Rosemount 2460 .
* Verifique a porta de comunicagdo LED:s dentro do hub do

sistema Rosemount 2460.

* Verifique o endereco de comunica¢do do Modbus
especificado para o dispositivo ATD apropriado, isto é, o
Sem comqnicagéo como dispositivo que representa o transmissor de temperatura
display grafico de campo multientrada Rosemount 2240S no banco de dados do hub
Rosemount 2230 do tanque do sistema. Para a versio de tanque Gnico, este
endereco é igual ao endereco Modbus do hub do tanque
Rosemount 2410.
Configuracdo incorreta do hub

do sicterna Rosemount 2460 * Verifique a configuracdo dos parametros de configuracao

das portas de campo do hub do sistema Rosemount 2460.

* Verifique que o canal de comunicagdo correto seja
selecionado.
Consulte o Manual de configuragoes do sistema de medicdo de
tanques Rosemount (N° do documento 00809-0322-5100)
para mais informacgdes sobre como configurar o hub do
sistema.

® Verifique o endereco de comunica¢do do Modbus
especificada para o dispositivo ATD que representa o display
Rosemount 2230 no banco de dados escravo FCU 2160.
Para a versdo de tanque (nico, o endereco do ATD é igual ao

. endereco Modbus do hub do tanque Rosemount 2410.
Sistema legado:

configuracao incorreta da * Verifique a configuragcdo dos parametros de configuracdo

unidade de comunicac¢do de das portas do Fieldbus FCU

campo 2160 (FCU) * Verifique que o canal de comunicagdo correto seja
selecionado

® Consulte o Manual de configuragdes do sistema de medicdo de
tanques Rosemount (N° do documento 00809-0322-5100)
para mais informagoes sobre como configurar o FCU 2160
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Sintoma

Causa possivel

Acao

Rosemount 2230

Configuracdo incorreta do banco
de dados no hub do tanque
Rosemount 2410

® (lique no banco de dados do tanque do Rosemount 2410;
assegure-se de que o dispositivo Rosemount 2230 esteja
disponivel e ligado ao tanque correto

® Banco de dados do tanque do Rosemount 2410; verifique
que o endereco do Modbus ATD seja igual ao endereco do
Modbus Temp 2410 no banco de dados do tanque do hub do
sistema Rosemount 2460/banco de dados escravo da
unidade de comunica¢do de campo 2160

® Consulte o Manual de configuragées do sistema de medigdo de
tanques Rosemount (N° do documento 00809-0322-5100)
para mais informacgoes sobre como configurar o banco de
dados do tanque do Rosemount 2410

Sem comunicagcdo com o
display grafico de campo

Conexdo do hub do tanque
Rosemount 2410

* Verifique a ligagdo dos fios do hub do tanque Rosemount
2410

® Verifique o hub do tanque Rosemount 2410; verifique o LED
de erro ou o display integral para informacoes

Configuragdo do protocolo de
comunicacao

No TankMaster WinSetup:
® abra a pasta Protocolos e verifique que o canal do
protocolo esteja ativado

* verifique as configuragdes do canal do protocolo (clique
com o botdo direito sobre o icone MbMaster do canal do
protocolo, selecione a opcao Propriedades e verifique a
porta, os pardmetros e o modem)

Sistema legado:

Conexdo a unidade de
comunicac¢ao de campo 2160
(FCU)

® Verifique que a porta do barramento direito do campo do
no FCU 2160 esteja conectada ao barramento primario do
hub do tanque Rosemount 2410

® Verifique a porta de comunicagdo LED:s dentro da unidade
de comunicagdo de campo 2160 (FCU)

mostra um simbolo de
adverténcia

O indicador de atividade

Falha de comunicacao

Verifique que o Rosemount 2230 esteja configurado no
banco de dados do Rosemount 2410. Consulte o Manual
de configuragoes do sistema de medicdo de tanques
Rosemount (N° do documento 00809-0322-5100) para
mais informagdes sobre como configurar o banco de
dados do tanque.
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5.3.3
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Sistema Foundation fieldbus

Esta secao abrange os sistemas de medicdo de tanques Rosemount em redes FOUNDATION Fieldbus.

Tabela 5-5. Tabela de resolucao de problemas dos problemas relacionados ao Foundation Fieldbus

Sintoma

Causa possivel

Acao

Sem comunicagdo com o
Rosemount 2230

Sem enderecos temporarios
disponiveis no segmento
FOUNDATION fieldbus

Existem mais de quatro novos dispositivos no segmento
FOUNDATION fieldbus. Espere até que um enderego
temporario esteja disponivel.

O endereco do dispositivo
esta dentro de um intervalo
que nao é sondado pelo
Programador ativo de links
(LAS)

Certifique-se de que o endereco do dispositivo seja
escaneado pelo LAS.

Terminagoes em excesso ou
faltando

Assegure-se de que existam duas terminagdes no
segmento do FOUNDATION fieldbus.

Nao foi possivel salvar a
configuracado

® Achave de protegdo contra
gravacao foi configurada para
a posicao LIGADA

® Aprotecao contra gravacao
do software est4 ativa

* Verifique a chave de protecdo contra gravacao no
Rosemount 2230

® Desative a prote¢do contra gravacao do software. Consulte
“Protecdo contra gravacao” na pagina 107.

O indicador de atividade
mostra um simbolo de
adverténcia

® Falha de comunicacao
® QOS (fora de servico)

® Consulte “Sem comunicacdao com o Rosemount 2230”
* Configure o dispositivo para o modo “automatico”

A unidade com erro
aparecera no display

* Configuragdo incorreta no
AMS Device Manager. A
unidade de medigdo que foi
escolhida na janela de
configuracdo do display ndo é
compativel com a unidade
selecionada na janela de
configuragdo manual

Certifique-se de que a opg¢ao “padrao” este%'a
selecionada para Unidade, na janela de configuragdo
manual

Nao é possivel
comissionar o display ao
segmento do Foundation
fieldbus

® Descri¢do do dispositivo (DD)
ausente

Adicione Rosemount 2230 DD ao host FF
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5.34 Erros do dispositivo

Tabela 5-6 mostra uma lista de mensagens de erro para o Rosemount 2230. As informacoes detalhadas

sobre os diferentes tipos de erro podem ser encontradas nos registros de entrada 1100 - 1134, como

mostrado na Tabela 5-6.

Tabela 5-6. Erros do dispositivo

Mensagem

Descricao

Acao

Erro de RAM

Registro de entrada n® 11000,

Os seguintes bits indicam um problema
sério de RAM.

Bit 0: RAM

Erro de FPROM

Registro de entrada n® 1102.

Os seguintes bits indicam um sério
problema FPROM ou versdes do
software carregadas erradas.

Bit 0: Erro da soma de verificacdo

Bit 4: Soma de verificacdo de
inicializacao

Bit 5: Versdo de inicializacdo (nGtmero
da versdo invalido)

Bit 6: Soma da verificacdo da aplicacao
Bit 7: Versdo de aplicacdo (nimero da
versao invalido)

Erro de hreg

Registro de entrada n® 1104.

Os seguintes bits indicam um problema
sério de Registro de retencdo. NOTA: os
valores padrdo do registro de retencao
sdo usados no caso de um erro.

Bit 0: Erro da soma de verificacdo

Bit 1: Erro de limite. Um ou mais
registros de retencdo esta fora do
intervalo.

Bit 2: Erro da versdo. Foi detectada uma
versdo SW invalida.

Bit 3: Erro de leitura HREC.

Bit 4: Erro de gravacdo HREG. Falha ao
programar uma célula no EEPROM.

Erro de SW

Registro de entrada n® 1106.

Bit 0: Erro SW indefinido.

Bit 1: Tarefa ndo estd sendo executada
Bit 2: Sem espaco

Bit 3: Acesso RAM ndo utilizado.

Bit 4: Erro de divisdo por zero

Bit 5: Reset do contador da sobrevazao
Bit 15: Erro de simulagdo do SW

Outro erro de memoria

Registro de entrada n® 1108.
Bit 0: NVRAM_Access

Entre em contato com o departamento de
servico da Emerson Automation Solutions /
Medicdo de tanques Rosemount

Erro de visor

Registro de entradan® 1112.

Ndo usado

Erro de modem

Registro de entradan® 1114.

Ndo usado

Erro da temperatura
interna

Registro de entradan®1118.

Bit 0: Temperatura interna fora do
intervalo

Bit 1: Erro de comunicagao com chip
temp

Bit 2: Erro do dispositivo

Entre em contato com o departamento de
servico da Emerson Automation Solutions
/Medicdo de tanques Rosemount

Erro de medicao

Registro de entrada n® 1122.

N3o usado
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Mensagem

Descricao

Acdo

Erro de configuracao

Registro de entrada n® 1124.
Bit 1: Unidade ndo compativel

Escolha uma unidade de medi¢do compativel

numHiddenErrors

Registro de entrada n® 1132.
Ndmero de erros ocultos.

numOtherErrors

Registro de entrada n® 1134.
Ndamero de outros erros.

Entre em contato com o departamento de
servico da Emerson Automation Solutions
/Medicao de tanques Rosemount

1. O numero de registro se refere ao Registro de entrada do banco de dados do Rosemount 2230.
Observe que os dados do Registro de entrada do display Rosemount 2230 esta temporariamente armazenado no banco de dados do Registro de
entrada do hub do tanque Rosemount 2410. Os registros de entrada apresentados no TankMaster WinSetup se referem a area do registro interno do
Rosemount 2410. Portanto, para o tanque 1, vocé tera de adicionar 16000 ao nimero de registro interno do Rosemount 2230, como mostrado na
Tabela 5-6, para encontrar o registro apresentado pelo WinSetup. Para o segundo e o terceiro display Rosemount 2230, vocé tera que adicionar 18000 e

20000, respectivamente.

Adverténcias do dispositivo

As adverténcias do dispositivo sdo sinalizadas nas Adverténcias do dispositivo do registro de entrada. As
adverténcias sdo menos sérias do que os erros. As informacoes detalhadas sobre os diferentes tipos de
adverténcias podem ser encontradas nos registros de entrada 1050 - 1070.

Tabela 5-7. Adverténcias do dispositivo

Mensagem Descricao Acao
Registro de entrada n? 10501, )
PSR Entre em contato com o departamento de servico
Alerta de RAM Se??r]:it:;/aaégdo aplicativo nao pdde da Emerson Automation Solutions [Medicao de
Bit O: Espagb baixo tanques Rosemount
Alerta de FPROM Registro de entrada n® 1052 Ndo usado
Registro de entrada n® 1054. Entre em contato com o departamento de servico
Alerta de Hreg Bit 0: Valores do registro de da Emerson Automation Solutions /Medicao de

retencdo padrdo usados

tanques Rosemount

Outra adverténcia de

memaria Registro de entrada n® 1056 N&o usado
Adverténcia do display Registro de entrada n® 1058 Ndo usado
Alerta de modem Registro de entrada n® 1060 Nao usado
Outro alerta de hardware | Registro de entrada n® 1062 Nao usado
Alerta de medicdo Registro de entrada n° 1064 N&o usado

Adverténcia ITEMP

Registro de entrada n® 1066.
Bit 0: A temperatura interna esta
fora do intervalo

Adverténcia do software

Registro de entrada n® 1068.

Bit 1: Espaco baixo (menos de 10%
restante)

Bit 2: Partida do sistema

Adverténcia de
configuracdo

Registro de entrada n® 1070

Bit 11: Sequéncia do c6digo do
modelo invalida

Bit 12: Cédigo do modelo invalido

Entre em contato com o departamento de servico
da Emerson Automation Solutions /Medicao de
tanques Rosemount

1. OnUmero de registro se refere ao Registro de entrada do banco de dados do Rosemount 2230. Os registros de entrada apresentados no TankMaster
WinSetup se referem a drea do registro interno do hub do tanque Rosemount 2410. Para o tanque 1, adicione 16000 ao nimero de registro interno
do Rosemount 2230, como mostrado na Tabela 5-7, para encontrar o registro apresentado pelo WinSetup. Para o segundo e o terceiro display 2230,
vocé tera que adicionar 18000 e 20000, respectivamente.
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5.3.6 Informacoes do

As informacoes de status estao disponiveis para cada varidvel de medicao, através do botao Status, no

menu Visualizacdo.

status

Tank-5

9

Level
2412 m

26.7 °C

Liquid temperature

Menu Pause ¥  Status

Tabela 5-8. Informacoes do status

Status

Descricao

Invalid_TV_Value

Valor da fonte invélido.

InvalidSourceConfig

O valor da fonte (Variavel do tanque) é invalido devido a uma das sequintes razdes:

* Configuragdo incorreta
® Fora de servico no FF
* Configuragdo incorreta das unidades de medicdo

DataFrozen

Variavel de medicao do tanque ndo atualizada por um tempo configuravel ou os
dados da fonte estdo congelados.

Saturado baixo

As variaveis de medicdo do tanque estao fora da faixa inferior ou saturados.

Saturado alto

As variaveis de medicdo do tanque estao fora da faixa superior ou saturados.

Simulado

Avariavel de medicdo do tanque é simulada.

Valor manual

O valor da variavel de medicdo do tanque é manual (constante).

Valor aprovado

O valor da variavel de medicdo do tanque esta dentro da faixa de aprovacdo e o
dispositivo é protegido contra gravagao.

Valor invalido

O valor da variavel de medicao do tanque é invélido.
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5.4 Mensagens de erro do bloco de recursos

Tabela 5-9. Mensagens BLOCK_ERR do bloco de recursos

Nome da condicao Descricao

O erro de configuragdo é usado para indicar que vocé selecionou um
Erro de configuracdo do bloco | item em FEATURES_SEL ou CYCLE_SEL que ndo foi configurado em
FEATURES, nem em CYCLE_TYPE, respectivamente.

Isso indica que o interruptor de simulacdo esta no lugar. Isso nao é

Simulacdo ativada uma indicacdo de que os blocos I/O estdo usando dados simulados.

Ativacao

Fora de servico O modo atual é fora de servico

Estado de falha do dispositivo Configure e anule usando SET_FSTATE e CLR_FSTATE

5.5 Mensagens de erro do bloco transdutor

Condicoes de erro que podem aparecer no bloco transdutor.

Tabela 5-10. Mensagens BLOCK_ERR do bloco transdutor

Nome da condicao Descricao

Configure sempre que XD_ERROR seja ndo-zero. Consulte também

Outro erro “Ferramentas de servico no AMS Device Manager” na pagina 100.

Fora de servico O modo atual é fora de servico.

96 Manutengdo e solugdo de problemas



Manual de referéncia Manutencao e solucao de problemas
00809-0122-2230, Rev CA Julho de 2017

5.6 Alertas

O AMS Device Manager permite que vocé visualize os alertas ativos. Os parametros de alarme
FD_FAIL_ALM, FD_OFFSPEC_ALM, FD_MAINT_ALM e FD_CHECK_ALM possuem informacdes com
relacdo a alguns dos erros do dispositivo. As condi¢oes de erro ativas sdo exibidas no pardametro
FD_xxx_ACTIVE e podem ser facilmente listadas usando a op¢do Ferramentas de servico no AMS Device
Manager. Consulte “Alertas do diagndstico de campo” na pagina 64 e “Configuracdo de alerta” na
pagina 78 para mais informacoes sobre os diferentes tipos de alertas.

5.6.1 Visualizacao dos alertas ativos no AMS Device Manager

1. Apartir do menu Iniciar, abra a aplicacao AMS Device Manager.
2. Abraa Visualizag¢do>Device Explorer.

3. Clique com o botdo direito do mouse ou clique duas vezes no icone do dispositivo desejado para abrir
a lista das op¢oes do menu:

:EEI Device Explorer EI@
|  CurrentDevice  2230-DEVICE-0000005403
E,ﬁ AMS Device Manager Tag Manufacturer | Device Type | Device Rev
E@ Plant Locations 3 — L 2 +2239 Graphical Field Display 3
C @[ Area @ 2240-DEVICE-000000487 Configure t Temperature Transmitter 2
Calibration mSQOO-DE\HCE-OOOOOO?El Compare Gauge 2
Device List @ROSEMOUNT-SBOI-SNB Service Tools e Radar Level and Interface Tran... 3
Eg‘@ Physical Metworks ﬂ ROSEMOUMNT-5402-5M2 Level Transmitter 3
H Overview
=-[E] sEGoTo1-110111 )
-y HART Modem1 SEmlETE:
FFHSE Net1 Calibration Management 3
g SEGOTO1-110111 (4097) i ,
[ty Wireless Network 1 ods
Rename
Unassign
Replace
Audit Trail
Record Manual Event
Drawings/Motes
Help
Ll [l | +

4. Selecione a opcdo Ferramentas de servico.

5. No painel de navegacdo, selecione a opgdo de Alertas.
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File Actions Help

S[p) |

=9 Service Tools

Variables
Maintenance
Simulate

& Overview
i Configure
Service Tools

Service Tools Active Aets

r~ Function Check

~Check Function

Blocks are in Out of Service mode

Recommended actions:
1. Retum Transducer Block to Auto mode.

Block Mode Summary

Regular preparation work is in progress. One or more Transducer

Send | Cise Hep |

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

N

6. A aba Alertas ativos mostra os alertas atualmente ativos. Todos os tipos de alertas podem ser
mostrados; falha, manutencdo necessaria, fora de especificacdo e funcao de verificacao.
E apresentada uma breve descricao do alerta, assim como a acdo recomendada.

7. Osalertas sao listados em ordem de prioridade, comec¢ando pelas falhas. Indo para baixo, vocé vera os
alertas fora de especificacdo, manutencdo necessaria, e funcao de verificagdo também.

8. Clique no botdo Status do dispositivo (se disponivel) para visualizar um resumo das informacoes

ativas do dispositivo, como erros e adverténcias.

A janela de Status do dispositivo mostra as informagoes de erro, adverténcias e status relacionadas ao
display Rosemount 2230. Observe que esta janela ndao mostra alertas ativos.

B 7 Device Status

12 ]

Device Status

General

Atempts

I Device Warming ST
Failures

™ Device Emor N
Timsouts

™ Wiite Protected i

[T Factory Settings Used Reset Statistics |

Heart Beat Count
1584398

Close

Print
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5.6.2 Acoes recomendadas

Os parametros FD_RECOMMEN_ACT e RECOMMENDED_ACTION mostram sequéncias de texto do display que oferecerdo um
curso recomendavel de medidas a serem tomadas, com base no tipo e evento especifico do alerta ativo. A Tabela 5-11 fornece as
acoes recomendadas para os Alertas do diagndstico de campo, como definido pelas configurages padrdo de alerta para o display

Rosemount 2230.

Tabela5-11. A¢oes recomendadas para alertas do diagnaéstico de campo.

Tipo de alerta

Descricao

Acao recomendada

Falha

Falha no software

1. Reiniciar comunicacdo.

2. Carregue o banco de dados padrao no dispositivo e
reconfigure o dispositivo.

3. Entre em contato com o departamento de servico de
medicao de tanques Rosemount.

Erro do banco de dados

1. Reiniciar comunicacao.
2. Carregue o banco de dados padrao no dispositivo.
3. Reconfigure o dispositivo.

Falha eletronica - Placa principal

Substitua o dispositivo.

Falha eletr6nica - Placa I/O FF

Substitua o dispositivo.

Falha na memodria - Placa I/O FF

1. Reiniciar comunicacao.
2. Se o erro persistir, pode ser uma indicacdo de falha
do chip de memoéria. Substitua o dispositivo.

Falhas de comunicacdo interna

1. Reiniciar comunicacao.
2. Substitua o dispositivo.

Fora da
especificacao

Temperatura interna fora do
limite

Verifique a temperatura ambiente no local da
instalacao.

Codigo do modelo invalido

Entre em contato com o departamento de servico da
Emerson Automation Solutions [ Medicdo de tanques
Rosemount

Modo de estado de falha MAO
ativado

Um ou vérios médulos de saida analdgica mdaltipla
(MAO) sao configurados com o modo do estado de
falha ativado. Com esta configuracao, o resultado no
display mostrara os dados do estado de falha, e ndo os
dados reais dos dispositivos conectados.

Desligue o modo do estado de falha no bloco MAO.

Verificacdo da
funcao

Verifique a funcao

Um ou mais blocos do transdutor estdo em modo fora
de servico. Coloque de volta o bloco transdutor no
modo automatico.
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5.7
5.7.1

100

Ferramentas de servico no AMS Device Manager

Janela das ferramentas de servico

AMS Device Manager suporta varias funcdes de servico do display Rosemount 2230. Para acessar as

ferramentas de servico:

1. Comece com o AMS Device Manager e abra a Visualiza¢do> Device Explorer.

2. Clique com o botdo direito do mouse ou clique duas vezes no icone do dispositivo desejado para abrir

a lista das op¢oes do menu.

“B Device Explorer f=le =
Current Device  2230-DEVICE-0000005403
Eﬁ AMS Device Manager Tag Manufacturer | Device Type I Device Rev
E@ Plant Locations 3 e - o +329 Graphical Field Display 3
- @ 2240-DEVICE-000000487 Configure t Temperature Transmitter 2
T&SQOU-DEWCE-UUUUUU?ZL Compare Gauge 2
-5 Device List & ROSEMOUNT-5301-5N3 ( Service Tools ) ve Radar Level and Interface Tran... 3
Egﬂg Physical Networks 'f| ROSEMOUNT-5402-5M2] Level Transmitter 3
H Overview
=-[E] sEGoTo1-110111 i
.y HART Modern 1 Senlbaie
FFHSE Net1 Calibration Management 4
r'- SEGOTO01-110111 (4037) Method ,
-ty Wireless Network 1 ods
Rename
Unassign
Replace
3. Pressione a op¢ao Ferramentas de servico.
% 2230 DEVICE-0000005403 [Resemount 2230 Graphical Ficld Display Rev. 3] [E=RIEN
File Actions Help
&lnl %
==
=9 Service Tools No Adtive Alers
b Alerts
Variables
Maintenance & No Active Alerts
Simulate
& Overview
9 Configure
] service Tools
Send | Cose | Hep
Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized. [ A

4. No painel de navegacao, selecione a op¢ao Ferramentas de servico desejada.
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5.7.2 Variaveis

A opcao Ferramentas de servico/variaveis permite que vocé visualize os valores de corrente das entradas
do bloco de saida analégica, assim como a temperatura interna do display Rosemount 2230.

1. No AMS Device Manager, abra as Ferramentas de servico, como mostrado em “/anela das
ferramentas de servico” na pdgina 100.

2. No painel de navegacao, selecione a opcao Variaveis.

%3 2230-DEVICE-0000005403 [Rosemount 2230 Graphical Field Display Rev. 3] | E] S

File Actions Help

sl ¥
Service Tools MAQ Block 1-4 Intemal Temperaturs |

= 9F Service Tools
Mutiple Analog Output Block 1 ‘

aintenance Multiple Analog Output Block 2

imulate ‘

Multiple Analog Output Block 3

Multiple Analog Output Block 4

& Overview
& Configure

Service Tools

Send Close Help

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

3. Visualize as variaveis desejadas selecionando a aba apropriada. Para casa bloco MAO, existe um botao
que permite que vocé visualize todas as entradas para o bloco selecionado:

1 Multiple Analog Output Block 1 [

MAQ Block 1 Input 1-4 MAO Block 1Input 5-8 |

Multiple Analog Output 1 Input 1

Display Element 1 Value Input Value Uit Display Element 1 Status
0.000000 m Bad: OutOf Service:NotLimited

Tank Number Tank Parameter

[No tank selected | [Level |

Multiple Analog Output 1 Input 2

Display Elemert 2 Value Input Vialue Unit Display Elemert 2 Status
0.000000 deg C Bad: OutOf Service:NotLimited
Tank Number Tank Parameter
No tark selected Liquid temperaiare
Multiple Analog Output 1 Input 3
Display Elemert 3 Valus Input Value Unit Display Blemert 3 Status
0.000000 [bar = | [Bad::OwtOf Service:NotLimited |
Tank Number Tank Parameter
No tark selected Vapor pressare
Multiple Analog Output 1 Input 4
Display Elemert 4 Valus Input Value Unit Display Blemert 4 Status
0.000000 [bar = | [Bad::OwtOf Service:NotLimited |
Tank Number Tank Parameter
[No tank selected 5| [Liquid pressure = |

Close ‘ Brint ‘

Consulte “Exemplo de aplicagao” na pagina 60 para informagdes sobre como configurar os blocos MAO.
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5.7.3 Status do dispositivo

Para visualizar o status atual do dispositivo:

1. No AMS Device Manager, abra a janela Ferramentas de servico como mostrado na secao “Janela das
ferramentas de servico” na pagina 100.

2. No painel de navegacao, selecione a opcao de Manutencao.

%% 2230-DEVICE-0000003403 [Rosemount 2230 Graphical Field Display Rev. 3] (e ]
File Actions Help

S| W

B9 Service Tools
Alerts | Device Status | |
Variables
= Maintenance
Simulate

Holding/Input Registers

Manuten¢do

) Overview
i Configure

Service Tools

Send Close Help

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

3. Selecione a aba Detalhes.

4. Clique no botao Status do dispositivo.

B 7 Device Status u_Jl@ &
Device Status
General Statistics
At
7 Device Waming =L 1020115
Failures
™ Device Emor

[ 0

Timeouts

™ Wiite Protected ‘ i

[T Factory Settings Used Reset Statistics

Heart Beat Count
1584398

Close | Bint |

Na aba Status do dispositivo, o status do Rosemount 2230 é agrupado em categorias separadas. No painel
geral, mas caixas de selecdo indicam o status atual do Rosemount 2230.
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5.7.4 Visualizando os registros de entrada/retencao

Os dados de medicdo sao continuamente atualizados nos Rosemount 2230 registros de entrada. Eles

podem ser usados para verificar que o Rosemount 2230 funcione apropriadamente e para uma resolucao
avancada de problemas.

Os registros de reten¢ao armazenam varios parametros de configuracao que sao usados para controlar a
apresentacdo do display.

Para visualizar os registros de entrada ou de retencao para um Rosemount 2230:

1. No AMS Device Manager, abra as Ferramentas de servico, como mostrado em “Janela das ferramentas
de servico” na pdgina 100.

2. No painel de navegacao, selecione a opcao de Manutencao.

%% 2230-DEVICE-0000005403 [Resemount 2230 Graphical Field Display Rev. 3]
File Actions Help

S|e| W

Service Tools
o Alerts ‘
< Variables

~=» Maintenance
- Simulate

HE

| Reset/Restore |

Holding/Input Registers

I | |

Manuten¢ao

& Overview

@i Configure

] service Tools

Send Close Help

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

3. Selecione a aba Detalhes.

4. Clique no botao Registros de retencao/entrada.

Manutengdo e solugdo de problemas 103



Manutencao e solucao de problemas

Julho de 2017

Manual de referéncia
00809-0122-2230, Rev CA

104

i Holding/Input Registers

Holding Registers

Start Input Register

100

Input Register Values:

Start + Offset Number

Float Value

Integer Value

20.000

26.250

B |

5. Selecione uma das abas, Registros de reten¢do ou Registros de entrada, dependendo do tipo de registro
no qual vocé esteja interessado.

6. Digite um valor inicial no campo Registro de retencao/entrada inicial e clique no botao Enviar para
visualizar os valores de registro atuais.

Adverténcia

Sobrescrever os registros de reten¢ao pode causar uma mudanga no comportamento do dispositivo.
Certifique-se de que os sistemas e as pessoas dependentes dos dados do dispositivo estejam conscientes
das condi¢cdes que mudam devido a esta acdo. Ndo cumprir essas instru¢des pode resultar em morte,

ferimentos graves e/ou danos a propriedade.
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5.7.5 Reset/restaurar

A opcdo Ferramentas de servico/manutenc¢ao permite que vocé reinicie o display Rosemount 2230, se
necessario. Vocé também pode redefinir o display para a configuracao de fabrica:

1. No AMS Device Manager, abra as Ferramentas de servico, como mostrado em “/anela das
ferramentas de servico” na pdgina 100.

2. No painel de navegacao, selecione a opcao de Manutencao.

%3 2230-DEVICE-0000005403 [Rosemount 2230 Graphical Field Display Rev. 3] el X

File Actions Help

sl ¥

= 9F Service Tools ‘

. Use "Restart Communication” to restart the Foundation Fieldbus
Restart Communication

communication
-------- Variables

Manuteng¢do = Maintenance

-------- Simulate

Factory Reset - Device Configuration Use "Factory Reset - Device Corfiguration” to reset the configuration of
the device back to factory settings

‘ Factory Reset - FF /0 Board | Use "Factory Reset - FF /0 Board" to reset the configuration of the

Foundation Fieldbus commrnication board back to factory settings

& Overview
& Configure

Service Tools

Send Close Help

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

3. Selecione a aba Reset/Restaurar.

4. Clique no botao desejado. Vocé pode escolher entre as seguintes opgoes:
m Reiniciar a comunicacao - reinicia a comunicacao do Foundation fieldbus.

= Redefini¢do de fabrica - Configuracdo do dispositivo. Esta opcao ira redefinir a configuracao especifica
do dispositivo as configuracoes de fabrica.

m Redefini¢do de fabrica - Placa I/O FF. Esta opcao ird redefinir a placa de comunicacdo do Foundation
fieldbus a configuracdo de fabrica.

5. Clique no botdo Enviar para fechar a janela ao terminar.

Manutengdo e solugdo de problemas 105



Manutencao e solucao de problemas

Julho de 2017

Manual de referéncia
00809-0122-2230, Rev CA

5.7.6

5.7.7
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Simulacao

A opcao Ferramentas se servico/Manutencao permite que vocé simule os alertas do Diagndstico de

campo.

Para iniciar uma simulacao:

1. Assegure-se de que o switch de simulacdo esteja configurado para “LIGADO” (consulte “Protecdo
contra gravacao” na pagina 107).

2. No AMS Device Manager, abra as Ferramentas de servi¢co, como mostrado em “Janela das
ferramentas de servico” na pdgina 100.

3. No painel de navegacao, selecione a opc¢ao de Simulacao.

%3 2230-DEVICE-0000005403 [Rosemount 2230 Graphical Field Display Rev. 3]

HE|

File Actions Help

B[Rl ¥

=9 Service Tools
Alerts
Variables

Maintenance

Simulagao .o Simulate

Service Tools

& Overview
& Configure

Service Tools

Netts |

Alerts Simulation

[Disabled

Enable/Disable Aletts Simulation

Simulated Alerts

7 Check Function

7 Database Eror

I~ Bectronics Failure - FF 1/0 Board

™ Bectronics Failure - Main Board

™ Intemal Communication Failure

T Intemal Temperature Out of Limits

[ Invalid Model Code

™ MAO Fault State Mode Enabled

I Memory Failure - FF I/0 Board

7 Software Failure

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

Send

Close Help

4. Verifique as condi¢oes de erro que vocé deseja simular.

5. Clique no botao de Simulacao de alertas ativado[/desativado para ativar a simulacdo de alertas.

6. Clique no botdo Enviar para iniciar a simulacdo.

Alertas ativos

Consulte “Visualizacdo dos alertas ativos no AMS Device Manager” na pagina 97.
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5.8 Protecao contra gravacao

Existem duas op¢oes de protecao contra gravacdo disponiveis para o display Rosemount 2230;
interruptor do hardware e protecao do software.

Interruptor do hardware

O switch de protecdo contra gravagao ativa a protecao contra gravacdo dos dados de configuracao e dos
parametros do FOUNDATION fieldbus. O switch esta localizado dentro da tampa do display Rosemount
2230, comoilustrado na Figura 5-4.

Figura 5-4. Switch de protecao contra gravacao

Switch de protecdo
contra gravacao

S
w
N

iifi
s
gey/

©)

D
N

Foundation fieldbus

Para ativar o interruptor do hardware, o bit HARDW_LOCK deve ser ativado no parametro FEATURE_SEL.
Consulte a “FEATURES e FEATURES_SEL” na pagina 62 para obter mais informacoes.

Manutengdo e solugdo de problemas 107



Manutencao e solucao de problemas Manual de referéncia
Julho de 2017

00809-0122-2230, Rev CA

108

Configuracao
manual

Configurar

Protecao contra gravacao do software no AMS Device Manager

Um display Rosemount 2230 que é usado em sistemas FOUNDATION fieldbus pode ser protegido contra a

g
fi

P

1.

2
3.
4

ravacao do software, para evitar mudancas no banco de dados da configuracao e nos parametros do
eldbus.

ara ativar a prote¢do contra gravacao do software:

Abra o software AMS Device Manager.

. Selecione a opg¢ao Configurar>Configuracao manual
Selecione a aba Dispositivos.

. Ative a protecdo contra gravacao clicando no botdo Dispositivo de protecao contra gravacao.
Quando o Rosemount 2230 estiver protegido contra a gravacao do software, os botdes na frente do
invélucro ndo poderao mais ser usados para alterar as configuragées do dispositivo. Todos os registros
de retencado e parametros do Fieldbus estardo protegidos. A protecdo contra gravacao pode ser
desativada clicando no botio Dispositivo de protecao contra grava¢ao novamente.

File Actions Help
Sl x|
Configure Device | Multiple Analog Output Block Mapping | Tark Name | Custom Parameters | Custom Unt | Classic View
G Conf
=4 et Intemal Temperature Uit Display View Moge:
et p [deg C - Select View -~
= Manual Setup e e i)
Alert Setup Display Units e tae - Change
Temperature Display Toggle Time
dea C - sec
l - I~ Write Protected
Length Display Language . -,
= 1| |t = Dispositivo de
Write Protect Device =
Volume J/ protecao contra
m3 - ~
l - Devics Information ‘ gravacao
Level Rats
[nh =
Flow Rats
[mam ]
Pressurs
] ]
Density
a/m3 -
The display units are the units that are shown
) o the display, and they can be difsrent from
fhy Overview the unis set i the buiple Analog Output
Blosk corfigurstion. I Defaut s sslectsd ths
L Configure display wil show the unit corfigured for the
inpit in the display transduicsr block
¥ Service Tools
Time: | Current - Send Close Help
Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.
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5.9 Informacoes do dispositivo

A janela Visdo geral mostra as informacoes sobre o status atual do dispositivo e fornece a vocé um acesso
mais detalhado sobre as informacoes, pressionando o botao Informacoes do dispositivo.

1. Apartir do menu Iniciar, abra a aplicacio AMS Device Manager.
2. Abra o Device Explorer e selecione o n6 de rede apropriado.

3. Clique com o botdo direito do mouse e selecione a opgao Visao geral.

%7 2230 DEVICE-0000005403 [Resemount 2230 Graphical Ficld Display Rev. 3_@@@

File Actions Help

&R v
orever|

1~ Status
Device: Mode:

- Primary Purpose Variable

Internal Temperature

Informacgdes sobre o
dispositivo 24.0 deg

[ overview - Shortcuts

& Configure Device Infomation | Guided Setup |

¥ Service Tools

Send | Cise Hep |

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

N

4. Clique no botao Informacoes do dispositivo.
Na janela Informagdes do dispositivo, as abas Identificagdo e Revisdes fornecem informacdes tais como o
cédigo do modelo, as versdes do software e do hardware e outras informacoes relacionadas aos
dispositivos. A aba Seguranga permite que vocé ative a protecdo contra gravacao do software.

-

-
B ' Device Information M

Identification | Revisions I Securityl

Device |dentification

Maode!
Rosemount_2230 B |

Main Label Device 1D

Model Code
I 2230 EFSHRA1P
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-
# ° Device Information

Identification  Revisions | Security |

Device Type

12230 Display Unit

r~ Device Revisions
Device Revision

DD Revision

Software Version

1.81

Hardware

Software

[03-00-09 - 78 Jui 2013

ITK Version

Final Assembly Number

FF 1/0 Board Serial Number

=
| # ° Device Information

Ident'rﬁcationl Revisions  Security

Security Switch on Blectronics

|Unlocked

[T Wiite Protected

Write Protect Device

The display may be write prot

tad

write protection

switch or the software write protect device method.

using a |

Send I

Cloze Frint
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A.1 Geral
A.1.1 Alternar tempo

O tempo que cada valor ou conjunto de valores sdo exibidos:
2-30 segundos

A.1.2 Possibilidades de selecao de idioma
Inglés, francés, alemao, espanhol, italiano, chinés e portugués.
A.1.3 Variaveis a serem exibidas

Nivel, ulagem, taxa de nivel, intensidade de sinal, nivel de 4gua
livre (FWL), pressao do vapor, pressao do liquido, pressao do ar,
temperatura ambiente, temperatura média do vapor, temperatura
média do liquido, temperatura do tanque, temperatura pontual
1-16, densidade observada, densidade de referéncia, taxa de
vazao, volume (TOV), pressao média, altura do tanque, nivel do
delta P, nivel do gréfico de barras e ulagem do grafico de barras.

A.1.4 Unidades a serem exibidas

m Nivel, nivel de agua livre e ulagem: metro, milimetro, pés ou
imperial 1/16

m Taxa de nivel: metro/segundo, metro/hora, pés/segundo ou
pés/hora

m Taxa de vazdo: metros3/hora, litro/minuto, barris/hora, galdo
inglés [hora ou galao americano/hora

m Volume total observado (TOV): metros3, litros, barril, galdo
inglés ou galdo americano

m Temperatura: °F, °Cou °K.
m Pressdo: psi, psiA, psiG, bar, barA, barG, atm, Pa, ou kPa
m Densidade: kg/m3, kg/litro ou °API

= Intensidade de sinal: mV

Especificacoes e dados de referéncia

A.1.5 Opcoes de Visualizacao

m Selecionar Visualizagao: “Valor Gnico”, “Dois valores” ou
“Quatro valores”. A visualizagdo de um Gnico valor apresenta
digitos grandes, com 25 mm (1 pol.).

m Opgoes: Unidades, tanques (todos/padrao/personalizado),
variaveis a serem exibidas, alternar tempo e idioma do display

m Servico: Para ajustar contraste do LCD, exibir transferéncia de
custddia, restabelecer configuracao de fabrica ou ativar um
recurso de teste do LCD.

A.2 Elétrica

A.2.1 Fonte de energia

Tensdo de entrada U; para o FOUNDATION™ fieldbus:
m 9,0 para 17,5 VCC nas aplicagoes FISCO
m 9,0 para 30 VCC nas aplicagdes de Entidade

A.2.2 Consumo de corrente do Tankbus
30mA
A.2.3 Tipo de display

Display monocromatico LCD com iluminagao de fundo,
128x64 pixels

A.2.4 Tempo de inicializacao

5s

A.2.5 Taxa de atualizacao

Novos valores a serem exibidos uma vez a cada dois segundos
A.2.6 Tempo de resposta

<0,5 s entre a liberagao do botdo e aimagem nova
111
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A.2.7 Entrada do cabo (conexdo/prensa-cabos)

Duas entradas de %2 a 14 NPT para prensa-cabos ou conduites. Um
bujdo de metal para selar a porta ndo usada estd incluido na
entrega.

Opcional:

m Adaptadores de cabo/conduite de M20x 1,5

m Prensa-cabos de metal (2 - 14 NPT).

m Conector Eurofast macho de 4 pinos ou conector Minifast
macho de 4 pinos Mini tamanho A

A.2.8 Fiacao do Tankbus
AWG 0,5-1,5 mmZ2 (22-16), pares trancados blindados
A.2.9 Terminador incorporado ao Tankbus

Sim (a ser conectado, se for necessario).

A.3 Caracteristicas do FOUNDATION
fieldbus

A.3.1 Polaridade sensivel

Nao

A.3.2 Consumo de corrente inerte

30mA

A.3.3 Voltagem minima de elevacao

9,0 VCC

A.3.4 Capacitancia/indutancia do dispositivo

Consulte Anexo B: Certificagdes do produto.

A.3.5 Classe (basico ou link principal)

Link Principal (LAS)

A.3.6 Namero de VCRs disponiveis

Maximo de 38. Cliente e servidor=20, Editor=20, Assinantes=32,
Fonte=2, Destino=0.

A.3.7 Links
Méximo de 32.

A.3.8 Intervalo de tempo minimo | Atraso maximo
deresposta | Atraso da inter-mensagem
minimo

8/5/8
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A.3.9 Blocos e tempo de execucao

1 bloco de Recursos, 3 blocos do Transdutor (Principal, Registro,
Display), 4 blocos de Mltiplas saidas analégicas (MAO): 15 ms.
Para obter mais informacdes, consulte o manual de Blocos do
FounDpATION™ fieldbus (nimero do documento 00809-0122-4783)

A.3.10 Instanciacao

Nao

A.3.11 Conforme FounpATION fieldbus
ITK6

A.3.12 Suporte de diagnéstico do campo
(NAMUR 107)

Sim
A.3.13 Assistentes para suporte de acao

Dispositivo de protecao contra gravacao, redefinir a configuracao
de fabrica do dispositivo, redefinir estatisticas, iniciar/interromper
a simulacao de avisos, reiniciar comunicacao

A.3.14 Diagnésticos avancados

Software, memoria/base de dados, eletronica, comunicacio
interna, configuragdo, cddigo do modelo, temperatura interna,
estado de falha de MAO

A.4 Mecanica

A.4.1 Material do invélucro
Aluminio fundido em molde revestido com poliuretano.

A.4.2 Dimensoes (largura x altura x profundidade)
150x 120 x 78 mm (5,9 x 4,7 x 3,1 pol.)

A.4.3 Peso
1,3 kg (2,9 Ibs)
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A.5 Ambiente

A.5.1 Temperatura ambiente

-20a70°C(-4a 158 °F)

A.5.2 Temperatura de armazenamento

-30a85°C(-22a185°F)

A.5.3 Umidade

Umidade relativa de 0-100%, sem condensacao.

A.5.4 Protecao contra infiltracao

IP66 e 67 (Nema 4)

A.5.5 Possibilidade metrologica de selagem

Sim

A.5.6 Switch de protecao contra gravacao

Sim

A.5.7 Protecao incorporada contra
relampagos/transientes

De acordo com a IEC 61000-4-5, nivel 1 kV da linha para a terra.
Em conformidade com o IEEE 587. Protecdo contra transientes

Categoria B e com a IEEE 472 de protecdo contra surtos.

Especificacoes e dados de referéncia

A.6 Instalacao e Configuracao

O display do Rosemount 2230 pode ser instalado no teto ou na
base do tanque para obter uma leitura flexivel e conveniente dos
dados do tanque.

Afiacdo pode ser conectado em um s6 barramento através dos
terminais do 2230 para outros aparelhos do Tankbus. Cada final do
Tankbus requer um terminador para garantir que a rede do
fieldbus tenha os niveis de sinal corretos. Geralmente, um
terminador fica na fonte de alimentacdo do fieldbus e o outro no
Gltimo aparelho da rede.

O Rosemount 2230 possui um terminador incorporado que pode
ser conectado, se necessario.

O display do Rosemount 2230 pode ser instalado em uma parede
ou em um tubo de didmetro de 33,4a 60,3 mm (1-2 pol.).

E importante prever espaco para abrir atampa. A tampa protetora
evita a degradacdo do display de LCD pela exposi¢ao a luz do sol.

A configuracdo é feita localmente por meio do menu grafico do
dispositivo e dos botoes incorporados ou remotamente usando
o software Rosemount TankMaster WinSetup. Para mais

informacoes, consulte o Manual de Configuracées do Sistema
Rosemount.
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A.7 Desenhos dimensionais

Figura A-5. Desenhos dimensionais

94 mm (3,7 pol.)

128 mm (5,0 pol.)

T

153 mm (6,0 pol.)
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A.8 Informacoes para pedidos

Modelo

Descricao do produto

2230

Indicador grafico de campo

Idioma padrao

E Inglés

S Espanhol
G Alemao

F Francés

P Portugués
I Italiano

C Chinés

Tankbus: energia e comunicacao

F Fieldbus FOUNDATATION™ de 2 fios alimentado pelo barramento (IEC 61158)
Firmware
S Norma

Certificacao para locais perigosos

Seguranca intrinseca ATEX

12 Seguranca intrinseca INMETRO (Brasil)

14" Seguranca intrinseca TIIS (Japdo)

15 Seguranca intrinseca FM-US

16 Seguranca intrinseca FM-Canada

17 Seguranca intrinseca IECEx

IM Regulamentos Técnicos da Uniao Aduaneira (EAC) de seguranca intrinseca
IP(2) Seguranca intrinseca KC (Coreia do Sul)

W Seguranca intrinseca CCOE/PESO (india)

ND Nenhuma

Aprovacao de tipo transferéncia de custodia(3)

R OIML R85 edicdo 2008
@ PTB Eich (Alemanha)
K GOST (Cazaquistao)

L LNE (Franca)

N NMi (Holanda)

S@) GOST (Russia)

0 Nenhuma

Especificacoes e dados de referéncia
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Involucro

A Compartimento padrio (IP 66/67). Aluminio revestido com poliuretano.

Conexoes de cabo | conduite

1 1/2a 14 NPT Rosca fémea, 1 plugue incluido
2 Adaptadores M20x 1,5 Rosca fémea, 2 adaptadores, 1 plugue incluido

) _ Temperatura minima -20 °C (-4 °F) Aprovado pela
G Prensas-cabo de metal (1/2-14 NPT) ATEX | IECEx Exe. 2 prensas-cabo, 1 plugue incluido.
E conector macho eurofast® 1 conector e 1 plugue incluido
M conector macho minifast® 1 conector e 1 plugue incluido

Instalacao mecanica

W Kit de instalacdo para montagem em parede

Kit de instalacdo para montagem em parede e
tubo.

Placa identificadora

P Tubos verticais e horizontais de 1 a 2 pol.

ST Placa de identificacdo SST (fornecer as informacdes da placa no pedido)

Garantia estendida

WR3 Garantia limitada de 3 anos

Garantia padrdo: 18 meses a partir da entrega

WR5 Garantia limitada de 5 anos
Ndmero do modelo tipico: 2230EFSISRA 1P ST

1. Exige Codigo de idioma padrdo E e Cédigo de instalagdo mecanica W.

2. Exige Codigo de aprovagdo tipo transferéncia de custédia R ou Nenhum.

3. Exige um medidor de nivel por radar Rosemount 5900S e o Tank Hub Rosemount 2410 com a aprovagao do tipo de transferéncia de custédia
correspondente.

4. Exige o cddigo de Certificagdo para locais perigosos 11.
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Anexo B Certificacoes do produto

Informacgoes SObre diretrizes BUrOPEIAS . . . vttt ettt et et et e e e e et pagina 117
Certificagan de l0Cais COMUNS . . .o\ttt et et e e et et e ettt et e e i eaeaas pagina 117
Instalacao de equipamentos Na AMENCadO NOMte ... .ttt e et e e e pagina 117
A T Ter= e Lo 3 Ao pagina 118
L] o) - pagina 119
Y=Y = T o - | Pt pagina 119
3] T PP pagina 120
Regulamentos técnicos da Unido aduaneira (EAC) . ... .ue ettt e e ei e e pagina 120
JAPA0 e e e e e pagina 120
REPUDIICA da COmEIa . vttt ettt e e e e e e e e e e e pagina 120
Certificag0es adiCioNaiS « ..\ttt ettt et et e e e e e e e pagina 120
Conectores do conduite @ adaptadores. . .. ..ottt e pagina 121
Rev 4,3

B.1 Informacoes sobre diretrizes B.3 Instalacao de equipamentos na

europeias América do Norte

Arevisdo mais recente da declaragdo de conformidade da UE pode O Cédigo elétrico nacional (NEC®) dos EUA e o Cddigo elétrico

ser encontrada em Emerson.com/Rosemount. canadense (CEC) permitem o uso de equipamentos marcados por
divisdo em areas e equipamentos marcados por area em divisoes.
As marcacOes devem ser apropriadas para a classificacdo de area,
gas e classe de temperatura. Essas informacdes sao claramente
definidas nos respectivos cédigos.

B.2 Certificacao de locais comuns

Como padrao, o transmissor foi examinado e testado para
determinar se o projeto atende aos requisitos bésicos elétricos,
mecanicos e de protecdo contra incéndio por um laboratério de
testes nacionalmente reconhecido (NRTL), como acreditado pela
Agéncia federal de seguranga e satide ocupacional (OSHA).
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B.4 América do Norte

15

Seguranca intrinseca EUA
Certificado: FM17US0035X

FM Classe 3600 - 2011,

FM Classe 3610 - 2010,

FM Classe 3810 - 2005,
ANSI/NEMA 250 - 2008,
ANSI/IEC 60529 - 2004,
ANSI/ISA61010-1:2004
ANSI/ISA 60079-0 - 2013,
ANSI/ISA60079-11 - 2013,

IS/1,11,111/1/ABCDEFG/T4 Ta = -50 °C a +70 °C
Des de controle D9240040-949
I/0/AExiallCGa T4 Ta=-50°Ca +70°CDes de
controle D9240040-949

Tipo 4X; IP66, IP67

Normas:

Marcacgoes:

Seqguranga intrinseca Canada

Certificado: FM17CA0019X

CAN/CSA C22.2 N°157-1992 (R2012)
CAN/CSA C22.2N°1010.1:2004

/
CAN/CSA C22.2 N° 25-1966 (R2014)
CAN/CSA C22.2 N294-M91:1991 (R2011)
/
/

Normas:

CAN/CSA-C22.2 N260529-2005 (R2015)
CAN/CSA C22.2 N°E60079-0:2011
CAN/CSA C22.2 N®E60079-11:2011

IS/LILI/1/ABCDEFG/T4 Ta=-50°Ca +70 °C
Des de controle D9240040-949

1/0/Exia IIC Ga T4 Ta=-50°Ca +70 °C

Des de controle D9240040-949.

Tipo 4X; IP66, IP67

Marcacoes:

Ui li Pi Ci Li

Ui li Pi Ci Li

Parametros de
entidade

30V | 300mA | 1,3W | 2,1nF | 1,7pH

Parametros de
entidade

30V | 300mA [ 1,3W | 2,1nF | 1,1pH

Parametros FISCO

380 mA

17,5V 532W [NJA | NJA

Parametros FISCO

17,5V [ 380mA | 5,32W

NJA | NJA

Condicaes especificas de uso seguro (X):

1.
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As pecas nao metalicas incorporadas na carcaca deste
equipamento podem gerar um nivel possivel de igni¢do de
carga eletrostatica. Portanto, especialmente quando for
usado em aplicacbes que exigem especificamente
equipamentos da Divisdo 1 e Grupo I, equipamento
localizado na Zona 0, o equipamento ndo deve ser instalado
em um local onde as condi¢6es externas conduzam ao
actmulo de carga eletrostatica nestes tipos de superficie.
Além do mais, o equipamento somente deve ser limpo com
um pano Umido.

. Oinvolucro contém aluminio e considera-se que apresente

um risco potencial de igni¢do por impacto ou friccao.
Deve-se tomar cuidado durante a instalacdo e uso para evitar
impacto ou fric¢do.

. Odisplay gréfico de campo Rosemount 2230 ndo passara no

teste de forca dielétrica de 500 Vrms e isso deve ser levado
em consideracao durante a instalacao.

. Para manter as classificacdes IP66 e IP67 de protecdo contra

infiltracdo para entradas de cabos e bujoes de selagem, é
necessaria a fita de PTFE ou a pasta de vedacdo de tubos.

Condigoes especificas de uso sequro (X):

1.

As pecas ndo metalicas incorporadas na carcaca deste
equipamento podem gerar um nivel possivel de ignicdo de
carga eletrostatica. Portanto, especialmente quando for
usado em aplicagbes que exigem especificamente
equipamentos da Divisdo 1 e Grupo Il, equipamento
localizado na Zona 0, o equipamento nao deve serinstalado
em um local onde as condig¢des externas conduzam ao
actimulo de carga eletrostética nestes tipos de superficie.
Além do mais, o equipamento somente deve ser limpo com
um pano umido.

. Oinvoélucro contém aluminio e considera-se que apresente

um risco potencial de igni¢do porimpacto ou friccao.
Deve-se tomar cuidado durante a instalacdo e uso para evitar
impacto ou friccao.

O display grafico de campo Rosemount 2230 ndo passara no
teste de forca dielétrica de 500 Vrms e isso deve ser levado
em consideracdo durante a instalacao.

Para manter as classificacoes IP66 e IP67 de protecdo contra
infiltracdo para entradas de cabos e bujoes de selagem, é
necessaria a fita de PTFE ou a pasta de vedac¢do de tubos.
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B.5 Europa B.6 Internacional
1T Seguranca Intrinseca ATEX 17 Seguranca Intrinseca IECEx
Certificado: FM10ATEX0046X Certificado: IECEx FMG 10.0021X
Normas:  EN 60079-0:2012 + A11:2013, Normas:  IEC60079-0:2011, IEC60079-11:2011
EN 60079-11:2012, Marcacdes: ExiallC Ga T4 (-50 °C < Ta< +70°C);
EN 60529:2013 Entidade/FISCO; IP66/IP67
Marcacoes: & 111 GExiallCGaT4 Ta=-50°Ca +70°C;
Entidade/FISCO; IP66, IP67
Ui li Pi Ci Li
ui i Pi Ci Li Parametrosde | 33\ 300mA | 13W | 2,1nF | 1,1pH
entidade ’ ’ ’
Parametros de A
entidade 30V 300mA [ 1,3W | 2,1nF | 1,TpH Pardmetros FISCO | 17,5V | 380 mA | 5,32 W | N/A N/A
Parametros FISCO | 17,5V | 380 mA | 5,32 W | N/A N/A

Condicoes especificas de uso seguro (X):

. As pecas nao metalicas incorporadas na carcaga deste

equipamento podem gerar um nivel possivel de igni¢ao de
carga eletrostatica. Portanto, especialmente quando for
usado em aplicacdes que exigem especificamente
equipamentos da Divisdo 1 e Grupo I, equipamento
localizado na Zona 0, o equipamento ndo deve ser instalado
em um local onde as condigGes externas conduzam ao
acimulo de carga eletrostatica nestes tipos de superficie.
Além do mais, o equipamento somente deve ser limpo com
um pano Umido.

. Oinvélucro contém aluminio e considera-se que apresente

um risco potencial de igni¢do por impacto ou friccao.
Deve-se tomar cuidado durante a instalacdo e uso para evitar
impacto ou friccao.

. Odisplay grafico de campo Rosemount 2230 ndo passara no

teste de forca dielétrica de 500 Vrms e isso deve ser levado
em consideracdo durante a instalacao.

. Para manter as classificacdes IP66 e IP67 de protecdo contra

infiltracao para entradas de cabos e bujoes de selagem, é
necessaria a fita de PTFE ou a pasta de vedacdo de tubos.

Product Certifications

Condicoes especificas de uso sequro (X):

. As pecas ndo metalicas incorporadas na carcaca deste

equipamento podem gerar um nivel possivel de igni¢do de
carga eletrostatica. Portanto, especialmente quando for
usado em aplicagbes que exigem especificamente
equipamentos da Divisao 1 e Grupo I, equipamento
localizado na Zona 0, o equipamento ndo deve ser instalado
em um local onde as condig¢Ges externas conduzam ao
acumulo de carga eletrostatica nestes tipos de superficie.
Além do mais, o equipamento somente deve ser limpo com
um pano Gmido.

. Oinvélucro contém aluminio e considera-se que apresente

um risco potencial de ignicao por impacto ou fric¢ao.
Deve-se tomar cuidado durante a instalacdo e uso para evitar
impacto ou friccao.

. Odisplay grafico de campo Rosemount 2230 ndo passara no

teste de forca dielétrica de 500 Vrms e isso deve ser levado
em consideracdo durante a instalacao.

. Para manter as classificagbes IP66 e IP67 de prote¢do contra

infiltracdo para entradas de cabos e bujées de selagem, é
necessaria a fita de PTFE ou a pasta de vedacdo de tubos.
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B.7 Brasil

12 Seguranga intrinseca INMETRO
Certificado: IEx 11.0076X

ABNT NBR IEC 60079-0:2013,
ABNT NBRIEC60079-11:2013

Normas:

Marcacodes: ExiallCT4 Ga(-50°C<Tamb <+ 70 °C);

Entidade/FISCO; IP66/IP67

B.9 Japao
14 Segurancaintrinseca Japao

Certificado: TC20391
Marcagoes: Exib1IBT4 (-20°C<Ta< +60°C)

Ui li Pi Ci Li
Parametrosde | 30\ 300mA | 1,3W | 2,1nF | 1,1uH
entidade
Parametros FISCO | 17,5V | 380mA | 5,32W | 2,1nF | 1,1uH

Condigdes especiais para uso seguro (X):

1. Consulte o certificado sobre condi¢des especiais

B.8 Regulamentos técnicos da Uniao

aduaneira (EAC)

IM Intrinsecamente seguro EAC
Certificado: RU GSE.AA87.B.00348

Marcacgoes: OExiallCT4 Ga X
Ta=-50°Ca+70°C

Ui li Pi Ci Li
Parametrosde | 30\ 300mA | 1,3W | 2,1nF | 1,1uH
entidade
Parametros FISCO | 17,5V | 380 mA | 5,32W | 2,1nF | 1,1uH
B.10 Republica da Coreia
IP  Seguranca intrinseca Coreia
Certificado: 11-KB4B0O-0073X
Marcacoes: ExiallCT4 (-50°C<Ta<+70°C)
Ui li Pi Ci Li
Parametrosde | 3\ | 300mA | 1,3W | 2,1nF | 1,1 uH
entidade
Parametros FISCO | 17,5V | 380 mA | 5,32W | 2,1nF | 1,1uH

IP66, IP67
Ui li Pi Ci Li
Parametrosde | 30\ 300mA |1,3W | 2,1nF | 1,1uH
entidade
Parametros FISCO | 17,5V | 380mA | 5,32W | 2,1nF | 1,1uH
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B.11 Certificacoes adicionais

Seguranca intrinseca india
Certificado: P38880/1
Marcagoes: ExiallCGaT4
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B.12 Conectores do conduite e
adaptadores

IECEx a prova de chamas e com maior seguranca
Certificado: IECEx FMG 13.0032X

IEC60079-0:2011,
IEC60079-1:2007-04,
IEC60079-7:2006-07

Marcacées: Exde lICGb

Normas:

ATEX a prova de chamas e com maior seguranca
Certificado: FM13ATEX0076X

EN60079-0:2012,
EN60079-1:2007,
IEC60079-7:2007

Marcacdes: €112 G Ex de IIC Gb

Normas:

Product Certifications

B.12.1 Tamanhos de rosca do bujao do conduite

Rosca Marca de identificacao
M20x 1,5 M20
Y- 14 NPT Y2 NPT

B.12.2 Tamanh

os de rosca do adaptador

Rosca macho

Marca de identificacao

M20x1,5-6g M20

Y2- 14 NPT Y2- 14 NPT
%-14NPT Y- 14 NPT
Rosca fémea Marca de identificacao
M20x1,5-6H M20

Y2- 14 NPT Y2- 14 NPT

G1/2 G1/2
Condicdes especiais para uso seguro (X):

derosca

1. Quando o adaptador rosqueado ou o bujao de selagem
forem usados com um invélucro em um tipo de protecdo de
seguranca aumentada “e”, a rosca de entrada deve ser
adequadamente vedada para manter a taxa de protecio de
entrada (IP) do invélucro. Consulte o certificado para
condigOes especiais.

2. O bujdo de selagem nado deve ser usado com um adaptador.

3. Obujao de selagem e o adaptador rosqueado devem ser em
forma de rosca NPT ou Métrico. Formas de rosca G% sé sdo
aceitaveis para instalagoes de equipamentos ja existentes

(legado).
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Anexo C

Informacoes sobre o bloco do

FOUNDATION™ Fieldbus

3] o Tao X L= =T 1] Yo L pagina 123
Bloco do transdutor de registro . ......vvueiie i e e e pagina 128
Bloco transdutor principal. . ......oo i pagina 130
Bloco transdutor do display. .. ....oo i e pagina 133
Bloco dasaidaanalégicamultipla ... pagina 136
Unidades suportadas . . ...ttt e pagina 138

C.1

Bloco de recursos

Esta secao contém informacgdes sobre o bloco de recursos do display grafico de campo

Rosemount™ 2230S.

O bloco de recursos define os recursos fisicos do dispositivo. O bloco de recursos também lida com
funcionalidades comuns em varios blocos. O bloco ndo tem entradas nem saidas que podem ser

conectadas.

Tabela C-1. Parametros do bloco de recursos

Ndmero A .~
o Parametro Descricao
doindice

01 ST_REV O nivel de revisdo de dados estatisticos associados ao bloco de funcoes.

02 TAG_DESC A descricdo do usuario da aplicacdo desejada do bloco.

03 STRATEGY O campo de estratégia pode ser usado para identificar agrupamento de blocos.

04 ALERT_KEY Ndmero de identificacdo da unidade das instalagoes.

05 MODE_BLK Os modos atual, alvo, permitido e normal do bloco:
Alvo: o modo “ir para”
Atual: o modo “bloco esta atualmente em”
Permitido: modos permitidos que o alvo pode assumir
Normal: modo mais comum para o real

06 BLOCK_ERR Este parametro indica o status de erro relacionado aos componentes de hardware
ou software associados a um bloco. E uma cadeia de bits, portanto varios erros
podem ser exibidos.

07 RS_STATE Estado da aplicagao do bloco de fun¢des do estado da maquina.

08 TEST_RW Leitura/gravacao do parametro de teste — usado somente para testes de
conformidade.

09 DD_RESOURCE Sequéncia que identifica a etiqueta do recurso que contém a descri¢do do
dispositivo para esse recurso.

10 MANUFAC_ID Namero de identificagdo do fabricante - usado por um dispositivo de interface para
localizar o arquivo DD para o recurso.

11 DEV_TYPE Ndmero do modelo do fabricante associado ao recurso - usado por dispositivos de
interface para localizar o arquivo de DD para o recurso.

12 DEV_REV Numero da revisao do fabricante associado ao recurso — usado por um dispositivo
de interface para localizar o arquivo de DD para o recurso.

Informagées sobre o bloco do FounpATion™ Fieldbus
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Ndamero
doindice

Parametro

Descricao

13

DD_REV

Revisdo da DD associada ao recurso - usada por um dispositivo de interface para
localizar o arquivo de DD para o recurso. O DD_REV especifica a revisao DD minima
que é compativel com o dispositivo ﬁna mesma revisdo do dispositivo). Um
fornecedor pode langar um DD atualizado com o DD_REVISION superior ao
DD_REV. Isto permite que um fornecedor lance um conjunto de arquivos DD
atualizado que serd compativel com uma revisdo do dispositivo existente no
campo. O host pode sempre carregar um DD_REVISION superior para um
DEV_REV/DEV_REVISION especifico.

Com relacdo ao requisito do Foundation, o DD_REV sera sempre 01.

14

GRANT_DENY

Opcoes para controlar o acesso dos computadores host e painéis de controle locais
para operacao, ajuste e parametros de alarme do bloco. Nao usado pelo dispositivo.

15

HARD_TYPES

Os tipos de hardware disponiveis como nimeros de canais.

16

REINICIAR

Permite que um reinicio manual seja iniciado. Vérios graus de reinicio sdo possiveis.
Eles s3o os seguintes:

1 Executar - é o estado passivo do pardmetro

2 Reiniciar recurso — ndo usado

3 Reiniciar com valores padrao - destinado a reconfiguracao dos pardmetros aos
valores padrdo, isto é, seus valores antes que qualquer configuracao fosse feita

4 Reiniciar processador - realiza uma partida a quente da CPU

17

CARACTERISTICAS

Usado para exibir as op¢oes compativeis com o bloco de recursos. Os recursos
suportados sao:
* HARD_WRITE_LOCK_SUPPORT

« SOFT_WRITE_LOCK_SUPPORT
« REPORT_SUPPORT

« UNICODE_SUPPORT

« ALARME MULTI_BIT

« FAULT_STATE_SUPPORT

18

FEATURES_SEL

Usado para selecionar as op¢oes do bloco de recursos.

19

CYCLE_TYPE

Identifica os método de execucdo de bloco disponiveis para este recurso.

20

CYCLE_SEL

Usado para selecionar o método de execucdo para este recurso. O Rosemount 2230
suporta o seguinte:

Programacado: os blocos sdo executados com base no cronograma do bloco de
funcdes.

Execucdo do bloco: um bloco pode ser executado fazendo conexdo com a
conclusdo de um outro bloco.

21

MIN_CYCLE_T

O tempo de dura¢do do intervalo de ciclo mais curto que o recurso é capaz de
executar.

22

MEMORY_SIZE

Memoria de configuracdo disponivel no recurso vazio. Deve ser verificado antes da
tentativa de download.

23

NV_CYCLE_T

Intervalo de tempo minimo especificado pelo fabricante para gravar cépias dos
pardmetros NV na memoria nao volatil. Zero significa que nunca sera copiado
automaticamente. Ao final de NV_CYCLE_T, somente os parametros que foram
alterados precisam ser atualizados no NVRAM.

24

FREE_SPACE

Porcentagem de memoria disponivel para outras configuracdes. Zero em um
dispositivo pré-configurado.

25

FREE_TIME

Porcentagem do tempo de processamento bloco livre para processar blocos
adicionais.

26

SHED_RCAS

Tempo de duracao para que haja desisténcia nas gravacdes do computador nas
localizagoes RCas do bloco de fungdes. O shed das RCas nunca ocorrera quando
SHED_ROUT =0

27

SHED_ROUT

Tempo de duracdo para que ha#'a desisténcia nas gravagoes do computador nas
localizagbes ROut do bloco de fungdes. O shed das ROut nunca ocorrerd quando
SHED_ROUT =0

28

FAULT_STATE

Condicdo definida pela perda de comunicagdo a um bloco de saida, falha
promovida a um bloco de saida ou contato fisico. Quando a condicao FAIL_SAFE é
definida, os blocos de funcdes de saida executardo as suas acoes de FAIL_SAFE.
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Py Parametro Descricao

doindice

29 SET_FSTATE Permite que a condicdo FAIL_SAFE seja iniciada manualmente selecionando Set
(definir).

30 CLR_FSTATE Registrar um Clear (apagar) para este pardmetro apagara o FAIL_SAFE do
dispositivo se a condicao tiver sido apagada.

31 MAX_NOTIFY Namero maximo possivel de mensagens de notificagdo ndo confirmadas.

32 LIM_NOTIFY Ndmero maximo de mensagens de notificacao de alerta ndo confirmadas
permitido.

33 CONFIRM_TIME O tempo que o recurso ira aguardar para confirmacdo do recebimento de um
relatério antes de tentar novamente. A nova tentativa ndo ocorrera quando
CONFIRM_TIME=0.

34 WRITE_LOCK Quando a protecao contra gravacao do hardware estiver selecionada, WRITE_LOCK
se torna um indicador da configuracao do jumper e ndo esté disponivel para
protecdo contra gravacgao.

Quando a protecao contra gravacao do software estiver selecionada e WRITE_LOCK
configurado, nenhuma gravacgdo de nenhum outro lugar é permitida, exceto para
apagar WRITE_LOCK. A entrada do bloco continuard a ser atualizada.

35 UPDATE_EVT Este alerta é gerado por qualquer alteragdo nos dados estatisticos.

36 BLOCK_ALM 0 alarme do bloco é usado para todos os problemas de configuragdo, hardware,
falha de conexdo ou sistema apresentados no bloco. A causa do alarme é registrada
no campo de subcédigo. O primeiro alarme a ser tornar ativo fara com que o status
fique ativo no parametro de status. Tao logo o status Nao notificado seja apagado
pelarotina de notificacdo de alerta, outro alerta de bloco podera ser notificado sem
apagar o status Ativo, se o subcédigo tiver mudado.

37 ALARM_SUM Mostra o status de alarme atual, estados ndo reconhecidos, estados ndo
informados e estados de alarmes desativados associados ao bloco de funcdo.

38 ACK_OPTION Uma selecao que indica se os alarmes associados ao bloco de fun¢ao serdo
reconhecidos automaticamente.

39 WRITE_PRI Prioridade do alarme gerado ao apagar a protecao contra gravacao.

40 WRITE_ALM Este alerta é gerado se o pardmetro de travamento de gravacao for apagado.

41 ITK_VER Namero de revisdo principal do caso de teste de interoperabilidade usado para
certificar este dispositivo como sendo interoperavel. O formato e a faixa sao
controlados pela Fieldbus Foundation.

42 FD_VER Um parametro igual ao valor da versdo principal da especificacao de diagnéstico de
campo para o qual este dispositivo foi projetado.

43 FD_FAIL_ACTIVE Este pa rémetrc|> refletedas condi¢des de erro que estao sdendoddebtectadas como
ativas como selecionadas para esta categoria. E uma cadeia de bits, portanto varias

44 FD_OFFSPEC_ACTIVE condi¢bes podem ser exibidas.

45 FD_MAINT_ACTIVE

46 FD_CHECK_ACTIVE

47 FD_FAIL_MAP Este pa rén&etrlo mapeia as condicoes a sergm detegjtadas como ativas |(31a raesta
categoria de alarme. Assim, a mesma condicdao pode estar ativa em todas, em

48 FD_OFFSPEC_MAP algumas ou em nenhuma das 4 categorias de alarme.

49 FD_MAINT_MAP

50 FD_CHECK_MAP

51 FD_FAIL_MASK Estel_' palrémetro permite que o usuario suprimadtodas as condicoes L'lnri]cas ou
multiplas que estejam ativas, nesta categoria, da transmissao para o host através

52 FD_OFFSPEC_MASK do pardametro de alarme. Um bitigual a “1” ird ocultar, isto é, inibir a transmissdo de

53 FD MAINT MASK uma condicdo e um bitigual a “0” ird desmascarar, isto é, permitir a transmissao de

- - uma condicdo.

54 FD_CHECK_MASK

Informagées sobre o bloco do FounpATion™ Fieldbus

125



Informacoes sobre o bloco do FounpaTioN™ Fieldbus Manual de referéncia

Julho de 2017 00809-0122-2230, Rev CA
('i\louir: c?ircoe Parametro Descricao
55 FD_FAIL_ALM Este parametro é usado principalmente para transmitir uma alteracdo nas
=6 FD_OFFSPEC_ALM ﬁﬂqlsggt(ieﬁgﬂ\éii.associadas que ndo estao ocultas para esta categoria de alarme de
57 FD_MAINT_ALM
58 FD_CHECK_ALM
59 FD_FAIL_PRI Este parametro permite que o usuério especifique a prioridade desta categoria de
60 | FD_OFFSPEC_PRI alarme.
61 FD_MAINT_PRI
62 FD_CHECK_PRI
63 FD_SIMULATE Este parametro permite que as condi¢des sejam fornecidas manualmente quando a

simulacdo estiver ativa. Quando a simulacado é desativada, tanto o valor de
simulacdo de diagndstico quanto o valor de diagnéstico acompanham as condi¢des
reais. O jumper de simulacao é necessario para que a simulacao seja ativada e,
enquanto a simulagdo estiver ativada, a acao recomendada mostrara que a
simulacdo est3 ativa.

Elementos: consulte Tabela G2 na pagina 127.

64 FD_RECOMMEN_ACT Este parametro é um resumo enumerado pelo dispositivo da condi¢do ou

condi¢bes mais severas detectadas. A ajuda do DD deve descrever sequndo a acao
enumerada, o que deve ser feito para aIJiviar a condicdo ou condicdes. 0 é definido
como Nao inicializado, 1 é definido como Nenhuma a¢do necessaria, todos os
outros sdo definidos pelo fabricante.

65 FD_EXTENDED_ACTIVE Um pardmetro ou parametros opcionais permitem ao usudrio final detalhar as
condi¢des que causam uma condi¢do ativa nos parametros FD _ * _ ACTIVE.

66 FD_EXTENDED_MAP Um parametro ou parametros opcionais permitem permitir ao usuario final
controlar ou ativar as condi¢des que contribuem as condi¢cdes nos pardmetros
FD _* _ACTIVE.

67 COMPATIBILITY_REV Este parametro é usado na substituicao de dispositivos de campo. O valor correto
desse pardmetro é o valor DEV_REV do dispositivo substituido.

68 HARDWARE_REVISION Revisdo do hardware.

69 SOFTWARE_REV Revisdo do software do coédigo fonte com o bloco de recursos.

70 PD_TAG Descri¢do da tag PD do dispositivo.

71 DEV_STRING Usado para carregar novas licengas no dispositivo. O valor pode ser escrito mas a
sua leitura serd sempre exibida com um valor de 0.

72 DEV_OPTIONS Indica quais opgdes de licenga do dispositivo diversas estdo ativadas.

73 OUTPUT_BOARD_SN Namero de série da placa de saida. Para o display Rosemount 2230, é igual ao ID do

dispositivo com tag principal, que pode ser encontrado na etiqueta principal
anexada ao invélucro.

74 FINAL_ASSY_NUM Namero final do conjunto dado pelo fabricante.
75 DOWNLOAD_MODE Pegmfi;g acesso ao coédigo de inicializagdo do bloco para downloads pelos cabos da
rede fisica.

0 = N3o inicializado
1 =Modo de execucao
2 =Modo de download

76 HEALTH_INDEX Parametro que representa a condicao geral do dispositivo, 100 indica uma
condicdo perfeita e 1indica que o equipamento nao esta funcionando. Este valor se
baseia nos alarmes PWA ativos.

77 FAILED_PRI Designa uma prioridade de alarme do FAILED_ALM e também é usado como switch
b/w FD e PWA legado. Se o valor for maior do que ou igual a 1, entdo, os alertas do
PWA se tornardo ativos no dispositivo, e o dispositivo possuira alertas FD.

78 RECOMMENDED_ACTION | Lista enumerada de a¢des recomendadas exibidas com um alerta do dispositivo.

79 FAILED_ALM Alarme indicando uma falha em um dispositivo que impede seu funcionamento.
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Parametro

Descricao

80

MAINT_ALM

Este alarme indica que o dispositivo precisa de manutencao assim que possivel. Se a
condicdo forignorada, o dispositivo terminara falhando.

81

ADVISE_ALM

Alarmes de aviso de indicacao de alarme. Estas condi¢Ges nao afetam diretamente
o processo ou integridade do dispositivo.

82

FAILED_ENABLE

Condicoes de alarme FAILED_ALM habilitadas. Corresponde bit por bit a
FAILED_ACTIVE. Um bit ligado significa que a condi¢do de alarme correspondente
esta habilitada e sera detectada. Um bit desligado significa que a condicdo de
alarme correspondente estd desabilitada e nao sera detectada.

Este parametro é a copia de Somente Leitura do FD_FAIL_MAP.

83

FAILED_MASK

Mascara de FAILED_ALM. Corresponde bit por bit a FAILED_ACTIVE. Um bit ligado
significa que a condicdo foi mascarada do alarme.
Este parametro é a copia de Somente Leitura do FD_FAIL_MASK.

84

FAILED_ACTIVE

Lista numerada das condicoes de falha dentro de um dispositivo. Todos os bits
abertos devem ser usados apropriadamente para cada dispositivo especifico.
Este parametro é a copia de Somente Leitura do FD_FAIL_ACTIVE.

85

MAINT_PRI

Designa a prioridade de alarme de MAINT_ALM

86

MAINT_ENABLE

Condicoes de alarme MAINT_ALM habilitadas Corresponde bit por bit a
MAINT_ACTIVE. Um bit ligado significa que a condicao de alarme correspondente
estd habilitada e sera detectada. Um bit desligado significa que a condicdo de
alarme correspondente esta desabilitada e nao sera detectada.

Este pardmetro é a cpia de Somente Leitura do FD_OFFSPEC_MAP

87

MAINT_MASK

Méascara de MAINT_ALM. Corresponde bit por bit a MAINT_ACTIVE. Um bit ligado
significa que a condicdo foi mascarada do alarme.
Este parametro é a copia de Somente Leitura do FD_OFFSPEC_MASK.

88

MAINT_ACTIVE

Lista numerada das condicdes de manutencao dentro de um dispositivo.
Este parametro é a copia de Somente Leitura do FD_OFFSPEC_ACTIVE.

89

ADVISE_PRI

Designa a prioridade de alarme de ADVISE_ALM.

90

ADVISE_ENABLE

Condicoes de alarme ADVISE_ALM habilitadas. Corresponde bit por bit a
ADVISE_ACTIVE. Um bit ligado significa 3ue a condicdo de alarme correspondente
esta habilitada e sera detectada. Um bit desligado significa que a condicao de
alarme correspondente estd desabilitada e nao sera detectada.

Este parametro é a copia de Somente Leitura do FD_MAINT_MASK &
FD_CHECK_MASK.

91

ADVISE_MASK

Mascara de ADVISE_ALM. Corresponde bit a bit ao ADVISE_ACTIVE. Um bit ligado
significa que a condicdo foi mascarada do alarme. Este pardmetro é a copia de
Somente Leitura do FD_MAINT_MASK & FD_CHECK_MASK.

92

ADVISE_ACTIVE

Lista numerada das condicdes de aviso dentro de um dispositivo. Todos os bits
abertos devem ser usados apropriadamente para cada dispositivo especifico.
Este parametro é a copia de Somente Leitura do FD_MAINT_ACTIVE &
FD_CHECK_ACTIVE.

Tabela C-2. Elementos FD_SIMULATE

1 Valor de simulacao de Sequénciadebit | 4 Gravavel. Usado para diagnésticos quando a
diagnéstico simulacdo estiver ativa

2 Valor de diagnéstico Sequénciadebit | 4 Diagnéstico atual detectado pelo dispositivo.

3 Ativar Ndo registrado8 | 1 Ativar/desativar a simulacdo. Dindmico, assim a

simulacdo estara sempre desativada ap6s o reinicio
de um dispositivo.
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Bloco do transdutor de registro

O bloco do transdutor de registro (TB 1200) permite acesso aos registros do banco de dados e registros
de entrada do display grafico de campo Rosemount 2230. Com isso é possivel ler um conjunto
selecionado dos registros diretamente acessando o local na meméria.

Registrar Bloco transdutor somente esta disponivel com manutencdo avancada.

AATENGAO

Ja que o Registrar Bloco transdutor permite acesso a maior parte dos registros no 2230, inclusive os
registros definidos pelas telas de métodos e configuracdo no bloco transdutor de nivel, ele deve ser
manuseado com cuidado e ser alterado SOMENTE pelo pessoal da manutencao, treinado e certificado,
ou sob orientacdo da equipe de suporte da Emerson Automation Solutions/Medicao de tanques

Rosemount.

Tabela C-3. Registrar parametros do bloco transdutor

Ndmero

do indice Parametro Descricao

1 ST_REV O nivel de revisao de dados estatisticos associados ao bloco de
funcgoes. O valor de revisao sera incrementado toda vez que o
valor do parametro estatistico no bloco for alterado.

2 TAG_DESC A descri¢do do usuario da aplica¢do desejada do bloco.

3 STRATEGY O campo de estratégia pode ser usado para identificar
agrupamento de blocos. Estes dados nao sao verificados nem
processados pelo bloco.

4 ALERT_KEY Namero de identificacdo da unidade das instalacoes. Esta
informacdo pode ser usada no host para identificar alarmes, etc.

5 MODE_BLK Os modos atual, alvo, permitido e normal do bloco.

Alvo: o modo “ir para”

Atual: o modo “bloco esta atualmente em”

Permitido: modos permitidos que o alvo pode assumir
Normal: modo mais comum para o alvo

6 BLOCK_ERR Este parametro indica o status de erro relacionado aos
componentes de hardware ou software associados a um bloco.
E uma cadeia de bits, portanto varios erros podem ser exibidos.

7 UPDATE_EVT Este alerta é gerado por qualquer alteracdo nos dados
estatisticos

8 BLOCK_ALM O bloco do transdutor 2230 ndo é compativel com a atualizacdo
das informacoes do BLOCK_ALM e nao edita o BLOCK_ALM no
segmento/barramento FF.

9 TRANSDUCER_DIRECTORY Diretério que especifica o nimero e os indices iniciais dos
transdutores no bloco transdutor.

10 TRANSDUCER_TYPE Identifica o transdutor.

11 TRANSDUCER_TYPE_VER

12 XD_ERROR Um subcddigo de alarme do bloco transdutor.
13 COLLECTION_DIRECTORY

Um diretério jue especifica o nimero, os indices iniciais e a
identificacdo dos itens da DD das coletas de dados em cada
transdutor dentro de um bloco transdutor.
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14 RB_PARAMETER
15-44 INP_REG_n_TYPE Descreve as caracteristicas do registro de entrada n?
Indica que o valor solicitado é exibido como um néimero de
valor de ponto flutuante (/decimal).
INP_REG_n_FLOAT Valor n do registro de entrada, mostrado como niimero do valor
do ponto flutuante
INP_REG_n_INT_DEC Valor n do registro de entrada (=1 a 10), mostrado como um
namero decimal
45-74 DB_REG_n_TYPE Descreve as caracteristicas do n° do registro de retencao.
Indica que o valor solicitado é exibido como um ndmero de
valor de ponto flutuante (/decimal).
DB_REG_n_FLOAT Valor n do registro de reten¢do, mostrado como nimero do
valor do ponto flutuante
DB_REG_n_INT_DEC Valor n do registro de reten¢do (=1 a 10), mostrado como
nimero decimal.
75 RM_COMMAND Define quais acOes executar; ler registro de entrada/retencao,
reiniciar dispositivo, programa de sondagem completo.
76 RM_DATA
77 RM_STATUS
78 INP_SEARCH_START_NBR Namero do inicio da pesquisa por registros de entrada
79 DB_SEARCH_START_NBR Ndmero do inicio da pesquisa por registros de retencdo
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Bloco transdutor principal

O bloco transdutor principal (TB1100) contém pardametros para a configuracao do display grafico de
campo Rosemount 2230. Ele contém informacgdes do dispositivo, incluindo diagnésticos e a capacidade
para configurar, definir padroes de fabrica e reiniciar o display 2230.

Tabela C-4. Parametros do bloco transdutor principal

Nuamerodo A .~
o Parametro Descricao
indice

1 ST_REV O nivel de revisao de dados estatisticos associados ao bloco de
funcodes. O valor de revisdo sera incrementado toda vez que o
valor do parametro estatistico no bloco for alterado.

2 TAG_DESC A descricdo do usuario da aplicagao desejada do bloco.

3 STRATEGY O campo de estratégia pode ser usado para identificar
agrupamento de blocos. Estes dados nao sao verificados nem
processados pelo bloco.

4 ALERT_KEY Namero de identificacdo da unidade das instalacoes. Esta
informacdo pode ser usada no host para identificar alarmes, etc.

5 MODE_BLK Os modos atual, alvo, permitido e normal do bloco.

Alvo: o modo “ir para”

Atual: o modo “bloco esta atualmente em”

Permitido: modos permitidos que o alvo pode assumir
Normal: modo mais comum para o alvo

6 BLOCK_ERR Este parametro indica o status de erro relacionado aos i
componentes de hardware ou software associados a um bloco. E
uma cadeia de bits, portanto varios erros podem ser exibidos.

7 UPDATE_EVT Este alerta é gerado por qualquer alteracao nos dados
estatisticos.

8 BLOCK_ALM O bloco do transdutor 2230 nao é compativel com a atualizacdo
das informacdes do BLOCK_ALM e ndo edita o BLOCK_ALM no
segmento/barramento FF.

9 TRANSDUCER_DIRECTORY Diretério que especifica o nimero e os indices iniciais dos
transdutores no bloco transdutor.

10 TRANSDUCER_TYPE Identifica o transdutor.

11 TRANSDUCER_TYPE_VER

12 XD_ERROR Um subcddigo de alarme do bloco transdutor. Fornece cédigos
de erro adicionais relacionados aos blocos transdutores.

13 COLLECTION_DIRECTORY Um diretério aue especifica o nimero, os indices iniciais e a
identificacdo dos itens da DD das coletas de dados em cada
transdutor dentro de um bloco transdutor.

14 HOUSING_TEMPERATURE A temperatura dentro do invélucro do dispositivo

15 HOUSING_TEMP_UNIT Unidade da medicdo da temperatura

16 ENV_DEVICE_MODE Reiniciar/Reset dispositivo ao padrao de fabrica

17 DIAGN_DEVICE_ALERT Informacoes de diagndstico do hub do tanque, consulte Tabela
G5 na pagina 132.

18 DEVICE_VERSION_NUMBER Numero da versdo do software do dispositivo

19 DIAGN_REVISION Ndmero da revisdo interna

20 SERIAL_NO ID do dispositivo na etiqueta principal (nGmero de série)
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21 STATS_ATTEMPTS Tentativas de comunicacdo interna
22 STATS_FAILURES Falhas de comunicacdo interna
23 STATS_TIMEOUTS Limites de tempo de comunicacdo interna
24 FF_WRITE_PROTECT Status da protecao de gravacao FF. O dispositivo é protegido
contra gravac¢do por um interruptor do hardware.
25 P1451_SLAVE_STATS P1451 Estat. do escravo
26 P1451_HOST_STATS P1451 Estat. do host
27 SB_HEART_BEAT_CNT Este nimero deve ser incrementado. E uma indicacdo de que o
dispositivo estd ligado.
28 SLAVE_REQ_ID ID de solicitacao do escravo
29 DEVICE_COMMAND Comando do dispositivo
30 DEVICE_STATUS Status do dispositivo da aplicacdo do sensor
31 FF_SUPPORT_INFO
32 SENSOR_DIAGNOSTICS
33 MODEL_CODE Mostra o codigo do modelo do dispositivo
34 RAW_DISPLAY_DATA_1 Dados brutos do display
35 RAW_DISPLAY_DATA_2 Dados brutos do display
36 RAW_DISPLAY_DATA_3 Dados brutos do display
37 RAW_DISPLAY_DATA_4 Dados brutos do display
38 DEVICE_MODEL Mostra o modelo do dispositivo
39 DISPLAY_LANGUAGE Selecione o idioma preferido para usar no display. Se o valor
padrao for selecionado, entdo, o idioma ser4 determinado pelo
cédigo do modelo.
40 DISPLAY_VIEW_MODE Avisualizacdo preferida é selecionada; valor tnico, dois valores
ou quatro valores. A visualizagdo do valor Ginico apresenta
digitos grandes, com 25 mm.
41 DISPLAY_TOOGLE_TIME O tempo que cada valor ou conjunto de valores sdo exibidos no
display: 2-30 seqg.
42 CONNECTED_TANKS Tanques conectados
43 DISPLAY_OPTIONS Opcoes de tela
44 DISPLAY_UNIT_LENGTH éJ.niclade para todos os parametros de comprimento exibidos no
isplay
45 DISPLAY_UNIT_VOLUME Unidade para todos os pardmetros de volume exibidos no
display
46 DISPLAY_UNIT_TEMPERATURE g.r;:)dlgde para todos os pardametros de temperatura exibidos no
Isplay
47 DISPLAY_UNIT_LEVELRATE bJ.nidlade para todos os pardmetros de taxa de nivel exibidos no
isplay
48 DISPLAY_UNIT_FLOW_RATE éJ.niclade para todos os parametros de taxa de nivel exibidos no
isplay
49 DISPLAY_UNIT_PRESSURE hJ.nidlade para todos os pardmetros de taxa de nivel exibidos no
isplay
50 DISPLAY_UNIT_DENSITY g.r;:)dlgde para todos os pardmetros de densidade exibidos no
Isplay
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C.3.1 Alerta do dispositivo de diagnostico

Tabela G5 relaciona as condi¢oes informadas no parametro DIAGN_DEVICE_ALERT.

Tabela C-5. Alerta do dispositivo de diagnéstico

Valor

Descricao

Nenhum alarme ativo

0x00100000

Erro do banco de dados

0x00200000

Erro do hardware

0x00400000

Erro de configuracao

0x00800000

Erro do software

0x01000000

Alerta de temperatura interna

0x02000000

Adverténcia do banco de dados

0x04000000

Adverténcia do hardware

0x08000000

Adverténcia de configuracao

0x10000000

Adverténcia do software

0x20000000

Modo de simulacao

0x40000000

Software protegido contra gravagao
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C4 Bloco transdutor do display

O bloco transdutor do display (TB 1300) inclui pardmetros para a configuracao do display grafico de
campo 2230, para uso com um sistema FOUNDATION Fieldbus.

Tabela C-6. Bloco transdutor do display

Nuamerodo A .~
o Parametro Descricao
indice

1 ST_REV O nivel de revisdo de dados estatisticos associados ao bloco de
fungdes. O valor de revisdo sera incrementado toda vez que o valor
do pardmetro estatistico no bloco for alterado.

TAG_DESC A descricdo do usuario da aplicacdo desejada do bloco.

3 STRATEGY O campo de estratégia pode ser usado para identificar agrupamento
de blocos. Estes dados ndo sao verificados nem processados pelo
bloco.

4 ALERT_KEY Ndmero de identificacdo da unidade das instalacoes. Esta
informacao pode ser usada no host para identificar alarmes, etc.

5 MODE_BLK Os modos atual, alvo, permitido e normal do bloco.

Alvo: o modo “ir para”

Atual: o modo “bloco esté atualmente em”

Permitido: modos permitidos que o alvo pode assumir
Normal: modo mais comum para o alvo

6 BLOCK_ERR Este parametro indica o status de erro relacionado aos componentes
de hardware ou software associados a um bloco. E uma cadeia de
bits, portanto varios erros podem ser exibidos.

7 UPDATE_EVT Este alerta é gerado por qualquer alteragdo nos dados estatisticos.

BLOCK_ALM O bloco do transdutor 2230 ndo é compativel com a atualizacdo das
informacoes do BLOCK_ALM e nao edita o BLOCK_ALM no
segmento/barramento FF.

9 TRANSDUCER_DIRECTORY | Diretério que especifica o nimero e os indices iniciais dos
transdutores no bloco transdutor.

10 TRANSDUCER_TYPE Identifica o transdutor.

11 TRANSDUCER_TYPE_VER

12 XD_ERROR Um subcédigo de alarme do bloco transdutor. Fornece coédigos de
erro adicionais relacionados aos blocos transdutores.

13 COLLECTION_DIRECTORY Um diretodrio 3ue especifica o nimero, os indices iniciais e a
identificacdo dos itens da DD das coletas de dados em cada
transdutor dentro de um bloco transdutor.

14 MAO_T_INPUT_1 TANK_NUMBER
TANK_PARAMETER
ENGINEERING_UNIT
MIN_VALUE
MAX_VALUE

15 MAO_T1_INPUT_2

16 MAO_T_INPUT_3

17 MAO_1_INPUT_4

18 MAO_T_INPUT_5

19 MAO_1_INPUT_6

20 MAO_T1_INPUT_7

21 MAO_1_INPUT_8
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22 MAO_2_INPUT_1

23 MAO_2_INPUT_2

24 MAO_2_INPUT_3

25 MAO_2_INPUT_4

26 MAO_2_INPUT_5

27 MAO_2_INPUT_6

28 MAO_2_INPUT_7

29 MAO_2_INPUT_8

30 MAO_3_INPUT_1

31 MAO_3_INPUT_2

32 MAO_3_INPUT_3

33 MAO_3_INPUT_4

34 MAO_3_INPUT_5

35 MAO_3_INPUT_6

36 MAO_3_INPUT_7

37 MAO_3_INPUT_8

38 MAO_4_INPUT_1

39 MAO_4_INPUT_2

40 MAO_4_INPUT_3

41 MAO_4_INPUT_4

42 MAO_4_INPUT_5

43 MAO_4_INPUT_6

44 MAO_4_INPUT_7

45 MAO_4_INPUT_8

46 CUSTOM_TMV_1 Configure o nome preferido para o parametro personalizado do
tanque 1

47 CUSTOM_TMV_1_SHORT Configure o nome abreviado preferido para o pardmetro
personalizado do tanque 1. O nome pode ter no maximo 4 caracteres.

48 CUSTOM_TMV_2 Configure o nome preferido para o parametro personalizado do
tanque 2

49 CUSTOM_TMV_2_SHORT Configure o nome abreviado preferido para o parametro
personalizado do tanque 2. O nome pode ter no maximo 4 caracteres.

50 CUSTOM_TMV_3 Configure o nome preferido para o parametro personalizado do
tanque 3

51 CUSTOM_TMV_3_SHORT Configure o nome abreviado preferido para o parametro
personalizado do tanque 3. O home pode ter no maximo 4 caracteres.

52 CUSTOM_TMV_4 Configure o nome preferido para o pardmetro personalizado do
tanque 4

53 CUSTOM_TMV_4_SHORT Configure o nome abreviado preferido para o parametro
personalizado do tanque 4. O nome pode ter no maximo 4 caracteres.

54 CUSTOM_TMV_5 Configure o nome preferido para o pardmetro personalizado do
tanque 5

55 CUSTOM_TMV_5_SHORT Configure o nome abreviado preferido para o parametro
personalizado do tanque 5. O nome pode ter no maximo 4 caracteres.

56 CUSTOM_TMV_6 Configure o nome preferido para o parametro personalizado do

tanque 6
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57 CUSTOM_TMV_6_SHORT Configure o nome abreviado preferido para o pardmetro
personalizado do tanque 6. O nome pode ter no maximo 4 caracteres.

58 CUSTOM_TMV_7 Configure o nome preferido para o parametro personalizado do
tanque 7.

59 CUSTOM_TMV_7_SHORT Configure o nome abreviado preferido para o pardmetro
personalizado do tanque 7. O nome pode ter no maximo 4 caracteres.

60 CUSTOM_TMV_8 Configure o nome preferido para o parametro personalizado do
tanque 8

61 CUSTOM_TMV_8_SHORT Configure o nome abreviado preferido para o parametro
personalizado do tanque 8. O nome pode ter no maximo 4 caracteres.

62 CUSTOM_TMV_9 Configure o nome preferido para o pardmetro personalizado do
tanque 9

63 CUSTOM_TMV_9_SHORT Configure o nome abreviado preferido para o parametro
personalizado do tanque 9. O home pode ter no maximo 4 caracteres.

64 CUSTOM_TMV_10 Configure o nome preferido para o pardmetro personalizado do
tanque 10

65 CUSTOM_TMV_10_SHORT | Configure o nome preferido para o parametro personalizado do
tanque 10. O nome pode ter no maximo 4 caracteres.

66 CUSTOM_UNIT_1 Configure o texto preferido para ser mostrado no display da unidade
customizada 1.

67 CUSTOM_UNIT_2 Configure o texto preferido para ser mostrado no display da unidade
customizada 2.

68 CUSTOM_UNIT_3 Configure o texto preferido para ser mostrado no display da unidade
customizada 3.

69 CUSTOM_UNIT_4 Configure o texto preferido para ser mostrado no display da unidade
customizada 4.

70 CUSTOM_UNIT_5 Configure o texto preferido para ser mostrado no display da unidade
customizada 5.

71 CUSTOM_UNIT_6 Configure o texto preferido para ser mostrado no display da unidade
customizada 6.

72 CUSTOM_UNIT_7 Configure o texto preferido para ser mostrado no display da unidade
customizada 7.

73 CUSTOM_UNIT_8 Configure o texto preferido para ser mostrado no display da unidade
customizada 8.

74 CUSTOM_UNIT_9 Configure o texto preferido para ser mostrado no display da unidade
customizada 9.

75 CUSTOM_UNIT_10 Configure o texto preferido para ser mostrado no display da unidade
customizada 10.

76 TANK_NAME_1 Configure o nome preferido para o nimero do tanque 1.

77 TANK_NAME_2 Configure o nome preferido para o nimero do tanque 2.

78 TANK_NAME_3 Configure o nome preferido para o nimero do tanque 3.

79 TANK_NAME_4 Configure o nome preferido para o nimero do tanque 4.

80 TANK_NAME_5 Configure o nome preferido para o nimero do tanque 5.

81 TANK_NAME_6 Configure o nome preferido para o nimero do tanque 6.

82 TANK_NAME_7 Configure o nome preferido para o nimero do tanque 7.

83 TANK_NAME_8 Configure o nome preferido para o nimero do tanque 8.

84 TANK_NAME_9 Configure o nome preferido para o nimero do tanque 9.

85 TANK_NAME_10 Configure o nome preferido para o nimero do tanque 10.
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Bloco da saida anal6gica muiltipla

O bloco de saida analdgica multipla (MAO_1400 a MAO_1700) aceita valores de saida dos dispositivos
de campo e os atribui aos canais I/O especificados, para torna-los disponiveis para o display.

Tabela C-7. Bloco da saida anal6gica miltipla

Namerodo A .~
o Parametro Descricao
indice

1 ST_REV O nivel de revisao de dados estatisticos associados ao bloco de funcoes.
O valor de revisdo sera incrementado toda vez que o valor do parametro
estatistico no bloco for alterado.

2 TAG_DESC A descricao do usuario da aplicagao desejada do bloco.

3 STRATEGY O campo de estratégia pode ser usado para identificar agrupamento de
blocos. Estes dados nao sao verificados nem processados pelo bloco.

4 ALERT_KEY Namero de identificacdo da unidade das instalacGes. Esta informacao
pode ser usada no host para identificar alarmes, etc.

5 MODE_BLK Os modos atual, alvo, permitido e normal do bloco.
Alvo: o modo “ir para”
Atual: o modo “bloco esta atualmente em”
Permitido: modos permitidos que o alvo pode assumir
Normal: modo mais comum para o alvo

6 BLOCK_ERR Este pardametro indica o status de erro relacionado aos componentes de
hardware ou software associados a um bloco. E uma cadeia de bits,
portanto varios erros podem ser exibidos.

7 CANAL Define a saida que aciona o dispositivo de campo.

8 IN_1 Pa,rdémetros de entrada numerados para miltiplos blocos de fungdo de
saida

9 IN_2 Pa,rdélmetros de entrada numerados para miltiplos blocos de fungdo de
saida

10 IN_3 Pa,rdémetros de entrada numerados para multiplos blocos de fungdo de
saida

11 IN_4 Pa,rdémetros de entrada numerados para multiplos blocos de fun¢do de
saida

12 IN_5 Pa{jémetros de entrada numerados para multiplos blocos de fungdo de
saida

13 IN_6 Pa'rdémetros de entrada numerados para miltiplos blocos de fungdo de
saida

14 IN_7 Pa'rdémetros de entrada numerados para miltiplos blocos de funcdo de
saida

15 IN_8 Pa,rdélmetros de entrada numerados para miltiplos blocos de fungdo de
saida

16 MO_OPTS Opcoes que o usuario pode selecionar para alterar o processamento do
bloco de saida mdltiplo. Se uma opc¢do de Estado de falha for
configurada, 0 2230 enviard um alerta de diagnéstico de campo.

17 FSTATE_TIME

18 FSTATE_VAL1 O valor analégico presente para usar quando uma falha ocorre em IN_T.
:cglnorado, se “Estado de falha no valor 17, no pardmetro MO_OPTS, for

also.

19 FSTATE_VAL2 O valor analégico presente para usar quando uma falha ocorre em IN_2.

:cglnorado, se “Estado de falha no valor 2”, no parametro MO_OPTS, for
also.
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20

FSTATE_VAL3

O valor analégico presente para usar quando uma falha ocorre em IN_3.
:cglnorado, se “Estado de falha no valor 3”, no parametro MO_OPTS, for
also.

21

FSTATE_VAL4

O valor analégico presente para usar quando uma falha ocorre em IN_4.
Ifgiworado, se “Estado de falha no valor 4”, no parametro MO_OPTS, for
also.

22

FSTATE_VALS

O valor analégico presente para usar quando uma falha ocorre em IN_5.
:cglnorado, se “Estado de falha no valor 5, no parametro MO_OPTS, for
also.

23

FSTATE_VAL6

O valor analégico presente para usar quando uma falha ocorre em IN_6.
:cglnorado, se “Estado de falha no valor 6”, no pardametro MO_OPTS, for
also.

24

FSTATE_VAL7

O valor analégico presente para usar quando uma falha ocorre em IN_7.
Ifgiworado, se “Estado de falha no valor 77, no pardmetro MO_OPTS, for
also.

25

FSTATE_VAL8

O valor analégico presente para usar quando uma falha ocorre em IN_8.
:cglnorado, se “Estado de falha no valor 8”, no parametro MO_OPTS, for
also.

26

FSTATE_STATUS

Mostra quais pontos estdo em estado de falha.

27

UPDATE_EVT

Este alerta é gerado por qualquer alteracdo nos dados estatisticos.

28

BLOCK_ALM

O alarme do bloco é usado para todos os problemas de configuracao,
hardware, falha de conexdo ou sistema apresentados no bloco. A causa
do alerta é registrada no campo de subcadigo. O primeiro alerta a ser
tornar ativo fard com que o status fique ativo no pardmetro de status.
Tao logo o status Nao notificado seja apagado pela rotina de notificacao
de alerta, outro alerta de bloco podera ser notificado sem apagar o
status Ativo, se o subcddigo tiver mudado.
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C.6 Unidades suportadas

O display grafico de campo Rosemount 2230 suporta as sequintes unidades de medicao:

Tabela C-8. Temperatura

138

Valor DD Display Descricao
1000 K Kelvin

1001 graus C Grau Celsius
1002 graus F Grau Fahrenheit

Tabela C-9. Comprimento

Valor DD Display Descricao
1010 m metro
1013 mm milimetro
1018 pés pés
132090 Imp 16 Imperial 1/16 polegadas
Tabela C-10. Volume
Valor DD Display Descricao
1034 m3 Metro ctibico
1038 L Litro
1048 galdo Galdo dos EUA
1049 Gal. imp. Galao imperial
(galdo inglés)
1051 Bbl Barril
Tabela C-11. Taxa de nivel
ID Display Descricao
1061 m/s Metro [ segundo
1063 m/h Metro [ hora
1067 pés/s Pés [ sequndo
1073 pés/h Pés [ hora
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Tabela C-12. Max.

ID Display Descricao
1349 m3/h Metros ctbicos [ hora
1352 L/min Litros [ minuto
1364 gal/h Galdes americanos [ hora
1369 ImpGal/h Galdes imperiais [ hora
(Galdes ingleses /hora)
1373 Bbl/h Barris | hora
Tabela C-13. Pressao
ID Display Descricao
1130 Pa Pascal
1133 kPa Quilopascal
1137 bar Bar
1140 atm Atmosferas
1141 psi Libras [ polegada quadrada
1142 psiA Libras | polegada quadrada (absoluto)
1143 psiG Libras | polegada quadrada (medidor)
1590 barH Medidor bar relativo
1597 barA Bar absoluto
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