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DARSE CUENTA

Leer este manual antes de trabajar con el producto. Para seguridad personal y del sistema, y para un rendimiento
optimo del producto, asegurarse de comprender completamente el contenido antes de instalar, utilizar o realizar el
mantenimiento de este producto.

Dentro de los EE. UU., Emerson tiene dos ndmeros de teléfono gratuitos de asistencia:

Central para clientes (asistencia técnica, cotizaciones y preguntas relacionadas con pedidos): 1-800-999-9307 (de 7:00
a. m. a 7:00 p. m., hora del centro)

Centro de respuesta para Norteamérica (Si el equipo necesita servicio): 1-800-654-7768 (24 horas)
Internacional: (952)-906-8888

A PRECAUCION

Los productos que se describen en este documento NO estan disefiados para aplicaciones calificadas como
nucleares.

La utilizacién de productos calificados como no nucleares en aplicaciones que requieren hardware o productos aptos
para aplicaciones nucleares puede producir lecturas inexactas.

Para obtener informacion sobre productos Emerson aptos para aplicaciones nucleares, ponerse en contacto con un
representante de ventas de Emerson.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de estas recomendaciones de instalacién podrian provocar la muerte o lesiones graves.

Asegurarse de que solo personal calificado realice la instalacién o el mantenimiento.

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

Se debe tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.
No retirar la cabeza de conexién en atmdsferas explosivas cuando el circuito esté energizado.

Antes de alimentar un segmento FOUNDATION™ Fieldbus en una atmdsfera explosiva, verificar que los instrumentos del
lazo estén instalados conforme a procedimientos de cableado de campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

Verificar que la atmdésfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de ubicaciones peligrosas
apropiadas.

Todas las cabezas de conexién deben estar completamente encajadas para cumplir con los requisitos de equipos a
prueba de explosion.

Las fugas de proceso pueden causar lesiones graves o la muerte.

No extraer el termopozo mientras esté en funcionamiento.

Instalar y ajustar los termopozos o los sensores antes de aplicar presién.

Acceso fisico

El personal no autorizado puede causar dafios considerables al equipo o una configuracidn incorrecta del equipo de
los usuarios finales. Esto podria ser intencional o no intencional y debe contar con proteccién.

La seguridad fisica es una parte importante de cualquier programa de seguridad y es fundamental para proteger el
sistema. Restringir el acceso fisico por parte de personas no autorizadas para proteger los activos de los usuarios
finales. Esto se aplica a todos los sistemas utilizados en la planta.
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Introduccion

Uso de este manual

Las secciones de este manual proporcionan informacién sobre la instalacion, operacion
y mantenimiento del transmisor de temperatura Rosemount 3144P. Las secciones estan
organizadas del siguiente modo:

Instalacién contiene instrucciones de instalacién mecanicas y eléctricas.

Comisionamiento HART contiene técnicas para la puesta en servicio adecuada del
dispositivo.

Configuracion FOUNDATION Fieldbus ofrece instrucciones sobre el comisionamiento y

el funcionamiento del transmisor Rosemount 3144P. Este capitulo también incluye
informacién sobre funciones del software, parametros de configuracién y variables en
linea.

Operacién y mantenimiento contiene técnicas de operacién y mantenimiento.

Requisitos de los sistemas instrumentados de seguridad (SIS) proporciona informacién de
identificacién, instalacién, configuracién, funcionamiento, mantenimiento e inspeccién
para sistemas instrumentados de seguridad.

Datos de referencia suministra datos de referencia y especificacién, asi como
informacién para pedidos, y contiene informacién de aprobacién de seguridad
intrinseca, informacién de la directiva europea ATEX y planos de aprobacién.

Transmisor

Lider industrial en transmisores de temperatura, proporciona confiabilidad in situ
insuperable e innovadoras soluciones de medicién de procesos:

La tecnologia Rosemount X-well™ brinda una

Complete Point Solution (Solucion de punto completa)” para una medicion precisa de la
temperatura de proceso sin necesidad de contar con un termopozo o penetracion de
proceso

Precision y estabilidad superiores

Capacidad para uno o dos sensores con entradas universales para sensores
(termorresistencia, termopar, mV, ohmios)

Amplia variedad de diagnédsticos de procesos y sensores
Certificacion de seguridad IEC 61508

Carcasa de doble compartimiento

Pantalla LCD grande

Revision HART® (5 y 7) seleccionables o protocolos FOUNDATION Fieldbus

Mejora de la eficiencia con las mejores capacidades y especificaciones de producto:

Menos mantenimiento y mejor rendimiento, con la mayor precisién y estabilidad de la
industria.

Un 75 por ciento mas de precisién en las mediciones, gracias a la combinacién del
transmisor y el sensor.


https://www.emerson.com/global

Introducciéon
Febrero 2024

Manual de referencia

00809-0109-4021

1.2

* Buen estado del proceso garantizado con las alertas del sistema y los sencillos tableros
de dispositivos

« Verificacién sencilla del estado y los valores del dispositivo en la pantalla LCD local con
un grafico de rango de gran porcentaje.

« Gran confiabilidad y facilidad en la instalacién gracias al disefio de compartimiento
doble mas resistente de la industria.

Optimizacién de la confiabilidad en la medicién gracias al diagndstico disefiado para
cualquier protocolo en cualquier sistema host

+ El diagnéstico por degradacién del termopar supervisa la condicion operativa del lazo
del termopar, lo que permite el mantenimiento preventivo.

+ El seguimiento de temperatura minima y maxima rastrea y registra las condiciones de
temperatura extremas de los sensores de proceso y el medio ambiente.

+ La alerta de desviacién del sensor detecta la desviacién del sensor y le alerta.

+ Lafuncion Hot Backup (Redundancia activa)” proporciona redundancia en la medicién
de la temperatura.

Consultar la siguiente documentacién para conocer una gama de cabezales de conexién
compatibles, ademas de sensores y termopares proporcionados por Emerson:

* Hoja de datos del producto: accesorios y sensores de temperatura volumen 1 de
Rosemount

+ Hoja de datos del producto: sensores de temperatura y termopozos (métricos) tipo DIN

de Rosemount

Revisiones Rosemount 3144P

Protocolo HART"

Revision 3 fue la liberacion inicial del Rosemount 3144P HART". Cada revisién adicional
contiene mejoras incrementales. resume estos cambios.

Tabla 1-1: Revisiones HART

Fecha Identificar el dispositivo Controlador de dispositi- | Revisar las ins-
de pu- vo de campo trucciones
blica-
cién del | Revision de Revision | Revision de | Revision Revision del | Nimero de do-
softwa- software NA- |de hard- |software universal dispositivo | cumento del
- MUR ware NA- | HART(" de HART® manual
MUR

Abril de |1.2.1 1.0.0 3 7 76 00809-0100-4021
2017

5 5(4)
Abrilde |1.1.1 N/C 2 7 64
2012 s <@
Febrero | N/C N/C 1 5 4
de 2007

www.Emerson.com
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Tabla 1-1: Revisiones HART (continuacion)

Fecha Identificar el dispositivo Controlador de dispositi- | Revisar las ins-
de pu- vo de campo trucciones
gilé;add Revision de Revision | Revisién de | Revisién Revision del | Nimero de do-
softwa- | software NA- | de hard- | software universal dispositivo | cumento del
= MUR ware NA- | HART( de HART® manual
MUR
Diciem- | N/C N/C N/C 5 3
bre del
2003
(1) La revisién del software NAMUR se encuentra en la etiqueta del hardware del
dispositivo. La revisién del software HART puede leerse con una herramienta de
configuracién compatible con HART.
(2) Los nombres de archivo del controlador del dispositivo utilizan la revisién de
dispositivos y las revisiones de DD (p. ej., 10, 07) El Protocolo HART estd disefiado
para permitir que las revisiones de controladores de dispositivos anteriores continden
comunicdndose con los nuevos dispositivos HART. Para acceder a esta funcionalidad, se
debe descargar el nuevo controlador del dispositivo. Se recomienda descargar el nuevo
controlador del dispositivo para garantizar la nueva funcionalidad.
(3) Tipo de sensor Rosemount X-well.
(4) Revision 5y 7 de HART seleccionable, diagndstico de degradacién termoeléctrica,

seguimiento min./mdx.

FounpATION Fieldbus

La siguiente tabla resume los antecedentes de las revisiones de Rosemount 3144P
FOUNDATION™ Fieldbus:

Tabla 1-2: Revisiones FOUNDATION Fieldbus

Revision | Revisiéon | Revision de | Revision | Revisién de | Descripcién Fecha
del dis- del soft- | hardware de soft- | hardware
positivo |ware ware NA- | NAMUR
MUR
Rev. 1 1.00.011 |5 N/C N/C Version inicial. Marzo de
2004
Rev. 1 1.00.024 |5 N/C N/C Mantenimiento menor | Septiem-
del producto, software | bre de
2004
Rev. 1 1.00.024 |6 N/C N/C Mantenimiento menor | Diciem-
del producto, hardware | bre del
2004
Rev. 1 1.01.004 |6 N/C N/C Actualizacién del softwa- | Octubre
re. de 2005
Rev. 1 1.01.010 |7 N/C N/C Cambio en el hardwa- Febrero
re por obsolescencia de |de 2007
componente y software
para compatibilidad con
el cambio del hardware.

www.Emerson.com
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Tabla 1-2: Revisiones FOUNDATION Fieldbus (continuacion)

Revision | Revisién | Revision de | Revision | Revisiéon de | Descripcién Fecha
del dis- | del soft- | hardware de soft- | hardware
positivo |ware ware NA- | NAMUR
MUR
Rev. 2 2.02.003 |7 N/C N/C Version del diagnéstico | Noviem-

del procesoy el sensor | bre de
FF (D0O1): Diagnéstico de | 2008
degradacion de termo-
pary seguimiento del
minimo y maximo de
temperatura

www.Emerson.com
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Tabla 1-2: Revisiones FOUNDATION Fieldbus (continuacion)

Revision | Revisién | Revision de | Revision | Revisiéon de | Descripcién Fecha

del dis- del soft- | hardware de soft- | hardware

positivo |ware ware NA- | NAMUR

MUR
Rev. 3 3.10.23 7 1.3.1 1.0.0 Conformidad del dispo- |]Junio de
sitivo segun ITK 6.0.1. 2013

www.Emerson.com

Adicién de informacién

de diagndstico del dis-
positivo NE107. Mejoras
para la facilidad de uso,
entre las que se inclu-

yen:

*  Se ha movido la fun-
cionalidad Hot Ba-
ckup (Redundancia
activa) al bloque
de transductores, lo
que facilita la confi-
guracién del DD.

« El dispositivo se su-
ministra con el in-
terruptor simulacion
en ON (ENCENDI-
DO), permitiendo si-
mulacién de alertas
de dispositivos sin
retirar la carcasa.

« El dispositivo tiene
nombres de bloque
Unicos con los ulti-
mos cuatro digitos
(XXXX) del niumero
de serie del tablero
de salida, por ejem-
plo, AI_1400_XXXX

+ Todos los bloques
se crean antes del
envio, incluidos los
que dependen del
cédigo de opcidn del
modelo. El producto
también tiene todos
los pardmetros ini-
cializados para que
su medicién prima-
ria esté disponible
sin necesidad de
cambios por parte
del usuario.

+ Todos los dispositi-
VOS se enviaran con
bloque de Al progra-
mado.

* El cliente podra utili-
zar los archivos DD
antiguos al sustituir
un dispositivo por
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Revision
del dis-
positivo

Revision
del soft-
ware

Revision de
hardware

Revision
de soft-
ware NA-
MUR

Revision de
hardware
NAMUR

Descripcién

Fecha

otro de nueva revi-
sién; esto es posi-
ble para dispositivos
con numero de revi-
sién 3y posterior.

Siempre que sea po-
sible, el producto se
envia con los paré-
metros inicializados
en valores comunes.
El producto se en-
tregard sin parame-
tros no inicializados
que impidan que

el transmisor pro-
porcione su medi-
cién principal desde
el primer momento.

Las tags de blo-

que predetermina-
das del producto de-
ben tener una longi-
tud igual o inferior a
16 caracteres.

Los bloques de fun-
ciones personaliza-
dos se sustituyeron
por bloques de fun-
ciones mejorados.

Las tags de bloque
predeterminadas in-
cluyen guiones ba-
jos,“_", enlugar de
espacios en blanco.

El archivo CF tiene
una mejor descrip-
cién del dispositivo,
incluidos valores sig-
nificativos de ejem-
ploy predetermina-
dos.

El dispositivo pro-
porciona medios pa-
ra clasificar adecua-
damente los grafi-
cos y diagramas en
los paneles de con-
trol del dispositivo.

www.Emerson.com
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Tabla 1-2: Revisiones FOUNDATION Fieldbus (continuacion)

Revision | Revisién | Revision de | Revision | Revisiéon de | Descripcién Fecha
del dis- | del soft- | hardware de soft- | hardware
positivo |ware ware NA- | NAMUR
MUR
Rev. 4 4.06.01 10 1.4.2 1.1.0 El archivo CF tiene Agosto

una mejor descripcion | de 2021
del dispositivo, incluyen-
do valores predetermi-
nados y de ejemplo sig-
nificativos.

« Aparecen los nuevos
parametros CAL_VA-
LUE_1 (VALOR DE
CALIBRACION 1)

y CAL_VALUE_2 (VA-
LOR DE CALIBRA-
CION 2) en el bloque
de transductores del
sensor.

1.3 Confirmacion de la capacidad de revision de
HART"

Confirmar la capacidad HART"de los dispositivos del sistema antes de instalar el
transmisor.
Requisitos previos

Si se usan sistemas de gestién de activos o de control basados en HART, confirmar la
capacidad HART de esos sistemas antes de la instalacién del transmisor. No todos los
sistemas pueden comunicarse con el protocolo HART revision 7. El transmisor se puede
configurar con el protocolo HART revisién 50 7.

Cambiar el modo de revision de HART

Si la herramienta de configuracién del HART no puede comunicarse con el HART revisién
7, el dispositivo cargara un menu genérico con capacidad limitada. El modo de revision del
HART se cambiara mediante los siguientes procedimientos desde el menu genérico:

Procedimiento

Seleccionar Manual Setup (Configuracién manual) — Device Information (Informacién del
dispositivo) — Identification (Identificacién) — Message (Mensaje).
a) Para cambiar al protocolo HART revisién 5, introducir HARTS en el campo Message
(Mensaje).

b) Para cambiar al protocolo HART revisién 7, introducir HART7 en el campo Message
(Mensaje).

www.Emerson.com 11
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2.1.3
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Instalacion

Consideraciones de instalacion

Informacién general

Los sensores de temperatura eléctricos, como termorresistencias (RTD) y termopares

(T/C), producen sefiales de bajo nivel proporcionales a la temperatura. El transmisor

de temperatura Rosemount X-well™ 3144P convierte sefiales de bajo nivel a HART® o
FOUNDATION"™ Fieldbus y luego transmite las sefiales a la sala de control mediante dos cables
de alimentacién/sefial.

Especificaciones eléctricas

Es necesaria una instalacién eléctrica adecuada para evitar errores debido a la resistencia
de los conductores y al ruido eléctrico. Para que exista comunicacién HART, el lazo de
corriente debe tener una resistencia entre 250 y 1100 ohmios. Consultar para ver las
conexiones del sensor y del lazo de electricidad. Los dispositivos Foundation Fieldbus
deben tener una terminacién y acondicionamiento de la alimentacién adecuados para un
funcionamiento confiable. Se deben utilizar cables apantallados para Foundation Fieldbus y
solo se pueden conectar a tierra en un lugar.

Efectos de la temperatura

Efectos de la temperatura

El transmisor funcionara dentro de las especificaciones para temperaturas ambientales
entre -40 y 185 °F (-40 y 85 °C). Debido a que el calor del proceso se transfiere del
termopozo al alojamiento del transmisor, si se espera que la temperatura del proceso

esté cerca o mas alla de los limites de especificacion, se debe considerar el uso de un
aislante térmico adicional del termopozo, una boquilla de extensién o una configuraciéon de
montaje remoto con el fin de aislar el transmisor con respecto al proceso. Figura 2-1 detalla
la relacién entre la temperatura de la carcasa y la longitud de extension.

Figura 2-1: Aumento de la temperatura del alojamiento del transmisor respecto a la
longitud de la extensién para una instalacién de prueba
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Ejemplo

El aumento maximo permisible de la temperatura de la carcasa (T) se puede calcular
restando la temperatura ambiental maxima (A) de la temperatura ambiental del transmisor
segun el limite de especificacidn (S). Por ejemplo, si A =40 °C.

T=S-A
T=85°Ca40-°C
T=45°C

Para una temperatura de proceso de 1004 °F (540 °C), una longitud de extensién de 3,6
in (91,4 mm) produce un aumento de la temperatura de la carcasa (R) de 72 °F (22 °C),
proporcionando un margen de seguridad de 73 °F (23 °C). Una longitud de extension de
6,0in (152,4 mm) (R = 50 °F [10 °C]) ofrece un mayor margen de seguridad (95 °F [35 °C])
y reduce los errores por efecto de la temperatura, pero probablemente sera necesario un
soporte extra del transmisor. Adaptar los requerimientos de aplicaciones individuales a lo
largo de esta escala. Si se utiliza un termopozo con aislante térmico, tal vez se reduzca la
longitud de la extension segun la longitud del aislante.

Entornos hiumedos o corrosivos

El transmisor Rosemount 3144P tiene una carcasa muy confiable de compartimiento doble
disefiada para resistir la humedad y la corrosién. El médulo de la electrdnica sellado se
encuentra montado en un compartimiento aislado con respecto a las entradas de cables
en el lado de terminales. Los sellos de junta térica protegen el interior cuando las tapas
estan colocadas adecuadamente. Sin embargo, en entornos himedos es posible que la
humedad se acumule en los ductos y pasen a la carcasa.

Nota

Cada transmisor esta marcado con una etiqueta que indica las aprobaciones. Instalar

el transmisor de acuerdo a todos los cédigos de instalaciéon y aprobaciones y planos

de instalacion (consultar la Hoja de datos del producto Rosemount 3144P). Verificar que
el entorno operativo del transmisor sea consistente con las certificaciones para areas
peligrosas. Una vez que se instale un dispositivo con tipos de aprobacién multiples, no
debe reinstalarse usando ninguna otra etiqueta de aprobacién diferente. Para asegurar
que esto se cumpla, la etiqueta de aprobacién debe marcarse permanentemente para
distinguir el tipo(s) de aprobaciones usadas.

Ubicacion y orientacién

Al seleccionar un lugar y posicién de instalacidn, tener en cuenta la necesidad de acceso al
transmisor.

Lado de terminales de la carcasa de la electrénica

Montar el transmisor de modo que se tenga acceso al lado de terminales, dejando espacio
libre suficiente para quitar la tapa. Se recomienda montar el transmisor con las entradas
de cables en posicidn vertical para permitir el drenaje de la humedad.

Lado del circuito de la carcasa de la electrénica

Montar el transmisor de modo que se tenga acceso al lado del circuito, dejando espacio
libre suficiente para quitar la tapa. Se requiere espacio adicional para instalar la pantalla
LCD. El transmisor puede montarse integrado al sensor o en forma remota respecto a
él. Utilizando soportes de montaje opcionales, el transmisor se puede montar en una
superficie plana o en un tubo de 2,0 in (50,8 mm) de didmetro.

www.Emerson.com
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Compatibilidad del software

Es posible que los transmisores de reemplazo tengan el software actualizado y no sea
totalmente compatible con el software existente. Los Ultimos descriptores de dispositivo
(DD) estan disponibles con comunicadores nuevos o pueden cargarse en comunicadores
de modelos ya existentes en cualquier Centro de Servicio de Emerson o mediante

el proceso Easy Upgrade. Para obtener mas informacién sobre la actualizacién del
comunicador de campo, consultar Comisionamiento HART.

Para descargar nuevos controladores del dispositivo, visitar Emerson.com/Rosemount/
Device-Install-Kits.

Comisionamiento

Para que ciertas variables basicas funcionen, se debe configurar el transmisor. En muchos
casos, estas variables se configuran previamente en la fabrica. Si se necesitan cambiar las
variables, es posible que se requiera configuracién.

El comisionamiento consiste en probar el transmisor y verificar sus datos de configuracion.
Los transmisores se pueden comisionar antes o después de su instalacion. Al comisionar
el transmisor en banco antes de la instalacién usando un comunicador de campo o el

AMS Device Manager, se garantiza que todos los componentes del transmisor funcionen
correctamente.

Para obtener mas informacién sobre el uso del comunicador de campo con el transmisor,
consultar Comisionamiento HART. Para obtener mas informacién sobre el uso del
Rosemount 3144 con FOUNDATION Fieldbus, consultar Configuracion FOUNDATION Fieldbus.

Figura 2-2: Diagrama de flujo de la instalacién
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Set Number of Specifications? Wire the
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Values - HART Transmitter

Checkfor Process
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Ajuste del lazo a manual

Ajustar el lazo de la aplicacion del proceso a la modalidad manual al enviar o solicitar
datos que podrian perturbar el lazo o cambiar la salida del transmisor. Cuando sea
necesario, el comunicador de campo o AMS Device Manager solicitard que se ajuste
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el lazo a manual. La confirmacién de este mensaje no coloca el lazo en la modalidad
manual, solo es un recordatorio. La configuracién del lazo en la modalidad manual es una
operacién separada.

2.2.2 Configuracion de los interruptores
Los interruptores de seguridad y simulacién estan ubicados en la parte superior central del
modulo de la electrénica.

Nota

El interruptor de seguridad se envia de fabrica en la posicion “ON” (ENCENDIDO).
HART

Configurar los interruptores sin pantalla LCD

Procedimiento

1. Si el transmisor se instala en un lazo, poner el lazo en manual y desconectar la
alimentacién.

2. /i\ Quitar la tapa de la carcasa en el lado de la electrénica del transmisor. No
extraer las tapas del transmisor en entornos explosivos cuando el circuito esté
activo.

3. Colocar los interruptores en la posicion deseada (consultar la Figura 2-3).

4, & Reemplazar la cubierta del transmisor. Ambas cubiertas del transmisor deben
quedar perfectamente encajadas para cumplir con los requisitos de equipos
antideflagrantes.

5. Aplicar alimentacion y poner el lazo en modo automatico.

Configurar los interruptores con pantalla LCD
Procedimiento

1. Colocar el lazo en manual (si corresponde) y desconectar la alimentacién.

2. Quitar la tapa de la carcasa de la electrénica.

3. Destornillar los tornillos de la pantalla LCD y deslizar con cuidado el medidor para
sacarlo.

4, Colocar los interruptores de alarma y seguridad en la posiciéon deseada.

5. Deslice con cuidado la pantalla LCD para ponerla en su lugar.

6. Volver a poner los tornillos en la pantalla LCD y ajustarlos para fijarla.

7. Volver a colocar la tapa de la carcasa.

8. Energizary establecer el lazo en control automatico.

FouNnDATION Fieldbus
Configuracion de los interruptores sin pantalla LCD
Procedimiento

1. Fijar el lazo en modo Out-of-Service (fuera de servicio, OOS) (si corresponde) y
desconectar la alimentacion.

2. Quitar la tapa de la carcasa de la electrénica.

3. Colocar los interruptores en la posiciéon deseada.

16 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Manual de referencia

00809-0109-4021

Instalacién
Febrero 2024

www.Emerson.com

4,
5.

Volver a colocar la tapa de la carcasa.
Aplicar alimentacién y fijar el lazo en modo In-Service (En servicio).

Configuracion de los interruptores con pantalla LCD

Procedimiento

1.
2.
3.

N o u ok

Colocar el lazo en OOS (si corresponde) y desconectar la alimentacion.
Quitar la tapa de la carcasa en el lado de la electrénica del transmisor.

Destornillar los tornillos de la pantalla LCD y tirar del medidor con cuidado para
sacarlo.

Colocar los interruptores en la posicion deseada.

Volver a poner los tornillos en la pantalla LCD y ajustarlos para fijarla.
Volver a poner la cubierta del transmisor.

Aplicar alimentacidn y fijar el lazo en modo In-Service (En servicio).

Figura 2-3: Ubicaciones de los interruptores del transmisor

A

4.40-in. (111,8 mmj—-

a. Interruptores

b. Conector de la pantalla LCD

Interruptor de proteccién contra escritura (HART y FOUNDATION
Fieldbus)
El transmisor esta equipado con un interruptor de proteccién contra escritura que puede

configurarse de modo que se impida realizar cambios accidentales o deliberados en los
datos de configuracion.

Interruptor de alarma (protocolo HART)

Una rutina de diagndstico automatica supervisa el transmisor durante el funcionamiento
normal. Si la rutina de diagndstico detecta un fallo en el sensor o en la electrénica, el
transmisor emite una alarma (alta o baja, dependiendo de la posicion del interruptor de
modo de fallo).
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Los valores de saturacién y alarma analégica utilizados por el transmisor dependen de

si esta configurado para un funcionamiento normal o en conformidad con NAMUR. Estos
valores también pueden ser configurados en fabrica y en campo utilizando comunicacién
HART. Los limites son los siguientes:

+ 21,0<I<23paraalarma alta
+ 20,5<1<20,9 para saturacién alta
+ 3,70<1<3,90 para saturacion baja

+ 3,50=<I<3,75 para alarma baja

Nota
Una separacién de 0,1 mA entre baja saturacién y alarma baja exigida.

Tabla 2-1: Valores para funcionamiento estandar y en conformidad con NAMUR

Funcionamiento estandar (predeterminado de | Funcionamiento en conformidad con NAMUR
fabrica)

Fallo alto 21,75 mA <1 Fallo alto 21,0mA=<I
Saturacion alta 20,5 mA Saturacién alta 20,5 mA

Saturacién baja 3,9 mA Saturacién baja 3,8 mA

Fallo bajo I<3,75mA Fallo bajo [<3,6mA

Interruptor de simulaciéon (FOUNDATION Fieldbus)

El interruptor de simulacién se usa para reemplazar el valor del canal que viene del bloque
de transductores del sensor. Para fines de prueba, este simula manualmente la salida del
bloque de entrada analégica a un valor deseado.

Montaje

Si es posible, el transmisor se debe montar en un punto alto en el tramo de conducto, de
modo que la humedad de los conductos no caigan en la carcasa. Si se monta el transmisor
en un punto bajo del conducto, el compartimiento de terminales podria llenarse con

agua. En algunos casos, se recomienda instalar un sello de conducto vertido, como el

que se muestra en la Figura 2-5. Quitar la cubierta del compartimento de terminales
periédicamente y revisar que no haya humedad ni corrosién en el transmisor.

Figura 2-4: Instalacion de conducto incorrecta
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Figura 2-5: Montaje recomendado con sellos de drenaje

Compuesto sellador

Acoplamiento de unién con extension
Conducto para cableado de campo
Termopozo

Conexion hexagonal del sensor

Sello de conducto vaciado (donde se requiera)

mTmOS N>

Si se esta montando el transmisor directamente al conjunto de transmisor, utilizar el
proceso que se muestra en la Instalacion tipica para Norteamérica. Si se esta montando
el transmisor separado del conjunto de transmisor, utilizar conducto entre el sensory el
transmisor. El transmisor acepta acople para conducto macho de:

« V-14NPT

« M20x1,5(CM 20)

+ PG13,5(PG11)

* Roscas ]IS G de %, M20 x 1,5 (CM 20)
+ PG13,5(PG11)

* 0 se proporcionan roscas JIS G % con adaptador

Nota
Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacién.

Es posible que el transmisor quejas por complementario bajo condiciones de alta
vibracion, especialmente si se utiliza con mucho aislante térmico del termopozo o con
conexiones de extensiones largas. En condiciones de alta vibracién, se recomienda utilizar
montaje en tubo con soportes de montaje opcionales.

Instalacion

Las instalaciones deben estar a cargo de personal cualificado. No se requiere una
instalacién especial mas alla de los procedimientos de instalacién estandar descritos en
este documento. Siempre asegurarse de que se logra un sellado adecuado instalando las
tapas de la cubierta del alojamiento de la electrénica de manera que los metales hagan
contacto entre si.

El lazo debe disefiarse de manera que el voltaje no caiga por debajo de 12 VCC cuando la
salida del transmisor es de 24,5 mA.

Los limites ambientales estan disponibles en la pagina del transmisor de temperatura
Rosemount 3144P Emerson.com/Rosemount/Rosemount-3144.
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2.4.1 Instalacién tipica para Norteamérica
Procedimiento

1. Montar el termopozo a la pared del recipiente del proceso.

2. Instalary ajustar los termopozos.

3. Comprobar si hay fugas.

4. Acoplar cualquier unién, acopladores y acoplamientos de extensién necesarios.
Sellar las roscas de las conexiones con un sellador aprobado como silicona o cinta
de PTFE (si se requiere).

5. Atornillar el sensor en el termopozo o directamente en el proceso mismo
(dependiendo de los requisitos de la instalacion).

6. Verificar todos los requerimientos de sellado.

7. Acoplar el transmisor al conjunto del termopozo y el sensor. Sellar las roscas con un
sellador aprobado, como silicona o cinta de PTFE (si se requiere).

8. Colocar el conducto para el cableado de campo en la entrada abierta del conducto
del transmisor (para el montaje remoto) e introducir los cables en la carcasa del
transmisor.

9. Pasar los conductores del cableado de campo por el lado de terminales de la
carcasa.

10. Conectar los conductores del sensor a los terminales correspondientes al sensor en
el transmisor.
El diagrama de cableado situado en el interior de la tapa de la carcasa.
11. Acoplary apretar ambas tapas del transmisor.
2.4.2 Instalacién tipica para Europa

Procedimiento

1.

AW

10.

20

Montar el termopozo a la pared del recipiente del proceso.
Instalar y ajustar los termopozos.

Comprobar si hay fugas.

Acoplar una cabeza de conexién al termopozo.

Introducir el sensor en el termopozo y conectar las lineas del sensor a la cabeza de
conexién.

El diagrama de cableado situado en el interior de la cabeza de conexién.
Montar el transmisor en un tubo de 2 in (50 mm) o en un panel utilizando uno de los
soportes de montaje opcionales.

Acoplar los prensaestopas al cable blindado que va desde la cabeza de conexién a la
entrada del conducto del transmisor.

Llevar el cable blindado hasta la sala de control, desde la entrada opuesta del
conducto ubicada en el lado posterior del transmisor.

Introducir los conductores del cable blindado en la cabeza de conexién/transmisor a
través de las entradas del cable. Conectar y apretar los prensaestopas del cable.

Conectar los conductores del cable blindado a los terminales de la cabeza de
conexién (ubicados dentro del mismo) y a los terminales del cableado del sensor
(ubicados dentro de la carcasa del transmisor).
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Instalacion de Rosemount X-well

La tecnologia Rosemount X-well™” esta disefiada para aplicaciones de monitoreo de
temperatura y no esta prevista para aplicaciones de control o seguridad. Esta disponible
en el transmisor de temperatura Rosemount 3144P en una configuracién de montaje
directo ensamblado en la fabrica con un sensor Rosemount 0085 con abrazadera de tubo.
No se puede utilizar en una configuracién de montaje remoto. La tecnologia Rosemount
X-well solo funcionara segun lo especificado con el sensor Rosemount 0085 de elemento
individual de punta plateada con abrazadera tipo tubo y extensién de 80 mm de longitud.
No funcionara segun las especificaciones si se utiliza con otros sensores. La instalacién

y el sensor incorrectos ocasionaran calculos de temperatura del proceso inexactos. Es
extremadamente importante seguir los requerimientos y los pasos de instalacion que
se indican a continuacién para asegurar que la tecnologia Rosemount X-well funcione
como se especifica.

En general, se deben seguir las mejores practicas de instalacién del sensor tipo
abrazadera. Consultar la Guia de inicio rapido del sensor con abrazadera de tubo
Rosemount 0085 con tecnologia Rosemount X-well que cuenta con los siguientes requisitos
especificos:

1. Montar el transmisor directamente en el sensor tipo abrazadera para que la
tecnologia Rosemount X-well pueda funcionar correctamente.

2. Instalar el conjunto lejos de fuentes de temperatura externa dinamica como una
caldera o unidad de calentamiento de los conductos.

3. Asegurarse de que la punta del sensor tipo abrazadera haga contacto directo
con la superficie del tubo para la tecnologia Rosemount X-well. La acumulacién
de humedad entre el sensor y la superficie del tubo, o el sensor colgado en
el ensamble pueden ocasionar calculos de temperatura del proceso inexactos.
Consultar las recomendaciones de instalacién en la Guia de inicio rapido del sensor
tipo abrazadera Rosemount 0085 para asegurar un contacto correcto entre el
sensor y la superficie del tubo.

4. Se requiere aislamiento de % in de espesor minimo con un valor R de > 0,42 m?
x K/W en el ensamble de la abrazadera del sensor y la extensidn del sensor hasta
el cabezal del transmisor para evitar la pérdida de calor. Aplicar como minimo seis
pulgadas de aislamiento en cada lado del sensor con abrazadera de tubo. Se debe
tener cuidado de minimizar las separaciones de aire entre el aislamiento y el tubo.

Nota
NO aplicar aislamiento en la cabeza del transmisor porque ocasionara mayores
tiempos de respuesta y se puede dafiar la electrénica del transmisor.

5. Aunque se entregara configurado de fabrica como tal, asegurarse de que el sensor
RTD con abrazadera de ductos esté ensamblado en configuracion de 4 hilos.
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Figura 2-6: Instalacion del transmisor Rosemount 3144P con tecnologia Rosemount X-
well

I S -
- =
244 Instalar Rosemount X-well en combinacién con un Tri-
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Loop Rosemount 333 (solo HART/4-20 mA)

Utilizar el transmisor Rosemount 3144P con opcién de sensor doble que funciona con dos
sensores en combinacién con un convertidor de sefiales HART a analdgicas HART Tri-Loop™
Rosemount 333 para obtener una sefial de salida analdgica de 4-20 mA independiente
para cada entrada del sensor.

El transmisor se puede configurar para que transmita cuatro de estas seis variables
digitales de proceso:

* Sensor 1

* Sensor 2

*  Temperatura diferencial

+  Temperatura promedio

« Primera temperatura correcta

« Temperatura terminal del transmisor

*  Temperatura de la superficie (solo Rosemount X-well)

El HART Tri-Loop lee la sefial digital y transmite cualquiera de las variables o todas ellas a
tres canales analdgicos de 4-20 mA separados.

Consultar la Figura 2-7 para obtener informacién de instalacién basica. Para obtener
informacién completa sobre la instalacién, consultar el manual de referencia del
convertidor de sefiales HART a analdgica HART Rosemount 333.
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Figura 2-7: Diagrama de flujo de la instalacién del HART Tri-Loop (V
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Pantalla LCD

Los transmisores pedidos con pantalla LCD (cédigo M5) son enviados con la pantalla LCD
instalada. En el mercado secundario, la instalacidn de la pantalla LCD en un transmisor

convencional requiere un pequefio destornillador para instrumentos y el juego de la
pantalla LCD, que incluye lo siguiente:

+ Conjunto del indicador LCD

« Tapa extendida con su junta térica correspondiente en su lugar

* Tornillos cautivos (cantidad 2)

« Cabezal de interconexién de 10 pasadores

Para instalar el indicador LCD:

Procedimiento

1. Si el transmisor se instala en un lazo, poner el lazo en modo manual (HART)/out-of-

2.

(1) Consultar la_informacién relacionada para obtener informacién sobre la configuracion.

www.Emerson.com

service (fuera de servicio) (FOUNDATION Fieldbus) y desconectar la alimentacion.

Quitar la tapa de la carcasa en el lado de la electrénica del transmisor. No extraer las
tapas del transmisor en entornos explosivos cuando el circuito esté activo.

Asegurarse de que el interruptor de proteccion contra escritura del transmisor esté
en la posicién Off (Apagado). Si la seguridad del transmisor estd en On (Activada), el
transmisor no puede configurarse para reconocer la pantalla LCD. Si se desea que
la seguridad esté en On (Activada), configurar el transmisor para la pantalla LCD, y
luego instalar el indicador.
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4. Insertar el cabezal de interconexién en el enchufe de 10 pasadores ubicado en el
médulo de la electrénica. Insertar los pasadores en la interfaz de la pantalla LCD de
la electrénica.

5. Elindicador puede girar en incrementos de 90 grados para facilitar la visualizacién.
Colocar uno de los cuatro enchufes de 10 pasadores en la parte posterior del
medidor para poder poner el cabezal de interconexién.

6. Conectar el conjunto del indicador LCD en los pasadores de interconexion, luego
roscar los tornillos del indicador LCD en los orificios del médulo de la electrénica.

7. Unir la tapa extendida; apretar al menos un tercio de giro después de que la junta
térica haga contacto con la carcasa del transmisor. Ambas cubiertas del transmisor
deben quedar perfectamente encajadas para cumplir con los requisitos de equipos
antideflagrantes.

8. Aplicar alimentacién y poner el lazo en modo automatico (HART)/in-service (en
servicio) (FOUNDATION Fieldbus).

Cuando la pantalla LCD esté instalada, configurar el transmisor para que reconozca
la opcién del medidor. Consultar Informacion relacionada o Informacién relacionada
(FOUNDATION Fieldbus).

Nota
Observar los siguientes limites de temperatura del indicador LCD:

Funcionamiento: -40 a 185 °F (-40 a 85 °QC).
Almacenamiento: -76 a 185 °F (-60 a 85 °(C)

Instalacion de canales multiples (solo HART/4-20 mA)

Se pueden conectar varios transmisores a una fuente de alimentacién principal individual
(consultar la figura a continuacion). En este caso, el sistema puede ponerse a tierra
solamente en el terminal de fuente de alimentacién negativa. En las instalaciones

de canales multiples, donde varios transmisores dependen de una sola fuente de
alimentacion y la pérdida de todos los transmisores ocasionaria problemas operativos,
considerar el uso de una fuente de alimentacion ininterrumpida o una bateria de respaldo.
Los diodos mostrados en la Figura 2-8 evitan cargas o descargas no deseadas de la bateria
de respaldo.
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Figura 2-8: Instalaciones multicanales
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Lectura o controlador 1
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Fuente de alimentacién CC
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2.5 Cableado

2.5.1 HART/4 - 20 mA

Cableado de campo

La alimentacion al transmisor se suministra mediante el cableado de sefial. El cableado
de sefial no necesita ser apantallado; sin embargo se deben usar pares trenzados para
obtener mejores resultados. No pasar cableado de sefial no apantallado en un conducto o
bandejas abiertas con cableado de energia, ni cerca de equipos eléctricos pesados porque
puede existir alta tension en los conectores y pueden ocasionar una descarga eléctrica.

Nota

No aplicar alta tensién (por ejemplo, tensién de linea de CA) a | alimentacion o a las
terminales del sensor. La alta tensién puede dafiar la unidad.
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Figura 2-9: Conexiones del cableado de los bloques de terminales del transmisor

Conexién del cableado

Conexidn del cableado (con opcién de proteccién integral contra transi-
torios integrada “T1")

“ »

@y
+

Test

A. Terminales de sensores (1-5)
B. Conexidn a tierra

Figura 2-10: Diagrama de cableado del sensor para HART/4-20 mA

Conexiones del sensor individual
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Sensor with Sensor with two Backup/Dual Backup/Dual Sensor with two RTDs
two RTDs Thermocouples Sensor with RTDs/  Sensor with RTDs/ with Compensation
Thermocouples® Thermocouples® Loop®
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(1) Eltransmisor debe configurarse para un RTD de 3 hilos de forma que reconozca un RTD
con un circuito de compensacion.

(2) Emerson proporciona sensores de 4 lineas para todos los RTD de elemento individual.
Utilizar estos RTD en configuraciones de 2 o de 3 hilos, dejando desconectados y
aislados con cinta aquellos conductores que no sean necesarios.
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Procedimiento

1. Quitar las tapas del transmisor.
No extraer las tapas del transmisor en un entorno explosivo cuando el circuito esté
energizado.

2. Conectar el cable de alimentacion positivo al terminal marcado “+"y el cable de
alimentacion negativo al terminal marcado “-” como se muestra en la Figura 2-9.
Se recomienda usar conectores engarzados al instalar un cableado en terminales
tipo tornillo.

3. Apretar los tornillos del terminal para asegurarse de que se realiza un contacto
adecuado. No se requiere cableado de alimentacién adicional.

4. Volver a poner las tapas del transmisor asegurandose de que ambas tapas estén

perfectamente insertadas para cumplir con los requisitos de areas antideflagrantes.
Conexiones de alimentacién/lazo de corriente

Utilizar cable de cobre del tamafio necesario para asegurarse de que el voltaje que pasa
por los terminales de alimentacién del transmisor no sea inferior a 12,0 VCC.

1. Conectar los cables de sefial de corriente como se muestra en la.
2. Volver a comprobar la polaridad y las conexiones.
3. Poner la alimentacién en ON (ENCENDIDO).

Para obtener informacién sobre instalaciones multicanal, consultar Instalacion de canales
multiples (solo HART/4-20 mA).

Nota

No conectar el cableado de alimentacién/sefial a los terminales de prueba. El voltaje que
exista en los conductores de alimentacién/sefial puede quemar el diodo de proteccion
contra polaridad invertida integrado en el terminal de prueba. Si se quema el diodo de
proteccion contra polaridad inversa del terminal de prueba debido a un cableado de
alimentacién/sefial incorrecto, el transmisor aun puede funcionar conectando en puente
el terminal de prueba hacia el terminal “-". Consultar Terminal de prueba (HART/4-20 mA
Unicamente) para ver el uso del terminal.
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Figura 2-11: Conexién de un comunicador de campo a un lazo de transmisor (HART/4-

20 mA)
A
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C
O H
A. Terminales de alimentacién/sefial
B. 250<R, <1100
C. Fuente de alimentacion
Nota
El conductor de sefial puede conectarse a tierra en cualquier punto o dejarse sin conexién
a tierra.
Nota

El software AMS Device Manager o un comunicador de campo pueden conectarse a
cualquier punto de terminacién en el lazo de sefial. El lazo de sefial debe tener una carga
entre 250 y 1100 ohmios para las comunicaciones.
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2.6 Foundation Fieldbus

Figura 2-12: Bloque de terminales del transmisor

Conexidn del cableado Conexion de cableado

(con opcidén de proteccién contra transitorios in-
tegrada “T1")

A. Terminales de sensores (1-5)
B. Terminales de alimentacién
C. Conexién a tierra

Figura 2-13: Diagrama de cableado del sensor para FOUNDATION Fieldbus
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(1) Eltransmisor debe configurarse para un RTD de 3 hilos de forma que reconozca un RTD
con un circuito de compensacion.

(2) Emerson proporciona sensores de 4 lineas para todos los RTD de elemento individual.
Utilizar estos RTD en configuraciones de 2 o de 3 lineas, dejando desconectados y
aislados con cinta aquellos conductores que no sean necesarios.
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Entradas de termorresistencias u ohmios

Si el transmisor estd montado remotamente desde una RTD de 3 0 4 cables, funcionara
dentro de las especificaciones, sin recalibracion, para resistencias de hilos conductores
de hasta 60 ohmios por conductor (equivalente a 1000 pies de cables de 20 AWG). En

este caso, los conductores entre los RTD y el transmisor deben estar blindados. Si se
utilizan solo dos conductores (o0 una configuracién de conductor de lazo de compensacion),
ambos conductores de RTD estdn en serie con el elemento sensor, de modo que pueden
ocurrir errores considerables si las longitudes de los conductores superan un pie de cable
calibre 20 AWG. Para tramos mas largos, conectar un tercer o cuarto conductor como

se ha descrito anteriormente. Para eliminar el error de resistencia del conductor de 2
hilos, se puede usar el comando de compensacién de 2 hilos. Esto permite que el usuario
introduzca el valor medido de la resistencia del conductor, asi el transmisor ajusta la
temperatura para corregir el error.

Cuando se utiliza la tecnologia Rosemount X-well, el transmisor de temperatura
Rosemount 3144P se debe ensamblar en un sensor de RTD tipo abrazadera Rosemount
0085 en un montaje directo de 4 hilos. Se puede cambiar a la configuracién de 3 o 2 hilos,
si es necesario, en el campo.

Entradas de termopar y milivoltios

Para aplicaciones de montaje directo, se puede conectar el termopar directamente al
transmisor. Si se estd montando el transmisor remotamente desde el sensor, utilizar el
cable de extension de par termoeléctrico apropiado. Realizar las conexiones para entradas
de milivoltios con hilo de cobre. Utilizar cables blindados para los tramos largos.

Nota

Para transmisores HART, no se recomienda utilizar dos termopares conectados a tierra
con un transmisor de sensor doble. Para aplicaciones en las que se desea utilizar dos
termopares, conectar dos termopares no conectados a tierra, uno conectado a tierray uno
no conectado a tierra o un termopar de elemento doble.

Fuente de alimentacion

HART

Se requiere una fuente de alimentacién externa para hacer funcionar el transmisor (no
incluida). El rango de voltaje de entrada del transmisor es de 12 a 42,4 VCC. Esta es la
alimentacion que se requiere entre los terminales de alimentacion del transmisor. Los
terminales de alimentacién tienen una especificacion de 42,4 VCC. Con 250 ohmios de
resistencia en el lazo, el transmisor requiere un minimo de 18,1 VCC para que se establezca
la comunicacion.

La alimentacién suministrada al transmisor se determina mediante la resistencia total

del lazo y no debe ser menor que el voltaje minimo necesario para que el transmisor
funcione. El voltaje minimo para que el transmisor funcione es el voltaje minimo requerido
para cualquier resistencia total de lazo. Consultar la Figura 2-14 para determinar el

voltaje de alimentacién requerido. Si la alimentacién desciende por debajo del voltaje
minimo requerido mientras se configura el transmisor, éste puede transmitir informacion
incorrecta.

La fuente de alimentacion de CC debe suministrar energia con una fluctuacién menor de
dos por ciento. La carga total de resistencia es la suma de la resistencia de los conductores
de sefial y la resistencia de carga de cualquier controlador, indicador o pieza relacionada
del equipo en el lazo. Se debe tener en cuenta que, si se utilizan las barreras de seguridad
intrinseca, su resistencia debe incluirse.
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Nota

Se puede ocasionar un dafio permanente al transmisor si el voltaje desciende por debajo
de 12,0 VCC en los terminales de alimentacién al cambiar los parametros de configuracion
del transmisor.

Figura 2-14: Limites de carga

Carga maxima = 40,8 x (voltaje de alimentacién -12,0)

4-20 mA dc

Opecrating
region

| | I
20 30 40 424

Load (Ohms)
~1
n
S
|

Supply voltage (Vdc)

FounDATION Fieldbus

El transmisor es alimentado sobre FOUNDATION Fieldbus con fuentes de alimentacién
Fieldbus estandar, y funciona con una tension entre 9,0y 32,0 V cc, a 11 mA maximo.
Los terminales de alimentacion del transmisor tienen una especificacion de 42,4V CC.

Los terminales de alimentacién del transmisor no se ven afectados por la polaridad.

Sobretensiones/transitorios

El transmisor resistira fluctuaciones eléctricas transitorias de gran energia que
normalmente se encuentran en las descargas estaticas o el cambio inducido. No obstante,
las fluctuaciones transitorias de gran energia, como aquellas inducidas en el cableado por
la caida de rayos en lugares cercanos, pueden dafiar tanto el transmisor como el sensor.

El bloque de terminales para proteccion contra transitorios integrada (opcion cédigo T1)
protege el equipo contra picos trasientes de alto voltaje. El bloque de terminales para
proteccion contra transitorios integrada esta disponible como una opcidn en el pedido o
COmo un accesorio.

Conexion a tierra

Pantalla del sensor

Las corrientes de los conductores inducidas por interferencia electromagnética pueden

reducirse mediante la pantalla. La pantalla conduce la corriente a tierra alejdndola de los
conductores y de la electrénica. Si los extremos de los hilos de la pantallas se conectan a
tierra adecuadamente, sélo una pequefa cantidad de corriente entrara en el transmisor.

Si los extremos de la pantalla se dejan sin conectar a tierra, se crea una tensién entre la
pantalla y la carcasa del transmisor y también entre la pantalla y tierra en el extremo del
elemento. Tal vez el transmisor no sea capaz de compensar esta tensién, ocasionando que
se pierda la comunicacién o que se active una alarma. En lugar de que la pantalla lleve las
corrientes lejos del transmisor, estas fluiran a través de los conductores del sensor hacia el
circuito del transmisor donde haran interferencia con el funcionamiento del circuito.
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2.8.1 Termopar sin conexién a tierra, mV y entradas RTD/ohm

Opcion 1: Se recomienda para el alojamiento del transmisor sin conexidn a tierra
1. Conectar la pantalla para el cable de sefial a la pantalla del cableado del sensor.

2. Asegurarse de que las dos pantallas estén unidas y aisladas eléctricamente de la
carcasa del transmisor.

3. Conectar a tierra la pantalla solamente en el extremo de la fuente de alimentacién

4. Asegurarse de que la pantalla del sensor esté aislada eléctricamente respecto a los
dispositivos de fijacién circundantes que puedan estar conectados a tierra.

5. Conectar las pantallas entre si, aisladas eléctricamente respecto al transmisor.

Cables del sensor

Transmisor

Lazo de 4-20 mA

Punto de puesta a tierra de la pantalla
DCS

mOS N ®m>

Opcién 2: Se recomienda para el alojamiento del transmisor con conexién a tierra

1. Conectar a tierra la carcasa del transmisor, luego conectar la pantalla del cableado
del sensor a la carcasa del transmisor (consultar Carcasa del transmisor).

2. Asegurarse de que la pantalla del sensor esté aislada eléctricamente respecto a
dispositivos de fijacion circundantes que puedan estar conectados a tierra.

3. Conectar a tierra la pantalla del cableado de sefial en el extremo de la fuente de
alimentacion.
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Cables del sensor

Transmisor

Lazo de 4-20 mA

Punto de puesta a tierra de la pantalla
DCS

mOS N ®>

Opcion 3
1. Sies posible, conectar a tierra la pantalla del cableado del sensor.

2. Asegurarse de que el cableado del sensor y las pantallas para el cable de sefial estén
eléctricamente aislados respecto a la carcasa del transmisor y otros dispositivos de
fijacidon que pudieran estar conectados a tierra.

3. Conectar a tierra la pantalla del cableado de sefial en el extremo de la fuente de
alimentacién.

Cables del sensor

Transmisor

Lazo de 4-20 mA

Punto de puesta a tierra de la pantalla
DCS

moS9 N>

2.8.2 Entradas del termopar conectadas a tierra

Procedimiento

1. En el sensor, conectar a tierra la pantalla del cableado del sensor.

2. Asegurarse de que el cableado del sensor y las pantalla para el cable de sefial estén
eléctricamente aislados respecto a la carcasa del transmisor y otros dispositivos de
fijacion que pudieran estar conectados a tierra.
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3. Conectar a tierra la pantalla del cableado de sefial en el extremo de la fuente de
alimentacién.

Cables del sensor

Transmisor

Lazo de 4-20 mA

Punto de puesta a tierra de la pantalla
DCS

mOS N>

2.8.3 Carcasa del transmisor

Conectar a tierra la carcasa del transmisor de acuerdo con los requisitos eléctricos locales
o del sitio. Un terminal de conexién a tierra interno es una caracteristica estdndar. También
se puede pedir una lengtieta de conexion a tierra externa opcional (opcién cédigo G1), si se
necesita. Al pedir ciertas aprobaciones para areas peligrosas, automaticamente se incluye
una lengleta de conexién a tierra externa.
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Comisionamiento HART

Informacion general

Esta seccién contiene informacién sobre el comisionamiento y tareas que se deben
ejecutar en el banco antes de la instalacién. Esta seccién contiene solo informacién de

la configuracién del transmisor Rosemount™ 3144P HART®. Se proporcionan instrucciones
del comunicador para realizar funciones de configuracion.

Para mayor comodidad, las secuencias de teclas de acceso rapido del comunicador de
campo estan etiquetadas como “Fast Keys” (Teclas de acceso rdpido) para cada funcién del
software debajo del encabezado correspondiente.

Teclas de acceso rapi- | 1, 2, 3, etc.
do del HART 7

La ayuda de AMS Device Manager se puede encontrar en las correspondientes guias en
linea, que estan almacenadas en el sistema de AMS Device Manager.

Confirmacion de la capacidad de revision de
HART

Si se usan sistemas de gestidn de activos o de control basados en HART, confirmar la
capacidad del protocolo HART con esos sistemas antes de instalar el transmisor. No todos
los sistemas pueden comunicarse con el protocolo HART revisién 7. Este transmisor puede
configurarse para la revisién 5 o revision 7 de HART.

Cambiar el modo de revisidon de HART

Si la herramienta de configuracion del protocolo HART no es capaz de comunicarse con

el protocolo HART revision 7, el transmisor cargara un menu genérico con capacidad
limitada. El modo de revisién de HART se cambiara mediante los siguientes procedimientos
desde el menu de modo genérico:

Procedimiento

Seleccionar Manual Setup (Configuracion manual) > Device Information (Informacién del
dispositivo) > Identification (Identificacién) > Message (Mensaje).

a. Para cambiar al protocolo HART revisién 5, introducir HARTS en el campo Message
(Mensaje).

b. Para cambiar al protocolo HART revisién 5, introducir HART7 en el campo Message
(Mensaje).
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Mensajes de seguridad

Las instrucciones y procedimientos de esta seccidn pueden requerir precauciones
especiales para garantizar la seguridad del personal que realiza las operaciones. La
informacién que plantea posibles problemas de seguridad se indica con un simbolo de
advertencia (/). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién que vaya precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

* No retirar la cubierta del instrumento en atmdésferas explosivas cuando el circuito esté
energizado.

* Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que
los instrumentos del lazo estén instalados de acuerdo con procedimientos de cableado
de campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

* Ambas cubiertas del transmisor deben quedar perfectamente encajadas para cumplir
con los requisitos de equipos a prueba de explosién.

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

« Siseinstala el sensor en una atmosfera de alto voltaje y ocurre una falla o error de
instalacién, puede existir un voltaje alto en los conductores y en los terminales del
transmisor.

+ Se debe tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.
Las fugas de proceso pueden causar lesiones graves o la muerte.
+ No extraer el termopozo mientras esté en funcionamiento.

« Instalary ajustar los termopozos y los sensores antes de aplicar presién.

Comunicador de campo

La estructura de menus y las secuencias de teclas de acceso rapido utilizan las siguientes
revisiones de dispositivo:

+ Panel de control del dispositivo: Revision 5y 7 del dispositivo, DD v1

El comunicador de campo intercambia informacién con el transmisor desde la sala de
control, el sitio de instrumentos o cualquier punto de terminacién de cableado del lazo.
Para facilitar la comunicacidn, conectar el comunicador de campo en paralelo con el
transmisor (consultar Figura 2-14) utilizando los puertos de conexién del lazo ubicados

en la parte superior del comunicador de campo. Las conexiones no estan polarizadas.

No efectuar ninguna conexion al enchufe del recargador de niquel-cadmio (NiCad) en
entornos explosivos. Antes de conectar el comunicador de campo en un entorno explosivo,
asegurarse de que los instrumentos del lazo estén instalados de acuerdo a procedimientos
de cableado de campo no inflamable o intrinsecamente seguro
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Actualizacidon del software del comunicador HART

Tal vez sea necesario actualizar el software del comunicador de campo para aprovechar
las funciones adicionales del dltimo transmisor Rosemount 3144P. Realizar los siguientes
pasos para determinar si se necesita una actualizacién.

Procedimiento

1.

2.

Seleccionar Rosemount de la lista de fabricantes 5y 6 y 3144 Temp de la lista de
modelos

Si las opciones de revision del dispositivo de campo incluyen “Dev v1,” “Dev v2", “Dev
v3” 0 “Dev v4" (con cualquier versidn DD), entonces el usuario podra conectarse al
dispositivo con funcionalidad reducida. Para desbloquear la funcionalidad completa,
descargar e instalar el nuevo DD.

Nota
La versién original del Rosemount 3144P certificado para seguridad usa el nombre
“3144P SIS” en la lista de modelos y requiere “Dev v2, DD v1.”

Nota

Si la comunicacion se inicia con un Rosemount 3144P mejorado utilizando un
comunicador que tiene solo una versién anterior de los descriptores de dispositivo
(DD) para el transmisor, el comunicador mostrara el siguiente mensaje:

AVISO: Actualizar el software del comunicador para acceder a las nuevas funciones de
XMTR. ¢Desea continuar con la descripcién anterior?

Si: el comunicador se comunicard adecuadamente con el transmisor utilizando el
transmisor existente.

DD. Sin embargo, no se tendra acceso a las nuevas funciones de software del
descriptor DD del comunicador.

NO: el comunicador tomara la funcionalidad genérica predeterminada del
transmisor.

Si se selecciona YES (Si) después de configurar el transmisor para utilizar las nuevas
funciones de los transmisores mejorados (tal como una configuracion de entrada
dual o uno de los tipos agregados de entrada de sensor - DIN tipo L o DIN

tipo U), el usuario tendra problemas para comunicarse con el transmisor y se

le pedira que apague el comunicador. Para evitar que esto suceda, actualizar el
comunicador al DD mas reciente o responder NO a la pregunta anterior para utilizar
la funcionalidad genérica del transmisor.
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Arbol de menu del panel de control de dispositivos

Figura 3-1: HART 5 - Informacién general
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Figura 3-2: HART 5 - Configuracion
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Figura 3-3: HART 5 - Herramientas de mantenimiento
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Figura 3-4: HART 7 - Descripcion general
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Figura 3-5: HART 7 - Configuracién
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Figura 3-6: HART 7 - Herramientas de mantenimiento
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3.4.3 Secuencia de teclas de acceso rapido del panel de control
del dispositivo

Las secuencias de teclas de acceso rapido se muestran para las funciones comunes del
transmisor Rosemount 3144P.

Nota

En las secuencias de teclas de acceso rapido se supone que se estd utilizando la “revision
de dispositivo Dev 5 (HART 5) o v7 (HART 7), DD v1”. Tabla 3-1 proporciona listas de
funciones en orden alfabético para todas las tareas del comunicador de campo, asi como
sus correspondientes secuencias de teclas de acceso rapido.

Tabla 3-1: Secuencias de teclas de acceso rapido

Funcién Teclas de acceso rapido del Teclas de acceso rapido del

44

HART 5

HART 7

2-wire offset sensor 1 (Desvia-
cion del sensor 1 de 2 lineas)

2,2,1,5

2,2,1,6

2-wire offset sensor 2 (Desvia-
cion del sensor 2 de 2 lineas)

2,2,2,5

2,2,2,6

Alarm values (Valores de alar-
ma)

2,2,56

2,2,56

Analog calibration (Calibracion
analdgica)

3,4,5

3,4,5

Analog Output (Salida analégi-
ca)

2,2,5

2,2,5

Average temperature setup
(Configuracion de la temperatu-
ra promedio)

2,2,33

2,2,33

Burst mode (Modo burst)

N/C

2,2,8,4

Comm status (Estatus de comu-
nicacion)

N/C

1,2

Configure additional messages
(Configurar mensajes adiciona-
les)

N/C

2,2,8,4,7

Configure Hot Backup™ (Confi-
gurar Hot Backup)

2,2,4,1,3

2,2,4,1,3

Date (Fecha)

2,2,7,1,2

2,2,7,1,3

Descriptor

2,2,7,1,3

2,2,7,1,4

Device information (Informa-
cién del dispositivo)

2,2,7,1

2,2,7,1

Differential temperature setup
(Configuracion de la temperatu-
ra diferencial)

2,2,3,1

2,2,3,1

Filter 50/60 Hz (Filtro de
50/60 Hz)

2,2,7,51

2,2,7,51

Find device (Buscar dispositivo)

N/C

3,4,6,2

First good temperature setup
(Configuracion de la primera

temperatura correcta)

2,2,32

2,2,32
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Tabla 3-1: Secuencias de teclas de acceso rapido (continuacion)

software)

Funcién Teclas de acceso répido del Teclas de acceso répido del
HART 5 HART 7

Hardware revision (Revisién de 1,823 1,11,2,3

hardware)

HART Lock (Bloqueo HART) N/C 2,2,92

Intermittent sensor detect (De- 2,2,7,5 2 2,2,7,5 2

tector del sensor intermitente)

Lock status (Estatus de bloqueo) N/C 1,11,3,7

Long tag (Etiqueta larga) N/C 2,2,7,2

Loop test (Prueba del lazo) 3,51 3,51

LRV (Lower Range Value) [LRV 2,2,55,3 2,2,55,3

(valor inferior del rango)]

Mensaje 2,2,7,1,4 2,2,7,1,5

Open sensor holdoff (Holdoff 2,2,7,4 2,2,7,4

del sensor abierto)

Percent range (Rango porcen- 2,2,54 2,2,5,4

tual)

Sensor 1 configuration (Configu- 2,2,1 2,2,2

racion del sensor 2)

Sensor 1 serial number (NUme- 2,2,1,7 2,2,1,8

ro de serie del sensor 1)

Sensor 1 Setup (Configuracion 2,2,1 2,2,1

del sensor 1)

Sensor 1 status (Estatus del sen- N/C 2,2,1,2

sor 1)

Sensor 1 type (Tipo de sensor 1) 2,2,1,2 2,2,1,3

Sensor 1 unit (Unidad del sensor 2,2,1,4 2,2,1,5

1)

Sensor 2 configuration (Configu- 2,2,2 2,2,2

racién del sensor 2)

Sensor 2 serial number (NUme- 2,2,2,7 2,2,2,8

ro de serie del sensor 1)

Sensor 2 Setup (Configuracién 2,2,2 2,2,2

del sensor 1)

Sensor 2 status (Estatus del sen- N/C 2,2,2,2

sor 1)

Sensor 2 type (Tipo de sensor 2) 2,2,2,2 2,2,2,3

Sensor 2 unit (Unidad del sensor 2,2,2,4 2,2,2,5

2)

Sensor drift alert (Alerta de des- 2,2,4,2 2,2,4,2

viacién del sensor)

Simulate device variables (Simu- N/C 3,52

lar variables del dispositivo)

Software revision (Revisién del 1,8,2,4 1,11,2,4
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Tabla 3-1: Secuencias de teclas de acceso rapido (continuacion)
Funcién Teclas de acceso répido del Teclas de acceso répido del
HART 5 HART 7
Tag 2,2,7,1,1 2,2,7,1,1
Terminal temperature units 2,2,7,3 2,2,7,3
(Unidades de temperatura del
terminal)
URV (Upper Range Value) (Valor 2,2,5,5,2 2,2,5,5,2
de rango superior)
Variable mapping (Correlacién 2,2,8,5 2,2,8,5
de variables)
Thermocouple diagnostic (Diag- 2,1,71 2,1,7,1
néstico del termopar)
Min/max tracking (Seguimiento 2,1,7,2 2,1,7,2
de la temperatura min./max.)
Configuracion de Rosemount N/C 2,2,1,1
X-well”
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3.5

3.5.1

3.6

3.6.1

3.7

3.7.1
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Revision de los datos de configuracion

Antes de hacer funcionar el transmisor en una instalacién real, revisar todos los datos de
configuracién establecidos en fabrica para asegurar que reflejan la aplicacién actual.

Revisidn

Teclas de acceso rapi- | 1,4
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2, 2

do del HART 7

Comunicador de campo

Revisar los parametros de configuracién del transmisor establecidos en fabrica para
asegurar su precisién y compatibilidad con la aplicacién del transmisor del usuario. Una
vez que se haya activado la funcion Review (revisién), desplazarse a través de la lista de
datos para comprobar cada variable. Si se necesitan cambios en los datos de configuracion
del transmisor, consultar Configuracion.

Revision de la salida

Antes de realizar otras operaciones del transmisor en linea, revisar la configuracion de
los parametros de la salida transmisor digital del transmisor Rosemount 3144P para
garantizar que el transmisor esté funcionando correctamente.

Salida analdgica

Teclas de acceso rapi- |2,2,5
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2,2,5
do del HART 7

Comunicador de campo

Las variables del proceso del transmisor Rosemount 3144P proporcionan la salida del
transmisor. El ment PROCESS VARIABLE (VARIABLES DE PROCESO) muestra las variables
del proceso, incluyendo la temperatura detectada, el rango porcentual y la salida
analdgica. Estas variables del proceso se actualizan constantemente. La variable primaria
es la seflal analégica de 4-20 mA.

Configuracion

El transmisor Rosemount 3144P debe tener configuradas ciertas variables basicas para
poder funcionar. En muchos casos, estas variables se configuran previamente en la
fabrica. Es posible que se requiera configuracion si se necesita modificar las variables de
configuracién.

Correlacion de variables

Teclas de acceso rapido 2,2,8,5
del HART 5
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3.7.3
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Teclas de acceso rapido 2,2,8,5
del HART 7

Comunicador de campo

El menu Variable Mapping (Correlacién de variables) muestra la secuencia de las variables
del proceso. Seleccionar 5 Variable Re-Map (5 Recorrelacién de variables) para cambiar
esta configuracion. Las pantallas de configuracion de la entrada de sensor individual del
transmisor Rosemount 3144P permiten seleccionar la variable primaria (PV) y la variable
secundaria (SV). Cuando aparezca la pantalla Select PV (Seleccionar PV), se debe seleccionar
Snsr 1 (Sensor 1) o Terminal Temperature (temperatura terminal).

Las pantallas de configuracién para la opcién de doble sensor de transmisor Rosemount
3144P permiten seleccionar la variable primaria (PV), la variable secundaria (SV), la variable
terciaria (TV) y la variable cuaternaria (QV). Las opciones de variables son Sensor 1, Sensor
2, Differential Temperature (temperatura diferencial), Average Temperature (Temperatura
promedio), First-Good Temperature (Primera temperatura correcta), Terminal Temperature
(Temperatura terminal) y Not Used (No se utiliza). La variable primaria es la sefial analégica
de 4-20 mA.

Configuracion del sensor

Teclas de acceso rapi- |2, 1,1
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2, 1,1

do del HART 7

Comunicador de campo

La configuracidén del sensor contiene informacion para actualizar el tipo de sensor, las
conexiones, las unidades y la atenuacion.

Cambiar el tipo y las conexiones

Teclas de acceso rapi- | Sensor 1:2, 2,1
do del HART 5 Sensor 2:2, 2, 2

Teclas de acceso rapi- | Sensor 1:2, 2,1

do del HART 7 Sensor 2:2,2,2

El comando Connections (Conexiones) permite al usuario seleccionar en la lista el tipo del
sensor y la cantidad de hilos del sensor que se conectaran:

« RTD Rosemount X-well, Pt 200, Pt 500, Pt 1000 de 2, 3 o 4 hilos (platino) (a = 0,00385
Q/Q/°C)

« RTD de platino Pt 100, pt 200 de 2, 3 0 4 hilos (a = 0,003916 Q/Q/°C)
+  RTD de niquel Ni 120 de 2, 3 0 4 hilos

* RTD de cobre (Cu) 10 de 2, 3 0 4 hilos

* Termopares IEC/NIST/DIN tipo B, E, J, K, R,S, T

* Termopares DIN tipo L, U

*  Termopar ASTM tipo W5Re/W26Re

+ Termopares GOST Tipo L
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* -10a 100 milivoltios
* 2,304 hilos de 0 a 2000 ohmios

Contactar con un representante de Emerson para obtener informacién sobre los sensores
de temperatura, los termopozos y los accesorios de montaje disponibles en Emerson.

3.7.4 Unidades de salida
Teclas de acceso rapi- | Sensor 1:2,2,1,4
do del HART 5 Sensor2:2,2,2,4

Teclas de acceso rapi- | Sensor1:2,2,1,5
do del HART 7 Sensor2:2,2,2,5

Los comandos Sensor 1 Unit (Unidad del sensor 1) y Sensor 2 Unit (Unidad del sensor 2)
establecen las unidades deseadas para la variable primaria. La salida del transmisor se
puede configurar a una de las siguientes unidades de ingenieria:

« Grados Celsius

« Grados Fahrenheit
+ Grados Rankine

+  Kelvin

+  Ohmios

* Milivoltios

3.7.5 Sensor 1 serial number (NUmero de serie del sensor 1)

Teclas de acceso rapi- |2,2,1,7
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- 2,2, 1,8
do del HART 7

El nimero de serie del sensor conectado puede encontrarse en la variable Sensor 1 S/N. Es
util para identificar sensores y dar seguimiento a informacién de calibracién del sensor.

3.7.6 Numero de serie del sensor 2

Teclas de acceso rapi- |2,2,2,7
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2,2,2,8
do del HART 7

El nimero de serie de un segundo sensor conectado puede encontrarse en la variable
Sensor 2 S/N
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Compensacion de RTD de 2 lineas

Teclas de acceso rapi- | Sensor 1:2,2,1,5
do del HART 5 Sensor2:2,2,2,5

Teclas de acceso rapi- | Sensor1:2,2,1,6
do del HART 7 Sensor2:2,2,2,6

El comando 2-wire Offset (Compensacion de 2 hilos) permite introducir el valor de
resistencias medida de los conductores, lo que ocasiona que el transmisor ajuste su
medicion de la temperatura para corregir el error ocasionado por esta resistencia. Debido
a la falta de compensacién de los conductores de la termorresistencia, las medidas de
temperatura realizadas con un detector de termorresistencia de 2 cables a menudo son
inexactas.

Temperatura (cuerpo) del terminal

Teclas de acceso rapi- 2,2,7,3
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- (2,2,7,3
do del HART 7

El comando Terminal Temp (Temperatura del terminal) establece las unidades de
temperatura de terminal para indicar la temperatura en los terminales del transmisor.

Configuracion de doble sensor

Teclas de acceso rapi- |2, 2,3
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2, 2,3
do del HART 7

La configuracién de sensor dual establece las funciones que se pueden utilizar con
un transmisor configurado para sensor doble, incluyendo Differential Temperature
(Temperatura diferencial), Average Temperature (Temperatura promedio), First Good
Temperature (Primera temperatura correcta).

Presion diferencial

Teclas de acceso rapi- |2, 2,3,1
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2, 2,3,1
do del HART 7

Comunicador de campo

El transmisor configurado para sensor doble puede aceptar dos entradas de temperatura
y mostrara la temperatura diferencial a partir de ellas. Usar el siguiente procedimiento
con las teclas de acceso rapido tradicionales para configurar el transmisor para medir la
temperatura diferencial:
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Nota

Con este procedimiento se muestra la temperatura diferencial como la sefial analdgica de
la variable primaria. Si no se necesita esto, asignar la temperatura diferencial a la variable
secundaria, terciaria o cuaternaria.

Nota

El transmisor determina la temperatura diferencial restando la lectura del sensor 2 con
respecto a la del sensor 1 (S1 - S2). Asegurarse de que orden de resta sea consistente
con la lectura deseada para la aplicacion. Para ver los diagramas de cableado del sensor,
consultar la Figura 2-4, o el interior de la tapa del lado de terminales del transmisor.

Si se utiliza un indicador LCD para ver las lecturas localmente, configurar el indicador para
que muestre las variables adecuadas siguiendo los pasos indicados en Opciones de pantalla
LCD.

Temperatura promedio

Teclas de acceso rapi- |2,2,3,3
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2,2,3,3
do del HART 7

Comunicador de campo

El transmisor configurado para sensores duales puede transmitir y mostrar la temperatura
promedio de cualquiera de las dos entradas. Usar el siguiente procedimiento con las teclas
de acceso rapido tradicionales para configurar el transmisor para medir la temperatura
promedio:

Configurar Sensor 1y Sensor 2, adecuadamente. Seleccionar 7 Device Setup (1 Configuracion
del dispositivo), 3 Configuration (3 Configuracién), 2 Sensor Configuration (2 Configuracion del
sensor), 1 Change Type and Conn (1 Cambiar tipo y conexién). para establecer el tipo de
sensor y la cantidad de hilos para el sensor 1. Repetir para el sensor 2.

Nota

Con este procedimiento se configura la temperatura promedio como la sefial analégica de
la variable primaria. Si no se necesita esto, asignar la temperatura promedio a la variable
secundaria, terciaria o cuaternaria.

Si se utiliza un indicador LCD, configurarlo para que muestre las variables adecuadas
siguiendo los pasos indicados en Opciones de pantalla LCD.

Nota
Si falla el sensor 1 y/o el sensor 2 mientras se configura la PV para temperatura promedio
y si no esta activada la funcién Hot Backup (Redundancia activa), el transmisor pasara a
un estado de alarma. Por esta razén, se recomienda que cuando la PV sea Sensor Average
(Promedio del sensor), se active la funcién Hot Backup (Redundancia activa) al utilizar
sensores duales, o cuando se tomen dos medidas de temperatura en el mismo punto del
proceso. Si ocurre un fallo del sensor cuando la funcién Hot Backup (Redundancia activa)
estd activada mientras la PV es Sensor Average (Promedio del sensor), se pueden producir
tres situaciones:
+ SiSensor 1 falla, la temperatura promedio se tomara solo del Sensor 2, el sensor que
funciona.

+ SiSensor 2 falla, la temperatura promedio se tomara solo del Sensor 1, el sensor que
funciona.
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« Siambos sensores fallan simultdneamente, el transmisor pasara a un estado de alarma
y la variable de estado (mediante HART) indica que tanto el Sensor 1 como el Sensor 2

han fallado

En las dos primeras situaciones, la sefial de 4-20 mA no se interrumpe y el estatus
disponible al sistema de control (mediante protocolo HART) especifica cudl sensor ha

fallado.

Configuracion de primera lectura correcta

do del HART 7

Teclas de acceso rapi- |2, 2,3,2
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- |2, 2,3,2

Comunicador de campo

La variable First Good (Primera lectura correcta) del dispositivo es Util para aplicaciones

en las que se utilizan sensores duales (o0 un solo sensor de elemento doble) en un solo
proceso. La variable First Good (Primera lectura correcta) transmitira el valor de Sensor 1, a
menos que Sensor 1 falle. Cuando Sensor 1 falla, el valor de Sensor 2 sera transmitido
como la variable First Good (Primera lectura correcta). Cuando la variable First Good
(Primera lectura correcta) ha cambiado a Sensor 2, no regresara a Sensor 1 hasta que
ocurra un reinicio maestro o hasta que se desactive la funcién Suspend Non-PV alarms
(Suspender alarmas diferentes de la PV). Cuando se asocia la PV a la variable First Good
(Primera lectura correcta) y el Sensor 1 o el Sensor 2 falla, la salida analdégica tomara el
nivel de alarma, pero el valor digital de la PV en la interfaz HART aln mostrara el primer
valor correcto del sensor.

Si el usuario no quiere que el transmisor pase a un estado de analdgica mientras se
asocia la PV a la primera variable correcta y el Sensor 1 falla, activar la funcién Suspend
Non-PV Alarm (Suspender alarmas diferentes de la PV). Esta combinacién evita que la
salida analégica pase al nivel de alarma, a menos que AMBOS sensores fallen.

Configuracion de la funcién Hot Backup (Redundancia activa)

do del HART 7

Teclas de acceso rapi- [2,2,4,1,3
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- [2,2,4,1,3

Comunicador de campo

El comando Config Hot BU (Configurar redundancia activa) configura el transmisor para
usar automaticamente el sensor 2 como el sensor principal en caso de que falle el
sensor 1. Con la funcién Hot Backup (Redundancia activa) activada, la variable primaria
(PV) debe ser First Good (Primera lectura correcta) o Average (Promedio del sensor) .
Consultar Temperatura promedio para ver detalles sobre el uso de la funcién Hot Backup

(Redundancia activa) cuando la PV es Sensor Average (Promedio del sensor). Los sensores
1 0 2 se pueden asociar como la variable secundaria (SC), terciaria (TC) o cuaternaria (QV).
En caso de que la variable primaria (Sensor 1) falle, el transmisor entra en modo Hot
Backup (Redundancia activa) y el sensor 2 se convierte en la PV. La sefial de 4-20 mA no se
interrumpe, y se tiene disponible un estatus para el sistema de control mediante protocolo
HART, indicando que el sensor 1 ha fallado. Si se tiene conectada una pantalla LCD, alli se

mostrara el estatus del sensor fallido.
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Mientras se tiene configurada la opcién Hot Backup (Redundancia activa), si el sensor 2
falla pero el sensor 1 aun funciona correctamente, el transmisor continda transmitiendo la
sefial de la salida analdgica de 4-20 mA de la PV, mientras se tiene disponible un estado

al sistema de control mediante protocolo HART, indicando que el sensor 2 ha fallado. En el
modo de la funcién Hot Backup (Redundancia activa), el transmisor no regresard a sensor 1
para controlar la salida analdgica de 4-20 mA, hasta que el modo de la funcién Hot Backup
(Redundancia activa) sea restablecido activindolo mediante el protocolo HART o apagando
brevemente el transmisor.

Para obtener informacion sobre el uso de la funcién Hot Backup (Redundancia activa) en
combinacién con HART Tri-Loop, consultar Utilizar con el Tri-Loop HART.

Descrip-  Las fallas inesperadas de mediciones de temperatura criticas pueden provo-
ciondel  car problemas de seguridad, preocupaciones regulatorias o de medioambien-
problema: (o 3demas de interrupciones de procesos.

Nuestra  La funcién Hot Backup (Redundancia activa) permite al transmisor cambiar

solucion:  aytomaticamente la entrada de sensor principal al sensor secundario en caso
de que el sensor principal falle. Esto evita una interrupcién del proceso debido
al fallo del sensor principal. También se genera una alerta de mantenimiento
para notificar a los operadores que un sensor ha fallado y que la funcién Hot
Backup (Redundancia activa) esta activa.

Funciona- Hay dos sensores conectados con cable a un transmisor de entrada doble. Los

miento: dos sensores se miden en de forma alterna, de modo que, cuando se detecta
un fallo del sensor 1, el transmisor puede cambiar la salida inmediatamente
para reflejar el valor 2 del sensor. El interruptor es automatico sin interrup-
cién en la salida analdgica. El transmisor envia una alerta digital para informar
a los usuarios que la funcién Hot Backup (Redundancia activa) esta activa y
que se debe revisar el sensor principal.

Conclu- “La funcién Hot Backup (Redundancia activa) evita que el fallo del sensor
sion: principal altere el control del proceso”.

Aplicacio- Mediciones redundantes, mediciones criticas, puntos problematicos.
nes objeti-

vo:

Configuracién Hot Backup (Redundancia activa) usando la
configuracién guiada

Activar Hot Backup (Redundancia activa) usando la configuracion guiada: Teclas de
acceso rdpido 2-1-5

Procedimiento

1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 1 Guided Setup (1 Configuracién guiada).
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[« ®y o E[X]
Combaurs

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

Seleccionar 5 Config Hot Backup (5 Configurar redundancia activa).

[«  HA D[B[X]
361;:::-1 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

HELP | SAVE | HOME |

Cuando se solicite, seleccionar 1 Yes (1 Si) para desactivar Hot Backup (Redundancia
activa). Para volver a configurar Hot Backup (Redundancia activa), seleccionar 2 No.

4 [B]X]
3144P:

Enable Hot Backup?

1Yes
2 No

ABORT ENTER

. Cuando se solicite, elegir la variable que se desea como la variable principal (PV) y

seleccionar ENTER (INTRO). Con Hot Backup (Redundancia activa) desactivada, la PV
podria ser:

* Sensor de temperatura 1
* Sensor de temperatura 2
+  Temperatura diferencial
* Temperatura promedio

* Primera temperatura correcta
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3144P:
Select Hot Backup Primary Variable -

1 Average Temperature
2 First Good Temperature

ABORT ENTER

Desactivar Hot Backup (Redundancia activa) usando la configuracion guiada: Teclas
de acceso rdpido 2-1-5

Procedimiento

1. En la pantalla Home Screen (Pantalla de inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[ BV [B][X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 1 Guided Setup (Configuracién guiada 1).

[« ®y PBIE[X]
Conmus

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Seleccionar 5 Config Hot Backup (Configurar redundancia activa).

[«  HA D[B[X]
331;:; Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

HELP ] SAVE ] HOME ]

4, Cuando se solicite, seleccionar 1 Yes (1 Si) para desactivar Hot Backup (Redundancia
activa). Para volver a configurar Hot Backup (Redundancia activa), seleccionar 2 No.
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3144P:

Disable Hot Backup? (Select No to -
reconfigure Hot Backup.) -

1 Yes
2 No

ABORT ENTER

5. Cuando se solicite, elegir la variable que se desea como la variable principal (PV)

56

y seleccionar ENTER (INTRO). Con Hot Backup (Redundancia activa) desactivada, la
PV podria ser Sensor 1 Temperature (Temperatura del sensor 1), Sensor 2 Temperature
(Temperatura del sensor 2), Differential Temperature (Temperatura diferencial), Average
Temperature (Temperatura promedio) o First Good Temperature (Primera lectura de
temperatura correcta).

HY/y [X]
3144P:

Select Hot Backup Primary Variable -

1 Average Temperature
2 First Good Temperature

ABORT ENTER
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Configurar Hot Backup (Redundancia activa) usando la configuracién
manual

Activacion de Hot Backup (Redundancia activa) usando la configuracion manual:
Teclas de acceso rapido 2-2-4-1-3

Procedimiento
1. Desde la Pantalla Home (Inicio) seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

[« ®y o E[X]
Combars

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

€ B\ [E[X
J144P:

Manual Setup
1 Sensor 1 =
2 Sensor 2 | |
3 Calculated Qutput |
4 Diagnostics |
5 Analog Qutput | |
6 Display
T Device
8 HART X

SAVE HOME

4. Seleccionar 1 Hot Backup (1 Redundancia activa).

[« Hi »[e[X]
3144P:
Diagnostics
. 1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME
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5. Seleccionar 3 Config Hot Backup (3 Configurar redundancia activa).

[« HEy D»[E[X]

3144P:

Hot Backup
1 Mode Disabled
2 Primary Variable Sensor 1 Temp

3 Config Hot Backup
4 Reset Hot Backup

HELP ‘ SAVE ‘ HOME ‘

6. Cuando se solicite, seleccionar 1 Yes (1 Si) para activar Hot Backup (Redundancia
activa). Para salir, seleccionar 2 No.

2y (B [X]
3144P:

Enable Hot Backup? -

1 Yes
2 No

ABORT ENTER

7. Cuando se solicite, elegir la variable que se desea como la variable principal
(PV) y seleccionar ENTER (INTRO). Con Hot Backup (Redundancia activa) activada,
la PV debe ser First Good Temperature (Primera temperatura correcta) o Average
Temperature (Temperatura promedio).

HY [BX]
3144P:

Select Hot Backup Primary Variable -

1 Average Temperature
2 First Good Temperature

ABORT ENTER

Desactivar Hot Backup (Redundancia activa) usando la configuracion manual: Teclas
de acceso rdpido 2-2-4-1-3

Procedimiento

1. En la pantalla Home Screen (Pantalla de inicio), seleccionar 2 Configure (2
Configurar).
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[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

[« HyV o le[X]
canans

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

[ i »[B][X]
:‘11a4n4|.:I Setup

1 Sensor 1 -
2 Sensor 2

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display

T Device

8 HART il

SAVE HOME

m

. Seleccionar 1 Hot Backup (1 Redundancia activa).

[«  Ei  »[B[X]
;::;:t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME

. Seleccionar 3 Config Hot Backup (3 Configurar redundancia activa).
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[ o Ple[X]

J144P:

Hot Backup

1 Mode Enabled
2 Primary Variable First Good Temp

3 Config Hot Backup
4 Reset Hot Backup

HELP ‘ SAVE ‘ HOME ‘

6. Cuando se solicite, seleccionar 1 Yes (1 Si) para desactivar Hot Backup (Redundancia
activa). Para volver a configurar Hot Backup (Redundancia activa), seleccionar 2 No.

L [B]X]
3144P:

Disable Hot Backup? (Select No to -
reconfigure Hot Backup.) -

1Yes
2 No

ABORT ENTER

7. Cuando se solicite, elegir la variable que se desea como la variable principal (PV)
y seleccionar ENTER (INTRO). Con Hot Backup (Redundancia activa) desactivada, la
PV podria ser Sensor 1 Temperature (Temperatura del sensor 1), Sensor 2 Temperature
(Temperatura del sensor 2), Differential Temperature (Temperatura diferencial), Average
Temperature (Temperatura promedio) o First Good Temperature (Primera lectura de
temperatura correcta).

2y [B[X]
3144P:

Select Primary Variable: -

1 Sensor 1 Temperature
2 Sensor 2 Temperature
3 Differential Temperature
4 Average Temperature
5 First Good Temperature

ABORT ENTER

Verificar que Hot Backup (Redundancia activa) esta activada: Teclas
de acceso rapido 2-2-4-1

Procedimiento

1. En la pantalla Home Screen (Pantalla de inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).
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[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

[« HyV o le[X]
canans

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

[ i »[B][X]
:‘11a4n4|.:I Setup

1 Sensor 1 -
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display

T Device

8 HART il

SAVE HOME

m

. Seleccionar 1 Hot Backup (1 Redundancia activa).

[«  Ei  »[B[X]
g::;:t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME

. Vera esta pantalla. En 7 Mode (Modo 1), dird Enabled (Activado) o Disabled

(Desactivado), e indicara cudl es la variable principal.
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[« By X
3144P:
Hot Backup
1 Mode Enabled
2 Primary Variable First Good Temp
3 Config Hot Backup
4 Reset Hot Backup
HELP ‘ SAVE ‘ HOME ‘
Configuracion de alertas de redundancia activa
Alertas de redundancia activa cuando se configura con la primera
temperatura buena
Fallo del sensor principal
Mensaje del comunicador
Si su sensor principal falla, el sequndo sensor asumira la funcién inmediatamente. El
transmisor indicara un estatus Failed (Fallido) del dispositivo, que indica que el Sensor
1 estd abierto y que la funcion Hot Backup (Redundancia activa) esta activada. Esto se
muestra en el comunicador en la seccién Informacién general.
Seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo) para ver las alertas activas.
X peXx B
3144P: 3144P:
Overview Device Status: Failed
1 Device Status: Failed = 1 Refresh Alerts
2 Primary Variable First Good Temp | | 2 F: Sensor 1 Open
3 Sensor 1 Temp NaN degF 3 M: Hot Backup Active
4 Sensor 2 Temp 71.45degF |=
5 Analog Output Value 11.273 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF | |
7 Lower Range Value 22.010 degF
8 Device Information T
SAVE | HOME | SAVE I HOME ‘
Después de reparar o sustituir el sensor, el comunicador de campo mostrara un estatus
del dispositivo de mantenimiento, que indica que la redundancia activa esta todavia activa.
Esto se muestra en el comunicador en la seccién Informacién general.
Seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo) para ver las alertas activas. La
funcién Hot Backup (Redundancia activa) estd activada y el sensor 1 ha fallado.
[« = PE[X
e I (Y
Overview 3144P:
1 Device 5tatus: Mai... o : 2 =
2 Primary Variable First Good Temp 1 R
3 Sensor 1 Temp 73.96 degF 1Refresh Alerts
4 Sensor 2 Temp 73.90 degF |= 2 M: Hot Backup Active
5 Analog Qutput Value 11.636 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF |
7 Lower Range Value 22.010 degF
& Device Information A
SAVE | HOME |
SAVE ] HOME ‘
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Se recomienda reiniciar Hot Backup (Redundancia activa) inmediatamente después de la
reparar o sustituir el sensor afectado. Consultar Reiniciar Hot Backup (Redundancia activa):
Teclas de acceso rapido 2-2-4-1-4. Después de reiniciar Hot Backup (Redundancia activa), el
comunicador de campo mostrara Advisory Device Status (Alerta de informe de estatus del
dispositivo), que indica que la configuracién ha cambiado. Esto se muestra en la seccién
Informacién general. Para borrar esta alarma de aviso, borrar la bandera Configuration
changed (La configuracién cambid), como se muestra a continuacién:

1. Seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo) para ver las alertas activas.

[ = PEX]

3144P:
Overview
1 Device Status: Advi... &
2 Primary Variable First Good Temp
3 Sensor 1 Temp 71.80 degF
4 Sensor 2 Temp 71.77 degF |5
5 Analog Qutput Value 11.323 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF
T Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information

SAVE HOME
2. Seleccionar 2 A: Configuration Changed (La configuracién cambid).
[ Ei »[BX]
3144P:

Device Status: Advisory

1 Refresh Alerts
2 A: Configuration Changed

SAVE HOME

3. Seleccionar 2 Clear Config Changed Flag (Bandera de borrar configuracién

cambiada 2).
[« HAV D[B[X]
3144P:

A: Configuration Changed

1 Alert Description
2 Clear Config Changed Flag

SAVE HOME

Mensaje de la pantalla LCD

La pantalla LCD del transmisor mostrara el mensaje HOT BU SNSR 1 FAIL asi como la salida
del sensor que asumié el proceso.
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Después de que se ha reparado o reemplazado el sensor, la pantalla LCD del transmisor
mostrard un mensaje de WARN HOT BU (ADVERTENCIA DE REDUNDANCIA ACTIVA) asi como la
salida del sensor secundario que asumido el proceso.

Se recomienda reiniciar Hot Backup (Redundancia activa) inmediatamente después de
reparar o reemplazar el sensor afectado. Consultar Reiniciar Hot Backup (Redundancia
activa): Teclas de acceso rapido 2-2-4-1-4. Después de reparar o reemplazar el sensor en
mal estado, la pantalla LCD del transmisor ahora mostrara el valor del Sensor 1.

Mensaje Deltav”

Las alarmas apareceran en la barra de herramientas inferior, como se muestra a
continuacién:

& oseror [ | [ osonor| i A oschot | i | [i] [i] «= @& ol

Para ver la alarma, simplemente hacer clic en el dispositivo en la barra de herramientas.
Aparecerd una placa frontal con mas informacidn sobre las alarmas activas. Se mostrara
ADVISE Sensor Summary (ALERTA Resumen del sensor), FAILED Sensor 1 Open (FALLO Sensor 1
abierto) y MAINTENANCE Hot Backup Active (MANTENIMIENTO Redundancia activa activada).

Nota
Para que todas estas alarmas aparezcan en DeltaV, todas las alarmas en DeltaV deben
configurarse con estatus WARNING (ADVERTENCIA).
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Fa

ceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

o s afufa
Acl—|AIarm |Message |HEA
ADVISE Sensar Summan,
FAILED Sensor1 Open H

MAINT  Hot Backup Activ lJ

i Su_pplessed Alarms
5] of

Alarrm |Time In |Hel|

S W M«

Una vez reparado o reemplazado el sensor, la ventana Faceplate (Placa frontal) en DeltaV
mostrara casillas junto a cada alarma que se haya resuelto. Se debe confirmar cada alarma
que se desea borrar marcando la casilla ACK a la izquierda de la alarma.

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

o] a] ssfialu| o]

Acl—|AIarm |Message |HE -

MAINT  Hot Backup Actiy
O ADYISE Sensor Summar,
O FAILED Sensar1 Open lJ

Suppregsed Alarms

Alarrm |Time In |Hel|

et WE W«

Se recomienda reiniciar Hot Backup (Redundancia activa) inmediatamente después de la
reparar o sustituir el sensor afectado. Consultar “Reset Hot Backup (Reiniciar redundancia
activa): Fast Keys (Teclas de acceso rapido) 2-2-4-1-4" en la pagina 76. Después de reiniciar
Hot Backup (Redundancia activa), la ventana Faceplate (Placa frontal) de DeltaV indica
ADVISE Configuration Change (ACONSEJAR cambio de configuracién) y MAINTENANCE Hot
Backup Active (MANTENIMIENTO Redundancia activa activada). Se deben confirmar estas
alarmas que se desean borrar marcando las casillas ACK junto a cada alarma.
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Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

O ADWISE Configuration Che

_Su_pplegsed Alarms

Acl—|AIarm |Message |He|p
F
il

2 _-.‘;.
O MAINT HotBackup Activ |

Alarm |Time In |_He||

Mensajes Centum PRM /DTM" de Yokogawa

Cuando falla el sensor principal, las alarmas se mostraran en Plant Resource Manager
(Administrador de recursos de la planta, PRM) mediante circulos amarillos situados junto al
dispositivo, como se muestra a continuacidn. Estos circulos amarillos indican que algo en
Su proceso necesita atencion.

Para seguir investigando esto, hacer clic con el boton derecho en el dispositivo afectado y
seleccionar DTM Works... (DTM en funcionamiento)... Esto abrird el Device Task Manager

(Administrador de tareas del dispositivo, DTM).

Plant Resource Manager - [User Name : PRM]

e et O W et

% a8 ®@ 0&ads|o

M PLANT [All Communication Types |
E-0Qe= centum Devicatn
EHOQZ mverr Device ID

=08l

Vendor
Chos4 Category
chos Model
Chos Sub Model
choz Revision

Ch 08 Device Path

OB T

DTM Works.

Parameter Manager
i DeviceViewer.
chiz Cut

ch13 Copy

chie Paste

ch1s Add Alarm.
Cch16 Maintenance Mark
B B FoT Projects TR
(23 other Read Device Detls

Save all parameters...

Import Host File

Send To Custom View.

Set Device Securiy.
Fil plant Update Device Status
‘ Update Maintenance Mark
2D Netwiork
Refresh Data

&k Class | Epandrolder

Ready

& network @poack v | ey ||| Fretory | B petaits | §

0GR Fesonor Device Tag Comment
=] Node 01 Communication Type

chot Common | petail | settin

CirleX.
CC
sy

Ctrl+E.
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En el DTM, el estatus del dispositivo indicard un estado Failed (Fallo) en la seccién Process
Variable Overview (Informacién general de la variable de proceso):

DTM Works - [(0 : TT344P) HART Built-in DTM <Online Parameter> |
EF File View Device Tool Window

> @B N &-

o -

BEE

Device Type: 0x0018 Device Tag: TT344° N A
DeviceRevi 5 Devie ID:  8€9270 CoumyvIEaT ON reuNEATION
= &F TT384P 5

@B Device Configuration verve |

=8 Diagnostic Status

=B Process Variable Devios:

12T Overview
el () red
Troubleshoot:

Primary Purpose Variables
Analog O utput

Sensor 2 Temperaturs

Sensor 1 Temperaturs

Primary Varicble

Shortcuts

Device Information ‘ =] Calbrate Sensors ‘ =] Configure Sensors ‘

Para investigar por qué el dispositivo muestra un estado Failed (Fallo), seleccionar
Troubleshoot (Resolucién de problemas) en la casilla roja de estatus del dispositivo. Se
abrira otra pantalla que mostrara las alertas activas que indican FAILED Sensor 1 Open
(FALLO Sensor 1 abierto) y MAINTENANCE Hot Backup Active (MANTENIMIENTO Redundancia
activa), como se muestra a continuacién:

Active Aerts |

Failed-Fix Now
Sensor 10pen
Sensor 1 18 an open sensor.
Recommended Actions 1. Verfy the sensor connection and
wiing. Referto the wiring diagrams found on the temminal cover
to ensurs proper wiing 2. Verfy the integrty of the sensor and
sensorlead wires, [ the sensoris fauty, repair orreplace the
sensor

I Sensor Information

Alert Image

Mairtenance - Fix Soon
Hat Backup Active
Sensor 1 has failed {open or shorted) and Sensor 2is now the
primary process variable output.
Recommended Actions 1. Replace Sensor 1 at your earest
convenience 2. Reset Hot backup feature in the 31447
Aert Image

Una vez reparado o reemplazado el sensor, el estatus del dispositivo en la seccién Process
Variable Overview (Informacién general de la variable de proceso) del DTM cambiara de
Failed (Fallo) a Maintenance (Mantenimiento).
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DTM Waorks - [(0 : TT344P) HART Built-in DTM <Online Parameter>] |
EF File View Device Tool Window HEE

ll 3 1<) M &-

Device Type: 0x0019 Device Tag: TT344

DeviceRev: 5 Device ID:  8E9270

=-GF TT344P
-8B Device Configuration
@B Diagnostic Status
€8 Process Varizble
=T Overview

Overview |

Device

* Investigate

Primary Purpose Varables

Sensor 1 Temperature Sensor 2 Temperaturs Aralog O utpur

Primary Variable

Shorteuts

= Devics Information | @ Calbrats Sensors | @ Configure Sensors |

Investigar esta alerta de mantenimiento seleccionando Troubleshoot (Resolucién de
problemas) en la casilla amarilla de estatus amarillo. Otra pantalla mostrara las alertas
activas, indicando MAINTENANCE Hot Backup Active (MANTENIMIENTO Redundancia
activa), como se muestra a continuacion:

Active Alerts 1

-Maintenance - Fix Soon
Hot Backup Active

Sensor 1 has failed {open or shorted) and Sensor 2 is now the
primary process variable output.

Recommended Actions:1. Replace Sensor 1 at your earliest
convenience. 2. Reset Hot backup feature inthe 3144P.
Alert Image

Se recomienda reiniciar Hot Backup (Redundancia activa) inmediatamente después de
reparar o reemplazar el sensor afectado. Consultar Reiniciar Hot Backup (Redundancia
activa): Teclas de acceso rapido 2-2-4-1-4 con un comunicador campo o reiniciarlo
directamente en el DTM yendo a la pestafia Diagnostics (Diagnostico) de la seccién Manual
Setup (Configuracién manual) y seleccionando Reset Hot Backup (Reiniciar redundancia
activa), como se muestra a continuacién:
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DTM Waorks - [(0 : TT344P) HART Built-in DTM <Online Parameter>] =
File View Device Tool Window

Device Type: 0x0019 Device Tag: TT344P
DeviceRev: 5 Device ID:  8E9270
=& 11384
-8B Device Configuration Sensor 1| Sensor2 | Caleuiated Output  Disgnostis | Analog Output | Display | Device | HART | Securty |
=
F i Configur: Hot Backup
£ Guided Setup
- Mode Enabled ~ Primary Variable Loading -
B Diagnostic =] Configure Hot Backup ] Reset Hot Backup |
&8 Process Varisble
=-FF Overview ~ Sensor Drift Alert
T Ovenview Mode [P = Threshold Loading
Units Loading ~ Damping Loading
- Sensorand Process Diagnostics
TC Diagnosiic Mode Sensor 1 Loading v & Configure Themocouple Diagnostic
TC Diagnosiic Mods Sensor 2 Loading -
Min/Max Tracking Mode Loading - =] Configure Min/Max Tracking

Después de reiniciar Hot Backup (Redundancia activa), el estatus del dispositivo en la
seccién Process Variable Overview (Informacién general de la variable de proceso) de
DTM cambiara de Maintenance (Mantenimiento) a Advisory (Alerta de informe), como se
muestra a continuacion:

DTM Works - ((0 : TT344P) HART Built-in DTM <Cnline Parameter>]
EF File View |Device| Tool Window

> B35 L2 TN &

Device Type: 0x0019

Device Tag: TT344
Device ID:  3E9270

DeviceRev: 5

=G TT244P
=88 Device Configuration
=-FF Configure Sy
7 Guided Setup
T Manual Setup

Ovenview |

Device:

B Diagnostic 6 Advisory
-8B Process Variable

- Overview

e

- Primary Pumposs Variables

Sensor 1 Temperature Sensor 2 Temperature Analog O utpu

Primary Vaniable

T~ Shortcuts
= Device Information | @

Calbrate Sensors | @

Configure Sensors | ‘

Investigar esta alerta de aviso haciendo clic en Investigate (Investigar) en la casilla azul
de estatus del dispositivo. En otra pantalla se muestran las alertas activas, que indican
ADVISORY Configuration Changed (ALERTA Configuraciéon cambiada), como se muestra a
continuacién. Para borrar esta alarma de aviso, seleccionar Clear Config Changed Flag
(Borrar bandera de configuracién cambiada) y seguir los pasos.

Active Alerts !

~ Advisany
~Configuration Changed

A recert change has been made to the configuration of the
transmitter by a secandary HART master such as a handheld
device.

Recommended Actions:1. Verfy that the configuration change
of the transmitter was intended and expected 2. Clear this alert
by clicking on the button below 3. Connect a HART primary
master such as AMS or similar maintenance package and
synchronize the database.

= Clear Config Changed Flag
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Cuando se hayan abordado todas las alertas para este dispositivo, los circulos amarillos en
el PRM cambiaran a verde, lo que indica que todo funciona correctamente.

Plant Resource Manager - [User Name : PRM]

File Edit View Register Option Window Help

% B8 ®E DS e @

& etwork o pock v | e
e

=] QQ@ CENTUM

=] -ﬁ% MYRIT
=+ QPR resotor
= 0% Node 01

B ﬁ@ Slot 04 - AATL43-H
chot

choz

cho3

ch 04

chos

chos

cho7

chos

@
chog

chi1o

chit

chiz

ch13

ch 14

chis

chie

=] # FDT Projects
- (] other

% Plant
% Network
& Coss
% Custom

Ready

Fallo del sensor secundario

Mensaje del comunicador

Si se activa Hot Backup (Redundancia activa) y el sensor secundario falla, el transmisor
informara de un estatus Failed (Fallo) del dispositivo. Las alertas muestran que el Sensor 2
esta abierto, pero que Hot Backup (Redundancia activa) no esta activa, como se muestra a
continuacién en el comunicador de campo en la seccién Informacién general:

Seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo) para ver las alertas activas.

= o D>»[eX

[  HEAV »[B]X]

3144P:
Device Status: Failed

3144P:
Overview
1 Device Status: Failed 2
2 Primary Variable First Good Temp
3 Sensor 1 Temp 73.99 degF
4 Sensor 2 Temp NaN degF =
5 Analog Output Value 11.644 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF
7 Lower Range Value 22,010 degF
8 Device Information i

SAVE ‘ HOME ‘

1 Refresh Alerts
2 F: Sensor 2 Open

SAVE | HOME ‘

Después de reparar o sustituir el sensor, el comunicador de campo mostrara un estatus
del dispositivo, indicando que el problema esta resuelto.
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Mensaje de la pantalla LCD

La pantalla LCD del transmisor mostrara un mensaje WARN SNSR 2 FAIL (ADVERTENCIA
FALLO DEL SENSOR 2). También contintia mostrando la salida del sensor principal:

www.Emerson.com

,ﬂ‘,\’\OSDlJEﬁ
=

10SPH
R

Una vez reparado o reemplazado el sensor, se borrara el mensaje de advertencia de la
pantalla LCD y se mostrara la salida de la variable principal.

Mensaje DeltaV
Las alarmas apareceran en la barra de herramientas inferior, como se muestra a

continuacioén:

& oscor 1| [ rosemowrcosonon [ | 4, ] & & Gl
Para ver la alarma, simplemente hacer clic en el dispositivo en la barra de herramientas.
Aparecera una placa frontal con mas informacion sobre las alarmas activas. Se mostrara
ADVISE Sensor Summary (ALERTA Resumen del sensor), FAILED Sensor 2 Open (FALLO Sensor 1
abierto) y MAINTENANCE Hot Backup Active (MANTENIMIENTO Redundancia activa activada).

s[5

Nota
Para que todas estas alarmas aparezcan en DeltaV, todas las alarmas en DeltaV deben

configurarse con estatus WARNING (ADVERTENCIA).

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1
Active Alarms

ACF‘A\arm |Message |He|p
ADWISE Sensor Summar, |

FAILED SensorzOpen [

_Suppressed Alarms

| Alarm |T\me In |Hel|

S AT I=

Una vez reparado o reemplazado el sensor, la placa frontal en DeltaV mostrara casillas
junto a cada alarma, como se muestra a continuacion. Se debe hacer clic en las casillas de

estas alarmas para que las borren.
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Faceplate
ROSEMOUNTCO5CHO1
_ Active Alarms
o a] sl 1]
Aci-\A\arm |Message |He|p
O ADMISE Sensor Summany, |
O FAILED Sensor2Open [
_Suppressed Alarms
| Alarm |T\me\n |Hel|
o=l ¢
Mensajes Centum PRM /DTM de Yokogawa
Cuando falle el sensor secundario, las alarmas se mostraran en PRM mediante circulos
amarillos situados junto al dispositivo, como se muestra a continuacién. Estos circulos
amarillos indican que algo en su proceso necesita atencién. Para seqguir investigando esto,
hacer clic con el botén derecho en el dispositivo afectado y seleccionar DTM Works... (DTM
en funcionamiento) Esto abrira el DTM.
Plant Resource Manager - [User Name : PRM
K3 File Edit View Reg\siev Option Wv:dnw Help
% a8 @20 04 &E @
2 network o v | ||| Elrsory | B8 veteis | §
o [ commnson e <] e
@OQ@ CEV‘\JTUM = E ]
e R
=i lode Communication Ty
o oo "
chot Common | Detail | Settin
o e
Cho4 Category
chos Model
cho6 Sub Model
Cho7 Revision
=] chos Device Path
o
Ch12 Cut Cirl+ X
Ch13 Copy Ctrl+C
chi4 Paste CtrlsV
Ch1s Add Alarm.
chie Maintenance Mark:
B }-FuTPrmects Plug & Play.
] omr g
Save all parameters.
B4l plont
& Network | == et =
e ciass  Expand Folder ]
B custom _=—=—=
En el DTM, el estatus del dispositivo indicard un estatus Failed (Fallo) en la seccién
Informacién general de la variable de proceso, como se muestra a continuacién:
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DTM Works - [(0: TT344P) HART Built-in DTM <Online Parameter>] = e
EF File View Device Tool Window _ &%
> B @8 N &-
Device Type: 0x0018 Device Tag: TT344° ™ A
DeviceRevi 5 DeviceID:  8€9270 ConmuNICAT o% rouN PATIO
=G TT340P
€5 Device Configuration Overview |
=8 Diagnostic Status
=B Process Variable DovaaT
12T Overview
2] 0ervic ]

Primary Purpose Varables

1000-

1500+

Shortcuts
=

@ Failed

Sensor 1 Temperaturs

Device Information

Calbrate Sensors

1006

1500-

Sensor 2 Temperature

Configure Sensors

Analog O utpu

Primary Variable

Para investigar por qué el dispositivo muestra un estado Failed (Fallo), seleccionar
Troubleshoot (Resolucién de problemas) en el cuadro rojo de estatus del dispositivo. Otra
pantalla mostrara las alertas activas, indicando FAILED Sensor 2 Open (FALLO Sensor 2

abierto), como se muestra a continuacién:

Active Alerts 1

Failed-Foc Now
-Sensor 2 Open

Sensor 2 is an open sensor.
Recommended Actions: 1. Verify the sensor connection and

wiring. Referta the wiring diagrams found on the teminal cowver

to ensure proper wiring.2. Verify the integrity of the sensor and
sensor lead wires. [ the sensor is faulty, repair or replace the
sensor.

= 5
=1 Sensor Information

Mert Image

Una vez reparado o reemplazado el sensor, las alertas se borraran y los circulos amarillos
en el PRM cambian a verde, indicando que todo esta funcionando correctamente. En este
caso, no es necesario reiniciar Hot Backup (Redundancia activa).
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Plant Resource Manager - [User Name : PRM]
K3 File Edit View Register Option Window Help

% B8 ®E DS e @

& etwork o pock v | e
e
=] @Q@ CENTUM
= -E% MYRIT
=+ QPR resotor
= Q% Node 01

B @@ Slot 04 - AATL43-H

=] # FDT Projects
- (] other

% Plant
= Network
& Coss
% Custom

Ready

Alertas de redundancia activa cuando se configura con temperatura
promedio
Fallo del sensor principal

Mensaje del comunicador

Si falla el sensor principal, habra una transicién continua en la que el segundo sensor
asume inmediatamente del proceso. El transmisor indicara un estatus Failed (Fallo), que
indica que el Sensor 1 estd abierto y que la funcién Hot Backup (Redundancia activa)

estd activa. Esta alerta se muestra en el comunicador de campo en la seccién Informacién
general.

Seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo) para ver las alertas activas.

e © e HY o D[B[X]

3144P: 3144P:
Overview Device Status: Failed
1 Device Status: Failed = 1 Refresh Alerts
2 Primary Variable Average Temp | 2 F: Sensor 1 Open
3 Sensor 1 Temp NaN degF 3 M: Hot Backup Active
4 Sensor 2 Temp 73.51 degF |=
5 Analog Output Value 11.574 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF |
T Lower Range Value 22.010 degF
8 Device Information i
SAVE ‘ HOME ] SAVE J HOME ‘

Después de reparar o sustituir el sensor, el comunicador de campo mostrara un estatus
del dispositivo de mantenimiento, que indica que la redundancia activa esta todavia activa.
Esto se muestra en el comunicador de campo en la seccién Overview (Informacién general).
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La funcién Hot Backup (Redundancia activa) esta activada y el Sensor 1 ha fallado. La
funcién Hot Backup (Redundancia activa) esta activada y el Sensor 1 ha fallado.

& ©
3144P:
Overview

»[e[x] [e]  HY

1 Device Status: Mai...

2 Primary Variable Average Temp

3 Sensor 1 Temp 73.38 degF
4 Sensor 2 Temp 73.37 degF |
5 Analog Qutput Value 7.677 mA
& Upper Range Value 212.000 degF
T Lower Range Value 32.000 degF
8 Device Information

SAVE ‘ HOME }

m

»[e[x
3144P:

Device Status: Maintenance

1 Refresh Alerts
2 M: Hot Backup Active

SAVE J HOME ‘

Se recomienda reiniciar Hot Backup (Redundancia activa) inmediatamente después de
reparar o reemplazar el sensor afectado. Consultar Reiniciar Hot Backup (Redundancia
activa): Teclas de acceso rapido 2-2-4-1-4. Después de reiniciar Hot Backup (Redundancia

activa), el comunicador de campo mostrara Advisory Device Status (Alerta de informe de
estatus del dispositivo), que indica que la configuracién ha cambiado. Esto se muestra
en la seccion Informacion general. Para borrar esta alarma de aviso, simplemente
borrar la bandera Configuration changed (La configuracién cambid), como se muestra a

continuacién:

1. Seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo) para ver las alertas activas.

[« O
3144P:
Overview

»[e[X

1 Device Status: Advi...

2 Primary Variable Average Temp

3 Sensor 1 Temp 73.51 degF
4 Sensor 2 Temp 73.44 degF
5 Analog Output Value 7.687 mA
6 Upper Range Value 212.000 degF
T Lower Range Value 32.000 degF

& Device Information

SAVE HOME

m

2. Seleccionar 2 A: Configuration Changed (La configuracién cambié).

[e]  HW
3144P:
Device Status: Advisory

»[e[Xx

1 Refresh Alerts
2 A: Configuration Changed

SAVE HOME

3. Seleccionar 2 Clear Config Changed Flag (Bandera de borrar configuracién

cambiada 2).

www.Emerson.com
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[ Ey  »[B]X]
i‘!?zr;ﬁguration Changed

. 1 Alert Description
2 Clear Config Changed Flag

SAVE HOME

Mensaje de la pantalla LCD

La pantalla LCD del transmisor mostrara un mensaje HOT WARN SNSR 1 FAIL
(ADVERTENCIA FALLO SENSOR 1 REDUNDANCIA ACTIVA); WARN AV DEGRA (ADVERTENCIA
DEGRADACION PROMEDIO) asi como la potencia de la temperatura promedio. Como

el Sensor 1 ha fallado, esta salida de temperatura promedio es el valor de Sensor 2
solamente.

Después de que se ha reparado o reemplazado el sensor, la pantalla LCD del transmisor
mostrara un mensaje de WARN HOT BU (ADVERTENCIA DE REDUNDANCIA ACTIVA),
recordando que la redundancia activa sigue activa, asi como la salida normal de la
temperatura promedio. El mensaje de advertencia se borrara una vez que se haya
reiniciado la redundancia activa. Se recomienda reiniciar Hot Backup (Redundancia activa)
inmediatamente después de reparar o reemplazar el sensor afectado. Consultar Reiniciar
Hot Backup (Redundancia activa): Teclas de acceso rapido 2-2-4-1-4.
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Mensaje de DeltaV

Las alarmas apareceran en la barra de herramientas inferior, como se muestra a
continuacién:

Iy oscho1| i | A& oschot i | [i] [i] «= @& ol

Para ver la alarma, simplemente hacer clic en el dispositivo en la barra de herramientas.
Aparecerd una placa frontal con mas informacidn sobre las alarmas activas. Se mostrara
ADVISE Sensor Summary (ALERTA Resumen del sensor), FAILED Sensor 1 Open (FALLO Sensor 1
abierto) y MAINTENANCE Hot Backup Active (MANTENIMIENTO Redundancia activa activada).

a 05CHO1 | i

Nota
Para que todas estas alarmas aparezcan en DeltaV, todas las alarmas en DeltaV deben
configurarse con estatus WARNING (ADVERTENCIA).

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

ACI-|AIarm |Message |HeI|A
ADVISE Sensor Summe _f

FAILED SensorlOpen |
MAINT HatBackupAc (T

_Suppressed Alarms

Alarm Time In |_He||

=L T4

Una vez reparado o reemplazado el sensor, la ventana Faceplate (Placa frontal) en DeltaV
mostrara casillas junto a cada alarma que se haya resuelto. Se debe confirmar cada alarma
que se desea borrar marcando la casilla ACK a la izquierda de la alarma.
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Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

Acl—|AIarm |Message |HEA
tAINT  Hot Backup Act
O ADWISE Sensor Summar,

Su_pplegsed Alarms

Bl Ealleb s wemnl om0 |

Alarrm |Time In |Hel|

e Wl «

Se recomienda reiniciar Hot Backup (Redundancia activa) inmediatamente después de
reparar o reemplazar el sensor afectado. Consultar Reiniciar Hot Backup (Redundancia

activa): Teclas de acceso rapido 2-2-4-1-4. Después de reiniciar Hot Backup (Redundancia
activa), la ventana Faceplate (Placa frontal) de DeltaV indica ADVISE Configuration
Change (ACONSEJAR cambio de configuracion) y MAINTENANCE Hot Backup Active
(MANTENIMIENTO Redundancia activa activada). Se deben confirmar estas alarmas que

se desean borrar marcando las casillas ACK junto a cada alarma.

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

Acl—|AIarm |Message |He|p
O ADWISE Configuration Che | |

O MAINT HotBackup Acth |

Suppregsed Alarms

Alarrm |Time In |Hel|

et Wl ¢

Mensajes Centum PRM /DTM de Yokogawa

Cuando falle el sensor principal, las alarmas se mostraran en PRM mediante circulos
amarillos situados junto al dispositivo, como se muestra a continuacién. Estos circulos
amarillos indican que algo en su proceso necesita atencion. Para seqguir investigando esto,
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hacer clic con el botén derecho en el dispositivo afectado y seleccionar DTM Works... (DTM
en funcionamiento)... Esto abrira el DTM.

Plant Resource Manager - [User Name : PRN]

[K3 Fie Edit View Register Option Window Help
3/ a8 /wr|oalas|o
[ nework (@ o - |G| By | e |
M PLANT |All Communication Types ~ |
0@ centum pevioctug
EHORZ e Device )
=1 O% FCS0101 Device Tag Comment
- O8) node 01 Communication Type
=] 04 - AATI43-H
chot Common | Detail | Settin
cho2 e
R Vendor
Chos4 Category
chos Model
chos Sub Model
cho7 Revision
B Ch0g Device Path
Og?ﬂg DTM Works.
S Parameter Manager.
il DeviceViewer
ch12 cut culex
ch13 Copy ctilec
chi4 Paste ey
ch1s Add Alam.
chi6 Meaintenance Mark
B By FoT Projects e
(3 other Read Device Details..
Save all parameters.
Import Host File
Send To Cus ctriee
% o Update Device Status
— L
& Netviork
Refresh Data 5
e ciass Expand Folder
B custom l :
Ready -

En el DTM, el estatus del dispositivo indicara un estado Failed (Fallo) en seccién Process
Variable Overview (Informacién general de la variable de proceso), como se muestra a
continuacion:

DTM Works - [(0: TT344P) HART Built-in DTM <Cnline Parameter>] =
EF File View Device Tool Window

> BdEB LT M S

Device Type: 0x0018 Device Tag: T34 o~ A
DeviceRev: 5 Devie ID:  8€9270 CoumyvIEaT ON TauNEATION
=G TT344P
B Device Configuration Overven |
=8 Diagnostic - ot
-8 Process Variable ST
P Overview

6 Failed

-Piimary Purpose Varisbles
Sensor 1 Temperaturs Sensor 2 Temperaturs Analog O utput

‘ \ 1*-, :

Primary Varicble

Shortcuts
|

= Device Information ‘ o Calbrate Sensors ! =] Configure Sensors

Para investigar por qué el dispositivo muestra un estado Failed (Fallo), seleccionar
Troubleshoot (Resolucién de problemas) en la casilla roja de estatus del dispositivo.
Se abrira otra pantalla que mostrara las alertas activas que indican FAILED Sensor 1
Open (FALLO Sensor 1 abierto) y MAINTENANCE Hot Backup Active (MANTENIMIENTO
Redundancia activa activada, como se muestra a continuacién:
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Active Alerts

Failed-Foc Now
Sensor 10pen
Sensor 1 is an open sensor,
Recommended Actions 1. Verfy the sensor connection and
wiing. Referto the winng diagrams found on the temminal cover
to ensure proper wiing 2. Verfy the integrity of the sensor and
sensorlead wires. F the sensor s faulty, repair or replace the
sensor

7 Sensor Infornation

Mert Image

Maintenance - Fix Soon
Hot Backup Active
Sensor 1 has failed {open or shorted) and Sensor 2is now the
primary process variable output.

Recommended Actions:1. Replace Sensor 1 at your carest

convenience.2. Reset Hot backup feature in the 3144P.

At Inage

Una vez reparado o reemplazado el sensor, el estatus del dispositivo en la seccién Process
Variable Overview (Informacién general de la variable de proceso) del DTM cambiara de

Failed (Fallo) a Maintenance (Mantenimiento).
[} DTM Works - [(0 : TT344P) HART Built-in DTM <Online Parameter>] = ||

€F File View Device Tool Window

< inds g IM&-

Device Type:  0x0019 Device Tag: TT344P
DeviceRev: 5 Device ID:  8E9270
= GF TT244P
B Device Configuration Overview 1
€8 Diagnostic Status
€8 Process Varicble S
=T Overview
-8 1

A— Investigate

Primary Purpose Variables
Sensor 1 Tempstature Senzor 2 Tempsrature Analog Outpur

Primary Vanable

- Sherteuts

= Device Information ‘ [} Calbrate Sensors ‘ [} Corfigure Sensors ‘

Investigar esta alerta de mantenimiento seleccionando Troubleshoot (Resolucién de
problemas) en la casilla amarilla de estatus amarillo. Otra pantalla mostrara las alertas
activas, indicando MAINTENANCE Hot Backup Active (MANTENIMIENTO Redundancia
activa), como se muestra a continuacion:
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Active Alerts

-Maintenance - Fix Soon
Hot Backup Active

Sensor 1 has failed {open or shorted) and Sensor 2 is now the

primary process variable output.

Recommended Actions:1. Replace Sensar 1 at your eariest

convenience. 2. Reset Hot backup feature inthe 3144P.
Aert Image

Se recomienda reiniciar Hot Backup (Redundancia activa) inmediatamente después de
reparar o reemplazar el sensor afectado. Consultar Reiniciar Hot Backup (Redundancia

activa): Teclas de acceso rapido 2-2-4-1-4 con un comunicador campo o reiniciarlo
directamente en el DTM yendo a la pestafia Diagnostics (Diagnoéstico) de la seccién Manual
Setup (Configuracion manual) y seleccionando Reset Hot Backup (Reiniciar redundancia
activa), como se muestra a continuacién:

[} DTM Works - [(0 : TT344P) HART Built-in DTM <Online Parameter>] = ||
€F File View Device Tool Window _a]x=

< B @S IM&-

Device Type: 0x0019 Device Tag: T34

DeviceRev: 5 Device ID:  BE9270

o &F TP
-8B Device Configuration
= Configure

Lonte Hot Backup
Guided Setup

Mode

= Diagnostic
-8 Process Variable

5-FF Overview Sensor Dt Alet

=
-5 Ovenview Mode
Units

Sensarand Process Diagnostics
TC Diagnostic Mode Senser 1
TC Diagnosic Mods Sensor 2
Min/Max Tracking Mode

=] Configure Hot Backup

Sensor 1| Sensor 2 | Caleulsted Output  Di80n0stios | Analog Output | Display | Device | HART | Securty |

Loading ~

Primary Variable Loading
=] Reset Hot Backup

Threshold Loadng
Damping Loading

I8 Configure Themocouple Diagnestic
=] Configurs Min/Max Tracking

Después de reiniciar Hot Backup (Redundancia activa), el estatus del dispositivo en la
seccién Process Variable Overview (Informacién general de la variable de proceso) de
DTM cambiara de Maintenance (Mantenimiento) a Advisory (Alerta de informe), como se

muestra a continuacién:
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DTM Works - [(0: TT344P) HART Built-in DTM <Cnline Parameter>] B ]
EF File View |Device| Tool Window ]

> BE8 T N G-

Device Type: 0x0019 Device Tag: TT349
DeviceRev: 5 DeviceID:  8E3270

=G TT244P

-8B Device Configuration Ovenvew |
=-FF Configure Sy
T Guided Setup er
BT Manual Setyy
=7 Manual Setup
€5 Disgnostic 6 Advisory
588 Process Variable
£ Overview
= Overview ] ~Prmary Purpose Vanables
Sensor 1 Temperature Sensor 2 Temperature Analog Outpu

e

Primary Vaniable

[~ Shortcuts

= Device Information | [~] Calbrate Sensors ] =] Configure Sensors | ‘

Investigar esta alerta de aviso seleccionando Investigate (Investigar) en la casilla azul
de estatus del dispositivo. En otra pantalla se muestran las alertas activas, que indican
ADVISORY Configuration Changed (ALERTA Configuracién cambiada), como se muestra a
continuacién. Para borrar esta alarma de aviso, seleccionar Clear Config Changed Flag
(Borrar bandera de configuracién cambiada) y seguir los pasos.

Active Alerts !

~ Advisany
-Corfiguration Changed

A recent change has been made to the configuration of the
transmitter by a secandary HART master such as a handheld
device.

Recommended Actions: 1. Verify that the configuration change
of the transmitter was intended and expected 2. Clear this alert
by clicking on the button below 3. Connect a HART primary
master such as AMS or similar maintenance package and
synchronize the database.

= Clear Config Changed Flag

Cuando se hayan abordado todas las alertas para este dispositivo, los circulos amarillos en
el PRM cambiaran a verde, lo que indica que todo funciona correctamente.
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Plant Resource Manager - [User Name : PRM]
Fl\e Edit View Register Option Window Help

% B® @8 B4 BE @
?ﬁ_} Network %@ Back v @v:
B e oo e = ]
Z-@0m= cenrum
= @% MYPIT

= ggm FCS0101

E-ORE) node 01
-0

lot 04 - AAILI43-H

[+ b FDT Projects
Other

a% Plant
% Network
o
% Custom

Raa&y

Fallo del sensor secundario

Mensaje del comunicador

Si se activa Hot Backup (Redundancia activa) y el sensor secundario falla, el transmisor
informara de un estatus Failed (Fallo) del dispositivo. Las alertas muestran que el Sensor 2
esta abierto, pero que Hot Backup (Redundancia activa) no esta activa, como se muestra a
continuacion en el comunicador de campo en la seccién Informacién general:

Seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo) para ver las alertas activas.

e = DPlelx [« Hi »[e[X

3144P: 3144P:
Overview Device Status: Failed
1 Device Status: Failed & 1 Refresh Alerts

2 Primary Variable Average Temp ‘ 2 F: Sensor 2 Open

3 Sensor 1 Temp 73.64 degF

4 Sensor 2 Temp NaN degF |=

5 Analog OQutput Value 11.594 mA ‘

6 Upper Range Value 130.795 degF |

T Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information kit

SAVE ] HOME ‘ SAVE ] HOME ]
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Después de reparar o sustituir el sensor, el comunicador de campo mostrara un estatus
del dispositivo, indicando que el problema esta resuelto.

Mensaje de la pantalla LCD
La pantalla LCD del transmisor mostrara un mensaje WARN SNSR 2 FAIL (ADVERTENCIA
FALLO SENSOR 2); WARN AV DEGRA (ADVERTENCIA DEGRADACION PROMEDIO) asi como la
potencia de la temperatura promedio. Debido a que ha fallado el Sensor 2, esta salida de
temperatura promedio es el valor del Sensor 1 solamente.

SP
h“Mo HE'?g
> \
<
/ w
5 Z
d =
= <
= =
\ S
&
*é\ ~. c’
p - A
TIGHT WY
[

Una vez reparado o reemplazado el sensor, se borrara el mensaje de advertencia de la
pantalla LCD y se mostrara la salida de la variable principal.

Mensaje DeltaV
Las alarmas apareceran en la barra de herramientas inferior, como se muestra a
continuacioén:

& momvomasan | [ s 1. osomomcsoos | 0 i@ ol
Para ver la alarma, simplemente hacer clic en el dispositivo en la barra de herramientas.
Aparecerd una placa frontal con mas informacidn sobre las alarmas activas. Se mostraran
ADVISE Sensor Summary (ALERTA Resumen del sensor), y FAILED Sensor 2 Open (FALLO Sensor 2
abierto).

Nota
Para que todas estas alarmas aparezcan en DeltaV, todas las alarmas en DeltaV deben
configurarse con estatus WARNING (ADVERTENCIA).
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Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

Acl—|AIarm |Message |He|p

ADWISE Sensor Summanr _f
FALED Sensor2Open [

Su_pplegsed Alarms

Alarm. |Time In |_He||

e Wl «

Una vez reparado o reemplazado el sensor, la placa frontal en DeltaV mostrara casillas
junto a cada alarma, como se muestra a continuacion. Se debe hacer clic en las casillas de

estas alarmas para que las borren.

Faceplate

ROSEMOUNTCO5CHO1

Active Alarms

Acl—|AIarm |Message |He|p

O ADWISE Sensor Summar, _f
O FALED Sensor2Open |

Suppregsed Alarms

_Alarm. |Time In |_He||

et Wl ¢

Mensajes Centum PRM /DTM de Yokogawa

Cuando falle el sensor secundario, las alarmas se mostraran en PRM mediante circulos
amarillos situados junto al dispositivo, como se muestra a continuacién. Estos circulos
amarillos indican que algo en su proceso necesita atencion. Para seqguir investigando esto,
hacer clic con el botén derecho en el dispositivo afectado y seleccionar DTM Works... (DTM

en funcionamiento) Esto abrird el DTM.

www.Emerson.com

85


https://www.emerson.com/global

Comisionamiento HART Manual de referencia
Febrero 2024 00809-0109-4021

Plant Resource Manager - [User Name : PRM]
L3 File Edit View Register Option Window Help

% 88 mp[0aas| o
& wetwork |Gy - | e || @lusony |[BB vetais | §
M PLANT |All Communication Types ~ |

0@ centum AT
=] O% MYPIT Device ID
- 0F8 resoior Device Tag Comment
- O8) node 01 Communication Type
=] t 04 - AATLA3-H

chot Common | Detail | Settin

R Vendor
Cho4 Category
chos Model
chos Sub Model
cho7 Revision

E Chos Device Path

DTM Works.

chos
Parameter Manager.
chio
chi1
chiz cu cutex
i3 Copy ciec
i Paste Cul-v
chis
B chis
B By FoT Projects e

(3 other Read Devi
Save

Import Host Fie,

Send To Custom View, atee
Set Devic
Bl o AR AT

.
2D newiork

Refresh Data 3

ﬁk e Expand Folder

B custom H :

Ready

En el DTM, el estatus del dispositivo indicard un estatus Failed (Fallo) en la seccién
Informacién general de la variable de proceso, como se muestra a continuacién:

DTM Works - [(0: TT344P) HART Built-in DTM <Cnline Parameter>]
EF File View Device Tool Window

Device Type: 0x0019 Device Tag: TT349 A
DeviceRevi 5 DeviceID:  8£9270 ConmuvICAT o rouN PATION
=G TT344P

B Device Configuration Overview i

=8 Diagnostic ~Status

-8B Process Variable pae

527 Overview »
o o fallcd
- Primary Purpose Varisbles

Sensor 1 Temperaturs Sensor 2 Temperature Analog Outpu

1500+

Primary Variable

‘ T Device Information | =] Calibrate Sensors ] =] Configure Sensors | ‘

Para investigar por qué el dispositivo muestra un estado Failed (Fallo), seleccionar
Troubleshoot (Resolucién de problemas) en el cuadro rojo de estatus del dispositivo. Otra
pantalla mostrara las alertas activas, indicando FAILED Sensor 2 Open (FALLO Sensor 2
abierto), como se muestra a continuacién:

86 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Manual de referencia
00809-0109-4021

Comisionamiento HART
Febrero 2024

Active Alerts

Failed-Fic Now
Sensor 2 Open

Sensor 2 is an open sensor.

Recommended Actions: 1. Verfy the sensor connection and
wiing. Refer to the wiring diagrams found on the terminal cover
to ensure proper wiring. 2. Veerfy the integrity of the sensor and
sensor lead wires. If the sensor is faulty, repair or replace the
SENSOr.

Sensor Information

Alert Image

Una vez reparado o reemplazado el sensor, las alertas se borraran y los circulos amarillos
en el PRM cambian a verde, indicando que todo esta bien. En este caso, no es necesario
reiniciar Hot Backup (Redundancia activa).

www.Emerson.com

87


https://www.emerson.com/global

Comisionamiento HART Manual de referencia

Febrero 2024

00809-0109-4021

88

Plant Resource Manager - [User Name : PRM]

Flla Edit View Register Option Window Help

% B8 2R Da BRE|(Q

2 nerwor FENE Y
ot 8 Commncon e =] |
= @Qn:- CENTUM
= --@% MYPIT
E @@m FCSO101
-0 rode 01

E---@@ Slot 04 - AATL43-H

- b— FDT Projects
Other

B4 plant
@ Network
& Class
% Custom

Ready

Reiniciar Hot Backup (Redundancia activa): Teclas de acceso rapido
2-2-4-1-4

Cuando Primary Variable (Variable primaria) esta ajustada a First Good Temperature
(Primera lectura de temperatura correcta), el sensor secundario permanecera en la salida
de 4-20 mA hasta que se reinicie el Hot Backup (Redundancia activa), incluso después de
que el Sensor 1 haya sido reemplazado. Debido a esto, se recomienda reiniciar Hot Backup
(Redundancia activa) en forma inmediata después de sustituir el Sensor 1. Si no se reinicia
Hot Backup (Redundancia activa) y falla el Sensor 2, el transmisor entrara en alarma. No se
transferira de nuevo al Sensor 1 incluso si este se ha reparado.

Cuando Primary Variable (Variable primaria) se establece en Average Temperatura
(Temperatura promedio), también se recomienda reiniciar Hot Backup (Redundancia
activa) inmediatamente después de reemplazar el Sensor 1 para borrar la alarma de

Hot Backup Active (Redundancia activa activada). Sin embargo, con la PV configurada en
Average Temperature (Temperatura promedio), si se reinicia Hot Backup (Redundancia
activa) y falla el Sensor 2, el transmisor simplemente cambiara a la salida del promedio del
Sensor 1 solamente.

1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).
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[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

[« Hy o leX]
o

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

[ i »[B][X]
:‘11a4n4|.:I Setup

1 Sensor 1 -
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display

T Device

8 HART il

SAVE HOME

m

. Seleccionar 1 Hot Backup (1 Redundancia activa).

[ HA [[B[X]
g::::t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME

. Seleccionar 4 Reset Hot Backup (4 Restablecer redundancia activa).
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[«  HAV  D»[e]X]

J144P:

Hot Backup

1 Mode Enabled
2 Primary Variable First Good Temp

3 Config Hot Backup
4 Reset Hot Backup

HELP | SAVE | HOME |

6. Se ha restablecido Hot Backup (Redundancia activa). Seleccionar OK (ACEPTAR).

4 [B]X]
3144P:

Hot Backup has been successfully reset.

ABORT

Configuracion de la alerta de desviacion del sensor

Teclas de acceso rapi- | 2,2, 4,2
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2,2,4,2
do del HART 7

Comunicador de campo

El comando de alerta de desviacion del sensor permite que el transmisor establezca una
bandera de advertencia (mediante el protocolo HART), o que pase a un estado de alarma
analdgica cuando la diferencia de temperatura entre el sensor 1y el sensor 2 supere el
limite definido por el usuario. Esta caracteristica es util al medir la misma temperatura

del proceso con dos sensores, idealmente cuando se usan sensores de elemento doble.
Cuando el modo sensor drift alert (alerta de desviacién del sensor) estd activado, el usuario
establece la diferencia maxima permitida, en unidades de ingenieria, entre el Sensor 1y el
Sensor 2. Si se rebasa esta diferencia maxima, se establecera una alerta de desviacion del
sensor.

Cuando se configura el transmisor para sensor drift alert (alerta de desviacién del sensor),
el usuario también puede especificar que la salida analégica del transmisor pase a un
estado de alarma cuando se detecte una desviacion del sensor.

Nota

Al utilizar la configuracién de sensor doble en el transmisor este acepta la configuracién

y el uso simultaneo de la funcién Hot Backup (Redundancia activa) y sensor drift alert
(aAlerta de desviacion del sensor). Si falla un sensor, el transmisor cambia la salida para
utilizar el otro sensor en buen estado. Si la diferencia entre las dos lecturas de los sensores
rebasa el limite configurado, la salida analdgica entrara en alarma indicando la condicion
de desviacion del sensor. La combinacién de sensor drift alert (alerta de desviacién del
sensor) y la funcién Hot Backup (Redundancia activa) mejora la cobertura de diagnéstico
del sensor a la vez que se mantiene un elevado nivel de disponibilidad. Consultar el
informe FMEDA del transmisor Rosemount 3144P para conocer el impacto en la seguridad.
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Descrip-  Los sensores suelen desviarse antes de que fallen. Esto causa problemas por-
ciéndel  que durante el periodo de desviacion, el sensor no informa una medicién
P"°_b|e' precisa. En lazos de control, y especialmente en lazos de seguridad, esto puede
ma: resultar en un control de proceso inadecuado y posibles peligros de seguridad.

Nuestra La alerta de desviacion del sensor monitoriza de manera continua dos lecturas

solucion:  de| sensor para detectar desviaciones. El diagnéstico supervisa la diferencia
entre los dos sensores y cuando la diferencia es mayor que un valor ingresado
por el usuario, el transmisor envia un alerta para indicar una condicién de
desviacién del sensor.

Funciona- Hay dos sensores conectados a un transmisor de entrada doble donde se

miento:  mide continuamente la diferencia en las lecturas del sensor. El usuario fija
un umbral para determinar cuando se produce una desviacidn excesiva (es
decir, una delta significativa) entre los dos sensores. La delta de temperatura
entre los dos sensores se calcula tomando el valor absoluto de la diferencia
entre el Sensor 1y el Sensor 2. El usuario configura el transmisor para enviar
una alerta digital o una alarma analégica cuando se ha activado la alerta. La
alerta de desviacion del sensor no indica qué sensor esta fallando. Mas bien,
el diagnostico proporciona una indicacién de la desviacion de un sensor. El
usuario debe ver las tendencias de la salida del sensor individual en el host
para determinar qué sensor se esta desviando.

Conclu-  “La alerta de desviacién del sensor detecta degradacién del sensor”.
sion:

Aplicacio- Mediciones redundantes, mediciones criticas, aplicaciones exigentes.
nes obje-
tivo:

Nota

Al activar solo la opcién de advertencia de la alerta de desviacién (a través del protocolo
HART) se establecera una bandera cuando la diferencia maxima aceptable entre el Sensor
1y el Sensor 2 sea rebasada. Para que la sefial analégica del transmisor entre en alarma
cuando se detecta una alerta de desviacién, seleccionar Alarm (Alarma) en Interruptor de
alarma (protocolo HART).

Configuracién Sensor Drift (Desviacion del sensor) usando la
configuracién guiada

Activar Sensor Drift Alert (Alerta de desviacion del sensor) usando la configuracion
guiada: Teclas de acceso rdpido 2-1-6

Procedimiento

1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
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2. Seleccionar 1 Guided Setup (1 Configuracién guiada).
[« HA D[e[X
3144P:
Configure
1 Guided Setup
2 Manual Setup
SAVE HOME
3. Seleccionar 6 Config Drift Alert (6 Config. alerta de desviacién del sensor).
[  HA o [e[X
3144P:
Guided Setup
1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert
HELP | SAVE | HOME |
4. Seleccionar 1 Enable (1 Activar) para activar Sensor Drift Alert (Alerta de desviacion
del sensor) y seleccionar ENTER (INTRO).
HA, X
3144P:
Please choose Enable to activate the Sensor  +
Drift Alert or Disable to turn it off: -
1 Enable
2 Disable
ABORT ENTER
5. Cuando se solicite, seleccionar si se desea que se poner el transmisor en la opcién
“Alarm” (Alarma) o “Warning” (Advertencia), y seleccionar ENTER (INTRO). Al activar
solo la opcién de advertencia de alerta de desviacion (a través del protocolo HART)
se establecerd una bandera cuando la diferencia maxima aceptable entre el Sensor
1y el Sensor 2 sea rebasada. Al activar la opcidn de alarma de alerta de desviacion
se enviard la sefial analégica del transmisor al estado de alarma cuando se detecta
una alerta de desviacién.
HA, X
3144P:
Please set the Sensor Drift Alert to put the -
transmitter in "Alarm’ or to generate a -
1 Alarm
2 Warning
ABORT ENTER
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. Seleccionar las unidades de ingenieria que se desea utilizar y seleccionar ENTER

(INTRO). Elegir una de estas opciones: degC (grados centigrados), degF (grados
Farenheit), degR (grados R), Kelvin, mV, Ohms (ohm).

Hij [X]
3144P:

Engineering Units: {degC)

degC
degF
degR
Kelvin
mV
Ohms

ABORT ENTER

. Ingresar el valor de umbral de alerta de desviacidn del sensor y seleccionar

ENTER (INTRO). Este es un valor digital que activa la funcién Drift Alert (Alerta

de desviacion). Cuando se supera este limite, el transmisor entrara en estado de
alarma o generara una advertencia (dependiendo del modo de alerta seleccionado
anteriormente).

4 [B]X]
3144P:

Enter the Sensor Drift Alert threshold value:
(0.93 degC) -

0.93

'ngert!uioplq- «|} |7 8|9
oo[a[s]d]rlg[n]i| K1 al@&@-.‘ISﬁFN
hal

wiit| 2 | X[C || b|njm éu'_'[+l]123

HELP | DEL | ABORT | ENTER |

. Ingresar un valor de amortiguacién entre 0y 32 y seleccionar ENTER (INTRO). Este

valor de amortiguacién es una amortiguacién adicional aplicada al resultado de
(S1-S2) después de ya se ha aplicado el valor de amortiguacién individual de cada

sensor.
HY/y [X]
J144P:

Please enter a damping value for Sensor -
Drift Alert. Valid range is between 0 and 32. -

qwert!uiuplﬁ *|f|7|8|9
als[d[fla[h]i]K[I ,I@&m—.456FN
Tl

L=
wift| Z [X|C|¥|b|{njm ail [+l]123

i L7

&

HELP | DEL | ABORT | ENTER |

. La configuracién se ha completado. Seleccionar OK (ACEPTAR).

HYjy [X]
J144P:

Configure Sensor Drift Alert method is
complete.

ABORT
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Desactivar Sensor Drift Alert (Alerta de desviacion del sensor) usando la
configuracion guiada: Teclas de acceso rapido 2-1-6

Procedimiento

1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 1 Guided Setup (1 Configuracién guiada).

[« ®y o E[X]
Combaurs

[1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Seleccionar 6 Config Drift Alert (6 Config. alerta de desviacién del sensor).

€ ®y B[E[X
3G1I:|3i.:|:l.i Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

HELP ] SAVE ] HOME ]

4. Seleccionar 2 Disable (2 Desactivar) para desactivar Sensor Drift Alert (Alerta de
desviacion del sensor) y seleccionar ENTER (INTRO).

2y [B[X]
3144P:

Please choose Enable to activate the Sensor  +
Drift Alert or Disable to turn it off: -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER
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5. Se ha desactivado la alerta de desviacion del sensor. Seleccionar OK (ACEPTAR).
Hy X
3144P:

Sensor Drift Alert has been disabled. -

ABORT OK

Configuracion Sensor Drift (Desviacion del sensor) usando la

configuracion manual
Activar Sensor Drift Alert (Alerta de desviacion del sensor) usando la configuracion
manual: Teclas de acceso rdpido 2-2-4-2-5

Procedimiento
1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

. 1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

€ B ®[B[X
Configure

[1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

[ i »[B][X]
_:‘11a4n4|.|:;I Setup

1 Sensor 1 =
2 Sensor 2 ‘ ‘
|

[

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display

7 Device

8 HART X

SAVE HOME
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Seleccionar 2 Sensor Drift Alert (2 Alerta de desviacién del sensor).

[ By D»[B[X]
g::;:;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME

Seleccionar 5 Config Drift Alert (5 Config. alerta de desviacién del sensor).

[« Hy o leX]
gl:"ti'r Drift Alert

1 Mode Disable
2 Threshold 0.93 degC
3 Damping 5.0 sec
4 Drift Alert Engg Units degC
5 Config Drift Alert

HELP | SAVE | HOME |

Seleccionar 1 Enable (1 Activar) para activar Sensor Drift Alert (Alerta de desviacién
del sensor) y seleccionar ENTER (INTRO).

HY/y [X]
J144P:

Please choose Enable to activate the Sensor =
Drift Alert or Disable to turn it off: -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

Cuando se solicite, seleccionar si se desea que se poner el transmisor en la opcién
“Alarm” (Alarma) o “Warning” (Advertencia), y seleccionar ENTER (INTRO). Al activar
solo la opcién de advertencia de alerta de desviacion (a través del protocolo HART)
se establecerd una bandera cuando la diferencia maxima aceptable entre el Sensor
1y el Sensor 2 sea rebasada. Al activar la opcidn de alarma de alerta de desviacion
se enviard la sefial analégica del transmisor al estado de alarma cuando se detecta
una alerta de desviacién.

HYjy [X]
J144P:

Please set the Sensor Drift Alert to put the -
transmitter in "Alarm’ or to generate a -

1 Alarm
2 Warning

ABORT ENTER
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8. Seleccionar las unidades de ingenieria que se desea utilizar y seleccionar ENTER
(INTRO). Elegir una de estas opciones: grados C, degF, degR, Kelvin, mV, Ohmios.

L [BX
3144P:

Engineering Units: {degC)

degC
degF
degR
Kelvin
mV
Ohms

ABORT ENTER

9. Ingresar el valor de umbral de alerta de desviacion del sensor y seleccionar
ENTER (INTRO). Este es un valor digital que activa la funcién Drift Alert (Alerta
de desviacion). Cuando se supera este limite, el transmisor entrara en estado de
alarma o generara una advertencia (dependiendo del modo de alerta seleccionado
anteriormente).

4 [B]X]
3144P:

Enter the Sensor Drift Alert threshold value:
(0.93 degC) -

0.93

'ngert!uioplq- «|} |7 8|9
oo[a[s]d]rlg[n]i| K1 al@&@-.‘ISﬁFN
hal

wiit| 2 | X[C || b|njm éu'_'[+l]123

HELP | DEL | ABORT | ENTER |

10. Ingresar un valor de amortiguacién entre 0y 32 y seleccionar ENTER (INTRO). Este
valor de amortiguacién es una amortiguacién adicional aplicada al resultado de
(S1-S2) después de ya se ha aplicado el valor de amortiguacién individual de cada

sensor.
HY/y [X]
J144P:

Please enter a damping value for Sensor -
Drift Alert. Valid range is between 0 and 32. -

qwert!uiuplﬁ *|f|7|8|9
als[d[fla[h]i]K[I ,I@&m—.456FN
Tl

L=
wift| Z [X|C|¥|b|{njm ail [+l]123

i L7

&

HELP | DEL | ABORT | ENTER |

11. La configuracién se ha completado. Seleccionar OK (ACEPTAR).
HYy X
3144P;

Configure Sensor Drift Alert method is
complete.

ABORT
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Desactivar Sensor Drift Alert (Alerta de desviacion del sensor) usando la
configuracion manual: Teclas de acceso rapido 2-2-4-2-5

Procedimiento
1. Desde la Pantalla Home (Inicio) seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

[« ®y o E[X]
Combars

[1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

€ Hy B[EX
:‘11;141; Setup

1 Sensor 1 £
2 Sensor 2 | |
3 Calculated Qutput |
4 Diagnostics

5 Analog Qutput
6 Display

T Device

8 HART

SAVE HOME

4. Seleccionar 1 Hot Backup (1 Redundancia activa).

[« Hi »[e[X]
3144P:
Diagnostics
. 1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

SAVE HOME
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. Seleccionar 3 Config Hot Backup (3 Configurar redundancia activa).

[ HEyV »[E][X]
3144P:

Hot Backup

1 Mode Disabled

2 Primary Variable Sensor 1 Temp

3 Config Hot Backup

4 Reset Hot Backup

HELP ] SAVE ] HOME ]

. Seleccionar 2 Disable (2 Desactivar) para desactivar Sensor Drift Alert (Alerta de

desviacion del sensor) y seleccionar ENTER (INTRO).
Hy X
3144P:

Please choose Enable to activate the Sensor  +
Drift Alert or Disable to turn it off: -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

. Se ha desactivado la alerta de desviacién del sensor. Seleccionar OK (ACEPTAR).

HY/y [X]
J144P:

Sensor Drift Alert has been disabled. -

Cooonr | _oc_|

Verificar que la alerta de desviacion del sensor esté activada: Teclas de acceso rapido
-2-2-4-2

Procedimiento

www.Emerson.com

. Enla pantalla Home Screen (Pantalla de inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[ Eiv  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
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Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

[« HEy D»[E[X]
canges

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

[« HV  >»E[X]
3144P:
Manual Setup
1 Sensor 1 =
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput
4 Diagnostics
5 Analog Output |
6 Display =
7 Device
8 HART i

SAVE HOME

Seleccionar 2 Sensor Drift Alert (2 Alerta de desviacién del sensor).

[«  HA D[B[X]
g::;:t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert

m

SAVE HOME

Vera esta pantalla. En 1 Mode (Modo 1), se indicara si Alarm (Alarma) o Warning
(Advertencia) estan activada o desactivada. Si esta activada, también mostrara los
valores del diagnéstico actual.

€ B B[E[X

J144P:

Sensor Drift Alert

1 Mode Disable
2 Threshold 0.93 degC
3 Damping 5.0 sec
4 Drift Alert Engg Units degC

5 Config Drift Alert

HELP ‘ SAVE ‘ HOME ‘

Alertas de desviacion del sensor activas
Visualizacion de alertas de desviacion del sensor activas: Teclas de
acceso rapido 1-1-2

Cuando el diagnoéstico de Sensor Drift Alert (Alerta de desviacién del sensor) detecta un
sensor desviado, la pantalla LCD mostrara el mensaje “ALARM DRIFT ALERT” (ALARMA DE

100
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ALERTA DE DESVIACION) si se ha configurado en AIarm Mode (Modo de alarma) y “WARN
DRIFT ALERT (ADVERTENCIA DE ALERTA DE DESVIACION)" si esta configurado en Warning
Mode (Modo de advertencia).

Procedimiento
1. Seleccionar 1 Overview (1 Informacién general).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Sise ha configurado Sensor Drift Alert (Alerta de desviacién del sensor) en Alarm
Mode (Modo de alarma), seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo):

Fallo.
€ o >»[B][X]
3144P:
Overview
1 Device Status: Failed =
2 Primary Variable First Good Temp
3 Sensor 1 Temp 72.86 degF
4 Sensor 2 Temp 73.95 degF |E|
5 Analog Output Value 11.480 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF |
7 Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information

SAVE HOME

Si se ha configurado Sensor Drift Alert (Alerta de desviacion del sensor) en Warning
Mode (Modo de advertencia), seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo):
Maintenance (Mantenimiento).

[« o Ple[X]

3144P:
Overview
1 Device Status: Mai... -
2 Primary Variable First Good Temp
3 Sensor 1 Temp 72.94 degF
4 Sensor 2 Temp 75.15 degF ||
5 Analog Qutput Value 11.491 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF |
T Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information

SAVE HOME

3. Seleccionar 2 Sensor Drift Alert Active (2 Alerta de desviacion del sensor activa).

[ BV [B][X]
g:a‘::fe Status: Failed

1 Refresh Alerts
2 F: Sensor Drift Alert Active
3 F: Field Device Malfunction

SAVE HOME
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Restablecer las alertas de desviacion del sensor activas: Teclas de
acceso rapido 1-1-1

Procedimiento

1. Seleccionar 1 Overview (1 Informacién general).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo): (Maintenance
[Mantenimiento] o Failed [Fallo]).

€ o PExX € © [BEX
3144P:

3144P:
Overview Overview

1 Device Status: Failed 2 1 Device Status: Mai... =
2 Primary Variable First Good Temp | ‘ 2 Primary Variable First Good Temp |
3 Sensor 1 Temp 72.86 degF 3 Sensor 1 Temp 72.94 degF

4 Sensor 2 Temp 73.95 degF || 4 Sensor 2 Temp 75.15 degF |&|
5 Analog Output Value 11.480 mA 5 Analog Qutput Value 11.491 mA

6 Upper Range Value 130.795 degF | 6 Upper Range Value 130.795 degF |
7 Lower Range Value 22.010 degF T Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information i & Device Information il

SAVE J HOME ‘ SAVE \ HOME ]

3. Seleccionar 1 Refresh Alerts (1 Actualizar alertas).
[« HW X
3144P:

Device Status: Good
1 Refresh Alerts

SAVE HOME

Configuracion de la tecnologia Rosemount X-
well

La funcionalidad de Rosemount X-well puede ser facilmente activada y configurada
mediante un comunicador de campo o un sistema de gestién de activos. El transmisor

de temperatura Rosemount 3144P puede pedirse con la tecnologia Rosemount X-well
mediante el cédigo de opcién de modelo “PT". Es necesario solicitar el c6digo de opcién
del modelo “C1” si se especifica el cédigo de opcién “PT". El cédigo de opcién “C1" requiere
la informacién proporcionada por el usuario del material de la tuberia del proceso y el
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calibre de la tuberia. La tecnologia Rosemount X-well se puede configurar con cualquier
software de gestién de activos que admita lenguaje descriptivo del dispositivo electrénico
(EDDL). Se requiere interfaz del panel de control del dispositivo con la revisién DD 3144P
Dev. 7 Rev. 1 o superior para ver la funcionalidad Rosemount X-well. La opcién sensor/tipo
de “Rosemount X-well Process” se debe seleccionar como tipo de sensor en la mayoria de
los casos. Una vez seleccionado, es necesario que seleccionar el material de la tuberia, el
tamafio de la linea y la informacién del calibre de la tuberia para configurar la tecnologia
Rosemount X-well. Esta seccidn se refiere a las propiedades de la tuberia de proceso en

la que se va a instalar el sensor de abrazadera de tuberia Rosemount 3144P y 0085 con
tecnologia Rosemount X-well. Esta informacion es necesaria para que el algoritmo del
transmisor calcule con precisién la temperatura del proceso. En el caso poco frecuente de
que no se disponga de la tuberia del proceso, se puede introducir un valor personalizado
para el coeficiente de conduccién de la tuberia. Este campo estard disponible cuando se
haya seleccionado la opcidn de sensor/tipo “Rosemount X-well Custom”.

Configuracion de la tecnologia Rosemount X-well con un
comunicador de campo

Procedimiento

1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2: Configure (Configurar).
2. Seleccionar 1: Guided Setup (Configuracion guiada).

3. Seleccionar 1: Configure Sensor (Configurar sensores).

4

. Seleccionar 1: Configure Sensor Type and Units (Configurar tipo y unidades de
sensor).

5. Seleccionar una de las dos opciones Rosemount X-well Process (Proceso de
Rosemount X-well) o Rosemount X-well Custom (Rosemount X-well personalizado).

6. Seleccione las configuraciones deseadas y seleccionar Enter (Intro).

Configuracion de la tecnologia Rosemount X-well usando la
configuracion manual: Teclas de acceso rapido 2-2-1-11

Procedimiento

1. En Configure Sensors (Configurar sensores), seleccionar Rosemount X-well Process
sensor type (Tipo de sensor de proceso del Rosemount X-well).

HAN | [ X

3144P H7:3144

Select Sensor Type: (PT100, a=385)

Rosemount X-well Process -

Rosemount X-well Custom
PT50, a=391

PT100, a=385

PT100, a=391

PT100, a=3916

PT200 a=285

ABORT | ENTER |

2. Seleccionar el material de la tuberia.
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HYy IE)ER
3144P H7:3144
Select "Pipe Material': (304 Stainless Steel) -
Carbon Steel
Painted Carbon Steel
(304 Stainless Steel |
316 Stainless Steel
ABORT | ENTER |
. Seleccionar el tamafo de la linea.
HW | B[X
3144P H7:3144
Select 'Line Size™: (3/4" (DN20)) -
172" (DN15) R
1" (DN25) N
11/4" (DN32)
11/2" (DN40)
2 (DN50) )
2 117" INNRRY
ABORT | ENTER |
. Seleccionar el calibre de la tuberia.
HYYy [ B X
3144P H7:3144
Select 'Pipe Schedule”: (Schedule 120) -
Schedule 40
Schedule 80
ABORT | ENTER |
. Si Pipe Material (Material de la tuberia), Line Size (Tamafio de la tuberia) o Pipe Schedule
(Calibre de la tuberia) no esta disponible en la seleccién del proceso de Rosemount
X-well, seleccionar el tipo de sensor Rosemount X-well Custom (Rosemount X-well
personalizado).
HY [B]X
3144P H7:3144
Select Sensor Type: (Rosemount X-well -
Process) -
Rosemount X-well Process o
[Rosemount X-well Custom |
PT50, a=391
PT100, a=385
PT100, a=391
PT100, a=3916 B}
DTN a=78K
ABORT | ENTER |
104

www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Manual de referencia

00809-0109-4021

Comisionamiento HART
Febrero 2024

www.Emerson.com

6. Ingresar el Pipe Conduction Coefficient (Coeficiente de conduccién de la tuberia). Si no

7.

se conoce el coeficiente, contactarse con la fabrica con el material del tuberia y el
espesor de la pared de la tuberia de aplicacién. Se proporcionara un coeficiente de
tuberia personalizado a la entrada en el transmisor.

H [B]X
3144P H7:3144

Enter 'Pipe Conduction Coefficient’ (value
must be between 0 and 1): (0.00284277) -

rllsn't‘:‘:f PZ“

< alwle[r]t[y[u]ilo[p[w] [+[7]7]8]0

alas [d[t]a[n[T k[ Jeald[-[- [4]s]6]

frnr| 2 [x [ ¢ [v|b]n|m laa]— | +[o]1]2]3
HELP | DEL | ABORT | ENTER |

Confirmar la configuracidén de la tecnologia Rosemount X-well: Teclas de acceso
réapido 2-2-1-11-3

Configuracion de la tecnologia Rosemount X-well con AMS
Device Manager

Procedimiento

1.

Hacer clic con el botén derecho en el dispositivo y seleccionar Configure
(Configurar).

En el arbol de mend, seleccionar Manual Setup (Configuracién manual).
Seleccionar la pestafia Sensor.

Seleccionar una de las dos opciones Rosemount X-well Process (Proceso de
Rosemount X-well) o Rosemount X-well Custom (Rosemount X-well personalizado).

Seleccionar las configuraciones deseadas a través de Basic Configuration
(Configuracion basica) y seleccionar Send (Enviar).
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Figura 3-7: Configuracién manual - Pantalla del sensor
[ j1a016 0534555

File Actions Help

s |
Configure Sensor 1 ] Sensor 2 | Calculated Output | Diagnostics | Analog Output | Display | Device | HART | Securty |
i Confi
= D”G'g“d'z e Setup Transmitter Sensor Matching (CVD) Measurement
- Guided Setup
Sensor Type Callendar-Van Dusen Sensor 1Value
-+ Manual Setup Rosemout X-well Frocess - 238.96 Kelvin
Connection RO Value I ood
|3 Wire | [ 100,000
s T Sensor Limts
= 3 50829984E-003
[Kelvin | Ugper
2-Wire Offset B Value 573.15 Kelvin
0.000 Ohms 5.77499975E-007
Lower
Damping C Value 22315 Kelvin
3D sec 4 18759387E-012
Serial Number View All Variables
53
Rosemount X-well Setup
Pipe Material
[304 Stairless Steel =
Line Size
1" (DN25)
& Overview Pipe Schedule
= [Schedule 120
Configure
¥ Service Tools

Time: | Currert j

Send Close Help

Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized.

Configuracion de salida del dispositivo

La configuracidn de la salida del dispositivo contiene valor de rango de la PV, alarmay
saturacion, salida HART y opciones del indicador LCD. Valores de rango de la PV;

Teclas de acceso |2,2,5,5
réapido del HART
5

Teclas de acceso |2,2,5,5
réapido del HART
7

Comunicador de campo

Los comandos PV URVy PV LRV, de la pantalla del menu PV Range Values (Valores de
rango de la PV), permiten al usuario establecer los valores inferior y superior del rango del
transmisor utilizando limites de lecturas esperadas. El rango de las lecturas esperadas se
define con el valor de rango inferior (LRV) y el valor de rango superior (URV). Se pueden
restablecer los valores de rango del transmisor tan a menudo como sea necesario para
reflejar las condiciones cambiantes del proceso. En la pantalla PV Range Values (Valores de
rango de la PV) seleccionar 1 PV LRV (LRV de la PV) para cambiar el valor de rango inferior
y 2 PV LRV (URV de la PV) para cambiar el valor de rango superior.

Al cambiar el rango del transmisor se establece el rango de medida a los limites de

las lecturas esperadas, aumentando asi al maximo el rendimiento del transmisor; el
transmisor es mas exacto cuando funciona dentro del rango de temperatura esperado
para la aplicacion.

Las funciones de cambio de rango no deben ser confundidas con la funcién de ajuste.
Aunque el cambio de rango del transmisor hace coincidir una entrada de sensor a
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una salida de 4-20 mA, como en la calibracién convencional, este cambio no afecta la
interpretacion de la entrada en el transmisor.

Amortiguacion de la variable de proceso

Teclas de acceso rapi- | Sensor 1:2,2,1,6
do del HART 5 Sensor2:2,2,2,6

Teclas de acceso rapi- | Sensor1:2,2,1,7
do del HART 7 Sensor 1:2,2,2,7

Comunicador de campo

El comando PV Damp (Atenuacién de PV) cambia el tiempo de respuesta del transmisor
para estabilizar las variaciones en las lecturas de salida que hayan sido ocasionadas por
cambios rapidos en la entrada. Determinar el ajuste de amortiguacién apropiado de
acuerdo al tiempo de respuesta necesario, la estabilidad de la sefial y otros requisitos
de la dindmica del lazo del sistema. El valor de amortiguacién predeterminado es de 5,0
segundos y puede restablecerse a cualquier valor entre 1y 32 sequndos.

El valor seleccionado para la amortiguacién afecta el tiempo de respuesta del transmisor.
Cuando se establece en cero (desactivada), la funcién de amortiguacién esta inactiva y la
salida del transmisor reacciona a los cambios de la entrada tan rapido como lo permite el
algoritmo intermitente del sensor. Si se aumenta el valor de amortiguacion, se aumenta el
tiempo de respuesta del transmisor.

Amortiguacion

Se pueden utilizar valores de atenuacién para la velocidad de actualizacion y deben ser
iguales a esta, para el Sensor 1, el Sensor 2 y la diferencia de los sensores. La configuracién
del sensor calcula automaticamente un valor de atenuacion. El valor de amortiguacién
predeterminado es de cinco segundos. La atenuacion se puede desactivar configurando el
valor de atenuacién del parametro a 0 segundos. El valor de atenuacién maximo es de 32
segundos.

Se puede introducir un valor de atenuacién alternativo con las siguientes restricciones:

1. Configuracion del sensor individual:
+ Los filtros de tensién de linea de 50 Hz 0 60 Hz tienen un valor de amortiguacién
minimo de 0,5 segundos, configurable por el usuario

2. Configuracion de doble sensor:

* Losfiltros de tensiéon de linea de 50 Hz tienen un valor de atenuacién minimo de
0,9 segundos, configurable por el usuario

* Losfiltros de tensiéon de linea de 60 Hz tienen un valor de atenuacién minimo de
0,7 segundos, configurable por el usuario
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Figura 3-8: Cambio en la entrada respecto del cambio en la salida con atenuacién
activada
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Alarma y saturacién

Teclas de acceso rapi- |2,2,5,6
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2,2,5,6
do del HART 7

El comando Alarm/Saturation (Alarma/saturacién) permite al usuario ver los ajustes de
alarma (Hi [Alta] o Low [Baja]). Este comando puede cambiar los valores de alarma

y de saturacion. Para cambiar los valores de alarma y saturacién, seleccionar el valor
que sera cambiado, ya sea 7 Low Alarm (Alarma baja), 2 High Alarm (Alarma alta),

3 Low Sat. (Saturacién baja), 4 High Sat (Saturacién alta) o 5 Preset Alarms (Alarmas
preestablecidas) e introducir el nuevo valor deseado que debe ser de acuerdo a las
siguientes recomendaciones:

« Elvalor de alarma baja debe ser entre 3,50y 3,75 mA
« Elvalor de alarma alta debe ser entre 21,0 y 23,0 mA

El nivel de saturacion baja debe ser entre el valor de alarma baja mas 0,1 mAy 3,9 mA para
el transmisor HART estandar. Para el transmisor con certificacién de seguridad, el ajuste de
saturacion mas bajo es de 3,7 mAy el mas alto es de 20,9 mA.

Ejemplo: Se ha configurado el valor de alarma baja a 3,7 mA. Por lo tanto, el nivel de baja
saturacion, S, debe serde 3,8 < S < 3,9 mA.

El nivel alto de saturacion debe ser entre 20,5y 20,9 mA.
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Las alarmas preestablecidas pueden ser 7 Rosemount o 2 NAMUR-compliant (En conformidad
con NAMUR). Utilizar el interruptor de modo de fallo ubicado en el lado delantero de la
electrénica para indicar si la salida tomara el nivel de alarma alta o baja en caso de un fallo.

Salida HART

Teclas de acceso rapi- (2,2, 8
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- (2,2, 8
do del HART 7

El comando HART Output (Salida HART) permite al usuario realizar cambios a la direccién
multipunto, iniciar el modo burst o realizar cambios a las opciones del modo burst.

Opciones de pantalla LCD

Teclas de acceso rapi- (2,2,6
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- (2,2,6
do del HART 7

El comando LCD Display Option (Opcion de la pantalla LCD) establece las opciones del
medidor, incluyendo las unidades de ingenieria y el punto decimal. Cambiar los ajustes de
la pantalla LCD para reflejar los parametros de configuracion necesarios al agregar una
pantalla LCD o al volver a configurar el transmisor. Los transmisores que no tienen una
pantalla LCD son enviados con la configuracién del medidor en “Not Used” (No se usa)

Informacion del dispositivo

Se puede tener acceso a las variables de informaciéon del transmisor en linea utilizando el
comunicador de campo o con otro dispositivo de comunicacién adecuado. A continuacién
se presenta una lista de variables de informacion del transmisor, incluyendo los
identificadores del dispositivo, variables de configuracién de fabrica y otra informacién.

Se proporciona una descripcién de cada variable, la correspondiente secuencia de teclas de
acceso rapido y una revisién.

Tag
Teclas de acceso rapi- [2,2,7,1,1
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- [2,2,7,1,1
do del HART 7

La variable de Tag es la forma mas facil para identificar y distinguir entre los transmisores
en ambientes que contengan multitud de ellos. Se utiliza para etiquetar los transmisores
electrénicamente de acuerdo con los requisitos de la aplicacion. La Tag que se define

se muestra automdaticamente cuando un comunicador basado en el protocolo HART
establece contacto con el transmisor durante el encendido. La Tag puede tener hasta ocho
caracteres y no tiene impacto en las lecturas de variable primaria del transmisor.
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3.10.2 Etiqueta larga
Teclas de acceso rapi- | Solo HART 7
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- [2,2,7,1,2
do del HART 7
La etiqueta larga es similar a la etiqueta. La tag larga es diferente porque puede tener
hasta 32 caracteres en lugar de los ocho caracteres de la tag tradicional.
3.10.3 Date (Fecha)
Teclas de acceso rapi- [2,2,7,1,2
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- (2,2,7,1,3
do del HART 7
El comando Date (Fecha) es una variable definida por el usuario que proporciona una lugar
para guardar la fecha de la Ultima revision de la informacion de configuracion. No afecta el
funcionamiento del transmisor ni del comunicador de campo.
3.10.4 Descriptor
Teclas de acceso rapi- [2,2,7,1,3
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- |2,2,7,1,4
do del HART 7
La variable Descriptor proporciona una etiqueta electrénica mas larga definida por el
usuario para ayudar con la identificacion del transmisor mas especifica que con la variable
Tag. El descriptor puede ser de hasta 16 caracteres y no afecta al funcionamiento del
transmisor ni del configurador de campo.
3.10.5 Mensaje

110

Teclas de acceso rapi- |2,2,7,1,4
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2,2,7,1,5

do del HART 7

La variable Message (Mensaje) proporciona el medio mas especifico definido por el
usuario para identificar transmisores individuales en entornos de transmisores multiples.
Permite utilizar 32 caracteres de informaciéon y se almacena con los demas datos de
configuracién. La variable Message (Mensaje) no afecta el funcionamiento del transmisor
ni del configurador de campo.
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Filtrado de medidas

Filtro de 50/60 Hz

Teclas de acceso rapi- |2,2,7,5,1
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- |2,2,7,5,1
do del HART 7

La variable Filter (Filtro) de 50/60 Hz (también denominado Filtro de voltaje de linea o

Filtro de alimentacién de CA) establece el filtro electrénico del transmisor para rechazar la
frecuencia de la fuente de alimentacién de CA en la planta. Se puede elegir el modo 60 Hz o
50 Hz. La configuracién predeterminada de fabrica es 60 Hz.

Nota
En entornos con nivel de ruido elevado, se recomienda el modo normal.

Reinicio maestro

Teclas de acceso rapi- |2,2,7,6
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- |2,2,7,6
do del HART 7

Master Reset (Reinicio maestro) restablece la electrénica sin apagar el equipo. El
transmisor no regresa a la configuracién original de fabrica.

Intermittent Sensor Detect (Detector del sensor
intermitente)

Teclas de acceso rapi- |2,2,7,5,2
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- |2,2,7,5,2
do del HART 7

Los siguientes pasos indican cémo poner la funcién Intermittent Sensor Detect (Deteccidn
de sensor intermitente) (también conocida como Transient Filter [Filtro transitorio]) en
ON (ACTIVADA) o en OFF (DESACTIVADA). Cuando el transmisor esta conectado a un
comunicador de campo, utilizar la secuencia de teclas de acceso rapido y seleccionar ON
(ACTIVADO) (ajuste normal) o OFF (DESACTIVADO).

Umbral intermitente

El valor de umbral se puede cambiar respecto al valor predeterminado de 0,2 por ciento.
Al poner la funcién Intermittent Sensor Detect (Deteccién del sensor intermitente) en OFF
(DESACTIVADA) o dejarla en ON (ACTIVADA) y aumentar el valor de umbral por encima
del predeterminado, no se afecta el tiempo necesario para que el transmisor emita la
sefial de alarma correcta después de detectar una verdadera condicién de sensor abierto.
Sin embargo, el transmisor puede emitir brevemente una falsa lectura de temperatura
hasta en una actualizacién en cualquier direccién (consultar la Figura 3-10) hasta el valor
de umbral (100 por ciento de los limites del sensor si la funcién deteccién del sensor
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intermitente estd en OFF [DESACTIVADA]). A menos que sea necesaria una respuesta
rapida, el ajuste recomendado del mecanismo deteccién del sensor intermitente es ON
(ACTIVADO) con 0,2 por ciento del umbral.

Figura 3-9: Respuesta de sensor abierto
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A. Respuestas normales de sensor abierto

B. Cuando la funcién Intermittent Sensor Detect (Deteccidn del sensor intermitente) estd en
OFF (DESACTIVADA), es posible tener una falsa salida de temperatura cuando se detecte
una condicién de sensor abierto. Cuando se detecta una condicién de sensor abierto, es
posible tener una falsa salida de temperatura en cualquier direccién hasta el valor de
umbral (100 por ciento de los limites del sensor si la funcién Intermittent Sensor Detect
(Deteccion del sensor intermitente) estd desactivada en OFF [DESACTIVADA]).

Intermittent Sensor Detect (Deteccion de sensor intermitente)
(funcién avanzada)

La funcién Intermittent Sensor Detect (Deteccion de sensor intermitente) protege contra
lecturas de temperatura del proceso ocasionadas por condiciones intermitentes de sensor
abierto (una condicién de sensor intermitente es una condicién de sensor abierto que
dura menos que una actualizacion). En forma predeterminada, el transmisor se envia

con la funcién deteccién del sensor intermitente en ON (ACTIVADA) y el valor de umbral
configurado en 0,2 por ciento de los limites del sensor. La opcién Intermittent Sensor
Detect (Deteccidon de sensor intermitente) puede ponerse en ON (ACTIVADO) u OFF
(DESACTIVADO) y el valor del umbral se puede cambiar a cualquier valor entre 0y 100

por ciento de los limites del sensor con un comunicador de campo.

Comportamiento del transmisor con la deteccién de sensor
intermitente en ON (ACTIVADA)

Cuando la funcién deteccion del sensor intermitente estd en ON (ACTIVADO), el

transmisor puede eliminar el pulso de salida ocasionado por condiciones de sensor
intermitente. La salida del transmisor normalmente seguird los cambios de temperatura
del proceso (AT) dentro del valor de umbral. Un valor AT mayor que el valor de umbral
activa el algoritmo de sensor intermitente. Las verdaderas condiciones de sensor abierto
ocasionan que el transmisor entre en estado de alarma.

El valor de umbral del transmisor se debe configurar a un nivel que permita las
fluctuaciones de temperatura del proceso en el rango normal; si se establece demasiado
alto, el algoritmo no podra filtrar las condiciones intermitentes; si se establece demasiado
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bajo, el algoritmo se activara innecesariamente. El valor de umbral por defecto es de 0,2
por ciento de los limites del sensor

Comportamiento del transmisor con la deteccién de sensor
intermitente en OFF (DESACTIVADO)

Cuando la funcién deteccién del sensor intermitente estd en OFF (DESACTIVADO),

el transmisor sigue todos los cambios de temperatura del proceso, incluso si son
ocasionados por un sensor intermitente. (El transmisor se comporta como si el valor de
umbral se hubiera establecido en 100 por ciento) Se eliminara el retardo de la salida
debido al algoritmo de sensor intermitente.

3.11.5 Open Sensor Holdoff (Holdoff de sensor abierto)
Teclas de acceso rapi- [2,2,7,4
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- |2,2,7,4
do del HART 7

La opcién Open Sensor Holdoff (Holdoff de sensor abierto), en el ajuste normal, permite
que el Rosemount 248 tolere grandes disturbios ocasionados por EMI sin producir breves
periodos de alarma. Esto se logra cuando el software hace que el transmisor realice

una verificacién adicional del estatus de sensor abierto antes de activar la alarma del
transmisor. Si la verificacién adicional muestra que la condicién de sensor abierto no es
valida, el transmisor no entrard en estado de alarma.

Para usuarios del transmisor que deseen una deteccién de sensor abierto mas inmediata,
se puede cambiar la opcién Open Sensor Holdoff (Holdoff de sensor abierto) a un ajuste
mas rapido. En este ajuste, el transmisor informa de una condicién de sensor abierto sin
verificacién adicional de la condicién abierta.

3.12 Diagndstico y mantenimiento

Las funciones de diagndstico y mantenimiento que se muestran a continuacién son
principalmente para utilizarse después de la instalacion en campo. La funciéon de
comprobacion del transmisor esta disefiada para verificar que el transmisor esta
funcionando correctamente, y se puede realizar tanto en el banco como en el campo. La
funcién de prueba de lazo esta disefiada para verificar el cableado adecuado del circuito y
la salida del transmisor, y solo se debe realizar después de instalar el transmisor.

3.12.1 Loop test (Prueba del lazo)

Teclas de acceso rapi- | 3,5, 1
do del HART 5

Teclas de acceso rapi- | 3,5, 1
do del HART 7

La variable Loop test (Prueba del lazo) verifica la salida del transmisor, la integridad del
lazo y las operaciones de todos los dispositivos de registro o similares instalados en el lazo.
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Comunicacion multipunto

Multipunto se refiere a la conexién de varios transmisores a una sola linea de transmisién
de comunicaciones. La comunicacién entre el controlador y los transmisores tiene lugar
digitalmente con la salida analdgica de los transmisores desactivada. Muchos transmisores
Rosemount se pueden conectar en multipunto. Con el protocolo de comunicaciones HART,
se pueden conectar hasta 15 transmisores a un solo par de cables trenzados o sobre lineas
telefénicas especializadas.

La instalacién multipunto requiere que se tenga en cuenta la rapidez de actualizacién
necesaria de cada transmisor, la combinacién de los modelos de transmisores y la
longitud de la linea de transmisién. La comunicacién con los transmisores se puede lograr
con médems Bell 202 y con un controlador que implemente el protocolo HART. Cada
transmisor esta identificado por una direccién unica (1-15) y responde a los comandos
definidos en el protocolo HART. Los comunicadores de campo y AMS Device Manager
pueden probar, configurar y adaptar el formato de un transmisor multipunto del mismo
modo que un transmisor en una instalacién estandar de punto a punto.

Figura 3-10: Red multipunto tipica

A. Transmisor Rosemount 248 HART
B. Fuente de alimentacién

Figura 3-10 muestra una red multipunto tipica. No utilizar esta figura como un diagrama
de instalacion. Ponerse en contacto con el equipo de asistencia de productos Emerson con
requerimientos especificos para las aplicaciones de caida multiple. Tener en cuenta que
las conexiones multipunto no son adecuadas para aplicaciones e instalaciones certificadas
para seguridad.

Un comunicador HART puede probar, configurar y realizar el formato de un transmisor
Rosemount 3144P conectado en multipunto, del mismo modo que si estuviera en una
instalacién estandar de punto a punto.

Nota

El transmisor Rosemount 3144P est3 ajustado a la direccion 0 en la fabrica, permitiendo
que funcione de la forma estandar de punto a punto con una sefal de salida de 4-20

mA. Para activar la comunicaciéon multipunto, se debe cambiar la direccion del transmisor
a un numero entre 1y 15. Este cambio desactiva la salida analdgica de 4-20 mA, y la

envia a una salida fija de 4 mA. También se desactiva la corriente del modo de fallo.
También desactiva la sefial de alarma del modo de fallo, el cual esta controlado por la
posicion del interruptor/puente de escala ascendente/descendente. Las sefiales de fallo en
transmisores multipunto son comunicadas a través de mensajes HART.
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3.14 Utilizar con el Tri-Loop HART

Para preparar el transmisor Rosemount 3144P con la opcién de sensor dual para utilizarlo
con un HART Tri-Loop Rosemount 333, se debe configurar el transmisor al modo Burst
(De rafaga) y se debe establecer el orden de salida de las variables de proceso. En el
modo Burst (De rafaga), el transmisor proporciona al HART Tri-Loop informacién digital
para las cuatro variables del proceso. El HART Tri-Loop divide la sefial en lazos de 4-20 mA
separados hasta para tres de las siguientes opciones:

« Variable primaria (PV)

» Variable secundaria (SV)
* Variable terciaria (TV)

» Variable cuaternaria (QV)

Cuando se utiliza el transmisor Rosemount 3144P con la opcidn de sensor dual en
combinacién con el HART Tri-Loop, considerar la configuracion de las temperaturas
diferencial, promedio, primera correcta, las funciones Sensor Drift Alert (Alerta de
desviacion del sensor) y Hot Backup (Redundancia activa) (si corresponde).

Nota

Los procedimientos deben realizarse cuando los sensores y los transmisores estén
conectados, energizados y funcionando correctamente. Ademas, debe haber un
comunicador de campo conectado y en comunicacién con el lazo de control. .

3.14.1 Poner el transmisor en modo burst
Teclas de acceso rapi- |2,2,8,4
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- | 2,2, 8,4
do del HART 7
3.14.2 Establecer el orden de salida de las variables del proceso
Teclas de acceso rapi- |2,2,8,5
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- |2,2,8,5
do del HART 7
Nota

Considerar cuidadosamente el orden de salida de las variables del proceso. El HART Tri-
Loop se debe configurar para que lea las variables en el mismo orden.

Consideraciones especiales

Para iniciar el funcionamiento de un transmisor con la opcién de sensor doble y el Tri-Loop
HART, considerar la configuracién de las temperaturas diferencial, promedio y primera
lectura correcta, asi como las funciones de Sensor drift alert (Alerta de desviacién del
sensor) y Hot Backup (Redundancia activa) (si corresponde).

www.Emerson.com 115


https://www.emerson.com/global

Comisionamiento HART Manual de referencia

Febrero 2024

00809-0109-4021

3.14.3

116

Medicion de la temperatura diferencial

Para habilitar la funcién de medida de temperatura diferencial de un transmisor de sensor
dual en combinacién con el HART Tri-Loop, ajustar los puntos extremos del rango del
canal correspondiente en un HART Tri-Loop para incluir el cero. Por ejemplo, si la variable
secundaria se utiliza para transmitir la temperatura diferencial, configurar el transmisor
para tal fin (consultar Establecer el orden de salida de las variables del proceso) y ajustar el
canal correspondiente del HART Tri-Loop de modo que un punto extremo del rango sea
negativo y el otro sea positivo.

Hot Backup (Redundancia activa)

Para habilitar la funcién Hot Backup (Redundancia activa) de un transmisor con la opcién
de sensor dual en combinacién con el Tri-Loop HART, asegurarse de que las unidades
de salida de los sensores sean las mismas que las unidades del Tri-Loop HART. Utilizar
cualquier combinacién de RTD o termopares, siempre y cuando las unidades de ambos
coincidan con las unidades del HART Tri-Loop.

Uso del Tri-Loop para detectar la alerta de desviacién del
sensor

El transmisor de sensor dual establece una bandera de fallo (a través de HART) cuando
ocurre un fallo en el sensor. Si se requiere una advertencia analdgica, se puede configurar
el HART Tri-Loop para que produzca una sefial analdgica que se pueda ser interpretada por
el sistema de control como un fallo del sensor.

Seguir estos pasos para configurar el HART Tri-Loop para transmitir alertas de fallo del
sensor.

Procedimiento

1. Configurar el mapa de variables del transmisor Rosemount 3144P de sensor doble
como se muestra:

Variable Asignacion

PV (VARIABLE Sensor 1 o promedio de los sensores
DEL PROCESO)

SV Sensor 2

TV Temperatura diferencial

Qv Como se desee

2. Configurar el canal 1 del HART Tri-Loop como la TV (temperatura diferencial). Si
cualquiera de los dos sensores fallara, la salida de temperatura diferencial sera
+9999 0 -9999 (saturacién alta o baja), dependiendo de la posicién del interruptor
del modo de fallo (consultar Interruptor de alarma (protocolo HART)).

3. Seleccionar las unidades de temperatura para el canal 1 que coincidan con las
unidades de temperatura diferencial del transmisor.

4. Especificar un rango para la TV tal como -100 a 100 °C. Si el rango es grande,
entonces una desviacién del sensor de algunos grados representara solo un
pequefio porcentaje del rango. Si el sensor 1 o el sensor 2 fallan, la TV sera +9999
(saturacidn alta) 0 -9999 (saturacion baja). En este ejemplo, cero es el punto medio
del rango de TV. Si se fija un DT del cero como el limite inferior del rango (4 mA),
entonces la salida se podria saturar en bajo nivel si la lectura del sensor 2 excede la
lectura del sensor 1. Al poner un cero en el medio del rango, la salida normalmente
permanecera cerca de 12 mA, y se evitara el problema.
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5. Configurar el SCD de modo que TV <-100 °C o TV > 100 °C indiquen un fallo del
sensory, por ejemplo, TV<-3°Co TV 23 °Cindiquen una alerta de desviacién.

Consultar Figura 3-11.

Figura 3-11: Seguimiento de la desviacion del sensor y del fallo del sensor con
temperatura diferencial

Differential

Temperature in °C ‘ SEHSDF failure
(Failure mode switch HIGH)
100
3
0
-3
-100 ;
Sensor failure
(Failure mode switch LOW)
3.144 Diagnéstico avanzado

Degradacion del termopar

Descrip-
cion del
proble-
ma:

Nuestra
solu-
cioén:

Funcio-
namien-
to:

www.Emerson.com

Los termopares pueden fallar inesperadamente, lo que podria provocar la pér-
dida de produccién y el aumento de los costes de mantenimiento cuando se
realizan servicios no planificados.

El diagnéstico de degradacion del termopar funciona como un indicador de la
condicién operativa general del termopar e indica si existen cambios importan-
tes en el estatus del termopar o en el lazo del termopar. El transmisor supervisa
el aumento de la resistencia del lazo del termopar para detectar las condiciones
de desviacion o cambios en la condicion del cableado. La degradacién de un
termopar puede deberse a cables mas delgados, rotura del sensor, ingreso de
humedad o corrosion, y puede indicar una eventual falla del sensor.

El diagnéstico de degradacion del termopar mide la cantidad de resistencia en
una trayectoria del sensor del termopar. Lo ideal es que un termopar tenga
resistencia cero, pero en realidad tiene cierta resistencia, especialmente para
cables de extension de termopar largos. A medida que el lazo del sensor se
degrada (incluyendo la degradacién del sensor y la degradacion del cable o
las uniones), aumenta la resistencia del lazo. En primer lugar, el transmisor
esta configurado con un valor de referencia por parte del usuario. A continua-
cién, al menos una vez por segundo, el diagnéstico de degradacion controla
la resistencia en el lazo enviando una corriente pulsada (en microamperios) al
lazo, para medir el voltaje inducido y calcular la resistencia efectiva. A medida
que aumenta la resistencia, el diagnéstico puede detectar el momento en que
la resistencia supera el umbral establecido por el usuario, a partir del cual el
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diagndstico emitird una alerta digital. No se pretende que esta funcién sea una
medida precisa del estatus del termopar, sino que es un indicador general de

la condicion operativa del termopar y del lazo del termopar proporcionando
tendencias a lo largo del tiempo. El diagndstico de degradacién del termopar no
detecta cortocircuitos en el termopar.

Conclu-  “El diagndstico del termopar monitoriza la condicién operativa del lazo del ter-

sion:

mopar”.

Aplica-  Lazos de control, lazos de seguridad, “termopares problematicos”
ciones

objetivo:

Configuracion Thermocouple Degradation
(Degradacion del termopar) usando la
configuracién guiada

Activar Thermocouple Degradation (Degradacion del
termopar) usando la configuracion guiada: Teclas de
acceso rapido 2-1-7-1

Procedimiento

1.

2.

Desde la Pantalla Home (Inicio) seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
Seleccionar 1 Guided Setup (1 Configuracién guiada).

[« HEy D»[E[X]
cangers

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
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. Seleccionar 7 Diagnostics Suite (7 Conjunto de diagnésticos).

[ By D»[B[X]
361;:::.1 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

7 Diagnostics Suite

SAVE HOME

. Seleccionar 1 Config TC Diagnostic (1 Configurar diagnéstico del termopar).

[ Eh »[B][X]
g::;:t;stics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP | SAVE | HOME |

. Seleccionar el sensor para el que se configurara el Thermocouple Diagnostic

(Diagnéstico del termopar). Seleccionar desde 1 Sensor 1 o0 2 Sensor 2 y seleccionar
ENTER (INTRO).

HY/y [X]
J144P:

Please select the sensor for which -
Thermocouple Diagnostic will be configured: -

1 Sensor 1
2 Sensor 2
3 Exit

ABORT ENTER

. Seleccionar 1 Enable (Activar 1) para activar el Thermocouple Diagnostic

(Diagnéstico del termopar) y seleccionar ENTER (INTRO).
Hijy X
3144P;

Please choose to Enable or Disable
Thermocouple Diagnostic for Sensor 1. -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER
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7. Decidir si se desea cambiar el nivel de activacién o el sensor que se esta
configurando. Si es asi, seleccionar 1 Yes (Si 1). En caso contrario, seleccionar 2
No. Return to Main Screen (Nimero 2 Volver a la pantalla principal).

Hij [X]
3144P:

Would you like to change the Trigger Level -
of Sensor 1? -

1Yes
2 No. Return to Main Screen

ABORT ENTER

8. Siaparece YES (Sf): Seleccionar un nivel de activacién para el sensor que se est4
configurando y seleccionar ENTER (INTRO). Seleccionar entre fixed 5K Ohms (Fijo
5000 ohmios), Baseline x 2 (Valor de referencia x 2), Baseline x 3 (Valor de referencia x 3),
y Baseline x 4 (Valor de referencia x 4).

HY/y [X]
3144P:

Select the Trigger Level for Sensor 1. This -
will be the resistance at which a =

Fixed - 5K Ohms
Baseline x 2
Baseline x 3
Baseline x 4

ABORT ENTER

9. Revisar el resumen proporcionado en el comunicador y seleccionar OK (ACEPTAR)
cuando esté correcto o ABORT (CANCELAR) para salir.

HY/y [X]
J144P:

The Trigger Level for Sensor 1 is 300.000 -
Ohms.

The Baseline Value for Sensor 1 is 150.000
Ohms.

The real-time Sensor 1 Resistance Value is
146.840 Ohms.

Cowonr | ox

10. Decidir si se desea volver a configurar la resistencia de base del termopar que se
esta configurando. Si es asi, seleccionar 1 Yes (1 Si). En caso contrario, seleccionar 2
No (2 Nimero). Volver a Main Screen (Pantalla principal).

HYjy [X]
J144P:

The Baseline Resistance is the current -
resistance of the thermocouple loop, which -

1 Yes
2 No. Return to Main Screen

ABORT ENTER
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11. Si aparece YES (SI): Revisar el resumen proporcionado en el comunicador y
seleccionar OK (ACEPTAR) cuando esté correcto o ABORT (CANCELAR) para salir.

Hy [®]X]
3144P:

The Trigger Level for Sensor 1 is 300.000
Ohms.

The Baseline Value for Sensor 1 is 150.000
Ohms.

The real-time Sensor 1 Resistance Value is
146.840 Ohms.

ABORT OK

3.15.2 Desactivar Thermocouple Degradation (Degradacion del
termopar) usando la configuracion guiada: Teclas de
acceso rapido 2-1-7-1
Procedimiento

1. En la pantalla Home Screen (Pantalla de inicio), seleccionar 2 Configure (2
Configurar).

[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

. 1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 1 Guided Setup (1 Configuracién guiada).

€ B B[B[X
Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
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Seleccionar 7 Diagnostics Suite (7 Conjunto de diagndésticos).

[ By D»[B[X]
361;:::.1 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert
7 Diagnostics Suite

SAVE HOME
Seleccionar 1 Config TC Diagnostics (1 Configurar diagnéstico TC).
[ Hi o »[e[X]
3144P:

Diagnostics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP | SAVE | HOME |

Seleccionar el sensor para el que se desactivara Thermocouple Diagnostic
(Diagnéstico del termopar). Seleccionar desde 1 Sensor 1 o0 2 Sensor 2 y seleccionar
ENTER (INTRO).

HY/y [X]
J144P:

Please select the sensor for which -
Thermocouple Diagnostic will be configured: -

1 Sensor 1
2 Sensor 2
3 Exit

ABORT ENTER

. Seleccionar 2 Disable (2 Desactivar) para desactivar Thermocouple Diagnostic

(Diagnéstico del termopar) y seleccionar ENTER (INTRO).
Hy IHES
3144P;

Please choose to Enable or Disable
Thermocouple Diagnostic for Sensor 1. -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

. Thermocouple Degradation (Degradacidn del termopar) en el sensor seleccionado.

Seleccionar OK (ACEPTAR).
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1l
3144P:

The Thermocouple Diagnostic for Sensor 1 -
has been Disabled.
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3.16 Configuracion Thermocouple Degradation
(Degradacion del termopar) usando la
configuracion manual

3.16.1 Habilitar Thermocouple Degradation (Degradacién del

124

termopar) usando la configuracion manual: Teclas de
acceso rapido 2-2-4-3-4
Procedimiento

1. En la pantalla Home Screen (Pantalla de inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

[« ®y o E[X]
Combars

[1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
3. Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

€ ®y B[EX
_:‘11a4r$=a.l Setup

1 Sensor 1 £
2 Sensor 2

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display

7 Device

8 HART i

SAVE HOME

[ m |
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. Seleccionar 3 Sensor and Process Diagnostics (3 Diagnéstico de sensores y

procesos).
e BV D[e[X]
3144P:

Diagnostics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert
3 Sensor and Process Diagnostics

SAVE ‘ HOME ‘

. Seleccionar 4 Config TC Diagnostic (4 Configurar diagnéstico del termopar).

[ By D»[B[X]
g::;:t.)stics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP | SAVE | HOME |

. Seleccionar el sensor para el que se configurara el Thermocouple Diagnostic

(Diagnéstico del termopar). Seleccionar desde 1 Sensor 1 o0 2 Sensor 2 y seleccionar
ENTER (INTRO). Seleccionar 3 Exit (3 Salida) para salir de la configuracién.

oy [B]X]

Please select the sensor for which =
Ther ple Diagnostic will be figured: -

3144P:

1 Sensor 1
2 Sensor 2
3 Exit

ABORT ENTER

. Seleccionar 1 Enable (1 Activar) para activar el Thermocouple Diagnostic

(Diagnéstico del termopar) y seleccionar ENTER (INTRO).
HY\, [BX
3144P:

Please choose to Enable or Disable -
Thermocouple Diagnostic for Sensor 1. -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

125


https://www.emerson.com/global

Comisionamiento HART Manual de referencia
Febrero 2024 00809-0109-4021

8. Decidir si se desea cambiar el nivel de activacién o el sensor que se esta
configurando. Si es asi, elegir 1 Yes (1 Si). En caso contrario, seleccionar 2 No (2
Numero). Volver a Main Screen (Pantalla principal).

Hij [X]
3144P:

Select the Trigger Level for Sensor 1. This -
will be the resistance at which a -

Fixed - 53K Ohms
Baseline x 2
Baseline x 3
Baseline x 4

ABORT ENTER

9. Sies asi, YES (Sf): Seleccionar un nivel de activacién para el sensor que se esta
configurando y seleccionar ENTER (INTRO). Seleccionar entre fixed 5K Ohms (Fijo
5000 ohmios), Baseline x 2 (Valor de referencia x 2), Baseline x 3 (Valor de referencia x 3)
y Baseline x 4 (Valor de referencia x 4).

HY/y [X]
3144P:

Select the Trigger Level for Sensor 1. This -
will be the resistance at which a =

Fixed - 5K Ohms
Baseline x 2
Baseline x 3
Baseline x 4

ABORT ENTER

10. Revisar el resumen proporcionado en el comunicador y seleccionar OK (ACEPTAR)
cuando esté correcto o ABORT (CANCELAR) para salir.

HY/y [X]
J144P:

The Trigger Level for Sensor 1 is 300.000 -
Ohms.

The Baseline Value for Sensor 1 is 150.000
Ohms.

The real-time Sensor 1 Resistance Value is
146.840 Ohms.

Cowonr | ox

11. Decidir si se desea volver a configurar la resistencia de base del termopar que se
esta configurando. Si es asi, seleccionar 1 Yes (1 Si). En caso contrario, seleccionar 2
No (Ndmero 2). Volver a Main Screen (Pantalla principal).

HYjy [X]
J144P:

The Baseline Resistance is the current -
resistance of the thermocouple loop, which -

1 Yes
2 No. Return to Main Screen

ABORT ENTER
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12. Siaparece YES (SI): Revisar el resumen proporcionado en el comunicador y
seleccionar OK (ACEPTAR) cuando esté correcto o ABORT (CANCELAR) para salir.

Hy [®]X]
3144P:

The Trigger Level for Sensor 1 is 300.000
Ohms.

The Baseline Value for Sensor 1 is 150.000
Ohms.

The real-time Sensor 1 Resistance Value is
146.840 Ohms.

ABORT OK

3.16.2 Desactivar Thermocouple Degradation (Degradacion del
termopar) usando la configuracién manual: Teclas de
acceso rapido 2-2-4-3-4
Procedimiento

1. En la pantalla Home Screen (Pantalla de inicio), seleccionar 2 Configure (2
Configurar).

[« Eyv  »[B[X]
3144P
Online

. 1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

€ B B[B[X
Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

www.Emerson.com 127


https://www.emerson.com/global

Comisionamiento HART
Febrero 2024

Manual de referencia
00809-0109-4021

128

[« HA [X
3144P:

Manual Setup

1 Sensor 1 =
2 Sensor 2

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Output

6 Display

T Device

8 HART i

SAVE HOME

Seleccionar 3 Sensor and Process Diagnostics (3 Diagnéstico de sensores y
procesos).

e BV »[B]X]
3144P:
Diagnostics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert
3 Sensor and Process Diagnostics

m

SAVE ‘ HOME ‘

Seleccionar 4 Config TC Diagnostic (4 Configurar diagnéstico del termopar).

[«  HA D[B[X]
g::;:t;stics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP | SAVE | HOME |

Seleccionar el sensor para el que se desactivara Thermocouple Diagnostic
(Diagnéstico del termopar). Seleccionar desde 1 Sensor 1 o 2 Sensor 2 y seleccionar
ENTER (INTRO).

Hij [X]
3144P:

Please select the sensor for which
Thermocouple Diagnostic will be configured: -

1 Sensor 1
2 Sensor 2
3 Exit

ABORT ENTER

Seleccionar 2 Disable (2 Desactivar) para desactivar Thermocouple Diagnostic
(Diagnéstico del termopar) y seleccionar ENTER (INTRO).
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3144P:

Please choose to Enable or Disable
Thermocouple Diagnostic for Sensor 1. -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

8. Thermocouple Degradation (Degradacion del termopar) en el sensor seleccionado.
Seleccionar OK (ACEPTAR).

Hjy [B[X]

The Thermocouple Diagnostic for Sensor 1
has been Disabled.

3144P:

Comonr | _oc_|

3.17 Alertas de degradacion del termopar activas

3.17.1 Verificar que Thermocouple Degradation (Degradacion de
la termocupla) esta activada: Teclas de acceso rapido 2-2-4

Procedimiento

1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[« Eyv  >»[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).
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[« ®y o E[X]
Combars

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

[«  HA D[B[X]
:"I?:.EI Setup

1 Sensor 1 -
2 Sensor 2

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Output

6 Display

T Device

8 HART il

SAVE HOME

m

. Seleccionar 3 Sensor and Process Diagnostics (3 Diagnéstico de sensores y

procesos).

e HA D»[B]X
3144P:

Diagnostics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert
3 Sensor and Process Diagnostics

SAVE ‘ HOME ]

. 1 TC Diag Mode Snr 1 (1 TC Modo de diagnéstico del sensor 1) mostrara

Enabled (Activado) si estd activado el diagndstico del termopar para el sensor 1y
Disabled (Desactivado) si Thermocouple Diagnostic (Diagnéstico del termopar) esté
desactivado.

[« HEy D»[E[X]

3144P:

Sensor and Process Diagnostics

i1 TC Diag Mode Snr 1 Enabled :
2 TC Diag Mode Snr 2 Disabled
3 Min/Max Mode Disabled

4 Config TC Diagnostic
5 Config Min/Max Tr...

HELP | SAVE | HOME |

2 TC Diag Mode Snr 2 (2 TC Modo de diagnéstico del sensor 1) mostrara

Enabled (Activado) si esta activado el diagndstico del termopar para el sensor 1y
Disabled (Desactivado) si Thermocouple Diagnostic (Diagndstico del termopar) esta
desactivado.
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Revisar la configuracién de Thermocouple Diagnostic
(Diagndstico del termopar): Teclas de acceso rapido 2-2-4

Procedimiento

1.

En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 3 Service Tools (3 Herramientas de servicio).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE BACK

. Seleccionar 4 Maintenance (4 Mantenimiento).

[ By D»[B[X]
3144P:

Service Tools

1 Alerts

2 Variables

3 Trends

4 Maintenance

5 Simulate

SAVE HOME

. Seleccionar 1 T/C Diag Snsr 1 (1 Diag. termopar sensor 1) o 2 T/C Diag Snsr (2 Diag.

Termopar sensor 2) dependiendo del sensor que se desea revisar.

[« Hy o PIE[X]

3144P:

Sensor and Process Diagnostics

1 TC Diag Mode Snr 1 Disabled
2 TC Diag Mode Snr 2 Disabled

3 Min/Max Mode Disabled
4 Config TC Diagnostic
5 Config Min/Max Tr...

HELP | SAVE | HOME |

Seleccionar 3 TC Diag Config (3 Configuracién diag. termopar) para ver la
configuracion del sensor.

[€] B X
3144P:

Maintenance

1 T/C Diag Snsr 1

2 T/C Diag Snsr 2

3 Min/Max Tracking

4 Sensor Calibration

5 Analog Calibration

6 Reset/Restore

SAVE HOME
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5. Para restablecer Reset Baseline Value (Valor de referencia): Si se desea restablecer
el valor inicial del sensor, seleccionar 4 Reset Baseline (4 Restablecer valor de
referencia) y seleccionar OK (ACEPTAR).

[€]  EY

3144P:

TC Diag Config
1 TC Diag Mode Snr1 Enabled
2 Trigger Level 300.000 Ohms
3 Baseline Resistance 150.000 Ohms

4 Reset Baseline

HELP I SAVE I HOME I

3.17.3 Visualizacién de alertas de diagndstico de termopar:
Teclas de acceso rapido 1-1-2

Cuando el diagndstico Thermocouple Degradation (Degradacién del termopar) detecta
un sensor degradado, la pantalla LCD mostrara un mensaje: ALARM SNSR, ALARM FAIL,
ALARM AO.(SENSOR DE ALARMA, FALLO DE ALARMA, SALIDA ANALOGICA DE ALARMA)

Procedimiento

1. Seleccionar 1 Overview (1 Informacién general).

[ HW
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools
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2. Seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo): Maintenance
(Mantenimiento).

[« ©  DP»[E[X

3144P:
Overview
1 Device Status: Mai... &
2 Primary Variable First Good Temp
3 Sensor 1 Temp 72.94 degF | |
4 Sensor 2 Temp 75.15 degF |£|
5 Analog Qutput Value 11.491 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF |
T Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information

SAVE HOME

3. Sise ha degradado el Sensor 1, seleccionar 2 M: Sensor 1 Degraded (Sensor 1

degradado).
[  HEHAV D[B[X]
3144P:

Device Status: Maintenance

1 Refresh Alerts
2 M: Sensor 1 Degraded

SAVE HOME

Si se ha degradado el Sensor 2, seleccionar 2 M: Sensor 2 Degraded (Sensor 2
degradado).

3.17.4 Restablecer las alertas de degradacion del termopar:
Teclas de acceso rapido 1-1-1

Procedimiento
1. Seleccionar 1 Overview (1 Informacién general).

[« Eyv  >»[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
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2. Seleccionar 1 Device Status (1 Estatus del dispositivo): Maintenance
(Mantenimiento).

[« ©  DP»[E[X

3144P:
Overview
1 Device Status: Mai... &
2 Primary Variable First Good Temp
3 Sensor 1 Temp 72.94 degF
4 Sensor 2 Temp 7515 degF |5
5 Analog Qutput Value 11.491 mA
6 Upper Range Value 130.795 degF
T Lower Range Value 22.010 degF

8 Device Information

SAVE HOME

3. Seleccionar 1 Refresh Alerts (1 Actualizar alertas).

[ Ev  >»[e[X]
3144P:
Device Status: Maintenance

1 Refresh Alerts
2 M: Sensor 1 Degraded

SAVE HOME

Diagnéstico de seguimiento de temperatura
minima/maxima

El sequimiento de temperatura minima y maxima (Min/Max Tracking [Seguimiento min./
max.]), cuando esta activado, registra las temperaturas minima y maxima con fechay
hora en transmisores de temperatura Rosemount 3144P. Esta caracteristica registra los
valores de Sensor 1, Sensor 2, diferencial y terminal (cuerpo). La opcién Min/Max tracking

(Seguimiento de la temperatura min./max.) solo registra la temperatura maxima y minima
obtenida desde la ultima puesta a cero, y no es una funcién de bitacora.

Para seguir las temperaturas maxima y minima, se debe activar la funcién Min/Max
Tracking (Seguimiento min./max.) con un comunicador de campo, AMS Device Manager,

la u otro comunicador. Mientras esta activada, esta funcién permite restablecer la
informacién en cualquier momento, y todas las variables se pueden poner a cero
simultdneamente. Ademas, cada uno de los valores individuales minimo y maximo del
parametro puede restablecerse individualmente. Cuando se ha puesto a cero un campo en
particular, se sobrescriben los valores anteriores.

Equipo: 3144PD1A2NAMS5U1DA1, T/C tipo K

Descrip- A veces puede ser dificil solucionar de problemas de calidad o garantizar el
ciondel  cymplimiento. Si el historiador de la planta no captura datos histéricos de
P'°_b'e' cada punto de temperatura, no se puede dar seguimiento a las fluctuaciones
ma: de temperatura extrema del proceso o ambiental

Nuestra  A] utilizar el seqguimiento de min./max., puede estar seguro de que dispondra

solucion:  de un registro facilmente accesible de todas las temperaturas extremas impor-
tantes. Demostrar la conformidad y solucionar los problemas de calidad es
mucho mas facil.

www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Manual de referencia Comisionamiento HART
00809-0109-4021 Febrero 2024

Conclu-  “Utilice el seguimiento min./max. para verificar la temperatura de instalacién o
sion: para solucionar problemas de calidad"”.
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Configuracion Min/Max Tracking (Seguimiento de la
temperatura min./max.) usando la configuracién guiada

Activar Min/Max Tracking (Seguimiento de la temperatura min./
max.) en la configuracion guiada: Teclas de acceso rapido 2-1-7-2

Procedimiento
1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[« Eyv  >»[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 1 Guided Setup (1 Configuracién guiada).

[« HyV o le[X]
canans

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

3. Seleccionar 7 Diagnostics Suite (7 Conjunto de diagndésticos).

[ By D»[B[X]
3G1L.:::d Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert

7 Diagnostics Suite

SAVE HOME

4. Seleccionar 2 Config Min/Max Tracking (2 Configurar seguimiento min./max.).
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[ Ey  »[B]X]
;::;:t;stics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP | SAVE | HOME |

5. Seleccionar 1 Enable (1 Activar) para activar la funcién Min/Max Tracking
(Seguimiento min./max.) y seleccionar ENTER (INTRO).

HY/y [X]
3144P:

The Configure Min/Max Tracking method -
allows you to Enable or Disable the Minimum -~

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

6. Seleccionar para qué parametros se desea hacer un seguimiento de las
temperaturas minimas y maximas. Seleccionar Parameter 1 (Pardmetro 1), Parameter
2 (Pardmetro 2), Parameter 3 (Pardmetro 3), Parameter 4 (Pardmetro 4) o todos los
pardmetros.

H'/y [X]
3144P:

Please select the parameters which require  »
Minimum and Maximum Temperature -

1 Configure Min/Max Parameter 1
2 Configure Min/Max Parameter 2
3 Configure Min/Max Parameter 3
4 Configure Min/Max Parameter 4
5 Configure All Min/Max Parameters

6 Exit
ABORT ENTER

7. Seleccionar la variable que se desea rastrear con el parametro seleccionado.
Seleccionar Sensor 1, Sensor 2, Average Temperature (Temperatura promedio), First
Good Temperature (Primera lectura de temperatura correcta), Differential Temperatura
(Temperatura diferencial) y Terminal Temperature (Temperatura terminal). Seleccionar
ENTER (INTRO).

HYYy [X]
J144P:

Select which variable to track with Min/Max  +
Parameter 1: -

1 Sensor 1

2 Sensor 2

3 Average Temperature

4 First Good Temperature
5 Differential Temperature
6 Terminal Temperature

ABORT ENTER

8. Repetir los pasos 6-7 hasta que todos los parametros deseados tengan asignada
una variable para rastrear. Seleccionar 6 Exit (6 Salida) cuando se haya terminado.
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Configurar Min/Max Tracking (Seguimiento de la
temperatura min./max.) usando la configuracién manual

Activar Min/Max Tracking (Seguimiento de la temperatura min./
max.) en la configuracion manual: Teclas de acceso rapido
2-2-4-3-5

Procedimiento

1.

En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[« Eyv  >»[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

[« HyV o le[X]
canans

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Seleccionar 4 Diagnostics (4 Diagnéstico).

[ By D»[B[X]
_:"I?:.ZI Setup

1 Sensor 1 o
2 Sensor 2 ‘ ‘
|

|

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display =
T Device

8 HART il

SAVE HOME

Seleccionar 3 Sensor and Process Diagnostics (3 Diagnéstico de sensores y
procesos).
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[ Ey  »[B]X]
;::;:t;stics

1 Hot Backup
2 Sensor Drift Alert
3 Sensor and Process Diagnostics

SAVE HOME

. Seleccionar 5 Config Min/Max Tracking (5 Configurar seguimiento min./max.).

[« HyV o le[X]

3144P:

Sensor and Process Diagnostics

1 TC Diag Mode Snr1 Disabled
2 TC Diag Mode Snr 2 Disabled
3 Min/Max Mode Enabled

4 Config TC Diagnostic
5 Config Min/Max Tr...

HELP | SAVE | HOME |

. Seleccionar 1 Enable (Activar 1) para activar la funcién Min/Max Tracking

(Seguimiento min./max.) y seleccionar ENTER (INTRO).
H/y X
3144P:

The Configure Min/Max Tracking method -
allows you to Enable or Disable the Minimum -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

. Seleccionar para qué parametros se desea hacer un seguimiento de las

temperaturas minimas y maximas. Seleccionar Parameter 1 (Pardmetro 1), Parameter
2 (Parémetro 2), Parameter 3 (Pardmetro 3), Parameter 4 (Pardmetro 4) o todos los
pardmetros.

HYYy [X]
J144P:

Please select the parameters which require  »
Minimum and Maximum Temperature -

1 Configure Min/Max Parameter 1
2 Configure Min/Max Parameter 2
3 Configure Min/Max Parameter 3
4 Configure Min/Max Parameter 4
5 Configure All Min/Max Parameters

6 Exit
ABORT ENTER

. Seleccionar la variable que se desea rastrear con el parametro seleccionado.

Seleccionar Sensor 1, Sensor 2, Average Temperature (Temperatura promedio), First
Good Temperature (Primera lectura de temperatura correcta), Differential Temperatura
(Temperatura diferencial) y Terminal Temperature (Temperatura terminal). Seleccionar
ENTER (INTRO).
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1l [B[X]
3144P:

Select which variable to track with Min/Max
Parameter 1: -

1 Sensor 1

2 Sensor 2

3 Average Temperature

4 First Good Temperature
5 Differential Temperature
6 Terminal Temperature

ABORT ENTER

9. Repetir los pasos 7-8 hasta que todos los parametros deseados tengan asignada
una variable para rastrear. Seleccionar 6 Exit (6 Salida) cuando se haya terminado.

Localizar las temperaturas minimas y maximas y los valores de
restablecimiento: Teclas de acceso rapido 3-4-3

Procedimiento
1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 3 Service Tools (3 Herramientas de servicio).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE BACK

2. Seleccionar 4 Maintenance (4 Mantenimiento).

[e]  HW X
3144P:

Service Tools

1 Alerts

2 Variables

3 Trends

4 Maintenance

5 Simulate

SAVE HOME

3. Seleccionar 3 Min/Max Tracking (3 Configurar seguimiento min./max.).

[« ®y PBIE[X]
:‘11;:";“3“68

1 T/C Diag Snsr 1

2 T/C Diag Snsr 2

3 Min/Max Tracking
4 Sensor Calibration
5 Analog Calibration
6 Reset/Restore

SAVE HOME

4. Para ver las temperaturas registradas minimas y maximas de un parametro,
seleccionar el pardmetro que se desea ver.
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[e]  HW [X]
3144P:

Min/Max Tracking

1 Min/Max Mode Enabled

2 Reset All Min/Max ...

3 Parameter 1

4 Parameter 2

5 Parameter 3

6 Parameter 4

SAVE HOME

5. Para restablecer todos los valores de temperatura minima y maxima registrados

para todos parametros, seleccionar 2 Reset All Min/Max (2 Restablecer todos los
min./méx.).

[€ i [B][X]
3144P:

Min/Max Tracking

1 Min/Max Mode Enabled

2 Reset All Min/Max ...

3 Parameter 1

4 Parameter 2

5 Parameter 3

6 Parameter 4

HELP | SAVE | HOME |

6. Para restablecer los valores de temperatura minima y maxima registrados para

un solo parametro, seleccionar el parametro que se desea restablecery, a
continuacién, seleccionar 4 Reset Parameter X (4 Restablecer pardmetro X).

e« DPle[X]

3144P:

Parameter 1

1 Parameter 1 Sensor 1
2 Maximum Value 73.92 degF
3 Minimum Value 73.67 degF

4 Reset Parameter 1

HELP | SAVE | HOME |

Desactivar el Min/max Tracking (Seguimiento min./max.)

Procedimiento
1. En la pantalla Home Screen (Pantalla de inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

www.Emerson.com

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

2. Seleccionar 1 Guided Setup (1 Configuracién guiada).
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[« ®y o E[X]
Combaurs

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Seleccionar 7 Diagnostics Suite (7 Conjunto de diagnésticos).

[«  HA D[B[X]
361;:::-1 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert
7 Diagnostics Suite

SAVE HOME
Seleccionar 2 Config Min/Max Tracking (2 Configurar seguimiento min./max.).
[« Hi »[e[X]
3144P:

Diagnostics Suite

1 Config TC Diagnostic
2 Config Min/Max Tracking

HELP | SAVE | HOME |

Seleccionar 2 Disable (2 Desactivar) para desactivar la funcién Min/Max Tracking
(Seguimiento min./max.) y seleccionar ENTER (INTRO).

HYYy [X]
J144P:

The Configure Min/Max Tracking method -
allows you to Enable or Disable the Minimum -

1 Enable
2 Disable

ABORT ENTER

3.19 Calibracion

La calibracion del transmisor aumenta la precision del sistema de medicién. Al calibrar,
el usuario puede usar una o mas funciones de ajuste. Para comprender las funciones
de ajuste, es necesario entender que los transmisores con protocolo HART funcionan
de forma diferente de los transmisores analdgicos. Una diferencia importante es que
los transmisores inteligentes son caracterizados en la fabrica; se envian con una curva
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de sensor estadndar almacenada en el firmware del transmisor. En el funcionamiento,

el transmisor usa esta informacién para producir una salida de variable del proceso,
dependiendo de la entrada del sensor. Las funciones de ajuste permiten al usuario realizar
ajustes a la curva de caracterizacién de fabrica cambiando digitalmente la interpretacién
que hace el transmisor de la entrada del sensor.

La calibracion del transmisor Rosemount 3144P puede incluir:

« Ajuste de la entrada del sensor: altera digitalmente la interpretacién que hace el
transmisor de la sefial de entrada

« Combinacién del transmisor y el sensor: genera una curva personalizada especial para
hacer coincidir esa curva especifica del sensor, como se deriva de las constantes de
Callendar-Van Dusen (CVD)

+ Ajuste de la salida calibra el transmisor a una escala de referencia de 4-20 mA

+ Ajuste fino de salida gradual: calibra el transmisor a una escala de referencia
seleccionada por el usuario

Frecuencia de calibracién

La frecuencia de calibracién puede variar considerablemente segun la aplicacién, los
requerimientos de funcionamiento y las condiciones del proceso. Usar el siguiente
procedimiento para determinar la frecuencia de calibracién que cumpla con las
necesidades de la aplicacién.

1. Determinar el rendimiento requerido.

2. Calcular el error probable total.
a. Precisién digital = °C

b. Precisién D/A = (% del intervalo del transmisor) 3 (cambio de temperatura
ambiente) °C

c. Efectos de la temperatura digital = (°C por cada 1,0 °C de cambio en la
temperatura ambiente) 3 (cambio de temperatura ambiente)

d. Efectos D/A = (% de span cada 1,0 °C) x (cambio de temperatura ambiente) 3
(rango de la temperatura de proceso)

e. Precisién del sensor =°C

TPE = J\,"iDigitaI»\ccuracy]2 + (DAY + DigitaITeranFfects]2 +(DI/AEffects)? + <Sensor»\ccurac»,rj2

3. Calcular la estabilidad mensual.l
* (% por meses) 3 (rango de la temperatura de proceso)

4. Calcular la frecuencia de calibracion.

_ (RequiredPerformance —TPE)
. Calfreq StabilityPerMonth

Ejemplo para Rosemount 3144P Pt 100 (a = 0,00385)
La temperatura de referencia es 20 °F
El cambio de temperatura del proceso es de 0 a 100 °C.
La temperatura ambiente es 30 °C

1. Rendimiento requerido: £0,35 °C

2. TPE=0,102 °C
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Resistance (ohms)

L

Precisién digital = 0,10 °C

i

Precision D/A = (0,02 %) 3 (30 - 20) °C = £0,002 °C
c. Efectos digitales de la temperatura = (0,0015 °C/°C) 3 (30-20) °C = 0,015 °C
d. Efecto D/A =(0,001 %/°C) 3 (100 °C) x (30-20) °C = 00,01 °C

e. Precisién del sensor = +0,420 °C a 400 °C para un sensor RTD de clase A con
constantes de CVD

¢ 1pg 2 A0.102)+0.0022%+ 0.0152% 0.012°+ 0.4202) = 0.102°C

3. Estabilidad mensual: (0,25 %/60 meses) 3 (100 °C) = 0,00416 °C

0.35-0.102

=60 months (5 years
4. Frecuencia de calibracién:  0-00416 (5years)

Ajuste del transmisor

Las funciones de ajuste fino no deben ser confundidas con las funciones de reajuste.
Aunque el comando de reajuste de rango hace coincidir una entrada de sensor a
una salida de 4-20 mA, como en la calibracién convencional, este cambio no afecta la
interpretacién de la entrada en el transmisor.

Al realizar la calibracién, se puede utilizar una o mas de las funciones de ajuste. Las
funciones de ajuste son las siguientes:

« Ajuste de la entrada del sensor
+ Combinacion del transmisor y el sensor
+ Ajuste de la salida

+ Ajuste escalado de la salida

Figura 3-12: Ajuste

Single-point trim Two-point trim

Resistance (ohms)

Temperature

Transmitter system curve - - — — -
Site-standard curve
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Aplicacion: Desviacion lineal (solucion de ajuste de punto Unico)

1. Conectar el sensor al transmisor. Poner el sensor en bafio entre los puntos del
rango.

2. Introducir el valor conocido de temperatura del bafio usando el comunicador de
campo.

Aplicacién: Desviacion lineal y correccién de pendiente (solucién de ajuste de dos
puntos)

1. Conectar el sensor al transmisor. Poner el sensor en bafio en el punto bajo del
rango.

2. Introducir el valor conocido de temperatura del bafio usando el comunicador de
campo.

3. Repetir en un punto de rango alto.

Ajuste de la entrada del sensor

Teclas de acceso rapi- |3,4,4
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- |3,4,4
do del HART 7

El comando Sensor Trim (Ajuste del sensor) permite alterar la interpretaciéon que hace el
transmisor de la sefial de entrada, como se muestra en la Figura 3-12. El comando Sensor
Trim (Ajuste del sensor) ajusta, en unidades de ingenieria (°F, °C, °R, K) o unidades brutas
(W, mV), el sistema combinado de sensor y transmisor a un estandar de sitio utilizando una
fuente de temperatura conocida. El ajuste del sensor es adecuado para los procedimientos
de validacién o para aplicaciones que requieran la adaptacién del sensor y del transmisor
juntos.

Realizar un ajuste del sensor si el valor digital del transmisor correspondiente a la variable
primaria no coincide con el equipo de calibracién estandar de la planta. La funcién de
ajuste del sensor calibra el sensor al transmisor en unidades de temperatura o unidades
brutas. A menos que la fuente de entrada estandar del sitio sea trazable de acuerdo

al Instituto Nacional de Estandares y Tecnologia (National Institute of Standards and
Technology, NIST), las funciones del ajuste no mantendran la trazabilidad NIST del sistema.

Las funciones de ajuste fino no deben ser confundidas con las funciones de reajuste.
Aunque el comando de reajuste de rango hace coincidir una entrada de sensor a
una salida de 4-20 mA, como en la calibracién convencional, este cambio no afecta la
interpretacién de la entrada en el transmisor.

Nota
Aparecera una advertencia Ajuste del lazo a manual.

Calibrador activo y compensacion del campo eléctricoy
magnético (EMF)

Teclas de acceso rapi- |3,4,4,4
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- | 3,4,4,4
do del HART 7
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El transmisor funciona con una corriente pulsante del sensor para permitir la
compensacion EMF y la deteccion de condiciones de sensor abierto. Debido a que algun
equipo de calibracién requiere una corriente en estado estable del sensor para funcionar
adecuadamente, la opcién “Active Calibrator Mode (Modo de calibrador activo)” se debe
utilizar cuando se encuentra conectado un calibrador activo. Al permitir temporalmente
este modo, se configura el transmisor para que proporcione una corriente en estado
estable del sensor, a menos que se configuren dos entradas de sensor. Desactivar este
modo antes de regresar el transmisor al proceso para volver a configurar el transmisor a
corriente pulsante. El “Active Calibrator Mode (Modo de calibrador activo)” es volatil, y se
desactivara automaticamente cuando se realice un reinicio maestro (mediante el protocolo
HART) o cuando se apague y se vuelva a encender el transmisor.

La compensacién EMF permite que el transmisor proporcione medidas del sensor que
no se ven afectadas por tensiones no deseadas, generalmente debido a las fuerzas
electromagnéticas térmicas del equipo conectado al transmisor, o por algunos tipos de
equipo de calibracion. Si este equipo también requiere una corriente en estado estable
del sensor, se debe poner el transmisor en “Active Calibrator Mode (Modo de calibrador
activo)”. Sin embargo, la corriente en estado estable no permite al transmisor realizar la
compensacion EMF y como resultado, es posible que exista una diferencia en las lecturas
entre el calibrador activo y el sensor real.

Si se observa una diferencia en las lecturas y esta es mayor que el valor permitido en

la especificacién de precisién de la planta, realizar un ajuste del sensor con el “Active
Calibrator Mode (Modo de calibrador activo)” desactivado. En este caso, se debe utilizar

un calibrador activo que sea capaz de tolerar la corriente pulsante del sensor o bien, se
deben conectar sensores reales al transmisor. Cuando el comunicador de campo o AMS
Device Manager pregunta si se esta utilizando un calibrador activo cuando se ingresa en la
rutina de ajuste del sensor, seleccionar No para dejar el “Active Calibrator Mode (Modo de
calibrador activo)” desactivado.

En lazos de medicion de temperatura que usan RTD, pueden inducirse voltajes pequefios
(denominados EMF) en los cables del sensor que aumentan la resistencia efectiva y
provocan lecturas de temperatura falsas. Por ejemplo, una lectura de 12 mV equivale a
un error de 390 °F o 60 ohmios para una RTD PT100 385.

La compensacién de EMF de Emerson detecta estos voltajes inducidos externamente y
elimina los voltajes erréneos de los calculos que realizan los transmisores. Los voltajes
inducidos externamente provienen de motores, dispositivos de calibracién (calibrador de
bloques sin contacto con el proceso), etc.

Fun-  Nuestro transmisor le comunica a la RTD las actualizaciones de medicién con
ciona- na frecuencia menor a un segundo para un solo sensor. Esta actualizacién de
mieN- medicién consiste en una serie de escaneos de medicién de menor tamafio. Una
to: parte de estos escaneos es una verificaciéon de voltaje inducido por EMF, hasta 12
mV, en el lazo del sensor. El transmisor esta disefiado para compensar el voltaje
inducido hasta 12 mVy proporcionar un valor de temperatura corregido. Por en-
cima de 12 mV, el transmisor notificara al usuario acerca del “Excess EMF (Exceso
de EMF)" existente y le advertird sobre posibles mediciones de temperatura poco
precisas debido a voltajes inducidos excesivos en el lazo del sensor de la RTD.
En el caso de que exista EMF excesiva en el transmisor, se recomienda que el
usuario identifique las fuentes externas de interferencia electromagnética y que
las aisle del cableado del transmisor y del sensor de RTD.

Combinacién del transmisor y el sensor

Teclas de acceso rapi- | Sensor1-2,2,1, 11
do del HART 5
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Teclas de acceso rapi- | Sensor1-2,2,1,11

do del HART 7

El transmisor acepta constantes CVD de un programa de termorresistencia calibrada

y genera una curva personalizada especial para hacer corresponder esa resistencia
especifica del sensor con el rendimiento de temperatura. Al hacer corresponder la curva
especifica del sensor con el transmisor, se mejora considerablemente la precisién de
medida de temperatura. Ver la siguiente comparacion:

Comparacion de precision del sistema a 150 °C utilizando una termorresistencia PT 100
(a=0,00385) con un span de 0 a 200 °C
Termorresistencia estandar Termorresistencia combinada
Rosemount 3144P 10,08 °C Rosemount 3144P +0,08 °C
Termorresistencia estandar | £1,05 °C 'dl'ermorresistencia combina- |%0,18 °C
a
Sistema total(" +1,05 °C Sistema total( £0,21 °C

(1) Calculada utilizando el método estadistico de raiz cuadrada de la suma de los
cuadrados (RSS).

Descrip-  Dependiendo del proceso que se estd midiendo, tal vez se necesite una cierta

ciondel  cantidad precisién del sensor.
proble-
ma:

Nuestra  Una compensacion mas precisa de las inexactitudes del RTD se logra a través

solucién:  de |a combinacién de transmisor y sensor, gracias a la ecuacién CVD progra-
mada de fabrica en el transmisor. Esta ecuacién describe la relacién entre la
resistencia y la temperatura de termémetros de resistencia de platino (RTD). El
proceso de combinacidn permite que el usuario ingrese las cuatro constantes
de CVD especificas en el transmisor. El transmisor utiliza estas constantes
especificas del sensor para resolver la ecuacién de CVD y, de esta forma,
combinar el transmisor con ese sensor especifico para brindar una precisién

excepcional
Conclu-  “La combinacién de transmisor-sensor personaliza las curvas del sensor para
sion: minimizar la inexactitud del sensor”

Nota
Para poder utilizar este diagnéstico, el RTD debe configurarse como de tipo Cal VanDusen

(Calibracién VanDusen).

Configurar Transmitter Sensor Matching (Combinacidon del
transmisor y el sensor) en la configuracién guiada

La configuracion guiada le llevard a través de la configuracién completa del sensor. Este
documento le guiara le llevara a través de la seccién especifica de Combinacién del
transmisor y el sensor.

Procedimiento
1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).
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[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE

Seleccionar 1 Guided Setup (1 Configuracién guiada).

[« HyV o le[X]
canans

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Seleccionar 1 Configure Sensors (1 Configurar Sensor).

[ i »[B][X]
?31;:::.1 Setup

1 Configure Sensors
2 Calibrate Sensors
3 Configure Device
4 Configure Display
5 Config Hot Backup
6 Config Drift Alert
T Diagnostics Suite

HELP | SAVE | HOME |

Cuando se solicite, seleccionar 1 Configure Sensor 1 (1 Configurar Sensor 1). Si se
usan dos RTD, también se puede seleccionar 2 Configure Sensor 2 (2 Configurar
Sensor 2) o 2 Configure Both Sensors the Same (2 Configurar ambos Sensores de
igual manera).

HYYy [X]
J144P:

Please choose an option: -

1 Configure Sensor 1

2 Configure Sensor 2

3 Configure Both Sensors the Same
4 Display Sensor Configurations

5 Set Advanced Sensor Options

6 Exit
ABORT ENTER

Cuando se solicite, seleccionar el tipo de sensor. Debe ser Cal VanDusen (Calibrar
VanDussen) para esta opcidn. Seleccionar Enter (Intro).
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3144P:
Select Sensor Type: (Cal VanDusen) -

Cu 100, a=426 A
Cu 100, a=428

PT1000, a=385

Cal VanDusen =
Ohms

Special RTD/Ohms

Millivnlte

ABORT ENTER

6. Esto restablecera los valores Min/Max (Min./Max.) que rastreen este sensory
los valores Min/Max (Min./Max.) que rastreen los valores Differential (Diferencial),
Average (Promedio) o First Good (Primera lectura correcta). Seleccionar OK
(ACEPTAR).

HY/y [X]
3144P:

This will reset any Min/Max values tracking -
this sensor and any Min/Max values tracking
Differential, Average, or First Good.

Comonr | _oc_|

7. Ahora mostrara los coeficientes CVD actuales del sensor (Alpha [Alfa], beta, Delta,
RO, A, B, C). Seleccionar OK (ACEPTAR).

H'/y [X]
3144P:

The Callendar-Van Dusen coefficients for =
Sensor 1 are: Il

m

Alpha, Beta, Delta Vialues:
R0=100.000
Alpha=3.85054993E-003 -
beta=1.08633839E-001

Delta=1.49978578E+000

ABORT

8. Seleccionar el conjunto de coeficientes CVD que se desea introducir para ese sensor.
Seleccionar entre 7 RO, A, B, Cy 2 RO, Alpha (Alfa), Beta, Delta.

HYYy [X]
J144P:

Please select which set of coefficients you -
would like to enter for Sensor 1: -

1R0,A,B, C

2 R0, Alpha, Beta, Delta ( RO, a, B, d)
3 Exit

ABORT ENTER

9. Cuando se solicite, introducir cada constante y seleccionar Enter (Intro).
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1l [B[X]
3144P:

Please select which set of coefficients you -
would like to enter for Sensor 1: -

1R0,A,B,C

2 R0, Alpha, Beta, Delta ( RO, a, B, d)
3 Exit

ABORT ENTER

10. Cuando se haya completado esto, se mostrara una pantalla de resumen con
todos los valores de coeficiente necesarios para la ecuacién de CVD. Revisar esta
informacién y seleccionar OK (ACEPTAR).

HY/y [X]
3144P:

R0=100.000 B
A=3.90829984E-003 - ‘

B=-5.77499975E-007
C=4.18299987E-012

Computed values are: [

Alpha=3.85054993E-003
Beta=1.08633839E-001

sowr | ox_|

11. Finalizar los pasos restantes de la configuracion del sensor de acuerdo con el
comunicador. Cuando la seleccién sea la deseada, seleccionar 6 Exit (6 Salida )en
la pantalla principal o seleccionar Abort (Cancelar).

2y [B[X]
3144P:

Please choose an option: -

1 Configure Sensor 1

2 Configure Sensor 2

3 Configure Both Sensors the Same
4 Display Sensor Configurations

5 Set Advanced Sensor Options

6 Exit
ABORT ENTER

Configurar Transmitter Sensor Matching (Combinacion del
transmisor y el sensor) en la configuracién manual

Procedimiento

1. Desde la Pantalla Home (Inicio) seleccionar 2 Configure (2 Configurar).

[«  HA D[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
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. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).

[« HEy D»[E[X]
canges

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME

. Seleccionar el sensor que se desea configurar.

[ Eh »[B][X]
:ﬂ1a4r141:I Setup

1 Sensor 1 =
2 Sensor 2

3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Output

6 Display

7 Device

8 HART i

SAVE HOME

m

. Seleccionar 9 Sensor Matching-CVD (9 Emparejamiento del sensor-CVD.

[« v Ple[X]

3144P:

Sensor 1

3 Sensor 1 Connection 4 Wire =
4 Sensor 1 Units degF

5 2-Wire Offset 0.000 Ohms

6 Damping 5.0 sec

T Serial Number 0 (=

8 Sensor Limits
9 Sensor Matching-C...

SAVE HOME

La pantalla mostrara una pantalla de resumen de los coeficientes RO, A, By C.
Seleccionar 5 Set CVD Coefficients (5 Configurar coeficientes CVD para configurar
estos coeficientes.

€ B B[E[X

3144P:

Sensor Matching-CVD
1 R0 Value 100.000
2 A Value 3.90829984E-003
3 B Value -5.77499975E-007
4C Value -4.18300030E-012

5 Set CVD Coefficients
6 View CVD a,B,d

HELP | SAVE | HOME |

. Cuando se solicite, seleccionar el conjunto de coeficientes que se desea ingresar

para ese sensor. Seleccionar entre 7 R0, A, B, Cy 2 RO, Alpha (Alfa), Beta, Delta.
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H'/y [X]
J144P:

Please select which set of coefficients you -
would like to enter for Sensor 1: -

1R0,A,B,C

2 R0, Alpha, Beta, Delta ( RO, a, B, d)
3 Exit

ABORT ENTER

7. Cuando se solicite, ingresar los valores deseados para cada coeficiente.
Hj\ X
3144P:

Please select which set of coefficients you -
would like to enter for Sensor 1: -

1R0,A,B,C
2 RO, Alpha, Beta, Delta | RO, a, B, d)
3 Exit

ABORT ENTER

8. Cuando hayan ingresado estos coeficientes, se abrira otra pantalla de resumen.
Revisar esta informacién y, cuando la seleccion sea la deseada, seleccionar OK

(ACEPTAR).

H'/y [X]
3144P:
R0=100.000 -

B=5.77499975E-007

A=3.90829984E-003
C=-4.18299987E-012 ‘

Alpha=3.85054993E-003

Computed values are:
Beta=1.08633839E-001

oo o]

9. El método se ha completado, seleccionar 3 Exit (3 Salida) para salir del método si es
el deseado.

HYYy [X]
J144P:

Please select which set of coefficients you -
would like to enter for Sensor 1: -

1R0,A,B, C

2 R0, Alpha, Beta, Delta ( RO, a, B, d)
3 Exit

ABORT ENTER

Ver los coeficientes CVD configurados

Procedimiento

1. En la pantalla Home Screen (Pantalla de inicio), seleccionar 2 Configure (2 Configurar).
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[« Eyv  »[B[X]
3144P:
Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

SAVE
2. Seleccionar 2 Manual Setup (2 Configuracién manual).
[ Ei »[B]X]
3144P:

Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup

SAVE HOME
3. Seleccionar el sensor que se desea configurar.

[ i »[B][X]
_:‘11a4r141:I Setup

1 Sensor 1 -
2 Sensor 2 |
3 Calculated Qutput
4 Diagnostics

5 Analog Qutput

6 Display

T Device

8 HART il

SAVE HOME
4. Seleccionar 9 Sensor Matching-CVD (9 Emparejamiento del sensor-CVD.

[« o Ple[X]

m

3144P:

Sensor 1

3 Sensor 1 Connection 4 Wire =
4 Sensor 1 Units degF

5 2.Wire Offset 0.000 Ohms

6 Damping 5.0 sec

7 Serial Number 0 |=

& Sensor Limits
9 Sensor Matching-C... & |

SAVE HOME

5. La pantalla mostrara una pantalla de resumen de los coeficientes RO, A, By C.
Seleccionar 6 View CVD a, 3,6 (6 Ver CVD q, B,6) para verlos.
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[« ®y o E[X]

3144P:

Sensor Matching-CVD

1 R0 Value 100.000
2 A Value 3.90829984E-003
3 B Value 5.77499975E-007
4C Value -4.18300030E-012

5 Set CVD Coefficients
6 View CVD a,B,d

HELP ‘ SAVE ‘ HOME ‘

Se requieren las siguientes constantes de entrada, incluidas con sensores de
temperatura Rosemount pedidos especialmente:

Rg = Resistencia en el punto de congelacion
Alpha (Alfa) = Constante especifica del sensor
Beta = Constante especifica del sensor

Delta = Constante especifica del sensor

Otro sensor puede tener valores “A, B, or C" como constantes.

Nota

Cuando se desactiva la funcién Transmitter-Sensor Matching (Combinacién de
transmisor y sensor), el transmisor regresa al ajuste de fabrica. Antes de volver
a poner el transmisor en funcionamiento, asegurarse de que las unidades de
ingenieria del transmisor regresen correctamente al valor predeterminado.

3.21 Ajuste de salida o Ajuste de salida gradual

Realizar un ajuste de la salida D/A (ajuste escalado de la salida) si el valor digital para

la variable primaria coincide con el estandar de la planta, pero la salida analdgica

del transmisor no coincide con el valor digital del dispositivo de salida (tal como el
amperimetro). La funcién de ajuste de la salida calibra la salida analégica del transmisor

a una escala de referencia de 4-20 mA,; la funcién de ajuste escalado de la salida calibra

a una escala de referencia seleccionada por el usuario. Para determinar si se necesita un
ajuste de la salida o un ajuste escalado de la salida, realizar una prueba de lazo (consultar ).

Figura 3-13: Dinamica de la medida de temperatura

Analog—to—DigitaI i Digital-to-Analog
Signal Conversion [se]plpeis el Signal Conversion

Sensor and ohm/mV [ Output and Scaled Output Trim
Trim adjust the signal here Trim adjust the signal here

\
HART
Output
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Ajuste de la salida

Teclas de acceso rapi- |3,4,5,1
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- |3,4,5,1
do del HART 7

El comando D/A Trim (Ajuste D/A) permite al usuario alterar la conversién que hace el
transmisor en la seflal de entrada a una salida de 4-20 mA (consultar la Ajuste de salida

0 Ajuste de salida gradual). Calibrar la sefial de salida analégica a intervalos regulares
para mantener la precision de la medicién. Para realizar un ajuste fino de digital a
analdgico, realizar el procedimiento siguiente con la secuencia de teclas de acceso rapido
tradicionales:

Ajuste fino de salida gradual

Teclas de acceso rapi- |3, 4,5, 2
do del HART 5
Teclas de acceso rapi- |3,4,5,2
do del HART 7

El comando de Ajuste fino de D/A gradual ajusta los valores de 4y 20 mA a una escala

de referencia seleccionable por el usuario que sea diferente de la de 4 y 20 mA (por
ejemplo 2-10 voltios). Para realizar un ajuste fino de D/A gradual conectar un dispositivo
de medicion exacto al transmisor y ajustar fino la sefial de salida a gradual como se explica
en el procedimiento de ajuste fino de salida.

Resolucion de problemas

Informacién general

Si se sospecha que hay un fallo a pesar de la ausencia de mensajes de diagndstico en
la pantalla del comunicador de campo, seguir los procedimientos descritos en la Tabla
3-2 para verificar que el hardware del transmisor y las conexiones del proceso estan en
buenas condiciones de trabajo. Debajo de cada uno de los cuatro mayores sintomas,
se ofrecen sugerencias especificas para la resolucién de problemas. Siempre se deben
atender primero las condiciones mas probables y mas faciles de revisar.

La informacién avanzada para la solucién de problemas en el uso de los comunicadores de
campo se encuentra en la Tabla 3-3.
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Tabla 3-2: Resolucién basica de problemas, HART/4-20 mA

Sintoma

Origen potencial

Medida correctiva

El transmisor no se co-
munica con el comuni-
cador de campo

Cableado del lazo

Comprobar el nivel de revisién de los des-
criptores del dispositivo (DD) del transmisor
almacenados en el comunicador. El comuni-
cador debe mostrar Dev v4, DD v1 (impro-
ved [mejorado]), o consultar Comunicador de
campo para versiones anteriores. Contactar
con la Central para Clientes de Emerson para
obtener ayuda.

Comprobar que haya una resistencia minima
de 250 ohmios entre la fuente de alimenta-
cién y la conexién del comunicador de cam-

po.

Comprobar que la tensién al transmisor sea
adecuada. Si el comunicador de campo esta
conectado y hay una resistencia correcta de
250 ohmios en el lazo, entonces el transmisor
requiere un minimo de 12,0 VCC en los termi-
nales para funcionar (en todo el rango opera-
tivo de 3,5 a 23,0 mA), y un minimo de 12,5
VCC para que se comunique digitalmente.

Comprobar que no haya cortocircuitos inter-
mitentes, circuitos abiertos y conexiones a
tierra multiples.

Salida alta

Conexién ofalloen la
entrada del sensor

Conectar el comunicador de campo e iniciar
el modo de prueba del transmisor para aislar
un fallo del sensor.

Revisar si hay un circuito abierto del sensor.

Comprobar si la variable del proceso esta fue-
ra de rango.

Cableado del lazo

Comprobar que las terminales, pasadores de
interconexién o tomacorrientes, no estén su-
cios o en mal estado.

Fuente de alimentacion

Comprobar la tensién de salida de la fuente
de alimentacién en las terminales del trans-
misor. Debe ser de 12,0 a 42,4 VCC (en todo
el rango operativo de 3,5 a 23,0 mA).

Maddulo de la electréni-
ca

Conectar un comunicador de campo e iniciar
el modo de prueba del transmisor para aislar
el fallo del médulo.

Conectar un comunicador de campo y com-
probar los limites del sensor para asegurarse
de que los ajustes de calibracién estén dentro
del rango del sensor.
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Tabla 3-2: Resolucién basica de problemas, HART/4-20 mA (continuacion)

Sintoma Origen potencial

Medida correctiva

Cableado del lazo

Salida erratica

+ Comprobar que la tensién al transmisor sea
adecuada. Debe ser de 12,0 a 42,4 VCC en los
terminales del transmisor (en todo el rango
operativo de 3,5 a 23,0 mA).

« Comprobar que no haya cortocircuitos inter-
mitentes, circuitos abiertos y conexiones a
tierra multiples.

+ Conectar un comunicador de campo e iniciar
el modo de prueba de lazo para generar se-
flales de 4 mA, 20 mA y valores seleccionados
por el usuario.

Mdédulo de la electréni-
ca

+ Conectar un comunicador de campo e iniciar
el modo de prueba del transmisor para aislar
el fallo del médulo.

Elemento del sensor

+ Conectar el comunicador de campo e iniciar
el modo de prueba del transmisor para aislar
un fallo del sensor.

« Comprobar si la variable del proceso esta fue-
ra de rango.

Salida baja o no hay sa- Cableado del lazo

lida

« Comprobar que la tensidn al transmisor sea
adecuada. Debe ser de 12,0 a 42,4 VCC (en
todo el rango operativo de 3,5 a 23,0 mA).

« Comprobar si hay cortocircuitos y conexiones
a tierra multiples.

+ Comprobar que la polaridad en el terminal de
sefial sea la correcta.

+ Comprobar la impedancia del circuito.

+ Conectar un comunicador de campo e iniciar
el modo de prueba del lazo.

+ Comprobar el aislamiento de los alambres
para detectar posibles cortocircuitos a tierra.

Moédulo de la electréni-
ca

+ Conectar un comunicador de campo y com-
probar los limites del sensor para asegurarse
de que los ajustes de calibracién estén dentro
del rango del sensor.

+ Conectar un Configurador de campo e iniciar
el modo de prueba del transmisor para aislar
un fallo del médulo de la electrénica.

Tabla 3-3: Descripciones de advertencia de error del comunicador de campo - HART

Los parametros variables dentro del texto de un mensaje se indican con <paradmetro
variable>. La referencia al nombre de otro mensaje se identifica con [otro mensaje].

Mensaje

Descripcién

Add item for ALL device types or only for this
ONE device type (Afiadir el articulo para TODOS
los tipos de dispositivos o sélo para este tipo

UNICO de dispositivo)

Pregunta al usuario si la tecla de acceso rapido
usada debe ser afladida para todos los tipos de
dispositivos o Unicamente para el tipo de disposi-
tivo que esta conectado.
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Tabla 3-3: Descripciones de advertencia de error del comunicador de campo - HART

(continuacion)

Mensaje

Descripcién

Command not implemented (Comando no imple-
mentado)

El dispositivo conectado no dispone de esta fun-
cion.

Communication Error (Error de comunicacién)

Un dispositivo envia una respuesta indicando
que el mensaje recibido era ininteligible, o el con-
figurador de campo no puede comprender la res-
puesta del dispositivo.

La memoria de configuracién no es compatible
con el dispositvo conectado

La configuracién almacenada en la memoria no
es compatible con el dispositivo al cual se le ha
solicitado la transferencia.

Device busy (Dispositivo ocupado)

El dispositivo conectado estd ocupado realizando
otra tarea.

Device disconnected (Dispositivo desconectado)

El dispositivo no responde a un comando.

El dispositivo esta protegido contra la escritura

El dispositivo esta en el modo de proteccién con-
tra escritura. No se pueden escribir los datos.

Device write protected (Dispositivo protegido
contra escritura). Do you still want to shut off?
(¢Todavia desea desconectar?)

El dispositivo esta en el modo de proteccion con-
tra escritura. Presionar YES (Sf para apagar el co-
municador de campo y perder la informacién no
enviada.

Display value of variable on hot key menu? (;Mos-
trar el valor de la variable en el menu de teclas de
acceso rapido?)

Pregunta si el valor de la variable debe ser mos-
trado junto con su etiqueta en el menu de teclas
de acceso rapido, en el caso de que la opcién
afadida al menu de teclas de acceso rapido sea
una variable.

Download data from configuration memory to
device (Descargar la informacién desde la memo-
ria de configuracion al dispositivo)

Solicita al usuario que presione la tecla virtual
SEND (ENVIAR) para iniciar una transferencia de
la memoria al dispositivo.

EEPROM Error (Error EEPROM)

Restablecer el dispositivo. Si el error persiste, el
dispositivo ha fallado. Comunicarse con un Cen-
tro de Servicio de Rosemount.

EEPROM Write Error (Error de escritura EEPROM)

Restablecer el dispositivo. Si el error persiste, el
dispositivo ha fallado. Comunicarse con un Cen-
tro de Servicio de Rosemount.

Exceed field width (Excede ancho de campo)

Indica que el ancho de campo para la variable
aritmética actual excede el formato de edicién en
la descripcion especificada para el dispositivo.

Exceed precision (Precision en exceso)

Indica que la precisién para la variable aritmética
actual excede el formato de edicién en la descrip-
cién especificada para el dispositivo.

Ignore next 50 occurrences of status? (;Ignorar
las préximas 50 ocurrencias de estatus?)

Se pregunta después de indicar el estatus del
dispositivo. La respuesta de tecla funcional deter-
mina si los 50 casos siguientes del estado del
dispositivo serdn ignorados o se mostraran.

Illegal character (Caracter no valido)

Se introdujo un caracter no valido para el tipo de
variable.

Illegal date (Fecha no valida)

La porcién de la fecha referente al dia no es vali-
da.

Illegal month (Mes no valido)

La porcién de la fecha referente al mes no es
vélida.
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Tabla 3-3: Descripciones de advertencia de error del comunicador de campo - HART

(continuacion)

Mensaje

Descripcién

Illegal Year (Afio no valido)

La porcidn de la fecha referente al afio no es
vélida.

Incomplete exponent (Exponente incompleto)

El exponente de una variable de punto flotante
de una anotacién cientifica no esta completo.

Incomplete field (Campo incompleto)

El valor introducido no estd completo para el tipo
de variable.

Looking for a device (Buscando un dispositivo)

Sondeando dispositivos de caida multiple en las
direcciones 1-15.

Mark as read only variable on hotkey menu?
(¢Marca de variable Unica de lectura en el menu
de teclas de acceso rapido?)

Pregunta si el usuario debe tener la capacidad
para modificar la variable desde el menu de tec-
las de acceso rapido en el caso de que el elemen-
to que se estd agregando al menu de teclas de
acceso rapido sea una variable.

No device configuration in configuration memory
(No hay configuracién de dispositivo en la memo-
ria de configuracién)

No hay una configuracién guardada en la memo-
ria disponible para volver a configurar fuera de
linea o para transferir a un dispositivo.

No device found (No se encontré un dispositivo)

El sondeo de direcciones cero no encuentra un
dispositivo, o el sondeo de todas las direcciones
no encuentra un dispositivo en el caso de que el
sondeo automatico esté activado.

No hay un menu de teclas de acceso rapido dis-
ponible para este dispositivo.

No hay un menu llamado “hot key” (teclas de ac-
ceso rapido) definido en la descripcién para este
dispositivo.

No offline devices available (No hay dispositivos
disponibles fuera de linea)

No hay descripciones del dispositivo disponibles
para configurar un dispositivo fuera de linea.

No simulation devices available (No hay dispositi-
vos de simulacién disponibles)

No hay descripciones de dispositivo disponibles
para simular un dispositivo

No UPLOAD_VARIABLES in ddl for this device (No
hay VARIABLES DE CARGA) en ddl para este dis-
positivo)

No hay un menu llamado “upload variables” (va-
riables de carga) definido en la descripcion para
este dispositivo. Este menu se requiere para la
configuracién fuera de linea.

No valid items (Sin elementos validos)

El menu seleccionado o el indicador de ediciéon
no contienen elementos validos.

OFF KEY DISABLED (TECLA OFF DESACTIVADA)

Aparece cuando el usuario intenta apagar el con-
figurador de campo antes de enviar la informa-
cién modificada o antes de completar un méto-
do.

Online device disconnected with unsent data
(Dispositivo en linea desconectado con informa-
cion no enviada) RETRY or OK to lose data (VOL-
VER A INTENTAR O OK para perder la informa-
cion)

Hay informacién no enviada para un dispositi-
vo conectado anteriormente. Presionar RETRY
(REINTENTAR) para enviar informacién, o presio-
nar OK (ACEPTAR) para desconectar y perder la
informacién no enviada.

Out of memory for hotkey configuration (Sin me-
moria para la configuracién de las teclas de acce-
so rapido) Delete unnecessary items (Borrar arti-
culos innecesarios)

No hay mas memoria disponible para almacenar
los elementos de las teclas de acceso rapido adi-
cionales. Se deben borrar los elementos no nece-
sarios para crear espacio.
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Tabla 3-3: Descripciones de advertencia de error del comunicador de campo - HART

(continuacion)

Mensaje

Descripcién

Overwrite existing configuration memory (So-
breescribir la memoria de configuracion existen-
te)

Solicita permiso para sobrescribir la configura-
cién existente por medio de una transferencia de
dispositivo a memoria o por una configuracién
fuera de linea. El usuario responde usando las
teclas funcionales.

Press OK (Presionar OK [Aceptar])

Presionar la tecla funcional OK. Este mensaje
aparece generalmente después de un mensaje
de error en la aplicacién o como resultado de las
comunicaciones HART.

Restore device value? (¢Restablecer valor del dis-
positivo?)

El valor modificado que se envié a un dispositivo
no se implementé adecuadamente. Al restaurar
el valor del dispositivo, la variable toma su valor
original.

Save data from device to configuration memory
(Guardar la informaciéon desde el dispositivo a la
memoria de configuracién)

Pide al usuario presionar la tecla funcional SAVE
(GUARDAR) para iniciar una transferencia de dis-
positivo a memoria.

Saving data to configuration memory (Guardan-
do informacién en la memoria de configuracién)

Se esta transfiriendo la informacién desde un dis-
positivo a la memoria de configuracién.

Sending data to device (Enviando informacién al
dispositivo)

Se esta transfiriendo la informacién desde la me-
moria de configuracién a un dispositivo.

There are write only variables which have not
been edited (Hay variables de escritura Unica que
no han sido editadas). Please edit them (Editelas)

Hay variables de solo escritura que no han sido
configuradas por el usuario. Se debe configurar
estas variables; de lo contrario, es posible que se
envien valores no validos al dispositivo.

There is unsent data (Hay informacién que no ha
sido enviada). Send it before shutting off? (;En-
viarla antes de apagar?)

Presionar YES (Sf) para enviar informacién y apa-
gar el comunicador de campo. Presionar NO para
apagar el comunicador de campo y perder la in-
formacién no enviada.

Too few data bytes received (Bytes de informa-
cién recibida insuficientes)

El comando devuelve menos bytes de los espera-
dos, seguin se determiné en la descripcion del
dispositivo.

Transmitter fault (Fallo del transmisor)

El dispositivo devuelve una respuesta de coman-
do indicando un fallo con el dispositivo conecta-
do.

Units for <variable label> has changed (Las uni-
dades de <variable label> han cambiado). Unit
must be sent before editing, or invalid data will
be sent (La unidad debe ser enviada antes de la
edicion o, de lo contrario se enviara informacién
invalida).

Se han modificado las unidades de ingenieria pa-
ra esta variable. Enviar las unidades de ingenieria
al dispositivo antes de modificar esta variable.

Unsent data to online device (Informacién no en-
viada al dispositivo en linea). SEND or LOSE data
(ENVIAR o PERDER informacién).

Hay informacién no enviada para un dispositivo
conectado anteriormente que debe ser enviada o
eliminada antes de ser conectado a otro disposi-
tivo.

Use up/down arrows to change contrast (Usar
las flechas arriba/abajo para cambiar el contras-
te). Press DONE when done (Presionar [HECHO]
cuando esté listo).

Da instrucciones para cambiar el contraste de la
pantalla del comunicador de campo.
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(continuacion)

Mensaje

Descripcién

Value out of range (Valor fuera de rango)

El valor introducido por el usuario no esta en el
rango para el tipo y tamafio dados de la variable
0 no se encuentra en el intervalo de min./max.
especificado por el dispositivo.

<<message>> occurred reading/writing <<varia-
ble label>> (<<mensaje> se ha producido la lectu-
ra/escritura <etiqueta variable>)

Un comando de lectura/escritura indica que se
han recibido insuficientes bytes de informacion,
un fallo en el transmisor, un cédigo de respuesta

no valido, un campo de informacién de respuesta
no valido, un método fallido de prelectura o pos-
tlectura; o se ha devuelto un cédigo de respuesta
diferente de SUCCESS (EXITOSO) indicando una
variable determinada.

Se ha modificado una variable relacionada con
esta variable. Enviar la variable relacionada al dis-
positivo antes de modificar esta variable.

<<variable label>> has an unknown value (<<eti-
queta variable>> tiene un valor desconocido).
Unit must be sent before editing, or invalid data
will be sent (La unidad debe ser enviada antes de
la edicién o, de lo contrario se enviard informa-
cion invalida).

3.22.2 Pantalla LCD

La pantalla LCD muestra mensajes de diagndstico abreviados para la resolucion de
problemas en el transmisor. Para mostrar mensajes de dos palabras, el indicador alterna
entre la primera y la sequnda palabra. Algunos mensaje de diagnéstico tienen una mayor
prioridad que otros, de modo que los mensajes aparecen de acuerdo con la prioridad,
siendo los mensajes de funcionamiento normal los Ultimos en aparecer. Los mensajes

de la linea Process Variable (Variable de proceso) se refieren a condiciones generales del
dispositivo, mientras que los mensajes de la linea Process Variable Unit (Unidad de la
variable de proceso) se refieren a causas especificas para estas condiciones. A continuacion
se muestra una descripcién de cada mensaje de diagndstico.

Tabla 3-4: Descripciones de advertencia de error del indicador LCD

Mensaje
[EN BLANCO]

Descripcion

Si medidor no parece funcionar, asegurar de que el trans-
misor esté configurado para la opciéon de medidor que se
desea. El medidor no funcionara si la opcién LCD display
(Pantalla LCD) no se configura como Not Used (No se utiliza).

FAIL (FALLO) -o- HDWR FAIL (FALLO Este mensaje indica una de varias condiciones, incluyendo:

DE HARDWARE) «  El transmisor encontré un fallo en el médulo de la elec-
trénica.

* La prueba automatica del transmisor ha fallado.

+ Siel diagndstico indica un fallo del médulo de la electré-
nica, reemplazar el médulo de la electrénica con uno nue-
vo.

Si es necesario, contactar con el Centro de Servicio en campo
mas cercano de Emerson.

SNSR 1 FAIL (FALLO SENSOR 1) 0
SNSR 2

El transmisor ha detectado una condicién de sensor abierto
0 con un cortocircuito. Es posible que el sensor(es) esté(n)
desconectado(s), conectado(s) incorrectamente o en mal fun-
cionamiento. Comprobar las conexiones del sensor y la conti-
nuidad del sensor.
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Tabla 3-4: Descripciones de advertencia de error del indicador LCD (continuacion)

Mensaje

Descripcion

SNSR 1 SAT (TEMPERATURA SENSOR
1) 0 SNSR 2 SAT (TEMPERATURA SEN-
SOR 2)

La temperatura detectada por el transmisor rebasa los limi-
tes del sensor para este tipo particular de sensor.

HOUSG SAT (TEMPERATURA DE LA
CARCASA)

Se han rebasado los limites operativos de temperatura del
transmisor (-40 a 185 °F [-40 a 85 °(C]).

LOOP FIXED (LAZO FIJO)

Durante una prueba de lazo o un ajuste de salida de 4-20
maA, la salida analégica toma un valor fijo predeterminado.
La linea Process Variable (Variable de proceso) del indicador al-
terna entre la cantidad de corriente seleccionada en miliam-
perios y “WARN" (ADVERTENCIA). La unidad Process Variable
Unit (Unidad de variable de proceso) cambia entre “LOOP” (LA-
Z0) “FIXED" (FIJO) y la cantidad de corriente seleccionada en
miliamperios

OFLOW (NO COMPATIBLE)

La ubicacién del punto decimal, segun se configura en el
ajuste del medidor, no es compatible con el valor que se mos-
trard por el medidor. Por ejemplo, si el medidor estd midien-
do una temperatura de proceso superior a 9,9999 grados y

el punto decimal del medidor se configura con una precisién
de 4 digitos, el medidor mostrard un mensaje “OFLOW" (NO
COMPATIBLE) ya que solamente puede mostrar un maximo
de 9,9999 cuando esté configurado a una precisién de 4 digi-
tos.

HOT BU (REDUNDANCIA ACTIVA)

La funcién Hot Backup (Redundancia activa) estd activada y el
Sensor 1 ha fallado. Este mensaje se muestra en la linea Pro-
cess Variable (Variable de proceso) y siempre estd acompafiada
de un mensaje mas descriptivo en la linea Process Variable
Unit (Unidad de variable de proceso). En el caso de un fallo

del Sensor 1 con la funcién Hot Backup (Redundancia activa)
activada, por ejemplo, la linea Process Variable (Variable de
proceso) muestra “HOT BU” (REDUNDANCIA ACTIVA) y la linea
Process Variable Unit (Unidad de variable de proceso) alterna
entre “SNSR 1" (SENSOR 1) y “FAIL" (FALLO).

WARN DRIFT ALERT (ADVERTENCIA
DE ALERTA DE DESVIACION)

La advertencia de alerta de desviacién estd activada y la dife-
rencia entre el Sensor 1y el Sensor 2 ha rebasado el limite es-
pecificado por el usuario. Es posible que uno de los sensores
no esté funcionando correctamente. La linea Process Variable
(Variable de proceso) muestra “ALARM” (ALARMA) y la linea
Process Variable Unit (Unidad de variable de proceso) alterna
entre “DRIFT” (DESVIACION) y “ALERT” (ALERTA).

ALARM DRIFT ALERT (ALARMA DE
ALERTA DE DESVIACION)

La salida analégica se encuentra en estado de alarma. La
alarma de alerta de desviacién esta activada y la diferencia
entre el Sensor 1y el Sensor 2 ha rebasado el limite especifi-
cado por el usuario. El transmisor todavia esta funcionando,
pero es posible que uno de los sensores no esté funcionando
correctamente. La linea Process Variable (Variable de proce-
so) muestra “ALARM” (ALARMA) y la linea Process Variable
Unit (Unidad de variable de proceso) alterna entre “DRIFT”
(DESVIACION) y “ALERT” (ALERTA).
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Tabla 3-4: Descripciones de advertencia de error del indicador LCD (continuacion)

Mensaje

Descripcion

ALARM (ALARMA)

Las salidas digital y analégica se encuentran en estado de
alarma. Las causas posibles de esta condicién incluyen, sin li-
mitarse a éstas, un fallo de la electrénica o un sensor abierto.
Este mensaje se muestra en la linea Process Variable (Varia-
ble de proceso) y siempre estd acompafiada de un mensaje
mas descriptivo en la linea Process Variable Unit (Unidad de
variable de proceso). En el caso de un fallo del Sensor 1,

por ejemplo, la linea Process Variable (Variable de proceso)
muestra “ALARM” (ALARMA), y la linea Process Variable Unit
(Unidad de variable de proceso) alterna entre “SNSR 1” (SEN-
SOR 1) y “FAIL" (FALLO).

WARN (ADVERTENCIA)

El transmisor todavia esta funcionando, pero algo no esta
bien. Las causas posibles de esta condicién incluyen, sin limi-
tarse a éstas, un sensor fuera de rango, un lazo fijo o una
condicién de sensor abierto. En el caso de un fallo del Sensor
2 con la funcién Hot Backup (Redundancia activa) activada, la
linea Process Variable (Variable del proceso) muestra “WARN”
(ADVERTENCIA) y la linea Process Variable Unit (Unidad de
variable de proceso) alterna entre “SNSR 2" (SENSOR 2) y
“RANGE"” (RANGO).
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Configuracion FOUNDATION Fieldbus

Informacion general

Esta seccién proporciona informacion sobre la configuracion, resolucién de problemas,
funcionamiento y manteniendo del transmisor de temperatura Rosemount™ 3144P
utilizando el protocolo FOUNDATION™ Fieldbus. Existen atributos comunes con el transmisor
HART®, y si no se puede encontrar la informacion en esta seccion, consultar la_informacion
relacionada.

Mensajes de seguridad

Las instrucciones y procedimientos de esta seccidn pueden requerir precauciones
especiales para garantizar la seguridad del personal que realiza las operaciones. La
informacién que plantea posibles problemas de seguridad se indica con un simbolo de
advertencia (/). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién que vaya precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.
* No retirar la cubierta del instrumento en atmdésferas explosivas cuando el circuito esté
energizado.

+ Antes de conectar un comunicador portatil en un entorno explosivo, asegurarse de que
los instrumentos del lazo estén instalados de acuerdo con procedimientos de cableado
de campo no inflamables o intrinsecamente seguros.

* Ambas cubiertas del transmisor deben quedar perfectamente encajadas para cumplir
con los requisitos de equipos a prueba de explosién.

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

« Siseinstala el sensor en una atmosfera de alto voltaje y ocurre una falla o error de
instalacién, puede existir un voltaje alto en los conductores y en los terminales del
transmisor.

+ Se debe tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.
Las fugas de proceso pueden causar lesiones graves o la muerte.
+ No extraer el termopozo mientras esté en funcionamiento.

« Instalary ajustar los termopozos y los sensores antes de aplicar presién.

Descripcion del dispositivo

Antes de configurar el dispositivo, debe verificarse que el host tenga la revision de

archivo de descripcidn del dispositivo adecuada para este dispositivo. El descriptor del
dispositivo se puede encontrar en Emerson.com/Rosemount. A partir de febrero de 2011, la
revisidn actual del Rosemount 3144P con protocolo FOUNDATION Fieldbus es la revision 3 del
dispositivo.
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Direccion de nodo

El transmisor se envia con una direccién temporal (248). Esto permitird que los sistemas
FOUNDATION" Fieldbus host reconozcan automaticamente el dispositivo y lo muevan a una
direccién permanente.

Modos

Los bloques de recursos, de transductores y todos los bloques funcionales del dispositivo
tienen modos de funcionamiento. Estos modos controlan la operacién del bloque. Cada
bloque admite los modos AUTO (AUTOMATICO) y OOS (FUERA DE SERVICIO). También
pueden admitir otros modos.

Cambio de modo

Para cambiar el modo de funcionamiento, poner el pardmetro MODE_BLK.TARGET al
modo deseado. Después de un breve retraso, el parametro MODE_BLOCK.ACTUAL (MODO
DEL BLOQUE REAL) debe reflejar el cambio de modo si el bloque esta funcionando
correctamente.

Modos permitidos

Es posible evitar que se cambie sin autorizacién el modo de funcionamiento de un bloque.
Para ello, configurar el pardmetro MODE_BLOCK.PERMITTED (MODOS PERMITIDOS DEL
BLOQUE) para permitir solo los modos de funcionamiento deseados. Se recomienda
seleccionar siempre OOS (FUERA DE SERVICIO) entre los modos permitidos.

Tipos de modos

Para los procedimientos descritos en este manual, sera util comprender los siguientes
modos:

AUTO (AUTOMATICO)

Se ejecutaran las funciones que realiza el bloque. Si el bloque tiene salidas, estas
continuaran actualizdndose. Generalmente este es el modo de funcionamiento normal.

Fuera de servicio (00S)

No se ejecutaran las funciones que realiza el bloque. Si el bloque tiene salidas,
normalmente no se actualizan y el estatus de cualquier valor que se pasa a los bloques
corriente abajo serd “BAD” (MALO). Para cambiar la configuracién del bloque, se debe
cambiar el bloque al modo OOS (FUERA DE SERVICIO). Cuando se finalicen los cambios, se
debe cambiar al modo AUTO.

MAN (MANUAL)

En este modo, las variables que salen del bloque se pueden ajustar manualmente con fines
de prueba o anulacion.

Otros tipos de modos

Otros tipos de modos son Cas, RCas, ROut, IMan y LO. Es posible que algunos de estos
modos sean compatibles con diferentes bloques funcionales en el modelo 644. Para
obtener mas informacioén, consultar el manual de referencia del bloque funcional.
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Nota

Cuando un bloque aguas arriba se pone en OOS (FUERA DE SERVICIO), esto repercutira en
el estatus de salida de todos los bloques corriente abajo. La siguiente figura muestra la
jerarquia de los bloques:

Other
function
blocks

Transducer | Analoginput N
block (Al block)

Resource block —»

Link Active Scheduler (LAS)

El transmisor Rosemount 3144P puede disefiarse para que funcione como el LAS de
respaldo en caso de que el LAS designado esté desconectado del segmento. En su funcién
de LAS de respaldo, el transmisor asumira la gestiéon de comunicaciones hasta que se
restaure el host.

Es posible que el sistema host proporcione una herramienta de configuracion
especificamente disefiada para designar un dispositivo en particular como LAS de
respaldo. De lo contrario, se puede configurar manualmente como se indica a
continuacion:

Procedimiento

1. Acceder a la base de informacion de gestion (MIB) correspondiente al
modelo transmisor. Para activar la capacidad LAS, escribir 0x02 en el objeto
BOOT_OPERAT_FUNCTIONAL_CLASS (indice 605). Para desactivarla, escribir 0x01.

2. Reiniciar el dispositivo.

Capacidades

Relacién de comunicacién virtual (VCR)

Existen 20 VCR, uno es permanente y 19 son completamente configurables por el sistema
host. Ademas, hay 30 objetos de enlace disponibles.

Parametro de red Valor
Tiempo de espera para retransmision después de una colisién 8
Retardo de respuesta maximo 2

Inactividad méxima a un retraso de reclamo del Programador de | 32
enlaces activo (LAS, por sus siglas en inglés)

Retraso minimo entre las Unidades para el Protocolo de Enlace de |8
Datos (DLPDU, por sus siglas en inglés)

Clasificacién de sincronizacién temporal 4 (1 ms)
Tigmpo maximo de procesamiento requerido para la programa- 10

cion

Por tiempo de procesamiento requerido para CLPDU PhL 4
Asimetria maxima de la sefial entre canales 0
Cantidad requerida de unidades post-transmission-gap-ext 0
Cantidad requerida de unidades Preamble-extension 1
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Tiempos de ejecucion del bloque

Bloque Tiempo de ejecucion
Recursos N/C
Transductor N/C
Bloque de la pantalla LCD N/C
Diagnésticos avanzados N/C
Entrada analitica 1, 2, 3 60 ms
PID 1y 2 sin Autotune (Sintonizacién autom JH ica) 90 ms
Selector de entrada 65 ms
Caracterizador de sefiales 60 ms
Aritmético 60 ms
Separador de salidas 60 ms

Bloques funcionales de FOUNDATION Fieldbus

Para obtener informacién de referencia sobre el recurso, el transductor del sensor, Al
los bloques de transductores de la pantalla LCD, consultar la Hoja de datos de productos
del transmisor de temperatura Rosemount 3144P. La informacién de referencia sobre el
bloque PID se puede encontrar en el manual de referencia del bloque de funciones.

Bloque de recursos (numero de indice 1000)

El bloque de funciones de recursos (RB) contiene informacién de diagnéstico, del hardware
y de la electrénica. No hay entradas ni salidas enlazables con el bloque de recursos.

Bloque de transductores del sensor (hnumero de indice
1100)

Datos de medicién de la temperatura del bloque funcional transductor del sensor (STB),
incluidas la temperatura del sensor y del terminal (cuerpo). EI STB incluye informacién
respecto a tipos de sensores, unidades de ingenieria, linealizacién, cambio de los rangos,
atenuacién, compensacién de temperatura y diagndsticos. La revisiéon de transmisor

3y posteriores incluyen la funcionalidad de Hot Backup (Redundancia activa)” en el
Transmisor.

Bloque transductor de la pantalla LCD (numero de indice
1200)

El bloque de transductores de la pantalla LCD se utiliza para configurar la pantalla LCD.

Bloque de entrada analdgica (numero de indice 1400,
1500, 1600y 1700)

El bloque funcional de entrada analdgica (AI) procesa las mediciones del sensor y las pone
a disposicion de otros bloques de funciones. El valor de salida del bloque Al esta expresado

www.Emerson.com


https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-3144p-temperature-transmitter-en-73128.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-foundation-fieldbus-blocks-rosemount-en-76248.pdf
https://www.emerson.com/global

Manual de referencia Configuracién FOUNDATION Fieldbus

00809-0109-4021

Febrero 2024

4.8.5

4.8.6

4.8.7

4.8.8

4.8.9

4.9

4.9.1

www.Emerson.com

en unidades de ingenieria e incluye un estatus que indica la calidad de la medicién. El
bloque Al se utiliza para escalar la funcionalidad.

Bloque PID (numero de indice 1800y 1900)

El bloque de funciones PID combina toda la Idgica necesaria para realizar un

control proporcional/integral/derivativo (PID). El bloque admite el control de modo, el
escalamiento y limitacién de sefiales, el control prealimentado, seguimiento de anulacién,
deteccién de limites de alarmas y propagacién del estatus de la sefial.

El bloque admite dos formas de la ecuacién PID: estandar y de la serie. Seleccionar la
ecuacién adecuada utilizando el parametro MATHFORM . La ecuacién PID estadndar ISA es
la opcidn predeterminada y Autotune.

Selector de entrada (numero de indice 2000)

El bloque selector de sefiales permite seleccionar hasta cuatro entradas y genera una
salida de acuerdo a la accién configurada. Este bloque normalmente recibe sus entradas
como bloques Al El bloque realiza una seleccién de sefial maxima, minima, media,
promedio y “primera correcta”.

Divisor de salida (nimero de indice OSPL 2300)

El bloque divisor de salida proporcionar la capacidad de impulsar dos salidas de control
a partir de una sola entrada. Cada salida es una funcién lineal de alguna porcién de la
entrada.

Aritmético (nUmero de indice 2200)

Este bloque esta disefiado para permitir el uso simple de las funciones matematicas de
medida populares. El usuario no tiene que conocer cémo escribir ecuaciones. El algoritmo
matematico se selecciona por nombre, seleccionado por el usuario para que se realice la
funcién.

Caracterizador de sefiales (numero de indice 2100)

El bloque caracterizador de sefiales tiene dos secciones, cada una con una salida que es
una funcién no lineal de la entrada respectiva. La funcién no lineal esta determinada por
una sola tabla de bdsqueda con 21 pares x-y arbitrarios. El estatus de una entrada se copia
a la salida correspondiente, asi que el bloque se puede utilizar en el control o en la ruta de
sefial del proceso.

Bloque de recursos

Features (Funciones) y Features_Sel (Seleccionar
funciones)

Los parémetros FEATURES (FUNCIONES) y FEATURE_SEL (SELECCION DE FUNCIONES)
determinan un comportamiento opcional del transmisor.
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FEATURES (FUNCIONES)

El pardmetro FEATURES (FUNCIONES) es de solo lectura y define cudles caracteristicas se
incorporan en el transmisor. A continuacién se muestra una lista de las caracteristicas
funcionales del parametro FEATURES (FUNCIONES) que admite el transmisor.

UNICODE

Todas las variables de cadena configurables en el modelo transmisor, excepto los nombres
de tag, son cadenas de bytes. Se puede usar ASCII o Unicode. Si el dispositivo de
configuracién esta generando cadenas de bytes en Unicode, se debe establecer el bit de
opcion Unicode.

REPORTS (INFORMES)

El transmisor admite informes de alerta. Debe establecerse el bit de la opcién Reports
(Informes) en la cadena de bits de caracteristicas para usar esta funcién. Si no se establece,
el host debe buscar alarmas.

SOFT W LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA DE SOFTWARE)

Las entradas a las funciones de seguridad y bloqueo de escritura incluyen los bits
de bloqueo de escritura de software del pardmetro FEATURE_SEL (SELECCION DE
FUNCIONES), el pardmetro WRITE_LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA) y el parametro
DEFINE_WRITE_LOCK (DEFINIR BLOQUEO DE ESCRITURA).

El pardametro WRITE_LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA) evita que se modifiquen los
parametros del dispositivo, excepto para borrar el pardmetro WRITE_LOCK (BLOQUEO

DE ESCRITURA). Durante este tiempo, el bloque funcionara normalmente actualizando las
entradas y salidas y ejecutando los algoritmos. Cuando se borra la condicion WRITE_LOCK
(BLOQUEO DE ESCRITURA), se genera una alarma WRITE_ALM (ALARMA DE ESCRITURA) con
una prioridad que corresponde al parametro WRITE_PRI (PRIORIDAD DE ESCRITURA).

El pardmetro FEATURE_SEL (SELECCION DE FUNCIONES) permite que el usuario seleccione
un bloqueo de escritura de hardware o software o ninguna capacidad de bloqueo de
escritura. Para habilitar el bloqueo de escritura de software, el parametro SOFTW_LOCK
(BLOQUEO DE ESCRITURA DE SOFTWARE) debe estar ajustado en el parametro
FEATURE_SEL (SELECCION DE FUNCIONES). Una vez que se ha establecido este bit, el

bit WRITE_LOCK (BLOQUEO DE ESCRITURA) se puede poner en “Locked” (Bloqueado)

0 “Unlocked” (Desbloqueado). Una vez que el parametro WRITE_LOCK (BLOQUEO DE
ESCRITURA) esta en modo “Locked” (Bloqueado), sea mediante bloqueo de software,

se rechazaran todas las escrituras solicitadas por el usuario, como se determina en el
parametro DEFINE_WRITE_LOCK (DEFINIR BLOQUEO DE ESCRITURA).

El pardmetro DEFINE_WRITE_LOCK (DEFINIR BLOQUEO DE ESCRITURA) permite al usuario
configurar si la funcién de bloqueo de escritura controlara la escritura a todos los bloques,
o solo a los bloques de recursos y de transductores. Los datos actualizados internamente,
p. ej., variables del proceso y diagnésticos, no seran restringidos. N/C = Ningun bloque
bloqueado Bloque fisico = Bloques recurso y bloque de transductores Todo = Bloqueos
todos los bloques.

La siguiente tabla muestra todas las posibles configuraciones del parametro WRITE_LOCK
(BLOQUEO DE ESCRITURA).
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Bit FEATU- | Bit FEATU- SECURITY WRI- WRI- DEFI- Acceso de
RE_SEL RE_SEL SWITCH (IN- | TE_LOCK TE_LOCK NE_WRITE_ | escrituraa
HW_SEL (SE- | SW_SEL (SE- | TERRUPTOR | (BLOQUEO | Read/Write | LOCK (DEFI- bloques
LECCION DE | LECCION DE | DE SEGURI- | DE ESCRITU- | (BLOQUEO NIR BLO-
FUNCIO- FUNCIO- DAD) RA) DE ESCRITU-| QUEO DE
NES, SELEC- | NES, SELEC- RA, Leer/ | ESCRITURA)
CION DE CION DE escribir)
HARDWARE) | SOFTWARE)
0 (desactiva- | 0 (desactiva- N/C 1 (desblo- Solo lectura N/C Todo
do) do) queado)
0 (desactiva- | 1 (activado) N/C 1 (desblo- Lectura/ N/C Todo
do) gueado) escritura
0 (desactiva- | 1 (activado) N/C 2 (bloquea- Lectura/ Caracteristi- | Solo bloques
do) do) escritura cas fisicas funcionales
0 (desactiva- | 1 (activado) N/C 2 (bloquea- Lectura/ Todo Ninguno
do) do) escritura
1 (activado) | 0 (bloquea- 0 (desblo- 1 (desblo- Solo lectura N/C Todo
do)" queado) queado)
1 (activado) | O (desactiva- | 1 (bloquea- | 2 (bloquea- | Solo lectura | Caracteristi- | Solo bloques
do) do) do) cas fisicas funcionales
1 (activado) | O (desactiva- | 1 (bloquea- | 2 (bloquea- | Solo lectura Todo Ninguno
do) do) do)

(1) Los bits de seleccién de bloqueo de escritura de hardware y software se excluyen
mutuamente y la seleccién de hardware tiene la prioridad mds alta. Cuando se
establece el bit HW _SEL (SELECCION DE HARDWARE) en 1 (activado), el bit SW_SEL
(SELECCION DE SOFTWARE) se establece automdticamente en 0 (desactivado) y queda
como solo lectura.

FEATURES_SEL (SELECCION DE FUNCIONES)

El parémetro FEATURE_SEL (SELECCION DE FUNCIONES) se usa para activar cualquiera de
las funciones compatibles. En la configuracién predeterminada no se selecciona ninguna
de estas funciones. Si hay funciones soportadas, escoger una.

MAX_NOTIFY (NOTIFICACIONES MAXIMAS)

El valor del parametro MAX_NOTIFY (NOTIFICACIONES MAXIMAS) es el nimero maximo
de informes de alarma que el recurso puede haber enviado sin recibir confirmacién,
correspondiente a la cantidad de espacio de bufer disponible para mensajes de alarma.
Si se ajusta el valor del parametro LIM_NOTIFY (LIMITAR NOTIFICACIONES), se puede fijar
un valor mas bajo para que la cantidad de alarmas no sea excesiva. Si se fija en cero el
parametro LIM_NOTIFY (LIMITAR NOTIFICACIONES), no se informaran alarmas.

Alertas PlantWeb

Las alertas y acciones recomendadas se deben utilizar en combinacién con
Funcionamiento.

El bloque de recursos funciona como coordinador de las alertas Plantweb™. Habra tres
pardmetros de alarma (FAILED_ALARM [ALARMA DE FALLO], MAINT_ALARM [ALARMA DE
MANTENIMIENTO] y ADVISE_ALARM [ALARMA DE AVISO]) que contendran informacién
sobre algunos errores de dispositivo detectados por el software del transmisor. Habra
un parametro RECOMMENDED_ACTION (ACCION RECOMENDADA) utilizado para mostrar
el texto de accion recomendada para la alarma de mayor prioridad y un parametro
HEALTH_INDEX (INDICE DE LA CONDICION) (0-100) que indica la condicion operativa
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general del transmisor. El parametro FAILED_ALARM (ALARMA DE FALLO) tiene la mayor
prioridad, sequido por MAINT_ALARM (ALARMA DE MANTENIMIENTO), y ADVISE_ALARM
(ALARMA DE AVISO) tiene la menor prioridad.

FAILED_ALARMS (ALARMAS DE FALLOS)
Una alarma de fallo indica un fallo en un dispositivo que provocara que el dispositivo
o alguna parte de este no funcione. Esto implica que el dispositivo debe repararse
de inmediato. Hay cinco parametros asociados especificamente con FAILED_ALARMS
(ALARMAS DE FALLOS) que se describen a continuacion.
FAILED_ENABLED (FALLOS ACTIVADOS)
Este parametro contiene una lista de fallos de dispositivo que impiden su funcionamiento y
provocan la emisién de una alerta. A continuacién se muestra una lista de fallos; el primero
es el de mayor prioridad.
1. Electronics (Electrénica)
2. NV memory (Memoria no volatil)
3. HW/SW Incompatible (Hardware/Software incompatible)
4. Primary value (Valor primario)
5. Secondary Value (Valor secundario)
FAILED_MASK (MASCARA DE FALLO)
Este parametro enmascarara cualquiera de las condiciones fallidas enumeradas en
FAILED_ENABLED (FALLOS ACTIVADOS). Un bit activado significa que la condicién esta
enmascarada y oculta de las alarmas, y no sera informada.
FAILED_PRI (PRIORIDAD DE FALLOS)
Designa la prioridad de alertas del pardmetro FAILED_ALM (ALARMA DE FALLO), consultar
Alarmas de proceso. El valor por defecto es 0 y los valores recomendados estan entre 8y
15.
FAILED_ACTIVE (FALLO ACTIVADO)
Este parametro muestra la alarma que esta activa. Solo se mostrara la alarma de mayor
prioridad. Esta prioridad no es la misma que la del pardametro FAILED_PRI (PRIORIDAD DE
FALLO) que se describié anteriormente. Esta prioridad esta codificada por hardware dentro
del dispositivo; el usuario no puede configurarla.
FAILED_ALM (ALARMA DE FALLO)
Alarma que indica un fallo dentro de un dispositivo que hace que éste no funcione.
MAINT_ALARMS (ALARMAS DE MANTENIMIENTO)
Una alarma de mantenimiento indica que el dispositivo o alguna de sus partes necesitan
un pronto mantenimiento. Si se ignora la condicién, el dispositivo fallara con el tiempo.
Hay cinco parametros asociados con MAINT_ALARMS (ALARMAS DE MANTENIMIENTO); se
describen a continuacién.
MAINT_ENABLED (MANTENIMIENTO ACTIVADO)
El pardametro MAINT_ENABLED (MANTENIMIENTO ACTIVADO) contiene una lista de
condiciones que indican que el dispositivo o alguna de sus partes necesitan un pronto
mantenimiento.
A continuacion se muestra una lista de condiciones; la primera es la de mayor prioridad.
1. Primary value degraded (Valor primario degradado)
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2. Secondary value degraded (Valor secundario degradado)
3. Diagnéstico

4. Error de configuracion

5

. Calibration error (Error de calibracién)

MAINT_MASK (ENMASCARAR MANTENIMIENTO)

El pardametro MAINT_MASK (ENMASCARAR MANTENIMIENTO) enmascarara cualquiera
de las condiciones fallidas que se muestran en MAINT_ENABLED (MANTENIMIENTO
ACTIVADO). Un bit activado significa que la condicién esta enmascarada y oculta de las
alarmas, y no serd informada.

MAINT_PRI (PRIORIDAD DE MANTENIMIENTO)

MAINT_PRI (PRIORIDAD DE MANTENIMIENTO) designa la prioridad de alarma de
MAINT_ALM (ALARMA DE MANTENIMIENTO). Consultar la informacién relacionada. El valor
predeterminado es 0y los valores recomendados estan entre 3y 7.

MAINT_ACTIVE (MANTENIMIENTO ACTIVO)

El parametro MAINT_ACTIVE muestra cual alarma esta activa. Solo se mostrara la condicion
de mayor prioridad. Esta prioridad no es la misma que la del parametro MAINT_PRI
(PRIORIDAD DE MANTENIMIENTO) que se describié anteriormente. Esta prioridad esta
codificada por hardware dentro del dispositivo; el usuario no puede configurarla.

MAINT_ALM (ALARMA DE MANTENIMIENTO)

Una alarma que indica que el dispositivo necesita un pronto mantenimiento. Si se ignora la
condicién, el dispositivo fallara con el tiempo.

Alarmas de aviso

Una alarma de aviso indica condiciones informativas que no tienen un impacto
directo en las funciones primarias del dispositivo. Hay cinco parametros asociados con
ADVISE_ALARMS. Se describen a continuacion.

ADVISE_ENABLED (AVISO ACTIVADO)

El parametro ADVISE_ENABLED (AVISO ACTIVADO) contiene una lista de condiciones
informativas que no tienen repercusién directa sobre las funciones primarias del
dispositivo. A continuacién se muestra una lista de avisos; el primero es el de mayor
prioridad.

1. NV writes deferred (escritura aplazada de la memoria NV [no volatil])

2. Se detect6 una anomalia del proceso SPM (Supervision Estadistica del Proceso)

ADVISE_MASK (ENMASCARAR AVISO)

El parametro ADVISE_MASK (ENMASCAR AVISO) enmascara cualquiera de las condiciones
fallidas que se muestran en ADVISE_ENABLED (AVISO ACTIVADO). Un bit activado significa
que la condicion estd enmascarada y oculta de las alarmas, y no sera informada.

ADVISE_PRI (PRIORIDAD DE AVISO)

ADVISE_PRI (PRIORIDAD DE AVISO) designa la prioridad de alarmas de ADVISE_ALM
(ALARMA DE AVISO), consultar Alarmas de proceso. El valor predeterminado es Oy los
valores recomendados son 1 o0 2.

ADVISE_ACTIVE (AVISO ACTIVO)

El pardametro ADVISE_ACTIVE (AVISO ACTIVO) muestra cual aviso estd activo. Solo se
mostrara el aviso de mayor prioridad. Esta prioridad no es la misma que la del parametro
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ADVISE_PRI (PRIORIDAD DE AVISO) que se describié anteriormente. Esta prioridad esta
codificada por hardware dentro del dispositivo; el usuario no puede configurarla.

Acciones recomendadas para las alertas Plantweb

(RECOMMENDED_ACTION)

El pardmetro RECOMMENDED_ACTION (ACCION RECOMENDADA) muestra una cadena de
texto con una accién recomendada de acuerdo con el tipo y el evento especifico activos de
las alertas de PlantWeb.

Tabla 4-1: Alertas de Plantweb (RB. RECOMMENDED_ACTION)

Tipo de alar- | Fallo/Mantenimien- Accién recomendada

ma to/Aviso Evento activo cadena de texto

Ninguno Ninguno No se requiere accion.

Aviso Escrituras aplazadas de la | Se han diferido las escrituras no volatiles; dejar el dis-

memoria no volatil (NV)

positivo encendido hasta que desaparezca el aviso.

Mantenimiento

Error de configuracion

Reescribir la configuracién del sensor

Valor primario degradado

Confirmar el rango operativo del sensor aplicado y/o
verificar la conexién del sensor y el entorno del dispo-
sitivo

Error de calibracion

Volver a ajustar el dispositivo

Valor secundario degrada-
do

Verificar que la temperatura ambiental esté dentro de
los limites operativos

Falla

Falla de la electrdnica

Reemplazar el dispositivo

Hardware/Software in-
compatible

Verificar que la revisién del hardware sea compatible
con la revisién del software

Fallo de memoria no vola-
til (NV)

Restablecer el dispositivo y luego descargar la configu-
racion del dispositivo

Fallo de valor primario

Verificar que el proceso del instrumento esté dentro
del rango del sensor o confirmar la configuracién y
cableado del sensor.

Fallo de valor secundario

Verificar que la temperatura ambiental esté dentro de
los limites operativos

Error de diag-
néstico

Alerta de desviacion del
sensor o funciéon Hot Ba-
ckup (Redundancia activa)
activa

Confirmar el rango operativo del sensor suministrado
y/o verificar la conexién del sensor y el entorno del
dispositivo

Valor primario degradado

Confirmar el rango operativo del sensor suministrado
y/o verificar la conexién del sensor y el entorno del
dispositivo

Acciones recomendadas para el diagnéstico en campo
segun NE107

Tipo de alarma

Nombre del evento activo

Cadena de texto para la accién recomen-
dada

miento

Se requiere manteni-

nostico)

Diagnostic error (Error de diag-

Se ha activado el diagnéstico del sensor del
dispositivo.
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Tipo de alarma Nombre del evento activo Cadena de texto para la accién recomen-
dada
Process anomaly detected (Ano- N/C

malia del proceso detectada)

configuracién)

Configuration Error (Error de

Reescribir la configuracién del sensor

Fuera de especifica- | Primario degradado)

Primary value degraded (Valor

Confirmar el rango operativo del sensor
aplicado y/o verificar la conexién del sensor
y el entorno del dispositivo.

cion

Calibration error (Error de cali- . . .

- Volver a ajustar el dispositivo.

bracién)

Secondary value degraded (Va- | Verificar que la temperatura ambiental esté

lor secundario degradado) dentro de los limites operativos

Electronics Failure (Falla de la . .

- Reemplazar el dispositivo.

electrénica)

Asic Failure (Fallo Asic) Reemplazar el dispositivo.

HW/SW incompatible Verlﬂcat.' que la revision ,del hardware sea

compatible con la revisién del software

Falla NV memory failure (Fallo de la Restablecer el dispositivo y luego descargar

memoria no volatil)

la configuracién del dispositivo.

valor primario)

Primary value failure (Fallo de

Verificar que el proceso del instrumento es-
té dentro del rango del sensor o confirmar
la configuracién y cableado del sensor.

valor secundario)

Secondary value failure (Fallo de | Verificar el rango del sensor y/o confirmar

la configuracién y cableado del sensor

Verificaciéon de fun-

. Check (Revisar)
ciones

El bloque de transductores esta en estado
de mantenimiento.

Diagndsticos del bloque de recursos

Errores del bloque

Tabla 4-2 muestra las condiciones transmitidas en el pardmetro BLOCK_ERR (ERROR DE

BLOQUE).

Tabla 4-2: Mensajes de BLOCK_ERR (ERROR DE BLOQUE) de bloques de recursos
Nombre y descripcion de la condicién Descripcién
Otro N/C
Device Needs Maintenance Now (El dispositivo N/C

necesita mantenimiento ahora)

Memory Failure (Falla de memoria)

Ha ocurrido un fallo de memoria en la memoria
FLASH, RAM o EEPROM.

Lost NV Data (Se perdieron datos no volatiles)

Se han perdido datos no volatiles almacenados
en la memoria no volatil.

Device Needs Maintenance Now (El dispositivo
necesita mantenimiento ahora)

N/C

Out of Service (Fuera de servicio)

El modo real esta fuera de servicio.
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Tabla 4-3: Bloque de recursos RB.DETAILED_STATUS (ESTATUS DETALLADO RB)

RB.DETAILED_STATUS (ESTA- Descripcién
TUS DETALLADO RB)

Error del bloque del transductor | Activo cuando cualquier bit SENSOR_DETAILED_STATUS (ESTATUS
del sensor DETALLADO DEL SENSOR) esta activo

Error de integridad en el bloque | El tamafio, la revision o el checksum del bloque de fabricacién es
de fabricacién incorrecto

Hardware/software incompati- | Verificar que la revisién del bloque de fabricacién y la revision del
ble hardware sean correctas/compatibles con la revisién del software.

Error de integridad en la memo- | Checksum no valido en un bloque de datos no volatiles
ria no volatil

Bloque de transductores del sensor

Nota

Cuando se seleccionan las unidades de ingenieria del parametro XD_SCALE, las unidades
de ingenieria del bloque de transductores cambian a las mismas unidades. Esta es la Unica
manera de cambiar las unidades de ingenieria en el bloque de transductores del sensor.

Amortiguacién

Se pueden utilizar valores de atenuacién para la velocidad de actualizacién y deben

ser iguales a esta, para el Sensor 1, el Sensor 2 y la diferencia de los sensores. La
configuracién del sensor calcula automaticamente un valor de amortiguacién. El valor

de amortiguacién predeterminado es de cinco segundos. La amortiguacién se puede
desactivar configurando el valor de amortiguacién del pardmetro a cero segundos. El valor
de atenuacién maximo es de 32 segundos.

Se puede introducir un valor de atenuacion alternativo con las siguientes restricciones:

1. Configuraciéon del sensor individual
* Los filtros de tensién de linea de 50 Hz o 60 Hz tienen un valor de amortiguacion
minimo de 0,5 sequndos, configurable por el usuario

2. Configuracién de doble sensor

+ Los filtros de tensidén de linea de 50 Hz tienen un valor de amortiguacién minimo
de 0,9 segundos, configurable por el usuario

+ Los filtros de tensidén de linea de 60 Hz tienen un valor de amortiguacién minimo
de 0,7 segundos, configurable por el usuario

/i\EI parametro de amortiguacion del bloque de transductores se puede utilizar para
filtrar el ruido de la medicién. Al aumentar el tiempo de amortiguacion, el transmisor
tendra un tiempo de respuesta mas lento, pero disminuira la cantidad de ruido del
proceso que se traduce al valor primario del bloque del transductor. Debido a que tanto la
pantalla LCD como el bloque Al obtienen valores del bloque de transductores, el ajuste del
parametro de amortiguacién afecta los valores que pasan a ambos bloques.

Nota

El bloque Al posee su propio parametro de filtrado, que se denomina PV_FTIME. Para
mayor simpleza, es mejor realizar el filtrado en el bloque de transductores, ya que se
aplicard amortiguacién al valor primario en cada actualizacidn del sensor. Si el filtrado se
realiza en el bloque Al se aplicard amortiguacion a la salida en cada macrociclo. La pantalla
LCD mostrara el valor del bloque de transductores.
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Diagnésticos del bloque transductor del sensor
Tabla 4-4: Mensajes de BLOCK_ERR (ERROR DE BLOQUE) del bloque de transductores

del sensor
Nombre de la condicién Descripcién
Otro N/C

Fuera de servicio

El modo real esta fuera de servicio.

Tabla 4-5: Mensajes de XD_ERR (ERROR XD) del bloque de transductores del sensor

Nombre de la condicién Descripcién

Electronics Failure (Fallo de la
electrénica)

Fall6 un componente de la electrénica.

1/0 Failure (Fallo de E/S)

Se produjo un fallo de E/S.

Software Error (Error de softwa-
re)

El software ha detectado un error interno.

Calibration Error (Error de cali-
bracion)

Ocurrié un error durante la calibracién del dispositivo.

Algorithm Error (Error de algo-
ritmo)

El algoritmo utilizado en el bloque transductor produjo un error
debido al desbordamiento, fallo de congruencia de los datos, etc.

Tabla 4-7 Muestra los posibles errores y las posibles acciones correctivas para los valores
dados. Las medidas correctivas estan en orden de peligro ascendente de nivel de sistema.
El primer paso siempre debe ser restablecer el transmisor y si el error persiste, intentar
los pasos de la Tabla 4-7. Comenzar con la primera medida correctiva y luego intentar la

segunda.

Tabla 4-6: Mensajes de error de STB.SENSOR_DETAILED_STATUS (ESTATUS DETALLADO
DEL SENSOR STB) del bloque de transductores del sensor

STB.SENSOR_DETAILED_STATUS (ESTATUS DE-
TALLADO DE SENSOR STB)

Descripcion

Invalid Configuration (Configuracién invalida)

Conexién incorrecta del sensor con el tipo de
sensor incorrecto

ASIC RCV Error (Error de ASIC RCV)

El microprocesador detecté un fallo de bit de
checksum o iniciar/detener con comunicacién
ASIC

ASIC TX Error (Error de ASIC TX)

El ASIC detecté un error de comunicacién

ASIC Interrupt Error (Error del interruptor ASIC)

Las interrupciones ASIC son demasiado rapidas o
lentas

Reference Error (Error de referencia)

Las resistencias de resistencia son mayores que
25 % del valor conocido

ASIC Configuration Error (Error de configuracién
ASIC)

Los registros ASIC no se escribieron correcta-
mente. (Tarpbién CALIBRATION_ERR [ERROR DE
CALIBRACION])

Drift Alert (Alerta de desviacién)

La diferencia entre los valores del sensor ha su-
perado el limite especificado por el usuario.

Hot Backup Active (Redundancia activa activada)

El dispositivo actualmente esta funcionando en
modo Hot Backup (Redundancia activa), lo que
significa que ha fallado el sensor primario.
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Tabla 4-6: Mensajes de error de STB.SENSOR_DETAILED_STATUS (ESTATUS DETALLADO
DEL SENSOR STB) del bloque de transductores del sensor (continuacion)

STB.SENSOR_DETAILED_STATUS (ESTATUS DE- Descripcién
TALLADO DE SENSOR STB)

Sensor Open (Sensor abierto) Se detectd un sensor abierto

Sensor Shorted (Sensor en cortocircuito) Se detectd un sensor en cortocircuito

Terminal (Body) Temperature Failure (Fallo en la | Se detectd PRT abierto o en cortocircuito.
temperatura del terminal [cuerpo])

Sensor Out of Operating Range (Sensor fuera del | Las lecturas del sensor estan alejadas de los va-
rango de funcionamiento) lores de PRIMARY_VALUE_RANGE (RANGO DE VA-
LOR PRINCIPAL).

Sensor beyond operating limits (Sensor fuera de | Las lecturas del sensor estan por debajo del 2 %
los limites de funcionamiento) del rango inferior o por encima del 6 % del rango
superior del sensor.

Terminal (Body) Temperature Out of Operating Las lecturas de PRT estan alejadas de los valo-
Range (Temperatura del terminal [cuerpo] fuera |res de SECONDARY_VALUE_RANGE (RANGO DE
del rango de funcionamiento) VALOR SECUNDARIO).

Terminal (Body) Temperature Beyond Operating | Las lecturas de PRT estan por debajo del 2 % del
Limits (Temperatura del terminal [cuerpo] fuera | rango inferior o por encima del 6 % del rango

del rango del funcionamiento) superior de PRT. (Estos rangos son calculados y
no son el rango real del PRT que es un PT100
A385)

Sensor degrades (Sensor degradado) Para termopares, esto representa la deteccion de

una excesiva EMF.

Para termopares, la resistencia del lazo se ha
desviado mucho del limite de umbral configura-
do por el usuario.

Calibration Error (Error de calibracion): El ajuste del usuario ha fallado debido a una ex-
cesiva correccién o fallo del sensor durante el
método de ajuste

Bloque del transductor de la pantalla LCD

El indicador de la pantalla LCD se conecta directamente a la tarjeta de salida FOUNDATION
Fieldbus de la electrénica del transmisor. El indicador muestra el valor de salida y los
mensajes de diagndstico abreviados.

La primera linea de cinco caracteres muestra el sensor que esta midiendo.

Sila medida es errénea, aparece “Error” en la primera linea. La segunda linea indica si el
dispositivo o el sensor estan ocasionando el error.

Cada uno de los parametros configurados para la pantalla aparecera en la pantalla LCD
durante un breve lapso antes de mostrar el préximo. Si el estatus del parametro se
convierte en malo, la pantalla LCD también pasara al diagnéstico a continuacién de la
variable que se muestra:

Configuracion especial del indicador

El parametro #1 (Sensor 1) se configura en la fabrica para mostrar la variable primaria
(temperatura) en el bloque indicador de transductores de la pantalla LCD. Cuando se envia
con sensores duales, el sensor 2 se configurara para que no se muestre. Para cambiar

la configuracion del pardmetro #1, #2 o para configurar mas pardmetros, utilizar los
siguientes pardmetros de configuracién.
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El bloque de transductores de la pantalla LCD puede configurarse para secuenciar cuatro
variables de proceso diferentes, siempre que los pardmetros se originen en un bloque
funcional de ejecucién programada dentro del transmisor de. Si un bloque de funciones
estd programado en el transmisor que vincule una variable de proceso desde otro
dispositivo del segmento, esa variables de proceso se puede mostrar en la pantalla LCD.

DISPLAY_PARAM_SEL (MOSTRAR SELECCION DE PARAMETROS)

El pardmetro DISPLAY_PARAM_SEL (MOSTRAR SELECCION DE PARAMETROS) especifica la
cantidad de variables de proceso que se mostraran. Puede seleccionarse un maximo de
cuatro parametros.

BLK_TAG_# (NUMERO DE TAG DEL BLOQUE)

Nota
“#" representa el nUmero de pardmetro.

Ingresar la tag del bloque funcional que contiene el parametro que se desea mostrar. Las
tags de bloques de funciones predeterminadas de fabrica son las siguientes:

TRANSDUCTOR

AlI 1400, 1500, 1600, 1700

PID 1800y 1900

ISEL 2000

CHAR 2100

ARTH 2200

Separador de salida sOSPL 2300

BLK_TYPE_# (NUMERO DE TIPO DE BLOQUE)

Nota
“#" representa el nUmero de parametro.

Ingresar el tipo de bloque funcional que contiene el parametro que se desea mostrar. Por
lo general, este parametro se selecciona a través de un menu desplegable con una lista de
posibles tipos de bloques funcionales (p. ej., Transducer (Transductor), PID, Al etc.).

PARAM INDEX # (NUMERO DE INDICE DE PARAMETRO)

Nota
“#" representa el nUmero de parametro.

Por lo general, el parametro PARAM_INDEX_# (NUMERO DE INDICE DE PARAMETRO)

se selecciona a través de un menu desplegable con una lista de posibles nombres de
parametros basada en los disponibles en el tipo de bloque funcional seleccionado. Elegir el
parametro que se desea mostrar.

CUSTOM_TAG_# (NUMERO DE TAG PERSONALIZADA)

Nota
“#" representa el nUmero de paradmetro.

CUSTOM_TAG_# (NUMERO DE TAG PERSONALIZADA) es un identificador de tag opcional
especificada por el usuario que puede configurarse para reemplazar a la tag de bloque en
el parametro. Ingresar una tag con un maximo de cinco caracteres.
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UNITS_TYPE_# (NUMERO DE TIPO DE UNIDADES)

Nota

“#" representa el nUmero de pardmetro.

El pardmetro UNITS_TYPE_# (NUMERO DE TIPO DE UNIDADES) se selecciona generalmente
mediante un menu desplegable de tres opciones: AUTO (AUTOMATICO), CUSTOM
(PERSONALIZAR) o NONE (NINGUNO). Seleccionar AUTO (AUTOMATICO) solo cuando el
parametro que se desea mostrar es presidn, temperatura o porcentaje. Para el resto

de los pardmetros, seleccionar CUSTOM (PERSONALIZAR) y asegurarse de configurar el
pardmetro CUSTOM_UNITS_# (NUMERO DE UNIDAD PERSONALIZADA). Seleccionar NONE
(NINGUNO) si se desea mostrar un parametro sin unidades asociadas.

CUSTOM_UNITS_# (NUMERO DE UNIDAD PERSONALIZADA)

Nota

“#" representa el nUmero de paradmetro.

Especificar las unidades personalizadas que se mostraran junto al parametro. Ingresar un
maximo de 6 caracteres. Para mostrar unidades personalizadas, UNITS_TYPE_# (NUMERO
DE TIPO DE UNIDAD) debe configurarse como CUSTOM (PERSONALIZAR).

Diagnésticos del bloque de transductores de la pantalla LCD
Tabla 4-7: Mensajes de LCD BLOCK_ERR de transductores de la pantalla LCD

Nombre de la condicién

Descripcién

Otro

N/C

Fuera de servicio

El modo real esta fuera de servicio.

Sintoma

Posibles causas

Accién recomendada

La pantalla LCD muestra
"DSPLY#INVLID” (PANTALLA IN-
VALIDA). Leer BLOCK_ERR
(ERROR DE BLOQUE). Si muestra
el mensaje “BLOCK CONFIGU-
RATION" (CONFIGU RACION DEL
BLOQUE), realizar la accién re-
comendada.

Uno o varios de los pardmetros
de la pantalla no estan configu-
rados de forma adecuada.

Consultar Blogue del transductor
de la pantalla LCD.

La gréfica de barray las lecturas
ALOUT no coinciden.

El pardmetro OUT_SCALE (FUE-
RA DE ESCALA) en el bloque AI
no esta configurado de forma
adecuada.

Consultar Entrada analégica (Al)
y Comunicador de campo.

Se muestra “3144P” o no se
muestran todos los valores.

El pardmetro “DISPLAY_PARA-
METER_SELECT” (SELECCIONAR
PARAMETRO DE LA PANTALLA)
del bloque LCD no esta configu-
rado adecuadamente.

Consultar Blogue del transductor
de la pantalla LCD.

La pantalla se muestra en modo
00S

El recurso o el bloque de trans-
ductores de la pantalla LCD es-
tédn en modo OOS.

Verificar que los dos bloques es-
tén en modo “AUTO” (AUTOMA-
TICO).

Es dificil leer la pantalla.

Es posible que algunos de los
segmentos de la pantalla LCD
estén en mal estado.

Consultar Diagndsticos del blo-
que de transductores de la pan-
talla LCD. Cambiar la pantalla
LCD. Ver el diagnéstico del blo-
que de transductores de la pan-
talla LCD.
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Posibles causas

Accion recomendada

El dispositivo esta fuera del limi-
te de temperatura para la pan-

49.8

www.Emerson.com

oc)

talla LCD. -4 a 185 °F (-20 a 85

Verificar la temperatura am-
biente del dispositivo.

Transductor con redundancia activa

Parametros de Hot
Backup (Redundan-
cia activa)

Subparametro

Descripcion

Valores a configu-
rar

FEATURE_CONFIG
(CONFIGURACION DE
FUNCIONES)

FUNCION)

FEATURE_ENABLE (ACTIVAR

Seleccionar la funcién.

Hot Backup (Re-
dundancia activa)

DEFAULT_SENSOR (SENSOR
PREDETERMINADO)

determinado,
sensor 2.

Configure el sensor pre-

Sensor 1
sensor 10

UNIDAD)

UNIT_INDEX (fNDICE DE

medicién.

Ajuste de la unidad de

Grados Celsius (°C)

FEATURE_VALUE (VA-
LOR DE LA FUNCION)

DE LA FUNCION)

FEATURE_STATUS (ESTATUS

micamente.

Este valor cambia dina- N/C

FUNCION)

FEATURE_VAL (VALOR DE LA

micamente.

Este valor cambia dina- N/C

Nota

El valor primario 1 indica el valor del sensor 1y el valor primario 2 indica valor del sensor 2.

Sensor 1 como sensor predeterminado

Estatus del valor Estatus del valor FEATURE_VAL (VA- Accién recomendada
primario 1 primario 2 LOR DE LA FUN-
CION) y FEATU-
RE_STATUS (ESTA-
TU§ DE LA FUN-
CION)
Bueno Bueno Valor primario 1/ Sin error
bueno
Valor primario 1/ Sensor 2 fuera del rango de
Bueno Incierto P funcionamiento o Sensor 2 De-
bueno
gradado.
Valor primario 1/ Sensor 2 abierto o corto o mas
Bueno Malo b P alla del intervalo de funciona-
ueno .
miento.
Hot Backup Active (Redundan-
; Valor primario 2/bue- | cia activa activada) y (Sensor
Incierto Bueno -
no 1 fuera del rango de funciona-
miento o Sensor 1 degradado).
([Sensor 1 fuera del rango de
funcionamiento o Sensor 1 de-
Incierto Incierto \{alor primario 1/in- | gradado]]) y [Senspr 2 fgera
cierto del rango de funcionamiento o
Sensor 2 degradado]) o alerta
de desviacion.
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Estatus del valor

Estatus del valor

FEATURE_VAL (VA-

Accién recomendada

primario 1 primario 2 LOR DE LA FUN-
CION) y FEATU-
RE_STATUS (ESTA-
TUS DE LA FUN-
CION)
([Sensor 1 fuera del rango de
Valor primario 1/in- funcionamiento o Sensor 1 De-
Incierto Malo cierto gradado] y [Sensor 2 abierto
0 con cortocircuito o fuera del
rango de funcionamiento]).
Hot Backup Active (Redundan-
. . cia activa activada) y el Sensor
Malo Bueno Valor primario 2/ 1 abierto o con cortocircuito o
bueno . .
fuera del intervalo de funciona-
miento.
Hot Backup Active (Redundan-
cia activa activada) y el Sen-
' Valor primario 2/in- sor 1 abierto o con cortocircui-
Malo Incierto . to o fuera del rango de fun-
cierto - .
cionamiento y (Sensor 2 fuera
del rango de funcionamiento o
sensor 2 degradado).
Hot Backup Active (Redundan-
cia activa activada) y el (Sensor
Ninguno (Ultimo va- 1 abierto o con cortocircu'ito
Malo Malo o fuera del rango de funciona-

lor bueno)/malo

miento) y (Sensor 2 abierto o
con cortocircuito o fuera del
rango de funcionamiento).

Sensor 2 como sens

or predeterminado

Estatus del valor

Estatus del valor

FEATURE_VAL (VA-

Accion recomendada

primario 1 primario 2 LOR DE LA FUN-
CION) y FEATU-
RE_STATUS (ESTA-
TUS DE LA FUN-
CION)
Bueno Bueno \ézlor primario 2/bue- Sin error
Hot Backup Active (Redundan-
B . Valor primario 1/bue- | cia activa activada) y el Sensor
ueno Incierto .
no 2 fuera del rango de funciona-
miento o Sensor 2 degradado.
Hot Backup Active (Redundan-
Valor primario 1/bue- cia activa activada) y el Sensor
Bueno Malo no 2 abierto o con cortocircuito
o fuera del rango de funciona-
miento.
Valor primario 2/bue- Sensor 1 fuera del rango de
Incierto Bueno funcionamiento o Sensor 1 de-

no

gradado.
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Estatus del valor

Estatus del valor

FEATURE_VAL (VA-

Accién recomendada

primario 1 primario 2 LOR DE LA FUN-
CION) y FEATU-
RE_STATUS (ESTA-
TUS DE LA FUN-
CION)
([Sensor 1 fuera del rango de
funcionamiento o Sensor 1 de-
Incierto Incierto Valor primario 2/in- | gradado]]) y [Sensor 2 fuera
cierto del rango de funcionamiento o
Sensor 2 degradado]) o alerta
de desviacion.
Hot Backup Active (Redundan-
cia activa activada) y (Sensor
Valor primario 1/in- 1 fuera del rango de funciona-
Incierto Malo cierto miento o Sensor 1 degradado)
y (Sensor 2 abierto o con corto-
circuito o fuera del rango de
funcionamiento).
. . Sensor 1 abierto o corto o fue-
Malo Bueno \rﬁ)lor primario 2/bue- ra del intervalo de funciona-
miento.
Sensor 1 abierto o con cortocir-
v . . . cuito o fuera del rango de fun-
Malo Incierto .alor primario 2/in- cionamiento y y (Sensor 2 fue-
cierto Yy - .
ra del rango de funcionamien-
to o Sensor 2 degradado).
Hot Backup Active (Redundan-
cia activa activada) y el (Sensor
Ninguno (Ultimo va- 1 abierto o con cortocircuito
Malo Malo o fuera del rango de funciona-

lor bueno)/malo

miento) y (Sensor 2 abierto o
con cortocircuito o fuera del
rango de funcionamiento).

Entrada analégica (AI)

Simulaciéon

La simulacion reemplaza el valor del canal que viene del bloque de transductores del
sensor. A fines de prueba, es posible establecer manualmente el valor deseado de la salida

del bloque de entrada analégico. Hay dos maneras de hacerlo:

Modo manual

Para cambiar solo la opcién OUT_VALUE (FUERA DE VALOR) y no la opcién OUT_STATUS
(FUERA DE ESTATUS) del bloque de Al la opcién TARGET MODE (MODO DE DESTINO)

del bloque debe estar en modo MANUAL. A continuacidn, establecer el valor deseado en
OUT_VALUE (FUERA DE VALOR).

Simular

Procedimiento

1. Si el interruptor SIMULATE (SIMULAR) estéa en la posicion OFF (DESACTIVADO),
moverlo a ON (ACTIVADO). Si el puente SIMULATE (SIMULAR) ya esta en la
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posiciéon ON (ACTIVADO), moverlo a OFF (DESACTIVADO) y volver a colocarlo en ON
(ACTIVADO).

Nota

Como medida de seguridad, se debe reiniciar el interruptor cada vez que se
interrumpa la alimentacion del dispositivo para activar la simulacion. Esto evita que
un dispositivo que se prueba en el banco se instale en el proceso con la opcion
SIMULATE (SIMULAR) todavia activa.

Para cambiar las opciones OUT_VALUE (FUERA DE VALOR) y OUT_STATUS (FUERA DE
ESTATUS) del bloque Al configurar TARGET MODE (MODO OBJETIVO) como AUTO
(AUTOMATICO).

Poner el parametro SIMULATE_ENABLE_DISABLE (SIMULAR ACTIVAR DESACTIVAR)
en «Active»(Activo).

Ingresar el valor deseado de SIMULATE_VALUE (SIMULAR VALOR) para cambiar las
opciones OUT_VALUE (FUERA DE VALOR) y SIMULATE_STATUS_QUALITY (SIMULAR
CALIDAD DE ESTATUS) que cambiaran OUT_STATUS (FUERA DE ESTATUS). Si ocurren
errores cuando se realizan los pasos anteriores, asegurarse de que se haya
restablecido el puente SIMULATE (SIMULAR) después de encender el dispositivo.

Configurar el bloque Al

/i\ Se requieren como minimo cuatro parametros para configurar el bloque Al Los
parametros se describen a continuacién, y al final de esta seccion se muestran ejemplos de
configuracién.

CHANNEL (CANAL)

Seleccionar el canal que corresponde a la medicién del sensor deseada.

Canal

Medicién

1

Entrada 1

Entrada 2

Diferencial

Temperatura (cuerpo) del terminal

Valor minimo de la entrada 1

Valor maximo de la entrada 1

Valor minimo de la entrada 2

Valor maximo de la entrada 2

Ol (N | pdMlwW(N

Valor diferencial minimo

—_
o

Valor diferencial maximo

11

Valor minimo de terminal (cuerpo)

12

Valor maximo de terminal (cuerpo)

13

Valor de redundancia activa

L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION)

El parametro L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION) define la relacién de la medicién del sensor
(temperatura del sensor) con respecto a la temperatura de la salida del bloque Al La
relacién puede ser directa o indirecta.
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Direct (Directa)

Seleccionar directa cuando la salida deseada sera la misma que la medicién del sensor
(temperatura del sensor).

Indirect (Indirecta)

Seleccionar indirecta cuando la salida deseada es una medicion calculada de acuerdo con
la medicion del sensor (v.g. ohmio o mV). La relacion entre la medicion del sensor y la
medicién calculada sera lineal.

XD_SCALE (ESCALA XD) y OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA)

El pardmetro XD_SCALE (ESCALA XD) y OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA) incluyen cuatro
parametros cada uno: 0%, 100%, unidades de ingenieria y precision (punto decimal).
Deben configurarse segun la opcién L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION):

L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION) es Direct (Directa)

Cuando la salida deseada sea la variable medida, configurar XD_SCALE (ESCALA XD) para
representar el rango operativo del proceso. Configurar OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA)
para que coincida con XD_SCALE (ESCALA XD).

L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION) es Indirect (Indirecta)

Cuando se realiza una medicién inferida en base a la medicién del sensor, configurar
XD_SCALE (ESCALA XD) para representar el rango operativo que el sensor observara en el
proceso. Determinar los valores de medicidn inferidos que corresponden a los puntos de 0
y 100 % de XD_SCALE (ESCALA XD) y configurarlos para OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA).

Nota

Para evitar errores de configuracion, seleccionar solo unidades técnicas para XD_SCALE
(ESCALA XD) y OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA) que admita el dispositivo. Las unidades
aceptadas son:

Temperatura (canal 1y 2) Temperatura (cuerpo) del termi-

nal

°C °C

of oF

K K

°R °R

W N/C

mV N/C

Cuando se seleccionan las unidades de ingenieria de XD_SCALE (ESCALA XD), se cambian
las unidades de ingenieria del parametro PRIMARY_VALUE_RANGE (RANGO DE VALOR
PRIMARIO) del bloque de transductores a las mismas unidades.

Esta es la Unica forma de cambiar las unidades de ingenieria del bloque de transductores
del sensor, PRIMARY_VALUE_RANGE PARAMETER (PARAMETRO DE RANGO DE VALOR
PRIMARIO)

Ejemplos de configuracién
Tipo de sensor: 4 hilos, Pt 100 a = 385.

Temperatura de proceso de la medicion deseada en el rango de -200 a 500 °F. Supervisar la
temperatura de la electrénica del transmisor en el rango de -40 a 185 °F.
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Bloque del transductor
Si el sistema host soporta métodos:
1. Seleccionar Methods (Métodos).
2. Seleccionar Sensor Connections (Conexiones del sensor)?.

3. Seguir las instrucciones que aparecen en la pantalla para configurar el sensor 1
como un sensor de 4 hilos, Pt 100 a = 385.

Si el sistema host no soporta métodos:

1. Poner el bloque transductor en modo OOS.
a. Ir a MODE_BLK.TARGET (MODO OBJETIVO).

b. Seleccionar OOS (0 x 80).

2. Ir a SENSOR_CONNECTION (CONEXION DEL SENSOR).
a. Seleccionar 4-wire (0 x 4) (4 hilos [0 x 47).

3. Ir a SENSOR_TYPE (TIPO DE SENSOR).
a. Seleccionar PT100A385.

4. Regresar el bloque transductor en modo Auto (Automatico).

Bloques AI (configuracion basica)
AI1 como temperatura del proceso

1. Poner el bloque Al en modo OOS.
a. Ira MODE_BLK.TARGET (MODO OBJETIVO).

b. Seleccionar OOS (0 x 80).

2. Ir a CHANNEL (CANAL).
a. Seleccionar Sensor 1.

3. Ir a L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION).
a. Seleccionar Direct (Directa).

4., Ir a XD _Scale (Escala XD).
a. Seleccionar °F como UNITS_INDEX (INDICE DE UNIDADES).
b. Configurar 0 % = -200, configurar 100 % = 500

5. Ir a OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA).
a. Seleccionar °F como UNITS_INDEX (I'NDICE DE UNIDADES).

(2) Es posible que algunas opciones no estén disponibles debido a la configuracién de corriente del dispositivo.
Ejemplos:
a) El sensor 2 no se puede configurar en absoluto si el sensor 1 estd configurado como un sensor de 4 hilos
b) Si el sensor 2 estd configurado, el sensor 1 no se puede configurar como un sensor de 4 hilos (y viceversa)

¢) Cuando se selecciona un termopar como el tipo de sensor, no se puede seleccionar una conexién de 3 6 4
hilos.

En este caso, se debe configurar el otro sensor como “Not used” (No se utiliza) Esto eliminard las dependencias
que impiden la configuracién del sensor deseado.
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b. Ajustar las escalas 0y 100 para que sean las mismas que las del paso 4.b.

6. Regresar el modo bloque Al al modo Auto (Automatico).

7. Sequir el procedimiento del host para descargar el programa en el bloque AI2 como
temperatura del terminal (temperatura del cuerpo)

8. Poner el bloque IA en modo OOS.
a. Ir a MODE_BLK.TARGET (MODO OBJETIVO).

b. Seleccionar OOS (0 x 80).
9. Ir a CHANNEL (CANAL).

a. Seleccionar Terminal (Body) Temperature (Temperatura del terminal
(cuerpo)].

10. Ir a L_TYPE (TIPO DE LINEALIZACION).
a. Seleccionar Direct (Directa).

11. Ir a XD_Scale (Escala XD).
a. Seleccionar °F como UNITS_INDEX (fNDICE DE UNIDADES).
b. Configurar 0 % = -40, configurar 100 % = 185

12. Ir a OUT_SCALE (FUERA DE ESCALA).
a. Seleccionar °F como UNITS_INDEX (INDICE DE UNIDADES).

b. Ajustar las escalas 0y 100 para que sean las mismas que las del paso 4.b.

13. Regresar el modo bloque Al al modo Auto (Automatico).

14. Sequir el procedimiento del host para descargar el programa en el bloque.

Filtering (Filtrado)

Nota

Si ya se ha configurado la atenuacion en el bloque transductor, al configurar un valor
diferente de cero para PV_FTIME (VARIABLE PRINCIPAL DE TIEMPO DE FILTRADO), este
valor se agregara a esa atenuacion.

/i\ La funcién de filtrado cambia el tiempo de respuesta del dispositivo para estabilizar
las variaciones en las lecturas de salida que hayan sido ocasionadas por cambios rapidos
en la entrada. Ajustar la constante de tiempo de filtrado (en segundos) con el parametro
PV_FTIME (VARIABLE PRINCIPAL DE TIEMPO DE FILTRADO). Para desactivar la funcién de
filtro, establecer la constante de tiempo de filtro a cero.

Alarmas de proceso

La deteccién de alarmas de proceso se basa en el valor de OUT (SALIDA). Configurar los
limites de alarma de las siguientes alarmas estandar:

« Alta (HIGH_LIM)
« Alta alta (HIGH_HIGH_LIM)
« Baja (LOW_LIM)
+ Baja baja (LOW_LOW_LIM)
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Para evitar la vibracién de alarmas cuando la variable oscila cerca del limite de la

alarma, puede configurarse una histéresis como porcentaje del span de PV (VARIABLE DEL
PROCESO) con el pardametro ALARM_HYS (HISTERESIS DE ALARMA). La prioridad de cada
alarma se configura en los siguientes parametros:

«  HIGH_PRI (PRIORIDAD ALTA)

«  HIGH_HIGH_PRI (PRIORIDAD ALTA ALTA)
+ LOW_PRI (PRIORIDAD BAJA)

+  LOW_LOW_PRI (PRIORIDAD BAJA BAJA)
Prioridad de alarma

Las alarmas se agrupan en cinco niveles de prioridad:

Numero de prio- N At
ridad Descripcion de la prioridad
0 No se usa la condicién de alarma.
1 El sistema reconoce una condicién de alarma de prioridad 1, pero no la informa
al operador.
2 Se informa al operador una condicion de alarma de prioridad 2.
3-7 Las condiciones de alarma de prioridad 3 a 7 son alarmas de aviso de prioridad
creciente.
8-15 Las condiciones de alarma de prioridad 8 a 15 son alarmas criticas de prioridad
creciente.
4.10.5 Estatus

Cuando una PV pasa de un bloque de funciones a otro, pasa un ESTATURS (STATUS) junto
con la PV. El STATUS (ESTATUS) puede ser: GOOD (BUENO), BAD (MALO) o UNCERTAIN
(INCIERTO). Cuando ocurre un fallo en el equipo, la PV buscara el dltimo valor con STATUS
(ESTATUS) GOOD (BUENO) y el pardmetro STATUS (ESTATUS) cambiard de GOOD (BUENO)
a BAD (MALO) o de GOOD (BUENO) a UNCERTAIN (INCIERTO). Es importante que la
estrategia de control que utiliza la PV también supervise el pardmetro STATUS (ESTATUS)
para tomar una accién adecuada cuando STATUS (ESTATUS) cambie de GOOD (BUENO) a
BAD (MALO) o a UNCERTAIN (INCIERTO).

Opciones de estatus

Las STATUS_OPTS (OPCIONES DE ESTATUS) aceptadas por el bloque Al se muestran a
continuacién:

Propagar falla hacia adelante

Si el estatus del sensor es Bad (Malo), Device failure (Fallo del dispositivo) o Bad (Malo),
Sensor failure (Fallo del sensor), propagarlo a OUT (SALIDA) sin generar una alarma. Esta
opcion determina el uso de estos subestatus en OUT (SALIDA). A través de esta opcidn,
el usuario determina si la emision de alarmas sera en el bloque o si se propagara hacia
adelante para las alarmas.

Uncertain if Limited (Incierto si el valor es limitado)

Configura el estatus de salida del bloque de entrada analdgica como incierto si el valor
medido o calculado esta limitado.

BAD (MALO)

Configura el estatus de salida como Malo si el sensor viola un limite alto o bajo.
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Uncertain if man mode (Incierto si el modo es Manual)

Configura el estatus de salida del bloque de entrada analdgica como incierto si el modo
real del bloque es manual.

Nota
El instrumento debe estar en modo Out of Service (Fuera de servicio) para establecer la
opcién de estatus.

Funciones avanzadas

Los siguientes parametros proporcionan las capacidades para activar una alarma de salida
discreta en caso de que se haya rebasado un limite de alarma de proceso (HI_HI_LIM,
HI_LIM, LO_LO_LIM, LO_LIM).

ALARM_TYPE (TIPO DE ALARMA)

ALARM_TYPE (TIPO DE ALARMA) permite una o mas de las condiciones de alarma del
proceso (HI_HI_LIM, HI_LIM, LO_LO_LIM, LO_LIM) detectadas por el bloque de funciones Al
sean utilizadas en el pardmetro OUT_D.

OUT_D (SALIDA DISCRETA)

OUT_D (SALIDA DISCRETA) es la salida discreta del bloque funcional Al basada en la
deteccién de condiciones de alarmas del proceso. Este parametro puede estar vinculado a
otros bloques funcionales que requieren una entrada discreta basada en la condicién de
alarma detectada.

Diagnésticos de la entrada analodgica
Tabla 4-8: Condiciones AI BLOCK_ERR (ERROR DE BLOQUE AI)

Numero de condicion | Nombre y descripcién de la condicion

0 Otro

Block Configuration Error (Error de configuracion del bloque): el canal se-
leccionado lleva una medicién que no es compatible con las unidades de
1 ingenieria seleccionadas en XD_SCALE (ESCALA XD), el pardmetro L_TYPE
(TIPO DE LINEALIZACION) no esta configurado o CHANNEL (CANAL) = ce-
ro.

Simulacién activa: La simulacién estd activada y el bloque esta utilizando

3 un valor simulado en su ejecucion.

7 L.a variable de entrade{l d.e fallo/proceso tiene un estatus malo: El hardware
tiene errores o se esta simulando un estatus malo.

14 Power Up (Encendido): El bloque no estd programado

15 Out of Service (Fuera de servicio): El modo real esta fuera de servicio.

Tabla 4-9: Solucién de problemas en el bloque AI

Sintoma Posibles causas Acciones recomendadas

Lecturas de tem-

peratura incorrec- | BLOCK_ERR (ERROR DE 1. El modo de destino del bloque Al esta configu-
tas o inexistentes BLOQUE) arroja el re- rado como OOS (FUERA DE SERVICIO).

(leer el pardmetro | sultado OUT OF SERVI-

AL “BLOCK ERR" CE (FUERA DE SERVICIO 2. Bloque de recursos OUT OF SERVICE (FUERA
[ERROR DEBLO- | 0OS) DE SERVICIO).

QUE AI])
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Tabla 4-9: Solucién de problemas en el bloque Al (continuacion)

Sintoma

Posibles causas

Acciones recomendadas

BLOCK_ERR (ERROR DE
BLOQUE) arroja el resul-
tado CONFIGURATION
ERROR (ERROR DE CON-
FIGURACION)

1. Verificar el pardmetro CHANNEL (CANAL) (con-
sultar CHANNEL (CANAL)).

2. Verifica’r el pardmetro L_TYPE (TIPO DE LINEA-
LIZACION) (consultar L TYPE (TIPO DE LINEALI-
ZACION)).

3. Verificar las unidades de ingenieria XD_SCALE
(ESCALA XD). (consultar XD _SCALE (ESCALA XD)
y OUT SCALE (FUERA DE ESCALA))

BLOCK_ERR (ERROR DE
BLOQUE) arroja el resul-
tado POWERUP (ENCEN-
DIDO)

Descargar la programacion en el bloque. Para cono-
cer el procedimiento de descarga, referirse al host.

BLOCK_ERR (ERROR DE
BLOQUE) arroja el resul-
tado BAD INPUT (ENTRA-
DA MALA)

1. Bloque del transductor del sensor fuera de ser-
vicio (O0S).

2. Bloque de recursos fuera de servicio (OOS).

No hay No BLOCK_ERR
(Sin ERROR DE BLOQUE),
pero las lecturas no son
correctas. Si se utiliza el
modo indirecto, el esca-
lamiento puede ser inco-
rrecto.

1. Verificar el parametro XD_SCALE (ESCALA XD).

2. Verificar el parametro OUT_SCALE (FUERA DE
ESCALA). (consultar XD SCALE (ESCALA XD)y
OUT SCALE (FUERA DE ESCALA))

No BLOCK_ERR (Sin
ERROR DE BLOQUE) De-
be realizarse una calibra-
cién o un ajuste del cero
del sensor.

Consultar Comisionamiento HART para determinar el
procedimiento adecuado de ajuste o calibracion.

El estatus del pa-
rametro OUT (SALI-
DA) es UNCERTAIN
(INCIERTO) y el su-
bestatus es EngUni-
tRangViolation (Vio-
lacién del rango de
unidades de inge-
nieria).

Los ajustes de Out_Sca-
leEU_O (Fuera de escala
EU) y EU_100 son inco-

rrectos.

Consultar XD_SCALE (ESCALA XD) y OUT SCALE (FUE-
RA DE ESCALA).

Funcionamiento

Esta seccién contiene informacion sobre procedimientos de operacidn y mantenimiento.

Métodos y funcionamiento manual

Cada host o herramienta de configuracidn FOUNDATION Fieldbus presenta y realiza las
operaciones de manera distinta. Algunos hosts utilizan DD Methods (Métodos DD)
para completar la configuracion del dispositivo y mostrar la informacién en forma
consistente en distintas plataformas. No es un requisito que un host o una herramienta
de configuraciéon admitan estas caracteristicas.

Ademas, si el host o la herramienta de configuracién no acepta los métodos, esta seccién
describe la configuracién manual de los parametros correspondientes a cada operacién de
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método. Para obtener mas informacion sobre el uso de métodos, consultar el manual del
host o de la herramienta de configuracién.

4.11.2 Ajuste del transmisor

La calibracién del transmisor aumenta la precisiéon del sistema de medicién. Al calibrar, el
usuario puede usar una o mas funciones de ajuste. Las funciones de ajuste permiten al
usuario realizar ajustes a la curva de caracterizacién de fabrica cambiando digitalmente la
interpretacién que hace el transmisor de la entrada del sensor.

Figura 4-1: Ajuste

Single-point trim Two-point trim

Resistance (ohms)
Resistance (ohms)

Temperature

Transmitter system curve - - - - = — —
Site-standard curve

Aplicacidn: Desviacion lineal (solucion de ajuste de punto tnico)

1. Conectar el sensor al transmisor. Poner el sensor en bafio entre los puntos del
rango.

2. Introducir el valor conocido de temperatura del bafio usando el comunicador de
campo.

Aplicacién: Desviacion lineal y correccién de pendiente (solucién de ajuste de dos
puntos)

1. Conectar el sensor al transmisor. Poner el sensor en bafio en el punto bajo del
rango.

2. Introducir el valor conocido de temperatura del bafio usando el comunicador de
campo.

3. Repetir en un punto de rango alto.

Calibracion del sensor, métodos de ajuste superior e inferior

Para calibrar el transmisor, ejecutar los métodos de ajuste inferior y superior. Si el sistema
no admite métodos, configurar manualmente los parametros del bloque de transductores
mencionados a continuacion.
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Procedimiento

1.

10.

11.

12.

Establecer MODE_BLK.TARGET_X (MODO OBJETIVO DEL BLOQUE) en OOS (FUERA DE
SERVICIO).

Establecer SENSOR_CAL_METHOD_X (METODO DE CALIBRACION DEL SENSOR) en
User Trim (Ajuste del usuario).

Establecer CAL_UNIT_X (UNIDAD DE CALIBRACION X) a las unidades de ingenieria
aceptadas en el bloque de transductores.

Aplicar la temperatura que corresponda al punto de calibracion inferior y permitir
que la temperatura se estabilice. La temperatura debe estar entre los limites del
rango definidos en PRIMRY_VALUE_RANGE_X (RANGO X DE VALOR PRINCIPAL).

Establecer los valores de CAL_POINT_LO_X (PUNTO DE CALIBRACION BAJO X) para
que correspondan a la temperatura aplicada por el sensor.

Aplicar temperatura, temperatura correspondiente a la calibracién superior.
Permitir que la temperatura se estabilice.
Establecer CAL_POINT_HI_X (PUNTO DE CALIBRACION ALTO X).

Nota

CAL_POINT_HI X (PUNTO DE CALIBRACION ALTO X) debe estar dentro del rango
de PRIMARY_VALUE_RANGE_X (RANGO DE VALOR PRINCIPAL X) y mayor que
CAL_POINT_LO_X (PUNTO DE CALIBRACION BAJO X) + CAL_MIN_SPAN_X (SPAN
MINIMO DE CALIBRACION X).

Establecer SENSOR_CAL_DATE_X (FECHA DE CALIBRACION DEL SENSOR X) a la fecha
actual.

Establecer SENSOR_CAL_WHO_X (QUIEN CALIBRA EL SENSOR X) al nombre de la
persona responsable de la calibracion.

Establecer SENSOR _CAL_LOC_X (UBICACION DE CALIBRACION DEL SENSOR X) a la
ubicacién de calibracién.

Establecer MODE_BLK.TARGET_X a AUTO (MODO AUTOMATICO AJUSTE DE FABRICA
X).

Si el ajuste falla el transmisor regresara automaticamente al ajuste de fabrica.

Una correccion excesiva o un fallo del sensor podrian ocasionar que el estatus del
dispositivo muestre “calibration error”. Para eliminar esto, ajustar el transmisor.

Recuperar el ajuste de fabrica

Para recuperar el ajuste de fabrica en el transmisor, ejecutar Recall Factory Trim
(Recuperar el ajuste de fabrica).

Nota

Cuando se cambia el tipo de sensor, el transmisor vuelve al interno de fabrica. Cuando se
cambia el tipo de sensor, cualquier otro ajuste realizado en el transmisor se pierde.

Si el sistema no admite métodos, configurar manualmente los pardmetros del bloque de
transductores.

Procedimiento

1.
2.

Establecer TARGET_MODE (MODO OBJETIVO) en OOS (FUERA DE SERVICIO).

Configurar SENSOR_CAL_METHOD (METODO DE CALIBRACION DEL SENSOR) con el
ajuste de fabrica

Configurar Set SENSOR_CAL_DATE (FECHA DE CALIBRACION DEL SENSOR) con la
fecha actual.
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4. Configurar Set SENSOR_CAL_WHO (QUIEN CALIBRA EL SENSOR) con el nombre de la
persona responsable de la calibracién.

5. Configurar SENSOR _CAL_LOC (UBICACION DE CALIBRACION DEL SENSOR) con la
ubicacién de calibracién.

6. Establecer TARGET_MODE (MODO OBJETIVO) en AUTO (AUTOMATICO).

Diagnésticos avanzados

Diagnéstico de degradacion del termopar

El diagnéstico de degradacién del termopar funciona como un indicador de la condicién
operativa general del termopar e indica si existen cambios importantes en el estatus
del termopar o en el lazo del termopar. El transmisor supervisa el aumento de la
resistencia del lazo del termopar para detectar las condiciones de desviacién o cambios
en la condicién del cableado. La degradacién de un termopar puede deberse a cables
mas delgados, rotura del sensor, ingreso de humedad o corrosién, y puede indicar una
eventual falla del sensor.

Fun-  El diagnéstico de degradacién del termopar mide la cantidad de resistencia en

ciona- na trayectoria del sensor del termopar. Lo ideal es que un termopar tenga resis-

mien-  tencia cero, pero en realidad tiene cierta resistencia, especialmente para cables

to: de extensién de termopar largos. A medida que el lazo del sensor se degrada
(incluyendo la degradacion del sensor y la degradacién del cable o las uniones),
aumenta la resistencia del lazo. En primer lugar, el transmisor esta configurado
con un valor de referencia por parte del usuario. A continuacién, al menos una
vez por segundo, el diagnéstico de degradacién controla la resistencia en el lazo
enviando una corriente pulsada (en microamperios) al lazo, para medir el voltaje
inducido y calcular la resistencia efectiva. A medida que aumenta la resistencia,
el diagnéstico puede detectar cuando la resistencia supera el umbral establecido
por el usuario, a partir del cual el diagnéstico emitira una alerta digital. No se
pretende que esta funcién sea una medida precisa del estatus del termopar, sino
que es un indicador general de la condicién operativa del termopar y del lazo del
termopar proporcionando tendencias a lo largo del tiempo.

El diagndstico de degradacién del termopar no detecta cortocircuitos en el termopar.

El diagnéstico del termopar se debe conector, configurar y activar para que se pueda
leer un termopar. Después de activar el diagnéstico, se calcula un valor de resistencia de
referencia. Luego se debe seleccionar una activacién de umbral, que puede ser dos, tres
o cuatro veces el valor de resistencia de referencia, o el valor predeterminado de 5000
ohmios. Si la resistencia del lazo del termopar alcanza el nivel de activacién de umbral, se
genera una alerta de mantenimiento.

Importante

El diagndstico de degradacion del termopar supervisa la condicién operativa de todo

el lazo del termopar, incluyendo el cableado, las terminaciones, las uniones y el sensor
mismo. Por lo tanto, es obligatorio que el valor de resistencia de referencia de diagnéstico
sea medido con el sensor totalmente instalado y cableado en el proceso, y no en el banco
de pruebas.

Nota
El algoritmo de resistencia del termopar no calcula los valores de resistencia mientras el
calibrador activo esta habilitado.
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Tabla 4-10: Términos del AMS Device Manager

Término

Definicién

Trigger level (Nivel de
activacion):

Valor de resistencia de umbral para el lazo del termopar. El nivel de activa-
cién se puede configurar a 2, 3 0 4 veces el valor de referencia, o al valor
predeterminado de 5000 ohmios. Si la resistencia del lazo del termopar
rebasa el nivel de activacién, se generara una alerta PlantWeb avisando
que se requiere mantenimiento.

Resistance (Resistencia)

Esta es la lectura existente de resistencia del lazo del termopar.

Valor de referencia

La resistencia del lazo del termopar que se obtiene después de la instala-
cién, o después de restablecer el valor de referencia. El nivel de activacién
se puede calcular a partir del valor de referencia.

Trigger Setting (Ajuste
de activacion):

Se puede configurar a 2, 3 6 4 veces el valor de referencia, o al valor
predeterminado de 5000 ohmios.

Sensor 1 degradado

Una alerta de mantenimiento PlantWeb generada cuando el diagnéstico
de degradacién del termopar estd activado y la resistencia del lazo rebasa
el Trigger Level (Nivel de activacién) configurado por el usuario. Esta aler-
ta indica que es posible que se requiera mantenimiento o que el termopar
pudiera haberse degradado.

Configure (Configurar)

Ejecuta un método para que el usuario pueda activar o desactivar el diag-
néstico de degradacion del termopar, seleccionar el Trigger Level (Nivel
de activacién) y calcula automaticamente el valor de referencia (esto pue-
de tardar varios segundos).

Reset Baseline Value
(Restablecer el valor de
referencia)

Ejecuta un método para recalcular el valor de referencia (esto puede tar-
dar varios segundos).

Enabled (Activado)

Indica cuando el diagndstico de degradacion del termopar esta activado
para el sensor.

Learning (Aprendizaje):

Cuando la casilla esta habilitada, indica que el valor de referencia esta
siendo calculado.

Licensed (Autorizado):

La casilla indica si el diagnéstico de degradacion del termopar esta dispo-
nible para el transmisor especifico.

Seguimiento de la temperatura minima y maxima

El sequimiento de temperatura minima y maxima (Min/Max Tracking [Seguimiento min./
max.]), cuando esta activado, registra las temperaturas minimay maxima con fechay
hora en transmisores de temperatura Rosemount 3144P. Esta caracteristica registra los
valores de Sensor 1, Sensor 2, diferencial y terminal (cuerpo). La opcidon Min/Max tracking
(Seguimiento de la temperatura min./max.) solo registra la temperatura maxima y minima
obtenida desde la Ultima puesta a cero, y no es una funcidn de bitacora.

Para sequir las temperaturas maxima y minima, se debe activar la funcién Min/Max
Tracking (Seguimiento de la temperatura min./max.) en el bloque de funciones

del transductor utilizando un comunicador de campo, AMS Device Manager u otro
comunicador. Mientras esta activada, esta funcién permite restablecer la informacién
en cualquier momento, y todas las variables se pueden poner a cero simultaneamente.

Ademas, los valores minimo y maximo de temperatura del Sensor 1, Sensor 2, diferencial y
terminal (cuerpo) se pueden poner a cero individualmente. Cuando se ha puesto a cero un
campo en particular, se sobrescriben los valores anteriores.
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Monitorizacion estadistica del proceso (SPM)

El algoritmo SPM proporciona informacién basica sobre el comportamiento de las medidas
del proceso tales como el bloque de control PID y la posicién real de la valvula. El algoritmo
puede supervisar hasta cuatro variables seleccionadas por el usuario. Todas las variables
deben encontrarse en un bloque de funciones programado en el equipo. Este algoritmo
puede realizar mayores niveles de diagndstico distribuyendo a los dispositivos de campo

la capacidad de cdmputo computacional. Los dos pardmetros estadisticos supervisados
por la funcién de SPM son el valor medio y la desviacién estandar. Al usar el valor

medio y la desviacién estandar, el proceso o los niveles de control y la dindmica pueden
ser supervisados para detectar cambios con el paso del tiempo. El algoritmo también
proporciona:

+ Limites/alarmas configurables para cambios de alta variacion, baja dinamica y valor
medio con respecto a los niveles aprendidos

« Informacion estadistica necesaria para diagnoéstico del lazo de control de regulacién,
diagndstico de causa raiz y diagnoéstico del funcionamiento

Nota

Los dispositivos FOUNDATION Fieldbus ofrecen una gran cantidad de informacién al usuario.
Tanto la medida como el control del proceso se pueden realizar en los dispositivos. Los
dispositivos contienen sefiales de medida del proceso y de control necesarias no sélo

para controlar el proceso, sino para determinar si el proceso y el control estan en buena
condicién. Al observar la informacién sobre la medida del proceso y la salida de control
con el tiempo, se puede tener una mejor idea de lo que ocurre en el proceso. Bajo algunas
condiciones de carga y demandas del proceso, los cambios se pueden interpretar como
degradacion de los instrumentos, valvulas o componentes importantes como bombas,
compresores, intercambiadores de calor, etc. Esta degradacién puede indicar que el
esquema de control del lazo se debe volver a calibrar o evaluar. Al aprender un proceso
en buena condicién y comparar continuamente la informacién actual con respecto a la
informacion de buen estado, se pueden solucionar con anticipacién los problemas de
degradacion y se pueden evitar fallos que pudieran ocurrir debido a tales problemas. Estos
diagndsticos son utiles en la ingenieria y mantenimiento de los equipos. Es posible que
ocurran falsas alarmas y que no se detecten algunos problemas. Si existe un problema
recurrente en el proceso, contactar con Emerson para obtener ayuda.

Fase de configuracion

La fase de configuracion es un estado inactivo cuando se puede configurar el algoritmo
SPM. En esta fase, el usuario puede establecer etiquetas de bloques, el tipo de bloque,
parametro, limites para la deteccién de cambios de alta variacién, baja dinamica y

del valor medio. El parametro “Statistical Process Monitoring Activation” (Activacion de
la supervision estadistica del proceso) se debe configurar a “disabled” (desactivada)
para configurar cualquier parametro SPM. La funcion SPM puede supervisar cualquier
parametro vinculable de entrada o salida de un bloque de funciones programado que
exista en el equipo.

Fase de aprendizaje

En la fase de aprendizaje de SPM, el algoritmo establece una referencia del valor medio y
de la dinamica de una variable SPM. Los datos de referencia son comparados con los datos
actuales para calcular los cambios en el valor medio o en la dindmica de las variables de
SPM.
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Fase de supervisién

La fase de supervisién inicia cuando el proceso de aprendizaje esta completo. El algoritmo
compara los valores actuales con los de referencia del valor medio y de la desviacion
estandar. Durante esta fase, el algoritmo calcula el cambio porcentual en el valor medio y
en la desviacién estandar para determinar si los limites definidos han sido rebasados.

Configuracion de SPM

SPM_Bypass_Verification (Verificacién de desviacién de SPM)

“Yes" (Si) significa que la verificacién de la referencia esta desactivada y “No” indica que la
referencia aprendida es comparada con el siguiente valor actual calculado para garantizar
un buen valor de referencia. El valor recomendado es NO.

SPM_Monitoring_Cycle (Ciclo de monitorizacién de SPM)

SPM_Monitoring_Cycle (Ciclo de monitoreo de SPM) es el tiempo en que se deben tomar
y utilizar los valores del proceso en cada calculo. Un ciclo de supervisién mayor puede
proporcionar un valor medio mas estable con el valor predeterminado de 15 minutos.

SPM#_Block_Tag (Tag de bloque de SPM)

Introducir la etiqueta del bloque de funciones que contiene el pardmetro que sera
supervisado. Se debe introducir la tag del bloque, ya que no existe un menu desplegable
para seleccionarla. La “Block Tag” (Tag de bloque) debe ser valida para el dispositivo. Las
etiquetas de bloques predeterminadas de fabrica son las siguientes:

+ AI 1400

+ AI1500

* PID 1600

+ ISEL 1700

+ CHAR 1800

* ARITH 1900

La SPM también puede monitorizar parametros de “salida” de otros dispositivos. Vincular el
parametro “out” (salida) a un parametro de entrada de un bloque de funciones que existe
en el dispositivo, y configurar la funcion SPM para supervisar el parametro de entrada.

SPM#_Block Type (Tipo de bloque SPM)

Introducir el tipo del bloque de funciones que contiene el parametro que sera supervisado.
SPM#_Parameter Index (Indice de parametro SPM)

Introducir el indice de parametro del pardmetro que serd supervisado.

SPM# _Thresholds (Umbrales de SPM)

El pardmetro SPM#_Thresholds (Umbrales SPM) permite enviar alertas cuando los valores
rebasan los valores de umbral configurados para cada parametro.

Mean Limit (Limite del valor medio)

Valor Alert Limit (Limite de alerta) en porcentaje de cambio del valor Mean (Medio)
comparado con el valor medio de referencia.

www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Manual de referencia Configuracién FOUNDATION Fieldbus

00809-0109-4021

Febrero 2024

4.12

www.Emerson.com

High Variation (Alta variacion)

ValorAlert Limit (Limite de alerta) en porcentaje de cambio de la Stdev (Desviacion
estandar) comparado con el valor Stdev (Desviacién estandar) de referencia.

Low dynamics (Dindmica baja)

ValorAlert Limit (Limite de alerta) en porcentaje de cambio de la Stdev (Desviacién
estandar) comparado con el valor Stdev (Desviacién estandar) de referencia.

SPM_Active (SPM activado)

Parametro SPM_Active (SPM activado) que inicia la SPM cuando esta “Enabled” (Activado).
“Disabled” (Desactivado) desactiva la supervisién de diagnéstico. Se debe poner en
“Disabled” (Desactivado) para su configuracién, y configurarla en “Enabled” (Activada)
después de configurar totalmente la funcién SPM.

SPM#_User Command (Comando de usuario de SPM)

Seleccionar “Learn” (Aprender) después de que los parametros han sido configurados para
comenzar la fase de aprendizaje. La fase de supervisidn inicia después de completar el
proceso de aprendizaje. Seleccionar “Quit” (Salir) para detener la SPM. Puede seleccionarse
“Detect” (Detectar) para regresar a la fase de monitorizacién.

Baseline values (Valores de referencia)

Los valores de referencia son valores calculados a partir del proceso durante el ciclo de
aprendizaje.

SPM# Baseline_Mean (Promedio de los valores de referencia)

SPM#_Baseline_Mean (Promedio de los valores de referencia) es el promedio calculado de
la variable del proceso durante el ciclo de aprendizaje.

SPM# _Baseline_Standard_Deviation

SPM#_Baseline_Standard_Deviation (Desviacién estandar de los valores de referencia) es la
raiz cuadrada de la varianza de la variable del proceso durante el ciclo de aprendizaje.

Guias de resolucion de problemas

Tabla 4-11: Guia de solucién de problemas

Sintoma(" Causa Acciones recomendadas

Desconocido Apagar y encender el dispositivo.

1. Asegurarse de que el dispositivo es-
té conectado al segmento.

2. Verificar el voltaje en los termina-
. » o . les. Debe existir una tensién de 9-
) » Dispositivo sin alimentacién 32 VCC

El dispositivo no aparece en :
el segmento 3. Verificar que el dispositivo consu-
ma corriente. Debe haber un con-
sumo aproximado de 11 mA.

Problemas de segmento 1. Revisar el cableado.

Electrénica defectuosa 1. Cambiar el dispositivo.
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Tabla 4-11: Guia de solucion de problemas (continuacion)
Sintoma(™ Causa Acciones recomendadas
) o . 1. Cambiar los parametros de la red
Configuracion de red in- host (consultar la documentacién
compatible del procedimiento).
1. Verificar los dos terminadores.
Niveles de sefial incorrec-
tos. Para conocer el proce- 2. Sobra cable.
dimiento, consultar la docu- . - .
- 3. Fuente de alimentacién o acondi-
mentacion del host. h
cionador en mal estado.
1. Verificar que la conexién a tierra
sea correcta.
2. Verificar que el cable apantallado
sea correcto.
; i Ruido excesivo en el seg-
El dispositivo nc(JZFermanece mento. Para conocer el pro- | 3. Ajustar las conexiones de los ca-
en el segmento e
cedimiento, consultar la do- bles.
cumentacién del host. . . L
4. Verificar que no exista corrosion o
humedad en los terminales.
5. Verificar que la fuente de alimenta-
cién esté en buen estado.
Electrénica defectuosa 1. Cambiar el dispositivo.
1. Revisar que no haya agua alrede-
Otro dor del transmisor.
(1) Las acciones correctivas deben ejecutarse tras consultar al integrador del sistema.
(2) Cableado e instalacién 31,25 kbit/s, modo de voltaje, medio de cableado, guia de
aplicacién AG-140 disponible en FOUNDATION Fieldbus.
4.12.1 FOUNDATION Fieldbus
Si se sospecha de un mal funcionamiento a pesar de la ausencia de mensajes de
diagndstico, seguir los procedimientos descritos en la Tabla 4-13 para verificar que el
hardware del transmisor y las conexiones del proceso estan en buenas condiciones
de trabajo. Bajo cada uno de los sintomas, se ofrecen sugerencias especificas para
la resolucién de problemas. Siempre se deben atender primero las condiciones mas
probables y mas faciles de revisar.
Tabla 4-12: Resolucion de problemas de FOUNDATION Fieldbus
Sintoma Origen potencial Medida correctiva
«  Comprobar que la tensién al transmisor sea
adecuada. Para funcionar plenamente, el
. transmisor requiere entre 9,0y 32,0 V en los
El transmisor no se co- terminales
munica con la interfaz | Cableado del lazo ’
de configuracion « Comprobar que no haya cortocircuitos inter-
mitentes, circuitos abiertos y conexiones a
tierra multiples.
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Tabla 4-12: Resolucion de problemas de FOUNDATION Fieldbus (continuacion)

Sintoma

Origen potencial

Medida correctiva

Salida alta

Conexién o fallo en la
entrada del sensor

Poner el modo de prueba del transmisor para
aislar un fallo del sensor.

Revisar si hay un circuito abierto del sensor.

Comprobar la variable del proceso para ver si
estd fuera del rango.

Cableado del lazo

Comprobar que las terminales, pasadores de
interconexién o tomacorrientes, no estén su-
cios o0 en mal estado.

Médulo de la electréni-
ca

Poner el modo de prueba del transmisor para
aislar un fallo del médulo.

Revisar los limites del sensor para asegurar
que los ajustes de calibracion estén dentro
del rango del sensor.

Salida erratica

Cableado del lazo

Comprobar que la tensién al transmisor sea
adecuada. Para funcionar plenamente, el
transmisor requiere entre 9,0y 32,0 V en los
terminales.

Comprobar que no haya cortocircuitos inter-
mitentes, circuitos abiertos y conexiones a
tierra multiples.

Mdédulo de la electréni-
ca

Poner el modo de prueba del transmisor para
aislar el fallo del médulo.

Salida baja o no hay sa-
lida

Elemento del sensor

Poner el modo de prueba del transmisor para
aislar un fallo del sensor.

Comprobar la variable del proceso para ver si
estd fuera del rango.

Cableado del lazo

Comprobar que la tensién al transmisor sea
adecuada. Para funcionar plenamente, el
transmisor requiere entre 9,0y 32,0V en los
terminales.

Comprobar si hay cortocircuitos y conexiones
a tierra multiples.

Comprobar la impedancia del circuito.

Comprobar el aislamiento de los alambres
para detectar posibles cortocircuitos a tierra.

Mdédulo de la electréni-
ca

Revisar los limites del sensor para asegurar
que los ajustes de calibracion estén dentro
del rango del sensor.

Poner el modo de prueba del transmisor para
aislar un fallo del médulo de la electrénica.

412.2 Pantalla LCD
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Nota

Para transmisores Rosemount 3144P con FOUNDATION Fieldbus, no se utilizan las siguientes
opciones de la pantalla LCD: Grafica de barras, Sensor 1, Sensor 2, Diferencial, Multipunto y

modo Burst.

Mensaje Linea superior de la | Linea inferior de la panta-

pantalla LCD lla LCD

RB.DETAILED_STATUS (ESTATUS DETALLADO RB)

Sensor Transducer Block Error (Error del blo- “Error” "DVICE" (DISPOSITIVO)
que de transductores del sensor)

Manufacturing Block Integrity Error (Error de “Error” "DVICE" (DISPOSITIVO)
integridad en el bloque de fabricacién)

Hardware/Software Incompatible “Error” "DVICE" (DISPOSITIVO)
Non-volatile Memory Integrity Error (Error de “Error” "DVICE" (DISPOSITIVO)
integridad de memoria no volatil)

ROM Integrity Error (Error de integridad de “Error” "DVICE" (DISPOSITIVO)
ROM)

Lost deferred NV data (Datos no volatiles apla- “Error” "DVICE" (DISPOSITIVO)
zados perdidos)

NV Writes Deferred (Escrituras aplazadas de la
memoria no volatil [NV])

No errors displayed (No se muestran errores)

ADB Transducer Block Error (Error del bloque
del transductor de ADB)

No errors displayed (No se muestran errores)

STB.SENSR_DETAILED_STATUS (ESTATUS DETALLADO DEL SENSOR STB)

Invalid Configuration (Configuracién invalida) “Error” "SNSOR” (SENSOR)
ASIC RCV Error (Error de ASIC RCV) “Error” "SNSOR"” (SENSOR)
ASIC TX Error (Error de ASIC TX) “Error” "SNSOR"” (SENSOR)
ASIC Interrupt Error (Error del interruptor “Error” "SNSOR” (SENSOR)
ASIC)

ASIC Configuration Error (Error de configura- “Error” "SNSOR” (SENSOR)
cion ASIC)

Sensor 1 Open (Sensor 2 abierto) “Error” "SNSOR” (SENSOR)
Sensor 1 Shorted (Sensor 2 en cortocircuito) “Error” "SNSOR"” (SENSOR)
Terminal (Body) Temperature Failure (Fallo en “Error” "SNSOR"” (SENSOR)
la temperatura del terminal [cuerpo])

Sensor 1 Out of Operating Range (Sensor 1 No errors displayed (No se muestran errores)
fuera del rango de funcionamiento)

Sensor 1 Beyond Operating Limits (Sensor 1 “Error” "SNSOR"” (SENSOR)
fuera de los limites de funcionamiento)

Terminal (Body) Temperature Out of Operating
Range (Temperatura del terminal [cuerpo] fue-
ra del rango de funcionamiento)

No errors displayed (No se muestran errores)

Terminal (Body) Temperature Beyond Opera- “Error” "SNSOR” (SENSOR)
ting Limits (Temperatura del terminal [cuerpo]

fuera del rango del funcionamiento)

Sensor 1 Degraded (Sensor 1 degradado) “Error” "SNSOR" (SENSOR)
Error de calibracion “Error” "SNSOR” (SENSOR)
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Mensaje

Linea superior de la | Linea inferior de la panta-

pantalla LCD lla LCD
Sensor 2 Open (Sensor 2 abierto) “Error” "SNSOR"” (SENSOR)
Sensor 2 Shorted (Sensor 2 en cortocircuito) “Error” "SNSOR"” (SENSOR)

Sensor 2 Out of Operating Range (Sensor 2
fuera del rango de funcionamiento)

No errors displayed (No se muestran errores)

gradacién del termopar)

Sensor 2 Beyond Operating Limits (Sensor 2 “Error” "SNSOR"” (SENSOR)
fuera de los limites de funcionamiento)

Sensor 2 degradado “Error” "SNSOR"” (SENSOR)
Sensor Drift Alert (Entrada dual: alerta de des- “Error” "SNSOR" (SENSOR)
viacion del sensor)

Hot Backup Active (Redundancia activa activa- “Error” "SNSOR” (SENSOR)
da)

Thermocouple Degradation Alert (Alerta de de- “Error” "SNSOR"” (SENSOR)

A continuacion se muestran las etiquetas predeterminadas para uno de los posibles
bloques de funciones que muestran informacién en la pantalla LCD.

Nombre de bloque Linea inferior de la pantalla LCD
Transductor “TRANS”
AI 1400 “Al 14"
Al 1500 “AI 15"
Al 1600 “AI 16"
PID 1700 "PID 1"
PID 1800 "PID 1"
ISEL 1900 "ISEL"
CHAR 2000 "CHAR"
ARITH 2100 “ARITH"
OSPL 2200 “OSPL"

Todas las demas etiquetas personalizadas que se introducen deben ser: nimeros 0-9,

letras A-Z, y/o espacios.

Los siguientes son cédigos de unidad de temperatura estdndar que se muestran en la

pantalla LCD:

Unidades Linea inferior de la pantalla LCD
Grados C “DEG C”
Grados F “DEG F”
Grados K “DEG K"
Grados R “DEG R"
Ohmios “OHMS”
Milivoltios “MV"
Porcentaje (%) Usa el simbolo de porcentaje
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Todas las demds unidades personalizadas que se introducen deben ser: nimeros 0-9,
letras A-Z, y/o espacios.

Si el valor de la variable del proceso mostrado tiene un estado de incorrecto o incierto, se
muestra lo siguiente:
Estatus Linea inferior de la pantalla LCD
Malo “BAD” (MALO)
Incierto “UNCTN" (INCIERTO)
Cuando se energiza por primera vez el equipo, la pantalla LCD mostrara lo siguiente:
Linea superior de la pantalla LCD Linea inferior de la pantalla LCD
“3144" en blanco
Si el dispositivo pasa del modo “Auto” (Automatico) al modo Out-of-Service (Fuera de
servicio, O0S), la pantalla LCD mostrara lo siguiente:
Linea superior de la pantalla LCD Linea inferior de la pantalla LCD
“O0S" (FUERA DE SERVICIO) en blanco
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Operacion y mantenimiento

Mensajes de seguridad

Las instrucciones y procedimientos de esta seccidn pueden requerir precauciones
especiales para garantizar la seguridad del personal que realiza las operaciones. La
informacion que plantea cuestiones de seguridad potenciales se indica con un simbolo
de advertencia (A\). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una
operacién que vaya precedida por este simbolo.

Maintenance (Mantenimiento)

El transmisor no tiene piezas méviles y requiere muy poco mantenimiento programado;
ademas, tiene un disefio modular para facilitar el mantenimiento. Si se sospecha un mal
funcionamiento, revisar si hay una causa externa antes de realizar el diagndstico que se
describe en esta seccion.

Terminal de prueba (solo HART®/ 4-20 mA)

El terminal de prueba, marcado como TEST o (“T") ubicado en el bloque de terminales, y el
terminal negativo (-) acepta sujetadores tipo MINIGRABBER™ o tipo cocodrilo, y facilita las
revisiones mientras el equipo estd en el proceso (consultar la Figura 2-12). El terminal de
prueba y el negativo se conectan mediante un diodo a través de la corriente de la sefial
del lazo. El equipo de medida de corriente conecta el diodo cuando se conecta a través

del terminal de prueba (T) y el negativo (-); de modo que, siempre y cuando la tensién

que pasa a través de los terminales se mantenga por debajo de la tensién de umbral

del diodo, no pasa corriente a través del diodo. Para garantizar que no existan fugas de
corriente a través del diodo mientras se realiza una lectura de prueba, o mientras se tenga
un medidor indicador conectado, la resistencia de la conexién de prueba o del medidor no
debe rebasar los 10 ohmios. Un valor de resistencia de 30 ohmios ocasionara un error de
aproximadamente 1,0 por ciento de la lectura.

Revisidon del sensor

Si el sensor se instala en un medio de alta tensién y ocurre un error de instalacién o

una condicién de fallo, los conductores del sensor y los terminales del transmisor podrian
conducir voltajes letales. Tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores
y terminales.

Para determinar si el sensor tiene un fallo, cambiarlo por otro sensor o conectar un
sensor de prueba localmente en el transmisor para probar el cableado del sensor remoto.
Los transmisores con cédigo de opcion C7 (Ajuste a sensor especial), se combinan con

un sensor especifico. Seleccionar un sensor comercial estandar para utilizarlo con el
transmisor, o consultar con la fabrica acerca de una combinacién especial sustituta de
sensor/transmisor.

Carcasa de la electrénica

El transmisor estd disefiado con una carcasa de doble compartimiento. Un compartimiento
contiene el mddulo de la electrénica, y el otro contiene todos los terminales de cableado y
los receptaculos de comunicacién.
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Extraccion del moédulo de la electronica

Nota

La electrdnica estd sellada en una cubierta plastica hermética a la humedad, a esto se
le conoce como el médulo de la electrénica. El médulo es una unidad que no se puede
reparar por lo que todo el equipo debe cambiarse si se encuentra defectuoso.

El médulo de la electrénica del transmisor se encuentra en el compartimiento opuesto a
los terminales de cableado.

Usar el siguiente procedimiento para quitar el médulo de la electrénica:

Procedimiento

1. Desconectar la alimentacién del transmisor.

2. Quitar la tapa de la en el lado de la electrénica de la carcasa del transmisor. No
extraer las tapas en entornos explosivos cuando el circuito esté activo. Quitar la
pantalla LCD, si corresponde.

3. Aflojar los dos tornillos que sujetan el conjunto del médulo de la electrénica a la
carcasa del transmisor.

4. Sujetar firmemente los tornillos y el conjunto y tirar de la carcasa hacia fuera,
teniendo cuidado de no dafiar los pasadores de interconexién.

Si se reemplaza el médulo de la electrénica por uno nuevo, asegurarse de que los
interruptores de alarma estén en las mismas posiciones.

Reemplazo del médulo de la electrénica

Usar el siguiente procedimiento para volver a montar la carcasa de la electrénica para el
transmisor:

Procedimiento

1. Revisar el médulo de la electrénica para garantizar que los interruptores de modo
de fallo y de seguridad del transmisor estén en las posiciones deseadas.

2. Insertar con cuidado el médulo de la electrénica alineando los pasadores de
interconexién con los receptaculos necesario de la tarjeta de la electrénica.

3. Apretar los dos tornillos de montaje. Cambiar el indicador LCD, si corresponde.

4. Volver a poner la tapa. Apretar de vuelta después de que la tapa
comienza a comprimir la junta térica. Ambas cubiertas del transmisor deben
quedar perfectamente encajadas para cumplir con los requisitos de equipos
antideflagrantes.

Registro de diagnosticos del transmisor

La funcién Transmitter Diagnostic Logging (Registro de diagnéstico del transmisor)
almacena informacion de diagndéstico avanzada entre los reinicios del dispositivo, tales
como qué ocasiond que el transmisor entrara en alarma, aun cuando ese evento haya
desaparecido. Por ejemplo, si el transmisor detecta un sensor abierto en una conexién
de terminal suelto, el transmisor entrard en alarma. Si la vibracién del cable ocasiona
que este comience a tener una buena conexion, el transmisor dejara de estar en estado
de alarma. Este salto dentro y fuera del estado de alarma es molesto cuando se intenta
determinar qué ocasiona el problema. Sin embargo, la funcién Transmitter Diagnostics
Logging (Registro de diagnéstico del transmisor) mantiene un registro de las causas de
que el transmisor entre en alarma, y permite ahorrar valioso tiempo de depuracién. El
registro se puede visualizar si se utiliza un sistema de administracién de recursos, como
AMS Device Manager.
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Devolucion de materiales

Para facilitar el proceso de devolucién en Norteamérica, llamar al Centro Nacional de
Respuesta de Emerson (1-800-654-7768) para obtener ayuda respecto a los materiales o
informacién necesaria.

El centro solicitara la siguiente informacién:

* Modelo del producto

*  Numeros de serie

« El dltimo material del proceso al que estuvo expuesto el producto
El centro proporcionara

* Un ndmero de autorizacién de devoluciéon de materiales (RMA)

+ Instrucciones y procedimientos para devolver materiales que hayan sido expuestos a
sustancias peligrosas

Para otras ubicaciones, ponerse en contacto con un representante de Emerson.

Nota

Si se identifica una sustancia peligrosa, debe incluirse una Hoja de datos de seguridad
(SDS), que la ley exige esté disponible para las personas expuestas a sustancias peligrosas
especificas, con los materiales devueltos.
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Requisitos de los sistemas
instrumentados de seqguridad (sis)

Certificacion SIS

La salida de seguridad critica del transmisor de temperatura Rosemount™ 3144P se
proporciona a través de una sefial de 4-20 mA de 2 cables que representa la temperatura.
El transmisor Rosemount 3144P puede estar equipado o no con una pantalla. El transmisor
Rosemount 3144P con certificaciéon de seguridad posee las siguientes certificaciones:
demanda baja; tipo B.

« SIL 2 para integridad aleatoria a HFT=0
« SIL 3 para integridad aleatoria a HFT=1

« SIL 3 para integridad sistematica

Identificacion certificada para seguridad

Todos los transmisores Rosemount 3144P HART® deben ser identificados como productos
certificados para seguridad antes de ser instalados en sistemas SIS.

Para identificar un transmisor Rosemount 3144P certificado para seguridad, debe
asegurarse de que el dispositivo cumpla los siguientes requisitos:

1. Verificar que el transmisor pedido con la salida opcién cédigo “A” y la opcién cédigo
“QT". Esto significa que es un dispositivo con certificacién de seguridad para 4-20
MA/HART. Por ejemplo: MODELO 3144PDxA......... QT....

2. Los dispositivos utilizados en aplicaciones de seguridad con temperatura ambiente
inferior a -40 °F (-40 °C) requieren codigo de opcién QT y BR6.

3. Comprobar la revision del software Namur ubicada en la etiqueta adhesiva del
transmisor. "SW Rev _._._". Si la revisién de software de la etiqueta del dispositivo es
1.1.1 o superior, el dispositivo esta certificado para seguridad.

Instalacion

La instalacién debe estar a cargo de personal cualificado. No se requiere una instalacién
especial mas alla de los procedimientos de instalacidn estandar descritos en este
documento. Siempre asegurarse de que se logra un sellado adecuado instalando las tapas
de la cubierta del alojamiento de la electrénica de manera que los metales hagan contacto
entre si.

El lazo debe disefiarse de manera que el voltaje no caiga por debajo de 12 VCC cuando la
salida del transmisor es de 24,5 mA.

Los limites ambientales estan disponibles en la pagina del producto del transmisor de
temperatura Rosemount 3144P.

Configuracion

Antes de usar el transmisor en Safety Mode (Modo seguro), usar cualquier herramienta
de configuraciéon compatible con el protocolo HART para comunicarse con el transmisor
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y verificar la configuracién inicial o los cambios realizados a la configuracién. Todos
los métodos de configuracién descritos en la son los mismos para el transmisor con
certificacién para seguridad, donde hay diferencias, estas se indican.

El bloqueo de software o de hardware se debe usar para evitar cambios no deseados en la
configuracion del transmisor.

Nota

La salida del transmisor no esta clasificada como segura durante la ejecucién de
las siguientes funciones: Cambios de configuracién, funcionamiento en multipunto,
simulaciéon, modo de calibrador activo y pruebas de lazo. Se deben utilizar medios
alternativos para garantizar la seguridad del proceso durante la configuraciéon del
transmisor y las actividades de mantenimiento.
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Niveles de alarma y de saturacion

El SCD o el solucionador Iégico de seguridad se deben configurar de modo que
coincidan con la configuracién del transmisor. Figura 6-1 Identifica el nivel de tres alarmas
disponibles y sus valores operativos.

Figura 6-1: Niveles de alarma

Nivel de alarma del Rosemount("(2

| ¢ 5l
“ Normal Operation ' |
3.75 mA® 4 mA 20 mA 21.75®

3.9mA 20.5 mA
low saturation high saturation

Nivel de alarma Namur(1)

| d I
~ Normal Operation |
3.6 mAQD 4 mA 20 mA 21.5®@
3.8 mA 20.5 mA
low saturation high saturation

Nivel de alarma personalizado®®

|« >
Normal Operation

3.5-3.8mA® 4 mA 20 mA 20.6 - 23.0»
3.6 - 3.9 mA 20.5-22.9 mA
low saturation high saturation

(1) Fallo del transmisor, alarma de hardware o software en la posicién LO (Baja).
(2) Fallo del transmisor, alarma de hardware o software en la posicién HI (Alta).
(3) La alarma baja deberd ser al menos 0,7 mA inferior al valor de saturacién bajo.

Interruptor de seguridad

Colocar el interruptor de seguridad en la posicién “ON" (ACTIVADA) para impedir cambios
accidentales o deliberados de los datos de la configuracién durante el funcionamiento
normal. Asegurarse de quitar al transmisor de la corriente fija (prueba del lazo) y

la simulacién antes de configurar el interruptor de seguridad en “ON” (ACTIVADO).
Opcionalmente, se puede utilizar la funcién Processor Reset (Reinicio del procesador) para
restaurar el funcionamiento normal mientras el interruptor de seguridad esta en “ON”
(ACTIVADO).

Amortiguacion

La amortiguacidn ajustable por el usuario afecta a la capacidad del transmisor para
responder a los cambios del proceso. El valor de amortiguacién + tiempo de respuesta
no deben exceder los requisitos del lazo.

Si se usa un conjunto de termopozo, asegurarse de tomar en cuenta también la respuesta
agregada debido al material del termopozo.
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6.5 Operacion y mantenimiento

Prueba de evaluacion

Se recomiendan las siguientes pruebas de verificacién. En el caso de que se encuentre
un error en la funcionalidad de la seguridad, se deben documentar los resultados de
las pruebas de evaluacion y las acciones correctivas tomadas en Emerson.com/Rosemount/

Safety.

Todos los procedimientos de prueba de verificacién deben ser realizados por personal
calificado.

6.5.1 Prueba de verificacién parcial 1

La prueba de verificacion parcial 1 consiste en apagar y encender el transmisor, y en
comprobaciones de razonabilidad de la salida del transmisor. Consultar el informe FMEDA
para conocer los porcentajes de posibles fallos de DU en el dispositivo.

El informe FMEDA se encuentra en la Pagina del producto del transmisor de temperatura
Rosemount 3144P.

Herramientas requeridas: Comunicador de campo, miliamperimetro

Procedimiento

1. Desviar el controlador légico permanente (PLC) de seguridad y tomar otras acciones
adecuadas para evitar un accionamiento falso.

2. Envie un comando HART al transmisor para ir a la salida de corriente de alarma alta
y verifique que la corriente analdgica alcance ese valor. Esto comprueba problemas
de cumplimiento del voltaje, como un bajo voltaje de alimentacion del lazo o una
mayor resistencia del cableado. Esto también comprueba si hay otras posibles fallas.

3. Enviar un comando HART al transmisor para ir a la salida de corriente de alarma
baja y verificar que la corriente analdgica alcance ese valor. Con esto se comprueba
que no existan posibles fallas relacionadas con la corriente inactiva.

4. Usar el comunicador HART para ver el estatus detallado del dispositivo para
asegurarse de que no haya alarmas o advertencias en el transmisor.

5. Realizar pruebas de razonabilidad de los valores del sensor vs. una estimacion
independiente (p. €j., la supervisién directa del valor de BPCS) para demostrar que la
lectura actual es valida.

6. Volver a poner el lazo en total funcionamiento.
7. Quitar la desviacién del PLC de seguridad o restaurar el funcionamiento normal.

6.5.2 Prueba de verificacion completa 2

La prueba de verificacién completa 2 consiste en realizar los mismos pasos que en la
prueba de verificacion parcial, pero con una calibracién adicional de 2 puntos en el sensor
de temperatura en lugar de la prueba de razonabilidad. Consultar el informe FMEDA para
conocer los porcentajes de posibles fallos de DU en el dispositivo.

Herramientas requeridas: Comunicador de campo, equipo de calibracién de temperatura
Procedimiento

1. Desviar el controlador légico permanente (PLC) de seguridad y tomar otras acciones
adecuadas para evitar un accionamiento falso.

2. Realizar la prueba de verificacion parcial 1.
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3. Verificar la medicién de dos puntos de temperatura para el sensor 1. Verificar la
medicién de dos puntos de temperatura para el sensor 2, si hay un segundo sensor
presente.

4. Realizar la prueba de razonabilidad de la temperatura de la carcasa.
5. Volver a poner el lazo en total funcionamiento.
6. Quitar la desviacién del PLC de seguridad o restaurar el funcionamiento normal.

Prueba de verificacion completa 3

La prueba de verificacién completa 3 incluye una prueba de verificacién completa y una
prueba de verificacion simple del sensor. Consultar el informe FMEDA para conocer los
porcentajes de posibles fallos de DU en el dispositivo.

Procedimiento

1. Desviar el controlador légico permanente (PLC) de seguridad y tomar otras acciones
adecuadas para evitar un accionamiento falso.

2. Realizar la prueba de verificacién simple 1.

w

Conectar el simulador del sensor calibrado en lugar del sensor 1.

&>

Verificar la precisién de seguridad de las 2 entradas de puntos de temperatura en el
transmisor.

Si se utiliza el sensor 2, repetir Paso 3y Paso 4.
Restaurar las conexiones al transmisor.
Realizar la prueba de razonabilidad de la temperatura de la carcasa del transmisor.

Realizar pruebas de razonabilidad de los valores del sensor vs. una estimacién
independiente (por ej., la supervision directa del valor de BPCS) para demostrar que
la lectura actual es aceptable.

© N o

w

Restaurar el lazo a un funcionamiento completo.
10. Quitar la desviaciéon del PLC de seguridad o restaurar el funcionamiento normal.

Inspeccion

Inspeccién visual No se requieren.

Herramientas especiales No se requieren.

Reparacion del producto
El transmisor se puede reparar por medio del reemplazo de componentes principales.

Todas las fallas detectadas por los diagnosticos del transmisor o por las pruebas se deben
informar. Se puede enviar informacién electrénicamente en Emerson.com/Rosemount/
Contact-Us.

Especificaciones

El transmisor debe utilizarse de acuerdo con las especificaciones de funcionamiento
proporcionadas en la Hoja de datos del producto del Rosemount 3144P

Datos para el indice de falla

El informe FMEDA incluye los indices de fallo e informacién independiente sobre modelos
genéricos de sensores.
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El informe esta disponible en la Pagina del producto del transmisor de temperatura
Rosemount 3144P.

Valores de fallo

Desviacidn de seguridad (define lo que se considera peligroso en un FMEDA):
+ Span>=100 °C + 2 % del span de variable de proceso

+ Span<100°C+2°C

Tiempo de respuesta para propdsitos de seguridad: 5 segundos

Duracion del producto

50 afios, basandose en el peor caso de desgaste de los componentes de los mecanismos,
no en el desgaste de los sensores del proceso.

Comunicar cualquier informacién del producto relacionada con la seguridad en
Emerson.com/Rosemount/Safety/Report-A-Failure.

6.7 Repuestos

Estd disponible esta pieza de repuesto para el Rosemount 3144P,

Descripcion Numero de pieza

Conjunto del médulo de la electrénica certificado para | 03144-3111-1007
seguridad
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Datos de referencia

Certificaciones del producto

Para ver las certificaciones de producto actuales del transmisor de temperatura
Rosemount™ 3144P, seguir estos pasos:

Procedimiento

1.
2.

Visitar Emerson.com/Rosemount/Rosemount-3144.

Desplazarse hasta la barra de menu verde y hacer clic en Documents & Drawings
(Documentos y planos).

Hacer clic en Manuals & Guides (Manuales y guias).
Seleccionar la Guia de inicio rdpido apropiada.

Informacion para realizar pedidos,
especificaciones y planos

Para ver la informacion para realizar pedidos, las especificaciones y los planos actuales del
transmisor de temperatura Rosemount 3144P, seguir estos pasos:

Procedimiento

1.
2.

3.

4,

Visitar Emerson.com/Rosemount/Rosemount-3144.

Desplazarse hasta la barra de menu verde y hacer clic en Documents & Drawings
(Documentos y planos).

Para acceder a los planos de instalacién, hacer clic en Drawings & Schematics
(Planos y esquemas).

Seleccione el documento adecuado.

Si se desea acceder a la informacién para realizar pedidos, las especificaciones y
los planos dimensionales, hacer clic en Data Sheets & Bulletins (Hojas de datos y
boletines), y seleccionar la hoja de datos del producto correspondiente.
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