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Mensajes de seguridad

Leer este manual antes de trabajar con el producto. Para seguridad personal y del sistema y para un funcionamiento
optimo del equipo, asegurarse de comprender completamente el contenido de este manual antes de instalar, usar o
realizar el mantenimiento de este producto.

El incumplimiento de estas pautas de instalacién podrian provocar la muerte o lesiones graves.

Asegurarse de que solo personal calificado realiza la instalacién.

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.
No retirar las tapas de la carcasa en atmdsferas explosivas cuando el circuito esté energizado.

Antes de conectar un dispositivo de comunicacién en un entorno explosivo, asegurarse de que los instrumentos del
lazo estén instalados de acuerdo con los procedimientos de cableado de campo intrinsecamente seguro o no
inflamables.

Ambas tapas de la carcasa deben quedar perfectamente encajadas para cumplir con los requisitos de equipos
antideflagrantes / a prueba de explosién.

Verificar que la atmdsfera funcional del transmisor coincida con las certificaciones de ubicaciones peligrosas
apropiadas.

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

Si se instala el sensor en un entorno de alta tensién y ocurre un error de instalacion, puede existir una alta tension en
los conductores y en los terminales del sensor.

Se debe tener extremo cuidado al entrar en contacto con los conductores y terminales.

Las fugas de proceso pueden causar lesiones graves o la muerte.
Instalar y ajustar los cuatro pernos de la brida antes de aplicar presion.
No intentar aflojar ni quitar los pernos de la brida mientras el sistema de Rosemount esta funcionando.

Si se utiliza equipo o piezas de reemplazo no aprobados por Emerson, se pueden reducir las capacidades de retencién
de presion del transmisor y puede ser peligroso utilizar el instrumento.

Solo se deben utilizar tornillos suministrados o vendidos por Emerson como piezas de repuesto.

Acceso fisico

El personal no autorizado puede causar dafios considerables al equipo o una configuracién incorrecta del equipo de
los usuarios finales. Esto podria ser intencional o no intencional, y debe intentar impedirse.

La seguridad fisica es una parte importante de cualquier programa de seguridad y es fundamental para proteger el
sistema. Restringir el acceso fisico de personal no autorizado para proteger los activos de los usuarios finales. Esto se
aplica a todos los sistemas utilizados en la planta.




DARSE CUENTA

Los productos que se describen en este documento NO estan disefiados para aplicaciones calificadas como nucleares.
La utilizacién de productos calificados como no nucleares en aplicaciones que requieren hardware o productos aptos
para aplicaciones nucleares puede producir lecturas inexactas.

Para obtener informacién sobre productos Emerson aptos para aplicaciones nucleares, ponerse en contacto con un
representante de ventas de Emerson.

DARSE CUENTA

Si los manifolds se montan incorrectamente a la brida tradicional, se puede dafiar el dispositivo.

Para montar de manera segura un manifold a la brida del sensor, los pernos deben atravesar el orificio
correspondiente pero no deben hacer contacto con el médulo sensor.

DARSE CUENTA

La electricidad estética puede dafiar los componentes sensibles.

Se deben tomar las precauciones de manipulacién segura para componentes sensibles a la estatica.
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Introduccion

Reciclado/eliminacién del producto

Considerar la posibilidad de reciclar equipos y embalajes.

Eliminar el producto y el embalaje de acuerdo con la legislacién local y nacional.
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Configuracion

Informacion general

Esta seccién contiene informacién sobre el comisionamiento y las tareas que se deben
ejecutar en el banco antes de la instalacién.

Se proporcionan instrucciones para realizar funciones de operacién para un dispositivo de
comunicacién y la versién 10.5 de AMS Device Manager. Por conveniencia, dispositivo de
comunicacién las secuencias de teclas de acceso rapido del dispositivo de comunicacién
estan etiquetadas fast keys (teclas de acceso rdpido) para cada funcién del software debajo
del encabezado adecuado.

Ejemplo de funcion de software

Teclas de acceso 1, 2, 3, etc.
rapido

Ajuste del lazo a manual

Cuando se envian o se solicitan datos que afectarian el lazo o que cambiarian la salida del
transmisor, se debe configurar el lazo de la aplicacién del proceso a manual.

El dispositivo de comunicacion o el AMS Device Manager solicitara que se ajuste el lazo
en manual cuando sea necesario. La confirmacién de este mensaje no coloca el lazo en la
modalidad manual. El mensaje sélo es un recordatorio; configurar el lazo en la modalidad
manual como una operacién separada.

Diagramas de cableado

Conectar un dispositivo de comunicacién o el AMS Device Manager utilizando una
configuracién de cableado como se muestra en la Figura 3-11, la Figura 3-12 o la Figura
3-13.

El dispositivo de comunicacion el AMS Device Manager se pueden conectar en PWR/COMM
(ALIMENTACION/COMUNICACION) en el bloque de terminales del transmisor primario
Rosemount 3051S ERS, a través de la resistencia de carga, o en cualquier punto de
terminacion del lazo de sefial.

El dispositivo de comunicacién o el AMS Device Manager buscaran un dispositivo
compatible con HART® e indicaran cuando se haya realizado la conexién. En caso de que el
dispositivo de comunicacién o el AMS Device Manager no se conectan, esto indica que no
encontré ningun dispositivo. Si ocurre esto, consultar la Resolucién de problemas.

Configuracion basica

Emerson recomienda verificar y configurar los siguientes elementos para asegurar el
funcionamiento correcto del sistema.

Etiquetas de dispositivos

Teclas de acceso 2,1,1,1
rapido
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Tag

Un campo de texto de 8 caracteres en forma libre que se puede utilizar para identificar el
dispositivo de manera unica.

Long tag (Etiqueta larga)

Un campo de texto de 32 caracteres en forma libre que se puede utilizar para identificar
el dispositivo de manera Unica. Long tag (Etiqueta larga) solo es compatible con sistemas
host HART® revisién 6 o posteriores.

Descriptor

Un campo de texto de 16 caracteres de forma libre que se puede usar para describir con
mas detalle el dispositivo o la aplicacién.

Message (Mensaje)

Un campo de texto de 32 caracteres de forma libre que se puede usar para guardar un
mensaje o una nota acerca del dispositivo o de la aplicacién.

Date (Fecha)

Un campo con formato (mm/dd/aaaa) disponible para introducir y almacenar una fecha
(como el dia de instalacion o la Gltima calibracién).

2.4.2 Unidades de medicion
Teclas de acceso 2,1,1,2,1
rapido

Las mediciones de Differential Pressure (Presién diferencial), presion Pypata) y presion
PLo (8aja) S€ pueden configurar de manera independiente para cualquiera de las unidades
mostradas en la Tabla 2-1.

Las temperaturas del modulo Py aita) Y PLo saja) S€ pueden configurar de manera
independiente para Fahrenheit o Celsius.

Tabla 2-1: Unidades de medicion de presion

In H,0 a 68 °F bar Torr

InHgao0°C mbar Atm

Ft H,O a 68 °F g/cm? MPa

mm H,0 a 68 °F kg/cm? InH,0a4°C

mm Hg a0 °C Pa mm H,0 a4°C

Psi kPa in H,0 a 60 °F
2.4.3 Amortiguacion

Teclas de acceso 2,1,1,2,2
répido

La funcién de software Damping (Amortiguacién) introduce un retraso en el
procesamiento. Esto aumenta el tiempo de respuesta de la medicidn, suavizando las
variaciones en las lecturas de salida causadas por cambios rapidos de entrada. Determinar
el ajuste de Damping (Amortiguacién) apropiado en base al tiempo de respuesta
necesario, la estabilidad de la sefial y otros requisitos de la aplicacién.

10 www.Emerson.com
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Damping (Amortiguacién) se puede configurar de manera independiente para las
mediciones de Differential Pressure (Presién diferencial), presion Py aLta) Y presion Po
(BAJA)- Ldos valores de Damping (Amortiguacién) se pueden configurar desde 0 hasta 60
segundos.

Correlacion de variables

Teclas de acceso 2,1,1,3
répido

Seleccionar los parametros del sistema ERS que se asignaran a cada variable HART®.

Variable primaria

El pardmetro que se asigna a la Primary Variable (Variable primaria) HART controla la
Analog Output (Salida analdgica) de 4-20 mA. Los siguientes pardmetros del sistema
pueden asignarse a la Primary Variable (Variable primaria):

* Presién diferencial

* Pyr(aLTa) Pressure (Presion)

*  PLo(eaja) Pressure (Presion)

* Scaled Variable (Variable escalada)

Variables 292, 3ra y 4ta

Se puede tener acceso a las variables 2.2, 3.2 y 4.2 digitalmente mediante un host HART.
También se puede utilizar un convertidor HART a analégico, como el Rosemount 333
Tri-Loop™, para convertir cada una de las variables a una sefial de salida analdgica de
4-20 mA independiente. También se puede tener acceso a estas variables de manera
inalambrica con un adaptador Emerson Wireless THUM". Los siguientes parametros del
sistema se pueden asignar a las variables 2.2, 3.2y 4.2;

+ Presién diferencial

*  Pyr(aLTp) Pressure (Presion)

*  PLo(eaja) Pressure (Presion)

* PyraLta) Module Temperature (Temperatura del médulo)
*  PLo(eaja) Module Temperature (Temperatura del médulo)

» Scaled Variable (Variable escalada)

Salida analdgica

Teclasde acceso 2, 1,1, 4
rapido

Configurar los valores superior e inferior del rango, que corresponden a los puntos del
rango de salida analdgica de 4y 20 mA. El punto de 4 mA representa cero por ciento de la
lectura del span, y el punto de 20 mA representa el 100% de la lectura del span.

Los puntos del rango de la salida analdgica también se pueden configurar con los botones
de ajuste a cero y ajuste del span ubicados en la electrénica del transmisor primario
(consultar la Figura 2-1) y una fuente de presién.
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Procedimiento

1. Usando una fuente de presién con una precisién de tres a diez veces mayor que la
calibrada, aplicar al transmisor Py aa) Una presion equivalente al valor inferior del
rango.

2. Mantener presionado el botén de Zero Adjustment (Ajuste a cero) entre dos y diez
segundos.

3. Aplicar al transmisor Py (aLTa) UNa presion equivalente al valor superior del rango.

4. Mantener presionado el botdn de Span Adjustment (Ajuste del span) durante al
menos dos segundos, pero no mas de 10 segundos.

Figura 2-1: Botones de ajuste del Zero (Cero) y del Span

A. Cero
B. Span

2.4.6 Niveles de alarma y saturacion

Teclas de acceso 2,1, 1,5
rapido

El transmisor ejecuta automatica y continuamente rutinas de autodiagndstico. Si una
rutina de autodiagndstico detecta un fallo, el sistema ERS llevara la salida al valor de
alarma configurado de acuerdo con la posicién del interruptor de failure mode alarm
(alarma de modo de fallo) (consultar Configurar alertas de proceso). El sistema ERS también
dirigira la salida hacia los valores de saturacion configurados si la presion aplicada sale de
los valores del rango de 4-20 mA.

El sistema tiene tres opciones para configurar los niveles de alarma y de saturacién en
modo de fallo:

*  Rosemount (estandar)
+  NAMUR-Compliant (Conformidad con NAMUR)

*  Personalizado

Nota

El sistema llevard la salida al nivel de alarma (alta o baja) si la presién aplicada a cualquiera
de los sensores esta fuera del limite inferior del sensor (LSL) o del limite superior del
sensor (USL).

12 www.Emerson.com
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Tabla 2-2: Valores de alarma y saturacion

Rosemount (estandar)

Posicion del inte- Nivel de saturacion Nivel de alarma
rruptor

Bajo 3,9 mA <3,75mA

Alto 20,8 mA 221,75 mA

Conformidad con NAMUR

Posicion del inte- Nivel de saturacion Nivel de alarma
rruptor

Bajo 3,8 mA <3,6 mA

Alto 20,5 mA 222,5mA

Personalizado

Posicion del inte- Nivel de saturacion Nivel de alarma
rruptor

Bajo 3,7—39mA 3,54 — 3,8 mA
Alto 20,1 —21,5mA 20,2 — 23,0 mA

Consideraciones adicionales al usar valores personalizados para alarma y saturacién:
+ Laalarma baja debe ser menor que la saturacion baja
+ Laalarma alta debe ser mayor que la high saturation (saturacién alta)

+ Laalarmay los niveles de saturacién deben estar separados al menos por 0,1 mA

Configuracién adicional

Los siguientes elementos son opcionales y se pueden configurar a medida que se
necesiten.

Consulte la Figura 2-7 para ver el arbol del menu dispositivo de comunicacién completo.

Pantalla local

Teclas de acceso 2,1,3
rapido

Esta disponible como opcién de pedido una pantalla local para el transmisor primario. La
pantalla mostrara una grafica de barras con escala de 0-100 por ciento, las mediciones
seleccionadas de la Tabla 2-3, y cualquier mensaje de diagnéstico o de error. Se debe
seleccionar al menos un parametro de la Tabla 2-3. Si se selecciona mas de un elemento,
los parametros seleccionados se desplazaran por la pantalla, mostrdndose durante tres
segundos cada uno.

Tabla 2-3: Parametros para la pantalla local

Presion diferencial Temperatura del médulo Py; | Salida (% del rango)
(ALTA)

Presion Py (aLta) Temperatura del médulo P g N/C
(BAJA)

Presion Pio gaja) Variable escalada N/C
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Teclas de acceso 2,2,53

répido

14

Cuando el sistema ERS esta configurado para el modo Burst, proporciona una
comunicacion digital mas rapida desde el sistema hasta el sistema de control eliminando el
tiempo requerido para que el sistema de control solicite la informacién al sistema.

Cuando el sistema estd en modo Burst, continuara transmitiendo una sefal analégica de
salida de 4-20 mA. Debido a que el protocolo HART® tiene una transmision simultanea
de datos digitales y analdgicos, el valor analégico puede activar otro equipo en el lazo
mientras el sistema de control recibe la informacién digital. El modo Burst se aplica
Unicamente a la transmisién de informacién dindmica (variables del proceso en unidades
de ingenieria, variable primaria en porcentaje del spany la lectura de salida analégica), y
no afecta la forma en que se accede a otros tipos de informacién del transmisor.

El acceso a la informacién que no sea transmitida en modo burst se puede obtener a
través del método de respuesta/sondeo normal de comunicaciéon HART. Un dispositivo
de comunicacién, AMS Device Manager o el sistema de control pueden solicitar cualquier
informacién que normalmente esta disponible mientras el sistema estd en modo Burst.

Configurar el modo Burst

Para tener el sistema configurado para comunicarse en modo burst:

Procedimiento

1. Configurar el parametro de modo (Burst) en On (Activado).
2. Seleccionar una opcidn Burst de la Tabla 2-4 a continuacion.
Este parametro determina qué informacién se comunica mediante el modo Burst.

Tabla 2-4: Opciones de comandos Burst

Comando HART® Opcion Burst Descripcién
1 PV Variable primaria
2 % range /current (% del Porcentaje del rango y salida de mA

rango/corriente)

3 Dyn vars/current (Varia- | Todas las variables de proceso y salida de
bles dindmicas/corriente) | mA

9 Devices vars w/status (Va- | Variables burst e informacién de estatus
riables de dispositivos
con estatus)

33 Device variables (Varia- Variables burst
bles del dispositivo)

Nota
Si se utiliza un sistema con el Rosemount 333 HART Tri-Loop, la opcién Burst debe
estar configurada en Devices vars w/status (Variables de dispositivos con estatus).

Definicion de posicidon de variable Burst

Si se selecciona Device vars w/status (Variables del dispositivo con estatus) o Device
Variables (Variables del dispositivo) como la opcién Burst, necesitara configurar qué
variables se comunican en modo Burst.

www.Emerson.com
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Esto se logra asignando una variable a una Burst Slot (Posicién Burst). El sistema tiene
disponibles cuatro Burst Slots (Posiciones Burst) para la comunicacién burst.

2.5.3 Comunicacién multipunto

Teclas de acceso 2,2,52
répido

El protocolo HART® permite a varios transmisores comunicarse digitalmente en una sola
linea de transmisidn cuando estan conectados fisicamente en una red multipunto. Si se
utiliza un sistema en una red multipunto, la conexion a la red se realiza mediante el sensor
primario, como se muestra en la Figura 2-2.

Nota
Figura 2-2 muestra una red multipunto tipica. Esta imagen no es un diagrama de
instalacion.

Nota
Un transmisor en modo multipunto con Loop Current Mode (Modo de corriente del lazo)
desactivado tiene la salida analdgica fija en 4 mA.

La comunicacién entre el host y los transmisores tiene lugar digitalmente con la salida
analdgica de los transmisores desactivada.

Figura 2-2: Red multipunto tipica

[ e

A. Médem HART
B. Fuente de alimentacién
C. Sistema ERS

Activacion de la configuracién multipunto
Para configurar un sistema para que forme parte de una red multipunto:
Procedimiento

1. Asignar una direccién Unica al sistema.

Para un sistema HART® revision 5, el rango de direcciones vélidas es 1-15. Para
los sistemas HART revisién 6 o posteriores, el rango de direcciones validas es 1-63.

www.Emerson.com 15
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Todos los transmisores se envian desde la fabrica con la direccidn predeterminada
de cero (0).
2. Desactivar el Loop Current Mode (Modo de corriente de lazo).
Nota
Cuando un sistema se configura para comunicaciéon multipunto, ya no se indicarad un
fallo ni una condicién de alarma mediante la salida analégica. Las sefiales de fallo
de transmisores conectados en multipunto se comunican digitalmente mediante
mensajes HART.
Esto provocara que la salida analégica del sistema quede fija en 4 mA.
Desactivar la configuracion multipunto
Para configurar un sistema con la comunicacién punto a punto predeterminada de fabrica:
Procedimiento
1. Asignar al sistema ERS una direccién de cero (0).
2. Activar el Modo Loop Current (Corriente de lazo).
2.5.4 Scaled Variable (Variable escalada)

16

Teclas de acceso 2,2,3

répido

La Scaled Variable (Variable escalada) se puede usar para convertir la presién diferencial
(PD) calculada por el sistema ERS en una medicién alternativa como nivel, masa o volumen.
Por ejemplo, un sistema que mide entre 0 y 500 mbar de PD se puede configurar para que
realice una medicién de nivel de 0 a 5 m. El calculo de Scaled Variable (Variable escalada)
se puede mostrar en la pantalla LCD y también se puede asignar a la salida de 4-20 mA.

Se puede usar desde dos hasta 20 puntos para definir la relacién matematica entre la PD
medida y la Scaled Variable (Variable escalada) calculada.

Configuracion de scaled variable (variable escalada) para calcular
nivel

Teclas de acceso rapido 2,2,3,51

Debido a que el nivel puede calcularse linealmente a partir de la presion diferencial (PD),
solo se necesitan dos puntos de la variable escalada para configurar ERS para que calcule
una medicién de nivel. Para configurar una variable escalada para la aplicacién de un nivel:

Procedimiento

1. Introducir una cadena de texto (hasta cinco caracteres: A-Z, -, %, /, * y “espacio”)
para definir la unidad de medida para la salida escalada.

Estos son algunos ejemplos: METER (METRO), FEET (PIE) o INCH (PULGADA).
2. Introducir la PD minima (en unidades de ingenieria) que medira el sistema.
Generalmente, este valor sera cero (0).

3. Introducir el valor de la variable escalada (en unidades escaladas definidas en el
Paso 1) que corresponde a la PD minima del Paso 2.

4. Introducir la PD maxima que medira el sistema.
5. Introducir el valor de la variable escalada que corresponde a la PD del Paso 4.

www.Emerson.com
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6. Para conseguir que la sefial de 4-20 mA del sistema transmita la medicién de la

Scaled Variable (Variable escalada), asignar la variable escalada a la Primary variable

(Variable primaria) HART y configurar los valores upper (superior) y lower (inferior)

del rango.

Figura 2-3: Variable escalada - Nivel

4.5(1,37)

1.5(0,46)

a. Gravedad especifica = 0,94

b. Las dimensiones estan en pies (metros).

Tabla 2-5: Opciones de configuracién de variables escalables

Variable

Unidad

Unidades escaladas

Pies (metros)

DP4 (PD minima)

0in H,0 (0 mm H,0)

Escaladaq (nivel a PD minima)

1,5 ft (0,46 m)

DP;, (PD a nivel maximo)

50,76 In h,0 (1,289 mm H),0)

Escalada, (nivel maximo)

6,0 ft (1,83 m)

Variable primaria

Variable escalada

LRV (4 mA)

1,5 ft (0,46 m)

URV (20 mA)

6,0 ft (1,83 m)

Configuracion de Scaled Variable (Variable escalada) para calcular
masa o volumen

Teclas de acceso 2, 2,3, 5, 1
rapido

Para realizar un célculo de masa o volumen a partir de una medicién de PD, es posible que
se requieran mas de dos puntos de Scaled Variable (Variable escalada), dependiendo de la

www.Emerson.com
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forma y geometria del tanque. ERS acepta tres métodos diferentes para configurar Scaled
Variable (Variable escalada) para aplicaciones de masa o volumen:

Directo Configurar manualmente Scaled Variable (Variable escalada) utilizando de

dos a 20 puntos.

Férmulas del Scaled Variable (Variable escalada) se configurard automaticamente intro-
tanque duciendo el Tank Shape (Forma del tanque), Tank Geometry (Geometria

del tanque) y Specific Gravity (Gravedad especifica) del proceso.

Tabla de Scaled Variable (Variable escalada) se configurard automaticamente si se
apareamien- ngresan datos de una tabla de conversién a volumen de Level vs. Volume

to

(Nivel frente a volumen).

Configurar Scaled Variable (Variable escalada) usando el método
Direct (Directo)

Configuracién de Scaled Variable (Variable escalada) para una aplicaciéon de masa o
volumen:

Procedimiento

1.

Introducir una cadena de texto (hasta cinco caracteres: A-Z, -, %, /, * y “espacio”)
para definir la unidad de medida para la salida escalada.

Ejemplo: GALNS (GALONES), POUND (LIBRA) o LITER (LITRO)

Definir el nUmero de los puntos de Scaled Variable (Variable escalada) que se
configuraran (rango valido = 2 - 20).

Ingresar el primer valor de differential pressure (DP) (presidn diferencial [PD]) (en
unidades de ingenieria) y el valor correspondiente de Scaled Variable (Variable
escalada).

Repetir Paso 3 para el nimero de puntos de la variable escalada definidos en el
Paso 2.

Nota
Los valores ingresados para cada par sucesivo de DP (PD) y Scaled Variable
(Variable escalada) deben ser mayores o iguales al par anterior.

El sistema no sera capaz de calcular masa ni volumen si el proceso esta por debajo
de la toma de presion Py aLta)- Si €s necesario ajustar la configuracion de Scaled
Variable (Variable escalada) para tomar en cuenta la ubicacién del montaje del
sensor Py (aLTa) S€ puede ingresar una compensacion:

+ Sin desviacién: La configuracion de Scaled Variable (Variable escalada) definida
en el Paso 3y el Paso 4 ya incluye la ubicacién de montaje del transmisor Py

(ALTA)-

+ Offset A (Desviacién A): Ajustar la configuracién de Scaled Variable (Variable
escalada) proporcionando la altura de la toma de presién Py aL7a) (con relacion a
la parte inferior del recipiente) y la gravedad especifica del proceso.

+ Offset B (Desviacién B): Ajustar la configuraciéon de Scaled Variable (Variable
escalada) definiendo la cantidad de masa o volumen que se encuentra por
debajo de la toma de presién Py (aita) (esto definird la cantidad de la salida
escalada que estara presente cuando el sistema esté leyendo 0 DP (0 PD)).

Si se us6 una compensacion en el Paso 5, se generara automaticamente una nueva

configuracién de Scaled Variable (Variable escalada)} que incluird la ubicacién de
montaje del transmisor Py aLTa).
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Figura 2-4: Scaled Variable (Variable escalada) - Método Direct (Directo)

A

A. 50inH;0 =300 GALONES
B. 20inH,0 = 50 GALONES
C. 15inH,0 = 30 GALONES
D. 0inH,0 = 15 GALONES

Tabla 2-6: Opciones de configuracién de la variable escalada

Variable Unidad

Unidades escaladas gal ()

Numero de puntos escala- 4

dos

PD, 0in H,0 (0 mm H),0)
Escaladaq 15 galones (57 1)

PD, 15 in H,0 (381 mm H),0)
Escalada, 30 galones (114 1)

PD; 20 in H,0 (508 mm A),0)
Escaladas 50 gal (189 1)

PD, 50 in H,0 (1,270 mm H),0)
Escaladay 300 galones (1136 1)
Offset (Desviacion) Sin desviacién

Primary variable (Variable Scaled Variable (Variable
primaria) escalada)

Lower range value (LRV) (Va- | 15 galones (57 )

lor de rango inferior [LRV])

(4 mA)

Upper range value (URV) 50 gal (189 1)

(Valor de rango superior

[URV]) (20 mA)
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Configurar Scaled Variable (Variable escalada) con el método Tank
Formula (Férmula del tanque).
El método de las férmulas del tanque para configurar la Scaled Variable (Variable

escalada) se puede usar si el sistema ERS se instala en uno de los tipos de tanque que
se muestran en la Figura 2-5.

Procedimiento

1. Introducir una cadena de texto (hasta cinco caracteres: A-Z, -, %, /, * y "espacio”)
para definir la unidad de medida para la salida escalada.

Ejemplo: GALNS (GALONES), POUND (LIBRA) o LITER (LITRO)

2. Seleccionar el tipo de tanque para la aplicacion del ERS (consultar la Figura 2-5).
3. Definir la siguiente informacién acerca del tanque:

+ Units of measure (Unidades de medicién) usadas para las dimensiones del
tanque

« Tank length (L) (Longitud del tanque [L]) (no se aplica a tanques esféricos)
(consultar la Figura 2-5)

+ Tank radius (R) (Radio del tanque [R]) (consultar la Figura 2-5)

+ Ubicacion de la toma de presion Py ata) (T) (consultar la Figura 2-5)

+ Capacidad maxima del recipiente (en la unidad de medicién definida en el
Paso 1)

+ Gravedad especifica del fluido de proceso

Se generard automaticamente una configuracién de la Scaled Variable (Variable
escalada) de acuerdo con la informacién del Paso 3.

4, Sies necesario, verificar y modificar la configuracién de la Scaled Variable (Variable
escalada).

5. Para conseguir que la sefial de 4-20 mA del sistema ERS transmitir la medicion
de Scaled Variable (Variable escalada), asignar Scaled Variable (Variable escalada)
a primary variable (variable primaria) HART® y configurar los valores de rango
inferior y superior.
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Figura 2-5: Formas de tanque compatibles con el método de configuracién con
“Tank Formula” (Férmulas del tanque)

[ S
R [ ‘l_ R 3

. Cilindro horizontal

A
B. Forma recta horizontal
C. Forma recta vertical

D. Cilindro vertical
E. Esférico

Configurar Scaled Variable (Variable escalada) con el método
Strapping Table (Tabla de apareamiento).

La Scaled Variable (Variable escalada) también puede configurarse ingresando una tabla
tradicional de apareamiento de Level vs. Volume (Nivel contra volumen).

Procedimiento

1. Seleccionar units of measure (unidades de medida) para los datos de nivel.

2. Introducir una cadena de texto (hasta cinco caracteres: A-Z, -, %, /, * y "espacio”)
para definir la unidad de medida para los datos de volumen.

Ejemplos: GALNS (GALONES) o LITER (LITRO).

3. Definir la specific gravity (gravedad especifica) del fluido del proceso.

4. Definir el nimero de puntos de la tabla de apareamiento a volumen que se
ingresaran.

5. Introducir el valor first level (primer nivel) (en unidades de ingenieria) y el valor
correspondiente del volume (volumen).

6. Repetir Paso 5 para el nimero de puntos de la tabla de apareamiento definidos en
el Paso 4.
Se generard automaticamente una configuracion de la Scaled Variable (Variable
escalada) de acuerdo con la informacién de la tabla de conversién a volumen
proporcionada.

7. Verificar y modificar la Scaled Variable (Variable escalada), si es necesario.

8. Para conseguir que la sefial de 4-20 mA del sistema transmita la medicién de
la Scaled Variable (Variable escalada), asignar la variable escalada a la primary
variable (variable primaria) HART® y configurar los valores de rango inferior y
superior.
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Asignaciones de mdédulo

Teclas de acceso 2,2,6
répido

El sistema ERS calcula la presion diferencial (PD) tomando la medicién de presion del
transmisor Py (aLta) Y restando la medicion de presion del transmisor P g gaa)-

Los transmisores se envian de la fabrica configurados previamente de modo que el
sensor primario (terminacién del lazo de 4-20 y pantalla LCD opcional) se asigna como
el dispositivo Py (aitay Y €l sensor secundario (carcasa de la caja de conexiones) se
asigna como el dispositivo P g gpa). En instalaciones donde el transmisor primario

se instala en la conexién al proceso P o (gpja) (COmMo en la parte superior de un

tanque), estas designaciones pueden cambiarse electrénicamente usando un dispositivo
de comunicacion.

Cambiar las asignaciones de médulo Py (aLta) Y PLo (BAJA)

Procedimiento

1. Ver la etiqueta del cuello en cada transmisor y anotar el nimero de seriey la
ubicacion de presion (P ata)) frente a Po (gaja)) del transmisor.

2. Utilizando un dispositivo de comunicacion, ver el nimero de serie y la ubicacion de
presién asignada ya sea para el Module 1 (Médulo 1) o Module 2 (Médulo 2).

3. Silas designaciones Py aLtayPLo (8aja) @signadas actualmente no reflejan la
instalacion real como se registré en el Paso 1, cambiar las asignaciones Py ata)/PLo
(BAJA) Utilizando uno de los siguientes comandos:

° Configurar Module 1 (Médulo 1) = Ph1 (ALTA)r Module 2 (Médulo 2) = PLo (BAJA)
° Configurar Module 1 (Médulo 1) = PLo (BAJA) Module 2 (Médulo 2) = Pur (ALTA)

Ver la medicion de PD del sistema y verificar que el calculo sea de magnitud positiva.
Si la medicion de PD es de magnitud negativa, usar el otro comando de asignacion
de médulo del Paso 3.
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Figura 2-6: Ejemplo de cémo cambiar las asignaciones de médulo Pyy (aLta) Y PLo
(BAJA)

odule 1" Assignment

2 Pressine Location PHi Pressine

Module Assignment

1 View “"Module 1" Assignment

2 View “Module 2" Assignment

3 Set Module 1 = "P-Hi", Module 2 - "PLo"

4 Set Module 1= "PLo", Module 2 = "P Hi"

4 Wiew Device Topology

A. Sensor Py aay NUmero de serie 11223344

B. DP (PD) = Pyr a1 Pro (aam
C. Sensor Pyy a4y nUmero de serie 44332211

2.5.6 Alertas del proceso

Teclas de acceso 2,3
rapido

Las alertas del proceso permiten realizar la configuracion del sistema para que transmita
un mensaje HART® cuando un parametro (como la PD medida) supera una ventana
operativa definida por el usuario. Se enviara una alerta al host HART (como un dispositivo
de comunicacion o el AMS Device Manager) cuando se establece la comunicacién, y a la
pantalla LCD del sistema. La alerta se restablecera cuando el valor vuelva a estar dentro del
rango.

Las alertas del proceso pueden configurarse para los siguientes parametros:
« Presion diferencial

*  Pur(aLTa) Pressure (presion)

* PLo(eaja) Pressure (presién)

* Pprata) module temperature (temperatura del médulo)

*  PLosaja) module temperature (temperatura del médulo)

Configurar alertas de proceso

Procedimiento
1. Seleccionar un parametro para el que se configurara la alerta del proceso.
2. Establecer el modo Alert (Alerta) en enable (activado).
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3. Definir el valor low alert (alerta inferior).
Si el valor medido del pardmetro cae por debajo del valor low alert (alerta inferior),
se generard un mensaje de alerta.

4. Definir el valor high alert (alerta superior).
Si el valor medido del parametro cae por debajo del valor high alert (alerta
superior), se generara un mensaje de alerta.

Desactivar las alertas del proceso

Procedimiento
1. Seleccionar un parametro para el que se desactivara la alerta del proceso.
2. Establecer el modo Alert (Alerta) en disabled (desactivado).
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2.6 Estructuras de menus HART®

Figura 2-7: Informacion general

Home

1 Overview Qverview

2 Configure 1 Device Status

3 Service Tools 2 Communications C i
3 Device Information —— | 1 Variable Mapping Variable Mapping
4 Analog Qutput 2 Communications Setting 1 Primary Variable
5 Variables 3 Configure Burst Mode 2 2nd Variable
6 Calibration 3 3rd Variable

7 Find Device 4 4th Variable

Variable Mapping
1 Polling Address
2 Loop Current Mode

- Burst Mode
1 Burst Mode

2 Burst Option

3 Burst Slot 0

4 Burst Slot 1

5 Burst Siot 2

6 Burst Slot 3

Device Information
1 General General
2 Model Numbers 1 Tag
3 HART Revision Numbers 2 Long Tag
4 P-Hi Module information  |——— 3 Model
5 P-Lo Module Information 4 Date
6 Alarm and Security — 5 Descriptor
7 View Device Topology 6 Message
7 ERS Serial Number

8 Electronics Serial Number

Model Numbers

1 Model Number 1
2 Model Number 2
3 Model Number 3
4 Model Number 4

—{HART Revision Numbers
1 HART Universal

2 Field Device

3 Software

4 Hardware

P-Hi Module Information

1 Sensor Module Information Sensor Module Information
2 Flange Information 1 Sensor Module Serial Number
3 Remote Seal Information — 2Type

3 Configuration
4 Sensor Range
5 Upper Limit

6 Lower Limit

7 Isolator Material
8 Fill Fluid

Fiange Information

1 Process Connection
2 Connection Material
3 O-Ring Material

4 Drain/ Vent Material

Remote Seal infarmation
1 Number of Seals

2 Remote Seal Type

3 Diaphragm Material

4 Fill Fluid

P-Lo Module Information
1 Sensor Modiule Informatior
2 Flange Information

3 Remote Seal Information —

Sensor Module Information

1 Sensor Module Serial Number
2 Type

3 Configuration

4 Sensor Range

5 Upper Limit

6 Lower Limit

7 Isolator Material

8 Fill Fluid

———{Flange Information

1 Process Connection
2 Connection Material
3 O-Ring Material

4 Drain / Vent Material

Alarm and Security
1 Alarm Direction .
2 High Alarm Remote Seal Information
3 High Saturation 1 Number of Seals

4 Low Saturation 2 Remote Seal Type

5 Low Alarm 3 Diaphragm Material

8 Write Protect 4 Fill Fluid
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Figura 2-8: Configurar

1 Overview —{Contigure
2 Configure 1 Guided Setup  |———] Guided Setup
3 Sevice Tools 2 Manual Setup 1 Basic S Basic Setup
2 Alert Setup b | j22zeroTrim 1 Device Tagging Device Tagging
3 Cenfigure Display 2 Units of Measure / Damping 1 Tag

2 Long Tag
S Descriptor
4 Message
5 Date

4 Corfigure Burst Mode
5 Scaled Variable
§ Change Module As: ments

ign! 5 Alarm / Saturation Levels
7 Configure Process Alerls

Units of Measure / Damping
1 Uinits of Measure Units of Measure

1 P-Lo Pressure Unit

2 P-Lo Temperature Unit
_ 3 System DP Unit
Varianle Mapping 4 P-Hi Temperature Unit
1 Primary Variable 5 b_Hi Prossure Unit
22nd Variahle

2 3rd Variable
4 4th Variable -—-{Bamping

1 P-Lo Pressurs Damping
2 System DP Damping
Analog Qutput 5 P-Hi Pressure Damping
1 Primary Variable

2 Upper Range Value
5 Lower Range Value

Zero Trim
1 P-Hi Sensor Zero Trim
2 P-Lo Sensor Zero Tiim
3 System DP Zero Trim

Configure Burst Mode
1 Burst Mode
2 Burst Option

Scaled vaniabie
1 Linear Scaled Variable
2 Non-Linear Scaled Variable

Change Module Assignments
1 View "Moduie 1" Assigriment
2 View "Module 2" Assignment
3 Set Modules as P-Hi - P-Lo

4 Set Modules as P-Lo - P-Hi

5 View Device Topology

Configure Process Alerts
1 Pressure Alerts. Pressure Alerts

2 Temperature Alerts 1 System DP

2 - Pressure

3 P-Lo Pressure

4 View Device Topoiogy

“[Manual Setup

6 Modle Assignment
7 Device Information

1 Process Variables Process variables
2 Analog Output - 1 System DP 1l Temperature Alerts
3 Scaled Variable 2 P-Hi Madule ! 1 System DP
4 Configuration Display 3 P-Lo Module | 2 P-Hi Module Temperaiure
5 HART 4 View Device Topology | 3 P-Lo Module Temperature
! 4 View Device Topology
|
L

{System oP
1 System DP Value

2 System DP Unit

2 System DP Darnping
4 Upper Limit

5 Lower Limit

6 Minimum Span

—{P-Hi Module

1 P-Hi Pressure Value

2 P-Hi Pressure Unit

3 P-Hi Pressure Damping

4 P-Hi Sensor Limits [P Sensor Limits
5 P-Hi Module Temperature 1 Upper Limit
6 P-+i Module Temp. Unit 2 Lower Limit

3 Minirum Span

Lo Module

1 P-Lo Pressure Vaiue

2 P-Lo Pressure Unit

3 P-Lo Pressure Darmping
4 P-Lo Sensor Limit P-Le Sensor Limits
5 P-Lo Module Temperature 1 Upper Limit

6 P-Lo Module Temp. Unit 2 Lower Limi
3 Minimum Span

1 Analog Qutput Information [Anaiog Gutput information
2 Configuration 1 Analog Output Value

3 Sensor Limits 2 Percent of Range

4 Alarm / Saturation Levels

Configuration
1 Primary Variable

2 Lipper Range Vaiue
2 Lower Range Value

Sensor Limits
1 Upper

2 Lower
2 Minimurn Span

Alarm | Saturation Levels
1 Alarm Direction

2 High Alarm

3 High Saturation

4 Low Saturation

5 Low Alaimm

6 Configure

Configure
1 Linear Scaled Variable
2 Non-Linear Scaled Variable

ed Variable TR D

1 Scaled Variable Vaiue ﬁ;nk-’;:::sms
3 ?irpwex:y?mw 2 Tank Length

2 Upper L 3 Tank Radius

4 Lower Limit
5 Configure -~
6 View Configuration
7 Tank Dimensions
8 View Strapping Table View Strapping Tabie
1 Update Table

2 View Table

3 Level Unit

4 P-Hi Tap Location
5 Speciic Gravity

HART 4 Scaled Variable Unit
1 Variable Mapping S Specific Gravity

2 Communication Settings — 5 Offset

3 Configure Burst Mode

|

{ [Variable Mapping
| | |1 Primary Variable
| 2 2nd Variable

| |33 variable

i 4 4th Variable
|

|

|

|

|

|

|

Module

1 View "Module 17 Assignment
2 View "Module 2" Assignment
3 Set Modules as P-Hi— P-Lo

|4 Set Modules as P-Lo — P-Hi

5 view Device Topoiogy | [Gonfigare Burst Mode
1 Burst Mode

2 Burst Option

- [Communication Sefings
1 Poiling Adcress

2 Loop Current Mode

6 Burst Siot 3

Device Information
Confinued on next page.

| Rlert Setup
Continued on next page.
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Figura 2-9: Configuracion de alertas, informacion del dispositivoy herramientas de

servicio

Home
1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

Configure
4 Guided Setup
2 Manuai Setup
3 Alert Setup

rvice Tools
1 Device Alerts
2 Variables
3 Trends
4 Maintenance
5 Simulate

F— |1 SystemDP

Manual Setup
1 Process Variables

2 Analog Cutput

3 Scaled Variable

4 Configuration Display

3 View Device Topology

——{HART Revision Numbers

SHART

6 Module Assignment

7 Device Bevice
1 General
2 Model Numbers
3 HART Revision Numbers
4 P-Hi Module Information
5 P-Lo Module Information
6 Alarm and Security
7. View Device Topology

(—[Pressure Alerts

Alert Setup. |1 system DP

1 Pressure Alerts 4 |2 P-Hi Pressure

2 Temperature Alerts 3 P-Lo Pre:

ure
4 View Device Topology

Variables

2 P-Hi Pressure
3 P-Lo Pressure

4 P-Hi Module Temperature
5 P-Lo Moduie Te

Temperature Alerts
1 System DP

2 P-Hi Module Temperature
3 P-Lo Moduie Temperature
4 View Device Topology

1Tag
2 Long Tag

2 Model

4 Date

5 Descriptor

5 Message

7 ERS Serial Number

Model Numbers

1 Model Number 1

2 Mode! Numb
Number

1 HART Universal
2 Field Device

3 Software

4 Hardware

P-Hi Module Information
1 Sensor Module Information
2 Flange Information

Sensor Module Information

1 Sensor Module Serial Number
Type

3 Configuratian

4 Sensor Range

5 Upper Limit

6 Lower Limit

7 Isolator Material

8 Fill Fluid

Flange Information
1 Process Connection
2 Connection Material
3 O-Ring Material

4 Drain / Vent Material

3 Remote Seal

P-Lo Mcduie Information

3 Remote Seal

1 Sensor Module Information |
2 Flange Information —

fRemote Seal information
1 Number of Seals

2 Remote Seal Type

3 Diaphragm Material

4 Fill Fluid

6 Scaled Variable

1 System DP

2 P-Hi Pressure

3 P-Lo Pressure

4 P-Hi Module Temperature
5 P-Lo Module

—[Anaiog Calibration
1 Analog Trim

3 Analog Output Value
4 Percent of Range

5 Primary Variable

& Ugper Range Value
7 Lower Range Value

2 Restore Factory Calibration

6 Scaled Variable

[ Waintenance
1 Analog Calibration

2 System DP Calibration
3 P-Hi Calibration

4 P-Lo Calibration

5 Find Device

Ulate
1 Loop Test

1 System DP Trim

3 View Last Trim
4 View DP Limits

5 System OP Value
6 Data Qualiy

7 Status

8 Damping

System DP Calibration

2 Restore Factory Calibration

Aiarm and Security
1 Alarm Direction

2 High Alarim

3 High Saturation

4 Low Saturation

S Low Alarm

6 Write Protect

Sensor Module Information
1 Sensor Module Serial Number
2. Type

3 Configuration

4 Sensor Range

5 Upper Limit

6 Lower Limit

7 Isolator Materiat

5 Fill Fluid

L {Fiange information

1 Process Connection
2 Connection Material
3 O-Ring Material

4 Drain / Vent Material

LlRemz“e Seal information

1 Number of Seals
2 Remote Seal Type
3 Diaphragm Material
4. Fil Fiuid

——{P-Lo Sensor Trim
1 Upper Trim

2 Lower Trim
3Zero Trim

4 Calibration Type

—{ P-Fi Calibration
4 P-Hi Sensor Trim

3 View Last Trim

5 P-Hi Pressure Vaiue
6 Data Quality

7 Status

8 Damping

2 Restore Factory Calibration

4 View P-Hi Sensor Limits

View Last Trim
4 Last Upper Trim

2 Last Lower Trim

View P-Hi Sensor Limits
1 Upper Limit

2 Lower Limit

3 Minimum Span

P-Lo Calibration
1 P-Lo Sensor Trim

3 View Last Trim
6 Data Quality

7 Status
& Damping

2 Restore Factary Calibration

4 View P-Hi Sensor Limits
5 P-Lo Pressure Value

P-Lo Sensor Trim
1 Upper Trim

2 Lower Trim
3Zero Trim

4 Calibration Type

View Last Trim
1 Last Upper Trim

2 Last Lower Trirn

~{View P-Lo Sensor Limits
1 Upper Limit

2 Lower Limit

3 Minimurs Span
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3 Instalacion

3.1 Informacion general

Esta seccién incluye las consideraciones de instalacién para el sistema de sensores
electrénicos remotos (ERS)" Rosemount 3051S.

Emerson envia una Guia de inicio rdpido con cada transmisor ERS Rosemount 3051S para
describir los procedimientos basicos de instalacién, cableado, configuracién y puesta en

marcha. Los planos dimensionales de cada transmisor ERS Rosemount 3051S se incluyen
en la Hoja de datos del producto.

3.2 Modelos incluidos

El sistema Rosemount ERS posee una arquitectura HART® flexible de 2 hilos que calcula
la presidn diferencial (PD) electronicamente con dos sensores de presidn. Los sensores
de presion se enlazan con un cable eléctrico y se sincronizan para crear un sistema
Rosemount ERS Unico. Los sensores utilizados en el sistema Rosemount ERS pueden ser
cualquier combinacién de modelos Rosemount 3051SAM y 3051SAL. Uno de los sensores
debe ser el “Primario” y el otro sera el “Secundario”.

El sensor primario tiene la terminacién de lazo de 4-20 mA y la pantalla LCD opcional.
El sensor secundario se compone de un médulo sensor de presién y una carcasa de
caja de conexiones que se conecta al sensor primario, utilizando un cable estandar de
instrumento.

Transmisor de medicién Rosemount 3051SAM Scalable™ ERS
+ Plataformas de médulo del sensor Coplanar™y en linea

+ Variedad de conexiones del proceso, incluidas NPT, bridas, manifolds y sellos de
diafragma remotos Rosemount 1199

Transmisor de nivel Rosemount 3051SAL Scalable ERS
+ Transmisor integrado y sello de diafragma remoto en un solo nimero de modelo

+ Variedad de conexiones del proceso, incluidos los sellos de diafragma remotos
bridados, roscados e higiénicos

Kit de carcasa Rosemount 300ERS

« Actualizar y convertir un transmisor existente Rosemount 3051S en un transmisor
Rosemount 3051S ERS.

« Essencillo pedir carcasas y electrénicas de repuesto para un sistema Rosemount ERS
existente.
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Modelos y configuraciones posibles

Figura 3-1: Primario coplanar con secundario en linea

A. Rosemount 30525AM en linea (secundario)
B. Rosemount 3051SAL coplanar con sello FOUNDATION” Fieldbus (FF) (primario)

Figura 3-2: Primario en linea con coplanar secundario

A. 3051SAM en linea (primario)
B. 3051SAL coplanar con sello FF (secundario)
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Figura 3-3: Coplanar primario con secundario en linea y pantalla LCD

A. 3051SAM en linea (secundario)
B. 3051SAL coplanar con sello FF (primario)
C. Pantalla remota

Consideraciones

Informacion general

El rendimiento de la medicién depende de una instalacién adecuada de cada transmisor y
de la tuberia de impulso.

Montar cada transmisor Rosemount 3051S ERS cerca del proceso y usar una cantidad
minima de tuberia para obtener las mejores prestaciones. Ademas, considerar la

necesidad de acceso facil, seqguridad del personal, calibracién practica in situ y un entorno
adecuado. Instalar cada sensor de manera que se minimicen las vibraciones, los impactos y
las fluctuaciones de temperatura.

DARSE CUENTA

Instalar el tapén del tubo cerrado en la abertura para el conducto que no se utiliza. Para
conocer los requisitos adecuados de acoplamiento de roscas rectas y cénicas, consultar los
planos de aprobaciones adecuados en la hoja de datos del producto. Para ver las
consideraciones sobre la compatibilidad de materiales, consultar la nota técnica sobre
seleccion de materiales.

Especificaciones mecanicas

Para obtener informacién sobre los planos dimensionales, consultar la hoja de datos del
producto.

Para aplicaciones con vapor o con temperaturas de proceso mayores que los limites de
cada transmisor Rosemount 3051S ERS, no soplar hacia abajo en las tuberias de impulso a
través de cualquiera de los sensores. Lavar las tuberias con las valvulas de bloqueo y volver
a llenarlas con agua antes de reanudar la medicién.

Si se monta un transmisor Rosemount 3051S ERS por un lado, poner la brida/manifold en
una posicién que garantice una ventilacion o drenado adecuados.
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Lado de terminales de campo de la carcasa

Montar cada sensor Rosemount ERS de modo que se tenga acceso al lado de terminales.
Se requiere un espacio libre de 0,75 in (19 mm) para extraer la tapa.

Lado de la electrénica de la carcasa

Si hay instalada una pantalla LCD, dejar un espacio libre de 0,75 in (19 mm) para unidades
sin pantalla LCD. Se requiere un espacio libre de 3 in (76 mm) para retirar la cubierta.

Instalacion de la tapa

Siempre asegurarse de que se logra un sellado adecuado instalando las tapas de la carcasa
de modo que los metales hagan contacto a fin de evitar la degradacién del funcionamiento
debido a los efectos medioambientales. Para reemplazar las juntas téricas de la cubierta,
usar juntas téricas Rosemount (nimero de pieza 03151-9040-0001).

Roscas de entrada del conducto

Para los requisitos NEMA® 4X, IP66 e IP68, utilizar pasta o cinta selladora de roscas (PTFE)
sobre las roscas macho para lograr un sello impermeable.

Tornillo de seguridad de la tapa

Para carcasas enviadas con un tornillo de seguridad de la tapa (como se muestra en la
Figura 3-4), el tornillo debe instalarse adecuadamente después de conectar y encender el
sistema Rosemount ERS.

El tonillo de seguridad de la tapa esta disefiado para evitar que se quiten las tapas de la
carcasa en entornos incombustibles si no se utiliza la herramienta adecuada.

Procedimiento
1. Verificar que el tornillo de seguridad de la tapa esté completamente enroscado en la
carcasa.

2. Instalar las tapas de la carcasa y verificar que los metales hagan contacto a fin de
cumplir con los requisitos de equipo incombustible/antideflagrante.

3. Usando una llave hexagonal M4, girar el tornillo de seguridad a la izquierda hasta
que haga contacto con la tapa de la carcasa.

4. Girar el tornillo de seguridad 1/2 vuelta adicional en sentido contrario a las agujas
del reloj para fijar la cubierta.

DARSE CUENTA

Si se aprieta demasiado, se pueden dafiar las roscas.

5. Verificar que las tapas no se puedan quitar.
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Figura 3-4: Tornillo de seguridad de la tapa

A. Carcasa del Plantweb™

B. Carcasa de la caja de conexiones

C. Dos tornillos de seguridad de la tapa (uno por lado)
D. Tornillo de seguridad de la tapa

3.3.3 Consideraciones medioambientales

Los requisitos de acceso y la instalacién de la tapa pueden ayudar a optimizar el
rendimiento del transmisor. Montar cada transmisor de modo que se minimicen los
cambios en la temperatura ambiental, la vibracidn y el impacto mecanico, y también para
evitar el contacto externo con materiales corrosivos.

Nota

El sistema Rosemount ERS contiene proteccién eléctrica adicional inherente al disefio.
Como resultado, los sistemas ERS no pueden utilizarse en aplicaciones con tierras
eléctricas flotantes mayores que 50 VCC (como la proteccion catédica). Consultar con un
representante de ventas de Emerson para obtener mas informacién o consideraciones
sobre el uso en aplicaciones similares.
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Figura 3-5: Diagrama de flujo de instalacién
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Procedimientos de instalacion

Identificar los sensores Rosemount ERS

Un sistema ERS completo tiene dos sensores de presidn.

Uno estd montado en la conexién al proceso de alta presion (PupaLtay). ¥ €l otro
estd montado en la conexién al proceso de baja presion (P g (gaa)- También puede
suministrarse una interfaz y un indicador remoto opcionales si se piden.

Procedimiento

1.

2.

Ver la etiqueta de instalacién con cable del 3051S ERS para identificar si esta
configurado como el sensor Py (aita) © PLo (Baja) (cOnsultar la Figura 3-6).

Localizar el segundo sensor que se utilizara en el sistema Rosemount ERS:

+ Parainstalaciones o aplicaciones nuevas, es posible que el segundo sensor
Rosemount ERS se haya enviado en una caja separada.

+ Sise da mantenimiento o si se cambia una pieza de un sistema Rosemount ERS
existente, el otro sensor puede estar ya instalado.

Nota

Los transmisores Rosemount 3051S ERS se envian desde la fabrica configurados
previamente de modo que la unidad primaria (terminacion del lazo de 4-20y la
pantalla LCD opcional) estd asignada como el sensor Py aita) Y la unidad secundaria
(carcasa de la caja de conexiones) esta asignada como el sensor P g (gaja). EN
instalaciones donde el transmisor primario se instala en la conexién al proceso

PLo (Baja) (cOmo en la parte superior de un tanque), estas designaciones pueden
cambiarse electronicamente usando un dispositivo de comunicacion (consultar

Pantalla local).
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Figura 3-6: Etiquetas del ERS Py (aL7a) Y PLo (BAJa) Para instalacién con cable

OR

A. Sensor electrénico remoto 3051S configurado como presion alta
B. Sensor electrénico remoto 3051S configurado como presién baja

3.4.2 Montar cada sensor

Montar los sensores Py aLta) Y PLo (8aja) €N las conexiones del proceso correctas para la
aplicacion.

Figura 3-7 muestra instalaciones ERS comunes.

Instalacién vertical

En una instalacién vertical, como en un tanque o una columna de destilacién, el sensor Py
(ALTA) debe instalarse en la conexion inferior del proceso. Instalar el sensor P g (gpa) €N la
conexién superior del proceso.

Instalacion horizontal

En una instalacion horizontal, instalar el sensor Py a ta) €N una conexion al proceso aguas
arriba. Instalar el sensor P g (gaa) @guas abajo.
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Figura 3-7: Instalaciones ERS verticales y horizontales

A. Sensor PLO (BAJA)
B. Sensor Py (ALTA)
C. Caida de presién

B

Soportes de montaje

Los soportes de montaje estan disponibles para facilitar el montaje del transmisor a una
tuberia de 2 pulgadas o a un panel. La opcién de soporte de acero inoxidable (SST) B4
esta destinada a conexiones coplanar™y a las conexiones del proceso en linea. Figura
3-8 muestra las dimensiones y las configuraciones de montaje para la opcién B4. Otras
opciones de soporte se muestran en la Tabla 3-1.

Al instalar el transmisor Rosemount 3051S ERS con uno de los soportes de montaje
opcionales, apretar los pernos con un par de apriete de 125 in-lb (0,9 N-m).

Tabla 3-1: Soportes de montaje

Opcio- Descripcion Tipo de mon- | Material del sopor- | Material del
nes taje te tornillo
B4 Soporte de brida coplanar Panel/tubo de |SST SST
2in
B1 Soporte de brida tradicional Tubo de 2 in Acero al carbono Acero al carbo-
pintado no
B2 Soporte de brida tradicional Panel Acero al carbono Acero al carbo-
pintado no
B3 Soporte plano de brida tradicio- | Tubo de 2in Acero al carbono Acero al carbo-
nal pintado no
B7 Soporte de brida tradicional Tubo de 2in Acero al carbono SST
pintado

www.Emerson.com
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Tabla 3-1: Soportes de montaje (continuacion)

Opcio- Descripcion Tipo de mon- | Material del sopor- | Material del
nes taje te tornillo
B8 Soporte de brida tradicional Panel Acero al carbono SST
pintado

B9 Soporte plano de brida tradicio- | Tubo de 2 in Acero al carbono SST

nal pintado
BA Soporte de brida tradicional Tubo de 2 in SST SST
BC Soporte plano de brida tradicio- | Tubo de 2in SST SST

nal

Pernos de la brida

Un transmisor Rosemount 3051S ERS puede enviarse con una brida coplanar o con

una brida tradicional instalada con cuatro pernos de brida de 1,75 pulgadas. Las
configuraciones de los pernos de montaje y de apriete para las bridas coplanar

y tradicional pueden encontrarse en la Tabla 3-2. Los pernos de acero inoxidable
suministrados por Emerson estan recubiertos con un lubricante para facilitar la instalacién.
Los pernos de acero al carbono no requieren lubricacion. No se debe aplicar lubricante
adicional en una instalacién con cualquiera de estos tipos de pernos.

Los pernos suministrados por Emerson estan identificados por las marcas del cabezal:

2EE |

C

(3

<N

&)

A. Marcas en el cabezal de acero al carbono (CS)
B. Marcas en el cabezal de acero inoxidable (SST)("
C. Marca en el cabezal de aleacién K-500

Instalar tornillos

Usar solo los tornillos suministrados con el transmisor 3051S ERS o vendidos por Emerson
como piezas de repuesto.

Procedimiento

1. Asegurar los tornillos manualmente.

2. Apretar los tornillos con el par de torsién inicial siguiendo un patrén en cruz.
Para conocer los valores de torque inicial, consultar la Tabla 3-2.

3. Apretar los tornillos al valor de par de torsion final siguiendo el mismo patrén en
cruz.
Para conocer los valores de torque final, consultar la Tabla 3-2.

(1) El dltimo digito en la marca de la cabeza F593_ puede ser cualquier letra entre Ay M.
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Los valores de torque para los tornillos de la brida y para los adaptadores de los
manifolds son los siguientes:

Tabla 3-2: Valores de torque para la instalacién de tornillos

Material del tornillo Cédigo de | Valor de torque inicial | Valor de torque final
opcién

Acero al carbono (CS)- Estandar 300 in-Ib (34 N-m) 650 in-Ib (73 N-m)

ASTM-A449

Acero inoxidable 316 Opcion L4 | 150 in-Ib (17 N-m) 300 in-lb (34 N-m)

(SST)

ASTM-A-193-B7M Opcion L5 | 300 in-lb (34 N-m) 650 in-lb (73 N-m)

Aleacién K-500 Opcién L6 | 300 in-lb (34 N-m) 650 in-1b (73 N-m)

ASTM-A-453-660 Opcién L7 | 150 in-lb (17 N-m) 300 in-Ib (34 N-m)

ASTM-A-193-B8M Opcién L8 150 in-Ib (17 N-m) 300 in-lb (34 N-m)

Figura 3-8: Conjuntos comunes de transmisor/brida Rosemount 3051S ERS

Transmisor con brida coplanar

Transmisor con brida coplanar y adaptadores de brida
Transmisor con adaptadores de brida y brida tradicionales
1,75in (44 mm) x 4

1,75in (44 mm) x 2

2,88in (73 mm)x 2

1,5in (38 mm) x 2

AmmOS N>

3.4.3 Conexiones del proceso

El tamafio de conexién a proceso de la brida de un transmisor 3051S ERS es de NPT 1/4-18
in.

Existen adaptadores de brida con una conexién 174-18 NPT a 1/2 -14 NPT con la opcién
D2. Al realizar las conexiones al proceso, usar un lubricante o sellador aprobado por
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la fabrica. Para otras opciones de conexién de brida de nivel, consultar el manual de
referencia de los transmisores de nivel de presién diferencial y sistemas de sello de
diafragma Rosemount.

Instalar y apretar los cuatro pernos de la brida antes de aplicar presion para evitar fugas.
Cuando estén adecuadamente instalados, los pernos de la brida sobresaldran a través de
la parte superior de la placa aislante del médulo sensor. Consultar la Figura 3-9.

DARSE CUENTA

No intentar aflojar o quitar los pernos de la brida mientras el transmisor estd en operacion.

Figura 3-9: Placa aislante del médulo sensor

N @

A. Tornillo

B. Placa aislante del médulo sensor
C. Brida coplanar™

D. Adaptadores de la brida

Procedimiento

1. Quitar los pernos de la brida.

2. Dejando la brida en su lugar, mover los adaptadores hacia su posicién con los
O-rings instalados.

3. Sujetar los adaptadores y la brida coplanar al conjunto del mddulo sensor del
transmisor usando el perno mas largo de los suministrados.

4. Apretar los tornillos.
Consultar la Tabla 3-2 para conocer las especificaciones de torque.

Si no instalan los O-rings adecuados para el adaptador de brida, pueden producirse
fugas en el proceso y lesiones graves o mortales.

Utilizar solo los O-rings incluidos con el adaptador de brida para el transmisor
Rosemount 3051S ERS.

5. Al quitar las bridas o los adaptadores, revisar visualmente los O-rings de teflén.
Sustituirlos si se observa cualquier indicio de dafio, como mellas o cortes. Si se
reemplazan los O-rings, volver a apretar los pernos de la brida después de la
instalacién para compensar el asiento del O-ring de PTFE.

Tuberias de impulso

La tuberia entre el proceso y cada transmisor 3051S ERS debe conducir con exactitud la
presion para obtener mediciones exactas.
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Hay muchas fuentes de error posibles:

+ Transferencia de presion

*  Fugas

+ Pérdida de friccidn (especialmente si se utiliza purga)
+ Gas atrapado en una linea de liquido

+ Liquido en una linea de gas

+ Lineas de impulsion bloqueadas

La mejor ubicacién para cada transmisor 3051S ERS depende del proceso mismo. Para
determinar la ubicacién del sensor y la colocacidn de las tuberias de impulso:

« Mantener la tuberia de impulso tan corta como sea posible.

« Para aplicaciones con liquido, poner las tuberias de impulso con una inclinacién
ascendente minima de 1 in por pie (8 cm por m) desde el transmisor hacia la conexién
del proceso.

« Para aplicaciones con gas, poner la tuberia de impulso con una inclinacién descendente
minima de 1 in por pie (8 cm por m) desde el transmisor hacia la conexién del proceso.

« Evitar puntos elevados en tuberias de liquido y puntos bajos en tuberias de gas.

« Al realizar purgas, poner la conexién de purga cerca de las tomas del proceso y
purgar en longitudes iguales de tuberia del mismo tamanfo. Evitar purgar a través de
cualquiera de los transmisores Rosemount 3051S ERS.

* Mantener el material corrosivo o caliente (superior a 250 °F 0 121 °C) del proceso fuera
del contacto directo con la conexién a proceso del médulo sensor y las bridas.

« Evitar que se depositen sedimentos en las tuberias de impulso.

Nota
Tomar las medidas necesarias para evitar que el fluido del proceso se congele con la brida
del proceso y asi evitar dafiar cada transmisor Rosemount 3051S ERS.

Nota
Verificar el punto cero en cada transmisor Rosemount 3051S ERS después de la instalacion.
Para volver a ajustar el cero, consultar Generalidades de calibracion.

3.4.4 Tomar en cuenta la orientaciéon de la carcasa

Girar la carcasa

Girar la carcasa para mejorar el acceso al cableado o para ver mejor la pantalla LCD
opcional (si se pide).

Para girar la carcasa:
Procedimiento

1. Aflojar el tornillo de fijacidn de la carcasa.

2. Girar la carcasa hasta 180° a la izquierda o a la derecha de su posicion original
(como se envia).

Nota
No girar la carcasa mas de 180° con respecto a su posicién original sin antes
realizar un procedimiento de desmontaje (consultar la Aspectos a considerar para
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el desmontaje). Si se gira demasiado, se puede cortar la conexién eléctrica entre el
modulo sensor y la tarjeta electrénica de funciones.

3. Volver a apretar el tornillo de fijacién de rotacion de la carcasa.

Figura 3-10: Rotacion de la carcasa

Carcasa del Plantweb™ Carcasa de la caja de conexiones

A Tornillo de fijacién de rotacién de la carcasa (3/32 in)

Rotacion de la pantalla LCD

Ademas de girar la carcasa, la pantalla LCD opcional del sensor primario puede girarse
en incrementos de 90° apretando las dos lenguetas, tirando de la pantalla, girando y
volviendo a colocar la pantalla en su lugar.

Nota
Si los pasadores de la pantalla LCD se quitan accidentalmente de la tarjeta de funciones de
la electrénica, volverlos a insertar antes de volver a poner la pantalla LCD en su lugar.

3.4.5 Configuracion de seguridad y alarma

Interruptor de seguridad

Se pueden evitar los cambios a la configuracién del sistema Rosemount ERS utilizando el
interruptor de security (write protect) (seguridad [proteccién contra escritura]) ubicado
en la tarjeta de funciones de la electrénica del transmisor primario Rosemount 3051S ERS.
Consultar la figura Figura 3-11 para ver la ubicacién del interruptor. Colocar el interruptor
en la posicion ON (ENCENDIDO) para impedir cambios accidentales o deliberados en la
configuracién del sistema Rosemount ERS.

Si el interruptor de write protect (proteccién contra escritura) esta en la posicién ON
(ENCENDIDO)), el sistema Rosemount ERS no aceptara escrituras en su memoria. No se
pueden realizar cambios de configuracion, tales como el ajuste digital y los reajustes de
rango cuando el interruptor de seguridad esta en ON (ENCENDIDO).

Direccion de alarma

La direccién de alarma de la salida analdgica del sistema Rosemount ERS se configura
cambiando la posicién del interruptor de alarma, que se encuentra en la tarjeta de
funciones de la electrénica del transmisor primario. Colocar el interruptor en la posicién
HI (ALTA) para que el sistema Rosemount ERS entre en alarma alta en caso de un fallo, o
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colocar el interruptor en la posicién LO (BAJA) para que el sistema entre en alarma baja en
caso de un fallo.

Informacién relacionada
Niveles de alarmay saturacion

Procedimiento de configuracion de los interruptores

Para cambiar la posicion de los interruptores de hardware:

Procedimiento

1. Si el sistema ERS 3051S esta activado, configurar el lazo en Manual y desenergizar.

No retirar las cubiertas de la carcasa en entornos explosivos cuando el circuito esté
energizado.

2. En el transmisor primario 3051S ERS, quitar la tapa de la carcasa que esta frente al
lado de terminales de campo.

3. Con un destornillador pequefio, volver a colocar los interruptores de alarm (alarma)
y security (seguridad) como se desee.

4. Volver a instalar la tapa de la carcasa.

Las tapas deben totalmente acopladas de modo que los metales hagan contacto a
fin de cumplir con los requisitos de equipo incombustible/antideflagrante.

Figura 3-11: Interruptores de alarma y de seguridad

Y

A. Interruptor de Security (Seguridad)
B. Interruptor de Alarm (Alarma)
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3.4.6 Conexion del cableado y encendido

Sistema Rosemount ERS tipico

Procedimiento

1. Quitar la tapa de la carcasa etiquetada Field Terminals (Terminales de campo) en
ambos transmisores Rosemount 3051S ERS.

2. Utilizando el cable Madison Rosemount ERS (si se solicitd) o un conjunto de
cables blindados de 4 hilos equivalente segun las especificaciones indicadas en la
Especificaciones de cables del sistema 3051S ERS, conectar los terminales 1, 2, Ay B
entre los dos sensores segun la Figura 3-12. Mantener un trenzado uniforme en los
hilos tan cerca como sea posible de los terminales tipo tornillo.

3. Conectar el sistema Rosemount ERS al lazo de control conectando los terminales
“+"y “-" PWR/COMM (ALIMENTACION/COMUNICACION) del transmisor primario
Rosemount 3051S ERS a los conductores positivo y negativo, respectivamente.

4. Taponary sellar todas las entradas de cables que no se utilicen.

5. Sicorresponde, instalar el cableado con un lazo de goteo. Acomodar los lazos
de goteo de modo que la parte inferior quede mas baja que las conexiones de
conducto y que las carcasas del transmisor.

6. Volver a instalar y apretar las tapas de las carcasas en ambos sensores, de modo
que hagan contacto metal con metal y asi cumplir con los requisitos de equipo
antideflagrante.

Sistema 3051S ERS con pantalla remota opcional e interfaz

Procedimiento

1. Quitar la tapa de la carcasa etiquetada Field Terminals (Terminales de campo) en
ambos sensores ERS y en la carcasa remota.

2. Utilizando el cable Madison Rosemount ERS (si se solicitd) o un conjunto de
cables blindados de 4 hilos equivalente segun las especificaciones indicadas en la
Especificaciones de cables del sistema 3051S ERS, conectar los terminales 1,2, Ay B
entre los dos sensores y la carcasa remota en una configuracién de “arbol” (Figura
3-13) o en cadena tipo margarita (Figura 3-14). Mantener un trenzado uniforme en
los hilos tan cerca como sea posible de los terminales tipo tornillo.

3. Conectar el sistema Rosemount ERS al lazo de contrql conectando los terminales
“+"y “-"PWR/COMM (ALIMENTACION/COMUNICACION) de la carcasa remota a los
conductores positivo y negativo, respectivamente.

4. Taponary sellar todas las entradas de cables que no se utilicen.

5. Si corresponde, instalar el cableado con un lazo de goteo. Acomodar los lazos
de goteo de modo que la parte inferior quede mas baja que las conexiones de
conducto y que las carcasas del transmisor.

6. Volver a instalar y apretar todas las tapas de las carcasas de modo que haya
contacto metal con metal para cumplir con los requisitos de areas antideflagrantes.

DARSE CUENTA

No se deben usar barreras intrinsecamente seguras (IS) con cargas inductivas
mayores que 1 mH con el sistema Rosemount ERS porque pueden provocar que el
dispositivo no funcione correctamente.
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Especificaciones de cables del sistema 3051S ERS

+ Tipo de cable: Cable recomendado Madison 04ZZXLF015 gris, Madison 04ZZXLF021

azuly cable blindado de dos pares Southwire HLX-SPOS. Se puede utilizar otro cable
equivalente siempre y cuando tenga dos pares de cables trenzados y una pantalla
exterior. Los cables de alimentacién (terminales de los pasadores 1y 2) deben ser 22
AWG como minimo y los cables de comunicacién (terminales de los pasadores Ay B)
deben ser 24 AWG como minimo.

+ Longitud maxima del cable: La longitud total del cable utilizado para conectar el
transmisor primario ERS, el transmisor secundario y la pantalla remota (si se pide) no
debe exceder las longitudes maximas indicadas a continuacion.

— Madison (cable gris): hasta 500 ft (152,4 m) para aplicaciones no intrinsecamente
segurasy 225 ft (68,58 m) para aplicaciones IS; consultar con Emerson en caso de
que las aplicaciones requieran mas de 500 ft (152,4 m).

— Madison (cable azul): hasta 225 ft (68,58 m) para aplicaciones con IS
— Cable blindado: hasta 125 ft (38,1 m)

« Para conocer las longitudes maximas para SIS, consultar Identificacion certificada para
seguridad de sistemas ERS de Rosemount

« Capacitancia del cable: La capacitancia entre las lineas de comunicacién cableadas debe
ser menor que 5000 pF en total. Esto permite utilizar hasta 50 pF por ft (164 pF/m) para
un cable de 100 ft.

« Diametro externo de los cables gris y azul: Didametro externo del cable blindado 0,270 in
(6,86 mMm): 0,76 in (19,3 mm)

* Para el cable blindado, se incluyen los prensaestopas con el paquete

Especificaciones de cableado del lazo de 4-20 mA
Emerson recomienda utilizar cableado de par torcido.

Para garantizar una comunicacion correcta, usar un cable de 24 a 14 AWG, que no
sobrepase los 5000 ft (1500 m).

Nota

Existen cuatro conexiones, ademas del blindaje, que requieren una configuracién correcta
para su funcionamiento. No existe un mecanismo que pueda volver a secuenciar los
mensajes de las conexiones fisicas.

Sobretensiones/transitorios

DARSE CUENTA

El sistema 3051S ERS resistird las fluctuaciones eléctricas transitorias de nivel de energia
que se presentan normalmente en descargas estaticas o fluctuaciones de conmutacién
inducida. No obstante, las fluctuaciones transitorias de alta energia, como las inducidas en
el cableado debido a la caida de rayos en lugares cercanos, pueden dafiar el sistema.

Bloque de terminales para proteccion contra transitorios
opcional

Se puede pedir el bloque de terminales para proteccidn contra transitorios instalado
(opcidn cédigo T1) o como una pieza de repuesto para reacondicionar en campo un
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sistema Rosemount ERS existente. El simbolo del perno con un rayo en un bloque de
terminales indica que tiene proteccién contra transitorios.

Nota

El bloque de terminales con proteccién contra transitorios solo esta disponible como
opcién en el transmisor primario Rosemount 3051S ERS. Cuando se pide y se instala, un
transmisor primario Rosemount 3051S ERS con el bloque de terminales con proteccién
contra transitorios protegera todo el conjunto Rosemount ERS incluido el transmisor
secundario Rosemount 3051S ERS.

Requisitos de la fuente de alimentacién

La fuente de alimentacién de CC debe suministrar energia con una fluctuacion menor de
dos por ciento. La resistencia total de lazo es la suma de la resistencia del cableado de
sefial con la resistencia de carga del controlador, del indicador y de las piezas relacionadas.

Tener en cuenta que, si se utilizan barreras intrinsecamente seguras, su resistencia debe
incluirse.

Nota

Es necesaria una resistencia minima de lazo de 250 ohmios para comunicarse con un
dispositivo de comunicacién. Si se usa una sola fuente de alimentacién para alimentar
mas de un sistema ERS, la fuente de alimentacién utilizada y los circuitos comunes a los
transmisores no deben tener mas de 20 chmios de impedancia a 1200 Hz.

Figura 3-12: Cableado de un sistema 3051S ERS tipico

A. dispositivo de comunicacién
B. Fuente de alimentacion
C. Resistencia de 250 Q necesaria para comunicaciones HART®

Tabla 3-3: Leyenda del cableado

Color del cable Conexion de los terminales

Rojo 1

Negro 2
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Tabla 3-3: Leyenda del cableado (continuacion)

Color del cable

Conexion de los terminales

Blanco

A

Azul

B

Figura 3-13: Cableado del sistema Rosemount 3051S ERS con pantalla remota en

configuracion de “arbol”

A. dispositivo de comunicacién
B. Fuente de alimentacién

T oA

[y ey
i

E

C. Resistencia de 250 Q necesaria para comunicaciones HART

Tabla 3-4: Leyenda del cableado

Color del cable Conexion de los terminales
Rojo 1
Negro 2
Blanco A
Azul B

www.Emerson.com
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Figura 3-14: Cableado del sistema Rosemount 3051S ERS con pantalla remota en
configuracion de “cadena margarita”

A. dispositivo de comunicacién
B. Fuente de alimentacién
C. Resistencia de 250 Q necesaria para comunicaciones HART

Tabla 3-5: Leyenda del cableado

Color del cable Conexion de los terminales

Rojo

-

Negro

Blanco

o (>N

Azul

3.4.7 Conexidén a tierra

Conexioén a tierra del cableado del lazo

No pasar cableado de sefial en un conducto o bandejas abiertas con cableado de energia,
o cerca de equipos eléctricos pesados.

Conectar a tierra el blindaje del cableado de la sefial en cualquier punto del lazo de sefal.
Consultar la Figura 3-15. El terminal negativo de la fuente de alimentacién es un punto de
toma de tierra recomendado.
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DARSE CUENTA

Si cae un rayo, la conexidn a tierra podria transportar una corriente excesiva.

La conexion a tierra de la caja del transmisor por medio de una conexién de conducto de
cables roscada puede no proporcionar una conexion a tierra suficiente. El bloque de
terminales con proteccidn contra transitorios (opcién cédigo T1) no suministrara
proteccion a menos que la caja del transmisor esté debidamente conectada a tierra. No
pasar el cable de tierra con proteccién contra transitorios junto con el cableado de sefal.

Figura 3-15: Conexién a tierra del cable del lazo (transmisor primario Rosemount
3051S ERS)

Positivo

Minimizar distancia

Cortar la pantalla y aislarla

Aislar la pantalla

Volver a conectar la pantalla al terminal negativo de la fuente de alimentacién
Negativo

mTmO N>

Conexidn a tierra de la pantalla

Conectar el blindaje del conjunto del cable Madison a cada caja de la carcasa para la
configuracién de cableado correspondiente, como se muestra en la Figura 3-16.
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Figura 3-16: Conexién a tierra del blindaje

==
£

A. Blindaje del cable

Caja del transmisor

La caja del transmisor siempre se debe conectar a tierra de acuerdo con las normas
eléctricas nacionales y locales. El método mas eficaz para poner a tierra la caja del
transmisor es una conexion directa a tierra con una impedancia minima (< 1 ohmio).

Entre los métodos para la puesta a tierra de la caja del transmisor se encuentran los
siguientes:
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« Conexion a tierra interna: El tornillo de conexidn interna a tierra esta dentro del lado de
terminales de la carcasa de la electrénica. El tornillo se identifica mediante un simbolo

P
de toma a tierra ( '\:‘9 ), y es estandar en todos los transmisores Rosemount 3051S ERS.

+ Conexion a tierra externa: El tornillo de conexién externa a tierra estd fuera de la
carcasa del SuperModule™. La conexion se identifica con un simbolo de conexién a

tierra ( & ).

3.5 Manifolds Rosemount

El manifold Rosemount 305 se acopla directamente a un transmisor 3051S ERS, lo que
elimina la necesidad de usar una brida.

El manifold 305 esta disponible en dos disefios: Coplanar™ (conexiones a proceso
inferiores) y tradicional (conexiones a proceso laterales).

Figura 3-17: Manifolds integrales Rosemount 305

A. Coplanar
B. Tradicional

El manifold convencional Rosemount 304 se acopla directamente a una brida de
instrumento para facilitar el mantenimiento y el reacondicionamiento. El Rosemount 304
esta disponible en dos estilos basicos: tradicional (brida x brida y brida x tuberia) y disco.
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Figura 3-18: Manifolds convencionales Rosemount 304

=
L]l

T

A. Tradicional
B. Wafer

El manifold Rosemount 306 se acopla directamente a un transmisor tipo en linea y esta
disponible con conexiones a proceso macho o hembra NPT de 1/2 in.

Figura 3-19: Manifold en linea Rosemount 306
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Procedimiento de instalaciéon del manifold 305

Procedimiento

1.

Revisar los O-rings de teflén del médulo del sensor.

Si no estan dafiados, se recomienda volver a utilizarlos. Si los O-rings estan dafiados
(si tienen mellas o cortaduras, por ejemplo), reemplazarlos con O-rings nuevos.

DARSE CUENTA

Si se reemplazan los O-rings, tener cuidado de no raspar ni deteriorar las muescas
de los O-rings ni la superficie del diafragma aislante mientras se extraen los O-rings
dafados.

Instalar el manifold integrado en la conexion a proceso del médulo sensor. Usar
los cuatro pernos del manifold para una correcta alineacién. Apretar los pernos
manualmente, luego apretarlos gradualmente al valor de torque final siguiendo un
patrén en cruz.

Consultar Pernos de la brida para obtener informacién completa sobre la instalacién
de los pernos y los valores de torque.

Cuando los pernos estén completamente apretados, se deben extender a través de
la parte superior de la carcasa del SuperModule™.

Si se han reemplazado los O-rings de PTFE del médulo sensor, se debe volver

a apretar los pernos de la brida después de la instalaciéon para compensar el
asentamiento de los O-rings.

Si corresponde, instalar adaptadores de bridas en el lado del proceso del manifold
con los pernos de brida de 1,75 in proporcionados con el transmisor Rosemount
3051S ERS.

Instalar el manifold Rosemount 304

Para instalar un manifold 304 convencional en un transmisor 3051 SERS:

Procedimiento

1.

2.

Alinear el manifold Rosemount 304 con la brida del sensor. Usar los cuatro pernos
del manifold para una correcta alineacién.

Apretar los pernos manualmente, luego apretarlos gradualmente al valor de torque
final siguiendo un patrén en cruz.

Consultar Pernos de la brida para obtener informacién completa sobre la instalacién
de los pernos y los valores de torque.

Cuando estan completamente apretados, los pernos deben atravesar el orificio

correspondiente por la parte superior del conjunto del médulo sensor, pero sin
entrar en contacto con la carcasa del transmisor.

Si corresponde, instalar adaptadores de bridas en el lado del proceso del manifold
con los pernos de brida de 1,75 in proporcionados con el transmisor Rosemount
3051S ERS.

Procedimiento de instalacidon del manifold Rosemount 306

Para instalar un manifold Rosemount 306 en linea a un transmisor Rosemount 3051S ERS:
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Procedimiento

1. Colocar el transmisor Rosemount 3051S ERS en un dispositivo de sujecién.

2. Aplicar la pasta o cinta para roscas apropiada en el lado del instrumento roscado del
manifold.

3. Contar el total de roscas en el manifold antes de comenzar el montaje.

4. Comenzar a girar manualmente el manifold en la conexién del proceso en el
transmisor.

DARSE CUENTA

Asegurarse de que la cinta para roscas no se rompa.

5. Apretar con una llave el manifold en la conexién del proceso.
El valor de torque minimo es de 425 in-Ib.

6. Contar la cantidad de roscas que aun son visibles.
El acoplamiento minimo de roscas es de tres revoluciones.

7. Restar la cantidad de roscas que son visibles (después de apretar) del total de roscas
para calcular las revoluciones engranadas. Seguir ajustando hasta lograr al menos
tres rotaciones.

8. En los manifolds de bloqueo y de purga, verificar que el tornillo de purga esté
instalado y ajustado. En los manifolds de dos valvulas, verificar que el tapén de
ventilacién esté instalado y ajustado.

9. Revisar que no haya fugas en el conjunto al rango maximo de presién del
transmisor.

3.54 Configuraciones de valvula de los manifolds

Manifold de bloquear y purgar

La configuracién de bloquear y purgar esta disponible en el manifold 306 para usarse

con transmisores de presién absoluta y de presién manométrica en linea. Una sola

valvula de bloqueo aisla los instrumentos, y un tapén proporciona capacidades de drenaje/
ventilacién.

A. Transmisor

B. Tornillo de purga
C. Proceso

D. Aislamiento
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Manifold de dos valvulas

La configuracién de dos valvulas esta disponible en los manifolds Rosemount 304, 305
y 306 para usarse con transmisores de presion manométrica y absoluta. Una valvula
de bloqueo aisla los instrumentos, y una valvula de drenaje/ventilacién permite ventilar,

drenar o calibrar.

Configuracion de valvulas de Rosemount 305y Configuracién de 2 valvulas del Rosemount

305

A

E {>< >B

D

Transmisor
Prueba/ventilacion
Proceso
Aislamiento
Prueba (obstruida)

moS9 N>

A

X
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Operacion y mantenimiento

Informacion general

Esta seccién contiene informacién sobre el comisionamiento y funcionamiento de un
sistema de sensores electrénicos remotos (ERS) 3051S.

Se proporcionan instrucciones para realizar funciones de operacién y mantenimiento

para un dispositivo de comunicacion. Por conveniencia, dispositivo de comunicacién las
secuencias de teclas de acceso rapido del dispositivo de comunicacidn estan etiquetadas
“Fast Keys” (Teclas de acceso rapido) para cada funcion del software debajo del encabezado
adecuado.

Ejemplo de funcién de software

Teclas de acceso 1,2, 3, etc.
rapido

Calibracion

Generalidades de calibracién

La calibracién de un sistema Rosemount ERS incluye las siguientes tareas:

Procedimiento
1. Configuracion de variables del proceso.

Consultar Configuracion basica para obtener mas informacién sobre la configuracién
de lo siguiente:

* Units of measure (Unidades de medicién)

« Damping (Amortiguacién)

+ Variable mapping (Correlacién de variables)
+ Puntos del rango de20 mAy 4

* Niveles de alarma y saturacién

2. Calibrar los sensores de presion Py aita) Y PLo (aja)-

Calibrar cada sensor de presién realizando un ajuste del cero/ajuste inferior y
superior del sensor.

3. Ajustar a cero la differential pressure (presién diferencial).

Realizar un ajuste del cero en la lectura de Differential Pressure (DP) (presién
diferencial [PD]) para establecer una medicién basada en el ajuste del cero.

4. Calibrar la 4-20 mA output (salida 4-20 mA).

Ajustar la analog output (salida analégica) para que coincida con el lazo de control.
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Calibracion del sensor de Py aLta) Y PLo (BAjA)

Sensor PHI (ALTA) 3, 4,3,1

Sensor PLO (BAJA) 3,4,4,1

Cada sensor de presion del sistema Rosemount 3051S ERS se puede calibrar
individualmente. Se puede tener acceso a las funciones de ajuste de la calibracién para
ambos sensores de presion conectando el sistema ERS completo con un dispositivo de
comunicacion AMS Device Manager como se muestra en la Figura 3-12, la Figura 3-13 y la
Figura 3-14. Se recomienda ajustar el cero de Pyrata) Y PLo Baja) €N la instalacion inicial
para eliminar todos los efectos de la posicién de montaje. Aunque no es obligatorio, la
calibracion total (ajuste superior y ajuste del cero) pueden eliminar cualquier error de
estabilidad.

Ajuste del cero
El ajuste zero trim (ajuste del cero) es un ajuste de desviacién de un solo punto.

Es util para compensar los efectos de la posicién de montaje y es mas eficaz cuando se
realiza después de instalar el transmisor en su posicién de montaje final.

Nota
La lectura de presion del sensor debe estar dentro del tres por ciento del ajuste del cero
verdadero (presién atmosférica) para calibrar con la funcién zero trim (ajuste del cero).

No se puede realizar un zero trim (ajuste del cero) en un sensor de presion absoluta. Para

corregir los efectos de la posicion de montaje en un sensor de presién absoluta, realizar un
lower sensor trim (ajuste inferior del sensor). La funcién lower sensor trim (ajuste inferior
del sensor) del sensor proporciona una correccién de offset similar al zero trim (ajuste del

cero), pero no requiere una entrada basada en el cero.

Para realizar un zero trim (ajuste del cero):

Procedimiento

1. Ventilar el sensor Phr (ALTA)/PLO (BAJA) @ la atmdsfera.
2. Esperar que la medicion de presion Pyyaitay/PLo (saja) S€ estabilice.

3. Mediante el uso del AMS Device Manager o un dispositivo de comunicacién, realizar
la funcién zero trim (ajuste del cero) en el sensor Py (acta)yPLo (BAJA)

Ajustes superior e inferior del sensor

Sensor trim (Ajuste del sensor) es una calibracién del sensor de dos puntos donde se
aplican dos presiones de punto terminal inferior y superior, y todas las lecturas son lineales
entre los dos puntos.

Siempre se debe realizar primero un lower sensor trim (ajuste inferior del sensor)

para establecer la desviacion correcta. El upper sensor trim (ajuste superior del sensor)
proporciona una correccién de la pendiente para la curva de caracterizacién del sensor
basada en el valor de lower sensor trim (ajuste inferior del sensor).

Nota

Usar una fuente de referencia de presién que sea al menos tres veces mas precisa que
el sensor real del transmisor y dejar que la presion de entrada se estabilice durante 10
segundos como minimo antes de ingresar algun valor.

Para realizar un ajuste del sensor de dos puntos en el sensor Py aita) © PLo aja):
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Procedimiento
1. Ejecutar la funciéon Lower Sensor Trim (Ajuste inferior del sensor) mediante el AMS
Device Manager o un dispositivo de comunicacién.

2. Aplicar fisicamente el valor de baja presion deseado al sensor Py a tayPLo (Baja)
usando un dispositivo de presidn de referencia como un probador de peso muerto
de alta precision.

3. Esperar que la medicién de presion Py aitay/PLo (saja) S€ estabilice.

4. Cuando lo indique AMS Device Manager o un dispositivo de comunicacion, definir la
cantidad de presién que se aplico al sensor Pypaitay/PLo Baja)-

5. Ejecutar la funcién Lower Sensor Trim (Ajuste superior del sensor) mediante el AMS
Device Manager o un dispositivo de comunicacion.

6. Aplicar fisicamente el valor de alta presion deseado al sensor Py actay/PLo (gaja)
usando un dispositivo de presion de referencia como un probador de peso muerto
de alta precision.

7. Esperar que la medicién de presion Pyyaitay/PLo (saja) S€ estabilice.

8. Cuando lo indique AMS Device Manager o un dispositivo de comunicacion, definir la
cantidad de presion que se aplico al sensor Py aitayPLo (BajA)-

Calibracién de PD

Teclas de acceso 3,4,2,1
rapido

La funcién de DP calibration (Calibracién de PD) se puede utilizar para ajustar la medicion
de PD calculada del sistema. Por ejemplo, se puede realizar un DP zero trim (Ajuste del
cero de PD) si la PD calculada del sistema tiene una pequefia desviacion cuando la salida
esperada debe ser 0 DP (0 PD).

Nota

Debido a que el calculo de PD depende de las mediciones de presion Py aita) Y PLo (8ajA)
todas las funciones de DP calibration (Calibracién de PD) deben realizarse después de
completar las funciones de calibracion en los sensores Py aita) Y PLo (saja) individuales.

El Zero trim (Ajuste del cero) para PHI (P ALTA) y PLO (P BAJA) elimina la compensacién

de PD. Al realizar un zero DP trim (ajuste del cero de PD) se establecerad un nuevo punto
de cero de PD (y se eliminaran los DP zero trims [ajustes del cero de PD] residuales). Se
debe realizar un zero DP trim (ajuste del cero de PD) después de instalar y calibrar los
sensores de presion individuales y antes de someter el sistema ERS a las condiciones reales
del proceso a fin de establecer una medicion de PD basada en el cero.

Ajuste del cero de la presién diferencial (PD)

La funcién DP zero trim (Ajuste del cero de PD) establece un calculo de PD basado en
el cero verdadero tomando la salida de la medicion actual y poniendo ese valor como la
nueva referencia de cero.

Un DP zero trim (Ajuste del cero de PD) solo debe realizarse cuando la salida esperada del
sistema ERS 0 DP (0 PD). Para ajustes basados en valores distintos de cero, debe realizar un
DP Lower Trim (Ajuste de PD inferior).

La funcién de DP zero trim (Ajuste del cero de PD) requiere que ambos sensores de
presion estén conectados.

Para realizar un DP zero trim (Ajuste del cero de PD):
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Procedimiento
1. Asegurarse de que los sensores de presion individuales Py aita) Y PLo (Baja) S€ hayan
calibrado como se indica en la Calibracion del sensor de Py a 1ay Y Progaa Y que
estén conectados entre si como se muestra en la Figura 3-12, Figura 3-13 o Figura
3-14.
2. Ejecutar la funcién DP zero trim (Ajuste del cero de PD) mediante el AMS Device
Manager o un dispositivo de comunicacién.
3. Aplicar 0 DP (0 PD) al sistema y esperar a que la medicion de PD se estabilice.
4. Mediante el uso del AMS Device Manager o un dispositivo de comunicacion, realizar
la funcion zero trim (ajuste del cero) en el sistema.
Ajustes de PD inferior y superior
El calculo de PD se puede ajustar usando una calibracién de dos puntos donde se aplican
presiones de punto terminal inferior y superior, y todas las lecturas son lineales entre los
dos puntos.
A diferencia de la funcién de DP zero trim (Ajuste del cero de PD), los ajustes de PD
inferior y superior se pueden realizar cuando el sistema ERS tiene presién en condiciones
reales del proceso.
Siempre se debe realizar primero un ajuste inferior de PD para establecer la compensacion
correcta. El ajuste superior de PD proporciona una correccién de pendiente.
Para realizar un ajuste de PD de dos puntos, hacer lo siguiente:
Procedimiento
1. Ejecutar la funcién Lower DP Trim (Ajuste inferior de PD) mediante el AMS Device
Manager o un dispositivo de comunicacién.
2. Aplicar fisicamente el valor de PD inferior deseado a todo el sistema ERS.
Tal vez sea necesario usar dos dispositivos de presion de referencia separados.
3. Esperar que el valor de PD se estabilice.
4, Cuando lo indique AMS Device Manager o un dispositivo de comunicacién, definir la
cantidad de PD que se aplicé al sistema.
5. Ejecutar la funcién Upper DP Trim (Ajuste superior de PD) mediante el AMS Device
Manager o un dispositivo de comunicacién.
6. Aplicar fisicamente el valor de PD superior deseado a todo el sistema ERS.
Tal vez sea necesario usar dos dispositivos de presion de referencia separados.
7. Esperar que el valor de PD se estabilice.
8. Cuando lo indique AMS Device Manager o un dispositivo de comunicacion, definir la
cantidad de PD que se aplicé al sistema.
4.2.4 Ajuste de salida analdgica
Teclas de acceso  |3,4,1,1
répido
El comando de analog output trim (ajuste de la salida analégica) permite realizar el ajuste
de la salida de 4-20 mA del sistema para que coincida con un estandar de la planta o
del sistema de control. Este comando solo influye en la conversién digital a analdgica que
activa la salida analdgica y no afecta el calculo real de PD.
Realizar un ajuste de analog output trim (ajuste de la salida analégica):
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Procedimiento

1. Ejecutar la funcién Analog Trim (Ajuste analégico) mediante el AMS Device Manager
o un dispositivo de comunicacion.

2. Conectar un miliamperimetro a la salida de 4-20 mA del sensor primario. Conectar
el conductor positivo al terminal positivo y el conductor negativo al terminal de
prueba.

La funcién Analog Trim (Ajuste analégico) obligara a la salida analégica del sistema
ERS a tomar el valor de 4 mA.

3. Introducir la lectura de mA del medidor de referencia cuando se solicite.
La salida mA del sistema se ajustara en funcién del valor ingresado en el Paso 3.

4. Seleccionar una opcion:
+ Si el medidor de referencia todavia no lee “4 mA”, seleccionar NO, y repetir el
Paso 3.

«  Siel medidor de referencia lee “4 mA”, seleccionar YES (Sf) y continuar con el
Paso 5.

5. Repetir el Paso 3y el Paso 4 para la salida de 20 mA.

Recuperar el ajuste de fabrica

Salida analégica |3,4,1,2
Presién diferen- 3,422
cial (PD)

Sensor Py aLta) 3,4,3,2
Sensor P o aja) 3,4,4,2

El comando de recall factory trim (recuperacién del ajuste de fabrica) permite restaurar
los ajustes de analog output (salida analégica), DP (PD), y de las calibraciones de los
sensores de Py aLta) Y PLo (8aja) cOmo fueron enviados de fabrica. Este comando puede ser
util para recuperarse de un ajuste accidental o de una fuente de presion inexacta.

Pruebas funcionales

Teclas de acceso
répido

3,55

El comando loop test (prueba de lazo) verifica la salida del sistema ERS, la integridad del
lazo de 4-20 mA y las operaciones de registradores o de dispositivos similares instalados
en el lazo.

Para realizar una loop test (prueba de lazo):

Procedimiento

1. Conectar un medidor de referencia al sistema Rosemount ERS conectando el
medidor a los terminales de prueba en el bloque de terminales del sensor primario
ERS, o conectando en paralelo la alimentacién a través del medidor en algin punto
del lazo.

2. Ejecutar la funcién loop test (prueba de lazo) usando el AMS Device Manager o un
dispositivo de comunicacion.

3. Cuando se solicite, seleccionar un valor de mA para que el sistema ERS transmita a
través del lazo de 4-20 mA.
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4. Revisar el medidor de referencia instalado en el lazo de prueba para verificar y
comparar la lectura con respecto a la salida de mA esperada del sistema ERS.

+ Silos valores concuerdan, el sistema ERS y el lazo estan configurados y
funcionan correctamente.

+ Silos valores no concuerdan, es posible que el medidor de referencia esté
conectado al lazo incorrecto, podria haber un fallo en el cableado, el sistema ERS
puede requerir analog output trim (ajuste de la salida analégica) o es posible
que el medidor de referencia no esté funcionando correctamente.

4.3.1 Buscar dispositivo

4.4

4.4.1

62

Teclas de acceso 1,7
rapido

La funcioén find device (buscar dispositivo) provoca que el sistema destelle en un patrén
Unico de caracteres (Figura 4-1) en la pantalla LCD, haciendo que el sistema se pueda
identificar facilmente en persona. La funcién Find Device (Buscar dispositivo) requiere que
se instale una pantalla digital en el transmisor primario.

Figura 4-1: Patrén Find Device (Buscar dispositivo)

0-0-0-0

Procedimiento

Ejecutar la funcién find device (buscar dispositivo) usando el AMS Device Manager o un
dispositivo de comunicacion.

El sistema seguira mostrando el patron que se indica en la Figura 4-1 hasta que se detenga
la funcién Find Device (Buscar dispositivo).

Nota
Puede tardar hasta 60 segundos para que la pantalla del regrese a su funcionamiento
normal después de completar la funcién Find Device (Buscar dispositivo).

Actualizaciones y reemplazos en campo

Aspectos a considerar para el desmontaje
A ADVERTENCIA

Durante el desmontaje, no quitar las tapas del instrumento en entornos explosivos cuando
el circuito esté energizado porque se pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

Tener en cuenta lo siguiente:
+ Seguir todos los procedimientos y reglas de seguridad de la planta.
+ Antes de retirar el transmisor del servicio, aislar y ventilar el proceso del transmisor.

+ Desconectar el cable y los conductores del sensor de temperatura del proceso
opcionales.

* Quitar todos los demas conductores eléctricos y el conducto.
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+ Desconectar la brida del proceso quitando los cuatro pernos de la brida y dos tornillos
de alineacion que la fijan.

* No raspar, perforar ni presionar los diafragmas de aislamiento.

+ Limpiar los diafragmas de aislamiento con una tela suave y una solucién suave de
limpieza, y luego enjuagar con agua limpia.

« Al quitar la brida del proceso o los adaptadores de brida, revisar visualmente los
O-rings de PTFE. Emerson recomienda volver a utilizar los O-rings, si es posible. Si
las juntas téricas muestran indicaciones de dafio, como mellas o cortaduras, deben
cambiarse.

Etiquetado

Etiquetas de dispositivo de campo

La etiqueta del SuperModule™ refleja el cddigo de modelo de reemplazo para volver a
pedir un transmisor ERS completo, incluido el conjunto SuperModule y la carcasa de la
electrénica. Puede usar el cédigo de modelo del Rosemount 300 ERS grabado en la placa
de identificacién de la carcasa de la electrénica para volver a pedir un conjunto de la
carcasa de la electronica.

Quitar el bloque de terminales

Las conexiones eléctricas se encuentran en el bloque de terminales, en el compartimiento
etiquetado FIELD TERMINALS (TERMINALES DE CAMPO).

Rosemount 3051S ERS primario (carcasa Plantweb™)

Aflojar los dos tornillos pequefios ubicados en las posiciones de 10:00 y 4:00 en punto, y
tirar de todo el bloque de terminales para extraerlo.

3051S ERS secundario (caja de conexiones)

Aflojar los dos tornillos pequefios ubicados en las posiciones de 8:00 y 4:00 en punto y
tirar de todo el bloque de terminales para extraerlo. Con este procedimiento se dejara
al descubierto el conector SuperModule (consultar la Figura 4-3). Sujetar el conector
SuperModule y tirar hacia arriba.

Figura 4-2: Bloques del terminal

Rosemount 3051S ERS Primario Rosemount 3051S ERS Secundario

Extraccion de la electrdnica

Para extraer la tarjeta de funciones de la electrénica de un transmisor primario:
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Procedimiento

1. Quitar la tapa de la carcasa opuesta al lado del terminal de campo.

2. Retirar la pantalla LCD (si corresponde) sosteniendo los dos pasadores y tirar de
ellos hacia afuera.

Esto proporcionarad un mejor acceso a los dos tornillos ubicados en la tarjeta de
funciones de la electrénica.

3. Aflojar los dos tornillos pequefios ubicados en el conjunto en las posiciones de 8:00
y 2:00 en punto.

4. Tirar del conjunto para exponer el conector SuperModule™ (consultar la Figura 4-3).

5. Sujetar el conector SuperModule y tirar hacia arriba (evitar tirar de los conductores).
Es posible que se necesite girar la carcasa para acceder a las pestafias de bloqueo

Figura 4-3: Conector eléctrico SuperModule

3051S ERS primario Rosemount 3051S ERS Secundario

4.4.5 Quitar el SuperModule™ de la carcasa
DARSE CUENTA

Para evitar dafiar el cable del SuperModule, quitar la tarjeta de funciones o el conjunto del
bloque de terminales con el conector antes de separar el SuperModule del conjunto de la
carcasa.

Procedimiento

1. Aflojar el tornillo de seguridad de rotacién de la carcasa con una vuelta completa
utilizando una llave hexagonal de 3/32 in.
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2. Desatornillar la carcasa del SuperModule.

Figura 4-4: Ubicacién del tornillo de seguridad de rotacién de la carcasa

A. Carcasa del Plantweb™
B. Carcasa de la caja de conexiones
C. Tornillo de fijacién de rotacion de la carcasa (3/32 in)

4.4.6 Acoplar el SuperModule™ a la carcasa

Procedimiento

1. Instalar el sello V-Seal en la parte inferior de la carcasa.

2. Aplicar un recubrimiento ligero de grasa de silicona para baja temperatura a las
roscas y juntas téricas del SuperModule.

3. Enroscar la carcasa completamente en el SuperModule.

Para cumplir los requisitos a prueba de explosiones, la carcasa no debe estar mas
de un giro completo desde el nivel del SuperModule.

4, Apretar el tornillo de seguridad de rotacién de la carcasa con una llave hexagonal de
3/32in.

4.4.7 Instalacién del conjunto de la electrénica

Procedimiento

1. Aplicar un recubrimiento ligero de grasa de silicona para baja temperatura al
conector SuperModule™.

2. Insertar el conector SuperModule en la parte superior del SuperModule.

3. Deslizar con cuidado el conjunto hacia dentro de la carcasa, asegurandose de
que los pasadores de la carcasa de Plantweb™ se inserten adecuadamente en los
receptaculos del conjunto.

4. Apretar los tornillos cautivos de montaje.
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5. Poner la tapa de la carcasa de PlantWeb y apretarla de manera que haya contacto
metal con metal para cumplir con los requisitos de areas antideflagrantes.

Instalacién del bloque de terminales

Rosemount 3051S ERS primario (carcasa Plantweb™)

Procedimiento

1. Deslizar con cuidado el bloque de terminales para ponerlo en la carcasa.
Asegurarse de que los pasadores de la carcasa del Plantweb se inserten
correctamente en los receptaculos del bloque de terminales.

2. Apretar los tornillos cautivos del bloque de terminales.

3. Poner la tapa de la carcasa de PlantWeb y apretarla de manera que haya contacto
metal con metal para cumplir con los requisitos de areas antideflagrantes.

Instalar el bloque de terminales en el ERS 3051S secundario (caja
de conexiones)

Procedimiento

1. Aplicar un recubrimiento ligero de grasa de silicona para baja temperatura al
conector SuperModule™.

2. Insertar el conector SuperModule en la parte superior del SuperModule.

3. Empujar el bloque de terminales dentro de la carcasa y sostenerlo para alinear la
posicion de los tornillos.

4. Apretar los tornillos cautivos de montaje.

5. Poner la tapa de la carcasa de la caja de conexiones y apretarla de manera que haya
contacto metal con metal para cumplir con los requisitos de areas antideflagrantes.

Volver a montar la brida del proceso

Nota
Si la instalacidon usa un manifold, consultar Manifolds Rosemount.

Procedimiento

1. Revisar los O-rings de PTFE del SuperModule™.
Si no estan dafiados, Emerson recomienda volver a utilizarlos. Si los O-rings estan

daflados (si tienen mellas o cortaduras, por ejemplo), reemplazarlos con O-rings
nuevos.

DARSE CUENTA

Si se reemplazan los O-rings, tener cuidado de no raspar ni deteriorar las muescas
de los O-rings ni la superficie del diafragma aislante mientras se extraen los O-rings
dafados.

2. Instalar la brida del proceso en el SuperModule. Para sostener la brida del proceso
en su lugar, instalar los dos tornillos de alineacién para apretarlos manualmente (los
tornillos no son para retener presion).
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DARSE CUENTA

No apretar demasiado porque se afectara la alineacién del médulo con la brida.

3. Instalar los pernos de la brida apropiados.
a) Silainstalacién requiere una conexién NPT de 1/4-18, usar cuatro pernos de
brida de 1,75 in.Ir a 3.d.

b) Silainstalacion requiere una conexion NPT de1/2 -14, usar dos pernos de
brida de proceso/adaptador de 2,88 in y dos pernos de 1,75 in. Ir al paso 3.c.

c) Sostener en su lugar los adaptadores de bridas y los O-rings del adaptador. Ir
al paso 3.e.

d) Asegurar los tornillos manualmente.

e) Apretar los tornillos al valor de torque inicial siguiendo un patrén en cruz.
Consultar la Tabla 4-1 para conocer los valores de torque adecuados.

f) Apretar los pernos al valor de torque final siguiendo un patrén en cruz.
Consultar la Tabla 4-1 para conocer los valores de torque adecuados.
Cuando los pernos estén completamente apretados, se deben extender a
través de la parte superior del alojamiento del médulo.

g) Silainstalacion utiliza un manifold convencional, instalar adaptadores de
bridas en el lado del proceso del manifold con los pernos de brida de 1,75 in
proporcionados junto al sensor.

Tabla 4-1: Valores de torsion para la instalacidon de tornillos

Material del tornillo Valor de torque inicial Valor de torque final
Estandar de acero al carbono 300 in-Ib (34 N-m) 650 in-Ib (73 N-m)
(CS)-ASTM-A445

Acero inoxidable 316 (SST) - Op- 150 in-lb (17 N-m) 300 in-Ib (34 N-m)
cién L4

ASTM-A-193-B7M - Opcién L5 300 in-lb (34 N-m) 650 in-lb (73 N-m)
Aleacién K-500 - Opcién L6 300 in-Ib (34 N-m) 650 in-Ib (73 N-m)
ASTM-A-453-660 - Opcién L7 150 in-1b (17 N-m) 300 in-Ib (34 N-m)
ASTM-A-193-B8M - Opcién L8 150 in-1b (34 N-m) 300 in-Ib (34 N-m)

4. Sise reemplazan los O-rings de PTFE del SuperModule, se debe volver a apretar los
pernos de la brida después de la instalacién para compensar por la deformacion.

5. Instalar la valvula de drenaje/ventilacion.

a) Aplicar cinta selladora a las roscas en el asiento. Comenzando en la base de
la valvula con el extremo roscado orientado hacia la persona que realiza la
instalacién, aplicar dos vueltas de cinta selladora en sentido horario.

b) Tener cuidado de poner la abertura de la valvula de modo que el fluido del
proceso se drene hacia el suelo y lejos del contacto humano cuando la valvula
esté abierta.

c) Ajustar la valvula de drenaje/ventilacion a 250 in-lb (28,25 N-m).

www.Emerson.com 67


https://www.emerson.com/global

Operacién y mantenimiento Manual de referencia
Marzo 2024 00809-0109-4804

68 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Manual de referencia Resolucién de problemas

00809-0109-4804

Marzo 2024

5.1

5.2

5.3

5.3.1

www.Emerson.com

Resolucion de problemas

Informacion general

Esta seccidn contiene informacién para resolver problemas en el sistema de
sensores electronicos remotos (ERS)" Rosemount™ 3051S. Los mensajes de diagnostico son
comunicados mediante la pantalla LCD o mediante un host HART®.

Diagnésticos del host HART®

El sistema ERS proporciona numerosas alertas de diagnéstico a través de un host HART,
incluyendo un dispositivo de comunicacion y AMS™ Administrador de dispositivos.

Si se sospecha que hay un error de funcionamiento a pesar de la ausencia de mensajes
de diagnéstico en un dispositivo de comunicacién u host, seguir los procedimientos
aqui descritos para verificar que las conexiones del proceso y el sistema ERS funcionan
correctamente.

Diagnosticos de la pantalla LCD

La pantalla LCD opcional del sistema ERS puede mostrar mensajes abreviados sobre el
funcionamiento, errores y advertencias para la solucién de problemas.

Los mensajes aparecen de acuerdo a su prioridad; los mensajes de operaciéon normal
aparecen en (ltimo lugar. Para determinar la causa de un mensaje, usar un host HART®
para revisar el sistema ERS con mayor detalle. A continuacién sigue una descripcion de
cada mensaje de diagnostico LCD.

Mensajes de error

Un mensaje indicador de error aparece en la pantalla LCD para advertir sobre problemas
graves que afectan el funcionamiento del sistema ERS. El mensaje de error se muestra
hasta que se corrige la condicion del error; ERROR aparece en la parte inferior de la
pantalla.

Mensajes de advertencia

Los mensajes de advertencia aparecen en la pantalla LCD para alertar al operador
acerca de los problemas del sistema ERS que él mismo puede reparar, o de las
operaciones actuales. Los mensajes de advertencia aparecen alternativamente con
diferente informacién hasta que la condicién de advertencia sea corregida o hasta que
el sistema ERS complete la operacién que activé el mensaje de advertencia.

CURR SAT (CORRIENTE SATURADA)

Mensaje de la pantalla LCD

CURR SAT (CORRIENTE SATURADA)

Mensaje de diagndstico del host

mA Output Saturated (Salida de mA saturada)
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Posible causa

La primary variable (variable primaria) ha excedido los puntos del rango definidos por

la analog output signal (sefial de salida analégica) de 4-20 mA. La analog output (salida
analégica) esta fija en el low saturation point (punto de saturacién bajo) o high (alto) y no
representa las condiciones del proceso actuales.

Acciéon recomendada

Verificar las condiciones del proceso y, si es necesario, modificar los valores de Analog
Range (Rango analégico).

DIFFERENTIAL PRESSURE (DP) ALERT (ALERTA DE PRESION
DIFERENCIAL [PD])

Mensaje de la pantalla LCD

DP ALERT (ALERTA PD)

Mensaje de diagndstico del host

System DP Alert (Alerta de PD del sistema)

Posible causa

El sistema ERS estd midiendo un valor de presién diferencial que supera el valor de alerta
inferior o superior configurado.

Acciones recomendadas

1. Verificar si la PD medida rebasa los limites de disparo.
2. Sies necesario, modificar los limites de disparo o desactivar el diagnéstico.

FAIL BOARD ERROR (ERROR POR TARJETA DEFECTUOSA)

Mensaje de la pantalla LCD

FAIL BOARD ERROR (ERROR POR TARJETA DEFECTUOSA)
Mensaje de diagndstico del host

Electronics Error (Error de la electrénica)

Posible causa

La tarjeta de funciones de la electrénica del equipo primario ERS tiene un desperfecto.

Acciéon recomendada

Reemplazar la tarjeta de funciones de la electrénica.

FAIL (FALLO) Py (aL7a) ERROR

Mensaje de la pantalla LCD

FAIL (FALLO) Py a7a) ERROR

Mensaje de diagnéstico del host

P (aLta) Module Failure (Fallo del médulo)
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Posible causa

El médulo sensor Py aita) ha fallado.

Acciones recomendadas

1. Verificar que Module Temperature (Temperatura del médulo) P o (gaja) €sté
dentro de los limites operativos del sensor.

2. Reemplazar el médulo sensor Py ai7a) Si €S necesario.

FAIL (FALLO) P, (a4 ERROR

Mensaje de la pantalla LCD
FAIL (FALLO) P o (gaja) ERROR
Mensaje de diagndstico del host

PLo (saja) Module Failure (Fallo del médulo)

Posible causa

El médulo sensor Pg gaja) ha fallado.

Acciones recomendadas

1. Verificar que Module Temperature (Temperatura del médulo) P ¢ (gaja) €sté
dentro de los limites operativos del sensor.

2. Sies necesario, reemplazar el médulo sensor P g -

FAIL (FALLO) Ty (aTa) ERROR

Mensaje de la pantalla LCD
FAIL (FALLO) Ty; (aLTa) ERROR
Mensaje de diagndstico del host

P1 (aLta) Module Failure (Fallo del médulo)
Posible causa
El médulo sensor Py aita) ha fallado.

Acciones recomendadas

1. Verificar que Module Temperature (Temperatura del médulo) P (a 1a) €sté
dentro de los limites operativos del sensor.

2. Reemplazar el médulo sensor Py aita) Si €S necesario.

FAIL (FALLO) T, o (a4 ERROR

Mensaje de la pantalla LCD

FAIL (FALLO) T\ o (5aa) ERROR

Mensaje de diagndstico del host

PLo (saja) Module Failure (Fallo del médulo)
Posible causa

El médulo sensor P g (gaja) ha fallado.
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5.3.8

5.3.9

5.3.10
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Acciones recomendadas

1. Verificar que Module Temperature (Temperatura del médulo) P g (gaa) €sté
dentro de los limites operativos del sensor.

2. Reemplazar el médulo sensor P g gpja) Si €S necesario.

Phi (auta) ALERT (ALERTA)

Mensaje de la pantalla LCD
Ph1 (auta) ALERT (ALERTA)
Mensaje de diagndstico del host

Phi aLta) Pressure Alert (Alerta de presién)

Posible causa

El médulo sensor Py aita) ha detectado un valor de presién que supera el valor de alerta
superior o alerta inferior configurado.

Acciones recomendadas

1. Verificar si la presién Py aLta) rebasa los limites de disparo.
2. Si es necesario, modificar los limites de disparo o desactivar el diagndstico.

Phr (aLTA) LIMIT (LIMITE)

Mensaje de la pantalla LCD
PH (aLTa) LIMIT (LIMITE)
Mensaje de diagndstico del host

P (aLta) Pressure Out of Limits (Presién fuera de los limites)

Posible causa

La lectura de Pressure (Presién) Py (aita) ha superado el rango de medicién maximo del
sensor.

Acciéon recomendada

Revisar el proceso para detectar las posibles condiciones de presién excesiva.

PLo (aa) ALERT (ALERTA )

Mensaje de la pantalla LCD
PLo (saja) ALERT (ALERTA)
Mensaje de diagndstico del host

PLo (Baja) Pressure Alert (Alerta de presion)

Posible causa

El médulo sensor P g (gaja) ha detectado un valor de presion que supera el valor de alerta
upper (superior) o lower (inferior) configurado.

Acciones recomendadas

1. Verificar si la presién P g gz Medida rebasa los limites de disparo.
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2. Si es necesario, modificar los limites de disparo o desactivar el diagndstico.

PLo eaja) COMM ERROR (ERROR DE COMUNICACION)

Mensaje de diagnéstico de la pantalla LCD
PLo (aja) COMM ERROR (ERROR DE COMUNICACION)
Mensaje de diagndstico del host

PLo (saja) Module Communication Error (Error de comunicacién del médulo)

Posible causa

Se ha perdido la comunicacién entre el médulo sensor P g gaja) Y |a tarjeta de funciones de
la electrénica.

Acciones recomendadas

1. Verificar el cableado entre el médulo P o gajn) Y |a tarjeta de funciones de la
electrénica y apagar y volver a encender todo el sistema ERS.

2. Reemplazar el médulo P gpjp) Y/0 la tarjeta de funciones de la electrénica si es
necesario.

PLo (Baja) LIMIT (LIMITE)

Mensaje de la pantalla LCD

PLo Baja) LIMIT (LIMITE)

Mensaje de diagndstico del host

PLo (saja) Pressure Out of Limits (Presién fuera de los limites)

Posible causa

La lectura de presién P o aja) ha superado el rango de medicién maximo del sensor.
Acciéon recomendada

Revisar el proceso para detectar las posibles condiciones de presién excesiva.

LOOP TEST (PRUEBA DEL LAZO)

Mensaje de la pantalla LCD

LOOP TEST (PRUEBA DEL LAZO)
Mensaje de diagndstico del host
mA Output Fixed (Salida de mA fija)

Posible causa

La salida analdgica del sistema ERS esta en fixed current (corriente fija) y no es
representativa de la Primary Variable (PV) (Variable primaria [PV]) de HART®.

Acciéon recomendada

Mediante el uso de un dispositivo de comunicaciéon o AMS Device Manager, desactivar
el modo Loop Current Mode (Modo de corriente de lazo).
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5.3.14

5.3.15

5.3.16
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SNSR COMM ERROR (ERROR DE COMUNICACION DEL
SENSOR)

Mensaje de la pantalla LCD

SNSR COMM ERROR (ERROR DE COMUNICACION DEL SENSOR)
Mensaje de diagnéstico del host

Falta médulo sensor

Posible causa

Falta un médulo sensor o no se detecta.

Acciéon recomendada

Verificar que ambos sensores estén conectados y cableados correctamente.

No Py aLta) Module Configuration Present (No hay
maddulo de configuracién de presién ALTA)

Mensaje de la pantalla LCD
SNSR CONFIG ERROR (ERROR DE CONFIG. DEL SENSOR)
Mensaje de diagndstico del host

No Py (aLta) Module Configuration Present (No hay médulo de configuracién de presién
ALTA)

Posible causa

Ninguno de los médulos del sistema ERS esta configurado como el sensor Py a1a).

Acciones recomendadas

1. Verificar que ambos sensores estén conectados correctamente.

2. Se cambia la designacion de presion de uno de los dos modulos a Py aLta) con
un dispositivo de comunicacién o el AMS Device Manager.

No P o 8aja) Module Configuration Present (No hay
maédulo de configuracién presente de presiéon BAJA)

Mensaje de la pantalla LCD
SNSR CONFIG ERROR (ERROR DE CONFIG. DEL SENSOR)
Mensaje de diagndstico del host

No P o (saa) Module Configuration Present (No hay médulo de configuracién presente de
presién BAJA)

Posible causa
Ninguno de los moédulos del sistema ERS esta configurado como el sensor P g (ga)-

Acciones recomendadas

1. Verificar que ambos sensores estén conectados correctamente.

2. Mediante el uso de un dispositivo de comunicacién o AMS Device Manager, se
cambia la designacion de presién de uno de los dos médulos a Pig gaja)
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5.3.17 Configuracién desconocida del médulo sensor

Mensaje de la pantalla LCD

SNSR CONFIG ERROR (ERROR DE CONFIG. DEL SENSOR)
Mensaje de diagnéstico del host

Configuracién desconocida del médulo sensor

Posible causa

La configuracién de uno o de ambos médulos sensores es desconocida.

Acciones recomendadas

1. Verificar que ambos sensores estén conectados correctamente.

2. Utilizando un dispositivo de comunicacién AMS Device Manager, asignar uno de
los mddulos como el sensor Py ai7a) Y €l otro médulo como el sensor P g gaja).

5.3.18 SNSR INCOMP ERROR (ERROR DE INCOMPATIBILIDAD
DEL SENSOR)

Mensaje de la pantalla LCD

SNSR INCOMP ERROR (ERROR DE INCOMPATIBILIDAD DEL SENSOR)
Mensaje de diagnédstico del host

Incompatibilidad del médulo sensor

Posible causa

El sistema ERS contiene dos médulos sensores que no funcionaran juntos. El sistema ERS
no puede tener un sensor de presién manométrica y uno de presién absoluta.

Acciéon recomendada

Reemplazar uno de los moédulos para que ambos sensores sean de presiéon
manométrica o de presion absoluta.

5.3.19 Stuck Span Button (Botén de span atascado)

Mensaje de la pantalla LCD
STUCK KEY (BOTON ATASCADO)
Mensaje de diagndstico del host

Stuck Span Button (Botén de span atascado)

Posible causa

El botdn Span de la tarjeta de funciones de la electrdnica esta atascado.

Acciones recomendadas

1. Localizar la unidad primaria del ERS.

2. Retirar la cubierta de la carcasa frontal (teniendo en cuenta los requisitos de
ubicaciones peligrosas).

3. Abria con suavidad el botén Span haciendo palanca.
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5.3.20 Stuck Zero Button (Botén de cero atascado)

Mensaje de la pantalla LCD
STUCK KEY (BOTON ATASCADO)
Mensaje de diagnéstico del host

Stuck Zero Button (Botén de cero atascado)

Posible causa

El botén Zero (Cero) de la tarjeta de funciones de la electrénica esta atascado.

Acciones recomendadas

1. Localizar la unidad principal del ERS.

2. Retirar la cubierta de la carcasa frontal (teniendo en cuenta los requisitos de
ubicaciones peligrosas).

3. Presionar suavemente el botén Zero (Cero).

5.3.21 Thi auta) ALERT (ALERTA)

Mensaje de la pantalla LCD
Thi (aLTa) ALERT (ALERTA)
Mensaje de diagndstico del host

P (aLta) Temperature Alert (Alerta de temperatura)

Posible causa

El médulo sensor Py aita) ha detectado un valor de temperatura que supera el valor de
alerta inferior o superior configurado.

Acciones recomendadas

1. Verificar si la temperatura Py ai1a) Medida rebasa los limites de disparo.
2. Sies necesario, modificar los limites de disparo o desactivar el sensor.

5.3.22 Th1 (aLTa) LIMIT (LIMITE)

Mensaje de la pantalla LCD
Thr (aLta) LIMIT (LIMITE)
Mensaje de diagndstico del host

Ph1 (aLta) Module Temp. (Temperatura del médulo ) Out of limits (Fuera de limites)

Posible causa

El sensor de temperatura interno del médulo de presion Py aita) ha superado el rango de
funcionamiento seguro.

Acciéon recomendada

Verificar que las condiciones ambientales no superen los limites de temperatura del
modulo de presion (-40 a +185 °F [-40 a +85 °C)).
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5.3.23 TLo (8aa) ALERT (ALERTA)

Mensaje de la pantalla LCD

Tio (saja) ALERT (ALERTA)

Mensaje de diagndstico del host

PLo (saja) Temperature Alert (Alerta de temperatura)
Posible causa

El médulo sensor Py (aita) ha detectado un valor de temperatura que supera el valor de
lalerta inferior o superior configurado.

Acciones recomendadas

1. Verificar si la temperatura P g (gaja) medida rebasa los limites de disparo.
2. Sies necesario, modificar los limites de disparo o desactivar el diagnéstico.

5.3.24 TLo (8aja) LIMIT (LIMITE)

Mensaje de la pantalla LCD

TLo Baja) LIMIT (LIMITE)

Mensaje de diagnédstico del host

PLo (8aja) Module Temp. (Temp. del médulo) Out of limits (Fuera de limites)
Posible causa

La temperatura interna del médulo de presion P g gaja) ha superado el rango de
funcionamiento seguro.

Acciéon recomendada

Verificar que las condiciones ambientales no superen los limites de temperatura del
madulo de presion (-40 a +185 °F [-40 a +85 °C]).

5.3.25 XMTR INFO (INFORM. XMTR)

Mensaje de la pantalla LCD

XMTR INFO (INFORM. XMTR)

Mensaje de diagndstico del host

Mensaje de advertencia de la memoria no volatil
Posible causa

Los datos de informacion del sistema ERS no estdn completos. El funcionamiento del
sistema ERS no se vera afectado.

Accion recomendada

Cambiar la tarjeta de funciones de la electrénica en la siguiente parada programada.
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5.3.26 XMTR INFO ERROR (ERROR DE INFORMACION DEL
TRANSMISOR)
Mensaje de la pantalla LCD
XMTR INFO ERROR (ERROR DE INFORMACION DEL TRANSMISOR)
Mensaje de diagnéstico del host
Non-Volatile Memory Error (Error de la memoria no volatil)
Posible causa
Los datos no volatiles del dispositivo estan dafiados.
Acciéon recomendada
Reemplazar la tarjeta de funciones de la electrénica.
5.3.27 LCD display is blank (La pantalla LCD esta en blanco)
Mensaje de la pantalla LCD
LCD display is blank (La pantalla LCD esta en blanco)
Mensaje de diagndstico del host
LCD Update Error (Error de actualizacién de la pantalla LCD)
Posible causa
Se ha perdido la comunicacién entre la tarjeta de funciones de la electrénica del equipo
primario ERS con la pantalla LCD.
Acciones recomendadas
1. Examinar el conector LCD y volver a instalar y volver a energizar la pantalla LCD.
2. Siel problema persiste, primero cambiar la pantalla LCD, luego cambiar la
tarjeta de funciones de la electrénica, si es necesario.
5.3.28 NO UPDATE (SIN ACTUALIZACION)
Mensaje de la pantalla LCD
NO UPDATE (SIN ACTUALIZACION)
Mensaje de diagndstico del host
LCD Update Error (Error de actualizacién de la pantalla LCD)
Posible causa
La pantalla LCD del equipo primario ERS no se esta actualizando
Accién recomendada
Asegurarse de que se ha instalado la pantalla LCD correcta.
Informacidn relacionada
Informacion para realizar pedidos, especificaciones y planos
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5.4 Resolucion de problemas del sistema ERS
5.4.1 La salida de mA del sistema ERS es cero

Acciones recomendadas

1. Verificar que la fuente de alimentacién esté conectada en los terminales "+"y
"-" PWR/COMM (ALIMENTACION/COMUNICACION) en el equipo primario ERS.

2. Revisar que la polaridad de los cables de alimentacién no esté invertida.

3. Verificar que el voltaje de los terminales sea de 16 a 42,4 VCC.

4. Revisar que no haya un diodo abierto a través de los terminales de prueba del
equipo primario ERS.

54.2 El sistema ERS no se esta comunicando con un dispositivo
de comunicacion o el AMS Device Manager

Acciones recomendadas

1. Verificar que la salida esté entre los valores 4 y 20 mA o los niveles de
saturacion.

2. Verificar que la alimentacién de CC esté limpia en el transmisor.
El ruido de CA maximo es de 0,2 voltios de cresta a cresta.
3. Revisar que la resistencia del lazo sea 250 - 1321 Q.

Resistencia del lazo = (voltaje de la fuente de alimentacidn - voltaje del
transmisor)/corriente del lazo

4. Revisar si el sistema ERS estd en una direccion HART® alterna.

5.4.3 La salida de mA del sistema ERS es baja o alta

Acciones recomendadas

1. Verificar las condiciones aplicadas al proceso

2. Verificar que la variable del proceso deseada esté asignada a la variable
primaria (VP) HART®.

3. Verificar los puntos de rango de 4y 20 mA.

4. Verificar que output (salida) no tenga condicién de alarm (alarma) ni de
saturation (saturacion).

5. Realizar un ajuste de la salida analdgica o un ajuste del sensor.

54.4 El sistema ERS no responde a los cambios de las variables
del proceso medidas.

Acciones recomendadas

1. Revisar para asegurarse de que las valvulas de aislamiento no estén cerradas
2. Revisar el equipo de comprobacion.

3. Revisar que no estén bloqueadas las tuberias de impulso ni el manifold.
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4. Verificar que la medicion de la primary variable (variable primaria) esté entre
los puntos de referencia de 4y 20 mA

5. Verificar que output (salida) no tenga condicién de alarm (alarma) ni de
saturation (saturacion).

6. Verificar que el sistema ERS no esté en modo Loop Test (Prueba de lazo),
Multidrop (Multipunto), Test Calculation (Célculo de prueba) o Fixed Variable
(Variable fija).

5.4.5 La salida de la Digital Variable (Variable digital) es
demasiado baja o alta

Acciones recomendadas

1. Revisar el equipo de prueba (verificar la precision).

2. Comprobar que la tuberia de impulso no esté bloqueada o que no haya un
llenado bajo en la rama himeda.

3. Verificar sensor trim (ajuste del sensor) en cada sensor de presién.
4. Verificar que las variables medidas estén dentro de los limites del sensor

5.4.6 La salida Digital Variable (Variable digital) es erratica

Acciones recomendadas

1. Verificar que la fuente de alimentacién del sistema ERS suministre el voltaje y la
corriente adecuados

2. Comprobar que no existan interferencias eléctricas externas.
3. Verificar que el sistema ERS esté conectado a tierra correctamente

4. Verificar que el blindaje del cable en par trenzado esté conectado a tierra en
ambos extremos

5.4.7 La salida del sistema ERS es normal, pero la pantalla LCD
esta apagada y los diagndsticos indican un problema de la
pantalla LCD

Acciones recomendadas

1. Verificar que la pantalla LCD esté instalada correctamente
2. Cambiar la pantalla LCD

5.4.8 El calculo de Differential Pressure (DP) (Presion
diferencial [PD])

Accién recomendada

Si la Analog Output (AO) (Salida analdgica [AQ]) esta saturada en baja, comprobar que
DP Variable (Variable de PD) es un valor posible.

Si la DP Variable (PD variable) es negativa, Pyr(aita) Y PLo (8aja) PU€dEN invertirse.
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5.5 Estado de la calidad de la medicion

El sistema ERS cumple con la norma HART® revision 6.

Una de las mejoras mas notables disponibles con la norma HART revision 6 es que cada
variable tiene un estado de calidad de la medicion. Estos estados se pueden ver en el

AMS Device Manager, con un dispositivo de comunicacidn, o con cualquier sistema host
compatible con HART revisién 6.

Figura 5-1: Estado de la calidad de la medicion

#% 10/08/2010 14:25:32.293 [3051ERS Rev. 1]

File Actions Help

sl ¥
Overview Qvervien
= ﬁj overview
= Overview Status
Device: Communications:
y - Change
Primary Purpose Yarisbles
ERS System DP Analog Output

0.04 inH20 3.99 mA

I A

ﬂ Overview Shorteuts

- Device Information Calibration
4g# Configure

¥ Service Tools All ariables ‘ Find Device ‘

0K Cancel | | Hep

Device last synchronized: Device Parameters nok Synchronized.

A. Estado de calidad en el estado de medicién de presién diferencial (PD)

Estados posibles de la calidad de la medicién
« Good (Bueno): se muestra durante el funcionamiento normal del dispositivo.

« Poor (Deficiente): indica que la precisidn de la variable medida se ha visto
comprometida. Por ejemplo, hay un error en la Module Temperature (Temperatura
del médulo) Py aL7a) Y Ya No esta compensando la medicidn de presién Py (aLta).

Bad (Malo): Indica un error en la variable. Por ejemplo, el sensor de presién Py a.ta) ha
fallado.
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Requisitos de los sistemas
instrumentados de seqguridad (sis)

Certificacion de sistemas instrumentados de
seguridad (SIS)

El sistema de sensores electrénicos remotos (ERS) 3051S es una arquitectura de 4-20
mA de dos hilos que calcula la presién diferencial electrénicamente con dos sensores de
presién que se enlazan con un cable digital.

El sistema de transmisor utiliza tarjetas de sensor estandar bien comprobadas, junto con
una tarjeta de microprocesador que realiza diagnoésticos. Estd programado para enviar su
salida a un estado de falla especifico, alto o bajo, cuando se detecta una falla interna. Se
supone que la salida de 4-20 mA se usa como una variable de seguridad primaria. No se
incluyen otras variables de salida en este informe.

* SIL 2 para integridad aleatoria a HFT =0
+ SIL 3 para integridad aleatoria a HFT =1

+ SIL 3 para integridad sistematica

Identificacién certificada para seguridad de sistemas ERS
de Rosemount

Todos los transmisores Rosemount 3051S deben ser identificados como productos
certificados para seguridad antes de ser instalados en sistemas SIS.

Para identificar un sistema Rosemount ERS certificado para seguridad, verificar la siguiente
informacion:

* La cadena del modelo debe contener 3051SAM, 3051SAL_P 0 3051SAL_S
« Larevision del software debe ser 57 o superior
« La cadena del modelo debe contener el céddigo de opcién QT

+ Lalongitud maxima del cable ERS para certificacion SIS es de 200 ft (60,96 m). El cable
también debe cumplir con las especificaciones de Especificaciones de cables del sistema
3051S ERS.

Instalacién en aplicaciones SIS

Las instalaciones deben estar a cargo de personal cualificado. No se requiere una
instalacién especial ademas de los procedimientos de instalacién estandar delineados
en Conexion del cableado y encendido. Siempre asegurarse de que se logra un sellado
adecuado instalando las tapas de la cubierta del alojamiento de la electrénica de manera
que los metales hagan contacto entre si.

Los limites ambientales y operativos estan disponibles en Datos de referencia.

El lazo debe disefiarse de manera que el voltaje de los terminales no caiga por debajo de
16 VCC cuando la salida del transmisor es de 23 mA. Consultar Datos de referencia para
verificar la limitacién.
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6.1.3
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Colocar el interruptor de seguridad en la posicién activada (8) para impedir cambios
accidentales o deliberados de los datos de la configuracién durante el funcionamiento
normal.

Configuracion de aplicaciones de sistemas
instrumentados de seguridad (SIS)

Utilizar cualquier herramienta de configuracion HART® capaz de comunicarse con el
sistema ERS y verificar su configuracion.

A ADVERTENCIA

La salida del transmisor no esta clasificada para seguridad durante las siguientes
situaciones: cambios de configuracién, multidrop (multipunto) y loop test (prueba de
lazo).

Utilizar medios alternativos para garantizar la seguridad del proceso durante las
actividades de configuraciéon y mantenimiento del transmisor.

Amortiguacién

La damping (amortiguacién) seleccionada por el usuario afectara la capacidad del
transmisor para responder a los cambios en el proceso aplicado. El valor damping
(amortiguacién) + el tiempo de respuesta no deben exceder los requisitos del lazo.

Consultar Amortiguacion para cambiar el valor de damping (amortiguacién).

Niveles de alarma y saturacién

Configurar los sistemas de control distribuido (DCS) o el solucionador légico de seguridad
para que coincidan con la configuracién del transmisor. Figura 6-1, Figura 6-2 y Figura 6-3
identifican los tres niveles de alarma disponibles y sus valores operativos en mA.

Figura 6-1: Niveles de alarma de Rosemount

| <
«
C

3.75a 4 20 21.75 €
3.9 20.8

B D

Failure (Fallo) del transmisor, alarma de hardware o software en posicién LO (BAJA)
Saturacién baja

Funcionamiento normal

Saturacion alta

Failure (Fallo) del transmisor, alarma de hardware o software en posicién HI (ALTA)

mOS N ®m>
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Figura 6-2: Niveles de alarma Namur

3.6 4 20 225D
8 20.5
A C

A. Saturacién baja

B. Funcionamiento normal

C. Saturacién alta

D. Fallo del transmisor, alarma de hardware o software en posicién HI (ALTA)

Figura 6-3: Niveles de alarma personalizados

d [
|

c Lad
3.6-3.8A 4 20 20.2-23.0 €
3.7-3.9 20.1-22.9
B D

A. Failure (Fallo) del transmisor, alarma de hardware o software en posicion LO (BAJA)

B. Saturacién baja

C. Funcionamiento normal

D. Saturacién alta

E. Failure (Fallo) del transmisor, alarma de hardware o software en posicién HI (ALTA)

Informacion relacionada
Amortiguacion

6.1.4 Operacién y mantenimiento del sistema instrumentado de
seguridad (SIS) 3051S

Prueba de evaluacién

Emerson recomienda las siguientes pruebas de evaluacion:

Garantizar que el personal cualificado lleve a cabo todos los procedimientos de prueba.

Utilizar las teclas de acceso rapido mencionadas en Calibracion para realizar una Loop Test
(Prueba de lazo), un Analog Output Trim (Ajuste de la salida analégica) o un Sensor Trim
(Ajuste del sensor). El interruptor de seguridad debe estar en la posicién (@) el tiempo
que dura la ejecucién de la prueba de verificacién y se debe regresar a la posicién (8) al
terminar la prueba.

Prueba de verificacion completa

La prueba de verificacion completa consiste en realizar los mismos pasos que en la prueba
simple recomendada y una calibracién de dos puntos en el sensor de presién. Consultar el
Informe FMEDA para conocer los porcentajes de posibles fallos de DU en el dispositivo.
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Requisitos previos
Herramientas requeridas: dispositivo de comunicacién y equipo de calibracién de presion.
Procedimiento
1. Desviar la funcién de seguridad y tomar las medidas adecuadas para evitar una falsa
activacion.
2. Utilizar las comunicaciones HART® para recuperar los diagnosticos y tomar las
medidas apropiadas.
3. Enviar un comando HART al transmisor para ir a la salida de corriente de alarma alta

y verificar que la corriente analdgica alcance ese valor(?,

4. Enviar un comando HART al transmisor para ir a la salida de corriente de alarma
baja y verificar que la corriente analdgica alcance dicho valor(3),
5. Realizar una calibracién completa del sistema (upper trims [ajustes superior] y zero

[cero] para Py (aLta1 Y PLo (Bajal Z€ro trim [ajuste del cero] para PD)

6. Retirar la desviacién y de lo contrario restaurar el funcionamiento normal.
7. Colocar el interruptor de Security (Seguridad) en la posicién (8).

Nota

+ El usuario determina los requisitos de la prueba de evaluacién para las tuberias
de impulso.

+ Se definen diagnésticos automaticos para el valor % corregido de DU: Las
pruebas son realizadas internamente por el dispositivo durante el tiempo de
ejecucién sin necesidad de que el usuario o las active o las programe.

6.1.5 Inspeccion

Inspeccidn visual

No se requiere

Herramientas especiales

No se requiere

Reparacion del producto
El 3051S ERS puede repararse reemplazando los componentes principales.

Todas las fallas detectadas por los diagnoésticos del transmisor o por las pruebas se deben
informar.

A ADVERTENCIA

Asegurarse de que personal cualificado realice todas las reparaciones y reemplazos de
piezas.

Referencia del Rosemount 3051S ERS SIS

El Rosemount 3051S ERS debe operarse de acuerdo con las especificaciones funcionales y
de rendimiento indicadas en el Datos de referencia.

(2) Esto comprueba si hay problemas de voltaje de cumplimiento como un voltaje de suministro de alimentacién
de bajo o una resistencia de cableado aumentada. Esto también comprueba si hay otras posibles fallas.
(3) Esto prueba posibles fallos relacionados con la corriente de reposo
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Datos para el indice de fallo

El informe FMEDA incluye los indices de fallo.

Valores de fallo

+ Desviacion de seguridad (% de desviacién del span analdgico que define una falla
peligrosa): Dos por ciento

+ Tiempo de respuesta del sistema: Consultar Informacion para realizar pedidos,
especificaciones y planos

+ Intervalo de prueba de los autodiagnoésticos: Al menos una vez cada 60 minutos

Duracién del producto

50 afios, basandose en el peor caso de desgaste de los componentes de los
mecanismos( no en el desgaste de los materiales que son mojados por el proceso.)
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Datos de referencia

Certificaciones del producto

Para ver las certificaciones de producto actuales de 3051S ERS™ seguir estos pasos:

1.
2.
3.
4.

Ir a Emerson.com/Rosemount3051S.

Hacer clic en Documents & Drawings (Documentos e ilustraciones).
Hacer clic en Manuals & Guides (Manuales y guias).

Seleccionar la Guia de inicio rapido apropiada.

Informacion para realizar pedidos,
especificaciones y planos

Para ver la informacién para realizar pedidos, las especificaciones y los planos del ERS
3051S actuales hacer lo siguiente:

1.
2.
3.

Ir a Emerson.com/Rosemount3051S.

Hacer clic en Documents & Drawings (Documentos e ilustraciones).

Para acceder a los planos de instalacién, hacer clic en Drawings & Schematics
(Dibujos y esquemas) y seleccionar el documento correspondiente.

Si se desea acceder a la informacién para realizar pedidos, las especificaciones y
los planos dimensionales, hacer clic en Data Sheets & Bulletins (Hojas de datos y
boletines), y seleccionar la hoja de datos del producto correspondiente.
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