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1 Introduccion
1.1 Modelos incluidos
Las siguientes tablas describen los transmisores de presién Rosemount 3051S
inaldmbricos cubiertos en este manual.
Tabla 1-1: Transmisor de presién inalambrico Coplanar” 3051S
Clase de rendimiento Tipo de medicién
Diferencial Manométrica | Absoluta
Classic X X X
Ultra X X X
Ultra for flow X - -
Tabla 1-2: Transmisor inaldmbrico de presion en linea 3051S inalambrico
Clase de rendimiento Tipo de medicién
Diferencial Manométrica | Absoluta
Classic - X X
Ultra - X X

Tabla 1-3: Transmisor de presién para medi

da del nivel de liquidos 3051S inaldmbrico

Clase de rendimiento

Tipo de medicién

Diferencial Manométrica | Absoluta
Classic X X X
Ultra X X X

1.2 Asistencia de servicio

Para acelerar el proceso de devolucion, comunicarse con Emerson.

Emerson podra:

« ayudarle a obtener la informacién o el material que necesite

* Pedirle el modelo y los niumeros de serie del producto

« proporcionarle un numero de autorizacion de devolucidon de material (RMA)

« preguntarle por el material de proceso al que el producto fue expuesto por uUltima vez.

A PRECAUCION

Las personas que manipulan productos expuestos a sustancias peligrosas pueden evitar el
riesgo de lesiones si se mantienen informadas y comprenden los peligros asociados. Si el
producto devuelto ha sido expuesto a una sustancia peligrosa, segun la definicién de la
OSHA, junto con los articulos devueltos debe incluirse una copia de la hoja de datos de
seguridad de materiales (MSDS) para cada sustancia peligrosa.

Emerson.com/Rosemount



Introducciéon
Abril 2024

Manual de referencia
00809-0209-4802

1.3

DARSE CUENTA

Consideraciones referentes al envio de productos inaldmbricos (baterias de litio):

La unidad fue enviada sin el médulo de alimentacién instalado. Antes de realizar el reenvio,
comprobar que el médulo de alimentacién se haya retirado.

El transporte de las baterias principales de litio (cargadas o descargadas) esta regulado por
el Departamento de Transporte de Estados Unidos y también por la Asociacién de
Transporte Aéreo Internacional (IATA, por sus siglas en inglés), la Organizacién de Aviacién
Civil Internacional (ICAOQ, por sus siglas en inglés) y ARD (Transporte Terrestre Europeo de
Materiales Peligrosos). Es responsabilidad del remitente garantizar el cumplimiento de
estos requisitos o de cualquier otro requisito local. Antes de proceder a su envio, consultar
las normas y los requisitos actuales.

El médulo de alimentacion contiene dos baterias principales de cloruro de litio-tionilo

de tamafio “C". Cada médulo de alimentacién contiene aproximadamente 2,5 gramos de
litio, para obtener un total de 5 gramos en cada mddulo. Bajo condiciones normales, los
materiales del médulo de alimentacidn son autocontenidos y no son reactivos mientras se
mantenga la integridad de las baterias y del médulo. Evitar dafios térmicos, eléctricos o
mecanicos. Proteger los contactos a fin de evitar descargas prematuras. Los riesgos del
modulo de alimentacidn persisten cuando se descargan las celdas.

Guardar el médulo de alimentacién en un lugar limpio y seco. La maxima duracién de la
bateria se logra a temperaturas de <86 °F (30 °C).

Los representantes de Emerson explicaran la informacién adicional y los procedimientos
necesarios para devolver materiales expuestos a sustancias peligrosas.

Reciclado/desecho del producto

Cuando se termine de manipular el equipo y la empaquetadura, reciclarlos siempre que
sea posible. Desechar los articulos restantes de acuerdo con todas las normativas y
legislaciones aplicables.

Emerson.com/Rosemount
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Configuracion

Informacion general

Esta seccién contiene informacién sobre la configuracidén y la verificaciéon que se deben
realizar antes de la instalacion.

Se proporcionan instrucciones del dispositivo de comunicacién y del AMS para realizar
funciones de configuracion. Por conveniencia, las secuencias de teclas de acceso rapido del
dispositivo de comunicacién estan etiquetadas “Fast Keys” (Teclas de acceso rapido) para
cada funcién del software debajo del encabezado adecuado.

Ejemplo de funcion de software

Teclas de acceso 1, 2, 3, etc.
rapido

Seguridad

Los procedimientos e instrucciones que se explican en esta seccién pueden requerir
precauciones especiales para garantizar la seguridad del personal que realice dichas
operaciones. La informacién que plantea cuestiones de seguridad potenciales se indica

con un simbolo de advertencia (A\). Consultar los Safety messages (Mensajes de seguridad)
antes de realizar una operacién que vaya precedida por este simbolo.

Mensajes de seguridad

Los procedimientos e instrucciones de esta seccidon pueden requerir precauciones
especiales para garantizar la seguridad del personal que utilice el equipo. La informacion
que plantea cuestiones de seguridad potenciales se indica con un simbolo de advertencia
(). Consultar los siguientes mensajes de seguridad antes de realizar una operacién que
vaya precedida por este simbolo.

A ADVERTENCIA

Las explosiones podrian ocasionar lesiones graves o la muerte.

Antes de conectar un configurador de campo 375 en un entorno explosivo, asegurarse de
que los instrumentos se instalan de acuerdo con los procedimientos de cableado en campo
intrinsecamente seguro o no inflamable.

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la muerte.

Evitar el contacto con cables y terminales. Los conductores pueden contener corriente de
alto voltaje y ocasionar descargas eléctricas.

Este dispositivo cumple con la seccién 15 del reglamento de la Comisién Federal de
Comunicaciones (Federal Communication Commission, FCC). El funcionamiento esta sujeto
a las siguientes condiciones: Este dispositivo no puede ocasionar interferencias dafiinas.
Este dispositivo debe aceptar cualquier tipo de interferencia, inclusive la interferencia que
pudiera ocasionar un funcionamiento no deseado. Este equipo debe instalarse de forma
que quede una distancia de separacién minima de 8 in (20 cm) entre la antena y las
personas.
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2.3 Disponibilidad del sistema

+  Sise estd usando HART® sistemas de control basado o gestién de activos, confirmar
la capacidad HART de dichos sistemas antes de la puesta en marcha e instalacién. No
todos los sistemas pueden comunicarse con los dispositivos HART Revisién 7.

2.3.1 Confirmacion del descriptor correcto del dispositivo

Verificar que el descriptor del dispositivo (DD) mas reciente esté cargado en el sistema para
garantizar las comunicaciones apropiadas.
Procedimiento
1. Descargar el DD mas reciente en www.emerson.com/global.
a) Ir ala pagina web de software y controladores de Emerson.

b) Seleccionar el botén Device Drivers (Controladores de dispositivos).

c) Seleccionar DD: Device Descriptor (DD: Descripcién del dispositivo) desde el
menu desplegable Choose a Software Type (Seleccionar un tipo de software).

d) Seleccionar Wireless HART desde el menu desplegable Choose a
Communication Protocol (Seleccionar un tprotocolo de comunicacion).

e) Seleccionar Rosemount desde el menu desplegable Choose a Brand
(Seleccionar una marca).
Se cargan los resultados de la busqueda.

f) Seleccionar el botén circular delante de 3051 Pressure Transmitter
(Transmisor de presién 3051).
Los resultados de la busqueda se filtran para mostrar los descriptores de
dispositivos de los transmisores de presion 3051.

2. Seleccionar el descriptor de dispositivo deseado.

Nota
En la Tabla 2-1, usar los nimeros Revision universal de HART® y revision del
dispositivo para encontrar el descriptor del dispositivo correcto.

Tabla 2-1: Archivos y revisiones del dispositivo Rosemount 3051S inalambrico

Identificar el dispositi- | Buscar el descriptor del | Revisar las | Revisar la
vo dispositivo instruccio- | funcionali-
nes dad
Fecha de Revisién Revision Revision Device Re- | Niumero Cambios al
publica- de softwa- | de softwa- | universal |vision (Re- |de docu- software
cién del re NA- re HART@ | de HART visién del |[mentoy
software | MUR(D dispositi- | revisién
vo)®
Abril de 3.1.0 3 7 3 00809-0200 | Variable es-
2013 -4802 Rev. | calada afia-
BA dida
Junio de 2.0.0 2 7 2 00809-0200 | N/C
2010 -4802 Rev
AA

(1) La revisién de software NAMUR se encuentra en la etiqueta de hardware del
dispositivo.

8 Emerson.com/Rosemount
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(2) La revisién del software HART puede leerse con una herramienta de
configuracién compatible con HART.

(3) Los nombres de archivo de los descriptores del dispositivo (DD) utilizan
la revisién de dispositivos y las revisiones de DD; por ejemplo, 10, 01. El
Protocolo HART estd disefiado para permitir que las revisiones de descriptores
de dispositivos (DD) anteriores contintien comunicdndose con los nuevos
dispositivos HART. Para acceder a la nueva funcionalidad, es necesario
descargar el nuevo DD. Emerson recomienda descargar los archivos DD nuevos
para garantizar plena funcionalidad.

2.4 Configuraciéon requerida de la mesa de trabajo

Nota
Los transmisores inaldmbricos 3051S deben configurarse antes de la instalacion.

La configuracién de la mesa de trabajo requiere un dispositivo de comunicacién 375,
AMS o cualquier comunicador IEC 62591 (WirelessHART®). Conectar los conductores del
dispositivo de comunicacién a los terminales etiquetados COMM en el bloque de terminales.

Ver la Figura 2-1.

La configuracién de la mesa de trabajo consiste en probar el transmisor y verificar los

datos de configuracion del transmisor. Configurar el transmisor en la mesa de trabajo
antes de la instalacién utilizando un dispositivo de comunicacién 375, AMS o cualquier
comunicador IEC 62591 (Wireless HART) garantiza que todas las configuraciones de red
funcionen correctamente.

Cuando se utiliza un dispositivo de comunicacién, cualquier cambio en la configuracién
realizado debe enviarse al transmisor utilizando la tecla Send (Enviar) (F2). Los cambios en
la configuracién de AMS se implementan cuando se hace clic en el botén Apply (Aplicar).

AMS Wireless Configurator

AMS puede conectarse a los dispositivos de manera directa, mediante un médem HART,
o de manera inaldmbrica utilizando el gateway Smart Wireless. Cuando se configure el
dispositivo, hacer doble clic en el icono o hacer clic con el botén derecho y seleccionar
Configure (Configurar).

2.4.1 Diagramas de conexiones

DARSE CUENTA

Para la comunicacién HART®, se requiere un descriptor del dispositivo (DD) WirelessHART®
Rosemount 3051S. Ver la Confirmacién del descriptor correcto del dispositivo.

Emerson.com/Rosemount 9
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Figura 2-1: Conexidn del dispositivo de comunicacién

Conexiones de banco

Procedimiento

1. Conectar el equipo al banco como se muestra en la Figura 2-1.

2. Encender el dispositivo de comunicacién presionando la tecla ON/OFF (ENCENDIDO/
APAGADO) o conectarse al AMS.
El dispositivo de comunicacién o AMS buscara un dispositivo HART® compatible e
indicara que se ha realizado la conexién.

¢Necesitas ayuda?

Si el dispositivo de comunicacion o AMS no consigue conectarse, indica que no
se encontrd ningun dispositivo. Si ocurre esto, consultar la Device not joining the
network (El dispositivo no se conecta a la red).

Conexiones de campo

Procedimiento

El dispositivo de comunicacion o AMS puede estar conectado en COMM en el bloque de

terminales del transmisor.Figura 2-1 ilustra el cableado de una conexién de campo con un
dispositivo de comunicaciéon o AMS.

Configuracion de red del dispositivo

Conectar el dispositivo a la red
Teclas de acceso 2, 1,3
rapido

Con el fin de comunicarse con el Gateway Smart Wireless, y en ultima instancia, el sistema
host, el transmisor se debe configurar para comunicarse a través de la red inaldmbrica.
Este paso es el equivalente inaldmbrico de la conexidon de cables de un transmisor al
sistema host.

Emerson.com/Rosemount
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2.5.3

Procedimiento
1. Desde la pantalla Inicio , seleccionar 2: Configure (Configurar).
2. Seleccionar 1: Guided Setup (Configuracién guiada)..
3. Seleccionar 3: Join Device to Network (Conectar el dispositivo a la red).

Mediante el uso de un dispositivo de comunicacién o AMS, ingresar Network ID (ID
de red) y Join Key (Clave de conexién) de manera que coincidan con el Network

ID (ID de red) y Join Key (Clave de conexién) del Gateway Smart Wireless y otros
dispositivos de la red. En caso de que Network ID (ID de red) y Join Key (Clave

de conexién) no son idénticos a los configurados en el Gateway Smart Wireless, el
transmisor no se comunicara con la red. Para obtener el Network ID (ID de red) y
Join Key (Clave de conexién) del Gateway Smart Wireless, ir a Setup (Configuracién)
— Network (Red) — Settings (Ajustes) en el servidor web.

Configurar la tasa de actualizacion

Teclas de acceso 2, 1,4
rapido

La velocidad de actualizacion es la frecuencia en la cual se toma una medicién nueva y se
transmite por la red inalambrica. La tasa de actualizacién predeterminada es 1 minuto.

Modificar la tasa de actualizacién en:
+ la puesta en marcha
+ en cualquier momento mediante AMS Wireless Configurator

El usuario puede seleccionar la tasa de actualizacién en un rango de 1 segundos a 60
minutos.

Procedimiento
1. Desde la pantalla Inicio , seleccionar 2: Configure (Configurar).
Seleccionar 1: Guided Setup (Configuracién guiada)..
Seleccionar 4: Configure Update Rate (Configurar la tasa de actualizacién).
Esperar a que termine la configuracién del dispositivo.
Extraer del médulo de alimentacién.

ok wnN

Volver a colocar la tapa de la carcasa.

Nota
Al ajustar la tapa de la carcasa, comprobar que haya contacto entre los metales.

Retirar el mdédulo de alimentacidon

DARSE CUENTA

Cuando se manipule el médulo de alimentacién, proceder con precaucién. El médulo de
alimentacién puede dafiarse si se cae sobre una superficie dura. Cuando las celdas se
descargan, los riesgos de la bateria no desaparecen.

Después de configurar el sensor y la red, retirar el médulo de alimentacién y reemplazar
la tapa de la carcasa. Cuando el dispositivo esté listo para su comisionamiento, insertar el
modulo de alimentacion.

Emerson.com/Rosemount 11
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Este transmisor utiliza el médulo de alimentaciéon negro. Nimero de modelo para pedidos
701 PBKKF 0 numero de pieza de repuesto 00753-9200-0001.

Revision de los datos de configuracion

La siguiente es una lista de configuraciones predeterminadas de fabrica que se pueden
ver mediante el dispositivo de comunicacién o AMS. Para revisar la informacién de
configuracién del transmisor, seguir los siguientes procedimientos.

Nota

La informacién y los procedimientos incluidos en esta seccién que utilizan dispositivo
de comunicacién secuencias de teclas de acceso rapido del dispositivo de comunicacién
y el AMS supone que el transmisor y el equipo de comunicacién ya estan conectados,
energizados y funcionando correctamente.

Revisar la informacién sobre la presién

Teclas de acceso 2,2, 2
rapido

Para ver la informacién sobre la presion:

Procedimiento
1. Desde la pantalla Inicio , seleccionar 2: Configure (Configurar).
2. Seleccionar 2: Manual Setup (Configuracién manual)..
3. Seleccionar 2: Pressure (Presién).
4. Seleccionar el nimero correspondiente para ver cada campo:
1 Presién
2 Pressure Status (Estatus de presion)
3 Units (Unidades)
4 Damping (Amortiguacion)
5

Sensor Limits (Limites del sensor)

Revisar la informacion del sensor y del dispositivo

Teclas de acceso 2,2, 9
rapido

Para ver la informacién del dispositivo:

Procedimiento
1. Desde la pantalla Inicio , seleccionar 2: Configure (Configurar).
2. Seleccionar 2: Manual Setup (Configuracién manual)..
3. Seleccionar 9: Device Information (Informacién del dispositivo).
4. Seleccionar el nimero correspondiente para ver cada campo:
1 Identification (Identificacién)

2 Revisions (Revisiones)

Emerson.com/Rosemount
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Radio (Radio)
Sensor information (Informacién del sensor)

Flange information (Informacién sobre la brida)

o U s~ W

Remote seal information (Informacién del sello remoto)

2.6.3 Revisar la informacioén de la radio

Teclas de acceso 2, 2,9, 3
rapido

Para ver la informacién de la radio:

Procedimiento

1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2: Configure (Configurar).
Seleccionar 2: Manual Setup (Configuracién manual).
Seleccionar 9: Device Information (Informacién del dispositivo).
Seleccionar 3: Radio (Radio).

s N

Seleccionar el niUmero correspondiente para ver cada campo:

1 Manufacturer (Fabricante)
Device Type (Tipo de dispositivo)

2
3 Device Revision (Revisién del dispositivo)
4  Revisién del software

5

Hardware Revision (Revisién de hardware)

2.7 Revision de la salida

Antes de realizar otras operaciones en el transmisor, asegurarse de que el transmisor esta
en funcionamiento comprobando los parametros operativos.

2.7.1 Ver parametros de funcionamiento

Teclas de acceso 3, 2
rapido

El valor de salida de presion tanto en unidades de ingenieria como en el porcentaje del
rango reflejara la presién aplicada incluso cuando la presién aplicada se encuentre fuera
del rango configurado, siempre y cuando la presién aplicada se encuentre entre el limite
de rango superior e inferior del transmisor.

Por ejemplo, si un rango 2 de 3051S_T [Limite de rango inferior (LRL) = O psi, el limite
de rango superior (URL) = 150 psi] va de 0 a 100 psi, una presion aplicada de 150 psi
devolvera:

* un % de salida del rango del 150 %
+ una salida de ingenieria de 150 psi

Para ver el menu Operating Parameters (Parametros operativos):

Emerson.com/Rosemount 13
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Procedimiento

1. Desde la Inicio pantalla, seleccionar 3: Service Tools (Herramienta de
mantenimiento)..

2. Seleccionar 2: Variables.

La Operating Parameters (Pardmetros operativos) el menu muestra la siguiente
informacion relacionada con el dispositivo:

Percent of Range (Porcentaje del rango)
Presion

Pressure Status (Estatus de presion)
Temperatura del sensor

Estado de la temperatura del sensor
Temperatura de la electrénica

Estatus de temperatura de la electrénica
Supply Voltage (Voltaje de alimentacién)

Estatus del voltaje de suministro

Last Update Time (Hora de la ultima actualizacién)

Configuracion basica

Establecer la unidad de la variable del proceso

Teclas de acceso 2, 2,2, 3

rapido

El comando PV unit

(Unidad de las PV) establece las unidades de las variables de

proceso para permitir al usuario supervisar el proceso usando las unidades de medicién
adecuadas.

Para seleccionar una unidad de medida para la PV:

Procedimiento

1. Desde la pantalla, Inicio seleccionar 2: Configure (Configurar).

2. Seleccionar 2: Manual Setup (Configuracién manual)..

3. Seleccionar 2: Pressure (Presién).
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4, Seleccionar 3: Unit (Unidad) para seleccionar entre las siguientes unidades de

ingenieria:

* nHyOa4°C * mmH;0 a68°F *  mmHg *+ Mpa

+ inH,Oa60°F * cmH;0a4°C *  Psi *  Bar

* inH,O a68°F * mH;0a4°C +  Atm *  Mbar

« ftH,0a4°C + inHgao°C «  Torr «  g/em?
+ ftH,O0a60°F + mmHga0°C *  pascals +  kg/cm?
+ ftH,0 a68°F * cmHga0°C * Hectopascales +  kg/m?
* mmH,0a4°C * mHgaO°C + Kilopascales

Configurar la funcién de transferencia
Teclas de acceso 2,2, 4,2
rapido

El Rosemount 3051S inaldmbrico tiene dos ajustes de funcién de transferencia: Linear
(Lineal) y Square Root (Raiz cuadrada).

Activar la opcidn Square Root (Raiz cuadrada) para hacer que la salida sea

proporcional al caudal. A medida que la entrada se acerca a cero, el 3051S inalambrico
cambia automaticamente a Linear (Lineal) para garantizar una salida mas suavey

estable cerca de cero (consultar la Figura 2-2).

De 0 a 0,6 por ciento del rango de entrada de presion, la pendiente de la curva es la

unidad y (y = x). Esto permite una calibracién exacta cerca de cero. Las pendientes mayores
ocasionarian grandes cambios en la salida (para pequefios cambios en la entrada). Desde
0,6 por ciento a 0,8 por ciento, la pendiente de la curva es igual a 42 (y = 42x) para lograr
una transicién continua de lineal a raiz cuadrada en el punto de transicién.

Para seleccionar la funcién de transferencia de salida:

Procedimiento

Desde la pantalla Inicio , seleccionar 2: Configure (Configurar).
Seleccionar 2: Manual Setup (Configuracién manual)..
Seleccionar 4: Percent of Range (Porcentaje del rango).
Seleccionar 2: Transfer Function (Funcién de transferencia).

R A

Seleccionar Linear (Lineal) o bien Square Root (Raiz cuadrada).
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Figura 2-2: Square Root (Raiz cuadrada) punto de transicion de salida
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Caudal total (%)

Curva de raiz cuadrada
Punto de transicion
Pendiente = 42
Pendiente = 1

Curva de raiz cuadrada
Punto de transicion
Seccion lineal
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Ajuste de la amortiguacién

Teclas de acceso 2,2, 2,4
rapido
El comando Damping (Amortiguacidn) introduce un retardo en el procesamiento que

incrementa el tiempo de respuesta del transmisor y suaviza las variaciones en las lecturas
de salida ocasionadas por los cambios rapidos de la entrada. En la lista de Transmisores
inalambricos de presidn Rosemount 3051S, la amortiguacién solo tiene efecto cuando

el dispositivo se coloca en el modo de High power refresh (Actualizacién de

potencia alta) ydurante la calibracién. En el modo Normal power (Potencia
normal), la amortiguacién efectiva es 0.

DARSE CUENTA

Cuando el dispositivo estd en el modo High power refresh (Actualizacidén de
potencia alta) ,lacarga de la bateria se agotara rapidamente.

Determinar el ajuste de amortiguacién apropiado en base al tiempo de respuesta
necesario, la estabilidad de la sefial y otros requisitos de la dindmica del circuito del
sistema. El valor de amortiguacién del dispositivo puede modificarlo el usuario entre 0
y 60 segundos.

Para determinar el valor de amortiguacién:
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Procedimiento

1. Desde la pantalla Inicio , seleccionar 2: Configure (Configurar).
Seleccionar 2: Manual Setup (Configuracién manual)..
Seleccionar 2: Pressure (Presién).

Seleccionar 4: Damping (Amortiguacion).

A wnN

2.8.4 Ver los ajustes de proteccion contra escritura

Teclas de acceso 2,2, 7, 1
rapido

El Rosemount 3051S inaldmbrico tiene una funcién de seguridad por software para
proteccién contra escritura.

Para ver los ajustes de la seguridad para proteccion contra escritura:
Procedimiento

1. Desde la pantalla Inicio , seleccionar 2: Configure (Configurar).
2. Seleccionar 2: Manual Setup (Configuracién manual)..

3. Seleccionar 9: Device Information (Informacién del dispositivo).
4. Seleccionar 1: Write Protect (Proteccién contra escritura).

2.9 Pantalla LCD

2.9.1 Configuracion de la pantalla LCD

Teclas de acceso 2, 1,5
rapido

La pantalla LCD indica el valor de salida y mensajes de diagnéstico abreviados.

Nota
Usar el nimero de pieza de la LCD del Rosemount inalambrico: 00753-9004-0002.

La pantalla LCD incluye una pantalla de cuatro lineas y un grafico de barras.

linea Numero de caracteres alfanu- | Indicadores
meéricos
1 5 Descripcién de salida
2 7 Valor real
3 6 Unidades de ingenieria
4 5 (cuando sea necesario) «Error» indica que el transmisor
esta en modo alarma

La pantalla LCD también muestra mensajes de diagndstico. El gréafico de barras representa
el estatus de conectividad en red.

Para obtener mas informacién sobre los mensajes de la pantalla LCD, consultar Mensajes
de la pantalla LCD.

Para configurar las opciones de la pantalla LCD, hacer lo siguiente:
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Procedimiento

1. Desde la pantalla, Inicio seleccionar 2: Configure (Configurar).
2. Seleccionar 1: Guided Setup (Configuracién guiada)..
3. Seleccionar 5: Configure Device Display (Configurar la pantalla de dispositivo).

Configuracion detallada

Configurar alertas de proceso

Teclas de acceso 2, 1,6
rapido

Las alertas permiten que el usuario configure el transmisor para que emita una salida de
mensaje HART® cuando se supera el punto de datos configurado. Se transmitira una alerta
del proceso de forma continua si se superan los puntos de referencia y se establece el
modo de alerta en ON (ACTIVADO).

Se mostrard una alerta de proceso en los siguientes lugares:
+ dispositivo de comunicacion

+ Pantalla de estatus de AMS

+ enlaseccidn de errores de la pantalla LCD

La alerta sobre el proceso se restablecerd cuando el valor vuelva a estar dentro del rango.

Nota
El valor de alerta HI (ALTA) debe ser mayor que el valor de alerta LO (BAJA). Los dos valores
de alerta deben estar dentro de los limites del sensor de presién o temperatura.

Figura 2-3: Alerta ascendente
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Punto de referencia de alerta
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Figura 2-4: Alerta descendente

C C )

bt

) (

=
iiml
oy

p—

C H )

Banda muerta

Unidades de medicién

Alerta «OFF» (APAGADO)
Alerta «ON» (ENCENDIDO)
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Para configurar las alertas del proceso:

Procedimiento

1. Desde la pantalla Inicio , seleccionar 2: Configure (Configurar).

2. Seleccionar 1: Guided Setup (Configuracién guiada)..

3. Seleccionar 6: Configure Process Alerts (Configurar alertas de proceso).
4

. Sequir las instrucciones en pantalla para completar la configuracién de las alertas de
proceso.

2.10.2 Seleccionar la unidad de temperatura del sensor

Teclas de acceso 2, 2, 8, 3
rapido

El comando Sensor Temperature Unit (Unidad de temperatura del sensor) seleccionar
entre unidades Celsius y Fahrenheit para la temperatura del sensor. La salida de
temperatura del sensor solo esta disponible a través de HART®.

Para seleccionar la unidad de temperatura del sensor:

Procedimiento

1. Desde la pantalla Inicio , seleccionar 2: Configure (Configurar).

2. Seleccionar 2: Manual Setup (Configuracién manual)..

3. Seleccionar 8: Device Temperature (Temperatura del dispositivo).
4. Seleccionar 3: Sensor Temperature (Temperatura del sensor).

2.10.3 Configuracién de la variable escalada

Teclas de acceso 2,2, 3
rapido

La configuracidn de la Variable escalada permite al usuario crear una relacién/conversion
entre las unidades de presién y las unidades definidas por el usuario/personalizadas.
Existen dos casos de uso para la variable escalada:
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* Permitir que se muestren unidades personalizadas en la pantalla LCD del transmisor.

* Permitir que las unidades personalizadas impulsen la salida de 4-20 mA del transmisor.

Para usar las unidades personalizadas para impulsar la salida de 4-20 mA, se debe
reasignar la variable escalada a la variable primaria. Consultar Tabla 2-2.

La configuracidn de la variable escalada define las siguientes opciones:

Unidades variables
escaladas

Opciones de datos
escalados

Posicion 1 del valor
de presién

Posicion 1 del valor
de la variable esca-
lada

Posicion 2 del valor
de presién

Posicion 2 del valor
de la variable esca-
lada

Desviacion lineal

Corte de caudal ba-
jo

Unidades personalizadas que se mostraran.

Define la funcién de transferencia para la aplicacién.
+ Lineal

* Raiz cuadrada

Punto inferior del valor conocido (punto de 4 mA posible) teniendo
en cuenta la desviacion lineal.

Unidad personalizada equivalente al punto del valor conocido infe-
rior (El punto de valor conocido inferior puede o no ser el punto de 4
maA).

Punto superior del valor conocido (posible punto de 20 mA)

Unidad personalizada equivalente al punto superior del valor conoci-
do (posible punto de 20 mA)

Valor requerido para anular presiones que afectan la lectura de pre-
sién deseada.

Punto en el que la salida se mueve a cero para evitar problemas
causados por el ruido del proceso.

Nota

Para tener una salida estable y evitar problemas debidos al ruido del
proceso con un caudal bajo o sin una condicién de caudal, utilizar la
funcién de corte de caudal bajo. Ingresar un valor de corte de caudal
bajo que resulte practico para el elemento caudal de la aplicacién.

Nota

Si la variable escalada se asigna como la variable primaria y se selecciona el modo raiz
cuadrada, asegurar que la funcién de transferencia esté configurada en Linear (Lineal).
Consultar la Configurar la funcién de transferencia.

v3.3 del dispositivo de comunicaciéon

Para configurar la variable escalada con un dispositivo de comunicacién:

Procedimiento

1. Desde la pantalla HOME (INICIO), seqguir la secuencia rapida de teclas “Scaled
Variable Configuration” (Configuracién variable escalada).

2. Seleccionar OK (ACEPTAR) después de que el lazo de control se haya fijado en

Manual.

3. Ingresar las unidades variables escaladas.

Las unidades pueden tener un maximo de cinco caracteres e incluirA—2Z,0 —9,

- 1%y *
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La unidad predeterminada es DEFLT. El primer caracter es siempre un asterisco (*),
que identifica que las unidades mostradas son unidades variables escaladas.

a)

b)

4. Seleccionar opciones de datos escalados:

a) Seleccionar Lineal si la relacién entre la PV y las unidades variables escaladas
son lineales. Lineal Indicaciones para dos puntos de datos.

b) Seleccionar Square Root (Raiz cuadrada) si la relacién entre la PV y la variable
escalada es de raiz cuadrada (aplicaciones de caudal). Square Root (Raiz
cuadrada) solicitara un punto de datos.

5. Ingresar la posicion 1 del valor de presién. Los valores de presién deben estar
dentro del rango del transmisor.

a) Lineal funcién: Ingresar el punto mas bajo del valor conocido teniendo en
cuenta cualquier desviacion lineal.

b) Square Root (Raiz cuadrada) funcion: Seleccionar OK (ACEPTAR) para
reconocer que el valor de presién esta configurado en cero.

6. Ingresar la posicién 1 de variable escalada

a) Lineal funcién: Ingresar el punto mas bajo del valor conocido que debe tener
siete digitos o menos.

b) Square Root (Raiz cuadrada) funcién: Seleccionar OK (ACEPTAR) después de
reconocer que el valor de variable escalada esta configurado en cero.

7. Ingresar la posicién 2 del valor de presion. Los valores de presidn deben estar
dentro del rango del transmisor.

a) Ingresar el punto de valor conocido mas alto.

8. Ingresar la posicién 2 de variable escalada

a) Lineal funcién: Introduzca la unidad personalizada equivalente al punto del

valor superior conocido.
Nota
Para ambas funciones, el valor introducido debe tener siete digitos o menos.

b) Square Root (Raiz cuadrada) funcién: Ingresar la unidad personalizada
equivalente al valor en Paso 7. Ir a la Paso 10.

9. Lineal funcién: Ingresar un valor de desviacién lineal en unidades con variable

escalada (personalizada). Ir a la Paso 11.

10. Square Root (Raiz cuadrada) funcion: Ingresar el modo de corte de caudal bajo. Si:

* Sino desea un valor de corte de caudal bajo, seleccionar OFF (APAGADO).

« Sidesea un valor de corte de caudal bajo, seleccionar ON (ENCENDIDO) e
ingresar este valor en unidades de variables escaladas (personalizadas) en la
siguiente pantalla.

11. Seleccionar OK (ACEPTAR) para reconocer que el lazo puede regresar al modo de
control automatico.
AMS v7.0
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Procedimiento

o vk wN

14.

15.
16.
17.

18.

19.

20.

Hacer clic en el dispositivo.

Seleccionar Device Configuration (Configuracién del dispositivo).
Seleccionar SV (Configuracién SV).

Establecer el lazo de control en modo Manual.

Seleccionar Next (Siguiente).

Ingresar las unidades variables graduadas en el casillero Enter SV units (Introducir
unidades SV) y seleccionar Next (Siguiente).

Seleccionar opciones de datos escalados: Lineal o bien Square Root (Raiz cuadrada)
y seleccione Next (Siguiente). Si se selecciona raiz cuadrada, saltar al Paso 13.

. Introducir la posicién 1 del valor de presion y seleccionar Next (Siguiente).
. Introducir la posicién 1 de variable escalada y seleccionar Next (Siguiente).
10.
11.
12.
13.

Introducir la posicion 2 del valor de presién y seleccionar Next (Siguiente).
Introducir la posicion 2 de variable escalada y seleccionar Next (Siguiente).
Introducir la desviacion lineal y seleccionar Next (Siguiente). Vaya a la Paso 19.

Seleccionar Next (Siguiente) para reconocer que Pressure value for position 1 (Valor
de presién para la posicién 1) se configura en cero.

Seleccionar Next (Siguiente) para reconocer que Square root value for position 1
(Valor de raiz cuadrada para la posicion 1) se configura en cero.

Introducir el valor de presién para la posicién 2 y seleccionar Next (Siguiente).
Introducir el valor de raiz cuadrada para la posicién 2 y seleccionar Next (Siguiente).

Ingresar el modo de corte de caudal bajo: Off (Apagado) o On (Encendido). Si se
seleccioné Off (Apagado), saltar al Paso 19.

Ingresar un valor de corte de caudal bajo en unidades con variable escalada
(personalizada) y seleccionar Next (Siguiente).

Seleccionar Next (Siguiente) para reconocer que el lazo puede volver a control
automatico.

Seleccionar Finish (Finalizar) para reconocer la conclusién del método.

Ejemplo de nivel por presién diferencial
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Figura 2-5: Ejemplo de tanque
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En este ejemplo:

+ Se utiliza un transmisor diferencial en una aplicacién de nivel donde el span es
de 188 in H,0 (200 in * 0,94 g).

+ Una vez instalado en un tanque vacio con las tomas ventiladas, la lectura variable
del proceso es -209,4 in H,0.

+ La medida de la variable del proceso es la presién de la columna creada por el
liquido de llenado del capilar.

En funcién de Figura 2-5, la configuracién de las variables escaladas seria de la
siguiente manera:

Unidades variables escaladas pulgadas

Opciones de datos escalados Lineal

Posicion 1 del valor de presion 0in H,0 (0 mbar)
Posicion 1 de variable escalada 12in (305 mm)

Posicion 2 del valor de presion 188 in H,0 (0,47 bar)
Posicién variable escalada 2 212 in (5385 mm)
Desviacién lineal -209,4 in H,0 (-0,52 bar)

Ejemplo de caudal de presion diferencial

Para tener una salida estable y evitar problemas debidos al ruido del proceso con un
caudal bajo o sin una condicién de caudal, Emerson recomienda utilizar la funcién de corte
de caudal bajo. Se debe ingresar un valor de corte de caudal bajo que resulte practico para
el elemento caudal de la aplicacién.

En este ejemplo:

+ Se utiliza un transmisor diferencial junto con una placa de orificio en una aplicacién de
caudal en la que la presidn diferencial del caudal de escala completa es de 125 in H20.
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* Lavelocidad del caudal del caudal total es de 20 000 galones de agua por hora.
+ Elvalor de corte del caudal bajo es de 1 000 galones de agua por hora.
En funcién de esta informacién, la configuracién de las variables escaladas seria como se
muestra a continuacién:
Unidades variables escaladas gal/h
Opciones de datos escalados raiz cuadrada
Posicion 2 del valor de presiéon 125in H20 (311 mbar)
Posicién 2 de variable escalada 20 000 gal/h (75 708 It/h)
Corte de caudal bajo 1 000 gal/h (ON [ENCENDIDO])
Nota
Pressure value position 1 (Posicion 1 del valor de presion) y Scaled Variable position 1
(Posicion 1 de la variable escalada) siempre se configuran en cero para una aplicacién de
caudal. No se requiere configurar estos valores.

2.10.4 Reajuste de la correlacion de las variables del dispositivo

24

La funcién de reasignacién permite la configuracién de las siguientes variables del

transmisor:

« Variable primaria (PV)

Nota

La variable asignada a la variable principal impulsa la salida. Este valor puede
seleccionarse como Pressure (Presion) o Scaled Variable (Variable escalada).

* Variable secundaria (SV)
* Variable terciaria (TV)

+ Variable cuaternaria (QV)

Hay dos configuraciones disponibles:

» Correlacién de variables clasicas

» Correlacién de variables escaladas

Para ver qué valor estd asignado a cada variable, consultar la Tabla 2-2. Todas las variables
se pueden reasignar con un dispositivo de comunicacién o el AMS Device Manager.

Tabla 2-2: Asignacion de variables

Variable Correlacién de variables clasi- | Correlacion de variables esca-
cas ladas

PV Presion Variable escalada

Y Temperatura del sensor Presion

TV Temperatura de la electrénica Sensor temperature (Tempera-

tura del sensor)

Qv Supply voltage (Voltaje de ali- Supply voltage (Voltaje de ali-

mentacion) mentacion)

Reasignacion usando un dispositivo de comunicaciéon
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Procedimiento
Desde la Inicio pantalla, introducir la secuencia de teclas de acceso rapido.
Teclas de acceso 2, 1,7

rapido: configu-
racién guiada

Teclas de acceso 2, 2,3, 5

rapido: configu-

racion manual

Nuevo mapeo con AMS Device Manager

Hacer clic con el botén derecho en el dispositivo y seleccionar Configure (Configurar).
Procedimiento

1. Seleccionar Manual Setup (Configuracién manual) y hacer clic en la pestafia HART.

2. Asignar variables del dispositivo (primarias, secundarias, terciarias y cuaternarias)
en Variable Mapping (Mapeo de variables).

3. Hacer clic en Send (Enviar).

4. Leer atentamente la advertencia y hacer clic en Yes (Si) si es seguro aplicar los
cambios.

2.1 Diagndstico y mantenimiento

Las funciones de diagndstico y mantenimiento que se muestran a continuacién son
principalmente para utilizarse después de la instalacién en campo. La funcién de
comprobacién del transmisor esta disefiada para verificar que el transmisor esta
funcionando correctamente, y se puede realizar tanto en el banco como en el campo.

2.11.1 Ejecutar un reinicio maestro

Teclas de acceso 3,5, 4
rapido

La funcién Master Reset (Reajuste principal) restablecera los componentes electrénicos del
dispositivo.

Para realizar un reajuste principal:
Procedimiento

1. Desde la Inicio pantalla, seleccionar 3: Service Tools (Herramientas de servicio).
2. Seleccionar 5: Routine Maintenance (Mantenimiento de rutina).
3. Seleccionar 4: Other (Otro).

2.11.2 Ver estatus de conexion

Teclas de acceso 3, 4, 1
rapido

Para ver el estatus de conexién del dispositivo:
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Procedimiento

1. Desde la pantalla Inicio , seleccionar 3: Service Tools (Herramienta de
mantenimiento)..

2. Seleccionar 4: Communications (Comunicaciones).
3. Seleccionar 1:Join Status (Estatus de la conexion).

Los dispositivos inalambricos se conectan a la red segura mediante un proceso de
cuatro pasos:

a. Red encontrada
b. Se otorgan los permisos de seguridad de la red
c. Se asigna el ancho de banda de la red

d. Conexidn a la red finalizada

2.11.3 Cantidad de dispositivos cercanos disponibles

Teclas de acceso 3,4, 3
rapido

En una red de organizacién automatica, cuantos mas dispositivos cercanos disponibles
existen, mas robusta es la red.

Para ver la cantidad de dispositivos cercanos disponibles usando un dispositivo
inalambrico:
Procedimiento

1. Desde la pantalla Inicio , seleccionar 3: Service Tools (Herramienta de
mantenimiento)..

2. Seleccionar 4: Routine Maintenance (Mantenimiento de rutina).
3. Seleccionar 3: Number of Available Neighbors (Cantidad de dispositivos cercanos

disponibles).
2.12 Funciones avanzadas para el protocolo HART®
2.12.1 Guardar, recuperary clonar los datos de configuracion

Teclas de acceso Flecha izquierda, 1, 2

rapido

Usar la caracteristica de clonacién del dispositivo de comunicacién o la funcién User
Configuration (Configuracién del usuario) del AMS para configurar varios

transmisores de presion inaldmbricos Rosemount 3051S de manera similar. La clonacién
implica:

1. Configurar un transmisor.
2. Guardar los datos de configuracion.
3. Enviar una copia de los datos a un transmisor separado.

Existen varios procedimientos posibles cuando se guardan, se recuperan y se clonan
datos de configuracion. Para obtener instrucciones completas, consultar el manual del
dispositivo de comunicaciéon o AMS Books en linea.
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Clonacién de datos de configuracion mediante un dispositivo de
comunicacion

Procedimiento

1.
2.

11.
12.
13.

Configurar completamente el primer transmisor.
Guardar los datos de configuracién:
a) Seleccionar F2 GUARDAR del dispositivo de comunicacion Pantalla HOME/
ONLINE (INICIO/EN LINEA).
b) Asegurarse de que la ubicacién a la que se guardaran los datos sea Modulo.

Para establecer la ubicacién de guardado en Médulo, seleccionar 1: Location
(Ubicacién).

c) Seleccionar 2: Name (Nombre) para nombrar los datos de configuracién.
El nombre predeterminado es el nimero de identificacién del transmisor.

d) Asegurese de que el tipo de datos esta configurado en ESTANDAR.

Para configurar el tipo de datos en ESTANDAR, seleccionar 3: Data Type (Tipo
de datos).

e) Seleccionar F2 GUARDAR.

Conectar y alimentar el transmisor receptor y dispositivo de comunicacion.
Seleccionar la flecha hacia atras en la pantalla HOME/ONLINE (INICIO/EN LINEA).
Aparece el menu del dispositivo de comunicacion .

Seleccionar 1: Offline (Sin conexién), 2: Saved Configuration (Configuracién

guardada), 1: Module Contents (Contenigo del médulo) para ver el menu de
MODULE CONTENTS (CONTENIDO DEL MODULO).

Usar la FLECHA HACIA ABAJO para desplazarse por la lista de configuraciones del
modulo de memoria y utilizar la FLECHA DERECHA para seleccionar y recuperar la
configuracién requerida.

Seleccionar 1: Edit (Editar).
Seleccionar 1: Mark All (Marcar todo).
Seleccionar F2 GUARDAR.

. Usar la FLECHA HACIA ABAJO para desplazarse por la lista de configuraciones del

modulo de memoria y utilizar la FLECHA DERECHA para volver a seleccionar la
configuracion.

Seleccionar 3: Send (Enviar) para descargar la configuracion en el transmisor.
Seleccionar OK (ACEPTAR) después de fijar el lazo de control en manual.
Una vez enviada la configuracién, seleccionar OK (ACEPTAR).

Cuando se finaliza, el dispositivo de comunicacion informa el estatus. Repetir los
pasos Paso 3 a Paso 13 para configurar otro transmisor.

Nota
El transmisor que recibe los datos clonados debe tener la misma versién de
software (o posterior) que el transmisor original.

Crear una copia reutilizable utilizando AMS

Emerson.com/Rosemount
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Procedimiento

1. Configurar completamente el primer transmisor.

2. Enla barra de menu (o haciendo clic en el botdn de la barra de herramientas),
seleccionar View (Ver) — User Configuration View (Vista de configuracién del
usuario).

3. Enlaventana User Configuration (Configuraciéon del usuario), hacer clic con el botén
derecho y seleccionar New (Nuevo) en el menu contextual.

4. Enlaventana New (Nuevo), seleccionar un dispositivo en la lista de plantillas que se
muestra, y hacer clic en OK (ACEPTAR).
La plantilla se copia en la vetnana User Configurations (Configuraciones del usuario)
con el nombre de la tag resaltado.

5. Cambiar el nombre de la plantilla copiada como corresponda y seleccionar Enter
(Intro).

Nota

También se puede copiar un icono de dispositivo arrastrando y soltando una
plantilla de dispositivo o cualquier otro icono de dispositivo desde AMS Device
Explorer o Device Connection View haciala ventana User Configurations

(Configuraciones del usuario).

Aparece la ventana Compare Configurations (Comparar configuraciones), donde se
muestran los valores actuales del dispositivo copiado en un lado y la mayoria de los
campos en blanco en el otro lado (User Configuration (Configuracién del usuario).

6. Transferir los valores de la configuracidn actual a la configuracién del usuario segun
se requiera o introducir con el teclado los valores en los campos disponibles.

7. Seleccionar Apply (Aplicar) para aplicar los valores o bien OK (ACEPTAR) para aplicar
los valores y cerrar la ventana.

Aplicar una configuracion de usuario mediante AMS

Se pueden crear tantas configuraciones del usuario como lo requiera la aplicacién.
También se pueden guardar, y aplicar a los dispositivos conectados o a dispositivos que
se encuentren en la lista de dispositivos o en la base de datos de la planta.

Para aplicar una configuracién de usuario:

Procedimiento
1. Seleccionar la configuracion del usuario deseada en la ventana User Configurations
(Configuraciones del usuario).
2. Arrastrar el icono hacia un dispositivo similar en AMS Explorer o Device
Connection View.

Se abre la ventana Compare Configurations (Comparar configuraciones), donde se
muestran los parametros del dispositivo deseado en un lado y los parametros de la
configuracion del usuario en el otro lado.

3. Transferir los parametros de la configuracién del usuario al dispositivo deseado.
Seleccionar OK (ACEPTAR) para aplicar la configuracién y cerrar la ventana.
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3.1

3.2

3.2.1

3.2.2

Instalacion

Informacion general

La informacién de esta seccidn cubre las consideraciones de instalacién. Se envia una Guia
de instalacion rapida con cada transmisor para describir los procedimientos basicos de
instalacién e inicio. Los planos dimensionales para las configuraciones de montaje y
variaciones del Rosemount 3051S inaldmbrico se incluyen en la Hoja de datos del producto.

dispositivo de comunicacién y se proporcionan instrucciones del AMS para completar las
funciones de configuracion. Por conveniencia, dispositivo de comunicacién las secuencias
de teclas de acceso rapido del dispositivo de comunicacién estan etiquetadas “Fast

Keys" (Teclas de acceso rapido) para cada funcién del software debajo del encabezado
correspondiente.

Consideraciones

Consideraciones generales

El rendimiento de la medicién depende de una instalacién adecuada del transmisor y de la
tuberia de impulso. Montar el transmisor cerca del proceso y usar una cantidad minima de
tuberia para obtener el mejor rendimiento.

Tener en cuenta lo siguiente:

« facil acceso

+ seguridad del personal

+ calibraciéon de campo mas simple
+ entorno de transmisor adecuado

Instalar el transmisor de manera que se minimicen las vibraciones, los impactos y las
fluctuaciones de temperatura.

Consideraciones relacionadas con los dispositivos
inalambricos

Secuencia de energizado

El médulo de alimentacion debe instalarse en dispositivos inaldmbricos solo después de
que se haya instalado el Smart Wireless Gateway y esté funcionando correctamente. Este
transmisor utiliza el médulo de alimentacion negro. Pedir el nUmero de modelo 701 PBKKF
0 el numero de pieza de repuesto 00753-9200-0001. Los dispositivos inaldmbricos
también deben ser energizados en orden de proximidad con respecto a la pasarela Smart
Wireless, comenzando con el mas cercano. Esto facilitara y agilizara la instalacion de la red.
Activar la funcién High Speed Operation (Funcionamiento a alta velocidad) en el gateway
para garantizar que los dispositivos nuevos se conecten a la red con mayor rapidez. Para
obtener mas informacién, consultar el manual del gateway inalambrico 1410 de Emerson.

Posicion de la antena

Para permitir una comunicacion clara con otros dispositivos, colocar la antena de la
siguiente manera:
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* verticalmente, ya sea hacia arriba o hacia abajo

+ aproximadamente a 3 pies (1 m) de cualquier estructura o edificio grande

Figura 3-1: Posicion de la antena

Nota
Volver a colocar los tapones naranjas temporales con los tapones de conducto incluidos
utilizando un sellador de rosca aprobado.

Figura 3-2: Ubicaciones del tapén del conducto

Pt

A. Tapén del conducto

Conexiones del dispositivo de comunicacion

Para que el dispositivo de comunicacién se comunique con el Rosemount 3051S, el mddulo
de alimentacién debe estar conectado.
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3.2.3

3.2.4

Figura 3-3: 375 dispositivo de comunicacién conexiones

Consideraciones mecanicas

Nota

Para aplicaciones con vapor o con temperaturas del proceso mayores que los limites del
transmisor, no soplar hacia abajo en las tuberias de impulso a través del transmisor. Antes
de reanudar la medicién, enjuagar las tuberias con las valvulas de bloqueo cerradas y
volver a llenarlas con agua.

Nota

Cuando se monte el transmisor sobre un costado, poner la brida Coplanar™ en una
posicién que garantice una ventilaciéon o un drenado adecuados. Montar la brida como se
muestra en la Figura 3-7, manteniendo las conexiones de drenado /ventilacion en la parte
inferior para aplicaciones con gas y en la parte superior para aplicaciones con liquido.

Consideraciones medioambientales

Los requisitos de acceso y la instalacidn de la cubierta en la Montaje del transmisor pueden
ayudar a optimizar el rendimiento del transmisor. Montar el transmisor de modo que se
minimicen los cambios en la temperatura ambiental, la vibracién, y el impacto mecanico,

y también para evitar el contacto externo con materiales corrosivos. Para ver los limites
operativos de temperatura y otras especificaciones, consultar Localizacién de informacién
adicional.
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Figura 3-4: Diagrama de flujo de instalacion

3.3

32
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Procedimientos de instalacion

Orientacién de la brida de proceso

Montar las bridas de proceso con suficiente espacio libre para las conexiones del proceso.
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A PRECAUCION

Peligro de contacto

Coloque las valvulas de drenaje/ventilacién para dirigir el liquido del proceso lejos del
contacto humano cuando se utilicen las valvula de drenaje.

Evaluar la necesidad de una entrada de prueba o calibracion.

Rotacion de la carcasa

Ver la Girar la carcasa.

Lado del médulo de alimentacidén de la carcasa de la electrénica

Montar el transmisor de modo que se tenga acceso al lado del médulo de alimentacion. Se
requiere un espacio libre de 2,75 in (70 mm) para extraer la cubierta.

Lado del circuito de la carcasa de la electrénica
El espacio libre necesario que se debe proporcionar para:
* Unidades sin pantalla LCD: 0,75 in (19 mm)

* Unidades con un medidor instalado: 3,0 in (7,62 mm)

Instalacion de la tapa

Siempre asegurarse de que se logra un sellado adecuado instalando las tapas de la
cubierta del alojamiento de la electrénica de manera que los metales hagan contacto entre
si. Usar juntas téricas de Rosemount.

Tapones de conductos

Volver a colocar los tapones naranjas temporales con los tapones de conducto incluidos
(se encuentran en la caja) utilizando un sellador de rosca aprobado. Para conocer las
consideraciones de compatibilidad de materiales, consultar La corrosién y sus efectos.

Figura 3-5: Ubicaciones del tapén del conducto

Pt

A. Tapdn del conducto
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Montaje del transmisor

Soportes de montaje

Facilitan el montaje del transmisor en una tuberia de dos pulgadas o en un panel. La
opcién de soporte B4 (acero inoxidable) es estandar para uso con bridas Coplanar™

y en linea. Consultar la Localizacién de informacion adicional para localizar los planos
dimensionales y las configuraciones de montaje para la opcién B4.

Las opciones B1-B3 y B7-B9 son soportes robustos con pintura de epoxi/poliéster,
disefiados para usarse con la brida tradicional. Los soportes B1-B3 poseen tornillos de
acero al carbono, mientras que los soportes B7-B9 tienen tornillos de acero inoxidable.
Los soportes y los tornillos BAy BC son de acero inoxidable. Los soportes tipo B1/B7/BA
y B3/B9/BC admiten instalaciones con montaje en tuberias de 2 pulg., mientras que los
soportes tipo B2/B8 admiten montaje en paneles.

Nota

La mayoria de los transmisores son calibrados en posicién horizontal. Si se monta el
transmisor en cualquier otra posicién, se desviara el punto de ajuste del cero en una
cantidad equivalente de la columna de liquido ocasionada por la distinta posicién de
montaje. Para volver a ajustar el cero, consultar Ajuste del sensor.

Colocar la antena en posicion vertical, normalmente hacia arriba (la antena también puede
apuntar hacia abajo).

Pernos de la brida

El Transmisores inaldmbricos de presién Rosemount 3051S puede enviarse con una brida
Coplanar™ o una brida tradicional instalada con cuatro pernos de brida de 1,75 in.

Los tornillos de acero inoxidable suministrados por Emerson estan recubiertos con un
lubricante para facilitar la instalacién. Los tornillos de acero al carbono no requieren
lubricacién. No se debe aplicar lubricante adicional en una instalacion con cualquiera de
estos tipos de tornillos. Los tornillos suministrados por Emerson estan identificados por las
marcas del cabezal:

Figura 3-6: Marcas en el cabezal del tornillo

A ¢
B (o) {m){*)¢)
C (=)

A. Acero al carbono (CS)
B. Acero inoxidable (SST)(")
C. Aleacién K-500

(1) El dltimo digito en la marca de la cabeza F593_ puede ser cualquier letra entre Ay M.
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Instalacion de tornillos

Usar solo los tornillos suministrados con el Rosemount 3051S vendidos por Emerson
como piezas de repuesto. Al instalar el transmisor con uno de los soportes de montaje

opcionales, apretar los tornillos con un par de apriete de 125 in-Ib (14,1 N-m).

Para instalar los tornillos:

Procedimiento

1. Asegurar los tornillos manualmente.

2. Apretar los tornillos con el par de torsién inicial siguiendo un patrén en cruz.

3. Apretar los tornillos al valor de par de torsion final siguiendo el mismo patrén en

Emerson.com/Rosemount

cruz.

Los valores de torque para los pernos de la brida y para los adaptadores de los
manifolds son los siguientes:

Tabla 3-1: Valores de torque para la instalacién de tornillos

Material del tornillo

Valor de torque inicial

Valor de torque final

CS-ASTM-A445 estandar

300 in-1b (34 N-m)

650 in-1b (73 N-m)

Acero inoxidable 316 - Op-
cién L4

150 in-Ib (17 N-m)

300 in-1b (34 N-m)

ASTM-A-193-B7M - Opcidn L5

300 in-Ib (34 N-m)

650 in-1b (73 N-m)

Aleacion K-500: opcién L6

300 in-Ib (34 N-m)

650 in-1b (73 N-m)

ASTM-A-453-660 - Opcion L7

150 in-Ib (17 N-m)

300 in-Ib (34 N-m)

ASTM-A-193-B8M - Opcién L8

150 in-Ib (17 N-m)

300 in-Ib (34 N-m)
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Transmisor de presion diferencial Transmisor de presion manométrica/absoluta

175 @4) x 4

A. Drenaje/orificio
B. Tapdn

=~

1.50 (38) x 4

1.50 38)x 4

Nota
Las dimensiones se expresan en pulgadas (milimetros).
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Transmisor con pernos de la brida Transmisor con adaptadores de la brida 'y
pernos de la brida/del adaptador

/ /
1.75(44)x 4 2.88(73)x 4

Nota
Las dimensiones se expresan en pulgadas (milimetros).

Tabla 3-2: Presion diferencial

Descripcion Cantidad Tamaiio

Pernos de la brida 4 1,75 in (44 mm)
Pernos del adaptador 4 1,50 in (38 mm)™"
Pernos de brida/adaptador 4 2,88in (73 mm)

(1) La brida tradicional compatible con DIN requiere pernos del adaptador con una
longitud de 1,75 in (44 mm).

Tabla 3-3: Presion manométrica/absoluta

Descripcion Cantidad(® Tamaiio
Pernos de la brida 4 1,75in (44 mm)
Pernos del adaptador 2 1,50 in (38 mm)M
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Tabla 3-3: Presién manométrica/absoluta (continuacion)

Descripcion Cantidad(® Tamaiio

Pernos de brida/adaptador 2 2,88in (73 mm)

(1) Los transmisores Rosemount 3051S In-Line se montan en forma directa y no
requieren tornillos para la conexién al proceso.

Tuberias de impulso

La tuberia entre el proceso y el transmisor debe conducir con exactitud la presién para
obtener mediciones exactas.

Hay cinco fuentes de error posibles:

fugas

pérdida de friccién (especialmente si se utiliza purga)
gas atrapado en una linea de liquido

liquido en una linea de gas

variaciones de densidad entre las ramas

La mejor ubicacién para el transmisor con respecto a la tuberia de proceso depende del
propio proceso.

Las siguientes recomendaciones ayudan a determinar la mejor ubicacion del transmisory
la colocacion de la tuberia de impulso:

Para:

— aplicaciones con liquido, poner la tuberia de impulso con una inclinacién ascendente
minima de 1 in por pie (8 cm por m) desde el transmisor hacia la conexion del
proceso.

— aplicaciones con gas, poner la tuberia de impulso con una inclinaciéon descendente
minima de 1 in por pie (8 cm por m) desde el transmisor hacia la conexion del
proceso.

Evitar:
— puntos altos en las lineas de liquido

— puntos bajos en lineas de gas
Mantener la tuberia de impulso tan corta como sea posible.
Asegurarse de que ambas ramas de impulso tengan la misma temperatura.

Para evitar los efectos de friccidn y el bloqueo, utilizar tuberias de impulso lo
suficientemente grandes.

Ventilar todo el gas de las ramas de la tuberia de liquido.
Cuando se utilice un fluido sellador, llenar ambas ramas de tuberia al mismo nivel.

Al purgar:
1. Localizar la conexidn de purga cerca de las tomas del proceso.

2. Purgar a través de longitudes iguales de tuberia del mismo tamafio.

Nota
Evitar realizar purgas a través del transmisor.
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* Mantener el material corrosivo o caliente (superior a 250 °F [121 °C]) del proceso fuera
del contacto directo con el SuperModule y con las bridas.

« Evitar que se depositen sedimentos en la tuberia de impulso.

« Mantener el nivel de liquido equilibrado en ambos tramos de la tuberia de impulso.

+ Evitar condiciones que pudieran permitir que el fluido del proceso se congele dentro de
la brida del proceso.

Requisitos de montaje

Consultar la Figura 3-7 para ver ejemplos de las configuraciones de montaje siguientes:

Medicion del caudal de liquido

+ Situar las llaves de paso al lado de la tuberia para evitar que los sedimentos se
depositen en los aislantes del proceso.

+ Montar el transmisor al lado o debajo de las llaves de paso de modo que los gases
puedan ventilarse en la linea de proceso.

+ Montar la valvula de drenaje/ventilacion hacia arriba para permitir la salida de gases.
+ Colocar la antena en posicién vertical.

Medicion del caudal de gas

+ Colocar tomas encima o al lado de la linea.

+ Montar el transmisor al lado o debajo de las llaves de paso de forma que los liquidos
puedan drenarse en la linea de proceso.

+ Colocar la antena de manera que quede vertical.

Medicién del caudal de vapor
* Colocar las tomas en uno de los lados de la linea.

« Montar el transmisor debajo de las llaves de paso para asegurarse de que las tuberias
de impulso permaneceran llenas con condensado.

« Llenar las lineas de impulso con agua para evitar que el vapor entre en contacto con
el transmisor directamente y para asegurarse de obtener un comienzo con mediciones
precisas.

* Colocar la antena de manera que quede vertical.

Nota

En vapor u otros servicios de temperatura elevada, es importante que las temperaturas en
las bridas de proceso Coplanar™ no sobrepasen los 250 °F (121 °C) para los transmisores
con llenado de silicona o los 185 °F (85 °C) para aquellos con llenado inerte. En el servicio
de vacio, estos limites de temperatura se reducen a 220 °F (104 °C) para el llenado de
siliconay a 160 °F (71 °C) para el llenado inerte.
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Figura 3-7: Ejemplos de instalacion

Aplicacion con liquido Aplicacién con gas Aplicacién de vapor

A. Direccion de caudal

3.3.2 Instalar adaptadores de brida

Transmisores inaldmbricos de presidon Rosemount 3051S el tamafio de la conexién del
proceso de la brida es de NPT %-18. Los adaptadores de la brida con conexiones NPT
¥%-14 estan disponibles como la opcién D2. Consultar la Hoja de datos del producto serie
Rosemount 3051S de instrumentacién para obtener mas informacién sobre las opciones
de productos.

Al realizar las conexiones al proceso, usar lubricante o sellador aprobado por la fabrica. Las
conexiones del proceso en la brida del transmisor se realizan en centros de 2% in (54 mm),
para permitir un montaje directo en un manifold de tres o cinco valvulas. Rotar uno o los
dos adaptadores de brida para lograr centros de conexién de 2 in (51 mm ), 2% in (54 mm)
02%in (57 mm).

Para evitar fugas, instalar y apretar los cuatro pernos de la brida antes de aplicar presién.
Cuando estén adecuadamente instalados, los pernos de la brida sobresaldran a través de
la parte superior del alojamiento del SuperModule. No intentar aflojar o quitar los pernos
de la brida mientras el transmisor esta en operacién.

Para instalar adaptadores en una brida Coplanar™

Procedimiento

1. Quitar los pernos de la brida.

2. Con la brida en su lugar, mover los adaptadores hacia su posicién con la junta térica
instalada.

3. Sujetar los adaptadores y la brida Coplanar al médulo del transmisor con el perno
mas grande entre los suministrados.

4. Apretar los tornillos. Consultar la Pernos de la brida para conocer las
especificaciones de torque.
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Evitar fugas en el proceso

Si no instalan las juntas téricas adecuadas para el adaptador de la brida se pueden
producir fugas en el proceso, ocasionando lesiones graves o fatales. Los dos
adaptadores de brida se distinguen por muescas de juntas téricas Unicas. Usar solo
la junta tdrica disefiada para su adaptador de brida especifico.

Failure toinstall proper flange adapter o-rings may cause process leaks, which can result in
death or serious injury. The two flange adapters are distinguished by unique o-ring grooves.
Only use the o-ring that is designed for its specific flange adapter, as shown below.
ROSEMOUNT 30515 | 3051 | 2051 [ 3001 | 3095 | 2024

Flange Adapter

PTFE Based m—m
Elastomer g——y

Nota
Si se quita el adaptador de la brida, reemplazar las juntas téricas de PTFE.

Siempre que se extraigan las bridas o los adaptadores, revisar visualmente las
juntas téricas de PTFE. Sustituirlas si se observa cualquier indicio de dafio, como
mellas o cortes. Si se reemplazan las juntas tdricas deben volverse a apretar los
tornillos después de la instalacion para compensar la deformacién. Consultar Volver
a montar la brida del proceso.

3.3.3 Girar la carcasa

Puede rotarse el alojamiento para mejorar el acceso al cableado en el campo o para ver
mejor la pantalla LCD opcional.
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Figura 3-8: Carcasas

Carcasa del Plantweb” Carcasa de la caja de conexiones

A. Tornillo de fijacién de la carcasa giratoria

Procedimiento

1. Aflojar el tornillo de fijacion de rotacion de la carcasa.

2. Girar la carcasa hasta 180 grados a la izquierda o a la derecha de su posicién
original (como se envia).

DARSE CUENTA

Evitar dafios en el producto

No girar la carcasa mas de 180 grados sin primero realizar un procedimiento de
desmontaje (consultar Quitar el conjunto de funcionesy el SuperModule de la
carcasa). Si se aprieta demasiado se puede cortar la conexién eléctrica entre el
modulo sensor y la tarjeta de funciones.

3. Volver a apretar el tornillo de fijacién de rotacion de la carcasa.

Ademads de girar la carcasa, la pantalla LCD opcional se puede girar en incrementos
de 90 grados presionando las dos lengletas, tirando hacia fuera, girando y fijando
la pantalla en su lugar.

Nota

Si los pasadores del indicador LCD se quitan accidentalmente de la tarjeta de la
interfaz, volverlos a insertar con cuidado antes de volver a poner el indicador LCD en
su lugar.

3.34 Conexidn a tierra

Caja del transmisor

Nota
La caja del transmisor siempre se debe conectar a tierra de acuerdo con las normas
eléctricas nacionales y locales.
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3.3.5

3.3.6

El método mas eficaz para conectar a tierra la caja del transmisor es una conexién directa
a tierra con una impedancia minima. El conjunto de conexién a tierra externa se puede
pedir:

+ con el transmisor (cédigo de opcidén D4)

+ como pieza de repuesto (03151-9060-0001)

Antena remota de alta ganancia (opcional)

Para obtener informacién detallada del producto y sobre la instalacién de la antena remota
de alta ganancia (opcién wN), consultar la Antena de montaje remoto en la Hoja de datos

del producto serie Rosemount 3051S de instrumentacion.

Instalacion del mdédulo de alimentacién

Figura 3-9: Instalacion del médulo de alimentacién inalambrico

Para realizar conexiones:

Nota
Transmisores inalambricos de presién Rosemount 3051S usar el médulo de alimentacion
negro. NUmero de modelo para pedidos 701 PBKKF o0 nUmero de pieza de repuesto

00753-9200-0001.

Procedimiento

1. Quitar la tapa de la carcasa en el lado del compartimiento de médulo de
alimentacion.

El médulo de alimentaciéon suministra toda la alimentacién del transmisor.

A ADVERTENCIA

Evitar las explosiones.

Cuando el circuito esté activado, no retirar la tapa de la carcasa en atmdsferas
explosivas.

2. Para evitar la acumulaciéon de humedad en el lado del terminal, enchufar y sellar
ambas entradas para cables en la carcasa del transmisor.

3. Conectar el médulo de alimentacién.
4. Reemplazar la tapa del médulo de alimentacién.
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5. Fijar la tapa del médulo de alimentacién y ajustarla segun las especificaciones de
seguridad (metal con metal).

3.3.7 Instalar la pantalla LCD

Los transmisores pedidos con la pantalla LCD se envian con la pantalla instalada.

Nota
Usar solo el niUmero de pieza de la pantalla LCD del Rosemount inaldmbrico:
00753-9004-0002.

Nota
Una pantalla LCD de un dispositivo con cable no funcionara en un dispositivo inalambrico.

Nota
Si los pasadores de la pantalla LCD se quitan accidentalmente de la tarjeta de la interfaz,
volverlos a insertar con cuidado antes de volver a poner la pantalla LCD en su lugar.

Ademas de la rotacion de la carcasa, la pantalla LCD opcional se puede girar en
incrementos de 90 grados:

1. Apretar las dos pestafas.

2. Retirar la pantalla.

3. Girar la pantalla 90 grados hasta alcanzar la posicién.

4. Vuelva a poner la pantalla en el transmisor.

5. Fijar la pantalla en el transmisor
Seguir este procedimiento y la Figura 3-10 para instalar la pantalla LCD:
Procedimiento

1. Retirar la cubierta y el médulo de alimentacién.
2. Extraer la tapa del transmisor que esta frente al lado de terminales de campo.

A ADVERTENCIA

Evitar las explosiones.
Cuando el circuito esté activado, no retirar la tapa del instrumento en entornos
explosivos.

3. Acoplar el conector de cuatro pasadores en la pantalla LCD y ajustarlo en su lugar.
Registrar los siguientes limites de temperatura LCD:
*  Funcionamiento: -40 a +175 °F (-40 a +80 °C)
* Almacenamiento: -40 a +185 °F (de -40 a +85 °C)
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Figura 3-10: Pantalla LCD opcional

A. Pantalla LCD
B. Medidor

3.4 Manifold integral modelos 304, 305 y 306

El manifold integral Rosemount 306 se usa con transmisores en linea para proporcionar
capacidades de hasta 10.000 psi (690 bar) de las valvulas de bloqueo y de purga.

El manifold integrado Rosemount 305 esta disponible en dos disefios: tradicional y
Coplanar™. El manifold integral tradicional modelo 305 se puede montar a la mayoria de los
elementos primarios con adaptadores de montaje existentes actualmente.

El manifold integrado Rosemount 304 esta disponible en dos estilos basicos: tradicional
(brida x brida y brida x tuberia) y disco. El manifold tradicional 304 viene en
configuraciones de 2, 3y 5 valvulas. El manifold tipo wafer 304 viene en configuraciones de
3y 5valvulas.

Figura 3-11: Disefios de manifold integral

Convencional Coplanar Tradicional En linea

s .\7‘

=
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3.4.1 Instalar el manifold convencional 304
Procedimiento

1. Alinear el manifold convencional con la brida del transmisor. Usar los cuatro
tornillos del manifold para una correcta alineacion.

2. Apretar los tornillos manualmente; luego apretarlos gradualmente al valor de
torque final siguiendo un patrén en cruz.

Cuando los tornillos estén completamente apretados, extender a través de la parte
superior de la carcasa del médulo del sensor.

3. Revisar que no haya fugas en el conjunto al rango maximo de presion del
transmisor.

3.4.2 Instalacion del manifold integrado 305
Procedimiento
1. Revisar las juntas téricas de teflén del médulo del sensor.
Se pueden volver a utilizar las juntas téricas no dafiadas. Si las juntas téricas
estan dafiadas (por ejemplo, si tienen muescas o cortes), reemplazarlas por otras
disefiadas para transmisores Rosemount.
DARSE CUENTA
Si se reemplazan las juntas téricas, tener cuidado de no raspar ni deteriorar las
ranuras de las juntas téricas ni la superficie del diafragma de aislamiento mientras
se quitan las juntas téricas dafiadas.

2. Instalar el manifold integrado en el médulo del sensor. Utilizar los cuatro tornillos
del manifold de 2,25 pulgadas (57 mm) para una correcta alineacion.

3. Sise han sustituido las juntas téricas de teflén del médulo del sensor, volver a
apretar los pernos de la brida después de la instalacién para compensar por la
deformacién de las juntas tdricas.

3.4.3 Instalacién del manifold integrado Rosemount 306
El manifold 306 es para uso exclusivo con transmisores de presion en linea, como el 3051T
y el 2051T.
Montar el manifold 306 a los transmisores en linea con un sellador de roscas.

3.4.4 Funcionamiento del manifold

46

A PRECAUCION

Evitar las fugas en el proceso que puedan causar la muerte o lesiones graves.

La instalacién o el funcionamiento incorrectos de los manifolds pueden dar lugar a fugas
en el proceso. Siempre realizar un ajuste del cero en el conjunto de transmisor/manifold
después de la instalacién para eliminar cualquier desviacién provocada por los efectos de
montaje. Consultar Operacién y mantenimiento y Generalidades del ajuste del sensor.
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Configuraciones de tres y cinco valvulas

En operaciéon normal:

1. Las dos valvulas de bloqueo entre el puerto del proceso y los puertos del
instrumento estaran abiertas.

2. Lavalvula ecualizadora se cerrara.

A B
cE+—Pp—3
E
D D
F

A. Alta

B. Bagjo

C. Vdlvula de drenaje/ventilacién
D. Aisladora (abierta)

E. Compensacién (cerrada)

F. Proceso

1. Para ajustar el cero del transmisor 3051S, primero se debe cerrar la valvula de
bloqueo en el lado de presién baja (aguas abajo) del transmisor.

A B

C[ N wzc

Alta

Bajo

Vdlvula de drenaje/ventilacion
Compensacion (cerrada)
Aisladora (abierta)

Aisladora (cerrada)

Proceso

AmmOS N ®>

2. Abrir la valvula central (de compensacidn) para igualar la presidon en ambos lados

del transmisor. Ahora, las valvulas del manifold tienen la configuracién adecuada
para ajustar el cero del transmisor.
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A B
C |
Sl N c
D
E F
G
A. Alta
B. Bajo
C. Vdlvula de drenaje/ventilacién
D. Compensacion (abierta)
E. Aisladora (abierta)
F. Aisladora (cerrada)
G. Proceso
3. Después de ajustar el cero del transmisor, cerrar la valvula de compensacién.
A B
C [ N - c
D
E
F
G
A. Alta
B. Bajo
C. Vdlvula de drenaje/ventilacién
D. Compensacién (cerrada)
E. Aisladora (abierta)
F. Aisladora (cerrada)
G. Proceso
4. Abrir la valvula de bloqueo en el lado de presion baja del transmisor para volver a
poner el transmisor en funcionamiento.
48
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A B
[ -
¢ N C
E
D D
F
A Alta
B. Bajo
C. Vdlvula de drenaje/ventilacién
D. Aisladora (abierta)
E. Compensacién (cerrada)
F. Proceso

Configuraciones de gas natural con cinco valvulas

En operacion normal:

1. Las dos valvulas de bloqueo entre el puerto del proceso y los puertos del
instrumento estaran abiertas.

2. Las valvulas de compensacién estaran cerradas.

A B
< — c
D D
E E

F G F
Alta
Bajo

Prueba (obstruida)
Compensacion (cerrada)
Aisladora (abierta)
Proceso

Orificio de drenaje

OmmS N>

1. Para ajustar a cero el 3051S, primero se debe cerrar la valvula de bloqueo en el lado
de presién baja (aguas abajo) del transmisor.
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DARSE CUENTA

No aplicar sobrepresién excesiva al transmisor. No abrir la valvula de compensacién
del lado de presién baja antes que la valvula de compensacién del lado de presién
alta.

c[_ %c

G H G

Alta

Bajo

Prueba (obstruida)
Compensacion (cerrada)
Aisladora (abierta)
Aisladora (cerrada)
Proceso

Orificio de drenaje

TOmTmOnN®m>

2. Abrir la valvula de compensacion en el lado de presién alta (aguas arriba) del
transmisor.
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>
w

H I H

Alta

Bajo

Prueba (obstruida)
Compensacion (abierta)
Compensacion (cerrada)
Aisladora (abierta)
Aisladora (cerrada)

Proceso

Orificio de drenaje (cerrado)

~TOmTmOS N>

3. Abrir la valvula de compensacion de presién baja (aguas abajo) del transmisor.
Ahora, el manifold tiene la configuracién adecuada para ajustar el cero del
transmisor.

A B

CE’“’ ”””Bc

G H G

Alta

Bajo

Prueba (obstruida)
Compensacidon (abierta)
Aisladora (abierta)
Aisladora (cerrada)

Proceso

Orificio de drenaje (cerrado)

ITOTmMOS N>

4. Después de ajustar el cero del transmisor, cerrar la valvula de compensacion de
presion baja (aguas abajo) del transmisor.
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5. Cerrar la valvula de compensacion de presién alta (aguas arriba).

6. Por ultimo, para volver a poner el transmisor en funcionamiento, abrir la valvula
aisladora del lado de presion baja.
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4.1

4.2

Comisionamiento

Network Status (Estatus de la red)

Si el Rosemount 3051S inaldmbrico se configuréd con los parametros de Network ID (ID de
red) y Join Key (Clave de conexién) y ha pasado suficiente tiempo para el sondeo de red,
el transmisor se debe conectar a la red. Para verificar la conectividad, abrir la interfaz web
integrada a la pasarela Smart Wireless e ir a la pagina de Explorer (Explorador).

& -
EMERSON. Smart Wireless Gateway

" 102,168,110
HART
status

Burst.

(3 Diagnostics HART Tag Last update 3% sv v Qv =5
& wmonitor

04/20/11
B ciore] 2160 Level ) ae/R0LL 0000 ® 130440312 @ 23,000 Degc @ 75020v @ 8
g setup
04/20/11
30515 Pressure ° s -0027inmz0 0r @ 22.7500egc @ 22,750 pegc @ 72usv@® 8
04/20/11
uctivity. / :
6061 Conductivit ® g 9.795p1 @ 23.322 Degc @ 720V @ 16
04/20/11
o021k o Teronsd 5034 @ 22,822 009c @ 165002 mv @ 72070 @ 16
04/20/11
548 Temperature ) e 228590e0c @ nawpegc & 22,500 pegc @ 716v @ e
04/20/11
4320 position ) o 1000 % @ 1.000 @ 0000 ® 23000009 @ 4
04/20/11
702 Discrate ° e 1000 @ 0.000 @ 23,250 Degc @ 7063v @ s
04/20/11
848 Temperature. [ J nes 226500e9c @ 22.8220e0c @ 22.622009c @ 248610egc @ 32
04/20/11
2420 Vibration. ° e 0.023in/s @ 0.022 s @ 2501y @ 7.143 v @ o1:00:00
04/20/11
248 Temperature [} e 22,050 pegc @ Nan Degc Y 22,550 Degc @ 716v @ 16
04/20/11
208 Acoustic o D 6.378 counts @ 24,559 pegc @ 22,550 Degc @ smv@® 18

Esta pagina mostrara la tag HART del transmisor, la variable primaria (PV), la variable
secundaria (SV), la variable terciaria (TV), la variable cuaternaria (QV) y la tasa de
actualizacion. Si el indicador de estatus es de color verde significa que el dispositivo
funciona correctamente. Un indicador rojo significa que hay un problema con el dispositivo
o con la trayectoria de comunicacién. Para obtener mas informacion sobre un dispositivo
especifico, hacer clic en el nombre de la etiqueta.

Verificacion del funcionamiento

El funcionamiento se puede verificar en tres ubicaciones:
« En el dispositivo a través de la pantalla local
« con el 375 dispositivo de comunicacién

« en lainterfaz web integrada al gateway Smart Wireless

Pantalla local

La pantalla LCD mostrara los valores de salida de acuerdo con la tasa de actualizacién
inalambrica. Presionar el botén Diagnostic (Diagnéstico) para mostrar las pantallas Tag
(Etiqueta), Device ID (Identificacion del dispositivo), Network ID (Identificacion de la
red), Network Join Status (Estatus de conexion de la red) y Device Status (Estatus del
dispositivo).

Para conocer las pantallas Device Status (Estado del dispositivo), consultar Mensajes de la
pantalla LCD.
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Figura 4-1: Secuencia de la pantalla de diagnéstico

Tag Device ID (Identi-
ficacion del dispo-

sitivo)

Network ID (ID de

xion a la red

Estado de cone-

Estatus del dispo-
sitivo

ABCOE

FGH

NETHWK

1305 NETWK

!

Figura 4-2: Pantallas de estatus de conexién a la red

Searching for Network
(Buscando red)

Conectando con red

Bandwidth (Conectado
con ancho de banda li-
mitado)

Connected with Limited | Conectado

Lim-or

Dispositivo de comunicacion

Para verificar el funcionamiento del dispositivo utilizando un dispositivo de comunicacion
HART®, se requiere un DD inaldmbrico Rosemount 3051S. Para conectarse con un
dispositivo de comunicacién 375, consultar la Figura 2-1

Funcién

Secuencia de teclas

Opciones del menu

Comunicaciones

33

Estatus de la conexién

Modo inaldmbrico

Join Mode (Modo de cone-
xién)

Cantidad de dispositivos cer-
canos disponibles

Cantidad de anuncios escu-
chados

Cantidad de intentos de co-
nexién

Gateway Smart Wireless

Para verificar el funcionamiento del dispositivo utilizando la interfaz web integrada del
gateway Smart Wireless, ir a la pagina de Explorer (Explorador). Esta pagina mostrara si el
dispositivo esta conectado a la red y si se comunica de manera adecuada.
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EMERSON.

"' 102.168.1.10

g Diagnostics

@E monitar
=

g setup

Smart Wireless Gateway

— [Fae
2160 Level [ e
30515 pressure. [ s
6081 Conductivity [ ] e
som1en e | G
648 Temperature [ ] e
4320 position [ S
102 Discrete e | N
848 Temperature [ ] S
2420 vibration e | Nn
248 Temperature [ ] e
208 Acoustic e | N

[ Feedback ]

Py
0.000 @

-0.027 1nrizo cor @
a.795 o1 @

9.503 o @

22,859 Degc @
1000 % @

1000 @

22,850 Degc @
o.023in/s @
22,959 Degc @

6378 Counts @

1394.43 vz @
22.750 Degc @
23322 Degc @
22.822 Degc @
Nali Dege
1000 @

0.000 @
22.822 Degc @
n.022 g5 @
Nali Dege

24.559 Degc @

rms Of Use

23.000 Dege @

22.750 Degc @

-165.002 my @
22,500 Degc @
0.000 @
23.250 Degc @
22.822 Degc @
2501y @
22,550 Degc @

22.550 Degc @

Qv
7s02v @ 8
715v @ 8
7203v @ 16
7207y @ 16
7116v @ 8

22.0000egc @ 4
7053v @ 8

24861 Degc @ 32
7.142 v @ ov:00:00
7116v @ 16

v ® 1

Si el indicador de estatus es de color verde significa que el dispositivo funciona
correctamente. Un indicador rojo significa que hay un problema con el dispositivo o
con la trayectoria de comunicacion. Para obtener mas informacién sobre un dispositivo

especifico, hacer clic en el nombre de la tag de HART.

Resolucion de problemas

La causa mas frecuente de un funcionamiento incorrecto se debe a la configuracién
incorrecta de los parametros Network ID (ID de red) y Join Key (Clave de conexién). Los
parametros Network ID y Join Key del dispositivo deben coincidir con los de la pasarela
Smart Wireless. Los parametros Network ID (ID de red) y Join Key (Clave de conexién)
se pueden obtener del gateway Smart Wireless en la pagina Setup (Configuracién) —

Network (Red) — Settings (Ajustes) de la interfaz web.

EMERSON.

Smart Wireless Gateway

ork Settings

"' 102.168.1.10
(7 Diagnostics
@E monitar
X Explorer
=g setup

Bgethemet protocal
& security

0O Time

Q1 System Backup
3 Page Options

[ Restart Apps

{3 Firmware Upgrade
[ Firmware Options
" HarT

{3 Changes

kg Trends

Network name

Network ID

Security mode

Join key

Show join key

Generate random join key

Rotate network key?
Key rotation period (days)

Ghange network key now?

® Common join key O Access control list

@ves  ONo

Oves ©No

Oves ©No

Emerson.com/Rosemount

Terms

of Use

Q0 | @ admin
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5.1

5.2

Operacion y mantenimiento

Informacion general

Esta seccién contiene informacién sobre el comisionamiento y el funcionamiento de los
transmisores de presidén inalambricos 3051S

Se proporcionan instrucciones del dispositivo de comunicacién y del AMS para realizar
funciones de configuracion. Por conveniencia, dispositivo de comunicacién las secuencias
de teclas de acceso rapido del dispositivo de comunicacién estan etiquetadas “Fast

Keys" (Teclas de acceso rapido) para cada funcién del software debajo del encabezado
correspondiente.

Calibracion

La calibracion de un transmisor Rosemount 3051S inaldmbrico puede incluir los siguientes
procedimientos:

« Ajuste del sensor: Ajustar la posicién de curva de caracterizacién del sensor de fabrica
para optimizar el rendimiento en un rango de presién especificado o para ajustar los
efectos del montaje.

El SuperModule del 3051S utiliza un microprocesador que contiene informacién sobre las
caracteristicas especificas del sensor en respuesta a entradas de presién y temperatura.
Un transmisor inteligente compensa estas variaciones del sensor. El proceso de generar el
perfil de rendimiento del sensor se denomina caracterizacién de fabrica del sensor.

El ajuste del sensor requiere una entrada de presion precisa y agrega una compensacion
adicional que ajusta la posicién de la curva de caracterizacién de fabrica del sensor para
optimizar el rendimiento en un rango de presién especifico.

Nota

El ajuste del sensor establece la posicion de la curva de caracterizacién de fabrica del
sensor. Es posible que se degrade el rendimiento del transmisor si la curva se el ajuste se
realiza de manera incorrecta o con un equipo inadecuado.

Tabla 5-1: Tareas de calibracién recomendadas

Transmisor Tareas de calibracién en ban- | Tareas de calibracién en cam-
co po
30515 2CD 1. Ajustar los parametros de 1. Reconfigurar los parame-
3051S 2CG configuracion de salida: tros si es necesario.
0
3051S 2L a. Establecer los puntos del % 2. Ajustar el cero del trans-
del rango. :
misor para compensar los
b. Establecer las unidades de efectos de montaje o de la
salida. presion estatica.

c. Establecer el tipo de salida.

2. Opcional: Realizar un ajus-
te del sensor (se requie-
re una fuente de presion
exacta)
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Tabla 5-1: Tareas de calibracion recomendadas (continuacion)

Transmisor Tareas de calibracion en ban- | Tareas de calibracion en cam-
co po

3051S 2CA 1. Ajustar los parametros de 1. Reconfigurar los parame-
3051S 2TA configuracion de salida: tros si es necesario.
3051S 2TG a. Establecer los puntos del

2. Realizar el ajuste del valor
rango.

inferior en el procedimien-
b. Establecer las unidades de to de ajuste del sensor pa-
salida. ra corregir los efectos de la

posicién de montaje.
c. Establecer el tipo de salida.

2. Opcional: Realizar un ajus-
te del sensor si se tiene
el equipo adecuado (se re-
quiere una fuente de pre-
sién absoluta exacta); de lo
contrario, realizar el ajuste
del valor inferior en el pro-
cedimiento de ajuste del
sensor.

Nota
A 375 dispositivo de comunicacién o AMS se requere para todos los procedimientos de
ajuste del sensor y de la salida.

Los transmisores del Rosemount 3051S2TG rango 5 utilizan un sensor absoluto que
requiere una fuente de presién absoluta precisa para realizar los ajustes del sensor
opcionales.

Generalidades del ajuste del sensor

Ajustar el sensor usando las funciones de ajuste del sensor o del cero. Las funciones
de ajuste varian en complejidad y dependen de la aplicacién. Ambas funciones de ajuste
alteran el modo en que el transmisor interpreta la sefial de entrada.

El ajuste del cero es un ajuste de desviacion de punto simple. Es Util para compensar los
efectos de la posicion de montaje y es mas eficaz cuando se realiza con el transmisor
instalado en su posicién de montaje final. Puesto que esta correccién mantiene la
pendiente de la curva de caracterizacion, no debe ser usado en lugar de un ajuste para
el rango completo del sensor.

Cuando se realiza un ajuste a cero, asegurarse de que la valvula de compensacién esté
abierta y todas las ramas humedas estén llenas al nivel correcto.

Nota

No realizar un ajuste del cero en transmisores de presién absoluta inaldmbricos 3051S. El
ajuste del cero se basa en el cero, y los transmisores de presion absoluta hacen referencia
al cero absoluto. Para corregir los efectos de posicion de montaje en un transmisor de
presién absoluta inalambrico 3051S, realizar un ajuste bajo dentro de la funcién de ajuste
del sensor. La funcion de ajuste bajo proporciona una correccion de desviacién similar a la
funcion de ajuste del cero, pero no requiere una entrada basada en el cero.

El ajuste del sensor es una calibracién de dos puntos del sensor donde se aplican dos
presiones terminales, y toda la salida es lineal entre ellos. Siempre se debe ajustar primero
el valor de ajuste bajo para establecer una desviacién correcta. El ajuste del valor de ajuste
alto proporciona una correccién de la inclinacién para la curva de caracterizacién basada
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5.2.2

5.2.3

en el valor de ajuste bajo. Los valores de ajuste le permiten optimizar el rendimiento para
el rango de medida especificado a la temperatura de calibracién.

Durante una operacién de ajuste, el 3051S inaldmbrico se coloca en modo de High power
refresh (Actualizacion de potencia alta), que proporciona actualizaciones frecuentes de la
medicién de presion y permite la amortiguacién configurada para que tenga efecto. Este
comportamiento permite una calibracién mas precisa del dispositivo. Cuando el dispositivo
esta en modo de High power refresh (Actualizacion de potencia alta), la carga de la bateria
se agotara rapidamente.

Ajuste del cero

Teclas de acceso 2, 1,2
rapido

Nota
El transmisor debe estar en el limite del 3% del cero real (basado en el cero) con el fin de
calibrar usando la funcién de ajuste del cero.

Después de ventilar correctamente el transmisor, calibrar el transmisor con la funcién de
ajuste del cero:
Procedimiento

1. En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 2: Configure (Configurar).

2. Seleccionar 1: Guided Setup (Configuracién guiada).

3. Seleccionar 2: Zero Trim (Ajuste del cero) y sequir las instrucciones en pantalla para
completar el ajuste del cero.

Ajuste del sensor

Teclas de acceso 3, 5, 1
rapido

Nota

Usar una fuente de entrada de presién que sea al menos tres veces mas precisa que el
transmisor y dejar que la presidn de entrada se estabilice durante diez segundos antes de
introducir cualquier valor.

Para calibrar el transmisor utilizando la funcién de ajuste del sensor:

Procedimiento

1. Montary energizar todo el sistema de calibracion incluido el Rosemount 3051S,
dispositivo de comunicacion/AMS, fuente de alimentacién, fuente de entrada de
presion y dispositivo de lectura.

En la pantalla Home (Inicio), seleccionar 3: Service Tools (Herramientas de servicio).
Seleccionar 5: Routine Maintenance (Mantenimiento de rutina).
Seleccionar 1: Sensor Calibration (Calibracién del sensor).

Seleccionar Lower Sensor Trim (Ajuste del sensor inferior). El valor inferior de ajuste
del sensor debe estar en el punto de ajuste del sensor mas cercano a cero.

6. Segquir las instrucciones que aparecen en pantalla para completar el ajuste del valor
inferior.

7. Repetir el procedimiento para el valor superior. Seleccionar 5: Upper Sensor Trim
(Ajuste del sensor superior) y seguir las instrucciones en pantalla para completar el
ajuste del valor superior.

vk W
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Nota

Seleccionar los valores de entrada de presién de forma que los valores inferior

y superior sean iguales o estén fuera de los puntos de operacidn inferior y

superior. No intentar obtener una salida inversa invirtiendo los puntos alto y bajo. El
transmisor permite una desviacién de aproximadamente un cinco por ciento.

Efecto de la presién en la linea (rangos 2y 3)

Las siguientes especificaciones muestran el efecto de la presidn estatica para los
transmisores de presidn Rosemount de 3051S rangos 2 y 3 utilizados en aplicaciones de
presién diferencial, donde la presién de la tuberia supera los 2 000 psi (138 bar).

Efecto del cero

Ultray Ul-  + 0,05 % del limite de rango superior y un + 0,1 % adicional del error de limite
tra for de rango superior cada 1 000 psi (69 bar) de presion de la tuberia por encima
Flow: de 2 000 psi (138 bar).

Classic: 1 0,1% del limite de rango superior y un = 0,1 % adicional del error de limite
de rango superior cada 1 000 psi (69 bar) de presion de la tuberia por encima
de 2 000 psi (138 bar).

Ejemplo: La presion de la linea es de 3 000 psi (207 bar) para el transmisor de ultra
rendimiento. Calculo del error del efecto del cero:

+{0,05+ 0,1 x [3 - 2 kpsi]} = £ 0,15 % del limite superior del rango

Efecto del span:

Consultar Efecto de la presion en la linea.

Compensacion de la presion de linea (rangos 4y 5)

Los transmisores de presiéon Rosemount 3051S inaldmbricos rangos 4y 5 requieren
un procedimiento de calibracién especial cuando se usan en aplicaciones de presién
diferencial. El propdsito de este procedimiento es optimizar el funcionamiento del
transmisor reduciendo el efecto de la presién estética en la linea en todas estas
aplicaciones. Los transmisores de presién diferencial Rosemount 3051S inaldmbricos
(rangos 0, 1, 2y 3) no requieren este procedimiento porque la optimizacién ocurre en
el sensor.

La aplicacion de una alta presion estatica a los transmisores 3051S inaldmbricos rangos 4y
5 ocasiona una desviacion sistematica en la salida. Esta desviacién es lineal con la presién
estatica; corregirla ejecutando el procedimiento Ajuste del sensor.

Las siguientes especificaciones muestran el efecto de la presién estatica para los
transmisores 3051S inalambricos rangos 4 y 5 usados en aplicaciones de presiéon
diferencial:

Efecto del cero

+ 0,1 % del limite superior del rango cada 1 000 psi (69 bar) para presiones de la tuberia de
0 a2 000 psi(0a138bar)

Para presiones de linea superiores a 2 000 psi (138 bar), el error de efecto cero es £ 0,2 %
del limite superior del rango mas un + 0,2 % adicional del limite superior del rango para
cada 1 000 psi (69 bar) de presién de linea superior a 2 000 psi (138 bar).

Ejemplo: La presion de linea es de 3 000 psi (3 kpsi). Calculo del error del efecto del cero:

+{0,2 + 0,2 x [3 kpsi - 2 kpsi]} = + 0,4 % del limite superior del rango
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Efecto del span

Corregible a £0,2 % de la lectura a 1 000 psi (69 bar) para presiones de lineade0a 3626
psi (0 a 250 bar)

El desplazamiento de span sistematico causado por la aplicacién de presién de linea
estatica es -1,00 % de la lectura a 1 000 psi (69 bar) para transmisores de rango 4,y -1,25 %
de la lectura a 1 000 psi (69 bar) para transmisores de rango 5.

Usar el ejemplo siguiente para calcular los valores de entrada correctos.
Ejemplo

Un transmisor con un nimero de modelo 30515_CD4 se usara en una aplicacién de
presién diferencial donde la presién en linea estatica es de 1 200 psi (83 bar). La salida
del transmisor tiene un rango de 4 mA a 500 in H,O (1,2 bar) y 20 mA a 1 500 i nH,0
(3,7 bar).

Para corregir el error sistematico causado por la alta presién estatica de la tuberia, usar
primero las siguientes formulas para determinar los valores corregidos para el ajuste bajo
y el ajuste alto.

LT=LRV+Sx(LRV)x P

Donde: LT= Valor inferior de ajuste corregido
LRV = Valor de rango inferior
S= —(Cambio de span por especificacion)
P= Presion estdtica en la linea

HT =URV + S x (URV) x P

Donde: HT = Valor superior de ajuste corregido
URV = Valor de rango superior
S= -(Cambio de span por especificacién)

= Presion estatica en la linea

En este ejemplo:  URV = 1 500 in H,O (3,74 bar)

LRV = 500 in H ,O (1,25 bar)

= 1200 psi (82,74 bar)

S= +0,01/1 000
Para calcular elva- LT = 500 + (0,01/1 000)(500)(1 200)
lor de ajuste bajo )
PO 506 in H 5,0 (1,26 bar)
Para calcular elva- HT = 1 500 + (0,01/1 000)(1 500)(1 200)
lor de ajuste alto -
(AA): HT = 1518 in H,0 (3,78 bar)

Completar un ajuste del sensor Rosemount 3051S inalambrico e ingresar los valores
corregidos para el ajuste bajo (LT) y el ajuste alto (HT), consultar la Ajuste del sensor.

Ingresar los valores de entrada corregidos para los ajustes bajos y altos mediante el
dispositivo de comunicacion teclado después de aplicar el valor nominal de presién como
la entrada del transmisor.
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Nota

Después de ajustar el sensor del Rosemount 3051S inaldambrico rangos 4y 5 para
aplicaciones de presién diferencial alta, verificar que los puntos de funcionamiento inferior
y superior estén en los valores nominales utilizando dispositivo de comunicacién.

Mensajes de la pantalla LCD

Secuencia de la pantalla de inicio

Las siguientes pantallas apareceran cuando el médulo de alimentacién se conecte por
primera vez al transmisor inaldmbrico Rosemount 3051S.

All Segments On (Todos los segmentos activados)utiliza-
da para determinar visualmente si existe algin segmento
incorrecto en la LCD

Device identification (Identificacion del dispositivo): utili-
zada para determinar el tipo de dispositivo.

Device Information (Informacién del dispositivo) - Tag:
tag introducida por el usuario que tiene ocho caracteres
de largo: no se mostrara si todos los caracteres estan en

ABECOE blanco

PV Screen (Pantalla PV): presion del proceso

PRESS

580

P51
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SV Screen (Pantalla SV): valor de temperatura del sensor

TV Screen (Pantalla TV): valor de la temperatura del dispo-
sitivo

Pantalla QV: lectura de voltaje en los terminales de la fuen-
te de alimentacién

Percent Range Screen (Pantalla del rango porcentual):
lectura de rango porcentual

Alert Screen (Pantalla de alertas): hay al menos una aler-
ta; esta pantalla no aparecera si no hay alertas

PRESNT

5.3.2 Secuencia de la pantalla del boton de diagndstico

Las siguientes cinco pantallas se mostraran cuando el dispositivo esté funcionando
correctamente y se haya pulsado el botén Diagnostic (Diagnéstico).
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Device Information (Informacion del dispositivo) - Tag:
tag introducida por el usuario que tiene ocho caracteres
de largo: no se mostrard si todos los caracteres estan en
BECOE blanco
FGH

Device identification (Identificacion del dispositivo): se
utiliza para determinar el ID de dispositivo

Pantalla del botén de diagnéstico 3: suponiendo que el
dispositivo tenga la clave de conexién correcta, esta ID le in-
dica al usuario con qué red se puede conectar el dispositivo

Pantalla del botén de diagndstico 5: lectura de voltaje en
los terminales de la fuente de alimentacion

Pantalla del botén de diagnéstico 4el dispositivo se ha
conectado a una red y se ha configurado completamente y
tiene varios dispositivos principales.

5.3.3 Pantallas de estatus de diagndstico de red

Estas pantallas muestran el estatus de red del dispositivo. Se mostrara solo una durante la
secuencia de inicio o de diagnéstico.
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Pantalla del botén de diagnéstico 4.1: el dispositivo esta
intentando conectarse a la red
NETWK

Pantalla del botén de diagnéstico 4.2: el dispositivo acaba
de reiniciarse

=
-

Pantalla del botén de diagnéstico 4.3: el dispositivo esta
comenzando a conectarse al proceso

Pantalla del botén de diagnéstico 4.4: el dispositivo esta
en estado de desconexion y requiere un comando de “Force
Join" (“Conexién forzosa”) para conectarse a la red

Pantalla del boton de diagnéstico 4.5: el dispositivo esta
buscando la red
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Pantalla del boton de diagnéstico 4.6: el dispositivo esta
intentando conectarse a la red

Pantalla del boton de diagnéstico 4.7: el dispositivo esta
conectado a la red, pero esta en un estado “en cuarentena”

Pantalla del botén de diagnéstico 4.8: el dispositivo esta
conectado y operativo, pero funciona con un ancho de ban-
da limitado para enviar datos de manera periédica

Pantalla del botén de diagnédstico 4.9el dispositivo se ha
conectado a una red y se ha configurado completamente y
tiene varios dispositivos principales.

5.3.4 Pantallas de diagndstico del dispositivo
El diagndstico del dispositivo se mostrara en las siguientes pantallas segun el estado del
dispositivo.

Device Information - Status (Informacion del dispositivo
- Estatus): existe un error critico que puede impedir que el
dispositivo funcione correctamente. Revisar las pantallas de
estado adicionales para obtener mas informacién.
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PV Screen (Pantalla PV): valor de presién del proceso

SV Screen (Pantalla SV): valor de temperatura del sensor

TV Screen (Pantalla TV): valor de |la temperatura del dispo-
sitivo

QV Screen (Pantalla QV): lectura de voltaje en los termina-
les de la fuente de alimentacion

Percent Range Screen (Pantalla del rango porcentual):
lectura de rango porcentual
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Alert Screen (Pantalla de alertas): hay al menos una aler-
ta; esta pantalla no aparecera si no hay alertas

Pantalla de botén de diagnéstico 1 - Tag: tag introducida
por el usuario que tiene ocho caracteres de largo: no se
mostrara si todos los caracteres estan en blanco

Pantalla del botén de diagnéstico 2: identificador del dis-
positivo que se utiliza para configurar la direccién HART lar-
ga. El gateway Smart Wireless puede usar esto para ayudar
identificar los dispositivos si no hay etiquetas de usuario
exclusivas disponibles

j456/8

Pantalla del botén diagnéstico 7.1: el voltaje del terminal
ha descendido por debajo del nivel del limite operativo.
Reemplazar el médulo de alimentacién (nimero de pieza:
00753-9220-0001)

Pantalla del botén de diagnéstico 7.2: el voltaje del ter-
minal esta por debajo del intervalo de funcionamiento re-
comendado (si se trata de un dispositivo alimentado por
SUPLY energia automatica, debe reemplazarse el médulo de ali-
mentacion) para dispositivos alimentados por linea, debe

aumentarse el voltaje de alimentacion

LOW

68 Emerson.com/Rosemount



Manual de referencia

00809-0209-4802

Operacién y mantenimiento

Abril 2024

Pantalla del botén diagndstico 8: es posible que el dispo-
sitivo no pueda comunicarse con la radio o que la radio
tenga un error interno. En este estado el dispositivo podria
todavia estar estando operativo y publicando datos HART

™\

RADIO

FRILUR

2N\

CONFG

Pantalla del botén de diagnéstico 9.1: la configuracién del
transmisor no es valida y puede afectar al funcionamiento
critico del dispositivo. Comprobar el estatus de la configura-
cién extendida para identificar qué elemento(s) de la confi-
guracion necesita(n) ser corregido(s)

FRILUR

Pantalla del botén de diagndstico 9.2: la configuracién del
transmisor no es valida y puede afectar al funcionamiento
no critico del dispositivo. Comprobar el estatus de la confi-
guracién extendida para identificar qué elemento(s) de la
configuracién necesita(n) ser corregido(s).

Pantalla del botén de diagnéstico 10.1: ha fallado un sen-
sor conectado al transmisor y ya no es posible obtener lec-
turas validas de ese sensor. Comprobar las conexiones del
sensor y del cableado del sensor: comprobar el estatus adi-
cional para obtener mas informacién detallada del origen
de la falla

Pantalla del botén de diagnéstico 10.2: un sensor conec-
tado al transmisor esta degradado, puede que las lecturas
de ese sensor no estén dentro de las especificaciones de
CNGR precision. Comprobar el proceso y las conexiones del ca-
bleado del sensor: comprobar el estado adicional para in-
formacién mas detallada de la fuente de advertencia

WARN

Nota

Usar el numero de pieza de la LCD del Rosemount inaldmbrico: 00753-9004-0002.
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6.1

6.2

6.2.1

6.2.2

6.2.3

Resolucion de problemas

Informacion general

Tabla 2 proporciona sugerencias resumidas de mantenimiento y resolucién de problemas
para los problemas de funcionamiento mas comunes.

Si se sospecha que el transmisor no esta funcionando bien aunque no existan mensajes
de diagnéstico en dispositivo de comunicacién la pantalla, seguir los procedimientos aqui
descritos para verificar que el hardware y las conexiones de procesos estén en buen
estado. Comenzar siempre por los puntos de verificacién méas probables.

Informacion de estatus del dispositivo
inalambrico

Button Stuck (Botén atorado)

Causa

Se ha detectado que el botdn en el tablero electrénico esta atorado en la posicion activa.

Acciones recomendadas

1. Revisar que los botones no estén obstruidos. Eliminar cualquier obstruccién que
se encuentre durante la inspeccion.

2. Restablecer el dispositivo.
3. Sila condicién persiste, sustituir los componentes electrénicos.

Configuration Error (Error de configuracion)

Causa

El dispositivo detect6 un error de configuracién basado en un cambio en el dispositivo.

Acciones recomendadas

1. Hacer clic en Details (Detalles) para obtener mas informacioén.
2. Corregir el parametro que tiene un error de configuracién.

3. Restablecer el dispositivo.

4. Sila condicidn persiste, sustituir los componentes electrénicos.

Database memory warning (Mensaje de advertencia de la
memoria de la base de datos)

Causa

El dispositivo no pudo escribir en la memoria de la base de datos. Es posible que se hayan
perdido todos los datos escritos en aquel momento.
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6.2.6

6.2.7
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Acciones recomendadas

1. Restablecer el dispositivo.
2. Volver a confirmar todos los elementos de la configuracion del dispositivo.

3. Sino es necesario registrar datos dindmicos, este mensaje de advertencia
puede ignorarse sin ninguna consecuencia.

4. Sila condicidn persiste, sustituir los componentes electrénicos.

Electronics Failure (Falla de la electrénica)

Se ha producido un error de la electrénica que podria afectar la lectura de medicién del
dispositivo.
Acciones recomendadas

1. Restablecer el dispositivo.
2. Volver a confirmar todos los elementos de la configuracion del dispositivo.
3. Sila condicién persiste, sustituir los componentes electrénicos.

Electronics Temperature has exceeded limits (La
temperatura de la electronica ha excedido los limites)

La temperatura de la electrénica ha excedido el rango maximo del transmisor.

Acciones recomendadas

1. Verificar que la temperatura ambiental esté dentro del rango del transmisor.

2. Montar remotamente el transmisor lejos del proceso y de las condiciones
ambientales.

3. Restablecer el dispositivo.
4. Sila condicidn persiste, sustituir los componentes electrénicos.

Electronics warning (Mensaje de advertencia de la
electrénica)

El dispositivo ha detectado un error de la electrénica que actualmente no afecta a la lectura
de la medicidn del dispositivo.

Acciones recomendadas

1. Restablecer el dispositivo.
2. Volver a confirmar todos los elementos de la configuracién del dispositivo.
3. Sila condicion persiste, sustituir los componentes electrénicos.

Alerta HI (ALTA)

Causa
La variable primaria superd el limite definido por el usuario.
Acciones recomendadas

1. Verificar que la variable del proceso esté dentro de los limites especificados por
el usuario.
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6.2.8

6.2.9

6.2.10

6.2.11

2. Volver a confirmar el limite de alerta definido por el usuario.
3. Si esta alerta no es necesaria, desactivarla.

Alert HI HI (Alerta ALTA ALTA)

Causa

La variable superé el limite definido por el usuario.

Acciones recomendadas

1. Verificar que la variable del proceso esté dentro de los limites especificados por
el usuario.

2. Volver a confirmar el limite de alerta definido por el usuario.
3. Siesta alerta no es necesaria, desactivarla.

LO alert (Alerta BAJA)

Causa

La variable superd el limite definido por el usuario.

Acciones recomendadas

1. Verificar que la variable del proceso esté dentro de los limites especificados por
el usuario.

2. Volver a confirmar el limite de alerta definido por el usuario.
3. Siesta alerta no es necesaria, desactivarla.

Alert LO LO (Alerta BAJA BAJA)

Causa

La variable superé el limite definido por el usuario.

Acciones recomendadas

1. Verificar que la variable del proceso esté dentro de los limites especificados por
el usuario.

2. Volver a confirmar el limite de alerta definido por el usuario.
3. Siesta alerta no es necesaria, desactivarla.

Pressure has exceeded limits (La presion ha excedido los
limites)
El sensor ha excedido el rango maximo de medicién.

Acciones recomendadas

1. Revisar el proceso por si existe una posible condicién de saturacion
Comprobar que se haya elegido el sensor adecuado para la aplicacién.
Reconfirmar la configuracién del sensor.

Restablecer el dispositivo.

LA

Reemplazar el sensor.
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6.2.12 Radio failure (Falla de la radio)
La radio inaldmbrica ha detectado una falla o ha interrumpido la comunicacién.

Acciones recomendadas

1. Restablecer el dispositivo.
2. Sila condicién persiste, sustituir los componentes electrénicos.

6.2.13 Simulation Active (Simulacién activa)

El dispositivo esta en modo Simulation (Simulacién) y es posible que no transmita la
informacion real.

Acciones recomendadas

1. Comprobar que la simulacién ya no es necesaria.

2. Desactivar el modo Simulation (Simulacién) en Service Tools (Herramientas de
servicio).

3. Restablecer el dispositivo.

6.2.14 Falla de voltaje de suministro

El voltaje de alimentacion es demasiado bajo para que el dispositivo funcione
correctamente.

Acciones recomendadas

Reemplazar el médulo de alimentacion.

6.2.15 Supply Voltage Low (El voltaje de suministro es bajo)

Causa

La tensidn de alimentacidn es baja y puede afectar pronto a las actualizaciones de la
transmisién.

Acciones recomendadas

Reemplazar el médulo de alimentacion.

6.3 Resolucion de problemas del sistema
inalambrico
6.3.1 La lectura de la variable Digital pressure (Presién digital)

es erratica

Acciones recomendadas

1. Comprobar que no exista un equipo defectuoso en la tuberia de presién de la
aplicacién.

2. Verificar que el transmisor no esté reaccionando directamente al encendido/
apagado del equipo.
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6.3.2

6.3.3

6.3.4

6.4

6.4.1

Digital pressure variable reading is low or high (La lectura
digital de la variable de presion es baja o alta)

Acciones recomendadas

1. Comprobar que la tuberia de impulso no esté bloqueada o que no haya un
llenado bajo en la rama humeda.

2. Verificar que el transmisor esté calibrado adecuadamente.
3. Revisar el equipo de prueba (verificar la precisién).
4. Verificar los calculos de presidn para la aplicacion.

LCD Display is not functioning (La pantalla LCD no
funciona)

Acciones recomendadas

1. Volver a configurar la pantalla LCD de acuerdo con la Instalar la pantalla LCD.

2. Verificar que la pantalla LCD sea un medidor de pantalla LCD inaldmbrico.
Una pantalla LCD de un dispositivo con cable no funcionara en un dispositivo
inaldmbrico. NUmero de pieza de Rosemount: 00753-9004-0002

3. Verificar que el LCD display mode (Modo de pantalla LCD) no esta desactivado.

Transmitter will not respond to changes in applied
pressure (El transmisor no responde a los cambios de la
presion aplicada)

Acciones recomendadas

1. Revisar que no estén bloqueadas las tuberias de impulso ni el manifold.
Verificar que la presién aplicada esté entre los puntos 4 y 20 mA.
Comprobar que la salida no esté en condicién de Alarm (Alarma).
Comprobar que el transmisor no esté en modo Loop Test (Prueba del lazo).
Comprobar que el transmisor no esté en modoMultidrop (Multipunto).
Revisar el equipo de comprobacién.

A e o

Resolucion de problemas en la red inalambrica

Device not joining the network (El dispositivo no se
conecta a la red)

Acciones recomendadas
1. Verificar el ID de red y la clave de conexién
2. Esperar 30 minutos.

3. Activar el High Speed Operation (Funcionamiento a alta velocidad) en el
gateway Smart Wireless

4. Revisar el médulo de alimentacién
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6.4.2

6.4.3

6.5

6.5.1
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Verificar que el dispositivo esté dentro del rango de, al menos, otro dispositivo.
Verificar que la red esté en aviso de red activa.
Apagar y encender el dispositivo para volver a intentar.

Verificar que el dispositivo esté configurado para la conexién. Enviar el
comando Force Join (Forzar la conexién) al dispositivo.

Consultar la seccion de resolucidn de problemas del gateway Smart Wireless
para obtener mas informacion.

Limited bandwidth error (Error de ancho de banda
limitado)

Acciones recomendadas

1. Reducir lal Update Rate (Tasa de actualizacién) en el transmisor.

Aumentar la cantidad de trayectorias de comunicacién afiadiendo mas puntos
inaldmbricos.

Verificar que el dispositivo haya estado en linea durante una hora como
minimo.

4. Verificar que el dispositivo no esté enrutado por un nodo “limitado”.

Crear una nueva red con una pasarela Smart Wireless adicional.

Short battery life (Poca vida util de las baterias)

Acciones recomendadas

1.

Comprobar que el modo Power Always On (Encendido permanente) esté
desactivado.

Comprobar que el dispositivo no esté expuesto a temperaturas extremas.

Comprobar que el dispositivo no esté en un punto de congestionamiento de la
red.

Comprobar si hay conexiones excesivas a la red debido a una conectividad
deficiente.

Procedimientos de desmontaje

Quitar el equipo del servicio

Tener en cuenta lo siguiente:

Seguir todos los procedimientos y reglas de seguridad de la planta.

Aislar y ventilar el proceso respecto al transmisor antes de quitar el transmisor del
servicio.

Desconectar la brida del proceso quitando los cuatro pernos de la brida y dos tornillos
de alineacién que la fijan.

No raspar, perforar ni presionar los diafragmas de aislamiento.

Limpiar los diafragmas de aislamiento con una tela suave y una solucién suave de
limpieza y enjuagar con agua limpia.
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+ Cuando se quite la brida del proceso o los adaptadores de brida, revisar visualmente los
O-ring de teflén. Reemplazar las juntas téricas si muestran indicaciones de dafio, tales
como mellas o cortaduras. Si no estan dafadas, volver a utilizarlas.

El transmisor inaldmbrico Rosemount 3051S se acopla a la conexién del proceso con
cuatro tornillos y dos tornillos de cabeza. Quitar los tornillos y separar el transmisor de
la conexién del proceso. Dejar la conexién del proceso en su lugar y lista para volver a
instalarla.

El transmisor Rosemount 3051S inalambrico en linea se conecta al proceso con una sola
conexién a proceso con una tuerca hexagonal. Aflojar la tuerca hexagonal para separar el
transmisor del proceso.

6.5.2 Quitar el bloque de terminales

Carcasa del Plantweb” inalambrica
1. Extraccién del médulo de alimentacién.
2. Aflojar los dos tornillos pequefios.

3. Tirar del bloque de terminales completo.

Figura 6-1: Terminales Plantweb inaldmbricas

6.5.3 Quitar el conjunto de funciones y el SuperModule de la
carcasa

La tarjeta de funciones inaldmbricas se encuentra en el compartimiento electrénico.

Para quitar el conjunto:

Procedimiento

1. Quitar la tapa de la carcasa opuesta al lado del terminal de campo.

2. Retirar la pantalla LCD, si corresponde, sosteniendo los dos pasadores y tirando
hacia fuera.

3. Aflojar los dos tornillos pequefios del montaje.
4. Reemplazar la pantalla LCD.
Esto ayudara a quitar el conjunto.

5. Tirar del conjunto para exponerlo y ubicar el conector SuperModule y el conector de
la antena.
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6. Sujetar el conector de antena por la base y tirar de él hacia arriba para
desconectarlo.

7. Sujetar el conector SuperModule, presionar los dos pasadores y tirar hacia arriba
(evitar tirar de los conductores).

DARSE CUENTA

Para evitar dafar el cable SuperModule, desconectarlo del conjunto Plantweb™ o
antes de quitar el SuperModule de la carcasa.

Figura 6-2: Vista del conector del SuperModule

Carcasa del Plantweb inalambrica

8. Aflojar el tornillo de seguridad de rotacién de la carcasa con un llave hexagonal de
3/32in, luego girar de regreso una vuelta completa.
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Figura 6-3: Tornillo de fijacion de la carcasa giratoria

A. Tornillo de seguridad de rotacién de la carcasa (3/32 in, Allen)

9. Desatornillar la carcasa del SuperModule.

6.6 Procedimientos para volver a realizar el
montaje

Nota
El sello V-Seal debe instalarse en la parte inferior de la carcasa.

6.6.1 Acoplar el SuperModule a la carcasa inalambrica

Procedimiento

1. Aplicar un recubrimiento ligero de grasa de silicona para baja temperatura al
conector SuperModule.

2. Insertar el conector SuperModule en la parte superior del SuperModule.
3. Volver a conectar el cableado de la antena.

4. Deslizar con cuidado el conjunto en la carcasa, asegurando que los pasadores
de la carcasa del Plantweb™ se enganchan correctamente en los receptaculos del
conjunto.

5. Apretar los tornillos cautivos de montaje.
6. Acoplar la tapa de la carcasa del Plantweb.

7. Ajsutar la cubierta de la carcasa del Plantweb asegurando que haya contacto entre
los metales.

6.6.2 Instalar el bloque de terminales

Procedimiento

1. Deslizar con cuidado el bloque de terminales en la carcasa, asegurando que
los pasadores de la carcasa del Plantweb™ se enganchan correctamente en los
receptaculos del bloque de terminales.

2. Apretar los tornillos cautivos del bloque de terminales.
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3. Acoplar la tapa de la carcasa del Plantweb inaldmbrico.

4. Ajustar la cubierta de la carcasa del Plantweb inalambrico asegurando que haya
contacto entre los metales.

6.6.3 Volver a montar la brida del proceso

Procedimiento

1. Revisar las juntas téricas de PTFE del SuperModule. Si las juntas téricas no estan
dafadaos, reutilizarlas Reemplazar las juntas téricas que muestren indicaciones de
dafio, tales como mellas, cortaduras o desgaste general.

DARSE CUENTA

Si se reemplazan las juntas téricas, tener cuidado de no raspar las muescas de las
juntas tdricas ni la superficie del diafragma aislante cuando se extraen las juntas
téricas dafiadas.

2. Instalar la brida del proceso en el SuperModule. Para sostener la brida del proceso
en su lugar, instalar los dos tornillos de alineacién para apretarlos manualmente (los
tornillos no son para retener presion).

DARSE CUENTA

No apretar demasiado porque se afectara la alineacion del médulo con la brida.

3. Instalar los pernos de la brida apropiados.
a) Silainstalacién requiere una conexion NPT de %-18, usar cuatro pernos de
brida de 1,75 in. Ir al paso 3.f.

b) Silainstalacién requiere un montaje de NPT de %2-14, utilice cuatro pernos de
brida/adaptadores de 2,88.in. Para configuraciones de presién manométrica
utilizar dos tornillos de 2,88 in y dos tornillos de 1,75 in. Ir al paso 3.d.

c) Silainstalacién utiliza un manifold (solo aplicaciones de presion diferencial),
usar tornillos adecuados. Ir al paso 3.e.

d) Sostener en su lugar los adaptadores de bridas y las juntas téricas del
adaptador al apretar manualmente los tornillos. Ir al paso 3.g.

e) Alinear la brida del proceso con el manifold.
f) Apretar los tornillos manualmente.

g) Apretar los tornillos al valor de torque inicial siguiendo un patrén en cruz.
Consultar la Tabla 6-1 para conocer los valores de torque adecuados.

h) Apretar los tornillos al valor de torque final siguiendo un patrén en cruz.
Consultar la Tabla 6-1 para conocer los valores de torque adecuados. Cuando
los tornillos estén completamente apretados, se deben extender a través de
la parte superior de la carcasa del médulo.

=

Si la instalacién utiliza un manifold, instalar adaptadores de bridas en el lado
del proceso del manifold con los tornillos de brida de 1,75 in proporcionados
junto al transmisor.
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Tabla 6-1: Valores de torsion para la instalacién de tornillos

Material del tornillo Valor de torque inicial Valor de torque final

CS-ASTM-A445 estandar

300 in-lb (34 N-m)

650 in-Ib (73 N-m)

Acero inoxidable 316 - Opcién L4

150 in-Ib (17 N-m)

300 in-Ib (34 N-m)

ASTM-A-193-B7M - Opcién L5

300 in-Ib (34 N-m)

650 in-Ib (73 N-m)

Aleacién K-500: opcién L6

300 in-Ib (34 N-m)

650 in-Ib (73 N-m)

ASTM-A-453-660 - Opcién L7

150 in-Ib (17 N-m)

300 in-1b (34 N-m)

ASTM-A-193-B8M - Opcién L8

150 in-lb (17 N-m)

300 in-1b (34 N-m)

Si se reemplazan las juntas téricas de PTFE del SuperModule, se debe volver a
apretar los pernos de la brida después de la instalacién para compensar por la
deformacion.

. Instalar la valvula de drenaje/ventilacidn.

a) Aplicar cinta selladora a las roscas en el asiento. Comenzando en la base de
la valvula con el extremo roscado orientado hacia la persona que realiza la
instalacién, aplicar dos vueltas de cinta selladora en sentido horario.

b) Tener cuidado de poner la abertura de la valvula de modo que el fluido del
proceso se drene hacia el suelo y lejos del contacto humano cuando la valvula
esté abierta.

c) Ajustar la valvula de drenaje/ventilacion a 250 in-Ib (28,25 N-m).

Nota

Después de reemplazar las juntas toricas en transmisores de rango 1y de volver

a instalar la brida del proceso, exponer el transmisor a una temperatura de 185 °F
(85 °C) durante dos horas. Luego, volver a apretar los pernos de la brida siguiendo
un patrén en cruz, y exponer nuevamente el transmisor a una temperatura de
185 °F (85 °C) durante dos horas antes de calibrarlo.
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A Especificaciones y datos de

referencia

A.1 Especificaciones

A.1.1 Localizacidn de informacién adicional

Procedimiento

1. Ir a la pagina del producto transmisor multivariable™ Rosemount 3051S inalambrico.

2. Localizary hacer clic en Documents & Drawings (Documentos y planos)
inmediatamente por debajo de la seccién Product Description (Descripcion del

producto).

3. Paraver la informacién necesaria, consultar lo siguiente:

Tipo de informacidén

Cémo recuperarla

Declaraciéon de conformidad (DOC)

a. Hacer clic en Certificates & Approvals
(Certificados y aprobaciones).

b. Seleccionar la Hoja de datos del produc-
to apropiada.

Dibujos dimensionales
Informacién para pedidos
Especificaciones

a. Hacer clic en Data Sheets & Bulletins
(Hojas de datos y boletines).

b. Seleccionar la Hoja de datos del produc-
to apropiada.

Planos de instalacién

a. Hacer clic en Drawings & Schematic (Di-
bujos y esquemas).

b. Seleccione el documento adecuado.

Certificaciones del producto

a. Hacer clic en Manuals & Guides (Manua-
les y guias).

b. Seleccionar la Guia de inicio rapido
apropiada.

Emerson.com/Rosemount

83


https://www.emerson.com/en-us/catalog/rosemount-sku-3051s-wireless-multivariable-transmitter

Especificaciones y datos de referencia Manual de referencia
Abril 2024 00809-0209-4802

84 Emerson.com/Rosemount



Manual de referencia Certificaciones del producto
00809-0209-4802 Abril 2024

B Certificaciones del producto

B.1 Certificaciones del producto

Consultar Guia de inicio rapido del transmisor de presién Rosemount 3051 y del
caudalimetro serie 3051CF para obtener las certificaciones actuales del producto.
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C.1

Opcion de antena remota de alta
ganancia

Especificaciones funcionales

Salida
WirelessHART® de 2,4 GHz DSSS (espectro de difusién de secuencia directo)
Potencia de salida de radiofrecuencia de la antena:

+ Antena remota de alta ganancia (opcién WN): Maximo de 40 mW (16 dBm) EIRP
(equivalente a la potencia radiada isotrépicamente)

Rango de comunicaciones
2/3 millas (3 300 pies) (1,0 km) con LOS
Longitud coaxial

25 pies (7,6 metros) con conexiones tipo N

Material coaxial
« Cable LMR400 de pérdida baja para trabajo pesado

*  Diadmetro de torsién coaxial minimo: 1,0 ft (0,3 metros)

Antena

+ Montaje remoto de antena omnidireccional

« Construccién de fibra de vidrio y aluminio

+ Ganancia de 8 dB

*  Cumple con MIL-STD-810G (método 510.5, procedimientos Iy II)

Especificaciones fisicas

Peso: 1,0 1b (0,4 kg)

Pararrayos de radiofrecuencia
Pararrayos en linea

Conexidn eléctrica: El pararrayos DEBE estar conectado a tierra segun los cédigos y las
regulaciones eléctricas locales.

Soporte de montaje

+ Colocacién del mastil horizontal o vertical

+ Diametro admitido del mastil: 1,0-2,5 pulgadas (2,5-6,4 cm)
+ Soporte de aluminio

+ tornillos de montaje en U enchapados en niquel/cinc

Valores nominales
NEMA 4X e IP66/67
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Vibracién

Vibracion max. 3g

C.2 Consideraciones de instalacion

Montaje de antena

Montar la antena verticalmente (+5°)

Altura de la antena

Montar la antena a 14 pies (4,3 metros) sobre la infraestructura con una linea de
visualizacidén clara.

Cable coaxial

Asegurar que el cable coaxial esté fijado de manera segura al mastil para evitar un
movimiento excesivo del cable.

Coca coaxial

Asegurar que se instale un lazo de goteo al menos a 1 pie (0,3 metros) del transmisor. Para
asegurarse de que el agua de condensacién o de lluvia fluya de las conexiones coaxiales,
fijar el lazo de goteo en la parte inferior del mastil.

Figura C-1: Coca coaxial

A. Coca coaxial

Proteccion contra humedad

Utilizar el sellador coaxial incluido en el paquete de montaje de la antena remota de alta
ganancia. Seguir las instrucciones incluidas para la aplicacién en la conexién coaxial.
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C3 Consideraciones sobre transitorios y descargas
atmosféricas

Proteccidn contra transitorios en el gateway

Durante la instalacién, considerar la inclusién de proteccién contra transitorios y descargas
atmosféricas (no incluida) en conexiones de interfaz (conexiones Ethernet, Modbus y
coaxiales) a otros equipos.

Conexién a tierra del pararrayos de radiofrecuencia

Asegurar que se realice una conexién a tierra del pararrayos de radiofrecuencia en el
punto de conexién a tierra.
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Planos dimensionales

Figura C-2: Conexién del dispositivo y del pararrayos de radiofrecuencia
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Supresor de montaje

Soporte de montaje

Antena

* Antena WJ1: 15in (381 mm)

*  Antena WN1: 19,4 in (490 mm)

Dimensiones del soporte de montaje remoto
Lazo de goteo minimo 12 in (305 mm) de didmetro

Nota

Dimensiones en pulgadas [milimetros].

Pasos de instalacion

Procedimiento

1.

Montar el transmisor segun los procedimientos de montaje descritos en la guia de
instalacién rapida y el manual del producto.

Conectar el protector contra reldmpagos de radiofrecuencia (RF) en el dispositivo y
ajustar.
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Figura C-3: Protector contra relampagos de RF

A. Protector contra reldmpagos de RF

3. Conectar la antena al soporte de montaje y ajustar la tuerca con cuidado.

=

E4

4. Desenrollar el cable coaxial y conectarlo a la antena y al protector contra
reldampagos unido al transmisor. }Dejar como minimo un lazo para un lazo de goteo.
Asegurar que la coca esté por debajo del dispositivo para permitir que el agua fluya

en direccién opuesta al dispositivo.
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5. Aplicar el sellador coaxial alrededor de cada una de las conexiones coaxiales en el
supresor de relampagos de radiofrecuencia asegurandose de que las conexiones de
estén completamente selladas.

=

D

22

6. Conectar los pernos en U al soporte de montaje con la orientacién correcta,
asegurandose de que la antena se colocara en posicién vertical.
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Tabla C-1:

7. Ajustar los pernos en U al mastil y asegurarse de que la antena apunte en direccion
vertical.

(=]
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D Estructuras de menus y teclas de
acceso rapido del configurador de
campo

D.1 Estructura de menu de dispositivos de
comunicacion

Figura D-1: Estructura de menu del dispositivo de comunicacién Rosemount 3051S
inaldmbrico: Informacién general

| Active Alerts

1 Good - only if no alerts
2. Failed - Fix Now

3 Advisory

4 Maintenance - fix soon

If no Active Alerts present,
display text will be “No Active

Alerts”
Identification
1 Tag 1 Model Number 1
2 Long Tag 2 Model Number 2
3 Model 3 Model Number 3
4 Transmitter S.N.
Device Status|— 5 Date
1 Active Alerts 6 Description
7 Message
8 Device ID
Overview Comm Status 9 Model Numbers
1 Device Status [ | | 1 Join Status —Revision
2 Comm Status 2 Join Mode 1 Universal Revision
3 Pressure 3 Available Neighbors 2 Field Device
4 Pressure Status 4 Advertisements 3 Device Description
5 Update Rate 5 Join Attempts 4 Software
6 Join Device to Network 5 Hardware
7 Device Information —
Home Device Information Radi
1 Overview 1 Identification - 1 MAC Address
2 Configure 2 Manufacturer

2 Revisions .
3 Radio 3 Device Type

4 Device Revision
5 Software Revision

3 Service Tools

4 Sensor Information

5 Flange Info Sie
6 Remote Seal Info | ? _';_'adea_rtePRewlen |
7 Security - ransmit Power Level

8 Minimum Update Rate

L{Sensor Information
1 Serial Number

2 Measurement Type
3 Configuration

4 Sensor Range

5 Upper Limit

6 Lower Limit

7 Isolator material

8 Fill Fluid

Flange Info

1 Process Connection
2 Connection Material
3 O-ring Material

4 Drain/Vent Material

Remote Seal Info

1 Num of Remote Seals
2 RS Seal Type

3 RS Fill Fluid

4 RS Diaphragm Material

—Security
1 Write Protect Status
2 Lock Status
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Figura D-2: Estructura de menu del dispositivo de comunicacién Rosemount 3051S
inaldmbrico: Configure (Configurar)

Hanie

| Qi

2 Configure

2 Sendce Toois

Canfigurs

1 Guided Selup

Guded Setup

1 Besic Selig

2 Fero Sensor Frm

3 Join Denvdce to Mebwnrk
4 Confgise Lipdete Rate
5 Canfgee Davice DEspl
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Figura D-3: Estructura de menu del dispositivo de comunicacién Rosemount 3051S

inaldmbrico: Manual Setup (Configuracion manual).
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Figura D-4: Estructura de menu del dispositivo de comunicacién Rosemount 3051S
inaldmbrico: Manual Setup (Configuracion manual).
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