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Mensagens de seguranca

Este guia apresenta diretrizes basicas para o transmissor de pressdo Rosemount 2051. Ele ndo oferece instrucdes
para configuragdo, diagnosticos, manutencao, servigos, resolucdo de problemas, instalacdes a prova de explosao, a
prova de chamas ou intrinsecamente seguras (IS).

Explosdes podem causar morte ou ferimentos graves.

A instalacdo deste transmissor em um ambiente explosivo deve ser realizada de acordo com as normas, cédigos e
praticas nacionais e internacionais adequadas. Consulte a se¢do de aprovag¢des do guia de inicio rapido para obter
informacgdes sobre quaisquer restri¢des associadas a uma instalagdo segura.

Antes de conectar um comunicador portatil em uma atmosfera explosiva, certifique-se de que os instrumentos no
circuito estejam instalados de acordo com praticas de fiacdo de campo intrinsecamente seguras ou ndo inflamaveis.

Em uma instalacdo a prova de explosao/a prova de chamas, ndo remova as tampas do transmissor quando ele estiver
energizado.

Vazamentos no processo podem resultar em morte ou ferimentos graves.
Instale e aperte os conectores do processo antes de aplicar pressao.

Nd&o tente afrouxar nem remover os parafusos do flange enquanto o transmissor estiver em funcionamento.

Choques elétricos podem resultar em morte ou ferimentos graves.
Evite o contato com os condutores e terminais. A alta tensdo presente nos fios pode provocar choque elétrico.

Antes de conectar um comunicador portatil em uma atmosfera explosiva, certifique-se de que os instrumentos no
circuito estejam instalados de acordo com praticas de fiacdo de campo intrinsecamente seguras ou ndo inflamaveis.

Em uma instalagdo a prova de explosdo/a prova de chamas, ndo remova as tampas do transmissor quando ele estiver
energizado.

Acesso fisico

Pessoas ndo autorizadas podem causar danos significativos e/ou configurar incorretamente o equipamento dos
usudrios finais. Isso pode ser intencional ou ndo, e precisa ser evitado.

A seguranca fisica é uma parte importante de qualquer programa de seguranca, além de ser fundamental na
protecdo de seu sistema. Restrinja o acesso fisico de pessoas ndo autorizadas para proteger os bens dos usudrios
finais. Isso se aplica a todos os sistemas usados no local da instalagdo.

Equipamentos de substituicdo ou pecas de reposi¢do ndo aprovadas pela Emerson para uso como pegas de reposi¢do
podem reduzir a capacidade de retencdo de pressdo do transmissor e pode tornar o instrumento perigoso.

Utilize somente parafusos fornecidos ou vendidos pela Emerson como pegas de reposicdo.




A montagem incorreta dos manifolds no flange tradicional pode danificar o médulo do sensor.

Para montar o manifold no flange tradicional com seguranca, os parafusos devem romper o plano traseiro da rede do
flange (orificio do parafuso), mas ndo devem entrar em contato com o invélucro do médulo do sensor.

A CUIDADO

A montagem incorreta dos blocos de valvulas no flange tradicional pode danificar o médulo do sensor.

Para montar o bloco de vélvulas no flange tradicional com seguranga, os parafusos devem atravessar o plano traseiro

da alma do flange (ou seja, furo do parafuso), mas ndo devem entrar em contato com o invélucro do médulo do
sensor.

Os produtos descritos neste documento NAO foram projetados para aplicagdes com qualificagdo nuclear. O uso de
produtos sem qualificagdo nuclear em aplicagdes que exigem hardware ou produtos qualificados como nucleares
podera causar leituras imprecisas. Se necessitar de informagdes acerca dos produtos Rosemount que possuem
qualificagdo nuclear, dirija-se ao representante de vendas da Emerson em sua regido.







Manual de referéncia Indice

00809-0322-4101 Maio 2024
Indi
naice
Capitulo 1 INErOQUGAO0.....c.ceeiiieetiinerieieeieiettesaetessnssssssnsssssnsssssnssssssnsssssnssssssasssessasssssssssossassssssassssssnssss 7
ToT VISA0 GOIAL ettt ettt b e st s b et ettt st b et e st s be e b nee 7
1.2 MOAEIOS CODBITOS. ...ttt ettt et be sttt st et ebe st besae e snens 7
1.3 ReViSOES JO ISPOSILIVO...ccutiieieririerienteeeeeetesteste st see et ettt et e sbe s b s b st s et etestesbesbesaeeneeneenes 8
1.4 ViSA0 geral dO tranSIMiSSOr .. ..ciiririrerirteieriesiesiesesestetesessessessessessessessessssssessessessessessessasseens 8
1.5 Reciclagem/descarte de ProdULOS........coevererererererienieenieesieneeeeere ettt sae e ee e s seesesbenes 8
Capitulo 2 CONFIGUIAGAO0.....ccceiiineiiietiiinerieiaeteeseesessasseessassosssnssossssssssnsssssansssssnssssssnssssssnsssssassssssassssssnss 9
2.1 CertificacBes para [0CaiS PErigOSOS......courerurerierirerieerierteeererteesre et sre st este st b sseessesaesesseseene 9
2.2 Diretrizes de CONfIGUIAGA0. . ....ccivuiirerieerieteerte ettt sttt ettt sttt et e s beneene 9
2.3 Tarefas basicas de CONfIQUIACE0. ......ccvivieirerieirieeeret ettt se et sbens 10
2.4 Tarefas de configuragao detalnadas........ccoeverereririiiiirienenenerese e eens 12
Capitulo 3 Instalacao do RArdwWare...........oueiiiiiiiiiniiiniiiicntiecne st sssaesssssessssasesssssssessssssssasssessnnns 21
3.1 VISE0 GOIALuiuuiiiiiiiiiirieseeee ettt ettt st st sb e s sttt et st e s b e s b s st e e et et e benbesbesreeaeen 21
3.2 Consideragdes sobre @ iNStalagao.........coeirereerierirenieireeere ettt 21
3.3 Procedimentos de INSTAlag@0......cceerirerieririenieirienteesiestet sttt sttt sttt st sbe e 22
3.4 Blocos de valvulas Rosemount 304, 305, @ 306.......c.cccvrueeririerineniemeineeeesenenrenesessesesessesesenens 35
3.5 Medicdo do NiVel de HQUIAO.....cciviviririeieieteereseeesee ettt st st sb e b saesae s 43
Capitulo 4 INSLAlaga0 @IELIICA....ccueiieiriiiiiiitrcntrtreetreseeeessessesasssnsssassssassesnssssssssnssssasssssssssssssasssssass 49
AT ViISA0 GEIAL.uiuiiiiiiiiieneseseet ettt sttt ettt et st s sttt e st e b s b s ae et e e et e besbesbeeaeeas 49
4.2 DiISPIAY LCD ..ttt ettt sttt sbe st ettt b s b et sbe st et sbese e st s be e e be st et et esbenesbeneenenee 49
4.3 Display LCD com interface do operador [0€al (LOI).......cccceerueirenierenenieenieneeeneeneeeesieesvenes 50
4.4 Configuracdo de seguranga € SIMUIAGAOD. ........ccvirueirerierenerieerienteerieeee e see e sseseesesrenes 50
4.5 CONSIAEragies ElATrICAS. ..cvvuviriiieriertertereseet et ste e ste st s e et et et e stesbesbessesaesasesesensessessessasns 52
Capitulo 5 L0 11 o] - o T TN 61
5.1 VISE0 GEIAL..uiiiiiiriiniisiisisteteteteste sttt ettt e st s s e s b e s s st et et e b esbesbesbessesaaentensensensessessesseens 61
5.2 Vis30 geral da Calibragao........ccoeirecirerieninienieenieeeesientee sttt se et be e ee st s ne e eaen 61
5.3 Determinacao da frequéncia de Calibragao.......cccocverieerenirienieninenieineneesestee et 62
5.4 AJUSEE 0 ZEI 0.ttt sttt ettt et s s e st e e e tesbesbesbesse s st et et ensenbesbesrene 63
5.5 AJUSEE O SENSOI .ciuiiiiiiriiriiritetetesteste sttt sttt sttt et sae s s e ssesse st et e be st essesbessessessesneensensensansenses 64
5.6 Restaurar ajuste de fADIiCa.. ..ot 65
5.7 Compensagao da pressao de liNNa ...ttt 65
Capitulo 6 ReSOIUCA0 de Problemas.........coeiiiiiiuiiiiiiniinincetntncenae st sssessss e sssaessssessssnae 67
6.1 VISE0 GEIAl ..ttt b et sttt e bbbt e bt s b et eae st et besaeneeaens 67
6.2 Identificacdo de diagndstico e agdo recomendada.........ccceveveverieeneenieerieniereneneseseeseseneens 67
6.3 Plantweb” e AIagNOSTICO NETO7...cciiieieeieeieeeetetetesiesesese sttt et et st st s sae e e e s e s esbesbesrees 72
6.4 Selecdo de mensagens de alerta e tipo de seguranca em caso de falha........cccoceeeveeenene 73
6.5 Procedimentos de deSMONAgEM.......ccvviririrerierieinieietestee ettt ettt et besee s besaeneaan 75
6.6 Procedimentos para montar NOVAMENTE........ccceeteterierrerenerereeeeteseessestessesseseeseeseessessesses 77
Capitulo 7 Dados de refer@nCia.....ccocciveieeneinniiiiiiininneineieneniitenetssssesessssssasssssssesssssssssssssssssssssssssass 81
7.1 Informagdes sobre pedidos, especificagdes € deSENhOS.........ccovvceveriecenennenenrenereeeneene 81
www.Emerson.com 5


https://www.emerson.com/global

Indice

Manual de referéncia

Maio 2024 00809-0322-4101
7.2 Certificac0es de ProdULO.... ..ottt ettt ettt sttt et be st et besae e enan 81
Apéndice A Menu da interface do operador 10cal (LOI).....cc.cceevuerieinnuerinucniseinnenssesssnesseesssessssesssesssenes 83
AT MENU A Ottt bbbttt st st sttt sttt be bbb s ne e et st sesesasenanees 83
Apéndice B Informagdes sobre 0 bloco PA PROFIBUS®............c.cuceeoreeeeeeeteteeetressesseseasssssssssssssssnns 85
B.1 Os parametros do bloco PROFIBUS®...ooortveeeee oo sseseeeesssssesessesssesssessesesesssssessssssnen 85
B.2 Status CONAENSAO......c..cciiiieiiiiiettctee ettt ettt n e snene 91

www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Manual de referéncia Introducéo
00809-0322-4101 Maio 2024

1 Introducao

1.1 Visao geral
Figura 1-1: Fluxograma de comissionamento e instalacao
Configure Verify Install
UNITS TRANSMITTER

Section 2 — L&%’X?w’véqgég — Section 3
Section 2

OUTPUT v WIRING

Section 2 PRESSURE SENSOR Section 4
Section 2

Y Y

PROTOCOL SPECIFIC ELECTRONIC
INFORMATION HARDWARE SETTINGS
(if applicable) Section 4

Section 2
WITHIN yes
SPECIFICATIONS? *
SENSOR TRIM
Section 5
CALIBRATION
Section 5
1.2 Modelos cobertos

Os seguintes transmissores Rosemount 2051 sao abordados neste manual:
+  Transmissor de pressdo Rosemount 2051C Coplanar”

*  Transmissor de pressao em linha Rosemount 2051T
— Mede a pressdao manométrica/absoluta de até 10.000 psi (689,5 bar).

« Transmissor de nivel Rosemount 2051L
— Mede o nivel e a gravidade especifica de até 300 psi (20,7 bar).

* Medidor de vazdao Rosemount Série 2051CF
— Mede o fluxo em didmetros de linha a partir de %2 pol. (15 mm) a 96 pol. (2.400 mm).

www.Emerson.com 7
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1.3

14

1.5

Revisoes do dispositivo

Tabela 1-1: Revisdes do dispositivo

Data Revisdo do | Perfil PROFIBUS | Arquivos compativeis Revisdo do
software manual
10/16 2.6.1 3.02 2051 GSD: rmt3333.gsd BB

Perfil 3.02 GSD: pa139700.gsd
DD: ROPA3__TP_2051.ddI
DTM: Pressure_Profibus_3.02_DTM_v1.0.8.exe

Visao geral do transmissor

O design Coplanar do Rosemount 2051C é oferecido para medi¢8es de pressdo diferencial
(DP), pressao manomeétrica (GP) e pressdo absoluta (AP). O Rosemount 2051C utiliza a
tecnologia do sensor de capacitancia da Emerson para medi¢des de DP e GP. A tecnologia
do sensor piezorresistivo é utilizada no Rosemount 2051T.

Os principais componentes do Rosemount 2051 sdo o médulo do sensor e o invélucro dos
componentes eletrénicos. O médulo do sensor contém o sistema de sensor preenchido
com 6leo (diafragmas de isolamento, sistema de preenchimento de 6leo e sensor) e os
componentes eletrénicos do sensor. Os componentes eletrénicos do sensor sdo instalados
no médulo do sensor e incluem um sensor de temperatura (RTD), um mdédulo de meméria
e o conversor de capacitancia em sinal digital (conversor C/D). Os sinais elétricos do
modulo do sensor sdo transmitidos para os componentes eletrénicos de saida no invélucro
eletrénico. O invélucro de componentes eletrénicos contém a placa de componentes
eletrénicos de saida, os botdes opcionais da Interface local de operacdo (LOI) e o bloco

de terminais.

No Rosemount 2051C, a pressdo do projeto é aplicada aos diafragmas isoladores. O 6leo
deflete o diafragma central, o que altera a capacitancia. Esse sinal de capacitancia é entdo
convertido em um sinal digital no conversor C/D. Em seguida, o microprocessador recebe
os sinais do RTD e do conversor C/D e calcula a saida correta do transmissor.

Reciclagem/descarte de produtos

Considere reciclar equipamentos e embalagens.

Descarte o produto e a embalagem de acordo com as legisla¢es e regulamentacdes locais
e nacionais.

www.Emerson.com
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Configuracao

Certificacoes para locais perigosos

Os transmissores individuais estdo marcados claramente com uma etiqueta indicando
as aprovacdes que eles possuem. Os transmissores devem ser instalados de acordo
com todos os cédigos e padrdes aplicaveis para manter essas classifica¢des certificadas.
Consulte o Guia de inicio rdpido do Rosemount 2051 Profibus® para obter informacdes
sobre essas aprovagoes.

Diretrizes de configuracao

O Rosemount 2051 pode ser configurado antes ou depois da instalacdo. Configurar
o transmissor na bancada usando a LOI ou o mestre classe 2 garante que todos os
componentes do transmissor estejam em funcionamento antes da instalacdo.

O equipamento necessario contém uma fonte de alimentacdo, uma LOI (op¢do M4) ou um
mestre classe 2 com acoplador DP/PA, cabos e terminadores adequados para configuragao
na bancada.

Verifique se o jumper de hardware de seguranca esta configurado como OFF (DESLIGADO)
para prosseguir com a configura¢do. Consulte Figura 4-2 para o local do jumper.

Perfil 3.02 Modo de adaptacao de numero de identificacao

Os dispositivos Rosemount 2051 PROFIBUS® Perfil 3.02 sdo configurados de fabrica com
0 modo (0127) de adapta¢do de nimero de identificagdo. Este modo permite que o
transmissor se comunique com qualquer PROFIBUS mestre classe 1 com o perfil genérico
GSD (9700) ou GSD especifico (3333) do Rosemount 2051.

Modos de bloco

Ao configurar um dispositivo com a LOI, o status de saida ser3 alterado para Good -
Function Check (Bom - Verificagdo de fungdo) para alertar os hosts de que o transmissor
ndo estd no modo de operagdo padrao.

Ao configurar um dispositivo com um mestre classe 2, os blocos devem ser definidos
como Out of Service (Fora de Servi¢o) (OOS) a fim de baixar parametros que poderiam
afetar a saida. Isso impede que o mestre classe 1 tenha um salto na saida sem uma
alteragdo de status. A configuragdo dos blocos OOS (Fora de servi¢o) e o retorno para
Auto (Automatico) podem ser feitos automaticamente usando o mestre classe 2 ao

usar o Rosemount 2051 DD ou DTM, caso nenhuma agdo adicional seja necessaria ao
configurar o dispositivo. Verifique se 0 modo de bloco esta configurado de volta para Auto
(Automatico).

Ferramentas de configuracao

O Rosemount 2051 pode ser configurado usando duas ferramentas: LOI e/ou mestre
classe 2.

A LOI requer que o codigo de opcao M4 seja solicitado. Para ativar a LOI, pressione
qualquer botdo de configuracdo localizado embaixo da etiqueta superior do transmissor.
Consulte a Tabela 2-1 e a Figura 2-1 para obter informac8es do menu e da operacao.



https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-rosemount-2051-pressure-transmitter-rosemount-2051cf-series-flow-meter-profibus-pa-protocol-en-88302.pdf
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Consulte Menu da interface do operador local (LOI) para uma arvore de menus da LOI
completa.

Os mestres classe 2 requerem arquivos DD ou DTM para configuragado. Esses arquivos
podem ser encontrados em EmersonProcess.com/Rosemount ou entrando em contato com
seu representante local da Emerson.

Algumas etapas de configuracdo podem precisar ser realizadas no modo off-line ou com o
uso da LOL.

O restante desta secdo abrangera as tarefas de configuracdo usando a ferramenta de
configuragao aplicavel.

Nota

As instruc¢des desta se¢do usam o idioma encontrado no mestre classe 2 ou LOI. Consulte
Informacdes sobre o bloco PA PROFIBUS® para cruzar os parametros de referéncia entre o
mestre classe 2, LOI e a especificacdo PROFIBUS.

2.3 Tarefas basicas de configuracao

As seguintes tarefas sdo recomendadas para a configuragdo inicial do dispositivo
PROFIBUS® do Rosemount 2051.

2.3.1 Atribuir o endereco

O Rosemount 2051 é enviado com um enderego temporario de 126. Este deve ser
alterado para um valor Unico entre 0 e 125 para estabelecer comunica¢do com o mestre
classe 1. Normalmente, os enderec¢os 0-2 sdo reservados para os mestres, portanto, é
recomendado que os enderecos do transmissor estejam entre 3 e 125 para o dispositivo.

O endereco pode ser definido usando:
+ LOIL Consulte Tabela 2-1 e Figura 2-1.

« Mestre classe 2: Consulte o manual correspondente do mestre classe 2 para configurar
os enderecos dos instrumentos.

2.3.2 Configuracao da pressao
O Rosemount 2051 é enviado com as seguintes configuracdes:
+ Tipo de medigdo: Pressdo
+ Unidades de engenharia: Polegadas H,O
+ Linearizagdo: Nenhum
+ Escala: Nenhum
Cada um desses parametros pode ser definido usando:
* LOI Consulte Tabela 2-1 e Figura 2-1.

*  Mestre classe 2

Parametros da unidade de pressao

A LOI foi projetada para definir automaticamente os seguintes parametros ao selecionar
uma unidade de pressdo:

+ Tipo de medigdo: Pressdo

+ Linearizagao (bloco do transdutor): Nenhum

10 www.Emerson.com
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* Escala: Nenhum

Consulte Configuracao de vazdo ou Raiz quadrada da configuracdo de DP para verificar os
padrdes ao fazer a configuracdo utilizando a LOL

Tabela 2-1: Operacdo da LOI

Botdo Acdo Navegacao Entrada de caracteres | Salvar?
Rolar Move para baixo as ca- | Altera o valor do carac- | Altera¢des entre Sa-
tegorias do menu tere( ve (Salvar) e Cancel
(Cancelar)
Enter (En- Selecione a categoria Insere o caractere e Salva
trar) do menu avanga

(1) Os caracteres piscam quando podem ser alterados

Figura 2-1: Menu da LOI

(1. ADDRESS
(2. CALIBRATION

A (3. units

o (4. DAMPING

(5. pisPLAY TEMPERATURE

(6. IDENTIFICATION # )
Y (7.exm )

A. SCROLL DOWN (ROLE PARA BAIXO) na lista
B. ENTER (ENTRAR) no menu

Nota
Consulte Menu da interface do operador local (LOI) para obter um menu mais detalhado da
LOI e uma lista de unidades.

Configuracao de pressao usando o mestre classe 2

Procedimento

1. No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Primary Value Type
(Configuracao bésica > Unidades > Valor primdrio > Tipo do valor primario),
selecione Pressure (Pressao).

2. Selecione Units (Unidades).

Nota
As unidades de pressao das etapas Passo 3, 3.ae 3.b devem corresponder entre si.

3. No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Scale In (Transducer
Block) > Unit (Secondary Value 1) (Configuragado basica > Unidades > Valor primario
> Escala de entrada [bloco transdutor] > Unidade [valor secunddrio 1]), selecione
Engineering Unit (Unidade de engenharia).

11
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a) No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Unit (PV)
(Configuragdo basica > Unidades > Valor primério > Unidade [PV]), selecione
Engineering unit (Unidade de engenharia).

b) No menu suspenso Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
> Unit (Out Scale) (Configurac¢éo basica > Unidades > Sinal de saida [bloco de
entrada analégica] > Unidade [escala de saida]), selecione Engineering Unit
(Unidade de engenharia).

4. Insira a escala.

Nota
E possivel definir a escala no bloco do transdutor.

5. No campo Basic Setup > Units > Primary Value > Scale In (Transducer Block)
(Configuracédo bésica > Unidades > Valor primdrio > Escala de entrada [bloco do
transdutor]), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder a
unidade selecionada na etapa Passo 3).

a) No campo Basic Setup > Units > Primary Value > Scale Out (Transducer
Block) (Configurag¢do basica > Unidades > Valor primario > Escala de saida
[bloco do transdutor]), insira os valores superior e inferior (este valor deve
corresponder a unidade selecionada na etapa 3.3).

6. Verifique o bloco de entrada analégica (AI).

Nota

A escala ndo deve ser repetida no Bloco Al Para garantir que nenhum
escalonamento adicional esteja sendo feito no Bloco Al, defina os valores inferiores
nas etapas Passo 7 e 7.a como 0 e os valores superiores como 100.

7. No campo Basic Setup > Units > Process Value Scale (Analog Input Block)
(Configuracdo bdsica > Unidades > Escala de valor do processo [bloco de entrada
analégica]l), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder a
unidade selecionada na etapa 3.a).

a) No campo Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
(Configuragédo bdasica > Unidades > Sinal de saida [bloco de entrada
analdgical), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder
a unidade selecionada na etapa 3.b).

b) No menu suspenso Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
> Linearization Type (Configurac¢do bdsica > Sinal de saida > Unidades [bloco
de entrada analégica] > Tipo de lineariza¢do), selecione No Linearization
(Sem linearizagao).

2.4 Tarefas de configuracao detalhadas

As seguintes tarefas explicam como configurar o Rosemount 2051 para medi¢des de vazao
ou nivel e como configurar parametros adicionais encontrados no dispositivo.

2.4.1 Configuracao de vazao

LOI

Para configurar o Rosemount 2051 para medicdo de vazdo com a LOI, selecione UNITS
> FLOW (UNIDADES > FLUXO). Os seguintes parametros sao definidos ao configurar as
unidades de vazdo:

12 www.Emerson.com
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+ Tipo de medicao: Flow (Vazéo)
+ Linearizagao (bloco do transdutor): Square Root (Raiz quadrada)

Durante a configuragdo da unidade, o usuario define o escalonamento, as unidades e o
ponto de corte de baixa vazado de acordo com os requisitos da aplicagao. Para um menu
detalhado com mais ajuda sobre escalonamento, consulte Menu da interface do operador
local (LOI).

Nota

A LOI assume um escalonamento baseado em zero (pressao minima = vazdo minima =
zero) para aplica¢des de fluxo, a fim de melhorar a eficiéncia da configura¢do. Os mestres
classe 2 podem ser usados se for necessaria uma escala ndo baseada em zero. O Low Flow
Cutoff (Corte de baixa vazdo) tem um valor padrdo de 5,0%. O Low Flow Cutoff (Corte de
baixa vazao) pode ser definido como 0%, se necessario.

Mestre classe 2

Para configurar o transmissor para uma aplicacdo de vazdo, utilize a saida de fluxo no
bloco transdutor.

Configuracao de fluxo usando o mestre classe 2:

Procedimento

1. No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Primary Value Type
(Configuracao bésica > Unidades > Valor primdrio > Tipo de valor primaério),
selecione Flow (Vazdo).

2. Selecione Units (Unidades).

Nota
As unidades de vazdo nas etapas 3.a e 3.b devem corresponder.

3. No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Scale In (Transducer
Block) > Unit (Secondary Value 1) (Configuragdo basica > Unidades > Valor primario
> Escala de entrada [bloco transdutor] > Unidade [valor secundario 1]), selecione
Engineering Unit (Unidade de engenharia).

a) No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Unit (PV)
(Configuracgdo basica > Unidades > Valor primério > Unidade [PV]), selecione
Engineering Unit (Unidade de engenharia).

b) No menu suspenso Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
> Unit (Out Scale) (Configurag¢éo basica > Unidades > Sinal de saida [bloco de
entrada analdgica] > Unidade [escala de saida]), selecione Engineering Unit
(Unidade de engenharia).

4. Insira a escala.

Nota
E possivel definir a escala no bloco do transdutor.

5. No campo Basic Setup > Units > Primary Value > Scale In (Transducer Block)
(Configuracdo basica > Unidades > Valor primario > Escala de entrada [bloco do
transdutor]), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder a
unidade selecionada na etapa Passo 3).

a) No campo Basic Setup > Units > Primary Value > Scale Out (Transducer
Block) (Configurag¢do basica > Unidades > Valor primario > Escala de saida
[bloco do transdutor]), insira os valores superior e inferior (este valor deve
corresponder a unidade selecionada na etapa 3.3).
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Verifique o bloco de entrada analégica (Al).

Nota

O escalonamento deve sempre ser feito no bloco transdutor. Certifique-se de que o
Bloco Al esteja sempre configurado para “sem lineariza¢ao” em aplica¢8es de vazao.
Para garantir que nenhum escalonamento adicional esteja sendo feito no Al, defina
os valores inferiores nos passos Passo 7 e 7.a como 0 e os valores superiores como
100.

No campo Basic Setup > Units > Process Value Scale (Analog Input Block)
(Configuracéao bdsica > Unidades > Escala de valor do processo [bloco de entrada
analégica]l), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder a
unidade selecionada na etapa 3.a).

a) No campo Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
(Configuragdo basica > Unidades > Sinal de saida [bloco de entrada
analégical), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder
a unidade selecionada na etapa 3.b).

b) No menu suspenso Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
> Linearization Type (Configurac¢do bésica > Sinal de saida > Unidades [bloco
de entrada analégica] > Tipo de lineariza¢do), selecione No Linearization
(Sem linearizagao).

Raiz quadrada da configuracao de DP

O Rosemount 2051 tem duas configuragdes de saida de pressdo: Linear e Square Root
(Raiz quadrada). Ative a op¢do de saida de Square Root (Raiz quadrada) para tornar a
saida proporcional a vazao.

Para configurar o transmissor para emitir a raiz quadrada da pressao diferencial, é
necessario utilizar um mestre classe 2.

Configuragdo da raiz quadrada usando o mestre classe 2:

Procedimento

1.

No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Primary Value Type
(Configuracdo basica > Unidades > Valor primdrio > Tipo de valor primaério),
selecione Pressure (Pressao).

Selecione Units (Unidades).

Nota
As unidades de pressao das etapas Passo 3, 3.ae 3.b devem corresponder entre si.

No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Scale In (Transducer
Block) > Unit (Secondary Value 1) (Configurac¢do basica > Unidades > Valor primario
> Escala de entrada [bloco transdutor] > Unidade [valor secunddrio 1]), selecione
Engineering Unit (Unidade de engenharia).

a) No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Unit (PV)
(Configuragdo basica > Unidades > Valor primério > Unidade [PV]), selecione
Engineering Unit (Unidade de engenharia).

b) No menu suspenso Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
> Unit (Out Scale) (Configurag¢ao basica > Unidades > Sinal de saida [bloco de
entrada analégica] > Unidade [escala de saida]), selecione Engineering Unit
(Unidade de engenharia).

4. Insira a escala.
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Nota
E possivel definir a escala no bloco do transdutor. N&o é necessario definir a escala
para a medicdo de pressao.

5. No campo Basic Setup > Units > Primary Value > Scale In (Transducer Block)
(Configuracao basica > Unidades > Valor primario > Escala de entrada [bloco do
transdutor]), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder a
unidade selecionada na etapa Passo 3).

a) No campo Basic Setup > Units > Primary Value > Scale Out (Transducer
Block) (Configurag¢do basica > Unidades > Valor primario > Escala de saida
[bloco do transdutor]), insira os valores superior e inferior (este valor deve
corresponder a unidade selecionada na etapa 3.a).

6. Verifique o bloco de entrada analdgica (AI).

Nota

A escala definida ndo deve ser repetida no bloco de entrada analdgica. Para garantir
que nenhum escalonamento adicional esteja sendo feito no Bloco Al, defina os
valores inferiores nas etapas Passo 7 e 7.a como 0 e os valores superiores como 100.

7. No campo Basic Setup > Units > Process Value Scale (Analog Input Block)
(Configuracdo basica > Unidades > Escala de valor do processo [bloco de entrada
analégica])), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder a
unidade selecionada na etapa 3.3).

a) No campo Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
(Configuragdo bdasica > Unidades > Sinal de saida [bloco de entrada
analégica]l), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder
a unidade selecionada na etapa 3.b).

b) No menu suspenso Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
> Linearization Type (Configura¢do basica > Sinal de saida > Unidades [bloco
de entrada analégica] > Tipo de linearizag¢do), selecione Square Root (Raiz
quadrada).

Configuracao do nivel

LOI

Para configurar o Rosemount 2051 para medicdo de nivel com a LOI, selecione UNITS

> LEVEL (UNIDADES > NIVEL). Os seguintes parametros sdo definidos ao configurar as
unidades de nivel:

+ Tipo de medicao: Nivel

+ Linearizagao (bloco do transdutor): Nenhum

Durante a configura¢do da unidade, o usuario define o escalonamento e as unidades de

acordo com os requisitos da aplica¢cdo. Para um menu detalhado com mais ajuda sobre
escalonamento, consulte Menu da interface do operador local (LOI).

Configuracao de nivel utilizando o mestre classe 2

Para configurar o transmissor para uma aplica¢do de nivel, utilize a saida de nivel no bloco
transdutor.
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Procedimento

1.

No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Primary Value Type
(Configuracao basica > Unidades > Valor primario > Tipo de valor primario),
selecione Level (Nivel).

Selecione as unidades.

Nota
As unidades de nivel nas etapas 3.a e 3.b devem corresponder.

No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Scale In (Transducer
Block) > Unit (Secondary Value 1) (Configura¢do basica > Unidades > Valor primario
> Escala de entrada [bloco transdutor] > Unidade [valor secunddrio 1]), selecione
Engineering Unit (Unidade de engenharia).

a) No menu suspenso Basic Setup > Units > Primary Value > Unit (PV)
(Configuragdo basica > Unidades > Valor primario > Unidade [PV]), selecione
Engineering Unit (Unidade de engenharia).

b) No menu suspenso Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
> Unit (Out Scale) (Configuracdo basica > Unidades > Sinal de saida [bloco de
entrada analégica] > Unidade [escala de saida]), selecione Engineering Unit
(Unidade de engenharia).

Insira a escala.

Nota
E possivel definir a escala no bloco do transdutor.

No campo Basic Setup > Units > Primary Value > Scale In (Transducer Block)
(Configuracao bdsica > Unidades > Valor primdrio > Escala de entrada [bloco do
transdutor]), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder a
unidade selecionada na etapa Passo 3).
a) No campo Basic Setup > Units > Primary Value > Scale Out (Transducer
Block) (Configuragao basica > Unidades > Valor primario > Escala de saida
[bloco do transdutor]), insira os valores superior e inferior (este valor deve
corresponder a unidade selecionada na etapa 3.3).

Verifique o bloco de entrada analdgica (Al).

Nota

A escala ndo deve ser repetida no Bloco Al Para garantir que nenhum
escalonamento adicional esteja sendo feito no Al defina os valores inferiores nos
passos Passo 7 e 7.a como 0 e os valores superiores como 100.

No campo Basic Setup > Units > Process Value Scale (Analog Input Block)
(Configuracao basica > Unidades > Escala de valor do processo [bloco de entrada
analégical), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder a
unidade selecionada na etapa 3.3).

a) No campo Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
(Configuragdo basica > Unidades > Sinal de saida [bloco de entrada
analégica]l), insira os valores superior e inferior (este valor deve corresponder
a unidade selecionada na etapa 3.b).

b) No menu suspenso Basic Setup > Units > Output Signal (Analog Input Block)
> Linearization Type (Configurac¢ao basica > Sinal de saida > Unidades [bloco
de entrada analégica] > Tipo de linearizagdo), selecione No Linearization
(Sem linearizagao).
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Amortecimento

O amortecimento selecionado pelo usudrio afetard a capacidade de resposta dos
transmissores as alteragdes no processo aplicado. O Rosemount 2051 tem um valor
padrdo de damping (amortecimento) de 0,0 segundo aplicado no bloco Al

O Damping (Amortecimento) pode ser configurado usando:
+ LOI - Consulte Tabela 2-1 e Figura 2-1.

*  Mestre classe 2 - Consulte Configuracao do amortecimento utilizando o mestre classe 2.

Configuracao do amortecimento utilizando o mestre classe 2

Procedimento

No campo Configuragao basica > Amortecimento > Constante de tempo do filtro insira
o valor (em segundos).

Alertas do processo

Alertas de processo ativam um status de alerta de saida quando o ponto de alerta
configurado é excedido. Um alerta de processo sera transmitido continuamente se os
pontos de ajuste de saida forem excedidos. O alerta sera redefinido quando o valor estiver
novamente dentro da faixa.

Os parametros de alerta de processo sao definidos da seguinte forma:

+ Alarme superior: Alteracdes Output Status to Good - Critical Alarm - Hi Limit (Status
de saida para Bom - Alarme critico - Limite alto)

+ Adverténcia superior: Altera¢ées Output Status to Good - Advisory Alarm - Hi Limit
(Status de saida para Bom - Alarme de aviso - Limite alto)

+ Adverténcia inferior: Alteracdes Output Status to Good - Advisory Alarm - Lo Limit
(Status de saida para Bom - Alarme de aviso - Limite baixo)

« Alarme inferior: Altera¢cdes Output Status to Good - Critical Alarm - Lo Limit (Status
de saida para Bom - Alarme critico - Limite baixo)

+ Histerese do alarme: Quantidade em que o valor de saida deve voltar para a faixa
antes que o alarme seja desativado.

Upper alarm (Alarme superior) = 100 psi. Alarm Hysteresis (Histerese do alarme) = 0,5%.
Apbés a ativacdo a 100 psi, 0 alarme serad apagado quando a saida ficar abaixo de 99,5 psi =
100 - 0,5 psi.

Os alertas do processo podem ser definidos usando um mestre classe 2.

Configuracao de alerta do processo usando o mestre classe 2

Procedimento

Insira os alertas do processo:

a) No campo Basic Setup > Output > Output Limits > Upper Limit Alarm Limits
(Configuracdo bésica > Safda > Limites de saida > Limites de alarme para o limite
superior), insira o valor superior do alarme.

b) No campo Basic Setup > Output > Output Limits > Upper Limit Warning Limits
(Configuracao bésica > Saida > Limites de saida > Limites de adverténcia para o
limite superior), insira o valor superior de adverténcia.
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c) No campo Basic Setup > Output > Output Limits > Lower Limit Alarm Limits
(Configuracdes basicas > Saida > Limites de saida > Limites de alarme para o limite
inferior), insira o valor inferior do alarme.

d) No campo Basic Setup > Output > Output Limits > Lower Limit Warning Limits
(Configuracdo bdsica > Saida > Limites de saida > Limites de adverténcia para o
limite inferior), insira um valor inferior de adverténcia.

e) No campo Basic Setup > Output > Output Limits > Limit Hysteresis (Configura¢ao
basica > Saida > Limites de saida > Limite de histerese), insira um percentual de
valor do intervalo.

2.4.6 Display LCD

O display LCD esta conectado diretamente a placa de componentes eletronicos que
mantém acesso direto aos terminais do sinal. E fornecida uma tampa para acomodar o
display.

O display sempre indica a saida do transmissor (Pressure [Presséo], Flow [Vaz&o] ou Level
[Nivel]), bem como status do diagndstico abreviado, quando aplicavel. A temperatura e a
pressdo do sensor sdo variaveis opcionais que podem ser configuradas usando a LOI ou o
mestre classe 2. Quando ligado, o display alterna entre as variadveis selecionadas.

Para configura¢do do display LCD usando:
+ LOI - Consulte Tabela 2-1 e Figura 2-1.

*  Mestre classe 2 - Consulte Configuracdo do display LCD usando o mestre classe 2.

Configuracao do display LCD usando o mestre classe 2

Em Basic Setup > Display Variables > Local Operator Interface (LOI) > Display Selection
(Configuracdo bdésica > Variaveis do display > Interface do operador local (LOI) > Selecdo
do display), selecione as variaveis do processo a serem exibidas no display local.

2.4.7 Security (Seguranca)

O Rosemount 2051 possui uma hierarquia de recursos de seguranca. O jumper de
seguranca na placa de componentes eletrénicos (ou no display LCD opcional) oferece o
mais alto nivel de sequran¢a. Com o jumper na posi¢do ON (LIGADO), todas as gravacdes
do transmissor serdo desativadas (incluindo a gravagao da LOI ou de um mestre classe 2).

Consulte a Figura 4-2 para obter detalhes sobre a configura¢do do jumper.

2.4.8 Seguranca da LOI

Para evitar altera¢bes nao autorizadas, defina o jumper de seguranca como ON (LIGADO)
e/ou defina uma senha de LOI (consulte Configuracdo de seguranca e simulacdo). A senha
da LOI exige que um usudrio insira uma senha sem zero, de quatro digitos no transmissor
para opera-la.

Esses parametros podem ser definidos usando um mestre classe 2.

Configuracao de seguranca da LOI usando o mestre classe 2

Procedimento

1. Para ativar a senha da LO]J, insira o valor no campo Basic Setup > Display Variables
> Local Operator Interface (LOI) > Password (Configuracdo basica > Variadveis do
display > Interface do operador local [LOI] > Senha).
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2.

Para desativar a senha da LO]J, insira 0 no campo Basic Setup > Display Variables
> Local Operator Interface (LOI) > Password (Configuragdo basica > Varidveis do
display > Interface do operador local [LOI] > Senha).

Nota

O jumper de seguranca deve estar na posi¢do Off (Desligado) para a LOI para
operar. A senha aparece apés a LOI ser ativada usando os bot8es de configura¢do
locais.

Simulacao

O Rosemount 2051 possui um jumper de simulacdo localizado na placa de componentes
eletrdnicos (ou no display LCD opcional) que deve ser ajustado para a posicdo ON
(LIGADO) para realizar a simulacdo.

Com a simulagdo do bloco Al ativada, o valor real de medicdo ndo afeta o valor de OUT
(FORA) ou o status.

Configuragao de simulacao usando o mestre classe 2

Procedimento

1.
2.

Defina o jumper de simulacdo para On (Ligado).

Para ativar a simula¢do, selecione o seguinte em Basic Setup > Simulation
(Configuracao basica > simula¢ao):

a) Selecione Enabled (Ativado).
b) Entre em Simulation Value (Valor de simulac¢&o).
c) Selecione Simulation Status (Status da simula¢&o).

d) Selecione Transfer (Transferir).

. Para desativar a simulagdo, selecione o seguinte em Basic Setup > Simulation

(Simulagao basica > Simulag&o):
a) Selecione Disabled (Desativado).

b) Selecione Transfer (Transferir).

Defina o jumper de simulacdo como Off (Desligado).
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Instalacao do hardware

Visao geral

As informacg8es desta se¢do abrangem considerac¢des sobre a instalagdo do Rosemount
2051 com protocolos de . Um Guia de inicio rapido (nimero do documento
00825-0200-4101) é enviado junto com o transmissor para descrever os procedimentos
recomendados de conexdo da tubulagdo e ligacdo elétrica para a instalacdo inicial. Para
obter informacgdes sobre desenhos dimensionais, consulte a se¢cao Desenhos dimensionais
da Ficha de dados do produto do Rosemount 2051.

Nota

Para desmontagem e remontagem do transmissor, consulte a secdo Desenhos
dimensionais da Ficha de dados do produto Rosemount 2051 e Procedimentos para montar
novamente.

Consideracdes sobre a instalacao

A precisdo da medi¢do depende da instalagdo correta do transmissor e da tubulagdo de
impulso.

Monte o transmissor préximo ao processo e use o minimo de tubulacdo para conseguir
a melhor precisdo. Lembre-se da necessidade de facil acesso, da seguranca da equipe,
da calibracdo pratica em campo e um ambiente adequado para o transmissor. Instale o
transmissor de modo a minimizar vibra¢des, choques e flutuagdes de temperatura.

Instale o tampdo de tubo na abertura do conduite ndo utilizada. Rosqueie um minimo de
cinco roscas para atender aos requisitos a prova de explosdo. Para roscas conicas, instale a
chave de bujdo firmemente. Para considera¢des sobre compatibilidade de materiais,
consulte a Nota técnica com consideracdes sobre selecdo de materiais e compatibilidade para
0 transmissor de pressao Rosemount.

Considera¢bes mecanicas

Servico com vapor

Para servicos com vapor ou aplicacdes com temperaturas de processo superiores aos
limites do transmissor, ndo purgue a tubulagdo de impulso por meio do transmissor.

Purgue as linhas com as valvulas de bloqueio fechadas e torne a enché-las com agua

antes de retomar a medicao.

Fixado na lateral

Quando o transmissor estiver montado na lateral, posicione o flange Coplanar™ de modo a
garantir a ventilagcdo ou drenagem adequadas.
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Mantenha as conexdes de drenagem/ventilagdo na parte inferior para servico com gas e
na parte superior para servico com liquido.

3.2.2 Considera¢des ambientais

3.3

3.3.1

22

A melhor pratica é montar o transmissor em um ambiente que apresente alteracdes
minimas de temperatura ambiente. Os limites operacionais de temperatura dos
componentes eletronicos do transmissor sdo -40 a 185 °F (-40 a 85 °C). Monte o
transmissor de forma que ndo fique suscetivel a vibracdes e choques mecanicos e ndo
tenha contato externo com materiais corrosivos.

Procedimentos de Instalacao

Montagem do transmissor

Para obter informacdes sobre desenhos dimensionais, consulte a se¢do Desenhos
dimensionais da Ficha de dados do produto Rosemount 2051.

Orientacao do flange do processo

Monte os flanges de processo com espaco suficiente para as conexdes de processo. Por
motivos de seguranca, posicione as valvulas de drenagem/purga de modo que o fluido de
processo seja direcionado para longe do possivel contato humano quando as purgas sao
utilizadas. Além disso, considere a necessidade de uma entrada de teste ou calibracao.

Rotacdo do invélucro

Vocé pode girar o invélucro de componentes eletrénicos em até 180 graus em qualquer
dire¢do para melhorar o acesso de campo a fiagdo ou para melhor visualizar o display LCD
opcional.

Procedimento

1. Afrouxe o parafuso de ajuste de rotagao do invélucro usando uma chave sextavada
de 5/64 polegadas.

Figura 3-1: Rotacao do invélucro

A. Parafuso de ajuste de rotagéo do invélucro (5/64 pol.)

2. Gire o invélucro no sentido horario até obter a posicao desejada.

www.Emerson.com
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3. Se ndo for possivel obter a posi¢do desejada devido ao limite das roscas, gire o
invélucro no sentido anti-hordrio até obter a posicdo desejada (até 360° do limite de
roscas).

4. Reaperte o parafuso de ajuste de rotacao do invélucro com até 7 Ibf.pol quando
atingir a posi¢do desejada.

Lado do terminal do invélucro de componentes eletronicos

Monte o transmissor de maneira que a lateral do terminal esteja acessivel. E necessario
deixar uma folga de 0,75 pol. (19 mm) para a remocdo da tampa. Use um tampao na lateral
ndo utilizada da abertura do conduite.

Lado do circuito do invélucro dos componentes eletronicos

Deixe uma folga de 0,75 pol. (19 mm) para as unidades sem display LCD. Deixe uma folga
de 3 pol. (76 mm) para as unidades instaladas com display LCD.

Roscas da entrada elétrica

Para os requisitos da NEMA® 4X, IP66, e IP68, use fita veda-roscas (PTFE) ou cole as roscas
macho para garantir uma vedagdo impermeavel.

Selo ambiental para invélucro

E necessario usar fita veda-roscas (PTFE) ou cola nas roscas macho do conduite para
proporcionar veda¢do impermedvel a dgua/poeira e estar em conformidade com a NEMA
Tipo 4X, IP66 e IP68. Consulte a fabrica se forem necessarias outras classifica¢des de
protecdo contra infiltracdo.

Para roscas M20, instale bujdes de conduite para um acoplamento completo da rosca ou
até que seja atingida a resisténcia mecanica.

Sempre garanta uma vedac¢do adequada ao instalar as tampas dos invélucros dos
componentes eletrénicos de modo que haja contato de metal com metal. Use os o-rings
Rosemount.

Suportes de montagem

Os transmissores podem ser montados em painel ou em tubo por meio de um suporte de
montagem opcional. Consulte Tabela 3-1 para obter a oferta completa e consulte Figura 3-2
pelo Figura 3-5 para verificar as dimensdes e configura¢des de montagem.

Tabela 3-1: Suportes de montagem

Suportes 2051
Cédigo | Conexdes do processo Montagem Materiais
de op-
cdo 2 Coplanar Em linha | Tradicional Monta- | Monta- | Monta- |Suporte |Suporte |Para- |Para-
gemem |gemem |gemem |deaco de aco fusos |fusos
tubo painel | painel carbono |inoxida- |de de aco
plano vel aco inoxi-
car- |davel
bono
B4 4 v N/A v v v N/A 4 N/A v
B1 N/A N/A v v N/A N/A 4 N/A v N/A
B2 N/A N/A v N/A v N/A 4 N/A v N/A
B3 N/A N/A v N/A N/A v v N/A v N/A
B7 N/A N/A v v N/A N/A 4 N/A N/A v

www.Emerson.com
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Tabela 3-1: Suportes de montagem (continuag¢do)

Suportes 2051
Cédigo | Conexdes do processo Montagem Materiais
de op-
cdo 2 Coplanar Em linha | Tradicional Monta- | Monta- | Monta- |Suporte |Suporte |Para- |Para-
gemem |gemem |gemem |deaco de aco fusos |fusos
tubo painel | painel carbono |inoxida- |de de aco
plano vel aco inoxi-
car- |davel
bono
B8 N/A N/A v N/A v N/A v N/A N/A v
B9 N/A N/A v N/A N/A v v N/A N/A v
BA N/A N/A v v N/A N/A N/A v N/A v
BC N/A N/A v N/A N/A v N/A v N/A v

Figura 3-2: Suporte de montagem com cédigo de opcdo B4

3.85(98) A B
= =t
)
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| | K N
o
5.97 (1.52). 2075 N

4.73(]2]]j
ra——6.90(175)

'\ﬁ:\ w101 g
Ty, L@\@

Montagem em tubo

Montagem em painel

Parafuso em U de 2 pol. para montagem em tubo (brag¢adeira exibida)
Parafusos % x 1 % para montagem do transmissor (néo fornecidos)
Parafusos % x 1 % para montagem do transmissor (néo fornecidos)
Parafusos de 5/16 x 1 %2 para montagem em painel (ndo fornecidos)

mTmOS N>

Nota
As dimensdes estdo em polegadas (milimetros).
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Figura 3-3: Suporte de montagem com cédigo de opgao B4

8.090
(205.5]

Montagem em tubo

Montagem em painel

Parafuso em U de 2 pol. para montagem em tubo (bracadeira exibida)
Parafusos % x 1 % para montagem do transmissor (néo fornecidos)
Parafusos % x 1 % para montagem do transmissor (néo fornecidos)
Parafusos de 5/16 x 1 %2 para montagem em painel (ndo fornecidos)

mTmOS N>

Nota
As dimensdes estdo em polegadas (milimetros).
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Figura 3-4: Suporte de montagem com cédigo de opcao B4
A
A. Montagem em tubo
B. Montagem em painel
C. Parafuso em U de 2 pol. para montagem em tubo (bracadeira exibida)
D. Parafusos % x 1 % para montagem do transmissor (ndo fornecidos)
E. Parafusos % x 1 % para montagem do transmissor (néo fornecidos)
F. Parafusos de 5/16 x 1 ¥ para montagem em painel (néo fornecidos)
Nota
As dimensdes estdo em polegadas (milimetros).
Figura 3-5: Marcacdes na cabeca
e A
B&M 660
& G
* O ultimo digito na marcacao da cabeca F593 pode ser qualquer letra entre Ae M.
A. Marcagbes na cabeca de parafusos de ago-carbono (CS)
B. Marcacbes na cabeca de parafusos de aco inoxiddvel (SST)
C. Marcagbes do cabecote de liga K-500
Parafusos do flange de processo
O 2051 é enviado com um flange coplanar instalado com quatro parafusos de 1,75 pol.
(44 mm). Consulte Figura 3-6 e Figura 3-8. Os parafusos de ago inoxidavel sdo cobertos
26
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com lubrificante para facilitar a instalagcdo. Parafusos em ago carbono nao necessitam de
lubrificagdo. Nenhum lubrificante adicional deve ser aplicado ao instalar qualquer tipo de
parafuso. Os parafusos sao identificados por marca¢des em suas cabecas:

Instalagcao dos parafusos

Use somente parafusos fornecidos com o 2051 ou pela Emerson como pecas de reposi¢ao.
Ao instalar o transmissor em um dos suportes de montagem opcionais, aperte os
parafusos em 125 pol.-lb. (14,1 N-m). Use o seguinte procedimento de instalacdo para os
parafusos:
Procedimento

1. Aperte os parafusos manualmente.

2. Aplique o valor inicial de torque aos parafusos usando um padrao cruzado.

3. Aplique o valor final de torque aos parafusos usando o mesmo padrdo cruzado.
Exemplo

Os valores de torque para os parafusos dos adaptadores de flange e bloco de valvulas sao
0s seguintes:

Tabela 3-2: Valores de torque para instalagdo dos parafusos

Material do parafuso Valor inicial de torque Valor final de torque
Padrdo CS-ASTM-A449 300 Ibf.pol (34 Nm) 650 Ibf.pol (73 Nm)
Aco inoxidavel 316 — Opgdo L4 150 Ibf.pol (17 Nm) 300 Ibf.pol (34 Nm)
ASTM-A-193-B7M — Opgdo L5 300 Ibf.pol (34 Nm) 650 Ibf.pol (73 Nm)
ASTM-A-193, Classe 2, Grau BBM — Opc¢do L8 | 150 Ibf.pol (17 Nm) 300 Ibf.pol (34 Nm)
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Figura 3-6: Configuracdes tradicionais de parafusos de flange - Transmissor
diferencial

A. Dreno/ventilagéo

Figura 3-7: Configuracgdes tradicionais de parafusos de flange - Transmissor de
pressao manométrica

1.75(44) x 4

1.50(38)x 2

A. Dreno/ventilagéo
B. Bujéo

Nota
As dimensdes estdo em polegadas (milimetros).
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Figura 3-8: Parafusos de montagem e configuracdes de parafusos para flange
Coplanar

2.88(73)2 4

1.75(44)x 4

A. Transmissor com parafusos de flange
B. Transmissor com adaptadores de flange e parafusos de flange/adaptador

Q:S?mensées estdo em polegadas (milimetros).

Tabela 3-3:

Descricao Dimensdes em polegadas (mm)
Parafusos do flange de processo 1,75 (44)

Parafusos de flange/adaptador 2,88 (73)

Parafusos do bloco de valvulas/flange 2,25(57)

Nota

Os transmissores Rosemount 2051T sdo de montagem direta e ndo precisam de parafusos
para conexao ao processo.

Tubulacao de impulso

A tubulacdo entre o processo e o transmissor deve transferir a pressdo, com preciséo,
para se obter medig¢des precisas. Existem seis fontes possiveis de erros da tubulacédo de
impulso:

« Transferéncia de pressdo

* Vazamentos

« Perda de friccdo (particularmente se for purgado)
* Gas preso em uma linha liquida

+ Liquido em uma linha de gas

+ Variag¢Bes de densidade entre as pernas

O melhor local para o transmissor em relagdo ao tubo de processo depende do fluido
de processo. Use as seguintes diretrizes para determinar a localiza¢cdo do transmissor e a
colocagdo de tubulacdo de impulso:
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+ Mantenha a tubulacdo de impulso o mais curta possivel.

« Para servicos com liquido, a tubula¢do de impulso deve ter uma inclinacdo ascendente
de pelo menos 1 pol./pé (8 cm/m) a partir do transmissor em dire¢do a conexdo de
processo.

« Para servicos com gas, a tubulacdo de impulso deve ter uma inclinagdo decrescente
de pelo menos 1 pol./pé (8 cm/m) a partir do transmissor em dire¢do a conexdo de
processo.

« Evite pontos altos nas linhas de liquidos e pontos baixos nas linhas de gas.

« Comprove que ambas as pernas de impulso estejam a mesma temperatura.

* Use tubulagdo de impulso larga o suficiente para evitar efeitos de atrito e bloqueio.
« Ventile todo o gas das pernas da tubulagdo de liquidos.

« Ao usar um fluido de vedacdo, preencha ambas as pernas da tubulacdo até o mesmo
nivel.

« Ao purgar, faca a conexdo de purga préxima as tomadas do processo e purgue pelos
comprimentos iguais do tubo do mesmo tamanho. Evite purgar pelo transmissor.

* Mantenha o material do processo corrosivo ou quente [acima de 250 °F (121 °C)] fora
do contato direto com o médulo do sensor e os flanges.

+ Evite depésitos de sedimentos na tubula¢do de impulso.

* Mantenha a mesma pressao de carga nas duas pernas da tubulagao de impulso.

+ Evite condi¢Bes que possam permitir o congelamento do fluido de processo no flange
de processo.

Requisitos de montagem

As configuragdes da tubulacdo de impulso dependem de condi¢des de medigao
especificas.

Consulte Figura 3-9 quanto a exemplos das seguintes configura¢des de montagem:

Medicao da vazéao do liquido

« Coloque as tomadas na lateral da linha para evitar depdsitos de sedimentos nos
isoladores do processo.

* Monte o transmissor ao lado ou abaixo das tomadas para que os gases sejam liberados
na linha do processo.

+  Monte a valvula de drenagem/ventilacdo para cima para permitir a ventilagdo dos
gases.

Medicao da vazdo de gas
* Posicione as tomadas no topo ou ao lado da linha.

*  Monte o transmissor ao lado ou acima das tomadas para drenar o liquido na linha de
processo.

Medicdo da vazao de vapor
* Posicione as tomadas ao lado da linha.

+ Monte o transmissor abaixo das tomadas para garantir que os tubos de impulso
permanecam preenchidos com condensado.
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Em servigos com vapor acima de +250 °F (+121 °C), encha as linhas de impulso com

agua para evitar que o vapor entre em contato com o transmissor diretamente e para
garantir uma medigao precisa.

Para servigos com vapor ou com temperaturas elevadas, é importante que as
temperaturas na conexao do processo ndo ultrapassem os limites de temperatura do

processo do transmissor. Consulte os limites de temperatura na Ficha de Dados do produto
Transmissor de Pressdao 2051 para obter detalhes.

Figura 3-9: Exemplo de instalagdo com aplica¢6es de liquido
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Figura 3-11: Exemplo de instalagdo com aplica¢des de vapor

Figura 3-12: Exemplos de instalagao

Servigo com liquido Servico com gés Servico com vapor

A. Flow (Vazdo)

3.3.3 Conexdes do processo

Conexao de processo Coplanar ou tradicional

Instale e aperte todos os quatro parafusos do flange antes de aplicar pressao ou ocorrera
vazamento no processo.
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Quando instalados corretamente, os parafusos do flange se projetam através da parte
superior do invélucro do médulo do sensor.

A CUIDADO

Nao tente afrouxar ou remover os parafusos do flange enquanto o transmissor estiver em
servico.

Instalar adaptadores de flange

As conex8es do processo Rosemount 2051DP e GP nos flanges do transmissor sdo de
%-18 NPT. Os adaptadores de flange estdo disponiveis com conexdes padrdo de %2-14 NPT
Classe 2. Use os adaptadores de flange para desconectar o processo removendo os
parafusos do adaptador do flange.

A ATENCAO

Vazamentos do processo
Vazamentos no processo podem resultar em morte ou ferimentos graves.

Instale e aperte todos os quatro parafusos do flange antes de aplicar pressao.

Nao tente afrouxar nem remover os parafusos do flange enquanto o transmissor
estiver em funcionamento.

Use lubrificante ou selante aprovado pela fabrica para instalar as conexdes de processo.
Essa distancia pode variar +% pol. (3,2 mm) girando um ou ambos os adaptadores de
flange.

Para instalar adaptadores em um flange coplanar:

Procedimento

1. Remova os parafusos do flange.

Sempre que remover flanges ou adaptadores, inspecione visualmente os o-rings

de PTFE. Se houver sinais de dano, como arranhdes ou cortes, substitua os anéis

de vedacgdo por o-rings projetados para transmissores Rosemount. Vocé pode
reutilizar o-rings que ndo estejam danificados. Quando substituir os o-rings, aplique
novamente torque aos parafusos do flange depois da instalacdo para compensar o
escoamento a frio.

2. Deixando o flange no lugar, mova os adaptadores para a posi¢do com 0s o-rings
instalados.

3. Aperte os adaptadores e o flange coplanar ao médulo do sensor do transmissor
usando o maior dos parafusos fornecidos.

4. Aperte os parafusos. Consulte Parafusos do flange de processo para obter
especificagdes de torque.

O-rings (anéis de vedacao)

Os dois estilos de adaptadores de flange Rosemount (Rosemount 3051/2051/2024/3095)
exigem um o-ring exclusivo (consulte a Figura 3-13). Use somente o o-ring designado para
o adaptador de flange correspondente.
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Se os o-rings do adaptador do flange ndo forem instalados corretamente, pode haver
vazamentos no processo, que podem causar danos graves e até a morte.

Os dois adaptadores do flange sdo diferenciados pelas ranhuras exclusivas dos o-rings.
Use apenas o o-ring projetado para o seu adaptador de flange especifico, como mostrado
em Figura 3-13. Quando comprimidos, os o-rings de PTFE tendem a apresentar
escoamento a frio, o que melhora a sua capacidade de vedagao.

Figura 3-13: O-rings (anéis de vedacao)
ROSEMOUNT 3051S5/3051/2051/3001/3095/2024

A. Adaptador do flange
B. O-ring
C. Abase de PFTE

D. Elastébmero

Substitua os o-rings de PTFE caso remova o adaptador de flange.

Conexado de processo em linha

N&o aplique torque diretamente ao médulo do sensor. A rotagdo entre o médulo do sensor
e a conexdo de processo pode danificar os componentes eletrdnicos. Para evitar danos,
aplique torque somente na conexao de processo sextavada.

B—>[ []

A. Médulo do sensor
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B. Conexéo de processo

Orientacao do transmissor manomeétrico em linha

A porta de pressdo lateral inferior no transmissor manométrico em linha esta localizada na
haste do transmissor, atras do invélucro. O caminho da ventilacdo é de 360 graus ao redor
do transmissor entre o involucro e o sensor. Consulte Figura 3-14.

Mantenha o caminho da ventilacao livre de qualquer obstrucdo, como tinta, poeira e
lubrificagdo, montando o transmissor para que o processo possa ser drenado.

Figura 3-14: Porta de pressao lateral baixa do medidor em linha

A. Porta de presséo lateral inferior (referéncia atmosférica)

Blocos de valvulas Rosemount 304, 305, e 306

O bloco de valvulas integrado 305 esta disponivel em dois modelos: Tradicional e coplanar.

E possivel montar o bloco de vélvulas integral 305 tradicional na maioria dos elementos
primarios com adaptadores de montagem no mercado atualmente. O bloco de valvulas
integral 306 é usado com os transmissores em linha 2051T para fornecer capacidades de
valvula de bloqueio e purga de até 10.000 psi (690 bar).
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Figura 3-15: Blocos de valvulas
A. 2051C e 304 convencional
B. 2051C e 305 coplanar integral
C. 2051C e 305 tradicional integral
D. 2051T e 306 em linha
3.4.1 Instalar bloco de valvulas integral 305
Procedimento
1. Inspecione os o-rings do médulo do sensor PTFE.
Vocé pode reutilizar o-rings que ndo estejam danificados. Se os o-rings estiverem
danificados (por exemplo, se tiverem entalhes ou cortes), substitua pelos o-rings
designados para transmissores Rosemount.
Ao substituir os o-rings, tome cuidado para ndo arranhar ou deformar as ranhuras
do anel de vedacdo ou a superficie do diafragma de isolamento enquanto remove
os O-rings danificados.
2. Instale o bloco de vélvulas integrado no médulo do sensor. Utilize os quatro
parafusos de 2% polegadas (57 mm) do bloco de valvulas para o alinhamento.
Aperte os parafusos manualmente; em seguida, aperte os parafusos gradualmente
em um padréo cruzado com o torque final.
3. Se vocé substituiu os o-rings do médulo do sensor de PTFE, aperte novamente os
parafusos do flange apds a instalagdo para compensar o fluxo frio dos o-rings.
Execute sempre um ajuste de zero no conjunto transmissor/bloco de valvulas depois
da instalagdo para eliminar efeitos de montagem.
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3.4.2 Instalacdo do bloco de valvulas integral Rosemount 306

O bloco de valvulas 306 se destina ao uso apenas com transmissores de pressao em linha,
como o0 3051T e 2051T.

Monte o bloco de vélvulas 306 nos transmissores em linha com um vedante de roscas.

3.4.3 Instalacdo do bloco de valvulas convencional 304

Procedimento

1. Alinhe o bloco de valvulas convencional com o flange do transmissor. Use os quatro
parafusos do bloco de valvulas para alinhamento.

2. Aperte os parafusos manualmente e, em seguida, aperte-os gradualmente em um
padrdo cruzado até o valor de torque final.

Quando estiverem totalmente apertados, os parafusos se estenderdo pela parte
superior do invélucro do médulo do sensor.

3. Verifique se o conjunto apresenta vazamentos na faixa de pressdo maxima do
transmissor.

3.4.4 Operacdo do bloco de valvulas integrado

Execute um ajuste de zero em blocos de valvulas de 3 e 5
valvulas
Execute o ajuste de zero com a pressao da linha estatica.

Em operacdo normal, as duas valvulas de isolamento (bloqueio) entre as portas do
processo e o transmissor ficardo abertas e a valvula equalizagao ficara fechada.

[ » |
cETPe—3-

E

£ %

D

o

Alto

Baixo

Vdlvula de drenagem/ventilagcéo
Isolagdo (aberta)

Equalizagéo (fechada)

Processo

mTmOS N>
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Procedimento

1. Para zerar o ajuste do transmissor, feche a valvula de isolamento no lado de baixa (a
jusante) do transmissor.

‘ A ° |

[ b |
= Al =
!

°
@

Alto

Baixo

Vdlvula de drenagem/ventilagcéo
Isolagdo (aberta)

Equalizagéo (fechada)

Processo

Isolagdo (fechada)

AmmOS N m>

2. Abra avalvula de equalizacdo para equalizar a pressdo em ambos os lados do
transmissor.

O bloco de valvulas agora esta na configuracdo adequada para executar um ajuste
de zero no transmissor.

[ » |
¢ B D3 -

L

3

Alto

Baixo

Vdlvula de drenagem/ventilagcéo
Isolagéio (aberta)

Equalizagéo (aberta)

Processo

Isolagdo (fechada)

AmmOS N>
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3. Apbs zerar o transmissor, feche a valvula de equalizagdo.

.
>

Alto

Baixo

Vdlvula de drenagem/ventilagdo
Isolagéio (aberta)

Equalizagéo (fechada)

Processo

Isolagdo (fechada)

MmO N>

4. Finalmente, para reparar o transmissor, abra a valvula de isolamento no lado de
baixa.

Alto

Baixo

Vdlvula de drenagem/ventilagdo
Isolagéio (aberta)

Equalizagéo (fechada)

Processo

mTmOS N>

Zerar um bloco de valvulas de gas natural de cinco valvulas
Execute o ajuste de zero com a pressao da linha estatica.

Durante a operacdo normal, as duas valvulas de isolamento (bloqueio) entre as portas do
processo e o transmissor estardo abertas e as valvulas de equalizagdo estardo fechadas. As
valvulas de ventilagdo podem ficar abertas ou fechadas.
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OmmS N>

Alto
Baixo

Conectado

Isolagdo (aberta)

Processo

Equalizagéo (fechada)
Ventilagcdo do dreno (fechada)

Procedimento

1.

Para o ajuste de zero do transmissor, primeiro feche a valvula de isolamento no lado
de baixa pressédo (a jusante) do transmissor e a valvula de ventilacdo.

TOTmMOS N>

Alto

Baixo

Conectado

Isolagéio (aberta)

Processo

Equalizagéo (fechada)
Ventilagdo do dreno (fechada)
Isolagéo (fechada)
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2. Abra a valvula de equalizacdo no lado de alta pressdo (a montante) do transmissor.

E H E

Alto

Baixo

Conectado

Isolagéio (aberta)

Processo

Equalizagéo (aberta)
Equalizagéo (fechada)
Ventilag¢do do dreno (fechada)
Isolagdo (fechada)

~TOTTmMON®m>

3. Abra a valvula de equalizacdo no lado de baixa presséo (a jusante) do transmissor.
O bloco de valvulas agora esta na configuracdo certa para zerar o transmissor.

Alto

Baixo

Conectado

Isolagdo (aberta)

Processo

Equalizagéo (aberta)
Ventilagcdo do dreno (fechada)
Isolagdo (fechada)

A
B.
C
D.
E
F.
G.
H.
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4. ApOs zerar o transmissor, feche a valvula de equalizacdo no lado de baixa presséo (a
jusante) do transmissor.

~TOTTmMON®m>

Alto

Baixo

Conectado

Isolagéio (aberta)

Processo

Equalizagéo (aberta)
Equalizagéo (fechada)
Ventilagdo do dreno (fechada)
Isolagdio (fechada)

5. Feche a valvula de equalizacdo no lado de alta pressdo (a montante).

TOmTmMON >

Alto

Baixo

Conectado

Isolagéio (aberta)

Processo

Equalizagéo (fechada)
Ventilag¢do do dreno (fechada)
Isolagéo (fechada)
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6. Finalmente, para reparar o transmissor, abra a valvula de isolamento no lado de
baixa e a valvula de ventilagdo.

Avalvula de ventilacdo pode permanecer aberta ou fechada durante a operagao.

E G E

Alto

Baixo

Conectado

Isolagdo (aberta)

Processo

Equalizagéo (fechada)
Ventilagcdo do dreno (fechada)

AmmOS N>

Medicao do nivel de liquido

Os transmissores de pressao diferencial usados para aplicacdes de nivel de liquidos
medem a carga hidrostatica. O nivel de liquido e a densidade relativa de um liquido

sao fatores determinantes da carga de pressao. Essa pressdo é igual a altura do liquido
acima da tomada, multiplicada pela densidade relativa do liquido. A carga de pressdo nao
depende do volume ou da forma do tanque.

Tanques abertos

Um transmissor de pressao montado préximo ao fundo de um tanque mede a pressdo do
liquido acima dele

Faca uma conexdo com o lado de alta pressao do transmissor e purgue o lado de baixa
pressdo para a atmosfera. A carga de pressdo é igual a densidade relativa do liquido
multiplicada pela altura do liquido acima da tomada.

A supressao de zero da faixa € requerida se o transmissor ficar abaixo do ponto zero da
faixa de nivel desejada. Figura 3-16 mostra um exemplo de medicdo de nivel de liquido

Tanques fechados

A pressao acima de um liquido afeta a pressdao medida no fundo de um tanque fechado. A
densidade relativa do liquido multiplicada pela altura do liquido mais a pressao do tanque
€ igual a pressao no fundo do tanque.

Para medir o nivel real, a pressao do tanque deve ser subtraida da pressao do fundo do
tanque. Para isso, coloque uma tomada de pressdo na parte superior do tanque e conecte-
a ao lado de baixa pressdo do transmissor. A pressao do tanque é aplicada igualmente

aos lados de alta e baixa pressdo do transmissor. A pressao diferencial resultante é
proporcional a altura do liquido multiplicada pela densidade relativa do liquido.

Condicao de perna seca

A tubula¢do do lado de baixa pressao do transmissor permanecera vazia se o gas acima do
liquido ndo condensar. Esta é uma condicdo de perna seca. Os calculos de determinagdo
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de faixa sdo iguais aos descritos para transmissores montados no fundo de tanques
abertos, conforme mostrado na Figura 3-16.

Figura 3-16: Exemplo de medicdo de nivel de liquido
A
| Gl |
! 5 - |
) D
l' | I
T ! |
I E-+—rf |
0 Q0 F 540
A H;
B. Zero
C. Supressdo
D. Faixa
E L,
F. pol. H,0
Considerando X como a distancia vertical entre os niveis mensurdveis minimo e maximo
[500 pol. (12.700 mm)].
Considerando Y como a distancia vertical entre a linha de referéncia do transmissor e o
nivel mensuravel minimo [100 pol. (2.540 mm)].
Considerando SG como a densidade relativa do fluido (0,9).
Considerando h como a carga de pressao maxima a ser medida em polegadas de agua.
Considerando e como a carga de pressdo produzida por Y, expressa em polegadas de
agua.
E considerando a Faixa como o intervalo de e até e + h.
Entdo h = (X)(SG)
=500x0,9
=450 pol. de H,0
e =(Y)(SG)
=100x0,9
=90 pol. de H,0
Faixa =90 a 540 pol. de H,O
Condicao da perna umida
A condensacdo do gas acima do liquido faz com que o lado de baixa pressao da tubulacdo
do transmissor se encha lentamente com liquido. O tubo se enche propositalmente com
um fluido de referéncia conveniente para eliminar esse erro potencial. Esta é uma condicao
de perna umida.
O fluido de referéncia ira exercer uma carga de pressdo no lado de baixa pressdo do
transmissor. Em seguida, é preciso fazer a elevacao de zero da faixa.
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Figura 3-17: Exemplo de perna imida

H L

~1+0

Considerando X como a distancia vertical entre os niveis mensurdveis minimo e maximo
[500 pol. (12.700 mm)].

Considerando Y como a distancia vertical entre a linha de referéncia do transmissor e o
nivel mensuravel minimo [50 pol. (1.270 mm)].

Considerando z como a distancia vertical entre o topo do liquido na perna imida e a linha
de referéncia do transmissor (600 pol. [15.240 mm]).

Considerando SG1 como a densidade relativa do fluido (1,0).
Considerando SG2 como a densidade relativa do fluido na perna imida (1,1).
Considerando h como a carga de pressdo maxima a ser medida em polegadas de agua.

Considerando e como a carga de pressao produzida por Y, expressa em polegadas de
agua.

Considerando e como a carga de pressao produzida por z, expressa em polegadas de
agua.

E considerando a Faixa como o intervalodee-sah+e-s.
Em seguida h = (X)(SG1)
=500x1,0

=500 pol. H,O

e = (Y)(SG1)

=50x1,0

=50 pol. H,0

s =(z)(5G2)

=600x 1,1

=660 pol. H,0
Faixa=e-satéh+e-s.
=50 - 660 até 500 + 50 - 660
=-610a-110 pol. H,0
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I-q— A —_—s |20
' |
| C
| I
| I
| I
. I
610 B -110 0
A. Elevagdo de zero
B. pol. H,0
C. mACC

Sistema de borbulhador em tanque aberto

Um sistema de borbulhador com um transmissor de pressdo montado na parte superior
pode ser usado em tanques abertos. Esse sistema consiste em um suprimento de ar,

regulador de pressao, medidor de vazdo constante, transmissor de pressdo e um tubo que
se estende até o fundo do tanque.

O sistema borbulha ar pelo tubo a uma vazao constante. A pressdo necessaria para manter
avazdo é igual a densidade relativa do liquido multiplicada pela altura vertical do liquido

acima da abertura do tubo. Figura 3-18 mostra um exemplo de medicdo de nivel de liquido
com borbulhador.

Figura 3-18: Exemplo de medicao de nivel de liquido com borbulhador

—
W

I_O_..._A
B—=0)

A Ar

Considerando X como a distancia vertical entre os niveis mensuraveis minimo e maximo
[100 pol. (2.540 mm)].

Considerando SG como a densidade relativa do fluido (1,1).

Considerando h como a carga de pressdao maxima a ser medida em polegadas de agua.
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E considerando a faixa como o intervalo de zero até h.
Entdo h = (X)(SG)

=100x 1,1

=110 pol. de H,0O

Faixa=0a 110 pol. de H,O

20

ot el s—— — — — —

A. mACC
B. pol. H,0
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4 Instalacao elétrica

4.1 Visao geral

As informagbes nesta secdo abrangem as consideragdes de instalagdo para o Rosemount
2051. Um guia de inicio rapido é enviado com cada transmissor, descrevendo a conexao da
tubulacdo, os procedimentos de liga¢do dos fios e a configuragdo basica para a instalagdo
inicial.

Nota
Para desmontagem e remontagem do transmissor, consulte as se¢des Procedimentos de
desmontagem e Procedimentos para montar novamente.

4.2 Display LCD

Os transmissores encomendados com a opgao de display LCD (M5) sao enviados com o
display instalado. A instala¢do do display em um transmissor 2051 existente requer uma
chave de fenda pequena para instrumentos. Alinhe cuidadosamente o conector do display
desejado com o conector de placa dos componentes eletrdnicos. Se os conectores ndo se
alinharem, o display e a placa de componentes eletrénicos ndo sdo compativeis.

Figura 4-1: Conjunto do display LCD

A. Display LCD
B. Tampa estendida
C. Parafusos cativos
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Display LCD com interface do operador local
(LOI)

Os transmissores solicitados com o display LCD, com a op¢do LOI (M4), sdo enviados

com o display e bot8es de configuracdo local instalados. Os bot&es de configuracdo estao
localizados abaixo da etiqueta superior, conforme indicado pelo adesivo. Consulte Tabela
2-1 para verificar a operagao da LOI. A atualiza¢cdo para um transmissor LOI requer a
instalagdo de uma nova placa de componentes eletrénicos, botdes de configuracéo e
display LCD (se ndo solicitado anteriormente).

Configuracao de seguranca e simulacao
O Rosemount 2051 possui quatro métodos de seguranga:

+ Chave de Security (Seguranga)

+ HART lock (Bloqueio HART)

+ Configuration buttons lock (Travamento dos botdes de configuracao)

* Senha da Interface do Operador Local (LOI)

Figura 4-2: Placa de componentes eletronicos de 4-20 mA

Sem display LCD Com display LCD

A. Alarm (Alarme)
B. Security (Seguranca)

Nota
Interruptores de alarm (alarme) e security (segurancga) de 1 a 5 Vcc estdo localizados no
mesmo local das placas de saida de 4-20 mA.

Configurar o switch de seguranca

Use o switch de Security (Seguranca) para evitar altera¢des de dados da configuragdo do
transmissor.

Se a chave Security (Seguranga) esta bloqueada (9), o transmissor rejeitara qualquer
solicitacdo de configuracdo enviada via HART®, Interface do Operador Local (LOI) ou botdes
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de configuracdo local; os dados de configuracdo do transmissor ndo serao modificados.
Consulte a Figura 4-2 para a localizagao do interruptor de segurancga. Para ativar o switch
de Security (Seguranca):

Procedimento

1. Ajuste o circuito para Manual e desconecte a alimentagao.

2. Remova a tampa do invélucro do transmissor.

3. Use uma chave de fenda pequena para deslizar o interruptor para a posicao de
travamento (9).

4. Substitua a tampa do invélucro do transmissor.

A ATENGCAO

A tampa deve estar completamente encaixada para atender aos requisitos a prova
de explosao.

Bloqueio HART®

O bloqueio HART evita altera¢des na configuracdo do transmissor de todas as fontes; o
transmissor rejeitara todas as alterag8es solicitadas por meio do HART, da Interface do
operador local (LOI) e dos bot&es de configuragao locais.

Sé é possivel definir o HART Lock (bloqueio HART) por meio da comunica¢do HART; o HART
Lock (bloqueio HART) esta disponivel apenas no modo HART Revisdo 7. Use um dispositivo
de comunicagdo ou o AMS Device Manager para ativar ou desativar o HART Lock (Bloqueio
HART).

Configurar o bloqueio HART® usando um dispositivo de
comunicacao

Procedimento

Na tela HOME (PAGINA INICIAL), insira a sequéncia de teclas de atalho:

Teclas de atalho 2, 2,6, 4

Travamento do botao de configura¢ao

O configuration button lock (bloqueio do botdo de configuragdo) desativa todas as
funcionalidades do botdo local. As altera¢des da configuracdo do transmissor da LOI e dos
bot&es locais serdo rejeitadas. As chaves externas locais somente podem ser bloqueadas
via comunicacdo HART®.

Configurar o Configuration Button Lock (Bloqueio do botdo de
configuragao) usando um dispositivo de comunicac¢ao

Procedimento
Na tela HOME (PAGINA INICIAL), insira a sequéncia de teclas de atalho:
Teclas de atalho 2, 2, 6, 3
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4.4.4 Senha da Interface do Operador Local (LOI)

E possivel inserir e habilitar uma senha na LOI para impedir que a configuracio do
dispositivo seja revista ou alterada pela LOL.

Isso ndo evita a configuragcdo do HART® ou das chaves externas (Zero analdgico e Span
(Amplitude); Digital Zero Trim (Ajuste digital de zero)). A senha da LOI é um cédigo com
4 digitos que deve ser configurado pelo usudrio. Caso vocé esqueca ou perca a senha, a
senha mestre é “9307".

A ativacdo ou desativacdo da senha da LOI pode ser feita via comunica¢do HART, ao utilizar
um dispositivo de comunica¢do, o AMS Device Manager ou a LOL.

4.5 Consideracoes elétricas

Verifique se toda a instalagdo elétrica esta de acordo com os requisitos dos cédigos
nacionais e locais.

Choque elétrico
Choques elétricos podem resultar em morte ou ferimentos graves.

Nao passe a fiagdo de sinal por conduites ou bandejas abertas junto com a fiagdo de
energia ou perto de equipamentos elétricos pesados.

4.5.1 Instalacdo de conduites

Se nenhuma conexdo estiver vedada, o acimulo de umidade em excesso podera danificar
o transmissor.

Certifique-se de montar o transmissor com o invélucro elétrico posicionado para baixo
para facilitar a drenagem.

Para evitar o acimulo de umidade no invélucro, instale a fiagdo com uma alca de
gotejamento e certifique-se de que a parte inferior da alca esteja abaixo das conexdes
de conduite do invélucro do transmissor.

Figura 4-3 mostra as conexdes de conduite recomendadas.
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Figura 4-3: Diagramas de instalacdo do conduite.

A. Possiveis posicbes de linha de conduite
B. Massa seladora

4.5.2
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Figura 4-4: Instalacdo incorreta do conduite

Fonte de alimentacao

A fonte de alimentacdo de CC deve fornecer energia com menos de dois por cento de
ondulag¢do. O transmissor requer entre 9 e 32 VCC (entre 9 e 17,5 VCC para FISCO) nos
terminais para operar e oferecer uma funcionalidade completa.
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4.5.3 Ligacdo da fiacao do transmissor

A ligacdo dos fios incorreta pode danificar o circuito.

Nao conecte a fiacdo de alimentacdo dos sinais aos terminais de teste.

Nota

Use pares de cabos trangados blindados para obter os melhores resultados. Para garantir
a comunicacdo adequada, use um fio 24 AWG ou mais grosso que nao ultrapasse 5.000 pés
(1.500 m). Para 1-5 V, maximo de 500 pés (150 m), a Emerson recomenda trés condutores
desemparelhados ou dois pares trancados.

Figura 4-5: Ligagdo do transmissor (4-20 mA HART®)

A. Fonte de alimentagdo CC
B. R;2 250 (necessdrio apenas para comunicacdo HART)

Figura 4-6: Ligacao do transmissor (1-5 VCC de baixa poténcia)
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A. Fonte de alimentagdo CC
B. Voltimetro
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Para conectar a fiagdo:

Procedimento

1.

Remova a cobertura da caixa na lateral do compartimento do terminal. A fiagdo de
sinais fornece toda a alimentac¢do para o transmissor.

N&o remova a cobertura em atmosferas explosivas quando o circuito estiver
energizado.

. Conecte os fios.

A energia pode danificar o diodo de teste.

N&o conecte a fiagdo de sinal energizada aos terminais de teste.

+ Para asaida HART de 4-20 mA, conecte o condutor positivo ao terminal marcado
(pwr/comm+), e o condutor negativo ao terminal marcado como (pwr/comm-).

+ Parasaida HART 1-5 VCC, conecte o terminal positivo ao (PWR+) e o terminal
negativo ao (PWR-).

Tampe e vede a conexdo de conduite ndo usada no invélucro do transmissor para
evitar o acimulo de umidade na lateral do terminal.

Aterramento do transmissor

Blindagem do cabo de sinal de aterramento

Figura 4-7 retoma o aterramento da blindagem do cabo de sinal. Ajuste e isole a blindagem
dos cabos de sinal e o fio de drenagem blindado nao utilizado para garantir que a
blindagem do cabo de sinal e o fio de drenagem ndo entrem em contato com o alojamento
do transmissor.

Para aterrar corretamente a blindagem do cabo de sinal:

Procedimento

1.

Remova a tampa do caixa dos terminais de campo.

2. Conecte o par de fios de sinal aos terminais de campo, conforme indicado em Figura

4-5.

3. Nos terminais de campo, ajuste a blindagem do cabo e o fio de drenagem blindado

préximos e isole-os do alojamento do transmissor.

4. Recoloque a tampa da caixa dos terminais de campo.

A tampa deve estar completamente encaixada para atender aos requisitos a prova
de explosao.

5. Em terminag®es fora do invélucro do transmissor, comprove que o fio de drenagem

blindado do cabo estd conectado de forma continua.
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a) Antes do ponto terminal, isole qualquer fio de drenagem blindado exposto
conforme mostrado em Figura 4-6 (B).

6. Conecte adequadamente o fio de drenagem blindado do cabo para um terra em ou
préximo a uma fonte de alimentacao.

Figura 4-7: Par de fiacao e aterramento

e

A. Isole a blindagem e o fio de drenagem blindado
B. Isole o fio de drenagem blindado exposto
C. Faca a terminagdo do fio de drenagem blindado para o terra

Aterramento do invélucro do transmissor

Sempre aterre a caixa do transmissor de acordo com os cédigos elétricos nacional e local.
O método mais eficaz de aterramento do invélucro do transmissor é uma conexdo direta
ao aterramento no solo com impedancia minima. Os métodos de aterramento do invélucro
do transmissor incluem:

+ Conexado interna de aterramento: O parafuso de conexdo interna de aterramento fica
localizado no interior da lateral de FIELD TERMINALS (TERMINAIS DE CAMPO) do
invélucro dos componentes eletronicos. Este parafuso é identificado por um simbolo

de aterramento (@). O parafuso de conexdo de aterramento é padrdo em todos os
transmissores Rosemount 2051. Consulte Figura 4-8.

+ Conexdo de aterramento externa: A conexdo de aterramento externa estd localizada
no exterior do invélucro do transmissor. Consulte Figura 4-9. Essa conexdo s9 esta
disponivel nas op¢des V5 e T1.
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Figura 4-8: Conexao interna de aterramento

H
4
95

KIT PN 2061-8006-0021
LABEL -0021/ AB.

A. Local de aterramento interno
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Figura 4-9: Conexao de aterramento externa (op¢ao V5 ou T1)

A. Local de aterramento externo

Nota
O aterramento da caixa do transmissor por meio da conexao de conduite roscada pode
ndo fornecer continuidade de aterramento suficiente.

Aterramento do bloco de terminais de protecao contra
transientes

O transmissor pode suportar transientes elétricos do nivel de energia normalmente
encontrados em descargas estaticas ou transientes induzidos por comutagao. No entanto,
os transientes de alta energia, como aqueles induzidos na fiagdo por descargas
atmosféricas proximas, podem danificar o transmissor.

O bloco de terminais de protecdo contra transientes pode ser solicitado como opcional
instalado (cédigo da opg¢do T1) ou como peca de reposi¢do para atualizar os transmissores
2051 existentes no campo. Consulte para obter os nimeros de peca de reposi¢ao. O
simbolo de relampago em negrito mostrado em Figura 4-10 identifica o bloco de terminais
de prote¢do contra transientes.
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Figura 4-10: Bloco de terminais de protecao contra transientes

A. Local da conexdo de aterramento externa
B. Localizagdo do simbolo de reldmpago

Nota
O bloco de terminais de protecdo contra transientes ndo oferece prote¢do, a menos que a

caixa do transmissor esteja devidamente aterrada. Siga as diretrizes para aterrar a caixa do
transmissor. Consulte Figura 4-10.
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Calibracao

Visao geral

Esta secdo contém informacdes sobre a calibracdo do Transmissor de pressdo Rosemount”
2051 com o Protocolo PROFIBUS® PA, utilizando a interface local de operac&o (LOI) ou um
mestre classe 2.

Visao geral da calibracao

A calibracdo é definida como o processo necessdrio para otimizar a precisao do
transmissor em uma faixa especifica, por meio do ajuste da curva de caracteriza¢do do
sensor de fabrica, localizada no microprocessador. Isso é feito com a realizagao de um dos
seqguintes procedimentos,

Ajuste de zero

Um ajuste de deslocamento de ponto unico. E Gtil para compensar os efeitos da posicdo de
montagem e é mais eficaz quando realizada com o transmissor instalado em sua posicao
de montagem final.

Ao fazer um ajuste de zero com um bloco de valvulas, consulte Operacdo do bloco de
valvulas integrado.

Nota

Nao faca um ajuste de zero nos transmissores de pressao absoluta. O ajuste de zero

é a base de zero e os transmissores de pressao absoluta fazem referéncia ao zero
absoluto. Para corrigir os efeitos de posicdo de montagem em transmissores de pressao
absoluta, faca um ajuste inferior na funcao de ajuste do sensor. A fungdo de ajuste baixo
proporciona uma correcao de desvio semelhante a funcdo de ajuste de zero, mas ndo
requer entrada baseada em zero.

Ajuste do sensor

Uma calibracdo do sensor de dois pontos em que duas pressdes de ponto final sdo
aplicadas e todas as saidas sdo linearizadas entre si. Sempre estipule o valor de ajuste
baixo primeiro para estabelecer o valor de deslocamento correto. A estipulagdo do valor
de ajuste superior proporciona uma correcao de inclina¢do na curva de caracterizacdo com
base no valor de ajuste inferior. Os valores de ajuste permitem otimizar o desempenho ao
longo da faixa de medicdo especificada na temperatura de calibragdo. O ajuste do sensor
requer uma entrada de pressdo precisa, pelo menos quatro vezes mais precisa do que o
transmissor para otimizar o desempenho em uma faixa de pressao especifica.

Nota

O Rosemount 2051 foi cuidadosamente calibrado na fabrica. O procedimento de ajuste
retifica a posi¢do da curva de caracterizacao de fabrica. Se algum ajuste for realizado de
modo incorreto, ou com equipamentos imprecisos, o desempenho do transmissor podera
ser reduzido.

Nota

Os transmissores 2051C, faixa 4 e faixa 5, precisam de um procedimento de calibracdo
especial quando utilizados em aplica¢des de pressao diferencial sob alta pressdo de linha
estatica. Consulte Compensacdo da pressao de linha .
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5.3.1

Restaurar ajuste de fabrica

Um comando que permite a restauracdo das configuracdes de fabrica do ajuste do sensor
conforme enviado. Este comando pode ser Util para se recuperar de um ajuste inadvertido
de zero de uma unidade de pressao absoluta ou fonte de pressao imprecisa.

Determinacao da frequéncia de calibragao

A frequéncia de calibracdo pode variar muito dependendo da aplicagdo, dos requisitos de
desempenho e das condi¢es do processo.

Para determinar a frequéncia de calibra¢cdo que atende as necessidades da sua aplicacdo:

Procedimento

1. Determine o desempenho necessario para sua aplicagdo.
Determine as condi¢des operacionais.

Calcule o erro provavel total (TPE).

Calcule a estabilidade por més.

Calcule a frequéncia de calibragao.

s N

Exemplo de calculo para um Rosemount 2051C padrao
1. Determine o desempenho necessario para sua aplicagao.

Desempenho necessario: 0,30% de span

2. Determine as condi¢des operacionais.

Transmissor: Rosemount 2051CD, faixa 2 (URL= 250 pol H,0 [623 mbar])

Span calibrado: 150 polH,0 (374 mbar)

Mudanca de temperatura ambiente: +50 °F (28 °Q)

Presséo da linha: 500 psig (34,5 bar)

3. Calcule o erro provavel total (TPE).
TPE =

«/(ReferenceAccuracy)2 +~(Temperature Effect)’+ (StaticPressureEffect)’ _
0,189% de span

Sendo:

Precisdo de referéncia: +0,065% de span

Efeito da temperatura ambiente =

0.025% URL o o
_— -+ %
i( Span +O.125)per50 F=10.1666% of span

Efeito do span da pressdo estatica(V) = Leitura de 0,1% por 1.000 psi (69 bar) = +0,05% de
span na amplitude maxima

4. Calcule a estabilidade por més.

(1) Efeito da pressdo estdtica no zero removido por meio do ajuste de zero na pressdo da linha.
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n 0.100% URL
Estabilidade = Span

5. Calcule a frequéncia de calibragao.

% do span por 3 anos = +0,0046% de span por més

Ajuste de zero

Nota

O PV do transmissor em pressao zero deve estar dentro de 10% x Limite superior do
sensor (USL) de zero para que a calibracdo usando a funcao de ajuste de zero possa ser
realizada.

LOI

Procedimento

Acesse Calibration > Zero (Calibrag¢do > Zero).
a) Verifique se a medicdo esta dentro de 10% x USL de zero.

b) Salve.

Mestre classe 2

Procedimento

1. Para definir o bloco do transdutor como Fora de servico, selecione o seguinte:

a) No menu suspenso Basic Setup > Mode > Transducer Block > Target
(Configuracdo basica > Modo > Bloco do transdutor > Alvo), selecione Out
of Service (Fora de servigo).

b) Selecione Transfer (Transferir).

2. Para calibrar o sensor, selecione o seguinte em Basic Setup > Calibration
(Configuragao basica > Calibragdo):

a) Insira 0 no campo Lower Calibration Point (Ponto de calibragao inferior).
b) Ajuste a fonte de pressdo para pressao zero.

c) Verifique se o valor de pressao ajustado esta estavel e dentro de 10% x LSL de
zero.

d) Selecione Transfer (Transferir).

3. Para definir o bloco do transdutor como automatico, selecione o seguinte:

a) No menu suspenso Basic Setup > Mode > Transducer Block > Target
(Configuracado basica > Modo > Bloco do transdutor > Alvo), selecione Auto
(Automatico).

b) Selecione Transfer (Transferir).
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5.5 Ajuste do sensor

Nota
Use uma fonte de entrada de pressdo que seja pelo menos quatro vezes mais precisa do

que o transmissor e permita que a pressao de entrada se estabilize por dez sequndos
antes de inserir quaisquer valores.

5.5.1 LOI

Procedimento

1. Entre no menu Calibration > Lower (Calibrac¢do > Inferior).
a) Insira a unidade de ajuste e o valor.

b) Verifique se a medicdo esta estavel.
c) Salve.
2. Entre no menu Calibration > Upper (Calibragdo > Superior).
a) Insira a unidade de ajuste e o valor.
b) Verifique se a medicdo esta estavel.

c) Salve.

5.5.2 Mestre classe 2

Procedimento

1. Para definir o bloco do transdutor como Out of Service (Fora de servi¢o), selecione o
seguinte:

a) No menu suspenso Basic Setup > Mode > Transducer Block > Target Mode
(Configuragdo basica > Modo > Bloco do transdutor > Modo alvo), selecione
Fora de servico.

b) Selecione Transfer (Transferir).

2. Para definir a calibragdo inferior do sensor, selecione o seguinte em Basic Setup >
Calibration (Configuragdo basica > Calibragdo):

a) Insira o valor no campo Lower Calibration Point (Ponto de calibragédo
inferior).

b) Ajuste a pressure source (fonte de pressdo) a pressdo desejada.

) Verifique se o Pressure Trimmed Value (Valor de pressdo ajustado) esta
estavel.

d) Selecione Transfer (Transferir).

3. Para definir a calibra¢do superior do sensor, selecione o seguinte em Basic Setup >
Calibration (Configuragdo basica > Calibragdo):

a) Insira o valor no campo Upper Calibration Point (Ponto de calibracdo
superior).

b) Ajuste a fonte de pressdo para a pressao desejada.

c) Verifique se o Pressure Trimmed Value (Valor de pressdo ajustado) esta
estavel.
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d) Selecione Transfer (Transferir).

4. Para definir o Transducer Block (Bloco do transdutor) para Auto (Automatico),
selecione o seguinte:

a) No menu suspenso Basic Setup > Mode > Transducer Block > Target Mode
(Configuracgdo basica > Modo > Bloco do transdutor > Modo alvo), selecione
Auto (Automatico).

b) Selecione Transfer (Transferir).

5.6 Restaurar ajuste de fabrica

5.6.1 LOI

Procedimento

1. Enter (Entrar) Calibration > Reset (Calibracao > Redefinir).
2. Salvar.

5.6.2 Mestre classe 2

Procedimento

1. Para definir o bloco do transdutor como Out of Service (Fora de servico), selecione o
seguinte:

a) No menu suspenso Basic Setup > Mode > Transducer Block > Target
(Configuragdo basica > Modo > Bloco do Transdutor > Alvo), selecione Out of
Service (Fora de servico).

b) Selecione Transfer (Transferir).

2. Pararecuperar o ajuste de fabrica, selecione o seguinte em Basic Setup >
Calibration > Factory Recall (Configuragdo Basica > Calibracdo > Ajuste de fabrica):

a) Selecione Factory Settings (Configurac¢des de fabrica).
b) Selecione Transfer (Transferir).

3. Para definir o bloco do transdutor como AUTO (AUTOMATICO), selecione o seguinte:

a) No menu suspenso Basic Setup > Mode > Transducer Block > Target
(Configuragdo basica > Modo > Bloco do transdutor > Alvo), selecione Auto
(Automético).

b) Selecione Transfer (Transferir).

5.7 Compensacao da pressao de linha

5.7.1 Faixas 2 e 3

As especifica¢des a sequir mostram o efeito da pressao estatica para os transmissores de
pressao faixas 2 e 3 do Rosemount 2051 usados em aplica¢des de pressdo diferencial onde
a pressao de linha excede 2.000 psi (138 bar).
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Efeito zero
+0,1% do limite superior da faixa mais um adicional de +0,1% do erro do limite superior da
faixa para cada 1.000 psi (69 bar) de pressdo de linha acima de 2.000 psi (138 bar).
Exemplo A pressdo da linha é 3.000 psi (207 bar). Calculo do erro de efeito de zero:
+(0,01 + 0,1 x [3 kpsi -2 kpsi]) = £+0,2% do limite superior da faixa
Efeito de span
Consulte Faixas 4 e 5.
5.7.2 Faixas4e5

66

Os transmissores de pressao Rosemount 2051, faixas 4 e 5, requerem um procedimento de
calibracdo especial quando utilizados em aplicag8es de pressao diferencial. A finalidade
desse procedimento é otimizar o desempenho do transmissor por meio da reducdo

do efeito da pressdo estatica da linha nessas aplica¢gdes. Os transmissores de pressdo
diferencial 2051 (faixas 1, 2 e 3) ndo requerem esse procedimento, pois a otimizacdo ocorre
no sensor.

A aplicacdo de pressdo estética alta aos transmissores de pressao 2051, faixa4 e 5,
provoca um deslocamento sistematico na saida. Essa mudanca é linear com a pressao
estatica; corrija-a realizando Ajuste do sensor.

As especificacdes a seguir mostram o efeito da pressdo estatica para os transmissores
2051, de faixa 4 e 5, usados em aplica¢8es de pressao diferencial:

Efeito zero

1 0,1% do limite superior da faixa por 1.000 psi (69 bar) para pressdes de linha de 0 a 2.000
psi (0 a 138 bar)

Para pressdes da linha acima de 2.000 psi (138 bar), o erro de efeito de zero sera + 0,2% do
limite superior da faixa mais um adicional de + 0,2% do erro do limite superior faixa a cada
1.000 psi (69 bar) da pressdo da linha acima de 2.000 psi (138 bar).

Exemplo A pressdo da linha é 3.000 psi (3 kpsi). Calculo do erro de efeito de zero:
+(0,2 + 0,2 x [3 kpsi - 2 kpsi]) = £0,4% do limite superior da faixa

Efeito de span

Corrigivel até +0,2% da leitura a cada 1.000 psi (69 bar) para pressdes de linhade 0 a
3.626 psi (0 a 250 bar)

A mudanga sistematica de span causada pela aplicacdo da pressao de linha estatica é de
-1,00% da leitura por 1.000 psi (69 bar) para transmissores de faixa 4 e -1,25% da leitura
por 1000 psi (69 bar) para transmissores de faixa 5.
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Resolucao de problemas

Visao geral

Esta secdo contém informagdes sobre como solucionar problemas do transmissor de
pressdo Rosemount 2051 com Protocolo PA PROFIBUS®,

Identificacao de diagnostico e acao
recomendada

O diagnéstico do dispositivo Rosemount 2051 PROFIBUS® pode ser usado para avisar um
usudrio sobre um possivel erro do transmissor. Hd um erro do transmissor se o Output
Status (Status de saida) exibe tudo, menos Good (Bom) ou Good - Function Check (Bom -
Verificacdo de fungdo), ou o display LCD exibe SNSR ou ELECT (ESCOLHER).

Use a identificacdo de diagndstico e a acdo recomendada para identificar qual condigdo de
diagnéstico existe com base na combinacdo de erros nas colunas How to Identify (Como
identificar). Comece com a extensdo do diagndstico do bloco Physical (Fisico) e use o valor
Primary (Primdrio) e o status de Temperature (Temperatura) para identificar a condi¢cdo
de diagnéstico. Nao serd necessario identificar essa condi¢do de diagnéstico se uma caixa
estiver em branco. Uma vez identificada a condicdo, use as Recommended actions (A¢des
recomendadas) para remediar o erro.

PV Simulation Enabled (Simulacdo de PV ativada)

Como identificar

Mestre classe 1 Simulate Active (Modo de simulagéo ativado)
ou 2

Extensao de di-
agnostico do
bloco fisico

Mestre classe2 N/A

Status do valor
primario

Status da tem- N/A
peratura

Acoes recomendadas

1. Verifique o interruptor de simulation (simulagdo).
2. Substitua os componentes eletronicos.

Pressao superior ao limite do sensor

Como identificar

Mestre classe 1 Sensor Transducer Block Error (Erro do bloco do transdutor do sensor)
ou 2
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Extensao de di-
agnoéstico do
bloco fisico
Mestre classe2 Bad (Ruim), sensor failure (falha do sensor), underflow/ overflow (sub-
Status do valor fluxo/transbordamento)
primario
Status da tem-  N/A
peratura
Acgdes recomendadas
1. Verifique se a pressdo aplicada esta dentro do intervalo do sensor de pressao.
2. Verifique se ha obstruc6es ou vazamentos na linha de impulso.
3. Substitua o médulo do sensor.
6.2.3 Module Temperature Beyond limits (Temperatura do
maodulo superior aos limites)
Como identificar
Mestre classe 1 Sensor Transducer Block Error (Erro do bloco do transdutor do sensor)
ou 2
Extensao de di-
agnéstico do
bloco fisico
Mestre classe2 N/A
Status do valor
priméario
Status da tem-  Uncertain (Incerto)
peratura
Acdes recomendadas
1. Verifique se a temperatura do sensor esta entre -49 e 194 °F (-45 e 90 °C).
2. Substitua 0 médulo do sensor.
6.2.4 Sensor Module Memory Failure (Falha na memaria do

68

modulo do sensor)

Como identificar

Mestre classe 1
ou 2

Extensao de di-
agnoéstico do
bloco fisico

Mestre classe 2

Status do valor
primario

Sensor Transducer Block Error (Erro do bloco do transdutor do sensor)

Bad (Ruim), Out of Service (OOS) (Fora de servi¢co [O0S])
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Status da tem- N/A
peratura

Acgdes recomendadas

Substitua o médulo do sensor.

No Sensor Module Pressure Updates (Auséncia de
atualizacdes da pressdao do mdédulo do sensor)

Como identificar

Mestre classe 1 Sensor Transducer Block Error (Erro do bloco do transdutor do sensor)
ou 2

Extensao de di-
agnoéstico do
bloco fisico

Mestre classe 2 Bad (Ruim), sensor failure (falha do sensor), constant (constante)

Status do valor
primario

Status da tem-  N/A
peratura

Acgdes recomendadas

1. Verifique a conexao do cabo entre o mddulo do sensor e os componentes
eletrdnicos.

2. Substitua o material eletrdénico.
3. Substitua o mdédulo do sensor.

No Device Temperature Updates (Auséncia de atualizacbes
da temperatura do dispositivo)

Como identificar

Mestre classe 1 Sensor Transducer Block Error (Erro do bloco do transdutor do sensor)
ou 2

Extensao de di-
agnostico do
bloco fisico

Mestre classe2 N/A

Status do valor
primario

Status da tem-  Bad (Ruim)
peratura

Acoes recomendadas

1. Verifique a conexado do cabo entre o mddulo do sensor e os componentes
eletrdnicos.

2. Substitua o material eletrénico.
3. Substitua o mddulo do sensor.
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6.2.7 Circuit Board Memory Failure (Falha na meméria da placa
de circuitos)

Como identificar

Mestre classe 1 Memory Failure (Falha de meméria)

ou2 . . Non Volatile Memory Integrity Error (Erro de integridade de meméria
Extensdo de di- 39 volatil)

agnostico do
bloco fisico

Mestre classe2 N/A

Status do valor
primario

Status datem- N/A
peratura

Ac¢des recomendadas

Substitua o material eletrdénico.

6.2.8 LOI button stuck (Botdo da LOI emperrado)

Como identificar

Mestre classe 1 LOI Button Malfunction (Mau funcionamento do bot&do da LOI)
ou 2

Extensao de di-
agnostico do
bloco fisico

Mestre classe2 N/A

Status do valor
primario

Status da tem- N/A
peratura

Acdes recomendadas

1. Verifique se o botdo esta preso abaixo do invélucro.
2. Substitua os botdes.
3. Substitua o material eletrdnico.

6.2.9 Identificacdo de diagndstico estendido com o mestre
classe 1

Se estiver usando um mestre classe 1 para identificar extensdes de diagndstico de bloco
fisico, consulte Figura 6-1 e Figura 6-2 para obter informacgdes sobre os bits de diagndstico.
Tabela 6-1 e Tabela 6-2 listam a descri¢do de diagndstico para cada bit.

Nota
Um mestre classe 2 decodificard automaticamente os bits e fornecerd os nomes de
diagnéstico.
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Figura 6-1: Identificacdo de diagnéstico estendido

Resposta de diagndstico padrao

6 Bytes

Dados de diagndstico estendido

Relacionado ao dispositivo

Byte do cabeca-
lho

Status, numero do slot,
especificador do status

Diagnéstico

Diagnéstico estendido

(Especifico do fornece-
dor)

OO0XXXXXX

3 Bytes

4 Bytes

3 Bytes

Figura 6-2: Diagnéstico e identificagdo de bits do diagnéstico estendido

Diagnéstico
Byte 1 Byte 2
Bit 7 6 5 4 |3 2 1 0 7 6 5 4 |3 2 1 0
Unit_Diag_Bit™ |31 |30 |29 |28 |27 |26 |25 |24 |39 |38 [37 [36 |35 |34 |33 |32
Byte 3 Byte 4
7 6 5 4 |3 2 1 0 7 6 5 4 |3 2 1 0
47 |46 |45 |44 |43 |42 |41 [40 |55 |54 [53 |52 |51 |50 [49 |48
Diagnéstico estendido
Byte 1 Byte 2
Bit 7 6 5 4 |3 2 1 0 7 6 5 4 |3 2 1 0
Unit_Diag_Bit" |63 |62 |61 |60 |59 |58 |57 |56 |71 |70 |69 |68 |67 |66 |65 |64
Byte 3
7 |6 |5 |4 (3 |2 |1 |O
79 |78 |77 |76 |75 |74 |73 |72

(1) O Unit_Diag_Bit estd localizado no Arquivo GSD.

Tabela 6-1: Descrigdes do diagnéstico

Diagnéstico relacionado ao dispositivo

Byte-Bit Unit_Diag_Bit ( Descricdo do diagnéstico

2-4 36 Cold Start (Partida a frio)

2-3 35 Warm Start (Partida quente)

3-2 42 Function Check (Verificagdo da fun-
¢ao)

3-0 40 Maintenance Alarm (Alarme de ma-
nuten¢ao)

4-7 55 More Information Available (Mais in-

formagdes disponiveis)

(1) O Unit_Diag_Bit estd localizado no Arquivo GSD.
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Tabela 6-2: Descrigdes do diagnoéstico estendido

Extensdo de diagnéstico Byte-Bit

Byte-Bit Unit_Diag_Bit (" Descricdo do diagnéstico

1-4 28 Simulate Active (Modo de simulagdo
ativado)

1-7 63 Other (Outro)

2-0 64 Out-of-Service (Fora de servico)

21 65 (Power-Up) Inicializagdo

2-2 66 Device Needs Maintenance now (O
dispositivo precisa de manutengdo
agora)

2-4 68 Lost NV Data (Perda de dados NV)

2-5 69 Lost Static Data (Perda de dados es-
tatisticos)

2-6 70 Memory Failure (Falha de meméria)

3-1 73 ROM Integrity Error (Erro de integri-
dade de ROM)

3-3 75 Non-Volatile Memory Integrity Erro
(Erro de integridade de meméria ndo
volatil)

3-4 76 Hardware/Software Incompatible
(Hardware/software incompativeis)

3-5 77 Manufacturing Block Integrity Error
(Erro de integridade do bloco de fa-
bricagédo)

3-6 78 Sensor Transducer Block Error (Erro
do bloco do transdutor do sensor)

3-7 79 LOI Button Malfunction is detected
(Foi detectado um mau funciona-
mento do botdo da LOI)

(1) O Unit_Diag_Bit estd localizado no arquivo GSD.

Plantweb" e diagnéstico NE107

Tabela 6-3 descreve o status recomendado de cada condi¢do de diagnéstico com base nas

recomendac¢bes Plantweb e NAMUR NE107.
Tabela 6-3: Status de saida

Nome Categoria de alerta PlantWeb | Categoria NE107
PV Simulation Enabled (Simula¢do de | Informativo Verificagdo

PV ativada)

LOI button pressed (Botdo LOI pres- | Informativo Aceitavel
sionado)

Pressure beyond sensor limits (Pres- | Manutengdo Falha

sdo superior aos limites do sensor)
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Tabela 6-3: Status de saida (continuag¢éo)

perrado)

Nome Categoria de alerta PlantWeb | Categoria NE107
Module Temperature Beyond limits Manutencdo Fora das especificacdes
(Temperatura do médulo superior aos

limites)

Sensor Module Memory Failure (Falha | Falha Falha

na memdéria do médulo do sensor)

No Sensor Module Pressure Updates | Falha Falha

(Auséncia de atualizagbes da pressao

do médulo do sensor)

No Device Temperature Updates (Au- | Falha Fora das especificacdes
séncia de atualiza¢des da temperatu-

ra do dispositivo)

Circuit Board Memory Failure (Falha Falha Falha

na memdria da placa de circuitos)

LOI button stuck (Botdo da LOI em- Falha Falha

Selecao de mensagens de alerta e tipo de
seguranca em caso de falha

Tabela 6-4 define o status de saida e as mensagens do display LCD que serdo geradas
por uma condicdo de diagnéstico. Esta tabela pode ser usada para determinar que tipo
de configuracgdo de valor a prova de falhas é preferivel. O tipo a prova de falhas pode ser
configurado com um mestre classe 2 em Fail Safe > Fail Safe Mode (Seguranca contra
falhas > Modo a prova de falhas).

Tabela 6-4: Mensagens de alerta

Diagnéstico Status de saida (baseado no tipo de seguranca em caso de falha) | Status
do dis-
Nome Use o valor a Use o ultimo valor | Use o valor calculado play LCD
prova de falhas | bom errado
PV Simulation Depende do va- Depende do va- Depende do valor/status | N/A
Enabled (Simula- | lor/status simula- | lor/status simulado | simulado
¢do de PV ativada) | do
LOI button pres- | Good, function Good, function Good, function check N/A
sed (Botdo LOI check (Bom, ve- check (Bom, verifica- | (Bom, verificagdo de fun-
pressionado) rificacdo de fun- | ¢do de fungdo) ¢do)
¢éo)
Pressure beyond | Uncertain, substi- | Uncertain, substitu- | Bad, process related, SNSR
sensor limits tute set (Incer- te set (Incerto, con- | maintenance alarm (Ru-
(Pressdo superior | to, conjunto sub- | junto substituto) im, relacionado ao pro-
aos limites do stituto) cesso, alarme de manu-
sensor) tencgdo)
Module Tempera- | Uncertain, substi- | Uncertain, process | Uncertain, process rela- | SNSR
ture Beyond limits | tute set (Incer- related, no mainte- |ted, no maintenance (In-
(Temperatura do | to, conjunto sub- | nance (Incerto, rela- | certo, relacionado ao
médulo superior | stituto) cionado ao proces- | processo, sem manuten-
aos limites) S0, sem manuten- cao)
¢do)
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Tabela 6-4: Mensagens de alerta (continuacdo)

Diagnéstico Status de saida (baseado no tipo de seguranca em caso de falha) | Status
Nome Use o valor a Use o ultimo valor | Use o valor calculado g&:IECD

prova de falhas | bom errado
Sensor Module Bad, passivated | Uncertain, substitu- | Bad, maintenance alarm | SNSR
Memory Failure (Ruim, passivado) | te set (Incerto, con- | (Ruim, alarme de manu-
(Falha na memé- junto substituto) tengdo)
ria do médulo do
sensor)
No Sensor Module | Uncertain, substi- | Uncertain, substitu- | Bad, process related, SNSR
Pressure Updates | tute set (Incer- te set (Incerto, con- | maintenance alarm (Ru-
(Auséncia de atua- | to, conjunto sub- | junto substituto) im, relacionado ao pro-
lizagGes da pres- | stituto) cesso, alarme de manu-
sdo do médulo do tengdo)
sensor)
No Device Tem- Uncertain, pro- Uncertain, process | Uncertain, process rela- | SNSR
perature Updates | cessrelated, no | related, no mainte- |ted, no maintenance (In-
(Auséncia de atua- | maintenance (In- | nance (Incerto, rela- | certo, relacionado ao
lizagdes da tem- | certo, relaciona- | cionado ao proces- | processo, sem manuten-
peratura do dis- | do ao proces- S0, sem manuten- ¢ao)
positivo) S0, sem manu- Gao)

tencao)
Circuit Board Me- | Bad, passivated | Bad, passivated (Ru- | Bad, passivated (Ruim, ELECT
mory Failure (Fa- | (Ruim, passivado) | im, passivado) passivado) (ESCO-
lha na memdria LHER)
da placa de circui-
tos)
LOI button stuck | Bad, passivated | Bad, passivated (Ru- | Bad, passivated (Ruim, ELECT
(Botdo da LOI em- | (Ruim, passivado) | im, passivado) passivado) (ESCO-
perrado) LHER)

Tabela 6-5: Defini¢do do bit de status de saida

Descricao HEX DECIMAL
Bad - passivated (Bad - passivated) 0x23 35
Bad, maintenance alarm, more diagnostics available |0x24 36
(Alarme de manutencgdo ruim, mais diagnésticos dis-

poniveis)

Bad, process related - no maintenance (Ruim, relacio- | 0x28 40
nado ao processo - sem manutengao)

Uncertain, substitute set (Incerto, conjunto substitu- | 0x4B 75
to)

Uncertain, process related, no maintenance (Incerto, | 0x78 120
relacionado ao processo, sem manuten¢&o)

Good, ok (Bom, ok) 0x80 128
Good, update event (Bom, evento de atualiza¢do) 0x84 132
Good, advisory alarm, low limit (Bom, alarme de avi- | 0x89 137
so, limite baixo)

Good, advisory alarm, high limit (Bom, alarme de avi- | 0x8A 138
so, limite alto)
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Tabela 6-5: Definicdo do bit de status de saida (continua¢do)

Descricao HEX DECIMAL

Good, critical alarm, low limit 0x8D (Bom, alarme cri- | 0x8D 141

tico, limite baixo)

Good, critical alarm, high limit (Bom, alarme critico, | Ox8E 142

limite alto)

Good, function check (Bom, verificacdo de fung¢do) 0xBC 188

6.5

6.5.1

www.Emerson.com

Procedimentos de desmontagem
A ATENCAO

Nao remova a tampa do instrumento em atmosferas explosivas enquanto o circuito estiver
energizado.

Remocdo do servigo

Procedimento

1.
2.
3.

Siga todas as regras e procedimentos de seguranca da planta.
Desligue o dispositivo.

Isolar e ventilar o processo do transmissor antes de remover o transmissor da
assisténcia técnica.

. Remova todos os cabos e fios elétricos e desconecte o conduite.
. Remova o transmissor da conexdo de processo.

a) O transmissor Rosemount 2051 estd acoplado a conexao de processo por
quatro parafusos de fixacao e quatro parafuso de cabeca cilindrica. Remova
os parafusos e separe o transmissor da conexao do processo. Deixe a
conexdo do processo no lugar e pronta para ser instalada novamente.
Consulte Procedimentos de Instalacdo para saber mais sobre o flange
coplanar.

b) O transmissor Rosemount 2051 estd acoplado ao processo por uma conexao
de processo com uma Unica porca sextavada. Afrouxe a porca sextavada
para separar o transmissor do processo. Ndo use chave no pesco¢o do
transmissor. Consulte o aviso em Conexdo de processo em linha.

Nao use chave no pescoco do transmissor.

. Limpe os diafragmas de isolamento com um pano macio e uma solugao de limpeza

suave e lave com agua limpa.
Nao arranhe, fure nem amasse os diafragmas de isolamento.

. Para o modelo 2051C, sempre que remover o flange de processo ou os adaptadores

do flange, inspecione visualmente os o-rings de PTFE. Substitua os o-rings se eles
apresentarem quaisquer sinais de danos, tais como arranhdes ou cortes. Os o-rings
ndo danificados podem ser reutilizados.

75


https://www.emerson.com/global

Resolug¢do de problemas Manual de referéncia

Maio 2024

00809-0322-4101

6.5.2

6.5.3

6.5.4

76

Remocdo do bloco de terminais

As conexdes elétricas ficam localizadas no bloco de terminais no compartimento
etiquetado como FIELD TERMINALS (TERMINAIS DE CAMPO).

Procedimento

1. Remova a tampa da caixa da lateral dos terminais de campo.

2. Afrouxe os dois parafusos pequenos localizados no conjunto nas posi¢des de 9
horas e 5 horas com relacdo ao topo do transmissor.

3. Puxe todo o bloco de terminais para fora para remové-lo.

Remocdo da placa de componentes eletrdonicos

A placa de componentes eletrénicos do transmissor fica localizada no compartimento
oposto a lateral do terminal. Para remover a placa de componentes eletrdnicos, consulte
Figura 4-2 e execute o procedimento a seguir:

Procedimento

1. Remova a tampa do invélucro do lado oposto ao terminal de campo.

2. Se estiver desmontando um transmissor com um display LCD, afrouxe os dois
parafusos cativos que estiverem visiveis (Consulte Visdo geral para saber a
localizagao dos parafusos) na parte frontal da tela do medidor. Os dois parafusos
prendem o display LCD a placa de componentes eletrénicos e a placa ao invélucro.

A placa de componentes eletrdnicos é eletrostaticamente sensivel; siga as
precaucdes de manuseio para os componentes com sensibilidade a eletricidade
estatica

3. Usando os dois parafusos cativos, puxe lentamente a placa para fora do invélucro.
O cabo fita do médulo do sensor prende a placa de componentes eletrénicos ao
invélucro. Desconecte o cabo fita empurrando o desengate do conector.

Se um display LOI/LCD for instalado, tome cuidado, pois ha um conector de pino
eletronico que faz interface entre o display LOI/LCD e a placa de componentes
eletrénicos.

Remocdo do modulo do sensor do involucro dos
componentes eletrénicos

Procedimento

1. Remova a placa de componentes eletronicos. Consulte Remocdo da placa de
componentes eletrdnicos.
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Para evitar danos ao cabo fita do médulo do sensor, desconecte-o da placa de
componentes eletrénicos antes de remover o médulo do sensor do invélucro dos
componentes eletrénicos.

. Aloje, cuidadosamente, o conector do cabo totalmente dentro da tampa preta

interna.

Nao remova o invélucro enquanto ndo alojar o conector do cabo totalmente dentro
da tampa preta interna. A tampa preta protege o cabo fita contra danos que podem
ocorrer quando o invélucro é girado.

. Usando uma a chave sextavada de 5/64 pol., afrouxe o parafuso de ajuste de

rotacdo do invélucro uma volta completa.

. Solte 0o médulo do invélucro. Verifique se a tampa preta do médulo do sensor e o

cabo do sensor ndo estdo presos no invélucro.

Procedimentos para montar novamente

Procedimento

1.

Inspecione todos os o-rings da tampa e do invdlucro (partes molhadas ndo
relacionadas ao processo) e substitua-os se necessario. Lubrifique levemente com
lubrificante de silicone para garantir uma boa vedacao.

. Aloje cuidadosamente o conector do cabo totalmente dentro da tampa preta

interna. Para fazer isso, gire a tampa preta e o cabo no sentido anti-horario em
uma volta para apertar o cabo.

. Abaixe o invélucro dos componentes eletrdonicos até o moédulo. Passe a tampa preta

interna e o cabo no médulo do sensor pelo invélucro até a tampa preta externa.

. Gire o médulo no sentido horario no invélucro.

Comprove que o cabo fita do sensor e a tampa preta interna permanecem
totalmente afastados do invélucro enquanto este é girado. Podem ocorrer danos ao
cabo se a tampa preta interna e o cabo fita ficarem presos e girarem com o
invélucro.

. Rosqueie o invélucro completamente no médulo do sensor. O invélucro deve estar a

ndo mais do que uma volta completa de entrar em contato com o médulo do sensor
para satisfazer os requisitos de instalacdo a prova de explosao.

. Aperte o parafuso de ajuste de rotagdo do invélucro em no maximo 7 Ibf.pol quando

chegar ao local desejado.
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6.6.1 Conexao da placa de componentes eletrénicos

Procedimento

1. Remova o conector do cabo de sua posi¢do no interior da tampa preta interna e
conecte-o a placa de componentes eletrénicos.

2. Insira a placa de componentes eletrdnicos no invélucro usando os dois parafusos
cativos como guias. Verifique se as colunas de alimentagdo do invélucro de
componentes eletrdnicos se encaixam corretamente nos receptaculos da placa de
componentes eletrénicos.

Nao force. A placa de componentes eletronicos deslizard suavemente sobre as
conexoes.

3. Aperte os parafusos prisioneiros de montagem.

4. Substitua a tampa do invélucro. A Emerson recomenda o aperto da tampa até
deixar de existir folga entre a tampa e o invélucro.

6.6.2 Instalacdo do bloco de terminais

Procedimento

1. Deslize suavemente o bloco de terminais até a posicao, certificando-se de que as
duas colunas de alimentag¢do do invélucro de componentes eletrénicos se encaixem
corretamente nos receptaculos do bloco de terminais.

2. Aperte os parafusos cativos.
3. Recoloque a tampa do invélucro de componentes eletronicos.

As tampas do transmissor devem estar completamente encaixadas para satisfazer
aos requisitos de instalacdo a prova de explosao.

6.6.3 Remontagem do flange de processo do 2051C

Procedimento

1. Inspecione os o-rings de PTFE do mddulo do sensor.

Nota

Os o-rings ndo danificados podem ser reutilizados. Substitua os o-rings que
apresentarem quaisquer sinais de danos, tais como entalhes, cortes ou desgaste
generalizado.

Durante a substituicdo dos o-rings, tome cuidado para ndo arranhar as ranhuras
dele ou a superficie do diafragma de isolamento ao remover os o-rings danificados.

2. Instale a conexdo de processo. As possiveis op¢oes incluem:
a) Flange do processo coplanar:

+ Fixe o flange do processo no local apertando os dois parafusos de
alinhamento manualmente (os parafusos ndo retém pressao).
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N3o aperte em excesso, pois isso poderia afetar o alinhamento entre o

médulo e o flange.

+ Instale os quatro parafusos de flange de 1,75 pol apertando-os

manualmente ao flange.

b) Flange do processo coplanar com adaptadores de flange:

+ Fixe o flange do processo no local apertando os dois parafusos de
alinhamento manualmente (os parafusos ndo retém pressao).

Nao aperte em excesso, pois isso poderia afetar o alinhamento entre o

modulo e o flange.

+ Mantenha os adaptadores do flange e os o-rings do adaptador em suas
posicdes durante a instalacdo (em uma das quatro configura¢des de
espacamento de conexdo de processo possiveis) usando quatro parafusos
de 2,88 polegadas para montar, com seguranga, o flange coplanar.

Para configura¢des da pressdo manométrica, use dois parafusos de 2,88
polegadas e dois parafusos de 1,75 polegadas.

a) Bloco de valvulas:

* entre em contato com o fabricante do bloco de valvulas para obter os
parafusos e procedimentos apropriados.

3. Aplique o valor inicial de torque aos parafusos, usando um padrdo cruzado.
Consulte a Tabela 6-6para obter os valores de torque adequados.

Usando o mesmo padrdo cruzado, aperte os parafusos até os valores de torque final

4.

observados em Tabela 6-6.

Tabela 6-6: Valores de torque para instalagdo dos parafusos

Material do parafuso

Valor inicial de torque

Valor final de torque

Padrdo CS-ASTM-A445

300 Ibf.pol (34 Nm)

650 Ibf.pol (73 Nm)

Aco inoxidavel 316 — Opgao L4

150 Ibf.pol (17 Nm)

300 Ibf.pol (34 Nm)

ASTM-A-19 B7M — Opc¢do L5

300 Ibf.pol (34 Nm)

650 Ibf.pol (73 Nm)

ASTM-A-193, Classe 2, Grau B8M — Opgdo L8

150 Ibf.pol (17 Nm)

300 Ibf.pol (34 Nm)

Nota

Se vocé substituiu os o-rings do mddulo do sensor de PTFE, reaperte novamente os
parafusos do flange apés a instalacdo para compensar o fluxo frio do material dos

o-rings.

Para transmissores de faixa 1, apds substituir os o-rings e reinstalar o flange do
processo, submeta o transmissor a uma temperatura de 185 °F (85 °C) por duas
horas. Em seqguida, reaperte os parafusos do flange usando um padrdo cruzado e
novamente submeta o transmissor a uma temperatura de 185 °F (85 °C) por duas

horas antes da calibragdo.
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6.6.4 Instalacdo da valvula de dreno/respiro

Procedimento

1. Aplique vedacdo nas roscas da sede. Comecando na base da valvula, com a
extremidade roscada voltada para o instalador, aplique cinco voltas de fita veda-
roscas no sentido horario.

2. Aperte a valvula de drenagem/ventilacao até 250 pol.-Ib. (28,25 N-m).
A CUIDADO

Tenha o cuidado de colocar a abertura da valvula de maneira que o fluido do
processo drene para o chdo e longe do contato humano quando a valvula for
aberta.
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Dados de referéncia

Informacgoes sobre pedidos, especificacoes e
desenhos

Para visualizar as informacd&es atuais do pedido, especifica¢des e desenhos do Transmissor
de pressao Rosemount 2051:

Procedimento

1. V& para a pagina de detalhes do produto transmissor de pressdo Coplanar”
Rosemount 2051.

2. Utilize a barra de rolagem até a barra de menu verde e clique em Documents &
Drawings (Documentos e desenhos).

3. Para obter os desenhos de instalagdo, clique em Drawings & Schematics (Desenhos
e diagramas esquematicos) e selecione o documento correto.

4. Parainformacdes sobre pedidos, especifica¢cBes e desenhos dimensionais, clique em
Data Sheets & Bulletins (Fichas de dados e boletins) e selecione a ficha de dados do
produto correta.

Certificacoes de produto

Para visualizar as certificagdes atuais de produto do Transmissor de pressdo Rosemount
2051:

Procedimento

1. V& para a pagina de detalhes do produto transmissor de pressdo Coplanar”
Rosemount 2051.

2. Utilize a barra de rolagem até a barra de menu verde e clique em Documents &
Drawings (Documentos e desenhos).

3. Clique em Manuals & Guides (Manuais e Guias).
4. Selecione o Guia de inicio rapido adequado.

81


https://www.emerson.com/en-us/catalog/rosemount-sku-2051-dp-flow-transmitter
https://www.emerson.com/en-us/catalog/rosemount-sku-2051-dp-flow-transmitter
https://www.emerson.com/en-us/catalog/rosemount-sku-2051-dp-flow-transmitter
https://www.emerson.com/en-us/catalog/rosemount-sku-2051-dp-flow-transmitter
https://www.emerson.com/global

Dados de referéncia Manual de referéncia
Maio 2024 00809-0322-4101

82 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Manual de referéncia

00809-0322-4101

Menu da interface do operador local (LOI)

Maio 2024

A

A.1

www.Emerson.com

Menu da interface do operador local

(LOI)

Menu da LOI

Figura A-1: Menu LOI detalhado

Either button
or

Password protection is default out of the factory as off. The
customer will need a configuration tool to set it.
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see page 2
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Either button

Password protection is default out of the factory as off. The
customer will need a configuration tool to set it.
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see page 2 see page 2
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see page 2
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Informacdes sobre o bloco PA
PROFIBUS®

Os parametros do bloco PROFIBUS®

Tabela B-1 por meio de Tabela B-3 podem ser usados para cruzar parametros de referéncia
da especificacdo do PROFIBUS®, do mestre classe 2 e da interface do operador local (LOI).

Tabela B-1: Parametros do bloco fisico

indice | Nome do parametro Nome DTM" Localiza- Definicao
cao da
Loi™m
0 BLOCK OBJECT Objeto do bloco | N/A N/A
1 ST_REV N.° de revisdo N/A O nivel de revisdo dos dados estaticos as-
estatica sociados ao bloco; o valor da revisdo sera
incrementado cada vez que um valor de
parametro estatico no bloco for alterado.

2 TAG_DESC Etiqueta N/A A descricdo do usudrio da aplicagdo do
bloco pretendido.

3 STRATEGY (ESTRATEGIA) Estratégia N/A Agrupamento de blocos de fung¢des.

4 ALERT_KEY Chave de alerta | N/A Numero de identificagdo da unidade das
instalagdes. Esta informacdo pode ser
usada no host para identificar alarmes,
etc.

5 TARGET_MODE Modo alvo N/A Contém o modo desejado do bloco, nor-
malmente definido pelo operador ou uma
especificacdo de controle.

6 MODE_BLK Modo real N/A Contém os modos real, permitido e nor-
mal do bloco.

7 ALARM_SUM N/A N/A Contém os estados atuais dos alarmes do
bloco

8 SOFTWARE REVISION (REVISAO DO Revisdo do soft- | N/A Revisdo do software, inclui uma revisédo

SOFTWARE) ware principal, secundaria e de construgao.

9 HARDWARE_REVISION Revisdo do N/A Revisdo do hardware

hardware
10 DEVICE_MAN_ID Fabricante N/A Cdédigo de identificagdo do fabricante do
dispositivo de campo
11 DEVICE_ID ID do dispositi- | N/A Identificagdo do dispositivo (Rosemount
Vo 2051)

12 DEVICE_SER_NUM NuUmero de sé- | N/A Numero de série do dispositivo (nUmero
rie do dispositi- de série da placa de saida).
vo

13 DIAGNOSIS (DIAGNOSTICO) Diagndstico N/A Informacdes detalhadas sobre o dispositi-

vo codificadas em formato bitwise. A MSB
(bit 31) representa mais informacdes dis-
poniveis na extensdo Diagndstico.

www.Emerson.com
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Tabela B-1: Parametros do bloco fisico (continua¢do)

indice | Nome do parametro Nome DTM" Localiza- Definicao
cao da
Loi™m
14 DIAGNOSIS_EXTENSION Extensdo do di- | N/A Informagdes adicionais sobre diagnosti-
agnéstico cos do fabricante (Consulte a ta_bela DI-
AGNOSIS_EXTENSION (EXTENSAO DE DI-
AGNOSTICO) abaixo).
15 DIAGNOSIS_MASK N/A N/A Definigdo dos bits de informagdo de DI-
AGNOSIS (DIAGNOSTICO) compativeis
16 DIAGNOSIS_MASK_EXTENSION N/A N/A Defini¢cdo dos bits de informggéo DIAG-
NOSIS_EXTENSION (EXTENSAO DE DIAG-
NOSTICO) compativeis
18 WRITE_LOCKING Bloqueio de N/A Protecdo contra gravacdo de software
gravagao
19 FACTORY_RESET Redefinicdo de | N/A Comando para reiniciar o dispositivo
fabrica
20 DESCRIPTOR (DESCRITOR) Descritor N/A Texto definivel pelo usudrio para descre-
ver o dispositivo.
21 DEVICE_MESSAGE Mensagem N/A Mensagem definivel pelo usuario para o
dispositivo ou aplicativo na planta.
22 DEVICE_INSTAL_DATE Data de instala- | N/A Data de instalagdo do dispositivo.
¢ao
23 LOCAL_OP_ENA Ativacao da LOI | N/A Desabilitar/ativar a LOI opcional
24 IDENT_NUMBER_SELECTOR Seletor de nU- | IDENT Especifica o comportamento ciclico de um
mero de identi- dispositivo descrito no arquivo GSD cor-
ficagdo respondente.
25 HW_WRITE_PROTECTION Protecao contra | N/A Status do jumper de seguranca
gravagao HW
26 FEATURE (RECURSO) Recursos opcio- | N/A Indica recursos opcionais implementados
nais do disposi- no dispositivo
tivo
27 COND_STATUS_DIAG N/A N/A Indica 0 modo de um dispositivo que po-
de ser configurado para status e compor-
tamento de diagndstico
33 FINAL_ASSEMBLY_NUM Numero do N/A O mesmo numero de conjunto final colo-
conjunto final cado na etiqueta da coluna
34 DOWNLOAD_MODE Atualizagdo de | N/A Coloca o dispositivo em um modo do fa-
fabrica bricante para atualizar o dispositivo
35 PASSCODE_LOI Senha PSSWD (SE- | Senha para a LOI
NHA)
36 LOI_DISPLAY_SELECTION (SELECAO Selecdo do dis- | DISP Indica as varidveis do processo mostradas
DO DISPLAY LOI) play no monitor local
37 LOI_BUTTON_STATE Estado do bo- N/A Status dos bot&es opcionais da LOI
tao
38 VENDOR_IDENT_NUMBER Ndmero de IDENT 0x3333
identificacdo do
fornecedor
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Tabela B-1: Parametros do bloco fisico (continua¢do)

indice | Nome do parametro Nome DTM" Localiza- Definicao

cao da
Loi™m

39 LOI_PRESENTE LOI presente N/A Parédmetro escrito durante a fabricagdo
para indicar se uma LOI opcional esta
presente

40 HW_SIMULATE_PROTECTION Protecdo de si- | N/A Status do jumper de simulac¢do de hard-

mulagdo HW ware
(1) Se estiver em branco, o pardmetro néo é aplicdvel a LOL
Tabela B-2: Parametros do bloco transdutor
indice | Nome do parametro Nome do DTM | Localiza- | Definicdo
cao da
LoI™M
1 ST_REV N.° de revisdo N/A O nivel de revisdo dos dados estaticos
estatica associados ao bloco; o valor da revisdo
serd incrementado cada vez que um va-
lor de pardmetro estatico no bloco for
alterado.

2 TAG_DESC Etiqueta N/A A descricdo do usudrio da aplicagdo do
bloco pretendido.

3 STRATEGY (ESTRATEGIA) Estratégia N/A Agrupamento de blocos de fung¢des.

4 ALERT_KEY Chave de alerta | N/A Numero de identificagdo da unidade das
instalagdes. Esta informagdo pode ser
usada no host para identificar alarmes,
etc.

5 TARGET_MODE Modo alvo N/A Contém o modo desejado do bloco, nor-
malmente definido pelo operador ou
uma especificacdo de controle.

6 MODE_BLK Modo real N/A Contém os modos real, permitido e nor-
mal do bloco.

7 ALARM_SUM N/A N/A Contém os estados atuais dos alarmes
do bloco

8 SENSOR_VALUE Valor bruto de N/A Valor bruto do sensor, ndo ajustado, em

pressdo SENSOR_UNIT (UNIDADE DO SENSOR)

9 SENSOR_HI_LIM Limite superior | N/A Valor superior da faixa do sensor, em

do sensor SENSOR_UNIT (UNIDADE DO SENSOR)

10 SENSOR_LO_LIM Limite inferior N/A Valor inferior da faixa do sensor, em

do sensor SENSOR_UNIT (UNIDADE DO SENSOR)
11 CAL_POINT_HI Ponto superior | CALIB-> O valor da medi¢do do sensor usado pa-
de calibragdo UPPER ra o ponto de calibragdo alta. A unidade
é derivada da SENSOR_UNIT (UNIDADE
DO SENSOR).
12 CAL_POINT_LO Ponto inferior de | CALIB-> O valor da medigdo do sensor usado pa-
calibragdo LOWER ra o ponto de calibragdo baixa. A unida-
de é derivada da SENSOR_UNIT (UNIDA-
DE DO SENSOR).
13 CAL_MIN_SPAN Span minimo de | N/A O span minimo permitido entre os pon-

calibragdo

tos de calibragdo alta e baixa.
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Tabela B-2: Parametros do bloco transdutor (continuacdo)

indice | Nome do parametro Nome do DTM | Localiza- | Definicdo
c¢ao da
LoI™
14 SENSOR_UNIT Unidade do sen- | UNITS Unidades de engenharia para os valores
sor (UNIDA- de calibracdo
DES)
15 TRIMMED_VALUE Valor de pressdo | UNITS Contém o valor do sensor ap6s o proces-
ajustado (UNIDA- samento do ajuste. A unidade é deriva-
DES) da da SENSOR_UNIT (UNIDADE DO SEN-
SOR).
16 SENSOR_TYPE Tipo de sensor N/A Tipo de sensor (capacitancia, medidor de
forga)
18 SENSOR_SERIAL_NUMBER NUmero de série | N/A Numero de série do sensor
do sensor
19 PRIMARY_VALUE Valor primério N/A Valor medido e status disponiveis pa-
ra o bloco de fung@es. A unidade do
PRIMARY_VALUE (VALOR PRIMARIO) é
a PRIMARY_VALUE_UNIT (UNIDADE DO
VALOR PRIMARIO).
20 PRIMARY_VALUE_UNIT Unidade (PV) N/A Unidades de engenharia para o valor pri-
mario
21 PRIMARY_VALUE_TYPE Tipo de valor pri- | N/A Tipo de aplicacdo de pressao (pressao,
mario vazao, nivel)
22 SENSOR_DIAPHRAGM_MATERIAL Material isolante | N/A Tipo de material do isolador do sensor
23 SENSOR_FILL_FLUID Fluido de enchi- | N/A Tipo de fluido de enchimento usado no
mento do médu- sensor
lo
24 SENSOR_O_RING_MATERIAL Material do o- N/A Tipo de material dos o-rings do flange
-ring
25 PROCESS_CONNECTION_TYPE Tipo de conexdo | N/A Tipo de flange que esta conectado ao
de processo dispositivo
26 PROCESS_CONNECTION_MATERIAL Material de co- N/A Tipo de material do flange
nexdo de proces-
so
27 TEMPERATURE (TEMPERATURA) Temperatura N/A Temperatura do sensor, em TEMPERA-
TURE_UNIT (UNIDADE DE TEMPERATU-
RA)
28 TEMPERATURE_UNIT Unidade de tem- | UNITS Unidades de engenharia da temperatura
peratura (UNIDA- do sensor
DES)
29 SECONDARY_VALUE_1 Valor secundario | UNITS Valor de pressao ajustado, ndo escalo-
1 (UNIDA- nado, em SECONDARY_VALUE_1_UNIT
DES) (UNIDADE DO VALOR SECUNDARIO 1)
30 SECONDARY_VALUE_1_UNIT Unidade (valor UNITS Unidade de engenharia do SECONDA-
secundario 1) (UNIDA- RY_VALUE_1_UNIT (UNIDADE DO VALOR
DES) SECUNDARIO 1)
31 SECONDARY_VALUE_2 Valor secundario | UNITS Valor medido apds inserir escala
2 (UNIDA-
DES)
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Tabela B-2: Parametros do bloco transdutor (continuacdo)

indice | Nome do parametro Nome do DTM | Localiza- | Definicdo
c¢ao da
LoI™
33 LIN_TYPE Tipo de caracte- | UNITS Tipo de linearizagdo
rizagao (UNIDA-
DES)
34 SCALE_IN Escala de entra- | UNITS Inserir escala em SECONDARY_VA-
da (UNIDA- LUE_1_UNIT (UNIDADE DO VALOR SE-
DES) CUNDARIO 1)
35 SCALE_OUT Escala de saida UNITS Escala de saida em PRIMARY_VA- i
(UNIDA- LUE_UNIT (UNIDADE DO VALOR PRIMA-
DES) RIO)
36 LOW_FLOW_CUT_OFF Corte de baixa UNITS-> Este é o ponto em percentual da vazdo
vazao FLOW até que a saida da fungdo de vazdo seja
ajustada para zero. Ele é usado para su-
primir valores de baixa vazao
59 FACT_CAL_RECALL Restaurar cali- CALIB-> Redefine o conjunto de calibragdo do
bracdo de fabri- | RESET sensor como de fabrica
ca

60 SENSOR_CAL_METHOD Fator de calibra- | N/A O método da ultima calibragdo do sen-

¢do do sensor sor.

61 SENSOR_VALUE_TYPE Tipo de trans- N/A Tipo de medicdo de pressdo (diferencial,

missor absoluta, manométrica)
(1) Se estiver em branco, o paré@metro néo é aplicdvel & LOL
Tabela B-3: Parametros do bloco de entrada analégica
indice | Nome do parametro Nome do DTM Localiza- | Definicdo
caoda
Lox™m
1 ST_REV N.° de revisdo es- | N/A O nivel de revisdo dos dados estaticos
tatica associados ao bloco; o valor da revisdo
serd incrementado cada vez que um va-
lor de parametro estatico no bloco for
alterado.

2 TAG_DESC Etiqueta N/A A descricdo do usuario da aplicacdo do
bloco pretendido.

3 STRATEGY (ESTRATEGIA) Estratégia N/A Agrupamento de blocos de fun¢des.

4 ALERT_KEY Chave de alerta | N/A Numero de identificagdo da unidade das
instalagdes. Esta informagdo pode ser
usada no host para identificar alarmes,
etc.

5 TARGET_MODE Modo alvo N/A Contém o modo desejado do bloco, nor-
malmente definido pelo operador ou
uma especificagdo de controle.

6 MODE_BLK Modo real N/A Contém os modos real, permitido e nor-
mal do bloco.

7 ALARM_SUM Resumo do alar- | N/A Contém os estados atuais dos alarmes

me

do bloco
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Tabela B-3: Parametros do bloco de entrada analégica (continua¢cdo)

indice | Nome do parametro Nome do DTM Localiza- | Definicdo

cdo da
LoI™M

8 BATCH (LOTE) Informagdes so- | N/A Usado em aplicagdes em lote de acordo
bre o lote comalEC61512-1

10 OUT (SAIDA) Valor (Saida) N/A Valor e status da saida do bloco.

11 PV_SCALE Escala PV N/A Conversao da variavel do processo em
porcentagem usando o valor de es-
cala alta e baixa, em TB.PRIMARY_VA-
LUE_UNIT (UNIDADE DO VALOR TB.PRI-
MARIO)

12 OUT_SCALE Escala de saida N/A Os valores de escala alto e baixo, cédigo
de unidades de engenharia e nimero de
digitos a direita da virgula decimal asso-
ciados a OUT (FORA).

13 LIN_TYPE Tipo de caracteri- | N/A Tipo de linearizacao

zagdo

14 CHANNEL Canal N/A Usado para selecionar o valor de me-
dicdo do bloco do transdutor. Sempre
0x112.

16 PV_FTIME Tempo do filtro | DAMP A constante de tempo do primeiro pedi-

constante do de filtro de PV. Tempo necessario pa-
ra uma alteracdo de 63% no valor de en-
trada (segundos).

17 FSAFE_TYPE Modo a prova de | N/A Define a reagdo do dispositivo, se uma
falhas falha for detectada

18 FSAFE_VALUE Valor padrdo pa- | N/A Valor padrdo para o parametro OUT (FO-
ra seguranca a RA), em unidades OUT_SCALE (FORA DE
prova de falhas ESCALA), se um sensor ou falha eletréni-

ca do sensor for detectada

19 ALARM_HYS Limite de histere- | N/A A quantidade do valor do alarme que de-
se ve retornar dentro do limite do alarme

antes que a condi¢do do alarme ativo as-
sociado seja apagada.

21 HI_HI_LIM Limites de alar- | N/A A configuracao para o limite do alarme
me para o limite usado para detectar a condi¢do do alar-
superior me HI_HI (ALTO ALTO).

23 HI_LIM Limites de adver- | N/A A configuragdo para o limite do alarme
téncia para o li- usado para detectar a condicdo do alar-
mite superior me HI (ALTO).

25 LO_LIM Limites de adver- | N/A A configuragdo para o limite do alarme
téncia para o li- usado para detectar a condicdo do alar-
mite inferior me LO (BAIXO).

27 LO_LO_LIM Limites de alar- | N/A A configuragdo para o limite do alarme
me do limite in- usado para detectar a condicdo do alar-
ferior me LO_LO (BAIXO BAIXO).

30 HI_HI_ALM Alarme do limite | N/A Os dados do alarme HI_HI (ALTO ALTO).
superior

31 HI_ALM Adverténcia para | N/A Os dados de alarme do HI (ALTO)

o limite superior
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Tabela B-3: Parametros do bloco de entrada analégica (continua¢cdo)

indice | Nome do parametro Nome do DTM Localiza- | Definicdo
cdo da
Lo1™M
32 LO_ALM Adverténcia para | N/A Os dados do alarme do LO (BAIXO).
o limite inferior
33 LO_LO_ALM Alarme do limite | N/A Os dados do alarme do LO_LO (BAIXO
inferior BAIXO).
34 SIMULATE Simulagdo N/A Um grupo de dados que contém o valor
e o status do transdutor simulado e o bit
de ativagdo/desativacdo.

(1) Se estiver em branco, o pardmetro néo é aplicdvel a LOL

B.2

Status condensado

O dispositivo Rosemount 2051 utiliza o status condensado, conforme recomendado pela
especificagdo Profile 3.02 e NE 107. O status condensado possui alguns bits adicionais e

alterac®es nas atribui¢des de bits em relacdo ao status classico. Confirme a atribuicdo de
bits usando Tabela B-4 e Tabela B-5.

Tabela B-4: Descri¢des do diagnéstico

Diagnéstico relacionado ao dispositivo

Byte-Bit Unit_Diag_Bit Descricao do diagnéstico

2-4 36 Cold Start (Partida a frio)

2-3 35 Warm Start (Partida quente)

3-2 42 Function Check (Verificagdo da fung¢ao)

3-0 40 Maintenance Alarm (Alarme de manuten-
¢do)

4-7 55 More Information Available (Mais informa-
¢oes disponiveis)

www.Emerson.com

Tabela B-5: Defini¢do do bit de status de saida

Descricao HEX DECIMAL
Bad - passivated (Bad - passivated) 0x23 35
Bad, maintenance alarm, more diagnostics available (Alarme | 0x24 36
de manutengéo ruim, mais diagnésticos disponiveis)

Bad, process related - no maintenance (Ruim, relacionado ao | 0x28 40
processo - sem manuteng&o)

Uncertain, substitute set (Incerto, conjunto substituto) 0x4B 75
Uncertain, process related, no maintenance (Incerto, relacio- | 0x78 120
nado ao processo, sem manuten¢&o)

Good, ok (Bom, ok) 0x80 128
Good, update event (Bom, evento de atualiza¢do) 0x84 132
Good, advisory alarm, low limit (Bom, alarme de aviso, limite | 0x89 137
baixo)
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Tabela B-5: Definigcdo do bit de status de saida (continua¢do)

Descricao HEX DECIMAL
Good, advisory alarm, high limit (Bom, alarme de aviso, limi- | 0x8A 138

te alto)

Good, critical alarm, low limit 0x8D (Bom, alarme critico, li- | 0x8D 141

mite baixo)

Good, critical alarm, high limit (Bom, alarme critico, limite Ox8E 142

alto)

Good, function check (Bom, verificacdo de fung¢do) 0xBC 188
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