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Mensagens de seguranca

Leia este manual antes de trabalhar com o produto. Para garantir a sua seguranca, a seguranca do sistema e o
desempenho ideal do produto, entenda totalmente o contetido deste manual antes de instalar, usar ou efetuar a
manutengdo deste produto.

Explosdes podem causar morte ou ferimentos graves.

Nd&o retire a tampa do transmissor em atmosferas explosivas enquanto o circuito estiver energizado.

Engate completamente as tampas dos transmissores para cumprir os requisitos a prova de exploséo.

Antes de conectar um comunicador em uma atmosfera explosiva, certifique-se de que os instrumentos do
segmento estejam instalados de acordo com as praticas de cabeamento de campo intrinsecamente seguras ou a
prova de incéndios.

Verifique se a ambiente de funcionamento do transmissor é compativel com as certificagdes adequadas para
locais perigosos.

Choques elétricos podem causar morte ou ferimentos graves.

Evite contato com os condutores e os terminais.

Vazamentos no processo podem resultar em morte ou ferimentos graves.

Instale e aperte todos os quatro parafusos do flange antes de aplicar pressao.
N&o tente afrouxar nem remover os parafusos do flange enquanto o transmissor estiver em funcionamento.

Equipamentos de substituicdo ou pegas de reposi¢do ndo aprovadas pela Emerson para uso como pegas de reposi¢ao
podem reduzir a capacidade de retencdo de pressdo do transmissor e pode tornar o instrumento perigoso.

Use somente parafusos fornecidos ou vendidos pela Emerson como pegas de reposicao.

Acesso fisico

Pessoas ndo autorizadas podem causar danos significativos e/ou configurar incorretamente o equipamento dos
usudrios finais. Isso pode ser intencional ou ndo, e precisa ser evitado.

A seguranca fisica é uma parte importante de qualquer programa de seguranca e fundamental na prote¢do de seu
sistema. Restrinja o acesso fisico de pessoas ndo autorizadas para proteger os bens dos usudarios finais. Isso se aplica
a todos os sistemas usados no local da instalagdo.




A montagem inadequada dos manifolds no flange tradicional pode danificar a plataforma SuperModule™.

Para montar o manifold no flange tradicional com seguranca, os parafusos devem atravessar o plano traseiro da
rede do flange (também chamado de orificio do parafuso), mas ndo devem entrar em contato com o invélucro do
médulo do sensor.

O SuperModule e o invélucro do material eletrénico devem ter etiquetas de aprovag¢do equivalentes para manter
as aprovacdes de local classificado.

Ao executar a atualizacdo, verifique se as certificacdes do SuperModule e do invélucro do material eletrénico sdo
equivalentes. Podem existir diferencas nas taxas das classes de temperatura e, neste caso, o conjunto completo
levara em consideragdo a mais baixa das classes de temperatura de componente individual (por exemplo, um
invélucro de material eletrdnico classificado como T4/T5 montado em um SuperModule com classificacdo T4 é um
transmissor de classificacdo T4).

Altera¢des drasticas no circuito elétrico podem inibir a comunicacdo HART® ou a capacidade de se alcancar os
niveis do alarme. Portanto, a Emerson ndo pode garantir de forma absoluta que o nivel correto do alarme de falha
[HIGH (ALTO) ouLOW (BAIXO)]possa ser lido pelo sistema host no momento do alerta.

Os produtos descritos neste documento NAO foram projetados para aplicagdes qualificadas para o setor
nuclear.

O uso de produtos ndo qualificados para aplicagdes nucleares em contextos que exigem equipamentos ou produtos
qualificados para o setor nuclear pode resultar em leituras imprecisas.

Para obter informagdes sobre produtos Rosemount qualificados como nucleares, entre em contato em Emerson.com/
global.



https://www.emerson.com/global
https://www.emerson.com/global
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1 Introducao

1.1 Modelos cobertos

Os seguintes transmissores e o kit de invélucro Rosemount 300S sdo tratados neste
manual.

O Rosemount 3051S oferece uma ampla gama de aplicagfes, e muitas dessas diferentes
aplicacdes tém manuais de referéncia préprios. Este manual abrange o0 3051S HART®,
Diagndsticos Avangados e Sistemas Instrumentados de Segurancga (SIS).

Tabela 1-1: Transmissor de pressdo Rosemount 3051S Coplanar”

Classe de desempe- Tipo de medicao

nho Diferencial Manémetro Absoluta
Ultra X X X

Ultra for Flow X N/A N/A
Classico X X X

Tabela 1-2: Transmissor de pressao em linha Rosemount 3051S

Classe de desempe- Tipo de medicao

nho Diferencial Mandémetro Absoluta
Ultra N/A X X
Classico N/A X X

Tabela 1-3: Transmissor de pressao de liquidos Rosemount 3051S

Classe de desempe- Tipo de medicao
nho

Diferencial Man6émetro Absoluta
Classico X X X

Tabela 1-4: Transmissor Rosemount 3051S SIS certificado quanto a seguranga

Classe de desempe- Tipo de medicao
nho

Diferencial Man6émetro Absoluta
Classico X X X

Tabela 1-5: Transmissor Rosemount 3051S com o Transmissor de Diagnéstico
FouNDATION” Fieldbus

Classe de desempe- Tipo de medicao

nho Diferencial Manémetro Absoluta
Ultra X X X

Ultra for Flow X N/A N/A
Classico X X X
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Para obter informacgdes sobre outros transmissores 3051S, consulte os seguintes manuais
de referéncia:

* Manual de Referéncia do transmissor de pressdo Rosemount 3051S com protocolo
FOUNDATION Fieldbus

*  Manual de Referéncia da série Rosemount 3051S Wireless

«  Manual de Referéncia do sistema do sensor remoto eletrénico (ERS™) do Rosemount
3051S

«  Manual de Referéncia do transmissor MultiVariable™ Rosemount 3051S

Kits de invélucro Scalable 300S Rosemount

Ha kits disponiveis para todos os modelos de transmissores de pressdo 3051S.

1.2 Reciclagem/descarte de produtos

Considere reciclar equipamentos e embalagens.

Descarte o produto e a embalagem de acordo com as legislacdes e regulamentac¢ées locais
e nacionais.

8 Emerson.com/RosemountRosemount 3051S


http://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051s-series-pressure-transmitter-foundation-fieldbus-protocol-en-75986.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051s-series-pressure-transmitter-foundation-fieldbus-protocol-en-75986.pdf
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2.1

2.1.1

2.2

Configuracao

Visao geral

Esta secdo contém informagdes sobre o comissionamento e as tarefas que devem ser
executadas em bancada antes da instalac¢do.

As instrucdes para a execucao das fungdes de configuracdo sdo fornecidas para
dispositivos de comunicagdo portdteis, como o comunicador de campo ou software de
gestao de ativos, como o AMS Device Manager da Emerson. A titulo de conveniéncia,

as sequéncias de teclas de atalho do Comunicador de campo (quando compativeis),
chamadas Teclas de atalho, sdo exibidas para cada funcdo do software, abaixo dos titulos
apropriados.

Funcdo de exemplo do software

As teclas de atalho do painel do dispositivo se aplicam a revisdo 9 ou mais recente do
descritor do dispositivo. O HART® 5 com teclas de atalho de diagnéstico se aplica a revisdo
1 do descritor do dispositivo. As teclas de atalho HART 7 se aplicam a revisdo 2 do descritor
do dispositivo. Entre em contato com a Emerson ou consulte os manuais de referéncia
anteriores para obter informacdes sobre revisGes mais antigas.

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 1,2, 3 etc.
HART 5 com teclas de atalho de diagndstico 1,2, 3 etc.
Teclas de atalho HART 7 1,2, 3 etc.

Comissionamento na bancada

O comissionamento consiste no teste do transmissor e na verificagdo dos dados de
configuracdo do transmissor. Os transmissores de pressdo Rosemount™ 3051S podem ser
preparados antes ou depois da instalagdo. O comissionamento do transmissor em bancada
antes da instalagdo com o uso de um Comunicador de campo ou do AMS Device Manager
garante que todos os componentes do transmissor estejam em condi¢des de trabalho.

O equipamento necessario para comissionar na bancada inclui uma fonte de alimentagao,
um miliamperimetro e um comunicador de campo ou AMS Device Manager. Conecte

0 equipamento como mostrado em Figura 2-1. Verifique se a tensdo do terminal do
transmissor estd entre 10,5-42,4 VCC. Para garantir o sucesso da comunicagao, deve
estar presente uma resisténcia de pelo menos 250 ohms entre a conexao do circuito do
comunicador de campo e a fonte de alimentacdo. Conecte os fios do comunicador de
campo aos terminais etiquetados como PWR/COMM (ALIMENTAGAO/COMUNICACAO) no

bloco de terminais. (a conexdo nos terminais “TEST” impedira o sucesso da comunicagao).

Defina todos os ajustes de hardware do transmissor durante o comissionamento para
evitar expor os componentes eletronicos do transmissor ao ambiente da fabrica apds a
instalagdo. Consulte Ligagao do dispositivo.

Quando for utilizado um comunicador de campo, qualquer alteragdo feita na configuragdo
deve ser enviada para o transmissor usando a tecla Send (Enviar). As alteracdes de
configuragdo do AMS Device Manager sdo implementadas assim que o botdo Apply
(Aplicar) for selecionado.
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2.2.1 Definicdo do circuito como manual
Sempre que enviar ou solicitar dados que possam afetar a malha ou alterar a saida
do transmissor, coloque a malha em modo Manual. O comunicador de campo ou 0
AMS Device Manager solicitardo que vocé configure o circuito no modo manual quando
necessario. A confirmagdo deste aviso ndo altera o estado do circuito para Manual. Ele
apenas serve como um alerta. A mudancga para o modo manual deve ser realizada como
um procedimento a parte.
2.2.2 Diagramas de fiacao

2.3

10

Conexao de bancada

Conecte o equipamento da bancada como mostrado em Figura 2-1 e ligue o comunicador
de campo ou faca login no AMS Device Manager. O Comunicador de campo ou o AMS
Device Manager procurara por um dispositivo compativel com HART® e indicard quando a
conexado for feita. Se o comunicador de campo ou o AMS Device Manager ndo conseguir se
conectar, serd exibida uma mensagem indicando que nenhum dispositivo foi encontrado.
Se isto ocorrer, consulte Resolu¢do de problemas.

Conexao de campo

Figura 2-1 ilustram os circuitos da instalacdo elétrica de uma conexdo no campo com

um comunicador de campo ou um AMS Device Manager. O comunicador de campo ou

0 AMS Device Manager deve estar conectado a um terminal “PWR/COMM” (ALIMENTACAO/
COMUNICACAO) no bloco de terminais do transmissor, ao resistor de carga ou a qualquer
ponto de terminagdo no circuito do sinal. O ponto do sinal pode ser aterrado em qualquer
ponto ou ficar sem aterramento.

Figura 2-1: Fiagao tipica (4-20 mA)
/D

L

AMBIENT TEMPS.
Al c

REQUIRE WIRING
RATED 10 AT
LEAST 90°C

l
T -
PWR/ 3

t COMM
TEST

A. Fonte de alimentacéo
B. RL2250Q

Comunicador de campo

A titulo de conveniéncia, as sequéncias de teclas de atalho do comunicador de campo,
chamadas Fast Keys (Teclas de atalho), sdo exibidas para cada fun¢do do software, abaixo
dos titulos apropriados. As teclas de atalho do painel do dispositivo se aplicam a revisdo 9
ou mais recente do descritor do dispositivo. O HART® 5 com teclas de atalho de diagnéstico
se aplica a revisdo 1 do descritor do dispositivo. As teclas de atalho HART 7 se aplicam a
revisao 2 do descritor do dispositivo.

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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2.3.1

Interface do usuario do comunicador de campo

Figura 2-2: HART 5 com painel de diagnéstico

-

Online

HW

3051S DIAG: HDT 93207

%

X

1 Overview

2 Configure
3 Service Tools

Nota

A arvore de menus correspondente é mostrada em Figura 2-3. A tecla de atalho é exibida
na Sequéncia de teclas de atalho no painel do dispositivo.

11
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2.4 Arvores do menu do comunicador de campo

Arvore do menu do painel de dispositivos

Figura 2-3: Visdo geral

Home [ i Identification
. Overview
1 Overview 1 Device Status 1 Tag
2 Conﬁgure 2 Comm Status 2 Model
3 Service Tools 3 Pressure 3 Transmitter S/N
4 PV Loop Current 4 Date o
5 Pressure URV 5 Description
6 Pressure LRV 6 Message
7 Device Information ] Device Information 7 Model Number 1
1 Identification 8 Model Number 2
2 Revisions 9 Model Number 3

3 Material of Construction

4 RS Material of Construction
5 Analog Alarm 7
6 Security - Revisions

1 Universal Revision

2 Field Device Revision
3 Software Revision

4 Hardware Revision

5 Device Driver Revision

Materials of Construction
1 Module Configuration

2 Sensor Range

3 Upper Sensor Limit

4 Lower Sensor Limit

5 Isolator Materials

6 Fill Fluid

7 Process Connection

8 Process Connection Material
9 O-Ring Material

10 Drain Vent Material

RS Material of Construction
1# of Remote Seals

2 RS Seal Type

3 RS Fill Fluid

4 RS Isolator Material

Analog Alarm

1 Alarm Direction
2 High Alarm

3 High Saturation
4 Low Saturation
5 Low Alarm

Security
1 Write Protect Status
2 Local Zero/Span

12 Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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Figura 2-4: Configurar

Home
1 Overview

2 Configure
3 Service Tools

—Configure

J 1 Guided Setup

2 Manual Setup
3 Alert Setup

‘7

Guided Setup

1 Basic Setup

2 Zero

3 Configure Display

4 Variable Mapping

5 Configure Alarm and Sat levels
6 Process Alerts

7 Scaled Variable

I

Manual Setup

1 Basic Setup

Tag, Description, Message, Date, Pressure Units,

Temperature Units, Transfer Function, URV, LRV

Basic Setup

1 Tag

2 Unit

3 Range Values

4 Transfer Function

5 Pressure Damping

6 Module Temperature Units

7 Configure Alarm and Sat Levels
8 Range by Applying Pressure

—|Range Values
1 Pressure URV
2 Pressure LRV

Scaled Variable

1 8V Data Points

2 8V Units

3 8V Transfer Function
4 SV Linear Offset

5 SV Config

5 Device Information
6 Materials of Construction
7 Security

HAlert
1 Pre

2 Temperature Alert

Setup j Pressure Alert
ssure Alert 1 Alert Mode

3 Low Alert Value

Display

1 Pressure

2 Scaled Variable

3 Module Temperature
4 Percent of Range

2 High Alert Value

1 Alert Mode

3 Low Alert Value

‘| Temperature Alert|

HART

1 Variable Mapping
2 Polling Address
3 Burst Mode

4 Burst Option

—— Variable Mapping

1 Primary Variable
2 Secondary Variable
3 Third Variable

2 High Alert Value

Device

1 Tag

2 Model

3 Transmitter S/N
4 Date

5 Description

6 Message

7 Model Number 1
8 Model Number 2
9 Model Number 3

Materials of Construction

1 Process Connection

2 Process Connection Material
3 Drain Vent Material

4 # of Remote Seals

5 RS Seal Type

6 RS Fill Fluid

7 RS Isolator Material

Security
1 Write Protect Status
2 Local Zero/Span

Burst Option
PV

% range/current
Dyn Vars/current

13
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Figura 2-5: Ferramentas de servico

Home
1 Overview
2 Configure

3 Service Tools

:

Service Tools

1 Device Alerts

2 Variables

3 Trends

4 Routine Maintenance
5 Simulate

Device Alerts

Variables

1 Pressure

2 Scaled Variable

3 Module Temperature

Trends
1 Pressure

2 Scaled Variable -
3 Module Temperature —

1 Refresh Alerts
2 Configuration Changed

Only Active Alerts show up

Trend Graph

Maintenance

2 Analog Output Calibration
3 Recall Factory Calibration

Simulate
1 Loop Test

1 Pressure Calibration | Pressure Calibration

1 Upper Sensor Trim

2 Lower Sensor Trim

3 Zero

4 Last Calibration Points
5 Sensor Limits

Last Calibration Points
1 Upper Calibration Point
2 Lower Calibration Point

Limits

1 Upper
2 Lower
3 Minimum Span

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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HART 5 com arvores do menu diagnéstico

Figura 2-6: Visdo geral

Home
1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

Is

Overview

1 Status

2 Primary Purpose Variable
3 Shortouts

Status
1 Device Status: Good

2 Communications: Polled

Primary Purpose Variable
1 Pressure
2 Analog Output

Shortcuts

5 Device Information

Pressure
1 Sensor Calibration

2 Range Values

3 Current Measurement
|4 Last Calibration Points
5 Sensor Limits

Calibration
1 Pressure
2 Analog Output

[SPW Status

1 Detection Status

2 Statistical Values
Stamp

3 Time St;
4 Trends

3 Restore Factory Calibration

g Output
1 Analog Output
|2 Percent of Range
3 Analog Calibration

fon Status

1 SPM Status

2 SPM Status (cont.)

3 Standard Deviation Sensitivity*
4 Mean Sensitivity™*

1§ CV is selected, "Coefficient of Variation Sensitiviy”
“If GV is selected, this is not shown

[Sensor Calibration
1 Upper Sensor Trim
2 Lower Sensor Trim
3 Zero

Range Values
1 Upper Range value (20 mA)

2 Lower Range Value (4 mA)

L [Current Measurement
re

1 Pressur
2 Damping
3 Transfer Function

[Last Calibration Points

[Sensor Limits
per

3 Minimum Span

SPV Status (cont)
1 SPM Insufficient Variabilty
2 SPM Low Pressure Status

“Or Coaffcient of Variation

[Time Stamp
1 Time Since Detection
2 Total Operating Time

[Trends.
1 Standard Deviation”
2 Mean

L—JAil Variables
1 Primary Variable
2 2nd Variable

3 3rd Variable

4 4th Variable

5 Other Variables

“IfCV is selected, "Coeffiient of Variation”

Primary Variable
1 <Mapped variable>

2nd Variable

1 <Mapped variable>

3rd Variable

1 <Mapped variable>

[4th Variable

1 <Mapped variable>

Other Variables
1 <Unmapped variable>
2 <Unmapped variable>

few Logs
1 Diagnostic Log
2 Pressure Variable Loggin

g
3 Temperature Variable Logging

Diagnostic Lo;
1 Most Recent Status Event
2 View Other Status Events

3 Total Operating Time

4 Clear Log

Pressure Variable Logging

1 Event 2 - Time since
[2 Event 3 - Time since
3 Event 4 - Time since
4 Event 5 - Time since
5 Event 6 - Time since
6 Event 7 - Time since
[7 Event 8 - Time since
8 Event 9 - Time since
o Event 10 - Time since

[Most Recent Status Event
1 Event 1 - Time since

—View Other Status Events

1 Pressure Variable Log

2 Time Outside Sensor Limits
3 Pressure

4 Total Operating Time

5 Reset All Pressure Events

[Temperature Variable Logging
1 Temperature Variable Log

2 Time Outside Sensor Limits

3 Module Temperature

4 Total Operating Time

5 Reset All Temperature Events

Variable Log

1 Minimum Pressure

2 Time Since Minimum Event
3 Reset Minimum

4 Maximum Pressure

5 Time Since Maximum Event
6 Reset Maximum

[Time Outside Sensor Limits
1 Above Upper Sensor Limit
2 Below Lower Sensor Limit
3 Reset Time Since 1st Events

1 General

2 Model Numbers

3 Revision Numbers

|4 Materials of Construction
5 Alarm and Security

|———{Generar

4 Descriptor

5 Messa

ge
6 Serial Number

Model Numbers.

1 Model Number 1
2 Model Number 2
3 Model Number 3

Variable Log

1 Minimum Temperature

2 Time Since Minimum Event
3 Reset Minimum

4 Maximum Temperature

5 Time Since Maximum Event
6 Reset Maximum

[Time Outside Sensor Limits
1 Above Upper Sensor Limit
2 Below Lower Sensor Limit
3 Reset Time Since 1st Events

Revision Numbers
1 HART Universal
2 Field Device

3 Electronics SW

4 Electronics HW

rial Number
1 Transmitter

2 Electronics

5 Sensor SW
6 Sensor HW.

Waterials of Construction
1 Sensor Module Information —
2 Flange Information
3 Remote Seal Information —

dule
1 Serial Number

3 Configuration

6 Isolator Material
7 Fil Fluid

and Security
1 Alarm Direction

2 High Alarm

3 High Saturation

4 Low Saturation

5 Low Alarm

[Flange Information
1 Process Connection

2 Process Connection Material
3 0-ring Material

|4 Drain Vent Material

6 Wite Protect Status
7 Local ZERO/SPAN Buttons

Seal
1 Number

2 Type
3 Diaphragm Material
|4 Fill Fluid
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Figura 2-7: Configurar (configuracdo guiada e configuracdo manual)

Home

1 Overview

2 Configure

3 Service Tools

-

Configure
1 Guided Setup
2 Manual Setup
3 Alert Setup
(see Figure 7-33)

L]

Guided Setup

1 Initial Setup

2 Diagnostics Setup

3 Optional Configuration

Manual Setup
1 Process Variables

| Initial Setup

1 Basic Setup
2 Zero Trim

Diagnostics Setup

1 Statistical Process Monitoring
2 Power Advisory

3 Process Alerts

4 Service Alert

Optional Configuration
1 Configure Display
2 Configure Burst Mode

Process Variables
1 Pressure Setup
2 Module Temperature Setup

2 Analog Output

Analog Output

Basic Setup

1 Device Tagging

2 Units of Measure

3 Pressure Damping

4 Variable Mapping

5 Analog Output

6 Config Alarm & Saturation Levels

Display Options

1 Pressure: On or Off

2 Scaled Variable: On or Off

3 Module Temperature: On or Off
4 Percent of Range: On or Off

5 Standard Deviation: On or Off

6 Mean: On or Off

7 Coefficient of Variation: On or Off

 +—]

Pressure Setup

1 Pressure

2 Units

3 Damping

4 Transfer Function

Module Temperature Setup
1 Module Temperature
2 Units

3 Scaled Variable
4 Display Options
5 HART

6 Security

7 Device Information

1 Set Range Points

2 Set Range Points Manually
3 Sensor Limits

4 Readings

5 Alarm and Saturation Levels

“——HART

Set Range Points
1 PV Upper Range Value
2 PV Lower Range Value
3 Primary Variable

Set Range Points Manually
1 Range By Applying Pressure

Sensor Limits

1 Upper

2 Lower

3 Minimum Span

Readings
1 Analog Output
2 Percent of Range

Alarm and Levels

1 Alarm Direction

2 High Alarm

3 High Saturation

4 Low Saturation

5 Low Alarm

6 Config Alarm & Saturation Levels

Scaled Variable Setup

1 Scaled Variable

2 Units

3 Transfer Function

4 Linear Options*

5 Configure Scaled Variable

“If Square Root is selected for Transfer Function,
"Square Root Options”

Display
1 Display Options

L[]
=

Linear Options
1 Offset

Square Root Options
1 Cutoff Mode
2 Low Flow Cutoff

Display Options

1 Pressure: On or Off

2 Scaled Variable: On or Off

3 Module Temperature: On or Off
4 Percent of Range: On or Off

5 Standard Deviation: On or Off

6 Mean: On or Off

7 Coefficient of Variation: On or Off

1 Variable Mapping
2 Burst Mode Configuration
3 Communication Settings

Security
1 Write Protect Status
2 Local ZERO/SPAN Buttons

Device Information

1 Identification

Variable

1 Primary Variable
2 2nd Variable

3 3rd Variable

4 4th Variable

Burst Mode Configuration
1 Mode
2 Option

Communication Settings
1 Polling Address

Identification

1Tag

2 Model

3 Date

4 Descriptor

5 Message

6 Transmitter Serial Number
7 Model Numbers

2 Flange Information
3 Remote Seal Information
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Figura 2-8: Configurar (configuragao de alerta)

Toms Configre Detection Status.
1 Overview 1 Guided Setup 1 SPM Status
2 Configure 2 Manual Setup 2 SPM Status (cont.) .
3 Service Tools 3 Alert Setup _ 3 Standard Deviation Sensitivity’
4 Mean Sensitivity**
Status IV s selected, “Coefficient of Variation Sensiliy’
T Dotaction Status OV s selected, i s not shown
2 SPM Control [SPM Control
3 Statistical Values 1 Mode
4 Time Stamp 2 Reset
5 Trends 3 Relearn
Statistical Values
1 Standard Deviation*
—Statistical Process Monitoring lean
Status —
Baseline Configuration — O Coefficient of Varation
Detection Configuration = .
Operational Values A Time Stamp
1 Time Since Detection
2 Total Operating Time
[Trends
1 View Standard Deviation Trend*
2 View Mean Trend
~0r Gosffiient of Varition
- — Learn Settings
?isellnes(}“onhguratlon P Variabe
5 Verfioation Cnt 2 Learn/Monitor Period
erification Criteria 3 Power Interruption Action
4 Low pressure Cut-off *
“Shown only when CV is selected
[Verification Criteria
1 Insufficient Variabilty
2 Standard Deviation Difference
3 Mean Difference
Standard Deviation Change"
1 Standard Deviation Sensitivity
Detection Configuration 2 Threshold Value™*
1 Standard Deviation Detection Settings* 3 Configure Sensitivity
2 Mean Detection Settings** 4 Action
5 Alert Delay
Ol s, “Coaficentof Vs 6 High Detection Message
otocion Settngs"
*If CV is selected, this is not shown 7 Low Detaction Message
11 GV is selected, "Caefiient o Variaion Change”
“*Shown only if Sensitvy is se to "Custor
Mean Change"
1 Mean Sensitivity
2 Threshold Value
3 Configure Sensitivity
4 Action
L—{[Operational Values 5 Mean Change Message
1 Standard Deviation -
Ve I£C s selected, ths s not shown
3 Coefficient of Variation
4 SPM Detection Values [SPM Detection Values
5 Number of Releamns 1 Standard Deviation
6 Reset Relearn Counter Mean
fAlert Setup 3 Coefficient of Variation
1 Statistical Process Monitoring — _ - -
2 Power Advisory Diagnostic Power Advisory Diagnostic
3 Device Diagnostics 1 Terminal Voltage
4 Process Alorts Fowsr Advisory Diagnostic 2 Terminal Voltage Deviation Limit
5 Service Alerts ¥ 1 Power Advisory Diagnostic 3 Action
2 Loop Power i 4 Reset Alert
Loop Power Characterization
1 Resistance
2 Power Supply Fower Supply
3 Characterization Time Stamp 1 Previous Baseline
4 Characterize Loop 2 Baseline
[Characterization Time Stam
1 Previous Characterization
2 Time Since Characterization
[mA Output Diagnostic|
Device Diagnostics 1 Action

1 mA Output Diagnostic 2 Reset Alert

2 Transmitter Power Consumption

[Transmitter Power Consumption
Action

2 Reset Alert Alert Settings
1 Alert Mode
Pressure Alerts 2 High Alert Value
——r ; \p/zv:s[,reem 3 Low Alert Value
1 Pressure Alerts 3 Alert Settings
2 Temperature Alerts 4 Pressure Alert Events Alert Events
1 High Alert Events
[Temperature Alerts. 2 Low Alert Events
1 View Trend 3 Reset Alert Events
2 Module Temperature
3 Alert Settings Settings
4 Module Temperature Alert Events 1 Alert Mode
2 High Alert Value
3 Low Alert Value
[Service Alerts
1 Time Remaining [Temperature Alert Events
2 Message 1 High Alert Events
3 Alert Mode 2 Low Alert Events
4 Configure 3 Reset Alert Events
5 Reset Alert
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Figura 2-9: Ferramentas de servico

Home . Service Tools Device Alerts
1 Overview 1 Device Alerts 1 Refresh Alerts
2 Configure 2 Variables Variables 2 Configuration Changed
rvice Jool 3 Trends 1 Pressure
4 Routine Maintenance [—— 2 Scaled Variable Only Active Alerts show up
5 Simulate i 3 Module Temperature
Trends
1 Pressure |
2 Scaled Variable — Trend Graph
3 Module Temperature —

Routine Maintenance

1 Pressure Calibration —Pressure Calibration

2 Analog Output Calibration 1 Upper Sensor Trim

3 Recall Factory Calibration 2 Lower Sensor Trim
3 Zero
4 Last Calibration Points Last Calibration Points
5 Sensor Limits 1 Upper Calibration Point

2 Lower Calibration Point

Simulate
1 Loop Test

Limits

1 Upper
2 Lower
3 Minimum Span
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Arvore de menus HART 7

Figura 2-10: Visao geral

Home

1 Overview

2 Configure

3 Service Tools

ﬁPrimarv Variable
1 <Mapped Variable>

Overview Al Variables

1 Device Status: Good 1 Primary Variable

2 Comm Status Burst 2 dary Variable
3 Pressure 3 Third Variable

4 Status 4 Fourth Variable

5 Analog Output 5 Percent of Range
6 All Variables

6 Analog Output

7 Device Information

LZ Gauge

Third Variable

Secondary Variable
1 <Mapped Variable>
2 Gauge

1 <Mapped Variable>
2 Gauge

Fourth Variable

1 <Mapped Variable>
2 Gauge

Percent of Range

1 Percent of Range
2 Gauge

Device Information
1 Identification
2 Revisions

4 Alarm and Security

3 Materials of Construction

Analog Output
1 Analog Output

8 Model Numbers

1 Universal Revision
2 Field Device Rev
3 Electronics

4 Sensor

5 DD Revision

Model Numbers
2 Gauge 1 Model Number 1
e 2 Model Number 2
P 3 Model Number 3
Identification £ |
1Tag
2 longTag -
3 Model Electronics
4 Serial Number 1 Software Revision
5 Date 2 Hardware Revision
6 Description -
7 Message |
Sensor

Materials Of Construction

1 Sensor Module Information
2 Flange Information

3 Remote Seal Information

Alarm and Security

1 Alarm Direction
2 High Alarm

3 High Saturation
4 Low Saturation
5 Low Alarm
6 Security

7 HART Lock

1 Process Connection

2 Process Connection Material
3 O-ring Material

4 Drain/Vent Material

Remote Seal Information

1 Software Revision
2 Hardware Revision

Sensor Module Information
1 Serial Number

2 Type

3 Configuration

4 Sensor Range

5 Sensor Limits

6 Isolator Material

7 Fill Fluid

Flange Information

1Number

2 Type

3 Diaphragm Material
4 Fill Fluid

Security
1 Write Protect
2 ZERO/SPAN Buttons
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Figura 2-11: Configurar (configuracao guiada e configuragdo manual)

Home
1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

Configure
1 Guided Setup
2 Manual Setup
3 Alert Setup

Guided Setup
[ initalsetup

3 Optional Setup

Initial Setup
1Basic Setup
2 zer0

Display Options
1 Pressure: On or Off

2 Scaled Variable: On or Off

3 Module Temperature: On or Off

BasicSetup
1 Device Tagging
2 Pressure Setup
3 Module Temperature Setup

4 Variable Mapping 4 Percent of Range: On or Off
1 Statistical Process Monitoring (SPM) 5 Analog Output 5 Standard Deviation On or Off
2 Power Advisory 6 Configure Alarm/Sat 6 Mean: On or Off

7 Coefficient of Variation: On or Off

3 Process Alerts
4 Service Alerts

7 Display Options

Readings
1 Analog Output
2 Percent of Range

Optional Setup
1 Config Scaled Var
2 Burst Configuration

" [Manual Setup
1 Process Variables
2 Analog Output

3 Scaled Variable

4 Display Options

5 HART

6 Security

7 Device Information

Process Variables Configuration
1 Pressure Setup 1 Upper Range Value
2 Module Temperature Setup 2 Lower Range Value
pev
log Output
1 Readings
2 Configuration
3 Range by Applying Pressure ieS:;:""‘“
4 Sensor Limits > omer
5 Alarm and Saturation Levels 13 Minimum Span
Scaled Variable Alarm and Saturation Levels
1 Scaled Variable 1 Alarm Direction
2 Units 2 High Alarm
3 Transfer Function 3 High Saturation
4 Linear Options A LDW Sammm
5 Sensor Limits
6 DataPoints 6ConfgureAlarm/Sal
7 Config Scaled Var
Sensor Limits
" Display Options 1 Upper
1Pressure: On or Off 2 Lower

2 Scaled Variable: On or Off
3 Module Temperature: On or Off
4 Percent of Range: On or Off

3 Minimum Span

Variable Mapping
1PV

5 Standard Deviatior: On or Off P

6 Mean: On or OFf 25V

7 Coefficient of Variation: On or Off v
4av

HART
1 Variable Mapping

2 Communication Settings
3 Burst Configuration

Communication Settings
1 Polling Address

2 Change Poll Address

3 Universal Revision

4 Change HART Rev
Security &
1 Write Protect | e — |
2 ZERO/SPAN Buttons 1 '13”3” f‘:\;l'ﬁg'"a"""
3 HART Lock — urstode

2 Burst Command
3 Burst Variable 1

4 Burst Variable 2

5 Burst Variable 3

6 Burst Variable 4

7 Config Add'I Msgs

—HART Lock
1 Device is Locked : On or Off
2 Lock/Unlock

Device Information Identification
11dentification fl Tag

2 Serial Number [ |2longTag

3 Model Numbers 3 Model

4 Flange Information 4 Date

5 Remote Seal Information 5 Description

6 Message

L_serial Number
1 Final Assembly Num

Model Numbers

1 Model Number 1
2 Model Number 2
3 Model Number 3

Flange Information

1 Process Connection

2 Process Connection Mat
3 0-ring Material

4 Drain/Vent Material

Remote Seal Information
1 Number

2Type

3 Diaphragm Material
4FillFluid
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Figura 2-12: Configurar (configuracao de alerta)

10verview
2 Configure

3 Service Tools

Configure
1 Guided Setup

2 Manual Setup

3 Alert Setup

Alert Setup

1 Statistical Process Monitoring
2 Power Advisory Diagnostic

3 Device Diagnostics

4 Process Alerts

5 Service Alerts

Statistical Process

[ | Monitoring
15PMStatus

2 Baseline Configuration
3 Detection C
4 Operational Values [

SPMStatus
1 Detection Status
2SPM Control

3 Statistical Values

4 Time Stamp
5 Trends

Baseline C

Detection Status
15PMStatus

2 Insuff Variability
35td Dev Sensttivity
4 Mean Sensitivity

Statistical Values
1 Standard Deviation
2Mean

1 Learn Settings
2 Verification Criteria

Detection Configuration

1 Standard Deviation Change|
2 Mean Change

Operational Values
1 Standard Deviation

3 Coefficient of Variation

e
1Time Since Detected

2 Operating Time
Trends

1 Standard Deviation
2Mean

Learn Settings
15PM Variable
2 L/Monitor Period
3 Power Interrupt Act

Verification Criteria

1 Insuff Variability : On or Off
25td Dev Difference

3 Mean Difference

Standard Deviation Change
15td Dev Sensitivity
2 Threshold Value

3 Config Sensitivity

4 Action

5 Alert Delay

6 High Detection Msg
7 Low Detection Msg

Mean Change

1 Mean Sensitivity
2 Threshold Value
3 Config Sensitivity
4 Action

5 Mean Change Msg

Standard Deviation
1 Standard Deviation
2Baseline

3 Upper Threshold

4 Lower Threshold
Miean

1Mean

2 Baseline

3 Upper Threshold

4 Lower Threshold

Coefficient of Variation

—{Power Advisory Diagnostic
1 Terminal Voltage

v Power Supply

2 Deviation Limit 1 Baseline

3 Action 2 Previous Baseline
4 Resistance

5 Power Supply
6 Time Stamp
7 Characterize Loop

Time stamp
1 Time Since Characterization
2 Previous Characterization

mAOutput Diagnostic
1 Action

Device Diagnostics
1mAOutput Diagnostic
2 Transmitter Power Consumptior

1 Coeff of Variation
2 Baseline

3 Upper Threshold
4 Lower Threshold

Transmitter Power
1 Action

ProcessAlerts Pressure Alerts
1 Alert Mode
1 Pressure Alerts ’
2 Temperature Alerts 2 High Alert Value
3 Low Alert Value
4 Pressure
——Service Alerts 5 Alert Events
1Time Remaining 6 View Trend
2 Message
3 Alert Mode Temperature Alerts
4 Configure 1 Alert Mode
5 Reset Alert 2 High Alert Value
3 Low Alert Value
4 Pressure
5 Alert Events
6 View Trend

Alert Events.

1 High Alert Events
2 Low Alert Events

3 Reset Alert Events

Alert Events

1 High Alert Events
2 Low Alert Events
3 Reset Alert Events
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Figura 2-13: Ferramentas de servico

Service Tools Variables All Variables —{Pressure Variable Log

1 Alerts 1 Variable Summary 1 Primary Variable 1 Minimum Pressure

2 Variables 2 AllVariables 2 Secondary Variable 2 Time Since Event

3 Trends 3 Pressure Variable Logging [~ |3 Third Variable 3 Reset Minimum

4 Maintenance 4 Temperature Variable Logging 4 Fourth Variable 4 Maximum Pressure

5 Simulate I - 5 Percent of Range 5 Time Since Event
Trends 6 Analog Output 6 Reset Maximum
1Pressure 7 Pressure
2 Module Temperature | Pressure Variable Logging 8 Operating Time
3 Scaled Variable 1 Pressure Variable Log —
4 Standard Deviation 2 Time Above Upper Sensor Limit [Temperature Variable Log |
5 Mean 3 TlmeB§|ow Ijower iensor Limit 1 Minimum Temperature
6 Coefficient of Variation 4 Reset Time Since 1™ Events 2 Time Since Event
_ 5 Reset All Pressure Events 3 Reset Minimum

— 4 Maximum Temperature

. Temperature Variable Logging 5 Time Since Event
Mam‘tena.nce 1 Temperature Variable Log s 6 Reset Maximum
1 Cahbr::mon 2 Time Above Upper Sensor \Tlm.lt 7 Module Temperature
2 Security . I 3 Time Below Lower Sensor Limit 8 Operating Time
3 Locate Device 4 Reset Time Since 1* Events
4 Diagnostic Log | 5 Reset All Pressure Events
5 Reset/Restore
Simulate
1 Loop Test

2 Device Variables —

Pressure

1 Sensor Calibration

2 Range Values

3 Current Measurement
4 Last Calibration Points

L__lIcalibration 5 Sensor Limits
1 Pressure
2 AnalogOutput ———_ |AnalogOutput
3 Restore 1 Analog Output
2 Percent of Range
L Security 3 Analog Calibration

1 Write Protect
2 ZERO/SPAN Buttons
3 HART Lock

DiagnosticLog

1 Status Events
2 Operating Time
3 Clear Log

Device Variables

1 Pressure

2 Module Temperature
3 Scaled Variable

Sequéncia de teclas de atalho no painel do dispositivo

O menu a seguir indica as sequéncias das teclas de atalho para as fun¢des comuns.

Um sinal de verificacdo (v') indica os parametros basicos de configuracdo. No minimo,
esses parametros devem ser marcados como parte do procedimento de configuragdo e
inicializacao.

Funcdo Sequéncia de teclas de ata-
lho

Alarm and Saturation Levels (Niveis de alarme e 1,4,5
saturagao)

Alarm Level Configuration (Configuragdo do nivel |1,7,5
de alarme)

Analog Output Alarm Direction (Direcdo do alar- | 1,7,5, 1
me de saida analégica)

Burst Mode Control (Controle do modo de rajada) | 2,2, 4,3

Burst Option (Opg¢&o de rajada) 2,2,4,4
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Funcao Sequéncia de teclas de ata-
lho

Configuragdo personalizada do display 2,1,3

v | Damping (Amortecimento) 2,2,1,5
Date (Data) 2,2,5 4
Descriptor (Descritor) 2,2,55
Ajuste de digital para analégico (safda de 4-20 3,4,2
mA)
Disable Zero & Span Adjustment (Desativar ajuste |2,2,7,2
de zero e amplitude)
Field Device Information (Informagdes sobre o 1,7
dispositivo de campo)
LCD Display Configuration (Configuracdo dodis- |(2,2,3
play LCD)
Loop Test (Teste de circuito) 3,51
Lower Sensor Trim (Ajuste do sensor inferior) 3,4,1,2
Message (Mensagem) 2,2,56
Module Temperature/Trend (Temperatura do mé- | 3, 3,3
dulo/tendéncia)
Poll Address (Enderego de poll) 1,2,2
Pressure Alert Configuration (Configuragédo do 2,31
alerta de pressao)
Range Values (Valores de faixa) 2,2,1,3
Re-mapping (Remapeamento) 2,2,4,1
Rerange - Keypad Input (Reajuste de faixa - Entra- | 1,5
da do teclado)
Rerange with Keypad (Reajuste com teclado) 2,2,1,3
Saturation Level Configuration (Configuracdodo |[2,2,1,7
nivel de saturacao)
Scaled D/A Trim (4-20 mA Output) [Ajuste D/Aem |3, 4,2
escala (saida de 4-20 mA)]
Scaled Variable Configuration (Configuragéo da 2,2,2
variavel escalonada)
Sensor Information (Materials of Construction) 1,7,3
[Informagdes do sensor (materiais de constru-
¢ao)]
Sensor Trim (Ajuste do sensor) 3,4,1
Sensor Trim Points (Pontos de ajuste do sensor) 3,4,1,4

v | Tag (Rétulo) 2,2,51
Temperature Alert Configuration (Configuragédo 2,32
do alerta de temperatura)

v | Funcdo de transferéncia (configura¢do do tipode [2,2,1,4
safda)
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Funcao Sequéncia de teclas de ata-
lho

Seguranga do transmissor (protegido contragra- |2,2,7,1

vagao)

Unidades (varidvel de processo) 2,2,1,2

Upper Sensor Trim (Ajuste do sensor superior) 3,4,1,1

Zero Trim (Ajuste de zero) 3,4,1,3
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HART 5 com sequéncia de teclas de atalho de diagnéstico

O menu a seguir indica as sequéncias das teclas de atalho para as fun¢des comuns.

Um sinal de verificagdo (v') indica os parametros basicos de configuracao. No minimo,
esses parametros devem ser marcados como parte do procedimento de configuragdo e
inicializacao.

Funcao Sequéncia de teclas de ata-
lho

Alarm and Saturation Levels (Niveis de alarme e 2,2,2,5

saturagdo)

Alarm Level Configuration (Configuragdo do nivel |2,1,1,1,6

de alarme)

Analog Output Alarm Direction (Dire¢do do alar- | 2; 2; 2;5; 5; 1

me de safda analégica)

Burst Mode On/Off (Modo de rajada ligado/desli- |2,2,5,2,1

gado)

Burst Option (Op¢éao de rajada) 2,2,52,2

Damping (Amortecimento) 2,2,1,1,3

Date (Data) 2,2,7,1,3

Descriptor (Descritor) 2,2,7,1,4

Digital to Analog Trim (4-20 mA Output) [Ajuste 3,4,1,2,3

de digital para analégico (saida de 4-20 mA)]

Field Device Information (Informagdes sobre o 1,3,5

dispositivo de campo)

LCD Display Configuration (Configura¢do do dis- |2, 2,4

play LCD)

Loop Test (Teste de circuito) 3,5

Lower Sensor Trim (Ajuste do sensor inferior) 3,4,1,1,1,2

Message (Mensagem) 2,2,7,1,5

Module Temperature (Temperatura do médulo) 2,2,1,2

Poll Address (Endereco de poll) 2,2,53,1

Pressure Alert Configuration (Configuragado do 2,3,41,3

alerta de presséo)

Range Values (Valores de faixa) 3,4,1,1,2

Re-mapping (Remapeamento) 2,2,51

Rerange - Keypad Input (Reajuste de faixa - Entra- | 2, 2, 2, 1

da do teclado)
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Funcao

Sequéncia de teclas de ata-
lho

com fonte de presséo)

Rerange with Pressure Source (Reajuste de faixa |2,2,2,2

nivel de saturagéo)

Saturation Level Configuration (Configuragdodo [2,1,1,1,6

variavel escalonada)

Scaled Variable Configuration (Configura¢do da 2,2,3,5

Sensor Information (Informacg&es do sensor)

1,3,5 4,1

Sensor Trim Points (Pontos de ajuste do sensor) 1,3,1,1,4

v | Tag (Rétulo)

2,2,7,1,1

do alerta de temperatura)

Temperature Alert Configuration (Configuragdo 2,3,4,2,3

v | Fungdo de transferéncia (configuragdo do tipode [2,2,1,1,4

saida)
Seguranca do transmissor (protegido contragra- |1,3,5,5,6
vagao)

v | Unidades (varidvel de processo) 2,2,1,1,2
Upper Sensor Trim (Ajuste do sensor superior) 3,4,1,1,1,1
Zero Trim (Ajuste de zero) 3,4,1,1,1,3

Sequéncia de teclas de atalho HART 7

Funcdo Sequéncia de teclas de ata-
lho

Alarm and Saturation Levels (Niveis de alarme e 2,2,2,5

saturagdo)

Alarm Level Configuration (Configuragdo do nivel |2,2,2,5,6

de alarme)

Analog Output Alarm Direction (Dire¢do do alar- |2,2,2,5,1

me de saida analégica)

Burst Mode Control (Controle do modo de rajada) |2, 2,5, 3

Burst Option (Op¢ao de rajada) 2,2,53,1

Damping (Amortecimento) 2,2,1,1,3

Date (Data) 2,2,54

Descriptor (Descritor) 2,2,7,1,4

Digital to Analog Trim (4-20 mA Output) [Ajuste 3,4,1,2,3,1

de digital para analégico (saida de 4-20 mA)]

Disable Zero & Span Adjustment (Desativar ajuste |2, 2,6, 4

de zero e amplitude)

Field Device Information (Informa¢des sobre o 1,7

dispositivo de campo)

LCD Display Configuration (Configuracdo dodis- |[2,2,4

play LCD)

Loop Test (Teste de circuito) 3,51
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Funcao Sequéncia de teclas de ata-
lho

Lower Sensor Trim (Ajuste do sensor inferior) 3,4,1,2

Message (Mensagem) 2,2,7,1,6

Module Temperature/Trend (Temperatura do mé- | 3, 3, 2

dulo/tendéncia)

Poll Address (Endereco de poll) 2,2,5 2,1

Pressure Alert Configuration (Configuragdo do 2,3,4,1

alerta de pressdo)

Range Values (Valores de faixa) 2,2,2,2

Re-mapping (Remapeamento) 2,2,51

Rerange - Keypad Input (Reajuste de faixa - Entra- |2, 2,2, 2,1

da do teclado)

Rerange with Keypad (Reajuste com teclado) 2,2,2,3

Saturation Level Configuration (Configuragdodo |(2,2,2,5,6

nivel de saturagdo)

Scaled D/A Trim (4-20 mA Output) [Ajuste D/Aem (3,4,1,2,3,2

escala (saida de 4-20 mA)]

Scaled Variable Configuration (Configuragéo da 2,2,3,7

varidvel escalonada)

Sensor Information (Materials of Construction) 1,7,3,1

[Informagdes do sensor (materiais de constru-

¢do)]

Sensor Trim (Ajuste do sensor) 3,4,1,1,1

Sensor Trim Points (Pontos de ajuste do sensor) 3,4,1,1,4

Tag (Rétulo) 2,2,7,1,1

Temperature Alert Configuration (Configuracdo 2,3,4,2

do alerta de temperatura)

Funcgdo de transferéncia (configuracdo do tipode |2,2,3,3

saida)

Seguranga do transmissor (protegido contragra- |1,7,4,6,1

vagao)

Unidades (varidvel de processo) 2,2,1,1,2

Upper Sensor Trim (Ajuste do sensor superior) 3,4,1,1

Zero Trim (Ajuste de zero) 3,4,1,3

Verificacao da saida

Antes de executar outras operac¢des do transmissor online, revise os parametros da saida
digital para garantir que o transmissor esta funcionando corretamente e esta configurado

para as variaveis corretas do processo.
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2.5.1

2.5.2

Varidveis do processo

As variaveis de processo para o Rosemount 3051S fornecem saida do transmissor e

sdo atualizadas continuamente. A leitura da pressao em unidades de engenharia e em
percentual da faixa continuardo monitorando as pressdes fora da faixa definida do limite
inferior e superior da faixa do SuperModule™.

Visualizar variaveis do processo no comunicador de campo

Tabela 2-1: Atalhos do teclado do comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 3,2
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 3,21
Teclas de atalho HART 7 3,22

Insira as varidveis do processo da sequéncia de teclas de atalho para visualizar as variaveis
do processo.

Nota

Independente dos pontos da faixa, o0 3051S medira e relatara todas as leituras dentro dos
limites digitais do sensor. Por exemplo, se os pontos de 4 e 20 mA forem definidos como 0
e 10 pol de H,0 e o transmissor detectar uma pressao de 25 polH,0, ele gera digitalmente
a leitura de 25 polH,0 e uma leitura de faixa de 250 porcento.

Verificar variaveis do processo usando o AMS Device Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito do mouse no dispositivo e selecione Overview (Visdo
geral) no menu.

2. Selecione All Variables (Todas as variaveis) para exibir as variaveis primaria,
secundadria, tercidria e quaternaria.

Temperatura do médulo

O Rosemount 3051S contém um sensor de temperatura préximo ao sensor de pressao no
SuperModule™. Ao fazer a leitura dessa temperatura, lembre que a temperatura do médulo
ndo é uma leitura de temperatura do processo.

Visualizar a leitura de temperatura do médulo no comunicador
de campo

Tabela 2-2: Atalhos do teclado do comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 3,23
HART 5 com teclas de atalho de diagnoéstico 3,2,1,2
Teclas de atalho HART 7 3,222

Insira a sequéncia de teclas de atalho de “Module Temperature” (Temperatura do médulo)
para exibir a leitura de temperatura do médulo.
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Visualizar a leitura de temperatura do médulo no AMS Device
Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito do mouse no dispositivo e selecione Overview (Visdo
geral) no menu.

2. Clique em All Variables (Todas as variaveis).

2.6 Configuracao basica

2.6.1 Definir unidades de variaveis de processo

O comando PV Unit (Unidade da VP) define as unidades da variavel de processo para
permitir que vocé monitore seu processo usando as unidades corretas de medicéo.

Definir as unidades variaveis do processo no comunicador de

campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,2,1,2
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,2,1,1,2
Teclas de atalho HART 7 2,2,1,1,2

Insira a sequéncia de teclas de atalho “Set Process Variable Units” (Definir unidades de
variaveis de processo). Selecione uma das seguintes unidades de engenharia:

inH,0 *  bar +  torr

polHg *  mbar + atm

pésH,0 « g/cm? + MPa

mmH,0 +  kg/cm? + polH,0a4°C
mmHg + Pa * mmH,0a4°C
psi + kPa

Definir as unidades variaveis do processo no AMS Device
Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.

2. Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) no painel da janela esquerda.
3. Selecione a guia Process Variables (Varidveis do processo).
4. Cliqgue no menu suspenso Unit (Unidade) para selecionar unidades.

2.6.2 Definir saida (funcao de transferéncia)

O Rosemount 3051S tem duas configuracdes de saida: linear e square root (raiz
quadrada). Ative a opcdo de saida de raiz quadrada para tornar a saida analdgica
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proporcional ao fluxo. Enquanto a entrada se aproxima do zero, o transmissor de pressao
automaticamente é alterado para saida linear para garantir uma saida estdvel mais suave
perto do zero (consulte a Figura 2-14).

De 0 a 0,6 por cento da entrada de pressdo na faixa, a inclina¢cdo da curva é a unidade

(y = x). Isso permite realizar uma calibracdo precisa préximo de zero. Inclina¢gdes maiores
causariam grandes altera¢des na saida (para pequenas altera¢des na entrada). De 0,6 a 0,8
por cento, a inclinagdo da curva é igual a 42 (y = 42x) para alcancar uma transi¢do continua
de linear para raiz quadrada no ponto de transicao.

Nota
Se deseja uma configuragdo de corte de fluxo baixo, use Configuracdo da variavel

escalonada para configurar como raiz quadrada e Remapeamento para mapear a variavel
com escala como variavel primaria.

Nota

Se a varidvel com escala for mapeada como varidvel primaria e o modo quadratico for
selecionado, certifique-se de que a funcdo de transferéncia seja definida como linear.
Nao defina a fun¢do de transferéncia para a raiz quadrada se o modo raiz quadrada for

selecionado para a variavel primaria, pois isso faria com que a fun¢do raiz quadrada fosse
executada duas vezes.

Definicdo de saida através do comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,2,1,4
HART 5 com teclas de atalho de diagnostico 2,2,1,1,4
Teclas de atalho HART 7 2,2,1,1,4

Procedimento

1. Insira a sequéncia de teclas de atalho Set Output (Transfer function) [Definir saida
(Fungdo de transferéncia)]

2. Selecione Send (Enviar).

Definir a saida no AMS Device Manager
Procedimento

1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.

2. Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) no painel da janela esquerda.
3. Selecione a guia Process Variables (Varidveis do processo).

4. Selecione o menu suspenso Transfer Function (Fun¢do de transferéncia) para
selecionar a saida.
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Figura 2-14: Ponto de transicdo da saida de raiz quadrada
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Nota

Para uma reducao de fluxo superior a 10:1, ndo se recomenda realizar uma
extracao da raiz quadrada no transmissor. Em lugar disso, execute a extragao de
raiz quadrada no sistema. Alternativamente, vocé pode configurar a variavel com
escala para saida de raiz quadrada. Esta configuragcao permite selecionar um valor
de corte de baixa vazao, que funcionara melhor para a aplicagdo. Se deseja uma
configuragao de corte de fluxo baixo, use Configuracdo da variavel escalonada para
configurar a raiz quadrada e Remapeamento para mapear a variavel com escala
como variavel primaria.

Reajuste de faixa

O comando Range Values (Valores da faixa) define cada um dos valores analégicos de
faixa superior e inferior (pontos de 4 e 20 mA) para uma pressao. O ponto inferior
representa 0% da faixa e o ponto superior representa 100% da faixa. Na pratica, os
valores de faixa do transmissor podem ser alterados sempre que necessario para refletir
0s requisitos de processo varidveis. Para obter uma lista completa da faixa e dos

limites do sensor, consulte a se¢do de Especificacdes da Ficha de Dados do Produto de
instrumentacgdo da série Rosemount 3051S.

Nota
A Emerson envia os transmissores completamente calibrados, tanto por solicitacdo do
cliente como por padrao fabrica de escala completa (zero até o limite superior da faixa).
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Selecione um dos métodos abaixo para definir executar o reajuste do transmissor. Cada
método é exclusivo; examine todas as op¢6es em detalhe antes de decidir qual método
funciona melhor para seu processo.

+ Reajuste de faixa somente com um comunicador de campo ou AMS Device Manager.

* Reajuste de faixa com uma fonte de entrada de pressao e um comunicador de campo
ou um AMS Device Manager.

* Reajuste com uma fonte de entrada de pressdo e os botdes de amplitude e zero locais
(opgao D1).

Nota

Se a chave/jumper de seguranca do transmissor estiver em ON (LIGADO), ndo sera
possivel fazer ajustes de zero e amplitude. Consulte Fiagdo do dispositivo para obter
informagdes de seguranca.

Reajuste de faixa somente com um comunicador de campo ou
AMS Device Manager

A forma mais facil e mais popular para reajustar a faixa € usar somente o comunicador
de campo. Este método altera os valores de faixa dos pontos analdgicos de 4 e 20

mA independentemente, sem uma entrada de pressao. Isso significa que, quando a
configuragdo 4 ou 20 mA é alterada, a amplitude também é alterada.

Um exemplo de saida HART de 4-20 mA:
Se o transmissor tiver a faixa definida como
4 mA = 0 polH,0 e 20 mA = 100 polH,0,

e a configuracdo de 4 mA é alterada para 50 polH,0 usando somente o comunicador, as
novas configuragdes passam para:

4 mA =50 polH,0 e 20 mA = 100.

Observe que a amplitude também foi alterada de 100 polH,0 para 50 polH,0, enquanto
que o ponto de ajuste de 20 mA permaneceu em 100 polH-O.

Para obter a saida inversa, basta definir o ponto 4 mA com um valor numérico maior do
que o ponto 20 mA. Usando o exemplo acima, definir o ponto 4 mA em 100 polH,0 e o
ponto 20 mA em 0 polH,O0 resultara na saida inversa.

Ajuste de faixa nos comunicadores de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 1,5
HART 5 com teclas de atalho de diagndstico 2,2,2,1
Teclas de atalho HART 7 2,2,2,4

Na tela HOME (INICIO), insira a sequéncia de teclas de atalho Rerange with a Field
Communicator Only (Reajuste de faixa somente com um comunicador).

Procedimento

1. Em Keypad Input (Entrada do teclado) selecione 2 e use o teclado para inserir o
valor inferior da faixa.

2. Em Keypad Input (Entrada do teclado) selecione 1 e use o teclado para inserir o
valor superior da faixa.

3. Para concluir o ajuste de faixa do transmissor, selecione Send (Enviar).
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Ajuste de faixa no AMS Device Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.

2. Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) no painel da janela esquerda.

3. Na guia Analog Output (Saida analdgica), localize a caixa Configuration
(Configuragdo) e execute o seguinte procedimento:

a) Insira o valor inferior da faixa (VIF) e o valor superior da faixa (VSF) nos
campos fornecidos.

b) Selecione Send (Enviar).

c) Depois de ler o aviso fornecido com atencao, selecione Yes (Sim).

Ajuste de faixa com uma fonte de entrada de pressdo e um
comunicador de campo ou AMS Device Manager

Ajustar a faixa usando o comunicador de campo e pressao aplicada é uma maneira de
ajustar a faixa do transmissor quando os pontos 4 e 20 mA especificos ndo sao calculados.

Nota

A span é mantida quando o ponto de 4 mA é definido. A span é alterada quando o
ponto de 20 mA é definido. Se o ponto inferior da faixa for definido em um valor que
fizer o ponto superior da faixa ultrapassar o limite do sensor, o ponto superior da faixa
automaticamente sera definido no limite do sensor, e a SPAN sera ajustada conforme
necessario.

Ajustar faixa com uma fonte de entrada de pressdao e um
comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,2,1,8

HART 5 com teclas de atalho de diagnostico 2,2,2,2,1

Teclas de atalho HART 7 2,2,2,3

Na tela HOME (INICIO), insira a sequéncia de teclas de atalho Rerange with a Pressure
Input Source and a Field Communicator or AMS Device Manager (Reajuste de faixa com
uma fonte de pressdo de entrada e um comunicador de campo ou AMS Device Manager).
Siga as instrug8es da tela.

Ajuste de faixa com uma fonte de entrada de pressao e um AMS
Device Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito no dispositivo, selecione Calibrate (Calibrar) e entdo
Apply values (Aplicar valores) no menu.

2. Apbs colocar o circuito de controle em modo manual, selecione Next (Préximo)

3. No menu Apply Values (Aplicar valores), siga as instrucdes online para configurar os
valores inferior e superior da faixa.

4. Selecione Exit (Sair) para sair da tela Apply Values (Aplicar valores).

5. Selecione Next (Préximo) para confirmar que o ciclo pode ser retornado ao controle
automatico.

6. Selecione Finish (Concluir) para confirmar que o método esta concluido.
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Reajuste de faixa com uma fonte de entrada de pressao e os
botoes de amplitude e zero locais (opg¢ao D1).
A redefinicdo da faixa usando os ajustes de zero e amplitude locais e uma fonte de

pressdo é uma maneira de executar o reranging do transmissor quando pontos 4 e 20 mA
especificos ndo sdo conhecidos e um comunicador nao esta disponivel.

Nota

A span é mantida quando o ponto de 4 mA é definido. A span é alterada quando o
ponto de 20 mA é definido. Se o ponto inferior da faixa for definido em um valor que
fizer o ponto superior da faixa ultrapassar o limite do sensor, o ponto superior da faixa
automaticamente sera definido no limite do sensor, e a SPAN serd ajustada conforme
necessario.

Para executar o reajuste do transmissor usando os botdes de amplitude e zero, siga este
procedimento:

Procedimento

1. Usando uma fonte de pressao com uma precisao de pelo menos quatro vezes a
precisdo calibrada desejada, aplique uma pressao equivalente ao valor inferior da
faixa no lado superior do transmissor.

2. Pressione e segure o botdo de ajuste de zero durante dois sequndos no minimo,
mas ndo mais que 10 segundos.

3. Aplique uma pressao equivalente ao valor superior da faixa no lado superior do
transmissor.

4. Pressione e segure o botdo de ajuste de SPAN durante dois segundos no minimo,
mas nao mais que 10 segundos.

Figura 2-15: Plantweb”™

A. Zero
B. Amplitude
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Figura 2-16: Caixa de juncao
A. Zero
B. Amplitude
2.6.4 Damping (Amortecimento)

2.7

34

O amortecimento altera o tempo de resposta do transmissor; valores mais elevados
podem suavizar as variagdes de leituras de saida causadas pelas altera¢des de entradas
rapidas. Determine a correta configuracdo do amortecedor com base no tempo de
resposta necessario, na estabilidade do sinal, e outros requisitos da dinamica do circuito
do seu sistema. O valor de amortecimento do seu dispositivo é selecionavel pelo usuario
de 0 a 60 segundos.

Acessar o amortecimento no comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,2,1,5
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,2,1,1,3
Teclas de atalho HART 7 2,2,1,1,3

Insira a sequéncia de teclas de atalho de amortecimento.

Definir valor de amortecimento no AMS Device Manager

Procedimento
1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.
2. Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) no painel da janela esquerda.

3. Na aba Process Variables (Variaveis do processo), localize Damping
(Amortecimento) e defina o valor desejado.

Display LCD (Cédigo de pedido opcional)

O display LCD é conectado diretamente a interface/placa de material eletrénico que
mantém acesso direto aos terminais do sinal. O display indica a saida e mensagens de
diagndstico abreviadas. Uma tampa é fornecida para acomodar o display.

O display LCD apresenta um display de 4 linhas e um grafico de barras com escala de 0-
100 porcento. A primeira linha de 5 caracteres mostra a descri¢do da saida, a segunda
linha de 7 digitos mostra o valor medido, a terceira linha de 6 caracteres mostra as
unidades de engenharia e a quarta linha mostra Error (Erro) quando o transmissor

estd em alarme. O display LCD também pode exibir mensagens de diagndstico.
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2.7.2

2.8

2.8.1

O comando Configuracdo do display LCD permite personalizar o display LCD de acordo
com os requisitos da sua aplicagdo. O display LCD alternara entre os itens selecionados.

Configuracao do display LCD no comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,2,3
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,2,4
Teclas de atalho HART 7 2,2,4

Para configurar o display LCD, insira a sequéncia de teclas de atalho.

Configuracao do display LCD no AMS Device Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.
2. Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) no painel da janela esquerda.

3. Em Display selecione quais parametros exibir.

Configuracao detalhada

Saturacao e alarme de modo de falha

Os transmissores Rosemount 3051S executam rotinas de autodiagnéstico de modo
automatico e continuo. Se as rotinas de autodiagndstico detectarem uma falha, o
transmissor gera a saida nos valores de alarme configurados. O transmissor também
gerara a saida nos valores de saturagdo configurados se a pressao aplicada sair dos
valores da faixa de 4-20 mA.

O transmissor ird gerar uma saida baixa ou alta com base na posi¢do da chave de alarme.
Consulte Fiacao do dispositivo.

Nota

A direcdo do alarme de modo de falha também pode ser configurada com o comunicador
de campo ou o AMS Device Manager se as chaves de hardware ndo estiverem disponiveis.
Consulte Configuracao do nivel de alarme e saturacdo.

Os transmissores 3051S tém trés opg¢des configuraveis para os niveis de saturagao e
alarme de modo de falha:

Tabela 2-3: Valores de saturacdo e alarme de modo de falha Rosemount (padrao)

Nivel Saturacdo de 4-20 mA Alarme de 4-20 mA
Baixo 3,9mA <3,75mA
Alto 20,8 mA 221,75 mA

Tabela 2-4: Valores dos alarmes e saturacao em conformidade com as normas do
NAMUR

Nivel Saturacdo de 4-20 mA Alarme de 4-20 mA

Baixo 3,8 mA < 3,6 mMA
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Tabela 2-4: Valores dos alarmes e saturacdo em conformidade com as normas do
NAMUR (continuag¢do)
Nivel Saturacdo de 4-20 mA Alarme de 4-20 mA
Alto 20,5 mA 222,5mA
Tabela 2-5: Valores de saturagdo e alarme personalizado
Nivel Saturacdo de 4-20 mA Alarme de 4-20 mA
Baixo 3,7—3,9mA 3,4—3,8mA
Alto 20,1 —21,5mA 20,2 — 23,0 mA
Pela Tabela 2-5, os niveis de saturacdo e alarme personalizados podem ser configurados
entre 3,4 e 3,9 mA para valores baixos e entre 20,1 e 23,0 mA para valores altos. Existem as
seguintes limitacBes para os niveis personalizados:
+ O nivel baixo de alarme deve ser menor que o nivel baixo de saturagao.
+ O nivel alto de alarme deve ser maior que o nivel alto de saturagao
« O nivel alto de saturacdo ndo deve ultrapassar 21,5 mA
+ Os niveis de satura¢do e alarme devem estar separados por 0,1 mA, no minimo
O comunicador de campo ou AMS Device Manager emitird uma mensagem de erro se uma
regra de configuracdo for violada.
2.8.2 Configuracdo do nivel de alarme e saturacao

36

Configuracgao dos niveis de alarme e satura¢cao com um
comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,2,1,7
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,2,2,5
Teclas de atalho HART 7 2,2,2,5

Procedimento

1. Na tela HOME (INICIO), use as teclas de atalho.

2. Para configurar os niveis de alarme, selecione 6: Config. Alarme e sat. Levels
(Niveis).

3. Selecione a definicdo desejada.

Se for selecionado OTHER (OUTRO), insira os valores personalizados de HI (ALTO) e
LO (BAIXO).

Configuracao dos niveis de alarme e saturacao com o AMS
Device Manager
Procedimento

1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.

2. Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) no painel da janela esquerda.
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2.8.4

2.8.5

3. Na aba Analog Output (Saida analdgica), selecione Configure Alarm and Saturation
Levels (Configurar niveis de alarme e saturag¢ao).

4. Siga as instru¢des apresentadas na tela.

Niveis de saturacdo e alarme para o modo de rajada

Os transmissores definidos no modo de rajada trabalham com as condi¢8es de saturagdo e
alarme de maneira diferente.

Condicdes de alarme

« Asaida analégica passa para o valor de alarme

« Avariavel primaria é enviada em Burst com um conjunto de bits de status
« O percentual da faixa segue a varidvel primaria

+ Atemperatura é enviada em Burst com um conjunto de bits de status
Saturacgao

* Asaida analdgica passa para o valor de saturacao

+ Avariavel primaria é enviada em Burst normalmente

+ Atemperatura é enviada em Burst normalmente

Valores de alarme e saturacao para o modo multiponto

Os transmissores definidos no modo multiponto trabalham com as condi¢des de saturagao
e alarme de maneira diferente.

Condicéesde - A varidvel principal é enviada com um conjunto de bits de status
alarme
* O percentual da faixa segue a variavel primaria

+ Atemperatura do médulo é enviada com um conjunto de bits de status

Saturagéo + Avariavel principal é enviada normalmente

« Atemperatura é enviada normalmente

Verificacdo do nivel de alarme

O nivel de alarme do transmissor deve ser verificado antes de recolocar o transmissor em
servico se forem feitas as altera¢des a seguir:

+ Substituicdo da placa de material eletrénico, do SuperModule ou do display LCD
+ Configuragao do nivel de alarme e saturacao

Esse recurso também é util quando se testa a reacdo do sistema de controle a um
transmissor em um estado de alarme. Para verificar os valores de alarme do transmissor,
execute um teste de circuito e defina a saida do transmissor no valor do alarme.

Informacgdes relacionadas
Teste de circuito

37



Configuracgéo
Marco 2024

Manual de Referéncia
00809-0122-4801

2.8.6

38

Alertas do processo

Os alertas do processo permitem que usuario configure o transmissor para gerar uma
mensagem HART quando o ponto de dados configurados for ultrapassado. Os alertas do
processo podem ser definidos para a presséo, a temperatura do médulo ou ambas.

Um alerta de processo sera transmitido continuamente se os pontos de ajuste de pressdo
ou temperatura do mdédulo forem ultrapassados e o modo de alerta estiver na posicdo

ON (LIGADO). Um alerta sera exibido em uma tela de status no AMS Device Manager, no
comunicador de campo e na area de erros do display LCD. O alerta sera redefinido quando
o valor ficar novamente dentro da faixa.

Nota

O valor HI alert (alerta ALTO) deve ser maior que o valor de alerta baixo (LO). Ambos os
valores de alerta devem estar dentro dos limites do sensor de pressdo ou temperatura do
modulo.

Configurar alertas do processo com um comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,3

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,3,4

Teclas de atalho HART 7 2,3, 4

Procedimento

1. Na tela HOME (INICIO), use a tecla de atalho Process Alerts (Alertas do processo).

2. Para configurar os alertas do processo, selecione uma opgao:

« Para configurar os alertas de presséao, selecione 1, Pressure Alerts (Alertas de
pressdo)

+ Para configurar os alertas de temperatura, selecione 2, Temperature Alerts
(Alertas de temperatura)

a) Para configurar o valor de alerta alto, selecione 2, High Alert Value (Valor de
alerta alto)

b) Para configurar o valor de alerta baixo, selecione 3, Low Alert Value (Valor de
alerta baixo)

3. Para habilitar alterag¢des, selecione Send (Enviar).

Configurar alertas do processo com o AMS Device Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.

2. Selecione Alert Setup (Configuragao do alerta) do painel da janela esquerda e
Process Alerts (Alertas do processo) no sub menu.

3. Na aba Analog Output (Saida analdgica), insira o High Alert Value (Valor de alerta
alto) e o Low Alert Value (Valor de alerta baixo) para configurar os alertas de
pressao.

4. Configure o modo de alerta de pressdo usando 0 menu suspenso.
5. Clique em Send (Enviar).
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6. Na guia Temperature Alerts (Alertas de temperatura), insira o High Alert Value
(Valor de alerta alto) e o Low Alert Value (Valor de alerta baixo) para configurar os
alertas de temperatura.

7. Configure o modo de alerta de temperatura usando o menu suspenso.
8. Cligue em Send (Enviar).

Configuracao da variavel escalonada

A configuragdo de varidveis com escala permite ao usuario criar uma relagdo/conversdo
entre as unidades de pressdo e as unidades definidas pelo usuario/personalizadas.

A configuragdo da variavel com escala define os seguintes itens:

Unidades variaveis Unidades personalizadas a serem exibidas

em escala
Opgdes de dados Define a fungdo de transferéncia para a aplicagdo:
em escala < Linear

* Raiz quadrada

Posicdo 1dovalor  Ponto inferior do valor conhecido (ponto possivel de 4 mA) com
da pressao consideracdo de deslocamento linear.

Posicdo 1 dovalor  Unidade personalizada equivalente ao ponto inferior do valor conhe-
da variavel em esca- cido (o ponto inferior do valor conhecido pode ser o ponto de 4 mA
la ou n3o).

Posicdo 2dovalor  Ponto superior do valor conhecido (ponto possivel de 20 mA)
da pressao

Posicdo 2do valor  Unidade personalizada equivalente ao ponto de valor conhecido su-

Ida variavel em esca- perior (ponto possivel 20 mA)
a

Deslocamento line- O valor necessario para zerar as pressdes que afetam a leitura de
ar pressdo desejada

Corte de baixo fluxo Ponto em que a saida é levada a zero para evitar problemas causa-
dos pelo ruido do processo. E altamente recomendado usar a funcdo
de corte de baixo fluxo para ter uma saida estavel e evitar problemas
devidos ao ruido do processo em condi¢des de baixa vazdo ou sem
vazdo. Deve ser inserido um valor de corte de baixa vazdo que seja
pratico para o elemento de vazao na aplicacdo.

Nota

Se a varidvel com escala for mapeada como varidvel primaria e o modo quadratico for
selecionado, certifique-se de que a fungdo de transferéncia seja definida como linear.
Consulte Definir saida (funcao de transferéncia).

Configurar com um comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,2,2
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,2,3
Teclas de atalho HART 7 2,2,3
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1.
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Na tela HOME (INICIO), use o atalho do teclado Scaled Variable Configuration
(Configuracao de variavel com escala).

Selecione SV Config (Configuracao SV) para configurar a varidvel em escala.
As unidades podem ter até 5 caracteres e conterde A-7, 0-9, -, /,%e*
A unidade padrdo é DEFLT. O primeiro caractere sempre é um asterisco (*), o
identificando que as unidades mostradas sdo unidades de varidvel com escala.

Selecione Scaled Data Options (Opg¢édo de dados com escala).

a) Selecione Linear se a relacdo entre as unidades da variavel do processo e da
varidvel com escala for linear. A opcdo linear solicita dois pontos de dados, o
que resulta em quatro valores a serem inseridos.

b) Selecione Square Root (Raiz quadrada) se a relacdo entre a VP e a variavel
com escala for de raiz quadrada (aplica¢des de vazao). A opcdo de raiz
quadrada solicitara um ponto de dados, exigindo que dois valores sejam
inseridos.

Insira a Pressure Value Position 1 (Posi¢dao do valor de pressdo 1).
Os valores de pressdo devem estar na faixa do transmissor.
a) Se estiver executando uma funcdo linear, insira o ponto inferior do valor
conhecido considerando qualquer deslocamento linear.

b) Se estiver executando uma func¢do de raiz quadrada, selecione OK para
confirmar que o valor da pressdo esta definido em zero.

. Insira a Scaled Variable Position 1 (Posi¢do 1 da varidvel com escala).

a) Se estiver executando uma funcdo linear, insira o ponto inferior do valor
conhecido em termos de varidvel com escala; este valor ndo deve ter mais de
7 digitos.

b) Se estiver executando uma fun¢do de raiz quadrada, selecione OK para
confirmar que o valor da variavel com escala esta definido em zero.

. Insira a Pressure Value Position 2 (Posi¢do do valor de presséao 2).

Os valores de pressdo devem estar na faixa do transmissor.
a) Insira o ponto de valor mais conhecido em termos de pressao.

. Insira a Scaled Variable Position 2 (Posicdo 2 da varidvel com escala).

a) Se estiver executando uma funcdo linear, insira a unidade personalizada
equivalente ao ponto superior do valor conhecido; este valor ndo deve ter
mais de 7 digitos.

b) Se estiver executando uma funcdo de raiz quadrada, insira a unidade variavel
com escala maxima que é equiparada a alta pressdo da Passo 6; esse valor
ndo deve ter mais do que sete digitos. Pule para a etapa 9.

Se estiver executando uma funcdo linear, insira o valor de desvio linear nas
unidades de pressdo. Pule para a etapa 10.

. Se estiver executando uma fung¢do de raiz quadrada, insira o modo de Low Flow

Cutoff (Corte de vazao baixa).

a) Se ovalor do corte de baixa vazao nao for desejado, selecione OFF
(DESLIGAR).
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b) Selecione ON (LIGAR) se o valor do corte de baixa vazao for desejado e
insira este valor nas unidades de variavel com escala (personalizadas) na tela
seguinte.

10. Para confirmar que o circuito pode voltar para o modo de controle automatico,
selecione OK.

Configurar variavel em escala com o AMS Device Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.

2. Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) no painel da janela esquerda.

3. Na aba Scaled Variable (Varidvel em escala), selecione Configure Scaled Variable
(Configurar variadvel em escala).

4. Siga as instrugdes apresentadas na tela.

2.8.8 Exemplo de nivel de pressao diferencial de variavel
escalada

Abaixo esta um exemplo de variavel em escala em uma aplicacdo de nivel com DP. O
Rosemount 3051S |1é a DP em unidades de polH20, mas a variavel em escala de saida sera
a altura do liquido no tanque em polegadas.

Figura 2-17: Exemplo de tanque

= .ﬁ_\“_

20 mA

230in.
(5,842 mm

200 in.
(5,080 mm)

Nota
As dimensdes estdao em polegadas (mm).

Um transmissor diferencial é usado em uma aplicacdo de nivel onde a amplitude é 188
polH20 (200 pol. 0,94 s). Uma vez instalado em um tanque vazio e as torneiras ventiladas,
a leitura da variavel do processo sera -209,4 polH20. A leitura da variavel do processo € a
pressao da cabega criada pelo fluido de enchimento no capilar. Com base na Figura 2-15, a
configuragdo da variavel em escala seria a seguinte:
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Unidades varidveis em escala Polegadas
Op¢oes de dados em escala Linear
Posi¢do 1 do valor da presséo 0 polH20 (0 mbar)
Posi¢do 1 da varidvel em escala 12 pol. (305 mm).
Posi¢do 2 do valor da presséo 188 polH20 (0,47 bar)
Posi¢do 2 da varidvel em escala 212 pol. (5385 mm).
Deslocamento linear -209,4 polH20 (-0,52 bar)
2.8.9 Exemplo de fluxo de pressao diferencial de varidavel em
escala
Este exemplo de vazdo com DP de variavel em escala leva a leitura da DP de polH20
e produz a vazdo resultante em gal/h. A saida é escalonada internamente com uma
operagdo de raiz quadrada. O transmissor de DP é utilizado em conjunto com uma placa
com orificio em uma aplicagdo de vazdo onde a pressao diferencial na vazdo de escala total
é de 125 polH20. Nesta aplicacdo, especialmente, a taxa de vazdo na vazao de escala total
é de 20.000 galbes de dgua por hora. A Emerson recomenda o uso da fun¢do Corte de
vazdo baixa para ter uma saida estavel e evitar problemas devido ao ruido do processo
em uma vazao baixa ou sem condicdo de vazdo. Deve ser inserido um valor de corte
de baixa vazdo que seja pratico para o elemento de vazado na aplica¢do. Neste exemplo,
especialmente, o valor do corte de baixa vazao é de 1.000 galdes de dgua por hora. Com
base nestas informagdes, a configuracdo da varidvel com escala deve ser a seguinte:
Unidades varidveis em escala: gal’/h
Opc¢des de dados com escala: Raiz quadrada
Posigdo do valor de pressdo 2: 125 polH20 (311 mbar)
Posi¢do da varidvel em escala 2: 20.000 gal/h (75,708 I/h)
Corte de vazdo baixa: 1.000 gal/h (ON)
Nota
A posicdo 1 do valor de pressdo e a posi¢do 1 da variavel com escala sempre sdo definidas
como zero para uma aplicacdo de vazao. Nao é necessdria a configuracdo destes valores.
2.8.10 Remapeamento

A funcdo de remapeamento permite que as variaveis primaria, secunddria, terciaria e
quaternaria do transmissor sejam configuradas conforme desejado.

Tabela 2-6: Configuragado padrao para variaveis do transmissor

HART 5

HART 5 com diagnéstico | HART 7

Varidvel primaria (PV) Pressao

Variavel secunddria (SV)

Module Temperature (Temperatura do médulo)

42

Scaled Variable (Variavel
em escala)

Scaled Varia- | Desvio padrao
ble (Variavel
em escala)

Variavel tercidria (TV)

Varidvel quaterndria (QV) Coeficiente de varia¢édo Desvio padrdo
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Nota

A variavel designada como variavel primaria gera a saida analégica de 4-20 mA. A variavel
com escala pode ser remapeada como variavel primaria, se desejado.

Remapeamento com um comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,2,4,1
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,2,51
Teclas de atalho HART 7 2,2,51

Procedimento

1.
2.

Na tela Home (Inicio), insira a sequéncia de teclas de atalho exibida.

Defina o loop de controle para Manual (consulte Defini¢do do circuito como
manual).

Selecione a varidvel primaria desejada e selecione Enter (Inserir).
Selecione a variavel secundaria desejada e selecione Enter (Inserir).

Se estiver usando 0 3051S HART 5 com diagnéstico ou 0 3051S com HART 7,
selecione a varidvel quartendria desejada e selecione Enter. Se estiver usando o
3051S com HART 5, continue para a Etapa 6.

Selecione Send (Enviar) para concluir as alteracdes e, em seguida, devolva o circuito
para controle automatico.

. Selecione OK para confirmar que o circuito pode voltar para o modo de controle

automatico.

Remapeamento com o AMS Device Manager

Procedimento

1.

© N o kW

Defina o loop de controle para manual (consulte Defini¢do do circuito como
manual).

Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.

Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) no painel da janela esquerda.
Na guia HART, localize a caixa Variable Mapping (Mapeamento de variaveis).
Selecione a variavel primaria desejada.

Selecione a varidvel secundaria desejada.

Selecione a variavel tercidria desejada.

Se estiver usando o 3015A HART 5 com diagnéstico ou 0 3051S com HART 7,
selecione a varidvel quaterndria e selecione Enter (Inserir). Se estiver usando o
3051S com HART 5, continue para a Etapa 9.

Selecione Send (Enviar).

Unidades de temperatura do mdodulo

O comando Sensor Temperature Unit (Unidade de temperatura do sensor) seleciona entre
as unidades Celsius e Fahrenheit para a temperatura do médulo.

Nota

A saida de temperatura do médulo sé é acessada via HART.
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Configurar unidade de temperatura do médulo em um comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,2,1,6
HART 5 com teclas de atalho de diagndstico 2,2,1,2,2
Teclas de atalho HART 7 2,2,1,2,2

Insira a sequéncia de teclas de atalho Module Temperature Unit (Unidade de temperatura
do médulo) e selecione degC (graus Celsius) para Celsius ou degF (graus Fahrenheit) para
Fahrenheit.

Configurar unidade de temperatura do médulo em um
comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 2,2,1,6
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,2,1,2,2
Teclas de atalho HART 7 2,2,1,2,2

Insira a sequéncia de teclas de atalho Module Temperature Unit (Unidade de temperatura
do médulo) e selecione degC (graus Celsius) para Celsius ou degF (graus Fahrenheit) para
Fahrenheit.

Configurar unidade do médulo de temperatura no AMS Device
Manager

Procedimento
1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.
2. Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) no painel da janela esquerda.

3. Na aba Process Variables (Variaveis do processo), localize a caixa Module
Temperature Setup (Configuracdo da temperatura do médulo).

4. Use o menu suspenso Units (Unidades) para selecionar degF (graus Fahrenheit)
(Fahrenheit) ou degC (graus Celsius) (Celsius).
5. Selecione Send (Enviar).

Diagnostico e servico

As func¢des de diagndstico e servico relacionadas abaixo devem ser usadas principalmente
apés a instalagdo em campo. O recurso Teste do transmissor foi desenvolvido para
verificar se o transmissor esta funcionando corretamente e pode ser executado na
bancada ou em campo. O recurso teste de circuito foi desenvolvido para verificar a

fiacdo correta do circuito e a saida do transmissor, e somente deve ser executado apds

a instalagao do transmissor.

Teste de circuito

O comando Loop Test (Teste de circuito) verifica a saida do transmissor, a integridade
do circuito e as operagdes dos gravadores ou de dispositivos semelhantes instalados no
circuito.
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Iniciar um teste de circuito em um comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 3,51
HART 5 com teclas de atalho de diagndstico 3,51
Teclas de atalho HART 7 3,51

Para iniciar um teste de circuito, execute o seguinte procedimento:

Procedimento

1.

Conecte um medidor de referéncia ao transmissor conectando o medidor aos
terminais de teste no bloco de terminais ou desviando a energia do transmissor
por meio do medidor em algum ponto do circuito.

. Na tela Home (Inicio), insira a sequéncia de teclas rapidas Loop Test (Teste de

circuito) para verificar a saida do transmissor.

. Selecione OK depois de colocar o circuito de controle no modo manual (consulte

Definicdo do circuito como manual).

Selecione um nivel de miliampere discreto como saida do transmissor. Na
solicitacdo CHOOSE ANALOG OUTPUT (ESCOLHER SAIDA ANALOGICA),
selecione 1:: 4mA, 2: 20mA ou 3: “Other” (Outro) para inserir um valor
manualmente.

a) Durante um teste de circuito para verificar a saida de um transmissor, insira
um valor entre 4 e 20 mA.

b) Se estiver realizando um teste de circuito para verificar os niveis de alarme,
insira o valor de miliamperes que representa um estado de alarme (consulte
as tabelas 2-1, 2-2 e 2-3).

Verifique o medidor de referéncia instalado no circuito de teste para verificar se ele
mostra o valor de saida inserido.

a) Se os valores coincidirem, o transmissor e o circuito estdo configurados e
funcionando corretamente.

b) Se os valores nao coincidirem, o medidor de corrente talvez esteja conectado
ao circuito errado, pode haver uma falha na instalagdo elétrica, o transmissor
talvez precise de um ajuste de saida ou o medidor de referéncia talvez ndo
esteja funcionando corretamente.

Apos concluir o procedimento de teste, o display volta para a tela de teste de circuito para
escolher outro valor de saida ou finalizar o teste de circuito.

Iniciar um teste de circuito no AMS Device Manager

Procedimento

1.

Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Service Tools (Ferramentas de
servigo).

Selecione Simulate (Simular) do painel da janela esquerda.
Na guia Simulate (Simular), localize e selecione Loop Test (Teste de circuito).
Siga as instruc¢des apresentadas na tela.

45



Configuracgéo Manual de Referéncia
Marco 2024 00809-0122-4801
2.9.2 Simulacao das variaveis do dispositivo

2.10

2.10.1
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E possivel ajustar temporariamente a pressdo, médulo de temperatura ou variavel com

escala para um valor definido pelo usudrio para fins de teste. Uma vez que o método de
variavel simulado for deixado, a varidvel do processo retornard automaticamente a uma
medi¢cdo em tempo real. A simulacdo das varidveis do dispositivo sé esta disponivel com
HART Revisdo 7.

Simular variaveis de dispositivo em um comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo N/A
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico N/A
Teclas de atalho HART 7 3,52

Na tela HOME (INICIO), insira a sequéncia de teclas de atalho Simulate digital signal with a
Field Communicator (Simular sinal digital com um comunicador de campo).

Simular variaveis do dispositivo no AMS Device Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Service Tools (Ferramentas de
servigo).

2. Selecione Simulate (Simular) do painel da janela esquerda.

3. Em Device Variables (Varidveis do dispositivo) selecione um valor digital para
simular.

*  Pressao
+  Temperatura do sensor

» Scaled Variable (Varidvel em escala)

4. Siga as instrugdes na tela para simular o valor digital selecionado.

Funcbes avancadas

Salvar, recuperar e clonar dados de configuracao

Use o recurso de clonagem do comunicador de campo ou o recurso “User Configuration”
(Configuracdo do usudrio) do AMS Device Manager para configurar varios transmissores
Rosemount 3051S de maneira similar. A clonagem envolve a configura¢do de um
transmissor, a economia dos dados de configuragdo e, em seguida, o envio de uma cépia
dos dados para um transmissor separado. Existem varios procedimentos possiveis ao
salvar, recuperar e clonar dados de configuragdo ou guias on-line do AMS Device Manager.

Salvar, recuperar e clonar dados de configuragao em um
comunicador de campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo N/A
HART 5 com teclas de atalho de diagndstico seta para esquerda, 1, 2
Teclas de atalho HART 7 seta para esquerda, 1, 2
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Procedimento

1. Confirme e aplique as altera¢des de configuracdo no primeiro transmissor.
2. Salve os dados de configuracao.

Se a configuracdo do transmissor ndo foi modificada, a op¢do “SAVE” (SALVAR) ficara
desativada.

a) Na parte inferior da tela do comunicador de campo, selecione SAVE (SALVAR)

b) Selecione para salvar sua configuragdo seja em Internal Flash (default) [Flash
interno (padrao)] ou em System Card (Cartédo do sistema).

¢) Insira o nome para este arquivo de configuracao.

d) Selecione SAVE (SALVAR).

3. Forneca alimentag¢do ao transmissor receptor e conecte-o ao comunicador de
campo.

4. Acesse 0 menu da aplicagdo HART pressionando a left arrow (seta esquerda)na tela
HOME/ONLINE (INICIO/ONLINE).

5. Localize o arquivo de configuracdo do transmissor salvo.
a) Selecione Offline.

b) Selecione Saved Configuration (Configuragao salva)

c) Selecione Internal Flash Contents (Contetido da memodria flash interna) ou
System Card Contents (Contetido do cartdo do sistema) dependendo de
onde a configuragdo foi armazenada.

6. Use a down arrow (seta para baixo) para percorrer a lista de configura¢des no
mdédulo de memédrias e use a right arrow (seta para direita) para selecionar e
recuperar a configuracdo necessaria.

7. Selecione Send (Enviar) para transferir a configuragdo ao transmissor receptor.
O transmissor que receber dados clonados deve ter a mesma versdo de software
(ou posterior) do transmissor original.

8. Depois que a malha de controle for definida como manual, selecione OK.

9. Apbs enviar a configuragdo, selecione OK para confirmar que o circuito pode voltar
para o modo de controle automatico.

Uma vez concluido, o comunicador de campo informa o status. Repita as etapas 3 a 9 para
configurar outro transmissor.

Nota
O transmissor que receber dados clonados deve ter a mesma versdo de software (ou
posterior) do transmissor original.

Criacao de uma cépia reutilizavel no AMS Device Manager

Crie uma cépia reutilizdvel de uma configuracao.

Procedimento

1. Configure completamente o primeiro transmissor.
2. Selecionar View (Visualizar).

3. Selecione User Configurations (Configuragdes do usudrio) no menu (ou selecione o
botdo da barra de ferramentas)

4. Na janela User Configurations (Configuracdes de usuario), clique com o botédo
direito do mouse e selecione New (Novo) no menu de contexto.
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5. Na janela New (Novo), selecione um dispositivo na lista de modelos apresentada e
selecione OK.

6. O modelo é copiado na janela User Configurations (Configura¢des do usuario), com
0 nome da etiqueta realcado; renomeie a etiqueta conforme apropriado e selecione
Enter (Inserir).

Também é possivel copiar um icone de dispositivo arrastando e soltando um
modelo de dispositivo ou qualquer outro icone de dispositivo do navegador wireless
ou em Device Connection View (Visualizagao de conexdes do dispositivo) na janela
User Configurations (Configuragdes do usuario).

7. Clique com o botao direito do mouse no dispositivo copiado e selecione
Configure/Setup (Configurar/definir) na janela User Configurations (Configuragdes
do usuério).

8. Selecione Compare (Comparar) no painel inferior esquerdo da janela.

9. Transfira valores da configura¢do atual para a configura¢do do usuario conforme
apropriado ou insira valores digitando-os nos campos disponiveis.

10. Selecione Save (Salvar) para aplicar os valores.
Aplicar uma configuracao de usuario no AMS Device Manager
E possivel criar qualquer quantidade de configuracées de usuério para a aplicacdo. Elas
também podem ser salvas e aplicadas a dispositivos conectados ou aos dispositivos na lista
de dispositivos ou no banco de dados da unidade.
Nota
Ao usar o AMS Device Manager Revisao 6.0 ou posterior, o dispositivo ao qual a
configuragdo do usudrio é aplicada deve ser do mesmo tipo de modelo criado na
configuragao do usuario.
Procedimento

1. Nas User Configurations (Configuracdes do usudrio) selecione a configura¢do do
usudrio desejada.

2. Arraste o icone até um dispositivo similar no Wireless Explorer ou Device Connection
View (Visualizag¢éo das conexdes do dispositivo).

A janela Compare Configurations (Comparar configuragédes) é exibida, mostrando os
parametros do dispositivo de destino de um lado e os parametros de configuragao
do usuario do outro.

3. Transfira os parametros de configuracdo do usuario para o dispositivo de destino
como desejar. Selecione o botdo Transfer Multiple (Transferir multiplos) para enviar
a configuragao e fechar a janela.

2.10.2 Modo de rajada

48

Quando configurado para o modo Burst (rajada), o Rosemount 3051S fornece uma
comunicacao digital mais rapida a partir do transmissor para o sistema de controle,
eliminando o tempo necessario para o sistema de controle solicitar informag¢des do
transmissor. O modo de rajada é compativel com o sinal analégico. Como o protocolo
HART conta com transmissdo simultanea de dados digitais e analdgicos, o valor analdgico
pode acionar outro equipamento no circuito enquanto o sistema de controle estiver
recebendo informagdes digitais. O modo de rajada se aplica somente a transmissao de
dados dinamicos (pressao e temperatura do médulo em unidades de engenharia, pressdo
em porcentagem da faixa e/ou saida analégica) e ndo afeta o modo como outros dados do
transmissor sdo acessados.
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O acesso a informagdes diferentes dos dados dindmicos do transmissor é obtido por
meio do método normal de sondagem/resposta da comunicacdo HART. Um comunicador
de campo, gerenciador de dispositivos AMS ou o sistema de controle podem solicitar
qualquer informacdo que normalmente estiver disponivel quando o transmissor estiver
no modo de rajada. Entre cada mensagem enviada pelo transmissor, uma breve pausa
permite que o comunicador de campo, o gerenciador de dispositivos AMS ou um sistema
de controle inicie uma solicitacdo. O transmissor recebera a solicitacdo, processara a
mensagem de resposta e continuara a “intermiténcia” de dados aproximadamente trés
vezes por segundo.

Escolher as opgdes do modo de rajada no HART 5
OpcBes de conteudo de mensagem:

* VP apenas

+ Percentual da faixa/corrente

« PV,2V,3V,4V

+ Variaveis do processo

Escolher as op¢des do modo de rajada no HART 7
Opcoes de contetdo de mensagem:

+ VP apenas

* Percentual da faixa/corrente

« PV,2V,3V,4Vv

+ Status e variaveis do processo

+ Variaveis do processo

+ Status do dispositivo

+ Todas as varidveis dindmicas

Selecao de um modo de acionamento HART 7

No modo do HART 7, os seguintes modos de acionamento podem ser selecionados.
« Continuo (igual ao modo de rajada do HART 5)
* Subindo

+ Caindo

+ Com janela

+  Namudanga

Nota
Consulte o fabricante de seu sistema host para saber as exigéncias do modo de rajada.

Configurar o modo de rajada para comunicador de campo

Insira a sequéncia de teclas de atalho Burst Mode (Modo de rajada) para configurar o
transmissor para o modo de rajada.

Tabela 2-7:
Teclas de atalho do painel de controle do disposi- | 2, 2, 4, 3
tivo
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,2,52
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Tabela 2-7: (continuacdo)

Teclas de atalho HART 7 2,2,5 3

AMS Device Manager

1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.

2. Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) no painel da janela esquerda.
3. Selecione a guia HART.

4. Insira a configuracdo nos campos Burst Mode Configuration (Configuragdo do
modo de rajada).

Comunicacao multiponto

Os transmissores multiponto se referem a conexdo de varios transmissores a uma unica
linha de transmissdo de comunicagdes. A comunicacao entre o host e os transmissores
ocorre digitalmente, com a saida analdgica dos transmissores desativada.

A instalagdo multiponto requer a consideragao sobre a taxa de atualiza¢cdo necessaria

de cada transmissor, a combina¢do de modelos de transmissores e o comprimento da
linha de transmissdo. A comunicacdo com transmissores pode ser executada com modems
Bell 202 e um host implementando o protocolo HART. Cada transmissor é identificado

por um endereco exclusivo e responde aos comandos definidos no protocolo HART. Os
comunicadores de campo e o AMS Device Manager podem testar, configurar e formatar
um transmissor multiponto do mesmo modo que um transmissor em uma instalagao
ponto a ponto padrao.

Nota

Um transmissor no modo multiponto tem a saida analdgica fixa em 4 mA. Se for instalado
um medidor em um transmissor no modo multiponto, ele alternara a exibicdo entre a
“corrente fixa” e as saidas especificadas do medidor.

O Rosemount 3051S é configurado com endereco zero (0) na fabrica, o que permite a
operag¢do no modo ponto a ponto padrdo com um sinal de saida de 4-20 mA. Para ativar
a comunicacdo multiponto, o endereco do transmissor deve ser alterado para um namero
de 1 a 15 para HART Revisdo 5 ou 1 a 63 para HART Revisao 7. Esta alteracdo desativa a
saida analégica de 4-20 mA, definindo-a em 4 mA. Ela também desativa o sinal de alarme
do modo de falha, que é controlado pela posi¢do ascendente/descendente do interruptor/
ponte de conexdo. Os sinais de falha nos transmissores multiponto séo transmitidos por
meio de mensagens HART.

Alteracao do endereco do transmissor

Para ativar a comunicagdo multiponto, deve-se atribuir um nimero de 1 a 15 ao endereco
do transmissor e cada transmissor do circuito multiponto deve ter um Unico endereco de
sondagem.

Alterar o endereco do transmissor com um comunicador de
campo

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 1,2,2

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,2,53,1
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Teclas de atalho HART 7 2,2,5 2,1

Procedimento

1. Na tela HOME (INiCIO), insira a sequéncia de teclas de atalho Changing a
Transmitter Address (Alterag¢do do endere¢o do transmissor) e selecione OK.

2. Apo6s remover o circuito do controle automatico, selecione OK novamente e insira o
endereco.

Alterar um endereco de transmissor com o AMS Device Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito do dispositivo e selecione Configure (Configurar) no
menu.

2. Para dispositivos com HART Revisao 5
a) Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) e selecione a guia HART.

b) Na caixa de configura¢des de comunicagao, insira o endereco de sondagem
na caixa de endere¢o de sondagem. Selecione Send (Enviar).

3. Para dispositivos com HART Revisao 7
a) Selecione Manual Setup (Configura¢do manual) e selecione a guia HART.

b) Selecione o botdo Change Polling Address (Alterar endere¢o de sondagem) e
siga as instruc8es apresentadas na tela.

4. Leia atentamente o aviso e selecione Yes (Sim) se for seguro aplicar as alteracgdes.

2.11.2 Comunicacdao com um transmissor multiponto

Para se comunicar com um transmissor multiponto, o comunicador de campo ou o0 AMS
Device Manager deve ser configurado para sondagem.

Configurar o comunicador de campo para sondagem

Teclas de atalho do painel de controle do dispositivo 3,1,2
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico Seta esquerda, 3, 1, 2
Teclas de atalho HART 7 Seta esquerda, 3, 1, 2

Procedimento

1. Selecione Utility (Utilidade) e Configure HART Application (Configurar aplicagdo do
HART).

2. Selecione Polling Addresses (Endereco de sondagem).

3. Insira um endereco de sondagem.
+ Para dispositivos HART Revisdo 5, insira o endere¢o 0-15.

+ Para dispositivos HART Revisdo 7, insira o endere¢o 0-63.

Configurar o AMS Device Manager para sondagem

Procedimento

1. Selecione o icone Modem HART.

51



Configuragéo Manual de Referéncia
Marco 2024 00809-0122-4801

2. Selecione Scan All Devices (Escanear todos os dispositivos).
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3.1

3.2

3.2.1

3.2.2

3.2.3

Instalacao do hardware

Visao geral

As informacg8es desta se¢cdo abordam consideragdes sobre a instalacdo do protocolo
HART®. O Guia de Inicio Rapido 3051S para HART ¢ enviado com cada transmissor

para descrever os procedimentos basicos de instalagdo, liga¢do e inicializacdo. Desenhos
dimensionais para cada varia¢do do transmissor de pressdo 3051S e a configura¢do de
montagem estdo incluidos na Ficha de Dados do Produto da série 3051S.

Nota

As sec¢des a sequir contém instru¢des de instalagdo para muitos recursos opcionais. Siga
as instrucdes de uma secdo somente se o transmissor a ser instalado vier com os recursos
descritos.

Consideracoes

Considerac¢bes de instalacdo

O desempenho da medi¢do depende de uma instalacdo adequada do transmissor e das
tomadas de impulso. Monte o transmissor perto do processo e use a tubulagdo minima
para obter o melhor desempenho. Também considere a necessidade de facil acesso, a
seguranca da equipe, a calibragdo pratica em campo e um ambiente adequado para o
transmissor. Instale o transmissor de forma a minimizar vibra¢des, impactos e flutuagdes
de temperatura.

Instale o tampado de tubo na abertura do conduite ndo utilizada. Para roscas retas, devem
ser acopladas, no minimo, 6 roscas. Para roscas cdnicas, instale o bujdo apertado com
chave sextavada. Para considera¢des sobre compatibilidade de materiais, consulte a Nota
técnica com considerag8es sobre selecdo de materiais e compatibilidade para
transmissores de pressdo Rosemount.

Consideracdes ambientais

A melhor pratica é montar o transmissor em um ambiente que apresente altera¢des
minimas de temperatura ambiente. Os limites operacionais de temperatura dos
componentes eletronicos do transmissor sdo -40 a 185 °F (-40 a 85 °C). Consulte a Ficha
de Dados do Produto da série Rosemount 3051S, que lista os limites operacionais do
elemento de deteccdo. Monte o transmissor de forma que ndo fique suscetivel a vibra¢des
e choques mecanicos e ndo tenha contato externo com materiais corrosivos.

Considera¢bes mecanicas

Os requisitos de acesso e a instalacdo da tampa podem ajudar a otimizar o desempenho
do transmissor. Consulte a Ficha de Dados do Produto da série Rosemount 3051S para
limites operacionais de temperatura.
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Comprove que o transmissor estd montado com seguranca. A inclinagdo do transmissor
pode causar um deslocamento do zero na saida do transmissor.

Fixado na lateral

Quando o transmissor estiver montado na lateral, posicione o flange Coplanar™ de modo

a garantir a purga ou drenagem adequadas. Monte o flange conforme mostrado em
Figura 3-1 e Figura 3-4, mantendo conexd8es de drenagem/ventilacdo na parte inferior para
servico com gas e na parte superior para servico com liquido.

Figura 3-1: Exemplo de instalagdo Coplanar: Servico de liquido
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Figura 3-2: Exemplo de instalagdo Coplanar: Servico com gas

A. Vazdo

Figura 3-3: Exemplo de instalagdao Coplanar: Servico com vapor

A. Vazdo
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Figura 3-4: Exemplo de instalagdo em linha: Servico de liquido
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Figura 3-6: Exemplo de instalagcdao em linha: Servigo com vapor

3.24 Faixa de medicdo

Instalacdo

Para o transmissor de pressdo de faixa de medicdo Rosemount 3051S_CDO, é melhor
montar o transmissor com os isoladores paralelos ao terra. Quando se instala o
transmissor dessa maneira, reduz-se o efeito de montagem com 6leo e obtém-se 6timo
desempenho de temperatura.

Reduzindo o ruido do processo

Ha dois métodos recomendados de reduc¢do de ruido do processo:
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+  Amortecimento de saida

« Filtragem lateral de referéncia (aplicagdes no medidor)

Filtragem lateral de referéncia

Em aplicages de medidores, é importante minimizar flutuagdes na pressdo atmosférica a
qual o isolador lateral baixo é exposto.

Métodos de reducdo de flutuagdes na pressdo atmosférica:

+ Conecte um segmento de tubo do lado de referéncia do transmissor para agir como
um tampdo de pressao.

+ Bombeie o lado de referéncia para uma cdmara que tenha um pequeno respiro para
a atmosfera. Se forem utilizados varios transmissores, o lado de referéncia de cada
dispositivo pode ser conectado a uma camara para se obter uma referéncia comum
manométrica.

3.3 Procedimentos de Instalagao

Uma visdo geral das etapas de instalacdo de um transmissor de pressdo Rosemount 3051S
é ilustrada na Figura 3-7. Estas etapas sdo descritas com mais detalhes nas se¢des a seguir.
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Figura 3-7: Fluxograma de instalacdo HART®

3.3.1 Monte o transmissor
Display LCD

Além da rotac¢do do invélucro, o display LCD opcional pode ser girado em incrementos de
90 graus apertando as duas guias, retirando, girando e encaixando o display novamente
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no local. Se os pinos do display LCD forem removidos inadvertidamente da placa de
interface quando o display for puxado do invélucro, remova cuidadosamente os pinos da
parte de tras do display e, em seguida, reinsira os pinos na placa de interface. Assim que
0s pinos retornarem a posicdo, encaixe o display no lugar. Os transmissores solicitados
com o display LCD serao entregues com o display instalado.

Limpeza do invélucro dos componentes eletrdnicos

Monte o transmissor de modo que a lateral do terminal e o display LCD fiquem acessiveis.
E necesséaria uma folga de 0,75 pol. (19 mm) para remover a tampa do lado do terminal.
Se um display LCD estiver instalado, entdo 3 pol. (76 mm) de folga é necessaria para a
remoc¢do da tampa.

Instalacao do parafuso do flange

Se a instalacdo do transmissor exigir a montagem dos flanges do processo, manifolds ou
adaptadores de flanges, siga estas diretrizes de montagem a fim de garantir uma vedacdo
firme para manter as caracteristicas ideais de desempenho dos transmissores. Utilize
apenas os parafusos fornecidos com o transmissor ou vendidos pela Emerson como pecas
de reposicdo. Figura 3-8 Ilustra conjuntos comuns de transmissores com o comprimento
do parafuso necessario para a montagem correta do transmissor.

O transmissor pode ser entregue com um flange Coplanar™ ou um flange tradicional
instalado com quatro parafusos de flange de 1,75 pol. (44,45 mm) Os parafusos de
aco inoxidavel fornecidos pela Emerson sdo revestidos com lubrificante para facilitar
a instalacdo. Parafusos em aco carbono ndo necessitam de lubrificagdo. Ndo deve ser
adicionado lubrificante na instalacdo desses dois tipos de parafusos.

Os parafusos fornecidos pela Emerson sdo identificados pelas marca¢6es na cabega.
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Figura 3-8: Marcacdes da cabeca do parafuso de flange

\
™/ c

A. Marcagbes de cabecote de aco carbono (AC)
B. Marcacbes de cabecote de aco inoxiddvel (SST)
C. Marcagéo de cabecote de liga K-500

Nota
O ultimo digito da marca F593_head pode ser qualquer letra entre Ae M.

Instalagcao dos parafusos

Sé use os parafusos fornecidos com o Rosemount 3051S ou vendidos pela Emerson como
pecas de reposicao do transmissor. O uso de parafusos ndo autorizados pode reduzir a
pressdo. Use o sequinte procedimento de instalacdo para os parafusos:

1. Aperte os parafusos manualmente.
2. Aplique o valor inicial de torque aos parafusos usando um padrao cruzado.
3. Aplique o valor final de torque aos parafusos usando o mesmo padrao cruzado.

Os torques iniciais e finais para os parafusos dos adaptadores de flange e manifold sdo
os seguintes:

Tabela 3-1: Valores de torque

Material do parafuso

Valor inicial de torque

Valor final de torque

Acgo-carbono - norma ASTM-
-A449

300 Ibf.pol (34 Nm)

650 Ibf.pol (73 Nm)

Aco inoxidavel 316 - Opgdo L4

150 Ibf.pol (17 Nm)

300 Ibf.pol (34 Nm)

ASTM-A-193-B7M - Opg¢ao L5

300 Ibf.pol (34 Nm)

650 Ibf.pol (73 Nm)

Liga K-500 - Opgao L6

300 Ibf.pol (34 Nm)

650 Ibf.pol (73 Nm)

ASTM-A-453-660 - Opgao L7

150 Ibf.pol (17 Nm)

300 Ibf.pol (34 Nm)

ASTM-A-193-B8M - Opgao L8

150 Ibf.pol (17 Nm)

300 Ibf.pol (34 Nm)

Ao instalar o transmissor em um dos suportes de montagem opcionais, aperte os
parafusos de montagem com 125 Ib.pol (14,1 Nm).
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Figura 3-9: Parafusos e adaptadores de flange

Transmissor com parafusos de flange Transmissores com adaptadores e parafusos de
flange

L H
(7N
1.75 (44)x 4 ; I ]
| ! | /
2.88(73)x4

Nota
As dimensdes estdo em polegadas (milimetros).

Suportes de montagem

Monte o transmissor em um tubo de 2 pol. (50,8 mm) ou em um painel. O suporte B4
de aco inoxidavel opcional é padrao para uso com as conexdes ao processo em linha e
coplanar. Consulte a Ficha de Dados do Produto da série Rosemount 3051S para ver as
dimensdes do suporte e configuragdes de montagem para a opgao B4.

As opcBes B1-B3 e B7-B9 sdo suportes resistentes pintados com epdxi/poliéster
projetados para uso com o flange tradicional. Os suportes B1-B3 tém parafusos de aco-
carbono, enquanto os suportes B7-B9 tém parafusos de aco inoxidavel. Os suportes BA
e BC e os parafusos sdo de aco inoxidavel. Os suportes de estilo B1/B7/BA e B3/B9/BC
suportam instalacdes de montagem em tubo de 2 pol. (50,8 mm), e os suportes de estilo
B2/B8 suportam montagem em painel.

Tabela 3-2: Suportes de montagem

Montagem em painel Flange coplanar Montagem em tubo
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Tabela 3-2: Suportes de montagem (continuagdo)

Flange tradicional

IgF— o @H@ o]
L]

3.3.2 Tubulacao de impulso

Os sistemas que utilizardo tubula¢ées de impulso devem seguir as orientagdes nesta
se¢do. Nem todos os sistemas de medicdo Rosemount 3051S usardo tubulacdo de
impulso, especialmente sistemas com selos remotos, Rosemount Annubar, placas de
orificio compactas ou uma placa de orificio integral. Cada um desses sistemas tem seu
préprio manual para auxiliar na instalagao.

Requisitos de montagem

As configurag¢des da tubulagdo de impulso dependem de condi¢des de medicdo
especificas. Consulte Figura 3-1 e Figura 3-4 para exemplos das seguintes configura¢des
de montagem:
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Servico com vapor

Para servicos com vapor ou aplica¢cdes com temperaturas de processo superiores aos
limites do transmissor, ndo purgue a tubulacdo de impulso através do transmissor. Purgue
as linhas com as valvulas de bloqueio fechadas e torne a enché-las com agua antes de
retomar a medicdo.

Consulte Figura 3-1 para obter a orientacdo de montagem correta.

Nota

Para servicos com vapor ou com temperaturas elevadas, é importante que as
temperaturas na conexdo do processo ndo ultrapassem os limites de temperatura do
processo do transmissor.

Praticas recomendadas

A tubulacdo entre o processo e o transmissor deve transferir a pressdo com precisdo para
se obter medi¢8es precisas. Estas sdo algumas possiveis fontes de erro: transferéncia de
pressdo, vazamentos, perda por atrito (especialmente se for usada purga), gas preso em
uma linha de liquido, liquido em uma linha de gas, varia¢es de densidade entre as pernas
e tubulacdo de impulso entupida.

O melhor local para o transmissor com relacdo ao tubo de processo depende do fluido
de processo. Use as seguintes orienta¢des para determinar o local do transmissor e o
posicionamento da tubulagdo de impulso:

+ Mantenha a tubulagdo de impulso o mais curta possivel.

« Para servico com liquido, incline a tubulacdo de impulso em pelo menos 1 pol./pé
(8 cm/m) para cima a partir do transmissor em dire¢do a conexdo do processo.

« Para servico com gas, incline a tubulagdo de impulso em pelo menos 1 pol./pé (8 cm/m)
para baixo a partir do transmissor em direcdo a conexdo do processo.

« Evite pontos altos nas linhas de liquidos e pontos baixos nas linhas de gas.

+ Comprove que ambas as pernas de impulso estejam a mesma temperatura.

+ Use tubulacdo de impulso larga o suficiente para evitar efeitos de atrito e bloqueio.
+ Purgue todo o gas das pernas da tubula¢do de liquido.

« Ao usar um fluido de vedacgdo, preencha ambas as pernas da tubulacdo até o mesmo
nivel.

« Ao purgar, faca a conexdo de purga préxima as torneiras do processo e purgue através
de comprimentos iguais do tubo do mesmo tamanho. Evite purgar pelo transmissor.

* Mantenha o material do processo corrosivo ou quente [acima de 250 °F (121 °C)] fora
do contato direto com o médulo do sensor e os flanges.

+ Evite depésitos de sedimentos na tubula¢do de impulso.
+ Mantenha a mesma pressao de carga nas duas pernas da tubulagdo de impulso.

+ Evite condi¢Bes que possam permitir o congelamento do fluido de processo no flange
de processo.

Medicao de liquido

1. Coloque as tomadas na lateral da linha para evitar depoésitos de sedimentos nos
isoladores do processo do transmissor.
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3.3.4

3.3.5

3.3.6

2. Monte o transmissor ao lado ou abaixo das tomadas de forma que os gases possam
passar para dentro da linha de processo.

3. Monte a valvula de drenagem/purga para cima para permitir a retirada de gases.

Medicdo de gases
1. Coloque as torneiras no topo ou lado da linha.

2. Monte o transmissor ao lado ou acima das tomadas para drenar o liquido dentro da
linha do processo.

Medicao de vapor
1. Instale as tomadas ao lado da linha.

2. Monte o transmissor abaixo das tomadas para garantir que a tubulagdao de impulso
permaneca cheia de condensado.

3. Em servigos com vapor acima de 250 °F (121 °C), encha as linhas de impulso com
agua para evitar que o vapor entre em contato com o transmissor diretamente e
para garantir uma medigdo precisa.

Conexdes do processo

Instalacao do parafuso do flange

Se a instalacdo do transmissor exigir a montagem dos flanges do processo, manifolds ou
adaptadores de flanges, siga estas diretrizes de montagem a fim de garantir uma vedacdo
firme para manter as caracteristicas ideais de desempenho dos transmissores. Utilize
apenas os parafusos fornecidos com o transmissor ou vendidos pela Emerson como pecas
de reposicdo. Figura 3-10 Ilustra conjuntos comuns de transmissores com o comprimento
do parafuso necessario para a montagem correta do transmissor.

O transmissor pode ser entregue com um flange Coplanar™ ou um flange tradicional
instalado com quatro parafusos de flange de 1,75 pol. (44,45 mm) Os parafusos de
aco inoxidavel fornecidos pela Emerson sao revestidos com lubrificante para facilitar
a instalagdo. Parafusos em aco carbono nao necessitam de lubrificagdo. Ndo deve ser
adicionado lubrificante na instalagdo desses dois tipos de parafusos.

Os parafusos fornecidos pela Emerson sdo identificados pelas marca¢6es na cabeca.
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Figura 3-10: Marcag¢des da cabega do parafuso de flange
4 > < o ’
660
<316><BSM><CLA B
KM C
A. Marcagbes de cabecote de aco carbono (AC)
B. Marcacbes de cabecote de aco inoxiddvel (SST)
C. Marcagdo de cabecote de liga K-500
Nota
O ultimo digito da marca F593_head pode ser qualquer letra entre A e M.
Conexao do processo em linha
Orientacao do transmissor manométrico em linha
Danos ao equipamento
Ainterferéncia ou bloqueio da porta de referéncia atmosférica fara com que o transmissor
informe valores de pressdo incorretos.
A entrada lateral de baixa pressao (referéncia atmosférica) no transmissor manométrico
em linha esta localizada sob a etiqueta no pesco¢o do mddulo do sensor. Consulte Figura
3-11.
Mantenha o caminho da ventilacao livre de qualquer obstrucdo, como tinta, poeira e
lubrificagdo, montando o transmissor para que qualquer contaminante possa ser drenado.
Figura 3-11: Porta de pressao lateral baixa do manémetro em linha
<z —‘?.
=
A. Porta de pressdo baixa lateral (sob a etiqueta do pescogo)
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3.3.7 Rotacdo do Invélucro

Para melhorar o acesso em campo a fiacdo ou para permitir uma melhor visualiza¢gdo do
display LCD opcional:

1. Afrouxe o parafuso de ajuste da rotagao do invélucro.

2. Primeiro, gire o invélucro no sentido horario até a posicdo desejada. Se ndo for
possivel obter a posicdo desejada devido ao limite das roscas, gire o invélucro no
sentido anti-horario até obter a posi¢do desejada (até 360° do limite de roscas).

3. Aperte novamente o parafuso de ajuste de rotagdo do invélucro.

Figura 3-12: Caixa Plantweb"

A

A. Parafuso de ajuste
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Figura 3-13: Caixa de juncado

A

A. Parafuso de ajuste

3.4 Instalacao do parafuso do flange

Se a instalacdo do transmissor exigir a montagem dos flanges do processo, manifolds ou
adaptadores de flanges, siga estas diretrizes de montagem a fim de garantir uma vedacdo
firme para manter as caracteristicas ideais de desempenho dos transmissores. Utilize
apenas os parafusos fornecidos com o transmissor ou vendidos pela Emerson como pecas
de reposicdo. Figura 3-14 Ilustra conjuntos comuns de transmissores com o comprimento
do parafuso necessdrio para a montagem correta do transmissor.

0 transmissor pode ser entregue com um flange Coplanar™ ou um flange tradicional
instalado com quatro parafusos de flange de 1,75 pol. (44,45 mm) Os parafusos de
aco inoxidavel fornecidos pela Emerson sao revestidos com lubrificante para facilitar
a instalagcdo. Parafusos em ago carbono ndo necessitam de lubrificagdo. Ndo deve ser
adicionado lubrificante na instalagao desses dois tipos de parafusos.

Os parafusos fornecidos pela Emerson sdo identificados pelas marca¢des na cabeca.
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Figura 3-14: Marcag¢des da cabeca do parafuso de flange

S
(o)) @)

KM [

A. Marcagbes de cabecote de aco carbono (AC)
B. Marcacbes de cabecote de aco inoxiddvel (SST)
C. Marcagéo de cabecote de liga K-500

Nota
O ultimo digito da marca F593_head pode ser qualquer letra entre A e M.

3.4.1 Estilos dos manifolds Rosemount 304 e 305

Manifolds Rosemount 304

0O 304 vem em dois estilos basicos: tradicional (flange + flange e flange + tubo) e wafer. O
manifold 304 tradicional apresenta-se em configuracdes de 2, 3 e 5 valvulas. O manifold
304 Wafer vem em configuragdes de 3 e 5 valvulas.

Figura 3-15: Estilos do manifold 304

A. Tradicional
B. Wafer
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Manifolds integral Rosemount 305

O manifold integral 305 esta disponivel em dois estilos: Coplanar e tradicional. O 305
tradicional pode ser montado na maioria dos elementos primarios com adaptadores de
montagem.

Figura 3-16: Estilos do manifold integral 305

A. Coplanar
B. Tradicional

3.4.2 Instalacdo do manifold convencional Rosemount 304

Para instalar um manifold convencional 304 em um transmissor 3051:

Procedimento

1. Alinhe o manifold convencional com o flange do transmissor. Use os quatro
parafusos do manifold para alinhamento.

2. Aperte os parafusos manualmente e, em seguida, aperte-os incrementalmente em
um padrao cruzado até o valor de torque final.

Consulte Instalacdo do parafuso do flange para obter informacdes completas sobre
instalacdo de parafusos e valores de torque.

Quando estiverem totalmente apertados, os parafusos se estenderdo através da
parte superior do invélucro do médulo do sensor.

3. Verifique se o conjunto apresenta vazamentos na faixa de pressao maxima do
transmissor.

3.4.3 Procedimento de instalacdo do manifold integral
Rosemount 305
Pré-requisitos
Inspecione os o-rings do médulo do sensor PTFE.

+ Se os o-rings ndo estiverem danificados, a Emerson recomenda reutiliza-los.
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3.4.4

* Se os o-rings estiverem danificados (por exemplo, se tiverem entalhes ou cortes),
substitua-os por novos o-rings projetados para transmissores Rosemount.

Durante a substituicdo dos o-rings, tome cuidado para ndo arranhar nem deteriorar as
ranhuras dos o-rings ou a superficie do diafragma isolante ao remover os o-rings
danificados.

Procedimento

1. Instale o manifold integrado no médulo do sensor.
a) Aperte os parafusos manualmente.

b) Aperte os parafusos incrementalmente em um padrdo cruzado até o valor de
torque final.

Figura 3-17: Apertar os parafusos

ST
O — O
O >< O
OL—@

Consulte #unique_100/unique_100_Connect_42_table_fcw_qg4f_w3b para
informagdes completas sobre a instalacdo dos parafusos e valores de torque.

Quando totalmente apertados, os parafusos devem chegar a parte superior do
plano do invélucro do médulo da alma do flange (furo do parafuso) mas ndo devem
entrar em contato com o invélucro do médulo.

2. Se os o-rings de PTFE do mddulo do sensor tiverem sido substituidos, reaperte os
parafusos do flange depois da instalagdo para compensar o escoamento a frio dos
o-rings.

Procedimento de instalacdo do manifold integral
Rosemount 306
O 306 é somente para uso com um transmissor 3051S em linha.

Monte o0 306 no transmissor 3051S com um vedante de roscas. O valor de torque de
instalacdo adequado para um manifold 306 é de 425 Ib.pol.
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Operacao do manifold
A ATENCAO

Vazamentos do processo

Ainstalagdo ou operacgdo incorreta dos manifold pode causar vazamentos do processo,
que por sua vez podem causar ferimentos graves e até a morte.

Sempre execute um ajuste do zero no conjunto do transmissor/manifold ap6s a instalagdo
para eliminar qualquer deslocamento devido aos efeitos da montagem.
Transmissores Coplanar

Blocos de 3 e 5 valvulas

Durante a operacdo normal, as duas valvulas de isolamento (bloqueio) entre as portas do
processo e o transmissor estarao abertas e a valvula de equalizacdo estara fechada.

Figura 3-18: Operac¢ao normal

H L

A E b 7 E

D

Vdlvula de drenagem/ventilagcdo
Isolagéo (aberta)

Equalizagéo (fechada)

Processo

Vdlvula de drenagem/ventilagcdo
Isolagéo (aberta)

mTmOS N>

Procedimento

1. Para fazer o ajuste de zero do transmissor, feche a valvula de isolamento do lado de
baixa (a jusante) do transmissor.
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Figura 3-19: Ajuste de zero

H L
[ ]|
A C N - E
C
B F
D
A. Vdlvula de drenagem/ventilagéo
B. Isolagdo (aberta)
C. Equalizacgdo (fechada)
D. Processo
E. Vdlvula de drenagem/ventilagdo
F. Isolagdo (fechada)

2. Abra avalvula de equalizacdo para equalizar a pressdo em ambos os lados do

transmissor. O manifold agora esta na configuragao certa para fazer o ajuste de
zero do transmissor.

Figura 3-20: Abrir a valvula equalizadora

H L
A E pd JE
C
B F

D

A. Vadlvula de drenagem/ventilagéo

B. Isolagdo (aberta)

C. Equalizagéo (aberta)

D. Processo

E. Vdlvula de drenagem/ventilacdo

F. Isolagdo (fechada)

3. ApOs realizar o ajuste de zero no transmissor, feche a valvula de equalizagdo.
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Figura 3-21: Fechar a valvula equalizadora

H L
A E 2 JE
&
B F

D

A. Vdlvula de drenagem/ventilacdo

B. Isolagdo (aberta)

C. Equalizagéo (fechada)

D. Processo

E. Vdlvula de drenagem/ventilagcéo

F. Isolagdo (fechada)

4. Finalmente, para retornar o transmissor ao servico, abra a valvula isolante do lado
de baixa pressao.

Figura 3-22: Retornar o transmissor ao servigo

H L
A E pd JE
C
B F

D
A. Vdlvula de drenagem/ventilag¢éo
B. Isolacdo (aberta)
C. Equalizagéo (fechada)
D. Processo
E. Vdlvula de drenagem/ventilagéo
F. Isolagdo (fechada)

Realizar ajuste de zero na pressao de linha estatica com blocos
de 3 e 5 valvulas

Durante a operacdo normal, as duas valvulas de isolamento (bloqueio) entre as portas do
processo e o transmissor estardo abertas e a valvula de equaliza¢do estara fechada.
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Figura 3-23: Operacdo normal

H L

A [ b

[
-

D

Valvula de drenagem/ventilagéo
Isolagdio (aberta)

Equalizagéo (fechada)

Processo

Valvula de drenagem/ventilagéo
Isolagdio (aberta)

mTmBS N>

Procedimento

1. Para fazer o ajuste de zero do transmissor, feche a valvula de isolamento do lado de
baixa (a jusante) do transmissor.

Figura 3-24: Ajuste de zero

H

L
A E N[]E
C*
B D F

Vdlvula de drenagem/ventilagcéo
Isolagdo (aberta)

Equalizagéo (fechada)

Processo

Vdlvula de drenagem/ventilagcéo
Isolagdo (fechada)

mTmOS N ®>

2. Abra avalvula de equalizacdo para equalizar a pressdo em ambos os lados do

transmissor. O manifold agora esta na configuragao certa para fazer o ajuste de
zero do transmissor.
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Figura 3-25: Abrir a valvula equalizadora

mTmOS N >>

H L
B B4 e
C
B D F

Vdlvula de drenagem/ventilacdo
Isolacdio (aberta)

Equalizagéo (aberta)

Processo

Vdlvula de drenagem/ventilacdo
Isolagdo (fechada)

3. ApOs realizar o ajuste de zero no transmissor, feche a valvula de equalizacdo.

Figura 3-26: Fechar a valvula equalizadora

mTmOS N>

H L
A [ b J €
C
B D :

Vdlvula de drenagem/ventilagcéo
Isolagdo (aberta)

Equalizagéo (aberta)

Processo

Vdlvula de drenagem/ventilagcéo
Isolagdo (fechada)

4. Finalmente, para retornar o transmissor ao servigo, abra a valvula isolante do lado
de baixa pressao.
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Figura 3-27: Valvula de isolamento do lado de baixa

H L
AE B ] E
C
B D F

a. Valvula de drenagem/ventilacdo
b. Isolacdo (aberta)

¢. Equalizacdo (fechada)

d. Processo

e. Valvula de drenagem/ventilagao

f. Isolagdo (aberta)

Realizar ajuste de zero na pressao de linha estatica com bloco
de valvulas de gas natural de 5 valvulas
Configurages exibidas de gas natural de 5 valvulas:

Durante a operag¢do normal, as duas valvulas de isolamento (bloqueio) entre as portas do
processo e o transmissor estardo abertas e as valvulas de equalizacdo estardo fechadas. As
valvulas de ventilacdo podem ser abertas ou fechadas.
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Figura 3-28: Operacdo normal

~TOmmObn®m>

H

Conectado

Isolagdio (aberta)

Processo

Equalizagéo (fechada)
Ventilagcéo do dreno (fechada)
Equalizagéo (fechada)

Conectado

Isolagéo (aberta)

Processo
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Procedimento

1. Para fazer o ajuste de zero do transmissor, primeiro feche a valvula de isolamento
no lado de baixa pressdo (a jusante) do transmissor e a valvula de ventilagao.

Figura 3-29: Ajuste de zero

Conectado

Isolagdio (aberta)

Processo

Equalizagéo (fechada)
Ventila¢do do dreno (fechada)
Equalizagéo (fechada)
Conectado

Isolagdo (fechada)

Processo

~TOTTmMO N>
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2. Abra a valvula de equalizacdo no lado de alta pressdo (a montante) do transmissor.

Figura 3-30: Abrir a valvula de equalizacdo de alta pressao

~TLTOmmON >

H L

Conectado

Isolagéio (aberta)

Processo

Equalizagéo (aberta)
Ventilagcdo do dreno (fechada)
Equalizagéo (fechada)

Conectado

Isolagdo (fechada)

Processo
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3. Abra a valvula de equalizacdo no lado de baixa presséo (a jusante) do transmissor.
O manifold agora esta na configuragdo certa para fazer o ajuste de zero do
transmissor.

Figura 3-31: Abrir a valvula de equalizacdo de baixa pressao

H L

Conectado

Isolagdo (aberta)

Processo

Equalizagéo (aberta)
Ventilagcdo do dreno (fechada)
Equalizagéo (aberta)
Conectado

Isolagdo (fechada)

Processo

~TOmmON®m>
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4. Apés realizar o ajuste de zero do transmissor, feche a valvula de equaliza¢do no lado
de baixa pressao (a jusante) do transmissor.
Figura 3-32: Fechar a valvula de equalizacdo de baixa pressao
H L
A. Conectado
B. Isolagdo (aberta)
C. Processo
D. Equalizagéo (aberta)
E. Ventilacdo do dreno (fechada)
F. Equalizagéo (fechada)
G. Conectado
H. Isolacéo (fechada)
I Processo
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5. Feche a valvula de equalizacdo no lado de alta pressdo (a montante).

Figura 3-33: Fechar a valvula de equalizacdo de alta pressao

~TOmmON >

H L

" -

Conectado

Isolagéio (aberta)

Processo

Equalizagéo (fechada)
Ventilagcdo do dreno (fechada)
Equalizagéo (fechada)
Conectado

Isolagdo (fechada)

Processo
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6. Finalmente, para retornar o transmissor ao servico, abra a valvula de isolamento do
lado de baixa pressédo e a valvula de ventilacdo.

Avalvula de ventilacdo pode permanecer aberta ou fechada durante a operacao.

Figura 3-34: Retornar o transmissor ao servico

H L

Conectado

Isolagdo (aberta)

Processo

Equalizagéo (fechada)
Ventilagcdo do dreno (fechada)
Equalizagéo (fechada)
Conectado

Isolagéio (aberta)

Processo

~TOTTmMON®m>

Transmissor em linha

Isolar o transmissor com blocos de 2 valvulas e manifolds estilo purga

Durante a operac¢do normal, a valvula de isolamento (bloqueio) entre a porta do processo e
o transmissor estard aberta e a valvula de teste/ventilacdo estara fechada. Em um manifold
e um bloco estilo purga, um manifold garante o isolamento ao transmissor e um parafuso
de purga fornece a capacidade de drenagem/ventilacdo.
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Figura 3-35: Operacdo normal

A

p&—>

A. Transmissor

B. Isolamento

C. Processo (aberto)
D. Ventilagéo (fechado)

Procedimento

1. Paraisolar o transmissor, feche a valvula de isolamento.

Figura 3-36: Fechar a valvula equalizadora

A

%D

a. Transmissor
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b. Isolamento
c. Processo (fechado)

d. Ventilagdo (fechado)

2. Paralevar o transmissor a pressdo atmosférica, abra a valvula de ventilagdo ou
parafuso de purga.

Sempre tenha cuidado ao ventilar diretamente para a atmosfera. Um bujdo de tubo
NPT macho de % pol. pode ser instalado na porta de teste/ventilacdo e precisara ser
removido com uma chave para ventilar o manifold corretamente.

Figura 3-37: Abrir o parafuso de ventila¢do ou purga

A

4D<_>D

C

A. Transmissor
B. Isolamento
C. Processo (fechado)
D. Ventilagéo (aberto)

3. Apos ventilar para a atmosfera, execute qualquer calibragdo necessaria e, em
seqguida, feche a valvula de teste/ventilacdo ou substitua o parafuso de purga.
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Figura 3-38: Fechar a valvula de teste/ventilacdo ou substituir o parafuso de
purga

%D

C

a. Transmissor
b. Isolamento
¢. Processo (fechado)

d. Ventilagdo (fechado)

4. Abra avalvula de isolamento (bloco) para reparar o transmissor.

Figura 3-39: Valvula de isolamento aberto (bloco)

A

e

M
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3.5.1
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Transmissor

T o

Isolamento

o

Processo (aberto)

d. Ventilagdo (fechado)

Fiacao do dispositivo
Remover os bujoes de conduite laranja

Use um bujdo de conduite na abertura de conexdo elétrica ndo utilizada. E necessério

usar fita veda-roscas (PTFE) ou cola nas roscas macho do conduite para fornecer vedacao
impermedvel & d4gua/poeira e estar em conformidade com a NEMA® Tipo 4X, IP66, e

IP68. Consulte Emerson.com/global se forem necessarias outras classificagdes de protecao
contra infiltragdo.

Para roscas M20, instale bujdes de conduite para um acoplamento completo da rosca ou
até que seja atingida a resisténcia mecanica.

Remova os plugues laranja das aberturas de conduite do transmissor. Os plugues laranjas
sdo usados para manter o invélucro livre de detritos durante o transporte. Eles ndo devem
ficar nas aberturas de conduite quando o transmissor esta instalado e em uso.

Instalar plugue de tubo na abertura de conduite nado utilizada

Importante
Instale o bujdo (encontrado na caixa) na abertura ndo utilizada.

« Pararoscas retas, devem ser acopladas, no minimo, 6 roscas.
« Para roscas cdnicas, instale o bujdo apertado com chave sextavada.

Para considerac¢des sobre compatibilidade de materiais, consulte a Nota técnica com
consideracdes sobre selecdo de materiais e compatibilidade para transmissores de pressao
Rosemount.

Ligacao do dispositivo

Use pares trancados para obter melhores resultados. Para garantir a comunicagao
adequada, use um fio de 24 a 14 AWG. N&do exceda 5.000 pés (1.500 m).

Determine os requisitos locais de fiagdo e conduite. Entenda os requisitos locais de fiagdo e
conduite antes da instala¢do e certifique-se de seguir todos os regulamentos durante a
instalagdo do transmissor.

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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Figura 3-40: Blocos de terminais HART
A B

FPwR/ T 3
tCGMMJ )
TEST:

OFF HI

AMBIENT TEMPS,
ABOVE 60°C
REQUIRE WIRING
RATED TO AT
LEAST 90'C

SECURITY

P 3181-ag00-200",
Lse; JI8aa00om ke

A. Plantweb
B. Caixa de jungéo

Procedimento

1. Remova a cobertura da caixa na lateral do compartimento do terminal. A fiacdo de
sinais fornece toda a alimentag¢do para o transmissor.

Ndo remova a tampa em atmosferas explosivas quando o circuito estiver
energizado.

2. Conecte o fio positivo ao terminal positivo (+), e o fio negativo ao terminal negativo
(PWR/COMM-).

Evite o contato com fios e terminais. Nao conecte a fiacdo do sinal energizado com
os terminais de teste. A energia pode danificar o diodo de teste.

3. Garanta o contato completo com a arruela e com o parafuso do bloco de terminais.
Quando usar um método de fia¢cdo direta, enrole o fio no sentido horario para
garantir que o mesmo esta bem posicionado quando apertar o parafuso do blocos
de terminais.

A Emerson ndo recomenda o uso de um pino ou conexdo tipo garfo, uma vez que a
conexdo pode ser mais suscetivel de se desapertar com o tempo ou sob vibragado.

4, Conecte e vede a conexdo do conduite ndo utilizado no invélucro do transmissor
para evitar o acimulo de umidade na lateral do terminal. Instale os fios com uma
malha de gotejamento. Ajuste o lago de gotejamento para que a parte inferior fique
mais baixa que as conexdes elétricas e o invélucro do transmissor.
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Surtos ou transientes

O transmissor suportara transientes elétricos do nivel de energia normalmente
encontrado em descargas estaticas ou transientes induzidos por comutacdo. No entanto,
transientes de alta energia, como aqueles induzidos na fiagcdo por descargas atmosféricas
préximas, podem danificar o transmissor.

Bloco de terminais com prote¢ao contra transientes opcional

O bloco de terminais de prote¢do contra transientes pode ser solicitada como opcional
instalado (cédigo da op¢do T1 no nimero de modelo do transmissor) ou como peca de
reposicao para atualizar os transmissores 3051S existentes no campo. Para ver a lista
completa dos numeros das pecas de reposi¢do para blocos de terminais de protecdo
contra transientes, consulte Tabela 4-2. Um simbolo de reldampago em um bloco de
terminais identifica-o como tendo prote¢do contra transientes.

Aterramento dos fios de sinal

Nao passe os fios de sinal em conduites ou bandejas contendo fios de alimentagdo, além
disso, também nédo o faca préximo a equipamentos elétricos pesados. As terminagdes de
aterramento sdo fornecidas com o médulo do sensor e dentro do compartimento do
terminal. Esses aterramentos sao utilizados quando blocos de terminais de protecao
transiente sdo instalados, ou para atender as regulamentacées locais.

A sec¢do a seguir detalha mais informacdes sobre como a blindagem do cabo deve ser
aterrada.

Consideracgdes elétricas

E necesséria uma instalacdo elétrica correta para evitar erros devidos a aterramento
inadequado e ruido elétrico. Para o involucro da caixa de derivacao, deve ser utilizada
fiacdo de sinal blindada em ambientes de alta EMI/RFI.

Nota
Verifique o ponto zero do transmissor apos a instalagdo. Para redefinir o ponto zero,
consulte Visdo geral do ajuste do sensor.

Instalacdo da tampa

Certifique-se de que haja sempre uma boa selagem quando da instalagdo da(s) tampa(s)
dos invélucros dos componentes eletronicos de modo que as partes metalicas encaixem.
Use os o-rings Rosemount.

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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Aterrar o involucro do transmissor

Caixa do transmissor

Sempre aterre a caixa do transmissor de acordo com os cédigos elétricos nacional e local.
O método mais eficaz de aterramento da caixa do transmissor é uma conexao direta a
terra com impedancia minima. Os métodos de aterramento do invélucro do transmissor
incluem uma conexdo de aterramento interna.

O parafuso de conexdao com o aterramento interno esta dentro do lado do terminal
do invélucro de componentes eletrénicos. O parafuso é identificado pelo simbolo de

aterramento (@) e é padrdo em todos os transmissores Rosemount 3051S.

Tabela 3-3: Cédigos de opcao com parafuso de aterramento externo incluido

Cédigo de |Descricdo

opgao

E1 ATEX, a prova de chamas

N1 ATEX Tipo n

ND Poeira, ATEX

E4 TIIS, a prova de chamas

K1 ATEX a prova de chamas, seguranca intrinseca, tipo n, poeira (combinacdo de E1, 11, N1 e
ND)

E7 IECEx a prova de chamas, a prova de igni¢do por poeira

N7 Tipo n IECEx

K7 IECEX, a prova de chamas, a prova de igni¢do por poeira, seguranca intrinseca e tipo n
(combinagdo de E7, 17 e N7)

KA ATEX e CSA a prova de explosédo, intrinsecamente seguro, Divisdo 2 (combinagéo de E1,
E6, I1 e I6)

KC FM e ATEX a prova de explosao, intrinsecamente seguro, Divisdo 2 (combinacdo de E5, E1,
I5eI1)

T1 Bloco de terminais transiente

D4 Montagem do parafuso de aterramento externo

O aterramento da caixa do transmissor usando a conexdo roscada do conduite talvez ndo
fornega aterramento suficiente. O bloco de terminais com protecdo contra transientes
(cédigo de opcdo T1) ndo fornecera prote¢do contra transientes a menos que a caixa do
transmissor esteja aterrada corretamente. Use as orienta¢8es acima para aterrar o
invélucro do transmissor. Ndo passe o fio de aterramento de protecdo contra transientes
junto com os fios de sinal. O fio de aterramento pode conduzir excesso de corrente se
ocorrer uma descarga atmosférica.
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Fiacdo e ativacao do display remoto

O sistema de exibi¢do remota e interface consiste em um transmissor local e um conjunto
de display LCD de montagem remota. O conjunto de transmissor Rosemount 3051S

local abrange o invélucro de uma caixa de derivagdo com um bloco de terminais com

trés posicdes totalmente montado em um SuperModule. O conjunto do display LCD de
montagem remota é composto por uma caixa Plantweb de dois compartimentos com um
bloco de terminais de sete posi¢des. Consulte a Figura 1 para obter instru¢des completas
sobre a fiagdo. Abaixo, apresentamos uma lista de informacgdes necessdrias, especificas do
sistema de display de montagem remota:

* Cada bloco de terminais é exclusivo do sistema de mostrador remoto.

+ Um adaptador da caixa de ago inoxidavel 316 esta permanentemente afixado a caixa
Plantweb do display LCD de montagem remota, fornecendo um aterramento externo e
um meijo para fazer a montagem em campo com o suporte de montagem fornecido.

+  E necesséria a instalacdo de um cabo para conectar o transmissor e o display LCD de
montagem remota. O comprimento do cabo é limitado a 100 pés (30 m).

« Efornecido um cabo de 50 pés (50 m) (opgao M8) ou 100 pés (30 m) (opgdo M9)
para a fiacdo entre o transmissor e o display LCD de montagem remota. A op¢do M7
ndo inclui cabo. Podem ser usados outros cabos similares, desde que tenham dois
pares trancados independentes de fios blindados com blindagem externa. Os fios de
alimentacao devem ser de no minimo 22 AWG e os fios de comunicagao CAN devem ser
de no minimo 24 AWG.

Nota

O comprimento do cabo pode ser de até 100 pés (31 m) dependendo da capacitancia do
cabo. O total da capaciténcia conectada deve ser menos de 5.000 picofarads. Isso permite
até 50 picofarads a cada 1 pé (0,3 m) para um cabo de 100 pés (31 m).

Intrinsic Safety Consideration: (Consideracdo sobre seguranga intrinseca:)O conjunto do
transmissor com display remoto foi aprovado com cabo Madison AWM Style 2549. Pode
ser usado um cabo alternativo, desde que o transmissor com display remoto e cabo seja
configurado de acordo com o certificado ou desenho de controle da instalagdo. Consulte
os requisitos do IS do cabo remoto no certificado de aprova¢do adequado ou no desenho
de controle.

Nao aplique alimentacdo ao terminal remoto de comunicagdes. Siga cuidadosamente as
instru¢des de instalagdo elétrica para evitar danos aos componentes do sistema.

Para temperaturas ambiente acima de 140 °F (60 °C), a fiagdo deve ser classificada pelo
menos 9 °F (5 °C) acima da temperatura ambiente maxima.

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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Figura 3-41: Diagrama de fiacao do display de montagem remota

= %

Caixa de juncdo

Display de montagem remota
Branco 24 AWG

Azul 24 AWG

Preto 22 AWG

Vermelho 22 AWG

4-20 mA
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Nota
As cores da instalacdo elétrica fornecidas acima sdo para o cabo Madison AWM, estilo
2549. A cor dos fios pode variar dependendo do cabo selecionado.

O cabo Madison AWM Style 2549 contém uma blindagem de aterramento. Essa blindagem
deve ser conectada ao aterramento no SuperModule™ ou no display remoto, mas ndo em
ambos.

Conexao Eurofast®/Minifast®

Para os transmissores Rosemount 3051S com conectores elétricos de conduite GE ou GM,
consulte as instrugdes de instalacdo do fabricante do conjunto de cabos para detalhes de
fiacdo. Para locais classificados FM intrinsecamente seguro, a prova de incéndio ou FM
FISCO intrinsecamente seguro, instale de acordo com o desenho Rosemount 03151-1009
para manter a classificacdo externa (NEMA® e IP66).

Remontagem dos encaixes do conduite

Se o encaixe do conduite for removido ou substituido, siga as instru¢des abaixo para
religar o encaixe do conduite GE ou GM ao bloco de terminais:
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Procedimento

1. Conecte o fio verde/amarelo ao parafuso de aterramento interno.
2. Conecte o fio marrom ao terminal marcado como positivo (+).

3. Conecte o fio azul ao terminal marcado como negativo (pwr/comm - ) (alimentacdo/
comunicacao -).

Fiacao do engate rapido

Como padrao, o engate rapido Rosemount 3051S é fornecido corretamente montado no
SuperModule e esta pronto para instalagdo. Os cabos e conectores para fiagdo de campo
(na area sombreada) sdo vendidos separadamente.

Figura 3-42: Vista explodida do engate rapido

Invélucro da conexdo rdpida

Conector para fiacdo de campo reto (1) 2

Conector para fiacdo de campo em dGngulo reto ()@
Cabos ¥

Cabo/porca de acoplamento cabeado em campo
Porca de acoplamento do conector rdpido

mTmOS N>

Importante
Se o engate rapido for solicitado como um invélucro de reposi¢do 300S ou for removido do

SuperModule, siga as instru¢des para a montagem correta antes da instalacdo elétrica em
campo.

Procedimento

1. Coloque o Engate Rapido no SuperModule. Para garantir o alinhamento correto
dos pinos, remova a porca de acoplamento antes de instalar o Engate Rapido no
SuperModule.

(1) Numero de peca para pedido 03157-9063-0001.
(2) Fiagdo de campo fornecida pelo cliente.

(3) Numero de peca para pedido 03157-9063-0002.
(4) Fornecido pelo fabricante do cabo.
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2. Coloque a porca de acoplamento sobre o Quick Connect e aperte com uma chave
até um maximo de 300 pol.-lb (34 N-m).

3. Aperte o parafuso de ajuste com uma chave hexagonal de 3/32 pol..

4. Instale o cabo/conectores de campo com fio no Engate Rapido. Nao aperte em
excesso.

Figura 3-43: Pinagem do invélucro da conexdo rapida

+

A. Aterramento
B. Sem conexdes

Para obter mais detalhes sobre a fiacdo, consulte o desenho e siga as orientag¢8es de
instalagdo fornecidas pelo fabricante do cabo.

Ligar o transmissor

Transmissores de 4-20 mA da fonte de alimentacgédo

A fonte de alimentagdo de CC deve fornecer energia com menos de dois por cento de
ondulagdo. A carga total da resisténcia é a soma da resisténcia dos fios de sinal e a
resisténcia da carga do controlador, indicador e pecas relacionadas. Observe que deve ser
incluida a resisténcia das barreiras de seguranca intrinseca, se utilizadas.

Parafuso de fixacdo da tampa

Para alojamentos do transmissor fornecidos com um parafuso de fixacdo da tampa, como
mostra a Figura Figura 3-44, o parafuso deve ser instalado corretamente depois que o
transmissor receber fiacdo e ativagao. O objetivo do parafuso de fixagdo da tampa é evitar
aremocdo da tampa do transmissor em ambientes a prova de chamas sem o uso de
ferramentas.

Procedimento
1. Verifique se o parafuso de fixacao da tampa esta completamente enroscado no
invélucro.

2. Instale a tampa do invdlucro do transmissor e verifique se ela esta apertada no
involucro.

3. Usando uma chave sextavada M4, afrouxe o parafuso de fixa¢do até que ele entre
em contato com a cobertura do transmissor.

4. Gire o parafuso de fixa¢do %2 volta adicional no sentido anti-horario para fixar a
tampa.
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A aplicagdo de torque excessivo pode danificar os fios.

5. Verifique se a tampa ndo pode ser removida.

Figura 3-44: Parafuso de fixacao da tampa

A. Caixa Plantweb

B. 2x parafusos de fixacdo da tampa (1 de cada lado)
C. Caixa de jungéo
D. Parafuso de fixagéo da tampa

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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Operacao e manutencao

Esta secdo contém informacgdes sobre o comissionamento e a operacdo dos transmissores
de pressdo Rosemount™ 3051S. As tarefas que devem ser realizadas na bancada antes da
instalagdo sdo explicadas nesta secao.

Sao fornecidas instrugfes para a execugao de fung8es de configuracdo do Comunicador de
campo HART e do AMS Device Manager. A titulo de conveniéncia, as sequéncias de teclas
de atalho do Comunicador de campo, chamadas teclas de atalho, sdo exibidas para cada
funcdo do software, abaixo dos titulos apropriados.

Calibracdo para protocolo HART®

A calibracdo de um transmissor Rosemount 3051S pode abranger os seguintes
procedimentos:

Rerange (Reajuste ~ Sensor trim (Ajuste do sensor): Ajusta a posicao da curva de caracteri-
de faixa): ajusta os  zaco do sensor de fabrica para otimizar o desempenho em uma faixa

pontosde4e20 4, pressdo especificada ou para ajustar para efeitos de montagem.
MA nas pressoes i . , L . . p £
exigidas. Analog output trim (Ajuste de saida analégica): ajusta a saida analégi-

ca para coincidir com o padrao das instala¢6es ou a malha de controle.

O Rosemount 3051S SuperModule™ usa um microprocessador que contém informacées
sobre as caracteristicas especificas do sensor em resposta as entradas de temperatura e
pressao. Um transmissor inteligente compensa essas varia¢fes do sensor. O processo de
geragdo do perfil de desempenho do sensor é chamado de caracterizacdo do sensor de
fabrica. A caracteriza¢do do sensor de fabrica também oferece a possibilidade de reajustar
os pontos de 4 e 20 mA sem aplicar pressao no transmissor.

As fungdes de ajuste e reajuste de faixa também sdo diferentes. O reajuste de faixa define
a saida analdgica para os pontos superior e inferior da faixa selecionados e pode ser feito
com ou sem uma pressao aplicada. O ajuste de faixa ndo altera a curva de caracterizacao
do sensor de fabrica armazenada no microprocessador. O ajuste do sensor requer uma
entrada de pressdo precisa e adiciona uma compensacao adicional que ajusta a posicao da
curva de caracteriza¢do do sensor de fabrica para otimizar o desempenho sobre uma faixa
de pressao especifica.

Nota

O ajuste do sensor ajusta a posicdo da curva de caracterizacdo do sensor de fabrica. O
desempenho do transmissor pode ficar reduzido se o ajuste for feito inadequadamente ou
com o equipamento incorreto.
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Tabela 4-1: Tarefas de calibragdo recomendadas
Transmissor Tarefas de calibragao na bancada Tarefas de calibracdo no campo
Rosemount 1. Defina os parametros de configu- |+ Reconfigure os pardmetros, se ne-
3051S_CD, ragdo de saida: cessario.
30515_CG, a. Defina os pontos da faixa. * Ajuste o transmissor em zero para
30515_SAL, b. Defina as unidades de saida. compensar efeitos de montagem
3051S_SAM, ] ] . ou efeitos de pressdo estatica.
3051S_TG, Faixa 1 c. Defina o tipo de saida.
a4 d. Defina o valor do amortecimento.
+ Opcional: Execute um ajuste do
sensor (fonte de pressao precisa
necessaria).
+ Opcional: Execute um ajuste de sai-
da analdgica (é necessario um mul-
timetro de precisdo).
Rosemount 1. Defina os parametros de configu- |+ Reconfigure os parametros, se ne-
3051S_CA, ragdo de saida: cessario.
_?25};&;'; 3051S_ | a. Defina os pontos da faixa. +  Execute a secdo do valor inferior de
' b. Defina as unidades de saida. ajuste do procedimento de ajuste
do sensor para corrigir efeitos da
c. Defina o tipo de saida. posi¢cdo de montagem.
d. Defina o valor do amortecimento.
+ Opcional: Execute um ajuste do
sensor se 0 equipamento estiver
disponivel (fonte de pressao abso-
luta precisa necessaria). Caso con-
trario, execute a secdo de valor de
ajuste baixo do procedimento de
ajuste do sensor.
+ Opcional: Execute um ajuste de sai-
da analdgica (é necessario um mul-
timetro de precisdo).
Nota
E necessario um comunicador de campo para todos os procedimentos de ajuste de saida
e do sensor. Os transmissores 3051S_C faixa 4 e faixa 5 precisam de um procedimento de
calibracdo especial quando utilizados em aplicagdes de pressdo diferencial sob alta pressao
de linha estatica. Os transmissores 3051S_TG faixa 5 usam um sensor absoluto que precisa
de uma fonte de pressao absoluta exata para executar o ajuste de sensor.
Informacdes relacionadas
Compensacdo da pressao de linha (faixa 4 e 5)
4.1.1 Visdo geral da calibracao

98

A calibragcdo completa do Rosemount 3051S envolve as seguintes tarefas:

Configure os parametros da saida analégica.
+ Definir Process Variable Units (Unidades de variavel de processo)

« Definir Output Type (Tipo de saida)
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+ Reajuste de faixa

+ Definir Damping (Amortecimento)

Calibre o sensor
+ Sensor Trim (Ajuste do sensor)

« Zero Trim (Ajuste de zero)

Calibre a saida de 4-20 mA
* 4-20 mA Output Trim (Ajuste de saida de 4-20 mA); ou

+ Ajuste da saida de 4-20 mA usando outra escala

Fluxo de dados

Nem todos os procedimentos de calibracdo devem ser executados para cada transmissor.
Alguns procedimentos sdo apropriados para calibracdo em bancada, mas ndo devem ser
realizados durante a calibragdo em campo. A Tabela 4-1 identifica os procedimentos de
calibracdo recomendados para cada tipo de transmissor para calibragdo em bancada ou
em campo. O fluxo de dados pode ser resumido em quatro etapas principais:

1. Uma alteracdo na pressdo é medida por uma altera¢do na saida do sensor (sinal do
sensor).

2. Osinal do sensor é convertido em um formato digital, o qual é compreendido pelo
microprocessador (conversao do sinal analdgico em digital).

3. As correg¢des sao realizadas no microprocessador para obter uma representagao
digital da entrada de processo (PV digital).

4. Avariavel primaria digital (PV) é convertida em um valor analdgico (conversdo do
sinal digital em analdgico).

Determinacdo da frequéncia de calibracao

A frequéncia de calibra¢do pode variar muito dependendo da aplicagdo, dos requisitos de
desempenho e das condi¢des do processo.

Procedimento

1. Determine o desempenho necessario para sua aplicacao.
Determine as condi¢des operacionais.

Calcule o erro provavel total (TPE).

Calcule a estabilidade por més.

Calcule a frequéncia de calibragao.

LA

Amostra de calculo

Procedimento

1. Determine o desempenho necessario para sua aplicagao.

Desempenho 0,30 percentual de span
necessario
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2. Determine as condi¢8es operacionais.

Transmissor Rosemount 3051S_CD, faixa 2A [limite superior de
faixa URV = 250 polH,0 (623 mbar)], desempenho
classico

Amplitude calibrada 150 pol. de H,0 (374 mbar)

Mudanga de temperatura ambi- +50 °F (28 °C)

ente

Presséo da linha 500 psig (34,5 bar)

3. Calcule o Erro Provavel Total (TPE).

Exemplo

J 2 2 . 2

TPE = (ReferenceAccuracy)” +(TemperatureEffect)” + (StaticPressureEffect) =0.112%

de amplitude

Sendo:

Precisdo de referéncia: £0,055% de amplitude

Efeito da temperatura ambiente =

i[w + 0.0625) per 50 °F = £0.0833% of span
Span
Efeito da amplitude de pressdo estatica )=
0.1% reading per 1000 psi (69 bar) = £0.05% of span at maximum span

4. Calcule a estabilidade por més.

Exemplo

Stability = i[%J% of span for 5 years = 30.0035% of span per month

5. Calcule a frequéncia de calibragao.

Exemplo

— _ 0,
Cal. Freq. = (Req. pgrformance TPE) _ (0.3-0.112%) _ 54 months
Stability per month 0.0035%
4.1.3 Selecdao de um procedimento de ajuste

Pré-requisitos

Para decidir qual procedimento de ajuste deve ser usado, deve-se primeiro determinar
se a se¢do analdgico para digital ou a secdo digital para analégico dos componentes
eletrénicos do transmissor precisa ser ajustada.

(5) Efeito da pressdo estdtica no zero removido por meio do ajuste de zero na pressdo da linha.
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Procedimento

1. Conecte uma fonte de pressao, um comunicador de campo ou AMS Device Manager
e um dispositivo de leitura digital ao transmissor.

2. Estabeleca comunicacdo entre o transmissor e o Comunicador de campo.
3. Aplique uma pressao equivalente a pressao do ponto superior da faixa.

4. Compare a pressdo aplicada com o valor da varidvel do processo de pressao.

* No comunicador de campo, acesse o valor da variavel do processo de pressao no
menu Process Variables (Varidveis do processo).

*  No AMS Device Manager, acesse a variavel do processo de pressdo na tela
Process Variables (Varidveis do processo).

Se a leitura da pressdo ndo corresponder a pressdo aplicada (com equipamentos
de teste de alta precisdo), faga um ajuste do sensor. Consulte Variaveis do processo
para determinar o ajuste que deve ser realizado.

Para obter instruc6es sobre como acessar variaveis do processo, consulte a Visdo
geral do ajuste do sensor.

5. Compare a linha de saida analdgica (AO), no comunicador de campo ou no AMS
Device Manager, com o dispositivo de leitura digital.

Se a leitura da AO nao corresponder ao dispositivo de leitura digital (com
equipamentos de teste de alta precisdo), realize um ajuste de saida analdgica.
Consulte Ajuste de saida analdgica.

Visao geral do ajuste do sensor

Ajuste o sensor usando as fun¢8es de ajuste de zero ou do sensor. As fun¢des de ajuste
variam em complexidade e dependem da aplicagdo. As duas funcdes de ajuste alteram a
interpretagdo do transmissor para o sinal de entrada.

O Zero trim (Ajuste de zero) é um ajuste de deslocamento de ponto Unico. Ele é Gtil para
compensar os efeitos da posi¢do de montagem e mais eficaz quando realizado com o
transmissor instalado em sua posicdo de montagem final. Como esta correcdo mantém a
inclinacdo da curva de caracterizagao, ela ndo deve ser usada em lugar de um ajuste de
sensor na faixa completa do sensor.

Ao fazer um ajuste de zero com um manifold, consulte a Operagao do manifold.

Nota

Nao realize um ajuste de zero nos transmissores de pressao absoluta Rosemount 3051S. O
ajuste de zero é a base de zero, e os transmissores de pressdo absoluta fazem referéncia
ao zero absoluto. Para corrigir os efeitos de posicdo de montagem em um transmissor de
pressdo absoluta, faca um ajuste inferior na fun¢do de ajuste do sensor. A fun¢do de ajuste
baixo fornece uma correcao de desvio semelhante a funcao de ajuste de zero, mas nao
requer entrada baseada em zero.

O ajuste do sensor é uma calibragdo do sensor de 2 pontos em que duas pressdes de
ponto final sdo aplicadas e todas as saidas sdo linearizada entre si. Ajuste sempre o valor
de ajuste baixo primeiro para estabelecer o valor de deslocamento correto. O ajuste do
valor de ajuste alto fornece uma corre¢do de inclinacdo para o curva de caracterizacao
baseada no valor de ajuste baixo. Os valores de ajuste permitem otimizar desempenho em
relacdo a faixa de medicdo especificada na temperatura de calibragao.
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4.1.5 Ajuste de zero
Teclas de atalho do painel de controle do dis- [3,4,1,3
positivo
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 3,41,1,1,3
Teclas de atalho HART 7 3,41,1,1,3
Nota
O transmissor deve estar a 3% do zero verdadeiro (baseado em zero) para poder ser
calibrado com a fung¢ao de ajuste de zero.
Calibrar o sensor com a fungao de ajuste de zero do
comunicador de campo
Calibre o sensor com um comunicador de campo usando a funcdo de ajuste de zero.
Procedimento
1. Purgue o transmissor e conecte um comunicador de campo a malha de medicdo.
2. Na tela Home (Inicio), siga a sequéncia de teclas de atalho Zero Trim (Ajuste de
zero).
3. Siga os comandos fornecidos pelo comunicador de campo para concluir o ajuste de
zero.
Calibrar o sensor com o método de ajuste de zero do AMS Device
Manager
Procedimento
1. Clique com o botdo direito no dispositivo e no menu selecione Methods (Métodos).
2. Selecione Calibrate (Calibrar).
3. Selecione Zero Trim (Ajuste de zero).
4. Siga as instrucdes apresentadas na tela.
5. Selecione Finish (Concluir) para confirmar que o método esta concluido.
4.1.6 Ajuste do sensor
Teclas de atalho do painel de controle do dis- | 3,4, 1
positivo
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 3,4,1,1,1
Teclas de atalho HART 7 3,4,1,1,1
Nota
Use uma fonte de entrada de pressao que seja pelo menos trés vezes mais precisa que o
transmissor e deixe a pressao de entrada se estabilizar por 10 sequndos antes de inserir
algum valor.
Calibrar o comunicador de campo com a fun¢ao de ajuste do
sensor
Calibre o sensor com um comunicador de campo usando a funcdo de ajuste do sensor.
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Procedimento

1.

Monte e ligue o sistema de calibracdo inteiro inclusive um transmissor, o
comunicador de campo, a fonte de alimentacdo, a fonte de entrada de pressado e
o dispositivo de leitura.

Na tela Home (Inicio), insira a sequéncia de teclas de atalho Sensor Trim (Ajuste do
sensor).

Selecione 2: Lower Sensor Trim (Ajuste do sensor inferior). O valor de ajuste do
sensor inferior deve ser o ponto de ajuste do sensor mais préximo de zero.

Nota

Selecione valores de entrada de pressdo de forma que os valores inferior e superior
sejam iguais ou estejam fora dos pontos 4 e 20 mA. Ndo tente obter a saida inversa
invertendo os pontos alto e baixo. Isso pode ser feito indo em Reajuste de faixa. O
transmissor permite um desvio de aproximadamente 5%.

Siga os comandos fornecidos pelo comunicador de campo para concluir o ajuste do
valor inferior.

Repita a Passo 2 e a Passo 3 para o valor superior. Na Etapa 3, selecione 3: Upper
Sensor Trim (Ajuste do sensor superior).

Calibrar o transmissor com o método de ajuste do sensor do
AMS Device Manager

Procedimento

1.

vk W

Clique com o botédo direito no dispositivo e selecione Methods (Métodos) —
Calibrate (Calibrar) — Sensor Trim (Ajuste do sensor) no menu.

Selecione Lower Sensor Trim (Ajuste do sensor inferior).
Siga as instruc8es na tela.
Selecione Finish (Concluir) para confirmar que o método esta concluido.

Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Methods (Métodos) —
Calibrate (Calibrar) — Sensor Trim (Ajuste do sensor) no menu.

Selecione Upper Sensor Trim (Ajuste do sensor superior) e repita as etapas de 3 a 4.

Restaurar ajuste de fabrica - Ajuste do sensor

Teclas de atalho do painel de controle do disposi- | 3, 4, 3

tivo

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 3,4,1,31
Teclas de atalho HART 7 3,4,1,3,1

O comando Recall Factory Trim—Sensor Trim (Restaurar ajuste de fabrica — Ajuste do
sensor) permite restaurar as configurag8es de fabrica do ajuste do sensor. Este comando
pode ser til para se recuperar de um ajuste inadvertido de zero de uma unidade de
pressdo absoluta ou fonte de pressdo imprecisa.

Restaurar ajustes de fabrica no comunicador de campo

Insira a sequéncia de teclas de atalho Recall Factory Trim-Sensor Trim (Restaurar ajuste
de fabrica - Ajuste do sensor)
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Restaurar os ajustes de fabrica através do AMS Device Manager

Restaure os ajustes de fabrica através do AMS Device Manager.

Procedimento

1.

Clique com o botéo direito no dispositivo e selecione Methods (Métodos) —
Calibrate (Calibrar) — Recall Factory Trim (Restaurar ajuste de fabrica) no menu.

Defina o circuito de controle para Manual. Selecione Next (Préximo).

Para recuperar as configura¢des de ajuste de fabrica, no menu Trim to recall
(Recuperar ajustes), selecione Sensor trim (Ajuste do sensor) e, em seqguida,
selecione Next (Préximo).

4. Siga as instrugdes apresentadas na tela.

Para confirmar que o método estd completo, selecione Finish (Concluir).

Ajuste de saida analdgica

O comando Analog Output Trim (Ajuste da saida analdgica) permite ajustar a saida de
corrente do transmissor nos pontos de 4 e 20 mA para coincidir com os padrdes da fabrica.
Esse comando ajusta a conversdo do sinal digital para analdgico.

Ajuste digital para analdgico

Teclas de atalho do painel de controle do dis- |3, 4,2
positivo

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 3,4,1,2,3

Teclas de atalho HART 7 3,4,1,2,3,1

Realizar um ajuste digital para analégico com um comunicador
de campo

Procedimento

1.

Na tela Home (Inicio), insira a sequéncia de teclas rapidas Digital-to-Analog Trim
(Ajuste digital para analégico).

Selecione OK apds colocar o circuito de controle em modo Manual.
Consulte Defini¢do do circuito como manual.

. Na solicitagdo Connect reference meter (Conecte o medidor de referéncia), conecte

um medidor de referéncia preciso de miliamperes ao transmissor.
a) Conecte o cabo positivo ao terminal positivo.

b) Conecte o cabo negativo ao terminal de teste no compartimento de terminais
do transmissor.

4. Selecione OK apos conectar o medidor de referéncia.

Na solicitagdo Setting fld dev output to 4 mA (Definicdo da saida
do dispositivo de campo como 4 mA), selecione OK.

O transmissor emite 4,0 mA.

Registre o valor real do medidor de referéncia e insira-o na solicitacdo ENTER
METER VALUE (INSERIR VALOR DO MEDIDOR).

O comunicador de campo solicita que seja verificado se o valor de saida é ou ndo
igual ao valor no medidor de referéncia.
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7. Selecione uma opg¢ao.

+ Se o valor do medidor de referéncia for igual ao valor de saida do transmissor,
selecione 1: Yes (Sim).

* Se o valor do medidor de referéncia nao for igual ao valor de saida do
transmissor, selecione 2: No (Ndo) e repita Passo 6.

8. Nasolicitagdo Setting fld dev output to 20 mA (Definig¢do da saida
do dispositivo de campo como 20 mA), selecione OK. Repita a Passo 5 até

a Passo 6 até que o valor do medidor de referéncia seja igual ao valor de saida do
transmissor.

9. Selecione OK depois que o circuito de controle voltar ao modo Automatic
(Automético).

Calibrar o transmissor usando o método de ajuste digital para
analdgico do AMS Device Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Methods (Métodos) —
Calibrate (Calibrar) — D/A Trim (Ajuste D/A) no menu.

2. Siga as instruc¢des apresentadas na tela.
3. Selecione Finish (Concluir) para confirmar que o método estd concluido.

Ajuste digital para analdgico usando outra escala

Teclas de atalho do painel de controle do 3,4,2,2
dispositivo

HART 5 com teclas de atalho de diagndstico | N/A

Teclas de atalho HART 7 3,4,1,2,3,2

O comando Scaled D/A Trim (Ajuste D/A com escala) associa os pontos 4 e 20 mA a

uma escala de referéncia diferente de 4 e 20 mA selecionada pelo usuario (por exemplo,
1-5 Volts se estiver medindo uma carga de 250 ohms, ou de 0-100 por cento se estiver
medindo a partir de um Sistema de Controle Distribuido [DCS]). Para realizar um ajuste D/A
com escala, conecte um medidor de referéncia preciso ao transmissor e ajuste o sinal de
saida de acordo com a escala, conforme descrito no procedimento de ajuste de saida.

Nota

Use um resistor de precisao para obter a precisdo ideal. Se for adicionado um resistor ao
circuito, verifique se a fonte de alimentagao é suficiente para alimentar o transmissor a
uma saida de 23 mA (valor maximo do alarme) com resisténcia de circuito adicional.

Realizar um ajuste D/A escalonado usando um comunicador de
campo

Insira o atalho do teclado Digital-to-Analog Trim Using Other Scale (Ajuste digital para
analégico usando outra escala).
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Realizar um método de ajuste D/A escalonado no AMS Device
Manager

Procedimento

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Methods (Métodos) —
Calibrate (Calibrar) — Scaled D/A trim (Ajuste D/A com escala) no menu.

2. Defina o circuito de controle para Manual. Selecione Next (Préximo).

3. Para alterar a escala, selecione Change (Mudar) e, em seguida, selecione Next
(Avancar).

4. Siga as instrucdes apresentadas na tela.
5. Para reconhecer que o0 método estd completo, selecione Finish (Concluir).

Restaurar ajuste de fabrica - Saida analdgica

Teclas de atalho do painel de controle do 3,4,3
dispositivo

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico | 3,4, 1,3, 2

Teclas de atalho HART 7 3,4,1,3,2

O comando Recall Factory Trim - Analog Output (Restaurar ajuste de fabrica - Saida
analdgica) permite restaurar as configura¢des de fabrica do ajuste de saida analdgica. Este
comando pode ser util para fins de recuperag¢do no caso de um ajuste acidental, padrdo da
fabrica incorreto ou medidor com defeito.

Restauracao dos ajustes de fabrica através do comunicador de
campo

Insira a sequéncia de teclas de atalho Recall Factory Trim - Analog Output (Restaurar
ajuste de fabrica - Saida analégica).

Restaurar os ajustes de fabrica através do AMS Device Manager

Restaure o ajuste da saida analégica de fabrica no AMS Device Manager.

Procedimento

1. Clique com o botdo direito no dispositivo e selecione Methods (Métodos) —
Calibrate (Calibrar) — Recall Factory Trim (Restaurar ajuste de fabrica) no menu.

2. Defina o circuito de controle para Manual. Selecione Next (Préximo).

3. Pararecuperar as configuracdes de ajuste de fabrica, no menu Trim to recall
(Recuperar ajustes), selecione Analog output trim (Ajuste da saida analégica) e,
em seguida, selecione Next (Préximo).

4. Siga as instrugdes apresentadas na tela.
5. Para reconhecer que o método esta completo, selecione Finish (Concluir).

Efeito da pressao da linha (faixa 2 e 3)

As especifica¢des a seguir mostram o efeito da pressao estatica para os transmissores de
pressdo faixas 2 e 3 do Rosemount 3051S usados em aplica¢des de pressao diferencial
onde a pressdo de linha excede 2.000 psi (138 bar).
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Efeito  Ultra e Ultra for Flow

zero 10,05% do limite superior da faixa mais um adicional de +0,1% do erro do limite

superior da faixa para cada 1.000 psi (69 bar) de pressao de linha acima de 2.000
psi (138 bar).
Classico

+0,1% do limite superior da faixa mais um adicional de +0,1% do erro do limite
superior da faixa para cada 1.000 psi (69 bar) de pressao de linha acima de 2.000
psi (138 bar).

Exemplo: A pressdo de linha é de 3.000 psi (207 bar) para o transmissor de
desempenho Ultra. Calculo do erro de efeito de zero:

+{0,05 + 0,1 x [3 - 2 kpsi]} = £0,15% do limite superior da faixa

Efeito de span

Consulte a Ficha de Dados do Produto de instrumentacdo da série 3051S.

Compensacao da pressao de linha (faixa 4 e 5)

Os transmissores de pressdo Rosemount 3051S faixas 4 e 5 requerem um procedimento
de calibrac¢do especial quando utilizados em aplica¢6es de pressao diferencial. A finalidade
desse procedimento é otimizar o desempenho do transmissor através da reduc¢do do efeito
da pressao estatica da linha nessas aplicagbes. Os transmissores de pressdo diferencial
3051S (Faixas 0, 1, 2 e 3) ndo requerem esse procedimento porque a otimizacdo ocorre no
sensor.

A aplicacdo de pressdo estatica alta aos transmissores de pressao 3051S de faixa4 e 5
provoca um deslocamento sistematico na saida. Esse deslocamento é linear com a pressdo
estatica; corrija-o executando o procedimento de Ajuste do sensor.

As especificagdes a seguir mostram o efeito da pressdo estatica para os transmissores
3051S faixa 4 e faixa 5 usados em aplica¢des de pressao diferencial:

Efeito zero

10,1% do limite superior da faixa por 1.000 psi (69 bar) para pressoes de linha de 0 a 2.000
psi (0 a 138 bar)

Para pressdes de linha acima de 2.000 psi (138 bar), o erro de efeito zero é +0,2% do limite
superior da faixa mais um adicional de +0,2% de erro do limite superior da faixa para cada
1.000 psi (69 bar) de pressdo de linha acima de 2.000 psi (138 bar).

Exemplo: A pressao da linha é 3.000 psi (207 bar). Calculo do erro de efeito de zero:
+{0,2 + 0,2 x [3 kpsi - 2 kpsil} = £0,4% do limite superior da faixa

Efeito de span

Corrigivel para +0,2% da leitura por 1.000 psi (69 bar) para pressdes de linha de 0 a 3.626
psi (0 a 250 bar)

A mudanca sistematica de span causada pela aplica¢do da pressdo de linha estatica é de
-0,85% da leitura por 1.000 psi (69 bar) para transmissores de faixa 4 e -0,95% da leitura
por 1.000 psi (69 bar) para transmissores de Faixa 5.

Use o exemplo a seguir para calcular os valores de entrada corrigidos.

Exemplo

Um transmissor com nimero de modelo 3051S_CD4 serd usado em uma aplicacdo de
pressdo diferencial onde a presséo da linha estatica é de 1.200 psi (83 bar). A saida do
transmissor é variada com 4 mA a 500 polH,0 (1,2 bar) e 20 mA a 1.500 polH,0 (3,7 bar).
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Para corrigir o erro sistematico causado pela presséo estatica alta da linha, use em
primeiro lugar as seguintes férmulas para determinar os valores corrigidos para o ajuste
alto e o ajuste baixo.

LT=LRV+Sx(LRV)xP

Sendo: LT = Valor de ajuste baixo corrigido
LRV = Valor da faixa inferior
= - (deslocamento de amplitude por
especificacdo)
P= Pressdo de linha estatica
:;IT = URV+Sx (URV) x Sendo: HT = Valor de ajuste alto corrigido
URV = Valor da faixa superior

= - (deslocamento de amplitude por
especificagdo)

P= Pressdo de linha estatica
Neste exemplo:

URV = 1.500 pol. de H,0 (3,74 bar)

LRV = 500 pol. de H,0 (1,25 bar)

P= 1.200 psi (82,74 bar)

S= +0,01/1.000

Para calcular o valor de ajuste baixo (LT):

LT = 500 + (0,01/1.000)(500)(1.200)
LT= 506 pol. de H,0 (1,26 bar)

Para calcular o valor do ajuste alto (HT):

HT = 1.500 + (0,01/1.000)(1.500)(1.200)
HT = 1.518 polH,0 (3,78 bar)

Conclua um ajuste de sensor e insira os valores corrigidos para o ajuste baixo (LT) e o
ajuste alto (HT). Consulte Ajuste do sensor.

Insira os valores de entrada corrigidos para o ajuste baixo e o ajuste alto por meio do
teclado do comunicador de campo antes de aplicar o valor da pressao como a entrada do
transmissor.

Nota

Apos o ajuste dos transmissores de faixa 4 e 5 do Rosemount 3051S com ajuste do sensor
para aplica¢des de pressdo diferencial alta, verifique se os pontos de 4 e 20 mA estdo nos
valores corretos usando o comunicador de campo. Para o exemplo acima, isso deve ser de
500 e 1.500 respectivamente. O efeito de zero pode ser eliminado fazendo um ajuste do
zero do sensor na pressdo da linha apés a instalacdo sem afetar a calibragdo concluida.
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Mensagens de diagndstico

Além da saida, o LCD exibe mensagens abreviadas de operagdo, erro e aviso para a
identificacdo e resolucdo de problemas. As mensagens sao exibidas de acordo com

a prioridade; as mensagens operacionais normais sdo apresentadas por uUltimo. Para
determinar a causa da mensagem, use um comunicador de campo ou AMS Device
Manager para interrogar o transmissor. Uma descri¢do de cada mensagem de diagnéstico
do display LCD é apresentada a seguir.

Indicador de erro

Uma mensagem do indicador de erro é exibida no display LCD para alertar sobre
problemas graves que afetam a operag¢do do transmissor. O medidor exibe uma
mensagem de erro até essa condi¢do de erro ser corrigida, na parte inferior do indicador
é exibido ERROR (ERRO), e a saida analégica é colocada no nivel de alarme especificado.

Nenhuma outra informacdo do transmissor é exibida durante uma condi¢do de alarme.

Fail Module (Falha do médulo)

O SuperModule™ ndo esta funcionando corretamente. As possiveis origens do problema
incluem:

+ As atualizagbes de pressdo ou temperatura ndo estdo sendo recebidas no
SuperModule.

* Avrotina de verificacdo da memdria detectou no médulo uma falha da memaria nao
volatil que afetard a operacdo do transmissor.

« Algumas falhas da memdria ndo volatil podem ser reparadas pelo usuario. Use
um comunicador de campo ou AMS Device Manager para diagnosticar o erro e
determinar se ele pode ser reparado. Nenhuma mensagem de erro que termina com
Factory (Fabrica) pode serreparada. Quando ocorrerem erros que ndo podem
ser reparados pelo usuario, substitua o SuperModule. Consulte Procedimentos de
desmontagem.

Configuragao de falha

Uma falha de memédria foi detectada em um local que pode afetar a operag¢do do
transmissor, mas pode ser acessado pelo usudrio. Para corrigir esse problema, use um
comunicador de campo ou AMS Device Manager para interrogar e reconfigurar a parte
apropriada da memdria do transmissor.

Avisos

Os avisos aparecem no display LCD para alertar sobre problemas que podem ser
reparados pelo usuario com o transmissor ou com as operagdes correntes do transmissor.
Os avisos aparecem alternadamente a outras informagdes do transmissor, até que a
condicdo de aviso seja corrigida ou o transmissor conclua a operacdo que esteja causando
a mensagem de aviso.

Erro de atualizagdo de LCD

Ocorreu um erro de comunicacdo entre o display LCD e o SuperModule. Verifique se o
display LCD esta firmemente encaixado apertando as duas abas e puxando-o para fora
para garantir que os pinos estejam na placa de funcdes e encaixando-o novamente no
lugar. Se isso ndo limpar o erro, substitua o display LCD.

Limite PV

A variavel primaria lida pelo transmissor esta fora da faixa do transmissor.
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Limite nao PV

Avariavel ndo primaria lida pelo transmissor esta fora da faixa do transmissor.

Curr sat (Corrente saturada)

Avariavel primdria lida pelo médulo esta fora da faixa especificada, e a saida analdgica foi
colocada nos niveis de saturagao.

XMTR Info (Informacdes de XMTR)

Uma falha da memdria ndo-volatil foi detectada na meméria do transmissor pela rotina de
verificacdo da memdria. A falha da meméria estd em um local que contém informacées do
transmissor. Para corrigir esse problema, use um comunicador de campo ou AMS Device
Manager para interrogar e reconfigurar a parte apropriada da meméria do transmissor.
Este aviso ndo afeta a operagao do transmissor.

Press alert (alerta de pressao)

Um alerta HART quando a variavel da pressao lida pelo transmissor esta fora dos limites de
alerta definidos pelo usuéario.

Temp alert (Alerta de temperatura)

Um alerta HART quando a variavel da temperatura do sensor lida pelo transmissor esta
fora dos limites de alerta definidos pelo usuério.

Funcionamento

Mensagens de operag¢do normal sdo exibidas no display LCD para confirmar a¢des ou
informar o status do transmissor. As mensagens de operacao sdo exibidas com outras
informacgdes do transmissor e ndo justificam nenhuma ag¢do para corrigir ou alterar as
configuragdes do transmissor.

Teste de circuito

Um teste de circuito se encontra em andamento. Durante um teste de circuito ou um
ajuste de 4-20 mA, a saida analégica é definida como um valor fixo. O display exibe
alternadamente a corrente selecionada em miliamperes e LOOP TEST (TESTE DE

CIRCUITO).

O valor zero, definido com o botdo de ajuste de zero local, foi aceito pelo transmissor e a
saida deve ser alterada para 4 mA.

O valor zero, definido com o botdo de ajuste de zero local, ultrapassa a rangeabilidade
maxima permitida para uma determinada faixa, ou a pressdo detectada pelo transmissor
ultrapassa os limites do sensor.

O valor do SPAN, definido com o botdo de ajuste de SPAN local, foi aceito pelo transmissor
e a saida deve ser alterada para 20 mA.

O valor de amplitude, definido com o botdo de ajuste de amplitude local, ultrapassa a
rangeabilidade maxima permitida para uma determinada faixa, ou a pressdo detectada
pelo transmissor ultrapassa os limites do sensor.

Essa mensagem aparece durante a execucdo de reranging com os botdes de zero e
amplitude integrados e indica que os ajustes de zero e amplitude locais do transmissor
foram desativados. Os ajustes foram desativados pelos comandos do software do
comunicador de campo ou AMS Device Manager. As teclas sdo desativadas quando a ponte
de prote¢do de gravacdo esta na posicao ON (Ligado). Se os ajustes de alarme e seguranca
ndo forem instalados, o transmissor funcionard normalmente com o ajuste de alarme de
condi¢do de alarme alto predefinido e o sistema de seguranca desligado.
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4.2

4.2.1

4.2.2

Stuck key (tecla travada)

O botdo de SPAN ou zero esta travado na posi¢do ou pressionado por muito tempo.

Atualizac6es de campo

Etiquetas

Cada invélucro e cada SuperModule estdo etiquetados individualmente, portanto é
necessario que os cédigos de aprovac¢do de cada etiqueta coincidam exatamente durante
a atualizacdo. A etiqueta do SuperModule reflete o cédigo do modelo de substituicdo para
encomendar novamente uma unidade montada. A etiqueta do invélucro so6 refletirad o
protocolo de comunicagao e aprovag¢des do invélucro.

Atualizacdo de componentes eletrénicos

0 invélucro Plantweb™ permite upgrades do material eletrénico. Varios conjuntos de
material eletrénico fornecem novos recursos e sao facilmente intercambiados para
upgrade. As ranhuras chaveadas guiam os conjuntos até o seu lugar, e os conjuntos are
sdo afixados com dois parafusos fornecidos.

Ajustes de hardware

A opcdo D1 esta disponivel para ajustes locais de hardware. Esta op¢do esta disponivel
para os invélucros Plantweb e da caixa de derivacdo. Para usar as fun¢des de zero, SPAN,
alarme e seguranca, substitua o conjunto de Plantweb existente pela interface de ajuste de
hardware (n° da peca 03151-9017-0001). Instale o display LCD ou o médulo de ajuste de
hardware para ativar os ajustes de hardware.

Diagnésticos avancados HART®

A opcdo DA2 esta disponivel para diagnésticos avancados HART. Esta opcdo requer o uso
do invdlucro Plantweb. Para obter acesso total aos recursos de diagnésticos avangados
HART, adicione o conjunto de material eletrénico 3051S para diagnésticos HART (n° da
peca 03151-9071-0001). Antes de substituir o conjunto existente pelo novo conjunto de
material eletrénico 3051S para diagndstico, registre a configuracdo do transmissor. Os
dados de configura¢do do transmissor devem ser reinseridos apés a adicdo do conjunto de
material eletrénico avancado para diagnésticos HART e antes de colocar o transmissor em
funcionamento novamente.

FounpATION” Fieldbus

Kits de atualizagdo do FOUNDATION Fieldbus estdo disponiveis para invélucros Plantweb.
Cada kit contém um conjunto de materiais eletrénicos e um bloco de terminais. Para
atualizar para o FOUNDATION Fieldbus, substitua o conjunto de componentes eletrdnicos
existente pelo conjunto de componentes eletrénicos de saida FOUNDATION Fieldbus (P/N
03151-9020-0001) e substitua o bloco de terminais existente pelo bloco de terminais
FOUNDATION Fieldbus (o numero da peca varia com base no kit selecionado). Tabela 4-2
mostra os kits disponiveis.

Tabela 4-2: Kits de atualizacdo do FOUNDATION Fieldbus

Kit Numero da peca

Kit de atualizagdo padrdo FOUNDATION Fieldbus 03151-9021-0021

Kit de atualiza¢do de protecdo contra transientes do FOUNDATION 03151-9021-0022
fieldbus

Kit de atualizagdo FISCO FOUNDATION Fieldbus 03151-9021-0023
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Consulte Procedimentos de desmontagem para obter informacg&es sobre conjuntos.
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5 Resolucao de problemas

5.1 Procedimentos de desmontagem

5.1.1 Remova do servi¢o

Procedimento

1. Siga todas as regras e procedimentos de seguranca da planta.

2. Desligue o dispositivo.

3. Isolar e ventilar o processo do transmissor antes de remover o transmissor da
assisténcia técnica.

4. Remova todos os cabos e fios elétricos e desconecte o conduite.

5. Remova o transmissor da conexdo de processo, se aplicavel.

« O transmissor Rosemount 3051S Coplanar é conectado a conexdo do processo
por quatro parafusos e dois parafusos de tampa. Remova os parafusos e separe
o transmissor da conexdo do processo. Deixe a conexdo do processo no lugar e
pronta para ser instalada novamente.

+ O transmissor Rosemount 3051S em linha é preso a conexdo do processo
por uma Unica conexdo sextavada. Gire a porca sextavada para separar o
transmissor da conexao do processo.

N&o use chave no pescogo do transmissor.

6. Limpe os diafragmas de isolamento com um pano macio e uma solu¢do de limpeza
suave e enxague com agua limpa.

Nao arranhe, fure nem amasse os diafragmas de isolamento.

7. Para o transmissor 3051S Coplanar, sempre que remover o flange de processo ou
os adaptadores do flange, inspecione visualmente os o-rings de PTFE. Substitua
0s o-rings se exibirem sinais de danos, como entalhes ou cortes. Os o-rings ndo
danificados podem ser reutilizados.

5.1.2 Remocao do bloco de terminais

As conexdes elétricas ficam localizadas no bloco de terminais (consulte Tabela 5-1) no
compartimento etiquetado como FIELD TERMINALS (TERMINAIS DE CAMPO).

Caixa Plantweb”

1. Afrouxe os dois parafusos pequenos localizados nas posi¢des de 10 horas e 4 horas.

2. Puxe todo o bloco de terminais para fora.
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Caixa de jungao
1. Afrouxe os dois parafusos pequenos localizados nas posi¢des de 8 horas e 4 horas.
2. Puxe todo o bloco de terminais para fora.
Este procedimento deixara exposto o conector do SuperModule™. Consulte Tabela 5-1.
Blocos de terminais
Tabela 5-1: Blocos de terminais
Plantweb Caixa de juncao
PUSH 2 SEC TO SET
S@
B
A
N
+PWR/ T 3
&COMMJ )
TEST:
OFF HI
AMBIENT TEMPS. AMBIENT TEMPS.
REGUIE WHING REQURE Wiiko
RATED TO AT ST 9t®C
LEAST 90°C
+ o T '
PWR/ SECURITY ALARM
{eotm ) B B RRa
L, TEST 0w :
s 009 ) >
ey PN 02
5.1.3 Remover o conjunto da interface

O conjunto padrdo da interface, o conjunto de Interface com ajuste, o conjunto eletrdnico
certificado quanto a seguranca ©® ou o conjunto eletrdnico com diagnéstico HART® () est4
localizado no compartimento oposto ao lado do terminal, no invélucro Plantweb. Para
remover o conjunto, execute o procedimento a seguir:

Procedimento

Remova a tampa do invdlucro oposta ao lado dos terminais de campo.

2. Remova o display LCD ou 0 mdédulo de ajuste, se for necessario. Para fazer isso,
segure nos dois clipes e puxe para fora.
Isso proporcionara acesso aos dois parafusos localizados no conjunto padrao da
interface, o conjunto com Interface de ajuste, o conjunto eletrdnico certificado
quanto a seguranca ou o conjunto eletrdnico com diagndstico HART.

3. Afrouxe os dois parafusos pequenos localizados no conjunto nas posi¢des de 8
horas e 2 horas.

4. Retire o conjunto para expor e localizar o conector SuperModule. .
Consulte Figura 5-1

5. Segure o conector SuperModule e empurre as duas abas no ponto em que elas
encostam no SuperModule e puxe para cima (evite puxar os fios).
Pode ser necessario girar o alojamento para ter acesso as guias de travamento. )

(6) esse conjunto tem invélucro amarelo
(7) esse conjunto tem invélucro preto com rétulo branco
(8) somente no invélucro Plantweb.
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Exemplo

Figura 5-1: Vista do conector SuperModule

A. Plantweb
B. Caixa de jungdo

5.1.4 Remova o SuperModule do invélucro

Procedimento

1. Solte o parafuso de ajuste da rotacdo do invélucro com uma chave sextavada de
3/32 pol. e, em seguida, gire para trds uma volta.

Consulte Tabela 5-2.
2. Desenrosque a caixa do SuperModule™.

Tabela 5-2: Posicao do parafuso de ajuste

Plantweb Caixa de jungao

A. Parafuso de ajuste (3/32 pol.)

A CUIDADO

Para evitar danos ao cabo do SuperModule, desconecte-o do conjunto Plantweb ou
do bloco de terminais da Caixa de Jungao antes de remover o SuperModule da caixa.
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5.2 Procedimentos para montar novamente

Nota
Avedacdo em V deve ser instalada na parte inferior da caixa.

5.2.1 Conecte o SuperModule™ no invélucro Plantweb ou da
caixa de derivacao

Procedimento

1. Aplique uma camada leve de graxa de silicone de baixa temperatura nas roscas e
o-ring do SuperModule.

2. Enrosque a caixa completamente sobre o SuperModule.

A ATENCAO

A caixa deve estar a ndo mais do que uma volta completa de entrar em contato com
o SuperModule para satisfazer os requisitos a prova de explosao.

3. Aperte o parafuso de ajuste da rotacdo da caixa usando uma chave sextavada de
3/32 pol.

5.2.2 Instalar o conjunto de interface no invélucro Plantweb™

Procedimento

1. Aplique uma camada leve de graxa de silicone de baixa temperatura no conector do
SuperModule™

2. Insira o conector do SuperModule dentro da parte superior do SuperModule.

3. Deslize gentilmente o conjunto dentro da caixa, certificando-se de que os pinos da
caixa Plantweb se encaixam corretamente nos receptaculos do conjunto.

4. Aperte os parafusos de montagem cativos.

5. Encaixe a cobertura da caixa do Plantweb e aperte de forma que ocorra o contato de
metal com metal para satisfazer os requisitos a prova de explosdes.

5.2.3 Instale bloco de terminais

Instalar o bloco de terminais no invélucro Plantweb™

Procedimento

1. Deslize gentilmente o bloco de terminais dentro da caixa, certificando-se de que os
pinos da caixa Plantweb se encaixam corretamente nos receptaculos do bloco de
terminais.

2. Aperte os parafusos cativos no bloco de terminais.

3. Encaixe a cobertura da caixa do Plantweb e aperte de forma que ocorra o contato de
metal com metal para satisfazer os requisitos a prova de explosdes.
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Instalar o bloco de terminais no invélucro da caixa de juncao

Procedimento

1.

Aplique uma camada leve de graxa de silicone de baixa temperatura no conector do
SuperModule™

Insira o conector do SuperModule dentro da parte superior do SuperModule.

Empurre o bloco de terminais dentro do invélucro e segure para alinhamento da
posicdo do parafuso.

Aperte os parafusos de montagem cativos.

Coloque a tampa do invélucro da caixa de deriva¢do e aperte de maneira que os
contatos de metal cumpram os requisitos a prova de explosdes.

Se a instalacdo usar uma tubulag¢do, consulte Manifolds Rosemount 304, 305, e 306.

524 Monte novamente o flange de processo

Procedimento

1.

Inspecione os o-rings PTFE do SuperModule™. Se os o-rings n&o estiverem
danificados, a Emerson recomenda reutiliza-los. Se os o-rings estiverem danificados
(se tiverem entalhes ou cortes, por exemplo), substitua-os por o-rings novos.

Ao substituir os o-rings, tome cuidado para ndo arranhar nem deteriorar as
ranhuras dos o-rings ou a superficie do diafragma isolante ao remover os o-rings
danificados.

. Instale o flange do processo no SuperModule. Para segurar o flange do processo

no local, instale os dois parafusos de alinhamento manualmente (os parafusos ndo
retém pressao).

Nao aperte em excesso para nao afetar o alinhamento entre o mddulo e o flange.

. Instale os parafusos adequados no flange.

a) Se ainstalagao exigir conexdes de %-18 NPT, use quatro parafusos de flange
de 1,75 pol. Va para a etapa d.

b) Se ainstalagdo exigir conexdes %.-14 NPT, use quatro parafusos de
adaptador/flange do processo de 2,88 pol. Para configura¢des de pressdo
do mandmetro, use dois parafusos de 2,88 pol. e dois parafusos de 1,75 pol.
Va para a etapa c.

c) Segure os adaptadores do flange e os o-rings do adaptador no local
enquanto aperta os parafusos manualmente.

d) Aperte os parafusos manualmente.
Aplique o valor inicial de torque aos parafusos, usando um padrao cruzado.
Consulte a Tabela 5-3 para obter os valores de torque adequados.

Aplique o valor final de torque aos parafusos, usando um padrdo cruzado. Quando
totalmente apertados, os parafusos devem chegar a parte superior do alojamento
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do médulo. Se a instalagdo utilizar uma tubula¢do convencional, instale adaptadores
de flange na extremidade do processo do manifold usando os parafusos do flange
de 1,75 pol. fornecidos com o transmissor.

Tabela 5-3: Valores de torque para instalacdo dos parafusos

Material do parafuso

Valor inicial de torque

Valor final de torque

Padrdo CS-ASTM-A449

300 Ibf.pol (34 Nm)

650 Ibf.pol (73 Nm)

Acgo inoxidavel 316 — Opgao L4

150 Ibf.pol (17 Nm)

300 Ibf.pol (34 Nm)

ASTM-A-193-B7M - Opcdo L5

300 Ibf.pol (34 Nm)

650 Ibf.pol (73 Nm)

Liga K-500 - opg¢do L6

300 Ibf.pol (34 Nm)

650 Ibf.pol (73 Nm)

ASTM-A-453-660 - Opcdo L7

150 Ibf.pol (17 Nm)

300 Ibf.pol (34 Nm)

ASTM-A-193-B8M - Opcao L8

150 Ibf.pol (17 Nm)

300 Ibf.pol (34 Nm)

6. Se vocé substituiu os o-rings PTFE do SuperModule, reaperte os parafusos do flange

apos a instalagdo.

7. Instalacdo da valvula de drenagem/sangria

a) Aplique veda-roscas nas roscas da sede. Comecando na base da valvula, com
a extremidade roscada voltada para o instalador, aplique duas voltas de fita
veda-roscas no sentido horario.

b) Tome cuidado de colocar a abertura da valvula de maneira que o fluido do
processo drene para o chado e longe do contato humano quando a valvula for

aberta.

c) Aperte a valvula de drenagem/respiro com 250 pol.-lIb (28,25 N-m).

O que Fazer Depois

Apos substituir os o-rings nos transmissores da Faixa1 e reinstalar o flange do processo,
submeta o transmissor a uma temperatura de +185 °F (85 °C) por duas horas. Em seguida,
reaperte os parafusos do flange usando um padrdo cruzado e novamente submeta o
transmissor a uma temperatura de 185 °F (85 °C) por duas horas antes da calibrac¢do.
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6.1

6.2

Sistemas instrumentados de
seguranca (SIS)

A saida critica de seguranca do transmissor de pressdo Rosemount™ 3051S é fornecida
através de um sinal de 2 fios de 4-20 mA representando a pressdo. O transmissor de
pressdo 3051S certificado quanto a seguranca tem certificado para:

+ Demanda de baixa e de alta: Elemento tipo B

+ Rota 2H, aplicacdo de demanda de baixa: SIL 2 para integridade aleatéria no HFT=0,
Nivel de integridade de seguranca (SIL) 3 para integridade aleatéria na HFT=1

+ Rota 2H, aplicacdo de demanda de alta: SIL 2 e SIL 3 para integridade aleatéria com
HFT=1

* Rota TH em que o SFF = 90%: SIL 2 para integridade aleatéria no HFT=0, SIL 3 para
integridade aleatdria na HFT=1

« SIL 3 para integridade sistematica

Identificacao do certificado de seguranca do
Rosemount 3051S

Todos os transmissores 3051S devem estar identificados como certificados quanto a
seguranca antes de serem instalados nos Sistemas Instrumentados de Seguranga (SIS).

Procedimento

1. Verifique a revisdo de software NAMUR localizada na etiqueta de metal do
dispositivo. SW_. .

Rev. Software 3051S: Revisdo de software 7 ou acima do 3051S com diagndstico
avancado (cédigo de opgdo DA2): 7 ou 8

2. Verifique se o cédigo de opgao QT estd incluido no cédigo do modelo do
transmissor.

3. Dispositivos usados em aplicacdes de seguranca com temperatura ambiente abaixo
de -40 °F (-40 °C) requerem o codigo de opc¢do QT, BR5 ou BR6.
Instalacao em aplicacoes do SIS
A ATENCAO
As instala¢gdes devem ser realizadas por pessoal qualificado.

Nenhuma instalagdo especial é necessaria além das praticas de instalacdo padrdo descritas
no manual do produto aplicavel.

A ATENCAO

Garanta sempre a vedac¢do apropriada instalando a(s) tampa(s) do invélucro do material
eletrénico de modo que haja contato entre as pecas metalicas se o invélucro for utilizado.

Os limites ambientais e operacionais estdo disponiveis no manual do produto.
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O circuito deve ser projetado para que a tensdo do terminal ndo caia abaixo de 10,5 VCC
para o Rosemount 3051S, ou 12,0 V para o 3051S com diagnéstico avancado (cédigo de
opcdo DA2), quando a saida do transmissor for de 23,0 mA.

Se forem instalados interruptores de seguranca do hardware, o interruptor de seguranca
deve estar na posicao ON (Ligado) durante o funcionamento normal. Consulte Figura 6-4.

Nota

Se ndo houver interruptores de seguranca do hardware instalados, a seguranca deve estar
ON (ligada) no software para evitar altera¢des deliberadas ou acidentais nos dados da
configuragdo, durante o funcionamento normal.

Configuracao em aplicac6es do SIS

Utilize qualquer ferramenta de configuracdo com capacidade de HART® para se comunicar
e verificar a configura¢do do transmissor.

Nota

A saida do transmissor ndo tem classificagdo de seguranca durante as seguintes etapas:
alteracdes de configuragdo, multiponto e teste de circuito. Deverdo ser utilizados meios
alternativos para garantir a seguranca do processo durante as atividades de configuracdo
e manutencdo do transmissor.

Damping (Amortecimento)

O amortecimento selecionado pelo usuario afetara a capacidade de resposta do
transmissor as altera¢des no processo aplicado. O valor de amortecimento + o tempo de
resposta ndo deve ultrapassar os requisitos do circuito.

Niveis de alarme e saturacao

Os Sistemas de Controle Distribuidos (DCS) ou solucionador Iégico de seguranca devem
ser configurados para corresponder a configuracdo do transmissor. As figuras a seguir
identificam os trés niveis de alarme disponiveis e os respectivos valores operacionais.

Figura 6-1: Nivel de alarme Rosemount

|

v

C

3.75 mA 4 mA 2
A 3.9 mA 20.8 mA

B D

Alarme de falha do transmissor, do hardware ou do software na posicéo Baixa.
Saturagéo de baixa

Operacdo normal

Saturacéo de alta

Alarme de falha do transmissor, do hardware ou do software na posicéo Alta.

]

21.75F

moS N>
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Figura 6-2: Nivel de alarme NAMUR

235 Wik i mA
A 38ma

B

Saturagéo de baixa
Operagéo normal
Saturagdo de alta

mOS N o>

20 mA

Alarme de falha do transmissor, do hardware ou do software na posicdo Baixa.

Alarme de falha do transmissor, do hardware ou do software na posicéo Alta.

Figura 6-3: Niveis de alarme personalizados

A

@

3.6-3.8 mA 4 mA

3.7-3.9 mA

B

Saturagéo de baixa
Operagéo normal
Saturagdo de alta

mOS N o>

Alarme de falha do transmissor, do hardware ou do software na posicdo Baixa.

Alarme de falha do transmissor, do hardware ou do software na posicéo Alta.

A definicdo da dire¢do e os valores do alarme varia se a opg¢do do interruptor do hardware
for instalada. Vocé pode usar um comunicador ou master HART® para definir os valores de

saturacao e alarme.

Sequéncia de teclas de atalho para definir os valores de

alarme e saturacdo com chaves instaladas

1. Se estiver usando um Comunicador , use a seguinte sequéncia de teclas de atalho
para definir os valores de saturagdo e alarme.

Teclas de atalho do painel de controle do 1,4,5
dispositivo

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico |2,2,2,5
Teclas de atalho HART 7 2,2,2,5

2. Defina manualmente a dire¢do do alarme para HI ou LO com o interruptor ALARM

como mostrado na Figura 6-4.
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Sequéncia de teclas de atalho para definir valores de
alarme e saturacdao sem chaves instaladas

1. Se estiver usando um comunicador , use a sequéncia de teclas de atalho das chaves
instaladas para definir os valores de alarme e satura¢do e a sequéncia de teclas de
atalho abaixo para definir a dire¢ao do alarme:

Teclas de atalho do painel de controle do 1,7,51
dispositivo

HART 5 com teclas de atalho de diagndstico |2,2,2,5,1
Teclas de atalho HART 7 2,2,2,51

Figura 6-4: Configuracdo do alarme e seguranca (opgdo D1)

A. Seguranca
B. Alarme

Operacao e manutencao do SIS

Teste de prova

A Emerson recomenda os seguintes testes de prova. Caso um erro seja encontrado na
seguranca e funcionalidade, os resultados dos testes de prova e as a¢des corretivas
adotadas podem ser documentadas em Emerson.com/Measurement-Instrumentation/
Safety-Measurement.

A ATENCAO

Todos os procedimentos de teste de prova devem ser realizados por uma equipe
qualificada.

Use as arvores do menu do comunicador de campo e as teclas de atalho para realizar um
teste de circuito, ajuste de saida analdgica ou ajuste do sensor. A chave de seguranca deve
estar na posi¢do desbloqueada durante a execucdo do teste de prova e deve ser colocada
novamente na posicao bloqueada apés a execugao.

Teste de prova parcial, diagndstico PATC nado ativado

O teste de prova simples sugerido consiste em um ciclo de alimentagdo mais verificacdes
de probabilidades da saida do transmissor. Consulte a informacao relacionada para obter
o percentual de possiveis falhas de DU no dispositivo.

Ferramentas necessarias: Comunicador de campo

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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6.6.3

Medidor de mA

Procedimento

1. Burlar a fungdo de seguranca e tomar a¢do apropriada para evitar um disparo falso.

2. Use as comunicac¢des do HART para recuperar qualquer diagndstico e adotar a
medida necessaria.

3. Envie um comando do HART para o transmissor para ir para a saida de corrente de
alarme alto e verifique se a corrente analdgica chega a esse valor®,

Nota
Consulte Verificagdo do nivel de alarme.

4. Envie um comando HART para o transmissor para ir a corrente de saida do alarme
de baixa e verifique se a corrente analdgica atinge esse valor. (19),

5. Retire a malha de controle de bypass e restaure a operagao normal.
6. Coloque a chave de seguranca na posicao de bloqueio.

Informacdes relacionadas
Relatério FMEDA

Teste de prova abrangente, diagndstico PATC nao ativado

O teste de prova abrangente consiste em executar as mesmas etapas que o teste de prova
simples sugerido mas com uma verificacdo de dois pontos do sensor de pressdo. Consulte
o Relatdrio de FMEDA para obter o percentual de possiveis falhas de DU no dispositivo.
Ferramentas necessarias: Comunicador de campo

Medidor de mA

Equipamento de calibragdo de pressao

Procedimento

1. Burlar a fungdo de seguranga e tomar a¢do apropriada para evitar um disparo falso.

2. Use as comunicac8es do HART para recuperar qualquer diagndstico e adotar a
medida necessaria.

3. Envie um comando do HART para o transmissor para ir para a saida de corrente de
alarme alto e verifique se a corrente analdgica chega a esse valor.

Consulte Verificacdo do nivel de alarme.
4. Envie um comando do HART para o transmissor para ir para a saida de corrente de
alarme baixo e verifique se a corrente analégica chega a esse valor.

5. Realize uma verificagdo de dois pontos do sensor (consulte Calibracdo para
protocolo HART®) sobre a faixa total de operacéo e verifique a saida atual em cada
ponto.

6. Retire a malha de controle de bypass e restaure a operagao normal.
7. Coloque a chave de seguranca na posicao de bloqueio.

O usuario determina os requisitos para o teste de prova da tubula¢do de impulso.

(9) Isso testa possiveis falhas relacionadas a corrente quiescente.
(10) Essa etapa testa se hd problemas de tensdo de conformidade, como baixa tensdo da fonte de alimentagéo do
circuito ou aumento da distdncia da fiagéo. Testa também outras falhas possiveis.
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Nota
Os diagnésticos automaticos sdo definidos para o DU de % corrigido: O teste
realizado internamente pelo dispositivo, durante o tempo de execugdo exigindo a
habilitacdo ou programacgdo pelo usuario.

6.6.4 Teste de prova abrangente, diagndstico PATC ativado

6.7

6.7.1

6.7.2

6.7.3
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Consulte o Relatério de FMEDA para obter o percentual de possiveis falhas de DU no
dispositivo.

Ferramentas necessarias: Comunicador de campo
Equipamento de calibracdo de pressao

Procedimento

1. Burlar a fungdo de seguranca e tomar a¢do apropriada para evitar um disparo falso.

2. Use as comunicac¢des do HART para recuperar qualquer diagndstico e adotar a
medida necessaria.

3. Execute uma verificagdo de dois pontos do transmissor em toda a faixa de trabalho.
4. Retire a malha de controle de bypass e restaure a operagao normal.
5. Coloque a chave de seguranga na posi¢do de bloqueio.

Quando o diagnostico de integridade do circuito e consumo de energia do
transmissor sdo ativados e os valores de alarme configurados, a funcionalidade de
teste é descrita nas etapas Passo 3 e Passo 4 do teste de prova parcial e abrangente.
Isso elimina a necessidade de um teste de prova parcial, simplifica o teste de prova
abrangente e, assim, reduz a carga de trabalho total do teste de prova.

Inspecao

Reparo do produto

O Rosemount 3051S pode ser reparado substituindo-se os componentes principais.

Todas as falhas detectadas pelo diagnostico do transmissor ou pelo teste de prova
devem ser relatadas. O feedback pode ser enviado eletronicamente em Emerson.com/
Measurement-Instrumentation/Safety-Measurement.

A ATENCAO

Todas as substituicdes de pecas e reparos de produtos devem ser realizados por equipe
qualificada.

Referéncia Rosemount 3051S SIS

O 3051S deve ser operado em conformidade com as especificagdes funcionais e de
desempenho fornecidas no Anexo A: Especifica¢des e dados de referéncia.

Dados da taxa de falhas

O relatdrio da FMEDA inclui as taxas de falha e as estimativas do fator Beta de causa
comum. O relatério mais recente esta disponivel em Emerson.com/Rosemount/3051S.

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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6.7.4 Valores de falha
Tempo de resposta do trans-  Consulte a Ficha de Dados do Produto de instrumentagao
missor da série Rosemount 3051S.
Intervalo de teste de auto- Pelo menos um a cada 60 minutos
diagnéstico:
Desvio de seguranga: O percentual de desvio de uma falha para ser definido co-

mo uma falha segura/perigosa é +2%

6.7.5 Vida util do produto

50 anos: Baseado nos mecanismos de desgaste de componentes no pior caso. Ndo se
baseia no desgaste de materiais molhados do processo derivados da FMEDA.
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7.1.1

Pacote de diagnosticos avancados
HART

Advanced HART® Diagnostic Suite

Visao geral

O pacote de diagnosticos avancados HART® é um opcional do transmissor familia
Rosemount™ 3051S de instrumentacdo e beneficia-se plenamente da arquitetura escalavel.
A Plataforma 3051S SuperModule™ gera a medi¢do da pressdo enquanto a placa eletronica
de diagnostico € montada no invélucro Plantweb™ e conectada na parte superior do
SuperModule. A placa eletrdnica se comunica com o SuperModule e produz saidas padrao
de 4-20 mA e HART adicionando ao mesmo tempo a capacidade de diagndstico avangado.

Nota

Quando um novo SuperModule for conectado a placa de material eletrénico de diagndstico
pela primeira vez, o transmissor estara no estado de alarme até que os valores da faixa de
pressdo inferior e superior estejam dentro do especificado.

O pacote de diagnésticos avancados HART é indicado pelo cédigo de opgdo DA2 no
numero do modelo. Todas as op¢des podem ser usadas com DA2 exceto as seguintes:

+  Protocolo FOUNDATION™ Fieldbus (c6digo de saida F)

+  Wireless (c6digo de saida X)

+ Engate Rapido (cédigo do invélucro 7))

+ Caixa de derivagdo (cédigo do invélucro 2A, 2B, 2C, 2J)
+ Display remoto (cédigo de invélucro 2E, 2F, 2G, 2M)

O transmissor de diagndstico HART tem sete fungdes diferentes de diagnéstico que podem
ser usadas separadamente ou em conjunto entre elas para detectar e alertar os usuarios
sobre condi¢des que antes ndo eram detectadas, e fornecer poderosas ferramentas de
resolucdo de problemas.

1. Inteligéncia do processo e diagnéstico de linha de impulso ligada: Os diagndsticos
de inteligéncia do processo e da linha de impulso ligada sao dois diagnésticos
distintos que usam a mesma tecnologia de processamento estatistico patenteada. A
inteligéncia do processo usa esta tecnologia patenteada para detectar alteragdes no
processo ou equipamento do processo. O diagnodstico da linha de impulso ligada
a usa para detectar altera¢des na condicdo de instalagdao do transmissor. Isso
funciona pelo modelamento da assinatura de ruido do processo (usando os valores
estatisticos de média, desvio padrao e coeficiente de variacdo) sob condi¢des
normais e analisando os valores da linha de base registrados com os valores de
corrente ao longo do tempo.

Se for detectada uma alteragdo significativa nos valores de corrente, o transmissor
pode gerar alertas HART ou alarmes analdgicos, dependendo da configuragdo do
usudrio. A condicdo recebe registro de data e hora e é exibida no display LCD.

A configuragdo de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada requer as
mesmas etapas, de modo que esses diagndsticos serdo descritos juntos nas se¢des
a sequir.

Os valores estatisticos também estdo disponiveis como varidveis secundarias no
transmissor via HART. Os usuarios podem dirigir sua assinatura de ruido do
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processo, realizar sua prépria analise ou gerar seus préprios alarmes ou alertas com
base nas varidveis secundarias. A tendéncia dos valores estatisticos em um sistema
analégico pode ser feita com o adaptador Wireless 775 THUM™ ou Rosemount

333 Tri-Loop™. Consulte Configuracdo com diagndsticos avancados do adaptador
wireless 775 THUM™ da Emerson.

2. Integridade do circuito: Este recurso de diagndstico detecta alterac8es nas
caracteristicas do circuito elétrico que possam comprometer a integridade do
circuito. Isso é feito caracterizando o circuito elétrico ap6s o transmissor ser
instalado e alimentado em campo. Se a tensao do terminal sair dos limites
configurados pelo usuario, o transmissor pode gerar alertas HART ou alarmes
analégicos.

3. Registro do diagndstico: O transmissor registra até dez eventos de status do
dispositivo, cada um associado ao registro de data e hora do momento em que
0 evento ocorreu. A consulta a este registro permite compreender melhor o bom
funcionamento do dispositivo e pode ser utilizado em conjunto com a resolucdo de
problemas do dispositivo.

4. Registro variavel: O transmissor registra os seguintes valores: Pressdo minima e
maxima e temperatura minima e maxima com valores independentes no registro
de data e hora. O transmissor também registra o tempo total transcorrido em
condi¢des de pressdo excessiva ou temperatura excessiva e o nimero de desvios de
pressdo ou temperatura fora dos limites do sensor.

5. Alertas do processo: Sao alertas configuraveis para a pressao do processo e
a temperatura do médulo. Os usuarios podem receber um alerta HART se a
pressdo ou a temperatura do médulo excederem os limites normais. O registro
de data e hora do momento em que o alerta ocorreu e o nimero dos eventos de
alerta também sao registrados no transmissor. Quando o alerta estiver ativo, esta
notificacdo sera exibida no display LCD.

6. Alertas de servigo: E um lembrete de servico configurével que gera um alerta HART
apos expirar o tempo especificado pelo usuario. Quando o alerta estiver ativo, esta
notificacdo sera exibida no display LCD.

7. Registro de data e hora: A placa de material eletrénico de diagnéstico inclui um
relégio incorporado de horas de funcionamento, com dupla finalidade.
Fornece o numero total de horas de funcionamento do transmissor.

Fornece uma indicacao de evento Time Since (Tempo transcorrido desde) ou
registro de data e hora para todos os diagndésticos.

Nota

Todos os valores de tempo ndo sao volateis e sdo exibidos no seguinte formato:
aa:dd:hh:mm:ss (anos:dias:horas:minutos:segundos). O recurso do registro de data
e hora aumenta significativamente a possibilidade do usuario de diagnosticar

e solucionar problemas de medicdo, particularmente eventos temporarios que
podem ser muito rapidos para serem capturados com tendéncias de Sistema

de Controle Distribuido (DCS) ou Controladores Légicos Programaveis (CLP) ou
recursos histéricos.

Interface do usuario

O Rosemount 3051S com o pacote de diagndsticos avancados HART pode ser usado com
qualquer software de gerenciamento de ativos que tenha suporte para EDDL (Electronic
Device Description Language, Linguagem de descri¢do de dispositivos eletrénicos) ou FDT/
DTM.

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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O diagndstico avancado HART é melhor visualizado e configurado com a mais nova
interface do painel de dispositivo (Device Dashboard) baseado em conceitos de projeto
humanizado. O painel de dispositivos pode ser obtido com o DD revisdo 3051S HDT Dev
Rev 4 DD Rev 2.

As capturas de tela a sequir foram tiradas do AMS Device Manager da Emerson, versdo
10.5. Todas as telas exibidas sdo baseadas na interface do painel de dispositivos.

Figura 7-1: Painel de dispositivos

#§:FIT-161_01 [30515_HDT Rev. 3] BE EEE
File Acions Help

alr| ¥

EOTTE— -

= Overview

= Overview Status
Device:
¢ B

Primary Purpose Yariables
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Shertcuts
Device Information | All Varisbles I Calibration

e

& Configure SPM Status | View Logs I

¥ Service Tools
0K Cancel Help

Device last synchronized: 6/8/2010 2:55:27 PM

Figura 7-1 é a tela inicial do 3051S com o pacote de diagndsticos avangados HART. O status
do dispositivo sera alterado se qualquer alerta do dispositivo estiver ativo. Os medidores
graficos fornecem leitura rapida das variaveis da finalidade primaria. Bot8es de atalho
estdo disponiveis para a maioria das tarefas comuns.

Configuracodes de ac¢des de diagnéstico

Cada diagnéstico per-  None (Nenhum) O transmissor ndo fornece indicacdo de que os

mite que o usudrio valores de desarme foram ultrapassados ou que o diagnostico
selecione um tipo de esta desligado.

acdo a tomar se o diag- .

néstico estiver desar-  Alert Unlatched (Alerta desbloqueado) O transmissor gera o aler-

mado. ta HART digital e ndo afeta o sinal de 4-20 mA. Quando as condi-
¢des retornam ao normal ou dentro dos niveis limite, o alerta é
apagado automaticamente.

Alert Latched (Alerta bloqueado) O transmissor gera o alerta
HART digital e ndo afeta o sinal de 4-20 mA. Quando as condi¢des
retornam ao normal, é necessaria uma redefinicdao de alerta para
apagar o status. Este tipo de acdo de alerta é recomendado se um
software monitor de alertas de terceiros for passivel de perder
alertas devido a lentidao na consulta dos dados HART.

Alarm (Alarme) O transmissor aciona a saida de mA para o nivel
de alarme de falha (ALTO ou BAIXO) configurado, com base na
direcdo da posicdo da chave de alarme do hardware na placa.
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Inteligéncia do processo e diagndstico de Linha de
impulso ligada.

Introducao

O diagndstico de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada fornece um meio para
a detecgao precoce de situagdes anormais no ambiente do processo e na conexao do
processo. A tecnologia é baseada na premissa de que praticamente todos os processos
dindmicos tém um Unico ruido ou assinatura de variacdo quando em funcionamento
normal. As alteragbes nessas assinaturas podem sinalizar que ocorrera ou ocorreu uma
alteracao significativa no processo, no equipamento do processo ou na instalacdo do
transmissor. Por exemplo, a origem do ruido pode ser um equipamento no processo,
como uma bomba ou um agitador, a variacdo natural no valor do DP causada por uma
vazdo turbulenta ou uma combinag¢do de ambos.

A deteccdo da assinatura exclusiva comeg¢a com a combinag¢do do 3051S com o pacote de
diagndstico avancado HART e o software residente no material eletrénico de diagnéstico
para computar parametros estatisticos que caracterizam e quantificam o ruido ou a
variacdo. Esses parametros estatisticos sdo a média, o desvio padrdo e o coeficiente de
variacdo (proporc¢ao do desvio padrao para média) da pressdo de entrada. A capacidade

de filtragem é fornecida para separar altera¢des lentas no processo devido a alteracées

no ponto de ajuste do ruido do processo ou variacdo de interesse. Figura 7-2 mostra um
exemplo de como o valor padrao de desvio é afetado por mudangas no nivel de ruido,
enquanto o valor médio ou média permanece constante. Figura 7-3 mostra um exemplo de
como o coeficiente de variacdo é afetado pelas mudancas no desvio e na média padrao.

O calculo dos parametros estatisticos dentro do dispositivo é realizado em um caminho
de software paralelo usado para filtrar e computar o sinal da saida primaria (como por

exemplo, a saida de 4-20 mA). A saida primaria ndo é afetada de modo algum por essa

outra possibilidade.

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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Figura 7-2: Alteragdes no ruido do processo ou variabilidade e efeito nos parametros
estatisticos

O desvio padrdo aumenta ou diminui com o nivel varidvel de ruido.
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Figura 7-3: O CV é a taxa de desvio padrao na média

O CV é estavel se a média for proporcional ao desvio padrao.

1DD T T T T T
_\_\//77 ST
sof {1 A
D 1 1 1 1 Il
o 2 4 B 8 10 12
3 T T
J’“ﬁ
o }"\1
At B
2 - ~
fm’\-’fu '\
\',J'“h\"-/‘ V“v.q,r“-,,v——/‘
Il 1 1 1 Il
1 u] 2 4 B 8 10 12
4 T T T T
It
T\\,,. W i WM\‘MW! I
|
G
er HI‘*‘-»‘-n,/m-m-f 1
’ : i 5 i ;
0 2 4 B 8 10 12
A. Média

B. Desvio padréo
C. Coeficiente de variagéo

Essas informacdes estatisticas podem ser fornecidas ao usuario de duas maneiras. Na
primeira, os parametros estatisticos podem ser disponibilizados no host diretamente via
protocolo de comunicacdo HART ou HART para outros conversores de protocolo. Uma
vez disponivel, o sistema pode fazer uso desses parametros estatisticos para indicar

ou detectar uma alteracdo nas condi¢des do processo. No exemplo mais simples, os
valores estatisticos podem ser armazenados em um histérico de dados. Se ocorrer uma
interrupgao do processo ou um problema com o equipamento, esses valores podem

ser examinados para determinar se altera¢des nos valores anunciaram ou indicaram

a interrupcdo do processo. Os valores estatisticos podem ser entdo disponibilizados
diretamente para o operador ou disponibilizados para o software do alarme ou alerta.

A segunda via é com o software incorporado no 3051S com o pacote de diagndstico
avanc¢ado HART. O 3051S com o conjunto de diagndstico HART avancado usa o diagndstico
de inteligéncia do processo ou linha de impulso ligada para basar o ruido ou assinatura
do processo por meio de um processo de aprendizado. Uma vez concluido o processo de
aprendizado, o usudrio pode definir limites para qualquer um dos parédmetros estatisticos.
O dispositivo em si pode entdo detectar alteragdes significativas no ruido ou na varia¢do e
comunicar um alarme por meio da saida de 4-20 mA e/ou alerta via Protocolo HART.

Aplicagdes tipicas para o diagnéstico de inteligéncia do processo incluem a detecgdo de
condi¢des do processo anormais, tais como:

+ Instabilidade da chama do forno

+ Cavitagdo da bomba

+ Irrigacdo da coluna de destilacdo

+ Alteracdo da composic¢do do fluido

« Arincorporado

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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* Perda de agitacdo

As aplicag0es tipicas para o diagnostico de linha de impulso ligada incluem a detec¢do de
condi¢des anormais da conexao do processo, tais como:

+ Linhas de impulso ligadas
+ Vazamentos do processo
* Rosemount Annubar revestido ou conectado

Nas sec¢des a seqguir, todas as referéncias a inteligéncia do processo também se aplicam ao
diagnéstico da linha de impulso ligada.

Visado geral

Um diagrama de bloco do diagnéstico de inteligéncia do processo e linha de impulso
ligada é mostrado em Figura 7-4. A variavel do processo de pressdo é inserida em um
modulo de calculos estatisticos onde a filtragem basica de passagem alta é realizada no
sinal de pressdo. A média (ou valor médio) é calculada sobre o sinal de pressdo ndo filtrado
e o desvio padrao calculado a partir do sinal de pressao filtrado. Esses valores estatisticos
estdo disponiveis via HART e dispositivos portateis de comunica¢do, como o comunicador
de campo ou o software de gerenciamento de ativos, como o AMS Device Manager da
Emerson.

Os valores também podem ser atribuidos como variaveis secundarias do dispositivo para
comunicagao de 4-20 mA para o usuario por meio de outros dispositivos, como o 333
HART Tri-Loop ou wireless através do adaptador wireless 775 THUM da Emerson.
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Figura 7-4: Tecnologia de processamento estatistico residente no transmissor

> H

Varidvel de processo

Médulo de cdlculos estatisticos
Residente no transmissor
Médulo de aprendizado
Valores da linha de base
Médulo de deciséo
Parametros estatisticos

Saidas padrdo (4-20 mA/HART)
Entradas de controle

Alerta HART/alarme de 4-20 mA
Saidas

Xe=~=~TOmTmOGN®m™>

O diagndstico de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada também contém um
modulo de aprendizado que estabelece os valores da linha de base para o processo.

Os valores da linha de base sdo estabelecidos sob o controle do usudrio em condi¢des
consideradas normais para o processo e a instalacao. Esses valores da linha de base sdo
disponibilizados para um mddulo de decisdo que compara os valores da linha de base com
os valores estatisticos mais atuais. Baseado nas configura¢des de sensibilidade e a¢8es
selecionadas pelo usuario por meio da entrada de controle, o diagnéstico gerara alarmes,
alertas ou executard outras a¢des quando for detectada uma alteragao significativa em
qualquer valor.
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Figura 7-5: Fluxograma de diagnéstico simplificado de inteligéncia do processo e linha
de impulso ligada

User Initiatives
Compute mean

(X) and std. dev.

Compute mean, |
std. dev. for
3 min.

Change Status  |«——-No

System
Stable?

Sufficient
Noise?

Yes
Y

“Insufficient N
Dynamics”

Decrease in
> 60%?

Yes

y

“Low Variation
Detected”

Compute 2nd
mean, std. dev. for [+
3 min.

Increase in
> 60%?

System
Stable?

“High Variation
Detected”

Yes—|

Mais detalhes sobre a operagdo do diagnéstico de inteligéncia do processo e linha de
impulso ligada sdo mostrados em Figura 7-5. Esta é uma versao simplificada que mostra a
operagdo usando os valores padrdo. Embora esses diagnésticos calculem continuamente a
média, o desvio padrdo e o coeficiente dos valores de variagdo, os médulos de aprendizado
e decisdo s6 sdo avaliados quando o algoritmo de diagnéstico esta ativo. Uma vez

ativado, o diagnéstico de inteligéncia do processo ou linha de impulso ligada entra no
modo de aprendizado/verificagdo e o status serd Learning (Aprendizagem). O valores
estatisticos da linha de base sao calculados por um periodo de tempo controlado pelo
usuario (periodo de aprendizado/monitoramento; o padrdo é trés minutos).

E executada uma verificacdo para garantir que o processo tenha um nivel suficientemente
alto de ruido ou variabilidade (acima do nivel baixo do ruido interno inerente no préprio
transmissor). Se o nivel for muito baixo, o diagnéstico continuara calculando os valores

da linha de base até que os critérios sejam satisfeitos (ou for desligado). Um segundo
conjunto de valores é calculado e comparado ao conjunto original para verificar se o
processo medido é estavel e pode ser repetido. Durante este periodo, o status sera
alterado paraverifying (Verificacé&o).Se o processo for estavel, o diagndstico
usara o ultimo conjunto de valores como valores da linha de base e alterara o status para
Monitoring (Monitoramento).Se o processo for instavel, o diagnéstico continuara

verificando até que a estabilidade seja obtida. Os critérios de estabilidade também séo
definidos pelo usuario.

No modo de Monitoring (Monitoramento), os valores estatisticos de média, desvio
padréo e coeficiente de variagdo sdo calculados continuamente, com novos valores
disponiveis a cada segundo. Ao usar a média e o desvio padrdo como variaveis estatisticas,
o valor da média é comparado ao valor médio da linha de base. Se a média foi alterada em
uma quantidade significativa, o diagndstico pode retornar automaticamente para o modo

135



Pacote de diagnésticos avancados HART Manual de Referéncia

Marco 2024

00809-0122-4801

136

Learning (Aprendizado). O diagnoéstico faz isso porque uma alteragdo significativa
na média provavelmente se deve a uma alteracdo na operacdo do processo e pode
resultar também em uma alteragdo significativa no nivel de ruido (desvio padrao). Se a
média ndo foi alterada, o valor do desvio padrdo é comparado ao valor da linha de base.
Se o desvio padrdo foi alterado significativamente e exceder os limites de sensibilidade
configurados, isso pode indicar que ocorreu uma alteragcdo no processo, no equipamento
ou na instalacdo do transmissor e um alerta HART ou alarme analdgico sera gerado.

Para aplicacdes de vazdo de DP onde a pressdao média provavelmente sera alterada

devido a alteragdes na operagdo do processo, a varidvel estatistica recomendada para

o diagnéstico de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada é o coeficiente

de variacdo. Como o coeficiente de variagdo é a taxa de desvio padrdo na média, ele
representa valores normalizados de ruido do processo mesmo quando a média for
variavel. Se o coeficiente de variacdo for alterado significativamente em relacdo a linha

de base e ultrapassar os limites de sensibilidade, o transmissor pode gerar um alerta HART
ou alarme analdgico.

Nota

A capacidade de diagnéstico de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada no
transmissor de pressdo 3051S com diagnéstico avangado HART calcula e detecta alteracdes
significativas nos parametros estatisticos derivados do sinal de pressdo de entrada. Esses
parametros estatisticos sdo referentes a variabilidade dos sinais de ruido presentes no
sinal de pressao. E dificil prever especificamente quais fontes de ruido podem estar
presentes em determinada aplicacdo de medicdo de presséo, a influéncia especifica dessas
fontes de ruido sobre os parametros estatisticos e as altera¢des esperadas nas fontes de
ruido a qualquer momento. Portanto, a Emerson ndo pode absolutamente assegurar ou
garantir que o diagndstico de inteligéncia do processo ou linha de impulso ligada detecte
com precisdo cada condi¢do especifica em todas as circunstancias.

Atribuicao de valores estatisticos as saidas

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,2,51

Teclas de atalho HART 7 2,2,51

Os valores estatisticos de média, desvio padrdo e coeficiente de variagdo podem ser
disponibilizados para outros sistemas ou histéricos de dados via comunicagdo HART. O
WirelessHART®, assim como o adaptador Smart Wireless 775 THUM da Emerson também
podem ser usados para obter mais variaveis. Também podem ser usados dispositivos que
convertem variaveis HART em saidas analégicas de 4-20 mA, como por exemplo o 333
Tri-Loop.

Os valores estatisticos podem ser designados para serem varidveis secundarias (SV),
terciarias (TV) ou quaternarias (QV). Isso é realizado por meio do mapeamento de variaveis.
Consulte Figura 7-6.
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Figura 7-6: Selecao de valores estatisticos como variaveis secundarias
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Configuracao de diagnéstico de inteligéncia do processo e linha
de impulso ligada

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,1,2,1

Teclas de atalho HART 7 2,1,2,1

Para usuarios inexperientes, a Emerson recomenda a configuragao guiada. A configuracdo
guiada conduz o usuario pelas configuracdes que programam o diagnoéstico de inteligéncia
do processo e linha de impulso ligada para as aplicacdes e usos mais comuns. O método
para ambos os diagndésticos é o mesmo. Na interface de gestdo de ativos, o diagnéstico

de Inteligéncia do processo e linha de impulso ligada sdo chamados de Statistical Process
Monitoring (Monitoramento estatistico do processo).
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Figura 7-7: Menu de configuragdo guiada
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O restante da secdo de configuragdo explica os parametros de configuragdo manual do
diagnéstico da inteligéncia do processo ou linha de impulso ligada.
Figura 7-8: Tela de status do SPM
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A tela SPM Status (Status do SPM) mostra informagdes gerais para o diagnéstico.
O processo de operagdo do diagndstico de inteligéncia do processo e da linha de impulso
ligada é:
« Configure o diagnéstico usando as telas Baseline Configuration (Configuracdo da linha
de base) e Detection Configuration (Configura¢do de detecgdo).
« Ligue o diagndstico na tela de status do SPM.
O processo de configuracdo inicia com a configuracgdo da linha de base, Figura 7-9. Os
campos configurdveis sdo:
138 Emerson.com/RosemountRosemount 3051S



Manual de Referéncia Pacote de diagnésticos avancados HART

00809-0122-4801

Marco 2024

Variavel SPM

Esta é a varidvel estatistica a ser usada para a detec¢do de diagndstico de inteligéncia do
processo e linha de impulso ligada.

Desvio padréo e O desvio padrdo e a média do processo sdo calculados. O usuario pode
média (padréo)  definir limites independentes de sensibilidade para ambas as variaveis
estatisticas.

Coefficient of O CV é calculado a partir da taxa de desvio padrao na média e é adequ-

v.ariation (Cogfi- ado para aplicagdes de vazdo de pressdo diferencial onde a pressdo mé-

ciente devaria- (i3 provavelmente seja alterada devido & operacdo variavel do processo.

gdo) (CV) O CV coloca o desvio padrdo no contexto da média e é representado
como um valor de %.

Figura 7-9: Tela de configuracdo da linha de base

.04/01/2010 13:02:57.810 [30515_HDT Rev. 3] i ele]| -lof x|
File Actions Help
Sl 2|
Configure SPM Status  Baseline Configuration lOeter.lm Configuration | Operational Yaluss |
= i‘_q Configure
Guided Setup [~ Learn Settings —
e Merigal Salp SPM Variable Lean/Moritor Period Power Internuplion Action
B Alert Setup Stdev & Mean - 3 (1 to B0 Min ) Releamn -1
b Statictical Process Mondoring L
% 2 .
ower Advisory Diagnostics Verification Criteria
Device Diagnostics
Process Alerts Insufficient W ariabiity Standard Devistion Diffesence Mean Difference
Service Alerts [0n | J20z | |3 5tdev |
This screen will not automatically refresh after changing SPM Variable.
Select Guided Setup and then return to this screen to see the current
configuration.
< | »
‘:‘ Dverview
Configure
¥ Service Tools
Time: Ih Cancel Apply Help
Device last synchronized: Device Parameters not Synchronized. 4

Periodo de aprendizado/monitoramento

Este é o periodo de tempo de aprendizado e monitoramento que o diagnéstico de
inteligéncia do processo e linha de impulso ligada usam para demonstrar o sinal

de pressdo. Os valores da média, do desvio padrdo ou do coeficiente de variagdo
determinados durante o periodo de aprendizado tornar-se-do os valores da linha de base.
A reducdo desse periodo pode acelerar o tempo de configuragdo e é recomendada para
operagdes estaveis de processo. O aumento desse valor oferecerd um valor de linha de
base melhor para processos com mais ruido. Se estiverem ocorrendo falsos desarmes
por High Variation Detected (Alta variacdo detectada) devido a rapidas

alteracdes no processo e no valor estatistico, recomenda-se aumentar o periodo de
aprendizado. O periodo de aprendizado/monitoramento sempre é definido em minutos.
O valor padrao é de trés minutos e a faixa valida é de 1 a 60 minutos.

Figura 7-10 ilustra o efeito do periodo de aprendizado/monitoramento nos calculos
estatisticos. Observe como uma de janela de exemplo mais curta, de trés minutos, captura
mais variagdo (ou seja, o grafico parece ter mais ruido) na tendéncia. Com a janela de
amostragem mais longa de 10 minutos, a tendéncia parece mais suave porque o algoritmo
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de diagnéstico usa os dados do processo da amostra por um periodo de tempo mais
longo.

Figura 7-10: Efeito do periodo de aprendizado/monitoramento nos valores
estatisticos.
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Acdo de interrupcdo da alimentacao

E usado para definir o que o diagnéstico deve fazer no caso de uma interrupcdo da
alimentagdo ou se o diagnostico for desativado manualmente e depois ativado. As op¢des
sdo:

Monitor (Mo- Quando o diagndstico de inteligéncia do processo ou linha de impulso liga-
"'t~°"af) (Pa-  da for reiniciado, o diagndstico volta ao modo de monitoramento imediata-
dréo) mente e usa os valores da linha de base computados antes da interrupgdo.

Reaprendiza- Quando o diagndstico de inteligéncia do processo ou linha de impulso liga-
do da for reiniciado, o diagndstico entra no modo de aprendizado e recalculara
os novos valores de linha de base.

Corte de pressao baixa

Esta é a pressao minima exigida para operar o diagndstico com o coeficiente de variacao
selecionado como a varidvel estatistica. O coeficiente de variagdo é a taxa de desvio padrdo
na média, e é definido para valores médios diferentes de zero. Quando o valor médio esta
proximo de zero, o coeficiente de variacdo é sensivel a pequenas altera¢gdes na média,
limitando sua utilidade. O valor padrdo é um porcento do limite superior do sensor.

Variabilidade insuficiente

O diagndstico de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada usa o ruido

do processo para fazer a linha de base do processo e detectar situa¢cdes anormais.
Normalmente, a verificagdo de variabilidade insuficiente esta ativada para garantir que
haja ruido suficiente para operar corretamente. Em uma aplicagdo silenciosa com ruido
minimo de processo, esta configuracao pode ser desligada. A configuragdo padrdo é ON
(LIGADA).

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S



Manual de Referéncia
00809-0122-4801

Pacote de diagnésticos avancados HART
Marco 2024

Parametro Definicao
Ligado (padréo) Executa a verificagdo de variagdo insuficiente
Desligado N&o executa a verificagdo de variagdo insuficiente

Standard Deviation Difference, Mean Difference (Diferenc¢a do desvio padrao,

diferenga da média)

Se esses valores de diferenca forem ultrapassados durante o modo de verificacdo, o
diagndstico de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada ndo iniciard o modo
Monitoring (Monitoramento) e continuara verificando a linha de base.

Se o diagndstico ndo sair do modo Verification (Verifica¢do), esses valores devem ser

aumentados.

Se o diagndstico ainda permanecer no modo Verification (Verificagdo) com o nivel mais
alto, o periodo de aprendizado/monitoramento deve ser aumentado.

Tabela 7-1: Critérios de verificacdo do desvio padrdo

Parametro Definicao
Nenhum N&o executa nenhuma verificacdo para desvio padrao.
10% Se a diferenca entre o valor do desvio padrdo da linha de base e o valor

da verificagdo ultrapassar 10%, o diagnéstico permanecerd no modo de
Verification (Verificacdo).

20% (padrao) Se a diferenca entre o valor do desvio padrdo da linha de base e o valor
da verificagdo ultrapassar 20%, o diagnéstico permanecerd no modo de
Verification (Verifica¢do).

30% Se a diferenca entre o valor do desvio padrao da linha de base e o valor
da verificagdo ultrapassar 30%, o diagndstico permanecera no modo de
Verification (Verifica¢do).

Tabela 7-2: Critérios de verificacdo da média

Parametro

Definicao

Nenhum

N&o executa nenhuma verificacdo para a média.

3 Stdev (default) [Desvio padrao
(padrao)]

Se a diferenca entre o valor da média da linha de base e o valor
da verificagdo ultrapassar 3 desvios padrdo, o diagndstico perma-
necerd no modo de Verification (Verificag¢do).

6 Stdev (Desvio padrao)

Se a diferenca entre o valor da média da linha de base e o valor
da verificagdo ultrapassar 6 desvios padrdo, o diagndstico perma-
necerd no modo de Verification (Verifica¢do).

2%

Se a diferenca entre o valor da média da linha de base e o valor da
verificacdo ultrapassar o 2%, o diagndstico permanecera no modo
de Verification (Verificagéo).

A tela Detection Configuration (Configuracdo de deteccdo) (Figura 7-11 e Figura 7-12)
permite a configuracdo dos valores do limite da sensibilidade para desarmar o diagnéstico
e como receber o alerta HART ou o alarme analdgico.
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Figura 7-11: Tela de configuragao de deteccdo para alteragdo de desvio padréao e
alteragdo de média
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Figura 7-12: Tela de configuragdo de deteccdo para alteragdo do coeficiente de
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Mostra o nivel de sensibilidade atual para detectar alterac6es no desvio padrdo ou na
média. O usudrio pode escolher entre os valores predefinidos de High (Alta), Medium
(Média) e Low (Baixa). Também podem ser configurados niveis personalizados de
sensibilidade.
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Coefficient of Variation Sensitivity (Sensibilidade do coeficiente de variagao)

Mostra o nivel de sensibilidade atual para detectar altera¢8es no coeficiente de variagdao. O
usudrio pode escolher entre os valores predefinidos de High (Alta), Medium (Média) e Low
(Baixa). Também podem ser configurados niveis personalizados de sensibilidade.

Figura 7-13 ilustra as diferencas nos limites de sensibilidade predefinidos de High (Alta),
Medium (Média) e Low (Baixa). A configuracdo predefinida de sensibilidade alta (como

20 porcento) fard com que o diagnéstico da inteligéncia do processo e linha de impulso
ligada seja mais sensivel as altera¢des no perfil do processo. A configuracdo predefinida de
sensibilidade baixa (como 80 porcento) fara com que o diagndstico do SPM seja menos
sensivel, pois sera necessaria uma alteracdo muito maior no perfil do processo para
desarmar o alerta.

Figura 7-13: Niveis de sensibilidade predefinidos
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Se a sensibilidade for Custom (Personalizada), este campo exibirad a configuracdo de
sensibilidade personalizada como porcentagem da altera¢do a partir do valor da linha de
base.

Configurar sensibilidade
Este botdo abre uma janela para inserir as configuracdes de sensibilidade.

Tabela 7-3: Op¢odes de sensibilidade do desvio padréao

Parametro Definicao

Baixo 80% de alteracdo do valor da linha de base desarmara o diagndsti-
co

Médio (padrdo) 60% de alteracdo do valor da linha de base desarmara o diagnésti-
co

Alto 40% de alteragdo do valor da linha de base desarmara o diagnésti-
co

Personalizado Ajustavel de 1 a 10.000%
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Tabela 7-4: Op¢odes de sensibilidade da média

Parametro DP Pressdo manométrica/pressao abso-
luta (GP/AP)

Baixo Alteragdo de 40% em relagdo ao valor | 20% de alteragdo de amplitude da li-
da linha de base ou 4% da amplitude nha de base desarmara o diagnéstico
do valor da linha de base, o que for
maior, ira triplicar o diagndstico

Médio (padrdo) Alteragdo de 20% em relagdo ao valor | 10% de alteragdo de amplitude da li-
da linha de base ou 2% da amplitude nha de base desarmara o diagndstico
do valor da linha de base, o que for
maior, ira triplicar o diagndstico

Alto Alteragdo de 10% em relagdo ao valor | 5% de alteracdo de amplitude da linha
da linha de base ou 1% da amplitude de base desarmara o diagndstico

do valor da linha de base, o que for
maior, ira triplicar o diagndstico

Personalizado Ajustavel de 1 a 10.000% do valor Ajustavel de 1 a 10.000% do SPAN

Tabela 7-5: Op¢des de sensibilidade do coeficiente de variacao

Parametro Definicao

Baixo 80% de alteracdo do valor da linha de base desarmara o diagnésti-
co

Médio (padrdo) 40% de alteragdo do valor da linha de base desarmara o diagnésti-
co

Alto 20% de alteracdo do valor da linha de base desarmara o diagnésti-
co

Personalizado Ajustavel de 1 a 10.000%

Retardo do alerta

Este valor especifica a duracdo do retardo desde quando o transmissor detecta um desvio
do limite da sensibilidade para gerar um alerta ou alarme. O valor padrdo é 60 segundos e
a faixa valida é de 0 a 3.600 segundos. Aumentar o retardo do alerta ajuda a evitar falsas
deteccdes resultantes do desvio padrao ou do coeficiente de variacdo que ultrapassem o
limite apenas temporariamente.

Mensagem de deteccao alta

Campo de mensagens personalizavel relacionado ao desvio padrdo/coeficiente de variacdo
cruzando o valor do limite superior. Esta mensagem pode ser usada para descrever a
condi¢do do processo anormal ou fornecer mais detalhes para resolu¢do de problemas. A
mensagem sera exibida junto com o alerta de High Variation (Alta variagao) ou High CV
Detected (Alto CV detectado). O limite de caracteres é 32, com os espacos incluidos.

Mensagem de deteccao baixa

Campo de mensagens personalizavel relacionado ao desvio padrdo/coeficiente de variacdo
cruzando o valor do limite de sensibilidade inferior. Esta mensagem pode ser usada para
descrever a condi¢do do processo anormal ou fornecer mais detalhes para resolucdo de
problemas. A mensagem serd exibida junto com o alerta de Low Variation (Baixa variagao)
ou Low CV Detected (Baixo CV detectado). O limite de caracteres é 32, com 0s espacos
incluidos.
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Mensagem de alteracdo na média

Campo de mensagens personalizavel relacionado ao valor da média cruzando o valor do
limite de sensibilidade inferior ou superior. Esta mensagem pode ser usada para descrever
a condigao do processo anormal ou fornecer mais detalhes para resolucao de problemas.
A mensagem sera exibida junto com o alerta Mean Change Detected (Variagdo média
detectada). O limite de caracteres é 32, com os espacos incluidos.

Operacao de diagndstico de inteligéncia do processo

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,3,1,1,2

Teclas de atalho HART 7 2,3,1,1,2

Figura 7-14: O diagnéstico do processo de inteligéncia pode ser ativado na tela de
status do SPM
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Ligando a inteligéncia do processo ou o diagnéstico da linha de impulso ligada

O diagndstico de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada sao ativados
selecionando On no SPM Mode (Modo SPM), mostrado em Figura 7-14. Ao habilitar,

o diagndstico comecara automaticamente a Learning (Aprendizagem) com a seguinte
excecdo: se os valores de linha de base validos tiverem sido previamente estabelecidos e
o Monitor (Monitorar) tiver sido selecionado como a op¢do de interrupc¢do de alimentagao
na tela Baseline Configuration (Configuracdo de linha de base), entdo o diagnostico pulara
a Learning (Aprendizagem) e comecara o Monitoring (Monitoramento) imediatamente. O
status do diagndstico permanecera no modo de aprendizado pelo periodo de Learning
(Aprendizado) especificado na tela de configuragdo da linha de base. Ap6s concluir o
periodo de aprendizado, o modo sera alterado para Verifying (Verificando) e sera exibida
uma linha azul nos graficos, indicando o valor da linha de base aprendido. Na conclusdo
do modo Verify (Verificagdo), o diagndstico usara os parametros selecionados na pagina
Verification Criteria (Critérios de verificagdo) para confirmar o valor da linha de base. Apds
o periodo de verificagdo, 0 modo mudara para Monitoring (Monitorando) e serdo exibidas
nos graficos linhas em cinza que indicam a configuracao de sensibilidade.
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Redefinicao
Se a a¢do de desarme do diagnostico for definido como Alert Latched (Alerta
bloqueado), ao clicar em Reset (Redefini¢do), o alerta sera apagado quando as condicbes
do processo voltarem ao normal ou a linha de base.
Reaprendizado
Selecionando esse botdo fara com que o diagnéstico de inteligéncia do processo ou linha
de impulso ligada aprendam novamente a condicao do processo e estabelecam uma nova
linha de base. E recomendado executar um reaprendizado manualmente se o perfil do
processo tiver sido intencionalmente alterado para um novo ponto definido.
Figura 7-15: Tela de valores operacionais
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A tela Operational Values (Valores operacionais) contém os valores dos pardmetros usados
no diagnéstico de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada.
Desvio padrdo Este é o valor atual do desvio padréo. Este valor é calculado constante-
mente e pode ser fornecido como uma variavel secundaria.
Média Este é o valor atual da média. Este valor é calculado constantemente e
pode ser fornecido como uma varidvel secundaria.
Coeficiente de Este é o valor atual do coeficiente de variacdo. O coeficiente de variagdo
variacao é derivado da taxa de desvio padrdo na média. Este valor é calculado
constantemente e pode ser fornecido como uma varidvel secundaria.
Nudmero de Este é o nimero de vezes que a reaprendizagem do algoritmo de diagnos-
:’eaprendlza- tico foi iniciada pelo usuario ou via reaprendizado automatico.
os
Deteccao
Se o diagndstico de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada detectar uma
alteracao no desvio padrdo, na média ou no coeficiente de variagdo, fora dos valores limite,
a caixa de status do SPM indicard Detection (Detecgdo), seguido do tipo de deteccdo.
146
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O display LCD também indicara a condicdo do diagndstico. O relégio Time Since
Detection (Tempo transcorrido desde a detecgdo) na caixa do registro de

data e hora comecara a aumentar até que o valor estatistico volte ao normal. Se o
alerta do diagnostico for bloqueado, o relégio do Time Since Detection (Tempo

transcorrido desde a deteccdo) continuard aumentando até que o alerta seja
redefinido ou o diagnoéstico seja desligado.

Interpretacdo dos resultados

O diagndstico de inteligéncia do processo e linha de impulso ligada pode ser usado

para detectar problemas de instalagao e altera¢des ou problemas no processo e no
equipamento. Entretanto, como o diagndstico é baseado na detec¢do de alteragdes na
variabilidade ou no ruido do processo, hd muitos motivos ou fontes possiveis para a
alteracdo nos valores e na deteccdo. Se um evento de diagndstico for detectado, consulte
algumas das possiveis causas e soluc¢des a seqguir:

Tabela 7-6: Possiveis causas dos eventos de diagndstico de inteligéncia do processo ou
linha de impulso ligada

detectada/Alto
coeficiente de
variagdo detec-
tado)

Tipo de detec- | Display LCD Causa potencial Acao corretiva

cao

High Variation | HIGH VARIA/ | Linha de impulso entupida (so- | Siga o procedimento da fabrica
Detected/High | HIGH CV (ALTA | mente pressdo diferencial). para verificar e liberar as linhas
CV Detected VARIACAO/ de impulso entupidas. Ambas
(Alta variagdo [ ALTO CV) as linhas devem ser verificadas

ja que o diagnostico do SPM
ndo pode determinar se o entu-
pimento é na parte superior ou
inferior. As condi¢bes que pro-
vocam entupimento em um la-
do podem provocar um eventu-
al entupimento no outro lado.

Aeracdo ou aumento da aeragao
(vazdo do liquido).

1. Se a aeracdo for indeseja-
da, execute as etapas ne-
cessarias para elimina-la.

2. Se a medicdo for na va-

zdo de pressdo diferencial
e a aeragao nao for dese-
jada, mova o elemento pri-
mario para outro local na
tubulagdo do processo pa-
ra garantir que permaneca
cheio (sem ar) sob todas as
condigdes.
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Tabela 7-6: Possiveis causas dos eventos de diagnéstico de inteligéncia do processo
ou linha de impulso ligada (continuacdo)

Tipo de detec-
cao

Display LCD

Causa potencial

Acao corretiva

Liquido presente ou aumento
na quantidade de liquido (vazdo
de gas ou vapor).

+ Seo liquido for indesejado,
execute as etapas necessari-
as para eliminar o liquido na
vazdo de gas ou vapor.

+ Se um pouco de liquido for
normal e estiver sendo rea-
lizada a corregdo de erros
na medi¢do da vazdo de gas
(como, por exemplo, uma
leitura exagerada nas me-
di¢des de gas natural umi-
do), pode ser necessario de-
terminar a fragdo do volu-
me do liquido (por exem-
plo, usando um separador
de teste) e um novo fator
de corregdo de erros para a
medicdo da vazdo de gas.

Sélidos presentes ou aumento
no nivel de sélidos.

Se os sélidos forem indeseja-
dos, execute as etapas necessa-
rias para elimina-los.

Problema na malha de controle

(atrito estatico da valvula, pro-
blema no controlador etc.).

Revise a valvula de controle ou
o circuito para detectar proble-
mas de controle.

Uma alteragdo ou problema

No pProcesso ou No equipamen-
to teve como resultado um au-
mento no nivel de ruido da
pressao.

Verifique o equipamento do
processo.

High Variation
Detected (Alta
varia¢do detec-
tada)

HIGH VARIA
(ALTA VARIA-
GAO)

Alteragdo rapida no valor médio
da varidvel do processo.

Alteracdes rapidas na variavel
do processo podem causar uma
indica¢do de alta variacao.

+ Seisso for indesejado, au-
mente o valor do retardo
do alerta (o padrdo é 60 se-
gundos). Aumente o perio-
do de aprendizado/monito-
ramento (o padrdo é 3 mi-
nutos).

Low Variation
Detected/Low
CV Detected
(Baixa variacao
detectada/
Baixo coefici-
ente de varia-
¢do detectado)

LOW VARIA /
LOW CV (BAIXA
VARIACAO/
BAIXO CV)

Linha de impulso entupida
(DP/AP/GP).

Siga o procedimento da fabrica
para verificar e liberar as linhas
de impulso entupidas. Para ins-
talagdes de dispositivos DP, am-
bas as linhas devem ser verifica-
das visto que o diagndstico da
linha de impulso ligada nao po-
de determinar se a conexao es-
ta no lado alto ou baixo; condi-
¢des que levam a conexao de
um lado podem levar a uma
eventual conexdo do outro lado.
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Tabela 7-6: Possiveis causas dos eventos de diagnéstico de inteligéncia do processo
ou linha de impulso ligada (continuacdo)

Tipo de detec-
cao

Display LCD

Causa potencial

Acao corretiva

Diminuicdo na aeracao

Diminuicdo do conteudo liquido
na vazao de gas ou vapor.

Diminuicdo no contetdo de séli-
dos

+ Se adiminuicdo for normal,
redefina e reaprenda.

+ Caso contrdrio, verifique o
processo e o equipamento
para detectar alteragdes nas
condigOes de operacao.

Reducdo na variabilidade no
processo.

* Se adiminuicdo for normal,
redefina e reaprenda.

+ Caso contrario, verifique o
processo e o equipamento
para detectar alterag8es nas
condi¢des de operagao. Por
exemplo, uma valvula de
controle travada pode redu-
zir a variabilidade.

Mean Change
Detected (Alte-
racdo na mé-
dia detectada)

MEAN CHANGE
(ALTERACAO
NA MEDIA)

Alteragdo significativa no ponto
de ajuste do processo.

+ Seaalteracdo for normal,
redefina e reaprenda. Consi-
dere alterar a deteccdo de
altera¢des da média para re-
aprender automaticamente.

+ Se aalteragdo ndo for espe-
rada, verifique o processo e
0 equipamento para detec-
tar alteragdes nas condi¢des
de operagdo.

Nota

A Emerson ndo pode assegurar ou garantir absolutamente que o diagnéstico de
inteligéncia do processo ou linha de impulso ligada detectardo com precisdo cada condi¢do
anormal especifica em todas as circunstancias. Procedimentos padrdo de manutencdo e as
precaucdes de seguranca ndo devem ser ignoradas porque o diagnoéstico de inteligéncia
do processo ou linha de impulso ligada esta ativado.

Resolucao de problemas do diagnéstico de inteligéncia do
processo e linha de impulso ligada

Os usuarios sdo incentivados a pré-testar o diagnéstico de inteligéncia do processo e linha

de impulso ligada, se possivel.

Por exemplo, se o diagnéstico for usado para detectar linhas de impulso entupidas e se
as valvulas de isolamento estiverem presentes na instalagdo, o usuario deve configurar

o diagnéstico como descrito anteriormente e fechar alternativamente a valvula de
isolamento da parte superior e inferior para simular uma linha de impulso entupida.

Com o uso da tela de status do SPM, o usudrio pode observar as altera¢ées no desvio
padrédo ou no coeficiente de variagdo nas condi¢des de fechamento e ajustar os valores de
sensibilidade conforme a necessidade.
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Tabela 7-7: Possiveis problemas e resolu¢des do diagnéstico de inteligéncia do
processo e linha de impulso ligada
Problema de diagnéstico de inteligéncia do | Acdo
processo
O status do diagndstico indica variabilidade O processo tem ruido muito baixo. Desligue a verificagdo de varia-
insuficiente e ndo sai do modo de aprendiza- | bilidade insuficiente (tela Verification Criteria [Critérios de verifica-
do ou de verificagdo ¢do]). O diagndstico de inteligéncia do processo e linha de impulso
ligada ndo detecta uma diminui¢do significativa no nivel de ruido.
O diagnéstico ndo deixa o modo de verifica- O processo é instavel. Aumente as verificagdes de sensibilidade do
cdo aprendizado (tela Verification Criteria [Critérios de verifica¢do]). Se
isso ndo corrigir o problema, aumente o periodo de verificagdo do
aprendizado para coincidir com o tempo do ciclo da instabilidade
do processo ou ultrapassa-lo. Se o tempo maximo ndo corrigir o
problema, o processo ndo é candidato ao diagnoéstico de inteligén-
cia do processo e linha de impulso ligada. Corrija o problema de
estabilidade ou desligue o diagndstico.
O diagnéstico ndo detecta uma condicdo co- | Com a condi¢do presente, mas 0 processo em operagdo, va para a
nhecida tela de status do SPM ou Operational Values (Valores operacionais)
e observe os valores estatisticos atuais e compare com os valores
limite e da linha de base. Ajuste os valores de limite de sensibilida-
de até ocorrer um desarme do diagnostico.
O diagnéstico indica High Variation A causa mais provavel é uma rapida alteracdo no valor da variavel
Detected (Alta variacdo detec- |do processo.A direcdo da alteracdo ndo € importante. Aumente
tada) mesmo no ocorrendo nenhum even- | © periodo de aprendizado/monitoramento para filtrar melhor os
. - aumentos no desvio padrao.
to de diagndstico
7.1.4 Integridade do circuito
Introducao
O diagnéstico de integridade do circuito fornece um meio para detectar problemas
que podem comprometer a integridade do circuito elétrico. Alguns exemplos sdo: dgua
que entra no compartimento da fiacdo e faz contato com os terminais, uma fonte de
alimentacdo instavel no fim da vida Util ou corrosdo pesada nos terminais.
Esta tecnologia é baseada na premissa de que uma vez que um transmissor € instalado
e energizado, o circuito elétrico tem uma caracteristica na linha de base que reflete a
instalagcdo apropriada. Se a tensao do terminal do transmissor sair da linha de base e
estiver fora do limite configurado pelo usudrio, 0 3051S com diagnéstico avangado HART
pode gerar um alerta HART ou alarme analdgico.
Para utilizar esse diagnéstico, o usudrio primeiro deve criar uma caracteristica da linha
de base para o circuito elétrico ap6s concluir a instala¢do do transmissor. O circuito
é automaticamente caracterizado com o pressionamento de um botdo. Isso cria um
relacionamento linear para os valores esperados de tensdo do terminal ao longo da regido
de operagao de 4-20 mA. Consulte Figura 7-16.
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Figura 7-16: Regido de operacao da linha de base
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O transmissor é fornecido com a integridade do circuito desligada como padréo e sem
nenhuma caracteriza¢do do circuito executada. Com o transmissor instalado e inicializado,
deve ser executada a caracterizacdo do circuito para que o diagndstico da integridade do
circuito funcione.

Quando o usuario iniciar a caracterizacdo do circuito, o transmissor verificara se o circuito
tem alimentacdo suficiente para funcionar corretamente. Em seguida o transmissor
dirigird a saida analdgica para 4 e 20 mA para estabelecer uma linha de base e determinar
o desvio maximo de tensdo permitido no terminal. Quando isso for concluido, o usuario
inserird um limite de sensibilidade denominado Terminal Voltage Deviation Limit (Limite
de desvio de tensdo do terminal) e serd executada uma verificacdo para conferir se esse
valor do limite é valido.

Uma vez caracterizado o circuito e definido o Limite de desvio de tensdo do terminal, a
integridade do circuito monitorara ativamente o circuito elétrico para detectar desvios da
linha de base. Se a tensdo do terminal tiver sido alterada em rela¢do ao valor esperado
da linha de base, excedendo o limite configurado para o desvio de tensdo do terminal, o
transmissor pode gerar um alerta ou alarme.

Nota

O diagndstico de integridade do circuito no transmissor de pressdo 3051S com diagnéstico
avancado HART monitora e detecta altera¢des na tensao do terminal em relacdo aos
valores esperados para detectar falhas comuns. Nao é possivel predizer e detectar todos
os tipos de falhas elétricas na saida de 4-20 mA. Portanto, a Emerson ndo pode garantir
de maneira alguma que o diagndéstico de integridade do circuito detectara as falhas com
exatiddo em todas as circunstancias.
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Configuracao
HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,1,2,2
Teclas de atalho HART 7 2,1,2,2
Para usuarios inexperientes, recomenda-se a configura¢do guiada. A configura¢do guiada
conduz o usudrio pelas configura¢8es que programam a integridade do circuito para
as aplicagfes e usos mais comuns. Na interface de gestdo de ativos, o diagnoéstico de
integridade do circuito é chamado de Power Advisory (Recomendacdo de alimentagéo).
Figura 7-17: Configuracao guiada da tela de menu
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corrosion, supply.
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- . o | &”'J;,. service message and alerts bo be activated after a period
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¥ service Tools oz e
i Configurs Burst Moda ?fw:wmsdhwfwmmhmﬂimﬂw -J
L e — oK | Gl | o | bk |
Device last ized: Device hronized. £z
O restante da secdo de configuragao explica os parametros de configuragdo manual do
diagnéstico de integridade do circuito.
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Figura 7-18: Tela principal de configuracdo manual de recomendacéo de alimentacao
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A tela de configuragdo Power Advisory (Diagndstico de alimentacdo) permite que o usudrio
caracterize o ciclo e configure o Terminal Voltage Deviation Limit (Limite de desvio de
tensdo do terminal) e a Action (Ac¢do). Duas instancias dos dados da caracteriza¢do do
circuito sdo registradas e apresentadas nesta tela: Linha de base e linha de base anterior.
Alinha de base representa os valores da caracterizacdo mais recente do circuito enquanto
a linha de base anterior representa os valores registrados antes da caracteriza¢do mais
recente.

Tensao do terminal

Este campo mostra o valor atual da tensdo do terminal em volts. A tensdo do terminal é um
valor dindmico e esta diretamente relacionado ao valor da saida de mA.

Limite de desvio de tensao do terminal

O Limite de desvio de tensdo do terminal deve ser definido com um tamanho suficiente
para que as alteracdes “esperadas” de tensao ndo causem falhas falsas. O valor padrdo de
1,5V acomodara o desvio tipico de tensdo da fonte de alimentagdo do cliente e dos testes
do circuito (amperimetros conectados ao diodo de teste no bloco de terminais). Este valor
deve ser aumentado se o seu circuito tiver variagao adicional “esperada”.
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Figura 7-19: Limite de desvio de tensao
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Resisténcia

Este valor é a resisténcia calculada do circuito elétrico (em Ohms) medida durante o
procedimento de caracterizagao do circuito. Podem ocorrer altera¢des na resisténcia
devido a altera¢des na condicdo fisica de instalagdo do circuito. A linha de base e as linhas
de base anteriores podem ser comparadas para verificar a quantidade de resisténcia que
foi alterada com o tempo.

Fonte de alimentacéao

Este valor é a tensdo da fonte de alimentacdo calculada do circuito elétrico (em Volts)
medida durante o procedimento de caracterizagdo do circuito. Podem ocorrer altera¢des
neste valor devido ao desempenho degradado da fonte de alimentac¢do. O valor atual e

os anteriores podem ser comparados para verificar quanto a fonte de alimentacao alterou
com o tempo.

Registro de data e hora da caracterizacao

Este é o registro de data e hora ou tempo transcorrido do evento de caracteriza¢do do
circuito. Todos os valores de tempo ndo sdo volateis e sdo exibidos no seguinte formato:
aa:dd:hh:mm:ss (anos:dias:horas:minutos:segundos).

Caracterizagao do circuito

A caracterizagdo do circuito deve ser iniciada quando o transmissor for instalado pela
primeira vez ou quando as caracteristicas do circuito elétrico tenham sido alteradas
intencionalmente. Os exemplos abrangem mais transmissores adicionados ao circuito,
alteracdo do nivel da fonte de alimentag¢do ou da resisténcia do circuito do sistema,
alteracao do bloco de terminais no transmissor ou adi¢cao do adaptador wireless 775 THUM
ao transmissor. Outro caso de recaracterizacdo necessaria é quando o material eletrénico
de diagnéstico é removido de um transmissor 3051S existente e colocado em um novo
3051S instalado em um circuito diferente.

Nota
O diagndstico da integridade do circuito ndo é recomendado para transmissores que
operam no modo de rajada HART (modo de corrente fixa) ou multiponto.
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7.1.5

Resolucao de problemas

Tabela 7-8: Possiveis problemas e resolu¢des de diagnéstico de integridade do circuito

Problema

Resolugdo

O transmissor é reiniciado au-
tomaticamente com o aviso de
alarme ALTO.

O circuito foi gravemente degradado e o transmissor ndo tem
tensdo suficiente para gerar um alarme ALTO. A reinicia¢do do
transmissor criard uma leitura baixa fora da escala. Repare o cir-
cuito danificado.

O transmissor ndo gera um va-
lor de alarme BAIXO quando de-
veria.

O circuito foi gravemente degradado e o sistema host ndo conse-
gue ler a saida correta de mA do transmissor. Isso pode ocorrer
se a agua inundar o compartimento de terminais e “causar curto-
-circuito” entre os terminais + e - ou entre os terminais e o chassi.
Tem mais probabilidades de ocorrer se o resistor do circuito for
conectado ao lado + da fonte de alimentacdo. Repare o circuito
danificado. Considere configurar a direcdo do alarme como ALTO.

O transmissor ndo gera um va-
lor de alarme ALTO.

O circuito foi gravemente degradado e o sistema host ndo conse-
gue ler a saida correta de mA do transmissor. Isso pode ocorrer
se a agua inundar o compartimento de terminais e “causar curto-
-circuito” entre os terminais + e - ou entre os terminais e o chassi.
Tem mais probabilidades de ocorrer se o resistor do circuito for
conectado ao lado + da fonte de alimentacdo e estiver aterrado.
Repare o circuito danificado. Considere configurar a dire¢ao do
alarme como BAIXO.

O diagnéstico ndo detecta um
circuito danificado.

O diagnéstico ndo serd desarmado se a caracterizagdo do circuito
tiver sido executada quando o circuito ja estava danificado. Repare
o circuito danificado e caracterize-o novamente.

O diagnéstico esta detectando
falsos alarmes ou alertas.

Caracterize o circuito novamente e compare a linha de base com a
linha de base anterior. Altera¢Ges na resisténcia podem indicar co-
nexdes deficientes ou intermitentes. Altera¢des na tensao da fonte
de alimentagdo podem indicar fornecimento instavel. Teste para
detectar a presenca de tensdao CA usando um voltimetro digital de
CA ou um osciloscopio. A adicdo de um ampimetro no diodo de
teste causara alteracdes de tensdo de até 1 V.

Registro do diagndstico

HART 5 com teclas de atalho de diagnoéstico 3,4,2

Teclas de atalho HART 7

3,4,4

Visdo geral do registro de diagndstico

O registro do diagnéstico fornece um histérico dos ultimos dez alertas do transmissor e os
registros das horas em que ocorreram. Isso permite que o usudrio consulte uma sequéncia
de eventos ou alertas para ajudar no processo de resolu¢do de problemas. O registro
prioriza e gerencia os alertas seguindo a ordem do primeiro a entrar e o primeiro a sair.
Este registro é armazenado na memdria interna ndo volatil do transmissor de pressdo
Rosemount 3051S com diagnoéstico avancado HART. Se a alimentac¢do for removida do
transmissor, o registro permanece intacto e pode ser visualizado novamente quando for

energizado.
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Figura 7-20: Registro do diagnéstico
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Figura 7-20 mostra a tela de registro de diagnéstico onde podem ser vistos um conjunto de
dez eventos e registros de hora.

Evento de status

Este € o nome do evento que foi registrado no transmissor. Tabela 7-9 mostra uma lista de
eventos de status possiveis que podem ser registrados.

Tabela 7-9: Possiveis eventos de status para o registro do diagndstico

Alerta/status Criticidade
Erro da CPU definido, corrigido Falha
Falha dos componentes eletrénicos definida, corrigida Falha

Mau funcionamento do dispositivo de campo definido, corrigido Falha

Incompatibilidade HW/SW definida, corrigida Falha
Alerta de diagnostico de saida mA definido, corrigido Falha
Erro da NV definido, corrigido Falha
Pressdo sem atualizagdo definida, corrigida Falha
Erro da RAM definido, corrigido Falha
Erro da ROM definido, corrigido Falha
Falha do sensor definida, corrigida Falha
Sobrefluxo da pilha definido, corrigido Falha
Erro de controle de vazao de SW definido, corrigido Falha

Alerta de consumo de energia do transmissor definido, corrigido | Falha

Saida analdgica ajustada definida, corrigida Manutengao

Saida analdgica saturada definida, corrigida Manutengao
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Tabela 7-9: Possiveis eventos de status para o registro do diagnéstico (continuagio)

Alerta/status Criticidade

Alerta de diagnostico de recomendacgdo de alimentagdo definido, | Manutengdo
corrigido

Pressdo fora dos limites definida, corrigida Manutengdo
Modo de ajuste do sensor definido, corrigido Manuteng¢do
Erro de compensagdo de temperatura definido, corrigido Manutenc¢do
Temperatura se atualizacdo definida, corrigida Manutencgao
Inicializacdo a frio corrigida Informativo

Alteracdo de CV alto definida, corrigida Informativo

Erro de tecla definido, corrigido Informativo

Erro de atualizagdo do LCD definido, corrigido Informativo

Alteragdo de CV baixo definida, corrigida Informativo

Novo sensor definido, corrigido Informativo
Alerta de pressdo definido, corrigido Informativo
Vazdo baixa na varidvel com escala definida, corrigida Informativo
Alerta de servigo definido, corrigido Informativo
Variacdo SPM alta definida, corrigida Informativo
Corte de pressdo SPM baixa definido, corrigido Informativo
Varia¢do SPM baixa definida, corrigida Informativo
Detecc¢do de alteragdo na média SPM definida, corrigida Informativo
Tecla presa definida, corrigida Informativo
Alerta de temperatura definido, corrigido Informativo
Temperatura fora dos limites definida, corrigida Informativo
Inicializagdo do transmissor Informativo

Nota

A Emerson recomenda a substituicdo de transmissores que exibem o status de Failed

(Falha).

Tempo transcorrido desde

Este é o registro de data e hora ou tempo transcorrido do evento de status. Todos os
valores de tempo ndo sdo volateis e sdo exibidos no seguinte formato: aa:dd:hh:mm:ss

(anos:dias:horas:minutos:segundos).

Apagar registro

Este botdo lanca um método para apagar os eventos de status no Diagnostic Log (Registro

do diagnéstico).
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7.1.6

Registro de variaveis

Visado geral

O registro de variaveis pode ser usado de varias formas. A primeira funcdo € o registro
propriamente dito e o registro de data e hora das pressdes minima e maxima e as
temperaturas do médulo. A seqgunda funcao é o registro e marca¢do de data/hora das
condi¢des de sobrepressdo ou sobretemperatura, eventos esses que poderiam ter um
efeito na vida util do transmissor. mostra a tela de registro da varidvel de pressdo. mostra
a tela Temperature Variable Logging (Registro de varidvel de temperatura).

Registro de variavel de pressao

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico

3,2,2,1

Teclas de atalho HART 7

3,231

Pressao minima e maxima

Os medidores indicam a pressdo mais baixa e mais alta que o transmissor mediu desde a
ultima vez em que o valor foi apagado. Time Since Event (Tempo desde o evento) indica o
tempo transcorrido desde que a pressdao min./max. foi medida.

Os valores Min. e Max. podem ser redefinidos de modo independente.

Ao clicar em Reset All Pressure Events (Redefinir todos os eventos de pressdo) o relégio
Time Since Event (Tempo desde o evento) sera redefinido e configurara a pressao no valor

atualmente medido.

Figura 7-21: Tela de registro de variavel de pressao
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Time Outside Sensor Limits (Tempo fora dos limites do sensor) da ao operador/equipe de
manutencdo uma indicacdo de possivel aplicacdo errada do transmissor. O Lower (Inferior)
e Upper (Superior) operam do mesmo modo. Ambos contém Time Since 1st Event (Tempo
desde o 1° evento), Number of Events (NUmero de eventos) e Total time (Tempo total).
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Total Time Above/Below (Tempo total acima/abaixo)

Este é o tempo acumulado em que o sensor de pressdo permaneceu em uma condicdo de
excesso de pressdo. Este tempo total transcorrido é independente do nimero de eventos
ou frequéncia; é o tempo total ou a soma do tempo em que o transmissor ficou nesta
condi¢do. Nao é possivel redefinir estes valores.

Time Since 1st Event (Tempo desde o 1° evento)

O tempo transcorrido desde que o primeiro excesso de pressdo foi detectado. Este tempo
pode ser redefinido clicando no botdo Reset Time Since 1st Events (Redefinir tempo desde
os primeiros eventos).

Numero de eventos

Este é o nUmero de vezes em que o sensor de pressdo permaneceu em uma condi¢do de
excesso de pressdo. Ndo é possivel redefinir estes valores.

Tempo de redefini¢do desde os primeiros eventos

A selecdo desta redefini¢do definira Time Since 1st Event (Tempo transcorrido desde o
primeiro evento)para Above Upper Sensor Limit (Limite do sensor acima do superior) e
Below Lower Sensor Limit (Limite do sensor abaixo do inferior) como zero.

Redefinir todos os eventos de pressao

Esta selecdo redefinira todos os valores desta tela como zero com excegao de Total
Operating Time (Tempo total de operacdo), Total Time Above e Below Sensor Limit (Tempo
total acima e abaixo do limite do sensor) e Number of Events (NUmero de eventos) acima e
abaixo do limite do sensor.

Registro de variavel de temperatura

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 3,2,31

Teclas de atalho HART 7 3,2,4,1

Minimum, Maximum Temperature (Temperatura minima, maxima)

O medidor indica a temperatura do médulo mais baixa e mais alta que o transmissor
mediu desde a Ultima vez em que o valor foi apagado. Time Since Event (Tempo desde o
evento) indica o tempo transcorrido desde que a temperatura foi medida.

Os valores Min. e Max. podem ser redefinidos de modo independente. Ao selecionar
Reset All Temperature Events (Redefinir todos os eventos de temperatura), o relégio Time
Since Event (Tempo desde o evento) serd redefinido e configurara a temperatura no valor
atualmente medido.
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Figura 7-22: Tela do registro de variaveis de temperatura
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Time Outside Sensor Limits (Tempo fora dos limites do sensor) da ao operador/equipe de
manutencdo uma indicacdo de possivel aplicagdo errada do transmissor. O Lower (Inferior)
e Upper (Superior) operam do mesmo modo. Ambos contém Time Since 1st Event (Tempo
desde o 1° evento), Number of Events (NUmero de eventos) e Total time (Tempo total).

Total Time Above/Below (Tempo total acima/abaixo)

Este é o tempo acumulado em que o sensor de temperatura do médulo permaneceu em
uma condi¢do de excesso de temperatura. Este tempo total transcorrido é independente
do ndimero de eventos ou frequéncia; é o tempo total ou a soma do tempo em que o
transmissor ficou nesta condicdo. Nao é possivel redefinir estes valores.

Time Since 1st Event (Tempo desde o 1° evento)

E tempo transcorrido desde que o primeiro excesso de temperatura foi detectado. Este
tempo pode ser redefinido clicando no botdo Reset Time Since 1st Events (Redefinir tempo
desde os primeiros eventos).

Numero de eventos

Este é o niUmero de vezes em que o sensor de temperatura tem estado em uma condigao
de excesso de temperatura. Nao é possivel redefinir estes valores.

Tempo de redefinicdo desde os primeiros eventos

A selecdo desta redefinicdo definird Time Since 1st Event (Tempo transcorrido desde o
primeiro evento) para Above Upper Sensor Limit (Limite do sensor acima do superior) e
Below Lower Sensor Limit (Limite do sensor abaixo do inferior) como zero.

Redefinir todos os eventos de temperatura

Esta selecdo redefinira todos os valores desta tela como zero com excecdo de Total
Operating Time (Tempo total de operacao), Total Time Above e Below Sensor Limit (Tempo
total acima e abaixo do limite do sensor) e Number of Events (NiUmero de eventos) acima e
abaixo do limite do sensor.
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7.1.7 Alertas do processo
Visado geral

Os alertas do processo podem ser usados além do alarme ou alertas gerados no sistema
de controle para indicar problemas com o processo ou instalagao.

Alertas de pressao

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,3,4,1

Teclas de atalho HART 7 2,3,4,1

Figura 7-23: Tela de alertas de pressao
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Figura 7-23 mostra a secdo de configuragdo para alertas de pressédo. Se a pressao aplicada
for acima ou abaixo dos valores do alerta, o display LCD indicard um alerta de presséo e
um alerta HART sera gerado pelo transmissor. Um alerta ativo ndo afetara o sinal de saida
de 4-20 mA do transmissor.

Modo de alerta

Esta configuragdo determina se o diagnéstico estd On (Ligado) ou Off (Desligado). Ao
selecionar On Unlatched (Em desbloqueio), serd gerado um alerta HART quando os valores
de alerta estiverem desarmados. Quando a pressao retornar ao normal e dentro dos
limites de alerta, o alerta serd apagado automaticamente. Ao selecionar On Latched (Em
bloqueio) serd gerado o mesmo alerta HART, mas serd necessdria uma redefinicdo manual
para apagar o alerta.

A acdo de alerta bloqueado é recomendada se um software monitor de alertas de terceiros
for passivel de perder alertas devido a lentiddo na consulta dos dados HART.

High Alert Value/Low Alert Value (Valor alto do alerta/Valor baixo do alerta)

Estes sdo valores de desarme independentes para o diagnéstico. Estes valores sdo
representados no grafico pelas linhas vermelhas.
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Total Event Time (High / Low) [Tempo total do evento (Alto/Baixo)]
Estes campos mostram o tempo total em que a pressdo de entrada do transmissor ficou
acima de High Alert Value (Valor alto do alerta) ou abaixo de Low Alert Value (Valor baixo
do alerta).
Time Since 1st Event (High / Low) [Tempo desde o primeiro evento (Alto/Baixo)]
Este é o tempo transcorrido desde o primeiro evento de Pressure Alert (Alerta de pressao)
para High Alert Value (Valor alto do alerta) e Low Alert Value (Valor baixo do alerta). Os
eventos subsequentes aumentardo os valores de Total Event Time (Tempo total do evento),
mas este valor permanecera inalterado.
Number of Events (High / Low) [Nimero de eventos (Alto/Baixo)]
Este é o niUmero de vezes que a pressao de entrada do transmissor ficou acima de High
Alert Value (Valor alto do alerta) ou abaixo do Low Alert Value (Valor baixo do alerta).
Redefinir eventos de alerta
Ao selecionar esta opgao, serdo redefinidos todos os valores de registro de data e hora e
numero de eventos em zero.
Alertas de temperatura
HART 5 com teclas de atalho de diagnostico 2,3,4,2
Teclas de atalho HART 7 2,3,4,2
Figura 7-24: Tela de alerta de temperatura do médulo
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Figura 7-24 mostra a secao de configuragdo para alertas de temperatura. Se a temperatura
do mddulo for acima ou abaixo dos valores do alerta, o LCD indicard um alerta de
temperatura e um alerta HART sera gerado pelo transmissor. Um alerta ativo ndo afetara o
sinal de saida de 4-20 mA do transmissor.
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7.1.8

Modo de alerta

Esta configuracdo determina se o diagnoéstico esta On (Ligado) ou Off (Desligado). Ao
selecionar On Unlatched (Em desbloqueio), sera gerado um alerta HART quando os
valores de alerta estiverem desarmados. Quando a temperatura do médulo do transmissor
retornar ao normal e dentro dos limites de alerta, o alerta sera apagado automaticamente.
Ao selecionar On Latched (Em bloqueio) serd gerado o mesmo alerta HART, mas sera
necessaria uma redefinicdo manual para apagar o alerta.

A acdo de alerta bloqueado é recomendada se um software monitor de alertas de terceiros
for passivel de perder alertas devido a lentiddo na consulta dos dados HART.

High Alert Value/Low Alert Value (Valor alto do alerta/Valor baixo do alerta)

Estes sdo valores de desarme independentes para o diagnoéstico. Estes valores sdo
representados no grafico pelas linhas vermelhas.

Total Event Time (High / Low) [Tempo total do evento (Alto/Baixo)]

Estes campos mostram o tempo total em que a temperatura do médulo do transmissor
ficou acima de High Alert Value (Valor alto do alerta) ou abaixo de Low Alert Value (Valor
baixo do alerta).

Time Since 1st Event (High / Low) [Tempo desde o primeiro evento (Alto/Baixo)]

Este é o tempo transcorrido desde o primeiro evento de Temperature Alert (Alerta de
temperatura) para High Alert Value (Valor alto do alerta) e Low Alert Value (Valor baixo do
alerta). Os eventos subsequentes aumentardo os valores de Total Event Time (Tempo total
do evento), mas este valor permanecera inalterado.

Number of Events (High / Low) [Nimero de eventos (Alto/Baixo)]

Este é o nimero de vezes que a temperatura do médulo do transmissor ficou acima de
High Alert Value (Valor alto do alerta) ou abaixo do Low Alert Value (Valor baixo do alerta).

Redefinir eventos de alerta

Ao selecionar esta opgao, serdo redefinidos todos os valores de registro de data e hora e
numero de eventos em zero.

Alertas de servico

HART 5 com teclas de atalho de diagnéstico 2,3,5
Teclas de atalho HART 7 2,35
Visdo geral

O alerta de servico pode ser usado para gerar um alerta HART baseado no tempo

com mensagem personalizado. Isto pode ser usado para lembrar a equipe quando ela
deve executar a manutenc¢ao no transmissor. Quando o alerta for gerado, o display LCD
indicard “TIMER ALERT" (ALERTA DO TEMPORIZADOR) e um alerta HART sera gerado pelo
transmissor. Um alerta ativo ndo afetara o sinal de saida de 4-20 mA do transmissor.
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Figura 7-25: Tela de alerta de servico
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Tempo restante
Periodo restante antes de ser gerado o alerta HART. Este valor comeca a contagem
regressiva até zero no momento em que o diagnoéstico é ligado. O tempo restante pode ser
configurado em termos de nimero de anos, dias, horas, minutos e segundos.
Se o transmissor perder a alimentagdo, o tempo restante ndo continuara a contagem
regressiva. Uma vez energizado novamente, o crondmetro continuara a operagao.
Message (Mensagem)
Mensagem personalizada do usuario associada ao alerta de servico. O campo de
mensagens pode conter até 32 caracteres alfanuméricos e é armazenado na memdria ndo
volatil do transmissor.
Modo de alerta
Isso indica se o diagndstico esta On (ligado) ou Off (desligado).
Configurar
Este método controla o Alert Mode (Modo alerta) do diagnéstico e possibilita a
configuragdo do cronébmetro e da mensagem.
Redefinir alerta
Ao selecionar esta opgao, serd redefinido Time Remaining (Tempo restante) e o processo
de contagem regressiva sera iniciado novamente.
7.1.9 Diagnosticos de dispositivos
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Visado geral

Além do diagnéstico padrao do dispositivo que fornece notificagdo de quando o
transmissor falha, o transmissor de pressdo Rosemount 3051S com diagndsticos
avanc¢ados HART tem um diagndstico preditivo de dispositivos que detecta problemas no
material eletrdnico, que possam resultar em falha com escala.
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Figura 7-26: Tela de diagnésticos de dispositivos
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Diagndstico da saida de mA

O mA Output Diagnostics (Diagnéstico da saida de mA) mede a saida real de 4-20

mA do conversor digital para analdégico do transmissor e compara-a com a saida do
microprocessador do transmissor. Se o valor medido desviar do valor esperado em 2 por
cento ou mais, o diagndstico gerard um alarme ou alerta.

Nota

A acdo de desarme padrao para mA Output Diagnostic (Diagnéstico da saida de mA) é
definido como Alarm (Alarme). Para uso no SIS, a acdo de desarme ndo deve ser alterada
ou a cobertura de seguranca apropriada estabelecida no FMEDA ndo sera realizada.

Consumo de poténcia do transmissor

O diagndstico do consumo de poténcia do transmissor monitora para detectar se o
transmissor consome corrente em excesso. Esse diagnoéstico é usado para detectar uma
possivel falha com escala devido a um vazamento de corrente ou material eletrénico com
falhas.

Nota

Se a a¢do de desarme for definida como Alarm (Alarme), o transmissor levara a saida de
4-20 mA a falha ALTA independente da direcdo do alarme configurado pelo interruptor do
alarme.

7.1.10 Configuracao com diagndsticos avancados do adaptador
wireless 775 THUM™ da Emerson

Visao geral

Muitos sistemas de controle antigos que sé usam o sinal analégico ndo podem ter

total vantagem do diagnostico HART ou das outras variaveis do processo. O adaptador
wireless 775 THUM da Emerson pode transmitir até quatro variaveis do processo e outras
informacgdes de status HART na taxa de atualizacdo configuravel pelo usuario.
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As variaveis de processo selecionaveis sao:

Pressao

Module Temperature (Temperatura do médulo)

Variavel em escala

Desvio padrao
Média

Coeficiente de variagdo

Instalagao e comissionamento

Figura 7-27: Diagrama da fiacao do dispositivo de 2 fios
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A seqguir, apresentamos as quatro etapas principais para comissionar o Rosemount 3051S
com Diagnostico Avancado e o adaptador THUM. Mais detalhes sobre estas etapas podem
ser encontrados no Manual de Referéncia do adaptador Smart Wireless THUM da Emerson.

Procedimento

1.

Verifique as atribui¢des varidveis do 3051S (22, 3?, e 4% variaveis) e faca o
remapeamento conforme a necessidade para atribuir as variaveis destinadas ao uso
com o adaptador THUM.

. Configure a Network ID (ID de rede) e a Join Key (tecla de acesso) para que o

adaptador THUM acesse a rede wireless.

Emerson.com/RosemountRosemount 3051S
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3. Configure a Update Rate (Taxa de atualiza¢do) para o adaptador THUM.

A taxa de atualizagdo é a frequéncia na qual uma nova medicdo é efetuada e
transmitida pela rede wireless.

Nota

O adaptador THUM tem uma taxa minima de atualizagdo de oito segundos e

talvez ndo capture os alertas exibidos entre as atualiza¢des. A Emerson recomenda
definir a agdo de desarme do diagndstico em Alert Latched (Alerta bloqueado) para
minimizar a possibilidade de perder alertas entre as atualizacdes.

4. Conecte 0 3051S com diagndstico avangado ao adaptador THUM, conforme
mostrado no Diagrama de fiacdo do 333 HART Tri-Loop, e certifique-se de que haja
pelo menos 250 Ohms de resisténcia no circuito.

Nota

Ao usar o diagnéstico da integridade do circuito e o adaptador THUM para detectar
alteragdes no circuito elétrico, deve ser executada uma nova caracterizagdo do
circuito quando o adaptador THUM for instalado pela primeira vez.

Configuracao do Rosemount 333 Hart Tri-loop com
diagndstico avancado

Visado geral

O 333 HART Tri-Loop pode ser usado em conjunto com o 3051S com diagndstico HART
avangado para adquirir até mais trés variaveis via sinais analogicos de 4-20 mA.

As varidveis de processo selecionaveis sao:
* Presséo

+ Temperatura

+ Scaled Variable (Varidvel em escala)

+ Desvio padrao

+  Média

+ Coeficiente de variagdo

Instalagdao e comissionamento do Rosemount 3051S e Tri-Loop

A seqguir, apresentamos as quatro etapas principais para preparar o 3051S e o Tri-Loop.
Mais detalhes sobre essas etapas podem ser encontrados no Manual de Referéncia do
conversor de sinal HART para analégico 333 HART Tri-Loop.

Procedimento

1. Verifique o mapeamento de varidveis do 3051S com diagndstico avancado e faca o
remapeamento conforme a necessidade para atribuir as trés varidveis destinadas a
serem a saida do Tri-Loop. Anote as informacdes das variaveis inclusive a variavel,

o nome da variavel e as unidades da variavel, pois sera necessario duplicar isso
exatamente no Tri-Loop para o correto funcionamento. Algumas variaveis Uteis para
o diagndstico do processo sdo o desvio padrdo, a média o coeficiente de variagao e
a temperatura do modulo.

Nota
A pressao medida continuara sendo relatada como um valor de 4-20 mA por meio
da saida primaria da variavel.
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2. Conecte 0 3051S com diagnéstico avancado ao 333 Tri-Loop. A saida 3051S com
diagnéstico avancado de 4-20 mA conecta-se a entrada Burst do 333 Tri-loop.

Consulte Figura 7-28.

Figura 7-28: Diagrama de fiacao do 333 HART Tri-Loop
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3. Configure o 333 HART Tri-Loop.

A configuragao do canal deve ser idéntica as variaveis mapeadas no 3051S com

diagnéstico avancado.

Nota

O endereco padrao do 333 HART Tri-Loop é 1. O host HART deve ser configurado
como Poll (Sondagem) para que o 333 HART Tri-Loop possa encontra-lo.

4. Ativar o modo Burst (rajada) no 3051S com diagnéstico avancado.

O modo de rajada deve estar On (Ligado) e a opgao Burst (rajada) deve ser definida

como Process Vars/Crnt (Varidveis do processo/corrente).
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A Anexo A: Especificacbes e dados de
referéncia

A.1 Certificacoes de produto

Para visualizar as certificacdes de produto do Rosemount™ 3051S, consulte oGuia de Inicio
Rapido do transmissor de pressdo série 3051S.

A.2 Informacgoes sobre pedidos, especificacoes e
desenhos

Para visualizar as informac&es atuais sobre pedidos, especifica¢des e desenhos do
Rosemount 3051S, consulte a Ficha de Dados do Produto da série 3051S em Emerson.com/
global.

169


https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-rosemount-3051s-series-pressure-transmitter-3051sf-series-flowmeter-advanced-hart-diagnostics-en-87960.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-rosemount-3051s-series-pressure-transmitter-3051sf-series-flowmeter-advanced-hart-diagnostics-en-87960.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-3051s-series-of-instrumentation-en-73154.pdf
https://www.emerson.com/global
https://www.emerson.com/global

Para obter mais informac6es: Emerson.com
©2024 Emerson. Todos os direitos reservados.

Os Termos e Condig¢des de Venda da Emerson estdo
disponiveis sob encomenda. O logotipo da Emerson

€ uma marca comercial e uma marca de servico da
Emerson Electric Co. Rosemount é uma marca de

uma das familias das empresas Emerson. Todas as
outras marcas sdo de propriedade de seus respectivos
proprietdrios.

00809-0122-4801
Rev. HC
2024

EMERSON.


http://Emerson.com/global

	Soluções de nível, vazão e pressão da série Scalable 3051S Rosemount
	Índice
	1 Introdução
	1.1 Modelos cobertos
	1.2 Reciclagem/descarte de produtos

	2 Configuração
	2.1 Visão geral
	2.1.1 Função de exemplo do software

	2.2 Comissionamento na bancada
	2.2.1 Definição do circuito como manual
	2.2.2 Diagramas de fiação

	2.3 Comunicador de campo
	2.3.1 Interface do usuário do comunicador de campo

	2.4 Árvores do menu do comunicador de campo
	2.5 Verificação da saída
	2.5.1 Variáveis do processo
	Visualizar variáveis do processo no comunicador de campo
	Verificar variáveis do processo usando o AMS Device Manager

	2.5.2 Temperatura do módulo
	Visualizar a leitura de temperatura do módulo no comunicador de campo
	Visualizar a leitura de temperatura do módulo no AMS Device Manager


	2.6 Configuração básica
	2.6.1 Definir unidades de variáveis de processo
	Definir as unidades variáveis do processo no comunicador de campo
	Definir as unidades variáveis do processo no AMS Device Manager

	2.6.2 Definir saída (função de transferência)
	Definição de saída através do comunicador de campo
	Definir a saída no AMS Device Manager

	2.6.3 Reajuste de faixa
	Reajuste de faixa somente com um comunicador de campo ou AMS Device Manager
	Ajuste de faixa nos comunicadores de campo
	Ajuste de faixa no AMS Device Manager

	Ajuste de faixa com uma fonte de entrada de pressão e um comunicador de campo ou AMS Device Manager
	Ajustar faixa com uma fonte de entrada de pressão e um comunicador de campo
	Ajuste de faixa com uma fonte de entrada de pressão e um AMS Device Manager

	Reajuste de faixa com uma fonte de entrada de pressão e os botões de amplitude e zero locais (opção D1).

	2.6.4 Damping (Amortecimento)
	Acessar o amortecimento no comunicador de campo
	Definir valor de amortecimento no AMS Device Manager


	2.7 Display LCD (Código de pedido opcional)
	2.7.1 Configuração do display LCD no comunicador de campo
	2.7.2 Configuração do display LCD no AMS Device Manager

	2.8 Configuração detalhada
	2.8.1 Saturação e alarme de modo de falha
	2.8.2 Configuração do nível de alarme e saturação
	Configuração dos níveis de alarme e saturação com um comunicador de campo
	Configuração dos níveis de alarme e saturação com o AMS Device Manager

	2.8.3 Níveis de saturação e alarme para o modo de rajada
	2.8.4 Valores de alarme e saturação para o modo multiponto
	2.8.5 Verificação do nível de alarme
	2.8.6 Alertas do processo
	Configurar alertas do processo com um comunicador de campo
	Configurar alertas do processo com o AMS Device Manager

	2.8.7 Configuração da variável escalonada
	Configurar com um comunicador de campo
	Configurar variável em escala com o AMS Device Manager

	2.8.8 Exemplo de nível de pressão diferencial de variável escalada
	2.8.9 Exemplo de fluxo de pressão diferencial de variável em escala
	2.8.10 Remapeamento
	Remapeamento com um comunicador de campo
	Remapeamento com o AMS Device Manager

	2.8.11 Unidades de temperatura do módulo
	Configurar unidade de temperatura do módulo em um comunicador de campo
	Configurar unidade do módulo de temperatura no AMS Device Manager


	2.9 Diagnóstico e serviço
	2.9.1 Teste de circuito
	Iniciar um teste de circuito em um comunicador de campo
	Iniciar um teste de circuito no AMS Device Manager

	2.9.2 Simulação das variáveis do dispositivo
	Simular variáveis de dispositivo em um comunicador de campo
	Simular variáveis do dispositivo no AMS Device Manager


	2.10 Funções avançadas
	2.10.1 Salvar, recuperar e clonar dados de configuração
	Salvar, recuperar e clonar dados de configuração em um comunicador de campo
	Criação de uma cópia reutilizável no AMS Device Manager
	Aplicar uma configuração de usuário no AMS Device Manager

	2.10.2 Modo de rajada

	2.11 Comunicação multiponto
	2.11.1 Alteração do endereço do transmissor
	Alterar o endereço do transmissor com um comunicador de campo
	Alterar um endereço de transmissor com o AMS Device Manager

	2.11.2 Comunicação com um transmissor multiponto
	Configurar o comunicador de campo para sondagem
	Configurar o AMS Device Manager para sondagem



	3 Instalação do hardware
	3.1 Visão geral
	3.2 Considerações
	3.2.1 Considerações de instalação
	3.2.2 Considerações ambientais
	3.2.3 Considerações mecânicas
	Fixado na lateral

	3.2.4 Faixa de medição

	3.3 Procedimentos de Instalação
	3.3.1 Monte o transmissor
	Display LCD
	Limpeza do invólucro dos componentes eletrônicos
	Instalação do parafuso do flange
	Instalação dos parafusos
	Suportes de montagem

	3.3.2 Tubulação de impulso
	3.3.3 Medição de líquido
	3.3.4 Medição de gases
	3.3.5 Medição de vapor
	3.3.6 Conexões do processo
	Instalação do parafuso do flange
	Conexão do processo em linha

	3.3.7 Rotação do Invólucro

	3.4 Instalação do parafuso do flange
	3.4.1 Estilos dos manifolds Rosemount 304 e 305
	3.4.2 Instalação do manifold convencional Rosemount 304
	3.4.3 Procedimento de instalação do manifold integral Rosemount 305
	3.4.4 Procedimento de instalação do manifold integral Rosemount 306
	3.4.5 Operação do manifold
	Transmissores Coplanar
	Realizar ajuste de zero na pressão de linha estática com blocos de 3 e 5 válvulas
	Realizar ajuste de zero na pressão de linha estática com bloco de válvulas de gás natural de 5 válvulas
	Transmissor em linha
	Isolar o transmissor com blocos de 2 válvulas e manifolds estilo purga



	3.5 Fiação do dispositivo
	3.5.1 Ligação do dispositivo
	Surtos ou transientes
	Bloco de terminais com proteção contra transientes opcional
	Aterramento dos fios de sinal
	Considerações elétricas
	Instalação da tampa

	3.5.2 Aterrar o invólucro do transmissor
	3.5.3 Fiação e ativação do display remoto
	3.5.4 Conexão Eurofast®/Minifast®
	Remontagem dos encaixes do conduíte

	3.5.5 Fiação do engate rápido
	3.5.6 Ligar o transmissor
	3.5.7 Parafuso de fixação da tampa


	4 Operação e manutenção
	4.1 Calibração para protocolo HART®
	4.1.1 Visão geral da calibração
	4.1.2 Determinação da frequência de calibração
	Amostra de cálculo

	4.1.3 Seleção de um procedimento de ajuste
	4.1.4 Visão geral do ajuste do sensor
	4.1.5 Ajuste de zero
	Calibrar o sensor com a função de ajuste de zero do comunicador de campo
	Calibrar o sensor com o método de ajuste de zero do AMS Device Manager

	4.1.6 Ajuste do sensor
	Calibrar o comunicador de campo com a função de ajuste do sensor
	Calibrar o transmissor com o método de ajuste do sensor do AMS Device Manager

	4.1.7 Restaurar ajuste de fábrica – Ajuste do sensor
	Restaurar os ajustes de fábrica através do AMS Device Manager

	4.1.8 Ajuste de saída analógica
	4.1.9 Ajuste digital para analógico
	Realizar um ajuste digital para analógico com um comunicador de campo
	Calibrar o transmissor usando o método de ajuste digital para analógico do AMS Device Manager

	4.1.10 Ajuste digital para analógico usando outra escala
	Realizar um ajuste D/A escalonado usando um comunicador de campo
	Realizar um método de ajuste D/A escalonado no AMS Device Manager

	4.1.11 Restaurar ajuste de fábrica – Saída analógica
	Restauração dos ajustes de fábrica através do comunicador de campo
	Restaurar os ajustes de fábrica através do AMS Device Manager

	4.1.12 Efeito da pressão da linha (faixa 2 e 3)
	4.1.13 Compensação da pressão de linha (faixa 4 e 5)
	4.1.14 Mensagens de diagnóstico

	4.2 Atualizações de campo
	4.2.1 Etiquetas
	4.2.2 Atualização de componentes eletrônicos


	5 Resolução de problemas
	5.1 Procedimentos de desmontagem
	5.1.1 Remova do serviço
	5.1.2 Remoção do bloco de terminais
	5.1.3 Remover o conjunto da interface
	5.1.4 Remova o SuperModule do invólucro

	5.2 Procedimentos para montar novamente
	5.2.1 Conecte o SuperModule™ no invólucro Plantweb ou da caixa de derivação
	5.2.2 Instalar o conjunto de interface no invólucro Plantweb™
	5.2.3 Instale bloco de terminais
	Instalar o bloco de terminais no invólucro Plantweb™
	Instalar o bloco de terminais no invólucro da caixa de junção

	5.2.4 Monte novamente o flange de processo


	6 Sistemas instrumentados de segurança (SIS)
	6.1 Identificação do certificado de segurança do Rosemount 3051S
	6.2 Instalação em aplicações do SIS
	6.3 Configuração em aplicações do SIS
	6.4 Damping (Amortecimento)
	6.5 Níveis de alarme e saturação
	6.5.1 Sequência de teclas de atalho para definir os valores de alarme e saturação com chaves instaladas
	6.5.2  Sequência de teclas de atalho para definir valores de alarme e saturação sem chaves instaladas

	6.6 Operação e manutenção do SIS
	6.6.1 Teste de prova
	6.6.2 Teste de prova parcial, diagnóstico PATC não ativado
	6.6.3 Teste de prova abrangente, diagnóstico PATC não ativado
	6.6.4 Teste de prova abrangente, diagnóstico PATC ativado

	6.7 Inspeção
	6.7.1 Reparo do produto
	6.7.2 Referência Rosemount 3051S SIS
	6.7.3 Dados da taxa de falhas
	6.7.4 Valores de falha
	6.7.5 Vida útil do produto


	7 Pacote de diagnósticos avançados HART
	7.1 Advanced HART® Diagnostic Suite
	7.1.1 Visão geral
	7.1.2 Interface do usuário
	Configurações de ações de diagnóstico

	7.1.3 Inteligência do processo e diagnóstico de Linha de impulso ligada.
	Atribuição de valores estatísticos às saídas
	Configuração de diagnóstico de inteligência do processo e linha de impulso ligada
	Operação de diagnóstico de inteligência do processo
	Resolução de problemas do diagnóstico de inteligência do processo e linha de impulso ligada

	7.1.4 Integridade do circuito
	Resolução de problemas

	7.1.5 Registro do diagnóstico
	7.1.6 Registro de variáveis
	Registro de variável de temperatura

	7.1.7 Alertas do processo
	Alertas de temperatura

	7.1.8 Alertas de serviço
	7.1.9 Diagnósticos de dispositivos
	7.1.10 Configuração com diagnósticos avançados do adaptador wireless 775 THUM™ da Emerson
	Instalação e comissionamento

	7.1.11 Configuração do Rosemount 333 Hart Tri-loop com diagnóstico avançado
	Instalação e comissionamento do Rosemount 3051S e Tri-Loop



	A Anexo A: Especificações e dados de referência
	A.1 Certificações de produto
	A.2 Informações sobre pedidos, especificações e desenhos



