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Sicherheitshinweise

Nichtbeachtung dieser Installationsrichtlinien kann zu schweren oder todlichen Verletzungen fiihren.
Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Explosionsgefahr, die zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren kann.

Die Installation dieses Messumformers in explosionsgeféhrdeten Umgebungen muss entsprechend
den lokalen, nationalen und internationalen Normen, Vorschriften und Empfehlungen erfolgen.
Einschrankungen in Verbindung mit der sicheren Installation sind im Abschnitt ,Produkt-Zulassungen®
zu finden.

Sicherstellen, dass die Prozessatmosphére des Messumformers den entsprechenden Ex-Zulassungen
entspricht.

Magnetische Gefahr, die zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren kann

Dieses Gerat enthalt Magnete, die fiir Trager von Schrittmachern schadlich sein konnten.

Die in der Magnethalterung verwendeten starken Magnete kdnnen zu schweren Handverletzungen
fiihren, wenn das Personal nicht vorsichtig ist.

Elektrostatische Gefahr, die zu schweren oder tédlichen Verletzungen fithren kann

Das Spannungsversorgungsmodul kann im Ex-Bereich ausgetauscht werden. Das
Spannungsversorgungsmodul hat einen Oberflichenwiderstand von mehr als einem Gigaohm. Beim
Transport zum und vom Installationsort ist vorsichtig vorzugehen, um elektrostatische Aufladung zu
verhindern.

Das Polymergehduse hat einen Oberflachenwiderstand von mehr als einem Gigaohm. Beim Transport
zum und vom Installationsort ist vorsichtig vorzugehen, um elektrostatische Aufladung zu verhindern.

BEACHTEN

Versandanforderungen fiir Wireless-Produkte

Das Gerat wird ohne eingelegtes Spannungsversorgungsmodul versandt. Vor jedem erneuten Versand
das Spannungsversorgungsmodul entfernen.

Jedes Gerat enthalt zwei Lithium-Thionylchlorid-Primérzellen der GroRe ,,D“. Der Versand von Lithium-
Primarakkus ist durch das US-amerikanische Verkehrsministerium sowie die IATA (International Air
Transport Association), die ICAO (International Civil Aviation Organization) und das ADR (Europdisches
Ubereinkommen iiber die internationale Beférderung geféhrlicher Giiter auf der StraRe) geregelt. Es
liegt in der Verantwortung des Spediteurs, sich an diese oder andere vor Ort geltenden Anforderungen
zu halten. Vor dem Versand die aktuellen Richtlinien und Vorschriften erfragen.

Physischer Zugriff

Unbefugtes Personal kann méglicherweise erhebliche Schdden und/oder Fehlkonfigurationen an den
Gerdten des Endbenutzers verursachen. Dies kann vorsétzlich oder unbeabsichtigt geschehen und
man muss die Gerdte entsprechend schiitzen.

Die physische Sicherheit ist ein wichtiger Bestandteil jedes Sicherheitsprogramms und ein
grundlegender Bestandteil beim Schutz Ihres Systems. Beschrénken Sie den physischen Zugriff durch
unbefugte Personen, um die Assets der Endbenutzer zu schiitzen. Dies gilt fiir alle Systeme, die
innerhalb der Anlage verwendet werden.
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1 Produktiibersicht

Der ET310 Messumformer wird mit einer Auswahl von zwei
Montageoptionen geliefert.

1. Beider Montage von Messumformern an Rohren mit einem
Durchmesser von bis zu 40 Zoll die Option ,, TO1“ fiir die
Gurtmontage verwenden.

2. Beider Montage von Messumformern an Rohren oder Behéltern mit
einem Durchmesser von mehr als 80 Zoll die Option ,,B01* fiir die
Magnethalterung verwenden.

Weitere Informationen zu Bestellthemen finden Sie im Produktdatenblatt
zum Rosemount Wireless Permasense ET310 Korrosionsiiberwachungs-
Messumformer.

Kurzanleitung
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Abbildung 1-1: E310 Sensor

Antenne
Spannungsversorgungsmodul

Kopf
Sicherungsseil-Befestigungsbohrung
Gurtschlitz

FuB8

Befestigungssockel

OmMmON®m>

1.1 Lieferumfang

Befestigungsteile fiir T01(1) Option fiir Befestigungsteile B01(2)

Permasense ET310 Sensor (mit Schutzkappe)

Spannungsversorgungsmodul BP20E

Gurt 138 Zoll (3,5 m) Magnetische Befestigung

Gurtspanner Halterungen und Befestigungen
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Befestigungsteile fiir T01(1) Option fiir Befestigungsteile B01(2)

Sicherungsseilkit 2 m 316 Sicherungsseil | 4x Sicherungsseilkits (fiir Sicherheitssi-
aus Edelstahl mit Schlaufenende und Ka- | cherungs-Sensor und Magnethalterung)
belschloss

(1) Rohrgurt bis zu 40 Zoll Rohrdurchmesser und ein Gurtspanner.
(2) Magnethalterung, Behdlterbefestigung.

1.2 Erforderliche Hilfsmittel

Fir die Installation eines Sensors werden die folgenden Gerdte des 1K220
Installationskits benétigt:

e Tablet-PC mit Anwendungssoftware fiir die Installation
e CC21-Schnittstelle

A ACHTUNG

Der Tablet-PC ist nicht eigensicher

Maglicherweise ist fiir die Verwendung eine standortspezifische
Genehmigung erforderlich.

1.3 Erforderliche Werkzeuge

Separates Werkzeug fiir die Gurtoption
Das Werkzeug ist im IK220 Installationskit enthalten.

e Blechscheren (zum Zuschneiden des Befestigungsgurts auf die richtige
Linge)

Kurzanleitung 7
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1.4

¢ Schlitzschraubendreher oder Schraubenschliissel und Steckschliissel
(zum Festziehen des Befestigungsgurts)

e 2,5-mm-Sechskantschlissel (fiir die Befestigungsschrauben des
Spannungsversorgungsmoduls)

Erforderliche Werkzeuge fiir die Magnethalterung

e Drehmomentschliissel mit 13-mm-A/F-Steckschliisselsatz

e 13-mm-A/F-Schraubenschliissel

e 6-mm-A/F-Sechskantschliissel

e 2,5-mm-Sechskantschliissel (fiir die Befestigungsschrauben des

Spannungsversorgungsmoduls)

Alternative Installationsmdglichkeiten

Optionales Werkzeug

Falls gewiinscht kann anstelle der mitgelieferten Werkzeuge ein
Elektroschrauber verwendet werden, um die Installationszeit zu verkiirzen.
Dieser ist nicht im IK220 Installationskit enthalten

Alternativer Befestigungssockel

Der Standard-Sensor fiir die Gurtmontage (Bestelloption B01) eignet sich fiir
Rohre mit Rohrnennweite NPS 4 bis NPS 40. Wenn der Sensor an einem Rohr
mit kleinerem Durchmesser installiert werden soll, sollte ein alternativer
Befestigungssockel bestellt werden, der fiir Rohre mit einer Nennweite bis
NPS 2 ausgelegt ist. Weitere Informationen erhalten Sie von Ihrem Emerson
Vertreter.

Emerson.com/Rosemount
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2 Vorbereitung der Installation

Voraussetzungen

Vor der Inbetriebnahme des Rosemount ET310 und vor der
Spannungsversorgung mit einem BP20E-Spannungsversorgungsmodul
sollte das Emerson Wireless Gateway installiert und die ordnungsgemaRe
Funktion tberprift werden.

Anmerkung

Die Wireless Gerdte sollten in der Reihenfolge ihrer Entfernung vom
Gateway eingeschaltet werden. Das Gerat, das sich am nachsten am
Gateway befindet, sollte dabei zuerst eingeschaltet werden. Dadurch wird
die Installation des Netzwerks vereinfacht und beschleunigt. Die Funktion
~Enable Active Advertising“ (Aktive Ankiindigung aktivieren) am Gateway
aktivieren, um zu gewahrleisten, dass neue Gerate schneller mit dem
Netzwerk verbunden werden kénnen. Weitere Informationen sieche Emerson
Wireless 1410S Gateway.

Prozedur

1. Den Installationsort des Sensors festlegen.

2. Sicherstellen, dass alle Verkleidungen und Isolierungen um das Rohr
herum an am Installationsort des Sensors entfernt werden.

Die MaRzeichnung in Abbildung 2-1 hilft dabei, zu bestimmen, wie
viel Rohr freiliegen sollte.

Anmerkung

Verkleidungen oder Isolierungen kénnen ausgetauscht werden,
nachdem die Installation des Sensors abgeschlossen ist,
vorausgesetzt, der Sensorkopf bleibt auRerhalb der Isolierung.
Isolierungsmaterial kann je nach Bedarf und entsprechend den
lokalen Verfahren installiert werden.

Kurzanleitung 9
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Abbildung 2-1: ET310 - MaRzeichnung
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3. Den Bereich, in dem der Sensor das Rohr beriihrt, reinigen. Dies dient
zum Entfernen von Fremdkorpern, die den Kontakt des
Messwandlers mit der Rohrleitungs-Oberfldche verhindern oder die
Stirnflaiche des Messwandlers beschddigen kénnten. Ein
Permanentmarker kann verwendet werden, um genau anzuzeigen,
wo jeder Sensor auf dem Rohr platziert werden soll.

Emerson.com/Rosemount
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3 Durchfiihrung der physischen Installation

Der Sensor wird an der Messstelle an einer geeigneten Stelle an der
Rohrleitung montiert.

Wenn Sie eine magnetisch-induktive Leuchte verwenden, iberspringen Sie
diesen Abschnitt und fahren Sie mit Montage des Messumformers mit einer
magnetisch-induktiven Leuchte fort.

3.1 Montage des Sensors

Fiir diesen Vorgang sind zwei Personen erforderlich.

e Personliche Schutzausriistung (PSA) mit Handschuhen und Schutzbrillen
oder Gesichtsschutzvisier wird empfohlen

e Der geschnittene Gurt kann scharfe Kanten haben

e Den Gurt nicht abschneiden, wahrend er unter Spannung steht, da diese
Aktion zu Schaden oder Verletzungen fiihren kann

Prozedur

1. Gurtspanner und den Gurt aus der Verpackung entnehmen.

2. Gurtin ein Ende des Bandspanners fiihren und mit dem
mitgelieferten Schlitzschraubendreher oder Schraubenschliissel und
Steckschliissel die Schraube am Gurtspanner drehen, bis das Ende
des Gurts unter dem Schneckengetriebe hervortritt (mindestens
5 Umdrehungen der Schneckenschraube erforderlich).

3. Die Schutzkappe vom Sensor entfernen.

Kurzanleitung 11
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A ACHTUNG

Sobald die Schutzkappe entfernt ist, kann das starke Magnetfeld am
Ende des Sensors plotzlich andere Objekte anziehen, wie z. B.
Werkzeuge.

Dies kann zu Verletzungen und Schaden am Sensor fiihren.

Die Schutzkappe nur bei Bedarf entfernen und dabei vorsichtig
vorgehen. Werkzeuge und Befestigungselemente vom Sensor
fernhalten, nachdem die Kappe entfernt wurde.

4. Wenn der Gummibefestigungssockel umgeriistet werden muss,
sicherstellen, dass der Ring noch in Position ist, dann den
Befestigungssockel auf den Sensor setzen, indem die beiden Stifte,
die aus dem FuR des Sensors (iberstehen, in die Locher im
Befestigungssockel driicken.

Den Sensor nicht verwenden, wenn der Ring fehlt.

Anmerkung

Wenn der Sensor an einem Rohr mit einem Durchmesser von
weniger als 4 Zoll platziert werden soll, den alternativen
Befestigungssockel einbauen.

A. Ring
B. Standardbefestigungssockel
C. Alternativer Befestigungssockel

5. Den Sensor vorsichtig an der gew(inschten Stelle am Rohr platzieren.

12 Emerson.com/Rosemount
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BEACHTEN

Die in den Sensoren enthaltenen Magneten verfiigen (iber eine hohe
Zugkraft. Um Schiden zu vermeiden und um den genauen Einbauort
fiirjeden Sensor zu erhalten, den Sensor zundchst in einem Winkel

zum Rohr platzieren und dann den Befestigungssockel vorsichtig auf
das Rohr absenken.

Tipp
Eine Person sollte den Sensor so lange halten, bis der Gurt installiert
wurde.

6. Den Gurt durch den Gurtschlitz des Sensors und in das Langloch des
Sensors und um das Rohr fiihren.

7. Wenn der Ersatzqurt zu lang ist, kann der Uberschuss abgeschnitten
werden. Den Gurt {iber das Gurtspanner-Schneckengetriebe legen
und den Schnitt unmittelbar hinter dem Schraubenkopf vornehmen.

Kurzanleitung
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8. Das freie Ende des Gurts in das andere Ende des Gurtspanners
einfiihren. Die Schraube mit dem mitgelieferten
Schlitzschraubendreher oder Schraubenschliissel und Steckschliissel
am Gurtspanner eindrehen, bis das Ende des Gurts unter dem
Schneckengetriebe hervortritt (mindestens 5 Umdrehungen der
Arbeitsschraube erforderlich).

Wichtig
Den Gurt noch nicht spannen.

14 Emerson.com/Rosemount
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9. Den Gurtspanner so positionieren, dass der Gurt (D) das Rohr (B)
zwischen dem Sensor (A) und dem Gurtspanner berihrt (C).

Anmerkung
Beispiele fiir eine korrekte und falsche Installation, Informationen zu
Rohren mit unterschiedlichen Durchmessern und zur Montage

mehrerer Sensoren an einem einzelnen Gurt, sieche Anforderungen
an die Gurtinstallation.

Kurzanleitung 15
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3.2

16

Anforderungen an die Gurtinstallation

Positionierung auf Rohren unterschiedlicher Gr6Be

Die relativen Positionen von Gurtspanner und Sensor dndern sich je nach
Rohrdurchmesser. Bei Rohren mit weniger als 4 Zoll Durchmesser den
Sensor und den Gurtspanner auf den gegeniiberliegenden Seiten des Rohrs
positionieren. Die folgende Abbildung zeigt die korrekte Platzierung fiir
Rohre unterschiedlicher GroRe.

A

A. GroRe Rohre
B. Rohre >4 Zoll Durchmesser

C. Rohre <4 Zoll Durchmesser

Anmerkung

Bei Hindernissen, die die empfohlene Position des Gurtspanners relativ zum
Sensor nicht zulassen, den Gurtspanner vom Sensor weg in die am ndchsten
zugdngliche Position bewegen.

Falsche Installation des Sensors

Kein Kontaktbereich - Sensor und Gurtspanner sind zu nah beieinander.

Emerson.com/Rosemount
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Kontaktflache zu groR - Sensor und Gurtspanner sind zu weit auseinander.

Montage mehrerer Sensoren

Wenn mehrere Sensoren an einem einzelnen Gurt montiert werden, ist nur
ein Gurtspanner erforderlich. Es ist wichtig, sicherzustellen, dass der Gurt
zwischen jedem der Sensoren und dem Gurtspanner das Rohr ber(hrt.

A B

A. Korrekte Positionierung — Gurt beriihrt das Rohr zwischen den Sensoren und dem
Gurtspanner

B. Falsche Positionierung — Gurt beriihrt das Rohr zwischen den Sensoren und dem
Gurtspanner nicht

Kurzanleitung 17
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Die folgende Tabelle verwenden, um die maximale Anzahl von Sensoren zu
bestimmen, die fiir eine bestimmte RohrgréRe denselben Gurt verwenden
kénnen.

RohrgréR3e Rohrdurchmesser

NPS2bisNPS9 | NPS10bisNPS22 | NPS24bisNPS36 | NPS40

Maximal zulds- |1 2 3 4
sige Anzahl der
Sensoren pro

Gurt

3.3

18

Anmerkung

Dies schrankt auch die Positionen ein, an denen mehrere Sensoren mit
einem einzigen Gurt an einem Rohr befestigt werden konnen. Wenn engere
Abstdnde gewiinscht werden, miissen mehrere Gurte verwendet werden.

Inbetriebnahme des Sensors

Die Inbetriebnahme ermdglicht dem Sensor die sichere Verbindung mit
einem festgelegten Netzwerk und die Kommunikation mit einem Gateway.
Der IK220 Installationssatz wird mit einer Inbetriebnahmeschnittstelle
(CC21) und einem Tablet-PC mit installierter Permasense
Installationsanwendung geliefert. Das CC21 bietet eine wdhrend der
Inbetriebnahme elektronische Schnittstelle zwischen dem ET310-Sensor
und dem Tablet-PC.

Die Anwendungssoftware fiir die Installation wird verwendet, um
1. die WiHART Netzwerkkonfiguration am Sensor bereitzustellen.

2. die Qualitdt des Ultraschallsignals wéhrend der mechanischen
Installation zu Giberwachen.

Beide Schritte sind erforderlich, um die Inbetriebnahme abzuschlieRen.

Anmerkung

Alle Sensoren, die mit dem Netzwerk und dem Gateway verbunden sind,
missen dieselbe Netzwerkkennung und denselben Verbindungsschlissel
aufweisen.

Prozedur

1. Den robusten Tablet-PC einschalten und die CC21-
Inbetriebnahmeschnittstelle an den USB-Anschluss des Tablet-PCs
anschlieRen.

Emerson.com/Rosemount
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Abbildung 3-1: Inbetriebnahmekit

Tablet-PC

CC21-Schnittstelle

USB-Kabel

Rosemount Wireless Permasense Sensor

SN w>

2. Aufdas Desktop-Symbol der Permasense Installationsanwendung
klicken.

Die Permasense Installationstool-Software wird innerhalb von ca.
10 Sekunden geoffnet.

3. Das CC21 anden Sensor anschlieBen.
4. Inder Anwendungssoftware fiir die Installation:

a) Sowohl die Sensorkennung als auch die MAC-Adresse des
Sensors iberpriifen, die innerhalb von 10 Sekunden am
oberen Bildschirmrand angezeigt werden.

b) Die Registerkarte Provision (Bereitstellen) auswahlen.

c) Die fiinfstellige Netzwerkkennung und die 32-stellige
hexadezimale Zeichenfolge (Ziffern 0-9 und Buchstaben A-F)
fiir den Verbindungsschliissel eingeben.

d) Auf die Schaltflache Provision (Bereitstellen) klicken.

Das System bestdtigt, wenn die Bereitstellung abgeschlossen
ist.

e) Sicherstellen, dass die Netzwerkkennung des Gateways im
Feld Network Discovery (Netzwerkerkennung) sichtbar ist.

Anmerkung
Es kann einige Minuten dauern, bis das Gerat die Verbindung mit
dem Netzwerk hergestellt hat.

Kurzanleitung 19
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Abbildung 3-2: Installationstool

G288 00-1B-1E-E2-A0-20-80-97 v38 Connected
£ Provision o+ Installation

Current Network Id: 30003

Join Configuration
 Manual
Commission file
Sensorld: G288 MAC Address: | 00-18-1E-£2-A0-20-80-97 |.Copy. |
Network id: 30003 Join Key: 12345678123456781234567812345678 Paste

Provision

Network Discovery
=
0

Enabled  Networkld: 30006 Deviceld: 1 Hops: 1 RSSE 5§

3.4 Installation des Sensors

Prozedur
1. Auf die Registerkarte Installation in der Anwendungssoftware fiir die
Installation klicken.

2. Aufdie Schaltflache Start klicken und warten, bis eine Ultraschall-
Wellenform vom Sensor heruntergeladen wird.

Anmerkung

Wellenformen werden automatisch alle 10 Sekunden
heruntergeladen. Wenn eine neue Wellenform verfiigbar wurde,
werden die Linien kurz starker.

3. Die Qualitdt der Wellenform priifen.

Brauche Hilfe?

Die erste oder zweite Reflexion muss klar iiber dem Signalrauschen
definiert sein. Zur Berechnung einer Dicke ist nur eine einzige
Reflexion erforderlich. Wenn die Signalqualitat schlecht ist, den
Sensor etwas versetzen.

20 Emerson.com/Rosemount
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Abbildung 3-3: Wellenformqualitat

A. Gute Wellenform
B. Schlechte Wellenform

\|1|
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4. Sicherstellen, dass die gemessene Dicke den Erwartungen entspricht.

5. Vor dem Festziehen der beiden Arbeitsschrauben am Gurtspanner
sicherstellen, dass Gurtspanner, Gurt und Sensor(en) ausgerichtet
sind.

Abbildung 3-4: Korrekte Gurtausrichtung

Tipp

Dieser Schritt ist entscheidend fir die bestimmungsgemaRe
Funktion des Bandspanners. Kontinuierlich die Ausrichtung
Uberpriifen, wihrend der folgende Schritt ausgefiihrt wird.

Kurzanleitung 21
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6. Beide Schneckenschrauben mit dem mitgelieferten

Schlitzschraubendreher oder Schraubenschliissel und Steckschlissel
festziehen, um sicherzustellen, dass der Gurtspanner nicht relativ
zum Rohr rutscht. Wenn die Schneckenschrauben festgezogen sind,
die Position der Metallplatte oben auf der Feder durch die
plusférmige (+) Aussparung an der Seite des Gurtspanners
beobachten. Die richtige Spannung ist eingestellt, wenn die Platte
mit dem breiten Teil der Mitte der Aussparung ausgerichtet ist, wie in
den Abbildungen unten dargestellt. Beim Anziehen des Gurtspanners
sicherstellen, dass Sensor(en), Gurt und Gurtspanner ausgerichtet
bleiben.

A WARNUNG

Besonders darauf achten, nicht mit den Fingern unter die Schrauben
des Gurtspanners zu kommen, wéahrend der Gurt gespannt wird.

Emerson.com/Rosemount
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Abbildung 3-5: Ausrichtungsbeispiele

A. Richtige Spannung - Die Platte ist mit dem breiten Teil der
Aussparung ausgerichtet

B. Falsche Ausrichtung - Band festziehen
C. Falsche Ausrichtung - Band I6sen

BEACHTEN

Beim Anziehen der Schneckenschrauben werden die Federn im
Gurtspanner zusammengedriickt. Um zu vermeiden, dass sich der
Gurt lockert oder zu fest angezogen wird, wenn sich die
Rohrtemperatur dndert, ist es wichtig, dass die Feder auf die richtige
Spannung eingestellt ist. Die Schneckenschrauben nicht zu fest
anziehen.

. Sicherstellen, dass die Metallplatte durch die plus-férmigen (+)

Aussparungen auf beiden Seiten des Gurtspanners zentriert sind.
Wenn sie nicht zentriert ist, die Schneckenschrauben auf beiden
Seiten |6sen oder anziehen, bis sie ausgerichtet sind. Sicherstellen,
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10.

11.

dass der Sensor fest befestigt ist und senkrecht zum Rohr sitzt, wie in
Abbildung 3-4 dargestellt.

Wenn alle Einstellungen abgeschlossen sind, eine letzte Uberpriifung

der Wellenformqualitdt durchfiihren (siehe Abbildung 3-3).

e Wennsie schlecht ist, den Gurt lockern und die Sensorposition
einstellen, bevor Sie zu Schritt 3 zurlickkehren.

*  Wenn die Wellenformqualitdt gut ist, fahren Sie mit Schritt 9 fort.

Wenn der Ersatzgurt zu lang ist, kann die iberschiissige Lange
abgeschnitten werden.

Auf die Schaltfliche Complete (Fertigstellen) klicken.
Uberpriifen, ob der Install State (Installationsstatus) auf Off (Aus)

eingestellt ist und Installed (Installiert) in der FuRzeile der
ausgewdhlten Anwendung ausgewdhlt ist.

Abbildung 3-6: Installationswerkzeug-Bildschirm: Vollstdandig

bereitgestellt
Thickness Temperature
{ 0.00 ©@mm©in {Pipe: 0 ® C\F‘ 22 2

3 CC21 conne cted COM-auto (COM3, COM1, [T} Sensor: G3C5  00-1B-1E-E2-A0-15-30-D7 Install State: Off Provisioned: v/ Installed:

Das CC21 entfernen, das Spannungsversorgungsmodul anbringen
und die beiden Spannungsversorgungsmodul-
Befestigungsschrauben festziehen. Siehe hierzu Kurzanleitung zum
Rosemount BP20E Spannungsversorgungsmodul fiir Wireless
Korrosionstiberwachungs-Messumformer .

Nachdem das Spannungsversorgungsmodul angebracht wurde,
startet der Sensor automatisch neu und versucht, eine Verbindung
mit dem WirelessHART® Gateway herzustellen. In einem groRen
Netzwerk mit 100 Sensoren kann dies hdufig zwei Stunden und
manchmal bis zu sechs Stunden dauern.

3.5 Befestigen des Sicherungsseils
A WARNUNG

Mitgeliefertes Sicherungsseil verwenden, um zu verhindern, dass der Sensor
aus der Hohe herunterfdllt und Verletzungen verursacht
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Kurzanleitung

Prozedur

1.

Kurzanleitung

Das Sicherungsseil um die Rohrleitung fiihren, auf allen
Verkleidungen.

Anmerkung

Das 2 m Sicherungsseil ist ausreichend fiir einen Rohrdurchmesser
von bis zu 20 Zoll. Wenn das Sicherungsseil nicht um eine
Rohrleitung gefiihrt werden kann, einen alternativen
Befestigungspunkt fiir das Seil verwenden.

Tipp

Bei Rohren mit einem Durchmesser von mehr als 20 Zoll kénnen
Sicherungsseile miteinander verbunden werden. Fiir Sensoren, die
sich in unmittelbarer Ndhe zueinander befinden, kann ein einzelnes
Sicherungsseil verwendet werden.

Das blanke Ende des Seils durch die Schlaufe im Sicherungsseil
flihren, um es am Rohr zu befestigen.

Das blanke Ende des Sicherungsseils in das Kabelschloss einfiihren
und das Schloss am Sicherungsseil nach oben schieben.

]

A WARNUNG

Besonders vorsichtig vorgehen, wenn das blanke Ende des
Sicherungsseils durch den Gurtspanner gefiihrt wird. Die Finger nicht
unter die Schrauben des Gurtspanners legen.

Das blanke Ende durch den Gurtspanner fihren.
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5. Das blanke Ende durch die Sicherungsseil-Befestigungsbohrung in
jedem Sensor fiihren und dann in die Riicklaufbohrung des
Kabelschlosses einfiihren.

6. Das Befestigungsseil durch das Kabelschloss fiihren, um ein
Durchhangen des Drahts zu minimieren.

Brauche Hilfe?
Das Sicherungsseil kann mithilfe des Ausklinkschliissels vom
Kabelschloss gel6st werden.

A. Ausklinkschliissel

7. DieInstallation des Sensors ist damit abgeschlossen.

Emerson.com/Rosemount
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4 Montage des Messumformers mit einer
Magnethalterung

Bei Verwendung der Magnethalterung mit dem ET310 Wireless Sensor die
Themen in diesem Abschnitt befolgen.

Jede Magnethalterung verfiigt (iber vier magnetische Einheiten, die wie in
Abbildung 4-1 dargestellt mit Kugelbolzen an einem Rahmen befestigt sind.
Bei der Montage mit Befestigungswinkeln sitzt der ET310 Sensorin der
Aussparung in der Mitte des Magnethalterrahmens und wird mit diesem fest
verschraubt. Die Kugelbolzen ermdglichen es der Magnethalterung,
Kriimmungen von 2 m Durchmesser oder mehr aufzunehmen. Wahrend des
Transports wird das Magnetfeld durch Schutzkappen begrenzt, die wahrend
des Installationsvorgangs entfernt werden.

Abbildung 4-1: Magnethalterung

Rahmen

Kugelbolzen
Schutzkappe
Sensor-Sicherungsbolzen
Magneteinheit

mO N = >

4.1  Montage der Halterungen am Sensor

Die Halterungen vor dem Installieren der Magnethalterung am Sensor
montieren.

Kurzanleitung 27
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Prozedur

1. Teile wie in Abbildung 4-2 dargestellt aus der Verpackung
entnehmen. Sicherstellen, dass alle in der Abbildung dargestellten
Teile vorhanden sind.

BEACHTEN

Um eine Beschddigung des Sensors zu vermeiden, die Schutzkappe
des Sensors nicht vor der Montage der Magnethalterung entfernen.

Abbildung 4-2: Sensorbefestigung an Magnethalterung und
Befestigungselementen

A c

2 x M8x30 ss a4-70 Kappenkopf Sechskant
4 x Vibrationsschutzunterlegscheibe

2 x M8 Luftdichte Mutter

Halterung Teil 1

Halterung Teil 2

Halterung Teil 3

m~m9O N ®>

2. Die Halterungen wie in Abbildung 4-3 dargestellt am Sensor
montiert. Sicherstellen, dass die Halterungen ausgerichtet sind und
die Befestigungselemente genau so ausgerichtet sind wie
dargestellt.

Wichtig
Sicherstellen, dass die Schraubenképfe seitlich an der Halterung
ausgerichtet sind wie in der Abbildung unten dargestellt.
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4.2

Abbildung 4-3: Sensor mit montierten Halterungen und
angebrachter Schutzkappe

A

A. Schraubenképfe

3. Die Halterungen mit einem Drehmomentschliissel und einem
Innensechskantschlissel in Position halten, um die
Befestigungselemente auf 14 Nm anzuziehen.

Inbetriebnahme des Sensors fiir die Magnethalterung

Die Inbetriebnahme erméglicht dem Sensor die sichere Verbindung mit
einem festgelegten Netzwerk und die Kommunikation mit einem Gateway.
Der IK220 Installationssatz wird mit einer Inbetriebnahmeschnittstelle
(CC21) und einem Tablet-PC mit installierter Permasense
Installationsanwendung geliefert. Das CC21 bietet eine wahrend der
Inbetriebnahme elektronische Schnittstelle zwischen dem ET310-Sensor
und dem Tablet-PC.

Die Anwendungssoftware fiir die Installation wird verwendet, um
1. die WiHART Netzwerkkonfiguration am Sensor bereitzustellen.

2. die Qualitat des Ultraschallsignals wahrend der mechanischen
Installation zu iberwachen.

Beide Schritte sind erforderlich, um die Inbetriebnahme abzuschlieRen.

Anmerkung

Alle Sensoren, die mit dem Netzwerk und dem Gateway verbunden sind,
missen dieselbe Netzwerkkennung und denselben Verbindungsschlissel
aufweisen.
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Prozedur

1.

Den robusten Tablet-PC einschalten und die CC21-
Inbetriebnahmeschnittstelle an den USB-Anschluss des Tablet-PCs
anschlieRen.

Abbildung 4-4: Inbetriebnahmekit

SN w>

Tablet-PC

CC21-Schnittstelle

USB-Kabel

Rosemount Wireless Permasense Sensor

Auf das Desktop-Symbol der Permasense Installationsanwendung
klicken.

Die Permasense Installationstool-Software wird innerhalb von ca.
10 Sekunden geoffnet.

Das CC21 an den Sensor anschlieBen.

In der Anwendungssoftware fiir die Installation:

a)

Sowohl die Sensorkennung als auch die MAC-Adresse des
Sensors iberpriifen, die innerhalb von 10 Sekunden am
oberen Bildschirmrand angezeigt werden.

Die Registerkarte Provision (Bereitstellen) auswdhlen.

Die fiinfstellige Netzwerkkennung und die 32-stellige
hexadezimale Zeichenfolge (Ziffern 0-9 und Buchstaben A-F)
fiir den Verbindungsschliissel eingeben.

Auf die Schaltflache Provision (Bereitstellen) klicken.

Das System bestdtigt, wenn die Bereitstellung abgeschlossen
ist.

Sicherstellen, dass die Netzwerkkennung des Gateways im
Feld Network Discovery (Netzwerkerkennung) sichtbar ist.

Emerson.com/Rosemount
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Anmerkung
Es kann einige Minuten dauern, bis das Gerat die Verbindung mit
dem Netzwerk hergestellt hat.

Abbildung 4-5: Installationstool

G288 00-1B-1E-E2-A0-20-80-97 v38 Connected

& Provision + Installation

Current Network Id: 30003

Join Configuration
& Manual
Commission file

Sensorld: G288 MAC Address: | 00-18-1E-£2-A0-20-80-9: Copy
Network ld: 30003 Join Key: 12345678123456781234567812345678 Paste

Provision

Network Discovery
=
0O

Enabled Networkld: 30006 Deviceld: 1 Hops: 1 RSSE 5§

. Den Kabelbinder, mit dem die Schutzkappe am ET310-Sensor

befestigt ist, abschneiden und die Kappe vom Sensor entfernen.

. Den Sensor an der gew(inschten Stelle auf dem Rohr oder dem

Behdlter platzieren und dann mit dem nachsten Abschnitt fortfahren,
wéhrend eine andere Person den Sensor festhélt.

4.3  Priifen der Wellenformqualitdt

Prozedur

Kurzanleitung

. Auf die Registerkarte Installation in der Anwendungssoftware fiir die

Installation klicken.

. Auf die Schaltflache Start klicken und warten, bis eine Ultraschall-

Wellenform vom Sensor heruntergeladen wird.

Anmerkung

Wellenformen werden automatisch alle 10 Sekunden
heruntergeladen. Wenn eine neue Wellenform verfiigbar wurde,
werden die Linien kurz starker.

. Die Qualitat der Wellenform priifen.

Brauche Hilfe?

Die erste oder zweite Reflexion muss klar iiber dem Signalrauschen
definiert sein. Zur Berechnung einer Dicke ist nur eine einzige
Reflexion erforderlich. Wenn die Signalqualitat schlecht ist, den
Sensor etwas versetzen.
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Abbildung 4-6: Wellenformqualitat

‘“| ‘|'|u “ |'|I||| 1l 1 M
|||u Ikl '“I “' u‘ Ul it B
H! fii

A. Gute Wellenform
B. Schlechte Wellenform

4. Sicherstellen, dass die gemessene Dicke den Erwartungen entspricht.

5. Wenn die Wellenform eine schlechte Qualitat hat, den Sensor etwas
bewegen warten, dass eine neue Wellenform heruntergeladen wird.
Wenn eine gute Qualitdt der Wellenform vorliegt, verwenden Sie
einen Permanentmarker, um den Behélter an den 4 Schlitzpositionen
der Halterungen zu markieren, wie in der Abbildung dargestellt In
Abbildung 4-7 (die vier roten Markierungen oben und unten am
Sensor).
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Abbildung 4-7: Markieren der Sensorposition

6. Den Sensor wieder aus dem Behdlter nehmen, die Schutzkappe
wieder auf den Sensor setzen und vorsichtig beiseitelegen, wahrend
Sie mit der nachsten Reihe von Aufgaben fortfahren.

4.4  Montage der Magnethalterung und des Sensors

Die Magnethalterung wird direkt auf der ferromagnetischen Oberflache
installiert. Eine Magnethalterung kann auf einer lackierten Oberflache
installiert werden, deren Farbstarke nicht gréRer als 1 mm ist.

Flir diesen Vorgang sind zwei Personen erforderlich.

e Personliche Schutzausriistung (PSA) mit Handschuhen und Schutzbrillen
oder Gesichtsschutzvisier wird empfohlen

e Die starken Magnete, die in dieser Halterung verwendet werden, konnen
Hénde und Finger quetschen

Prozedur

1. Die 4 Sensor-Sicherungsbolzen, Unterlegscheiben und Muttern aus
der Mitte des Rahmens entfernen, wie in Abbildung 4-1 dargestellt.

2. Die Kabelbinder, die die Schutzkappen an den 4 Magneteinheiten der
Halterung befestigen, wie in der folgenden Abbildung dargestellt
abschneiden, jedoch die Schutzkappen in dieser Phase nicht
entfernen.
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A. Schutzkappe
B. Kabelbinder
C. Magneteinheit

3. Die Magnethalterung auf dem Behélter platzieren und die
Schraubenbohrungen des Sensors mit den Markierungen, die auf
dem Behdlter gemacht wurden, ausrichten. Siehe Abbildung 4-7.

4. Die 4 Schutzkappen von den jeweils 4 Magneteinheiten entfernen,
indem die Magneteinheit festgehalten wird und die Schutzkappe von
der Einheit weggeschoben wird, wie in der folgenden Abbildung
dargestellt. Die Magnethalterung muss nicht festgehalten werden,
nachdem die Schutzkappen entfernt werden.

A. Magneteinheit
B. Schutzkappe
C. Entfernen der Schutzkappe

5. Die Schutzkappe vom Sensor entfernen.
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6. Den Sensor vorsichtig mit Halterungen in der Mitte des Rahmens

platzieren (wie unten dargestellt). Eine Person muss den Sensor
festhalten, bis die Sensor-Sicherungsbolzen angebracht sind.

A. ET310 mit Halterungen
B. Magnethalterung

BEACHTEN

Die in den Sensoren enthaltenen Magneten verfiigen (iber eine hohe
Zugkraft. Um Schdden zu vermeiden und um den genauen Einbauort
fiirjeden Sensor zu erhalten, den Sensor zundchst in einem Winkel
zum Behalter platzieren und dann vorsichtig auf die Oberflache
absenken, wie in der folgenden Abbildung dargestellt.

A. Sensor in einem Winkel zum Behdilter platzieren
B. Sensor auf Behdlter absenken

. Sicherstellen, dass der Sensor senkrecht zum Behalter und in Kontakt

mit dem Behalter ist, wie in der folgenden Abbildung dargestellt.
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8. Die 4 Sensor-Sicherungsbolzen, Sicherungsscheiben und Muttern der
Magnethalterung wie in der folgenden Abbildung dargestellt
einbauen.

Anmerkung

Eine Keilsicherungsscheibe wird unter dem Schraubenkopf und die
andere unter der Mutter platziert. Mit dem mitgelieferten
Drehmomentschlissel und Innensechskantschliissel auf 14 Nm
anziehen.

9. Vordem Fortfahren eine weitere Wellenform herunterladen und
priifen, ob die Wellenformqualitdt gut ist. Bei Bedarf die
Magnethalterung gemaR den Anweisungen in Entfernen oder
Neupositionieren der Magnethalterung bewegen und dann mit
Priifen der Wellenformqualitat fortfahren.
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4.5  Abschluss der Sensorinstallation

Prozedur

. Auf die Schaltfliche Complete (Fertigstellen) klicken.

Brauche Hilfe?

Uberpriifen, ob der Install State (Installationsstatus) auf Off (Aus)
eingestellt ist und Installed (Installiert) in der FuRzeile der
ausgewdhlten Anwendung ausgewahlt ist.

Abbildung 4-8: Installationswerkzeug-Bildschirm: Vollstdndig
e

bereitgestellt
Thickness Temperature
{ 0.00 ®mmTin {Pipe: 0 °C\F‘ <J2je

3 €C21 conne cted COM-auto (COM3, COM1, [} Sensor: G3C5  00-1B-1E-E2-A0-15-30-D7 Install State: OFf Provisioned: v/ Installed: ||‘

. Das CC21 entfernen, das Spannungsversorgungsmodul anbringen

und die beiden Spannungsversorgungsmodul-
Befestigungsschrauben festziehen. Siehe hierzu Kurzanleitung zum
Rosemount BP20E Spannungsversorgungsmodul fiir Wireless
Korrosionsiiberwachungs-Messumformer .

Nachdem das Spannungsversorgungsmodul angebracht wurde,
startet der Sensor automatisch neu und versucht, eine Verbindung
mit dem WirelessHART® Gateway herzustellen. In einem groRen
Netzwerk mit 100 Sensoren kann dies hdufig zwei Stunden und
manchmal bis zu sechs Stunden dauern.

4.6  Befestigen des Sicherungsseils fiir die Installation einer
Magnethalterung

A WARNUNG

Es miissen zwei Sicherungsseile verwendet werden, um den Sensor und die

Magnethalterung vor versehentlichem Herunterfallen zu bewahren.

Wenn jedes Sicherungsseil nicht lang genug ist, kénnen zwei Sicherungsseile

miteinander verbunden werden. Aus diesem Grund werden mit jeder

Magnethalterung 4 Sicherungsseile mitgeliefert.

Kurzanleitung
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Prozedur

1.

Einen geeigneten Befestigungspunkt fiir das Sicherungsseil in
moglichst geringem Abstand senkrecht tiber der Montageposition
finden.

. Wenn der Abstand es nicht zuldsst, dass ein einzelnes Sicherungsseil

den Befestigungspunkt erreicht, die Schlaufe an einem
Sicherungsseil verwenden, um zwei Sicherungsseile miteinander zu
verbinden.

Das blanke Ende des Seils um den Befestigungspunkt und durch die
Schlaufe im Sicherungsseil fiihren, um es am Rohr zu befestigen.

Das Ende des Sicherungsseils in das Kabelschloss einfiihren und eine
Lange durchziehen.

Das Ende des Sicherungsseils durch den Rahmen der
Magnethalterung fiihren, wie in Abbildung 4-9 angezeigt.

Dann das Ende durch den Gurtschlitz des Sensors und in die
Riicklaufbohrung des Kabelschlosses einfiihren.

. Die Position des Kabelschlosses anpassen, um ein Durchhdngen des

Sicherungssseils zu verringern. Ziehen Sie das Kabel jedoch nicht
fest.

A WARNUNG

Wenn das Durchhangen nicht minimiert wird und die
Magnethalterung versehentlich herunterfillt, kann das
Sicherungsseil reiBen, was dazu fiihrt, dass die Baugruppe aus einer
Hohe herunterfallt, die schwere Verletzungen verursachen kann.
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Abbildung 4-9: Sicherungsseilmontage

8. Zum Anbringen des zweiten Sicherungsseils Schritte Schritt 1 bis
Schritt 7 wiederholen.

Anmerkung
Das Sicherungsseil kann mithilfe des Ausklinkschliissels vom Schloss
gel6st werden.

9. Die Installation des Sensors ist nun abgeschlossen.
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5

5.1

40

Wartung

Service und Wartung

Der Sensor ist eine abgedichtete Einheit ohne vom Benutzer zu wartende
Teile.

Siehe Kurzanleitung zum Rosemount BP20E Spannungsversorgungsmodul
flir Wireless Korrosionsiiberwachungs-Messumformer , wenn das
Spannungsversorgungsmodul gewechselt werden muss.
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6 Produkt-Zulassung
Rev. 0.1

6.1 Informationen zu EU-Richtlinien

Eine Kopie der EU-Konformitatserkldrung ist am Ende dieser Anleitung. Die
neueste Version der EU-Konformitdtserklarung ist auf Emerson.com/
Rosemount zu finden.

6.2  Ubereinstimmung mit Telekommunikationsrichtlinien

Alle Wireless-Gerdte miissen (iber Zertifikate verfligen, um sicherzustellen,
dass sie die Richtlinien in Bezug auf die Verwendung des HF-Spektrums
erfiillen. Eine solche Produkt-Zulassung ist fiir nahezu jedes Land
erforderlich. Emerson arbeitet weltweit mit Regierungsbehorden
zusammen, damit seine Produkte vollstdndig mit diesen Richtlinien
Ubereinstimmen und nicht gegen die Richtlinien oder Gesetze, die die
Verwendung von Wireless-Geraten regulieren, verstoRen.

6.3 FCCundIC

Dieses Gerat erfiillt die Vorgaben von Teil 15 der FCC-Vorschriften. Der
Betrieb unterliegt den folgenden Bedingungen:

e Dieses Gerdt darf keine schaddlichen Stérungen verursachen.

e Dieses Gerdt muss alle empfangenen Stérungen aufnehmen,
einschlieRlich solcher, die ein unerwiinschtes Betriebsverhalten
hervorrufen konnen.

e BeiderInstallation dieses Gerdts muss darauf geachtet werden, dass
zwischen der Antenne und Personen ein Mindestabstand von 20 cm
vorliegt.

6.4  Zulassung fiir normale (Ex-freie) Bereiche durch FM
Approvals

Der Messumformer wurde standardméRig von FM untersucht und gepriift,
um zu gewdhrleisten, dass die Konstruktion die grundlegenden elektrischen,
mechanischen und brandschutztechnischen Anforderungen erfillt. FM
Approvals ist ein national anerkanntes und von der Occupational Safety and
Health Administration (OSHA, US-Behdorde fiir Sicherheit und
Gesundheitsschutz am Arbeitsplatz) zugelassenes nationales Priiflabor
(NRTL).

6.5 Installation von Geraten in Nordamerika

Der US National Electrical Code® (NEC) und der Canadian Electrical Code
(CEC) lassen die Verwendung von Gerdten mit Divisions-Kennzeichnung in
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Zonen und von Gerdten mit Zone-Kennzeichnung in Divisionen zu. Die
Kennzeichnungen miissen fiir die Ex-Zulassung des Bereichs, die Gasgruppe
und die Temperaturklasse geeignet sein. Diese Informationen sind in den
entsprechenden Codes klar definiert.

Gefahrgutregelung

Die Magnete mit Sensor und in der Magnethalterung sind fiir den Transport
abgeschirmt und entsprechen den IATA-Gefahrgutregelungen fir
Magnetfelder. Die Sensoren sind sicher fiir den Lufttransport.

USA
I5 USA Eigensicherheit (IS)

Zulassungs-Nr.: SGSNA/17/SUW/[00281

Normen: UL 913 — 8. Ausgabe, Version 6. Dezember 2013

Kennzeichnungen: CLASSI, DIV 1, GP ABCD, T4...T2, Tamb = -50 °C bis
+75°C, IP67

Canada

16 Kanada Eigensicherheit (IS)

Zulassungs-Nr.: SGSNA/17/SUW/[00281

Normen: CAN/CSA C22.2 Nr. 157-92 (R2012) +Upd1 +Upd2

Kennzeichnungen: CLASSI, DIV 1, GP ABCD, T4...T2, Tamb = -50 °C bis
+75°C, IP67

Europe

I1 ATEX Eigensicherheit

Zulassungs-Nr.: Baseefa17ATEX062X

Normen: EN [EC60079-0:2018
EN 60079-11:2012

Kennzeichnungen: &l 1 G, ExiallCT4... T2 Ga, Tamb = -50 °C bis
+75°C, IP67
Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

1. Der Kunststoffful kann ein potenzielles elektrostatisches Z{indrisiko
darstellen und darf nicht mit einem trockenen Tuch eingerieben oder
gereinigt werden.

2. Das Gerat kann mit einer Temperatur von bis zu 200 °C wie folgt an
den Rohrleitungen befestigt werden:
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a. -50°C<Tas<+120°CfurT4
b. -50°C<Ta<+190°CfirT3
c. -50°C<Ta<+200°CfirT2
3. Das Gehduse kann eine potenzielle elektrostatische Ziindgefahr

darstellen und darf nicht mit einem trockenen Tuch eingerieben oder
gereinigt.

6.10 International
6.10.1 17 IECEx Eigensicherheit (IS)
Zulassungs-Nr.: IECEx BAS 17.0047X

Normen: IEC 60079-0:2017 Ausgabe 7.0, IEC 60079-11: 2011
Ausgabe 6.0

Kennzeichnungen: ExiallCT4...T2 GA, Tamp = -50° Cbis +75° C, IP67

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

1. Der KunststofffuR kann ein potenzielles elektrostatisches Ziindrisiko
darstellen und darf nicht mit einem trockenen Tuch eingerieben oder
gereinigt werden.

2. Das Gerdt kann mit einer Temperatur von bis zu 200 °C wie folgt an
den Rohrleitungen befestigt werden:
a. -50°C<Ta<+120°CfurT4

b. -50°C<Ta<+190°CfirT3
c. -50°C<Ta<+200°CfirT2
3. Das Gehduse kann eine potenzielle elektrostatische Ziindgefahr

darstellen und darf nicht mit einem trockenen Tuch eingerieben oder
gereinigt.

6.11 China
6.11.1 14 China NEPSI Eigensicherheit

Zulassungs-Nr.: GY]18.1090X
Normen: GB3836.1-2010, GB3836.4-2010, GB3836.20-2010

Kennzeichnungen: ExiallCT4...T2 Ga

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

Siehe Zertifikat bzgl. bestimmter Bedingungen fiir die sichere Verwendung.
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6.12 EAC - Belarus, Kazakhstan, Russia
6.12.1 IM (EAC) Eigensicherheit

Zulassungs-Nr.: C-GB.MKJ62.B.05220
Normen: TPTCO012/2011
Kennzeichnungen: OExiallCT4..T2 GaX

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

Siehe Zertifikat bzgl. bestimmter Bedingungen fiir die sichere Verwendung.
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6.13 EU-Konformitdtserklarung

Abbildung 6-1: Konformitdtserkldarung

EU Declaration of Conformity

We,
Permasense Ltd
Alexandra House
Newton Road
Manor Royal
Crawley
RHI0 9TT, UK

declare under our sole responsibility that the product,

ET310 WiHART wireless mesh, corrosion monitoring sensor

is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:

Electromagnetic compatibility directive (EMC) 2014/30/EU
Radio equipment directive (RED) 2014/53/EU
Equipment for explosive atmospheres directive (ATEX) 2014/34/EU

The following harmonised standards and reference standards have been applied:

EMC: EN 61326-1:2013, including radiated emissions to CISPR |1:2009 + A1:2010 Class B

RED: EN 300 328 v2.2.2
EN 301 489-1 v1.9.2:201 | in accordance with EN 301 489-17 v2.2.1:2012
with reference to:
EN 61000-4-2:2009
EN 61000-4-3:2006 + A:2008 & 2010
EN 61010-1:2010

ATEX: EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012

ATEX notified body:
SGS Fimko Oy (Notified Body number 0598) performed an EU-type examination
and issued certificate number Baseefa|7ATEX0062X
with coding® Il | G, ExiallC T4...T2 Ga

ATEX notified body for quality assurance:
SGS Fimko Oy (Notified Body number 0598)

Authorized Representative in Europe and Northern Ireland:
Emerson S.R.L., Company No. |12/88/2006, Emerson 4 Street, Parcul Industrial Tetarom
11, Cluj-Napoca 400638, Romania
Regulatory Compliance Shared Services Department
Email: europeproductcompliance@emerson.com
Phone: +40 374 132 000

Signed for and on behalf of Permasense Ltd.

Jeit=—

Dr Jonathan Allin — Chief Technical Officer
Crawley, UK — 16 July 2021
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EU-Konformititserkldrung
Wir,

Permasense Ltd

Alexandra House

Newton Road

Manor Royal

Crawley

RHI0 9TT, UK

erklaren unter unserer alleinigen Verantwortung, dass das Produke

ET310 WIHART Wireless Mesh, Korrosionsiiberwachungssensor

in Ubereinstimmung mit den entsprechenden Rechtsvorschriften zur Harmonisierung von Nermen in
der EU ist:

Richtlinie zur elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV) 2014/30/EU
Funkanlagen-Richtlinie (RED) 2014/53/EU
Richtlinie fiir Gerite in explosionsgefahrdeten Umgebungen (ATEX) 2014/34/EUJ

Die folgenden harmonisierten Normen und Referenzstandards wurden angewandt:

EMV: EN 61326-1:2013, einschlieBlich abgestrahiter Emissionen gemdB CISPR |1:2009 +
A1:2010 Class B

RED: EN 300 328 v2.2.2
EN 301 489-1 v1.9.2: 201 | gemB EN 301 489-17 v2.2.1:2012 mit Bezug auf:

EN 61000-4-2:2009
EN 61000-4-3:2006 + A1:2008 und 2010
EN61010-1:2010

ATEX: EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012

ATEX Benannte Stelle:
SGS Fimko Oy (Nummer der benannten Stelle 0598) fiihrte eine EU-
Baumusterpriifung durch und stellte Zertifikat Baseefa | 7ZATEX0062X
mit dem Code I | G, Exia lIC T4...T2 Ga aus

ATEX Benannte Stelle fiir Qualititssicherung:
SGS Fimko Oy (Nummer der benannten Stelle 0598)

Autorisierter Vertreter in Europa und Nordirland:
Emerson SR.L, Company No. ]12/88/2006, Emerson 4 Street, Parcul Industrial Tetarom II,
Cluj-Napoca 400638, Romania
Shared-Services-Abteilung fiir Einhaltung gesetzlicher Bestimmungen
E-Mail: europepr i on.com
Telefon: +40 374 132 000

Unterzeichnet von und im Auftrag der Permasense Ltd.

Siehe englische Version

Dr. Jonathan Allin — Chief Technical Officer
Crawley, UK - 16. Juli 2021
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6.14 China RoHS

®E RoHs 2 - TE (BEEFFRAZVRERTIEEEENZ) , 2016 FFE 32 2%

China RoHS 2 - Chinese order No. 32, 2016; administrative measures for the restriction of hazardous substances
in electrical and electronic equipment

8 S ED T 2 E A BN ZE B SORA A S A R B — 1 e Pk 35 (U R SRR A AR S By — &
& (AT "ML ) > KEMEREIT 2016 £7 A | HEMRFEE 2 5% B (HEEF™
SEEVRIRFIEREEAE) ("RERHS2" ) FERUFENEFRUETEREES 2 55T
TEIAERNS °

Permasense, a strategic business unit of Emerson Electric Co, St. Louis, Missouri and part of Emerson Process
Management (“Emerson”), is aware of and has a program to meet its relevant obligations of the Chinese
Order No. 32, 2016; Administrative Measures for the Restriction of Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment (China RoHS 2), which entered into force on | July 2016.

SCEAEEHET B RoHS 2 sy E—H FAUETE SPRamnf s SRR FER0E mER - fEy—1
M P ATR R (T R A FET A SRR E RoHS 2 038 .

Emerson understands there are numerous requirements with the regulation regarding, among others, marking
of product and communications for purpose of the Phase | implementation of China RoHS 2. As a supplier of
electrical and electronic equipment, Emerson has determined that the captioned product supplied to your
company is within scope of China RoHS 2.

ES k> BFRUBAEHIEE > HNBERL > TERESFE G B e RA R ERE
By-FE RoHS BEHIR » HiZr % EE MR,

To date, based on information provided by suppliers and to Emerson’s best knowledge, the following China
RoHS substances are present at a concentration above the Maximum Concentration Values (“MCVs"), have
been identified in the following parts, and the product is marked to reflect this.

‘&7 China RoHS BEIHEH S A REREMNIITRST]
List of Model Parts with China RoHS Concentration above MCVs
HEHFE | Hazardous Substances

#eraty | ® | K i S ZRABR | ZAREH
Part Name | Lead | Mercury | Cadmium Hexavalent | Polybrominated | Polybrominated
(Pb) (Hg) (Cd) Chromium biphenyls diphenyl ethers
(Cr +6) (PBB) (PBDE)
EREEESF | X [ 0 3] o o

Sensor
by

A AT SHT11364 2L ETANE.

This table is proposed in accordance with the provision of S[IT 11364

O B s s R i FFTE EE/ET GBIT 26572 Bl e REER.

26572.

X BT RS R L E - EE R YR E SRS EE T GB/T 26572 Bl EFREFR.
X: Indicate that said hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above the
limit requirement of GBIT 26572.
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A  Einstellen der H6he der Magneteinheit

Moglicherweise muss die Hohe der Magneteinheit eingestellt werden, wenn
die Magnethalterung auf einer nicht spharischen oder ungleichmaRigen
Oberflache montiert wird.

Prozedur

1. De obere und untere Mutter des Kugelbolzens l6sen, der den
Rahmen in Position halt. Méglicherweise ist ein 13-mm-A|F-
Schraubenschlissel erforderlich, um die untere Mutter zu l6sen,
wahrend der Kugelbolzen mit einem 8-mm-Schraubenschliissel
gehalten wird.

2. Die obere Mutter bis zum Ende des Gewindes zurtickschrauben.

3. Den Rahmen auf die gewiinschte Hohe anheben, sodass alle
4 Magneteinheiten bequem auf der Behdlteroberflache sitzen.

4, Die untere Mutter in der gewiinschten Hohe positionieren.

5. Die untere Mutter mit dem 13-mm-Schraubenschliissel festhalten
und die obere Mutter auf 14 Nm festziehen.

A. Vorder Einstellung
B. Nach der Einstellung
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B Entfernen oder Neupositionieren der
Magnethalterung

Voraussetzungen

e Sicherstellen, dass Sie 4 Schutzkappen fiir die Magnethalterung und die
Schutzkappe fiir den Sensor vorhanden sind.

¢ Eine Person muss den Sensor in Position halten, wéhrend eine andere
dem Verfahren folgt.

Prozedur

1. Die 4 Sensor-Sicherungsbolzen, Unterlegscheiben und Muttern wie
inAbbildung B-1, dargestellt entfernen und dann die Schutzkappe
wieder auf den Sensor setzen und legen ihn beiseitelegen.

Abbildung B-1: Magnethalterung

Rahmen

Kugelbolzen
Schutzkappe
Sensor-Sicherungsbolzen
Magneteinheit

mO N ®>

2. Eine Person muss die Magnethalterung in Position halten.

3. Einen Schlitzschraubendreher unter eine der Magneteinheiten
schieben, wie in Abbildung B-2 dargestellt.
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Abbildung B-2: Entfernen der Magneteinheit

A. Magneteinheit
B. Schlitzschraubendreher

4. Den Schraubendreher drehen und die Magneteinheit wie folgt vom
Behalter weghebeln, siehe Abbildung B-3.
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Abbildung B-3: Hebeln der Magneteinheit mit einem
Schlitzschraubendreher

5. Eine Schutzkappe unter die Magneteinheit schieben und den
Schraubendreher wie in Abbildung B-4 abgebildet entfernen.

A ACHTUNG

Darauf achten, dass die beim Wiederanbringen der Schutzkappe
keine Hande und Finger gequetscht werden.
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Abbildung B-4: Wiederanbringen der Schutzkappe

6. Die Magnete ganz auf die Schutzkappe schieben, wie in Abbildung
B-5 dargestellt.
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Abbildung B-5: Angebrachte Schutzkappen

7. Fir alle 4 Magneteinheiten wiederholen.

8. Wenn die Schutzkappen angebracht sind, kann die Magnethalterung
entweder neu positioniert oder entfernt werden.

54 Emerson.com/Rosemount



Januar 2022 Kurzanleitung

Kurzanleitung 55



Weiterfiihrende Informationen: www.emerson.com
©2022 Emerson. Alle Rechte vorbehalten.

Die Verkaufsbedingungen von Emerson
sind auf Anfrage erhdltlich. Das Emerson
Logo ist eine Marke und
Dienstleistungsmarke der Emerson
Electric Co. Rosemount ist eine Marke der
Emerson Unternehmensgruppe. Alle
anderen Marken sind Eigentum ihres
jeweiligen Inhabers.

Kurzanleitung
00825-0105-4221, Rev. AA
Januar 2022

&

EMERSON


http://www.emerson.com

	1 Produktübersicht
	1.1 Lieferumfang
	1.2 Erforderliche Hilfsmittel
	1.3 Erforderliche Werkzeuge
	1.4 Alternative Installationsmöglichkeiten

	2 Vorbereitung der Installation
	3 Durchführung der physischen Installation
	3.1 Montage des Sensors
	3.2 Anforderungen an die Gurtinstallation
	3.3 Inbetriebnahme des Sensors
	3.4 Installation des Sensors
	3.5 Befestigen des Sicherungsseils

	4 Montage des Messumformers mit einer Magnethalterung
	4.1 Montage der Halterungen am Sensor
	4.2 Inbetriebnahme des Sensors für die Magnethalterung
	4.3 Prüfen der Wellenformqualität
	4.4 Montage der Magnethalterung und des Sensors
	4.5 Abschluss der Sensorinstallation
	4.6 Befestigen des Sicherungsseils für die Installation einer Magnethalterung

	5 Wartung
	5.1 Service und Wartung

	6 Produkt-Zulassung
	6.1 Informationen zu EU-Richtlinien
	6.2 Übereinstimmung mit Telekommunikationsrichtlinien
	6.3 FCC und IC
	6.4 Zulassung für normale (Ex-freie) Bereiche durch FM Approvals
	6.5 Installation von Geräten in Nordamerika
	6.6 Gefahrgutregelung
	6.7 USA
	6.7.1 I5 USA Eigensicherheit (IS)

	6.8 Canada
	6.8.1 I6 Kanada Eigensicherheit (IS)

	6.9 Europe
	6.9.1 I1 ATEX Eigensicherheit

	6.10 International
	6.10.1 I7 IECEx Eigensicherheit (IS)

	6.11 China
	6.11.1 I4 China NEPSI Eigensicherheit

	6.12 EAC – Belarus, Kazakhstan, Russia
	6.12.1 IM (EAC) Eigensicherheit

	6.13 EU-Konformitätserklärung
	6.14 China RoHS

	A Einstellen der Höhe der Magneteinheit
	B Entfernen oder Neupositionieren der Magnethalterung

