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1 Informationen zu dieser Anleitung

Diese Anleitung enthalt grundlegende Richtlinien fur den
Rosemount 644 Temperaturmessumformer. Sie enthalt keine
detaillierten Anweisungen fir Konfiguration, Diagnose, Wartung,
Service, Stdrungsanalyse und -beseitigung oder Einbau. Weitere
Informationen sind im Referenzhandbuch fur den Rosemount
644 zu finden. Das Handbuch und diese Anleitung sind auch in
elektronischer Ausfiihrung auf Emerson.com erhaltlich.

Sicherheitsmeldungen

A WARNUNG

Anweisungen befolgen

Die Nichtbeachtung dieser Installationsrichtlinien kann zu schweren
oder todlichen Verletzungen fuhren.

Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefihrt werden.

Physischer Zugriff

Unbefugtes Personal kann méglicherweise erhebliche Schaden und/
oder Fehlkonfigurationen an den Geraten des Endbenutzers
verursachen. Dies kann vorsatzlich oder unbeabsichtigt geschehen
und die Gerate sind entsprechend zu schitzen.

Die physische Sicherheit ist ein wichtiger Bestandteil jedes
Sicherheitsprogramms und ein grundlegender Bestandteil beim
Schutz Ihres Systems. Beschranken Sie den physischen Zugriff durch
unbefugte Personen, um die Assets der Endbenutzer zu schitzen.
Dies gilt fur alle Systeme, die innerhalb der Anlage verwendet
werden.
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A WARNUNG

Explosionen

Explosionen kénnen zu schweren oder todlichen Verletzungen
fahren.

Die Installation der Messumformer in explosionsgefahrdeter
Umgebung muss gemal3 den entsprechenden lokalen, nationalen
und internationalen Normen, Vorschriften und Empfehlungen
erfolgen. Einschrankungen in Verbindung mit der sicheren
Installation sind im Abschnitt ,,Produkt-Zulassungen” zu finden.
In explosionsgefahrdeten Atmospharen darf der Deckel des
Anschlusskopfes nur im spannungslosen Zustand geoffnet
werden.

Vor Anschluss eines Handterminals in einer
explosionsgefahrdeten Umgebung sicherstellen, dass die Gerate
in Ubereinstimmung mit den Vorschriften fiir eigensichere oder
nicht funkenerzeugende Feldverkabelung installiert sind.
Sicherstellen, dass die Betriebsatmosphare des Messumformers
den zutreffenden Ex-Zulassungen entspricht.

Alle Anschlusskopfdeckel mussen vollstandig geschlossen sein,
um die Ex-Schutz-Anforderungen zu erfullen.

Prozessleckagen

Prozessleckagen kénnen zu schweren oder tddlichen Verletzungen
fahren.

Das Schutzrohr wahrend des Betriebs nicht entfernen.
Schutzrohre und Sensoren vor Druckbeaufschlagung installieren
und festziehen.

Stromschlag

Elektrische Schlage kénnen schwere oder tddliche Verletzungen
verursachen.

Kontakt mit Leitungsadern und Anschlussklemmen meiden.
Elektrische Spannung an den Leitungsadern kann zu Stromschlagen
fahren.
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A ACHTUNG

Schutzrohr-/Leitungseinfihrungen

Falls nicht anderweitig angegeben, haben die
Leitungseinfuhrungen im Gehause ein %2-14 NPT-Gewinde. Zum
Verschliel3en dieser Einfuhrungen nur Stopfen, Adapter, Stutzen
oder ein Schutzrohr mit einem kompatiblen Gewinde verwenden.
Die Angabe ,M20" bezeichnet Gewinde der Form M20 x 1,5.

Bei Installationen in Ex-Bereichen nur die aufgeftihrten oder Ex-
zertifizierten Stopfen, Kabelverschraubungen oder Adapter in den
Kabel-/Leitungseinfiihrungen verwenden.

BEACHTEN

Die in diesem Dokument beschriebenen Produkte sind NICHT fur
nukleare Anwendungen qualifiziert und ausgelegt.

Werden Produkte oder Hardware, die nicht fiir den nuklearen
Bereich qualifiziert sind, im nuklearen Bereich eingesetzt, kann dies
zu ungenauen Messungen fihren.

Informationen zu nuklear-qualifizierten Emerson Produkten erhalten
Sie von Ihrem zustandigen Emerson Vertriebsburo.
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2 Systembereitschaft

2.1 Bestatigen der Tauglichkeit der HART® Revision

Bei Verwendung von HART-basierten Leit- oder Asset Management
Systemen die HART-Fahigkeiten dieser Systeme vor der Installation
des Messumformers Uberprufen. Nicht alle Systeme kénnen mit dem
HART Protokoll Version 7 kommunizieren. Der Messumformer kann
entweder fur die HART Version 5 oder 7 konfiguriert werden.

2.2  Bestatigen des korrekten Geratetreibers

Prozedur

Tabelle 2-1: Gerateversionen und -Dateien

1. Uberpriifen, ob der neueste Geratetreiber auf den Systemen
geladen ist, damit eine ordnungsgemalie Kommunikation
sichergestellt ist.

2. Den neuesten Geratetreiber unter Emerson.com/Device-
Install-Kits/Device-Install-Kit-Search herunterladen.

Tabelle 2-1 zeigt die notwendigen Informationen, um
sicherzustellen, dass die korrekten Geratetreiber-Dateien und
die entsprechende Dokumentation fur das Gerat vorhanden

sind.

Software- | NAMUR- | HART®- HART- Gerate- Betriebs- | Anderun-
Datum Software- | Software- | Univer- |version® | anleitung- | gen an der
version version salversi- Dok.-Nr. | Software(®
on(1
Juni 2012 [1.1.1 3 5 8 00809-010 | Siehe
0-4728 bzgl. einer
7 9 Liste der
Anderun-
gen.

(1) Die NAMUR-Softwareversion ist auf dem Typenschild des Gerdits
angegeben. Die HART-Softwareversion kann mit einem HART-
Handterminal ausgelesen werden.

(2) Gerdtetreiber-Namen verwenden die Gerdte- und Gerdtetreiber-Version

(z. B. 10_01. HART Protokoll), die so ausgelegt ist, dass

dltere Gerdtetreiber-Versionen weiterhin mit neuen HART Gerdten
kommunizieren kénnen. Fiir den Zugriff auf neue Funktionen muss
der neue Gerdtetreiber heruntergeladen werden. Emerson empfiehlt,
neue Gerdtetreiber-Dateien herunterzuladen, damit der komplette

Funktionsumfang genutzt werden kann.
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(3) HART-Version 5 und 7 wéhlbar, Unterstlitzung fiir Doppelsensoren,
sicherheitszertifiziert, erweiterte Diagnosefunktionen (sofern bestellt),
hdhere Genauigkeit und verbesserte Stabilitdt (sofern bestellt).
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3.1

3.1.1

Messumformer-Installation

Messumformer montieren

Den Messumformer an einer hohen Stelle im Kabelverlauf
(Kabelschutzrohr) montieren, damit keine Feuchtigkeit in das
Gehduse eindringen kann.

Installation von Messumformer flr Kopfmontage und Sensor
mit DIN-Platte

A WARNUNG

Gehause

Die Gehausedeckel mussen vollstdndig eingerastet sein, um die Ex-
Schutz-Anforderungen zu erfillen.

Prozedur

1. Das Schutzrohr am Rohr oder an der Wand des
Prozessbehalters montieren.

2. Das Schutzrohr vor Beaufschlagung mit Prozessdruck
installieren und festziehen.

3. Die Einstellung des Schalters fiir das Alarmverhalten des
Messumformers Gberprifen.

4. Den Messumformer am Sensor anbringen.
Die Messumformer-Befestigungsschrauben durch die
Montageplatte des Sensors einfuhren.

5. Den Sensor mit dem Messumformer verkabeln.
6. Den Messumformer/Sensor in den Anschlusskopf einfihren.
a) Die Befestigungsschraube des Messumformers in die
Montagebohrungen des Anschlusskopfs einschrauben.
b) Die Verldangerung am Anschlusskopf anbringen.

c) Die Baugruppe in das Schutzrohr einsetzen.

7. BeiVerwendung einer Kabelverschraubung darauf achten,
dass die Kabelverschraubung ordnungsgemal an einer
Leitungseinfihrung im Gehaduse angebracht wird.

8. Die Leitungen des abgeschirmten Kabels durch die
Kabeleinfuhrung in den Anschlusskopf einfihren.

Rosemount 644
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9.

10.
11.

Die Adern des abgeschirmten Kabels der
Spannungsversorgung an die Klemmen der
Spannungsversorgung des Messumformers anschliel3en.

Kontakt mit Sensoradern und -anschliissen vermeiden.

Die Kabelverschraubung anschlieRen und anziehen.

Den Deckel des Anschlusskopfs anbringen und festziehen.
A B c

. S 1
P —
R l—ﬁ

A. Deckel des Anschlusskopfs

B. Anschlusskopf

C. Schutzrohr

D. Messumformer-Befestigungsschrauben
E. Integrierter Sensor mit Anschlussadern

F. Verlangerung

3.1.2 Messumformer fur Kopfmontage und Sensor mit
Gewindeanschluss (zwei oder drei Kabeleinfihrungen)

A WARNUNG

Gehause

Die Gehausedeckel mussen vollstdndig eingerastet sein, um die Ex-
Schutz-Anforderungen zu erfullen.

Prozedur

1.

Das Schutzrohr am Rohr oder an der Wand des
Prozessbehalters montieren.

Schutzrohre vor Beaufschlagung mit Prozessdruck installieren
und festziehen.

Die erforderlichen Verlangerungen und Adapter am
Schutzrohr anbringen.

4. Die Nippel- und Adaptergewinde mit Silikonband abdichten.

Kurzanleitung

Den Sensor in das Schutzrohr einschrauben.
Ablasseinrichtungen montieren, sofern sie bei
schwierigen Betriebsbedingungen oder zur Erfullung von
Installationsanforderungen erforderlich sind.
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6.

10.

11.
12.

13.
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Sicherstellen, dass sich der Schalter fur das Alarmverhalten
des Messumformers in der gewunschten Position befindet.

Die korrekte Installation des integrierten
Uberspannungsschutzes (Optionscode T1) tberprifen.

a) Sicherstellen, dass der Uberspannungsschutz fest mit
der Messumformerscheibe verbunden ist.

b) Sicherstellen, dass die Spannungsversorgungsadern
des Uberspannungsschutzes ausreichend unter den
Spannungsversorgungs-Anschlussklemmenschrauben
des Messumformers gesichert sind.

) ErUfen, ob das Erdungskabel des
Uberspannungsschutzes am innenliegenden
Erdungsanschluss im Universalkopf gesichert ist.

Anmerkung
Der Uberspannungsschutz erfordert ein Gehduse mit einem
Durchmesser von mindestens 3,5 in. (89 mm).

Die Anschlussadern des Sensors durch den Universalkopf und
die mittlere Bohrung am Messumformer ziehen.

Die Messumformer-Befestigungsschrauben in die
Universalkopf-Montagebohrungen einschrauben, um den
Messumformer am Universalkopf zu montieren.

Den Messumformer/Sensor in das Schutzrohr einsetzen oder
falls gewlinscht extern montieren.

Die Adaptergewinde mit Silikonband abdichten.

Die Leitungen der Feldverkabelung durch das Kabelschutzrohr
in den Universalkopf ziehen. Die Sensor- und
Netzanschlusskabel am Messumformer anschlieRen.

Kontakt mit anderen Anschlussklemmen vermeiden.

Den Deckel des Universal-Anschlusskopfs anbringen und
festziehen.

Rosemount 644
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Schutzrohr mit Gewinde

Sensor mit Gewinde

Universalkopf (mit Messumformer im Inneren)
Standardverldngerung

Leitungseinftihrung

mOS N>

3.1.3 Installation von Messumformer fur Feldmontage und Sensor
mit Gewindeanschluss

A WARNUNG

Gehause

Die Gehausedeckel mussen vollstandig eingerastet sein, um die Ex-
Schutz-Anforderungen zu erfillen.

Prozedur

1.

Kurzanleitung

Das Schutzrohr am Rohr oder an der Wand des
Prozessbehalters montieren. Schutzrohre vor Beaufschlagung
mit Prozessdruck installieren und festziehen.

Die erforderlichen Verldangerungen und Adapter am
Schutzrohr anbringen.
Die Nippel- und Adaptergewinde mit Silikonband abdichten.

Den Sensor in das Schutzrohr einschrauben.
Ablasseinrichtungen montieren, sofern sie bei
schwierigen Betriebsbedingungen oder zur Erfullung von
Installationsanforderungen erforderlich sind.

Sicherstellen, dass sich der Schalter fur das Alarmverhalten
des Messumformers in der gewunschten Position befindet.

Den Messumformer/Sensor in das Schutzrohr einsetzen oder
falls gewlinscht extern montieren.

Die Adaptergewinde mit Silikonband abdichten.

Die Kabel zur Feldverkabelung durch das Kabelschutzrohr
in das Gehdause fir Feldmontage ziehen. Die Sensor- und
Netzanschlusskabel am Messumformer anschlieRen.

11
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Kontakt mit anderen Anschlussklemmen vermeiden.

9. Die Deckel der zwei Gehduse anbringen und festziehen.

V—‘—\
1 ]
—

C

A. Schutzrohr mit Gewinde

B. Sensor mit Gewinde

C. Standardverlangerung

D. Gehduse fur Feldmontage (mit Messumformer im Inneren)

E. Leitungseinfuhrung

3.2 Elektrischer Anschluss/Spannungsversorgung
3.2.1  Sensor mit dem Messumformer verkabeln

Abbildung 3-1: Rosemount 644 fiir Kopfmontage -
Anschlussschemata fir Einfach- und Doppeleingang

Single Input 2-wire RTD and 3-wire RTD and Q [ 4-wire RTD and 02 TIC and mV
Wiring o
“%o | “% ©20
® _ @ 9 40)

Dual Input Dual 2-wire RTD and 0 Dual 3-wire RTD and O Dual T/C and mV
Wiring Q’
5 ] (0550, 10900 (699
Xy wo @8 CRN-E90)

*  Zur Erkennung eines Messumformers mit Kompensation missen
die Messumformer mindestens als 3-Leiter-
Widerstandsthermometer konfiguriert sein.

« Emerson liefert alle Einfach-Widerstandsthermometer in 4-Leiter-
Ausfliihrung. Diese kénnen auch als 3-Leiter-Ausfihrung
angeschlossen werden. Dazu die nicht benétigte Leitung
abschneiden und isolieren.

12 Rosemount 644
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Abbildung 3-2: Rosemount 644 fiir Feldmontage -
Anschlussschemata fiir Einfach- und Doppeleingang

Single Input 2-wire RTD and Q2 3-wire RTD and Q 4-wire RTD and 0
Wiring o
® ®

Dual 2-wire RTD and O

[ ] 3505,

BP0 eWR 0

Dual 3-wire RTD and 0 ‘ Dual T/C and mV

TIC and mV

®
20, |

3.2.2 Spannungsversorgung am Messumformer anschlieBen

Der Betrieb des Messumformers erfordert eine externe
Spannungsversorgung.

Prozedur

1. Den Gehausedeckel ggf. entfernen.

2. Die Plusader an die Klemme ,+" anschlieRen. Die Minusader an

die Klemme ,-“ anschlieRen.
Wenn ein Uberspannungsschutz verwendet wird,

mussen die Spannungsversorgungsadern jetzt oben am
Uberspannungsschutz angeschlossen werden. Die Position

Cjer Klemmen ,+" und ,-“ dem Aufkleber auf dem
Uberspannungsschutz entnehmen.

3. Die Klemmenschrauben festziehen. Beim Festziehen der
Sensor- und Spannungskabel ein Drehmoment von 6 in-lb

(0,7 Nm) nicht Gberschreiten.

4. Die Abdeckung (nach Bedarf) wieder anbringen und

festziehen.

A WARNUNG

Gehause

Die Gehausedeckel mussen vollstandig eingerastet sein, um

die Ex-Schutz-Anforderungen zu erfullen.

5. Die Spannungsversorgung einschalten (12 bis 42 VDC).

3.2.3 Burdengrenze

Die bendtigte Spannung an den Messumformer-Spannungsklemmen
betragt 12 bis 42,4 VDC (die Spannungsklemmen sind fiir 42,4

Kurzanleitung
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14

VDC ausgelegt). Beim Andern der Konfigurationsparameter die
Klemmenspannung nicht unter 12,0 VDC abfallen lassen, damit der
Messumformer nicht beschadigt wird.

Messumformer erden

Damit das Gerat ordnungsgemal3 geerdet wird, muss die
Abschirmung der Geratekabel:

» kurz abisoliert und vom Gehause des Messumformers isoliert
werden.

* mit der nachsten Abschirmung verbunden werden, wenn das
Kabel durch eine Anschlussdose verlegt wird.

* mit einem guten Erdungsanschluss am Ende der
Spannungsversorgung verbunden werden.

Anmerkung

Fur beste Leistungsmerkmale nur abgeschirmte, verdrillte
Adernpaare verwenden. Kabel mit einem min. Leitungsquerschnitt
von 24 AWG und einer max. Lange von 5 000 ft. (1 500 m) verwenden.

Ungeerdete Thermoelement-, mV- und
Widerstandsthermometer-/Ohm-Eingange

Jede Prozessinstallation stellt unterschiedliche Anforderungen an die
Erdung. Die am Einbauort fur den jeweiligen Sensortyp empfohlenen
Erdungsoptionen verwenden oder mit Option 1 (der haufigsten
Erdungsoption) beginnen.

Rosemount 644
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Erdung des Transmitters: Option 1

Prozedur

1.

Kurzanleitung

Die Abschirmung der Sensorverkabelung an das
Transmittergehause anschliel3en.

Sicherstellen, dass die Sensorabschirmung von anderen
geerdeten Geraten im Messkreis elektrisch isoliert ist.

Die Abschirmung der Signalleitungen auf der Seite der
Spannungsversorgung erden.

A. Sensorleitungen

B. Transmitter

C. Erdungspunkt der Abschirmung
D. 4-20 mA-Messkreis

15
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Erdung des Transmitters: Option 2

Prozedur

1.

16

Die Abschirmung der Signalleitungen an die Abschirmung der
Sensorverkabelung anschlieRBen.

Sicherstellen, dass die beiden Abschirmungen fest verbunden
und vom Transmittergehause elektrisch isoliert sind.

Die Abschirmung nur auf der Seite der Spannungsversorgung
erden.

Sicherstellen, dass die Sensorabschirmung von anderen
geerdeten Geraten im Messkreis elektrisch isoliert ist.

A. Sensorleitungen

B. Transmitter

C. Erdungspunkt der Abschirmung
D. 4-20 mA-Messkreis

Anmerkung
Abschirmungen gemeinsam auflegen, elektrisch isoliert vom
Messumformer.

Rosemount 644
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Erdung des Transmitters: Option 3

Prozedur

1.

Kurzanleitung

Die Abschirmung der Sensorverkabelung - falls méglich - am
Sensor erden.

. Sicherstellen, dass die Abschirmungen der Sensor- und

Signalleitungen vom Transmittergehduse elektrisch isoliert
sind.

Die Abschirmung der Signalleitungen nicht mit der
Abschirmung der Sensorverkabelung verbinden.

Die Abschirmung der Signalleitungen am Ende der
Spannungsversorgung erden.

A. Sensorleitungen

B. Transmitter

C. Erdungspunkt der Abschirmung
D. 4-20 mA-Messkreis

17
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Geerdete Thermoelement-Eingange
Erdung des Transmitters: Option 4

Prozedur

1.
2.

Die Abschirmung der Sensorverkabelung am Sensor erden.

Sicherstellen, dass die Abschirmungen der Sensor- und
Signalleitungen vom Transmittergehduse elektrisch isoliert
sind.

Die Abschirmung der Signalleitungen nicht mit der
Abschirmung der Sensorverkabelung verbinden.

Die Abschirmung der Signalleitungen auf der Seite der
Spannungsversorgung erden.

A. Sensorleitungen

B. Transmitter

C. Erdungspunkt der Abschirmung
D. 4-20 mA-Messkreis

Setzen des Alarmschalters

Zuerst den Alarmschalter setzen, bevor das Gerat in Betrieb
genommen wird.

Prozedur

1.

Den Messkreis (sofern erforderlich) auf manuellen Betrieb
setzen und die Spannungsversorgung unterbrechen.

Den Digitalanzeiger vom Messumformer abmontieren (sofern
erforderlich).

Den Schalter auf die gewlinschte Position einstellen.
H steht fir ,hoch” und L steht fir ,niedrig".

Rosemount 644
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4. Den Digitalanzeiger wieder am Messumformer anbringen

(falls erforderlich).

. Den Gehausedeckel wieder anbringen. Die Deckel missen

vollstéandig geschlossen sein, um die Ex-Schutz-Anforderungen
zu erfallen.

. Die Spannungsversorgung einschalten und den Messkreis auf

Automatikbetrieb setzen (sofern erforderlich).

Abbildung 3-3: Stellung des Alarmschalters

Rosemount 644 Transmitter Rosemount 644 Field Mount

A. Alarmschalter

Anmerkung

Bei Verwendung eines Digitalanzeigers zuerst den Anzeiger
oben vom Gerat abnehmen, dann den Schalter in die
gewunschte Stellung bringen und den Digitalanzeiger und den
Gehausedeckel wieder anbringen.

A WARNUNG

Gehause

Die Gehausedeckel missen vollstandig eingerastet sein, um
die Ex-Schutz-Anforderungen zu erfullen.

3.4 Konfiguration prufen

Nach Erhalt Ihres Messumformers die Konfiguration mit einem
beliebigen HART®-kompatiblen Konfigurations-Hilfsmittel prifen.
Siehe Betriebsanleitung des Rosemount 644 fur die Konfiguration mit
dem AMS Device Manager.

Der Messumformer kommuniziert mithilfe des Feldkommunikators
(die BUrde des Messkreises muss zwischen 250 und 1 100 Ohm
liegen.) Das Gerat erfordert eine Mindestspannung von 12 VDC an

Kurzanleitung
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20

der Anschlussklemme des Messumformers. Weitere Informationen
sind in der Betriebsanleitung des Feldkommunikators zu finden.

Uberpriifen der Konfiguration mittels Feldkommunikator

Um die Konfiguration zu Uberprifen, mussen Sie eine Rosemount
644 DD (Geratebeschreibung) auf dem Feldkommunikator
installieren.

Funktionstastenfolgen fir den neuesten DD sind in Tabelle 3-1
angegeben. Wenden Sie sich an Emerson, um Funktionstastenfolgen
fur altere Geratetreiber zu erhalten.

Folgende Schritte durchfihren, um zu bestimmen, ob eine
Aktualisierung erforderlich ist.

Prozedur

1. Den Sensor anschlieRen.
Siehe Anschlussschema auf dem oberen Gerateschild.

2. Eine Werkstatt-Spannungsquelle an die Spannungsklemmen
.+ oder ,-") anschliel3en.

3. Einen Feldkommunikator Uber eine Messkreisblrde an den
Spannungs-/Signalklemmen des Messumformers anschlieRen.

Wenn auf dem Feldkommunikator eine dltere Version der
Geratetreiber (DDs) geladen ist, wird die folgende Nachricht
angezeigt:

Device Description Not Installed..The Device
Description for manufacturer 0x26 model 0x2618
dev rev 8/9 is not installed on the System
Card..see Programming Utility for details on
Device Description updates..Do you wish to proceed
in forward compatibility mode? (Gerdtetreiber
nicht installiert..Der Gerdtetreiber fir Hersteller
0x26 Modell 0x2618 Gerateversion 8/9 ist nicht
auf der Systemkarte installiert.Einzelheiten zur
Aktualisierung der Geradtetreiber sind im Easy
Upgrade Programm zu finden.Mochten Sie im
Aufwartskompatibilitéts-Betriebsmodus fortfahren?)

Wenn dieser Hinweis nicht erscheint, ist der neueste

Geratetreiber installiert. Der Feldkommunikator kommuniziert auch
ordnungsgemal3, wenn die neueste Version nicht verfiigbar ist. Wenn
der Messumformer jedoch fur die neuen Funktionen konfiguriert

ist, treten Kommunikationsfehler auf und der Benutzer wird zum
Ausschalten des Feldkommunikators aufgefordert. Um dies zu

Rosemount 644
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verhindern, den neuesten Geratetreiber laden oder die Frage
mit NO (Nein) beantworten und die allgemeinen Funktionen des
Messumformers verwenden.

Anmerkung

Emerson empfiehlt die Installation des neuesten Geratetreibers (DD),
damit ein Zugriff auf den kompletten Funktionsumfang maéglich ist.
Weitere Informationen zur Aktualisierung der DD-Bibliothek sind
unter Emerson.com/Field-Communicator zu finden.
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Feldkommunikator-Bedieninterface

Zwei Arten von Bedieninterface stehen zur Verfiigung, um dieses

Gerat zu konfigurieren.

Abbildung 3-4 kann fiur die Konfiguration und Inbetriebnahme des
Messumformers verwendet werden.

Abbildung 3-4: Gerédte-Dashboard des Feldkommunikator-

Bedieninterface

€= V
644 Temperature:644TT
Online

X

2 Configure
3 Service Tools

SAVE

Tabelle 3-1: Funktionstastenfolge fur Gerdteversion 8 und 9

(HART® 5 und 7), DD-Version 1

Funktion HART 5 HART 7
Alarm values (Alarmwerte) 2,2,56 2,2,56
Analog calibration (Analogausgang 3,4,5 3,4,5
kalibrieren)

Analog output (Analogausgang) 2,2,51 2,2,51
Average temperature setup (Durch- [2,2,3,3 2,2,33
schnittliche Temperatur einstellen)

Burst mode (Burst-Modus) 2,2,8,4 2,2,84
Comm status (Kommunikationssta- - 1,2

tus)

Configure additional messages (Zu- |- 2,2,84,7
satzliche Nachrichten konfigurieren)

Configure Hot Backup™ (Hot Backup |2, 2,4,1,3 2,2,4,1,3
konfigurieren)

D/A trim (D/A-Abgleich) 3,4,4,1 3,4,4,1
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Tabelle 3-1: Funktionstastenfolge fiir Gerateversion 8 und 9
(HART® 5 und 7), DD-Version 1 (Fortsetzung)

Funktion HART 5 HART 7
Damping values (Dampfungswerte) |2,2,1,5 2,2,1,6
Date (Datum) 2,2,7,1,2 2,2,7,1,3
Display setup (Anzeige einrichten) 2,1,4 2,1, 4
Descriptor (Beschreibung) 2,2,7,1,4 2,2,7,1,5
Device information (Gerateinformati- | 1, 8, 1 1,8, 1
onen)

Differential temperature setup (Diffe- | 2, 2, 3,1 2,2,3,1
renztemperatur einstellen)

Drift alert (Driftalarm) 2,2,4,2 2,2,4,2
Filter 50/60 Hz (50/60 Hz-Filter) 2,2,7,4,1 2,2,7,4,1
First good temperature setup (Erste |2,2,3,2 2,2,32
gute Temperatur einstellen)

Hardware revision (Hardwareversion) | 1, 8, 2, 3 1,8,2,3
HART lock (HART Sperre) - 2,2,92
Intermittent sensor detect (Fuhler- 2,2,7,4,2 2,2,7,4,2
brucherkennung)

Loop test (Messkreistest) 3,51 3,51
Locate device (Gerat orten) - 3,4,6,2
Lock status (Sperrstatus) - 1,8,3,8
LRV (Lower Range Value) (Messan- 2,2,55,3 2,2,55,3
fang)

LSL (Lower Sensor Limit) (Untere Sen-|2,2,1,7,2 2,2,1,8,2
sorgrenze)

Message (Nachricht) 2,2,7,1,3 2,2,7,1,4
Open sensor holdoff (Verzégerung 2,2,7,3 2,2,7,3
der Fuhlerbrucherkennung)

Percent range (Prozent des Messbe- |2,2,5,2 2,2,52
reichs)

Sensor 1 configuration (Sensor 1 2, 1,1 2,1, 1

Konfiguration)

Sensor 2 configuration (Sensor 2 2, 1,1 2, 1,1
Konfiguration)
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Tabelle 3-1: Funktionstastenfolge fiir Gerateversion 8 und 9
(HART® 5 und 7), DD-Version 1 (Fortsetzung)

Funktion HART 5 HART 7
Sensor 1 serial number (Sensor 1 Se- |2,2,1,6 2,2,1,7
riennummer)

Sensor 2 serial number (Sensor 2Se- |2,2,2,7 2,2,2,8
riennummer)

Sensor 1 type (Sensor 1 Typ) 2,2,1,2 2,2,1,3
Sensor 2 type (Sensor 2 Typ) 2,2,2,2 2,2,2,3
Sensor 1 unit (Sensor 1 Einheit) 2,2,1,4 2,2,1,5
Sensor 2 unit (Sensor 2 Einheit) 2,2,2,4 2,2,2,5
Sensor 1 status (Sensor 1 Status) - 2,2,1,2
Sensor 2 status (Sensor 2 Status) - 2,2,2,2
Simulate digital signal (Digitalsignal |- 3,52
simulieren)

Software Revision (Softwareversion) |[1,8,2,4 1,8,2,4
Tag (Messstellenkennzeichnung) 2,2,7,1,1 2,2,7,1,1
Long tag (Lange Messstellenkenn- - 2,2,7,1,2
zeichnung)

Anschlussklemmentemperatur 2,2,7,1 2,2,81
URV (Upper Range Value) (Messende) | 2, 2,5, 5, 2 2,2,5,5,2
USL (Upper Sensor Limit) (Obere Sen- | 2,2,1,7,2 2,2,1,8,2
sorgrenze)

Variablen-Zuordnung 2,2,8,5 2,2,8,5
2-wire offset sensor 1 (2-Leiter-Offset | 2,2, 1,9 2,2,1,10
Sensor 1)

2-wire offset sensor 2 (2-Leiter-Offset | 2, 2, 2,9 2,2,2,10
Sensor 2)

Callendar-Van-Dusen-Konstante eingeben oder prtifen

Wenn mit dieser Kombination von Messumformer und Sensor eine
Sensoranpassung verwendet wird, den Konstanteneingang prufen.

Prozedur

1. Auf dem HOME-Bildschirm Folgendes wahlen: 2 Configure (2
Konfigurieren), 2 Manual Setup (2 Manuelle Einrichtung), 1
Sensor.
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. Den Messkreis auf manuellen Betrieb schalten und OK wéahlen.
. Bei der Eingabeaufforderung ENTER SENSOR TYPE (Sensortyp

eingeben) die Option Cal VanDusen auswahlen.

. Die entsprechende Anzahl der Adern bei der

Eingabeaufforderung ENTER SENSOR CONNECTION
(Sensoranschluss eingeben) auswahlen.

. Bei Aufforderung die Werte fir Ro, Alpha, Delta und Beta

dem am speziell bestellten Sensor befestigten Edelstahlschild
entnehmen und eingeben.

. Den Messkreis wieder auf Automatikbetrieb setzen und OK

wahlen.

. Zum Deaktivieren der Messumformer-/Sensor-Anpassung

auf dem HOME-Bildschirm die Optionen 2 Configure (2
Konfigurieren), 2 Manual Setup (2 Manuelle Einrichtung), 1
Sensor, 10 Sensor Matching-CVD (10 Sensoranpassungs-CVD)
wahlen.

. Bei der Eingabeaufforderung ENTER SENSOR TYPE (Sensortyp

eingeben) den entsprechenden Sensortyp wahlen.

3.4.4 Uberprifen der Konfiguration mittels Bedieninterface

Das optional erhaltliche Bedieninterface kann zur Inbetriebnahme
des Gerats verwendet werden. Das Bedieninterface verfugt tber
zwei Tasten. Zum Aktivieren des Bedieninterface eine beliebige Taste
drucken.

Die Tastenfunktionen werden in den unteren Ecken

des Digitalanzeigers angezeigt. Tastenfunktionen und
Menuinformationen sind in Tabelle 3-2 und Abbildung 3-6
dargestellt.

Abbildung 3-5: Bedieninterface (LOI)

BEEEaERE

"S 8 &@f@f@%

+ YES
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Tabelle 3-2: Tastenfunktionen des Bedieninterface

Taste . > 1 [
EXIT EXLT
MENU A MENLU
NO YES } -l
Links Nein SCROLLEN
Rechts Ja EINGABE

Abbildung 3-6: Bedieninterface-Menii
| VIEW CONFIG } o I Reviewallapplicable
7| parameters setinthe transmitter
Configure Sensor Type
SetTemperature
unTe d
O =1 o0 ===
Damping
Variable Map
Setthe analog outputto 0

Alrm SatValues

Password
DISPLAY J Configure display Simulate

HART Rev

| EXTENDED MENU I 0 o Seck oy

TC Diag Config
RinAdax Track

3.4.5 HART Versionsmodus umschalten

Nicht alle Systeme kénnen mit dem HART® Protokoll Version 7
kommunizieren. Dieser Messumformer kann mittels eines HART-
kompatiblen Konfigurationstools fiir HART Version 5 oder 7
konfiguriert werden.

Aktualisierte Konfigurationsmenus enthalten einen Parameter
~HART-Universalversion”, der auf 5 oder 7 eingestellt werden kann,
sofern Uber das jeweilige System darauf zugegriffen werden kann.
Die Funktionstastenfolge ist in Tabelle 3-1 zu finden.

Falls das HART Konfigurationsgerat nicht mit der HART Version 7
kommunizieren kann, sind die in Tabelle 3-1 aufgeflhrten
Konfigurationsmenus nicht verfigbar. Um den Parameter ,HART-
Universalversion” vom allgemeinen Modus umzuschalten, die
nachfolgenden Anweisungen verwenden.
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3.5

3.5.1

Prozedur

Zu Configure (Konfigurieren) — Manual Setup (Manuelle
Einrichtung) — Device Information (Gerateinformationen) —
Identification (Kennzeichnung) — Message (Nachricht) navigieren.

a) Um die Betriebsart auf HART Version 7 zu andern, HART7 im
Feld ,Message” (Nachrichten) eingeben.

b) Um die Betriebsart auf HART Version 5 zu andern, HARTS im
Feld ,Message” (Nachrichten) eingeben.

Anmerkung
Siehe Tabelle 3-1, um die HART Version zu andern, wenn der korrekte
Geratetreiber geladen ist.

Messkreistest durchfuhren

Der Befehl ,Loop Test” (Messkreistest) Uberprift den
Messumformerausgang, die Integritat des Messkreises und die
Funktion von Schreibern oder ahnlichen Aufzeichnungsgeraten im
Messkreis.

Messkreistest mittels Feldkommmunikator durchfihren

Prozedur

1. Ein externes Amperemeter in Reihe an den Messumformer-
Messkreis anschliel3en (damit der Strom zum Messumformer
an einem Punkt des Messkreises durch das Messgerat fliel3t).

2. Die folgende Funktionstastenfolge vom Home-Bildschirm aus
eingeben.

Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge 3,51

3. Im Messkreis prifen, ob der tatsachliche mA-Ausgang
des Messumformers mit der mA-Anzeige des HART-
Feldkommunikators tbereinstimmt.

Wenn die Werte nicht Gbereinstimmen, muss ein
Ausgangsabgleich des Messumformers durchgefihrt werden
oder das Amperemeter funktioniert nicht richtig.

Nach Durchfihrung des Tests kehrt die Anzeige zum
Bildschirm ,Loop Test” (Messkreistest) zurtick und der
Anwender kann einen anderen Ausgangswert wahlen.

4. Zum Beenden des Messkreistests End (Ende) und Enter
(Eingabe) wahlen.
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3.5.3
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Messkreistest mittels AMS Device Manager durchftihren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und dann
Service Tools auswahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Simulate (Simulieren) auswahlen.

3. Auf der Registerkarte Simulate (Simulieren) im Gruppenfeld
~Analog Output Verification” (Analogausgang prifen) auf die
Schaltflache Perform Loop Test (Messkreistest durchfiihren)
klicken.

4. Den menugefuhrten Anweisungen folgen und zum Abschluss
auf Apply (Anwenden) klicken.

Durchfuhren eines Messkreistests mittels Bedieninterface

Weitere Informationen Uber die Navigation zum Messkreistest im
Bedieninterface-Menu sind in der nachstehenden Abbildung zu
finden.

Abbildung 3-7: Konfigurieren der Messstellenkennzeichnung
mittels Bedieninterface

SET4 MA
VIEW CONFIG SET 20 MA
SENSOR CONFIG SET CUSTOM
UNITS ~| ENDLOOPTEST
RERANGE g © BACKTO MENU

O LOOPTEST = EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU
EXIT MENU
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4 Sicherheitsgerichtete
Systeminstrumentierung (SIS)

Informationen zu sicherheitszertifizierten Installationen sind im
Referenzhandbuch des Rosemount 644 zu finden.

Das Handbuch ist in elektronischer Ausfihrung unter Emerson.com
verfugbar oder bei einer Emerson Vertretung erhaltlich.
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Produkt-Zulassungen
Ver. 4.19

Informationen zu EU-Richtlinien

Eine Kopie der EU-Konformitatserklarung finden Sie am Ende der
Kurzanleitung. Die neueste Version der EU-Konformitatserklarung ist
auf Emerson.com/Rosemount zu finden.

Standardbescheinigung

Der Rosemount 644 Temperaturmessumformer wurde
standardmaRig untersucht und gepruft, um zu gewahrleisten, dass
die Konstruktion die grundlegenden elektrischen, mechanischen und
Brandschutzanforderungen eines national anerkannten Prflabors
(NRTL, Nationally Recognized Test Laboratory), zugelassen von der
Federal Occupational Safety and Health Administration (OSHA, US-
Behorde fir Sicherheit und Gesundheitsschutz am Arbeitsplatz),
erfullt.

Nordamerika

Der US National Electrical Code® (NEC) und der Canadian Electrical
Code (CEC) lassen die Verwendung von Geraten mit Divisions-
Kennzeichnung in Zonen und von Geraten mit Zone-Kennzeichnung
in Divisionen zu. Die Kennzeichnungen mussen fur die Ex-Zulassung
des Bereichs, die Gasgruppe und die Temperaturklasse geeignet
sein. Diese Informationen sind in den entsprechenden Codes klar
definiert.

USA
E5 USA Ex-Schutz, keine Funken erzeugend, Staub-Ex-Schutz

Zulassungs- 1091070
Nr.:

Normen: FM Class 3600: 2011, FM Class 3615: 2006, FM Class
3616: 2011, ANSI/ISA 60079-0: Ausg. 5, UL Std. Nr. 50E,
CAN/CSA C22.2 Nr. 60529-05

Kennzeich- XP CLI, DIV1,GPB, C, D; DIPCLII/III, DIV 1, GP E,

nungen: F, G; T5 (-50 °C = T, < +85 °C); Typ 4X; IP66; siehe Be-
schreibung I5 bzgl. Kennzeichnung fiur ,keine Funken
erzeugend”.
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5.4.2 15 USA Eigensicherheit und keine Funken erzeugend

Zulassungs- 1091070

Nr.:

Normen: FM Class 3600: 2011, FM Class 3610: 2010, FM Class

3611: 2004, ANSI/ISA 60079-0: Ausg. 5, UL Std. Nr.
60079-11: Ausg. 6, UL Std. Nr. 50E, CAN/CSA C22.2 Nr.
60529-05

Kennzeich- ISCLI/IV/IL DIVL, GPA,B,C, D, E, F, G, CLIZONE O
nungen: AExiaIIC;NICLI, DIV2,GPA,B,C, D

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1.

5.5 Kana

Bei Auswahl der Option ohne Gehduse muss der
Rosemount 644 Messumformer in einem Gehduse mit
Schutzart IP20 installiert werden, das die Anforderungen
gemaRl ANSI/ISA 61010-1 und ANSI/ISA 60079-0 erfullt.

Optionscode K5 ist nur mit einem Rosemount Gehause
einsetzbar. Allerdings ist K5 nicht bei Gehausen mit
Optionscodes S1, S2, S3 oder S4 lieferbar.

Um die Schutzart Typ 4X aufrechtzuerhalten, muss eine
Ausfihrung mit Gehduse ausgewahlt werden.

Die optionalen Gehduse des Rosemount 644 Messumformers
enthalten moglicherweise Aluminium, was eine potenzielle
Zindquelle durch Stol3 oder Reibung darstellen kann.
Wahrend der Installation und des Betriebs muss mit
grofitmoglicher Sorgfalt vorgegangen werden, um St63e und
Reibung zu vermeiden.

da

5.5.1 16 Kanada Eigensicherheit und Division 2

Zulas-

1091070

sungs-Nr.:

Normen: ~ CAN/CSA C22.2 Nr. 0-10, CSA Std C22.2 Nr. 25-1966,

CAN/CSA-C22.2 Nr. 94-M91, CSA Std C22.2 Nr. 142-
M1987, CAN/CSA-C22.2 Nr. 157-92, CSA Std C22.2 Nr.
213-M1987, C22.2 Nr. 60529-05, CAN/CSA C22.2 Nr.
60079-0:11, CAN/CSA C22.2 Nr. 60079-11:14, CAN/CSA
Std. Nr. 61010-1-12

Kennzeich- [HART®]IS CLIGP A, B, C, D T4/T6; CLI, DIV 2, GP A, B,
nungen: C,D
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[Feldbus/PROFIBUS®]ISCLIGP A, B, C, D T4; CLI, ZONE
OIIC;CLL DIV2, GPAB,CD

5.5.2 K6 Kanada Ex-Schutz, Staub-Ex-Schutz, Eigensicherheit und
Division 2
Zulas- 1091070
sungs-Nr.:

Normen: CAN/CSA C22.2 Nr. 0-10, CSA Std C22.2 Nr. 25-1966,
CSA Std. C22.2 Nr. 30-M1986, CAN/CSA-C22.2 Nr. 94-
M91, CSA Std C22.2 Nr. 142-M1987, CAN/CSA-C22.2
Nr. 157-92, CSA Std C22.2 Nr. 213-M1987, C22.2 Nr.
60529-05, CAN/CSA C22.2 Nr. 60079-0:11, CAN/CSA
C22.2 Nr. 60079-11:14, CAN/CSA Std. Nr. 61010-1-12

Kennzeich- CL I/II/III, DIV1,GP B, C, D, E, F, G

nungen: Siehe Beschreibung 16 der Kennzeichnungen fir Eigen-
sicherheit und Division 2

5.6 Europa
5.6.1 E1 ATEX Druckfeste Kapselung

Zulassungs-Nr..  DEKRA 19ATEX0076 X

Normen: EN IEC 60079-0: 2018, EN 60079-1: 2014
Kennzeichnun- & I2GExdbIICT6..T1 Gb, T6 (-60 °C < T, <
gen: +70 °C), T5...T1 (-60 °C =< T, < +80 °C)

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Druckfest gekapselte Anschlisse sind nicht fur Reparaturen
vorgesehen.

2. Nicht standardmaRige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko
durch elektrostatische Entladung verursachen. Installationen
vermeiden, in denen sich elektrostatische Aufladungen auf
Lackoberflachen bilden kénnen. Die Lackoberflachen stets
nur mit einem angefeuchteten Tuch reinigen. Bei Bestellung
der Lackierung Uber spezielle Optionscodes zwecks weiterer
Informationen den Hersteller kontaktieren.

Zusatzliche spezielle Voraussetzungen fiir die Verwendung (X),
wenn die Bezeichnung , XA" bestellt wird:

Die Sensoren in DIN-Ausfuhrung vor Aufprallenergien tber 4 Joule
schatzen.
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Prozesstemperaturbe-
reich am Sensoran-
schluss (°C)("

Umgebungstempera-
turbereich (°C)

Temperaturklasse

-60 °C bis +70 °C

-60 °C bis +70 °C

T6

-60 °C bis +80 °C

-60 °C bis +80 °C

T5..T1

(1) Der Sensoranschluss befindet sich an der Stelle, an welcher der
Sensor in den Messumformer oder in das Anschlussgehduse
eingeschraubt wird.

5.6.2 11 ATEX Eigensicherheit
Zulassungs- [HART® fiir Kopfmontage]: Baseefal2ATEX0101X
Nr.: [Feldbus/PROFIBUS® fiir Kopfmontage]: Basee-
faO3ATEX0499X
[HART mit Tragschienenmontage]: BASOOATEX1033X
Normen: EN IEC 60079-0: 2018, EN 60079-11: 2012
Kennzeich- [HART]: & 111 G Ex ia IIC T6...T4 Ga
nungen: [Feldbus/PROFIBUS]: @ 11 1 G Ex ia IIC T4 Ga
Siehe Tabelle 5-5 bzgl. Anschlussparametern und
Temperaturklassifizierungen.
Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Gemal den Anforderungen von IEC 60529 muss der
Messumformer in einem Gehéause installiert sein, das
mindestens der Schutzart IP20 entspricht. Nichtmetallische
Gehduse mussen einen Oberflachenwiderstand von weniger
als 1 GQ aufweisen. Bei Installation in einer Umgebung
der Zone 0 mussen Gehduse aus Leichtlegierungen oder
Zirkonium aufprall- und reibungssicher eingebaut werden.

2. Wenn der Uberspannungsschutz verwendet wird, halten
die Gerate dem 500-V-Test gemaR EN 60079-11:2012,
Absatz 6.3.13, nicht stand. Dies muss bei der Installation
berucksichtigt werden.

5.6.3 N1 ATEX Typ n - mit Gehduse

Zulassungs-Nr.: BASOOATEX3145
EN 60079-0: 2012+A11: 2013, EN 60079-15: 2010

Kennzeichnungen: & II3 G Ex nAIIC T5 Gc (-40 °C < T, < +70 °C)

Normen:
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5.6.4 NCATEX Typ n - ohne Gehduse

5.6.5

34

Zulas- [Feldbus/PROFIBUS® fiir Kopfmontage, HART® fur Trag-
sungs-Nr..  schienenmontage]: Baseefa13ATEX0093X

[HART fir Kopfmontage]: Baseefa12ATEX0102U
Normen:  EN IEC 60079-0: 2018, EN 60079-15: 2010

Kennzeich- [Feldbus/PROFIBUS fiir Kopfmontage, HART fiur Trag-
nungen:  schienenmontage]: & I1 3 G Ex nAIIC T5 Gc (-40 °C <
T, <+70 °C)

[HART fur Kopfmontage]: & II 3 G Ex nA IIC T6...T5 Gg¢;
T6(-60 °C < T, < +40 °C); T5(-60 °C < T, < +85 °C)

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Der Rosemount 644 Temperaturmessumformer muss in
einem geeigneten, zugelassenen Gehause installiert sein, das
mindestens der Schutzart IP54 gemaf3 IEC 60529 und 60079-15
entspricht.

2. Wenn der Uberspannungsschutz verwendet wird, halten die
Gerate dem 500-V-Test gemal3 Absatz 6.5 von EN 60079-15:
2010. Dies muss bei der Installation berucksichtigt werden.

ND ATEX Staub

Zulassungs-Nr.: DEKRA 19ATEX0076 X

Normen: EN IEC 60079-0: 2018, EN 60079-31: 201
Kennzeichnungen: & 112 D Ex tb IIIC T130 °C Db, (-60 °C < T, <
+80 °C)

Spezielle Voraussetzungen fiir die Verwendung (X):

Nicht standardmaRige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko durch
elektrostatische Entladung verursachen. Installationen vermeiden, in
denen sich elektrostatische Aufladungen auf Lackoberflachen bilden
kénnen. Die Lackoberflachen stets nur mit einem angefeuchteten
Tuch reinigen. Bei Bestellung der Lackierung Uber spezielle
Optionscodes zwecks weiterer Informationen den Hersteller
kontaktieren.

Zusatzliche spezielle Voraussetzungen fiir die Verwendung (X),
wenn die Bezeichnung ,,XA" bestellt wird:

Federbelastete Sensoren in Adapter-Ausfihrung und DIN-Sensoren
mussen in einem Schutzrohr installiert werden, um der Schutzart Ex
tb zu entsprechen.
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Prozesstemperaturbe- | Umgebungstempera- | Max. Oberflachentem-
reich am Sensoran- turbereich (°C) peratur ,T"
schluss (°C)("
-60 °C bis +80 °C -60 °C bis +80 °C T130°C

5.7
5.7.1

(1) Der Sensoranschluss befindet sich an der Stelle, an welcher der
Sensor in den Messumformer oder in das Anschlussgehduse

eingeschraubt wird.

International

E7 IECEx Druckfeste Kapselung

Zulassungs-Nr.:
Normen:

Kennzeichnun-
gen:

Siehe Tabelle 5-1 bzgl. Prozesstemperaturen.

IECEx DEK 19.0041X
IEC 60079-0: 2017, IEC 60079-1: 2014

Ex db IIC T6...T1 Gb, T6 (-60 °C < T, < +70 °C),
T5..T1(-60 °C =T, = +80 °C)

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Druckfest gekapselte Anschlisse sind nicht fur Reparaturen

vorgesehen.

2. Nicht standardmaRige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko
durch elektrostatische Entladung verursachen. Installationen
vermeiden, in denen sich elektrostatische Aufladungen auf
Lackoberflachen bilden kénnen. Die Lackoberflachen stets
nur mit einem angefeuchteten Tuch reinigen. Bei Bestellung
der Lackierung uber spezielle Optionscodes zwecks weiterer
Informationen den Hersteller kontaktieren.

Zusatzliche spezielle Voraussetzungen fiir die Verwendung (X),
wenn die Bezeichnung ,,XA" bestellt wird:

Die Sensoren in DIN-Ausfiihrung vor Aufprallenergien Gber 4 Joule

schitzen.

Prozesstemperaturbe-
reich am Sensoran-
schluss(® (°C)

Umgebungstempera-
turbereich (°C)

Temperaturklasse

-60 °C bis +70 °C

-60 °C bis +70 °C

T6

-60 °C bis +80 °C

-60 °C bis +80 °C

T5..T1

(1) Der Sensoranschluss befindet sich an der Stelle, an welcher der
Sensor in den Messumformer oder in das Anschlussgehduse

eingeschraubt wird.
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5.7.2 17 IECEx Eigensicherheit

Zulassungs-Nr.: [HART® fur Kopfmontage]: IECEx BAS 12.0069X

[Feldbus/PROFIBUS® fiir Kopfmontage, HART fiir
Tragschienenmontage]: IECEx BAS 07.0053X

Normen: IEC 60079-0: 2017, IEC 60079-11: 2011
Kennzeichnun-  Exia IIC T6..T4 Ga
gen:

Siehe Tabelle 5-5 bzgl. Anschlussparametern und
Temperaturklassifizierungen.

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Gemald den Anforderungen von IEC 60529 muss der
Messumformer in einem Gehdause installiert sein, das
mindestens der Schutzart IP20 entspricht. Nichtmetallische
Gehduse mussen einen Oberflachenwiderstand von weniger
als 1 GQ aufweisen. Bei Installation in einer Umgebung
der Zone 0 mussen Gehdause aus Leichtlegierungen oder
Zirkonium aufprall- und reibungssicher eingebaut werden.

2. Wenn der Uberspannungsschutz verwendet wird, halten
die Gerate dem 500-V-Test gemal3 IEC 60079-11:2011,
Absatz 6.3.13, nicht stand. Dies muss bei der Installation
berucksichtigt werden.

5.7.3 N7IECEx Typ n - mit Gehause

Zulassungs-Nr.: IECEx BAS 07.0055
Normen: IEC 60079-0: 2011, IEC 60079-15: 2010
Kennzeichnungen: Ex nATIC TS5 Gc (-40°C < T, <+70 °C)

5.7.4 NG IECEx Typ n - ohne Gehdause

Zulas- [Feldbus/PROFIBUS® furr Kopfmontage, HART® fur Trag-
sungs-Nr..  schienenmontage]: IECEx BAS 13.0053X

[HART fur Kopfmontage]: IECEx BAS 12.0070U
Normen:  TEC 60079-0: 2017, IEC 60079-15: 2010

Kennzeich- [Feldbus/PROFIBUS fur Kopfmontage, HART fir Trag-
nungen: schienenmontage]: Ex nAIIC T5 Gc (-40 °C< T, <+70
OC)
[HART fur Kopfmontage]: Ex nAIIC T6...T5 Gc; T6(-60 °C
<T,<+40°C); T5(-60 °C =T, < +85 °(C)
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Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Der Rosemount 644 Temperaturmessumformer muss in
einem geeigneten, zugelassenen Gehause installiert sein,
das mindestens der Schutzart IP54 gemaf3 IEC 60529 und
IEC 60079-15 entspricht.

2. Bei Ausriistung mit einem Uberspannungsschutz hilt das
Gerat dem 500-V-Test nicht stand. Dies muss bei der
Installation berlcksichtigt werden.

5.7.5 NKIECEx Staub

Zulassungs-Nr.: IECEx DEK 19.0041X
Normen: IEC 60079-0: 2017, IEC 60079-31: 2013
Kennzeichnungen:  Ex tb IIIC T130 °C Db, (-60 °C < T, < +80 °C)

Spezielle Voraussetzung fir die Verwendung (X):

Nicht standardmaRige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko durch
elektrostatische Entladung verursachen. Installationen vermeiden, in
denen sich elektrostatische Aufladungen auf Lackoberflachen bilden
koénnen. Die Lackoberflachen stets nur mit einem angefeuchteten
Tuch reinigen. Bei Bestellung der Lackierung Uber spezielle
Optionscodes zwecks weiterer Informationen den Hersteller
kontaktieren.

Zusatzliche spezielle Voraussetzungen fiir die Verwendung (X),
wenn die Bezeichnung , XA" bestellt wird:

Federbelastete Sensoren in Adapter-Ausfihrung und DIN-Sensoren
mussen in einem Schutzrohr installiert werden, um der Schutzart Ex
tb zu entsprechen.

Prozesstemperaturbe- | Umgebungstempera- | Max. Oberflachentem-
reich am Sensoran- turbereich (°C) peratur ,, T"

schluss( (°C)

-60 °C bis +80 °C -60 °C bis +80 °C T130°C

(1) Der Sensoranschluss befindet sich an der Stelle, an welcher der
Sensor in den Messumformer oder in das Anschlussgehéuse
eingeschraubt wird.

5.8 Brasilien
5.8.1 E2 Brasilien Druckfeste Kapselung und Staub

Zulassungs- UL-BR 21.1296X
Nr.:
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Normen: ABNT NBR IEC 60079-0:2020, ABNT NBR IEC
60079-1:2016, ABNT NBR IEC 60079-31:2014

Kennzeich- Ex db IIC T6...T1 Gb; T6(-60 °C < T, < +70 °C), T5...
nungen: T1(-60 °C < T, < +80 °C)
Ex tb IIIC T130 °C Db; (-60 °C < T, < +80 °C)

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Druckfest gekapselte Anschlisse sind nicht fur Reparaturen
vorgesehen.

2. Nicht standardmaRige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko
durch elektrostatische Entladung verursachen. Installationen
vermeiden, in denen sich elektrostatische Aufladungen auf
Lackoberflachen bilden kénnen. Die Lackflachen stets nur
mit einem angefeuchteten Tuch reinigen. Bei Bestellung
der Lackierung uber spezielle Optionscodes zwecks weiterer
Informationen den Hersteller kontaktieren.

Zusatzliche spezielle Voraussetzungen fiir die Verwendung (X),
wenn die Bezeichnung , XA" bestellt wird:

1. Die Sensoren in DIN-Ausfihrung vor Aufprallenergien Uber 4
Joule schiitzen.

2. Federbelastete Sensoren in Adapter-Ausfihrung und DIN-
Sensoren mussen in einem Schutzrohr installiert werden, um
der Schutzart Ex tb zu entsprechen.

Prozesstemperaturbe- | Umgebungstempera- | Temperaturklasse
reich am Sensoran- turbereich (°C)

schluss( (°C)

-60 °C bis +70 °C -60 °C bis +70 °C T6

-60 °C bis +80 °C -60 °C bis +80 °C T5..T1

-60 °C bis +80 °C -60 °C bis +80 °C T130 °C

(1) Der Sensoranschluss befindet sich an der Stelle, an welcher der
Sensor in den Messumformer oder in das Anschlussgehéuse
eingeschraubt wird

5.8.2 12 Brasilien Eigensicherheit

Zulassungs- [Feldbus]: UL-BR 15.0264X [HART®]: UL-BR 14.0670X
Nr.:

Normen: ABNT NBR IEC 60079-0:2013, ABNT NBR IEC
60079-11:2013

38 Rosemount 644



April 2023 Kurzanleitung

Kennzeichnun- [Feldbus]: Ex ia IIC T* Ga (-60 °C £ T, < +** °()
gen: [HART]: Ex ia IIC T* Ga (-60 °C £ T, < +** °()

Siehe Tabelle 5-5 bzgl. Anschlussparametern und
Temperaturklassifizierungen.

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Der Messumformer muss in einem Gehause installiert sein,
das mindestens der Schutzart IP20 entspricht.

2. Nichtmetallische Gehause muissen einen
Oberflachenwiderstand von weniger als 1 GQ aufweisen.
Bei Installation in einer Umgebung der Zone 0 mussen
Gehause aus Leichtlegierungen oder Zirkonium aufprall- und
reibungssicher eingebaut werden.

3. Bei Ausriistung mit einem Uberspannungsschutz hilt das
Gerat dem 500 V-Test gemalR ABNT NBR IEC 60079-11 nicht
stand. Dies muss bei der Installation bertcksichtigt werden.

5.9 China
5.9.1 E3 China Druckfeste Kapselung
Zulassungs-Nr.: GYJ21.1118X

Normen: GB3836.1-2010, GB3836.2-2010,
GB12476.1-2013, GB12476.5-2013

Kennzeichnungen: Ex d IIC T6~T1 Gb; Ex tD A21 T130 °C; IP66
5.9.2 I3 China Eigensicherheit

Zulassungs-Nr.: GYJ21.1119X
Normen: GB3836.1-2010, GB3836.4-2010, GB3836.20-2010
Kennzeichnungen: Ex ia IIC T4.T6 Ga

5.9.3 N3 ChinaTypn

Zulassungs-Nr.: GY]20.1544
Normen: GB3836.1-2010, GB3836.8-2014
Kennzeichnungen: Ex nAIIC T5/T6 Gc
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5.10

5.10.1

5.10.2

5.10.3

5.1
5.11.1

40

EAC - Belarus, Kasachstan, Russland, Armenien,
Kirgisistan
EM EAC Druckfeste Kapselung

Kennzeich- 1Ex db IIC T6...T1 Gb X, T6 (-60 °C < T, < +70 °C), T5...
nungen: T1(-60 °C<T,<+80 °C);
Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

Einzelheiten zu den Prozess- und Umgebungstemperaturgrenzen
sowie spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung sind in
der Zulassung zu finden.

IM EAC Eigensicherheit

Kennzeichnun-  [HART®]: OEx ia IIC T6...T4 Ga X;
gen: [Feldbus, FISCO, PROFIBUS® PA]: OEx ia IIC T4 Ga X

Siehe Tabelle 5-5 bzgl. Anschlussparametern und
Temperaturklassifizierungen.

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

Einzelheiten zu den Prozess- und Umgebungstemperaturgrenzen
sowie spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung sind in
der Zulassung zu finden.

KM EAC Druckfeste Kapselung, Eigensicherheit und Staub-Ex-
Schutz

Kennzeichnungen: Ex tb IIIC T130 °C Db X (-60 °C < T, < +80 °C); IP66

Siehe EM fur Druckfeste Kapselung und siehe IM bzgl. eigensicherer
Kennzeichnungen.

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

Einzelheiten zu den Prozess- und Umgebungstemperaturgrenzen
sowie spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung sind in
der Zulassung zu finden.

Siehe EM fur spezifische Einsatzbedingungen fur Druckfeste
Kapselung und siehe IM flur eigensichere sicherheitsspezifische
Einsatzbedingungen.

Japan
E4 Japan Druckfeste Kapselung

Zulassungs-Nr.: CML 21JPN1842X
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Kennzeichnungen: Ex db IIC T6...T1 Gb; T6(-60 °C < T, < +70 °C); T5...
T1(-60 °C < T, < +80 °C)

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung:

1. Druckfest gekapselte AnschliUsse sind nicht flir Reparaturen
vorgesehen.

2. Nicht standardmaRBige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko
durch elektrostatische Entladung verursachen. Installationen
vermeiden, in denen sich elektrostatische Aufladungen auf
Lackoberflachen bilden kénnen. Die Lackflachen stets nur
mit einem angefeuchteten Tuch reinigen. Bei Bestellung
der Lackierung Uber spezielle Optionscodes zwecks weiterer
Informationen den Hersteller kontaktieren.

3. Siehe Anweisungen fur die Beziehung zwischen
Prozesstemperatur, Umgebungstemperatur und
Temperaturklasse.

Zusatzliche spezielle Voraussetzungen fiir die Verwendung (X),
wenn die Bezeichnung ,,XA" bestellt wird:

Die Sensoren in DIN-Ausfuhrung vor Aufprallenergien tGber 4 Joule
schutzen.

5.11.2

Prozesstemperaturbe-
reich am Sensoran-
schluss( (°C)

Umgebungstempera-
turbereich (°C)

Temperaturklasse

-60 °C bis +70 °C

-60 °C bis +70 °C

T6

-60 °C bis +80 °C

-60 °C bis +80 °C

T5..T1

(1) Der Sensoranschluss befindet sich an der Stelle, an welcher der
Sensor in den Messumformer oder in das Anschlussgehduse

eingeschraubt wird

14 Eigensicherheit Japan

Zulassungs-Nr.:
Normen:

Kennzeichnungen:

CML 18JPN2118X
JNIOSH-TR-46-1, JNIOSH-TR-46-6
[Feldbus] Ex ia IIC T4 Ga (-60 °C < T, < +60 °C);

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Der Messumformer muss in einem Gehause installiert sein,
das mindestens der Schutzart IP20 entspricht.
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5.12

5.12.1

5.12.2

5.13

42

2. Nichtmetallische Gehduse mussen einen
Oberflachenwiderstand von weniger als 1 GQ aufweisen.
Bei Installation in einer Umgebung der Zone 0 mussen
Gehaduse aus Leichtlegierungen oder Zirkonium aufprall- und
reibungssicher eingebaut werden.

Korea

EP Korea Druckfeste Kapselung und Staub-Ex-Schutz

Zulassungs-  22-KA4B0O-0070X, 22-KA4BO-0071X, 22-KA4BO-0076X,
Nr.: 22-KA4B0O-0077X

Kennzeich- Ex db IIC T6...T1 Gb; T6(-60 °C < T, < +70 °C), T5...
nungen: T1(-60 °C < T, < +80 °C);

Ex tb ITIC T130 °C Db; (-60 °C £ T, < +80 °C)
Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

Siehe Zertifikat fUr spezielle Voraussetzungen zur sicheren
Verwendung.

IP Korea Eigensicherheit

Zulassungs-Nr.: 13-KB4B0O-0531X

Kennzeichnun- Ex ia IIC T6...T4 Ga
gen:

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

Siehe Zertifikat fir spezielle Voraussetzungen zur sicheren
Verwendung.

Kombinationen

K1 Kombination von E1, I1, N1 und ND
K2 Kombination von E2 und 12

K5 Kombination von E5 und I5

K7 Kombination von E7, I7, N7 und NK
KA Kombination von K6, E1 und I1

KB Kombination von K5 und K6

KC Kombination von I5 und I6

KD Kombination von E5, I5, K6, E1 und I1
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KP Kombination von EP und IP

5.14 Zusatzliche Zulassungen
5.14.1 SBS ABS-Zulassung (American Bureau of Shipping)

Zulassungs-Nr.: 21-2157984-PDA

5.14.2 SBV BV-Zulassung (Bureau Veritas)
Zulassungs-Nr.: 26325 BV

Anforderungen: Richtlinien von Bureau Veritas flr die Klassifizie-
rung von Stahlschiffen

Anwendung: Klassifizierungen: AUT-UMS, AUT-CCS, AUT-PORT
und AUT-IMS

5.14.3 SDN DNV-Zulassung (Det Norske Veritas)

Zulassungs-Nr.: TAAOOOOOKS8

Anwendung:  Standortklassen:Temperatur: D; Luftfeuchtigkeit: B;
Vibrationen: A; EMV: B; Gehause B/IP66: A, C/IP66:
SST

5.14.4 SLL LR-Zulassung (Lloyds Register)

Zulassungs-Nr.: [ R21173788TA

Anwendung: Zur Verwendung mit Umweltkategorien ENV1,
ENV2, ENV3 und ENV5.

5.15 Technische Daten

Tabelle 5-1: Prozesstemperaturgrenzen

Nur Sensor | Prozesstemperatur [°C]

(kein Mes-
sumformer | G3s Staub
installiert) |1g 15 T4 13 T2 T T130 °C

Beliebige 85°C 100°C [135°C |200°C |300°C |450°C [130°C
Lange der (185°F) [(212°F) |(275°F) |(392°F) |(572°F) |(842°F) |(266 °F)
Verlange-
rung
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Tabelle 5-2: Prozesstemperatur-Grenzwerte ohne Anzeigerdeckel

Messumfor- | Prozesstemperatur [°C]
mer
Gas Staub
T6 T5 T4 T3 T2 T T130 °C
Ohne Verlan- | 131 °F 158°F |212°F |338°F |[536°F |824°F |[212°F
gerung (55°C) [(70°C) |(100°C) [(170°C) [(280°C) |(440°C) [(100°C)
3in.Verlan- [ 131°F 158°F |230°F |374°F |[572°F |842°F |230°F
gerung (55°C) [(70°C) |(110°C) [(190°C) [(300°C) |(450°C) [(110°C)
6in.Verlan- | 140 °F 158 °F |248°F |392°F |[572°F |842°F |230°F
gerung (60°C) [(70°C) |(120°C) |(200°C) [(300°C) |(450°C) [(110°C)
9in.Verlan- | 149 °F 167°F |266°F |392°F |[572°F |842°F |248°F
gerung (65°C) [(75°C) |(130°C) [(200°C) [(300°C) |(450°C) [(120°C)

Durch die Einhaltung der Prozesstemperaturgrenzen in Tabelle
5-3 wird sichergestellt, dass die Betriebstemperaturgrenzen

des Anzeigerdeckels nicht Uberschritten werden. Die

Prozesstemperaturen kdnnen die in Tabelle 5-3 festgelegten

Grenzwerte Uberschreiten, wenn die Temperatur des

Anzeigerdeckels Uberpruft wird, um die Betriebstemperaturen in
Tabelle 5-4 nicht zu tberschreiten, und die Prozesstemperaturen die
in Tabelle 5-2 angegebenen Werte nicht tberschreiten.

Tabelle 5-3: Prozesstemperatur-Grenzwerte mit Anzeigerdeckel

rung

Messumfor- Prozesstemperatur [°C]
mer mit Anzei-
gerdeckel Gas Staub
T6 T5 T4..T1 T130 °C
Ohne Verlénge- | 131 °F (55 °C) 158 °F (70 °C) 203 °F (95 °C) 203 °F (95 °C)
rung
3in.Verlange- | 131 °F(55°C) 158 °F (70 °C) 212°F(100°C) |212°F (100 °C)
rung
6in. Verlange- | 140 °F (60 °C) 158 °F (70 °C) 212°F(100°C) |212°F(100 °C)
rung
9in. Verlange- | 149 °F (65 °C) 167 °F (75 °C) 230°F(110°C) |230°F(110°C)
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Tabelle 5-4: Betriebsumgebungs-Grenzwerte

Messumfor- Betriebstemperatur [°C]
mer mit Anzei-
gerdeckel Gas Staub

T6 T5 T4..T1 T130 °C
Ohne Verldnge- | 149 °F (65 °C) 167 °F (75 °C) 203 °F (95 °Q) 203 °F (95 °Q)
rung

Tabelle 5-5: Anschlussparameter

Feldbus/PROFIBUS® HART® HART (erweitert)
[FISCO]
Ui (V) 30[17,5] 30 30
I; (mA) 300 [380] 200 150 bei T,< 80 °C
170 bei T,< 70 °C
190 bei T;< 60 °C
P; (W) 1,3bei T4 (-50°C=<T,< | 0,67 bei T6(-60°C=<T, | 0,67 beiT6 (-60°C=<T,
+60 °C) <+40 °C) < +40 °C)
[5,32 bei T4 (-50°C<T, | 0,67 bei T5(-60 °C<T, |0,67 bei T5(-60°C=<T,
<+60 °Q)] <+50 °C) < +50 °C)
1,0bei T5(-60°C=<T,< | 0,80 bei T5(-60 °C=<T,
+40 °C) < +40 °C)
1,0bei T4 (-60°C=<T,< | 0,80 bei T4(-60 °C=<T,
+80 °C) < +80 °C)
Ci (nF) 2,1 10 33
L; (mH) 0 0 0
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Konformitatserkldarung

§
EMERSON

EU Declaration of Conformity
No: RMD 1016 Rev. Z

We,

Rosemount, Inc.

6021 Innovation Boulevard
Shakopee, MN 55379-4676
USA

manufactured by,
Rosemount, Inc.
6021 Innovation Boulevard

Shakopee, MN 55379-4676
USA

schedule.

L

declare under our sole responsibility that the product,

Rosemount™ 644 Temperature Transmitter

to which this declaration relates, is in conformity with the provisions of the European Union
Directives, including the latest amendments, as shown in the attached schedule.

Assumption of conformity is based on the application of the harmonized standards and, when
applicable or required, a European Union notified body certification, as shown in the attached

Vice President of Global Quality

(signaturt (function)
7 L 2T 9,2
Mark Lee ay |t~ £ |, 202
(name) (date of issue)
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EMERSON EU Declaration of Conformity

No: RMD 1016 Rev. Z

EMC Directive (2014/30/EU)

Harmonized Standards: EN 61326-1:2013, EN 61326-2-3: 2013

ATEX Directive (2014/34/EU)

Rosemount 644 Enhanced Head/Field Mount Temperature Transmitters
(Analog/HART Output)

Baseefal 2ATEX0101X - Intrinsic Safety Certificate
Equipment Group II, Category 1 G
Ex ia IIC T6...T4 Ga
Harmonized Standards:
EN IEC 60079-0:2018; EN 60079-11:2012

Baseefal 2 ATEX0102U — Type n Certificate; no enclosure option
Equipment Group II, Category 3 G
ExnA lIC T6...T5 Ge
Harmonized Standards:
EN IEC 60079-0:2018; EN 60079-15:2010

Rosemount 644 Head Mount Temperature Transmitter
(Fieldbus Output)

Baseefa03ATEX0499X — Intrinsic Safety Certificate
Equipment Group II, Category 1 G
Ex ia [IC T4 Ga
Harmonized Standards:
EN IEC 60079-0:2018; EN 60079-11:2012

Baseefal3ATEX0093X — Type n Certificate; no enclosure option
Equipment Group 11, Category 3 G
Ex nA IC T5 Ge
Harmonized Standards:
EN IEC 60079-0:2018; EN 60079-15:2010

Page 2 of4
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&

EMERSON EU Declaration of Conformity

No: RMD 1016 Rev. Z

Rosemount 644 Head/Field Mount Temperature Transmitter
(All output protocols)

DEKRA 19ATEX0076 X — Flameproof Certificate
Equipment Group II, Category 2 G
Ex db ICT6...T1 Gb
Harmonized Standards:
EN IEC 60079-0:2018, EN 60079-1:2014

DEKRA 19ATEX0076 X — Dust Certificate
Equipment Group II, Category 2 D
Ex tb [1IC T130°C Db
Harmonized Standards:
EN IEC 60079-0:2018, EN 60079-31:2014

BASO00ATEX3145 — Type n Certificate

Equipment Group 11, Category 3 G
ExnA IIC TS Ge

Harmonized Standards:
EN 60079-0:2012+A11:2013 (a review against EN IEC 60079-
0:2018, which is harmonized, shows no significant changes
relevant to this equipment so EN 60079-0:2012+A11:2013
continues to represent “State of the Art”),
EN 60079-15:2010

Rosemount 644R Rail Mount Temperature Transmitters
(HART Output)

BASO00ATEX1033X — Intrinsic Safety Certificate
Equipment Group I1, Category 1 G
ExialIC T6...T4 Ga
Harmonized Standards:
EN IEC 60079-0:2018; EN 60079-11:2012

Baseefal3ATEX0093X — Type n Certificate
Equipment Group 11, Category 3 G
ExnA IIC TS Ge
Harmonized Standards:
EN IEC 60079-0:2018; EN 60079-15:2010

RoHS Directive (2011/65/EU)
644 HART Head Mount
Harmonized Standard: EN 50581:2012

Poge 3of'd
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&

EMERSON EU Declaration of Conformity

No: RMD 1016 Rev. Z

ATEX Notified Bodies

FM Approvals Europe Limited [Notified Body Number: 2809]
One Georges Quay Plaza
Dublin, Ireland. D02 E440

SGS FIMKO OY [Notified Body Number: 0598]
Takomotic 8

00380 HELSINKI

Finland

ATEX Notified Body for Quality Assurance

SGS FIMKO OY [Notified Body Number: 0598]
Takomotie 8

00380 HELSINKI

Finland
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EU-KonformititserkEirung
EMERSOMN. Nein: RMD 1016 Rev. Z
Wir

Rosemount, Inc.

6021 Innovation Boulevard
Shakopee, MI¥ 55379-4676
TUSA

erklaren unter unserer alleinigen Verantwortung, dass das Produkd,
Rosemount™ 644 Temp eraturmessum former
hergestelltwon,
Rosemount, Inc.
6021 Innovation Boulevard
Shakopee, MN 55379-4676
USA

auf das sich diese Erklarung bezieht, konform ist mit den Bestimmungen der EU-Richtlinien,
einschlieflich derneuesten Anderungen, wieim beigefigten Anhang angegeben

Die Annahme der Konformitat basiert auf der Anwendung der harmonisierten Normen und, falls

zutreffend oder erforderlich, der Zertifizierung durch eine benannte Stelle der Européischen
Union, wie i beigefigten Anhang angegeben

Vice President of Global Quality

(Unterschrift) (Funltion)
Iark Lee
Mame) (Ausgab edatim)
Seite ] vond
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EMERSON EU-KonformitiitserkLirung

Nein: RMD 1016 Rev. Z

q

EMYV-Richilinie (2014/30/EU)

Harmonisierte Wormen: EN 61326-1:2013, EN 61326-2-3 2013

ATEX-Richitlinie (2014/34EU)

Rosemount 644 Erweiterte Temperaturmessumformer fiir Kopf-Feldmontage

(Analoger/HART Ausgang)

Baseefal 2ATEX0101X - Zulassung Eigensicherheit
Gerategruppe I, Kategorie 1 G
ExiallCT5... T4 Ga
Harmonisierte Normen:
ENIEC 60079-0:2018, EN 60073-11:2012

Baseefal 2ATEX0102U - Typ n Zulassung; ochne G ehéuseoption
Gerategruppe I, Kategorie 3 G
EzxnATCTE TS5 Ge
Harmonisierte Normen:
ENIEC 60079-0:2018, EN 60079-15:2010

Rosemount 644 Temperaturmessumformer fir Kopfimontage
(Feldbusausgang)

Baseefa03A TEX0499X - Zulassung Eigensicherheit
Gerategruppe I, Kategerie 1 G
ExiallC T4 Ga
Harmonisierte Normen:
ENIEC 60079-0:2018, EN 60079-11:2012

Baseefal 3ATEX0093X — Typ n Zulassung; ohne G ehiuseoption
Geritegruppe IL, Kategorie 3 G
ExnATICTS G
Harm onisierte Mormen:

ENIEC 60079-0:2018, EN 60079-15:2010

Seite 2 vomd
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EMERSON EU-KonformitiitserkLirung

Nein: RMD 1016 Rev. Z

Rosemount 644 Temperaturmessumformer fir Kopf-Feldmontage
(Alle Ausgangsprotokolle)

DEKRA 19ATEX0076 X — Zulassung Druckfeste Kapselung
Gerategruppe I, Kategorie 2 G
ExdbTICTE. T1Gb
Hatmonisierte Normen:
ENIEC60079-0:2018, EIT 60079-1:2014

DEKRA 19ATEX0076 X — Staub-Zulassung
Gerategruppe I, Kategorie 2D
Extb IIC T130°CDb
Harmonisierte Normen:
ENIEC60079-0:2018, EI 60079-31:2014

BASO0ATEX3145 — Typ n Zulassung
Gerategruppe I, Kategorie 3G
ExnATCTS Ge
Harmonisierte Mormen

EN 60079-0:2012+411:2013 (eine Uberpriifung gegen die
harmonisierte ENIEC 60079-0:2018zeigtkeine signifikanten
Anderungenin Bezug auf diese Ausristung, sodass die EX 60079
0:2012+411:2013 weiterhin den "Stand der Technik" darstellt)

EN 60078-15:2010

Rosemount&544R Temperaturmessumformer fiir Tragschienenmontage

(HART Ausgang)

BASO0ATEX1033X - Zulassung Eigensicherheit
Gerategruppe I, Kategorie 1 G
Ex1allIC T6.. T4 Ga
Harmonisierte Mormen
ENIECE0079-0:2018, ENE0075-11:2012

Baseefal 3SATEX0093X — Typ n Zulassung
Gerategruppe I, Kategorie 3G
ExnATCTS Ge
Harmonisierte Mormen
ENIEC&0072-0:2018, EN60079-15:2010

RoHS-Richtlinie (2011/65/EU)
644 HART Fiir Kopfmontage
Harmenisierte Morm: EN 50581:2012

Seite 3 vomd
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EMERSON.

EU-KonformitiitserkLirung
Nein: RMD 1016 Rev. Z

q

ATEX Benannte Stellen

[FM Approvals Europe Limited Nummer der henannten Stelle:

Eine Georges Quay Plaza
Dublin, Irland. D02 E440

[Murmmer der SGS FIME O OY benannten Stelle: 0598]
Takomotie &

00380 HELSINEI

Finnland

ATEX Benannte Stelle fiir Qualitéitssicherung

[Murmmer der SG5 FIME O OY benannten Stelle: 0598]
Takomotie 8
00380 HELSINKI

Finnland

Seite 4 vomd
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7 China RoHS

EEVRRSE BHTES~LT 5 644
000792000, Rev AB T8

## China RoHS B2 8IEY BAREIEEGIHFDFAE 644
List of 644 Parts with China ReHS Concentration above MCVs

HEHE | Hazardous Substances
BIEER " * & " Nﬁ'? e I%aﬁ_it ale ﬁ!ﬁ?
Part M 2 exavalen olybrominate: olybrominated
e Lf,?]d Me“:ury Cadén‘;um Chromium biphenyls diphenyl ethers
(Ph) (Hg) (Cd) (Cr +6) (PBB) (PEDE
BT
Electronics X o] o o] o] o
Assembly
TEihEN
Housing O a 8] x o [+]
Assembly
EEEEY
Sensor X o] o o] o] o
Assembly
FEEBFELEN SITII64 FrEEMTE

Thiz fable iz proposed in accordance with the provizion of SUIT11364.

O WS RFE LT CEFFHTHTEHE T oo 26572 FHEHEFER

Q- Indicate that said hazardous subsfance in all of the homogeneous maferialz for this part is below the fimit
reqguirernent of GB/T 26572

X WAEFEFEENTESTHBE. FL2H5 Y HHHT BT FHEHTE® T GB/T 26572 ST EIEEE
.

X.'.Indfoab that said hazardous substance contained in at leasf one of the homogensous maferialz used for thiz part iz
shove the imit requirement of GB/T 26572,

BHEEH HEsHER
Part Name Spare Parts Descriptions for Assemblies
EFEE e ) .
: 544 Teminal Block Assemblies

Raccampts | Mf 7R aiA % H i LCD or LOI Display
TS o

Housing &7 #+7E Electrical Housing

Assembly
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Weiterfihrende Informationen: Emerson.com/global

©2023 Emerson. Alle Rechte
vorbehalten.

Die Verkaufsbedingungen von
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