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NOTICE

Diese Kurzanleitung enthélt grundlegende Richtlinien fiir den Rosemount 485 Annubar. Sie
enthdlt keine Anleitungen fiir Konfiguration, Diagnose, Wartung, Service, Stérungsanalyse und
-beseitigung oder Einbau entsprechend der Anforderungen fiir Ex-Schutz, druckfeste
Kapselung oder Eigensicherheit. Weitere Informationen und Anweisungen finden Sie in der
Betriebsanleitung des Annubar 485 (Dok.-Nr. 00809-0100-4809). Diese Betriebsanleitung ist
in elektronischer Form unter www.rosemount.com erhaltlich.

Wenn der 485 Annubar an einem Rosemount 3051S Messumformer montiert bestellt wurde,
sind die Konfigurationsdaten und Ex-Zulassungen in der folgenden Kurzanleitung zu finden:
Rosemount 3051S Druckmessumformer (Dok.-Nr. 00825-0105-4801).

Wenn der 485 Annubar an einem Rosemount 3095 Messumformer montiert bestellt wurde,
sind die Konfigurationsdaten und Ex-Zulassungen in der folgenden Kurzanleitung zu finden:
Rosemount 3095 (Dok.-Nr. 00825-0105-4716).

Prozessleckagen kénnen zu schweren oder todlichen Verletzungen fiihren. Um Prozessleckagen
zu vermeiden, verwenden Sie fiir die entsprechenden Flanschadapter nur die dafiir ausgelegten
Dichtungen und O-Ringe. Der 485 Annubar kann durch das Prozessmedium heil8 werden und
Verbrennungen verursachen.
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485 Annubar in Flo-Tap-Gewindeausfiihrung -

Explosionszeichnung

A. Messumformer
B. Coplanar-Flansch mit Ablass-/Entliiftungsventilen
C. Temperatursensor-Anschlussgehduse

D. Anschluss mit Ventilen fiir direkt montierten
Messumformer

E. Kopfplatte
F. O-Ringe (2)
G. Gewindestangen

H. Rohranschluss mit Gewinde

Messumformer und Gehause
sind nur zur Veranschaulichung
abgebildet und missen separat

bestellt werden.

I. Fihrungsnippel
J. Absperrventil
K. Fiihrungsrohr

L. Stiitzplatte

M. Packungsstopfbuchse
N. Packung

O. Fiihrungsring

P. Druckplatte

Hinweis
Auf alle Gewindeanschliisse ein Rohrdichtmittel auftragen, das fiir die Betriebstemperatur
ausgelegt ist.
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Schritt 1: Anordnung und Ausrichtung

Fiir genaue und reproduzierbare Durchflussmessungen sind die Anforderungen
beziiglich korrekter Ausrichtung sowie die Ein- und Auslaufstrecken einzuhalten.
Die Mindestabstande, angegeben in Rohrdurchmesser, von Stérungen in der
Einlaufstrecke sind in Tabelle 1 zu finden.

Tabelle 1. Anforderungen an Ein- und Auslaufstrecken
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Tabelle 1. Anforderungen an Ein- und Auslaufstrecken

Lange der Einlaufstrecke

Ohne Strémungs-
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Hinweis

= Bei quadratischen oder rechteckigen Kandlen wenden Sie sich an den Hersteller.

= ,In Ebene A“ bedeutet, dass der Sensor und der Bogen in derselben Ebene liegen. ,AuRerhalb
Ebene A“ bedeutet, dass der Sensor senkrecht zur Ebene des Bogens angeordnet ist.

= Wenn die angegebenen Lingen fir die Ein- bzw. Auslaufstrecke nicht verfiigbar sind, die
Einheit so positionieren, dass 80 % der Lange in der Einlaufstrecke und 20 % in der
Auslaufstrecke liegt.

= Zur Reduzierung der erforderlichen Ein- und Auslaufstrecke konnen Stromungsgleichrichter
verwendet werden.

= Zeile 6 in Tabelle 1 gilt fiir Schieber-, Kugel-, Absperr- und andere Drosselventile, die teilweise
geoffnet sein kdnnen, sowie fir Regelventile.
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Ausrichtungsfehler
Der 485 Annubar kann mit einem maximalen Ausrichtungsfehler von 3° installiert
werden.

Abbildung 1. Ausrichtungsfehler

Horizontale Ausrichtung

Bei Luft- und Dampfanwendungen muss der Sensor in der oberen Halfte des
Rohrs angeordnet werden, um eine ordnungsgemaRe Entliiftung und Entleerung
zu gewahrleisten. Bei Fliissigkeitsanwendungen muss der Sensor in der unteren
Halfte des Rohrs angeordnet werden. Bei Dampfanwendungen kann der Sensor
abhangig von der Dampftemperatur entweder oben oder unten am Rohr
angeordnet werden. Die maximale Temperatur fiir einen direkt montierten
Messumformer betrdagt 260 °C (500 °F).

Abbildung 2. Gas und Montage oben fiir Dampf (Direktmontage bis zu
205 °C[400 °F])

Empfohlener Bereich
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Abbildung 3. Fliissigkeiten und Dampf

o

Empfohlener Bereich

Hinweis

Fir Dampfanwendungen bei DP-Bereichen zwischen 0,75 inH,0 und 2 inH,0 in horizontalen
Rohrleitungen wird empfohlen, das Primarelement/den Durchflusssensor oberhalb der
Rohrleitung zu installieren.

Vertikale Ausrichtung

Der Sensor kann in einer beliebigen Position am Umfang des Rohrs installiert werden,
solange die Positionierung der Ventile eine ordnungsgeméRe Entliiftung bzw. Entleerung
gewahrleisten. Fliissigkeits- und Dampfanwendungen erzielen optimale Ergebnisse,
wenn der Durchfluss nach oben erfolgt. Bei Dampfanwendungen wird ein
90°-Distanzstiick installiert, das einen mit Wasser gefiillten Anschluss bildet, um die
Einhaltung der Temperaturgrenzen des Messumformers zu gewahrleisten. Die maximale
Temperatur fiir einen direkt montierten Messumformer betragt 260 °C (500 °F).

Abbildung 4. Dampf

Durchflussrichtung

Durchfluss-
richtung
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Abbildung 6. Gas

Durchfluss-
richtung

Schritt 2: Befestigungsteile anschweiRen

Hinweis

Das von Rosemount gelieferte Montagezubehor enthdlt wichtige Teile zum Ausrichten und
korrekten Einbringen der Montagebohrung. Es unterstiitzt auRerdem die Ausrichtung des Sensors
mit der Montagebohrung beim Einsetzen.

1. Das Gewindeeinschweilteil an der vorbestimmten Stelle auf dem Rohr
platzieren und mit 1,6 mm ('/16in.) Abstand zum Rohr positionieren. Vier
6 mm ('/4in.) HeftschweiBungen in Schritten von 90° vornehmen.

2. Die Ausrichtung der Einheit sowohl parallel als auch senkrecht zur
Durchflussachse priifen (siehe Abbildung 7). Wenn die Ausrichtung innerhalb
der Toleranzgrenzen liegt, die Einheit entsprechend der einschlagigen
Vorschriften vollstandig anschweien. Andernfalls die Einheit
ordnungsgemadR ausrichten, bevor sie vollstandig angeschweit wird.

3. Um Verbrennungen zu vermeiden, die Befestigungsteile vor dem Fortfahren
abkdhlen lassen.

Abbildung 7. Ausrichtung

Ll

f

A.LMH(M
B. HeftschweiBungen

1. LMH-Werte:
SensorgréRe 1: 35 mm (1,38 in.)
SensorgréRe 2: 40 mm (1,56 in.)
SensorgréRe 3: 52 mm (2,06 in.)
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Schritt 3: Absperrventil installieren

1. Den Fiihrungsnippel in die Befestigung einschrauben.

2. Das Absperrventil auf den Fiihrungsnippel schrauben. Sicherstellen, dass der
Ventilschaft so positioniert ist, dass die Gewindestangen bei installiertem
Flo-Tap am Rohr vorbeigehen und der Ventilgriff zwischen den
Gewindestangen zentriert ist (siehe Abbildung 8).

Hinweis
Das Ventil darf nicht auf einer Linie mit den Gewindestangen positioniert sein.

Abbildung 8. Ausrichtung des Absperrventils

A. Absperrventil

Schritt 4: Bohreinrichtung montieren und Bohrung
einbringen
Die Bohreinrichtung ist nicht im Lieferumfang der Montageeinheit enthalten.
1. Die Sensorgrofl3e entsprechend der Breite der Sonde bestimmen (siehe Tabelle 2).
. Die Bohreinrichtung am Absperrventil montieren.

2
3. Das Ventil vollstandig 6ffnen.
4

. Die Bohrung entsprechend den im Lieferumfang der Bohreinrichtung
enthaltenen Anweisungen in die Rohrwand einbringen (den richtigen Bohrer
fur den zu installierenden Sensor mit Hilfe von Tabelle 2 auswahlen).

5. Den Bohrer vollstdndig aus dem Ventil zuriickziehen.

Tabelle 2. SensorgréRe/Bohrungsdurchmesser

Sensor-
groRe Sensorbreite Bohrungsdurchmesser Bohrein-
- richtung __§
1 14,99 mm 19 mm +0,8mm (1/32in.) -
(0,590in.) (3/4“.'.) ~0,00 .
(=1  Absperrventil
26.92 mm 3amm | +16mm(f16in) | venobem nac
2 i 5 Einfiihren — W& _ Zuriickziehen
(1,060in.) (1°16in.) | -0,00 des Bohrers des Bohrers
64 mm 1, vollstindig ( VOIISm"d'g
3 49,15 mm +1,6 mm ('/16in.) gebffnet —/ geschlossen
(1,935in.) (21/2"]_) ~0,00
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Schritt 5: Bohreinrichtung entfernen

1. Sicherstellen, dass der Bohrer vollstdandig aus dem Ventil zuriickgezogen wurde.
2. Das Absperrventil schlieBen, um vom Prozess zu trennen.

3. Den Druck der Bohreinrichtung entlasten und die Bohreinrichtung entfernen.
4. Absperrventil und Installation auf Leckage untersuchen.

Schritt 6: Annubar montieren

1. Die komplette Flo-Tap-Einheit (vollstandig zuriickgezogen) auf das
Absperrventil montieren, indem der SchlieRnippel mit entsprechendem
Gewindedichtmittel in das Ventil eingeschraubt wird.

2. Die Flo-Tap-Einheit drehen, bis der Durchflussrichtungspfeil am Kopf mit der
Durchflussrichtung tibereinstimmt.

3. Sicherstellen, dass die Entliiftungsventile geschlossen sind.

4. Das Absperrventil 6ffnen und schlieRen, um den 485 Annubar mit Druck zu
beaufschlagen und Leckagestellen in der Installation zu identifizieren. AuRerst
vorsichtig vorgehen, wenn das Prozessmedium Dampf oder ein dtzendes Medium ist.

5. Die gesamte Installation auf Dichtheit priifen. Anschliisse so fest anziehen,
dass sie dicht sind. Schritte 4 und 5 wiederholen, bis die Installation dicht ist.
a. Wenn der Flo-Tap mit einem Zahnstangenantrieb (Sonderausriistung)

ausgestattet ist, das PVCGSchutzrohr tiber den Gewindestangen

positionieren und mit den mitgelieferten Befestigungselementen am
Zahnstangenantrieb anbringen.

Hinweis

Da der 485 Annubar mit Flo-Tap ein hohes Gewicht bei groBem Abstand von der Rohrleitung
aufweisen kann, muss er extern abgestiitzt werden. Die Stiitzplatte ist mit Gewindebohrungen
versehen, um das Abstiitzen des 485 Annubar zu ermdglichen.

Abbildung 9. Flo-Tap-Einheit installieren

&

A. Stiitzplatte
B. Absperrventil

10
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Schritt 7: Annubar einsetzen

Standardantrieb (M)
1. Das Absperrventil vollstandig 6ffnen.

2. Die Antriebsmuttern im Uhrzeigersinn drehen (bei Draufsicht). Die Muttern
miissen abwechselnd (max. zwei Umdrehungen auf einmal) angezogen
werden, um Blockierung infolge ungleichmaRiger Belastung zu verhindern.

3. Dieses Verfahren fortsetzen, bis die Sondenspitze fest an der
gegeniiberliegenden Rohrwand anliegt.

a. Die orangefarbenen Streifen dienen als Anhaltspunkt, wenn die Sonde sich
der gegeniiberliegenden Wand nahert.

b. Wenn der orangefarbene Streifen sich der Stiitzplatte nahert, einen Finger
oben an die Packungsstopfbuchse halten und weiterdrehen. Wenn keine
Bewegung mehr spirbar ist, beriihrt die Sonde die gegeniiberliegende
Wand.

c. Den Griff weitere 6,35 mm bis 12,7 mm ('/4bis '/2) drehen, um die Sonde
sicher zu befestigen.

Zahnstangenantrieb (G)
1. Das Absperrventil vollstandig 6ffnen.

2. Die Kurbel im Uhrzeigersinn drehen. Bei Verwendung einer Bohreinrichtung
mit Adapter 200 U/min nicht Giberschreiten.

a. Die Kurbel drehen, bis die Sonde fest an der gegeniiberliegenden
Rohrwand anliegt. Die orangefarbenen Streifen dienen als Anhaltspunkt,
wenn die Sonde sich der gegeniiberliegenden Wand néhert.

b. Wenn die orangefarbenen Streifen sich der Stiitzplatte nahern, die
Bohreinrichtung entfernen und die Kurbel manuell drehen. Einen Finger
oben an die Packungsstopfbuchse halten. Wenn keine Bewegung mehr
splrbar ist, beriihrt die Sonde die gegenliberliegende Wand.

c. Den Griff weitere 6,35 mm bis 12,7 mm ("/4bis '/2) drehen, um die Sonde
sicher zu befestigen.

3. Den Antriebs-Verriegelungsstift wie in Abbildung 10 dargestellt einfiihren, um
den Antrieb zu sichern.

Hinweis
Bei Hochtemperatur-Anwendungen den Finger nicht oben an die Packungsstopfbuchse halten.

11
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Abbildung 10. Sensor einfiihren

Standardantrieb (M) Zahnstangenantrieb (G)

A. Antriebs-Verriegelungsstift

Schritt 8: Messumformer montieren

Direktmontage von Messumformern mit Ventilen

Bei Direktmontage eines Messumformers mit Ventilen muss der Annubar nicht
zuriickgezogen werden.

1. PTFE-O-Ringe in den Nuten des Annubar-Kopfes anbringen.

2. Die Seite des hoheren Druckes vom Messumformer mit der Seite des héheren
Druckes vom Sensor (mit ,,Hi“ an der Seite des Kopfes gekennzeichnet)
ausrichten und installieren.

3. Die Muttern tGiber Kreuz mit 45 Nm (400 in-Ib) anziehen.

Montage von Messumformern mit Kopf fiir abgesetzte Montage

12

Der Messumformer wird durch Temperaturen iber 121 °C (250 °F) an den
Membranen des Sensormoduls beschadigt. Abgesetzt montierte Messumformer
werden Giber Impulsleitungen mit dem Sensor verbunden, um die Prozesstemperatur
so weit abzusenken, dass der Messumformer nicht beschadigt wird.

Die Impulsleitungen miissen dem Prozessmedium entsprechend gewahlt und fir
Dauerbetrieb bei Auslegungsdruck und -temperatur der Rohrleitung geeignet
sein. Es wird eine Edelstahlleitung mit mindestens 12 mm (*/2in.)
AuBendurchmesser und einer Wandstdrke von mindestens 1 mm (0,035 in.)
empfohlen. Keine Rohranschlisse mit Gewinde verwenden, da hierdurch
Hohlrdume entstehen, in denen Luft eingeschlossen werden kann sowie
Leckagestellen verursacht werden kénnen.

Folgende Einschrankungen und Empfehlungen gelten fiir den Einbauort von
Impulsleitungen:

1. Horizontal verlaufende Impulsleitungen miissen mindestens 83 mm/m (1 in. proft.)
geneigt sein:
=« Abfallend (zum Messumformer) bei Fliissigkeits- und Dampfanwendungen
= Ansteigend (zum Messumformer) bei Gasanwendungen
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2. AuReninstallationen fiir Flissigkeiten, gesattigtes Gas oder Dampf erfordern
u. U. eine Isolierung und Beheizung, um Einfrieren zu verhindern.

3. Firalle Installationen wird ein Gerdte-Ventilblock empfohlen. Ventilblocke
ermoglichen es dem Bediener, Driicke vor der Nullpunkteinstellung
auszugleichen und das Prozessmedium vom Messumformer zu trennen.

Abbildung 11. Identifizierung der Ventile von 5- und 3-fach-Ventilblocken

5-fach-Ventilblock

3-fach-Ventilblock
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Tabelle 3. Beschreibung von Ventilen und Komponenten der Impulsleitung

Name Beschreibung Zweck

Komponenten

1 Messumformer Anzeige des Differenzdrucks

2 Ventilblock Absperrung und Druckausgleich vor dem Messumformer

Ventilblock und

Ventile der Impulsleitung

PH Primarsensor(!)
Prozessanschliisse der Hoch- und Niederdruckseite
PL Primarsensor(?)
DVH Ablass-/Entliiftungsventil") Entleerung (bei Gasanwendungen) bzw. Entliiftung (bei
Fliissigkeits- oder Dampfanwendungen) der
DVL Ablass-/Entliiftungsventil?) DP-Messkammern
: 1
MH Ventilblock" Absperrung der Hochdruck- oder Niederdruckseite vom
ML Ventilblock(®) Prozess
MEH Ventilblock-Ausgleichsventil!) | - Ausgleich von Hoch- und Niederdruckseite mit
Einzelabsperrung des Ausgleichskanals (Hoch- und
MEL Ventilblock-Ausgleichsventil(?) Niederdruckseite)
ME Ventilblock-Ausgleichsventil Ausgleich von Hoch- und Niederdruckseite
MV Ventilblock-Entliftungsventil Entliiftung des Prozessmediums
(1) Hochdruck
(2) Niederdruck

13
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Empfohlene Installationen

Gasanwendungen

Das Messumformergehduse tiber dem Sensor anordnen, um zu verhindern, dass
sich kondensierbare Fliissigkeit in den Impulsleitungen oder der DP-Messzelle
sammelt.

Abbildung 12. Horizontale Gasleitung

14
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Dampf- und Fliissigkeitsanwendungen (unter 315 °C [600 °F])

Den Messumformer unter dem Sensor anordnen, um zu gewdhrleisten, dass
keine Luft in den Impulsleitungen oder dem Messumformer eingeschlossen wird.

Abbildung 14. Horizontale Dampf- und Fliissigkeitsleitungen

15



Kurzanleitung Dezember 2014

Montage oben fiir Dampfanwendungen (erforderlich fir
Dampftemperaturen iber 315 °C [600 °Fﬁ)

Diese Ausrichtung kann fiir alle Dampftemperaturen verwendet werden. Bei
Installationen mit Temperaturen tiber 315 °C (600 °F) ist diese Ausrichtung
jedoch vorgeschrieben. Bei abgesetzter Montage des Messumformers miissen
die Impulsleitungen von den Gerdteanschliissen am Annubar zu den
Kreuzanschlussstiicken leicht nach oben geneigt sein, damit Kondensat in die
Leitung zuriicklaufen kann. Von den Kreuzanschlussstiicken sollten die
Impulsleitungen nach unten zum Messumformer und zu den Ablaufanschliissen
verlegt werden. Der Messumformer sollte unter den Gerdteanschliissen des
Annubar angeordnet werden. Die Befestigungsteile miissen abhdngig von den
Umgebungsbedingungen ggf. isoliert werden.

Abbildung 16. Horizontale Montage oben fiir Dampf

Schritt 9: Annubar zuriickziehen

16

Standardantrieb (M)

1. Die Antriebsmuttern gegen den Uhrzeigersinn drehen (bei Draufsicht). Die
Muttern miissen abwechselnd (max. zwei Umdrehungen auf einmal) geldst
werden, um Blockierung infolge ungleichmaRiger Belastung zu verhindern.

2. Dieses Verfahren fortsetzen, bis die Muttern am Ende der Gewindestange am
Mechanismus des Packungsgehduses anliegen.
Zahnstangenantrieb (G)

1. Den Antriebs-Verriegelungsstift entfernen.

2. Die Kurbel gegen den Uhrzeigersinn drehen. Bei Verwendung einer
Bohreinrichtung mit Adapter 200 U/min nicht iberschreiten.

3. Die Einheit zuriickziehen, bis die Muttern am Ende der Gewindestange am
Zahnradmechanismus anliegen.
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Produkt-Zulassungen

Zugelassene Herstellungsstandorte
Rosemount Inc. — Chanhassen, Minnesota, USA

Informationen zu EU-Richtlinien

Die EG-Konformitdtserklarung fiir alle auf dieses Produkt zutreffenden EU-Richtlinien
ist auf der Rosemount Website unter www.rosemount.com zu finden. Diese
Dokumente erhalten Sie auch durch Emerson Process Management.

Europdische Druckgeraterichtlinie (PED) (97/23/EG)

Rosemount 485 Annubar - Siehe EG-Konformitétserklarung bzgl.
Konformitatsbescheinigung

Druckmessumformer - Siehe Kurzanleitung des entsprechenden
Druckmessumformers

Ex-Zulassungen

Informationen tiber die Produkt-Zulassungen des Messumformers sind in der
Kurzanleitung des entsprechenden Messumformers zu finden:

= Rosemount 3051S (Dok.-Nr. 00825-0105-4801)

= Rosemount 3095M (Dok.-Nr. 00825-0105-4716)

17
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