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Kurzanleitung

Informationen zu dieser Anleitung

Diese Kurzanleitung enthilt grundlegende Richtlinien fiir Rosemount™
3051P Messumformer. Sie enthalt keine Anleitungen fiir Konfiguration,
Diagnose, Wartung, Service, Fehlersuche und -beseitigung oder Einbau
entsprechend den Anforderungen fiir Ex-Schutz, druckfeste Kapselung oder
Eigensicherheit. Weitere Anweisungen sind in der Betriebsanleitung des
Rosemount 3051P zu finden. Diese Anleitung ist auch in elektronischer
Ausfiihrung unter Emerson.com/Rosemount erhéltlich.

A WARNUNG

Explosionen kénnen zu schweren oder todlichen Verletzungen fiihren.

Die Installation dieses Messumformers in explosionsgefdahrdeten
Umgebungen muss entsprechend den lokalen, nationalen und
internationalen Normen, Vorschriften und Empfehlungen erfolgen.
Einschrankungen in Verbindung mit der sicheren Installation sind im
Abschnitt ,,Produkt-Zulassungen*® der Betriebsanleitung des Rosemount
3051P zu finden.

In explosionsgefdhrdeten Atmospharen diirfen Messumformer nurim
spannungslosen Zustand geoffnet werden.

Prozessleckagen konnen zu schweren oder todlichen Verletzungen
fithren.

Um Prozesslecks zu vermeiden, nur den vorgeschriebenen O-Ring
verwenden, der den entsprechenden Flanschadapter abdichtet.

Elektrische Schldge konnen schwere oder todliche Verletzungen
verursachen.

Kontakt mit Leitungsadern und Anschlussklemmen meiden. Elektrische
Spannung an den Leitungsadern kann zu elektrischen Schldgen fiihren.

Leitungseinfiihrungen

Falls nicht anderweitig angegeben, haben die Leitungseinfiihrungen im
Gehause ein ¥2-14 NPT Gewinde. Zum VerschlieRen dieser Einflihrungen nur
Stopfen, Adapter, Stutzen oder Leitungen mit einem kompatiblen Gewinde
verwenden.


https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051p-in-line-pressure-transmitter-hart-protocol-en-585900.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051p-in-line-pressure-transmitter-hart-protocol-en-585900.pdf
https://www.emerson.com/en-us/automation/rosemount
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051p-in-line-pressure-transmitter-hart-protocol-en-585900.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051p-in-line-pressure-transmitter-hart-protocol-en-585900.pdf
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A WARNUNG

Physischer Zugriff

Unbefugtes Personal kann méglicherweise erhebliche Schaden und/oder
Fehlkonfigurationen an den Gerdten des Endbenutzers verursachen. Dies
kann vorsatzlich oder unbeabsichtigt geschehen und man muss die Gerate
entsprechen schiitzen.

Die physische Sicherheit ist ein wichtiger Bestandteil jedes
Sicherheitsprogramms und ein grundlegender Bestandteil beim Schutz lhres
Systems. Beschranken Sie den physischen Zugriff durch unbefugte
Personen, um die Assets der Endbenutzer zu schiitzen. Dies gilt fir alle
Systeme, die innerhalb der Anlage verwendet werden.

4 Emerson.com/Rosemount



Mai 2019

Kurzanleitung

2

2.1

2.2

Systembereitschaft

Bestatigen der HART Versionssicherheit

 Bei Verwendung von HART®-basierten Leit- oder Asset-Management-
Systemen die HART Fahigkeiten dieser Systeme vor der Installation des
Messumformers iberpriifen. Nicht alle Systeme kénnen mit dem HART
Protokoll Version 7 kommunizieren. Dieser Messumformer kann fiir

HART Version 5 oder 7 konfiguriert werden.

» Anweisungen zum Andern der HART Version des Messumformers sind

unter HART Versionsmodus umschalten zu finden.

Bestatigen des korrekten Gerdtetreibers

Prozedur

1. Uberpriifen, ob der neueste Geritetreiber (DD/DTM™) auf den
Systemen geladen ist, damit eine ordnungsgemaRe Kommunikation

sichergestellt ist.

2. Siehe Emerson.com oder FieldCommGroup.org bzgl. der neuesten

DD (Gerdtetreiber).

3. Das gewiinschte Produkt auswéhlen und den Geratetreiber (DD)

herunterladen.
a) Siehe Tabelle 1 bzgl. des korrekten DD.

Tabelle 2-1: Gerateversionen und Dateien

Gerdt identifizieren Gerdtetreiber- Anweisun- | Uberprii-
Dateien suchen gen lesen fung
Funktionali-
tat
Soft- NAMUR |NAMUR | HART® HART Gerdte- | 00809-0100 | Softwaredn-
ware- Hardwa- | Softwa- | Softwa- | Univer- | version |-4007 derungen®
Freiga- reversion | reversion | reversion | salversi- | (3)
beda- @ on
tum
August | 1.1.xx 1.0.xx 03 7 10 Betriebsan- | (4)
2016 leitung des
Rosemount™
3051P Inli-
ne-Druck-
messumfor-
mers mit
HART Proto-
koll

Kurzanleitung


http://www.emerson.com/catalog/SearchDisplay?storeId=20151&catalogId=20051&langId=-1&searchTerm=&cmBusinessSegmentId=98390&wcsBusinessSegmentId=&cmFacetId=33418&cmTabSelected=true#facet:&productBeginIndex:0&orderBy:&pageView:grid&minPrice:&maxPrice:&pageSize:&
http://en.hartcomm.org/
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051p-in-line-pressure-transmitter-hart-protocol-en-585900.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-3051p-in-line-pressure-transmitter-hart-protocol-en-585900.pdf
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Tabelle 2-1: Gerdteversionen und Dateien (Fortsetzung)

Gerat identifizieren Gerdtetreiber- Anweisun- | Uberprii-
Dateien suchen | genlesen fung
Funktionali-
tat
| | 5 9

(1)

(2)

3)

(4)

Die NAMUR Hardwareversion ist auf dem Typenschild des Gerdts angegeben. Unterschiede
bei Anderungen der Stufe 3, die oben als xx angegeben sind, sind geringfiigige
Produktdnderungen, wie gemdR NE53 definiert. Kompatibilitdt und Funktionalitdt werden
aufrechterhalten und die Produkte sind austauschbar.

Die HART Softwareversion kann mit einem HART-fdhigen Konfigurationsgerdt ausgelesen
werden. Der angegebene Wert ist die niedrigste Version, die mit NAMUR Versionen
libereinstimmen kann.

Die Dateinamen der Gerdtetreiber verwenden Gerdte- und Gerdtetreiberversion, z. B.
10_01. Das HART Protokoll ist so ausgelegt, dass dltere Gerdtetreiberversionen weiterhin
mit neuen HART Gerdten kommunizieren kénnen. Fiir den Zugriff auf neue Funktionen
muss der neue Gerdtetreiber heruntergeladen werden. Es wird empfohlen, neue
Gerdtetreiber-Dateien herunterzuladen, damit der komplette Funktionsumfang genutzt
werden kann.

HART Version 5 oder 7 wihlbar, Bedieninterface, skalierte Variable, konfigurierbare Alarme,
erweiterte Messeinheiten. Aktualisiertes Elektronik-Hardwaredesign. Eigensicherer
Temperatur-Klassifizierungsbereich.

Emerson.com/Rosemount



Mai 2019

Kurzanleitung

3

Kurzanleitung

Messumformer montieren

Direkt an die Impulsleitung ohne Verwendung einer zusatzlichen
Montagehalterung oder unter Verwendung einer optionalen
Montagehalterung direkt an einer Wand, einer Schalttafel oder einer 2 in.-
Rohrleitung montieren.

Abbildung 3-1: Direktmontage des Messumformers

{ FEn j
I\ TERNTHAI € | el

Das Drehmoment nicht direkt auf das Elektronikgehause aufbringen. Zur
Vermeidung von Beschddigungen das Drehmoment nur auf den Sechskant-
Prozessanschluss aufbringen.

A. Prozessanschluss

Abbildung 3-2: Wand- und Rohrmontage

Wandmontage Rohrmontage
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3.1 Messumformerin Anwendungen zur
Flissigkeitsmessung montieren

Prozedur

1. Druckentnahmen seitlich an der Prozessleitung platzieren.

2. Messumformer auf gleichem Niveau oder unterhalb der
Druckentnahmen montieren.

3. Messumformer mit den Ablass-/Entliiftungsventilen nach oben
montieren.

Abbildung 3-3: Messumformer in Anwendungen zur
Fliissigkeitsmessung montieren

Inline

3.2 Messumformerin Anwendungen zur Gasmessung
montieren

Prozedur
1. Druckentnahmen oberhalb oder seitlich an der Prozessleitung
platzieren.

2. Messumformer auf gleichem Niveau oder oberhalb der
Druckentnahmen montieren.

Abbildung 3-4: Messumformer in Anwendungen zur Gasmessung
montieren

Inline

8 Emerson.com/Rosemount
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3.3  Messumformerin Anwendungen zur Dampfmessung
montieren

Prozedur

1. Druckentnahmen seitlich an der Prozessleitung platzieren.

2. Messumformer neben den oder unterhalb der Druckentnahmen
montieren.

3. Impulsleitungen mit Wasser fillen.

Abbildung 3-5: Messumformer in Anwendungen zur
Dampfmessung montieren

Inline

Kurzanleitung 9
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3.4

3.5

10

Abdichtung des Gehduses

Um die wasser-/staubdichte Abdichtung der Leitungseinfiihrung gemag
NEMA® Typ 4X, IP66 und IP68 zu gewahrleisten, ist Gewindedichtband
(PTFE) oder Paste auf dem AuBengewinde der Leitungseinfiihrung
erforderlich. Andere Schutzarten auf Anfrage.

Kabeleinfiihrungen bei M20-Gewinden (iber die ganze Gewindeldnge oder
bis zum ersten mechanischen Widerstand hineinschrauben.

Ausrichtung des Uberdruck-Messumformers

Der Niederdruckanschluss (Referenz-Atmospharendruck) des Inline-
Uberdruck-Messumformers befindet sich am Stutzen des Messumformers
hinten am Gehduse. Die Entliiftungs6ffnungen sind ringsum den
Messumformer zwischen Gehause und Sensor angeordnet (siehe Abbildung
3-6).

A ACHTUNG

Die Entliiftungso6ffnungen stets von Hindernissen wie Lack, Staub und
Schmiermittel freihalten, indem der Messumformer so montiert wird, dass
die Verunreinigungen abflieRen kdnnen.

Abbildung 3-6: Niederdruckanschluss des Uberdruck-Messumformers

A. Niederdruckanschluss (Referenz-Atmospharendruck)

Emerson.com/Rosemount
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4 Schalter einstellen

Die Konfiguration des Alarm- und Schreibschutzschalters vor dem Einbau
des Messumformers gemdR Abbildung 4-1 einstellen.

Mit dem Alarmschalter wird der Analogausgangsalarm auf ,hoch“ oder
Lniedrig” eingestellt. Die Standardeinstellung ist hoch.

Der Schreibschutzschalter erméglicht (&) oder verhindert (6) das
Konfigurieren des Messumformers. Die Standardeinstellung fiir den
Schreibschutz ist ,Aus“ (@).

Die Schalterkonfiguration ldsst sich wie folgt andern:

Prozedur

Kurzanleitung

1. Wenn der Messumformer montiert ist, den Messkreis sichern und die

Spannungsversorgung unterbrechen.

. Den Gehdusedeckel auf der Seite, die der Seite mit den

Anschlussklemmen gegeniiberliegt, entfernen. In
explosionsgefahrdeten Atmosphéren die Gehdusedeckel des Geréts
nicht abnehmen, wenn der Stromkreis unter Spannung steht.

. Die Schreibschutz- und Alarmschalter mit einem kleinen

Schraubendreher in die gewiinschte Position schieben.

. Den Gehdusedeckel des Messumformers wieder anbringen. Der

Deckel muss vollstandig geschlossen sein, um die Anforderungen an
den Ex-Schutz zu erfiillen.

Abbildung 4-1: Messumformer-Elektronikplatine

Ohne Digitalanzeiger Mit Bedieninterface/Digitalanzeiger

A. Alarm
B. Schreibschutz
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12

Elektrischer Anschluss/Spannungsversorgung

A ACHTUNG

Die Elektronikplatine im Rosemount™ 3051P nicht manipulieren oder
entfernen. Andernfalls kann der Messumformer dauerhaft beschadigt
werden.

Fiir beste Leistungsmerkmale nur abgeschirmte, verdrillte Adernpaare mit
einem Leitungsquerschnitt von mind. AWG 24 und einer max. Linge von
5000 ft. (1 500 m) verwenden. Die Verkabelung, falls erforderlich, mit einer
Abtropfschlaufe ausfiihren. Die Abtropfschlaufe muss so angeordnet sein,
dass sich der Bogen des Kabels unterhalb der Kabeleinfiihrungen und des
Messumformergehduses befindet.

Abbildung 5-1: Verkabelung des Messumformers (4-20 mA HART)

[y
G000 4
8066 0%

<o...

o

A. VDC-Versorgungsspannung
B. R;= 250 (nur fiir HART® Kommunikation erforderlich)

A ACHTUNG

¢ Die Installation eines Anschlussklemmenblocks mit
Uberspannungsschutz gewahrleistet nur dann Schutz vor
Spannungsspitzen, wenn das Messumformergehduse ordnungsgemafi
geerdet ist.

e Keine Signalleitungen zusammen mit Stromleitungen in einer offenen
Kabeltraverse oder einem Schutzrohr verlegen und diese nichtin der
Nahe von Starkstromgerdten vorbeifiihren.

¢ Keine unter Spannung stehenden Signalleitungen an die Testklemmen
anschlieBen. Dadurch kann die Testdiode im Anschlussklemmenblock
beschddigt werden.

Den Messumformer wie folgt anschlieen:

Emerson.com/Rosemount
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Prozedur

1. Den Gehdusedeckel auf der mit FIELD TERMINALS
(Feldanschlussklemmen) markierten Seite entfernen.

2. Die Leitungsadern wie in Abbildung 5-1 dargestellt anschlieRBen.

3. Die Klemmenschrauben fest anziehen, um den vollstdndigen Kontakt
mit Schraube und Dichtung des Anschlussklemmenblocks zu
gewadbhrleisten. Bei Direktverkabelung das Kabel im Uhrzeigersinn
wickeln, um sicherzustellen, dass es beim Festziehen der Schraube
des Anschlussklemmenblocks nicht verrutscht.

Anmerkung

Die Verwendung von Stift- oder Aderendhiilsen wird nicht
empfohlen, da sich eine solche Verbindung mit der Zeit und bei
Vibration leichter |st.

4. Das Gehduse gem. den ortlichen Erdungsvorschriften erden.

5. Auf die ordnungsgemaRe Erdung achten. Die Abschirmung der
Geratekabel muss:

e kurz abisoliert und vom Gehduse des Messumformers isoliert
werden.

e mitder nachsten Abschirmung verbunden werden, wenn das
Kabel durch eine Anschlussbox verlegt wird.

* mit einem guten Erdungsanschluss am Ende der
Spannungsversorgung verbunden werden.

6. Sollte ein Uberspannungsschutz erforderlich sein, sind die
Erdungsanweisungen im Abschnitt Erdung fir
Anschlussklemmenblock mit Uberspannungsschutz zu befolgen.

7. Nicht verwendete Leitungseinfithrungen verschlieBen und
abdichten.

8. Den Gehdusedeckel wieder anbringen.

Kurzanleitung 13
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Abbildung 5-2: Erdung

Abschirmung kurz abisolieren und vom Gehéuse isolieren
Abschirmung isolieren

Den Draht der Abschirmadern am Erdungsanschluss abschlieRen
Einbaulage der internen Erdung

Einbaulage der externen Erdung

mO N ®m>

5.1 Erdung fur Anschlussklemmenblock mit
Uberspannungsschutz

Erdungsklemmen sind auBen am Elektronikgehduse und im
Anschlussklemmengehause zu finden. Diese Erdungsanschliisse werden
verwendet, wenn Anschlussklemmenblécke mit Uberspannungsschutz
installiert sind. Die Verwendung eines Kabels mit einem
Mindestleitungsquerschnitt von 18 AWG wird empfohlen, um die
Gehduseerdung mit dem Erdungsanschluss zu verbinden (intern oder
extern).

Wenn der Messumformer nicht fir Spannungsversorgung und
Kommunikation verkabelt ist, die Schritte 1 bis 7 unter Elektrischer
Anschluss/Spannungsversorgung durchfiihren. Ist der Messumformer richtig
verkabelt, siehe Abbildung 5-2 bzgl. der Einbaulage der internen und
externen Uberspannungsschutz-Erdung.

14 Emerson.com/Rosemount
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6

6.1

6.2
6.2.1

Konfiguration des Messumformers priifen

Die Konfiguration mit einem HART®-fihigen Konfigurationstool oder dem
Bedieninterface - Optionscode M4 - (iberpriifen. Eine
Konfigurationsanleitung fiir einen Feldkommunikator und ein LOI sind
ebenfalls in diesem Schritt enthalten. Anweisungen fiir die Konfiguration
mittels AMS Device Manager sind in der Betriebsanleitung des Rosemount™
3051P zu finden.

Uberpriifen der Konfiguration mittels Feldkommunikator

Es muss ein Rosemount™ 3051P DD auf dem Feldkommunikator installiert
sein, um die Konfiguration Gberpriifen zu kénnen. Die
Funktionstastenfolgen sind je nach Gerdt und DD-Version unterschiedlich.
Die jeweiligen Funktionstastenfolgen anhand von Tabelle zur Bestimmung
der Funktionstastenfolge unten bestimmen.

Feldkommunikator-Bedieninterface
Tabelle zur Bestimmung der Funktionstastenfolge

Prozedur

1. Feldkommunikator an den Rosemount™ 3051P anschlieRen.

2. Wenn der Bildschirm Home der Abbildung 6-1 entspricht, sind die
Funktionstastenfolgen Tabelle 6-1 zu entnehmen.

3. Wenn der Home-Bildschirm Abbildung 6-2 entspricht:
a) Die Feldgerite- und HART® Version anhand der
Funktionstastenfolge 1, 7, 2 ermitteln.

b) Die Funktionstastenfolgen sind in Tabelle 6-2 in den Spalten
fur die jeweilige Feldgerate- und HART Version zu finden.

Beispiel

Anmerkung

Emerson empfiehlt die Installation des neuesten Geratetreibers (DD), damit
ein Zugriff auf den kompletten Funktionsumfang maglich ist. Besuchen Sie
Emerson.com oder HARTComm.org.

Kurzanleitung 15
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Abbildung 6-1: Herkdmmliches Bedieninterface

T ~— =

« VIERS

Online

2PV 0.00 mbar

3 Analog Output 4.000 mA

4 PV LRV 0.00 mbar

5PV URV 370.00 mbar
[ save |

Abbildung 6-2: Gerate-Dashboard
-« Q0 PlEX

Online
1 Overview

| 2 Configure

3 Service Tools

| SAVE

Anmerkung

Ein Prifvermerk (v) kennzeichnet die grundlegenden
Konfigurationsparameter. Diese Parameter sollten bei der Konfiguration und
beim Einschalten gepriift werden.

Tabelle 6-1: Herkommliches Bedieninterface - Funktionstastenfolge

Funktion Funktionstastenfolge

v | Analogausgangs-Alarm 1,4,3,2,4
Burst-Modus 1,4,3,3,3
Burst-Option 1,4,3,3,4
Kalibrierung 1,2,3

v | Ddmpfung 1,3,5
Datum 1,3,4,1
Beschreibung 1,3,4,2
D/A-Abgleich (4-20 mA-Ausgang) 1,2,3,2,1
Messspannen-/Nullpunkttaste deaktivieren | 1,4,4,1,7
Feldgerdteinformationen 1,4,4,1
Tastatureingabe 1,2,3,1,1

16 Emerson.com/Rosemount
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Tabelle 6-1: Herkémmliches Bedieninterface - Funktionstastenfolge

(Fortsetzung)
Funktion Funktionstastenfolge
Messkreistest 1,2,2
Messanfang 4,1
Unterer Sensorabgleich 1,2,3,3,2
Nachricht 1,3,4,3
Messgerdtetyp 1,3,6,1
Anzahl benétigter Einleitungen 1,4,3,3,2
Ausgangsabgleich 1,2,3,2
Prozent vom Messbereich 1,1,2
Abfrageadresse 1,4,3,3,1

v | Messbereichswerte 1,3,3
Neueinstellung 1,2,3,1
Skalierter D/A-Abgleich (4-20 mA) 1,2,3,2,2
Selbsttest (Messumformer) 1,2,1,1
Sensorinformationen 1,4,4,2
Sensorabgleich (voller Abgleich) 1,2,3,3
Sensor-Abgleichspunkte 1,2,3,3,5
Status 1,2,1,2

v | Messstellenkennzeichnung 1,3,1
Messumformer-Sicherheit (Schreibschutz) | 1,3,4,4

v | Einheiten (Prozessvariable) 1,3,2
Messende 5,2
Oberer Sensorabgleich 1,2,3,3,3
Nullpunktabgleich 1,2,3,3,1

Anmerkung

Ein Priifvermerk (v') kennzeichnet die grundlegenden
Konfigurationsparameter. Diese Parameter sollten bei der Konfiguration und
beim Einschalten gepriift werden.

Kurzanleitung
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Tabelle 6-2: Gerdte-Dashboard - Funktionstastenfolge
Funktion Funktionstastenfolge
Feldgerdteversion Rev 3 Rev5 Rev7
HART Version HART 5 HART 5 HART 7
v | Alarm-und Séttigungswerte | - 2,2,2,5,7 2,2,2,5,7
v | Ddmpfung 2,2,1,2 2,2,1,1,5 2,2,1,1,5
v | Messbereichswerte 2,2,2 2,2,2 2,2,2
v | Messstellenkennzeichnung 2,2,6,1,1 2,2,7,1,1 2,2,7,1,1
v Ubertragungsfunktion 2,2,1,3 2,2,1,1,6 2,2,1,1,6
v | Einheiten 2,2,1,1 2,2,1,1,4 2,2,1,1,4
Burst-Modus 2,2,4,1 2,2,5,3 2,2,5,3
Kundenspezifische Konfigura- | 2,2, 3 2,2,4 2,2,4
tion des Digitalanzeigers
Datum 2,2,6,1,4 2,2,7,1,3 2,2,7,1,4
Beschreibung 2,2,6,1,5 2,2,7,1,4 2,2,7,1,5
D/A-Abgleich (4-20 mA-Aus- | 3,4,2 3,4,2 3,4,2
gang)
Einstelltasten zum Deaktivie- | 2,2,5,2 2,2,6,3 2,2,6,3
ren der Konfiguration
Neueinstellung mittels Tas- 2,2,2 2,2,2,1 2,2,2,1
tenfeld
Messkreistest 3,51 3,51 3,51
Oberer Sensorabgleich 3,4,1,1 3,4,1,1 3,4,1,1
Unterer Sensorabgleich 3,4,1,2 3,4,1,2 3,4,1,2
Nachricht 2,2,6,1,5 2,2,7,1,5 2,2,7,1,6
Sensortemperatur/-trend 3,3,2 3,3,3 3,3,3
Digitaler Nullpunktabgleich 3,4,1,3 3,4,1,3 3,4,1,3
Kennwort - 2,2,6,4 2,2,6,5
Skalierte Variable - 3,2,2 3,2,2
Umschaltung zwischen HART | - 2,2,5,2,3 2,2,5,2,3
Version 5 und HART Version 7
Lange Messstellenkennzeich- | - - 2,2,7,1,2
nung
Gerdt suchen - - 3,4,5

18
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Tabelle 6-2: Gerdte-Dashboard - Funktionstastenfolge (Fortsetzung)

Funktion Funktionstastenfolge
Feldgerdteversion Rev 3 Rev5 Rev7
HART Version HART 5 HART 5 HART 7
Digitalsignal simulieren - - 3,4,5

6.3  Uberpriifen der Konfiguration mittels Bedieninterface

Das optional erhéltliche Bedieninterface kann zur Inbetriebnahme des
Gerats verwendet werden. Das Bedieninterface verfiigt Giber zwei interne
und zwei externe Tasten. Die internen Tasten befinden sich auf dem Display
des Messumformers, wahrend sich die externen Tasten unter dem oberen
Metallschild befinden. Zum Aktivieren des Bedieninterface eine beliebige
Taste driicken. Die Tastenfunktionen werden in den unteren Ecken des
Digitalanzeigers angezeigt. Tastenfunktionen und Men(informationen sind
in Tabelle 6-3 und Abbildung 6-4 dargestellt.

Abbildung 6-3: Interne und externe Tasten des Bedieninterface

A. Interne Tasten
B. Externe Tasten

Anmerkung
Siehe Abbildung 7-1 bzgl. Bestdtigung der externen Tastenfunktion.

Tabelle 6-3: Tastenfunktionen des Bedieninterface

Taste ‘ L ¢ =2
CVv T C Vv T
EXIT EXIT
C |
MENL A MENLU
NO YES 1 «
Links Nein BLATTERN
Rechts Ja EINGABE
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bildung 6-4: Bedieninterface-Menii

VIEW CONFIG Q

ZERO TRIM

Review all applicable
parameters set in the
transmitter

UNITS Q —

Set Pressure and
Temperature units

SET 4-20 mA Values
by Apply Pressure

u RERANGE Q
LOOP TEST Q —

(V.

Set the analog
output to test the
loop integrity

Configure
display

DISPLAY

SET 4-20 mA Values
by Entering Values

Full Calibration

Damping

Transfer Function

Assign PV

Scaled Variable

EXTENDED MENU
EXIT MENU

)

)

Tag

Alarm & Saturation

Password

Simulate

HART Revision

6.3.1

HART Versionsmodus umschalten

Wenn das HART® Konfigurationstool nicht mit der HART Version 7

kommunizieren kann, Iidt der Rosemount™ 3051P ein generisches Menii mit

begrenzten Funktionen.

Prozedur

20

Wie folgt vom generischen Menii in den HART Versionsmodus
umschalten: Manual Setup (Manuelle Einrichtung) — Device
Information (Gerdteinformationen) — Identification (Identifikation)

— Message (Nachricht).

e Um das Gerat auf HART Version 5 zu dndern, ,HART5“ im

Nachrichtenfeld eingeben.

e Um das Gerat auf HART Version 7 zu andern, ,HART7“ im

Nachrichtenfeld eingeben.
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Messumformer abgleichen

Gerdte werden werkseitig kalibriert. Nach der Installation wird ein
Nullpunktabgleich der Mess- und Absolutmessumformer empfohlen, um
Fehler aufgrund der Befestigungsposition oder statischer Druckeffekte
auszuschalten. Ein Nullpunktabgleich kann entweder mit einem
Handterminal oder den Einstelltasten vorgenommen werden.

Anweisungen zur Verwendung von AMS Device Manager sind in der
Betriebsanleitung des Rosemount™ 3051P enthalten.

Anmerkung

Beim Nullpunktabgleich ist darauf zu achten, dass das Ausgleichsventil
geoffnet ist und alle befiillten Impulsleitungen auf den richtigen Fillstand
gefiillt sind.

A ACHTUNG

Der Nullpunktabgleich bei einem Absolutdruck-Messumformer wird nicht
empfohlen.

Prozedur

Das Abgleichsverfahren auswéhlen.

a) Analog-Nullpunktabgleich - Analogausgang wird auf 4 mA
eingestellt.

* Dieses auch als ,Neueinstellung” bezeichnete Verfahren setzt
den Messanfang (LRV) gleich dem gemessenen Druck.

* Anzeiger und digitaler HART Ausgang bleiben unverandert.

b) Digitaler Nullpunktabgleich - Neukalibrierung des Sensors auf Null.

e Der Messanfang ist davon nicht betroffen. Der Druckwert ist Null
(Anzeiger und HART Ausgang). Der 4 mA-Punkt ist evtl. nicht
Null.

e Dazu muss sich der vom Werk kalibrierte Nulldruck in einem
Bereich von 3 % der oberen Messbereichsgrenze (URV) [0 + 3 % x
URV] befinden.

Beispiel
URV =150 psi

Angewandter Nulldruck = + 0,03 x 150 psi = + 4,5 inH,0 (im Vergleich zu den
Werkseinstellungen); Werte auBerhalb dieses Bereichs werden vom
Druckmessumformer nicht angenommen.
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7.1 Abgleich mit einem Feldkommunikator

Prozedur

1. Den Feldkommunikator anschlieRen. Anweisungen sind unter
Elektrischer Anschluss/Spannungsversorgung zu finden.

2. Den gewiinschten Nullabgleich entsprechend des HART® Meniis

durchfihren.

Tabelle 7-1: Nullpunktabgleich-Funktionstasten

Analoger Nullpunkt [4
maA einstellen]

Digitaler Nullpunkt

Funktionstastenfolge

3,4,2

3,4,1,3

7.2 Abgleichen mittels Einstelltasten

Der Nullabgleich wird mithilfe eines der drei moglichen Sétze von
Einstelltasten durchgefiihrt, die sich unter dem oberen Metallschild

befinden.

Fiir den Zugriff auf die Einstelltasten wird die Schraube gel6st und das Schild
auf den Messumformer geschoben. Die Funktion der Tasten priifen, siehe

Abbildung 6-3.

Abbildung 7-1: Externe Einstelltasten

A. Konfigurationstasten
B. Bedieninterface

C. Analoger Nullpunkt und Messbereich
D. Digitaler Nullpunkt

7.2.1  Abgleich mit Bedieninterface (Option M4) durchfiihren

Dieses Verfahren zum Durchfiihren eines Nullpunktabgleichs mittels

Bedieninterface verwenden.

22
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Prozedur

1. Messumformerdruck einstellen.
2. DasBedienmentiist in Abbildung 6-3 dargestellt.

a) Einenanalogen Nullpunktabgleich durch Auswdhlen von
Rerange (Neueinstellung) durchfiihren.

b) Einen digitalen Nullpunktabgleich durch Auswéhlen von Zero
Trim (Nullpunktabgleich) durchfiihren.

7.2.2  Durchfiihren des Abgleichs mit analogem Nullpunkt und
Messbereich (Option D4)

Dieses Verfahren zum Durchfiihren eines Nullpunktabgleichs mittels
analogem Nullpunkt verwenden.

Prozedur

1. Messumformerdruck einstellen.

2. Die Nulltaste zwei Sekunden lang gedriickt halten, um einen
analogen Nullpunktabgleich durchzufiihren.

7.2.3  Durchfiihren des Abgleichs mit digitalem Nullpunkt (Option DZ)

Dieses Verfahren zum Durchfiihren eines Nullpunktabgleichs mittels
digitalem Nullpunkt verwenden.

Prozedur

1. Messumformerdruck einstellen.

2. Die Nulltaste zwei Sekunden lang gedriickt halten, um einen
digitalen Nullpunktabgleich durchzufihren.
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Anforderungen an sicherheitsgerichtete
Systeminstrumentierung (SIS)

Einbauverfahren und Systemanforderungen fir sicherheitsgerichtete

Installationen sind in der Betriebsanleitung des Rosemount™ 3051P
beschrieben.

Emerson.com/Rosemount
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9 Produkt-Zulassungen
Version 1.9

9.1 Informationen zu EU-Richtlinien

Eine Kopie der EU-Konformitatserkldrung ist am Ende der Kurzanleitung zu
finden. Die neueste Version der EU-Konformitdtserklarung ist unter
Emerson.com/Rosemount zu finden.

9.2 Nordamerika
E5 USA Ex-Schutz (XP) und Staub-Ex-Schutz (DIP)

Zulassungs- 1015441
Nr.:

Normen: FM Class 3600-2011, FM, Class 3615-2006, FM Class
3616-2011, FM Class 3810-2005

Kennzeichnun- XPCLI,DIV1,GPB,C,D;DIPCLII,DIV1,GPE,F,G;CL
gen: III; T5 (-50 °C < T, < +85 °C); werkseitig abgedichtet; Typ
4X

15 USA Eigensicherheit (IS) und keine Funken erzeugend (NI)

Zulassungs- 1015441
Nr.:

Normen: FM Class 3600-2011, FM Class 3610-2010, FM Class
3611-2004, FM Class 3810-2005

Kennzeich- ISCLI,DIV1,GPA,B,C,D;CLI,DIV1,GPE,F, G; Class Il

nungen: DIV 1 bei Anschluss gemiR Rosemount™ Zeichnung
02088-1024; NICL1,DIV2,GPA,B,C,D; T4(-50°C< T, <
+70°C); Typ 4X

E6 Kanada Ex-Schutz, Division 2, Staub-Ex-Schutz

Zulas- 1015441
sungs-Nr.:

Normen:  CAN/CSA C22.2 Nr.0-M91 (R2001), CSA Std C22.2 Nr.
25-1966, CSA Std C22.2 Nr. 30-M1986, CAN/CSA-C22.2 Nr.
94-M91, CSA Std C22.2 Nr. 142-M1987, CAN/CSA-C22.2 Nr.
157-92, CSA Std C22.2 Nr. 213-M1987, ANSI-
ISA-12.27.01-2003
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Kennzeich- Class |, Division 1, Groups B, Cund D; Class II, Groups E, F und
nungen: G; Class llI; Class | Division 2 Groups A, B, Cund D; Typ 4X;
werksseitig abgedichtet, Einzeldichtung

16 Kanada Eigensicherheit

Zulas- 1015441
sungs-Nr.:

Normen:  CAN/CSA C22.2 Nr.0-M91 (R2001), CSA Std C22.2 Nr.
25-1966, CSA Std C22.2 Nr. 30-M 1986, CAN/CSA-C22.2 Nr.
94-M91, CSA Std €22.2 Nr. 142-M1987, CAN/CSA-C22.2 Nr.
157-92, CSA Std C22.2 Nr. 213-M1987, ANSI-
ISA-12.27.01-2003

Kennzeich- Eigensicher fiir Class I, Division 1 bei Anschluss gemaR Rose-
nungen: mount Zeichnung 02088-1024, Temperaturcode T4; Ex ia;
Typ 4X; werkseitig abgedichtet; Einzeldichtung

9.3  Europa
E1 ATEX Druckfeste Kapselung

Zulassungs-Nr.: KEMA97ATEX2378X

Normen: EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-1:2014,
EN60079-26:2015

Kennzeichnun- & 111/2 GExdblICT6....T4, Ga/Gb, T6 (-60°C< T, <

gen: +70°C), T5/T4 (-60°C < T, < +80 °C)
Tabelle 9-1: Prozessanschlusstemperatur
Temperaturklasse | Prozessanschlusstempera- | Umgebungstemperatur
tur
T6 -60 °C bis +70 °C -60 °C bis +70 °C
T5 -60 °C bis +80 °C -60 °C bis +80 °C
T4 -60 °C bis +120 °C -60 °C bis +80 °C

1. Dieses Gerat enthdlt eine diinnwandige Membran mit weniger als 1
mm Dicke, die eine Grenze zwischen Zone 0 (Prozessanschluss) und
Zone 1 (alle anderen Gerateteile) bildet. Details iber den
Membranwerkstoff liefern der Modellcode und das Datenblatt. Bei
Installation, Wartung und Betrieb sind die Umgebungsbedingungen
zu beriicksichtigen, denen die Membran ausgesetzt ist. Die
Installations- und Wartungsanweisungen des Herstellers sind genau
einzuhalten, um so die Sicherheit wihrend der erwarteten
Lebensdauer sicherzustellen.
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2. Druckfest gekapselte Anschliisse sind nicht fiir Reparaturen
vorgesehen.

3. Nicht standardméRige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko durch
elektrostatische Entladung verursachen. Installationen vermeiden, in
denen sich elektrostatische Aufladungen auf Lackoberfldchen bilden
konnen. Die Lackflachen stets nur mit einem angefeuchteten Tuch
reinigen. Bei Bestellung der Lackierung {iber spezielle Optionscodes
zwecks weiterer Informationen den Hersteller kontaktieren.

4. Geeignete Kabel, Kabelverschraubungen und Stopfen miissen fiir
eine Temperaturvon 5 °C {iber der fiir den Installationsort
angegebenen Hochsttemperatur ausgelegt sein.

11 ATEX Eigensicherheit

Zulassungs-Nr.: BASOOATEX1166X
Normen: EN60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-11:2012
Kennzeichnungen: & 111 GExiallCT4Ga(-55°C<T,<+70°C)

Tabelle 9-2: Eingangsparameter

Parameter HART®
Spannung U; 30V
Strom [; 200 mA
Leistung P; 0,9W
Kapazitat G 0,012 pF

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Dieses Gerat hdlt dem 500-V-Isolationstest gemdR EN60079-11 nicht
stand. Dies muss bei der Installation des Gerdts berticksichtigt
werden.

2. Das Gehduse kann aus einer Aluminiumlegierung hergestellt sein
und tber eine Schutzlackierung aus Polyurethan verfiigen. Jedoch ist
Vorsicht geboten, um es vor Schlag oder Abrasion zu schiitzen, wenn
dieses in einer Umgebung der Zone 0 platziert ist.

N1ATEX Typ n

Zulassungs-Nr.: BASOOATEX3167X
Normen: EN60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-15:2010
Kennzeichnungen: 113 GExnAIICT5 Gc(-55°C<T,<+70°C)
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Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

1. Dieses Gerdt halt dem 500-V-Isolationstest gemaR EN60079-15 nicht
stand. Dies muss bei der Installation des Gerats beriicksichtigt
werden.

ND ATEX Staub

Zulassungs-Nr.: BASOTATEX1427X
Normen: EN60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-31:2009
Kennzeichnungen: 111 DExtIIICT50°CT50060 °C Da

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Es missen Leitungseinfiihrungen verwendet werden, die eine
Gehduseschutzart von min. IP66 gewahrleisten.

2. Nicht verwendete Leitungseinfiihrungen miissen mit geeigneten
Blindstopfen verschlossen werden, die eine Gehauseschutzart von
min. IP66 gewahrleisten.

3. Die Leitungsdurchfiihrungen sowie die Blindstopfen miissen
entsprechend den Umgebungsbedingungen ausgewdhlt werden und
in der Lage sein, einer Belastung entsprechend der 7)-StoBpriifung zu
gentigen.

9.4 International
E7 IECEx Druckfeste Kapselung

Zulassungs-Nr.:  |[ECEx KEM 06.0021X

Normen: [EC60079-0:2011, [EC60079-1:2014, IEC
60079-26:2014

Kennzeichnun- Exdb IICT6...T4 Ga/CGb T6 (-60°C< T, < +70°C), T5/T4

gen: (-60°C<T,<+80°C)
Tabelle 9-3: Prozessanschlusstemperatur
Temperaturklasse | Prozessanschlusstemperatur Umgebungstem-
peratur
T6 -60 °C bis +70°C -60 °C bis +70°C
T5 -60 °C bis +80 °C -60 °C bis +80 °C
T4 -60 °C bis +120 °C -60 °C bis +80 °C
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Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Dieses Gerdt enthdlt eine diinnwandige Membran mit weniger als 1
mm Dicke, die eine Grenze zwischen Zone 0 (Prozessanschluss) und
Zone 1 (alle anderen Gerdteteile) bildet. Details (iber den
Membranwerkstoff liefern der Modellcode und das Datenblatt. Bei
Installation, Wartung und Betrieb sind die Umgebungsbedingungen
zu berticksichtigen, denen die Membran ausgesetzt ist. Die
Installations- und Wartungsanweisungen des Herstellers sind genau
einzuhalten, um so die Sicherheit wahrend der erwarteten
Lebensdauer sicherzustellen.

2. Druckfest gekapselte Anschliisse sind nicht fiir Reparaturen
vorgesehen.

3. Nicht standardmaRige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko durch
elektrostatische Entladung verursachen. Installationen vermeiden, in
denen sich elektrostatische Aufladungen auf Lackoberfldchen bilden
konnen. Die Lackflachen stets nur mit einem angefeuchteten Tuch
reinigen. Bei Bestellung der Lackierung tiber spezielle Optionscodes
zwecks weiterer Informationen den Hersteller kontaktieren.

4. Geeignete Kabel, Kabelverschraubungen und Stopfen miissen fiir
eine Temperatur von 5 °C Giber der fiir den Installationsort
angegebenen Hochsttemperatur ausgelegt sein.

17 IECEx Eigensicherheit

Zulassungs-Nr.: IECEx BAS 12.0071X

Normen: IEC60079-0:2011, IEC60079-11:2011
Kennzeichnungen: ExiallCT4 Ga(-55°C<T,<+70°C)
Tabelle 9-4: Eingangsparameter

Parameter HART

Spannung U; 30V

Strom |; 200 mA

Leistung P; 0,9wW

Kapazitit C; 0,012 uF

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. BeiVerwendung des optionalen Anschlussklemmenblocks mit
Uberspannungsschutz hilt der Rosemount™ 3051P dem 500-V-
Isolationstest nicht stand. Dies muss bei der Installation
berticksichtigt werden.

Kurzanleitung 29



Kurzanleitung Mai 2019

2. Das Gehduse kann aus einer Aluminiumlegierung hergestellt sein
und tiber eine Schutzlackierung aus Polyurethan verfiigen. Jedoch ist
Vorsicht geboten, um es vor Schlag oder Abrasion zu schiitzen, wenn
dieses in einer Umgebung der Zone 0 platziert ist.

N7 IECEx Typ n

Zulassungs-Nr.: IECEx BAS 12.0072X
Normen: IEC60079-0:2011, IEC60079-15:2010
Kennzeichnungen: ExnAIICT5 Gc (-40°C< T,<+70°C)

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

1. Bei Verwendung des optionalen Anschlussklemmenblocks mit
Uberspannungsschutz hélt der 2088 dem 500-V-Isolationstest nicht
stand. Dies muss bei der Installation beriicksichtigt werden.

NK IECEx Staub

Zulassungs-Nr.: IECEx BAS12.0073X

Normen: IEC60079-0:2011, IEC60079-31:2008
Kennzeichnungen: Ex tICT50 °CTsgg 60 °C Da
Parameter HART®

Spannung U; 36V

Strom [; 24 mA

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Es missen Leitungseinfiihrungen verwendet werden, die eine
Gehauseschutzart von min. IP66 gewdhrleisten.

2. Nicht verwendete Leitungseinfithrungen miissen mit geeigneten
Blindstopfen verschlossen werden, die eine Gehauseschutzart von
min. IP66 gewdhrleisten.

3. Kabelverschraubungen und Blindstopfen miissen fiir die
Umgebungsbedingungen des Gerdts geeignet sein und einer 7 }-
StoRpriifung standhalten.

9.5 Brasilien

E2 INMETRO Druckfeste Kapselung
Zulassungs-Nr.: UL-BR 15.0728X
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Normen: ABNT NBRIEC60079-0:2013, ABNT NBR IEC

60079-1:2016, ABNT NBR IEC 60079-26:2016

Kennzeichnun-  ExdbICT6...T4 Ga/Gb, T4/T5(-60°C < T, < +80°C), T6

gen:

(-60°C< T, <+70°C)

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1.

Dieses Gerat enthilt eine diinnwandige Membran mit weniger als 1
mm Dicke, die eine Grenze zwischen Zone 0 (Prozessanschluss) und
Zone 1 (alle anderen Gerateteile) bildet. Details tiber den
Membranwerkstoff liefern der Modellcode und das Datenblatt. Bei
Installation, Wartung und Betrieb sind die Umgebungsbedingungen
zu beriicksichtigen, denen die Membran ausgesetzt ist. Die
Installations- und Wartungsanweisungen des Herstellers sind genau
einzuhalten, um so die Sicherheit wahrend der erwarteten
Lebensdauer sicherzustellen.

. Druckfest gekapselte Anschliisse sind nicht fiir Reparaturen

vorgesehen.

. Nicht standardmaRige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko durch

elektrostatische Entladung verursachen. Installationen vermeiden, in
denen sich elektrostatische Aufladungen auf Lackoberfldchen bilden
konnen. Die Lackflachen stets nur mit einem angefeuchteten Tuch
reinigen. Bei Bestellung der Lackierung (iber spezielle Optionscodes
zwecks weiterer Informationen den Hersteller kontaktieren.

12 INMETRO Eigensicherheit

Zulassungs-Nr.: UL-BR 13.0246X
Normen: ABNT NBRIEC60079-0:2008 + Errata 1:2011, ABNT

NBR IEC60079-11:2009

Kennzeichnungen: ExiallCT4 Ga(-55°C<T,<+70°C)

Tabelle 9-5: Eingangsparameter

Spannung U; 30V
Strom |; 200 mA
Leistung P; 0,9W
Kapazitat C; 0,012 uF
Induktivitat L; 0mH

Kurzanleitung
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9.6
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Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. BeiVerwendung des optionalen Anschlussklemmenblocks mit
Uberspannungsschutz hdlt der 3051P dem 500-V-Isolationstest nicht
stand. Dies muss bei der Installation beriicksichtigt werden.

2. Das Gehduse kann aus einer Aluminiumlegierung hergestellt sein
und Uber eine Schutzlackierung aus Polyurethan verfiigen. Jedoch ist
Vorsicht geboten, um es vor Schlag oder Abrasion zu schiitzen, wenn
dieses in einer Umgebung der Zone 0 platziert ist.

Technical Regulations Customs Union (EAC)
EM EAC Druckfeste Kapselung

Zulassungs-Nr.:  TCRU C-US.AA87.B.00534

Kennzeichnun- Ga/Gb Exdb IICT5/T6 X, T5 (-60°C < T, < +80°C), T6
gen: (-60°C<T,=+70°C)

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):
1. Siehe Zertifikat fiir spezielle Voraussetzungen.
IM EAC Eigensicherheit
Zulassungs-Nr.: TCRU C-US.AA87.B.00534
Kennzeichnungen: OExiallCT4 GaX,T4(-55°C< T,<+70°C)

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

1. Siehe Zertifikat fiir spezielle Voraussetzungen.
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9.7

9.8

Kombinationen

K1 Kombination von E1, 1T und N1

K5 Kombination von E5 und I5

K6 Kombination von E6 und 16

K7 Kombination von E7, 17, N7 und NK
KB Kombination von K5 und K6

KD Kombination von E1, I1, K5 und K6

KM Kombination von EM und IM

Kabeleinfiihrungen und Adapter
IECEx Druckfeste Kapselung und erhéhte Sicherheit

Zulassungs-Nr.: IECEx FMG 13.0032X

Normen: IEC60079-0:2011, IEC60079-1:2007,
IEC60079-7:2006-2007

Kennzeichnungen: ExdellCGb

ATEX Druckfeste Kapselung und erhéhte Sicherheit

Zulassungs-Nr.: FM13ATEX0076X

Normen: EN60079-0:2012, EN60079-1:2007,
IEC60079-7:2007

Kennzeichnungen: & 112 GExdellCGb

Tabelle 9-6: GewindegréRen von Kabeleinfiihrungen

Gewinde Kennzeichnung
M20x 1,5 M20

Y214 NPT 2 NPT

(@7 G

Tabelle 9-7: Gewindeadapter - GewindegroRen

AuBengewinde Kennzeichnung
M20x1,5-6H M20
12=14 NPT =14 NPT
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Tabelle 9-7: Gewindeadapter - GewindegroRen (Fortsetzung)

AuRengewinde Kennzeichnung
%-14 NPT %4-14 NPT
Innengewinde Kennzeichnung
M20 x1,5 - 6H M20

Y2-14 NPT %-14 NPT

G% G%

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Wenn der Gewindeadapter oder Blindstopfen mit einem Gehéuse
mit erhohter Sicherheit Typ ,.e“ verwendet wird, muss das
Leitungseinfiihrungsgewinde ordnungsgemaR abgedichtet sein,
damit der Gehduseschutz (IP-Schutzart) gewdhrleistet bleibt.

2. Der Blindstopfen darf nicht mit einem Adapter verwendet werden.

3. Blindstopfen und Gewindeadapter miissen entweder ein NPT- oder
ein metrisches Gewinde aufweisen. G'2-Gewinde sind nur bei
vorhandenen (lteren) Gerateinstallationen akzeptabel.
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9.9 Konformitdtserklarung

&
EMERSON
EU-Konformititserkldrung
Nr.: RMD 1010 Rev. N
Wir,

Rosemount, Inc.

8200 Market Boulevard
Chanhassen, MN 55317-9685
USA

erkldren unter unserer alleinigen Verantwortung, dass das Produkt

Rosemount 3051P, 2051G, 2088 und 2090 Druckmessumformer
hergestellt von

Rosemount, Inc.

8200 Market Boulevard
Chanhassen, MN 55317-9685
USA

auf das sich diese Erklarung bezieht, konform ist mit den Vorschriften der EU-Richtlinien,
einschlieBlich der neuesten Ergdnzungen, gemif beigefiigtem Anhang.

Die Annahme der Konformitit basiert auf der Anwendung der harmonisierten Normen und, falls

zutreffend oder erforderlich, der Zulassung durch eine benannte Stelle der Europdischen Union,
gemil beigefiigtem Anhang.

W %ﬁ Vice President of Global Quality

(Unterschrift) (Funktion)
Chris LaPoint 1. Feb. 2019; Shakopee, MN USA
(Name) (Ausstellungsdatum)
Seite 1 von 3
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s
EMERSON

EU-Konformititserklirung
Nr.: RMD 1010 Rev. N

EMV-Richtlinie (2014/30/EU)

Harmonisierte Normen: EN 61326-1:2013, EN 61326-2-3:2013

RoHS-Richtlinie (2011/65/EU)
Modell 2090F Druckmessumformer
Harmonisierte Norm: EN 50581:2012

ATEX-Richtlinie (2014/34/EU)

BASO0ATEX1166X — Zulassung Eigensicherheit
Geritegruppe 11, Kategorie 1 G
ExiallC T4 Ga
Harmonisierte Normen:
EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN 60079-11:2012

BASO00ATEX3167X — Zulassung Typ n
Geritegruppe 11, Kategorie 3 G
ExnA1IC T5 Ge
Harmonisierte Normen:
EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN 60079-15:2010

BASO1ATEX1427X — Zulassung Staub

Geritegruppe II, Kategorie 1 D
Ex t INIC T50 °C Ts0060 °C Da

Harmonisierte Normen:
EN 60079-0:2012 + A11:2013

Andere Normen:
EN 60079-31:2009
(Eine Uberpriifung im Vergleich zur harmonisierten Norm EN 60079-31:2014 zeigt
keine signifikanten Anderungen in Bezug auf diese Ausriistung; somit reprisentiert
die EN 60079-31:2009 weiterhin die aktuellste Version [,,State of the Art“].)

KEMA97ATEX2378X - Zulassung fiir druckfeste Kapselung
Geritegruppe 11, Kategorie 1/2 G
Ex db IIC T6...T4 Ga/Gb
Harmonisierte Normen:
EN 60079-0:2012 + A11:2013; EN 60079-1:2014; EN 60079-26:2015

Seite 2 von 3
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4

EMERSON

EU-Konformititserklirung
Nr.: RMD 1010 Rev. N

ATEX Benannte Stellen

DEKRA (KEMA) [Nummer der benannten Stelle: 0344]
Utrechtseweg 310, 6812 AR Arnhem

P.O. Box 5185, 6802 ED Arnhem

Niederlande

Postbank 6794687

SGS FIMCO OY [Nummer der benannten Stelle: 0598]
P.O. Box 30 (Sirkiniementie 3)

00211 HELSINKI

Finnland

ATEX Benannte Stelle fiir Qualitiitssicherung

SGS FIMCO OY [Nummer der benannten Stelle: 0598]
P.O. Box 30 (Sérkiniementie 3)

00211 HELSINKI

Finnland

Seite 3 von 3
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&% China RoHS B 24784 R A E IR 15 1) 35785 %)% Rosemount 2051HT

List of Rosemount 2051HT Parts with China RoHS Concentration above MCVs

FEYFK | Hazardous Substances
LT | g = & A LR LUBRM
PartName | | coq | Mercu Cadiaiam Hexavalent | Polybrominated | Polybrominated
(Pb) H )ry (cd) Chromium biphenyls diphenyl ethers
9 (Cr +6) (PBB) (PBDE)
LR
Electronics X [¢] [¢] ¢} o o
Assembly
FeARAL:
Housing [e] [¢] o [e] [¢] [¢]
Assembly
TR ER AL
Sensor X [¢] [¢] o [¢] [¢]
Assembly
ARG T IEHESIT11364 1774 T 1F-

This table is proposed in accordance with the provision of SJ/T11364.
O: BEH AT 205 R 102 1 09 7 K91 T GBIT 26572 T ALE MR At 2K
O: Indicate that said hazardous substance in all of the homogeneous materials for this part is below the limit requirement of

GB/T 26572.

X: BRAE GBI LTI, F AT — LT R 2 1 2 09 7 4 6 TGB/T 2657 2T HIE IR i 2K,

X: Indicate that said hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement of GB/T 26572.

38 Emerson.com/Rosemount
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9.10 Einbauzeichnungen

Einbauzeichnung 02088-1024

i

Kurzanleitung

CONFIDENTIAL AMD PROFRETARY
INOEMATION 15 CONTAINED REVISIONS

REIN MR M e = DESCAIPTION CHG. NO. aPPD

DATE

OPTION CODE

4B (ab0D SMART LG\:\'N POWER| RTCI@13268 | N.JH.

feEln

AC|REMOVE ANALOG TRANSMITTER| RTC1038658 | J.GK.

AR

AD|UPDATE RTCIAE763L | P.AK.

wannar

2051G, 3051P,
2088 & 2090
PRESSURE TRANSMITTERS

TO ASSURE AN INTRINSICALLY SAFE_SYSTEM, THE TRANSMITTER AND BARRIER
MUST BE WIRED IN ACCORDANCE WITH THE BARRIER MANUFACTURER'S FIELD
WIRING INSTRUCTIONS AND THE aAPPLICABLE CIRCUIT DIAGRAM.

WARNING - EXPLOSION HAZARD - SUBSTITUTION OF COMPONENTS
May IMPAIR SUITABILITY FOR CLASS I, DIVISION 2

AVERTISSEMENT - RISOUE D'EXPLOSION - LA SUBSTITUTION DE COMPOSANTS
FEUT RENDRE CE MATERIEL INACCEFTABLE POUR LES EMPLACEMENTS
DE CLASSE I, DIVISION 2,

CAD MAINTANED tMicreStation)

unLess omueRwisE seecikien] CONTRACT NO. Emarson
N:Mww N INCIES [ 5021 Innovatlon Cr, » Snakopes, MN 55372 USA

aatlon Soluslons EMERSON

vE
SRE EDCES, MACHNE
LR ACE Fe DR gANDI MANSON 12rizra| " T-E

TOLERAEE: | cp INDEX OF [.5.CSA,US &

XXX & BID 0,261

o o | eroomey camsozes <0016, 3051P, 2088 & 2090

C

ricn s S§E|FSEM NO ‘uwe N ASARB-1024

APP'D. GOVT.
B0 NOT SCALE PRAT scalE N/A[WT. —— [sHeET | oF

4

Eledronic Master — PRINTED COPIES ARE UNCONTROLLED - Rosemount Proprietary
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¥
REVISIONS
RE'~'| ODESCRIPTION | CHE. MO | APPD |IJ|’-\TE
A0 | | |
INTRINSIC SAFETY APPROVALS
CIRCUIT CONNECTION WITH BARRIER
Ex ia
INTRINSICALLY SAFE/SECURITE INTRINSEQUE
1 MON-HAZARDOUS AREA
1 +
1 1 EARRER
\ . : |
1
1
1

40

OPTIONAL ROSEMOUNT
MODEL 375 / 475 SMART

FAMILY INTERFACE

Emersan Awematlon Solutians
6021 Innovatlon Dr,
Shakopes, MN 55372 USA

CAD MAINTAINED (MicroStation)

SIZE

DR.

SANDI MANSON

A

FSCM MO | DWG

W prp8s-1824

ISSUED

Electronic Master — PRINTED COPIES ARE UNCONTROLLED — Rosemount Proprs

SCALE N,’.’_\'|-.‘T.

| SHEET 2 OF 4
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W

REVISIONS

REV ‘ DESCRIPTION | CHG. KOO | aPFT | DATE

AD] | [

INTRINSIC SAFETY APPROVALS
2088 LOW POWER CIRCULT CONMECTION WITH INTRINSIC SAFETY BARRIERS

¥ 14
INTRIMSICALLY SAFE/SECURITE INTRINSEOUE
LOWFOWER, "N' DUTFUT CODE)

HAZARDOUS AREA MON-HAZ ARDOUS AREA

* POWER
SUPPLY

* AD
. CONV

BARRIER

7

TWO SINGLE CHAMNEL BARRIERS
OFTIONAL ROSEMOUNT
MODEL 375 / 475

Kurzanleitung

sl k1
HAZ ARDOUS AREA NON-HAZ ARDOUS  AREA
]
. * POWER ©AD
BARRER _ SUPPLY . CONV
Il
= ONE DUAL CHANNEL BARRIER
OFTIONAL ROSEMOUNT
MODEL 375 / 475
Emerson Automatlon Solutions.
8021 Innovetion Dr,
Shakopes, MN 55372 USA CAD MAINTAINED (MicroStation)
SIZE | FSCM NO DWE NO. - 5
T | | 02088-1024
IS5UED scalE N/AJW. ——— [sieET 30F 4 !
Elecltonc Master — PRINTED COPIES ARE UNCONTROLLED - Rosemount Proprietary 1
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i ¥

REVISIONS

REY | DESCRIFTION | CHG, MO, | AaFP'D | DATE

AC] | [

[.5. ENTITY PARAMETERS.
(OUTPUT CODE & or S & NI

FOR OUTPUT CODE & o S
CLASS I, DIV 1, GROUPS &,B,C AND D

Vway = 38V Vor IS LESS THAN DR EQUAL TO 3@V
Tyax_= 200me Toc S LESS THAN OA EQUAL T0 20@mA
Pz = L WATT Wos 3 1s6) 75 | £S5 THAN OR EQUAL TO L WATT
C; = .BLF Cn 15 GREATER THAN .ALF + C CASLE
L =18aH L, 15 GREATER TH&N 18xH + L CABLE

FOR OUTPUT CODE N
CL&SS I, OIV 1, GROUPS & AND B

Vs = 30V V; DR Vg IS LESS THAN OR EQUAL TD 30V
B Ty = 165mA T OR Igc IS LESS THAN OR EOUAL TO 1BSmA <
Puax = L WATT WL on ey ey 15 | ESS THAN OR EQUAL TO I WATT
Cy = .@42uf Ca IS5 GREATER THAM .@42.F
L; =1BH L, 15 GREATER THAM 1@uH
# FOR Tl OPTION:
[ L; =@8.75mH [ Ls 15 GREATER THAN 8.75mH
CLASS 1,01V 1, GROUPS C AND D
Vi = 30V Vr OR Vge 15 LESS THAN OR EQUAL TO 38V
Tyex = 225mA T1OR Te 15 LESS THAN DR EQUAL T0 225mA
Puax = 1 WATT WX Ty gn ooy Tac) 15 | FSS THAN OR EOQUAL TO L WATT
T, = .B42uf Ca IS GREATER THAN .B4Z2.f
L; =18uH L. IS GREATER THAN lduH

# FOR Tl OPTION:
[ L, =0.75aH I L, IS GAEATER TH&N ©.75mH

Emerson Automailen Selulens

Innavatlen Dr, o
Shakopes, MN 55372 USA CAD MAINTAINED (MicroStation)
SIZE [FscM MO DWe MO
YR JoN STEFFENS | A P2088-1024
[E5LED ScaE N/A[WT. ———— [sweEr 4o 4

_Eled:ronc Master — PRINTED COPIES ARE UNCONTROLLED - Rosemount Proprietary
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Deutschland
Emerson Automation Solutions
Emerson Process Management
GmbH & Co. OHG
40764 Langenfeld (Rhld.)
Deutschland

+49(0) 2173 3348-0

+49(0) 2173 3348-100
www.emersonprocess.de

Schweiz
Emerson Automation Solutions
Emerson Process Management AG
Blegistrasse 21
6341 Baar-Walterswil
Schweiz

+41(0)417686111

+41(0) 41761 8740
www.emersonprocess.ch

Osterreich
Emerson Automation Solutions
Emerson Process Management AG
Industriezentrum NO Siid
StraRe 2a, Objekt M29
2351 Wr. Neudorf
Osterreich

+43 (0) 2236-607

+43(0) 2236-607 44
www.emersonprocess.at

@\ Linkedin.com/company/Emerson-
Automation-Solutions

| Twitter.com/Rosemount_News
@ Facebook.com/Rosemount

(3 Youtube.com/user/
RosemountMeasurement
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