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HINWEIS

Diese Kurzanleitung enthdlt grundlegende Richtlinien fiir Rosemount 2051G Druckmessumformer. Sie enthdlt
keine Anweisungen flir Konfiguration, Diagnose, Wartung, Service, Fehlersuche und -beseitigung oder Einbau
entsprechend den Anforderungen fiir Ex-Schutz, druckfeste Kapselung oder Eigensicherheit. Ausfiihrliche
Informationen sind in der Betriebsanleitung fiir den Rosemount 2051G zu finden.

Explosionen konnen zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

Die Installation dieser Messumformer in explosionsgefdhrdeten Umgebungen muss entsprechend den
zutreffenden lokalen, nationalen und internationalen Normen, Vorschriften und Praktiken ausgefiihrt werden.
Einschrankungen in Verbindung mit der sicheren Installation sind im Abschnitt , Produkt-Zulassungen* der
Betriebsanleitung fiir den Rosemount 2051 zu finden.

B Vor Anschluss eines HART-fahigen Kommunikationsgerétes in einer explosionsgefahrdeten Atmosphare
sicherstellen, dass die Gerate im Messkreis in Ubereinstimmung mit den Vorschriften fiir eigensichere oder
keine Funken erzeugende Feldverkabelung installiert sind.

B Bei einer Installation mit Ex-Schutz/druckfester Kapselung die Messumformer-Gehdusedeckel nicht
entfernen, wenn der Stromkreis unter Spannung steht.

Prozessleckagen konnen zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

Um Prozessleckagen zu vermeiden, nur den O-Ring verwenden, der fiir den entsprechenden Ovaladapter

ausgelegt ist.

Elektrische Schldge kénnen zu schweren oder todlichen Verletzungen fiihren.

Kontakt mit Leitungsadern und Anschlussklemmen vermeiden. Elektrische Spannung an den Leitungsadern kann
zu elektrischen Schldgen fiihren.

Leitungseinfiihrungen

W Falls nicht anderweitig markiert, haben die Leitungseinfiihrungen im Messumformergehduse ein
1/2-14-NPT-Gewinde. Die Angabe ,M20“ bezeichnet Gewinde der Form M20 x 1,5. Bei Geraten mit mehreren
Leitungseinfiihrungen haben alle Einfiihrungen das gleiche Gewinde. Zum VerschlieRen dieser Einfiihrungen
nur Stopfen, Adapter, Stutzen oder Leitungen mit einem kompatiblen Gewinde verwenden.
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1.0 Systembereitschaft

1.1

1.2

Bestatigen der HART-Versionssicherheit

m  Bei Verwendung von HART-basierten Leit- oder Asset-Management-Systemen
die HART-Fahigkeiten dieser Systeme vor der Installation des Messumformers
tiberpriifen. Nicht alle System kénnen mit dem HART-Protokoll Version 7
kommunizieren. Dieser Messumformer kann fiir HART-Version 5 oder 7
konfiguriert werden.

m Anweisungen zum Andern der HART-Version des Messumformers sind auf
Seite 13 zu finden.

Priifen des korrekten Geratetreibers

1. Uberpriifen, ob der neueste Gerétetreiber (DD/DTM) auf den Systemen
geladen ist, damit eine ordnungsgemaRke Kommunikation sichergestellt ist.

2. Siehe Emerson.com oder FieldCommGroup.org bzgl. der neuesten DD

(Geratetreiber).

3. Das gewiinschte Produkt auswahlen und den Gerétetreiber (DD) herunterladen.
a. Siehe Tabelle 1 bzgl. des korrekten DD.

Tabelle 1. Gerdteversionen und Dateien

Gerat identifizieren

Entsprechende
Gerdtetreiber-
Dateien suchen

Anweisungen
lesen

Uberpriifung
Funktionalitat

Software-

NAMUR-

NAMUR-

HART-

HART-

N b Gerite- | Betriebsanleitung- | Anderungenan
Freigabe- | Hardware- | Software- | Software- | Universal- .
datum | version' | version() | version@ | version version() Dok.Nr. der Software(®
7 10
Juni 2016 1.1.xx 1.0.xx 03 5 5 00809-0400-4101 (4)

1. Die NAMUR-Hardwareversion ist auf dem Typenschild des Gerites angegeben. Unterschiede bei Anderungen der
Stufe 3, die oben als xx angegeben sind, sind geringfiigige Produktdnderungen, wie gemaR NE53 definiert.

Kompatibilitdt und Funktionalitdt werden aufrechterhalten und die Produkte sind austauschbar.

2. Die HART-Softwareversion kann mit einem HART-fahigen Konfigurationsgerat ausgelesen werden. Der
angegebene Wert ist die niedrigste Version, die mit NAMUR-Versionen iibereinstimmen kann.

3. Die Dateinamen der Gerdtetreiber verwenden Gerate- und DD-Version (z. B. 10_01). Das HART-Protokoll ist so
ausgelegt, dass dltere Gerdtetreiberversionen weiterhin mit neuen HART-Gerdten kommunizieren konnen.
Fiir den Zugriff auf neue Funktionen muss der neue Geratetreiber heruntergeladen werden. Es wird empfohlen,
neue Gerdtetreiber-Dateien herunterzuladen, damit der komplette Funktionsumfang genutzt werden kann.

4. HART-Version 5 oder 7 wahlbar, Bedieninterface, skalierte Variable, konfigurierbare Alarme, erweiterte
Messeinheiten. Aktualisiertes Elektronik-Hardwaredesign. Eigensicherer Temperatur-Klassifizierungsbereich.
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2.0

2.1

Messumformer montieren

Direkt an die Impulsleitung ohne Verwendung eines zusatzlichen Montagewinkels
oder unter Verwendung eines optionalen Montagewinkels direkt an einer Wand,
einer Schalttafel oder einer 50 mm (2-in.) Rohrleitung montieren.

Abbildung 1. Messumformer - Direktmontage

A. Prozessanschluss

Hinweis
Das Drehmoment nicht direkt auf das Elektronikgehduse aufbringen. Zur Vermeidung von
Beschddigungen das Drehmoment nur auf den Sechskant-Prozessanschluss aufbringen.

Abbildung 2. Wand- und Rohrmontage

Wandmontage Rohrmontage

Durchflussmessung von Fliissigkeiten

1. Druckentnahmen seitlich an der
Prozessleitung platzieren.

2. Messumformer auf gleichem Niveau
oder unterhalb der Druckentnahmen
montieren.

3. Messumformer mit den Ablass-/
Entliftungsventilen nach oben
montieren.
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2.2 Durchflussmessung von Gas

1. Druckentnahmen oberhalb oder seitlich
an der Prozessleitung platzieren.

2. Messumformer auf gleichem Niveau
oder oberhalb der Druckentnahmen
montieren.

2.3 Durchflussmessung von Dampf

1. Druckentnahmen seitlich an der
Prozessleitung platzieren.

2. Messumformer auf gleichem Niveau
oder unterhalb der Druckentnahmen
montieren.

3. Impulsleitungen mit Wasser fiillen.

2.4 Abdichtung des Gehduses

Um die wasser-[staubdichte Abdichtung der Leitungseinfiihrung gemaR NEMA®
Typ 4X, IP66 und IP68 zu gewahrleisten, ist Gewindedichtband (PTFE) oder
Paste auf dem AuRBengewinde der Leitungseinfiihrung erforderlich. Andere
Schutzarten auf Anfrage.

Kabeleinfiihrungen bei M20-Gewinden tiber die ganze Gewindeldange oder bis
zum ersten mechanischen Widerstand hineinschrauben.

2.5  Ausrichtung des Uberdruck-Messumformers

Der Niederdruckanschluss (Referenz-Atmosphirendruck) des Inline-Uberdruck-
Messumformers befindet sich am Stutzen des Messumformers hinten am
Gehdause. Die Entlliftungsoffnungen sind 360° um den Messumformer zwischen
Gehause und Sensor angeordnet. (Siehe Abbildung 3.)

A\VORSICHT

Die Entliiftungsoffnungen stets von Hindernissen wie Lack, Staub und Schmiermittel freihalten, indem der
Messumformer so montiert wird, dass die Verunreinigungen abflieBen kénnen.
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3.0

Abbildung 3. Niederdruckanschluss des Uberdruck-Messumformers

A. Niederdruckanschluss (Referenz-Atmosphdrendruck)

Schalter einstellen

Die Konfiguration des Alarm- und Schreibschutzschalters vor dem Einbau des
Messumformers gemaR Abbildung 4 einstellen.

Mit dem Alarmschalter wird der Analogausgangsalarm auf ,,hoch“ oder
~niedrig“ eingestellt. Die Standardeinstellung ist hoch.

Der Schreibschutzschalter erméglicht ( 7 ) oder verhindert ( g ) das
Konfigurieren des Messumformers. Die Standardschreibschutzeinstellung ist

aus (g )-

Die Schalterkonfiguration Idsst sich wie folgt andern:

1.

Wenn der Messumformer montiert ist, den Messkreis sichern und die
Spannungsversorgung unterbrechen.

. Den Gehdusedeckel auf der Seite, die der Seite mit den Anschlussklemmen

gegeniiber liegt, entfernen. In explosionsgefdhrdeten Atmospharen die
Gehausedeckel des Gerats nicht abnehmen, wenn der Stromkreis unter
Spannung steht.

Die Schreibschutz- und Alarmschalter mit einem kleinen Schraubendreher in
die gewiinschte Position schieben.

Den Gehausedeckel des Messumformers wieder anbringen. Der Deckel muss
vollstdndig geschlossen sein, um die Anforderungen an den Ex-Schutz zu erfillen.

Abbildung 4. Messumformer-Elektronikplatine

Ohne Digitalanzeiger Mit Bedieninterface/Digitalanzeiger

A. Alarm
B. Schreibschutz
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4.0 Elektrischer Anschluss/Spannungsversorgung

Fiir beste Leistungsmerkmale nur abgeschirmte, verdrillte Adernpaare mit
einem Leitungsquerschnitt von mind. 0,2 mm2 (AWG 24) und einer max. Lange
von 1500 m (5000 ft.) verwenden. Die Verkabelung sofern erforderlich mit einer
Abtropfschlaufe verlegen. Die Abtropfschlaufe muss so angeordnet sein,

dass sich der Bogen des Kabels unterhalb der Kabeleinfiihrungen und des
Messumformergehauses befindet.

Abbildung 5. Verkabelung des Messumformers (4-20 mA HART)

g
=">A
= # ; +< : :_
E ;
FIELD
TERMINALS

A.VDC-Versorgungsspannung
B. R > 250 (nur fiir die HART-Kommunikation erforderlich)

A\VORSICHT

B Die Installation eines Anschlussklemmenblocks mit Uberspannungsschutz gewahrleistet nur dann
Schutz vor Spannungsspitzen, wenn das Messumformergehause ordnungsgemaR geerdet ist.

B Keine Signalleitungen zusammen mit Stromleitungen in einer offenen Kabeltraverse oder einem
Schutzrohr verlegen und diese nicht nahe an Starkstromgeréten vorbeifiihren.

B Keine unter Spannung stehenden Signalleitungen an die Testklemmen anschlieRen. Dadurch kann die
Testdiode im Anschlussklemmenblock beschadigt werden.

Den Messumformer wie folgt anschlieBen:
1. Den Gehdusedeckel auf der mit FIELD TERMINALS (Feldanschlussklemmen)
markierten Seite entfernen.

2. Die Leitungsadern wie in Abbildung 5 dargestellt anschlieRen.

3. Die Klemmenschrauben fest anziehen, um den vollstandigen Kontakt mit
Schraube und Dichtung des Anschlussklemmenblocks zu gewdhrleisten. Bei
Direktverkabelung den Draht im Uhrzeigersinn wickeln, um sicherzustellen,
dass er beim Festziehen der Schraube des Anschlussklemmenblocks nicht
verrutscht.

Hinweis
Die Verwendung von Stift- oder Aderendhdilsen wird nicht empfohlen, da sich eine solche
Verbindung mit der Zeit und bei Vibration leichter I6st.
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4.1

4. Das Gehduse gemaR den ortlichen Erdungsvorschriften erden.
5. Aufdie ordnungsgemaRe Erdung achten. Die Abschirmung der
Geratekabel muss:
m  kurz abisoliert und vom Gehause des Messumformers isoliert werden.
m  mitder ndchsten Abschirmung verbunden werden, wenn das Kabel durch
eine Anschlussdose verlegt wird.
m  mit einem guten Erdungsanschluss am Ende der Spannungsversorgung
verbunden werden.

6. Sollte ein Uberspannungsschutz erforderlich sein, sind die Anweisungen im
Abschnitt Erdung fiir Anschlussklemmenblock mit Uberspannungsschutz zu
befolgen.

7. Nicht verwendete Leitungseinfiihrungen verschlieRen und abdichten.
8. Den Gehdusedeckel wieder anbringen.

Abbildung 6. Erdung

C—=L
= TERMINALS

B
A. Abschirmung kurz abisolieren und D. Innenliegender Erdungsanschluss
vom Gehduse isolieren E. AuBenliegender Erdungsanschluss

B. Abschirmung isolieren
C. Beilitze des Signalkabels an
Erdungsanschluss abschlieBen

Erdung fiir Anschlussklemmenblock mit
Uberspannungsschutz

Erdungsklemmen sind auRen am Elektronikgehduse und im
Anschlussklemmengeh&use zu finden. Diese Erdungsanschliisse werden
verwendet, wenn Anschlussklemmenblécke mit Uberspannungsschutz
installiert sind. Die Verwendung eines Kabels mit einem Leitungsquerschnitt
von mind. von 0,8 mm2 (18 AWG) wird empfohlen, um die Gehduseerdung mit
dem Erdungsanschluss zu verbinden (intern oder extern).

Wenn der Messumformer nicht fiir Spannungsversorgung und Kommunikation
verkabelt ist, Schritt ,Elektrischer Anschluss/Spannungsversorgung*“ auf Seite 7
ausfiihren. Ist der Messumformer richtig verdrahtet, siehe Abbildung 6 bzgl. der
Einbaulage derinternen und externen Uberspannungsschutz-Erdung.
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5.0

5.1

5.2

Konfiguration des Messumformers priifen

Die Konfiguration mit einem HART-fdhigen Konfigurationstool oder dem
Bedieninterface - Optionscode M4 - (iberpriifen. Eine Konfigurationsanleitung
fiir einen Feldkommunikator und das Bedieninterface ebenfalls in diesem Schritt
enthalten. Anweisungen fiir die Konfiguration mit dem AMS Device Manager
siehe Betriebsanleitung fiir den Rosemount 2051.

Uberpriifen der Konfiguration mittels Feldkommunikator

Es muss ein Rosemount 2051 DD auf dem Feldkommunikator installiert sein,
um die Konfiguration Giberpriifen zu kénnen. Die Funktionstastenfolgen sind je
nach Gerdt und DD-Version unterschiedlich. Mithilfe der nachstehenden Tabelle
zur Bestimmung der Funktionstastenfolge finden Sie die jeweiligen
Funktionstastenfolgen.

Feldkommunikator-Bedieninterface

Tabelle zur Bestimmung der Funktionstastenfolge

1. Feldkommunikator an den Rosemount 2051 anschlieRen.

2. Wenn der Bildschirm Home der Abbildung 7 entspricht, sind die
Funktionstastenfolgen Tabelle 2 zu entnehmen.

3. Wenn der Bildschirm Home der Abbildung 8 entspricht:

a. Die Feldgerdte- und HART-Version anhand der Funktionstastenfolge 1, 7,
2 ermitteln.

b. Die Funktionstastenfolgen sind in Tabelle 3 in den Spalten fiir die jeweilige
Feldgerate- und HART-Version zu finden.

Hinweis
Emerson empfiehlt die Installation des neuesten DD, damit ein Zugriff auf den kompletten
Funktionsumfang maglich ist. Besuchen Sie Emerson.com oder FieldCommGroup.org.

Abbildung 7. Herkommliches Interface

Online

2PV 0.00 mbar

3 Analog Qutput 4.000 mA

4 PV LRV 0.00 mbar

5PV URV 370.00 mbar
[ sAvE |
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Abbildung 8. Gerdte-Dashboard

| o IX

Online

|
2 Configure
3 Service Tools

T |

|_SAVE |

Hinweis

Ein Hakchen (v) kennzeichnet die Basis-Konfigurationsparameter. Diese Parameter sollten

bei der Konfiguration und beim Einschalten gepriift werden.

Tabelle 2. Herkémmliche Interface-Funktionstastenfolge

Funktion

Funktionstastenfolge

Analog Output Alarm (Analogausgangs-Alarm) 1,4,3,2,4
Burst Mode Control (Burst-Betriebsart) 1,4,3,3,3
Burst Option (Burst-Option) 1,4,3,3,4
Calibration (Kalibrierung) 1,2,3
Damping (Dampfung) 1,3,5
Date (Datum) 1,3,4,1
Descriptor (Beschreibung) 1,3,4,2
Digital To Analog Trim (4-20 mA Output) (D/A-Abgleich 1.2.3.2.1
(4-20-mA-Ausgang)) T
Disable Local Span|Zero Adjustment (Messspannen-/Nullpunkttaste

deaktivieren) 1.4,4,1,7
Field Device Info (Feldgerateinformationen) 1,4,4,1
Keypad Input (Tastatureingabe) 1,2,3,1,1
Loop Test (Messkreistest) 1,2,2
Lower Range Value (Messanfang) 4,1
Lower Sensor Trim (Unterer Sensorabgleich) 1,2,3,3,2
Message (Nachricht) 1,3,4,3
Meter Type (Messgeratetyp) 1,3,6,1
Number of Requested (Anzahl benétigter Einleitungen) 1,4,3,3,2
Output Trim (Ausgangsabgleich) 1,2,3,2
Percent Range (Prozent vom Messbereich) 1,1,2
Poll Address (Abfrageadresse) 1,4,3,3,1
Range Values (Messbereichswerte) 1,3,3
Rerange (Neueinstellung) 1,2,3,1
Scaled DA Trim (4-20 mA) (Skalierter D|A-Abgleich) 1,2,3,2,2
Self Test (Transmitter) (Selbsttest [Messumformer]) 1,2,1,1
Sensor Info (Sensorinformationen) 1,4,4,2
Sensor Trim (Full Trim) (Sensorabgleich [voller Abgleich]) 1,2,3,3
Sensor Trim Points (Sensor-Abgleichpunkte) 1,2,3,3,5
Status (Status) 1,2,1,2
Tag (Messstellenkennzeichnung) 1,3,1
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Funktion Funktionstastenfolge
Transn:litter Security (Write Protect) (Messumformer-Sicherheit 1.3.4,4
[Schreibschutz])

v | Units (Process Variable) (Einheiten [Prozessvariable]) 1,3,2
Upper Range Value (Messende) 5,2
Upper Sensor Trim (Oberer Sensorabgleich) 1,2,3,3,3
Zero Trim (Nullpunktabgleich) 1,2,3,3,1
Hinweis
Ein Hakchen (v') kennzeichnet die Basis-Konfigurationsparameter. Diese Parameter sollten
bei der Konfiguration und beim Einschalten gepriift werden.
Tabelle 3. Gerdte-Dashboard-Funktionstastenfolge
Funktion Funktionstastenfolge
Field Revision (Feldgerdteversion) Rev.3 Rev.5 Rev. 7
HART Revision (HART-Version) HART 5 HART 5 HART 7
v IS-\.I.ar_m and Saturation Levels (Alarm- und _ 2.2,2,5.7 | 2,2,2,5,7
attigungswerte)
v Damping (Dampfung) 2,2,1,2 2,2,1,1,5 | 2,2,1,1,5
v Range Values (Messbereichswerte) 2,2,2 2,2,2 2,2,2
v Tag (Messstellenkennzeichnung) 2,2,6,1,1 | 2,2,7,1,1 2,2,7,1,1
v Transfer Function (Ubertragungsfunktion) 2,2,1,3 2,2,1,1,6 | 2,2,1,1,6
v Units (Einheiten) 2,2,1,1 2,2,1,1,4 | 2,2,1,1,4
Burst Mode (Burst-Modus) 2,2,4,1 2,2,5,3 2,2,5,3
Cortom Dl Cotfguston (densperfiche 223 224 | 224
Date (Datum) 2,2,6,1,4 | 2,2,7,1,3 | 2,2,7,1,4
Descriptor (Beschreibung) 2,2,6,1,5 | 2,2,7,1,4 | 2,2,7,1,5
ol (20O
‘Ij)tiesaaklzlisétr);f‘i)guration Buttons (Einstelltasten 2.2,5,2 2.2,6.3 2,2,6,3
_I;:;ta:r?feelvc\ll;th Keypad (Neueinstellung mittels 2,2,2 2,2,2,1 2,2,2.1
Loop Test (Messkreistest) 3,5,1 3,5,1 3,5,1
Upper Sensor Trim (Oberer Sensorabgleich) 3,4,1,1 3,4,1,1 3,4,1,1
Lower Sensor Trim (Unterer Sensorabgleich) 3,4,1,2 3,4,1,2 3,4,1,2
Message (Nachricht) 2,2,6,1,5 | 2,2,7,1,5 | 2,2,7,1,6
Sensor Temperature|Trend (Sensortemperatur/-trend) 3,3,2 3,3,3 3,3,3
Digital Zero Trim (Digitaler Nullpunktabgleich) 3,4,1,3 3,4,1,3 3,4,1,3
Password (Kennwort) - 2,2,6,4 2,2,6,5
Scaled Variable (Skalierte Variable) - 3,2,2 3,2,2
HART Revision 5 to HART Revision 7 switch
(Umschaltung zwischen HART-Version 5 und - 2,2,5,2,3 | 2,2,5,2,3
HART-Version 7)
Long Tag (Lange Kennung) - - 2,2,7,1,2
Find Device (Gerat suchen) - - 3,4,5
Simulate Digital Signal (Digitalsignal simulieren) - - 3,4,5

11
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5.3

12

Uberpriifen der Konfiguration mittels Bedieninterface

Das optional erhiltliche Bedieninterface kann zur Inbetriebnahme des Gerats
verwendet werden. Das Bedieninterface verfiigt Giber zwei interne und zwei
externe Tasten. Die internen Tasten befinden sich auf dem Display des
Messumformers, wahrend sich die externen Tasten unter dem oberen
Metallschild befinden. Zum Aktivieren des Bedieninterface eine beliebige
Taste driicken. Die Tastenfunktionen werden in den unteren Ecken des
Digitalanzeigers angezeigt. Tastenfunktionen und Mentiinformationen sind in
Tabelle 4 und Abbildung 10 auf Seite 13 dargestellt.

Abbildung 9. Interne und externe Tasten des Bedieninterface

A. Interne Tasten
B. Externe Tasten

Hinweis
Siehe Abbildung 11 auf Seite 15 bzgl. Bestdtigung der externen Tastenfunktion.

Tabelle 4. Tastenfunktionen des Bedieninterface

] | 14
‘ CVvTT VYVTT
EXIT EXIT
- = N N
Taste MENL A MENLU
NO YES i «
Links Nein BLATTERN
Rechts Ja EINGABE
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Abbildung 10. Bedieninterface-Menii
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Skalierte Variable
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‘Alarm und Sattigung
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Simulieren

HART-Version

HART-Versionsmodus umschalten

Wenn das HART-Konfigurationstool nicht mit HART-

Version 7 kommunizieren kann, Iadt der Rosemount 2051G ein generisches

Menii mit begrenzten Funktionen. Wie folgt vom generischen Mendiin den

HART-Versionsmodus umschalten:

1. Manual Setup > Device Information > Identification > Message
(Manuelle Einrichtung, Gerateinformationen, Identifikation, Nachricht)
a. Um die Betriebsart auf HART-Version 5 zu dndern, ,HART5“ im

Nachrichtenfeld eingeben.

b. Um die Betriebsart auf HART-Version 7 zu dndern, ,HART7“ im

Nachrichtenfeld eingeben.

13
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6.0 Messumformer abgleichen

Gerdte werden werksseitig kalibriert. Nach der Installation wird ein
Nullpunktabgleich der Mess- und Absolutmessumformer empfohlen, um Fehler
aufgrund der Befestigungsposition oder statischer Druckeffekte auszuschalten.
Ein Nullabgleich kann entweder mit einem Feldkommunikator oder den
Einstelltasten vorgenommen werden.

Zur Konfiguration mit dem AMS Device Manager, siehe Rosemount 2051
Betriebsanleitung.

Hinweis
Beim Nullpunktabgleich ist darauf zu achten, dass das Ausgleichsventil ge6ffnet ist und
alle befiillten Impulsleitungen auf den richtigen Fiillstand gefiillt sind.

A\VORSICHT

Der Nullpunktabgleich bei einem Absolutdruck-Messumformer wird nicht empfohlen.

1. Abgleichverfahren auswahlen

a. Analog-Nullabgleich — Analogausgang wird auf 4 mA eingestellt.
- Auch als ,Rerange” (Neueinstellung) bezeichnet: der untere

Messbereichswert (LRV) entspricht dabei dem gemessenen Druck.
- Display und digitaler HART-Ausgang bleiben unverdndert.
b. Digitaler Nullabgleich — Neukalibrierung des Sensors auf Null.
- Der LRV ist davon nicht betroffen. Der Druckwert ist Null (Digitalanzeiger
und HART-Ausgang). Der 4 mA-Punkt ist ggf. nicht Null.
- Dazu muss sich der vom Werk kalibrierte Nulldruck in einem Bereich von
3 % der oberen Messbereichsgrenze (URV) (0 + 3 % x URV) befinden.

6.1  Beispiel

URV = 150 psi

Angewandter Nulldruck = + 0,03 x 150 psi = + 4,5 psi (im Vergleich zu den
Werkseinstellungen); Werte auBerhalb dieses Bereichs werden vom
Druckmessumformer nicht angenommen.

6.2  Abgleich mit einem Feldkommunikator

1. Den Feldkommunikator anschlieBen. Anweisungen hierzu siehe , Elektrischer
Anschluss/Spannungsversorgung* auf Seite 7.

2. Zum Durchfiihren des gewiinschten Nullabgleichs den Schritten im
HART-Men(i folgen.

Tabelle 5. Nullabgleich-Funktionstasten

Analog zero (set 4 mA) (Analoger

Nulipunkt [4 mA einstellen]) Digital zero (Digitaler Nullpunkt)

Funktionstastenfolge 3,4,2 3,4,1,3

14
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6.3

7.0

Abgleichen mittels Einstelltasten

Der Nullabgleich wird mithilfe eines der drei moglichen Satze von Einstelltasten
durchgefhrt, die sich unter dem oberen Metallschild befinden.

Fir den Zugriff auf die Einstelltasten wird die Schraube gel6st und das Schild auf
den Messumformer geschoben. Die Funktion der Tasten priifen, siehe
Abbildung 9 auf Seite 12.

Abbildung 11. Externe Einstelltasten

A. Einstelltasten

B. Bedieninterface (LOI)

C. Analoger Nullpunkt und Messbereich
D. Digitaler Nullpunkt

Den Nullpunktabgleich wie folgt durchfiihren:
Abgleich mit LOI (Option M4) durchfiihren
1. Messumformerdruck einstellen.

2. Das Bedienmentiist in Abbildung 9 dargestellt.

a. Einen analogen Nullpunktabgleich durch Auswéhlen von Rerange
(Neueinstellung) durchfiihren.
b. Einen digitalen Nullpunktabgleich durch Auswdhlen von Zero Trim

(Nullpunktabgleich) durchfihren.
Durchfiihren des Abgleichs mit Analog-Nullpunkt und Messbereich
(Option D4)
1. Messumformerdruck einstellen.
2. Die Nullpunkt-Taste zwei Sekunden lang gedriickt halten, um einen
Analog-Nullpunktabgleich durchzufiihren.
Durchfiihren des Abgleichs mit Digital-Nullpunkt (Option DZ)
1. Messumformerdruck einstellen.

2. Die Nullpunkt-Taste zwei Sekunden lang gedriickt halten, um einen
Digital-Nullpunktabgleich durchzufiihren.

Anforderungen an sicherheitsgerichtete
Systeminstrumentierung (SIS)

Einbauverfahren und Systemanforderungen fiir sicherheitsgerichtete
Installationen sind in der Rosemount 2051 Betriebsanleitung beschrieben.

15
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E5

E6

E1

Produkt-Zulassungen

Informationen zu EU-Richtlinien

Eine Kopie der EU-Konformitatserklarung ist am Ende der Kurzanleitung zu
finden. Die neueste Version der EU-Konformitétserklarung ist unter
Emerson.com/Rosemount zu finden.

Nordamerika
USA Ex-Schutz (XP) und Staub-Ex-Schutz (DIP)
Zulassungs-Nr.: 1015441
Normen: FM Class 3600 - 2011, FM, Class 3615 - 2006,
FM Class 3616 - 2011, FM Class 3810 - 2005
Kennzeichnungen: XPCLI,DIV1,GPB,C,D;DIPCLII,DIV1,GPE,F, G;CLII;
T5(-50 °C < T, < +85 °C); werksseitig abgedichtet; Typ 4X

USA Eigensicherheit (IS) und keine Funken erzeugend (NI)

Zulassungs-Nr.: 1015441

Normen: FM Class 3600 - 2011, FM Class 3610 -2010, FM Class 3611 - 2004,
FM Class 3810 - 2005

Kennzeichnungen: ISCLI,DIV1,GPA,B,C,D;CLII,DIV1,GPE,F, G;Class lll; DIV 1 bei
Anschluss gemaR Rosemount-Zeichnung 02088-1024; NI CL 1,
DIV2,GPA,B,C,D; T4 (-50°C< T, < +70 °C); Typ 4x

Kanada Ex-Schutz, Staub-Ex-Schutz, Division 2

Zulassungs-Nr.: 1015441

Normen: CAN/CSA C22.2 Nr. 0-M91 (R2001), CSA Std. C22.2 Nr. 25-1966,
CSA Std. C22.2 Nr. 30-M1986, CAN/CSA-C22.2 Nr. 94-M91,
CSA Std. C22.2 Nr. 142-M1987, CAN/CSA-C22.2 Nr. 157-92,
CSA Std. C22.2 Nr. 213-M1987, ANSI-ISA-12.27.01-2003

Kennzeichnungen: Class I, Division 1, Groups B, Cund D; Class II, Groups E, Fund G;
Class IlI; Class | Division 2 Groups A, B, Cund D; Typ 4X;
werksseitig abgedichtet, Einzeldichtung

Kanada Eigensicherheit

Zulassungs-Nr.: 1015441

Normen: CAN/CSA C22.2 Nr. 0-M91 (R2001), CSA Std. C22.2 Nr. 25-1966,
CSA Std. C22.2 Nr. 30-M1986, CAN/CSA-C22.2 Nr. 94-M91,
CSA Std. C22.2 Nr. 142-M1987, CAN/CSA-C22.2 Nr. 157-92,
CSA Std. C22.2 Nr. 213-M1987, ANSI-ISA-12.27.01-2003

Kennzeichnungen: Eigensicher fiir Class I, Division 1 bei Installation gemaR
Rosemount-Zeichnung 02088-1024, Temperaturcode T4; Ex ia;
Typ 4X; werksseitig abgedichtet; Einzeldichtung

Europa

ATEX Druckfeste Kapselung

Zulassungs-Nr.: KEMA97ATEX2378X

Normen: EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-1:2014, EN60079-26:2015

Kennzeichnungen: & 111/2 G Exdb IIC T6..T4 Ga/Gb, T6 (-60 °C < T, < +70 °C),
T5/T4 (-60°C < T, < +80°C)
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Tabelle 6. Prozessanschlusstemperatur

Temperaturklasse Prozessanschlusstemperatur Umgebungstemperatur
T6 -60 bis +70 °C -60 bis +70 °C
15 -60 bis +80 °C -60 bis +80 °C
T4 -60 bis +120 °C -60 bis +80 °C

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Dieses Gerdt enthdlt eine diinnwandige Membran mit weniger als 1 mm Dicke, die
eine Grenze bildet zwischen Zone 0 (Prozessanschluss) und Zone 1 (alle anderen
Gerdteteile). Details tiber den Membranwerkstoff liefert der Modellcode und das
Datenblatt. Bei Installation, Wartung und Betrieb sind die Umgebungsbedingungen zu
berticksichtigen, denen die Membran ausgesetzt ist. Die Installations- und
Wartungsanweisungen des Herstellers sind genau einzuhalten, um so die Sicherheit
wahrend der erwarteten Lebensdauer sicherzustellen.

2. Druckfest gekapselte Anschliisse sind nicht fiir Reparaturen vorgesehen.

3. Nicht standardmdRige Lackierungsoptionen kdnnen ein Risiko durch elektrostatische
Entladung verursachen. Installationen vermeiden, in denen sich elektrostatische
Aufladungen auf Lackoberflachen bilden kénnen. Die Lackflachen stets nur mit einem
angefeuchteten Tuch reinigen. Bei Bestellung der Lackierung iber spezielle
Optionscodes zwecks weiterer Informationen den Hersteller kontaktieren.

4. Geeignete Kabel, Kabelverschraubungen und Stopfen mdissen fiir eine Temperatur von
5°C iber der fiir den Installationsort angegebenen Hochsttemperatur ausgelegt sein.

ATEX Eigensicherheit
Zulassungs-Nr.: BASOOATEX1166X
Normen: EN60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-11:2012

Kennzeichnungen: ExIl 1 GExiallCT4 Ga(-55°C< T, < +70°C)

Tabelle 7. Eingangsparameter

HART
Spannung U; 30V
Strom |; 200 mA
Leistung P; 0,9W
Kapazitat G 0,012 « F

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Dieses Gerdt halt dem 500-V-Isolationstest gemaR EN 60079-11 nicht stand.
Dies muss bei der Installation des Gerats ber{icksichtigt werden.

2. Das Gehduse kann aus einer Aluminiumlegierung hergestellt sein und tiber eine
Schutzlackierung aus Polyurethan verfiigen. Jedoch ist Vorsicht geboten, um es vor
Schlag oder Abrasion zu schiitzen, wenn dieses in einer Umgebung der Zone 0 platziert
ist.

ATEXTypn
Zulassungs-Nr.: BASOOATEX3167X
Normen: EN60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-15:2010

Kennzeichnungen: ExI13 GExnAIICT5 Ge (-55°C< T, <+70°C)

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):
1. Das Gerdt hdlt dem Isolationstest mit 500 V gemaR EN60079-15 nicht stand.
Dies muss bei der Installation des Gerates berlicksichtigt werden.

17
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8.4

18

ND ATEX Staub

E7

Zulassungs-Nr.: BASOTATEX1427X
Normen: EN60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-31:2009
Kennzeichnungen: Ex Il 1D ExtIICT50 °CTsqq 60 °C Da

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Es missen Leitungseinfiihrungen verwendet werden, die eine Gehduseschutzart von
min. IP66 gewahrleisten.

2. Nicht verwendete Leitungseinfiihrungen miissen mit geeigneten Blindstopfen
verschlossen werden, die eine Gehduseschutzart von min. IP66 gewahrleisten.

3. Die Leitungsdurchfiihrungen sowie die Blindverschraubungen miissen entsprechend
der Umgebungsbedingungen ausgewahlt werden und in der Lage sein, einer
Belastung entsprechend des |7 Testes zu genligen.

International

IECEX Druckfeste Kapselung

Zulassungs-Nr.: IECEx KEM 06.0021X

Normen: IEC60079-0:2011, IEC60079-1:2014, IEC 60079-26:2014

Kennzeichnungen: Exdb IICT6...T4 Ga/Gb T6 (-60 °C < T, < +70°C),
T5/T4(-60°C< T, <+80°C)

Tabelle 8. Prozessanschlusstemperatur

Temperaturklasse Prozessanschlusstemperatur Umgebungstemperatur
T6 -60 bis +70 °C -60 bis +70 °C
15 -60 bis +80 °C -60 bis +80 °C
T4 -60 bis +120 °C -60 bis +80 °C

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Dieses Gerdt enthdlt eine diinnwandige Membran mit weniger als 1 mm Dicke, die
eine Grenze bildet zwischen Zone 0 (Prozessanschluss) und Zone 1 (alle anderen
Gerateteile). Details Giber den Membranwerkstoff liefert der Modellcode und das
Datenblatt. Bei Installation, Wartung und Betrieb sind die Umgebungsbedingungen zu
berlicksichtigen, denen die Membran ausgesetzt ist. Die Installations- und
Wartungsanweisungen des Herstellers sind genau einzuhalten, um so die Sicherheit
wadhrend der erwarteten Lebensdauer sicherzustellen.

2. Druckfest gekapselte Anschliisse sind nicht fiir Reparaturen vorgesehen.

3. Nicht standardmdRige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko durch elektrostatische
Entladung verursachen. Installationen vermeiden, in denen sich elektrostatische
Aufladungen auf Lackoberflachen bilden kénnen. Die Lackflachen stets nur mit einem
angefeuchteten Tuch reinigen. Bei Bestellung der Lackierung tiber spezielle
Optionscodes zwecks weiterer Informationen den Hersteller kontaktieren.

4. Geeignete Kabel, Kabelverschraubungen und Stopfen miissen fiir eine Temperatur von
5°C iber der fiir den Installationsort angegebenen Héchsttemperatur ausgelegt sein.
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17 IECEx Eigensicherheit
Zulassungs-Nr.: IECEX BAS 12.0071X
Normen: IEC60079-0:2011, IEC60079-11:2011
Kennzeichnungen: ExiallCT4 Ga(-55°C<T,<+70°C)

Tabelle 9. Eingangsparameter

Spannung U; 30V
Strom |; 200 mA
Leistung P; 0,9W
Kapazitat G 0,012 « F

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Bei Verwendung des optionalen Anschlussklemmenblocks mit Uberspannungsschutz
halt der Rosemount 2088 dem 500-V-Isolationstest nicht stand. Dies muss bei der
Installation berticksichtigt werden.

2. Das Gehduse kann aus einer Aluminiumlegierung hergestellt sein und (iber eine
Schutzlackierung aus Polyurethan verfiigen. Jedoch ist Vorsicht geboten, um es vor
Schlag oder Abrasion zu schiitzen, wenn dieses in einer Umgebung der Zone 0 platziert
ist.

N7 IECExTypn
Zulassungs-Nr.: IECEx BAS 12.0072X
Normen: IEC60079-0:2011, IEC60079-15:2010
Kennzeichnungen: ExnAIICT5 Gc(-40°C< T, <+70°C)

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Bei Verwendung des optionalen Anschlussklemmenblocks mit Uberspannungsschutz hilt
der Rosemount 2088 dem 500-V-Isolationstest nicht stand. Dies muss bei der Installation
beriicksichtigt werden.

NK 1ECEx Staub
Zulassungs-Nr.: IECEx BAS12.0073X
Normen: IEC60079-0:2011, IEC60079-31:2008
Kennzeichnungen: ExtIlIC T50 °C T5q0 60 °C Da

Tabelle 10. Eingangsparameter

HART
Spannung U; 36V
Strom |; 24mA

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Esmissen Leitungseinfiihrungen verwendet werden, die eine Gehduseschutzart von
min. IP66 gewdhrleisten.

2. Nicht verwendete Leitungseinfiihrungen miissen mit geeigneten Blindstopfen
verschlossen werden, die eine Gehduseschutzart von min. IP66 gewdhrleisten.

3. Leitungseinfiihrungen und Blindstopfen miissen fiir den Umgebungstemperaturbereich
des Gerdtes geeignet sein und einer 7)-StoRpriifung standhalten.

19



Kurzanleitung Marz 2019

8.5

8.6
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Brasilien
E2 INMETRO Druckfeste Kapselung
Zulassungs-Nr.: UL-BR 15.0728X
Normen: ABNT NBR IEC60079-0:2008 + Errata 1:2011,
ABNT NBR IEC 60079-1:2009 + Errata 1:2011,
ABNT NBR IEC 60079-26 + Errata 1:2008

Kennzeichnungen: Exdb IICT6...T4 Ga/Gb T4/T5 (-60 °C < T, < +80 °C),
T6(-60°C< T, < +70°C)

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Dieses Gerdt enthdlt eine diinnwandige Membran mit weniger als 1 mm Dicke, die
eine Grenze bildet zwischen Zone 0 (Prozessanschluss) und Zone 1 (alle anderen
Gerdteteile). Details Giber den Membranwerkstoff liefert der Modellcode und das
Datenblatt. Bei Installation, Betrieb und Wartung sind die Umgebungsbedingungen zu
beriicksichtigen, denen die Membran ausgesetzt ist. Die Wartungs- und
Installationsanweisungen des Herstellers sind genau einzuhalten, um so die Sicherheit
wdhrend der erwarteten Lebensdauer sicherzustellen.

2. Druckfest gekapselte Anschliisse sind nicht fiir Reparaturen vorgesehen.

3. Nicht standardmédRige Lackierungsoptionen kénnen ein Risiko durch elektrostatische
Entladung verursachen. Installationen vermeiden, in denen sich elektrostatische
Aufladungen auf Lackoberfldchen bilden kénnen. Die Lackflachen stets nur mit einem
angefeuchteten Tuch reinigen. Bei Bestellung der Lackierung tiber spezielle
Optionscodes zwecks weiterer Informationen den Hersteller kontaktieren.

12 INMETRO Eigensicherheit
Zulassungs-Nr.: UL-BR 13.0246X
Normen: ABNT NBR IEC60079-0:2008 + Errata 1:2011,
ABNT NBR IEC60079-11:2009
Kennzeichnungen: ExiallCT4 Ga(-55°C< T,<+70°C)
Tabelle 11. Eingangsparameter
Spannung U; 30V
Strom |; 200 mA
Leistung P; 0,9W
Kapazitat C; 0,012 u F
Induktivitat L; 0mH

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Bei Verwendung des optionalen Anschlussklemmenblocks mit Uberspannungsschutz
halt der Rosemount 2088 dem 500-V-Isolationstest nicht stand. Dies muss bei der
Installation beriicksichtigt werden.

2. Das Gehduse kann aus einer Aluminiumlegierung hergestellt sein und (iber eine
Schutzlackierung aus Polyurethan verfiigen. Jedoch ist Vorsicht geboten, um es vor
Schlag oder Abrasion zu schiitzen, wenn es in Bereichen platziert ist, die eine
Zulassung fiir Zone 0 (EPL Ga) erfordern.

China

E3 China Druckfeste Kapselung

Zulassungs-Nr.:
Normen:
Kennzeichnungen:

GY|17.1158X
GB3836.1-2010, GB3836.2-2010, GB3836.20-2010
Exd IIC T6~T4 Ga/Gb, T5/T4 (-60 °C < T, < +80 °C),
T6 (-60°C < T, < +70°C)



Marz 2019 Kurzanleitung

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):
1. Den Originalhersteller kontaktieren, wenn Reparaturarbeiten an der Flammensperre
durchgefiihrt werden miissen.
13 China Eigensicherheit
Zulassungs-Nr.: GYJ17.1157X
Normen: GB3836.1-2010, GB3836.4-2010, GB3836.20-2010
Kennzeichnungen: ExiallCT4 Ga(-55°C< T,<+70°C)

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

1. Das Gehduse des Messumformers kann Leichtmetalle enthalten. Bei Verwendung in
Zone 0 missen Ziindgefahren durch StoR oder Reibung gemieden werden.

2. BeiAuswahl der Elektronikplatine mit Uberspannungsschutz (Optionscode T1) hilt
dieses Gerdt dem Isolationstest mit 500 Veff gemaR Absatz 6.3.12 der Richtlinie
GB3836.4-2010 nicht stand.

N3 ChinaTypn
Zulassungs-Nr.: GY]17.1159X
Normen: GB3836.1-2010, GB3836.8-2014
Kennzeichnungen: ExnAIICT5 Gc(-40°C< T, <+70°C)

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):

1. Bei Auswahl der Elektronikplatine mit Uberspannungsschutz (Optionscode T1) halt
dieses Gerdt dem Isolationstest mit 500 Veff gemaR Absatz 6.3.12 der Richtlinie
GB3836.4-2010 nicht stand.

8.7  Technical Regulations Customs Union (EAC)
EM EAC Druckfeste Kapselung
Zulassungs-Nr.: TCRU GUS.AA87.B.00534
Kennzeichnungen: Ga/Gb Exdb IICT5/T6 X, T5 (-60 °C < T, < +80 °C),
T6 (-60°C < T, < +70°C)
Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):
1. Siehe Zertifikat flir spezielle Voraussetzungen.

IM EAC Eigensicherheit
Zulassungs-Nr.: TCRU G-US.AA87.B.00534
Kennzeichnungen: OExiallCT4 GaX, T4 (-55°C<T,<+70°C)

Spezielle Voraussetzung zur sicheren Verwendung (X):
1. Siehe Zertifikat fiir spezielle Voraussetzungen.

8.8  Kombinationen
K1 KombinationvonET1, 1T und N1
K2 Kombination von E2 und 12
K3 Kombination von E3 und 13
K5 Kombination von E5 und 15
K6 Kombination von E6 und 16
K7 Kombinationvon E7, 17, N7 und NK
KB Kombination von K5 und K6
KD Kombination von ET, I1, K5 und K6
KM Kombination von EM und IM
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Kabeleinflihrungen und Adapter
IECEx Druckfeste Kapselung und erhohte Sicherheit
Zulassungs-Nr.: IECEX FMG 13.0032X
Normen: IEC60079-0:2011, IEC60079-1:2007, IEC60079-7:2006-2007

Kennzeichnungen: ExdellCGb

ATEX Druckfeste Kapselung und erhéhte Sicherheit
Zulassungs-Nr.: FM13ATEX0076X

Normen: EN60079-0:2012, EN60079-1:2007, IEC60079-7:2007

Kennzeichnungen: ExII2GExdellCGb

Tabelle 12. GewindegréRen von Kabeleinfithrungen

Gewinde Kennzeichnung

M20x 1,5 M20

1/2-14 NPT 1/2NPT
G2 G2

Tabelle 13. Gewindeadapter-Gewindegréf3en

AuBengewinde

Kennzeichnung

M20 x 1,5-6H M20
1/2-14 NPT 1/2-14 NPT
3ja-14 NPT 3414 NPT

Innengewinde

Kennzeichnung

M20 x 1,5-6H M20
1/2-14 NPT 1/2-14NPT
G2 G2

Spezielle Voraussetzungen zur sicheren Verwendung (X):

1. Wenn der Gewindeadapter oder Blindstopfen mit einem Gehduse mit erhdhter
Sicherheit Typ , e verwendet wird, muss das Leitungseinfiihrungsgewinde
ordnungsgemaR abgedichtet sein, damit der Gehduseschutz (IP-Schutzart)
gewahrleistet bleibt.

2. Der Blindstopfen darf nicht mit einem Adapter verwendet werden.

3. Blindstopfen und Gewindeadapter miissen entweder ein NPT- oder ein metrisches
Gewinde aufweisen. G'/2-Gewinde sind nur bei vorhandenen (élteren)
Gerdteinstallationen akzeptabel.
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Abbildung 12. Rosemount 2051G - Konformitdtserkldrung

&

EMERSON

EU Declaration of Conformity
No: RMD 1010 Rev. N

Rosemount, Inc.

8200 Market Boulevard
Chanhassen, MIN 55317-9685
USA

declare under our sole responsibility that the product,

Rosemount Pressure Transmitters 3051P, 2051G, 2088, and 2090

manufactured by,

Rosemount, Inc.

8200 Market Boulevard
Chanhassen, MIY 55317-9685
TUSA

to which this declaration relates, iz in conformity with the provisions of the European TTnion
Directives, including the latest amendments, as shown in the attached schedule

AL ssumption of conformity is based on the application of the harmonized standards and, when
applicable of required, a European Union netified body certification, as shewn in the attached
schedule.

AT

(signature) (functiom

Vice President of Global Ouality

Chris LaFoint 1-Feb-19; Shakopee, NOITTTSA
(name) (date of ige)

Pagelof3
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&

EMERSON

EU Declaration of Conformity
No: RMD 1010 Rev. N

EMC Directive (2014/30/ET)

Harmonized Standards EN 61326-1:2013, EN 61326-2-3:2013

RoHS Directive 201165ET)
Model 2090F Pressure Transmitter
Harmenized Standard: EN 505812012

ATEX Directive 201434ET)

BASOOATEX1166X - Intrinsic Safety Certificate
Equipment Group [ Category 1 G
ExziallCT4 Ga
Harmonized Standards:
EMA0079-0:2012 + A11:2013, EMN60079-11:2012

BASO0ATEX3167X - Type n Certificate
Equipment Group [ Category 3 G
Exznd IIC T5 Ge
Hartnonized Standards
EN60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-15:2010

BASOIATEX1427X - Dust Certificate

Equipment Group II Category 1 D
Ext IIIC T30°C Tspf0% Da

Harmonized Standards:
EMA0079-0:2012 + A11:2013

Other Stand ards:
ENAG007R-31:2009
(& review aganst EN60073-31:2014 which 15 harmonized, shows no signi ficant
changes rel evant to this equipment so EN60079-31:2009 continues to represent
“Stare of the Ar7)

EKEMA97ATEX2378X - Flameproof Certificate
Equipment Group [1 Category 1/12 G
Ex db [IC T6.. T4 GalGh
Harmonized Standards:
EM60079-0:2012 + A11:2013; ENG0O79-1:2014;, EMa0079-26:2015
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EMERSON

EU Declaration of Conformity
No: RMD 1010 Rev. N

ATEX Notified Bodies

DEKRA (KEMA) [Notified Body Number: 03244]
Ttrechtseweg 310, 6812 AR Amhem

P.0. Box 5185, 6802 ED Armhem

The Hetherlands

Posthank 6794687

SGS FIMCO OY [MNetified Body Mumber: 0598]
PO, Box 30 (Sarkiniementie 3)

00211 HELEINEI

Finland

ATEX Notified Body for Quality Assurance

SG8 FIMC O OY [Matified BEody Mumber; 0598]
P.0. Box 30 {Satrkiniementie 3)

00211 HELSINEI

Finland
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EU-Konformititserklirung
Nr.: RMD 1010 Rev. N

Rosemount, Inc.

8200 Market Boulevard
Chanhassen, MN 55317-9685
USA

erkldren unter unserer alleinigen Verantwortung, dass das Produkt

Rosemount 3051P, 2051G, 2088 und 2090 Druckmessumformer

hergestellt von

Rosemount, Inc.

8200 Market Boulevard
Chanhassen, MN 55317-9685
USA

auf das sich diese Erkldrung bezieht, konform ist mit den Vorschriften der EU-Richtlinien,
einschlieBlich der neuesten Ergdnzungen, gemif beigefiigtem Anhang.

Die Annahme der Konformitit basiert auf der Anwendung der harmonisierten Normen und, falls
zutreffend oder erforderlich, der Zulassung durch eine benannte Stelle der Europdischen Union,
gemil beigefligtem Anhang.

&KJZ %ﬁ‘ Vice President of Global Quality

(Unterschrift) (Funktion)

Chris LaPoint 1. Feb. 2019; Shakopee, MN USA
(Name) (Ausstellungsdatum)
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EU-Konformititserklirung
Nr.: RMD 1010 Rev. N

EMV-Richtlinie (2014/30/EU)

Harmonisierte Normen: EN 61326-1:2013, EN 61326-2-3:2013

RoHS-Richtlinie (2011/65/EU)
Modell 2090F Druckmessumformer
Harmonisierte Norm: EN 50581:2012

ATEX-Richtlinie (2014/34/EU)

BASO00ATEX1166X — Zulassung Eigensicherheit
Geritegruppe 11, Kategorie 1 G
ExialIC T4 Ga
Harmonisierte Normen:
EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN 60079-11:2012

BASO00ATEX3167X — Zulassung Typ n
Geritegruppe 11, Kategorie 3 G
ExnA IIC T5 Ge
Harmonisierte Normen:
EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN 60079-15:2010

BASO1ATEX1427X — Zulassung Staub

Geritegruppe 11, Kategorie 1 D
Ex t IIIC T50 °C Ts060 °C Da

Harmonisierte Normen:
EN 60079-0:2012 + A11:2013

Andere Normen:
EN 60079-31:2009
(Eine Uberpriifung im Vergleich zur harmonisierten Norm EN 60079-31:2014 zeigt
keine signifikanten Anderungen in Bezug auf diese Ausriistung; somit reprisentiert
die EN 60079-31:2009 weiterhin die aktuellste Version [,,State of the Art“].)

KEMA97ATEX2378X - Zulassung fiir druckfeste Kapselung
Geritegruppe 1, Kategorie 1/2 G
Ex db IIC T6...T4 Ga/Gb
Harmonisierte Normen:
EN 60079-0:2012 + A11:2013; EN 60079-1:2014; EN 60079-26:2015

Seite 2 von 3
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EU-Konformititserklirung
Nr.: RMD 1010 Rev. N

ATEX Benannte Stellen

DEKRA (KEMA) [Nummer der benannten Stelle: 0344]
Utrechtseweg 310, 6812 AR Arnhem

P.O. Box 5185, 6802 ED Arnhem

Niederlande

Postbank 6794687

SGS FIMCO OY [Nummer der benannten Stelle: 0598]
P.O. Box 30 (Sérkiniementie 3)

00211 HELSINKI

Finnland

ATEX Benannte Stelle fiir Qualitiitssicherung

SGS FIMCO OY [Nummer der benannten Stelle: 0598]
P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)

00211 HELSINKI

Finnland

Seite 3 von 3
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A#Ching RoHS I A SrTa 8 A 20 RGE 00 48 L3 & A/ Rosemount 3051
List of Rosemount 3051 Parts with China RoH S Concontration above MCVs
FEWE | Hazardous Substances
BRER | g % - bt SREA SRTEN
PartName | | oaq Mercury | Cadmium Hoxavalent | Polybrominated | Polybrominated
Pb) {Hg) (cé) Chromium biphonyls diphanyl ethers
{Cr+6) (PBB) (PBOE)
iR
Eledronics X o o o o o
Aszamibly
it i
Housing X o] o X o o
Assembly
4 o BRI £
Sensor X o o X o o
Assembly
ST BT TS TT1 364 5500 0 IIT

This fabl is proposed in oooondarod with B provigon of SETTT 36

O 5N RN BN B TGRT 28512 F e 0ol S %
Q¢ ihdicale thal sad ngardous subsience in ol of the homogonsous malkirials for Bils part & below he imil mquimment of

GET 2852

X N A RTINS RN E. T SRS R RN RN TGAT 2NN RE R
X indicate thal sald hozardous substance confaned in af bast ane of the homoganeous malerials wsed for this pad |5 above
Pa Emil mguirement of GBT 26572
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Deutschland
Emerson Automation Solutions
Emerson Automation Solutions
GmbH & Co. OHG
KatzbergstraRe 1
40764 Langenfeld (Rhid.)
Deutschland
+49(0)21733348-0
+49 (0) 2173 3348 - 100
www.emersonprocess.de

Schweiz
Emerson Automation Solutions
Emerson Automation Solutions
AG Blegistrasse 21
6341 Baar-Walterswil
Schweiz
+41(0)417686111
+41(0) 41 761 8740
www.emersonprocess.ch

Osterreich
Emerson Automation Solutions
Emerson Automation Solutions
AG Industriezentrum NO Siid
StraBe 2a, Objekt M29
2351 Wr. Neudorf
Osterreich
+43 (0) 2236-607
+43 (0) 2236-607 44
www.emersonprocess.at

Kurzanleitung
00825-0705-4101, Rev. AC
Marz 2019

Linkedin.com/company/Emerson-Automation-Solutions

Twitter.com/Rosemount_News

Facebook.com/Rosemount

Youtube.com/user/RosemountMeasurement

Google.com/+RosemountMeasurement

& e- MO B

Emerson Geschaftsbedingungen sind auf Anfrage erhaltlich

Das Emerson-Logo ist eine Marke und Dienstleistungsmarke der
Emerson Electric Co.

Rosemount und das Rosemount-Logo sind Marken von Emerson.
HART ist eine eingetragene Marke der FieldComm Group.

NEMA ist eine eingetragene Marke und Dienstleistungsmarke
der National

Electrical Manufacturers Association.

Alle anderen Marken sind Eigentum ihres jeweiligen Inhabers.
© 2019 Emerson. Alle Rechte vorbehalten.
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