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Urzadzenia opisane w niniejszej instrukcji NIE sg przeznaczone do instalaciji
nuklearnych.

Wykorzystanie urzadzen nieprzeznaczonych do zastosowan nuklearnych w aplikacjach
wymagajacych tego typu urzadzen moze by¢ przyczyng niedoktadnych pomiaréw.
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1.1

Wstep

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy

Instrukcje i procedury opisane w tym rozdziale mogg wymagac¢ zachowania szczegdlnych
Srodkow bezpieczehstwa, dla zapewnienia bezpieczenstwa pracownikéw wykonujacych te
dziatania. Informacje dotyczace potencjalnych zagrozen bezpieczenstwa pracy oznaczone
sg symbolem ostrzezenia (A\). Przed wykonaniem czynnosci oznaczonych tym symbolem
nalezy zapoznac sie z podanymi ponizej komunikatami dotyczacymi bezpieczehstwa pracy.

Ostrzezenie

Nieprzestrzeganie ponizszych wskazowek instalacyjnych moze spowodowac smier¢ lub
powazne obrazenia ciata pracownikéw obstugi.

m  Urzadzenie mogq instalowa¢ wytgcznie wykwalifikowani pracownicy.

Wybuch moze spowodowac smier¢ lub powazne uszkodzenie ciata.

m  Nie wolno zdejmowac pokrywy urzadzenia w atmosferze zagrozonej wybuchem
przy wtgczonym zasilaniu.

m  Przed podtaczeniem komunikatora HART w atmosferze wybuchowej nalezy
upewnic sie, ze wszystkie urzadzenia w petli zostaty zainstalowane zgodnie
z normami iskrobezpiecznego lub niezapalnego okablowania polowego.

m  Sprawdzi¢, czy atmosfera w ktérej bedzie pracowat przetwornik jest zgodna
z wtasciwymi certyfikatami do pracy w obszarach zagrozonych.

m  Aby spetnione byly wymagania norm dotyczacych instalacji przeciwwybuchowych,
pokrywy obudowy muszg by¢ szczelnie dokrecone.

Wycieki medium procesowego mogg spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia ciata.
m  Nie wolno demontowac ostony czujnika podczas dziatania instalacji procesowe;.

m  Ostony i czujniki nalezy zainstalowac¢ i dokreci¢ przed podaniem cisnienia.
Porazenie pragdem elektrycznym moze by¢ przyczyna powaznych obrazeh ciata lub
Smierci.

m  Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznosé podczas taczenia przewodow i zaciskow.




Rozdziat 1: Wstep Instrukcja obstugi

Wrzesien 2012

00809-0214-4728, wersja NB

1.2
1.2.1

Informacje ogélne

Instrukcja obstugi

Niniejsza instrukcja ma za zadanie poméc w instalacji, obstudze i konserwacji
przetwornikdw Rosemount 644 z protokotem HART do montazu w gtdwce lub na szynie.

Rozdziat 2: Konfiguracja

Rozdziat ten zawiera informacje o przygotowaniu do eksploatacji i obstudze przetwornika
Rosemount 644 HART. Informacje dotycza funkcji konfiguracyjnych i wielu parametrow
konfiguracyjnych przy uzyciu systemu zarzadzania Asset Management System,
komunikatora polowego i lokalnego interfejsu operatora (LOI).

Rozdziat 3: Instalacja przetwornika

Rozdziat ten zawiera instrukcje instalacji mechanicznej przetwornika.
Rozdziat 4: Instalacja elektryczna

Rozdziat ten zawiera instrukcje instalacji elektrycznej przetwornika.
Rozdziat 5: Obstuga i konserwacja

Rozdziat ten zawiera opis najczesciej stosowanych technik obstugi i konserwac;ji
przetwornika.

Rozdziat 6: Wykrywanie niesprawnosci

Rozdziat ten opisuje techniki wykrywania niesprawnosci dla najczesciej wystepujacych
problemoéw dziatania przetwornika.

Rozdziat 7: Przetworniki do systeméw bezpieczenstwa SIS (Safety Instrumented Systems)

Rozdziat ten zawiera informacje o identyfikaciji, instalacji, konfiguracji, obstudze
i konserwac;ji przetwornikdéw temperatury Rosemount 644 do montazu w gtéwce
przeznaczonych do systemow bezpieczenstwa (Safety Instrumented Systems).

Dodatek A: Dane techniczne
Rozdziat ten zawiera dane techniczne przetwornika oraz informacje zamoéwieniowe.
Dodatek B: Atesty urzgdzenia

Rozdziat ten zawiera informacje o atestowanych zaktadach produkcyjnych, atestach do prac
w obszarach zagrozonych, dyrektywach europejskich oraz schematy instalacyjne.

Dodatek C: Schemat menu i skroty klawiszowe komunikatora polowego

Rozdziat ten zawiera schematy menu komunikatora polowego oraz skroty klawiszowe
komunikatora polowego.

Dodatek D: Lokalny interfejs operatora (LOI)

Rozdziat ten zawiera informacje o wprowadzaniu liczb, tekstu, jak rowniez o menu
standardowym i rozszerzonym LOI.

Wstep
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1.2.2

1.3
1.3.1

Wstep

Informacje ogdlne o przetworniku

Przetwornik temperatury Rosemount 644 do montazu w gtéwce charakteryzuje sie
nastepujacymi cechami:

| Konfiguracja protokotu HART z mozliwo$cig wyboru wersji (wersja 5 lub 7)
| Mozliwos¢ podtaczenia do 1 lub 2 wejs¢ szerokiej gamy czujnikow

(2, 3 i 4-przewodowe rezystancyjne, termoelektryczne, miliwoltowe i omowe)
[ ] Kompaktowa wielko$¢ przetwornika z obwodami elektrycznymi

zahermetyzowanymi w silikonie i umieszczonymi w plastikowej obudowie zapewnia
dtugoczasowag niezawodnos¢ przetwornika

[ Opcjonalny certyfikat do systemoéw bezpieczenstwa (IEC 61508 SIL 2)

[ ] Opcjonalna zwiekszona doktadnos¢ i stabilnos¢

] Opcjonalny wyswietlacz LCD z mozliwoscig pracy w rozszerzonym zakresie
temperatur od —40 °C do 85 °C

| Opcjonalny zaawansowany wy$wietlacz LCD z lokalnym interfejsem operatora
(LOI) dziatajacy w rozszerzonym zakresie temperatur od —40 °C do 80 °C

] Dwa wykonania materiatowe obudowy (aluminium i stal nierdzewna) oraz rézne

dodatkowe opcje umozliwiajg montaz przetwornika w réznych konfiguracjach
i w szerokim zakresie warunkéw srodowiskowych

[ ] Specjalne funkcje w wersji dwuczujnikowej obejmujace Hot Backup®, alarm
ptyniecia czujnika, pierwszy dobry pomiar, pomiary roznicy temperatur i temperatury
Sredniej oraz cztery jednoczesne wyjsciowe zmienne procesowe, oprocz
wyjsciowego sygnatu analogowego

[ ] Dodatkowe funkcje zaawansowane obejmujg diagnostyke degradacji czujnika
termoelektrycznego, ktéra monitoruje stan czujnika termoelektrycznego oraz
przetwarzanie i sledzenie temperatury minimalnej/maksymalnej

Przetwornik temperatury Rosemount 644 do montazu szynowego charakteryzuje sie
nastepujacymi cechami:

[ Wyjscie 4—20 mA z protokotem HART (wersja 5)
| Mozliwos¢ podtaczenia jednego czujnika z szerokiej gamy czujnikéw

(2, 3 i 4-przewodowe rezystancyjne, termoelektryczne, miliwoltowe i omowe)
| Catkowicie zahermetyzowane obwody elektroniki gwarantujg stabilnosé

diugoczasowgq przetwornika

Peing oferte kompatybilnych gtéwek przytagczeniowych, czujnikéw i oston produkcji firmy
Emerson Process Management mozna znalez¢ w nastepujacych kartach katalogowych.

| Karta katalogowa czujnikéw temperatury i wyposazenia dodatkowego, tom 1
(numer dokumentu 00813-0100-2654)
[ ] Karta katalogowa czujnikow temperatury i wyposazenia dodatkowego, tom 2

(numer dokumentu 00813-0200-2654)
Wymagania

Wymagania ogolne

Elektryczne czujniki temperatury, takie jak czujniki rezystancyjne lub termoelektryczne
generujg stabe sygnaty elektryczne proporcjonalne do mierzonej temperatury. Przetwornik
644 zamienia ten maty sygnat z czujnika na standardowy sygnat 4-20 mA DC lub cyfrowy
HART, ktéry jest stosunkowo odporny na diugos$¢ przewodow i poziom zaktdcen
elektrycznych. Sygnat ten jest transmitowany do sterowni systemu przy wykorzystaniu
dwoch przewodow.
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1.3.2

1.3.3

1.3.4

1.3.5

Przygotowanie do eksploatac;i

Przetwornik moze zostac przygotowany do poprawnego dziatania przed lub po instalacji.
Zaleca sie przygotowanie przetwornika w warunkach warsztatowych, przed instalacja,
aby sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania i zaznajomic sie ze sposobem jego obstugi. Nalezy
upewnic sie, ze urzadzenia pracujgce w petli sg zainstalowane zgodnie z wymogami
okablowania iskrobezpiecznego i niezapalnego.

Wymagania mechaniczne

Lokalizacja

Przy wyborze lokalizacji i pozycji przetwornika, nalezy uwzgledni¢ mozliwos¢ dostepu
do niego.

Montaz specjalny

Specjalne elementy montazowe dostepne sg do przetwornika 644 montowanego w gtéwce,
umozliwiajg one montaz przetwornika na szynie DIN lub na istniejacej gtowce
przytaczeniowej czujnika z przytagczem gwintowym (dawny kod opcji L1).

Parametry elektryczne

Prawidtowa instalacja elektryczna zapobiega powstawaniu btedéw zwigzanych

z rezystancjg doprowadzen i zakidceniami elektrycznymi. W srodowiskach o wysokim
poziomie zaktdcen elektrycznych, do wykonania potaczen kablowych nalezy stosowac
ekranowang skretke.

Okablowanie nalezy doprowadzi¢ przez przepusty kablowe znajdujace sie w obudowie
przetwornika. Upewni¢ sie, ze zachowany jest wtasciwy przeswit do zdjecia pokrywy.

Warunki srodowiskowe

Modut elektroniki przetwornika jest trwale zahermetyzowany w obudowie plastikowej,
co czyni go odpornym na wilgo¢ i korozje. Sprawdzi¢, czy atmosfera w ktérej bedzie
pracowat przetwornik jest zgodna z wtasciwymi certyfikatami do pracy w obszarach
zagrozonych.

Wptyw temperatury

Przetwornik bedzie dziatat zgodnie ze specyfikacjg dla temperatur otoczenia od—40 do
85 °C. Ciepto procesowe moze przeptywac z ostony czujnika do obudowy przetwornika.
Jesli przewidywana temperatura procesowa ma warto$¢ zblizong do dopuszczalnej
temperatury przetwornika, to nalezy rozwazy¢ zastosowanie dodatkowej izolacji ostony,
przedtuzenia lub montazu zdalnego, w celu izolacji przetwornika od ciepta procesowego.

llustracja 1-1 przedstawia przyktad zaleznosci zmiany temperatury obudowy w funkgciji
dtugosci przedtuzenia.

Wstep
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llustracja 1-1. Zmiana temperatury gtowki przytaczeniowej czujnika temperatury 644
w funkcji dlugosci przedtuzenia

—_ 60
(4]
N
go 50
E'?s
R 40 | .
SN Temperatura procesowa 815 °C
S

o

30
58 25 -\e
o0 20—
GE, g— Temperatura procesowa 540 °C
A m 1
é Temperatura procesowa 250 °C
0 . I I I I |

3 .4 5 6 7 8 9
3.6 Dlugos¢ przedtuzenia (cale)

Na przyktad:

Maksymalny dopuszczalny wzrost temperatury obudowy (T) mozna obliczy¢ odejmujac
maksymalng temperature otoczenia (A) od wartosci dopuszczalnej temperatury otoczenia
okreslonej w danych technicznych (S). Na przykiad, jesli A = 40 °C.

T=S-A
T=85°C-40°C
T=45°C

W przypadku temperatury procesowej 540 °C, przedtuzenie o dlugosci 91,4 mm daje wzrost
temperatury obudowy o 22 °C, z marginesem bezpieczenstwa 23 °C. Przediuzenie

o diugosci 152,4 mm (R = 10 °C ) daje wiekszy margines bezpieczenstwa (35 °C)

i zmniejsza btedy powodowane wptywem temperatury, lecz moze wymagac dodatkowego
wsparcia przetwornika. W ten sposéb nalezy oszacowaé wymagania w kazdej konkretne;j
aplikacji. Jesli ostona zostanie wyposazona w izolacje termiczna, to dlugosc¢ przedtuzenia
moze zostaé¢ zmniejszona o dtugos¢ izolacji.

Zwrot urzadzenia

W celu zwrotu urzadzenia nalezy skontaktowac sie z firmg Emerson Process Management.

/\ Przy zgtaszaniu zwrotu nalezy poda¢ nastepujace informacje:

[ ] Model urzadzenia
| Numery seryjne
| Media procesowe, z ktérymi urzgdzenie ostatnio stykato sie
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Uzytkownik otrzyma wowczas:
| Numer zgtoszenia zwrotu (Return Material Authorization — RMA)

[ ] Instrukcje i procedury konieczne do wykonania, aby mozliwy byt zwrot urzadzenia
narazonego na dziatanie medidow agresywnych

Szczegotowe informacje mozna uzyskaé w firmie Emerson Process Management.

Uwaga
Jesli urzadzenie stykato sie z mediami agresywnymi, obligatoryjne jest dostarczenie wraz
z urzgdzeniem karty danych bezpieczehstwa materiatu (MSDS).

Zabezpieczenie przetwornika

Dostepne opcje zabezpieczen

W przypadku przetwornika Rosemount 644 dostepne sg trzy metody jego zabezpieczenia.

[ ] Przetgcznik zabezpieczenia programowego (ochrona zapisu)
| HART Lock (blokada HART)
| Hasto LOI

Funkcja Write Protect (zabezpieczenie zapisu) umozliwia ochrone danych przetwornika
przed przypadkowymi lub niechcianymi zmianami danych konfiguracyjnych. Aby uaktywnic
funkcje zabezpieczenia przed zapisem nalezy wykonac¢ ponizszg procedure.

Konfiguracja zabezpieczenia zapisu, blokady HART i hasta
LOI przy uzyciu komunikatora

Z ekranu HOME, wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy — zabezpieczenie zapisu 2,2,91
Skrét klawiszowy — blokada HART 2,2,9,2
Skroét klawiszowy — hasto LOI 2,2,9,3

Konfiguracja zabezpieczenia zapisu, blokady HART i hasta
LOI przy uzyciu menedzera urzagdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na urzadzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).

1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna),
a nastepnie wybra¢ zakladke Security (bezpieczenstwo).

2. Na tym ekranie mozna skonfigurowac¢ wszystkie trzy parametry.

3. Po zakonczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).

Wstep
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2.2

Konfiguracja

Informacje ogélne

Rozdziat ten zawiera informacje o przygotowaniu urzadzenia do pracy i procedurach, ktére
nalezy wykona¢ w warunkach warsztatowych przed instalacjg urzadzenia. Procedury
konfiguracji opisano dla komunikatora polowego, menedzera urzadzen AMS i lokalnego
interfejsu operatora (LOI). Dla utatwienia, skréty klawiszowe komunikatora polowego
oznaczono ,Skroty klawiszowe”, a dla kazdej funkcji przedstawiono réwniez skrécone menu
LOI. Lokalny interfejs operatora jest dostepny tylko dla przetwornika 644 do montazu

w gtéwce, tak wiec informacje konfiguracyjne nie dotyczg przetwornika do montazu
szynowedo.

Petny schemat menu komunikatora polowego i wszystkie skréty klawiszowe zawiera
Dodatku C: Schemat menu i skroty klawiszowe komunikatora polowego. Schemat menu
lokalnego interfejsu operatora zawiera Dodatku D: Lokalny interfejs operatora (LOI).

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy

Instrukcje i procedury opisane w tym rozdziale mogg wymagac¢ zachowania szczegdélnych
Srodkéw bezpieczenstwa, dla zapewnienia bezpieczenstwa pracownikow wykonujacych te
dziatania. Informacje dotyczace potencjalnych zagrozen bezpieczenstwa pracy oznaczone
sg symbolem ostrzezenia (A). Przed wykonaniem czynnosci oznaczonych tym symbolem
nalezy zapoznac sie z podanymi ponizej komunikatami dotyczacymi bezpieczenstwa pracy.
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Ostrzezenia

Nieprzestrzeganie ponizszych wskazéwek instalacyjnych moze spowodowaé $mierc
lub powazne obrazenia ciata pracownikdéw obstugi.

m  Urzadzenie mogg instalowac¢ wytgcznie wykwalifikowani pracownicy.

Wybuch moze spowodowaé $mier¢ lub powazne uszkodzenie ciata.

m  Nie wolno zdejmowa¢ pokrywy urzadzenia w atmosferze zagrozonej wybuchem
przy wigczonym zasilaniu.

m  Przed podtgczeniem komunikatora HART w atmosferze wybuchowej nalezy
upewni¢ sie, ze wszystkie urzadzenia w petli zostaty zainstalowane zgodnie
z normami iskrobezpiecznego lub niezapalnego okablowania polowego.

m  Sprawdzi¢, czy atmosfera w ktérej bedzie pracowat przetwornik jest zgodna
z wtasciwymi certyfikatami do pracy w obszarach zagrozonych.

m  Aby spetnione byty wymagania norm dotyczacych instalacji przeciwwybuchowych,
pokrywy obudowy muszg by¢ szczelnie dokrecone.

Wycieki medium procesowego mogg spowodowac smieré lub powazne obrazenia ciata.
m  Nie wolno demontowa¢ ostony czujnika podczas dziatania instalacji procesowe;j.

m  Ostony i czujniki nalezy zainstalowac¢ i dokreci¢ przed podaniem cisnienia.
Porazenie pradem elektrycznym moze by¢ przyczyng powaznych obrazen ciata lub
Smierci.

m  Nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznos¢ podczas taczenia przewoddw i zaciskéw.

8 Konfiguracja
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Konfiguracja

Sprawdzenie konfiguracji systemu

Potwierdzenie wersji HART

| Jesli wykorzystywany jest system sterowania lub zarzadzania postugujacy sie
protokotem HART, przed instalacjg przetwornika nalezy sprawdzi¢ zgodnosc¢
protokotu HART tych systeméw. Nie wszystkie systemy mogg komunikowac sie
przy uzyciu protokotu HART w wersji 7. Przetwornik moze by¢ skonfigurowany
do korzystania z wers;ji 5 lub 7 protokotu HART.

| Instrukcje zmiany wersji protokotu HART w przetworniku przedstawiono w rozdziale
»Zmiana wersji HART” na stronie 85.

Potwierdzenie prawidtowosci sterownika urzgdzenia

| Sprawdzi¢, czy w systemie zapisana jest najnowsza wersja sterownika urzadzenia
(Device Driver — DD), co jest gwarancjg prawidtowej komunikacji.

| Najnowsza wersje sterownika mozna $ciggng¢ ze strony
www.emersonprocess.com lub www.hartcomm.org.

Tabela 2-1. Wersje urzadzenia i zbiory dla przetwornikéw Rosemount 644

Data
wydania Okreslenie Funkcjonal-
oprogra- Identyfikacja sterownika Instrukcje nos¢ urza-
mowania urzadzenia urzadzenia obstugi dzenia
Wersja Wersja Wersja | Wersja Numer doku- Zmiany
oprogra- | oprogra- . .
Data . ._ | ogoélna | urzadze-| mentu instruk- | oprogramo-
mowania | mowanid | HART™" | nia®@ cji obstugi wania®
NAMUR HART
Czerwiec 5 8 Uwaga 3
2012 1.11 01 7 9 00809-0100-4728 zaW|erg
wykaz zmian.

(1) Wersja oprogramowania NAMUR jest wybita na tabliczce znamionowej urzgdzenia. Wersja oprogramowania HART moze
byc¢ odczytana przy uzyciu narzedzia konfiguracyjnego wykorzystujgcego protokot HART.

(2) Nazwa sterownika urzgdzenia zawiera wersje urzadzenia i wersje opiséw urzadzenia (DD), np. 10_01. Protokét HART
umozliwia korzystanie z wczes$niejszych wersji urzagdzen i komunikacje z nowymi urzgdzeniami HART. Aby mozliwe byto
korzystanie z nowych funkcji urzgdzen, konieczne jest zatadowanie nowego sterownika urzgdzenia. Dla zapewnienia
petnej funkcjonalno$ci urzgdzenia, zaleca sie zatadowanie najnowszych sterownikéw urzgdzenia.

(3) Mozliwosc¢ wyboru wersji HART 5 lub 7. Wybér wersji HART 5 lub 7, obstuga dwéch czujnikéw, mozliwo$c stosowania
w systemach bezpieczenstwa, zaawansowana diagnostyka (jesli zaméwiono), zwigkszona doktadno$c¢ i stabilno$¢ (jesli
zaméwiono).

Przepiecia

Przetwornik jest odporny na przepiecia o poziomie energii wystepujacych zazwyczaj

w roztadowaniach fadunkéw elektrostatycznych lub spowodowanych zjawiskami
przetaczania. Jednakze przepiecia o duzej energii, takie jak indukowane nieodlegtymi
wytadowaniami atmosferycznymi, generowane przez spawarki, urzadzenia elektryczne

o duzym poborze mocy lub przetaczniki moga zniszczy¢ zaréwno przetwornik, jak i czujnik.
W celu ochrony przed przepieciami o duzej mocy, nalezy przetwornik zainstalowac¢ we
wilasciwej gtdwce przytgczeniowej z zabezpieczeniem przeciwprzepigeciowym Rosemount
470. Szczegotowe informacje na zabezpieczenia przeciwprzepieciowego mozna znalez¢
w karcie katalogowej Rosemount 470 (numer 00813-0101-4191).
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Metody konfiguraciji

AUWAGA

Wszystkie regulacje sprzetowe przetwornika nalezy wykona¢ podczas przygotowania
przetwornika do eksploatacji, aby unikng¢ narazania uktadoéw elektronicznych na
czynniki Srodowiskowe po instalacji.

Przetwornik Rosemount 644 moze by¢ skonfigurowany przed lub po instalacji. Konfiguracja
przetwornika w warunkach warsztatowych przy uzyciu komunikatora polowego, menedzera
urzadzen AMS lub lokalnego interfejsu operatora (LOI) gwarantuje prawidtowos¢ dziatania
wszystkich obwodéw przetwornika przed instalacja.

Przetwornik 644 moze by¢ skonfigurowany on-line lub off-line przy uzyciu komunikatora
polowego, menedzera urzadzen AMS lub lokalnego interfejsu operatora (LOI) (tylko wersja
do montazu w gtéwce). Podczas konfiguracji on-line, przetwornik jest podtaczony

do komunikatora polowego. Dane sg wprowadzane do rejestru roboczego komunikatora

i wysytane bezposrednio do przetwornika.

Konfiguracja off-line polega na zapisie danych konfiguracyjnych w komunikatorze polowym,
ktéry nie jest podtaczony do przetwornika. Dane sg przechowywane w pamieci statej i mogg
zostac zapisane w przetworniku w dowolnym momencie.

Konfiguracja warsztatowa

Do konfiguracji warsztatowej konieczny jest zasilacz, multimetr cyfrowy oraz komunikator
polowy, menedzer urzagdzen AMS Device Manager lub lokalny interfejs operatora
(LOI — opcja M4).

Podiaczy¢ urzadzenia zgodnie ze schematami przedstawionymi na ilustracji 2-1.
Przewody komunikacji HART mozna podtgczy¢ w dowolnym punkcie petli sygnatowe;.
Dla zapewnienia poprawnej komunikacji HART, miedzy przetwornikiem a zasilaczem musi
by¢ obecna rezystancja co najmniej 250 oméw. Przewody komunikatora polowego nalezy
podtgczy¢ do zaciskdw znajdujacych sie za zaciskami zasilania (+, —) w gérnej czesci
urzadzenia. Wszystkie zwory przetwornika powinny zosta¢ umieszczone w trakcie
przygotowania do eksploatacji w warunkach warsztatowych, aby unikng¢ narazania
ukfadéw elektroniki na dziatanie czynnikow Srodowiskowych.

Konfiguracja



Instrukcja obstugi Rozdziatl 2: Konfiguracja
00809-0214-4728, wersja NB Wrzesien 2012

llustracja 2-1. Zasilanie przetwornika w przypadku konfiguracji warsztatowej

Przetwornik 644 do montazu w gtéwce Przetwornik 644 do montazu szynowego

250 V=R =1100 V

= L=k
Zasilacz

Komunikator polowy

Uwaga: Petla sygnatowa moze byc uziemiona w dowolnym punkcie lub pozostac nieuziemiona.

Uwaga: Komunikator polowy moze by¢ podfgczony w dowolnym punkcie zakoriczenia petli sygnatowej. W petli musi znajdowac sie rezystancja
z zakresu 250 do 1100 omow dla zagwarantowania poprawnej komunikacji.

Uwaga: Maksymalny moment sit przy dokrecaniu wynosi 0,7 Nm

24.2 Wybor narzedzia konfiguracyjnego

Konfiguracja przy uzyciu komunikatora polowego

Komunikator polowy jest podrecznym urzgdzeniem, ktére moze wymienia¢ informacje

z przetwornikiem ze sterowni systemu, instalacji procesowej lub z dowolnego punktu
zakonczenia petli sygnatowej. Dla utatwienia komunikacji, nalezy podtaczy¢ komunikator
polowy réwnolegle do przetwornika w sposéb opisany w instrukcji obstugi (patrz

ilustracja 2-1). Wykorzysta¢ zaciski do podtaczenia do petli znajdujace sie na tylnej Scianie
komunikatora polowego. Zaciski nie majg okreslonej polaryzaciji. Nie wolno podtgczaé portu
szeregowego, ani ztgcza tadowania akumulatoréw NiCad w atmosferze wybuchowej. Przed
podtgczeniem komunikatora recznego w atmosferze wybuchowej nalezy upewni¢ sie,

ze wszystkie urzadzenia w petli zostaty zainstalowane zgodnie z normami
iskrobezpiecznego lub niezapalnego okablowania polowego.

W komunikatorze dostepne sg dwa interfejsy: tradycyjny i zmodyfikowany. Wszystkie
informacje dotyczace komunikatora polowego bede podawane z wykorzystaniem interfejsu
zmodyfikowanego. ilustracja 2-2 pokazuje wyglad interfejsu zmodyfikowanego. Tak jak juz
opisano w rozdziale ,Sprawdzenie konfiguracji systemu” na stronie 9, warunkiem
krytycznym optymalnego dziatania przetwornika jest zapisanie w komunikatorze polowym
najnowszych opiséw urzadzen (DD).

Najnowsza biblioteke DD mozna pobrac ze strony www.emersonprocess.com.

Wigczy¢ zasilanie komunikatora polowego naciskajac przycisk ON/OFF. Komunikator
bedzie poszukiwat urzadzen kompatybilnych z HART i zakomunikuje nawigzanie
potaczenia. Jesli komunikator polowy nie nawigze komunikacji, 0znacza to, ze nie zostato
znalezione zadne urzadzenie. Jesli tak sie stanie, to patrz Rozdziat 6: Wykrywanie
niesprawnosci.

Konfiguracja 11
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llustracja 2-2. Interfejs komunikatora polowego

o @ X
644 Temperature:644TT

Online

E2 Configure

3 Service Tools

SAVE

Schemat menu komunikatora polowego i skroty klawiszowe podano w Dodatku C: Schemat
menu i skroty klawiszowe komunikatora polowego Konfiguracja przy uzyciu menedzera
urzadzen AMS

Przy wykorzystaniu pakietu oprogramowania menedzera urzagdzen AMS, uzytkownik moze
przy uzyciu prostej aplikacji skonfigurowac i przygotowac urzgdzenie do eksploatac;ji,
monitorowac stan i alarmy przetwornika, wykrywac usterki ze sterowni systemu, dokonywac
diagnostyki zaawansowanej, zarzadzac kalibracjg i automatycznie dokumentowaé
dziatania.

Dla zagwarantowania petnych mozliwosci konfiguracyjnych przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS, konieczne jest zapisanie w urzadzeniu najnowszych opiséw urzadzen (DD).
Najnowsza wersje opisow urzagdzen DD mozna pobraé ze strony www.emersonprocess.com
lub www.hartcomm.org.

Uwaga
Wszystkie opisy procedur w niniejszej instrukcji obstugi przy uzyciu menedzera urzadzen
AMS zaktadajg wykorzystanie wersji 11.5.

Konfiguracja przy uzyciu lokalnego interfejsu operatora LOI

Aby przetwornik wyposazony byt w LOI, konieczne jest zamoéwienie opcji M4. Uaktywnienie
interfejsu nastepuje po nacisnieciu dowolnego przycisku konfiguracji. Przyciski konfiguracyjne
znajdujg sie na wyswietlaczu LCD (w celu uzyskania dostepu do przyciskéw, nalezy zdjaé
pokrywe obudowy). Funkcje przyciskéw konfiguracyjnych przedstawiono w tabeli 2-2, a ich
lokalizacje na ilustracji 2-3. Wykorzystanie LOI do wykonania prawidtowej konfiguracii,
wymusza przejscie przez kilka ekranéw. Wprowadzane na kolejnych ekranach dane sg
kolejno zapisywane, za kazdym razem LOI informuje wyswietlajac pulsujacy komunikat
+~SAVED” (zapisane).

Uwaga

Wejscie w menu LOI powoduje wytgczenie mozliwosci zapisywania do urzadzenia przez
hosta lub narzedzie konfiguracyjne. Przed przystapieniem do konfiguracji urzadzenia przy
uzyciu LOI nalezy poinformowaé o tym wtasciwych pracownikéw obstugi.

Konfiguracja
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llustracja 2-3. Przyciski konfiguracyjne LOI

A. Przyciski konfiguracyjne

Tabela 2-2. Dziatanie przyciskéw LOI

' T ‘ CVTT
— - C ]
EXI] C AL
MENL A MENLU
NO YES
Przycisk } ~
Lewy No (nie) SCROLL (przewijanie)
Prawy Yes (tak) ENTER

Hasto lokalnego interfejsu operatora

Mozliwe jest wprowadzenie hasta dostepu do lokalnego interfejsu operatora, ktére
zabezpieczy odczyt i modyfikacje konfiguracji urzgdzenia przy uzyciu LOI. Nie zabezpiecza
to konfiguracji przed zmianami przy uzyciu protokotu HART lub systemu sterowania.

Hasto LOI jest kodem czterocyfrowym definiowanym przez uzytkownika. Jesli hasto
ulegnie utracie, to nalezy zastosowac¢ gtéwne hasto ,9307”. Zabezpieczenie LOI hastem
moze by¢ konfigurowane i wtagczane/wytgczane przez protokét HART przy uzyciu
komunikatora polowego, menedzera urzadzeh AMS lub LOI.

Schemat menu lokalnego interfejsu operatora przedstawiono w Dodatku D: Lokalny interfejs
operatora (LOI).

24.3 Przetgczanie petli na sterowanie reczne

&Jeéli wysyta sie lub zada danych powodujacych zakitdcenia dziatania petli regulacyjnej lub
wplywajacych na sygnat wyjsciowy przetwornika, nalezy przetaczy¢ sterowanie w petli
na sterowanie reczne. Komunikator polowy, menedzer urzadzen AMS lub LOI poinformuje
uzytkownika o koniecznosci przetaczenia sterowania w petli na sterowanie reczne.
Potwierdzenie tego komunikatu nie powoduje przetaczenia sterowania na reczne.
Komunikat stanowi tylko przypomnienie; przetagczenie sterowania w petli na reczne
stanowi oddzielng operacije.

Konfiguracja 13
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Tryb alarmowy

Standardowg czes¢ dziatania przetwornika stanowi ciggte monitorowanie poprawnosci
swojego dziatania. Automatyczna diagnostyka stanowi cigg sprawdzen powtarzanych
cyklicznie. Gdy diagnostyka wykryje uszkodzenie czujnika lub uktadéw elektronicznych
przetwornika, sygnat wyjsciowy przetwornika ustawiany jest na poziom wysoki lub niski,

w zaleznosci od ustawienia przetacznika wyboru poziomu alarmowego. Jesli czujnik
temperatury wskazuje temperature spoza dopuszczalnego zakresu, nastepuje nasycenie
sygnatu wyjsciowego przetwornika na warto$¢ 3,9 mA przy standardowej konfiguracji (3,8 mA
dla konfiguracji zgodnej z NAMUR) lub 20,5 mA (dla konfiguracji standardowej i NAMUR).
Wartosci te moga by¢ skonfigurowane fabrycznie lub przez uzytkownika przy wykorzystaniu
komunikatora polowego. Wartosci jakie sg generowane na wyjsciu przetwornika w przypadku
awarii zalezg od typu konfiguracji: standardowej, zgodnej z NAMUR lub specjalnej
uzytkownika. Parametry dziatania zgodne z konfiguracjg standardowg lub NAMUR zawiera
~Sprzetowe i programowe ustawienie trybu alarmowego” na stronie 112.

Blokada programowa HART

Blokada programowa HART zabezpiecza dane konfiguracyjne przetwornika przed
jakimikolwiek zmianami; wszystkie zadania zmian przez protokét HART przy uzyciu
komunikatora polowego, menedzera urzadzen AMS lub LOI bedg odrzucane. Blokada
HART moze byc¢ okreslona tylko przy uzyciu komunikacji HART i jest dostepna tylko
w wersji 7 HART. Blokada HART moze by¢ wtgczona lub wytgczona tylko przy uzyciu
komunikatora polowego lub menedzera urzagdzen AMS.

Konfiguracja blokady HART przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skroét klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 3,21

Konfiguracja blokady HART przy uzyciu menedzera urzagdzen
AMS

1. Klikng¢ urzadzenie prawym klawiszem myszy i wybra¢ opcje menu Configure
(konfiguracja).

2. W Manual Setup (konfiguracja reczna), wybrac zaktadke Security (zabezpieczenia).

3. Klikng¢ przycisk Lock/Unlock (blokuj/odblokuj) znajdujacy sie pod HART Lock

(Software) (blokada programowa HART) i postepowac¢ zgodnie z poleceniami
wyswietlanymi na ekranie.

Weryfikacja konfiguracji

Zaleca sie sprawdzenie podstawowych parametrow konfiguracji przed instalacjg,
przetwornika w instalacji procesowej. Zakres parametrow do sprawdzenia zalezy

od narzedzia konfiguracyjnego. W zaleznosci od tego, jakie narzedzie konfiguracyjne
bedzie uzywane, wybra¢ wtasciwg procedure.

Konfiguracja
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Konfiguracja

Weryfikacja i odczyt konfiguracji przetwornika przy uzyciu

komunikatora polowego

Parametry konfiguracyjne wymienione w ilustracja 2-4 ponizej sa podstawowymi
parametrami, ktére nalezy przejrze¢ przed instalacjg przetwornika. Petny wykaz parametréw
konfiguracyjnych, ktére mogg by¢ odczytywane i konfigurowane przy uzyciu komunikatora

polowego podano w Dodatku C: Schemat menu i skréty klawiszowe komunikatora
polowego. Aby byta mozliwa weryfikacja konfiguracji, w komunikatorze polowym muszg by¢
zainstalowane opisy urzadzenia (DD) przetwornika Rosemount 644.

1. Zweryfikowaé konfiguracje urzadzenia wykorzystujac skréty klawiszowe podane

w ilustracja 2-4.

a. Z ekranu HOME, wprowadzi¢ skrét klawiszowy podany w ilustracja 2-4.

llustracja 2-4. Skroéty klawiszowe dla przetwornika 644

Skrot klawiszowy

Funkcja HART 5 HART 7
Wartosci alarmowe 2,2,5,6 2,2,5,6
Wartosci ttumienia 2,2,1,5 2,2,1,6
LRV (dolna wartos¢ graniczna 2,2,5,5,3 2,2,5,5,3
zakresu pomiarowego)

Gorna wartos¢ graniczna 2,2,5/5,2 2,2,5/5, 2
zakresu pomiarowego (URV)

Gléwna zmienna procesowa 2,2,5,51 2,2,5,51
Konfiguracja czujnika 1 2,1, 1 2,1, 1
Konfiguracja czujnika 2(") 2,1,1 2,1,1
Oznaczenie technologiczne 2,2,7,1,1 2,2,7,1,1
Jednostki 2,2,1,5 2,2,1,4

(1) Funkcja dostepna tylko wéwczas, gdy zaméwiono opcje kod (S)

Odczyt i weryfikacja konfiguracji przy uzyciu menedzera

urzadzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i z menu wybra¢ Configuration
Properties (wlasnosci konfiguracji). W celu odczytu danych konfiguracyjnych przetwornika,

otworzy¢ kolejne zaktadki.
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Odczyt i weryfikacja konfiguracji przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora (LOI)
W celu aktywacji LOI, nacisng¢ dowolny przycisk konfiguracyjny. Wybra¢ VIEW CONFIG

(odczyt konfiguracji) w celu odczytu podanych ponizej parametrow. Przyciski konfiguracyjne
stuzg do nawigacji po menu. Parametry, ktdre nalezy przejrze¢ przed instalacjg obejmuja:

| Oznaczenie technologiczne

[ Konfiguracja czujnika

[ ] Jednostki

| Poziomy stanu alarmowego i nasycenia

[ ] Gtéwna zmienna procesowa

| Wartos$ci graniczne zakresu pomiarowego
| Tlumienie

Sprawdzenie wyjscia przetwornika

Przed petnym wiaczeniem przetwornika on-line, nalezy przejrze¢ parametry wyjscia
cyfrowego, aby upewnic¢ sie, ze przetwornik dziata prawidtowo i jest skonfigurowany dla
wtasciwych zmiennych procesowych.

Sprawdzanie lub nastawianie zmiennych procesowych

Menu Process Variables (zmienne procesowe) wyswietla zmienne procesowe obejmujgce
temperature czujnika, procent zakresu pomiarowego, wyjécie analogowe i temperature
zaciskow. Te zmienne procesowe sg w sposéb ciggty uaktualniane. Domysing gtéwnag
zmienng jest Sensor 1 (czujnik 1). Pomocniczg zmienng procesowa jest domysinie
temperatura zaciskdw przetwornika.

Sprawdzenie zmiennych procesowych przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME, wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 3,21

Sprawdzenie zmiennych procesowych przy uzyciu menedzera
urzadzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i z menu wybra¢ Service Tools
(narzedzia serwisowe). W zaktadce Variables (zmienne) wyswietlane sg nastepujace
zZmienne procesowe:

| Primary (gtéwna), Second (pomocnicza), Third (trzecia) i Fourth (czwarta),
jak i Analog Output (wyjscie analogowe).

Konfiguracja
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Sprawdzenie zmiennych procesowych przy uzyciu lokalnego interfejsu
operatora LOI

Aby sprawdzi¢ zmienne procesowe przy uzyciu LOI, uzytkownik musi w pierwszej kolejnosci
skonfigurowac¢ wyswietlacz do wskazywania zagdanych zmiennych (patrz ,Konfiguracja
wyswietlacza LCD” na stronie 35). Po wyborze zadanych zmiennych nalezy wyj$¢ z menu

LOI menu, a na wyswietlaczu bedg naprzemiennie wyswietlane zagdane wartosci.

VIEW CONFIG SENSOR 1
ZERO TRIM SENSOR 2* O
UNITS O~ NALOG
© RERANGE PV
LOOP TEST AVG
DISPLAY O 15T GOOD
EXTENDED MENU DIFF
EXIT MENU % RANGE
TERM
MNMAX1*
MNMAX2*
MNMAX3*
MNMAX4*
BACK TO MENU
EXIT MENU

2.6 Konfiguracja podstawowa przetwornika

Aby zapewni¢ wiasciwg prace przetwornika Rosemount 644, nalezy skonfigurowa¢ pewne
zmienne podstawowe. W wielu przypadkach wszystkie te zmienne wstepnie konfiguruje
producent. Jesli nie przeprowadzono konfiguracji przetwornika lub nalezy zmodyfikowaé
zmienne konfiguracyjne, wymagana moze by¢ konfiguracja.

2.6.1 Przypisanie zmiennych HART®

Przypisanie zmiennych HART® przy uzyciu komunikatora
polowego

Menu Variable Mapping (przypisanie zmiennych) wyswietla cigg zmiennych procesowych.
W celu zmiany tej konfiguracji nalezy wykonac¢ przedstawiony ponizej skrot klawiszowy.
Ekrany konfiguracyjne 644 z pojedynczym wejsciem czujnika umozliwiajg wybor gtownej
(PV) i pomocniczej (SV) zmiennej procesowej. Po wyswietleniu ekranu Select PV musi
zosta¢ wybrany Snsr 1.

Ekrany konfiguracyjne przetwornikéw 644 z podwojnym wejsciem czujnikow umozliwiajg
wybor gtéwnej (PV), pomocniczej (SV), trzeciej (TV) i czwartej (QV) zmiennej procesowe;.
Mozliwe funkcje do wyboru to Sensor 1 (czujnik 1), Sensor 2 (czujnik 2), Differential
Temperature (réznica temperatur), Average Temperature (temperatura srednia), Terminal
Temperature (temperatura zaciskéw) i Not Used (niewykorzystane). Sygnat analogowy
4-20 mA reprezentuje gidbwng zmienng procesows.

Z ekranu HOME, wprowadzi¢ skrét klawiszowy

2,2,8,6

Skrét klawiszowy urzadzenia
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Przypisanie zmiennych HART® przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i z menu wybra¢ Configure
(konfiguracja).

1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna),
a nastepnie zaktadke HART.

2. Przypisa¢ kazdg zmienng indywidualnie, lub wykorzysta¢ funkcje Re-map
Variables (zmiana przypisania zmiennych) i postepowac¢ zgodnie z poleceniami
wyswietlanymi na ekranie.

3. Po zakonhczeniu procedury klikna¢ Apply (zastosuj).

Zmiana przypisania zmiennych HART® przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora LOI

W celu wyboru zmiennych do przypisania nalezy postepowaé zgodnie z przedstawionym
schematem menu. Wyboér zmiennej wykonuje sie przy zastosowaniu przyciskéw SCROLL
i ENTER. Zapisu wyboru dokonuje sie wybierajac SAVE, po wys$wietleniu wiasciwego
ekranu LCD. Patrz ilustracja 2-5 na stronie 18, gdzie przedstawiono przyktad mapowania
zmiennej przy uzyciu LOI.

llustracja 2-5. Mapowanie zmiennych przy uzyciu LOI

VIEW CONFIG
SENSOR CONFIG CALIBRAT
UNITS DAMPING — | RE-MAP PV
RERANGE OVARIABLEMAP |® | RE-MAP 2V
0 LOOP TEST TAG oRE-MAP 3V
DISPLAY ALM SAT VALUES RE-MAP 4V
EXTENDED MENU | ©@ PASSWORD ‘
EXIT MENU

Konfiguracja czujnika (lub czujnikéw)

Konfiguracja czujnika obejmuje nastawe nastepujacych parametrow:

| Typ czujnika

[ ] Podtaczenie czujnika

[ ] Jednostki

| Wartosci ttumienia

] Numer seryjny czujnika

| Przesuniecie poziomu statego dla czujnika 2-przewodowego

Konfiguracja
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Konfiguracja

Konfiguracja czujnikéw przy uzyciu komunikatora polowego

Funkcja konfiguracji czujnika prowadzi uzytkownika przez proces konfiguracji wszystkich
koniecznych parametréow konfiguracyjnych przetwornika obejmujacych:

Petny wykaz typow czujnikow wspétpracujacych z przetwornikiem 644 oraz ich doktadnosci
zawiera tabela A-2 na stronie 113.

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skrot klawiszowy urzadzenia 2,1,1

Konfiguracja czujnikéw przy uzyciu menedzera urzadzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na urzadzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).

1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna)
i wybra¢ zaktadke Sensor 1 (czujnik 1) lub Sensor 2 (czujnik 2), w zaleznosci
od potrzeb.
2. Dla kazdego czujnika wybra¢ Sensor Type (typ czujnika), Connection (podtaczenia),

Units (jednostki) i inne dane zwigzane z czujnikiem z rozwijalnych menu na ekranie.
3. Po zakonczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).

Konfiguracja czujnikéw przy uzyciu lokalnego interfejsu
operatora LOI

Na ponizszej ilustracji przedstawiono, gdzie znajduje sie opcja konfiguracji czujnika (Sensor
Configuration) w menu LOI.

llustracja 2-6. Konfiguracja czujnikéw przy uzyciu LOI

VIEW S1 CONFIG

\s/géggwﬁe & VIEW SENSOR X VIEW S2 CONFIG*
UNITS SENSORCONFIG |-® | OBAck To MENU
RERANGE OBACK TO MENU | EXIT MENU

0 LOOP TEST | EXIT MENU
DISPLAY SENSOR 1 CONFIG
EXTENDED MENU SENSOR 2 CONFIG*
EXIT MENU oBACK TO MENU

| EXIT MENU

* Opcja dostepna tylko w przypadku zamowienia opcji kod (S).

Szczegodtowe informacje o czujnikach temperatury, ostonach termicznych oraz elementach
montazowych mozna uzyska¢ w firmie Emerson Process Management.
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Przesuniecie poziomu statlego dla rezystancyjnego czujnika
2-przewodowego

Funkcja przesuniecia poziomu statego dla rezystancyjnego czujnika przewodowego
(2-wire Offset) umozliwia wprowadzenie zmierzonej wartosci rezystancji doprowadzen,
co jest rbwnowazne kompensacji pomiaréow przetwornika przez uwzglednienie btedu
spowodowanego rezystancjg doprowadzen. Brak kompensacji rezystancji doprowadzen
w czujniku 2-przewodowym powoduje, ze pomiary wykonywane przy wykorzystaniu tego
typu czujnika czesto sg niedokfadne.

Funkcja ta moze by¢ skonfigurowana jako fragment procesu konfiguracji czujnika (Sensor
Configuration) przy uzyciu komunikatora polowego, menedzera urzadzeh AMS lub
lokalnego interfejsu operatora.

Dla prawidtowego wykorzystania tej funkcji nalezy wykonaé nastepujace kroki:

1. Zmierzy¢ rezystancje obu przewodoéw doprowadzeh czujnika rezystancyjnego
po jego instalacji i instalacji przetwornika 644.

2. Przejs¢ do parametru (2-Wire RTD Offset):

3. Wprowadzi¢ sumaryczng rezystancje obu przewoddw doprowadzenh czujnika
po wyswietleniu zapytania 2-Wire Offset, co gwarantuje prawidlowg kompensacje.
Przetwornik skompensuje pomiary temperatury z uwzglednieniem btedu
spowodowanego rezystancjg doprowadzen.

Wprowadzenie przesuniecia poziomu statego dla rezystancyjnego
czujnika 2-przewodowego przy uzyciu komunikatora polowego:

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,1,1

Wprowadzenie przesuniecia poziomu statego dla rezystancyjnego
czujnika 2-przewodowego przy uzyciu menedzera urzagdzen AMS:

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na urzgdzenia i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).

1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna)
i wybra¢ zaktadke Sensor 1 (czujnik 1) lub Sensor 2 (czujnik 2), w zaleznosci
od potrzeb. Odnalez¢ pole tekstowe 2-Wire Offset i wprowadzi¢ wiasciwag wartosc.

2. Po zakonczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).
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2.6.3

Konfiguracja

Nastawienie jednostek wyjscia

W przetworniku 644 mozliwa jest konfiguracja jednostek dla niektérych parametrow.
Mozliwy jest wybor jednostek dla nastepujacych wielkosci:

[ Czujnik 1

[ Czujnik 2

| Temperatura zaciskéw

[ ] Réznica temperatur

n Srednia temperatura

[ ] Pierwsza dobra temperatura

Kazdy z parametrow bazowych i obliczone na ich podstawie sygnaty wyjsciowe mogg mie¢
odrebne jednostki. Wyjscie przetwornika moze by¢ wyrazone w nastepujacych jednostkach:

[ Stopnie Celsjusza

| Stopnie Fahrenheita
] Stopnie Rankine’a
| Kelviny

[ Omy

[ ] Miliwolty

Nastawa jednostek wyjscia przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy HART 5 HART 7

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,2,1,4 2,2,1,5

Nastawa jednostek wyjscia przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy urzadzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).

1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna). Pola
jednostek dla roznych zmiennych znajdujg sie w réznych zaktadkach konfiguraciji
recznej, nalezy przej$¢ przez zaktadki i wybraé zadane jednostki.

2. Po zakonczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).

Nastawa jednostek wyjscia przy uzyciu lokalnego interfejsu
operatora LOI

Na ponizszej ilustracji przedstawiono, gdzie znajduje sie opcja konfiguracji jednostek Units
w menu LOL.
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llustracja 2-7. Konfiguracja jednostek przy uzyciu LOI

o R e PR Tl
SENSOR CONFIG | SENSOR 1 UNITS DEG R UNITS
UNITS © | QSENSOR 2 UNITS® O, . VIN UNITS

O RERANGE DIFF UNITS* MV UNITS
LOOP TEST AVERAGE UNITS*

OHM UNITS
DISPLAY 1ST GOOD UNITS* BACK TO MENU
EXTENDED MENU BACK TO MENU EXIT MENU
EXIT MENU EXIT MENU

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zamoéwiono opcje kod (S).

** Opcja menu dostepna tylko woéwczas, gdy zaméwiono opcje kod (S) i (DC).

Uwaga
Wykaz mozliwych jednostek do wyboru zalezy od nastaw konfiguracji czujnika.

Konfiguracja urzgdzenia z dwoma czujnikami

Konfiguracja dwuczujnikowa zawiera opcje, ktére sg tylko dostepne w przypadku
zamowienia przetwornika z dwoma wejsciami czujnikdw. W przetworniku Rosemount 644
funkcje te obejmuja;

[ ] R&znica temperatur
[ ] Temperatura srednia
| Hot Backup i diagnostyka stabilnosci pracy czujnika (wymaga opcji kod DC)

- Pierwsza dobra temperatura (wymaga opcji S i DC)
Konfiguracja pomiaréw roznicy temperatur

Przetwornik 644 zamowiony i skonfigurowany do pracy z dwoma czujnikami umozliwia
podtaczenie dowolnych sygnatéw do wejs¢ i wyswietlenie réznicy temperatur miedzy nimi.
W celu skonfigurowania przetwornika do pomiardw réznicy temperatur nalezy wykonaé
ponizsze procedury.

Uwaga

Ponizsza procedura zaktada, ze réznica temperatur jest obliczana i stanowi sygnat
wyjsciowy przetwornika, lecz nie jest przypisana do gtébwnej zmiennej procesowe;j.
Jesli r6znica temperatur ma by¢ gtéwna zmienng procesowa, to patrz rozdziat 2.6.1,
gdzie opisano sposab przypisania zmiennych.
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Konfiguracja réznicy temperatur przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,2,3,1

Konfiguracja réznicy temperatur przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy urzgdzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).
1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zakfadce Calculated Output (obliczane wyjscie) znalez¢ pole Differential
Temperature (r6znica temperatur).

3. Nastawi¢ jednostki (Units) i tumienie (Damping), a po zakonczeniu klikng¢ Apply
(zastosuj).

Konfiguracja réznicy temperatur przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora (LOI)
W celu konfiguracji pomiaréw réznicy temperatur przy uzyciu lokalnego interfejsu operatora

nalezy oddzielnie nastawic¢ wartosci jednostek i ttumienia. Na ilustracji 2-8 i ilustracji 2-9
pokazano, gdzie mozna znalez¢ te parametry w menu.

llustracja 2-8. Konfiguracja jednostek w pomiarach réznicy temperatur przy uzyciu LOI

VIEW CONFIG ,— CHANGE ALL DEG C UNITS

SENSOR CONFIG | SENSOR 1 UNITS DEG F UNITS

UNITS @ | gSENSOR2UNITS* | ——@DES RUNITS
@ RERANGE DIFFRNTL UNITS* © UNITS

LOOP TEST AVERAGE UNITS* MV UNITS

DISPLAY . " OHM UNITS

15T GOOD UNITS
EXTENDED MENU BACK TO MENU BACK TO MENU
EXIT MENU EXIT MENU EXIT MENU

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zamoéwiono opcje kod (S).

** Opcja menu dostepna tylko wowczas, gdy zaméwiono opcije kod (S) i (DC).
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llustracja 2-9. Konfiguracja ttumienia w pomiarach réznicy temperatur przy uzyciu LOI

VIEW CONFIG ,— CALIBRAT —— | PV DAMP
SENSOR CONFIG DAMPING o SENSOR 1 DAMP
UNITS O QVARIABLE MAP © SENSOR 2 DAMP*
© RERANGE TAG DIFFRNTL DAMP*
LOOP TEST ALARM SAT VALUES AVERAGE DAMP*
DISPLAY PASSWORD 1ST GOOD DAMP**
EXTENDED MENU BACK TO MENU
EXIT MENU EXIT MENU

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zamoéwiono opcje kod (S).

** Opcja menu dostepna tylko woéwczas, gdy zaméwiono opcje kod (S) i (DC).

Konfiguracja temperatury sredniej

Przetwornik 644 zamowiony i skonfigurowany do wspotpracy z dwoma czujnikami moze
wyswietla¢ i generowac sygnat wyjsciowy réwny sredniej temperaturze z obu wejs¢. W celu
konfiguracji przetwornika do pomiaréw temperatury sredniej, nalezy wykonac¢ ponizsze
procedury:

Uwaga

Opisana ponizej procedura zakfada, ze obliczona temperatura srednia stanowi sygnat
wyjsciowy przetwornika, ale nie jest przypisana do gtéwnej zmiennej procesowej. Jesli
temperatura $rednia ma by¢ gtéwng zmienng procesowg przetwornika, to patrz
rozdziat 2.6.1, gdzie opisano sposob przypisania zmiennych.

Konfiguracja temperatury sredniej przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skrét klawiszowy urzadzenia 2,2,3,3

Konfiguracja temperatury sredniej przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na urzgdzenia i z menu wybraé Configure (konfiguracja).
1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zakiadce Calculated Output (obliczane wyjscie) odnalez¢ pole Average
Temperature (temperatura srednia).

3. Nastawic jednostki (Units) i tumienie (Damping), a po zakonczeniu klikng¢é Apply
(zastosu;j).
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Konfiguracja temperatury sredniej przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora (LOI)

W celu konfiguracji temperatury sredniej przy uzyciu lokalnego interfejsu operatora,
uzytkownik musi oddzielnie nastawi¢ wartosci jednostek i ttumienia. Na ilustracji 2-10
i ilustracji 2-11 pokazano, gdzie mozna znalez¢ te parametry w menu.

llustracja 2-10. Konfiguracja jednostek temperatury sredniej petli przy uzyciu
lokalnego interfejsu operatora LOI

VIEW CONFIG |— CHANGE ALL DEG C UNITS
SENSOR CONFIG o SENSOR 1 UNITS DEG F UNITS
UNITS [ (QSENSOR 2 UNITS* QDEC RUNITS

0 RERANGE DIFFRNTL UNITS* KELVIN UNITS
LOOP TEST AVERAGE UNITS* [©® MV UNITS
DISPLAY 1ST GOOD UNITS** OHM UNITS
EXTENDED MENU BACK TO MENU BACK TO MENU
EXIT MENU EXIT MENU EXIT MENU

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zamoéwiono opcje kod (S).

** Opcja menu dostepna tylko wowczas, gdy zaméwiono opcje kod (S) i (DC).

llustracja 2-11. Konfiguracja ttumienia temperatury sredniej petli przy uzyciu
lokalnego interfejsu operatora LOI

VIEW CONFIG CALIBRAT —— | PV DAMP

SENSOR CONFIG o DAMPING ® SENSOR 1 DAMP

UNITS i QVARIABLE MAP OSENSOR 2 DAMP*
0 RERANGE TAG DIFFRNTL DAMP*

LOOP TEST

ALARM SAT VALUES AVERAGE DAMP*

DISPLAY PASSWORD 1ST GOOD DAMP**

EXTENDED MENU BACK TO MENU

EXIT MENU EXIT MENU

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zamdwiono opcje kod (S).

** Opcja menu dostepna tylko wowczas, gdy zaméwiono opcije kod (S) i (DC)
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Uwaga

Jesli czujnik 1 lub czujnik 2 ulegnie uszkodzeniu, a gtbwng zmienna procesowag jest
temperatura $rednia i nie jest wigczona funkcja Hot Backup, to przetwornik przejdzie w stan
alarmowy. Z tego powodu, gdy gtdwng zmienna procesowaq jest temperatura srednia, zaleca
sie wiaczenie funkcji Hot Backup w przypadku uzywania dwoch czujnikéw lub gdy dwa
pomiary temperatury pochodzg z tego samego punktu procesowego. Gdy nastapi awaria
czujnika przy wiaczonej funkcji Hot Backup i gdy zmienng procesowg jest temperatura
Srednia, mozliwe sa trzy scenariusze:

| Jesli awarii ulegt czujnik 1, srednia temperatura bedzie okreslana tylko na
podstawie pomiaréw z czujnika 2, czujnika dziatajacego

| Jesli awarii ulegt czujnik 2, Srednia temperatura bedzie okreslana tylko na
podstawie pomiaréw z czujnika 1, czujnika dziatajacego

| Jesli uszkodzeniu ulegng jednoczesnie oba czujniki, przetwornik przejdzie w stan
alarmowy i status (przez HART) bedzie raportowat uszkodzenie obu czujnikéw

W pierwszych dwdch przypadkach, sygnat 4—20 mA nie zostanie zakiocony, a status dostepny
dla systemu sterowania (przez HART) okresli, ktéry z czujnikdw ulegt uszkodzeniu.

Konfiguracja funkcji Hot Backup

Funkcja Hot Backup konfiguruje przetwornik do automatycznego wykorzystania czujnika 2
jako czujnika gtéwnego, w przypadku awarii czujnika 1. Przy wigczonej funkciji Hot Backup,
gtéwna zmienna procesowa (PV) musi by¢ pierwszg dobrg wartoscig lub $rednia.
Szczegotowe informacije o przypadku, gdy gtdéwng zmienng procesowa jest srednia
przedstawia ,UWAGA” powyzej.

Czujniki 1 lub 2 moga by¢ przypisane jako zmienna procesowa pomochnicza (SV), trzecia
(TV) lub czwarta (QV). W przypadku awarii gldbwnej zmiennej procesowej (czujnik 1),
przetwornik przechodzi do trybu Hot Backup i czujnik 2 staje sie zrédtem gtéwnej zmiennej
procesowej. Sygnat 4—20 mA nie zostaje zakidcony, a status raportowany do systemu
sterowania z wykorzystaniem protokotu HART okresla uszkodzenie czujnika 1. Jesli jest
wyswietlacz LCD, to na nim pojawia sie komunikat statusu uszkodzonego czujnika.

W przypadku wtaczonej funkcji Hot Backup, gdy awarii ulegnie czujnik 2, lecz czujnik 1
dziata prawidtowo, przetwornik kontynuuje prawidtowe raportowanie zmiennej procesowe;j
na analogowym sygnale wyjsciowym 4—20 mA, natomiast status raportowany systemowi
sterowania za posrednictwem protokotu HART okresla awarie czujnika 2.

Reset funkcji Hot Backup:

W trybie Hot Backup, gdy uszkodzeniu ulegnie czujnik 1 i funkcja Hot Backup jest
zainicjalizowana, przetwornik nie powréci do raportowania pomiaréw z czujnika 1 na wyjsciu
analogowym 4-20 mA dopoki tryb Hot Backup nie zostanie zresetowany przez ponowne
wigczenie za posrednictwem protokotu HART przy uzyciu LOI lub przez chwilowe
wytgczenie zasilania przetwornika.
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Konfiguracja

Konfiguracja funkcji Hot Backup przy uzyciu komunikatora
polowego

Komunikator polowy przeprowadzi uzytkownika krok po kroku przez procedure prawidtowej
konfiguracji funkcji Hot Backup.

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skrét klawiszowy urzadzenia 2,1,%

Konfiguracja funkcji Hot Backup przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy przetwornik i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).

1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).
2. W zaktadce Diagnostics (diagnostyka) odnalez¢ pole Hot Backup.
3. W zaleznoscig od zadanej funkcji nacisngé¢ przycisk ,Configure Hot Backup”

(konfiguracja Hot Backup) lub ,Reset Hot Backup” (reset Hot Backup) i postepowaé
zgodnie z wy$wietlanymi poleceniami.

4. Po zakoniczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).

Konfiguracja funkcji Hot Backup przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora (LOI)
W celu konfiguracji funkcji Hot Backup przy uzyciu lokalnego interfejsu operatora,

uzytkownik musi uaktywnié¢ ten tryb i ustawi¢ warto$ci zmiennych procesowych.
Na ilustracji 2-12 ponizej pokazano, gdzie mozna znalez¢ te parametry w menu.

llustracja 2-12. Konfiguracja funkcji Hot Backup przy uzyciu lokalnego interfejsu
operatora LOI

ALBraT HOT BACK MODE
HOT BACK PV
VIEW CONFIG | DAMPING ‘ HOT BACK RESET
SENSOR CONFIG O VARIABLE MAP 0
BACK TO MENU
UNITS TAG EXIT MENU
O RERANGE ALM SAT VALUES
LOOP TEST PASSWORD
DISPLAY P SIMULATE
EXTENDED MENU HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG* ®
DRIFT ALERT**

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zamoéwiono opcje kod (S).

** Opcja menu dostepna tylko wowczas, gdy zaméwiono opcje kod (S) i (DC).

Szczegoétowe informacje o wykorzystaniu funkcji Hot Backup przy wspdtpracy z konwerterem
HART Tri-Loop podano w rozdziale ,Wspotpraca przetwornika z konwerterem HART
Tri-Loop” na stronie 49.
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2.7.4 Konfiguracja alertu niestabilnosci czujnika

Alert niestabilnosci czujnika (Sensor Drift Alert) umozliwia przetwornikowi wystawienie
ostrzezenia (przez HART) lub przej$¢ w stan alarmowy, gdy réznica temperatur miedzy
czujnikiem 1 a 2 przekracza warto$¢ graniczng okreslong przez uzytkownika.

Funkcja ta jest uzyteczna w przypadku pomiaru tej samej temperatury procesowej przy
uzyciu dwoéch czujnikdw, w szczegolnosci przy uzyciu czujnika dwuelementowego. Gdy tryb
alertu niestabilnosci czujnika jest uaktywniony, uzytkownik musi okresli¢ maksymalng
dopuszczalng réznice pomiarow dokonywanych przez czujnik 1 i 2. Jesli ta wartosé
maksymalna zostanie przekroczona, nastgpi uaktywnienie ostrzezenia alertu stabilnosci
czujnika (Sensor Drift Alert).

Chociaz domysing wartoscig alertu jest ostrzezenie podczas konfiguracji alertu stabilnosci
czujnika przetwornika, uzytkownik ma réwniez mozliwo$¢ wyboru opcji, w ktérej analogowy
sygnat wyjsciowy przetwornika wchodzi w stan alarmowy po detekcji niestabilnosci czujnika.

Uwaga

W konfiguracji z podwdéjnym czujnikiem w 644, przetwornik temperatury obstuguje
konfiguracje i jednoczesne korzystanie z funkcji Hot Backup i alertu niestabilno$ci czujnika.
Jesli jeden z czujnikéw ulega awarii, przetwornik przetagcza wyjscie na drugi dobry czujnik.
Gdy réznica pomiaréw obu czujnikéw przekracza okreslong warto$¢ graniczna, wyjscie
analogowe przechodzi w stan alarmowy wskazujacy na warunki niestabilnosci czujnika.
Potaczenie alertu niestabilnosci czujnika i funkciji Hot Backup zwieksza zakres diagnostyki
czujnika, gwarantujac jednoczesnie wysoki poziom dostepnosci urzadzenia. Wptyw
przetwornika 644 na bezpieczenstwo systemu zawiera raport FMEDA.

Konfiguracja alertu niestabilnosci czujnika przy uzyciu
komunikatora polowego

Komunikator polowy przeprowadzi uzytkownika przez procedure prawidtowej konfiguracji
funkcji alertu niestabilno$ci czujnika.

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skroét klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,1,6

Konfiguracja alertu niestabilnosci czujnika przy uzyciu
menedzera urzgdzen AMS

1. Klikng¢ prawym klawiszem myszy urzgdzenie i z menu wybra¢ Configure
(konfiguracja).
2. W zakiadce Diagnostics (diagnostyka) odnalez¢ pole Sensor Drift Alert (alert

niestabilnosci czujnika).

3. Wybra¢ Enable (uaktywnij) dla Mode (tryb) i wprowadzi¢ wartosci Units (jednostki),
Threshold (wartos¢ graniczna) i Damping (ttumienie) z list rozwijalnych lub klikng¢
przycisk ,Configure Sensor Drift Alert” (konfiguracja alertu niestabilnosci czujnika)
i przejs¢ przez kolejne kroki konfigurac;ji.

4. Po zakonczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).
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Konfiguracja alertu niestabilnosci czujnika przy uzyciu
lokalnego interfejsu operatora LOI

Aby skonfigurowac¢ alert niestabilnosci czujnika przy uzyciu lokalnego interfejsu operatora,
uzytkownik musi w oddzielnych krokach uaktywni¢ tryb, wybra¢ gtéwng zmienng
procesowaq, wybra¢ warto$¢ graniczng réznicy odczytéw (Drift Limit) i ustawié warto$¢
ttumienia. Na ilustracji 2-13 ponizej pokazano, gdzie mozna znalez¢ te parametry w menu.

llustracja 2-13. Konfiguracja alertu niestabilnosci czujnika przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora LOI

CALIBRAT
VIEW CONFIG | DAMPING DRIFT MODE
SENSOR CONFIG VARIABLE MAP DRIFT LIMIT

(4]
UNITS DRIFT UNITS
TAG O riFT DAMP

© RERANGE ALM SAT VALUES BACK TO MENU
LOOP TEST PASSWORD BACK TO M
DISPLAY o SIMULATE
EXTENDED MENU | HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG**

DRIFT ALERT* L)

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zamoéwiono opcje kod (S).

** Opcja menu dostepna tylko wowczas, gdy zaméwiono opcje kod (S) i (DC).

Uwaga

Uaktywnienie opciji alertu niestabilnosci czujnika powoduje wygenerowanie ostrzezenia
(WARNING) przy uzyciu komunikacji HART, gdy nastepuje przekroczenie maksymainej
dopuszczalnej réznicy pomiaréw miedzy czujnikiem 1 a 2. Aby sygnat analogowy
przetwornika przechodzit w stan alarmowy po detekcji alertu niestabilno$ci czujnika, nalezy
wybra¢ Alarm podczas procesu konfiguracji.

2.8 Konfiguracja wyjscia

2.8.1 Zmiana zakresu przetwornika

&Zmiana zakresu przetwornika nastawia wartosci graniczne zakresu pomiarowego na zakres
oczekiwanych zmian zmiennej procesowej. Nastawienie wartosci granicznych zakresu
pomiarowego na wartosci graniczne oczekiwanych zmian maksymalizuje doktadnos$¢
dziatania przetwornika; przetwornik jest najdoktadniejszy, gdy pracuje w przewidywanym
zakresie zmian temperatur aplikaciji.

Zakres oczekiwanych zmian definiowany jest przez dolng warto$¢ graniczng zakresu
pomiarowego (LRV) i gérng warto$¢ graniczng zakresu pomiarowego (URV). Wartosci
graniczne moga by¢ zmieniane tak czesto, jak ulegajg zmianie warunki procesowe. Peiny
wykaz wartosci granicznych zakresu i czujnika zawiera tabela A-2 na stronie 113.
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Uwaga

Funkcja zmiany zakresu nie powinna by¢ mylona z funkcjami kalibracji cyfrowej. Chociaz
funkcja zmiany zakresu dopasowuje sygnat wejsciowy z czujnika do wyjscia 4—20 mA,
tak jak w standardowej kalibracji, lecz nie wptywa na interpretacje sygnatu wejsciowego
przez przetwornik.

Do zmiany zakresu przetwornika nalezy wybrac jedng z opisanych ponizej metod.

Zmiana zakresu przetwornika przy uzyciu komunikatora

polowego
Dolna wartosé¢ Gorna wartosé
graniczna zakresu graniczna zakresu
Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrét klawiszowy pomiarowego pomiarowego
Skrét klawiszowy urzadzenia 2,2,5,53 2,2,5,5,2

Zmiana zakresu przetwornika przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy urzadzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).
1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zaktadce Analog Output (wyjscie analogowe) odnalez¢ pole konfiguracji gtéwne;j
zmiennej procesowej (Primary Variable Configuration).

3. Whpisac zadane wartosci Upper Range Value (gérna warto$¢ graniczna zakresu
pomiarowego) i Lower Range Value (dolna warto$¢ graniczna zakresu pomiarowego).

4. Po zakonczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).

Zmiana zakresu przetwornika przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora LOI

Na ilustracji ponizej przedstawiono lokalizacje wartosci granicznych w menu lokalnego
interfejsu operatora.

llustracja 2-14. Zmiana zakresu przetwornika przy uzyciu lokalnego interfejsu
operatora

VIEW CONFIG ENTER VALUES ()

SENSOR CONFIG OPBACK TO MENU RV
UNITS DEXIT MENU URY
©Q RERANGE Opack To MENU
LOOP TEST | EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU [©
EXIT MENU
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2.8.2

Konfiguracja

Ttumienie

Ttumienie zmienia czas odpowiedzi przetwornika w celu wygtadzenia zmian sygnatu
wyjsciowego spowodowanych gwaltownymi zmianami sygnatu wejsciowego. Wiasciwg
wartos¢ ttumienia nalezy okresli¢ na podstawie zgdanego czasu odpowiedzi, stabilnosci
sygnatu i innych wymagan dotyczacych dynamiki petli regulacyjnej. Domys$ina wartos¢
ttumienia to 5,0 sekund, moze by¢ ustawiona na wartos¢ z zakresu od 1 do 32 sekund.

Wartos¢ tlumienia wptywa na czas odpowiedzi przetwornika. Gdy jest ustawiona na zero,
funkcja ttumienia jest wytaczona i wyjscie przetwornika reaguje na zmiany sygnatu
wyjsciowego tak szybko jak pozwalajg algorytmy obstugi czujnika. Zwigekszanie ttumienia
zwieksza czas odpowiedzi przetwornika

Przy wigczonym ttumieniu, jesli zmiana temperatury jest mniejsza od 0,2% wartosci
granicznej czujnika, przetwornik dokonuje pomiaréw zmian co 500 ms (dla urzadzenia
z jednym czujnikiem) i generuje warto$¢ wyjsciowg zgodnie z nastepujaca zaleznoscia;

Wartos$é ttumiona = (N — P) x @;: B +P

P = poprzednia wartos¢ ttumiona
N = nowa warto$¢ czujnika
T = stata czasowa ttumienia

U = czestotliwosé aktualizaciji

Wartos¢ nastawy ttumienia to czas, po ktérym wartos¢ sygnatu wyjsciowego stanowi 63%
zmiany sygnatu wejsciowego i kontynuuje zblizanie sie do wartosci wejSciowej zgodnie
Z opisanym powyzej rownaniem.

Dla przyktadu, tak jak pokazano na ilustracji 2-15, je$li nastepuje krokowa zmiana
temperatury wejsciowej w zakresie 0,2% wartosci dopuszczalnej czujnika od 100 do

110 stopni i ttumienie wynosi 5,0 sekund, przetwornik oblicza i wystawia nowg wartos¢

co 500 ms wykorzystujac réwnanie ttumienia. Po 5,0 sekundach sygnat wyjsciowy
przetwornika wynosi 106,3 stopni lub 63% zmiany wejSciowej i wyjscie kontynuuje zblizanie
sie do krzywej wejsciowej zgodnie z podanym wyzej rownaniem.

Szczegoétowe informacje dotyczace funkcji ttumienia przy zmianie sygnatu wejsciowego
wiekszej od 0,2% wartos$ci granicznej czujnika, patrz ,Detekcja uszkodzonego czujnika”
na stronie 40.
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llustracja 2-15. Zmiana sygnatu wejsciowego i wyjsciowego w funkcji czasu dla
ttumienia rownego 5 sekund
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Czas (sekundy)

Ttumienie mozna przypisa¢ do wielu parametrow przetwornika 644. Zmienne, ktére moga,
by¢ ttumione to:

| Gtéwna zmienna procesowa (PV)
| Czujnik 1

| Czujnik 2

[ ] Roznica temperatur

[ ] Temperatura srednia

[ ] Pierwsza dobra temperatura
Uwaga

Instrukcje ponizej dotyczg tylko ttumienia gtéwnej zmiennej procesowej (PV).

Nastawa tlumienia przetwornika przy uzyciu komunikatora

polowego
Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy HART 5 HART 7
Skrot klawiszowy urzadzenia 2,2,1,5 2,2,1,6

Nastawa ttumienia przetwornika przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy urzadzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).

1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ (Manual Setup) (konfiguracja reczna).
2. W zakfadce Sensor 1 (czujnik 1) odnalez¢ pole Setup (konfiguracja).
3. Zmieni¢ wartos¢ Damping Value (warto$¢ ttumienia) na zadana.
4. Po zakonczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).
Konfiguracja
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2.8.3

Konfiguracja

Nastawa ttumienia przetwornika przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora LOI

Na ilustracji ponizej przedstawiono sposéb przejscia do nastawiania ttumienia w menu
lokalnego interfejsu operatora.

VIEW CONFIG ,— CALIBRAT —1 | PV DAMP
SENSOR CONFIG DAMPING ® SENSOR 1 DAMP
UNITS o QVARIABLE MAP oSENSOR 2 DAMP*
0 RERANGE TAG DIFFRNTL DAMP*
LOOP TEST ALM SAT VALUES AVERAGE DAMP*
DISPLAY PASSWORD 1ST GOOD DAMP**
EXTENDED MENU BACK TO MENU
EXIT MENU EXIT MENU

Konfiguracja poziomow standw alarmowych i nasycenia

W trakcie normalnego dziatania, sygnat wyjsciowy przetwornika zmienia sie zgodnie

ze zmianami pomiaréw w zakresie miedzy dolng a gorng wartoscig nasycenia. Jesli
temperatura znajdzie sie poza zakresem pomiarowym czujnika lub gdy warto$¢ wyjsciowa
znalazfaby sie poza punktami nasycenia, sygnat wyjsciowy jest ograniczany do
odpowiedniej wartosci nasycenia.

Przetwornik 644 automatycznie, w sposéb ciggly wykonuje procedury sprawdzajace jego
dziatanie. Je$li procedury autodiagnostyki wykryja awarie, sygnat wyjsciowy przetwornika
przyjmuje skonfigurowang wartos¢ alarmowa, zalezng od ustawienia przetgcznika poziomu
alarmowego. Funkcja nastawy pozioméw alarmowych i nasycenia umozliwia odczyty

i zmiany nastaw pozioméw alarmowego (wysoki lub niski) i nasycenia.

Poziomy alarmowe i nasycenia mogg zosta¢ skonfigurowane przy uzyciu komunikatora
polowego, menedzera urzadzen AMS i LOI. Przy wyborze pozioméw obowiazujg
nastepujace ograniczenia:

| Stan niski alarmowy musi by¢é mniejszy od niskiego poziomu nasycenia.
| Wysoki poziom alarmowy musi by¢ wiekszy od wysokiego poziomu nasycenia.
[ ] Poziomy alarmowe i nasycenia musza sie rézni¢ o co najmniej 0,1 mA

Narzedzie konfiguracyjne wygeneruje komunikat btedu, jesli ktérakolwiek z powyzszych
zasad zostanie ztamana.

Najczesciej stosowane poziomy alarmowe i nasycenia przedstawiono w tabeli 2-3,
tabeli 2-4 i tabeli 2-5.

Tabela 2-3. Poziomy alarmowe i nasycenia zgodne z normami Rosemount

Poziom Nasycenie 4-20 mA Alarm 4-20 mA
Niski 3,9 mA <3,75mA
Wysoki 20,5 mA >21,75 mA
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Tabela 2-4. Poziomy alarmowe i nasycenia zgodne z normg NAMUR

Poziom Nasycenie 4-20 mA Alarm 4-20 mA
Niski 3,8 mA <3,6 mA
Wysoki 20,5 mA 221,75 mA

Tabela 2-5. Poziomy alarmowe i nasycenia uzytkownika

Poziom Nasycenie 4-20 mA Alarm 4-20 mA

Niski 3,7 mA-3,9 mA 3,6 mA-3,8 mA

Wysoki 20,1 mA-22,9 mA 20,2 mA-23,0 mA
Uwaga

Przetworniki w trybie pracy sieciowej wysylajg informacje o stanie alarmowym lub nasycenia
cyfrowo; warunki nasycenia lub alarmowe nie wplywajg na wyjscie analogowe.

Konfiguracja poziomow stanu alarmowego i nasycenia przy
uzyciu komunikatora polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skroét klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,2,5,6

Konfiguracja pozioméw stanu alarmowego i nasycenia przy
uzyciu menedzera urzagdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy urzadzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).
1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zaktadce Analog Output (wyjscie analogowe) odnalez¢ pole Alarm and
Saturation Levels (poziomy alarmowe i nasycenia).

3. Wprowadzi¢ zagdane wartosci High Alarm (stan alarmowy wysoki), High Saturation
(stan nasycenia wysoki), Low Saturation (stan nasycenia niski) i Low Alarm (stan
alarmowy niski).

4. Po zakoniczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).
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Konfiguracja pozioméw stanu alarmowego i hasycenia przy
uzyciu lokalnego interfejsu operatora LOI

Na ilustracji ponizej przedstawiono lokalizacje opcji nastawy wartosci pozioméw
alarmowych i nasycenia w menu lokalnego interfejsu operatora.

llustracja 2-16. Konfiguracja poziomow stanu alarmowego i nasycenia przy uzyciu LOI

CALIBRAT
VIEW CONFIG DAMPING ROSEMNT VALUES
SENSOR CONFIG OVARIABLE MAP ‘ NAMUR VALUES
UNITS TAG ©OTHER VALUES
LOOP TEST PASSWORD
DISPLAY o SIMULATE
EXTENDED MENU | HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG**

DRIFT ALERT**

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zamoéwiono opcje kod (S).

** Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zaméwiono opcje kod (S) i (DC).

2.8.4 Konfiguracja wyswietlacza LCD

Opcja konfiguracji wyswietlacza LCD umozliwia dostosowanie wyswietlacza do wymagan
konkretnej aplikacji. Na ekranie LCD wyswietlane bedg naprzemiennie przez 3 sekundy
wybrane parametry.

m Czujnik 1 m Procent zakresu pomiarowego

m Czujnik 2 m Temperatura zaciskow

m  Wyjscie analogowe m  Warto$¢ minimalna i maksymalna 1
m Gidéwna zmienna procesowa m  Warto$¢ minimalna i maksymalna 2
m Temperatura srednia m  Warto$¢ minimalna i maksymalna 3
m Pierwsza dobra temperatura m  Warto$¢ minimalna i maksymaina 4

m Rodznica temperatur

Na ilustracji 2-17 przedstawiono wyglad wyswietlacza LCD i lokalnego interfejsu operatora
LOI dostepnych dla przetwornika 644.
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llustracja 2-17. Wyswietlacz LCD i lokalny interfejs operatora (LOI)

Wyswietlacz lokalnego
Wyswietlacz LCD interfejsu operatora LOI

Konfiguracja wyswietlacza LCD przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrét klawiszowy

Skrét klawiszowy urzadzenia 2,1,4

Konfiguracja wyswietlacza LCD przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na urzgdzenie i z menu wybraé Configure (konfiguracja).

1.

2.

4.

W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

W zakfadce Display (wyswietlacz) znajduje sie grupa pdél zawierajacych wszystkie
mozliwe zmienne do wyswietlania.

Zaznaczy¢ lub odznaczy¢ zmienne, wykorzystujac pola wyboru przy kazdej
ze zmiennych.

Po zakonczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).

Konfiguracja wyswietlacza LCD przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora LOI

Na ilustracji ponizej przedstawiono sposob przejscia konfiguracji wyswietlanych parametrow
w menu lokalnego interfejsu operatora (LOI).

Konfiguracja
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2.9

2.9.1

Konfiguracja

llustracja 2-18. Konfiguracja wyswietlacza LCD przy uzyciu lokalnego interfejsu
operatora LOI

1| SENSOR 1
VIEW CONFIG SENSOR 2*
SENSOR CONFIG oANALOG
UNITS PV

0 RERANGE AVG*
LOOP TEST 15T GOOD*
DISPLAY X)) DIFF*
EXTENDED MENU % RANGE
EXIT MENU TERM

MNMAX1*
MNMAX2*
MNMAX3*
MNMAX4*
BACK TO MENU
EXIT MENU

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zaméwiono opcje kod (S).

Informacje o urzgdzeniu polowym

Dostep do zmiennych informacyjnych on-line mozna uzyskac przy uzyciu komunikatora
polowego lub innego urzadzenia komunikacyjnego. Ponizej przedstawiono wykaz
zmiennych informacyjnych przetwornika, tacznie z identyfikatorami urzadzenia, zmiennymi
konfiguracyjnymi nastawianymi fabrycznie i pozostatymi informacjami.

Oznaczenie projektowe, data, opis i komunikat

Tag, Date, Descriptor i Message sa parametrami, ktére pomagaja w identyfikaciji
przetwornika w duzych instalacjach. Ponizej przedstawiono ich opisy i sposéb ich
konfiguracji.

Zmienna Tag (oznaczenie projektowe) jest najprostszym sposobem identyfikaciji

i rozrozniania przetwornikow w instalacjach z wieloma przetwornikami. Jest ona
wykorzystywana do oznaczenia elektronicznego przetwornikdw zgodnie z wymaganiami
aplikacji. Oznaczenie projektowe jest automatycznie wyswietlane, gdy komunikator HART
nawigze komunikacje z przetwornikiem po wigczeniu zasilania. Tag (oznaczenie
projektowe) sktada sie z 8 znakdw, Long Tag (dtugie oznaczenie projektowe — parametr
wprowadzony w protokole HART wersji 6 i 7) zostat rozszerzony do 32 znakéw. Zaden

z tych parametréw nie ma wptywu na pomiary gtdwnej zmienej procesowej, sg to tylko
parametry informacyjne.

Date (data) jest zmienng definiowang przez uzytkownika, w ktérej mozna zapisa¢ date
wykonania ostatniej konfiguracji. Nie ma ona wptywu na dziatanie przetwornika, ani
komunikatora HART.

Zmienna Descriptor (opis) umozliwia wprowadzenie dtuzszej etykiety elektronicznej,
ktéra pozwala na precyzyjniejszg identyfikacje przetwornika niz wykorzystanie oznaczenia
projektowego. Opis moze sktadaé sie z maksymalnie 16 znakéw i nie ma wptywu na
dziatanie przetwornika, ani komunikatora HART.
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Zmienna Message (komunikat) umozliwia petng identyfikacje przetwornika w instalacji
wieloprzetwornikowej. Sktada¢ sie moze z 32 znakdéw i przechowywana jest wraz z innymi
danymi konfiguracyjnymi. Komunikat nie ma wptywu na dziatanie przetwornika,

ani komunikatora HART.

Konfiguracja informaciji o urzadzeniu przy uzyciu
komunikatora polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skrot klawiszowy urzadzenia 1,8

Konfiguracja informacji o urzadzeniu przy uzyciu menedzera
urzagdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem urzadzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).

1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zaktadce Device (urzadzenie) znajduje sie pole oznaczone Identification
(identyfikacja), w ktérym znajdujq sie pola Tag, Date, Descriptor i Message,

wprowadzi¢ zgdane oznaczenia.

3. Po zakonczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).

Konfiguracja informaciji o urzadzeniu przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora (LOI)

Na ilustracji ponizej przedstawiono sposéb przejscia do parametru Tag w menu lokalnego
interfejsu operatora (LOI).

llustracja 2-19. Konfiguracja oznaczenia projektowego przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora LOI

CALIBRAT
VIEW CONFIG DAMPING
SENSOR CONFIG OVARIABLE MAP
UNITS TAG

o RERANGE ALM SAT VALUES

LOOP TEST PASSWORD
DISPLAY
EXTENDED MENU | ®
EXIT MENU

Konfiguracja



Instrukcja obstugi Rozdziatl 2: Konfiguracja
00809-0214-4728, wersja NB Wrzesien 2012

210 Konfiguracja filtrowania pomiaréw

2.10.1 Filtr 50/60 Hz

Filtr 50/60 Hz (nazywany Line Voltage Filter lub AC Power Filter) uaktywnia filtr
elektroniczny w przetworniku odfiltrowujacy czestotliwos¢ sieci zasilajacej. Mozna wybraé
warto$¢ 60 Hz lub 50 Hz. Nastawa fabryczna to 60 Hz.

Uwaga
W Srodowiskach o wysokim poziomie zaktdcen elektromagnetycznych zaleca sie wtaczenie
filtra.

Konfiguracja filtra 50/60 Hz przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,2,7,4,1

Konfiguracja filtra 50/60 Hz przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy urzadzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).
1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zakladce Device (urzadzenie) znajduje sie pole o nazwie Noise Rejection
(ttumienie szumoéw), w oknie AC Power Filter (filtir zasilania sieciowego) wybrac
wtasciwg wartos¢ z rozwijalnego menu.

3. Po zakoniczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).

2.10.2 Reset urzadzenia

Funkcja Processor Reset (reset procesora) powoduje zresetowanie elektroniki
przetwornika, bez wytgczania zasilania. Nie powoduje ona powrotu przetwornika
do oryginalnych nastaw fabrycznych.

Wykonanie resetu procesora przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 3,4,6,1
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Wykonanie resetu procesora przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i z menu wybra¢ Service Tools
(narzedzia serwisowe).

1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Maintenance (konserwacja).

2. W zakiadce Reset/Restore (reset/przywrécenie nastaw) klikng¢ przycisk
Processor Reset (reset procesora).

3. Po zakoniczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).
Detekcja uszkodzonego czujnika

Funkcja Intermittent Sensor Detection (detekcja uszkodzonego czujnika) (zwana réwniez
Transient Filter) zostata zaprojektowana z mysla o zabezpieczeniu przed btednymi
pomiarami temperatury spowodowanymi rozwarciem czujnika. Stan rozwartego czujnika
powstaje wowczas, gdy warunki rozwartego czujnika trwajg dtuzej niz jeden czas
uaktualniania pomiaréw. Domysinie przetwornik jest dostarczany z wtgczong funkcjg
detekcji rozwartego czujnika ON, a warto$¢ graniczna jest rowna 0,2% wartosci granicznej
zakresu roboczego czujnika. Mozliwe jest wigczenie lub wytaczenie funkcji detekcji
rozwartego czujnika (ON lub OFF) oraz zmiana wartosci granicznej na dowolng wartos¢

z zakresu 0 do100% wartosci granicznej zakresu roboczego czujnika przy uzyciu
komunikatora polowego.

Gdy wiaczona jest funkcja detekcji rozwartego czujnika ON, przetwornik moze
wyeliminowa¢ impulsy na wyjsciu spowodowane chwilowymi warunkami rozwartego
czujnika. Zmiany temperatury procesowej (T) w zakresie ponizej wartosci granicznej beda
sledzone normalnie na wyjsciu przetwornika. Wartos¢ temperatury (T) wieksza niz wartos¢
progowa spowoduje uruchomienie algorytmu rozwartego czujnika. Rzeczywiste rozwarcie
czujnika spowoduje przejscie przetwornika w stan alarmowy.

Wartos$¢ progowa w przetworniku 644 powinna by¢ nastawiona na warto$¢ dopuszczajaca
fluktuacje temperatury procesowej w normalnych warunkach; warto$¢ zbyt duza spowoduje,
ze algorytm nie bedzie w stanie odfiltrowac¢ warunkéw rozwarcia; warto$¢ zbyt mata
spowoduje, ze algorytm bedzie aktywowany niepotrzebnie. Domysla wartos¢ progowa

to 0,2% wartosci granicznej czujnika.

Gdy funkcja detekcji rozwartego czujnika jest wylaczona OFF, przetwornik sledzi wszystkie
zmiany temperatury procesowej, nawet w przypadku rozwarcia czujnika. (Przetwornik
zachowuje sie wowczas tak, jakby warto$¢ progowa byta nastawiona na 100%.) Opdznienie
sygnatu wyjsciowego spowodowane dziataniem algorytmu rozwartego czujnika bedzie
wowczas wyeliminowane.

Konfiguracja detekcji rozwartego czujnika przy uzyciu
komunikatora polowego

Ponizsze kroki pokazujg jak wtaczy¢ i wylaczy¢ funkcje detekcji rozwartego czujnika ON lub
OFF. Gdy przetwornik jest podtgczony do komunikatora polowego, nalezy wykona¢ skrot
klawiszowy i wybra¢ ON (standardowa nastawa) lub OFF.

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skrot klawiszowy urzadzenia 2,2,7,4,2
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2.10.4

Konfiguracja

Domyslna warto$¢ progowa 0,2% moze by¢ zmieniana. Wytgczenie funkcji detekciji
rozwartego czujnika OFF lub pozostawienie wigczonej ON i zwiekszenie wartosci progowej
ponad warto$¢ domys$ing nie wptywa na czas potrzebny przetwornikowi do wygenerowania
prawidtowego sygnatu alarmowego po detekcji warunkow rzeczywistego rozwarcia czujnika.
Jednakze przetwornik moze przez krétki czas jednego uaktualnienia generowac fatszywy
odczyt temperatury w kierunku wartosci progowej (100% wartosci granicznej czujnika,

gdy funkcja detekcji rozwartego czujnika jest wytaczona OFF). Jesli konieczna jest szybka
reakcja przetwornika, zalecang nastawa jest ON z wartoscig progowa 0,2%.

Konfiguracja detekcji rozwartego czujnika przy uzyciu
menedzera urzagdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy urzadzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).
1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zaktadce Device (urzadzenie) znajduje sie pole o nazwie Noise Rejection
(ttumienie szuméw), w oknie Transient Filter Threshold (wartos¢ progowa filtra
przejsciowego) wpisac¢ zadang wartos¢ w procentach.

3. Po zakoniczeniu klikng¢ Apply (zastosuj).

Reakcja przetwornika na rozwarcie czujnika

Funkcja Open Sensor Holdoff (reakcja przetwornika na rozwarcie czujnika), przy
normalnych nastawach, powoduje Ze przetwornik 644 jest bardziej niezawodny

w warunkach wysokich zaktéceh elektromagnetycznych. Jest ona realizowana przez
oprogramowanie, ktére wykonuje dodatkowg weryfikacje stanu rozwartego czujnika przed
uaktywnieniem alarmu przetwornika. Jesli dodatkowa weryfikacja nie potwierdzi
prawdziwosci warunkéw rozwarcia czujnika, przetwornik nie przejdzie w stan alarmowy.

W przypadku uzytkownikow przetwornika 644, ktorzy zadaja szybszej detekcji rozwartego
czujnika, opcja reakcji przetwornika na rozwarcie czujnika moze by¢ zmieniona na nastawe
szybsza, ktdre bedzie raportowaé rozwarcie czujnika bez dodatkowej weryfikacji
prawdziwosci warunkéw rozwartego czujnika.

Konfiguracja reakcji przetwornika na rozwarcie czujnika przy
uzyciu komunikatora polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skroét klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,2,7,3
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Konfiguracja reakcji przetwornika na rozwarcie czujnika przy
uzyciu menedzera urzagdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na urzgdzenie i z menu wybraé Configure (konfiguracja).
1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zaktadce Device (urzadzeni) znajduje sie pole o nazwie Open Sensor Hold Off.
Zmieni¢ tryb na Normal (normalny) lub Fast (szybki)

3. Po zakoniczeniu klikng¢ Apply (zastosuj).

Diagnostyka i obstuga
Wykonanie testu petli

Opcja Loop Test (test petli) sprawdza uktady wyjsciowe przetwornika, integralnosci petli
oraz poprawnos¢ dziatania urzadzen rejestrujgcych lub pomiarowych pracujacych w petli.
W celu inicjacji testu petli nalezy wykona¢ ponizsze kroki.

System hosta moze dokonywa¢ pomiaréw aktualnego pradu wyjsciowego 4-20 mA HART.
Jesli tak nie jest, do przetwornika nalezy podtaczy¢ miliamperomierz referencyjny
bezposrednio do zaciskow testowych w bloku przytgczeniowym lub w dowolnym punkcie
petli regulacyjnej.

Wykonanie testu petli przy uzyciu komunikatora polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skrét klawiszowy urzadzenia 3,51

Wykonanie testu petli przy uzyciu programu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i wybra¢ Service Tools (narzedzia
serwisowe).

1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Simulate (symulacja).

2. W zakfadce Simulate (symulacja) odnalez¢ przycisk Perform Loop Test (wykonaj
test petli) w grupie Analog Output Verification (weryfikacja wyjscia analogowego).

3. Postepowacé zgodnie z wyswietlanymi instrukcjami, a po zakonczeniu klikngé Apply
(zastosu;j).

Konfiguracja
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Wykonanie testu petli przy uzyciu lokalnego interfejsu
operatora

Na ilustracji ponizej przedstawiono sposéb przejscia do testu petli w menu lokalnego
interfejsu operatora (LOI).

llustracja 2-20. Wykonanie testu petli przy uzyciu LOI

VIEW CONFIG SET 4 MA
SENSOR CONFIG ‘ SET 20 MA
UNITS QSET CUSTOM

© RERANGE END LOOP TEST
LOOP TEST - BACK TO MENU
DISPLAY EXIT MENU
EXTENDED MENU
EXIT MENU

2.11.2 Symulacja sygnatu cyfrowego (test petli cyfrowej)

Funkcja Simulate Digital Signal (symulacja sygnatu cyfrowego) stanowi uzupetnienie testu
petli analogowej, sprawdzajac poprawnos$¢ wartosci wyjsciowych HART. Test petli cyfrowe;j
dostepny jest tylko dla protokotu HART wersja 7.

Symulacja sygnatu cyfrowego przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 3,52

Symulacja sygnatu cyfrowego przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i z menu wybra¢ Service Tools
(narzedzia serwisowe).

1. W lewym panelu nawigacyjny wybraé¢ Simulate (symulacja).
2. W grupie oznaczonej Device Variables (zmienne procesowe) wybraé¢ zmienng
do symulacji.

a. Sensor 1 Temperature (czujnik temperatury 1)

b. Sensor 2 Temperature (czujnik temperatury 2) (opcja dostepna tylko
w przetwornikach zaméwionych z opcjg S)

3. W celu symulacji wybranej wartosci cyfrowej, postepowac¢ zgodnie z informacjami
wyswietlanymi na ekranie.
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Symulacja sygnatu cyfrowego przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora LOI

Na ilustracji ponizej przedstawiono sposéb przejscia do symulacji sygnatu cyfrowego
w menu lokalnego interfejsu operatora (LOI).

llustracja 2-21. Symulacja sygnatu cyfrowego przy uzyciu LOI

CALIBRAT
VIEW CONFIG DAMPING
SENSOR CONFIG 0VARIABLE MAP
UNITS TAG | | SIMULATE SNSR 1

0 RERANGE ALM SAT VALUES ‘ ‘ SIMULATE SNSR 2*

LOOP TEST PASSWORD oEND SIMUL
DISPLAY SIMULATE o BACK TO MENU
EXTENDED MENU [ ® HART REV | EXIT MENU
EXIT MENU

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zaméwiono opcje kod (S).

Diagnostyka czujnika termoelektrycznego

Diagnostyka czujnika termoelektrycznego (Thermocouple Degradation Diagnostic) petni
role ogdlnego wskaznik stanu czujnika termoelektrycznego, ktéry moze wykrywacé powazne
zmiany stanu czujnika i petli czujnika. Przetwornik monitoruje rezystancje w petli czujnika
termoelektrycznego, aby wykry¢ warunki degradacji czujnika lub przewoddéw doprowadzen.
Przetwornik wykorzystuje dane bazowe oraz warto$¢ progowg i raportuje oczekiwany stan
czujnika termoelektrycznego na podstawie réznicy tych dwéch wartosci. Funkcja ta nie
spetnia roli precyzyjnych pomiardéw stanu czujnika, lecz stanowi ogdlne wskazanie stanu
czujnika i petli.

Aby funkcja dziatata poprawnie musi by¢ uaktywniona, a w przetworniku muszg byé
skonfigurowane parametry typu podtaczonego czujnika termoelektrycznego.

Po uaktywnieniu tej funkcji diagnostycznej, przetwornik oblicza wartos¢ rezystanciji bazowej
(Baseline Resistance). Nastepnie nalezy okresli¢ warto$¢ progowa (Trigger), ktéra moze
by¢ dwa, trzy lub cztery razy wieksza niz wartos¢ bazowa lub przyjaé¢ wartos¢ domys$ing
5000 oméw. Jesli rezystancja w petli osiggnie wartos¢ progowa, generowany jest alarm
Serwisowy.

AUWAGA

Funkcja diagnostyki czujnika termoelektrycznego monitoruje stan catej petli czujnika
termoelektrycznego, facznie z okablowaniem, zaciskami, ztgczami i samym czujnikiem.
Dlatego tez, konieczne jest zmierzenie rezystancji bazowej po kompletnym
zainstalowaniu czujnika w instalacji procesowej, a nie w warunkach warsztatowych.

Uwaga
Algorytm rezystanciji czujnika termoelektrycznego nie oblicza warto$ci rezystancji przy
aktywnym kalibratorze.

Konfiguracja
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Konfiguracja diagnostyki czujnika termoelektrycznego przy
uzyciu komunikatora polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,2,4,3,4

Konfiguracja diagnostyki czujnika termoelektrycznego przy
uzyciu menedzera urzadzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na urzadzenie i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).
1. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zaktadce Diagnostics (diagnostyka), znajduje sie pole oznaczone Sensor and
Process Diagnostics (diagnostyka czujnika i procesu); wybra¢ przycisk Configure
Thermocouple Diagnostic (konfiguracja diagnostyki czujnika termoelektrycznego).

3. W celu okreslenia wartosci diagnostycznych nalezy postepowac zgodnie
z informacjami wyswietlanymi na ekranie.

Stownik terminow AMS
Resistance (rezystancja): Aktualny odczyt rezystancji w petli czujnika rezystancyjnego.

Resistance Threshold Exceeded (przekroczenie warto$ci progowej rezystancji): Pole
wskazujace, czy wartos¢ rezystancji czujnika przekroczyta warto$é poziomu wyzwalania
(Trigger Level).

Trigger Level (poziom wyzwalania): Warto$¢ progowa dla petli czujnika
termoelektrycznego. Warto$¢ progowa moze by¢ ustawiona jako 2, 3 lub 4 x wartos¢
bazowa lub domysinie na 5000 omoéw. Jesli rezystancja petli czujnika termoelektrycznego
przekroczy wartos¢ progowa, generowany jest alarm serwisowy.

Baseline Resistance (rezystancja bazowa): Rezystancja petli zmierzona po instalacji lub
resecie wartosci bazowej. Poziom wyzwalania moze by¢ obliczony na podstawie wartosci
bazowe;.

Reset Baseline Resistance (reset rezystancji bazowej): Uruchomienie algorytmu
ponownego obliczenia wartosci bazowej (moze trwac kilka sekund).

TC Diagnostic Mode Sensor 1 lub 2 (tryb diagnostyki czujnika termoelektrycznego dla
czujnika 1 lub 2): Pole to oznacza wtgczenie lub wylgczenie diagnostyki czujnika
termoelektrycznego dla czujnika 1i 2.

Konfiguracja diagnostyki czujnika termoelektrycznego przy
uzyciu lokalnego interfejsu operatora LOI

Na ilustracji ponizej przedstawiono sposéb przejscia do diagnostyki czujnika
termoelektrycznego w menu lokalnego interfejsu operatora (LOI).
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llustracja 2-22. Konfiguracja diagnostyki czujnika termoelektrycznego przy uzyciu
LOI

CALIBRAT CONFIG SNSR 1
VIEW CONFIG DAMPING ‘;CONF'G SNSR 2* \ ?EPGSGOET;C'\S?IEFG
SENSOR CONFIG OVARIABLE MAP BACKTO MENU OTRIGGER VIEW
UNITS TAG | ExiT menu SNSR OHM VIEW
© RERANGE ALM SAT VALUES BASELINE RE-SET
IIZ_)(IDSCI):’T_ TEST PASSWORD BASELINE VIEW
BACK TO MENU
EXTENDED MENU [ ® HART REV EXIT MENU
EXIT MENU HOT BACK CONFIG*
DRIFT ALERT*
TCDIAG CONFIG (@
MIN MAX TRACK
BACK TO MENU
EXIT MENU

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zamoéwiono opcje kod (S).

Diagnostyka sledzenia warto$ci minimalne/maksymalnej

Po uaktywnieniu, funkcja $ledzenia wartosci maksymalnej i minimalnej temperatury
(Min/Max Tracking) zapisuje warto$ci maksymalne i minimalne temperatury wraz

ze znacznikiem czasowym i data, w przypadku przetwornikéw temperatury Rosemount 644
HART do montazu w gtéwce. Funkcja ta zapisuje wartosci dla czujnika 1, czujnika 2, réznicy
temperatur, temperatury Sredniej, pierwszej dobrej i temperatury zaciskow. Funkcja
Sledzenia zapisuje warto$ci maksymalne i minimalne uzyskane od ostatniego resetu i nie
jest funkcjq zapisu dziennika zdarzen.

W celu sledzenia wartosci minimalnej i maksymalnej, funkcje $ledzenia nalezy wtaczy¢ przy
uzyciu komunikatora polowego, menedzera urzadzen AMS, lokalnego interfejsu operatora
lub innego narzedzia komunikacyjnego. Po uaktywnieniu, mozliwe jest kasowanie informacji
w dowolnej chwili lub wszystkie zmienne mogg by¢ kasowane jednoczesnie. Dodatkowo,
kazdy z parametréw wartosci maksymalnej i minimalnej moze by¢ kasowany oddzielnie.
Po zresetowaniu wybranego pola, poprzednie wartosci zostajg nadpisane przez nowo
odczytane.

Konfiguracja sledzenia wartosci min/maks przy uzyciu
komunikatora polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skrét klawiszowy urzadzenia 2,2,4,3,5
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Konfiguracja sledzenia wartosci min/maks przy uzyciu
menedzera urzagdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na urzgdzenie i z menu wybraé Configure (konfiguracja).
1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zaktadce Diagnostics (diagnostyka) znajduje sie pole oznaczone Sensor and
Process Diagnostics (diagnostyka czujnika i procesu); wybrac przycisk Configure
Min/Max Tracking (konfiguracja sledzenia wartosci min/maks).

3. W celu uaktywnienia i konfiguracji diagnostyki, nalezy postepowac zgodnie
z poleceniami wyswietlanymi na ekranie.

Konfiguracja sledzenia wartosci min/maks przy uzyciu
lokalnego interfejsu operatora LOI

Na ilustracji ponizej przedstawiono sposéb przejscia do konfiguracji sledzenia wartosci
min/maks w menu lokalnego interfejsu operatora (LOI).

llustracja 2-23. Konfiguracja sledzenia wartosci min/maks przy uzyciu LOI

CALIBRAT
MIN-MAX MODE
VIEW CONFIG | cAMPING | PARAM CONFIG
SENSOR CONFIG QVARIABLE MAP VIEW VALUES
UNITS TAG RESET VALUES
© RERANGE ALM SAT VALUES BACK TO MENU
LOOP TEST
PASSWORD EXIT MENU
DISPLAY o SIMULATE
EXTENDED MENU | HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG*
DRIFT ALERT*
TC DIAG CONFIG

MIN MAXTRACK |®
BACK TO MENU
EXIT MENU

* Opcja menu dostepna tylko wéwczas, gdy zaméwiono opcje kod (S).

Komunikacja sieciowa

Multidropping (komunikacja sieciowa) oznacza podtaczenie kilku przetwornikéw
do pojedynczej linii komunikacyjnej. Komunikacja miedzy hostem a przetwornikami odbywa
sie cyfrowo, przy wytgczonym analogowym sygnale wyjsciowym.

Potfaczenie sieciowe umozliwia jednoczesng prace wielu przetwornikow Rosemount. Przy
wykorzystaniu protokotu komunikacyjnego HART, do pojedynczej skretki pary przewoddw
mozna podtaczy¢ do 15 przetwornikow.

Komunikator polowy moze testowagé, konfigurowac i formatowac przetworniki 644 pracujace
w sieci w taki sam sposoéb, jak przy instalacji bezposredniej. Instalacja sieciowa wymaga
uwzglednienia szybkosci uaktualniania dla kazdego przetwornika, potaczenia

z przetwornikami innych typow oraz dtugosci linii transmisyjnych. Kazdy z przetwornikéw
identyfikowany jest przez niepowtarzalny adres sieciowy (1-15) i odpowiada na rozkazy
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zdefiniowane w protokole HART. Komunikator wykorzystujacy protokét HART moze
testowac, konfigurowac i formatowac przetworniki 644 pracujace w sieci w taki sam sposab,
jak przy instalacji bezposredniej.

Uwaga
Praca sieciowa nie jest dopuszczona w aplikacjach i instalacjach systemoéw
bezpieczenstwa.

llustracja 2-24. Schemat typowego podigczenia sieciowego

A. Zasilacz

B. Impedancja zasilacza
C.250w

D. Komunikator reczny
E. Komputer lub DCS

F. Interfejs HART

G.4-20 mA

H. Przetwornik 644 HART

Uwaga

Fabrycznie przetwornik 644 majg ustawiany adres sieciowy 0, co umozliwia im dziatanie
standardowe bezposrednie (point-to-point) z sygnatem wyjsciowym 4-20 mA. W celu
uaktywnienia komunikacji sieciowej, adres przetwornika musi by¢ zmieniony na liczbe

z zakresu od 1 do 15. Powoduje to wytaczenie analogowego sygnatu wyjsciowego 4—20 mA
i ustawienie go na statg wartos¢ 4 mA. Wytgczeniu ulega rowniez tryb raportowania stanu
alarmowego na wyjsciu pragdowym.

Zmiana adresu przetwornika

W celu uaktywnienia komunikacji sieciowej, konieczna jest zmiana adresu na liczbe
z zakresu od 1 do 15 dla HART wersja 5 i 1-63 dla HART wersja 7. Kazdy przetwornik
pracujacy w sieci musi mie¢ inny, niepowtarzalny adres.

Zmiana adresu przetwornika przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skrét klawiszowy urzadzenia 1,2,1
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Konfiguracja

Zmiana adresu przetwornika przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i z menu wybra¢ Configuration
Properties (wtasnosci konfiguracji).

1. Urzadzenie dziatajgce w trybie HART 5:

a. W zaktadce HART, wprowadzi¢ adres sieciowy w pole Polling Address (adres
sieciowy), klikna¢ Apply (zastosuj)

2. Urzadzenie dziatajgce w trybie HART 7:

a. W zaktadce HART, klikng¢ przycisk Change Polling Address (zmiana adresu
sieciowego).

Wspoétpraca przetwornika z konwerterem HART
Tri-Loop

Aby przetwornik 644 z opcjg dwuczujnikowg maégt wspodtpracowac z konwerterem
Rosemount 333 HART Tri-Loop, musi by¢ skonfigurowany do trybu nadawania i musi zostac
ustalona kolejnos¢ nadawania zmiennych procesowych. W trybie nadawania przetwornik
wysyta informacije cyfrowe do konwertera HART Tri-Loop o czterech zmiennych
procesowych. Konwerter HART Tri-Loop rozdziela sygnat na oddzielne petle 4—20 mA

z mozliwoscig wyboru trzech sposrdd czterech podanych ponize;j:

| Gtéwna zmienna procesowa (PV)

[ Pomocnicza zmienna procesowa (SV)
| Trzecia zmienna procesowa (TV)

[ Czwarta zmienna procesowa (QV)

Jesli do wspétpracy z konwerterem HART Tri-Loop ma by¢ wykorzystywany przetwornik 644
z dwoma czujnikami, nalezy rozwazy¢ mozliwos$¢ wyboru i konfiguracji funkcji temperatury
Sredniej, réznicy temperatur, pierwszej dobrej temperatury, alarmu uszkodzenia czujnika lub
funkcji Hot Backup (jesli jest mozliwe).

Uwaga

Procedury opisane ponize mozna wykonac po potgczeniu czujnikow i przetwornikéw,
wiaczeniu i sprawdzeniu poprawnosci dziatania. Réwniez nalezy podigczy¢ komunikator
polowy i nawigza¢ komunikacje z przetwornikiem. Sposdb wykorzystania komunikatora,
patrz ,Konfiguracja przy uzyciu komunikatora polowego” na stronie 11.

Ustawienie przetwornika w tryb nadawania.
Aby ustawi¢ przetwornik w trybie nadawania, nalezy wykonac¢ ponizszy skrot klawiszowy:

Ustawienie trybu nadawania przy uzyciu komunikatora
polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skroét klawiszowy HART 5 HART 7

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,2,8,4 2,2,8,5
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Ustawienie trybu nadawania przy uzyciu menedzera
urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy na urzgdzenie i z menu wybraé Configure (konfiguracja).
1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna).

2. W zaktadce HART odnalez¢ pole Burst Mode Configuration) konfiguracja trybu
nadawania) i wpisa¢ wtasciwe dane.

3. Po zakoniczeniu klikng¢ Apply (zastosu;j).
Ustawienie kolejnosci zmiennych procesowych na
wyjsciu

Aby ustawi¢ kolejno$¢ zmiennych procesowych na wyjsciu, nalezy wykona¢ jedng z metod
opisanych w ,Przypisanie zmiennych HART®” na stronie 17.

Uwaga
Zachowac¢ szczegolng ostroznosc¢ przy ustalaniu kolejnosci zmiennych. Konwerter HART
Tri-Loop musi by¢ skonfigurowany do odczytywania zmiennych w tej samej kolejnosci.

Warunki specjalne

Jesli do wspétpracy z konwerterem HART Tri-Loop ma by¢ wykorzystywany przetwornik 644
z dwoma czujnikami, nalezy rozwazy¢ mozliwos$¢ wyboru i konfiguracji funkcji temperatury
Sredniej, réznicy temperatur, pierwszej dobrej temperatury, alarmu uszkodzenia czujnika lub
funkcji Hot Backup (jesli jest mozliwe).

Pomiary réznicy temperatur

Aby uaktywni¢ funkcje pomiaru réznicy temperatur w przetworniku 644 dwuczujnikowym
wspotpracujagcym z konwerterem HART Tri-Loop, nalezy ustawi¢ punkty graniczne zakresu
pomiarowego kanatu w konwerterze HART Tri-Loop tak, aby obejmowaty zero. Na przykiad,
jesli drugg raportowang zmienng ma by¢ réznica temperatur, nalezy w prawidtowy sposdb
skonfigurowac¢ przetwornik (patrz ,Przypisanie zmiennych HART®" na stronie 17)

i skalibrowa¢ wtasciwy kanat w konwerterze HART Tri-Loop tak, aby jedna wartos¢
graniczna byta ujemna, a druga dodatnia.

Hot Backup

Aby uaktywni¢ funkcje Hot Backup w przetworniku 644 dwuczujnikowym wspétpracujgcym
z konwerterem HART Tri-Loop, upewni¢ sie, ze jednostki wyjscia czujnikdow sg takie same
jak jednostki w konwerterze HART Tri-Loop. Mozna wybiera¢ dowolng kombinacje
czujnikow rezystancyjnych i termoelektrycznych, pod warunkiem ze oba czujniki maja te
same jednostki w konwerterze HART Tri-Loop.

Konfiguracja
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Wykorzystanie konwertera Tri-Loop do detekciji
niestabilnosci czujnika

Przetwornik 644 dwuczujnikowy rozgtasza awarie (przez HART), gdy wystapi awaria
czujnika. Jesli zachodzi koniecznos¢ generowania ostrzezenia analogowego, konwerter
HART Tri-Loop moze zosta¢ skonfigurowany do generowania sygnatu analogowego,
ktéry bedzie interpretowany przez system sterowania jako awaria czujnika.

Ponizsza procedura opisuje konfiguracje konwertera HART Tri-Loop do generowania
alertow awarii czujnika.

1.

Skonfiurowaé przypisanie zmiennych w przetworniku 644 dwuczujnikowym sposdb
podany ponizej.

Zmienna Przypisanie

PV

Czujnik 1 lub $rednia czujnika

SV

Czujnik 2

TV

Réznica temperatur

Qv

Dowolnie

Skonfigurowac kanat 1 w HART Tri-Loop jako TV (réznica temperatur). Je$li
uszkodzeniu ulegnie jeden z czujnikéw, wyjsciowa réznica temperatur bedzie réwna
+9999 lub —9999 (wysoki lub niski stan nasycenia), w zaleznosci od ustawienia
przetgcznika poziomu alarmowego (patrz ,Przetgcznik poziomu alarmowego
(HART)” na stronie 15).

Wybra¢ jednostki dla kanatu 1 zgodne z jednostkami réznicy temperatur
w przetworniku.

Okresli¢ zakres réznicy temperatur dla TV jako —100 do 100 °C. Jesli zakres jest
duzy, to zmiana odczytu czujnika o kilka stopni bedzie stanowi¢ tylko niewielki
utamek zakresu pomiarowego. Jesli uszkodzeniu ulegnie czujnik 1 lub 2, TV bedzie
réwna +9999 (wysoki stan nasycenia) lub —9999 (niski stan nasycenia). W tym
przyktadzie zero jest Srodkiem zakresu TV. Je$li DT zera jest nastawiona jako dolna
warto$¢ graniczna zakresu (4 mA), to sygnat wyjSciowy moze nasycic sie,

gdy odczyt z czujnika 2 bedzie wiekszy od odczytu z czujnika 1. Umieszczenie zera
w $rodku zakresu powoduje, ze sygnat wyjsciowy bedzie normalnie w poblizu

12 mA, i uniknie sie opisanego wyzej problemu.

Skonfigurowaé DCS tak, ze TV <—-100 °C lub TV > 100 °C oznacza uszkodzenie
czujnika, i na przyktad TV < -3 °C lub TV = 3 °C oznacza niestabilno$¢ czujnika.
Patrz ilustracja 2-25.

llustracja 2-25. Sledzenie niestabilnosci i awarii czujnika przy wykorzystaniu réznicy
temperatur

Awaria czujnika
%Przelqcznik poziomu alarmowego w pozycji HIGH)
100 °C

14
< I:—’ Niestabilnos¢ czujnika
9 < 3 oC
Zx - - - - - - - - 7
THE:
gs t
= Niestabilnos¢ czujnika
“00°C— — — —— = o~
Awaria czujnika
przetacznik poziomu alarmowego w pozycji
k ik i | ji LOW
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Uwaga

Kazdy przetwornik ma oznaczenie projektowe wskazujgce na posiadane atesty. Przetwornik
nalezy zainstalowa¢ zgodnie z wtasciwymi normami instalacji, atestami i schematami
instalacyjnymi (patrz Dodatek B Atesty urzadzenia). Sprawdzi¢, czy atmosfera w ktérej
bedzie pracowat przetwornik jest zgodna z wtasciwymi certyfikatami do pracy w obszarach
zagrozonych. Urzadzenie zainstalowane i oznaczone kilkoma atestami nie moze byé
ponownie instalowane przy wykorzystaniu zadnych innych atestow. Aby to zagwarantowac,
na naklejce z atestami nalezy na state zaznaczy¢ atest, ktéry zostat wykorzystany przy
instalacji.

Informacje ogélne

Informacje w tym rozdziale zawierajg informacje dotyczace instalacji przetwornika
temperatury Rosemount 644 z protokotem HART. Wraz z przetwornikiem dostarczana jest
skrocona instrukcja instalacji (dokument umer 00825-0200-4728) zawierajgca zalecane
procedury montazu i okablowania przy pierwszej instalacji. Rysunki wymiarowe
przetwornika 644 znajdujg sie w Dodatku A: Dane techniczne.

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy

Instrukcje i procedury opisane w tym rozdziale mogg wymagac¢ zachowania szczegdlnych
Srodkow bezpieczenhstwa, dla zapewnienia bezpieczenstwa pracownikow wykonujacych te
dziatania. Informacje dotyczace potencjalnych zagrozen bezpieczenhstwa pracy oznaczone
sg symbolem ostrzezenia (A\). Przed wykonaniem czynnosci oznaczonych tym symbolem
nalezy zapoznac sie z podanymi ponizej komunikatami dotyczacymi bezpieczenstwa pracy.
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Ostrzezenia

Nieprzestrzeganie ponizszych wskazéwek instalacyjnych moze spowodowaé $mierc
lub powazne obrazenia ciata pracownikdéw obstugi.

m  Urzadzenie mogg instalowac¢ wytgcznie wykwalifikowani pracownicy.

Wybuch moze spowodowaé $mier¢ lub powazne uszkodzenie ciata.

m  Nie wolno zdejmowa¢ pokrywy urzadzenia w atmosferze zagrozonej wybuchem
przy wigczonym zasilaniu.

m  Przed podtagczeniem komunikatora polowego w atmosferze wybuchowej nalezy
upewni¢ sie, ze wszystkie urzadzenia w petli zostaty zainstalowane zgodnie
z normami iskrobezpiecznego lub niezapalnego okablowania polowego.

m  Sprawdzi¢, czy atmosfera w ktérej bedzie pracowat przetwornik jest zgodna
z wtasciwymi certyfikatami do pracy w obszarach zagrozonych.

m  Aby spetnione byty wymagania norm dotyczacych instalacji przeciwwybuchowych,
pokrywy obudowy muszg by¢ szczelnie dokrecone.

Wycieki medium procesowego mogg spowodowac smieré lub powazne obrazenia ciata.
m  Nie wolno demontowa¢ ostony czujnika podczas dziatania instalacji procesowe;j.

m  Przed podaniem cisnienia nalezy zainstalowac i dokreci¢ ostony lub czujniki.
Porazenie pradem elektrycznym moze by¢ przyczyng powaznych obrazen ciata lub
Smierci.

m  Nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznos¢ podczas taczenia przewoddw i zaciskéw.
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3.3
3.3.1

3.3.2

Wymagania

Wymagania dotyczgce instalacji

Doktadno$¢ pomiarow zalezy od prawidtowosci instalacji przetwornika. Dla uzyskania
najwiekszej doktadnosci, nalezy zamontowac przetwornik blisko punktu pomiarowego,

aby dtugosé przewodow byta minimalna. Przy wyborze miejsca instalacji nalezy uwzglednic
wymagania tatwego dostepu, bezpieczenstwa pracownikéw obstugi, mozliwosci kalibracji
polowej i zachowania wtasciwych warunkéw $rodowiskowych. Instalacja przetwornika
powinna minimalizowac drgania oraz zmiany temperatury.

Wymagania srodowiskowe

Najlepiej jest zamontowaé przetwornik w miejscu o jak najmniejszych zmianach temperatury
otoczenia. Uktady elektroniczne przetwornika mogq dziata¢ w zakresie od —40 do 85 °C.
Dopuszczalne warunki pracy czujnikdw zawiera Dodatku A: Dane techniczne. Przetwornik
nalezy zamontowac¢ w miejscu odpornym na drgania mechaniczne i uderzenia oraz
chronigcym przed kontaktem z substancjami korozyjnymi.
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3.4 Procedury instalacji

llustracja 3-1. Schemat przebiegu procedury instalacji

Kalibracja na
warsztacie?
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KONFIGURACJA Ustawienie przetacznika
PODSTAWOWA wyboru trybu alarmowego

¥ Y

Wybér typu czujnika Montaz przetwornika

v

Wybér liczby przewodow Okablowanie
czujnika przetwornika
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Wyboér jednostek Wiaczenie zasilania
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Nastawa wartosci granicznych
zakresu pomiarowego KONIEC
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Nastawa ttumienia
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I Symulacja wejscia
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czujnika

Zgodnos¢ z danymi
technicznymi?

3.4.1 Ustawienie przetacznika poziomu alarmowego

Przed przekazaniem przetwornika do eksploatacji nalezy sprawdzi¢ ustawienie przetgcznika
poziomu alarmowego, aby zagwarantowaé prawidtowe dziatanie przetwornika w przypadku

awarii.
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Bez wyswietlacza LCD

1. Przetaczy¢ sterowanie urzadzen pracujgcych w petli na sterowanie reczne (jesli sg)
i odigczy¢ zasilanie.

2. Zdja¢ pokrywe obudowy.

3. Ustawié przetaczniki wyboru poziomu alarmowego w zgdanej pozycji. H oznacza
stan wysoki, L stan niski. Zatozy¢ pokrywe obudowy. ilustracja 3-2 przedstawia
lokalizacje przetacznika poziomu alarmowego.

4. Podigaczy¢ zasilanie i przetaczy¢ sterowanie urzgdzen pracujacych w petli
na sterowanie automatyczne.

llustracja 3-2. Lokalizacja przelgcznika poziomu alarmowego

/
x\ 7, (

\3'l6 (

.\ (_l/l._: _

S
|

Uwaga

Jesli przetwornik wyposazony jest w wyswietlacz LCD, najpierw nalezy zdjaé wyswietlacz

z przetwornika 644, nastepnie ustawi¢ przetagcznik wyboru poziomu alarmowego i zatozy¢
ponownie wyswietlacz LCD. Patrz ilustracja 3-3. Prawidtowa orientacja ztaczy wyswietlacza.

llustracja 3-3. Ztagcze wyswietlacza
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3.4.2

58

Montaz przetwornika

Przetwornik nalezy zainstalowa¢ w wysokim punkcie biegu ostony rurowej, aby uniemozliwi¢
przedostanie sie wody do wnetrza obudowy przetwornika.

Przetwornik 644 do montazu w gtéwce instaluje sie

| W gtéwcee przytagczeniowej lub w gtéwcee uniwersalnej montowanej bezposrednio
na zespole czujnika.

| Zdalnie od zespotu czujnika przy uzyciu gldwki uniwersalnej.

| Na szynie DIN przy uzyciu opcjonalnego zacisku montazowego.

Przetwornik 644 do montazu szynowego mocuje sie bezposrednio do szyny DIN lub
na scianie.

Montaz przetwornika 644 na szynie DIN

Do montazu na szynie DIN przetwornika do montazu w gtéwce, wymagane jest uzycie
wiasciwego zestawu do montazu na szynie (cze$¢ numer 00644-5301-0001), tak jak
pokazano na ilustracji 3-4. Postepowac zgodnie z procedurg ,Montaz szynowy przetwornika
i czujnika”.

llustracja 3-4. Zespot zacisku do montazu na szynie przetwornika 644

Szyna typu G (asymetryczna) Szyna Top Hat (symetryczna)

Uwaga: Zestaw (numer cze$ci 00644-5301-0010) zawiera elementy do montazu na obu typach
szyn.

A. Elementy mocujace
B. Przetwornik
C. Zacisk do szyny
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3.4.3 Instalacja przetwornika

Typowa instalacja w gtéwce przytaczeniowej

Montaz przetwornika w gtéwce z czujnikiem z plytka
miedzykotnierzowg typu DIN

A 1. Zamocowac ostone procesowg w rurociggu lub w $ciance zbiornika. Ostone nalezy
zainstalowac i dokrecic¢ przed doprowadzeniem cisnienia procesowego.

2. Sprawdzi¢ ustawienie przetgcznika poziomu awaryjnego.

3. Dotaczy¢ przetwornik do czujnika("). Przetozyé $ruby montazowe przez ptyte
montazowg czujnika.

4, Podtaczy¢ czujnik do przetwornika (patrz ,Podtaczenie kabli i zasilania” na stronie 66).

5. Wiozy¢ zespét czujnik-przetwornik w gtéwke przytaczeniowa. Wkreci¢ Sruby
montazowe przetwornika w otwory montazowe gtowki przytagczeniowej. Przykreci¢
przedtuzenie do gtoéwki przytagczeniowej wkrecajac ja w przytacze gwintowe
obudowy. Wsung¢ ztozony zespot do ostony i dokrecié przytacze gwintowe.

6. Jesli stosowany jest dtawik kablowy do okablowania zasilania, prawidtowo
umocowacé go w przepuscie obudowy.

7. Przetozy¢ koncéwki kabla ekranowanego przez przepust kablowy do wnetrza
gtéwki przytaczeniowe;j.

A 8. Podtaczy¢ koncéwki kabla ekranowanego do zaciskow zasilania przetwornika.
Nalezy unika¢ kontaktu z przewodami i zaciskami czujnika. Umocowac i dokreci¢
dtawik kablowy.

& 9. ZatozyC i dokrecic¢ pokrywe gtéwki przytgczeniowej. Aby spetnione byly wymagania
norm dotyczacych instalacji przeciwwybuchowych, pokrywy obudowy muszg byé
szczelnie dokrecone.

A = Pokrywa gtéwki przytgczeniowej D = Przetwornik 644

B = Gléwka przytaczeniowa E = Czujnik do montazu zintegrowanego z wolnymi
koncowkami

C = Ostona procesowa F = Przedtuzenie

(1) Jesli instalowany jest czujnik z przytaczem gwintowym, patrz kroki 1-6 ponizej w ,Montaz przetwornika w gtéwce
z czujnikiem z przytgczem gwintowanym” na stronie 60
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Typowa instalacja w gtéwce uniwersalnej

Montaz przetwornika w giéwce z czujnikiem z przytaczem
gwintowanym

N\ 1.

Zamocowac ostone procesowg w rurociggu lub w $ciance zbiornika. Ostone nalezy
zainstalowac i dokrecic¢ przed doprowadzeniem cisnienia procesowego.

W ostone wkreci¢ niezbedne ztgczki wkretne przedtuzenia i adaptery. Gwinty ztgczki
i adaptera nalezy uszczelni¢ tasma silikonowa.

Wkreci¢ czujnik w ostone. W agresywnych srodowiskach lub jesli wymagajg tego
przepisy lokalne, uszczelni¢ spust.

Sprawdzi¢, czy przetacznik wyboru poziomu alarmowego przetwornika znajduje sie
we wtasciwym potozeniu.

Przetozy¢ koncowki kabla czujnika przez gtéwke uniwersalng i przetwornik.
Zamontowac przetwornik w gtéwce uniwersalnej wkrecajgc sruby montazowe
przetwornika w otwory montazowe w gtdwce uniwersalne;.

Uszczelni¢ gwinty adaptera przy uzyciu tasmy silikonowe;j.

Przetozyé przewody okablowania polowego przez ostone kablowg do wnetrza
gtéwki uniwersalnej. Podtaczy¢ przewody czujnika i przewody zasilajgce do
przetwornika (patrz ,Podtgczenie kabli i zasilania” na stronie 66). Nalezy unikaé
kontaktu z innymi zaciskami.

Zatozy¢ i dokreci¢ pokrywe gtéwki uniwersalnej. Aby spetnione byly wymagania
norm dotyczacych instalacji przeciwwybuchowych, pokrywy obudowy muszg
by¢ szczelnie dokrecone.

IOTRICY

Instrukcja obstugi
00809-0214-4728, wersja NB

A = Przetwornik 644

D = Przedtuzenie

B = Uniwersalna skrzynka przytaczeniowa

E = Ostona gwintowana

C = Czujnik z przytaczem gwintowym
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Montaz szynowy przetwornika i czujnika

A 1. Zamocowac przetwornik na wtasciwej szynie lub w panelu.

2. Zamocowac¢ ostone procesowg w rurociggu lub w $ciance zbiornika. Przed
podaniem cidnienia zainstalowac i dokreci¢ ostone, zgodnie z lokalnymi normami.

3. Zamocowacé przetwornik w gtéwce uniwersalnej i zamontowac caty zespot
w ostonie.
4. Podigczy¢ kabel czujnika o odpowiedniej dlugosci miedzy gtowka przytaczeniowg

a listwa zaciskowg czujnika.

& 5. Dokreci¢ pokrywe gtowki przytaczeniowej. Aby spetnione byty wymagania norm
dotyczacych instalacji przeciwwybuchowych, pokrywy obudowy muszg by¢
szczelnie dokrecone.

6. Poprowadzi¢ przewody od zespotu czujnika do przetwornika.
7. Sprawdzi¢ ustawienie przetgcznika poziomu alarmowego w przetworniku.
/A8 Podtaczy¢ czujnik do przetwornika.

A = Przetwornik do montazu szynowego

B = Przewdd czujnika z dtawikiem kablowym

C = Czujnik do montazu zintegrowanego z listwg zaciskowg

D = Gtéwka przytgczeniowa

E = Standardowe przedtuzenie

F = Osfona z przytgczem gwintowym
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Przetwornik do montazu szynowego z czujnikiem
z przylagczem gwintowym

/A 1.

2.

Zamocowac przetwornik na wtasciwej szynie lub w panelu.

Zamocowac ostone procesowg w rurociggu lub w $ciance zbiornika. Ostone nalezy
zainstalowac i dokreci¢ przed doprowadzeniem cisnienia procesowego.

Zamontowa¢ wymagane zilgczki wkretne przedtuzenia i adaptery. Gwinty ztaczki
i adaptera nalezy uszczelni¢ tasma silikonowa.

Wkreci¢ czujnik w ostone. W agresywnych srodowiskach lub jesli wymagajg tego
przepisy lokalne, uszczelni¢ spust.

Przykreci¢ gtéwke przytgczeniowa do czujnika.

Podtaczy¢ przewody czujnika do zaciskéw gtowki przytaczeniowe.

Podiaczy¢ dodatkowe przewody czujnika z gtéwki przytaczeniowej do przetwornika.
Zatozy¢ i dokreci¢ pokrywe gtéwki przytgczeniowej. Aby spetnione byty wymagania
norm dotyczacych instalacji przeciwwybuchowych, pokrywy obudowy muszg byé

szczelnie dokrecone.

Ustawié¢ przetacznik poziomu alarmowego.

Podiaczy¢ przewody czujnika do przetwornika.

A = Przetwornik do montazu szynowego C = Standardowe przedtuzenie

B = Gtéwka przytaczeniowa czujnika gwintowanego | D = Czujnik gwintowany

E = Ostona gwintowana
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3.4.4 Instalacje wielokanatowe

W aplikacjach wykorzystujgcych protokét HART, kilka przetwornikéw moze by¢
podtaczonych do jednego gtéwnego zasilacza, w sposéb pokazany na ilustracji 3-5. W takim
przypadku, caty system moze byé¢ uziemiony tylko w jednym punkcie, ujemnym zacisku
zasilacza. W aplikacjach wielokanatowych, gdzie dziatanie kilku przetwornikéw zalezy

od jednego zasilacza, nalezy rozwazy¢ podtaczenie zasilacza awaryjnego UPS lub
akumulatora zabezpieczajgcego. Diody na ilustracji 3-5 zabezpieczajg przed niechcianym
tadowaniem lub roztadowaniem akumulatora zabezpieczajgcego.

llustracja 3-5. Instalacja wielokanatowa

Akumulator
zabezpieczajacy

Rdoprowadzer’\

+ AAA
Przetwornik 1 @ Rdo,',r‘:,\;adz’é,

Urzadzenie i
I - @' wskazujace lub Zasdlz:acz
sterownik 1

Przetwornik 2 Rdoprowadzeﬁ

Q0

Urzadzenie
wskazujace lub v
sterownik 2

Do dodatkowych
przetwornikow

Miedzy 250 Q a 1100 Q, jesli nie ma rezystora
obciazenia.

3.4.5 Instalacja wyswietlacza LCD

Wyswietlacz LCD zapewnia lokalne wskazania sygnatu wyjsciowego przetwornika

i skrécone komunikaty diagnostyczne dotyczace dziatania przetwornika. Przetworniki
zamowione z wyswietlaczem LCD dostarczane sg z zainstalowanym modutem
wyswietlacza. Wyswietlacz LCD moze byc¢ réwniez zainstalowany przez uzytkownika.
Konieczne jest wowczas zamowienie zestawu miernika (numer czesci 00644-7630-0011),
ktory zawiera:

[ Zespot wyswietlacza LCD (obejmuje wyswietlacz LCD, tuleje dystansowe i 2 Sruby)
| Pokrywa miernika z pierscieniem uszczelniajacym

llustracja 3-6. Instalacja wyswietlacza LCD

A. Przetwornik 644

B. Sruby mocujace i sprezyny

C. Wyswietlacz LCD

D. Sruby blokady obrotu wyswietlacza LCD
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W celu zmiany instalacji wyswietlacza LCD nalezy wykona¢ ponizsza procedure:

1.

Jesli przetwornik jest zainstalowany w petli, zabezpieczy¢ petle pradowa i odtgczy¢
zasilanie. Jesli przetwornik jest zainstalowany w obudowie, zdjaé¢ pokrywe obudowy.

Okresli¢ orientacje wyswietlacza (wyswietlacz moze by¢ obracany co 90°). W celu
zmiany orientacji wyswietlacza, nalezy wykreci¢ sruby znajdujgce sie nad i pod
ekranem. Zdja¢ wyswietlacz ze wspornikéw. Obrdci¢ wyswietlacz do zgdanej
pozycji i ponownie umiesci¢ w obudowie.

Umocowac wyswietlacz do tulei dystansowych przy uzyciu srub. Jesli wyswietlacz
zostat obrécony 0 90° od oryginalnego potozenia, to konieczne bedzie wyjecie Srub
z oryginalnych otwordéw i zamocowanie w przylegtych.

Ustawi¢ wtyki ztgcza nad gniazdem i wsuna¢ wyswietlacz na zatrzasniecia sie
we wtasciwej pozycji.

Zatozy¢ pokrywe wyswietlacza. Aby spetnione byty wymagania norm dotyczacych
instalacji przeciwwybuchowych, pokrywy obudowy muszg by¢ szczelnie dokrecone.

Przy uzyciu komunikatora polowego lub narzedzia konfiguracyjnego AMS
skonfigurowa¢ wyswietlacz. Informacje o konfiguracji wyswietlacza LCD zawiera
.Konfiguracja wyswietlacza LCD”.

Uwaga

Dopuszczalne zakresy temperatur dla wyswietlacza LCD sg nastepujace:
Praca: =20 °C do 85 °C
Sktadowanie —40 °C do 85 °C
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4.1 Informacje ogdélne

Informacje zawarte w niniejszym rozdziale dotyczg instalacji elektrycznej przetwornika 644.
Skrécona instrukcja instalacji dostarczana z kazdym przetwornikiem opisuje montaz,
okablowanie i konfiguracje podstawowa przy pierwszej instalaciji.

4.2 Parametry dopuszczalne

Instrukcje i procedury opisane w tym rozdziale mogg wymagac¢ zachowania szczegodlnych
srodkow bezpieczenstwa, dla zapewnienia bezpieczenstwa pracownikow wykonujacych te
dziatania. Informacje dotyczace potencjalnych zagrozen bezpieczenstwa pracy oznaczone
sg symbolem ostrzezenia (A\). Przed wykonaniem czynnosci oznaczonych tym symbolem
nalezy zapoznac¢ sie z podanymi ponizej komunikatami dotyczacymi bezpieczenhstwa pracy.

Ostrzezenie

Wybuch moze spowodowaé smieré lub powazne obrazenia ciata:

Instalacja tego urzadzenia w strefie zagrozonej wybuchem musi odbywa¢ sie zgodnie

z lokalnymi, krajowymi i miedzynarodowymi normami i metodami postepowania. Przed

instalacjg nalezy zapozna¢ sie z rozdziatem dotyczgcym atestéw do pracy w obszarach

zagrozonych, ktére moga wprowadza¢ dodatkowe ograniczenia zwigzane z bezpieczng

instalacja.

m W przypadku instalacji przeciwwybuchowych/ognioszczelnych nie wolno
zdejmowacé pokryw przetwornika przy podtaczonym zasilaniu elektrycznym.

Wycieki medidéw procesowych mogg spowodowac uszkodzenie ciata lub Smieré.

m  Przed zadaniem cisnienia nalezy zainstalowac¢ i dokreci¢ przytagcza procesowe.

Porazenie pragdem elektrycznym moze spowodowac¢ smierc lub powazne obrazenia

ciafa.

m  Nalezy unikac kontaktu z przewodami i zaciskami. Przewody mogg znajdowac sie
pod wysokim napieciem, grozacym porazeniem elektrycznym.
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Podtaczenie kabli i zasilania

Zasilanie przetwornika odbywa sie przez okablowanie sygnatowe. Zastosowac zwykte kable
miedziane o przekroju gwarantujagcym, ze napiecie na zaciskach zasilania nie spadnie
ponizej 12,0 Vdc.

Jesli czujnik jest zainstalowany w poblizu obwodéw wysokiego napiecia i nastapi
uszkodzenie instalacji lub okablowanie jest nieprawidtowe, na przewodach i zaciskach moze
by¢ obecne wysokie napiecie. Nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznosé podczas taczenia
przewodow i zaciskow.

Uwaga

Nie wolno podtgczaé wysokiego napiecia (np. napiecia zasilania) do zaciskéw przetwornika.
Zbyt wysokie napiecie moze spowodowac zniszczenie urzadzenia. (Maksymalne
dopuszczalne napiecie na zaciskach czujnikéw i zasilania wynosi 42,4 Vdc. Przytozenie
napiecia 42,4 V na state do zaciskdw czujnika moze spowodowac zniszczenie urzadzenia).

W przypadku instalacji wielokanatowej patrz powyzej. Przetworniki akceptujg sygnaty
pomiarowe z wielu roznych typow czujnikow rezystancyjnych i termoelektrycznych.
Przy wykonywaniu potgczen nalezy skorzystac z ilustracji 2-7 na stronie 22.

Schemat potaczen znajduje sie na goérnej naklejce urzadzenia, ponizej zaciskdéw srubowych
Patrz ilustracja 4-1 i ilustracja 4-2, gdzie przedstawiono prawidtowy sposéb podigczenia
réznego typu czujnikow do przetwornika 644.

llustracja 4-1. Lokalizacja schematow podigczen

644H - pojedyncze wejscie 644S — podwojne wejscie
/ B ‘ B
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A. Zaciski czujnika A. Zaciski czujnika
B. Schemat podtaczenia wejsé B. Schemat podtaczenia wejsé
pojedynczego czujnika podwdjnego czujnika
C. Zaciski zasilania C. Zaciski zasilania

Podtaczenie czujnika

A Przetwornik 644 moze wspotpracowac z wieloma typami czujnikdw rezystancyjnych

i termoelektrycznych. llustracja 2-8 przedstawia prawidtowy sposdb podtaczenia czujnikow
do zaciskéw przetwornika. W celu prawidtowego podtaczenia czujnika nalezy przewody
doprowadzen umiesci¢ we wtasciwych zaciskach i dokreci¢ sruby.
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llustracja 4-2. Schematy podiaczen czujnikéw

Pojedyncze 2-przewodowy czujnik 3-przewodowy czujnik 4- przewodowy czujnik Czujnik termoelektryczny
- rezystancyjny i sygnat omowy rezystancyjny i sygnat omowy rezystancyjny i wejscie Q i sygnat mv
wejscie @ @ 9 o @
@ 2 @%“g) 0) 2%
- Dwa 2-przewodowe czujniki Dwa 3-przewodowe czujniki 'wa czujniki termoelektryczne
Po]eq'yn'cze rezystancyjne i sygnaly omowe rezystancyjne i sygnaly omowe i sygnaty mV
weltete ®® b ® @L@ P ®
® =~ ® e @ Ve

* Przetwornik musi by¢ skonfigurowany do wspdtpracy z czujnikiem rezystancyjnym co najmniej 3-przewodowym, aby mogt
zostac rozpoznany czujnik rezystancyjny z petla kompensacyjng.
** Firma Rosemount stosuje czujniki 4-przewodowe we wszystkich aplikacjach jednoczujnikowych. MoZliwe jest zastosowanie
tego typu czujnikéw w konfiguracji 3-przewodowej, pozostawiajgc jeden przewdd niepodigczony i zaizolowany tasmag
izolacyjng.

Czujnik termoelektryczny lub sygnatl miliwoltowy

Czujnik termoelektryczny moze by¢ podtgczony bezposrednio do przetwornika. Jesli przetwornik
jest zamontowany zdalnie od czujnika, do przedtuzenia przewodoéw doprowadzenh czujnika
nalezy uzy¢ whasciwych kabli. Podiaczenie wejscia miliwoltowego nalezy wykonac przy uzyciu
kabla miedzianego. W przypadku dtugich przewoddw nalezy stosowac przewody ekranowane.

Czujnik rezystancyjny temperatury lub sygnat omowy

Przetwornik umozliwia podtgczenie roznego typu czujnikdw rezystancyjnych, tacznie

z 2-, 3- i 4-przewodowymi. Jesli przetwornik jest zamontowany zdalnie od czujnika
rezystancyjnego 3-przewodowego lub 4-przewodowego, to bedzie dziatat zgodnie

ze specyfikacja, bez powtornej kalibracji, dla rezystancji doprowadzen do 60 omoéw

na przewaod (jest to rownowazne kablowi o przekroju 20 AWG i dtugosci 2000 m). W takim
przypadku, kable miedzy czujnikiem a przewodnikiem muszg by¢ ekranowane. Jesli stosuje
sie czujnik 2-przewodowy, to oba przewody doprowadzenh potgczone sg szeregowo

z elementem czujnikowym i moze powstac znaczny btad przy dtugosci przewodow
doprowadzen wiekszej niz 1 m kabla o przekroju 20 AWG (okoto 0,15 °C/m). W przypadku
dtuzszych kabli nalezy podtgczyé trzeci lub czwarty przewdd w sposob opisany powyzej.

Wplyw rezystancji przewodéw doprowadzen — wejscie
czujnika rezystancyjnego

Przy zastosowaniu czujnika rezystancyjnego 4-przewodowego, efekt rezystancji doprowadzen
jest wyeliminowany i nie ma wptywu na doktadnos¢. Czujnik 3-przewodowy nie w petni eliminuje
wptyw rezystancji doprowadzen, gdyz nie jest mozliwa kompensacja niezrownowazonej
rezystancji miedzy przewodami doprowadzen. Zastosowanie tych samych przewoddw na
wszystkich trzech doprowadzeniach spowoduje, Ze instalacja z czujnikiem 3-przewodowym
daje pomiary o najwyzszej doktadnosci. Czujnik 2-przewodowy bedzie dawat najwieksze biedy,
gdyz rezystancja doprowadzeh dodaje sie bezposrednio do rezystancji czujnika. W przypadku
czujnikow 2- i 3-przewodowych, dodatkowy btad zwigzany z rezystancjg doprowadzen powstaje
wraz ze zmiang temperatury otoczenia. Tabela i podane ponizej przyktady majg za zadanie
pomoc w oszacowaniu tych btedow.
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Uwaga
W przypadku przetwornikéw HART, nie zaleca sie stosowania dwdch uziemionych
czujnikbéw termoelektrycznych w przetworniku 644 z podwojnym wejsciem. W aplikacjach
wymagajacych zastosowania dwéch czujnikdw termoelektrycznych, zaleca sie podtaczenie
dwoch czujnikéw nieuziemionych lub jednego uziemionego i jednego nieuziemionego lub
czujnika podwdjnego.

Wiaczenie zasilania przetwornika

1.

2.

Do zasilania przetwornika potrzebny jest zewnetrzny zasilacz.

Zdja¢ pokrywe obudowy (jesli jest).

Przewdéd od dodatniego zacisku zasilacza podtaczyé do zacisku oznaczonego ,+”.
Przewdéd od ujemnego zacisku zasilacza podtaczy¢ do zacisku oznaczonego ,—".

Dokreci¢ sruby zaciskéw. Maksymalny moment dokrecenia $rub zaciskow czujnika

i zasilania wynosi 0,73 Nm.
Zatozyc i dokrecic¢ pokrywe (jesli dotyczy).

Wigczyc¢ zasilanie (12—42 V DC).

Przetwornik 644 DIN (do montazu

w gtéwce DIN)

Urzadzenie HART pokazano z zaciskami Srubowymi uwiezionymi

Zaciski czujnika

N

Podiaczenie

wyswietlacza "‘“ B 24 (0.96)

Przelacznik
poziomu stanu
alarmowego

32(

J

Zaciski zasilania

1.2)

Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)
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Przetwornik 644 do montazu szynowego

EL’r |_‘|E . .
d Zaciski
q czujnika
1 2 3
w@"
s - T
p
P - .
Zaciski
S Y ilani
X zasilania

llustracja 4-3. Sposo6b podtaczenia zasilania przetwornika do konfiguracji warsztatowej

Przetwornik 644 do montazu w gtéwce Przetwornik 644 do montazu szynowego

250 Q <R £1100 O

|||— :

Komunikator polowy

Uwaga: Petla sygnatowa moze byc uziemiona w dowolnym punkcie lub pozostac nieuziemiona.
Uwaga: Komunikator polowy moze by¢ podfgczony w dowolnym punkcie petli sygnatowej. W petli sygnatowej musi znajdowac
sie rezystancja obcigzenia od 250 do 1100 oméw, aby mozliwa byta komunikacja cyfrowa.

Uwaga: Maksymalny moment dokrecenia wynosi 0,7 Nm

Ograniczenia obcigzenia

Napiecie na zaciskach zasilania przetwornika musi zawiera¢ sie w przedziale od

12 do 42,4 V dc (dopuszczalne napigcie wynosi 42,4 V dc). Aby unikngé uszkodzenia
przetwornika, nie mozna dopusci¢ do spadku napiecia na zaciskach ponizej 12,0 Vdc
podczas zmiany parametrow konfiguracyjnych.
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Uziemienie przetwornika

Ekran czujnika

Prady w przewodach doprowadzen generowane przez zaktécenia elektromagnetyczne
moga by¢ zmniejszone dzieki zastosowaniu ekranéw. Ekrany odprowadzajg prad do ziemi
z dala od przewodow i uktadow elektronicznych. Jesli zakohczenia ekrandw sg prawidtowo
uziemione, tylko niewielka czes¢ pradu wptywa do przetwornika. Jesli zakonczenia ekranu
sg pozostawione bez uziemienia, powstaje napiecie miedzy ekranem a obudowg
przetwornika, jak réwniez miedzy ekranem a masg czujnika. Przetwornik moze nie by¢
zdolny do kompensaciji tego napiecia, powodujgc utrate komunikacji cyfrowej i/lub generujac
stan alarmowy. Zamiast ekranu odprowadzajacego prady od przetwornika, prady te poptyng
przez przewody doprowadzen czujnika do obwodow przetwornika, gdzie bedg zaktocac
dziatanie urzadzenia.

Zalecenia dotyczace ekranowania

Ponizsze zalecenia opracowano na podstawie normy API 552 (standardy transmisji)
rozdziat 20.7 i testéw polowych i laboratoryjnych. Jesli dla danego typu czujnika podano
wiecej niz jedno zalecenie, nalezy rozpoczaé od pierwszego lub od zalecanego dla danej
instalacji w schematach instalacyjnych. Jesli ta metoda nie poskutkuje, nalezy wyprobowac
nastepna. Jesli zalecane techniki nie wyeliminujg lub nie zabezpieczg przetwornika przed
zakiéceniami elektromagnetycznymi, nalezy skontaktowac sie z firmg Emerson Process
Management.

W celu uzyskania prawidtowego uziemienia wazne jest, by ekran kabla przetwornika:

| Byt krotko przyciety i zaizolowany tak, aby nie miat kontaktu z obudowg
przetwornika

| Byt podtaczony do ekranu nastepnego kabla, jesli kabel przechodzi przez skrzynke
przytaczeniowg

| Byt podtaczony do dobrego uziemienia od strony zasilacza.

Podtaczenie nieuziemionego czujnika termoelektrycznego,
sygnatu miliwoltowego, czujnika rezystancyjnego lub
sygnatu omowego

Kazda instalacja procesowa wymaga innego sposobu uziemienia. Uziemienie nalezy

wykonaé zgodnie z zaleceniami dla konkretnego typu czujnika lub w sposéb podany ponizej,
rozpoczynajac od opcji 1: (najczesciej stosowana).
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Opcja 1:
1. Pofaczy¢ ekran okablowania czujnika z obudowg czujnika.
2. Sprawdzi¢, czy ekran czujnika jest elektrycznie odizolowany od innych potencjalnie

uziemionych urzadzen.

3. Ekran okablowania sygnatowego uziemi¢ od strony zasilacza.

Przetwornik

Przewody czujnika

— (1] I H

Punkt uziemienia ekranu

N

Petla 4-20 mA
Opcja 2:
1. Potaczy¢ ekran okablowania sygnatowego z ekranem okablowania czujnika.
2. Sprawdzi¢, czy ekrany zostaty poprawnie potagczone i elektrycznie odizolowane
od obudowy przetwornika.
3. Ekran okablowania uziemi¢ tylko od strony zasilacza.
4, Sprawdzi¢, czy ekran czujnika jest elektrycznie odizolowany od innych uziemionych

urzadzen.

Przetwornik
Przewody czujnika

— Q- I g

Petla 4-20 mA

Ekrany potaczyé razem, odizolowacé elektrycznie od przetwornika
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Opcija 3:

1.

2.

Ekran okablowania czujnika uziemi¢ od strony czujnika, jesli to mozliwe.

Sprawdzi¢, czy ekrany okablowania czujnika i okablowania sygnatowego sg
odizolowane elektrycznie od obudowy przetwornika.

Nie wolno taczy¢ ekranu okablowania czujnika z ekranem okablowania
sygnatowego.

Ekran okablowania sygnatowego uziemié¢ od strony zasilacza.
Przetwornik

Przewody czujnika

:ﬂ-ED]:lgﬁ

Punkt uziemienia ekranu

Petla 4-20 mA

Podtaczenie uziemionego czujnika termoelektrycznego

Opcja 1:

1.
2.

72

Ekran okablowania czujnika uziemi¢ od strony czujnika.

Sprawdzi¢, czy ekrany okablowania czujnika i okablowania sygnatowego sg
odizolowane elektrycznie od obudowy przetwornika.

Nie wolno taczy¢ ekranu okablowania czujnika z ekranem okablowania
sygnatowego.

Ekran okablowania sygnatowego uziemi¢ od strony zasilacza.
Przetwornik

Przewody czujnika

| S
L NG
Punkt uziemienia ekranu ;.i“,

Petla 4-20 mA
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4.3.4

Potgczenie przetwornika z konwerterem Rosemount 333
HART Tri-Loop (tylko HART / 4-20 mA)

Aby uzyskac¢ niezalezne sygnaty z kazdego wejscia czujnikéw, nalezy potaczy¢ przetwornik
644 z wejSciem dwuczujnikowym z konwerterem sygnatu HART na sygnat analogowy

333 HART Tri-Loop®. Przetwornik 644 moze by¢ skonfigurowany do generowania czterech
z szesciu nastepujgcych zmiennych procesowych:

[ Czujnik 1

[ Czujnik 2

[ ] R&znica temperatur

| Temperatura $rednia

[ | Pierwsza dobra temperatura

] Temperatura zaciskéw przetwornika

Konwerter HART Tri-Loop odbiera sygnat cyfrowy i zamienia dowolng lub wszystkie

z powyzszych zmiennych na maksymalnie trzy oddzielne kanaty analogowe 4—-20 mA.
Podstawowe informacje o instalacji przedstawiono na ilustracji 2-7 na stronie 22. Petne
informacje o instalacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi przetwornika konwertera

333 HART Tri-Loop 333 (dokument numer 00809-0100-4754).

Zasilanie

Do zasilania przetwornika potrzebny jest zewnetrzny zasilacz i nie wchodzi on w skfad
dostawy. Napiecie zasilania przetwornika moze zawiera¢ sie w przedziale od 12 do 42,4 Vdc.
Jest to napiecie mierzone na zaciskach przetwornika. Do zaciskéw urzadzenia mozna
podtacza¢é maksymalne napiecie 42,4 Vdc. Przy rezystancji w petli 250 omoéw, napiecie
konieczne do komunikacji HART wynosi 18,1 Vdc.

Napiecie zasilania przetwornika okreslone jest przez catkowitg rezystancje petli i nie moze
spasc¢ ponizej pewnej wartosci progowej. Warto$¢ progowa napiecia jest minimalnym
napieciem dla danej catkowitej rezystancji petli. Jesli napiecie zasilania spadnie ponizej
wartosci progowej podczas konfiguracji przetwornika, to przetwornik moze generowac
btedny sygnat wyjsciowy.

Zasilacz napigcia statego powinien gwarantowaé napiecie o tetnieniach mniejszych od 2%.
Catkowite obcigzenie rezystancyjne jest suma rezystancji przewodow sygnatowych

i rezystancji obcigzenia sterownika, wskaznikéw i innych urzadzen dziatajgcych w petli.
Nalezy pamieta¢, ze jezeli stosowane sa bariery iskrobezpieczne, musi zostaé
uwzgledniona réwniez ich rezystancja.

Uwaga
Aby unikng¢ uszkodzenia przetwornika, nie mozna dopusci¢ do spadku napiecia ponizej
12,0 Vdc podczas zmiany parametrow konfiguracyjnych.
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llustracja 4-4. Dopuszczalne obcigzenie
Maksymalne obcigzenie = 40,8 X (Napiecie zasilania — 12,0)

4-20 mA dc
. 1240
E- 100 +— — — — — —
s 1000 —
Q
< 750
8 |
o 500 Zakres
g 250 — — roboczy
0 | 1
10 20 30 40 424

12,0
Napiecie zasilania (Vdc)
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5.1

5.2

Informacje ogélne

Rozdziat ten zawiera informacje o kalibracji przetwornika temperatury Rosemount 644.
Przedstawiono instrukcje wykonania wszystkich procedur przy uzyciu komunikatora
polowego, programu AMS i lokalnego interfejsu operatora (LOI).

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy

Instrukcje i procedury opisane w tym rozdziale mogg wymagac¢ zachowania szczegdélnych
Srodkéw bezpieczenstwa, dla zapewnienia bezpieczenstwa pracownikow wykonujacych te
dziatania. Informacje dotyczgce potencjalnych zagrozen bezpieczenstwa pracy oznaczone
sg symbolem ostrzezenia (A\). Przed wykonaniem czynnos$ci oznaczonych tym symbolem
nalezy zapoznac sie z podanymi ponizej komunikatami dotyczacymi bezpieczehstwa pracy.
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Ostrzezenia

Nieprzestrzeganie ponizszych wskazéwek instalacyjnych moze spowodowaé $mierc
lub powazne obrazenia ciata pracownikdéw obstugi.

s Urzadzenie mogg instalowa¢ wytgcznie wykwalifikowani pracownicy.

Wybuch moze spowodowaé $mier¢ lub powazne uszkodzenie ciata.

= Nie wolno zdejmowacé pokrywy urzgdzenia w atmosferze zagrozonej wybuchem
przy wigczonym zasilaniu.

m  Przed podiaczeniem komunikatora polowego w atmosferze wybuchowej nalezy
upewni¢ sie, ze wszystkie urzadzenia w petli zostaty zainstalowane zgodnie
z normami iskrobezpiecznego lub niepalnego okablowania polowego.

m  Sprawdzi¢, czy atmosfera w ktérej bedzie pracowat przetwornik jest zgodna
z wtasciwymi certyfikatami do pracy w obszarach zagrozonych.

= Aby spetnione byly wymagania norm dotyczacych instalacji przeciwwybuchowych,
pokrywy obudowy muszg by¢ szczelnie dokrecone.

Wycieki medium procesowego moga spowodowaé sSmier¢ lub powazne obrazenia ciata.
= Nie wolno demontowac¢ ostony czujnika podczas dziatania instalacji procesowe;.

u Przed podaniem ci$nienia nalezy zainstalowac i dokreci¢ ostony lub czujniki.
Porazenie pradem elektrycznym moze by¢ przyczyng powaznych obrazen ciata lub
Smierci.

u Nalezy zachowac szczegdblng ostroznosc¢ podczas tgczenia przewodow i zaciskow.

Informacje ogdlne o kalibraciji

Kalibracja przetwornika zwieksza precyzje pomiardéw dzieki wprowadzeniu poprawek
do fabrycznie zapisanej krzywej charakteryzacji wskutek cyfrowej zmiany interpretaciji
wejscia czujnika.

Aby zrozumieé sens kalibraciji, nalezy opisaé réznice w dziataniu inteligentnych
przetwornikéw cyfrowych i przetwornikéw analogowych. Wazna réznice stanowi fakt,
ze przetworniki cyfrowe sg charakteryzowane fabrycznie, co oznacza, ze krzywa
standardowego czujnika zapisywana jest fabrycznie w oprogramowaniu systemowym
przetwornika. Podczas pracy, przetwornik wykorzystuje te informacje do generowania
wyjsciowej zmiennej procesowej w wybranych jednostkach, zaleznej od sygnatu
wejsciowego z czujnika.

Kalibracja przetwornika 644 moze obejmowac nastepujace procedury:

" Sensor Input Trim (kalibracja cyfrowa wejscia czujnika): cyfrowa zmiana
interpretacji sygnatu wejsciowego przez przetwornik

m Transmitter Sensor Matching (dopasowanie przetwornika i czujnika):
generowanie specjalnej krzywej w celu dopasowania do krzywej charakterystycznej
czujnika na podstawie wspotczynnikow Callendara-Van Dusena

" Output Trim (kalibracja cyfrowa wyjscia): kalibracja przetwornika do referencyjnego
sygnatu 4-20 mA

" Scaled Output Trim (kalibracja cyfrowa wyjscia w innej skali): kalibracja
przetwornika do skali referencyjnej okreslonej przez uzytkownika.
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5.3.1

5.4

Kalibracja cyfrowa

Funkcja kalibracji cyfrowej nie moze by¢é mylona z funkcjg zmiany zakresu pomiarowego.
Procedura zmiany zakresu dopasowuje sygnat wejsciowy z czujnika do wyjscia 4—20 mA tak
jak w konwencjonalnej kalibracji, lecz nie wptywa na interpretacje sygnatu wejsciowego
przez przetwornik.

Podczas kalibracji mozna zastosowac jedng lub wiecej funkcji kalibracji cyfrowej. Funkcje
kalibracji cyfrowej sg nastepujace:

m Kalibracja cyfrowa wejscia czujnika

m Dopasowanie przetwornika i czujnika

" Kalibracja cyfrowa wyjscia

= Kalibracja cyfrowa wyjscia w innej skali

Kalibracja cyfrowa wejscia czujnika

Funkcja kalibracji cyfrowej czujnika umozliwia modyfikacje interpretacji sygnatu
wejsciowego przez przetwornik. Funkcja kalibracji cyfrowej czujnika w jednostkach
inzynierskich (°F, °C, °R, K) lub podstawowych (omy, mV) dopasowuje cato$¢ systemu
czujnika i przetwornika do lokalnych standardéw przy wykorzystaniu zrédta o znanej
temperaturze. Kalibracja cyfrowa czujnika moze by¢ wykorzystana w procedurach walidacji
lub w aplikacjach wymagajacych jednoczesnej kalibracji czujnika i przetwornika.

Kalibracje cyfrowg czujnika nalezy wykona¢ woéwczas, gdy cyfrowa wartos¢ gtownej
zmiennej procesowej przetwornika nie jest zgodna z pomiarami urzadzen kalibracyjnych
instalacji procesowej. Kalibracja cyfrowa czujnika kalibruje czujnik wzgledem przetwornika
w jednostkach temperatury lub w oryginalnych jednostkach pomiarowych. Jesli zrédto
wykorzystywane do kalibracji nie ma certyfikatu NIST, to kalibracja cyfrowa nie
zagwarantuje zgodnosci catosci systemu z normami NIST.
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llustracja 5-1. Kalibracja cyfrowa

Zastosowanie: Przesuniecie poziomu statego Zastosowanie: Przesuniecie poziomu statego
i korekcja nachylenia

Rozwigzanie: Kalibracja cyfrowa jednopunktowa Rozwigzanie: Kalibracja cyfrowa dwupunktowa

Metoda: Metoda:

1. Podtaczy¢ czujnik do przetwornika. 1. Podtaczy¢ czujnik w przetwornika.
Umiesci¢ czujnik w termostacie Umiesci¢ czujnik w termostacie
o temperaturze z zakresu o temperaturze réwnej dolnej wartosci
pomiarowedo. granicznej zakresu pomiarowego.

2.  Wprowadzi¢ temperature termostatu 2.  Wprowadzi¢ temperature termostatu
za pomocg komunikatora polowego. za pomocg komunikatora polowego.

3.  Powtérzy¢ procedure dla gérnej
wartosci granicznej zakresu
pomiarowego.

Kalibracja cyfrowa jednopunktowa Kalibracja dwupunktowa

X
s

Rezystancja (omy)

Rezystancja (omy)

Temperatura

Krzywa fabryczna przetwornka - — — — — — — — —
Krzywa uzyskana na instalaciji

Kalibracja cyfrowa czujnika w przetworniku 644 polega na wykonaniu ponizszej procedury:
Wykonanie kalibracji cyfrowej czujnika przy uzyciu
komunikatora polowego

1. Podtaczy¢ kalibrator lub czujnik do przetwornika. (Je$li stosuje sie aktywny
kalibrator, patrz ,Aktywny kalibrator i kompensacja EMF” na stronie 80)

2. Podtaczy¢ komunikator do petli przetwornika.

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skroét klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 3,4,4,1

Komunikator wyswietli zapytanie: ,Are you using an active calibrator?” (czy wykorzystywany
jest aktywny kalibrator?)

a. Wybraé¢ ,No” (nie), jesli do przetwornika jest podtagczony czujnik

b. Wybrac¢ ,Yes” (tak), jesli do przetwornika podtgczone jest urzadzenie kalibracyjne.
Po wyborze ,tak”, przetwornik przetaczy sie w tryb aktywnej kalibracji (patrz
~Aktywny kalibrator i kompensacja EMF”). Jest to warunek krytyczny, jesli kalibrator
do kalibracji wymaga pradu statego przeptywajacego przez czujnik. Jesli
urzadzenie kalibracyjne akceptuje prad impulsowy, nalezy wybraé ,Nie.”
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Wykonanie kalibracji cyfrowej czujnika przy uzyciu
menedzera urzagdzen AMS

1. Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i z menu wybra¢ Overview
(przeglad).
2. W gléwnej zaktadce Overview (przeglad), klikna¢ przycisk Calibrate Sensor(s)

(kalibracja czujnika(éw)) znajdujacy sie w dolnej czesci okna.

3. W celu wykonania procedury kalibracji cyfrowej czujnika, nalezy postepowac
zgodnie z poleceniami wyswietlanymi na ekranie.

Wykonanie kalibracji cyfrowej czujnika przy uzyciu lokalnego
interfejsu operatora

Na ponizszej ilustracji pokazano lokalizacje kalibracji czujnika w menu LOI.

llustracja 5-2. Kalibracja cyfrowa czujnika przy uzyciu LOI

CALIBRAT — O — CALI
VIEW CONFIG DAMPING gx;wg*
SENSOR CONFIG VARIABLE MAP ANALOG TRIM
ggg’ASN TAG FACTORY RECALL
o GE ALM SAT VALUES BACK TO MENU
LOOP TEST PASSWORD EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU | ©
EXIT MENU
5.4.1 Przywrécenie nastaw fabrycznych kalibracji cyfrowej —

kalibracja cyfrowa czujnika

Funkcja przywrécenia nastaw fabrycznych kalibracji cyfrowej czujnika umozliwia powrét
do nastaw fabrycznych kalibracji cyfrowej wyjscia analogowego. Funkcja ta moze by¢
uzyteczna w przypadku wykonania nieprawidtowej kalibracji cyfrowej, niewtasciwego
kalibratora lub uszkodzonego miernika.

Przywrécenie nastaw fabrycznych kalibracji cyfrowej
czujnika przy uzyciu komunikatora polowego

Z ekranu HOME, wprowadzi¢ skrét klawiszowy i wykona¢ polecenia wyswietlane na ekranie
komunikatora w celu zakonczenia kalibracji cyfrowej czujnika.

Skrot klawiszowy urzadzenia 3,4,4,2

Obstuga i konserwacja 79



Rozdziat 5: Obstuga i konserwacja Instrukcja obstugi

Wrzesien 2012

00809-0214-4728, wersja NB

5.4.2
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Przywrécenie nastaw fabrycznych kalibracji cyfrowej
czujnika przy uzyciu menedzera urzagdzen AMS

1. Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i z menu wybra¢ Service Tools
(narzedzia serwisowe).

2. W zaktadce Calibration (kalibracja), klikng¢ Restore Factory Calibration
(przywrocenie kalibracji fabrycznej).

3. W celu powrotu do nastaw fabrycznych kalibracji, nalezy postepowac¢ zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

Przywrécenie nastaw fabrycznych kalibracji cyfrowej
czujnika przy uzyciu lokalnego interfejsu operatora

Na ponizszej ilustraciji pokazano lokalizacje funkcji przywracania nastaw fabrycznych
kalibracji cyfrowej czujnika w menu LOI.

llustracja 5-3. Przywrécenie nastaw fabrycznych kalibracji cyfrowej czujnika przy
uzyciu LOI

CALIBRAT —O@— SENSOR 1 CALIB
VIEW CONFIG DAMPING SENSOR 2 CALIB*
SENSOR CONFIG O VARIABLE MAP ANALOG TRIM
UNITS TAG
FACTORY RECALL
0 RERANGE ALM SAT VALUES BACK TO MENU

OOP TEST
L PASSWORD EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU | ©
EXIT MENU

Aktywny kalibrator i kompensacja EMF

Przetwornik dziata z wykorzystaniem impulsowego pradu ptyngcego przez czujnik, aby
umozliwi¢ kompensacje zaktécen elektromagnetycznych (EMF) i wykrywanie rozwartego
czujnika. Poniewaz niektére urzadzenia kalibracyjne do prawidtowego dziatania wymagaja
pradu statego ptynacego przez czujnik, nalezy uaktywnié¢ tryb ,Active Calibrator Mode” (tryb
aktywnego kalibratora) przy podigczonym aktywnym kalibratorze. Czasowe uaktywnienie
tego trybu wtgcza w przetworniku pomiar statoprgdowy do momentu zakonczenia
konfiguracji wejs¢ obu czujnikéw.

Tryb ten nalezy wytaczy¢ przed ponownym wigczeniem przetwornika w instalacji
procesowej, aby przetwornik powrdcit do pomiaréw zmiennopradowych. Tryb ,Active
Calibrator Mode” jest trybem chwilowym wytagczanym automatycznie w przypadku
wykonania funkcji Master Reset (przez HART) lub po wylaczeniu i wigczeniu zasilania.
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5.5
5.5.1

5.5.2

Kompensacja EMF umozliwia przetwornikowi wykonanie pomiardw, ktére nie sg zaktécone
przez niepozgdane napiecia, zazwyczaj spowodowane zaktéceniami termicznymi

w urzadzeniach podigczonych do przetwornika lub przez niektére typy urzadzen
kalibracyjnych. Jesli urzadzenia wymagajg rowniez pomiaréw statopragdowych, przetwornik
musi by¢ réwniez ustawiony w tryb ,Active Calibrator Mode.” Jednakze prad staty nie
pozwala przetwornikowi wykona¢ kompensacji EMF i dlatego moze pojawic sie réznica
odczytow miedzy aktywnym kalibratorem a rzeczywistym czujnikiem.

Jedli roznica odczytéw jest wieksza niz dopuszczalna katalogowa dokfadnos$¢ pomiaréw,
nalezy wykonac¢ kalibracje cyfrowg czujnika z trybem ,Active Calibrator Mode” wytgczonym.
W takim przypadku, nalezy zastosowac¢ aktywny kalibrator dopuszczajacy pomiary
zmiennopradowe, albo do przetwornika nalezy podiaczy¢ rzeczywisty czujnik. Gdy
komunikator polowy, AMS lub LOI zapyta o wykorzystanie aktywnego kalibratora podczas
rutynowej kalibracji cyfrowej czujnika, nalezy wybra¢ No w celu pozostawienia nieaktywne;j
funkcji ,Active Calibrator Mode”.

Kalibracja cyfrowa wyjscia analogowego

Kalibracja cyfrowa wyjscia analogowego lub kalibracja
cyfrowa wyjscia analogowego w innej skali

Kalibracje cyfrowa wyjscia analogowego lub wyjscia analogowego w innej skali nalezy
wykona¢ wowczas, gdy cyfrowa wartos¢ gléwnej zmiennej procesowej jest zgodna ze
standardami instalacji, lecz wyjscie analogowe przetwornika nie jest zgodne z odczytami
urzgdzenia wyjsciowego. Funkcja kalibracji cyfrowej wyjscia kalibruje przetwornik
wzgledem skali odniesienia 4-20 mA; funkcja kalibracji cyfrowej wyjscia w innej skali
kalibruje przetwornik wzgledem skali odniesienia wybranej przez uzytkownika. Aby okresli¢
koniecznos$¢ wykonania kalibracji cyfrowej wyjscia, nalezy wykonac test petli (,Wykonanie
testu petli” na stronie 42).

llustracja 5-4. Spos6b pomiaréw inteligentnego przetwornika temperatury
Modut elektroniki przetwornika

Konwersja Konwersja
analogowo-cyfrowa sygnalu Mikroprocesor yfrowo analogowa sygnalu
Kalibracja czujnika lub sygnatu a ibracja cyfrowa wyjscia
omy/mV zmienia tutaj sygnat

lub kalibracja cyfrowa wyjscia
w innej skali zmienia tutaj sygnat
l | Wyjscie jécle
Wejscie Komunikator HART analogowe
analogowe polowy

Kalibracja cyfrowa wyjscia analogowego

Analog Output Trim (kalibracja cyfrowa wyjscia analogowego) umozliwia przetwornikowi
modyfikacje zamiany sygnatu wej$ciowego na sygnat wyjsciowy 4-20 mA (ilustracja 5-4).
Dla zapewnienia niezmiennej doktadnosci pomiaréw zaleca sie regularng kalibracje
analogowego sygnatu wyjsciowego. W celu wykonania kalibracji cyfrowej uktadu konwers;ji
cyfrowo-analogowej nalezy wykonac¢ ponizsza procedure korzystajac ze skrétu
klawiszowego:
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Wykonanie kalibracji cyfrowej wyjscia analogowego przy
uzyciu komunikatora polowego

1. Podtaczy¢ precyzyjny miernik referencyjny do przetwornika po wyswietleniu
komunikatu CONNECT REFERENCE METER, wigczajgc go w szereg z zasilaczem
w dowolnym punkcie petli.

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 3,4,5,1

Wykonanie kalibracji cyfrowej wyjscia analogowego przy
uzyciu menedzera urzagdzen AMS

1. Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i z menu wybra¢ Service Tools
(narzedzia serwisowe).

2. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Maintenance (konserwacja).

3. Odnalez¢ zaktadke Analog Calibration (kalibracja analogowa) i klikng¢ przycisk
Analog Trim (kalibracja cyfrowa wyjscia analogowego).

4, Postepowaé zgodnie z poleceniami wyswietlanymi na ekranie.
Wykonanie kalibracji cyfrowej wyjscia analogowego przy
uzyciu lokalnego interfejsu operatora

llustracja ponize pokazuje lokalizacje funkgciji kalibracji cyfrowej wyjscia analogowego
w menu LOL.

llustracja 5-5. Kalibracja cyfrowa wyjscia analogowego przy uzyciu LOI

CALIBRAT — @ —
VIEW CONFIG DAMPING SENSORICALE,
SENSOR 2 CALIB
SENSOR CONFIG VARIABLE MAP ANALOG TRIM
UNITS TAG 0
FACTORY RECALL
RERANGE ALM SAT VALUES
0 BACK TO MENU
LOOP TEST PASSWORD EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU [ ®
EXIT MENU

Kalibracja cyfrowa wyjscia analogowego w innej skali

Scaled Output Trim (kalibracja cyfrowa wyjscia analogowego w innej skali) dopasowuje
punkty 4 i 20 mA do innej skali odniesienia okreslonej przez uzytkownika (na przykiad
2—-10 V). W celu wykonania procedury kalibracji cyfrowej wyjscia analogowego w innej skali,
nalezy podtgczy¢ precyzyjny miernik referencyjny do przetwornika i wykonac kalibracje
cyfrowg sygnatu wyjsciowego opisang w ,Kalibracja cyfrowa wyjscia analogowego”.
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5.6

Obstuga i konserwacja

Wykonanie kalibracji cyfrowej wyjscia analogowego w innej
skali przy uzyciu komunikatora polowego

1. Podiaczy¢ precyzyjny miernik referencyjny do przetwornika po wyswietleniu
komunikatu CONNECT REFERENCE METER, wigczajac go w szereg z zasilaczem
w dowolnym punkcie petli.

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 3,4,5,2

Wykonanie kalibracji cyfrowej wyjscia analogowego w innej
skali przy uzyciu menedzera urzadzen AMS

1. Klikng¢ prawym klawiszem myszy na przetwornik i z menu wybra¢ Service Tools
(narzedzia serwisowe).

2. W lewym panelu nawigacyjny wybra¢ Maintenance (konserwacja).

3. Odnalez¢ zaktadke Analog Calibration (kalibracja analogowa) i klikng¢ przycisk
Scaled Trim (kalibracja cyfrowa wyjscia analogowego w innej skali).

4, Postepowaé zgodnie z poleceniami wyswietlanymi na ekranie.

Dopasowanie przetwornika i czujnika

Funkcja Transmitter-Sensor Matching (dopasowanie przetwornika i czujnika) umozliwia
zwiekszenie doktadnosci pomiaréw catego systemu pomiarowego w przypadku posiadania
czujnika ze znanymi wspotczynnikami Callendara-Van Dusena. Jesli czujnik ze statymi
Callendara-Van Dusena zostaty zamowione w firmie Emerson Process Management, to sg
zgodne z normami NIST.

Przetwornik 644 akceptuje wspoétczynniki Callendara-Van Dusena uzyskane w procedurze
kalibracji czujnika rezystancyjnego i generuje specjalng krzywa dopasowania rezystancji
konkretnego czujnika w funkcji temperatury. ilustracja 5-6.

llustracja 5-6. Standardowa i rzeczywista krzywa czujnika

Rzeczywista krzywa

>
£
o
[
o
c
I
[
N
é - tandardowa ,,idealna”
krzywa zgodna z norma
°C IEC 751"
°C

(1) Rzeczywista krzywa stanowi krzywg uzyskang z réwnania Callendara-Van Dusena.
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Dopasowanie krzywej czujnika i przetwornika znaczgco zwieksza doktadnos¢ pomiaréw
temperatury. Patrz poréwnanie w tabeli 5-1.

Tabela 5-1. Standardowy czujnik temperatury oraz czujnik temperatury ze statymi
Callendara-Van Dusena wspéltpracujacy ze standardowym przetwornikiem

Poroéwnanie doktadnosci systemu pomiarowego w 150 °C przy uzyciu czujnika
rezystancyjnego PT 100 (0=0,00385) dla zakresu pomiarowego 0 do 200 °C

Standardowy czujnik Czujnik dopasowany

644H 10,15 °C 644H 10,15 °C
Standardowy czujnik +1,05°C Czujnik dopasowany +0,18 °C
Doktadnos¢ catego systemu(™ +1,06 °C Doktadnos¢ catego systemu(™ +0,23 °C

(1) Obliczenia uzyskane statystyczng metodg propagacji niepewnosci

Catkowita doktadno$é systemu = J(Doktadnosé przetwornika)? + (Doktadno$é czujnika)?

Tabela 5-2. Standardowy czujnik temperatury oraz czujnik temperatury ze statymi
Callendara-Van Dusena wspétpracujacy z przetwornikiem z opcjg P8
doktadnych pomiarow

Poréwnanie doktadnosci systemu pomiarowego w 150 °C przy uzyciu czujnika
rezystancyjnego PT 100 («=0,00385) dla zakresu pomiarowego 0 do 200 °C

Standardowy czujnik Dopasowany czujnik

644 10,10 °C 644 10,10 °C
Standardowy czujnik 1,05 °C Dopasowany czujnik 10,18 °C
Doktadnos¢ catego systemu(") +1,05 °C Doktadnos$¢ catego systemu(" +0,21 °C

(1) Obliczenia uzyskane statystyczng metodg propagacji niepewnosci

Dokfadno$¢ catego systemu = ./(Doktadnosé przetwornika)? + (Doktadnosé czujnika)?
Roéwnanie Callendara-Van Dusena

Konieczne jest wprowadzenie ponizszych zmiennych dostarczanych wraz ze specjalnie
zamawianym czujnikiem temperatury Rosemount:

Ri = R, + Ry [t — 8(0,01t-1)(0,01t) — B(0,01t — 1)(0,01t)?]

RO = Rezystancja w temperaturze topnienia lodu
Alpha = Stata charakteryzujgca czujnik

Beta = Stafa charakteryzujaca czujnik

Delta = Stata charakteryzujaca czujnik

W celu wprowadzenia statych Callendara-Van Dusena, nalezy wykona¢ jedng z ponizszych
procedur:

Wprowadzania statych Callendara-Van Dusena przy uzyciu
komunikatora polowego

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrét klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,2,1,9
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5.7

5.7.1

5.7.2

Wprowadzania statych Callendara-Van Dusena przy uzyciu
menedzera urzagdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy przetwornik i z menu wybraé Configure (konfiguracja).

1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna)
i w zaleznosci od potrzeby wybrac zaktadke Sensor 1 (czujnik 1) lub Sensor 2
(czujnik 2).

2. Znalez¢ pole oznaczone Transmitter Sensor Matching (CVD) (dopasowanie

czujnik-przetwornik CVD) i wprowadzi¢ zadane state Callendara-Van Dusena.
Mozna réwniez klikngé przycisk ,Set CVD Coefficients” (ustaw wspotczynniki CVD)
w celu uruchomienia kreatora wprowadzania statych. Przycisk ,Show CVD
Coefficients” (pokaz wspoétczynniki CVD) umozliwia odczytanie wspotczynnikéw
aktualnie zapisanych w przetworniku.

3. Po zakonczeniu klikna¢ opcje Apply (zastosuj).

Uwaga

Po wylaczeniu funkcji dopasowania czujnika i przetwornika, przetwornik powraca do
warto$ci nastaw kalibracji uzytkownika lub kalibracji fabrycznej, tej uzywanej poprzednio.
Przed ponownym uruchomieniem przetwornika w instalacji nalezy upewni¢ sie, ze wybrano
wihasciwe jednostki w przetworniku.

Zmiana wersji HART

Nie wszystkie systemy moga komunikowacé sie przy uzyciu protokotu HART w wers;ji 7.
Ponizsze procedury opisujg sposéb przetaczania wersji HART miedzy wersjami 7 i 5.

Zmiana wersji HART przy uzyciu menu ogolnego

Jesli narzedzie konfiguracyjne HART nie jest w stanie nawigza¢ komunikaciji

z wykorzystaniem protokotu HART wersja 7, przetwornik zataduje menu ogélne

o ograniczonej funkcjonalnosci. Ponizsze procedury umozliwiajg przetgczanie miedzy
wersjami HART 5 i 7 przy uzyciu dowolnego narzedzia konfiguracyjnego HART.

1. Odnalez¢ pole ,Message”

a. W celu zmiany na wersje HART 5 wprowadzi¢: HART5 w polu Message
(komunikat)

b. W celu zmiany na wersje HART 7 wprowadzi¢: HART7 w polu Message
(komunikat)

Zmiana wersji HART przy uzyciu komunikatora polowego

Z ekranu HOME, wprowadzi¢ skrét klawiszowy i postepowac zgodnie z poleceniami
wyswietlanymi na ekranie komunikatora polowego.

Z ekranu HOME wprowadzi¢ skrot klawiszowy

Skroét klawiszowy urzadzenia 2,2,8,3
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5.7.3

5.7.4

86

Zmiana wersji HART przy uzyciu menedzera urzgdzen AMS

Klikng¢ prawym klawiszem myszy urzadzenia i z menu wybra¢ Configure (konfiguracja).

1. W lewym panelu nawigacyjnym wybra¢ Manual Setup (konfiguracja reczna)
i klikng¢ zakladke HART.

2. Klikng¢ przycisk Change HART Revision (zmiana wersji HART) i postepowac
zgodnie z wy$wietlanymi poleceniami.

Uwaga
HART wersja 7 jest kompatybilna tylko z menedzerem urzgdzern AMS w wersji 10.5 lub

nowszej. Menedzer urzgdzen AMS Device Manager 10.5 dla uzyskania kompatybilnosci
wymaga uaktualnienia.

Zmiana wersji HART przy uzyciu lokalnego interfejsu
operatora

Ponizsza ilustracja pokazuje lokalizacje nastawy wersji HART w menu LOI.

llustracja 5-7. Zmiana wersji HART przy uzyciu LOI

\Z"EEF‘{"C’) CT?{PNT G CALIBRAT

ONITS DAMPING

RERANGE O VARIABLE MAP

O oopTEST TAG

DISPLAY ALM SAT VALUES

EXTENDED MENU [ © PASSWORD

EXIT MENU SIMULATE - [ HARTREVT
HART REV - @ oHART REV 5
..... BACK TO MENU
BACK TO MENU | MAIN MENU
EXIT MENU
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Rozdziat 6 Wykrywanie niesprawnosci

Informacje ogollne . ......... ... e e strona 87
Komunikaty dotyczace bezpieczenstwapracy ................ccov.... strona 87
Okreslanie przyczyn niesprawnosci wyjscia 4-20 mA/HART ........... strona 89
Komunikaty diagnostyczne ................¢¢ i strona 90

6.1

6.2

Informacje ogélne

Tabela 6-1 na stronie 89 zawiera podsumowanie zalecanych dziatan konserwacyjnych
i naprawczych w przypadku najczesciej spotykanych probleméw w dziataniu przetwornika.

Jesli uzytkownik podejrzewa nieprawidtowe dziatanie przetwornika przy braku jakichkolwiek
komunikatow diagnostycznych na wyswietlaczu komunikatora polowego, to nalezy wykonac
procedury podane w tabeli 6-1 na stronie 89, aby sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania
elementow przetwornika i prawidtowos¢ wykonania podtgczen. Przy kazdym z czterech
gtdwnych objawdw, podano zalecane dziatania prowadzace do rozwigzania problemu.
Analize nalezy rozpocza¢ od powoddw najczesciej wystepujacych i najtatwiejszych do
sprawdzenia.

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy

Instrukcje i procedury opisane w tym rozdziale mogg wymagac¢ zachowania szczegoélnych
srodkéw bezpieczenstwa, dla zapewnienia bezpieczenstwa pracownikow wykonujacych te
dziatania. Informacje dotyczace potencjalnych zagrozen bezpieczenstwa pracy oznaczone
sg symbolem ostrzezenia (A\). Przed wykonaniem czynnosci oznaczonych tym symbolem
nalezy zapoznac sie z podanymi ponizej komunikatami dotyczacymi bezpieczeristwa pracy.
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Wybuch moze spowodowac¢ smier¢ lub powazne obrazenia ciata:
Instalacja tego urzadzenia w strefie zagrozonej wybuchem musi odbywac sie zgodnie
z lokalnymi, krajowymi i miedzynarodowymi normami i metodami postepowania.
Przed instalacjg nalezy zapoznac sie z rozdziatem dotyczacym atestéw do pracy
w obszarach zagrozonych, ktére moga wprowadza¢ dodatkowe ograniczenia
zwigzane z bezpieczng instalacja.

s Przed podiaczeniem komunikatora polowego w atmosferze wybuchowej nalezy

upewni¢ sie, ze urzgdzenia pracujgce w petli sygnatowej sg zainstalowane
zgodnie z instrukcjami okablowania iskrobezpiecznego lub niepalnego.

m W przypadku instalacji przeciwwybuchowych/ognioszczelnych nie wolno
zdejmowac pokryw przetwornika przy podtgczonym zasilaniu elektrycznym.

Wycieki mediow procesowych moga spowodowac uszkodzenie ciata lub $mier¢.
u Przed zadaniem cisnienia nalezy zainstalowac¢ i dokreci¢ przytagcza procesowe.

Porazenie pradem elektrycznym moze spowodowac $mierc lub powazne obrazenia
ciafa.

= Nalezy unika¢ kontaktu z przewodami i zaciskami. Przewody moga znajdowac sie
pod wysokim napieciem, grozacym porazeniem elektrycznym.
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6.3

Okreslanie przyczyn niesprawnosci wyjscia

4-20 mA | HART

Tabela 6-1. Tabela okreslania przyczyn niesprawnosci wyjscia 4-20 mA przetwornika Rosemount 644

Objaw lub
problem

Mozliwa
przyczyna

Zalecane dziatania

Przetwornik nie
komunikuje sie

z komunikatorem
polowym

Okablowanie
petli

Sprawdzi¢ wersje opiséw urzadzen (DD) przetwornika

w komunikatorze polowym. Komunikator powinien wyswietla¢ wersje
Dev v4, DD v1 (improved) lub patrz ,Komunikator polowy” na

stronie 3-2 gdzie opisano wersje wczesniejsze. Pomoc mozna
uzyskac w firmie Emerson Process Management

Sprawdzi¢, czy miedzy zasilaczem a miejscem podtgczenia
komunikatora polowego znajduje sie rezystancja 250 oméw.

Sprawdzi¢ napiecie zasilania przetwornika. Jesli jest podtagczony
komunikator polowy i w petli znajduje sie rezystancja 250 omdéw,

to przetwornik wymaga napiecia na zaciskach zasilania co najmniej
12,0 V aby dziatat (w catym zakresie od 3,5 do 23,0 mA) i co najmnie;j
12,5 V aby mogt nawigza¢ komunikacje cyfrowa.

Sprawdzi¢, czy w okablowaniu nie ma zwar¢, rozwar¢ lub uziemien
w Kilku punktach.

Sygnat wyjsciowy
wysoKi

Uszkodzenie
wejscia
czujnika lub
uszkodzone
potaczenie

Podtaczy¢ komunikator polowy i przejs¢ do trybu testowego
przetwornika w celu sprawdzenia uszkodzenia czujnika.

Sprawdzi¢, czy obwdd czujnik nie jest rozwarty lub zwarty.

Sprawdzi¢, czy zmienna procesowa nie jest poza zakresem
pomiarowym.

Okablowanie
petli

Sprawdzi¢ prawidtowosé¢ dziatania zaciskow, wtykéw tgczacych
i gniazd

Zasilanie

Sprawdzi¢ napiecie zasilania na zaciskach przetwornika. Powinno
zawierac sie w zakresie od 12,0 do 42,4 Vdc (dla catego zakresu
roboczego 3,75 do 23 mA).

Elektronika

Podiaczy¢ komunikator polowy i przejs¢ do odczytu stanu
przetwornika, aby okresli¢ uszkodzony modut.
Podtaczy¢ komunikator polowy i sprawdzi¢ warto$ci graniczne

zakresu roboczego czujnika, aby upewnic sie Ze kalibracja zostata
wykonana w dopuszczalnym przez czujnik zakresie.

Btedny sygnat
wyjsciowy

Okablowanie
petli

Sprawdzi¢ napiecie zasilania na zaciskach przetwornika. Powinno
zawierac sie w zakresie od 12,0 do 42,4 Vdc (dla catego zakresu
roboczego 3,75 do 23 mA).

Sprawdzi¢, czy w okablowaniu nie ma zwar¢, rozwar¢ lub uziemien
w kilku punktach.

Podtaczy¢ komunikator polowy i przejs¢ do testu petli i wygenerowac
sygnaty 4 mA, 20 mA oraz wybrang przez uzytkownika.

Elektronika

Podigczy¢ komunikator polowy i przejs¢ do odczytu stanu
przetwornika, aby okresli¢ uszkodzony modut.

Wykrywanie niesprawno$ci
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Objaw lub
problem

Sygnat niski lub
brak sygnatu
wyjsciowego

Mozliwa
przyczyna Zalecane dziatania
m Podtaczyé komunikator polowy i przejsé do testu przetwornika, aby
Uszkodzenie wykluczy¢ uszkodzenie czujnika.
czujnika m  Sprawdzi¢ zmienng procesowa, czy nie jest poza zakresem
pomiarowym.

m  Sprawdzi¢ napiecie zasilania na zaciskach przetwornika. Powinno
zawierac sie w zakresie od 12,0 do 42,4 Vdc (dla catego zakresu
roboczego 3,75 do 23 mA).

m  Sprawdzi¢, czy w okablowaniu nie ma zwar¢ lub uziemien w kilku

Okablowanie punktach.
petli = Sprawdzi¢ prawidiowo$é polaryzacji zasilania.

= Sprawdzi¢ impedancje petli.

m  Podtaczy¢ komunikator polowy i przejs¢ do testu petli.

m  Sprawdzi¢ izolacje przewodow, czy nie ma zwar¢ do masy.

m Podtgczyé komunikator polowy i sprawdzi¢ wartosci graniczne

Elektronika zakresu roboczego czujnika, aby upewni¢ sie ze kalibracja zostata
wykonana w dopuszczalnym przez czujnik zakresie.

6.4

90

Komunikaty diagnostyczne

W tej czesci rozdziatu znajdujg sie tabele ze szczegdtowym opisem komunikatéw
diagnostycznych, ktére moga pojawi¢ sie na wyswietlaczu LCD/LOI, w komunikatorze
polowym lub w systemie AMS. Ponizsze tabele nalezy wykorzysta¢ przy diagnozowaniu
konkretnych komunikatéw stanu.

= Komunikaty awarii
m Komunikaty konserwacyjne
" Komunikaty informacyjne

Wykrywanie niesprawnosci
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6.4.1 Komunikaty diagnostyczne: Failed (awaria)

Tabela 6-2. Stan: Awaria — napraw teraz

Nazwa alarmu Ekran LCD. | Ekran LOI | Problem Zalecane dziatanie
1. Ponownie uruchomi¢
ALARM ALARM Awarii ulegty gtéwne urzadzenie.
Electroni DEVICE DEVICE Elgag);gr"?gtrﬁgikirz diad 2. Jesli warunki alarmowe
Faeiltijr'": r(‘:\:l\?aria przgtwom.il{wykrr)yi gwgrié nie UStepu_Jau Wymllenlc
o . . | elektroniki podczas proby przetwornik. W razie
elektroniki) ALARM ALARM zgapisu informac;ji. Je.éli konieczno$ci
FAIL FAIL gﬁgﬂgﬂ?@kﬁr‘(’)"ﬁﬁ(ﬁzwe na skontaktowa¢ sie z firma
Emerson Process
Management.

1. Sprawdzi¢ podtaczenie
czujnika i okablowanie
Prawidtowosé
okablowania sprawdzi¢

ALARM ALARM | K at vz korzystajgc ze schematu
SNSR 1 SNSR 1 | e przetwornik wykry - potgczen znajdujacego
Sensor Open warunki rozwartego sie na nak.lejce
(roz_w_art(31() ] ] gilléjghljzcggw’nk moze przetwornika.
czujnik) ALARM ALARM | podiaczony 2. Sprawdzié integralno$¢
FAIL PALL | Dieprasnatono lub czujnika i kabli
doprowadzen czujnika.
Jesli czujnik jest
uszkodzony, nalezy go
naprawi¢ lub wymienic
na nowy.

1. Sprawdzi¢, czy
temperatura procesowa
zawiera sie w zakresie
pomiarowym czujnika.
Wykorzysta¢ przycisk
Sensor Information
(informacje o czujniku)

ALARM ALARM | Komunikat ten wskazuje, do poréwnania
SNSR 1 SNSR 1 | Ze przetwornik wykryt Z temperatura procesowa.
Sensor Short warunki zwartego » o
(zwarcie _ | czujnika. Czujnik moze 2. Sprawdz@, czy czujnik
czujnika) ALARM ALARM Bg‘&gﬂ*ﬁ;j}?”% jest prawidtowo
FAIL FAIL | nieprawidiowo lub okablowany i podtaczony
uszkodzony. do zaciskow.

3. Sprawdzic¢ integralnosc
czujnika i kabli
doprowadzen czujnika.
Jesli czujnik jest
uszkodzony, nalezy
go naprawic lub wymienic
na nowy.

Wykrywanie niesprawno$ci
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Nazwa alarmu Ekran LCD. | Ekran LOI | Problem Zalecane dziatanie
1. Sprawdzi¢, czy
temperatura otoczenia
. ALARM ALARM miescl sig
Terminal TERM TERM | Temperatura zaciskéw w dopuszczalnym
Temperature ZlﬂEJdUIJe Sig poza zakresie roboczym

H . ZakKresem pomiarowym H H
Failure (awaria . - | Wwewnetrznego czujnika urzqdzgnla korzy.stajap
temperatury ALARM ALARM | rezystancyjnego z przycisku Terminal
zaciskéw) FAIL FAIL | temperatury. Temperature Information

(informacja
o temperaturze
zaciskow).

1. Sprawdzic¢, czy typ
czujnika i liczba
przewodow zgodne sg
z konfiguracja czujnika
w przetworniku.

CONFG CONFG
Invalid SNSR 1 SNSR 1 Konfiguracja czujnika 2. Ponownlg uruchomié
Configuration (typ i/lub podtgczenia) nie urzadzenie.

. idt . . | jestzgodna z wyjsciem . . .
(mepram 'owa WARN WARN | czujnika i jest 3. Jesli btad nie ustepuje,
konfiguracja) ERROR ERROR | Nieprawidiowa. pobra¢ i zapisaé

konfiguracje
przetwornika.

4, Jesliw dalszym ciggu btad
nie ustepuje, wymienic
przetwornik.

1. Wykonac reset procesora.

ALARM ALARM 2. Przejrze¢ inne alarmy

Field Device DEVICE DEVICE przetwornika, aby
Malfunction Urzadzenie dziata sprawd2|c_ czy
(btedne nieprawidtowo lub przetwornik nie
dziatanie ) . | wymaga natychmiastowej sygnalizuje innego
urzadzenia ALARM ALARM | obstugi. problemu.

oloweqgo FAIL FAIL _ .
P go) 3. Jesli w dalszym ciggu btad

nie ustepuje, wymienié
przetwornik.

(1) Czujnik 1 stanowi tylko przyktad. W przypadku przetwornika z dwoma czujnikami, alarm ten moze odnosic sie do obu czujnikéw.
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6.4.2

Komunikaty diagnostyczne: Ostrzezenie

Pokrywa
Nazwa alarmu Ekran LCD | LOI Problem Zalecane dziatania
HOT BU HOT BU 1. Wymieni¢ czujnik 1 przy

Hot Backup SNSR 1 SNSR 1 Uszkodzeniu ulegt czujnik najblizszej okazji.
Active 1 (rozwarty lub zwarty) . .
(aktywna ) .| i gtéwna zmienna 2. Zresetowac funkcje

YW HOT BU HOT BU | procesowa generowana Hot Backup
funkcja Hot FAIL FAIL | Jestna ﬁ)(odgtame sygnatu W oprogramowaniu
Backup) z czujnika 2. przetwornika.

1. Sprawdzi¢ podtaczenie
czujnikow do
przetwornika.

2. Jesli konieczne,
sprawdzi¢ kalibracje

. \[/)VQ:T:’_\‘F \ISVQET' kazdego czujnika.
Sensor Drift RozZnica pomiarow » .
Alert Active czujrlm(ika 1 iiz o 3. Sprawdzi¢, czy warunki
. . | przekroczyta warto$¢ rocesowe sg zgodne
(aktywny alarm WARN WARN | progowa alarmu Es natami 5\1/ 'géciow mi
niestabilnosci ALERT ALERT | niestabilno$ci czujnika ygna Y] y
czujnika)" (Drift Alert Threshold). czujnikow.

4, Jesli kalibracja konhczy sie
niepowodzeniem,
oznacza to uszkodzenie
jednego z czujnikéw.
Wymieni¢ czujnik przy
najblizszej okaziji.

1. Sprawdzi¢ zaciski
Srubowe w przetworniku
644, czy nie sg
skorodowane.

2. Sprawdzi¢ w petli czujnika

WARN WARN termoelektrycznego,
SNSR 1 SNSR 1 | Rezystancja petli czujnika czy nie ma $ladow korozji
Sensor Lerrzrglc(nggl;;%cznego w listwach zaciskowych,
Degraded ) . | skonfigurowana wartosé poluzowania kabli, przerw
(degradacja DEGRA DEGRA progovllja- Moze E))y? to w kablach lub braku
. (1) Spowodowane zpy: A
czujnika) SNSR 1 SNSR 1 duzym poziomen potaczen.
zakiocen EMF. 3. Sprawdzi¢ integralnos¢
samegdo czujnika.
Agresywne warunkKi
Srodowiskowe mogg
powodowac
dtugoczasowe
uszkodzenia czujnika.
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Pokrywa
Nazwa alarmu Ekran LCD | LOI Problem Zalecane dziatania
1. Dokona¢ powtérnej
kalibracji cyfrowe;j
. . Warto$¢ wprowadzona urzadzenia, upewni¢ sie,
Calibration przez UthEO,Wf‘”S? ze wprowadzane war‘togci
Error (btad brak brak | podczas kalibracji unktow kalibracvinveh
kalibracji) cyfrowej jest p 9 yjny
nieprawidiowa. sq zblizone do
zastosowanej
temperatury kalibracji.

1. Sprawdzi¢, czy
temperatura procesowa
zawiera sie w zakresie
pomiarowym czujnika.
Przy wykorzystaniu
przycisku Sensor
Information (informacje

SAT SAT o czujniku) poréwnac¢
Sensor Out of SNSR 1 SNSR 1 z temperaturg procesowa.
O.pe.ratlng Odczyty z czujnika # sg ., .
Limits (sygnat . . | poza zakresem 2. Sprawdzi¢, czy czujnik
czujnika poza XX XXX XX.XXX | pomiarowym danego jest prawidtowo
zakresem °C °C | czujnika okablowany i podtaczony
dziatania)™" do zaciskéw

przetwornika.

3. Sprawdzi¢ integralnosc¢
czujnika i przewodow
doprowadzen czujnika.
Jesli czujnik jest
uszkodzony, naprawi¢ lub
wymieni¢ na nowy.

1. Sprawdzi¢, czy

Terminal temperatura otoczenia
Temperatura SAT SAT miesci sie

Out of TERM TERM Temperatura zaciskow w dopuszczalnym
Operating znajduje sig poza zakresie roboczym
Limits DEGRA DEGRA a%ﬁﬁse?g n%%rg'gx}’;’ﬁ’g urzadzenia korzystajac
(temperatura WARN WARN | rezystancyjnego z przycisku Terminal
zaciskow poza temperatury Temperature Information
zakresem (informacja

roboczym) o temperaturze

zaciskow).

(1) Czujnik 1 stanowi tylko przyktad. W przypadku przetwornika z dwoma czujnikami, alarm ten moze odnosic sie do obu czujnikéw.
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6.4.3 Pozostate komunikaty wyswietlane na ekranie LCD
Pokrywa
Nazwa alarmu Ekran LCD | LOI Problem Zalecane dziatania
LCD is not Jesli wyswietlacz wydaje sie nie
displaying dziata¢, to nalezy upewnic sie ze
correctly or at L L przetwornik jest skonfigurowany
w tl . " o .
all (wyswietlacz 644 644 dg:gge,u%"gymém ne do zadanych opcji wyswietlania.
wyswietla HART 7 HART 7 | zablokowany na ekranie | Wyswietlacz nie bedzie dziatat,
nieprawidtowo Home jesli opcja wyswietlacza LCD (LCD
lub nic nie Display) bedzie ustawiona na Not
wyswietla) Used (niewykorzystywany).
1. Sprawdzi¢, czy

przetwornik nie pracuje
w trybie ,Fixed Current
Mode” (staty prad

WARN WARN e
?_nalgg ?utput LOOP LOOP | Wartos¢ wyjsciowego wyjsciowy).
ixed (staty sygnatu analogowego jest o
sygnat na : " | stata i nie raportuje 2. Aby wyjscie analogowe
wyjsciu : | gtéwnej zmiennej dziatato poprawnie,
WARN WARN | procesowej HART. wvlaczvé trvb Fixed
analogowym) FIXED FIXED ytaczyc uryb ,

Current Mode”
w narzedziach
serwisowych (Service

Tools).
1. Sprawdzi¢, czy symulacja
jest dalej konieczna.
ilcTi::aatlon Urtzqg;enie prlacg_jg . 2. Wyltaczyé tryb symulacii
Ww lryple symulacji | nie .
(aktywna brak brak raportuje aktualnych w na.rzed2|a;:h
symulacja) pomiarow. serwisowycn.
3. Wykonac reset
urzadzenia.
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7.1

7.2

Certyfikaty systemu bezpieczenstwa SIS

Przetwornk temperatury 644 jest inteligentnym urzadzeniem dwuprzewodowym 4-20 mA.
Aby mégt by¢ stosowany w systemach bezpieczenstwa, sygnat wyjsciowy 4—20 mA musi
raportowac gtéwng zmienng procesowq. Przetwornik moze by¢ wyposazony lub nie

w wyswietlacz. Przetworniki temperatury 644 sg klasyfikowane zgodnie z norma IEC61508
jako urzadzenia typu B oraz majg tolerancje na awarie sprzetowe rowng 0.

Przetwornik 644 HART do montazu w gtéwce jest certyfikowany zgodnie z normg

IEC 61508 i moze by¢ stosowany jako pojedynczy przetwornik w systemach
bezpieczenstwa do SIL 2, a jako przetwornik redundancyjny w systemach bezpieczenstwa
do SIL 3.

Identyfikacja przetwornika 644 z certyfikatem
bezpieczenstwa

Przed instalacjg w systemach SIS, wszystkie przetworniki 644 do montazu w gtéwce muszag
zosta¢ sprawdzone, czy sg certyfikowane do tego typu instalacji.

Aby zidentyfikowac certyfikowany przetwornik 644, nalezy upewnic sie ze spetnia warunek 1
sposrod podanych ponizej, jak rowniez co najmniej jeden z warunkow 2, 3 lub 4.

1. Sprawdzi¢, czy przetwornik zaméwiono z kodem wyjscia ,A”. Oznacza to,
ze przetwornik jest urzadzeniem a 4-20 mA/HART.

a. Na przyktad: Model 644HA................

2. Sprawdzi¢, czy na przedniej czesci obudowy przetwornika umocowana jest z6tta
tabliczka znamionowa lub na zewnetrznej czesci obudowy znajduje sie zétta
tabliczka znamionowa w przypadku dostawy ztozonego systemu lub czy w numerze
modelu przetwornika znajduje sie kod QT.
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7.3

7.4

98

3. Sprawdzi¢ wersje oprogramowania NAMUR wybitg na tabliczce znamionowej
przetwornika.
OSW_._. "

Jesli wersja oprogramowania jest 1.1.1 lub wyzsza, to urzgdzenie ma certyfikat do
systemow bezpieczenstwa.

Namur Software Revision Number

sw 1.1.x

(1) Wersja oprogramowania NAMUR znajdujgca sie na tabliczce
zZnamionowey.

4. Mozliwa jest rowniez identyfikacja certyfikowanego przetwornika 644 odczytujac
Device Revision (wersje urzadzenia) przy uzyciu dowolnego komunikatora HART.

W przypadku przetwornika 644, opisy urzadzen certyfikowanych sg nastepujace:
- Device Revision 8.x (HART 5)
- Device Revision 9.x (HART 7)

Instalacja

Nie sg wymagane zadne dodatkowe czynno$ci instalacyjne oprécz standardowych
czynnosci opisanych w niniejszej instrukcji. Nalezy zawsze sprawdzi¢ szczelnos¢ pokryw
obudowy czesci elektronicznej, ktorg zapewnia dokrecenie pokryw, az do uzyskania
kontaktu metal-metal.

Petla musi by¢ zasilana tak, aby napiecie na zaciskach przetwornika nie spadto ponizej
12 V dc, gdy sygnat wyjsciowy przetwornika jest rowny 24,5 mA.

Warunki srodowiskowe podane sa w karcie katalogowej przetwornika 644 (dokument numer
00813-0100-4728). Instrukcje mozna znalez¢ na stronie
http://www2.emersonprocess.com/en-US/documentation/deviceinstallkits.

Przygotowanie do eksploataciji

Przygotowanie do eksploataciji certyfikowanego przetwornika 644 moze wykona¢ osoba
o przecietnej wiedzy w zakresie przetwornikéw temperatury Rosemount i urzadzenia
wykorzystywanego do konfiguracji. W rozdziale ,Sprawdzenie konfiguracji systemu” na
stronie 9 przedstawiono opis metody weryfikacji dostepnych funkcji systemu HART
uzytkownika i potwierdzenia instalacji wkasciwych opiséw urzadzen (inne drajwery dla
HART 5 i HART 7).

Sposoéb przygotowania przetwornika 644 SIS przy uzyciu komunikatora polowego 375/475
zawiera tabela C-1 na stronie 165.

Szczegodtowe informacje o komunikatorze polowym mozna znalez¢ na stronie
http://www2.emersonprocess.com/en-US/brands/fieldcommunicator/Pages/
fieldcommunicators.aspx.
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7.5

7.5.1

7.6

Konfiguracja

Do komunikacji z przetwornikiem i weryfikacji konfiguracji wstepnej lub do zmian konfiguracji
przed przejsciem w tryb bezpieczny, mozna wykorzysta¢ dowolne narzedzie konfiguracyjne
HART lub opcjonalny interfejs operatora. Wszystkie metody konfiguracji opisane

w rozdziat 3 sg niemal identyczne dla przetwornika 644 SIS, a réznice zaznaczono.

Nalezy stosowac blokade programowa zapisu, aby unikna¢ niepozgdanych zmian
konfiguracji przetwornika.

Uwaga

Wyjscie przetwornika nie jest zabezpieczone w nastepujgcych warunkach: zmiany
konfiguracji, praca sieciowa i test petli. Podczas prowadzenia prac konfiguracyjnych
i serwisowych nalezy zapewni¢ inne srodki gwarantujgce bezpieczenstwo procesu
technologicznego.

Ttumienie

Ttumienie wybierane przez uzytkownika wptywa na szybkos¢ odpowiedzi przetwornika
na zmiany sygnatu wejsciowego. Wartos¢ tfumienie + czas odpowiedzi nie moze
przekroczy¢ wartosci dopuszczalnej dla petli.

Jesli stosuje sie zespot ostony termicznej, nalezy uwzgledni¢ dodatkowy czas zwigzany
z koniecznoscig zmiany temperatury materiatu ostony.

Poziomy stanu alarmowego i nasycenia

Przetwornik 644 charakteryzuje sie programowa diagnostyka dziatania generujaca alarmy.
Przetwornik jest wyposazony w oddzielny uktad elektroniczny gwarantujacy generacje
alarmu, gdy uszkodzeniu ulegnie oprogramowanie mikroprocesora. W przypadku wykrycia
wewnetrznego btedu, przetwornik generuje wysoki lub niski prad wyjsciowy. Podtaczony
sterownik logiczny PLC musi monitorowac prad wyjsciowy przetwornika, aby wykry¢
wartosci spoza normalnego zakresu. Warto$¢ poziomu alarmowego (wysoki lub niski —
HI/LO) jest wybierana przez uzytkownika przy uzyciu przetacznika sprzetowego
znajdujgcego sie w gornej czesci urzadzenia. W momencie wystgpienia awarii, pozycja
przetacznika (HI lub LO) okresla jaki sygnat pragdowy wygeneruje przetwornik. Przetacznik
wplywa na dziatanie konwertera cyfrowo-analogowego (D/A), ktéry generuje wtasciwy prad
wyjsciowy, nawet w przypadku awarii mikroprocesora. Wartosci poziomoéw alarmowych
zalezg od wybranej konfiguracji: Standard (standardowa), Custom (specjalna) lub zgodna
z NAMUR (zalecenia NAMUR NE 43, czerwiec 1997). llustracja 7-1 na stronie 100 pokazuje
poziomy alarmowe dla r6znych konfiguracji. DCS lub sterownik logiczny musza by¢
skonfigurowane zgodnie z konfiguracjg przetwornika.

Nastawienie poziomoéw alarmowych skfada sie z dwéch krokéw:

1. Przy uzyciu komunikatora polowego i skrotu klawiszowego 1, 3, 4, 2 wybraé
poziomy alarmowe i nasycenia.

2. Przetgcznik poziomu alarmowego nalezy ustawi¢ w zagdanym potozeniu Hl
(poziom wysoki) lub LO (poziom niski).
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7.7
7.71

7.7.2

100

llustracja 7-1. Poziomy alarmowe

Poziomy alarmowe Rosemount

»i »
" Prawidtowa praca -1
3,75 mA(" s 4mA 20 mA 21,75

L 3,9 mA . 20,8 mA
niski poziom nasycenia wysoki poziom nasycenia

Poziom alarmowy zgodny z normg Namur

" Prawidtowa praca
3,6 mA(" 4mA 20 mA 22,5
3,8 mA 20,5 mA

niski poziom nasycenia wysoki poziom nasycenia

Specjalny poziom alarmowy®®

i

Prawidlowa praca

3,63,8 mA(") 4mA 20 mA 20,2 - 23,02
. 37-39mA 20,1 -22,9 mA
niski poziom nasycenia wysoki poziom nasycenia

(1) Awaria przetwornika, przetgcznik sprzetowy lub programowy wyboru poziomu alarmowego w pozycji LO.
(2) Awaria przetwornika, przetgcznik sprzetowy lub programowy wyboru poziomu alarmowego w pozycji HI.
(3) Wysoki poziom alarmowy musi by¢ co najmniej o 0,1 mA wyzszy od wysokiego poziomu nasycenia.

(4) Niski poziom alarmowy musi by¢ co najmniej o 0,1 mA nizszy od niskiego poziomu nasycenia.

Obstuga i konserwacja przetwornika 644 SIS

Test sprawdzajacy

Zaleca sie wykonanie opisanych ponizej testéw sprawdzajacych. W przypadku, gdy
wykryty zostanie btad w dziataniu wplywajacy na funkcjonowanie systemu bezpieczenstwa,
to wyniki testéw akceptacji i podjete dziatania naprawcze musza by¢ raportowane na stronie
www.rosemount.com/safety. W celu przeprowadzenia testu petli, przegladu zmiennych
urzadzenia i odczytu stanu nalezy skorzystac z tabeli C-1 na stronie 165.

Wymagana czestotliwos¢ wykonywania testow akceptacji zalezy od konfiguracji przetwornika
i typu stosowanych czujnikéw temperatury. Wskazéwki podano w tabeli 7-1 na stronie 102.
Dodatkowe informacje mozna znalez¢ w raporcie FMEDA dotyczacym przetwornika 644.

Skrocony test akceptacii

Skrécony test akceptacii wykrywa okoto 63% usterek DU (Dangerous Undetected) przetwornika
i okoto 90% usterek DU czujnikéw temperatury, ktére nie sg wykrywane przez automatyczng
diagnostyke przetwornikéw 644 certyfikowanych do stosowania w systemach bezpieczenstwa,
co daje typowg wykrywalnosé 67% dla zespotéw przetwornik-czujnik.
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Obejs¢ uktady zabezpieczajace PLC i zastosowac wtasciwe srodki zapobiegajace
fatszywym alarmom.

2. Korzystajac z testu petli ustawi¢ warto$¢ pradu wyjsciowego réwng wysokiemu
stanowi alarmowemu.

3. Sprawdzi¢ przy uzyciu miernika referencyjnego, czy wartos¢ wprowadzona jest
réwna mierzonej. Ten test pozwala zbadac¢ problemy ze zgodnoscig napiecia, na
przyktad zwigzane z niskim napieciem zasilania petli lub zwiekszong rezystancjg
przewodow. Umozliwia on rowniez wykrycie innych mozliwych awarii.

4, Korzystajac z testu petli ustawi¢ warto$¢ pradu wyjsciowego rowng niskiemu
stanowi alarmowemu. Ten test pozwala wykry¢ problemy zwigzane z prgdem
spoczynkowym.

5. Sprawdzi¢ przy uzyciu miernika referencyjnego, czy warto$¢ wprowadzona jest
réwna mierzone;j.

6. Przy uzyciu komunikatora polowego odczyta¢ szczegétowy stan urzgdzenia dla
sprawdzenia, czy przetwornik nie komunikuje zadnych ostrzezen lub alarméw.

7. Sprawdzi¢, czy wartosci pomiarowe z czujnikdw sg sensowne w poréwnaniu
do bazowych wartosci systemu sterowania (BPCS).

8. Przywrdci¢ normalny tryb pracy petli pradowej. Uruchomié sterownik logiczny
systemu bezpieczenhstwa lub w inny sposob przywrdéci¢ normalng prace uktadu.

9. Raportowac wyniki testu zgodnie z normami zaktadowymi.

7.7.3 Rozszerzony test akceptacii

Rozszerzony test akceptacji wykrywa okoto 96% usterek DU przetwornika i okoto 99% usterek
DU czujnikéw temperatury, ktére nie sg wykrywane przez automatyczng diagnostyke
przetwornikow 644 certyfikowanych do stosowania w systemach bezpieczenstwa, co daje
typowa wykrywalno$¢ 96% dla zespotdéw przetwornik-czujnik.

1.

Obejs¢ uktady zabezpieczajace PLC i zastosowac wtasciwe srodki zapobiegajace
fatszywym alarmom.

Wykona¢ skrocony test akceptacii.

Wykona¢ co najmniej dwupunktowe sprawdzenie poprawnos$ci dziatania czujnika.
Jesli wykorzystywane sg dwa czujniki, powtdrzy¢ procedure dla kazdego z nich.
Jesli konieczne jest wykonanie kalibracji, mozna wykonac¢ jg w potaczeniu

z niniejszg procedurg weryfikaciji.

Sprawdzi¢, czy wartosci pomiaru temperatury obudowy sg sensowne.

Przywréci¢ normalny tryb pracy petli pradowej. Uruchomié sterownik logiczny
systemu bezpieczenstwa lub w inny sposob przywrdci¢ normalng prace uktadu.

Raportowac wyniki testu zgodnie z normami zaktadowymi.
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Tabela 7-1. Czestotliwosé wykonywania testow akceptaciji

Rozszerzony test
Czujniki Skrocony test akceptaciji akceptaciji

4-przewodowy czujnik rezystancyjny 10 lat 10 lat
Czujnik termoelektryczny 1 rok 10 lat

2 lata 2 lata
Dwuelementowy czujnik termoelektryczny 10 lat 10 lat
3-przewodowy czujnik rezystancyjny 10 lat 10 lat
Czujnik termoelektryczny i 3-przewodowy 10 lat 10 lat
rezystancyjny

7.8

7.8.1

102

Czasy miedzy testami akceptacji okreslono na podstawie czestotliwosci awarii czujnikéw
podanej w publikaciji ,,Electrical and Mechanical Component Reliability Handbook,
Second Edition”, exida, 2008. Przyjeto srodowisko pracy o matym wptywie na urzadzenia
oraz 30% sredniej czestotliwosci awarii SIL 2 obliczonej dla przetwornika i czujnika.
Szczegotowe informacje zawiera raport FMEDA.

Badanie wizualne
Niewymagane.
Specjalne narzedzia
Niewymagane.

Naprawa urzadzenia

Przetwornik 644 mozna naprawia¢ jedynie wymieniajgc caty przetwornik.

Wszystkie uszkodzenia wykryte podczas diagnostyki lub testow sprawdzajgcych
muszg by¢ raportowane. Uwagi mozna przesta¢ elektronicznie na adres
http://www.emersonprocess.com/rosemount/safety/safetyCertTemp.htm
(przycisk Contact Us (skontaktuj sie z nami)).

Dane techniczne

Przetwornik 644 musi dziata¢ zgodnie z danymi funkcjonalnymi i metrologicznymi opisanymi
w karcie katalogowej przetwornikéw Rosemount 644 (dokument numer 00813-0100-4728).

Czestotliwos¢ awarii

Raport FMEDA zawiera dane dotyczace szacowania czestotliwosci awarii i wspotczynnika
awaryjnosci beta.

Raport ten jest dostepny pod adresem
http://www2.emersonprocess.com/en-US/brands/rosemount/Safety-Products/
Equipment-List/Pages/index.aspx
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7.8.2 Dane metrologiczne

Doktadnosc¢ dla systemu bezpieczenstwa: +2,0 %
Czas odpowiedzi przetwornika: 1,5 s
Czestotliwos¢ automatycznego testu diagnostycznego: przynajmniej co 60 minut

7.8.3 Czas eksploatac;i

50 lat — w najgorszym przypadku zuzycia czesci przetwornika, bez uwzgledniania zuzycia
sie czujnikow.

Informacje zwigzane z bezpieczenstwem produktu nalezy raportowaé na stronie:
http://rosemount.d1asia.ph/rosemount/safety/ReportAFailure_newweb.asp
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A.1.1

Dane techniczne

Dane techniczne

Dane funkcjonalne
Wejscia

Wybierane przez uzytkownika; maksymalne dopuszczalne napigcie na zaciskach czujnikow
wynosi 42,4 Vdc. Opcje czujnikow — patrz ,Doktadnos¢” na stronie 113.

Wyjscie

Dwuprzewodowe 4-20 mA/HART (do wyboru wersja 5 lub 7), liniowe z temperatura lub
sygnatem wejsciowym.

Izolacja
Izolacje wejscia/wyj$cie testowano dla napie¢ do 876,8 Vpp (620 Vrms) dla 50/60 Hz
Wyswietlacz lokalny

Opcjonalny pieciocyfrowy zintegrowany wyswietlacz LCD moze mie¢ kropke dziesietng
ustawiong na statej pozyciji lub zmiennej. Mozliwe jest wyswietlanie zmiennych w wybranych
jednostkach (°F, °C, °R, K, Wi mV), mA i jako procent zakresu pomiarowego. Wyswietlacz
mozna by¢ skonfigurowany do wyswietlania naprzemiennego wybranych opcji. Nastawy
wyswietlacza sg ustawiane fabrycznie, zgodnie ze standardowg konfiguracjg przetwornika.
Moga by¢ one zmienione w warunkach polowych przy wykorzystaniu komunikacji HART.

Przetwornik moze by¢ réwniez wyposazony w dwuwierszowy, 14 cyfrowy lokalny interfejs
operatora LOI, obstugujacy te same funkcje co wyswietlacz podstawowy i wyposazony

w wiele dodatkowych funkcji konfiguracji przetwornika Rosemount 644. LOI ma opcjonalng
mozliwos¢ zabezpieczenia dostepu do przetwornika hastem.

Wiecej informaciji o opcjach konfiguracji przy uzyciu LOI oraz innych funkcji oferowanych
przez LOI zawiera Dodatek D Lokalny interfejs operatora (LOI).

Dopuszczalna wilgotnosé

0-95% wilgotnosci wzgledne;j
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Czas uaktualniania

< 0,5 s na czujnik

DokladnosS¢ (domysina konfiguracja) PT 100
HART / 0-100 °C £0,18 °C

1+ 0,1 °C (przy zaméwieniu z opcjg P8)

A.1.2 Parametry konstrukcyjne

Przylacza elektryczne

Model | Zaciski zasilania i czujnika

644H Zaciski srubowe umocowane na state do listwy zaciskowej

644R Zaciski srubowe umocowane na state do piyty czotowe;j

Podtaczenie komunikatora polowego

Zaciski komunikacyjne

644H Umocowane na state do listwy przytgczeniowej

644R Umocowane na state do ptyty czotowe;j

Materiaty konstrukcyjne

Obudowa elektroniki i listwa zaciskowa

644H Noryf? wzmacniany wiéknem szklanym

644R Lexan® poliweglan
Obudowa (opcje J5, J6, R1 i R2)

Obudowa Aluminium niskomiedziowe
Wykonczenie powierzchni Farba poliuretanowa
Pierscien uszczelniajacy Buna-N

pokrywy

Materiaty konstrukcyjne (obudowa ze stali nierdzewnej do
aplikacji biotechnologicznych, przemystu farmaceutycznego
i zastosowan sanitarnych)

Obudowa i standardowa pokrywa wyswietlacza

n Stal nierdzewna 316

Pierscien uszczelniajacy pokrywy

] Buna-N
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Montaz

Przetwornik 644R mocuje sie bezposrednio do $ciany lub na szynie DIN. Przetwornik 644H
instaluje sie w gtdwce przytaczeniowej lub w gtdwce uniwersalnej montowanej bezposrednio

na zespole czujnika, zdalnie od zespotu czujnika przy uzyciu gtéwki uniwersalnej lub na

szynie DIN przy uzyciu opcjonalnego zacisku.

Masa

Kod Opcje Masa
644 HART, przetwornik do montazu w gtéwce 96 g
644R HART, przetwornik do montazu szynowego 174 g
M5 Wyswietlacz LCD 38¢g
J5, J6 Gtéwka uniwersalna, standardowa pokrywa 5779
J5, J6 Gtéwka uniwersalna, pokrywa wyswietlacza 667 g
J7,J8 Gtéwka uniwersalna ze stali nierdzewnej, standardowa pokrywa 1620 g
J7,J8 Gtéwka uniwersalna ze stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza 1730 g
R1, R2 Gtéwka uniwersalna z aluminium, standardowa pokrywa 523 ¢g
R1, R2 Gtéwka uniwersalna z aluminium, pokrywa wyswietlacza 618 g
R3, R4 Gtéwka uniwersalna z lanej stali nierdzewnej, standardowa pokrywa 1615g
R3, R4 Gtéwka uniwersalna z lanej stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza 1747 g

Masa (obudowa ze stali nierdzewnej do aplikaciji

biotechnologicznych, przemystu farmaceutycznego

i zastosowan sanitarnych)

Kod opcji | Standardowa pokrywa Pokrywa wyswietlacza
S1 840 g 995 g
S2 840 g 995 g
S3 840 g 995 g
S4 840 g 995 ¢

Klasa ochrony obudowy (644H)

Wszystkie dostepne obudowy majg klase ochrony typ 4X, IP66 i IP68.

Powierzchnia obudowy do zastosowan sanitarnych

Wykonczenie powierzchni o gtadkosci 32 RMA. Laserowe oznaczenie produktu

na obudowie i standardowych pokrywach.

Dane techniczne
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A.1.3
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Dane metrologiczne

Zgodnosé elektromagnetyczna (EMC)
Zalecenia NAMUR NE 21

Przetwornik Rosemount 644 spetnia wymagania zalecen NAMUR NE21

Czutosé na Parametr Wplyw
HART

tadunki elektrostatyczne m 6 kV przy kontakcie bezposrednim Brak

m 8 kV wytadowanie przez powietrze

Promieniowanie m 80 MHz do 2,7 GHz dla 10 V/m <1,0%

Napiecie m 1 kV dla wejscia i wyjscia Brak

Napiecie miedzyprzewodowe m 1 kV miedzy przewodem a masg Brak

Przewodzenie m 10 kHz do 80 MHz przy 10 V <1,0%

Badanie zgodnosci z dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej WE

Przetwornik 644 spetnia wymagania dyrektywy 2004/108/WE. Przetwornik 644 spetnia
kryteria normy IEC 61326:2006

Wplyw napiecia zasilania

Mniejszy od + 0,005% zakresu pomiarowego na jeden wolt

Stabilnosé

Czujniki rezystancyjne i termoelektryczne majg stabilnos¢ £ 0,15% wartosci mierzonej lub
0,3 °C (wieksza z tych wartosci) na 24 miesigce
Przy zamowieniu z opcjg kod P8:

] Czujniki rezystancyjne: + 0,25% wartosci mierzonej lub 0,25 °C, wigksza z tych
wartosci, na 5 lat

[ Czujniki termoelektryczne: + 0,5% wartosci mierzonej lub 0,5 °C, wieksza z tych
wartosci, na 5 lat

Autokalibracja

Obwody przetwarzania analogowo-cyfrowego automatycznie kalibrujg sie dla kazdej
temperatury przez dynamiczne poréwnanie zmiennej pomiarowej z wewnetrznymi
elementami wzorcowymi o wyjatkowej doktadnosci i stabilnosci.

Wplyw drgan

644 HART przetestowano w podanych ponizej warunkach i nie stwierdzono wptywu na jego
dziatanie zgodnie z normg IEC 60770-1, 2010:

Czestotliwos¢ | Drgania
10 do 60 Hz. Amplituda 0,35 mm
60 do 1000 Hz. 5 g (50 m/s?) najwieksze przyspieszenie
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Podtaczenie czujnika

Schemat podiaczenia czujnika do przetwornika:
644 HART do montazu w gtéwce

Pojedyncze
wejscie

Podwdjne
wejscie

[ 2-przewodowy czujnik
rezystancyjny i sygnat omowy

4- przewodowy czujnik
rezystancyjny i sygnat omowy

| Dwa 2-przewodowe czujniki |
rezystancyjne i sygnaty omowe

2y Ve

- =G

Dwa czujniki termoelektryczne |
i sygnaty mV

3-przewodowy czujnik
rezystancyjny i sygnat omowy

g B W

s

Czujnik termoelektryczny
i sygnat mv

4
7 3
o =

" Dwa 3-przewodowe czujniki 1

rezystancyjne i sygnaly omowe

Schemat podtaczenia czujnika do przetwornika:
644 Fieldbus i Profibus PA do montazu w gtéwce
i 644 do montazu szynowego

+ﬁ_

o le) o [ o
1234 12 34 1234 1234
2-przewodowy  3- przewodowy 4- przewodowy Czujnik
czujnik czujnik czujnik termoelektryczny
rezystancyjny rezystancyjny rezystancyjny i sygnat mv
i sygnat Q temperatury i sygnat Q
i sygnat Q*

* Firma Rosemount Inc. jako jednoelementowe rezystancyjne czujniki temperatury
stosuje czujniki 4-przewodowe. Mozliwe jest wykorzystanie tych czujnikéw
w konfiguracji 3-przewodowej, nie podtgczajac jednego z przewodow i izolujac

go tadma izolacyjna.
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Zgodnos¢ parametrow ze specyfikacja

Produkty Rosemount majg parametry nie tylko spetniajgce podane dane
metrologiczne, lecz czesto je przekraczajg. Zaawansowane technologie
produkcyjne i stosowanie statystycznej kontroli jakosci zapewniajg najwyzszg
jakos¢ wykonania i zgodnos¢ z danymi katalogowymi na poziomie co
najmniej + 36("). Nasze zaangazowanie w nieustanne podnoszenie jakosci
zapewnia, ze konstrukcja przetwornikéw, ich niezawodnos¢ i doktadnosé
zwiekszajq sie z kazdym rokiem.

Na przyktad, rozktad doktadnosci referencyjnej dla przetwornikow 644
przedstawiono na wykresie obok. Wartos¢ katalogowa doktadnosci
referencyjnej wynosi + 0,15 °C, lecz obszar zakreskowany oznacza, ze okoto
68% przetwornikow ma doktadnosc trzy razy lepsza niz wartos¢ katalogowa.
Tak wiec, z duzym prawdopodobienstwem mozna stwierdzié, ze uzytkownik
korzysta z przetwornika ktory jest o wiele doktadniejszy niz podano w danych
katalogowych.

Z drugiej strony, producent ktéry wytwarza urzadzenia bez stosowania
kontroli jakosci i zgodnos$ci z danymi katalogowymi na poziomie + 3s,
dostarcza wiecej urzadzen, ktére ledwo mieszczg sie w publikowanych
danych technicznych.

Typowa doktadnosé

Goérna wartos¢
graniczna
dopuszczalnego
btedu zgodnie

z danymi
technicznymi

Dolna wartos¢
graniczna
dopuszczalnego
btedu zgodnie

z danymi
technicznymi

-36 26 -16 | 16 26 3o

Rozktad doktadnosci dla 644, czujnik Pt 100,
zakres 0 do 100 °C

(1) Sigma (o) jest wielkoscig statystyczng oznaczajaca odchylenie standardowe od wartosci $redniej dla zmiennej opisanej rozkladem normalnym.
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A.2

Dane techniczne

Dane techniczne przetwornikéw
4-20 mA/HART

Wymagania komunikacyjne

Do zaciskow przetwornika mozna podtgczaé maksymalne napiecie 42,4 Vdc. Komunikacja
z uzyciem komunikatora polowego wymaga obecnosci w petli rezystancji co najmniej

250 oméw. Przetwornik 644 HART nie bedzie mégt sie komunikowag, jesli napiecie na jego
zaciskach zasilania jest mniejsze od 12 V dc.

Zasilanie

Do zasilania przetwornika HART potrzebny jest zewnetrzny zasilacz. Przetwornik dziata
w zakresie napiec zasilania 12,0 to 42,4 Vdc na zaciskach przetwornika i przy rezystancji
obcigzenia miedzy 250 i 660 omow. Dla rezystanciji 250 oméw wymagane jest minimalne
napiecie zasilania 17,75 Vdc. Do zaciskow zasilania przetwornika mozna podtgczaé
maksymalne napiecie 42,4 Vdc.

Maksymalne obcigzenie = 40,8 x (Napiecie zasilania — 12,0)

4-20 mA dc
1322
e M00 e ecccncccnnnnn
>
£ 1000 —{
=
2 750 —
c
N
oy 500 —
3
o 250 | Zakres roboczy
o |

| |
1012,0 20 30 40 424
Napiecie zasilania (Vdc)

Dopuszczalne temperatury otoczenia

Dziatanie Skitadowanie
Z wy$wietlaczem LCD™" —45 do 85 °C. —45 do 85 °C.
Bez wyswietlacza LCD —45 do 85 °C. -50 do 120 °C.

(1) LCD moze by¢ nieczytelny i wolniej reagowac¢ na zmiany w temperaturach ponizej —20 °C.
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Sprzetowe i programowe ustawienie trybu alarmowego

Przetwornik 644 charakteryzuje sie programowg diagnostyka dziatania generujaca alarmy.
Przetwornik jest wyposazony w oddzielny uktad elektroniczny gwarantujacy generacje
alarmu, gdy uszkodzeniu ulegnie oprogramowanie mikroprocesora. Wartos¢ poziomu
alarmowego (wysoki lub niski — HI/LO) jest wybierana przez uzytkownika przy uzyciu
przetgcznika sprzetowego. W momencie wystapienia awarii, pozycja przetacznika

(HI'lub LO) okresla jaki sygnat pradowy wygeneruje przetwornik. Przetacznik wptywa

na dziatanie konwertera cyfrowo-analogowego (D/A), ktéry generuje witasciwy prad
wyjsciowy, nawet w przypadku awarii mikroprocesora. Wartosci poziomoéw alarmowych
zalezg od wybranej konfiguracji: Standard (standardowa), Custom (specjalna) lub zgodna
z NAMUR (zalecenia NAMUR NE 43, czerwiec 1997). Tabela A-1 pokazuje poziomy
alarmowe dla réznych konfiguraciji.

Tabela A-1. Dostepne zakresy alarméw"

Standard Zgodne z NAMUR - NE 43
Wyjscie linowe: 39 < 1@ <205 38<1<205
Stan alarmowy wysoki (HIGH): |21 < | < 23 21 <1<23
Stan alarmowy niski (LOW): 35 <1< 3,75 35<1< 36

(1) Wartosci podano w mA.
(2) | =zmienna procesowa (prad wyjsciowy).

Poziomy specjalne stanu alarmowego i nasycenia
Poziomy specjalne stanu alarmowego i nasycenia moga by¢ konfigurowane fabrycznie przy

wyborze opcji C1. Mozliwa jest tez konfiguracja polowa tych wartosci przy uzyciu
komunikatora polowego.

Czas gotowosci do pracy

Przetwornik osiaga katalogowe parametry metrologiczne po 6,0 sekundach od wigczenia
zasilania, przy ttumieniu ustawionym na 0 sekund.

Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe
Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe Rosemount 470 chroni przed uszkodzeniami
spowodowanymi przepieciami wskutek wytadowan elektrycznych, dziatania spawarek

i urzadzen elektrycznych o duzym poborze mocy. Szczegé6towe informacje mozna znalezé
w karcie katalogowej 470 (dokument numer 00813-0100-4191).
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Doktadnos¢

Tabela A-2. Opcje wejs¢ i dokladnosé¢ przetwornikéw Rosemount 644

Zalecanaminimalna

szerokos¢ zakresu Doktadnos¢ Doktadnos¢ konwersji
Typ czujnika Opis czujnika Zakres pomiarowy pomiarowego!" cyfrowa® cyfrowo/analogowe;j®
2-, 3-, 4- przewodowe czujniki o o o o o o
rezystancyjne c a c g c -
Pt 100 IEC 751 —-200do | —328do 10 18 +0,15 | £0.27 | £ 0,03% szerokosci
(oe = 0,00385) 850 1562 zakresu
Pt 200 IEC 751 —-200do | —328do 10 18 +0,15 | £0.27 | £ 0,03% szerokosci
(ce = 0,00385) 850 1562 zakresu
Pt 500 IEC 751 —-200do | —328do 10 18 +0,19 | £0.34 | £ 0,03% szerokosci
(ce = 0,00385) 850 1562 zakresu
Pt 1000 IEC 751 —-200do | —328do 10 18 +0,19 | £0.34 | £ 0,03% szerokosci
(oe = 0,00385) 300 572 zakresu
Pt 100 JIS B2220 —200do | —328do 10 18 +0,15 | £0.27 | £ 0,03% szerokosci
(ce =0,003916) 645 1193 zakresu
Pt 200 JIS B2220 —200do | —328do 10 18 +0,27 | £0.49 | £ 0,03% szerokosci
(o0 =0,003916) 645 1193 zakresu
Ni 120 Krzywa Edisona nr 7 —-70do | -94 do 10 18 +0,15 | £0.27 | £ 0,03% szerokosci
300 572 zakresu
Cu 10 Czujnik Cu Edisonnr15| -50do | -58 do 10 18 +1,40 | £2.52 | £ 0,03% szerokosci
250 482 zakresu
Pt 50 GOST 6651-94 —200do | —328do 10 18 +0,30 | £0.54 | £ 0,03% szerokosci
(oe =0,00391) 550 1022 zakresu
Pt 100 GOST 6651-94 —-200do | -328do 10 18 +0,15 | £0.27 | £ 0,03% szerokosci
(oe =0,00391) 550 1022 zakresu
Cu 50 GOST 6651-94 -50do | -58do 10 18 +1,34 | £2.41 | £0,03% szerokosci
(oe = 0,00426) 200 392 zakresu
Cu 50 GOST 6651-94 -185do | -301do 10 18 +1,34 | £2.41 | £0,03% szerokosci
(oo =0,00428) 200 392 zakresu
Cu 100 GOST 6651-94 -50do | -58do 10 18 +0,67 | £1.20 | £ 0,03% szerokosci
(oe = 0,00426) 200 392 zakresu
Cu 100 GOST 6651-94 -185do | -301do 10 18 +0,67 | £1.20 | £ 0,03% szerokosci
(oe = 0,00428) 200 392 zakresu
Czuijniki termoelektryczne®
Typ B® Monografia NIST 175, | 100do | 212 do 25 45 +£0,77 | £1.39 | £ 0,03% szerokosci
IEC 584 1820 3308 zakresu
Typ E Monografia NIST 175, -50do | -58 do 25 45 +0,20 | £0.36 | £ 0,03% szerokosci
IEC 584 1000 1832 zakresu
Typ J Monografia NIST 175, | -180do | —292 do 25 45 +0,35 | £0.63 | £ 0,03% szerokosci
IEC 584 760 1400 zakresu
Typ K©® Monografia NIST 175, | —180do | —292 do 25 45 | +0,50 | +0.90 | +0,03% szerokosci
IEC 584 1372 2501 zakresu
Typ N Monografia NIST 175, | —200do | —328 do 25 45 +0,50 | £0.90 | £ 0,03% szerokosci
IEC 584 1300 2372 zakresu
Typ R Monografia NIST 175, 0do 32 do 25 45 +0,75 | £1.35 | £ 0,03% szerokosci
IEC 584 1768 3214 zakresu
Typ S Monografia NIST 175, 0do 32 do 25 45 0,70 | £1.26 | £ 0,03% szerokosci
IEC 584 1768 3214 zakresu
Typ T Monografia NIST 175, | =200do | —328 do 25 45 +0,35 | £0.63 | £ 0,03% szerokosci
IEC 584 400 752 zakresu
DIN typ L DIN 43710 —200do | —328do 25 45 +0,35 | £0.63 | £ 0,03% szerokosci
900 1652 zakresu
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Tabela A-2. Opcje wejs¢ i dokladnosc¢ przetwornikéw Rosemount 644

Zalecanaminimalna

szerokos¢ zakresu Doktadnosé Doktadnos¢ konwersji
Typ czujnika Opis czujnika Zakres pomiarowy pomiarowego!" cyfrowa® cyfrowo/analogowej®
DIN typ U DIN 43710 —-200do | -328do 25 45 +0,35 | £0.63 | £ 0,03% szerokosci
900 1112 zakresu
Typ W5Re/ ASTM E 988-96 0do 32do 25 45 +0,70 | £1.26 | £ 0,03% szerokosci
W26Re 2000 3632 zakresu
M GOST TypL | GOST R 8.585-2001 —-200do | -328do 25 45 +1,00 | £1.26 | £ 0,03% szerokosci
800 1472 zakresu
Inne typy wejsc
Wejscie —10 do 100 mV. + 0,015 mV + 0,03% szerokosci
miliwoltowe zakresu
2-, 3-, 4-przewodowe wejscie omowe 0 do 2000 omow + 0,45 oma * 0,03% szerokosci

zakresu

(1) Brak ograniczen na minimalng lub maksymalng szeroko$¢ zakresu pomiarowego w zakresie sygnatu wejécia. Zalecana minimalna szeroko$¢ zakresu
pomiarowego gwarantuje utrzymanie szumow w zakresie katalogowym doktadno$ci przy ttumieniu rownym zeru.
(2) Podana doktadnos$¢ cyfrowa jest stata w catym zakresie pomiarowym czujnika. Warto$¢ na wyjsciu cyfrowym mozna odczytaé przy wykorzystaniu
komunikacji HART lub FOUNDATION fieldbus lub systemu sterowania Rosemount.
(3) Catkowita doktadno$¢ analogowa jest sumg doktadnos$ci cyfrowej i doktadnosci konwersji cyfrowo-analogowej. Nie dotyczy przetwornikéw
FOUNDATION fieldbus.
(4) Doktadno$¢ wyjscia cyfrowego dla czujnikéw termoelektrycznych: suma doktadnosci wyjscia cyfrowego + 0,5 °C (doktadno$¢ zimnego konca).
(5) Doktadnos$¢ wyjscia cyfrowego dla czujnikéw termoelektrycznych NIST typ B wynosi £3,0 °C (+5.4 °F) dla temperatur od 100 do 300 °C (212 do 572 °F).
(6) Doktadnos¢ wyjscia cyfrowego dla czujnikéw termoelektrycznych NIST typ K wynosi 0,70 °C (£1.26 °F) dla temperatur od —180 do —90 °C
(=292 do —130 °F).
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Przyktad obliczania doktadnosci:

Do pomiaréw wykorzystywany jest czujnik Pt 100 (o = 0,00385) w zakresie od 0 do 100 °C:

| Dokfadnos$¢ cyfrowa = 0,15 °C
[ ] Doktadnos¢ konwersji C/A = £0,03% z 100 °C lub 0,03 °C
] Doktadnos$é catkowita = +0,18 °C.
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Tabela A-3. Wplyw temperatury otoczenia

- Opis Zakres Wplyw zmiany Szerokos¢ zakresu | Wplyw na
UCLE) czujnika temperatur (°C) temperatury omiarowego konwersje C/A®
) P otoczenia 0 1,0 'c | P 9 1¢
2-, 3-, 4-przewodowe
czujniki
rezystancyjne
o -
Pt 100 (o = 0,00385) | IEC 751 ~200 do 850 0,003 °C Caly zakres 0,001% szerokosci
pomiarowy czujnika | zakresu
o o
Pt 200 (.= 0,00385) | IEC751 | —200do850 | 0,004 °C Caly zakres 1 0,001% szerokosci
pomiarowy czujnika | zakresu
o -
Pt 500 (o= 0,00385) | IEC751 | —200do850 | 0,003 °C Caly zakres 1 0,001% szerokosci
pomiarowy czujnika | zakresu
Pt 1000 o Caly zakres 0,001% szerokosci
(oe = 0,00385) IEC 751 200 do 300 0,003°C pomiarowy czujnika | zakresu
Pt 100 o Caly zakres 0,001% szerokosci
(oc =0,003916) JIS 1604 ~200 do 645 0,003 °C pomiarowy czujnika | zakresu
Pt 200 R Caly zakres 0,001% szerokosci
(cc=0,003916) JIS 1604 ~200 do 645 0,004 °C pomiarowy czujnika | zakresu
Krzywa o -
Ni 120 Edisona | ~70 do 300 0,003 °C Caly zakres 1 0,001% szerokosci
nr7 pomiarowy czujnika | zakresu
Czujnik Cu o .
Cu 10 Edison _50 do 250 0,03 °C Ca%y.zakres . 0,001% szerokosci
nr15 pomiarowy czujnika | zakresu
o o
Pt 50 (o = 0,00391) GOST ~200 do 550 0,004 °C Ca’fy.zakres . 0,001% szerokosci
6651-94 pomiarowy czujnika | zakresu
o o
Pt 100 (0t = 0,00391) GOST -200 do 550 0,003 °C Ca’fy.zakres . 0,001% szerokosci
6651-94 pomiarowy czujnika | zakresu
_ GOST o Caly zakres 0,001% szerokosci
Cu 50 (@ = 0,00426) 6651-94 50 do 200 0,008 °C pomiarowy czujnika | zakresu
o -
Cu 50 (0. = 0,00428) GOST _185 do 200 0,008 °C Ca’(y.zakres N 0,001% szerokosci
6651-94 pomiarowy czujnika | zakresu
Cu 100 (o = 0,00426) GOST ~50 do 200 0004 °C Caly zakres 0,001% szerokosci
’ 6651-94 ’ pomiarowy czujnika | zakresu
o P
Cu 100 (o = 0,00428) GOST —185 do 200 0,004 °C Ca’(y.zakres N 0,001% szerokosci
6651-94 pomiarowy czujnika | zakresu
Czujniki
termoelektryczne
o o 0,001% szerokosci
Vonograti 0,014 °C T 21000 °C zakresu
i e o 5 o
Typ B NIST 175, | 100 do 1820 0,032°C —(0,0025% | 54 ¢ < T < 1000 °c | 9:001% szerokosci
IEC 584 z (T —300)) zakresu
0,054 °C - (0,011% 0 o 0,001% szerokosci
2 (T - 100)) 100°C<T<300°C | kresu
Monografia o o -~
Typ E NIST 175, | —200 do 1000 ?60(?0543?/+z - Caly gé?((i;sﬁ szerokosci
IEC 584 ’ °
0,0054 °C + T>0°C 0,001% szerokosci
Monografia (0,00029% z T) B zakresu
Typ J NIST 175, | -180 do 760 0,0054 °C + -~
IEC 584 (0,0025% wartoci | T<0°C 0,001% szerokosci

bezwzglednej T)

zakresu

Dane techniczne
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Tabela A-3. Wplyw temperatury otoczenia

wejscie omowe

pomiarowy czujnika

. Opis Zakres Wplyw zmiany Szerokos¢ zakresu | Wplyw na
UCLE) czujnika temperatur (°C) temperatury omiarowego konwersje C/A®
) P otoczeniao 1,0 ¢ | P 9 Ie
0,0061 °C + T>0°C 0,001% szerokosci
Monografia (0,0054% z T) B zakresu
Typ K NIST 175, |-180do 1372 0,0061 °C + o -
IEC 584 (0,0025% wartosci | T<0°C 0,001% szerokosci
bezwzglednej T) zakresu
Monografia .
0,0068 °C + 0,001% szerokosci
TypN I’]'E'(S;ngf" —200do 1300 | 5 00036% 2 T) Caly zakresu
o —
Monografia 0,016 °C T>200F 0,001% szerokosel
Typ R NIST 17 do 17
yp IE(SD 5845’ 0do 1768 0,023 °C — T <200°C 0,001% szerokosci
(0,0036% z T) zakresu
o —
Monografia 0,016 °C T=200°C g,a(l)(?;sﬁ szerokosci
T NIST 17 do 17
ypS |E§ 5845’ 0do 1768 0,023 °C - T <200°C 0,001% szerokosci
(0,0036% z T) zakresu
o —
. 0,0064 °C T>0°C 0,001% szerokosci
Monografia zakresu
Typ T NIST 175, | —-200 do 400 0,0064 °C + o -
IEC 584 (0,0043% wartosci | T <0 °C 0,001% szerokosci
. zakresu
bezwzglednej T)
0,0054 °C + T>0°C 0,001% szerokosci
(0,00029% z T) B zakresu
DIN typ L DIN 43710 | —200 do 900 0,0025 °C + o -
(0,0025% wartosci | T<0°C 0,001% szerokosci
. zakresu
bezwzglednej T)
o —
0,0064 °C T>0°C 0,001% szerokosci
zakresu
DIN typ U DIN 43710 | —200 do 600 0,0064 °C + o i
(0,0043% wartoéci | T<0°C 0,001% szerokosci
. zakresu
bezwzglednej T)
5 —
Typ WRe/W26Re | 985 96 0 do 2000 0,023 °C — T <200°C 0,001% szerokosci
(0,0036% z T) zakresu
o —
0,007 °C T>0°C ga(l)(?gs/a szerokosci
GOSTR - o
MGOSTtyp L 8.585-2001 | 20000800 10,007 °C+ (0,003 °C . 0,001% szerokosci
wartosci T<0°C zakresu
bezwzglednej T)
Inne typy sygnatu
wejsciowego
o -
Wejscie miliwoltowe ~10 do 100 mV. | 0,0005 mV Caly zakres 1 0,001% szerokoscl
pomiarowy czujnika | zakresu
_ 3- 4- o —
2-, 3-, 4-przewodowe 0 do 2000 W 0,0084 Q Caly zakres 0,001% szerokosci

zakresu

(1) Zmiana temperatury otoczenia dotyczy zmiany doktadnos$ci dla przetwornika skalibrowanego fabrycznie dla temperatury 20 C (68 F).
(2) Nie dotyczy FOUNDATION™ fieldbus.
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Tabela A-4. Doktadnosé¢ przetwornika z zamoéwiong opcja kod P8

Minimalna
Typ czujnika Opis czujnika Zakres pomiarow L DIESEC TS DEliEelies
ypczu) P J P y zakresu cyfrowa® konwersji C/AG
pomiarowego!"
2-, 3-, 4-pr.zewodowe czujniki c °F °c oF °c °F
rezystancyjne
Pt 100 +0,02%
(o = 0,00385) IEC 751 —200do 850 | -328 do 1562 | 10 18 +0,10 | £0.18 szerokosci zakresu
Pt 200 +0,02%
(o = 0,00385) IEC 751 —200do 850 | -328 do 1562 | 10 18 +0,22 | £0.40 szerokosci zakresu
Pt 500 +0,02%
(o = 0,00385) IEC 751 —200do 850 | -328 do 1562 | 10 18 +0,14 | £0.25 szerokosci zakresu
Pt 1000 +0,02%
(o = 0,00385) IEC 751 —200do 300 | -328do 572 |10 18 +0,10 | £0.18 szerokosci zakresu
Pt 100 +0,02%
(o= 0,003916) JIS 1604 —-200do 645 | -328do 1193 | 10 18 +0,10 | +0.18 szerokosci zakresu
Pt 200 +0,02%
(o= 0,003916) JIS 1604 —-200do 645 | -328do 1193 | 10 18 +0,22 | +0.40 szerokosci zakresu
H 0,
Ni 120 Krzywa Bdisona | 74 45300 | —94do572 | 10 18 £008  +014 1002%
nr7 szerokosci zakresu
ni 0,
cu 10 Czuinik Cu 50d0250 | -58do482 |10 |18 £100 180 :002%
Edison nr 15 szerokosci zakresu
Pt 50 +0,02%
(o = 0,00391) GOST 6651-94 —200do 550 | -328do 1022 | 10 18 +0,20 | +0.36 szerokosci zakresu
Pt 100 +0,02%
(o = 0,00391) GOST 6651-94 —200do 550 | -328do 1022 | 10 18 +0,10 | +£0.18 szerokosci zakresu
Cu 50 +0,02%
(o = 0,00426) GOST 6651-94 —50 do 200 -58 do 392 10 18 +0,34 | £0.61 szerokosci zakresu
Cu 50 +0,02%
(o= 0,00428) GOST 6651-94 -185do 200 | -301do392 |10 18 +0,34 | £0.61 szerokosci zakresu
Cu 100 +0,02%
(a=0,00426) GOST 6651-94 —50 do 200 -58 do 392 10 18 +0,17 | £0.31 szerokosci zakresu
Cu 100 +0,02%
(a=0,00428) GOST 6651-94 -185do 200 | -301do392 |10 18 +0,17 | £0.31 szerokosci zakresu
Czuijniki termoelektryczne®
Monografia NIST 1 0,02%
(6) )
Typ B 175, IEC 584 100 do 1820 |212do 3308 |25 45 +0,75 | +£1.35 szerokosci zakresu
Monografia NIST +0,02%
Typ E 175, IEC 584 —200 do 1000 | —328 do 1832 | 25 45 +0,20 | £0.36 szerokosci zakresu
Monografia NIST +0,02%
Typ J 175, IEC 584 —180do 760 | —292 do 1400 | 25 45 +0,25 |+£0.45 szerokosci zakresu
Monografia NIST +0,02%
(7) _ _ )
Typ K 175, IEC 584 180 do 1372 | —292 do 2501 | 25 45 +0,25 | +0.45 szerokosci zakresu
Monografia NIST +0,02%
Typ N 175, IEC 584 —200 do 1300 | =328 do 2372 | 25 45 +0,40 | +0.72 szerokosci zakresu
Monografia NIST +0,02%
Typ R 175, IEC 584 0do 1768 32 do 3214 25 45 +0,60 | +1.08 szerokosci zakresu
Monografia NIST +0,02%
Typ S 175, IEC 584 0do 1768 32 do 3214 25 45 +0,50 | +0.90 szerokosci zakresu
Monografia NIST +0,02%
Typ T 175, IEC 584 —-200do 400 |-328do 752 |25 45 +0,25 | +£0.45 szerokosci zakresu
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0,

DIN typ L DIN 43710 —200do 900 |-328 do 1652 | 25 45 +0,35 | £0.63 *0,02 A’, .
szerokos$ci zakresu
+0,02%

DIN typ U DIN 43710 —200do 600 |-328do 1112 | 25 45 +0,35 | £0.63 .
szerokos$ci zakresu

0,
Typ WORe/ | ASTM E 988-96 | 0d02000 | 32d03632 | 25 45 £070 | +126 | £002%
W26Re szerokos$ci zakresu
GOSTR +0,02%
GOSTtyp L 8.585-2001 —200 do 800 |-392do 1472 | 25 45 +0,25 | +£0.45 szerokosci zakresu
Inne typy sygnatéw wejsciowych
e +0,02%
Wejscie miliwoltowe —10 do 100 mV. 3mV + 0,015 mV ..
szerokos$ci zakresu
- A A +0,02%
2-, 3-, 4-przewodowe wejscie omowe | 0 do 2000 omow + 20 omow + 0,35 oma

szerokos$ci zakresu

(1) Brak ograniczen na minimalng lub maksymalng szeroko$¢ zakresu pomiarowego w zakresie sygnatu wejscia. Zalecana minimalna szeroko$¢ zakresu
pomiarowego gwarantuje utrzymanie szumoéw na poziomie umozliwiajgcym uzyskanie doktadnosci katalogowej przy ttumieniu réwnym zero sekund.

(2) Doktadnos$¢ cyfrowa: Warto$¢ na wyjsciu cyfrowym mozna odczytaé przy wykorzystaniu komunikatora polowego.

(3) Catkowita doktadno$¢ analogowa jest suma doktadnosci cyfrowej i doktadnosci konwersji C/A.

(4) Dotyczy urzadzen HART / 4-20 mA

(5) Catkowita doktadnos$¢ wyjscia cyfrowego dla czujnikéw termoelektrycznych: suma doktadnosci wyjscia cyfrowego + 0,25 °C (0.45 °F)
(doktadno$¢ zimnego konca).
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(6) Doktadnosc¢ wyjscia cyfrowego dla czujnika termoelektrycznego NIST typ B wynosi £3,0 °C (5.4 °F) dla temperatur od 100 do 300 °C (212 do 572 °F).
7) Doktadno$¢ wyjscia cyfrowego dla czujnika termoelektrycznego NIST typ K wynosi £0,50 °C (+0.9 °F) dla temperatur od —180 do —90 °C (292 do —130 °F).
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Dane techniczne

Rysunki wymiarowe

644(DIN do montazu w gtowce)

Urzadzenie HART pokazano z zaciskami Srubowymi uwiezionymi

60 (2.4)

Zaciski czujnika
\ Zaciski
komunikacyjne

Ztacze 3
wyswietlacza \s
! |
Przetacznik \Zaciski zasilania
poziomu stanu

alarmowego

31(1.2)

Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)
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Wyswietlacz LCD

Zmodyfikowany wyswietlacz z lokalnym interfejsem
operatora LOI

Przetwornik 644

Wyswietlacz LCD

Sruby blokady obrotu wyswietlacza

Przetwornik 644

Wyswietlacz LCD
z lokalnym interfejsem
operatora LOI

Sruby blokady obrotu wys$wietlacza

Przetwornik 644 do montazu szynowego

E‘_l L5
g . -
d Zaciski
q czujnika
1 2 3 o
@"
2oz
=1
P - -
Zaciski
E—| Jﬁt . .
X zasilania
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Zestawy montazowe do przetwornika 644 do montazu w gtéwce

644R zaciski do montazu szynowego i nasciennego

644H zaciski do montazu szynowego

Szyna typu G
(asymetryczna)

Szyna Top Hat
(symetryczna)

Wycigcia do

szyny G
Otwory pod
Wyciecia srub:( f‘o
do szyny montazu

Top Hat nasciennego

Sruba
mocujaca

Sruba
mocujaca

Przetwornik ‘ Przetwornik

Zacisk
do szyny

Zacisk
do szyny

ANNNN
OOONNNNN

(numer czesci 00825-0100-4103)

Uwaga: Zestaw (numer czesci 00644-5301-0010) zawiera elementy
montazowe do obu typéw szyn.

Dane techniczne
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Glowka uniwersalna do czujnika
z przylagczem gwintowym
(kody opcji J5, J6, J7 i J8)

Gléwka przytaczeniowa do czujnikéw
typ DIN (kody opcji R1, R2, R3 i R4)

Naklejka

112 (4.41) |
96 (3.76)
[\

95 (3.74)
Wyswietlacz Pokrywa
Lcb wyswietlacza
{ i 75 |103(4.03)
Standardow. —(299) |, wyswietlaczem
pokrywa \ LCD

Sruba typu U ze
stali nierdzewnej
316 do montazu
na wsporniku
2-calowym

[ROSEMOUNIIY

% ‘,r;".‘.'.ull"."-.\ ([
; 104

128 (5.04)
z wyswietlaczem
LCD

Uwaga: Sruba typu ,U” jest dostarczana z kazdg gtéwka uniwersalng, chyba ze zaméwiono opcje sktadania XA.

Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)
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Obudowa ze stali nierdzewnej do aplikaciji
biotechnologicznych, przemystu farmaceutycznego
i zastosowan sanitarnych

Obudowa sanitarna
(kody opciji S1, S2, S3, S4)

Standardowa pokrywa

Standardowa pokrywa ,  Pierscien Obudowa
uszczelniajacy

76,2 (3.0)

| aal
79,8 (3.14) | 33(13)

F
27,9 (1.1)
25,4 (1.0)
44,5 (1.75)

<70,0 (2.76)

Pokrywa wyswietlacza LCD

Pokrywa wyswietlacza LCD

47 [1.85)

61'(2.4)

I

74,4 (2.93)

Pierscien ~Obudowa
uszcze:niajqcy ‘

27,9 (|1.1)
25,4 (1.0)
44,5 (1.75)

70,0 (2.76)

Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)
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A4

Informacje na temat zamawiania

Przetwornik Rosemount 644 jest uniwersalnym przetwornikiem temperatury, gwarantujgcym
niezawodne, doktadne i stabilne pomiary temperatury w warunkach polowych.

Najwazniejsze cechy przetwornika:

HART/4-20 mA z mozliwoscig wyboru wersji 5 lub 7
(kod opcji A), FOUNDATION fieldbus (kod opcji F) lub
PROFIBUS PA (kod opcji W)

Montaz DIN A lub na szynie
Podwdjne wejscie czujnika (kod opcji S)
Certyfikat SIS SIL 2 (kod opcji QT)
Rézne wyswietlacze LCD
m Lokalny interfejs operatora (kod opcji M4)
m  Wyswietlacz LCD (kod opcji M4)
Zaawansowana diagnostyka (kod opcji DA1)

Zwiekszona doktadnos¢ i stabilno$¢ pomiarow
(kod opcji P8)

Dopasowanie przetwornika i czujnika (kod opcji C2)

Tabela A-5. Informacje zaméwieniowe dotyczace przetwornika temperatury Rosemount 644
* Oferta standardowa przedstawia najczesciej zamawiane opcje. Wybér opcji oznaczonych gwiazdka (H) gwarantuje najkrétszy
czas dostawy. Wybor oferty rozszerzonej powoduje wydtuzenie czasu realizacji zamowienia.

@® =Dostepna
— = Niedostepna
Model | Opis produktu
644 Przetwornik temperatury
Typ przetwornika
Standardowa Standardowa
H Przetwornik do montazu w gtéwce DIN A — pojedyncze wejscie czujnika *
R Przetwornik do montazu szynowego — pojedyncze wejscie czujnika *
s Przetwornik do montazu w gtéwce DIN A — podwdjne wejscie czujnika N
(tylko HART)
Svanat wyiscio Montaz Montaz
yghat wyj wy w gtébwce | szynowy
Standardowa Standardowa
A 4-20 mA z cyfrowym sygnatem zgodnym z protokotem HART L4 L4 *
F Sygnat cyfrowy FOUNDATION fieldbus (obejmuje dwa bloki funkcyjne Al L -
. . . *
i zapasowy Link Active Scheduler)
w Sygnal cyfrowy Profibus PA L4 - *
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Tabela A-5. Informacje zamowieniowe dotyczace przetwornika temperatury Rosemount 644
* Oferta standardowa przedstawia najczesciej zamawiane opcje. Wybor opcji oznaczonych gwiazdka (H) gwarantuje najkrotszy
czas dostawy. Wyboér oferty rozszerzonej powoduje wydtuzenie czasu realizacji zamoéwienia.

® =Dostepna
— = Niedostepna
Atesty urzadzenia
Atesty do pracy w obszarach zagrozonych (sprawdzi¢ dostepnos$¢ u producenta) | A ‘ F | w ] A
Standardowa Standardowa
NA Bez atestéw o o o L4 *
Atesty amerykanskie przeciwwybuchowosci i niezapalnosci pytéw o o o -
ES *
wydawane przez producenta (FM)
5 Atesty amerykanskie iskrobezpieczenstwa i niezapalnosci wydawane o o o ® %
przez producenta (FM)
K5 Atesty amerykanskie przeciwwybuchowosci, iskrobezpieczenstwa, e o o - %
niezapalnosci i niezapalnosci pytéw wydawane przez producenta (FM)
NK Atest niezapalnosci pytéw IECEx L - *
KC Atesty iskrobezpieczenstwa i niezapalnosci FM i CSA - -1- L *
KB FM i CSA: Atesty przeciwwybuchowosci, iskrobezpieczenstwa, e - |- - %
niezapalnosci i niezapalno$ci pytow
KD Atesty FM, CSA i ATEX przeciwwybuchowosci i iskrobezpieczenstwa o o o *
16 Atest iskrobezpieczenstwa CSA o o o ® *
KoM (—\tgsty CSA Prgecivywybuchowoéci, iskrobezpieczenstwa, niezapalnosci (| ® | ® | ® - N
i niezapalnosci pytow
I3 Chinski atest iskrobezpieczenstwa e - |- - *
E3 Chinski atest ognioszczelnosci o o o - *
N3 Chinski atest niezapalno$ci typu n e - |- - *
E1 Atest ognioszczelnosci ATEX o o o - *
N1 Atest ATEX niezapalnosci typu n L - *
NC® | Atest ATEX niezapalnosci typu n dla podzespotu R ° *
KA At.es.ty ATEX ogr?ioszczelnoéci, iskrobezpieczenstwa, niezapalnoscitypu ©® | ® | ® x
n i niezapalnosci pytow
ND Atest ATEX niezapalnosci pytow L - *
KA CSA i ATEX: Atesty przeciwwybuchowosci, iskrobezpieczenstwa o - | - - x
i niezapalnosci
11 Atest iskrobezpieczenstwa ATEX o o o ® *
E7 Atest ognioszczelnosci IECEx o o o - *
17 Atest iskrobezpieczenstwa IECEx o o o ® *
N7 Atest IECEXx niezapalnosci typu n L - *
NG® | Atest IECEx niezapalnosci typu n dla podzespotu oo o . *
K7 Atesty IECEx ognioszczelnosci, iskrobezpieczenstwa, niezapalnoscitypu | ® | - | - - %
n i niezapalnosci pytow
12 Atest iskrobezpieczenstwa INMETRO L - *
14 Atest iskrobezpieczenstwa TIIS *
E2 Atest ognioszczelnosci INMETRO o o o - *
Opcje
[a]F[w] A
Zaawansowane funkcje sterujace PlantWeb
Standardowa Standardowa
Oprogramowanie zaawansowanego sterowania blokiem funkcyjnym - o - -
A01 ! *
FOUNDATION fieldbus
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Tabela A-5. Informacje zamoéwieniowe dotyczace przetwornika temperatury Rosemount 644

* Oferta standardowa przedstawia najczesciej zamawiane opcje. Wybor opcji oznaczonych gwiazdka (H) gwarantuje najkrétszy
czas dostawy. Wyboér oferty rozszerzonej powoduje wydtuzenie czasu realizacji zamoéwienia.

@ =Dostepna
— = Niedostepna
A \ F ‘ w ] A
Standardowe funkcje diagnostyczne PlantWeb
Standardowa Standardowa
DC Diagnostyka: Hot Backup i alarm stabilnosci czujnika |- || - *
Zaawansowane funkcje diagnostyczne PlantWeb
Standardowa Standardowa
Oprogramowanie diagnostyczne HART czujnika i procesu: Diagnostyka | ® | - | - -
DA1 czujnika termoelektrycznego i sledzenie wartosci maksymalnej *
i minimalnej
Opcje obudowy
Standardowa Standardowa
Gtéwka uniwersalna (skrzynka przytgczeniowa), stop aluminium e o o -
J53)@ | 7 obejma ze stali nierdzewnej do montazu na wsporniku 50,8 mm *
(2- cale) (przepusty M20)
Gtéwka uniwersalna (skrzynka przytgczeniowa), stop aluminium o o o -
J6®) z obejma ze stali nierdzewnej do montazu na wsporniku 50,8 mm *
(2- cale) (przepusty /2—14 NPT)
R1 Gléwka przytaczeniowa Rosemount, stop aluminium e o o - x
(przepusty M20 x 1.5)
R2 Gloéwka przytaczeniowa Rosemount, stop aluminium e o o - «
(przepusty '/2—14 NPT)
Rozszerzona
Gloéwka przytaczeniowa Rosemount, odlew ze stali nierdzewnej e o o -
R3
(przepusty M20 x 1.5)
R4 Gloéwka przytaczeniowa Rosemount, odlew ze stali nierdzewnej o o o -
(przepusty '/>~14 NPT)
Gtéwka uniwersalna (skrzynka przytgczeniowa), odlew ze stali o o o -
J7®®) | nierdzewnej z obejma ze stali nierdzewnej do montazu na wsporniku
50,8 mm (2 cale) (przepusty M20)
Gtéwka uniwersalna (skrzynka przytgczeniowa), odlew ze stali e o o -
Jg® nierdzewnej z obejma ze stali nierdzewnej do montazu na wsporniku
50,8 mm (2 cale) (przepusty '/>—14 NPT)
S1 Gtéwka przytaczeniowa, stal nierdzewna polerowana e o o -
(przepusty /214 NPT)
S2 Gléwka przytaczeniowa, stal nierdzewna polerowana e o o -
(przepusty '/2~14 NPSM)
33 Gléwka przytaczeniowa, stal nierdzewna polerowana e o o -
(przepusty M20 x 1.5)
s4 Gléwka przytaczeniowa, stal nierdzewna polerowana e o o -
(przepusty M20 x 1.5, gtowka M24 x 1.5)
Opcje wyswietlacza i interfejsu
Standardowa Standardowa
M4 Wyswietlacz LCD z lokalnym interfejsem operatora (LOI) o - | - - *
M5 Wyswietlacz LCD L] L] - *
A w A
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Tabela A-5. Informacje zamoéwieniowe dotyczace przetwornika temperatury Rosemount 644

* Oferta standardowa przedstawia najczesciej zamawiane opcje. Wybor opcji oznaczonych gwiazdka (H) gwarantuje najkréotszy

czas dostawy. Wyboér oferty rozszerzonej powoduje wydtuzenie czasu realizacji zamoéwienia.

® =Dostepna
— = Niedostepna
Konfiguracja programowa
Standardowa Standardowa
Konfiuracja uzytkownika parametréw Date, Descriptor i Message e o o o
C1 S . P *
(wymaga wypetnienia CDS przy sktadaniu zamdwienia)
Zwiekszona precyzja pomiaréw
Standardowa Standardowa
P8 | Zwigkszona doktadno$¢ i stabilnos¢ przetwornika o[- |- - *
Konfiguracja pozioméw stanu alarmowego
Standardowa Standardowa
A1 Poziomy nasycenia i alarmu zgodne z NAMUR, alarm stan wysoki e - - o *
CN Poziomy nasycenia i alarmu zgodne z NAMUR, alarm stan niski e - - o *
cs Alarm stan niski (poziomy alarméw i nasycenia zgodne ze standardem e - |- o *
Rosemount)
Filtr zasilania
Standardowa Standardowa
F5 Filtr sieciowy 50 Hz o o o ® *
F6 Filtr sieciowy 60 Hz o o o ® *
Kalibracja cyfrowa czujnika
Standardowa Standardowa
Dopasowanie przetwornika i czujnika — kalibracja cyfrowa zgodnie o o o °
Cc2 z procedurg fabryczng Rosemount *
(wspdtczynniki Callendara — van Deusena)
Kalibracja pieciopunktowa
Standardowa Standardowa
ca Kalibracja pieciopunktowa Kalibracja pieciopunktowa (wymaga wyboru o o o ® *
opcji Q4 do otrzymania certyfikatu kalibracji)
Certyfikat kalibracji
Standardowa Standardowa
Q4 Certyfikat kalibracji. Kalibracja trojpunktowa z certyfikatem o o o ® *
QP Certyfikat kalibraciji i plomba obudowy o o o - *
Certyfikaty jakosci do systemoéw bezpieczenstwa
Standardowa Standardowa
QT Certyfikat do pracy w aplikacjach SIS zgodnosci z norma IEC 61508 e - | - - N
z certyfikatem danych FMEDA (tylko HART)
Uziemienie zewnetrzne
Standardowa Standardowa
G1 Zespot uziemienia zewnetrznego oo o - *
Opcje dtawikéw kablowych
Standardowa Standardowa
G2® | Dtawik kablowy (7,5 mm — 11,99 mm) oeoe - *
G7 Dtawik kablowy, M20x1.5, Ex e, niebieski poliamid (5 mm — 9 mm) ® ® - *
w A
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Tabela A-5. Informacje zamowieniowe dotyczace przetwornika temperatury Rosemount 644
* Oferta standardowa przedstawia najczesciej zamawiane opcje. Wybor opcji oznaczonych gwiazdka (H) gwarantuje najkrétszy

czas dostawy. Wyboér oferty rozszerzonej powoduje wydtuzenie czasu realizacji zamoéwienia.

® =Dostepna

— = Niedostepna
tancuch do pokrywy
Standardowa Standardowa
G3 tancuch do pokrywy oo o] - *
Ztacze elektryczne
Standardowa Standardowa
GE® | Ztacze 4-wtykowe M12, (eurofast®) o oo - *
GM® | Ztacze 4-wtykowe Mini wielkosé A (minifast®) oo o - *
Naklejka zewnetrzna
Standardowa Standardowa
EL | Naklejka zewnetrzna z atestem iskrobezpieczenstwa ATEX oo o - *
Konfiguracja wersji HART
Standardowa Standardowa
HR7") | Konfiguracja do wersji 7 HART o[- |- - *
Opcje sktadania
Standardowa Standardowa
XA | Zlozenie czujnika z przetwornikiem, czujnik zamawiany oddzielnie oo o] - *
Typowy numer zamoéwieniowy przetwornika do montazu szynowego: 644 R A I5
Typowy numer zamoéwieniowy przetwornika do montazu w gtiowce: 644 S A 15DC DA1J5 M5

Wymaga obudowy kody opcji R2, R4, J6 lub J8.
Atest nie dotyczy przetwornikéw zaméwionych w obudowie.
Odpowiednia do montazu zdalnego.

Opcja wymaga obudéw kody J6, J8, R2 lub R4.

Przy zaméwieniu z opcjg XA, 1/2-cala NPT obudowa bedzie wyposazona w adapter M20 i zainstalowanym czujnikiem gotowym do pracy.

Opcja dostepna tylko z atestami iskrobezpieczenstwa. W przypadku instalacji z atestami FM iskrobezpieczenstwa i niezapalnosci (kod opciji 15),

przetwornik nalezy zainstalowaé zgodnie ze schematami instalacyjnymi Rosemount 03151-1009, gwarantujacymi uzyskanie klasy ochrony NEMA 4X.

Konfiguracja do wersji 7 HART. Mozliwo$¢ zmiany do wersji 5 HART w warunkach polowych.

Uwaga

Szczegotowe informacje na temat dodatkowych opciji (np. kod ,,K”) mozna uzyskac w firmie

Emerson Process Management.

Tabela A-6. Wyposazenie dodatkowe przetwornika

Opis czesci

Numer czesci

Gtéwka uniwersalna ze stopu aluminium, pokrywa standardowa — M20

00644-4420-0002

Gtéwka uniwersalna ze stopu aluminium, pokrywa wyswietlacza — M20

00644-4420-0102

Gtdwka uniwersalna ze stopu aluminium, pokrywa standardowa — /2—-14 NPT

00644-4420-0001

Gtdéwka uniwersalna ze stopu aluminium, pokrywa wyswietlacza — />-14 NPT

00644-4420-0101

Gléwka uniwersalna ze stali nierdzewnej, pokrywa standardowa — M20

00644-4433-0002

Gléwka uniwersalna ze stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza — M20

00644-4433-0102

Gtdwka uniwersalna ze stali nierdzewnej, pokrywa standardowa — />-14 NPT

00644-4433-0001

Gtowka uniwersalna ze stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza — '/2—=14 NPT

00644-4433-0101

Glowka przytaczeniowa ze stopu aluminium, pokrywa standardowa — M20 X /2 ANPT

00644-4410-0021

Gtéwka przytaczeniowa ze stopu aluminium, pokrywa standardowa — /2—14 NPT x /22 ANPT

00644-4410-0011

Gtowka przytaczeniowa ze stopu aluminium, pokrywa wyswietlacza — M20 X /2 ANPT

00644-4410-0121

Gtowka przytaczeniowa ze stopu aluminium, pokrywa wyswietlacza — '/2=14 NPT X /2 ANPT

00644-4410-0111

Gtdwka przytaczeniowa ze stali nierdzewnej, pokrywa standardowa — M20 X /2 ANPT

00644-4411-0021

Gtdwka przytaczeniowa ze stali nierdzewnej, pokrywa standardowa — 1/2—14 NPT x /2 ANPT

00644-4411-0011
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Tabela A-6. Wyposazenie dodatkowe przetwornika

Opis czesci

Numer czesci

Gtdwka przytaczeniowa ze stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza — M20 X '/2 ANPT

00644-4411-0121

Gtdwka przytaczeniowa ze stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza — '/—14 NPT X '/2 ANPT

00644-4411-0111

przepusty '/2—14 NPT

Gtéwka przytaczeniowa z polerowanej stali nierdzewnej, pokrywa standardowa —

00079-0312-0011

przepusty '/>~14 NPT

Gtéwka przytaczeniowa z polerowanej stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza —

00079-0312-0111

przepusty />-14 NPSM

Gtéwka przytaczeniowa z polerowanej stali nierdzewnej, pokrywa standardowa —

00079-0312-0022

przepusty />-14 NPSM

Gtéwka przytaczeniowa z polerowanej stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza —

00079-0312-0122

przepusty M20 x 1.5

Gtéwka przytaczeniowa z polerowanej stali nierdzewnej, pokrywa standardowa —

00079-0312-0033

przepusty M20 x 1.5

Gtéwka przytaczeniowa z polerowanej stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza —

00079-0312-0133

przepusty M20 x 1.5/ M24 x 1.5

Gtéwka przytaczeniowa z polerowanej stali nierdzewnej, pokrywa standardowa —

00079-0312-0034

przepusty M20 x 1.5/ M24 x 1.5

Gtéwka przytaczeniowa z polerowanej stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza —

00079-0312-0134

Zestaw Sruby uziemienia

00644-4431-0001

Sruby mocujace i sprezyny

00644-4424-0001

Elementy montazowe do montazu przetwornika Rosemount 644H na szynie DIN

00644-5301-0010

Elementy do modyfikacji istniejacego przetwornika Rosemount 644H w gtéwce przytaczeniowej
z czujnikiem z przytgczem gwintowym (dawna opcja kod L1)

00644-5321-0010

Zestaw Sruby typu U do obudowy uniwersalnej

00644-4423-0001

Zacisk uniwersalny do montazu szynowego lub nasciennego

03044-4103-0001

Szyna symetryczna o diugosci 24 cale (Top Hat)

03044-4200-0001

Szyna asymetryczna o dtugosci 24 cale (G)

03044-4201-0001

Zacisk uziemienia do szyn asymetrycznych i symetrycznych

03044-4202-0001

Zestaw pierscienia zatrzaskowego

00644-4432-0001

Zespot zacisku pokrywy

00644-4434-0001

Zestaw pierscieni uszczelniajgcych (12 szt.)

03031-0232-0001

Tabela A-7. Opcje wyswietlacza

Tylko wyswietlacz

Wyswietlacz i pokrywa

do obudowy
z aluminium®

Wyswietlacz i pokrywa
do obudowy ze stali
nierdzewnej")

Wyswietlacz LCD do przetwornika 644 HART
(M5)

00644-7630-0001

00644-7630-0011

00644-7630-0021

Lokalny interfejs operatora do przetwornika
644 HART (M4)

00644-7630-1001

00644-7630-1011

00644-7630-1021

Wyswietlacz LCD do przetwornika
644 FOUNDATION Fieldbus (M5)

00644-4430-0002

00644-4430-0001

00644-4430-0011

Wyswietlacz LCD do przetwornika 644
Profibus PA (M5)

00644-4430-0002

00644-4430-0001

00644-4430-0011

(1) Pokrywy moga by¢ stosowane z gtéwka uniwersalng i gtéwka przytaczeniowa.
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A.4.1

A4.2

130

Konfiguracja

Konfiguracja przetwornika

Przetwornik dostarczany jest ze standardowymi nastawami konfiguracji HART. Nastawy

konfiguracji moga byé zmienione w warunkach polowych przy uzyciu systemu DeltaV®,
menedzera urzadzen AMS lub dowolnego komunikatora polowego.

Standardowa konfiguracja HART

Jesli nie zamowiono inaczej, przetwornik bedzie zamdwiony w nastepujacej konfiguracji:

Typ czujnika Rezystancyjny, Pt 100 (0=0,00385, 4-przewodowy)
Warto$¢ 4 mA 0°C

Wartos¢ 20 mA 100 °C

Wyjscie Liniowe z temperaturg

Poziomy nasycenia 3,9/20,5mA

Ttumienie 5s

Filtr sieciowy 50 Hz

Stan alarmowy

Wysoki (21,75 mA)

LCD (jesli zainstalowany)

Wybrane jednostki i mA

Oznaczenie technologiczne

Patrz ,Oznaczenia” na stronie 130.

Wersja HART

5

Oznaczenia

Oznaczenie sprzetowe
] 13 znakéw

] Oznaczenia projektowe znajdujg sie na naklejkach umocowanych na state
do przetwornika

Oznaczenie programowe

HART wersja 5

Przetwornik HART w wersji 5 moze przechowywac¢ do osmiu znakéw jako oznaczenie
programowe HART i domy$linie jest to 8 pierwszych znakéw oznaczenia sprzetowego.

HART wersja 7

Przetwornik HART w wersji 7 moze przechowywac te same osiem znakéw jak w wersji 5,
lecz ma oddzielne diugie oznaczenie programowe (Long Software Tag), ktére moze
zawierac do 32 znakow. Diugie oznaczenie programowe jest dostepne tylko po zamdwieniu
opcji kod HR7.
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A4.3

Dane techniczne

Dodatkowe wymagania

Montaz specjalny

Patrz ,Zestawy montazowe do przetwornika 644 do montazu w gtéwce” na stronie 121,
gdzie podano elementy montazowe dostepne do:

] Montazu przetwornika 644H na szynie DIN (patrz tabela A-6 na stronie A-128)

| Modyfikacji polegajacej na zastgpieniu istniejacego przetwornika 644H przez nowy
przetwornik 644H na istniejacym czujniku z przytaczem gwintowym. (patrz
tabela A-6 na stronie A-128)

Zespot uziemienia zewnetrznego

Zespot zewnetrznej sSruby uziemienia moze by¢ zamoéwiony jako opcja G1, przy zaméwieniu
obudowy. Nalezy pamietac, ze niektére atesty do prac w obszarach zagrozonych powoduja,
ze przetwornik zawiera zespot uziemienia zewnetrznego i nie jest konieczne zamawianie
opcji G1. W tabeli ponizszej podano, ktére opcje atestéw wymagajg zamdwienia opcji G1,
a ktore nie.

Czy wraz z atestem otrzymuje sie zestaw
Typ atestu sruby uziemienia zewnetrznego?

E5, 11,12, 15,16, 17, K5, K6, NA, KB, 13 Nie — zaméwi¢ opcje kod G1

E1, E2, E3, E4, E7, K7, N1, N7, ND, K1, | Tak
K2, KA, NK

Konfiguracja specjalna
Konfiguracja specjalna musi by¢ wyspecyfikowana przy zaméwieniu. Konfiguracja ta musi

by¢ taka sama dla wszystkich czujnikéw. Ponizsza tabela zawiera wykaz wymaganych
zmian przy konfiguracji specjalne;j.
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Kod opcji

Mozliwosci zmian

HART

C1: Konfiguracja fabryczna (do
zamowienia trzeba dotgczy¢ CDS)

Roéwniez wymaga kodow opciji:

...DC

...DC
...M4 lub M5

Date (data): dzien/miesigc/rok

Descriptor (opis): 8 znakéw alfanumerycznych
Message (komunikat): 32 znaki alfanumeryczne
Hardware Tag (oznaczenie sprzetowe): 13 znakow
Software Tag (oznaczenie programowe): 8 znakéw
Typu czujnika i podigczenia

Zakres pomiarowy i jednostki

Warto$¢ ttumienia

Failure Mode (poziomu stanu alarmowego): Wysoki lub
niski

Hot Backup (funkcja Hot Backup): Tryb i zmienna
procesowa

Sensor Drift Alert (alarm niestabilnosci czujnika): Tryb,
wartos¢ progowa i jednostki

Display Configuration (konfiguracja wyswietlacza):
Wybra¢ wielkosci wyswietlane na wyswietlaczu.
Custom Alarm and saturation levels (specjalne poziomy
stanu alarmowego i nasycenia): Wybra¢ wysokie i niskie
poziomy stanu alarmowego i nasycenia

Security information (bezpieczenstwo):Blokada zapisu,
blokada HART i hasto do LOI

C2: Dopasowanie przetwornika
i czujnika

Przetworniki akceptujg wspotczynniki Callendara-Van
Dusena ze skalibrowanych rezystancyjnych czujnikow
temperatury. Przy uzyciu tych statych, przetwornik generuje
specjalng krzywg dopasowujgcg do charakterystyki
czujnika. W zamowieniu wybrac¢ czujnik rezystancyjny z serii
65, 65 lub ze specjalng krzywg charakteryzacji (opcje V lub
X8Q4). State zostang zapisane w pamieci przetwornika, jesli
wybrano te opcje.

A1, CN lub C8: Konfiguracja
poziomdéw stanu alarmowego

A1:Poziomy nasycenia i alarmu zgodne z normg NAMUR,
alarm stan wysoki

CN: Poziomy nasycenia i alarmu zgodne z normg NAMUR,
alarm stan niski

C8:Alarm niski (poziomy alarmoéw i nasycenia zgodne

ze standardem Rosemount)

Q4: Kalibracja trzypunktowa
z certyfikatem

Certyfikat kalibracji. Trzypunktowa kalibracja dla wartosci 0,
50 i 100% z certyfikatem.

C4: Kalibracja pieciopunktowa

Kalibracja pieciopunktowa dla wartosci 0, 25, 50, 75 i 100%
sygnatu wyjsciowego analogowego i cyfrowego.
Wykorzystywac razem z certyfikatem kalibracji Q4

HR?7: Konfiguracja wersji HART

Przetwornik 644 do montazu w gtéwce ma mozliwos¢
wyboru wersji HART. Wybra¢ opcje HR7, jesli przetwornik
ma pracowac w wersji 7 HART. Urzgdzenie moze byc¢
konfigurowane w warunkach polowych. Szczegétowe
informacje mozna znalez¢ w skréconej instrukgji instalaciji
lub instrukcji obstugi przetwornika 644.

Long Software Tag (dtugie oznaczenie programowe):

32 znaki
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A.5

A.5.1

Dane techniczne

Dane techniczne przetwornika 644 HART do
montazu w giéwce

(wersja urzadzenia 7 lub wczesniejsze)

Dane funkcjonalne
Wejscia

Wybierane przez uzytkownika; dopuszczalne napigcie na zaciskach czujnika wynosi
42,4 Vdc. Opcje czujnikéw — patrz ,Doktadnos¢” na stronie 113.

Wyjscie

Dwuprzewodowe 4-20 mA/HART, liniowe z temperaturg lub sygnatem wejsciowym.
Urzadzenie obstuguje HART w wersji 5.

Izolacja

Izolacje wejscia/wyjscie testowano dla napie¢ do 600 Vrms.

Wyswietlacz lokalny

Opcjonalny pieciocyfrowy zintegrowany wyswietlacz LCD moze mie¢ kropke dziesietng
ustawiong na statej pozycji lub zmiennej. Mozliwe jest wyswietlanie zmiennych w wybranych
jednostkach (°F, °C, °R, K, Wi mV), mA i jako procent zakresu pomiarowego. Wyswietlacz
mozna by¢ skonfigurowany do wyswietlania naprzemiennego wybranych opcji. Nastawy
wyswietlacza sg ustawiane fabrycznie, zgodnie ze standardowg konfiguracjg przetwornika.

Moga by¢ one zmienione w warunkach polowych przy wykorzystaniu wtasciwego
komunikatora polowego.

Dopuszczalna wilgotnosé
0-95% wilgotnosci wzglednej
Czas uaktualniania

<0,5s
Doktadnos¢ (konfiguracja domysina) PT 100
HART (0-100 °C) £ 0,18 °C
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Dane konstrukcyjne

Przylacza elektryczne

Model

Zaciski zasilania i czujnika

644H

Zaciski srubowe umocowane na state do listwy zaciskowej

Podtaczenie komunikatora polowego

Zaciski komunikacyjne

644H

‘ Umocowane na state do listwy przytgczeniowej

Materialy konstrukcyjne

Obudowa elektroniki i listwa zaciskowa

644H

’ Noryl® wzmacniany wiéknem szklanym

Obudowa (opcje J5, J6)

Obudowa

Aluminium niskomiedziowe

Wykonhczenie powierzchni Farba poliuretanowa

Pierscien uszczelniajacy pokrywy | Buna-N

Materiaty konstrukcyjne

(obudowa ze stali nierdzewnej do aplikacji
biotechnologicznych, przemystu farmaceutycznego
I zastosowan sanitarnych)

Obudowa i pokrywa standardowa wyswietlacza

n Stal nierdzewna 316

Pierscieh uszczelniajgcy obudowy

u Buna-N
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Instrukcja obstugi
00809-0214-4728, wersja NB

Dodatek A: Dane techniczne

Wrzesien 2012

Dane techniczne

Montaz

Przetwornik 644H instaluje sie w gtdwce przytaczeniowej lub w gtéwce uniwersalnej
montowanej bezposrednio na zespole czujnika, zdalnie od zespotu czujnika przy uzyciu

gtéwki uniwersalnej lub na szynie DIN przy uzyciu opcjonalnego zacisku.

Specjalne zalecenia montazowe

Patrz ,Zestawy montazowe do przetwornika 644 do montazu w gtéwce” na stronie 121,
gdzie podano specjalne elementu mocujace do:

| Montazu przetwornika 644H na szynie DIN (patrz strona 119)

| Modyfikacji polegajacej na zastgpieniu istniejacego przetwornika 644H przez nowy
przetwornik 644H na istniejagcym czujniku z przytgczem gwintowym. (Patrz
tabela A-6 na stronie A-128)

Masa

Kod Opcije Masa
644H HART, do montazu w gtéwce 95¢
644H FOUNDATION™ fieldbus, do montazu w gtéwce 92¢g
644H Profibus PAdo montazu w gtdwce 92¢g
644R HART, do montazu szynowego 174 g
M5 Wyswietlacz LCD 35¢g
J5, J6 Gtéwka uniwersalna, pokrywa standardowa 5779
J5, J6 Gtéwka uniwersalna, pokrywa wyswietlacza 667 g
J7, J8 Gtéwka uniwersalna ze stali nierdzewnej, pokrywa standardowa | 1620 g
J7, J8 Gtéwka uniwersalna ze stali nierdzewnej, pokrywa wyswietlacza | 1730 g

Masa (obudowa ze stali nierdzewnej do aplikaciji

biotechnologicznych, przemystu farmaceutycznego
i zastosowan sanitarnych)

Kod opcji Pokrywa standardowa Pokrywa wyswietlacza
S1 840 g 995 g
S2 840 ¢ 995 g
S3 840 g 995 g
S4 840 g 995 ¢

Klasa ochrony obudowy (644H)

Wszystkie dostepne obudowy majg klase ochrony typ 4X, IP66 i IP68.

Wykonczenie powierzchni w wersji sanitarnej

Powierzchnia jest polerowana do gtadkosci 32 RMA. Laserowe oznaczenie produktu
na obudowie i standardowych pokrywach.
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A.5.3 Dane metrologiczne

Zgodnosé¢ elektromagnetyczna z normg NAMUR NE 21

Przetworniki 644H HART spetniajg wymagania normy NAMUR NE 21.

Czutosé na Parametr Wplyw
HART
tadunki m 6 kV przy kontakcie bezpo$rednim Brak

elektrostatyczne . .
m 8 kV wyladowanie przez powietrze

Promieniowanie m 80-1000 MHz dla 10 V/m AM <1,0%
Impuls m 1kVdla WE/WY Brak
Przepiecie m 0,5 kV miedzy przewodami sygnatowymi Brak

m 1KkV miedzy przewodem sygnatowym a masg
Przewodzenie m 100 kHz do 80 MHz przy 10 V <1,0%

Badanie zgodnosci z dyrektywa kompatybilnosci
elektromagnetycznej WE

Przetwornik 644 spetnia wymagania dyrektywy 2004/108/WE. Przetwornik 644 spetnia
kryteria normy IEC 61326:2006

Wptyw napiecia zasilania
Mniejszy od + 0,005% szerokosci zakresu na jeden wolt

Stabilnos¢

Stabilnos¢ odczytu czujnikéw rezystancyjnych i termoelektrycznych wynosi + 0,15%
wartosci mierzonej lub 0,3 °C (wieksza z tych wartosci) na 24 miesigce

Autokalibracja

Obwody przetwarzania analogowo-cyfrowego automatycznie kalibrujg sie dla kazdej
temperatury przez dynamiczne poréwnanie zmiennej pomiarowej z wewnetrznymi
elementami wzorcowymi o wyjatkowej doktadnosci i stabilnosci.

Wplyw drgan

644 zostat przetestowany w podanych nizej warunkach i nie zanotowano wptyw na jego
dziatanie zgodnie z normg IEC 60770-1, 1999:

Czestotliwosé Drgania

10 do 60 Hz. Amplituda 0,21 mm

60 do 2000 Hz. Maksymalne przyspieszenie 3 g
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Dane techniczne

Podtaczenie czujnika

Rosemount 644 Schemat podiaczenia czujnika

T | R,

o o o o
1234 12 34 1234 1234
2- 3- przewodowy  4- przewodowy Czujnik
przewodowy czujnik czujnik termoelektryczny
czujnik rezystancyjny rezystancyjny i sygnat mV
rezystancyjny i sygnat Q* i sygnat Q
i sygnatV

* Firma Rosemount Inc. jako jednoelementowe rezystancyjne czujniki temperatury stosuje czujniki
4-przewodowe. Mozliwe jest wykorzystanie tych czujnikéw w konfiguracji 3-przewodowej, nie
podtaczajac jednego z przewoddw i izolujac go tasmg izolacyjna.

Oznaczenia

Sprzetowe

[ 13 znakdéw

| Oznaczenie stanowi naklejka umocowana z boku obudowy przetwornika.

| Umocowane na state do przetwornika

| Wysokosé znakéw 1,6 mm

Programowe

[ ] Przetwornik moze zapisa¢ w pamieci do osmiu znakéw dla protokotu HART
| Dla oznaczenia programowego nalezy zamowi¢ opcje kod C1

Dane techniczne 4—-20 mA/HART

Zasilanie

Wymagany jest zewnetrzny zasilacz Przetwornik dziata dla napie¢ zasilania 12,0 do

42,4 Vdc na zaciskach zasilania (przy obcigzeniu 250 omdw konieczne napigcie zasilania
wynosi 18,1 Vdc). Do zaciskéw zasilania przetwornika mozna podtagcza¢ maksymailne
napiecie 42,4 Vdc.
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Ograniczenia obcigzenia

Maksymalne obciazenie = 40,8 X (napiecie zasilania — 12,0)("

4-20 mA dc

Zakres roboczy dla
sygnatéw HART
i analogowego

Obcigzenie (omy)

Zakres roboczy
tylko dla sygnatu
analogowego

42,4

12,0 min

Napiecie zasilania (Vdc)

(1) Bez zabezpieczenia przeciwprzepieciowego (opcja).

Uwaga

Protokdt HART wymaga obecnosci w petli rezystanciji co najmniej 250 omoéw. Nie wolno
obstugiwacé przetwornika, jesli napiecie na jego zaciskach zasilania jest mniejsze od

12 vV DC.

Dopuszczalne temperatury otoczenia

Dziatanie Sktadowanie
Z wy$wietlaczem LCD(" —20 do 85 °C. —45 do 85 °C.
Bez wyswietlacza LCD —40 do 85 °C. -50 do 120 °C.

(1) Wyswietlacz moze by¢ nieczytelny i wolniej reagowac przy temperaturach ponizej—20 °C.
Sprzetowe i programowe ustawienie trybu alarmowego

Przetwornik 644 charakteryzuje sie programowaq diagnostyka dziatania generujaca alarmy.
Przetwornik jest wyposazony w oddzielny uktad elektroniczny gwarantujacy generacje
alarmu, gdy uszkodzeniu ulegnie oprogramowanie mikroprocesora. Warto$¢ poziomu
alarmowego (wysoki lub niski — HI/LO) jest wybierana przez uzytkownika przy uzyciu
przetacznika sprzetowego. W momencie wystgpienia awarii, pozycja przetgcznika (HI lub
LO) okresla jaki sygnat pradowy wygeneruje przetwornik. Przetgcznik wptywa na dziatanie
konwertera cyfrowo-analogowego (D/A), ktdry generuje wtasciwy prad wyjsciowy, nawet
w przypadku awarii mikroprocesora. Wartosci pozioméw alarmowych zalezg od wybrane;j
konfiguracji: Standard (standardowa), Custom (specjalna) lub zgodna z NAMUR (zalecenia
NAMUR NE 43, czerwiec 1997). Tabela A-1 pokazuje poziomy alarmowe dla ré6znych
konfigurac;ji.

Standardowa Zgodne z NAMUR NE 43

Wyjscie liniowe: 39<1M <205 | 38<1<205
Stan alarmowy wysoki: | 21,75 < | < 23 215123
Stan alarmowy niski: 35 <1< 3,75 35<1<36
(1) 1=Zmienna procesowa (prad wyjsciowy).

Dane techniczne
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Dane techniczne

Specjalne poziomy stanu alarmowego i nasycenia

Poziomy specjalne stanu alarmowego i nasycenia moga by¢ konfigurowane fabrycznie przy
wyborze opcji C1. Mozliwa jest tez konfiguracja polowa tych wartosci przy uzyciu
komunikatora polowego.

Czas gotowosci do dziatania

Przetwornik osiaga katalogowe parametry metrologiczne po 5,0 sekundach od wigczenia
zasilania, przy ttumieniu ustawionym na 0 sekund.

Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe Rosemount 470 chroni przed uszkodzeniami
spowodowanymi przepieciami wskutek wytadowan elektrycznych, dziatania spawarek

i urzadzen elektrycznych o duzym poborze mocy. Szczegotowe informacje mozna znalezé

w karcie katalogowej 470 (dokument numer 00813-0100-4191).

Konfiguracja

Standardowe informacje o konfiguracji, patrz ,Konfiguracja” na stronie 130.

Tabela A-8. Zestawy wyswietlacza do przetwornikéw 644 HART starego typu

Numer zestawu
Tylko wyswietlacz 00644-4430-0002
Wyswieltacz i pokrywa obudowy z aluminium( 00644-4430-0001
Wyswietlacz i pokrywa obudowy ze stali nierdzewnej 00644-4430-0011

(1) Pokrywy moga by¢ stosowane z uniwersalng gtéwka przytaczeniowa 76 mm i gtéwka przytaczeniowa Rosemount.
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Dodatek B Atesty urzgdzenia

Atestowane zaktady produkcyjne .............. . . . i i strona 141
Informacje o Dyrektywach Unii Europejskiej ......................... strona 141
Atesty do pracy w obszarach zagrozonych .......................... strona 141

B.1

B.2

B.2.1

B.2.2

Atesty urzadzenia

Atestowane zaktady produkcyjne

Emerson Process Management Rosemount Division — Chanhassen, MN
Emerson Process Management Asia Pacific — Singapur

Emerson Process Management GmbH & Co. — Karlstein, Niemcy
Emerson Process Management (India) Pvt. Ltd. — Mumbai, Indie
Emerson Process Management Brazil — Sorocaba, Brazylia

Emerson Process Management, Dubai — Emerson FZE

Beijing Rosemount Far East Instrument Co., Limited — Beijing, Chiny

Informacje o Dyrektywach Unii Europejskiej

Deklaracje zgodnosci ze wszystkimi wtasciwymi dyrektywami europejskimi dla tego
urzadzenia znajduje mozna znalez¢ na stronie www.emersonprocess.com.

Certyfikaty do pracy w obszarze bezpiecznym wydawane
przez producenta

Przetworniki sg standardowo badane i testowane w celu sprawdzenia ich zgodnosci

z podstawowymi wymaganiami elektrycznymi, mechanicznymi i pozarowymi. Badania
prowadzone sg w laboratorium akredytowanym przez Federal Occupational Safety and
Health Administration (OSHA).

Atesty do pracy w obszarach zagrozonych

Certyfikaty pétnocnoamerykanskie

Atesty wydawane przez producenta

I5  Atestiskrobezpieczenstwa i niezapalnosci
Numer certyfikatu: 3044581
Zastosowane normy: FM Class 3600 — 1998, FM Class 3610 — 2010, FM Class 3611 — 2004
FM Class 3810 — 2005, ANSI/NEMA 250 — 2003

Oznaczenia (bez obudowy):

ISKROBEZPIECZENSTWO W KLASIE |, GRUPY A, B, C I D, T4
ISKROBEZPIECZENSTWO W KLASIE | STREFA 0, AEX IA IIC; T4 GA
NIEZAPALNOSC W KLASIE I, STREFA 2, GRUPY A,B,C 1D
INSTALOWAC ZGODNIE ZE SCHEMATAMI NUMER 00644-2071
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Oznaczenia (w obudowie):

ISKROBEZPIECZENSTWO W KLASIE I, II, lll, GRUPY A, B, C, D, E, F | G, T4/T5/T6
NIEZAPALNOSC W KLASIE I, STREFA 2, GRUPY A, B, C I D

INSTALOWAC ZGODNIE ZE SCHEMATAMI NUMER 00644-2071

OBUDOWA TYPU 4X

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (X)

ES

Rezystancja powierzchniowa niemetalicznych obudéw jest wieksza od 1 gigaoma.
Nalezy zachowa¢ ostroznos¢, aby nie doprowadzi¢ do gromadzenia sie tadunkow
elektrostatycznych. Nie wolno jej wycierac¢ lub czyscic¢ przy uzyciu rozpuszczalnikow
lub suchej Scierki.

Opcjonalna obudowa przetwornika 644 moze zawieraé aluminium i stanowié
potencjalne zrédio zaptonu w przypadku uderzenia lub tarcia. Szczegdlng
ostrozno$c¢ nalezy zachowac podczas instalacji i konserwacji, aby chronic¢ go

przed uderzeniem i tarciem.

Atest przeciwwybuchowosci i niezapalno$ci pytéw

Numer certyfikatu: 3006278

Zastosowane normy: FM Class 3600 — 1998, FM Class 3615 — 2006,
FM Class 3810 — 2005, ANSI/NEMA 250 — 2003

Oznaczenia: PRZECIWWYBUCHOWOSC W KLASIE |, STREFA 1, GRUPY B, C I D
NIEZAPALNOSC PYLOW W KLASIE Il | lll, STREFA 1, GRUPY E, F I G
NIEZAPALNOSC W KLASIE I, STREFA 2, GRUPY A, B,CID

JEZELI ZAINSTALOWANO ZGODNIE ZE SCHEMATAMI INSTALACYJNYM
ROSEMOUNT 00644-1049.

NIEWYMAGANE USZCZELNIENIE OS£tON KABLOWYCH.

OBUDOWA TYPU 4X

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (X)

Rezystancja powierzchniowa niemetalicznych obudéw jest wieksza od 1 gigaoma.
Nalezy zachowa¢ ostroznos¢, aby nie doprowadzi¢ do gromadzenia sie tadunkow
elektrostatycznych. Nie wolno jej wycierac¢ lub czysci¢ przy uzyciu rozpuszczalnikéw
lub suchej Scierki.

Opcjonalna obudowa przetwornika 644 moze zawieraé aluminium i stanowié
potencjalne zrédio zaptonu w przypadku uderzenia lub tarcia. Szczegdlng
ostroznoé¢ nalezy zachowac podczas instalacji i konserwacji, aby chronié go
przed uderzeniem i tarciem.

Atesty CSA

16

Atest iskrobezpieczenstwa
Numer certyfikatu: 1091070
Zastosowane normy: CSA Std. C22.2 No. 142 — M1987, CSA Std. C22.2 No. 15792

Oznaczenia (bez obudowy):

Exia

ISKROBEZPIECZENSTWO, KLASA |, GRUPY A, B, C, D, T4/T5/T6 KLASA |,
STREFA 0, IIC.

MOZLIWOSC STOSOWANIA W KLASIE |, STREFA 2, GRUPY A, B, C, D.
INSTALOWAC ZGODNIE ZE SCHEMATAMI NUMER 00644-2072.

Oznaczenia (w obudowie):

Exia

KLASA I, GRUPY A, B, C, D, T4/T6, KLASA |, STREFA 0, IIC

JESLI ZAINSTALOWANO ZGODNIE ZE SCHEMATAMI NUMER 00644-1064

LUB 0644-2072

MOZLIWOSC STOSOWANIA W KLASIE | STREFA 2, Z NIEZAPALNYM WYJSCIEM,
JESLI ZAINSTALOWANO ZGODNIE ZE SCHEMATEM NUMER 00644-2072
OBUDOWA TYPU 4X

Atesty urzadzenia
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K6

Atest przeciwwybuchowosci, niezapalnosci pytow, iskrobezpieczenstwa i mozliwos¢
stosowania w klasie | strefa 2

Numer certyfikatu: 1091070

Zastosowane normy: CSA Std. C22.2 No. 142 — M1987, CSA Std. C22.2 No. 30 —
M1986, CSA Std. C22.2 No. 157 — M1987, CSA Std. C22.2 No. 213 — M1987

Oznaczenia: Klasa |, strefa 1, grupy B, Ci D;

NIEZAPALNOSC PYLOW W KLASIE Il, GRUPY E | F, ORAZ W KLASIE lll;
MOZLIWOSC STOSOWANIA W KLASIE |, STREFA 2, GRUPY A, B, C I D,

Z NIEZAPALNYM WYJSCIEM

INSTALOWAC ZGODNIE ZE SCHEMATAMI NUMER 00644-1059

OBUDOWA TYPU 4X, NIEWYMAGANE USZCZELNIENIE OStON KABLOWYCH
EX IA KLASA |, GRUPY A, B, C, D, T4/T5/T6 KLASA I, STREFA 0, IIC.
INSTALOWAC ZGODNIE ZE SCHEMATAMI NUMER 00644-1064 LUB 00644-2072.
MOZLIWOSC STOSOWANIA W KLASIE |, STREFA 2, GRUPY A, B, C, D,

Z NIEZAPALNYM WYJSCIEM

INSTALOWAC ZGODNIE ZE SCHEMATAMI NUMER 00644-2072.

Atesty europejskie

11

Atest iskrobezpieczenstwa ATEX

Numer certyfikatu: Baseefa 12ATEX0101X

Zastosowane normy: IEC 60079-0: 2011, EN60079-11: 2007

Oznaczenia: & Il 1 G, Exia lIC T6...T4 Ga; Patrz certyfikat (Tabela B-1) ¢€1180

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (X)

Urzadzenie musi by¢ zainstalowane w obudowie, ktéra zapewnia klase ochrony co
najmniej IP20.

Obudowy niemetaliczne muszg miec¢ rezystancje powierzchniowg mniejsza od 1Gomow.
Obudowy ze stopu lekkiego lub cyrkonowe muszg by¢ po instalacji zabezpieczone przed
uszkodzeniami mechanicznymi.

Tabela B-1. Parametry wejsciowe

Petla
U =30V
li=150 mA Totoczenia < 80°
=170 mA Totoczenia < 70°
=190 mA Totoczenia < 60°
Pi=0,67W T6 (=60 °C = Totoczenia < 40 °C), T5 (=60 °C < Totoczenia < 50 °C)
=08W T5 (=60 °C = Totoczenia < 40 °C), T4 (=60 °C < Totoczenia < 80 °C)
Ci=3,3nF
Li=0
Czujnik
Upo=13,6V
lo =80 mA
P, =80 mW
C;=0,075 uF C, = 0,816 pF grupa lIC
Co = 5,196 pF grupa IIB
C, = 18,596 WF grupa lIA
Li=0 Lo =5,79 mH grupa lIC
L, =23,4 mH grupa IIB
L, = 48,06 mH grupa lIA
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N1  Atest niezapalnosci ATEX typu n (w obudowie)
Numer certyfikatu: BAS 00ATEX3145
Zastosowane normy: EN 60079-0: 2006, EN60079-15: 2005
Oznaczenia: &Il 3 G, Ex nA lIC T5 Gc (40 °C < Tyioczenia < 70 °C)

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (X):

1. Urzadzenie nie przechodzi testu izolacji dla napiecia 500 V, zgodnie z artykutem 6.8.1
normy EN 60079-15:2005. Fakt ten nalezy uwzglednié przy instalaciji.

NC Atest niezapalnosci ATEX typu n (bez obudowy)
Numer certyfikatu: Baseefa12ATEX0102U
Zastosowane normy: IEC 60079-0: 2011, EN60079-15: 2005
Oznaczenia: & 11 3 G, ExnA lIC T6...T5 Gc
Vinaks = maks. 45V

Ograniczenia temperaturowe — T6 (=60 °C < Tyoczenia < 40 °C), T5 (=60 °C < Tyioczenia
<85 °C)

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):

Element musi by¢ zainstalowany w certyfikowanej obudowie gwarantujgcej zapewnienie
wiasciwej klasy ochrony, co najmniej IP54 zgodnie z normami IEC 60529, IEC 60079-0 i EN
60079-15.

E1  ATEX ognioszczelny
Numer certyfikatu: KEMA 99ATEX8715X
Zastosowane normy: EN60079-0: 2006, EN60079-1: 2007
Oznaczenia: & 112 G, Ex d IIC T6 Gb (=50 °C = Tyiczenia < 65 °C) €€1180

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (X):
Informacje o wymiarach potgczeh ognioszczelnych mozna uzyskaé u producenta.

ND Atest niezapalno$ci pytéw ATEX
Numer certyfikatu: KEMA 99ATEX8715X
Zastosowane normy: EN 61241-1:2012, EN 61241-1:2004
Oznaczenia: & 11 1 D, Ex tD A20 IP66 T95 °C
ce1180

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (X): Brak
Atesty IECEx

17 Atest iskrobezpieczenstwa IECEx
Numer certyfikatu: IECEx BAS 12.0069X
Zastosowane normy: IEC 60079-0: 2011, IEC 60079-11: 2007
Oznaczenia: Ex ia IIC T6...T4 Ga Patrz certyfikat (Tabela B-1)

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (X)

Urzadzenie musi by¢ zainstalowane w obudowie, ktéra zapewnia klase ochrony co
najmniej IP20.

Obudowy niemetaliczne muszg miec¢ rezystancje powierzchniowa mniejsza od 1GQ.

Obudowy ze stopu lekkiego lub cyrkonowe muszg by¢ po instalacji zabezpieczone przed
uszkodzeniami mechanicznymi.

N7  Atest niezapalnosci IECEXx typu n (z obudowg)
Numer certyfikatu: IECEx BAS 07.0055
Zastosowane normy: IEC 60079-0: 2004, EN60079-15: 2005
Oznaczenia: Ex nA IIC T5 Gc (40 °C < Tyioczenia < 70 °C)
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NG Atest niezapalnosci IECEX typu n (bez obudowy)
Numer certyfikatu: IECEx BAS 12.0070X
Zastosowane normy: IEC 60079-0: 2011, IEC 60079-15: 2010
Oznaczenia: Ex nA lIC T6...T5 Gc
Vmaks. = 45 V maksymalnie

Ograniczenia temperaturowe — T6 (=60 °C < Tgioczenia < 40 °C),
T5 (_60 °Cs Totoczenia =85 OC)
Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):

Podzespdét musi by¢ zainstalowany w obudowie, ktéra spetnia wymagania préby udarnosci
okreslone w normie IEC 60079-15:2005 i zapewnia co najmniej klase ochrony IP54.

E7  Atest ognioszczelnosci IECEXx
Numer certyfikatu: IECEx KEM 09.0015X
Zastosowane normy: IEC 60079-0: 2004, IEC 60079-1: 2007
Oznaczenia: Ex d IIC T6 Gb (—40 °C < Tyioczenia < 65 °C)

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (X):
Informacje o wymiarach potaczen ognioszczelnych mozna uzyskac¢ u producenta.

NK Atest niezapalnosci pytow IECEX
Numer certyfikatu: IECEx KEM 09.0015X
Zastosowane normy: IEC 61241-0:2004, IEC 61241-1:2004
Oznaczenia: Ex tD A20 IP66 T95 °C

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (X): Brak
Certyfikaty brazylijskie
E2  Atest ognioszczelnosci INMETRO
Numer certyfikatu: CEPEL 02.0095X
Zastosowane normy: ABNT NBR |IEC 60079-0:2008, ABNT NBR IEC 60079-1:2009,

ABNT NBR IEC 60079-26:2008 2008, IEC 60529:2009.
Oznaczenia: d [IC T6 Ga/Gb IP66* Ttoczenia: —20 °C do +65 °C)

Certyfikaty chinskie

E3  Atest ognioszczelnosci i pytoszczelnosci NEPSI
Numer certyfikatu: GYJ111385X
Zastosowane normy: GB3836.1-2000, GB3836.8-2000
Oznaczenia: Exd IIC T6
DIP A20 TA 95 °C IP66*

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (X):
(patrz instrukcja obstugi).
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Certyfikaty japonskie

E4  Atest ognioszczelnosci TIIS
Numer certyfikatu: TC15744 — 644H z wyswietlaczem i bez czujnika
TC15745 — 644H bez wyswietlacza i bez czujnika
TC15910 — 644H bez wyswietlacza, czujnik termoelektryczny
TC15911 — 644H z wyswietlaczem, czujnik termoelektryczny
TC15912 — 644H bez wyswietlacza, czujnik rezystancyjny
TC15913 — 644H z wyswietlaczem, czujnik rezystancyjny

Oznaczenia: (TC 1591x) d lIB+H2 T4
(TC1574x) IIC T6

Atesty faczone

Jesli wyspecyfikowano opcjonalne atesty, dostarczana jest tabliczka z atestami wykonana
ze stali nierdzewnej. Urzadzenie oznaczone kilkoma atestami nie moze by¢ instalowane
przy wykorzystaniu zadnych innych atestow. Konieczne jest trwate oznaczenie atestu,
zgodnie z ktdrym urzadzenia zostato zainstalowane.

K1 Potaczenie atestow E1, N1, 11 i ND

K2 Potaczenie E2 i 12

K5 Potgczenie atestow E5i 15

K6 Potaczenie atestow EG i 16

K7 Potaczenie E7, 17 i N7

KA Potgczenie atestow E1, 11, E6 i 16

KB Potgczenie atestow E5, |15, E6 i 16

KC Potaczenie atestéw E5, E1, 15 11

KD Potaczenie atestow E5, 15, E6, I6 E1i |1

Inne certyfikaty

Certyfikaty morskie

SBS Atest American Bureau of Shipping (ABS)
Numer certyfikatu: 00-HS145383/1-PDA
Zastosowane normy: Normy ABS: Normy 2008 dotyczace zbiornikéw stalowych
1-1-4/7.7, 4-8-3/1.7
Zastosowanie: Pomiary ci$nienia, przeptywu i poziomu cieczy, gazu i par
w zbiornikach klasy ABS, instalacje morskie i przybrzezne
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Dodatek C Schemat menu i skroty
klawiszowe komunikatora
polowego

CA Schemat menu komunikatora polowego

llustracja C-1. Schemat menu komunikatora polowego dla przetwornika Rosemount 644 HART
wersja 5 — przeglad

— Aktywne alerty Stan dobry (tylko jesli nie ma alertow)
1 Stan dobry (tylko jesli nie ma alertow) 1 Brak aktywnych alertéw
2 Alert awarii
3 Alert informacyjny | Alert awarii
4 Alert konserwacji (naprawi¢ szybko) — |— 1 Nieprawidtowa konfiguracja

2 Awaria elektroniki

3 Btad kalibraciji

4 Aktywny alert niestabilnosci czujnika
5 Rozwarty czujnik 1

6 Rozwarty czujnik 2

7 Zwarty czujnik 1

8 Zwarty czujnik 2

9 Awaria czujnika temperatury zaciskéw

L1 Alert informacyjny
1 Bfad kalibracji

Alert konserwacji

1 Aktywna funkcja Hot Backup

2 Aktywny alert niestabilnosci czujnika
3 Degradacja czujnika 1

4 Degradacja czujnika 2

Home [ Informacje ogdine — 5 Zbyt wysoki poziom zaktécen EMF
1 Informacje ogdine 1 Status urzadzenia 6 Czujnik 1 poza zakresem roboczym
2 Konfiguracja 2 Gtéwna zmienna procesowa 7 Czujnik 2 poza zakresem roboczym.
3 Narzedzia serwisowe 3 Temperatura czujnika 1 8 Temperatura zaciskéw poza zakresem
4 Temperatura czujnika 2 roboczym
5 Warto$¢ sygnatu wyjscia 9 Nasycone wyjscie analogowe
analogowego 10 Stata warto$¢ pradu na wyjsciu analogowym

6 Gorna wartos$¢ graniczna
zakresu pomiarowego

7 Dolna warto$¢ graniczna Identyfikacja
zakresu pomiarowego . .
8 Informacje o urzadzeniu | Informacije o urzadzeniu f ; 3?]26(;?26"'6 technologiczne

1 Identyfikacja
2 Wersje
3 Poziom alarmowy

3 Numer seryjny uktadéw elektronicznych
4 Numer seryjny przetwornika

i zabezpieczenie 2 g;::
4 Opcje zaméwione —— TR ikt

8 Obraz urzadzenia

Wersje

1 Ogélna wersja HART

2 Urzadzenie polowe

3 Sprzet

4 Oprogramowanie

5 Wersja opiséw urzadzen DD

Poziom alarmowy i zabezpieczenie
1 Kierunek alarmu

2 Wysoki poziom nasycenia

3 Niski poziom nasycenia

4 Wysoki poziom alarmowy

5 Niski poziom alarmowy

6 Programowa blokada zapisu

7 Zabezpieczenie hastem*

Opcje zamoéwione

1 Opcja podwéjnego czujnika

2 Funkcja Hot Backup i sygnalizacja
niestabilno$ci czujnika

3 Materiat pierscienia uszczelniajacego

4 Diagnostyka czujnika termoelektrycznego
i $ledzenie temperatury min/maks
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llustracja C-2. Schemat menu komunikatora polowego dla przetwornika Rosemount 644 HART
wersja 5 — konfiguracja

Home ] Kreator konfiguracji —] Czujnik 1
1 Informacje ogéine 1 Konfiguracja czujnikow 1 Temperatura czujnika 1
2 Konfiguracja [—] Konfiguracja 2 Kalibracja czujnikéw 2 Typ czujnika 1
3 Narzedzia serwisowe 1 Kreator konfiguracji | 3 Konfiguracja urzadzenia 3 Liczba przewodoéw czujnika 1
2 Konfiguracja reczna | |4 Konfiguracja wyswietlacza 4 Jednostki
5 Konfiguracja funkcji Hot Backup* 5 Ttumienie
6 Konfiguracja alertu niestabilnosci 6 Numer seryjny
czujnika* 7 Warto$ci graniczne zakresu roboczego czujnika
7 Oprogramowanie diagnostyczne* 8 Dopasowanie przetwornika i czujnika — wspoétczynniki
Callendara-van Dusena
9 Przesunigcie poziomu statego dla czujnika
" N 2-przewodowego
L] Konfiguracja reczna
1 Czujnik 1
2 Czujnik 2 —
3 Obliczane wyjécie L] Czujnik 2 .
4 Diagnostyka 1 Temperatura czujnika 1
5 Wyjscie analogowe 2 Typ czujnika 1 X »
6 Wyswietlacz 3 Liczba przewodow czujnika 1
7 Urzadzenie 4 Jednostki
8 HART | 5 Ttumienie
9 Zabezpieczenie — 6 Numer seryjny o
7 Wartosci graniczne zakresu roboczego czujnika

8 Dopasowanie przetwornika i czujnika — wspétczynniki
Callendara-van Dusena

9 Przesunigcie poziomu statego dla czujnika
2-przewodowego

L] Obliczane wyjscie - - - — -
1 Réznica temperatur* Konfiguracja gtéwnej zmiennej
2 Pierwsza dobra temperatura® procesowej
3 Temperatura $rednia* 1 Gtéwna zmienna procesowa
2 Gérna warto$¢ graniczna zakresu

pomiarowego

'——{ Diagnostyka 3 Do_Ina warto$¢ graniczna zakresu
pomiarowego

4 Minimalna szerokos¢ zakresu
pomiarowego

1 Funkcja Hot Backup
2 Alert niestabilno$ci czujnika
3 Diagnostyka czujnika i procesu

Poziomy alarmowe i nasycenia

Wyjscie analogowe 1 Kierunek alarmu

1 Warto$¢ wyjscia analogowego 2 Wysoki poziom nasycenia

2 Procent zakresu pomiarowego 3 Niski poziom nasycenia

3 Gtéwna zmienna procesowa 4 Wysoki poziom alarmowy

4 Parametry 5 Niski poziom alarmowy

5 Konfiguracja gtéwnej zmiennej 6 Konfiguracja pozioméw alarmowych
procesowej i nasycenia

6 Poziomy alarmowe i nasycenia

Informacje o urzadzeniu

Wyswietlacz 1 Oznaczenie technologiczne
1 Wyswietlane zmienne 2 Data
2 Liczba miejsc dziesietnych 3 Opis
3 Wskaznik stupkowy* 4 Komunikat
5 Numer zespotu

przetwornika

Urzadzenie

1 Informacje o urzadzeniu " N -
2 Jednostki temperatury zaciskow Flltlra(:ja ‘szl.Jmow
3 Reakcja na rozwarcie czujnika 1 Filtr zasilania ac
4 Filtracja szuméw 2 Filtr przejsciowy

Konfiguracja trybu nadawania

HART 1 Komunikat 1 trybu nadawania
1 Adres sieciowy 2 Tre$¢ komunikatu 1

2 Wersja og6ina HART 3 Wartos¢ pierwsza i wartos¢

3 Zmiana wersji HART wyzwalania

4 Konfiguracja trybu 4 Druga zmienna

nadawalnla ) ) 5 Trzecia zmienna

5 Przypisanie zmiennych 6 Czwarta zmienna

Zabezpieczenia
1 Programowa blokada zapisu
2 Lokalny interfejs operatora*

Przypisanie zmiennych

1 Gtéwna zmienna procesowa

2 Zmienna pomocnicza

3 Trzecia zmienna

4 Czwarta zmienna

5 Zmiana przypisania zmiennych
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Dodatek C: Schemat menu i skréty klawiszowe komunikatora polowego

Wrzesien 2012

llustracja C-3. Schemat menu komunikatora polowego dla przetwornika Rosemount 644 HART
wersja 5 — Narzedzia serwisowe

Home

1 Informacje ogéine

2 Konfiguracja

3 Narzedzia serwisowe

Status dobry (jesli nie ma alertéw)
1 Brak aktywnych alertéw

Aktywne alerty

alertéw)

2 Alert awarii

3 Alert informacyjny

4 Alert konserwacji (naprawi¢
szybko)

1 Status dobry (tylko jesli nie ma | |

Alert awarii

1 Nieprawidtowa konfiguracja

2 Awaria uktadow elektronicznych
3 Btad kalibracji

4 Aktywny alert niestabilnosci czujnika
5 Rozwarty czujnik 1

6 Rozwarty czujnik 2

7 Zwarty czujnik 1

8 Zwarty czujnik 2

9 Awaria czujnika temperatury
zaciskow

Alert informacyjny
1 Blad kalibracji

Z

Narzedzia
serwisowe

1 Alerty

2 Zmienne

3 Trendy

4 Konserwacja
5 Symulacja

1 Podsumowanie zmiennych
2 Gtéwna zmienna
procesowa

3 Pomocnicza zmienna
procesowa

4 Trzecia zmienna
procesowa

5 Czwarta zmienna
procesowa

6 Wyjscie analogowe

Trendy

1 Czujnik 1

2 Czujnik 2

3 Roéznica temperatur

4 Temperatura $rednia
5 Temperatura zaciskéw
6 Pierwsza dobra
temperatura

Konserwacja

1 Diagnostyka czujnika
termoelektrycznego 1

2 Diagnostyka czujnika
termoelektrycznego 2

3 Sledzenie warto$ci maksymalnej
i minimalnej

4 Kalibracja czujnika

5 Kalibracja wyjscia analogowego

Symulacja
1 Wykonanie testu petli.
2 Zmienne urzadzenia

Gtéwna zmienna procesowa
1 Gtdwna zmienna procesowa
2 Parametr

Pomocnicza zmienna
procesowa

Alert konserwacji

1 Aktywna funkcja Hot Backup

2 Aktywny alert niestabilnosci czujnika
3 Degradacja czujnika 1

4 Degradacja czujnika 2

5 Zbyt wysoki poziom zaktécenn EMF
6 Czujnik 1 poza zakresem roboczym
7 Czujnik 2 poza zakresem roboczym.
8 Temperatura zaciskéw poza
zakresem

9 Wyjscie analogowe nasycone

10 Sygnat staty na wyjsciu analogowym

1 Pomocnicza zmienna
procesowa
2 Parametr

ey

Trzecia zmienna procesowa
1 Trzecia zmienna procesowa
2 Parametr

Czwarta zmienna procesowa
1 Czwarta zmienna procesowa
2 Parametr

Wyjscie analogowe
1 Warto$¢ wyjscia analogowego
2 Wyjscie analogowe wzglgdne

Diagnostyka czujnika
termoelektrycznego X

1 Rezystancja

2 Status czujnika X

3 Przekroczenie warto$ci progowej
4 Konfiguracja diagnostyki czujnika
termoelektrycznego

Elad. | 1

lie wartosci y j i

i minimalnej

2 Reset wartosci minimalnej i maksy
3 Parametr 1

4 Parametr 2

5 Parametr 3

6 Parametr 4

Sledzenie wartosci maksymalnej i minimalnej
1 Tryb $ledzenia warto$ci maksymalnej

el

malnej

Kalibracja czujnika
1 Kalibracja czujnikow
2 Przywrocenie kalibracji fabrycznej

7 Aktywny kalibrator

3 Dolna warto$¢ kalibracji dla czujnika 1
4 Gérna warto$¢ kalibracji dla czujnika 1
5 Dolna warto$¢ kalibracji dla czujnika 2
6 Gorna wartos¢ kalibracji dla czujnika 2

Kalibracja wyjscia analogowego
1 Kalibracja wyjscia analogowego
2 Kalibracja wyjscia analogowego
w innej skali
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llustracja C-4. Schemat menu komunikatora polowego dla przetwornika Rosemount 644 HART
wersja 7 — Przeglad

—| Aktywne alerty Stan dobry (tylko jesli nie ma alertow)
1 Stan dobry (jesli tylko nie ma 1 Brak aktywnych alertow

alertow)

2 Alert awarii
3 Alert informacyjny Alert awarii

4 Alert konserwacji (naprawi¢ 1 Nieprawidtowa konfiguracja
szybko) 2 Awaria uktadéw elektronicznych
3 Btad kalibracji

4 Aktywny alert niestabilnosci
czujnika

5 Rozwarty czujnik 1

6 Rozwarty czujnik 2

7 Zwarty czujnik 1

8 Zwarty czujnik 2

9 Awaria czujnika temperatury
zaciskow

Alerty informacyjne
1 Btad kalibracji

Alerty k wacji

1 Aktywna funkcja Hot Backup

2 Aktywny alert niestabilnosci czujnika

3 Degradacja czujnika 1

4 Degradacja czujnika 2

5 Zbyt wysoki poziom zakiécen EMF

6 Czujnik 1 poza zakresem roboczym

7 Czujnik 2 poza zakresem roboczym.

Home [ Informacje ogélne 8 Temperatura zaciskdéw poza zakresem

1 Informacje ogdine 1 Status urzadzenia — pomiarowym

2 Konfiguracja 2 Status komunikacji 9 Wyjscie analogowe nasycone

3 Narzedzia serwisowe 3 Gtéwna zmienna procesowa 10 Staty sygnat na wyjsciu analogowym

4 Status / warto$ci czujnikéw

5 Warto$¢ wyjsécia analogowego

6 Gorna warto$¢ graniczna

zakresu pomiarowego

7 Dolna warto$¢ graniczna —
Identyfikacja

; Informacje o urzadzeniu

Ez}alﬁrfzfrisg:fruorvzv:gsemu _I_ 1 Identyfikacja 1 Oznaczenie projektowe
2 Wersje 2 Dfugie oznaczenie projektowe

3 Poziom alarmowy 3 Model
i zabezpieczenia I 4 Numer seryjny ukladéw elektronicznych
4 Zamowione opcje 5 Numer zespotu przetwornika
6 Data
7 Opis
8 Komunikat
9 Obraz urzadzenia

Wersje

1 Wersja uniwersalna HART
2 Urzadzenie polowe

3 Wersja sprzetu

4 Wersja oprogramowania

5 Wersja opiséw urzadzen DD

Poziom alarmowy i zabezpieczenia
1 Kierunek alarmu

2 Wysoki poziom nasycenia

3 Niski poziom nasycenia

4 Wysoki poziom alarmowy

5 Niski poziom alarmowy

6 Programowa blokada zapisu

7 Stan blokady

8 Zabezpieczenie hastem

Zamowione opcje

1 Wersja dwuczujnikowa

2 Funkcja Hot Backup i alarm
niestabilnos$ci czujnika

3 Diagnostyka czujnika
termoelektrycznego i $ledzenie wartosci
minimalnej i maksymalnej
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llustracja C-5.

wersja 7 — Konfiguracja

Home

1 Informacje ogéine

2 Konfiguracja

3 Narzedzia serwisowe

Konfiguracja

1 Kreator konfiguracji [

2 Konfiguracja
reczna

Schemat menu komunikatora polowego dla przetwornika Rosemount 644 HART

Kreator konfiguracji

1 Konfiguracja czujnikéw

2 Kalibracja czujnikéw

3 Konfiguracja urzadzenia

4 Konfiguracja wyswietlacza

5 Konfiguracja funkcji Hot Backup
6 Konfiguracja alarmu niestabilnosci
czujnika

7 Oprogramowanie diagnostyczne

L] Konfiguracja reczna
1 Czujnik 1

2 Czujnik 2

3 Obliczane wyjscie
4 Diagnostyka

5 Wyjscie analogowe
6 Wyswietlacz

7 Urzadzenie

8 HART

9 Zabezpieczenia

Czujnik 1

1 Temperatura czujnika 1

2 Status czujnika 1*

3 Typ czujnika 1

4 Liczba przewodéw podtaczeniowych czujnika 1
5 Jednostki

6 Ttumienie

7 Numer seryjny

8 Wartosci graniczne zakresu roboczego czujnika
9 Dopasowanie przetwornika i czujnika —
wspotczynniki Callendara-van Dusena

10 Przesunigcie poziomu statego dla czujnika
2-przewodowego

Czujnik 2

1 Temperatura czujnika 2

2 Status czujnika 2*

3 Typ czujnika 2

4 Liczba przewodéw podtaczeniowych czujnika 2
5 Jednostki

6 Tlumienie

7 Numer seryjny

8 Wartosci graniczne zakresu roboczego czujnika
9 Dopasowanie przetwornika i czujnika —
wspotczynniki Callendara-van Dusena

10 Przesunigcie poziomu statego dla czujnika
2-przewodowego

Obliczane wyjscie

1 Rdznica temperatur*

2 Pierwsza dobra temperatura*
3 Temperatura $rednia*

Diagnostyka

1 Funkcja Hot Backup

2 Alert niestabilnosci czujnika

3 Diagnostyka czujnika i procesu

Konfiguracja gtéwnej
procesowej

1 Gtéwna zmienna procesowa
2 Gérna wartos¢ graniczna
zakresu pomiarowego

3 Dolna warto$¢ graniczna
zakresu pomiarowego

4 Minimalna szeroko$¢ zakresu
pomiarowego

Wyjscie analogowe

1 Warto$¢ wyjscia analogowego
2 Procent zakresu pomiarowego
3 Gtéwna zmienna procesowa

4 Parametry

5 Konfiguracja gtéwnej zmiennej
procesowej

6 Poziomy alarmowe i nasycenia

Poziomy alarmowe i nasycenia
1 Kierunek alarmu

2 Wysoki poziom alarmowy

3 Wysoki poziom nasycenia

4 Niski poziom nasycenia

5 Niski poziom alarmowy

6 Konfiguracja pozioméw
alarmowych i nasycenia

Wyswietlacz

1 Zmienne wys$wietlane

2 Liczba miejsc dziesietnych
3 Wskaznik stupkowy*

1 Informacje o urzadzeniu
2 Jednostki temperatury zaciskéw

Informacje o urzadzeniu
1 Oznaczenie projektowe
2 Dlugie oznaczenie
projektowe

3 Data

4 Opis

5 Komunikat

6 Numer zespotu
przetwornika

3 Reakcja przetwornika na
rozwarcie czujnika
4 Filtrowanie szuméw

]
.

Filtrowanie szuméw
1 Filtr zasilania ac
2 Filtr posredni

HART

1 Adres sieciowy

Konfiguracja trybu

2 Zmiana adresu sieciowego
3 Wersja uniwersalna HART
4 Zmiana wersji HART

5 Konfiguracja trybu
nadawania

6 Przypisanie zmiennych

1 Komunikat 1 trybu nadawania
2 Tre$¢ komunikatu 1

3 Wartosci pierwsza i wyzwalania
4 Druga zmienna procesowa

5 Trzecia zmienna procesowa

6 Czwarta zmienna procesowa

7 Dodatkowe komunikaty
konfiguracji

Zabezpi lia

1 Proglramowa blokada zapisu

2 Blokada HART

3 Lokalny interfejs operatora*

Przypisanie zmiennych

1 Gtéwna zmienna procesowa

2 Pomocnicza zmienna
procesowa

3 Trzecia zmienna procesowa

4 Czwarta zmienna procesowa
5 Zmiana przypisania zmiennych
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llustracja C-6. Schemat menu komunikatora polowego dla przetwornika Rosemount 644 HART
wersja 7 — Narzedzia serwisowe

Home

1 Informacje ogéine

2 Konfiguracja

3 Narzedzia serwisowe

Narzedzia
serwisowe

1 Alerty

2 Zmienne

3 Trendy

4 Konserwacja
5 Symulacja

Stan dobry (tylko jesli nie ma alertow)
1 Brak aktywnych alertow

Aktywne alerty
1 Stan dobry (tylko jesli nie ma
alertow)

Alerty awarii

1 Nieprawidtowa konfiguracja

2 Uszkodzenie uktadéw elektronicznych
3 Btad kalibracji

4 Aktywny alert niestabilno$ci czujnika
5 Rozwarty czujnik 1

6 Rozwarty czujnik 2

7 Zwarty czujnik 1

8 Zwarty czujnik 2

9 Awaria czujnika temperatury zaciskéw

2 Alert awarii

3 Alert informacyjny
4 Alert konserwacji
(naprawi¢ szybko)

L=

Alert informacyjny
1 Blad kalibraciji

Zmi pro

1 Podsumowanie
2 Gtéwna zmienna
procesowa

Gtéwna zmienna
procesowa

1 Gtéwna zmienna
procesowa

2 Parametr

3 Status

3 Pomocnicza zmienna

procesowa

4 Trzecia zmienna
procesowa

5 Czwarta zmienna
procesowa

6 Wyjscie analogowe

g

Pomocnicza zmienna

Alert konserwacji

1 Aktywna funkcja Hot Backup

2 Aktywny alert niestabilnosci czujnika
3 Degradacja czujnika 1

4 Degradacja czujnika 2

5 Zbyt wysoki poziom zaktécen EMF

6 Czujnik 1 poza zakresem roboczym

7 Czujnik 2 poza zakresem roboczym

8 Temperatura zaciskéw poza zakresem
pomiarowym

9 Wyjécie analogowe nasycone

10 Staty sygnat na wyjsciu analogowym

procesowa

1 Pomocnicza zmienna
procesowa

2 Parametr

3 Status

Trzecia zmienna procesowa
1 Trzecia zmienna procesowa
2 Parametr

3 Status

Trendy
1 Czujnik 1

2 Czujnik 2 —
3 Roéznica temperatur

4 Temperatura $rednia
5 Temperatura zaciskéw

Czwarta zmienna procesowa
1 Czwarta zmienna procesowa
2 Parametr

3 Status

6 Pierwsza dobra

temperatura

Wyjscie analogowe
1 Warto$¢ wyjscia analogowego
2 Wartos¢ wyjscia analogowego

wzgledna

Konserwacja

1 Diagnostyka czujnika
termoelektrycznego 1

2 Diagnostyka czujnika
termoelektrycznego 2

3 Sledzenie warto$ci maksymalnej
i minimalnej

4 Kalibracja czujnika

T

Di Sk inika ter: I

1 Rezystancja
2 Status czujnika X

3 Przekroczenie wartosci progowe;j

4 Konfiguracja diagnostyki czujn
termoelektrycznego

ika

5 Kalibracja wyjécia analogowego |

Symulacja
1 Wykonanie testu petli.
2 Zmienne urzadzenia

Elad:

ie wartosci maksy
i minimalnej

1 Tryb $ledzenia warto$ci maksymalnej

i minimalnej

2 Reset wartosci minimalnej i maksymalnej

3 Parametr 1
4 Parametr 2
5 Parametr 3
6 Parametr 4

ej

Kalibracja czujnika
1 Kalibracja czujnikéw

2 Przywrdcenie kalibracji fabrycznej

3 Dolna warto$¢ kalibracji dla cz:

ujnika 1

4 Gérna warto$¢ kalibracji dla czujnika 1
5 Dolna warto$¢ kalibracji dla czujnika 2
6 Gdrna wartos¢ kalibracji dla czujnika 2
7 Aktywny kalibrator

Kalibracja wyjscia analogowego
1 Kalibracja wyjécia analogowego
2 Kalibracja wyjscia analogowego w innej skali
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Dodatek C: Schemat menu i skréty klawiszowe komunikatora polowego

Wrzesien 2012

C.2 Skréty klawiszowe komunikatora polowego

Tabela C-1. Skroty klawiszowe komunikatora polowego dla wersji urzagdzenia 8 i 9 (HART 5i 7)
Funkcja HART 5 HART 7
Alarm niestabilnosci czujnika 2,2,4,2 2,2,4,2
Blokada HART 2,2,9,2
Data 2,2,7,1,2 2,2,7,1,3
Detekcja uszkodzonego czujnika 2,274, 2 2,27.4,2
Dtugie oznaczenie projektowe 2,2, 7,1, 2
Filtr 50/60 Hz 2,2,7,4,1 2,2,7,4,1
Informacje o urzadzeniu 1, 8,1 1, 8,1
Jednostki dla czujnika 1 2,2,1,4 2,2,1,5
Jednostki dla czujnika 2 2,2,2,4 2,2,2,5
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A 3,4,4,1 3,4,4,1
Kalibracja wyj$cia analogowego 3,4,5 3,4,5
Komunikat 2,2,7,1,3 2,2,7,1,4
Konfiguracja czujnika 1 2,1, 1 2,1, 1
Konfiguracja czujnika 2 2,1, 1 2,1, 1
Konfiguracja dodatkowych komunikatéw 2,2,8,4,7
Konfiguracja funkcji Hot Backup 2,2,4,1,3 2,2,4,1, 3
Konfiguracja funkcji pierwszej dobrej temperatury 2,2,3,2 2,2,3,2
Konfiguracja roznicy temperatur 2,2,3,1 2,2,3,1
Konfiguracja temperatury $redniej 2,2,3,3 2,2,3,3
Konfiguracja wyswietlacza 2,1, 4 2,1,4
Lokalizacja urzadzenia 3,4,6,2
LRV (dolna warto$¢ graniczna zakresu pomiarowego) 2,2,5/5,3 2,2,5,5 3
LSL (Dolna warto$¢ graniczna zakresu roboczego czujnika) 2,2,1,7,2 2,2,1,8,2
Numer seryjny czujnika 1 2,2,1,6 2,2,1,7
Numer seryjny czujnika 2 2,2,2,7 2,2,2,8
Opis 2,2,7,1,4 2,2,7,1,5
Oznaczenie technologiczne 2,2,7,1,1 2,2, 7,1, 1
Procent zakresu pomiarowego 2,2,5, 2 2,2,5,2
Przesuniecie poziomu statego dla 2-przewodowego czujnika 1 2,2,1,9 2,2,1,10
Przesuniecie poziomu statego dla 2-przewodowego czujnika 2 2,2,2,9 2,2,2,10
Przypisanie zmiennych 2,2,8,5 2,2,8,5
Reakcja przetwornika na rozwarcie czujnika 2,2,7,3 2,2,7,3
Stan blokady 1,8,3,8
Stan czujnika 1 2,2,1,2
Stan czujnika 2 2,2,2,2
Stan komunikacji 1,2
Symulacja sygnatu cyfrowego 3,52
Temperatura zaciskéw 2,2, 7,1 2,2,8,1
Test petli 3,51 3,51
Tryb nadawania 2,2,8,4 2,2,8,4
Typ czujnika 1 2,2,1,2 2,2,1,3
Typ czujnika 2 2,2,2,2 2,2,2,3
URYV (gorna warto$¢ graniczna zakresu pomiarowego) 2,2,5 /5,2 2,2,5,5 2
USL (gérna warto$¢ graniczna zakresu roboczego czujnika) 2,2,1,7,2 2,2,1,8,2
Wartosci alarmowe 2,2,56 2,2,5,6
Wartosci ttumienia 2,2,1,5 2,2,1,6
Wersja oprogramowania 1,8,2,4 1,8,2,4
Wersja sprzetowa 1,8,2,3 1,8,2,3
Wyjscie analogowe 2,2,51 2,2,51
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Tabela C-2. Skréty klawiszowe komunikatora polowego dla przetwornika w wersji urzadzenia 7

Skroét Skroét
Funkcja klawiszowy Funkcja klawiszowy
Adres sieciowy 1,3,3,3,1 Opis 1,3,4,3
Aktywny kalibrator 1,2,2,1,3 Oznaczenie technologiczne 1,3,4,1
Alarm/Nasycenie 1,3,3,2 Podtgczenie czujnika 1,3,2,1,1
Callendar-Van Dusen 1,3,2,1 Procent zakresu pomiarowego 1,1,5
Data 1,3,4,2 Przeglad 1,4
Detekcja przerwanego obwodu 1,3,54 Przesuniecie poziomu statego dla 1,3,2,1,2,1
czujnika 2-przewodowego
Diagnostyka i obstuga 1,2 Przypisanie zmiennych 1,3,1
Fabryczna kalibracja cyfrowa czujnika 1 1,2,2,1,2 Reqkpli'a przetwornika na rozwarcie 1,3,5 3
czujnika
Filtr 50/60 Hz 1,3,5,1 Stan przetwornika 1,2,1,4
Filtrowanie pomiaréw 1,3,5 Temperatura procesowa 1,1
Informacje o urzadzeniu 1,3,4 Temperatura zaciskow 1,3,2, 2,
Jednostki gtéwnej zmiennej procesowe;j 1,3,3,1,4 Test petli 1,2,1,1
Kalibracja 1,2, 2 Test urzadzenia 1,2, 1
Kalibracja cyfrowa czujnika 1 1,2,2,1 Ttumienie gtéwnej zmiennej procesowej | 1, 3,3, 1,3
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A 1,2,2,2 Tryb nadawania 1,3,3,3,3
Kalibracja cyfrowa przetwornika C/A 1,2,2,3 Tryby pracy wyswietlacza 1,3,3,4
w innej skali
Komunikat 1,3,4,4 Typ alarmu AO 1,3,3,2,1
Konfiguracja 1,3 Typ czujnika 1,3,2,1,1
Konfiguracja czujnika 1 1,3,2,1,2 URV (go6rna warto$¢ graniczna zakresu 1,1,7
pomiarowego)
Konfiguracja wskaznika 1,3,3,4,1 USL (gérna warto$¢ graniczna zakresu 1,1,9
roboczego czujnika)
Konfiguracja wyjscia urzadzenia 1,3,3 Wartosci graniczne zakresu 1,3,3,1
pomiarowego
Kropka dziesietna na wskazniku 1,3,3,4,2 Wartosci ttumienia 1,1,10
Liczba wymaganych nagtéwkow 1,3,3,3,2 Wersja oprogramowania 1,4,1
LRV (dolna wartos¢ graniczna zakresu 1,1,6 Wersja sprzetu 1,4,1
pomiarowego)
LSL (Dolna warto$¢ graniczna zakresu 1,1,8 Wyjscie Hart 1,3,3,3
roboczego czujnika)
Numer seryjny czujnika 1,3,2,1,4 Zabezpieczenie przed zapisem 1,2,3
Opcja trybu nadawania 1,3,3,3,4 Zmiana przypisania zmiennych 1,3,1,5
Zmienne procesowe 1,1
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Dodatek D: Lokalny interfejs operatora (LOI)

Wrzesien 2012

Dodatek D

Lokalny interfejs operatora

(LOI)

D.1 Wprowadzanie liczb

Przy uzyciu LOI mozna wprowadzac liczby zmiennoprzecinkowe. Do wprowadzania liczba
mozna wykorzystywac wszystkie osiem pozycji w gérnym wierszu wyséwietlacza. Dziatanie
przyciskdw LOI zawiera tabela 2-2 na stronie 2-13. Ponizej przedstawiono przyktad zmiany
wartosci z ,—0000022” na ,000011.2”

Tabela D-1. Wprowadzanie liczb przy uzyciu LOI

Aktualna pozycja
(wskazywana przez
Krok | Instrukcja podkreslenie)

1 Przy rozpoczeciu wprowadzania liczby, pozycjg wybrang jest —0000022
skrajna lewa pozycja. W tym przykiadzie, na ekranie zacznie
pulsowa¢ symbol liczby ujemnej ,—".

2 Naciskac¢ przycisk przewijania do momentu, gdy na wybrane;j 00000022
pozycji zacznie pulsowac ,0”.

3 Nacisniecie przycisku enter powoduje zatwierdzenie wyboru ,,0”. 00000022
Zacznie woéwczas pulsowac druga cyfra od lewej strony.

4 Nacisniecie przycisku enter powoduje zatwierdzenie wyboru ,0”. 00000022
Zacznie woéwczas pulsowac trzecia cyfra od lewej strony.

5 Nacisniecie przycisku enter powoduje zatwierdzenie wyboru ,,0”. 00000022
Zacznie wéwczas pulsowaé czwarta cyfra od lewej strony.

6 Nacisniecie przycisku enter powoduje zatwierdzenie wyboru ,,0”. 00000022
Zacznie wéwczas pulsowacé piagta cyfra od lewej strony.

7 Naciskac¢ przycisk przewijania do momentu, gdy na wybranej 00001022
pozycji zacznie pulsowaé ,1”.

8 Nacisniecie przycisku enter powoduje zatwierdzenie wyboru ,1”. 00001022
Zacznie wéwczas pulsowac szdsta cyfra od lewej strony.

9 Naciska¢ przycisk przewijania do momentu, gdy na wybranej 00001122
pozycji zacznie pulsowaé ,1”.

10 Nacisniecie przycisku enter powoduje zatwierdzenie wyboru ,1”. 00001122
Zacznie woéwczas pulsowac siodma cyfra od lewej strony.

11 Naciska¢ przycisk przewijania do momentu, gdy na wybrane;j 000011.2
pozycji pojawi sie i zacznie pulsowa¢ znak kropki dziesietnej ,..”.

12 Nacisniecie przycisku enter powoduje zatwierdzenie wyboru kropki 000011.0
dziesietnej ,,.” na pozycji siddmej cyfry. Po nacisnieciu enter,
wszystkie cyfry na prawo od kropki dziesietnej przyjmuj wartosé
zero. Zacznie wowczas pulsowac 6sma cyfra od lewej strony.

13 Naciska¢ przycisk przewijania do momentu, gdy na wybranej 000011.2
pozycji zacznie pulsowacé ,2”.

14 Nacisniecie przycisku enter powoduje zatwierdzenie wyboru ,2” 000011.2
jako 6smej cyfry. Wprowadzanie liczby zostato zakonczone
i pojawi sie ekran ,SAVE” (zapisz).
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D.2

D.2.1
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Uwagi:
] Mozliwy jest powrét do wczesniej wprowadzanych cyfr naciskajac przewijanie
w lewo i enter. Strzatka w lewo wy$wietlana jest na LOI w nastepujgcy sposéb: &
m Znak liczby ujemnej moze znajdowac sie tylko w skrajnej lewej pozyciji.
n Znak Over score ,~ ” jest wykorzystywany do wprowadzania spacji (pustego

miejsca) przy wprowadzaniu oznaczenia technologicznego.

Wprowadzania tekstu

Przy uzyciu LOIl mozliwe jest wprowadzanie tekstu. W zaleznosci od wprowadzanej
wielkosci, mozliwe jest wykorzystanie do o$smiu pozycji w gérnym wierszu wyswietlacza.
Wprowadzanie tekstu rzadzi sie tymi samymi zasadami co wprowadzanie liczb opisane
w rozdziale ,Wprowadzanie liczb” na stronie 167, lecz dostepne sg nastepujace znaki
na wszystkich pozycjach: A-Z, 0-9, —, /, spacja.

Przewijanie

Gdy zachodzi koniecznos¢ szybszego przejscia przez opcje menu lub znaki alfanumeryczne
bez naciskania kazdorazowo przycisku, mozna wykorzysta¢ szybszg technike przewijania.
Funkcja przewijania umozliwia uzytkownikowi tatwe i szybkie przechodzenie przez opcje
menu w obu kierunkach oraz wprowadzanie tekstu lub cyfr.

Przewijanie menu:

L] Nalezy przytrzymac lewy klawisz, a na wyswietlaczu bedg wyswietlane kolejno
opcje menu. Przykfad, patrz ilustracja D-1 ponize;.

Lokalny interfejs operatora (LOI)
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Przewijanie przy wprowadzaniu tekstu lub cyfr:

m Szybkie przewijanie przez wszystkie dostepne znaki lub cyfry nastepuje po
nacisnieciu i przytrzymaniu lewego przycisku, tak jak w przypadku przewijania
menu.

llustracja D-1. Przewijanie menu oraz tekstu i cyfr

Przewijanie menu Przewijanie tekstu i cyfr

VIELW A

BACK TO L
L mMENU BACK TO
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D.3

D.4
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Przewijanie do tytu:

m Przewijanie do tylu podczas wprowadzania cyfr lub tekstu zostato oméwione
w uwagach w rozdziale ,Wprowadzenie cyfr’. Podczas nawigacji po menu mozliwy
jest powrét do poprzedniego ekranu przez jednoczesne nacisniecie obu przyciskow.

llustracja D-2. Przewijanie do tytu

VIEL

| ONFIG
L |

S5ENSUR

VO CONFIG
L]

UNITS

!

Ll

RERANGE
Oba przyciski Ll

LOOP

! TEST
L[

i OISPLAY

Timeout

Przy wyborze standardowego trybu dziatania, po 15 minutach braku aktywnosci LOI
powraca do ekranu gtéwnego. Aby ponownie przej$¢ do menu LOI, nalezy nacisngé
dowolny przycisk.

Zapis i rezygnacija

Funkcje zapisu i rezygnacji na koncu kazdej procedury umozliwiajg uzytkownikowi zapisanie
dokonanych zmian lub zakorczenie wykonywania funkcji bez zapisywania zmian. Ponizej
opisano sposob dziatania obu funkciji:

Zapis

Niezaleznie od tego, czy uzytkownik wybiera nastawe sposréd mozliwych dostepnych,
czy wprowadza liczby lub tekst, na ekranie zostanie wyswietlone zapytanie ,SAVE?”
(zapisac¢?). Uzytkownik musi zdecydowa¢, czy zapisa¢ wprowadzone wtasnie zmiany.
Uzytkownik moze wybrac¢ rezygnacije z zapisu (wybra¢ NO) lub zapis (wybra¢ YES).
Po wyborze opcji zapisu, na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,SAVED”(zapisano).

Lokalny interfejs operatora (LOI)
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Zapis nastawy:

OEG C Rl OEG L
—
S5RVE "’ S5ARVELD
NO YES _l
Zapis tekstu lub wartosci:
0 rernm R ﬂl_lq I
oo (A ]
) —
5RVE "’ 5RVED
NO YES |

Rezygnacja

Gdy wprowadzono wartos¢ lub fancuch znakéw przy uzyciu LOI i wybrano funkcje
rezygnacji, menu LOl umozliwia uzytkownikowi ponowne wprowadzenie wartosci bez utraty
wprowadzonej informacji. Przyktadowymi warto$ciami wprowadzanymi sg Tag (oznaczenie
projektowe), Damping (ttumienie) i Calibration (wartosci kalibraciji). Jesli uzytkownik nie chce
ponownego wprowadzania wartosci i chce przerwaé wpisywanie, nalezy po zapytaniu
wybra¢ opcje NO.

Rezygnacja:
0050000 R JL&H]WS ﬂlﬂ@]
S5EL 5RVE/ S5AVELD
l pulll NO YES
NO
YES iQE -—
ENTER/
NO YES

Lokalny interfejs operatora (LOI)
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D.5

Schemat menu lokalnego interfejsu

operatora LOI

MENU LOKALNEGO
INTERFEJSU OPERATORA
ODCZYT KONFIGURACJI

KONFIGURACJA CZUJNIKA |
JEDNOSTKI

ZMIANA ZAKRESU
TEST PETLI
WYSWIETLACZ

MENU ROZSZERZONE
WYJSCIE Z MENU

ODCZYT KONFIGURACJI

OZNACZENIE PROJEKTOWE

GLOWNA ZMIENNA PROCESOWA

JEDNOSTKI

TYP CZUJNIKA 1 ’

LICZBA DOPROWADZEN CZUJNIKA

TYP CZUJNIKA 2 :

LICZBA DOPROWADZEN CZUJNIKA

GORNA WARTOSC GRANICZNA ZAKRESU POMIAROWEGO
DOLNA WARTOSC GRANICZNA ZAKRESU POMIAROWEGO
WARTOSCI TLUMIENIA

POZIOM WYSOKI ALARMU

POZIOM NISKI ALARMU

POZIOM WYSOKI NASYCENIA

POZIOM NISKI NASYCENIA

POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU

KONFIGURACJA CZUJNIKA
ODCZYT CZUJNIKA

POWROT DO MENU GLOWNEGO

KONFIGURACJA CZUJNIKA |
WYJSCIE Z MENU
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JEDNOSTKI

KONFIGURACJA CZUJNIKA
KONFIGURACJA CZUJNIKA 1
KONFIGURACJA CZUJNIKA 2
POWROT DO MENU GLOWNEGO
WYJSCIE Z MENU

ZMIANA WSZYSTKICH
JEDNOSTKI DLA CZUJNIKA 1
JEDNOSTKI DLA CZUJNIKA 2
JEDNOSTKI ROZNICY TEMPERATUR
JEDNOSTKI TEMPERATURY SREDNIEJ
JEDNOSTKI PIERWSZEJ DOBREJ
TEMPERATURY ]
POWROT DO MENU GLOWNEGO
WYJSCIE Z MENU

_°_

ZMIANA ZAKRESU

WPROWADZENIE WARTOSCI
POWROT DO MENU GLOWNEGO
WYJSCIE Z MENU

POMIAROWEGO |

TEST PETLI

WPROWADZENIE WARTOSCI
DOLNA WARTOSC GRANICZNA
ZAKRESU POMIAROWEGO
©Q GORNA WARTOSC GRANICZNA
ZAKRESU POMIAROWEGO
POWROT DO MENU GLOWNEGO
WYJSCIE Z MENU

USTAWIENIE 4 mA

USTAWIENIE 20 mA

USTAWIENIE DOWOLNEJ
WARTOSCI PRADU

KONIEC TESTU PETLI

POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU

WYSWIETLACZ

CZUJNIK 1 (zat./wyt.)

CZUJNIK 2 (zat./wyt.)

WYJSCIE ANALOGOWE (zat./wyt.)

GLOWNA ZMIENNA PROCESOWA
(zat./wyt.) )

TEMPERATURA SREDNIA (zat./wyt.)

PIERWSZA DOBRA TEMPERATURA

(zat./wyt)
ROZNICA TEMPERATUR (zat./wyt.)
% ZAKRESU (zat./wyt.)
TEMPERATURA MIN/MAKS 1 (zat./wyt.)
TEMPERATURA MIN/MAKS 2 (zat./wyt.)
TEMPERATURA MIN/MAKS 3 (zat./wyt.)
TEMPERATURA MIN/MAKS 4 (zat./wyt.)
POWROT DO MENU GLOWNEGO
WYJSCIE Z MENU

MENU ROZSZERZONE

KALIBRACJA

TLUMIENIE

PRZYPISANIE ZMIENNYCH

OZNACZENIE PROJEKTOWE

WARTOSCI POZIOMOW ALARMOWYCH
I NASYCENIA

HASLO

SYMULACJA

WERSJA HART

KONFIGURACJA FUNKCJI HOT BACKUP

ALERT NIESTABILNOSCI CZUJNIKA

KONFIGURACJA DIAGNOSTYKI
CZUJNIKA TERMQELEKTRYCZNEGO

SLEDZENIE WARTOSCI MAKSYMALNEJ
I MINIMALNEJ

POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU
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D.6

Schemat rozszerzonego menu lokalnego

interfejsu operatora LOI

-~
L=

KALIBRACJA

KALIBRACJA CZUJNIKA 1

KALIBRACJA CZUJNIKA2

KALIBRACJA CYFROWA WYJSCIA
ANALOGOWEGO

POWROT DO NASTAW FABRYCZNYCH

POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU

TLUMIENIE

TLUMIENIE GLOWNEJ ZMIENNEJ PROCESOWEJ
TEUMIENIE CZUJINIKA 1

TEUMIENIE CZUJNIKA 2

TEUMIENIE ROZNICY TEMPERATUR

TLUMIENIE TEMPERATURY SREDNIEJ
TLUMIENIE PIERWSZEJ DOBREJ TEMPERATURY
POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU

MENU ROZSZERZONE

KALIBRACJA

TLUMIENIE

PRZYPISANIE ZMIENNYCH

OZNACZENIE PROJEKTOWE

WARTOSCI POZIOMOW ALARMOWY CH
I NASYCENIA

HASLO

SYMULACJA

WERSJA HART

KONFIGURACJA FUNKCJI HOT BACKUP

ALERT NIESTABILNOSCI CZUJNIKA

KONFIGURACJA DIAGNOSTYKI CZUJINIKA [ ]

TERMOELEKTRYCZNEGO

SLEDZENIE WARTOSCI MAKSYMALNEJ
| MINIMALNEJ

POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU

-~
L=

PRZYPISANIE ZMIENNYCH

ZMIANA PRZYPISANIA GLOWNEJ ZMIENNEJ PROCESOWEJ

ZMIANA PRZYPISANIA POMOCNICZEJ ZMIENNEJ
PROCESOWEJ

ZMIANA PRZYPISANIA TRZECIEJ ZMIENNEJ PROCESOWEJ

ZMIANA PRZYPISANIA CZWARTEJ ZMIENNEJ PROCESOWEJ

POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU

WARTOSCI POZIOMOW ALARMOWYCH | NASYCENIA
WARTOSCI ZGODNE Z NORMA ROSEMOUNT
WARTOSCI ZGODNE Z NAMUR

INNE WARTOSCI

POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU

Lokalny interfejs operatora (LOI)

HASLO

WEACZENIE HASEA

ZMIANA HASEA

POWROT DO MENU GLOWNEGO
WYJSCIE Z MENU

) KONIEC SYMULACJI

SYMULACJA
SYMULACJA CZUJNIKA 1
SYMULACJA CZUJNIKA 2

POWROT DO MENU GLOWNEGO
WYJSCIE Z MENU

_°_

WERSJA HART

HART WERSJA 7

HART WERSJA 5 )
POWROT DO MENU GEOWNEGO
WYJSCIE Z MENU

KONFIGURACJA FUNKCJI HOT BACKUP

TRYB DZIALANIA FUNKCJI HOT BACKUP

GLOWNA ZMIENNA PROCESOWA FUNKCJI
HOT BACKUP

RESET FUNKCJI HOT BACK

POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU

ALARM NIESTABILNOSCI CZUJINIKA

TRYB ALARMU NIESTABILNOSCI CZUJNIKA
WARTOSC GRANICZNA NIESTABILNOSCI
JEDNOSTKI NIESTABILNOSCI

TLUMIENIE NIESTABILNOSCI

POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU

KONFIGURACJA DIAGNOSTYKI CZUINIKA | 7]
TERMOELEKTRYCZNEGO
KONFIGURACJA CZUJNIKA 1
KONFIGURACJA CZUJNIKA 2
POWROT DO MENU GLOWNEGO
WYJSCIE Z MENU

SLEDZENIE WARTOSCI MIN/MAKS DLA
CZUJNIKA TERMOELEKTRYCZNEGO
TRYB SLEDZENIA MIN/MAKS
KONOFIGURACJA PARAMETROW

KONFIGURACJA CZUJNIKA 1

TRYB CZUJNIKA 1

KONFIGURACJA POZIOMU
WYZWALANIA

ODCZYT POZIOMU WYZWALANIA

ODCZYT REZYSTANCJI CZUJNIKA

PONOWNY POMIAR WARTOSCI
BAZOWEJ |

ODCZYT WARTOSCI BAZOWEJ

POWROT DO MENU GLOWNEGO

WYJSCIE Z MENU

ODCZYT WARTOSCI

RESET WARTOSCI )
POWROT DO MENU GEOWNEGO
WYJSCIE Z MENU
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