Instrukcja obstugi
00809-0114-4697, wersja EA
Pazdziernik 2011

Osmiowejsciowy przetwornik temperatury
Rosemount 848T z FOUNDATION " fieldbus

wersja sprzetowa 7

T

S0OP0O0P SOS0O0 G009 0 as

OOOOOOOOOO

ROSEMOUNT EMERSON

www.rosemount.com Process Management







Instrukcja obstugi
00809-0114-4697, wersja EA
Pazdziernik 2011

Rosemount 848T

ROSEMOUNT

Osmiowejsciowy przetwornik
temperatury Rosemount 848T
z FOUNDATION fieldbus

Instrukcje te nalezy przeczyta¢ przed przystapieniem do pracy przy urzadzeniu.
Petne zrozumienie i zastosowanie sie do zawartych w instrukcji procedur gwarantuje
bezpieczenstwo pracownikéw oraz prawidtowe dziatanie urzgdzen.

W razie jakichkolwiek niejasnosci nalezy skontaktowac sie z firmg Emerson Process
Management.

Tel.: 22 45 89 200

AUWAGA

Urzadzenia opisane w niniejszej instrukcji NIE sg przeznaczone do instalacji nuklearnych.

Wykorzystanie urzadzen nieprzeznaczonych do zastosowan nuklearnych w aplikacjach
wymagajacych tego typu urzagdzen moze byé przyczyng niedoktadnych pomiarow.

Szczegotowe informacje mozna uzyskac w firmie Emerson Process Management.
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Rozdziat 1

KOMUNIKATY
DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA
PRACY

Ostrzezenia

ROSEMOUNT

Wstep

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy ........ strona 1-1
Informacjeogélne .............. ... . i strona 1-2
Zwroturzadzenia ........... ... i strona 1-3

Instrukcje i procedury opisane w niniejszym rozdziale mogg wymagaé
zachowania szczegélnych srodkow ostroznosci gwarantujgcych
bezpieczenstwo pracownikéw obstugi. Informacje dotyczace czynnosci
mogacych stanowic zagrozenie bezpieczehstwa pracy oznaczono symbolem
ostrzezenia (A\). Przed wykonaniem oznaczonych tym symbolem czynno$ci
nalezy zapoznac sie z ponizszymi ostrzezeniami.

AOSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie ponizszych wskazéwek instalacyjnych moze spowodowaé $mieré
lub powazne obrazenia ciata pracownikow obstugi.

* Urzadzenie mogg instalowa¢ wytgcznie wykwalifikowani pracownicy.

Wycieki medium procesowego moga spowodowac $smier¢ lub powazne
obrazenia ciata.

* Nie wolno demontowac ostony czujnika podczas dziatania instalacji procesowe;.
Demontaz jej w trakcie procesu technologicznego moze by¢ to przyczyna wycieku
medium procesowego.

* Przed podaniem ci$nienia procesowego zainstalowac i dokreci¢ ostony i czujniki,
W przeciwnym razie moze wystgpi¢ wyciek medium procesowego.

Porazenie elektryczne moze by¢ przyczyng smierci lub zranienia pracownikéw obstugi.

+ Jesli czujnik jest zainstalowany w poblizu urzgdzen wysokonapigciowych,
to w przypadku uszkodzenia lub btednej instalacji, na zaciskach i przewodach
przetwornika moze pojawic sie¢ wysokie napiecie.

* Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢ podczas tgczenia przewoddw i zaciskow.

EMERSON.

www.rosemount.com

Process Management
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INFORMACJE OGOLNE

Przetwornik

Instrukcja obstugi
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Przetwornik Rosemount 848T stanowi optymalne rozwigzanie w pomiarach
temperatur procesowych, gdyz umozliwia jednoczesne i niezalezne pomiary
temperatury w o$miu punktach przy uzyciu jednego przetwornika. Do kazdego
przetwornika 848T mozna podtgczy¢ roznego typu czujniki temperatury,

a ponadto sygnaty 4-20 mA. Rozszerzone mozliwosci 848T umozliwiajg
przetwornikowi komunikacje z kazdym hostem FOUNDATION fieldbus lub
narzedziem konfiguracyjnym.

Niniejsza instrukcja obstugi ma za zadanie pomoc w instalacji, konfiguracji
i obstudze przetwornika temperatury Rosemount 848T.
Rozdziat 1: Wstep

» Informacje ogodine

* Warunki dziatania

* Zwrot urzgdzenia

Rozdziat 2: Instalacja

* Montaz

* Instalacja

» Okablowanie
» Zasilacz

* Przygotowanie do eksploataciji

Rozdziat 3: Konfiguracja
» Technologia FOUNDATION fieldbus
» Konfiguracja
« Konfiguracja bloku funkcyjnego

Rozdziat 4: Obstuga i konserwacja
+ Konserwacja
* Rozwigzywanie problemow

Dodatek A: Dane techniczne
» Dane techniczne
* Rysunki wymiarowe
* Informacje dotyczgce zamawiania
Dodatek B: Atesty do pracy w obszarach zagrozonych
» Atesty do pracy w obszarach zagrozonych
* Instalacje iskrobezpieczne i niezapalne
» Schematy instalacyjne
Dodatek C: Technologia Foundation™ fieldbus
» Opisy urzgdzenia
* Dziatanie blokéw
Dodatek D: Bloki funkcyjne
« Blok funkcyjny wejscia analogowego (Al)
+ Blok funkcyjny wielokrotnych wej$¢ analogowych (MAI)
» Blok funkcyjny wyboru wejscia
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ZWROT URZADZENIA A visszaru tigyében Eszak-Amerikaban hivja fel az Emerson Process
Management Nemzeti Ugyfélszolgalati Koézpontjat a 800-654-7768-as
ingyenes telefonszamon. Ett6l a nap 24 6rajaban elérhetd kozponttol
barmilyen sziikséges informacié vagy aru Ggyében segitséget kaphat.

/N\A kézpont a kdvetkezd adatokat kéri:
* Model urzadzenia
* Numery seryjne
* Medium procesowe, z ktérym urzgdzenie miato ostatnio stycznos¢

Uzytkownik otrzyma
* Numer zwrotu urzgdzenia (RMA)

* Instrukcje i procedury obowigzujgce przy zwrocie produktéw, ktére byty
narazone na dziatanie medidow niebezpiecznych

Egyéb helyszinek esetében forduljon az Emerson Process Management
értékesitési képviselSinek egyikéhez.

UWAGA

Jesli urzgdzenie byto narazone na dziatanie substancji niebezpiecznych,

to obligatoryjne jest wypetnienie karty danych materiatu (MSDS) i przestanie
jej wraz ze zwracanym urzgdzeniem.
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Rozdziat 2 Instalacja

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy ........ strona 2-1
Montaz ........... ..ot i i aaeennnnns strona 2-1
Okablowanie ........ ... i strona 2-4
Uziemienie . ....... ... e strona 2-8
Przetaczniki ........... ... i strona 2-10
Oznaczenia ......... .ot strona 2-11
Instalacja ........... ... strona 2-12
KOMUNIKATY Instrukcje i procedury opisane w niniejszym rozdziale mogg wymagaé
DOTYCZACE zachowania szczegolnych $rodkéw ostroznosci gwarantujgcych
BEZPIECZENSTWA bezpieczenstwo p.rajlcownilféw'obsiug.i. Info,rmacje dotyczace czynnosci
PRACY mogqc_ych stanowiC zagrozenie t?ezpleczenstwa pracy oznaczono symbo[em
ostrzezenia (A\). Przed wykonaniem oznaczonych tym symbolem czynnosci

nalezy zapozna¢ sie z ponizszymi ostrzezeniami.

AOSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie ponizszych wskazowek instalacyjnych moze spowodowac $smier¢
lub powazne obrazenia ciala pracownikow obstugi.

Ostrzezenia

» Urzadzenie mogg instalowa¢ wytgcznie wykwalifikowani pracownicy.

Wycieki medium procesowego moga spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia
ciala.

* Nie wolno demontowac¢ ostony czujnika podczas dziatania instalacji procesowe;.
Demontaz jej w trakcie procesu technologicznego moze by¢ to przyczyng wycieku
medium procesowego.

* Przed podaniem cisnienia procesowegdo zainstalowac i dokreci¢ ostony i czujniki,
w przeciwnym razie moze wystgpi¢ wyciek medium procesowego.

Porazenie elektryczne moze by¢ przyczyna smierci lub zranienia pracownikéw obstugi.

+ Jesli czujnik jest zainstalowany w poblizu urzadzen wysokonapieciowych,
to w przypadku uszkodzenia lub btednej instalacji, na zaciskach i przewodach
przetwornika moze pojawic sie¢ wysokie napiecie.

* Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢ podczas taczenia przewoddw i zaciskow.

MONTAZ Przetwornik 848T jest zawsze montowany zdalnie od zespotu czujnika.
Mozliwe sg trzy konfiguracje montazu:

* Na szynie DIN bez obudowy
* W panelu z obudowg

* Na wsporniku rurowym 2—-calowym z obudowag, przy wykorzystaniu
zestawu montazowego do montazu na rurze

ROSEMOUNT EME§SONN

www.rosemount.com Process Management
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Montaz na szynie
DIN bez obudowy

llustracja 2-1. Montaz
przetwornika 848T
na szynie DIN

Montaz panelowy
ze skrzynka
przytaczeniowa

llustracja 2-2. Montaz skrzynki
przytaczeniowej przetwornika
848T w panelu

2-2

Aby zamontowac przetwornik 848T bez obudowy na szynie DIN nalezy
wykonaé nastepujgce kroki:

1. Odciggng¢ zacisk mocujgcy w szynie DIN, ktory znajduje sie
z tytu przetwornika.
2. Szyne DIN zaczepi¢ za wycigcie w spodniej czesci przetwornika.

3. Obroci¢ przetwornik 848T i umiesci¢ go na szynie DIN. Zwolni¢
zacisk mocujgcy. Przetwornik powinien zostaé bezpiecznie
umocowany do szyny DIN.

848T bez
zainstalowanej

Zacisk mocujacy
na szynie DIN

Jesli przetwornik 848T zainstalowany jest w obudowie plastikowej
lub aluminiowej, to mocuje sie go do panelu przy uzyciu czterech srub
14~20 x 1,25 cala.

Jesli przetwornik 848T zainstalowany jest w obudowie ze stali nierdzewnej,
to mocuje sie go do panelu przy uzyciu dwoch srub '/+—20 x /2 cala.

Aluminium/plastik Stal nierdzewna

848T w obudowie aluminiowej lub plastikowej

Sruby

pokrywy (4) 848T w obudowie ze stali nierdzewnej

Sruby
mocujace (2)
Sruby
mocujace (4)
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Montaz na wsporniku
2-calowym

Przy uzyciu opcjonalnej obejmy montazowej (kod opcji B6) mozliwe jest
zainstalowanie przetwornika 848T w obudowie na wsporniku 2 calowym
z wykorzystaniem skrzynki przytgczeniowej.

Skrzynka przylaczeniowa
z aluminium/plastiku (typ JA i JP)

Skrzynka przytaczeniowa ze stali
nierdzewnej (typ JS)

Widok od przodu

—

— 260
T (10,2

jl?t“

Jal

130 —|
(5:1)

=

el

Widok z boku

A

167 (6,6) po
zlozeniu ﬁ

Widok od przodu

I z
C—————
119
(4,7) n

Widok z boku

T I
[ —

190 (7,5)

ztozeniu

D]IIUUCDID

——

Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)

Montaz skrzynki przytaczeniowej
z aluminium/plastiku na wsporniku pionowym

Montaz skrzynki przylaczeniowej ze stali
nierdzewnej na wsporniku pionowym
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OKABLOWANIE Jesli czujnik jest zainstalowany w poblizu urzadzen wysokonapieciowych,
&to w przypadku uszkodzenia lub btednej instalacji, na przewodach czujnika

i zaciskach przetwornika moze pojawic sie wysokie, grozgce smiercig
napiecie. Nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznos$¢ podczas tgczenia
przewodow i zaciskow.

UWAGA

Nie wolno podigczac wysokiego napiecia (na przyktad napiecia zasilania AC)
do zaciskéw przetwornika. Wysokie napiecie moze zniszczy¢ przetwornik
(maksymalne napiecie na zaciskach przetwornika moze wynosic¢ 42,4 V DC).

llustracja 2-3. Okablowanie
polowe przetwornika 848T

Maksymalnie 1900 m (6234 ft)

Zintegrowany (w zaleznosci od typu kabla)

stabilizator

napiecia i filtr Terminatory

(Magistrala)

\ '\
it

Okablowanie

§ ,ﬂ sygnatowe

fffffffffffffffffffffffffffffff Urzadzenia o adresach od 1 do 16*

Host FOUNDATION
fieldbus lub narzedzie
konfiguracyjne

@ (Podtaczenie)
ut

* Instalacje iskrobezpieczne moga dopuszczac¢ mniejszg liczbe urzadzen na jedng bariere
iskrobezpieczng

Podiaczenia Przetwornik 848T moze wspotpracowac z czujnikami rezystancyjnymi
2- lub 3—przewodowymi, czujnikami termoelektrycznymi i sygnatami
omowymi i miliwoltowymi. llustracja 2-4 przedstawia prawidtowe podtgczenie
do zaciskéw czujnika w przetworniku. Do przetwornika 848T mozliwe jest
réwniez podtgczenie sygnatdw z urzgdzen analogowych przy wykorzystaniu
opcjonalnego przytgcza analogowego. llustracja 2-5 przedstawia prawidtowe
podtgczenie do zaciskow analogowych, jesli sg one zainstalowane
w przetworniku. Po umieszczeniu przewodow w zaciskach dokreci¢ sruby.

llustracja 2-4. Schematy
podtagczenia czujnikow

no A1 00 A

o
123 1 2 3 12 3 1 23
2-przewo- 3-przewo- Czujnik 2-przewodowy
dowy czujnik  dowy czujnik  termoelektryczny/ czujnik rezystan-
rezystan- rezystan- sygnal omowy cyjny z Pet_H

cyjnyisygnat  cyjnyisygnat i miliwoltowy kompensacyjna**
omowy omowy*

*  Firma Emerson Process Management stosuje czujniki 4-przewodowe jako jednoelementowe czujniki
rezystancyjne. Czujniki te mozna wykorzystac w konfiguracji 3-przewodowej przez odciecie jednego
przewodu lub pozostawienie go niepodifgczonego i zaizolowanie koricowki tasma izolacyjng.

**  Przetwornik musi by¢ skonfigurowany do wspétpracy z 3-przewodowym czujnikiem
rezystancyjnym, aby przetwornik mégt rozpoznac czujnik rezystancyjny z petla kompensacyjng.

2-4
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Czujnik rezystancyjny lub sygnat omowy

W aplikacjach przemystowych stosowane sg réznego typu czujniki
rezystancyjne obejmujgce czujniki 2- i 3-przewodowe. Jesli przetwornik
zamontowany jest zdalnie i podtgczony do czujnika rezystancyjnego
3-przewodowego, to przetwornik bedzie dziatat zgodnie ze specyfikacja
bez powtdrnej kalibracji tylko wéwczas, gdy rezystancja doprowadzen
bedzie mniejsza od 60 oméw na jeden przewdd doprowadzen (jest to
rownowazne kablowi 20 AWG o dtugosci 6000 m). Jesli stosowany jest
czujnik 2-przewodowy, to oba przewody doprowadzen sg potgczone
szeregowo z czujnikiem i btedy mogag pojawi¢ sie woéwczas, gdy dtugosé
przewodow doprowadzen przekracza 0,3 m dla przewodu 20 AWG.
Kompensacje tego btedu moze zapewni¢ zastosowanie 3-przewodowego
czujnika rezystancyjnego.

Czujnik termoelektryczny lub sygnat miliwoltowy

W celu podtgczenia czujnika termoelektrycznego do przetwornika nalezy
zastosowac wiasciwy rodzaj przewoddw. Podtgczenia wykonac przy uzyciu
przewodow miedzianych. W przypadku dtugich potgczen zastosowac kable
ekranowane.

Wejscia analogowe

Ztgczka konwertera analogowego zamienia sygnat 4-20 mA na sygnat
20-100 mV, ktéry moze byé odczytany przez przetwornik 848T i przestany
z wykorzystaniem protokotu FOUNDATION fieldbus.

W celu instalacji przetwornika 848T z w/w ztgczka nalezy wykonac ponizsze
kroki:

1. Przetwornik 848T, jesli zostat zamdéwiony z kodem opcji S002,
dostarczany jest z czterema ztgczkami konwerterami analogowymi.
Zastgpic¢ standardowe ztgcza przez ztgcza konwertujgce w wybranych
kanatach.

2. Do ztgczki konwertera analogowego podtaczyc¢ jeden lub dwa
przetworniki analogowe zgodnie ze schematem przedstawionym na
llustracja 2-5. Na naklejce na konwerterze analogowym jest wolne
miejsce do oznaczenia podtgczenia.

UWAGA
Przy podtgczeniu zewnetrznych przetwornikéw nalezy podtgczy¢ dodatkowy
zasilacz.

3. Jesli przetwornik analogowy moze komunikowac sie przy wykorzystaniu
protokotu HART, to aby umozliwic¢ tego typu komunikacje, ztgczki
konwerteréw analogowych sg wyposazone w przetgcznik podtgczajgcy
rezystor 250 omow (patrz llustracja 2-6).

Kazde z wej$¢ ma wiasny przetgcznik (gérny przetgcznik do wejscia ,A”
i dolny przetgcznik do wejscia ,B”). Ustawienie przetgcznika w pozyciji
,ON” (z prawej strony) powoduje obejscie rezystora 250 omow.

Do kazdego wejscia analogowego przypisane sg dodatkowe zaciski do
podtgczenia komunikatora polowego umozliwiajgce lokalng konfiguracje.

2-5
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llustracja 2-5. Schemat
okablowania wejscia

analogowego przetwornika 848T =
4 )
= 2
=
s .
= =3
2 e
[=n]
S E
=2 =
[+ @
[@@@@@GJ OISISIZZI) @@@@@@] [@@@@@@J ﬂﬂ
\ —
Zlacza wejscia
analogowego
Przetworniki analogowe L
— Zasilacz
[ + O +
: O
llustracja 2-6. Ztgczka
konwertera analogowego Rezystor 250 omoéw jest podiaczany do petli, jesli przetacznik
w 848T znajduje sie w pozycji lewej

e O DO o O~
HART< @ [— 2 >EAR"|'B
ana

kanat A \@ ® D:N e ./

— A 2A — 1B 2B
ANALOG INPUTS
= II:I
Miejsce do opisu wejs¢
analogowych
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Zasilanie Podtaczenia

Do prawidtowej pracy i petnej funkcjonalnosci przetwornik wymaga napiecia
zasilania od 9 do 32 V DC. Zasilacz powinien zagwarantowa¢ napiecie state
o tetnieniach mniejszych od 2%. Segment Fieldbus wymaga stabilizatora
zasilania, ktory zawiera filtr sieciowy i oddziela segment od innych
segmentow podtgczonych do tego samego zasilacza.

AZasiIanie przetwornika odbywa sie przez okablowanie sygnatowe.
W Srodowisku o wysokim poziomie zakitdcen elektromagnetycznych
okablowanie sygnatowe powinno by¢ wykonane ze skretek ekranowanych.
Nie wolno kfas¢ nieekranowanego okablowania sygnatowego w otwartych
korytkach kablowych razem z kablami zasilania lub w poblizu urzgdzen
0 duzym poborze mocy.

Do okablowania nalezy zastosowac zwykte kable miedziane o przekroju takim,
aby napiecie na zaciskach przetwornika nie spadto ponizej 9 V DC. Zaciski
zasilania nie majg okres$lonej polaryzacji. W celu potgczenia zasilania
przetwornika nalezy:

1. Przewody zasilania podtaczy¢ do zaciskéw oznaczonych ,Bus,”
tak jak pokazano na llustracja 2-7.

2. Dokreci¢ sruby zaciskow Srubowych zapewniajgc wtadciwy kontakt
elektryczny. Nie jest konieczne podtgczanie Zadnego innego zasilania.

llustracja 2-7. Naklejka
przetwornika

ON OFF
——
/|| NIEUZYWANE
’ m__]|||ZABEZPIECZENIE
. m_J||SYMULACJA
= ,’/ ~
= Y=
B p-
= =]
Uziemienie
konieczne przy opcji T1)

. = " i A1 £ /)T Tutaj podiaczyé kable zasilania

Przepiecia Przetwornik jest odporny na dziatanie przepieé¢ powstajgcych przy
roztadowaniu fadunkow elektrostatycznych lub indukowanych przy
przetgczaniu. Dodatkowo dostepna jest opcja zabezpieczenia przed
przepieciami (kod T1) zabezpieczajgca przetwornik 848T przed przepieciami
o duzej energii. Przetwornik musi by¢ prawidtowo uziemiony przy
wykorzystaniu zacisku uziemienia (patrz llustracja 2-7).
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UZIEMIENIE

2-8

Przetwornik 848T zapewnia izolacje wejscia od wyjscia dla napie¢ do 620 V rms.

UWAGA

Nie wolno uziemia¢ zadnego z przewoddéw segmentu fieldbus. Uziemienie
jednego z przewoddw sygnatowych spowoduje wytgczenie catego segmentu
fieldbus.

Przewéd ekranowany

Kazda instalacja procesowa wymaga innego sposobu uziemienia. Nalezy
zastosowac opcje uziemienia zalecang dla konkretnego typu czujnika lub
rozpoczac¢ od opcji uziemienia 1 (najczesciej stosowana).

Nieuziemiony czujnik termoelektryczny, sygnaf miliwoltowy, czujnik
rezystancyjny/sygnaft omowy

Opcja 1:
1. Potaczy¢ ekran okablowania sygnatowego z ekranami kabli czujnikdw.

2.  Upewnic sie, ze ekrany sg potgczone ze sobg i odizolowane od
obudowy przetwornika.

3. Uziemi¢ ekrany tylko od strony zasilacza.

4. Upewnic sie, ze ekrany czujnikdw sg elektrycznie odizolowane od
innych uziemionych urzgdzen.

Zasilacz
848T D
° /

Przewody czujnika ®
[ J

: Z ; Punkt uziemienia ekranu

1. Podtagczyé ekrany kabli czujnikow do obudowy przetwornika
(tylko woéwczas, jesli obudowa jest uziemiona).

Opcja 2:

2. Upewni¢ sig, ze ekrany czujnikéw s3 elektrycznie odizolowane od
innych uziemionych urzadzen.

3. Ekran okablowania sygnatowego uziemié¢ od strony zasilacza.

Zasilacz
— (T —

Przewody czujnika [ J

: Z ; o Punkty uziemienia ekranéw
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Wejscia uziemionego czujnika termoelektrycznego

1.
2.

Uziemi¢ ekrany kabli czujnika od strony czujnika.

Upewnic¢ sig, ze ekrany kabli czujnika i kabli sygnatowych sg
odizolowane od obudowy przetwornika.

Nie tgczy¢ ekrandw kabli czujnika i kabli sygnatowych.
Ekran okablowania sygnatowego uziemi¢ od strony zasilacza.

Zasilacz

848T { D

[ J
Przewody czujnika [ J
[ J

‘_\Punkty uziemienia ekranow

Wejscia urzadzen analogowych

1.

Kable sygnatéw analogowych uziemié¢ od strony zasilacza urzadzenia
analogowego.

Upewnic sie, ze ekrany kabli sygnatéw analogowych i sygnatéw
fieldbus sg elektrycznie odizolowane od obudowy przetwornika.

Nie tgczy¢ ekrandw kabli sygnatéw analogowych i ekranow kabli
sygnatu fieldbus.

Ekrany kabli sygnatéw fieldbus uziemi¢ od strony zasilacza.

Magistrala Foundation
Petla 4-20 mA fieldbus

‘ Zasilacz
848T

[

Zasilacz
urzadzenia
analogowego

Punkty uziemienia ekranow

Obudowa przetwornika (opcjonalna)

Przetwornik nalezy uziemic¢ zgodnie z lokalnymi normami elektrycznymi.
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PRZELACZNIKI

llustracja 2-8. Lokalizacja
przetgcznika w przetworniku
Rosemount 848T

2-10

ON OFF
“[T® /| NIEUZYWANE
m || ZABEZPIECZENIE
. ® || SYMULACJA
= g
5 =
=) =
2 =
S B
= =]
D [+@
®®®@@®H@®®@@®H®®@@@@ o292
—

e

Zabezpieczenie

Po skonfigurowaniu przetwornika dane konfiguracyjne mogg zostaé
zabezpieczone przed nieautoryzowanymi zmianami. Kazdy przetwornik 848T
jest wyposazony w przetacznik zabezpieczajacy, ktdérego ustawienie w pozyciji
,ON” zabezpiecza przed przypadkowymi i nieautoryzowanymi zmianami.
Przetgcznik znajduje sie na przedniej ptycie modutu elektronicznego

i oznaczony jest SECURITY.

Na llustracja 2-8 przedstawiono lokalizacje przetgcznika.
Symulacja

Przetgcznik SIMULATE ENABLE wspétpracuje z blokami funkcyjnymi wejscia
analogowego (Al) i wielokrotnych wejs¢ analogowych (MAI). Przetgcznik ten
stuzy do symulacji pomiaréw temperatury.

Nieuzywane

Przetgcznik nie dziata.
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OZNACZENIA

llustracja 2-9. Tabliczka
Znamionowa

Tabliczka znamionowa

Przetwornik 848T jest dostarczany wraz z papierowg tabliczkg
identyfikacyjng, na ktérej znajduje sie identyfikator urzgdzenia (Device ID -
niepowtarzalny kod identyfikujgcy konkretne urzadzenie w przypadku braku
oznaczenia urzgdzenia) oraz miejsce na wpisanie oznaczenia urzadzenia
(Tag — identyfikator operacyjny urzadzenia zgodny z oznaczeniem na
schemacie instalacji procesowej (PID)).

Przy podtaczeniu wiecej niz jednego urzadzenia do segmentu fieldbus, moga
wystgpi¢ problemy z identyfikacjg konkretnego urzadzenia. Zdejmowana
tabliczka dostarczana wraz z przetwornikiem moze utatwi¢ identyfikacje,
taczac Device ID z fizyczng lokalizacjg przetwornika. Instalator powinien
wpisac fizyczng lokalizacje przetwornika na gornej i dolnej czeéci tabliczki
identyfikacyjnej. Dolng czes¢ nalezy odcig¢ i wykorzysta¢ przy konfiguraciji
segmentu w sterowni systemu.

o

COMMISSIONING TAG

Identyfikator urzadzenia———pevice io:
0011510848-FR-TEMP-0x810AAC05
0X810AACO5
Oznaczenie——ma:
technologiczne | TEARHERE
zwigzane z lokalizacja DEVICE ID:
p rzetworn ika g{;;:;o::i(—;iTEMP-BXMOAACDS

TAG:

Oznaczenie przetwornika
Sprzetowe
* Tabliczka znamionowa zgodna z zyczeniami uzytkownika
* Umocowana na state do przetwornika
Programowe
* Przetwornik moze zapisywac w pamigci nazwy o diugosci do 32 znakow

+ Jesli oznaczenia nie wyspecyfikowano w zaméwieniu, to zostanie
wpisanych 30 pierwszych znakéw oznaczenia z tabliczki znamionowej

Oznaczenie czujnika
Sprzetowe
* Plastikowa tabliczka do identyfikacji osmiu czujnikow
+ Informacja moze by¢ wybita fabrycznie
» W warunkach polowych mozna zdja¢ tabliczke, wydrukowaé nowe
oznaczenie i umocowac tabliczke ponownie
Programowe

« Jedliwymagane jest oznaczenie czujnika, to parametry bloku przetwornika
SERIAL_NUMBER zostang nastawione fabrycznie

» Parametry SERIAL_NUMBER mozna zmieni¢ w warunkach polowych

2-11
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INSTALACJA

Przy uzyciu dtawikéw
kablowych

llustracja 2-10. Instalacja
przetwornika 848T z dtawikami
kablowymi

Wykorzystanie
przepustéw do oston
kablowych

llustracja 2-11. Instalacja
przetwornika 848T z ostonami
kablowymi

2-12

W celu instalacji przetwornika 848T z dltawikami kablowymi nalezy wykonaé
ponizsze kroki:

1.

2.

Sruba pokrywy obudowy (4)

Po odkreceniu czterech Srub pokrywy, zdjg¢ pokrywe skrzynki
przytaczeniowe;.

Przeprowadzi¢ kable czujnika i zasilania/sygnatowe przez wiasciwe
dtawiki kablowe wykorzystujgc zainstalowane dtawiki kablowe
(patrz ilustracja llustracja 2-10).

Podtgczy¢ przewody czujnika do wtasciwych zaciskéw Srubowych
(zgodnie z naklejkg na module elektronicznym).

Podtgczy¢ kable zasilania/sygnatowe do wtasciwych zaciskéw
Srubowych. Zaciski nie majg przypisanej polaryzacji, tak wiec
przewody (+) i (-) mozna poditgczy¢ do dowolnych zaciskéw Fieldbus
oznaczonych ,Bus.”

Zatozy¢ pokrywe i dokreci¢ cztery sruby pokrywy.

Czujnik 7

Dtawik kablowy cZujnik- 4-

W celu instalacji przetwornika 848T z ostonami kablowymi nalezy wykonac
ponizsze kroki:

1.

2.

Po odkreceniu czterech srub pokrywy, zdja¢ pokrywe skrzynki
przytaczeniowe;.

Wykreci¢ pie¢ zaslepek przepustéw i zainstalowac pie¢ tgcznikow
oston kablowych (dostarczane przez uzytkownika).

Przez kazdy przepust poprowadzi¢ kable od dwdch czujnikéw.
Podtgczy¢ przewody czujnika do wtasciwych zaciskéw Srubowych
(zgodnie z naklejkg na module elektronicznym).

Podtgczyc¢ kable zasilania/sygnatowe do wtasciwych zaciskéw
Srubowych. Zaciski nie majg przypisanej polaryzacji, tak wiec
przewody (+) i (=) mozna podigczy¢ do dowolnych zaciskéw Fieldbus
oznaczonych ,Bus.”

Zatozy¢ pokrywe i dokreci¢ cztery sruby pokrywy.

Ostona kablowa czujnika 3 i 4 L .
] Ostona kablowa czujnika 7 i 8

Ostona
kablowa
czujnika
5i6

Sruba pokrywy.
obudowy

Ostona
kablowa

o
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Rozdziat 3

KOMUNIKATY
DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA
PRACY

Ostrzezenia

ROSEMOUNT

Konfiguracja

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy ......... strona 3-1
Konfiguracja ........... ... it strona 3-2
Typowa konfiguracje w aplikacjach wielokrotnych

pomiarow temperatury .............. ... ... strona 3-4
Konfiguracjabloku ................ ... .o, strona 3-7

Instrukcje i procedury opisane w niniejszym rozdziale mogg wymagaé
zachowania szczegélnych srodkéw ostroznosci gwarantujgcych
bezpieczenstwo pracownikéw obstugi. Informacje dotyczgce czynnosci
mogacych stanowi¢ zagrozenie bezpieczenstwa pracy oznaczono symbolem
ostrzezenia (A\). Przed wykonaniem oznaczonych tym symbolem czynnosci
nalezy zapoznac sie z ponizszymi ostrzezeniami.

AOSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie ponizszych wskazowek instalacyjnych moze spowodowac¢ $smier¢
lub powazne obrazenia ciata pracownikéw obstugi.

» Urzadzenie mogg instalowaé wytgcznie wykwalifikowani pracownicy.

Wycieki medium procesowego moga spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia
ciala.
* Nie wolno demontowac ostony czujnika podczas dziatania instalacji procesowe;.
Demontaz jej w trakcie procesu technologicznego moze by¢ to przyczyng wycieku
medium procesowego.

* Przed podaniem cisnienia procesowegdo zainstalowac i dokreci¢ ostony i czujniki,
W przeciwnym razie moze wystgpi¢ wyciek medium procesowego.

Porazenie elektryczne moze by¢ przyczyng smierci lub zranienia pracownikéw obstugi.

+ Jesli czujnik jest zainstalowany w poblizu urzadzen wysokonapieciowych,
to w przypadku uszkodzenia lub btednej instalaciji, na zaciskach i przewodach
przetwornika moze pojawic si¢ wysokie napiecie.

* Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢ podczas taczenia przewoddw i zaciskow.

EMERSON.

www.rosemount.com

Process Management
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KONFIGURACJA

Konfiguracja
standardowa

Tabela 3-1. Nastawy
konfiguracji standardowej

Konfiguracja
przetwornika

Konfiguracja specjalna

Metody

3-2

Kazde narzedzie konfiguracyjne lub host FOUNDATION fieldbus majg inny
sposob obrazowania i przeprowadzania procedur kalibracji. Niektére z nich
wykorzystujg opisy urzadzen (Device Description — DD) i metody opisow
urzadzen (DD Method) do konfiguracji i spéjnego wyswietlania danych na
wszystkich platformach.

Jesli nie wyspecyfikowano inaczej w zamowieniu, to przetwornik 848T jest
dostarczany w nastepujgcej konfiguracji (domysinej):

Typ czujnika Czujnik termoelektryczny typ J
Ttumienie(” 5 sekund

Jednostki(" °C

Sygnat wyjsciowy" Liniowy z temperaturg

Filtr napiecia zasilania(") 60 Hz

Bloki pomiaru temperatury * Blok przetwornika (1)

Bloki funkcyjne FOUNDATION fieldbus « Wejscie analogowe (8)
» Wielokrotne wejscia analogowe (2)

* Wybor wejscia (4)

(1) Dla wszystkich o$miu czujnikéw

Opis procedur zmian konfiguracji przy wykorzystaniu systemu nadrzednego
FOUNDATION fieldbus lub narzedzia konfiguracyjnego znajduje sie
w dokumentac;ji technicznej systemu sterowania.

UWAGA

Aby mozliwe byly zmiany konfiguraciji, blok musi by¢ w stanie Out of Service
(O0S) nastawiajgc parametr MODE_BLK.TARGET na wartos¢ OOS lub
parametr SENSOR_MODE na Configuration.

Przetworniki dostepne sg w standardowej konfiguracji. Nastawy konfiguracji
i konfiguracja blokow mogg by¢ zmienione w warunkach polowych przy
uzyciu systemu sterowania Emerson Process Management DeltaV®,

AMS inside lub innego hosta FOUNDATION fieldbus lub narzedzia
konfiguracyjnego.

Konfiguracje specjalne sg zgodne ze specyfikacjg podang w zamowieniu.

W przypadku hostéw FOUNDATION fieldbus i narzedzi konfiguracyjnych, ktére
obstugujg metody opiséw urzgdzen (Device Description - DD), istniejg dwie
metody konfiguracji w bloku przetwornika. Metody te wchodzg w sktad
oprogramowania DD.

» Konfiguracja czujnika
+ Kalibracja cyfrowa wejscia czujnika (kalibracja cyfrowa uzytkownika)

Opis metod DD znajduje sie w dokumentacji hosta. Jesli host FOUNDATION
fieldbus lub narzedzie konfiguracyjne nie obstuguje metod DD, to sposéb
modyfikacji parametréw konfiguracyjnych czujnika opisano w ,Konfiguracja
bloku” na stronie 3-7.
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Alarmy

Ttumienie

Konfiguracja czujnikoéw
réznicowych

Walidacja konfiguraciji
pomiaréw

W celu konfiguracji alarméw, ktére znajdujg sie w bloku funkcyjnym zasobow
nalezy wykonaé ponizszg procedure.

1. Blok zasobéw ustawi¢ w tryb pracy OOS.

2. Parametr WRITE_PRI ustawi¢ na zgdany poziom alarmu
(WRITE_PRI ma mozliwos¢ wyboru priorytetu z zakresu od 0 do 15,
patrz ,Priorytety alarméw” na stronie 3-11). Ustawi¢ pozostate
parametry alarmoéw bloku.

3. Ustawi¢ parametr CONFIRM_TIME, w /32 ms, przez ktory urzadzenie
czeka na potwierdzenie odbioru raportu przed powtérng probag
wystania raportu (urzgdzenie nie ponawia préby wysytania, jesli
parametr CONFIRM_TIME wynosi 0).

4. Ustawi¢ LIM_NOTIFY na warto$¢ miedzy zerem a MAX_NOTIFY.
LIM_NOTIFY jest maksymalng liczbg raportow alertéw, po ktorej
operator musi potwierdzi¢ warunki alarmowe.

5. Uaktywni¢ bit raportu w FEATURES_SEL. (Gdy aktywny jest alert
wielobitowy, kazdy aktywny alarm jest widoczny dla kazdego z o$miu
czujnikow, generowany przez alert PlantWeb. Funkcja ta rézni sie od
tylko odczytu alarmu o najwyzszym priorytecie.)

6. Blok zasobdw ustawic¢ w trybie AUTO.

Modyfikacje alarméw w indywidualnych blokach funkcyjnych (Al lub ISEL)
opisano w Dodatku D: Bloki funkcyjne.

W celu konfiguracji parametru ttumienia, ktéry znajduje sie w bloku
funkcyjnym przetwornika nalezy wykonaé ponizszg procedure.

1. Ustawi¢ tryb czujnika na Out of Service.
2. Zmieni¢ wartos¢ parametru DAMPING na zadang (0,0 do 32,0 s).
3. Ustawi¢ tryb czujnika na In Service.

W celu konfiguracji czujnikéw réznicowych wykona¢ nastepujaca procedure:
1. Ustawic¢ tryb czujnika podwadjnego na Out of Service.
2. Wybrac Input A i Input B dla czujnikéw, ktére majg byc¢

wykorzystywane przy obliczaniu réznicy réwnej A-B.
(UWAGA: Jednostki obu wej$¢ muszg byc¢ takie same.)

3. Ustawi¢ parametr DUAL_SENSOR_CALC na Not Used, Absolute lub
INPUT A minus INPUT B.

4. Ustawi¢ tryb czujnika podwojnego na In Service.

W celu walidacji konfiguracji pomiaréw nalezy wykona¢ ponizszg procedure:

1. Dla wybranego czujnika ustawi¢ tryb pracy Disabled.

2. Woybrac¢ czestos¢ prébkowania. Dostepne sg wartosci z zakresu od 1
do 10 sekund/probke. Zalecang wartosciag przy walidacji czujnika jest
1 sekunda/probke. Im wieksza jest liczba sekund miedzy probkami,
tym wiekszy nacisk jest ktadziony na zmiennos$¢ procesu.

3. Ustawi¢ wartos¢ parametru Deviation Limit na liczbe od 0 do 10
jednostek. Jesli zostanie przekroczona wartos¢ graniczna odchylenia,
wyzwolone zostanie zdarzenie stanu.

4. Ustawi¢ wartos¢ parametru Increasing Limit. Parametr ten oznacza
dopuszczalng szybkos¢ wzrostu zmian. Jesli zostanie przekroczona
wartos¢ graniczna, wyzwolone zostanie zdarzenie stanu.
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5. Ustawi¢ wartos¢ parametru Decreasing Limit. Parametr ten oznacza
dopuszczalng szybkos¢ malenia zmian. Jesli zostanie przekroczona
warto$¢ graniczna, wyzwolone zostanie zdarzenie stanu.

UWAGA:
Wartos¢é graniczna szybko$ci zmniejszania sie zmian musi by¢ liczbg ujemna.

6. Ustawi¢ warto$¢ parametru Deadband na liczbe z zakresu 0 do 90%.
Ta wartos¢ graniczna jest wykorzystywana do kasowania stanu
zmiennej procesowe;.

7.  Ustawic priorytety statusu - Status Priority. Okreslajg one, co ma sie sta¢
po przekroczeniu okreslonych wartosci granicznych. No Alert — brak
reakcji na przekroczenie wartosci granicznej. Advisory — uaktywnienie
alertu informacyjnego Plant Web, lecz nie ma koniecznosci
dokonywania zadnych zmian statusu zmiennej procesowej. Warning —
uaktywnienie alertu obstugi Plant Web Alert i zmiana statusu zmiennej
procesowej na nieokreslony (uncertain). Failure — uaktywnienie alertu
usterki Plant Web i zmiana statusu zmiennej procesowej na Bad.

8. Ustawic tryb pracy wybranego czujnika na Enabled.

Aby aplikacja dziatata poprawnie, konieczne jest prawidtowe skonfigurowanie
taczy miedzy blokami funkcyjnymi i okreslenie kolejnosci ich wykonania.
Konfiguracje utatwia graficzny interfejs uzytkownika (GUI) w systemie hosta
FOUNDATION fieldbus lub narzedzia konfiguracyjnego.

Strategie wykonywania pomiaréw przedstawione w tym rozdziale
reprezentujg niektére z najczesciej stosowanych konfiguracji przetwornika
848T. Wyglad ekranow GUI moze by¢ rézny dla réznych systeméw
sterowania, lecz koncepcja konfiguraciji jest zazwyczaj podobna.

UWAGA

Przed zapisem konfiguracji do przetwornika nalezy upewnic sie, ze system
hosta lub narzedzie konfiguracyjne sg prawidtowo skonfigurowane. Przy
nieprawidtowej konfiguracji, system hosta FOUNDATION fieldbus lub narzedzie
konfiguracyjne moga nadpisa¢ domysing konfiguracje przetwornika.

Typowa aplikacja monitoringu/pomiaru profilu temperatury

Na przyktad: Profil temperatury kolumny destylacyjnej, gdzie wszystkie kanaty
mayjg te same jednostki (°C, °F, itp.).

1. Blok funkcyjny wielokrotnych wejs¢ analogowych (MAI) ustawi¢
w trybie OOS (parametr MODE_BLK.TARGET réwny OOS).

2. Wybra¢ CHANNEL= ,kanaty 1 do 8.” Mimo ze parametry
CHANNEL_X pozostajg zapisywalne, to CHANNEL_X = X mozna
wybrac¢ tylko wéwczas, gdy CHANNEL=1.

3. Wybra¢ L_TYPE jako bezposredni lub posredni.

4. Ustawi¢ XD_SCALE (skalowanie bloku przetwornika) na wybrane
warto$ci graniczne gorng i dolng zakresu pomiarowego, okreslié
jednostki pomiarowe czujnika i pozycje kropki dziesietne;j.

5. Ustawi¢ OUT_SCALE (skalowanie wyjs¢ MAI) na wybrane wartosci
graniczne goérng i dolng zakresu pomiarowego, okresli¢ jednostki
pomiarowe czujnika i pozycje kropki dziesietne;.

6. Blok funkcyjny MAI ustawi¢ w trybie auto.

7. Sprawdzi¢, czy okreslono kolejnosé wykonywania blokéw.
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Aplikacja monitorowania temperatury z pojedynczym warunkiem wyboru

Przyktad: Srednia temperatura gazu i turbiny, jeden poziom alarmu dla
wszystkich wejsc.

1.
2.

10.

1.
12.
13.

Potgczy¢ wyjscia bloku MAI z wejsciami bloku ISEL.

Blok funkcyjny wielokrotnych wejsé analogowych (MAI) ustawi¢
w trybie OOS (parametr MODE_BLK.TARGET réwny OOS).

Wybra¢ CHANNEL= ,kanaty 1 do 8.” Mimo ze parametry
CHANNEL_X pozostajg zapisywalne, to CHANNEL_X = X mozna
wybrac¢ tylko wéwczas, gdy CHANNEL=1.

Wybra¢ L_TYPE jako bezposredni lub posredni.

Ustawi¢ XD_SCALE (skalowanie bloku przetwornika) na wybrane
wartosci graniczne goérng i dolng zakresu pomiarowego, okresli¢
jednostki pomiaréw czujnika i pozycje kropki dziesietnej.

Ustawi¢ OUT_SCALE (skalowanie wyjs¢ MAI) na wybrane wartosci
graniczne gorng i dolng zakresu pomiarowego, okresli¢ jednostki
pomiarow czujnika i pozycje kropki dziesietnej.

Ustawic¢ blok funkcyjny MAI w trybie auto.

Blok funkcyjny wyboru wejs¢ (ISEL) ustawi¢ w trybie OOS (parametr
MODE_BLK.TARGET réwny OOS).

Parametr OUT_RANGE ustawi¢ zgodnie z wyborem parametru
OUT_SCALE w bloku MAI.

Wybra¢ zgdana funkcje przez ustawienie parametru SELECT_TYPE
((Maximum Value, Minimum Value, First Good Value, Midpoint Value
lub Average Value) wartos¢ maksymalna, warto$¢ minimalna,
pierwsza dobra wartos¢, wartos¢ srodkowa lub wartos¢ srednia).

Jesli konieczne, to ustawi¢ wartosci graniczne i parametry alarméw.
Blok funkcyjny ISEL ustawi¢ w trybie auto.
Sprawdzi¢, czy okreslono kolejno$¢ wykonywania blokow.

Pojedyncze punkty pomiaréw temperatury

Przyktad: Monitorowanie réznych temperatur w niewielkiej odlegtoS$ci,
do kazdego kanatu podigczony inny czujnik, inne jednostki oraz niezalezne
poziomy alarmowe dla kazdego wejscia.

1.

2.

© © N o

Pierwszy blok funkcyjny wejscia analogowego (Al) ustawi¢ w tryb
OOS (parametr MODE_BLK.TARGET réwny OOS).

Ustawi¢ parametr CHANNEL na zgdang warto$¢ kanatu. W ,Priorytety
alarméw” na stronie 3-11 podano wykaz definicji kanatéw.

Wybra¢ L_TYPE jako bezposredni.

Ustawi¢ XD_SCALE (skalowanie bloku przetwornika) na wybrane
wartosci graniczne gérng i dolng zakresu pomiarowego, okresli¢
jednostki pomiarowe czujnika i pozycje kropki dziesietne;j.

Ustawi¢ OUT_SCALE (skalowanie wyjs¢ MAI) na wybrane wartosci
graniczne gérng i dolng zakresu pomiarowego, okresli¢ jednostki
pomiarowe czujnika i pozycje kropki dziesietne;.

Jesli konieczne, to ustawi¢ wartosci graniczne alarmoéw i parametry.
Ustawi¢ blok funkcyjny Al w trybie auto.

Powtdrzy¢ kroki 1 do 7 dla kazdego bloku funkcyjnego Al.
Sprawdzié, czy okreslono kolejno$¢ wykonywania blokow.
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Konfiguracja bloku przetwornika

W celu konfiguracji bloku przetwornika czujnika nalezy wybraé typ czujnika
mV — 2-przewodowy w metodzie konfiguracji czujnika lub wykonac ponizszg
procedure.

1.

Ustawi¢ parametr MODE_BLK.TARGET na OOS lub ustawi¢
SENSOR_MODE na konfiguracije.

Parametr SENSOR ustawi¢ na mV.

Parametr MODE_BLK.TARGET ustawi¢ na AUTO lub
SENSOR_MODE na dziatanie.

Konfiguracja bloku wielokrotnych wejs¢é analogowych lub wejscia
analogowego

W celu konfiguracji bloku wykonaé ponizsze kroki.

1.

Ustawi¢ parametr MODE_BLK.TARGET na tryb OOS lub
SENSOR_MODE na konfiguracje.

Wybra¢ parametr CHANNEL do bloku przetwornika konfigurowanego
wejscia analogowego.

Parametr XD_SCALE.EU_0 ustawi¢ na 20
Parametr XD_SCALE.EU_100 ustawi¢ na 100
Parametr XD_SCALE.ENGUNITS ustawi¢ na mV

Ustawi¢ wartosci parametru SET OUT_SCALE tak, aby byty zgodne
ze skalg i jednostkami podtgczonego przetwornika analogowego.
Przyktad pomiaréw przeptywu: 0-200 gpm

OUT_SCALE.EU 0=0

OUT_SCALE.EU_100 = 200

OUT_SCALE.ENGUNITS = gpm

Parametr L_TYPE ustawi¢ na INDIRECT.

Parametr MODE_BLK.TARGET ustawi¢ na AUTO lub
SENSOR_MODE na dziatanie.
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KONFIGURACJA BLOKU

Blok zasobow

Blok zasobow okresla fizyczne zasoby przetwornika obejmujgce typ
pomiaréw, pamieg, itp. Blok zasobow definiuje réwniez dane funkcjonalne,
takie jak czasy opdznienia, ktore sg wspdlne dla wszystkich blokdw. Blok
zasobow nie ma wejsé i wyjsé, ktére mozna potgczyé z innymi blokami

i wykonuje diagnostyke na poziomie pamieci.

Tabela 3-2. Parametry bloku zasobéw

Numer Parametr Opis

01 ST_REV Wersja danych statycznych zwigzanych z blokiem funkcyjnym.

02 TAG_DESC Oznaczenie bloku definiowane przez uzytkownika.

03 STRATEGY Pole moze by¢ wykorzystywane do identyfikacji grupy blokéw.

04 ALERT_KEY Wskazuje numer identyfikacyjny urzgdzenia polowego.

05 MODE_BLK Tryby pracy bloku: actual (aktualny), target (docelowy), permitted (dozwolony) i normal
(normalny). Szczegdtowy opis, patrz parametr Mode parameter w FF-890.

06 BLOCK_ERR Parametr ten przedstawia stan btedéw sprzetu lub oprogramowania powigzanego z blokiem.
Mozliwe jest wskazanie wielu btedow. Wykaz wartosci numerycznych, patrz FF-890, model
formalny Block_Err.

07 RS_STATE Okresla stan bloku funkcyjnego aplikacji. Wykaz wartosci numerycznych, patrz FF-890.

08 TEST_RW Parametr wykorzystywany do testowego zapisu i odczytu.

09 DD_RESOURCE tancuch identyfikujgcy oznaczenie programowe zasobdw, ktore zawiera opis urzgdzen dla
bloku zasobow.

10 MANUFAC_ID Numer identyfikacyjny producenta — wykorzystywany przez urzgdzenie interfejsu do
lokalizacji zbioru DD dla zasobow.

11 DEV_TYPE Parametr ten reprezentuje model urzgdzenia zwigzany z zasobami — wykorzystywany
przez urzadzenia interfejsu do lokalizacji zbioru DD dla zasobdw.

12 DEV_REV Parametr ten reprezentuje wersje urzgdzenia zwigzang z zasobami — wykorzystywany
przez urzadzenia interfejsu do lokalizacji zbioru DD dla zasobéw.

13 DD_REV Wersja opisu urzadzenia (DD) zwigzanego z zasobami — wykorzystywana przez urzgdzenia
interfejsu do lokalizacji zbioru DD dla zasobdw.

14 GRANT_DENY Opcje kontroli dostepu systemu hosta i lokalnych paneli sterowania do obstugi, strojenia
i parametrow alarméw bloku.

15 HARD_TYPES Okresla typy dostepnych kanatéw. Obstugiwany typ sprzetowy: SCALAR_INPUT

16 RESTART Umozliwia reczng inicjacje funkcji ponownego uruchomienia — restartu.

17 FEATURES Parametr wskazuje opcje obstugiwane przez blok zasobéw. Obstugiwane opcje: Unicode,
Reports, Soft_Write_Lock, Hard_Write_Lock i Multi-Bit Alarms.

18 FEATURE_SEL Parametr do wskazania wybranych opcji bloku zasobdw.

19 CYCLE_TYPE Parametr ten identyfikuje dostepne metody wykonania bloku dla tego zasobu. Obstugiwane
metody: SCHEDULED i COMPLETION_OF_BLOCK_EXECUTION

20 CYCLE_SEL Parametr ten wybiera metode wykonania bloku dla tego zasobu.

21 MIN_CYCLE_T Najkrotszy czas cyklu, ktéry moze wykonac¢ blok zasobow.

22 MEMORY_SIZE Dostepna pamig¢ konfiguracyjna w pustym bloku zasobéw. Nalezy sprawdzi¢ przed zapisem.

23 NV_CYCLE_T Czas miedzy kolejnymi zapisami kopii parametréw statych (NV) do pamieci statej NV.

Zero oznacza, ze parametry nigdy nie sg automatycznie kopiowane. Na zakonczenie
NV_CYCLE_T, tylko te zmienione parametry bedg uaktualnione w NVRAM.

24 FREE_SPACE Parametr ten okres$la procentowo cze$¢ pamieci dostepnej dla dalszej konfiguracii.
Zero w konfiguracji wstepnej urzadzenia.

25 FREE_TIME Parametr ten okresla w procentach wolny czas przetwarzania bloku, ktéry moze by¢é
wykorzystywany do przetwarzania dodatkowych blokow.

26 SHED_RCAS Parametr ten okresla czas, po ktérym komputer zaprzestaje préb zapisu do bloku funkcyjnego
RCas. Nie bedzie blokady zapisu RCas, gdy SHED_RCAS = 0.

27 SHED_ROUT Parametr ten okresla czas, po ktérym komputer zaprzestaje préb zapisu do bloku funkcyjnego
ROut. Nie bedzie blokady zapisu ROut, gdy SHED_ROUT = 0.

28 FAULT_STATE Parametr ten wskazuje na warunki bledu spowodowane utratg komunikacji z blokiem wyjs¢

lub uszkodzenie bloku wyjsé. Gdy ustawiono parametr FAIL_SAFE, to blok wyjsciowy
wykonuje dziatanie okreslone przez FAIL_SAFE.
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Tabela 3-2. Parametry bloku zasobow

Numer Parametr Opis

29 SET_FSTATE Parametr ten umozliwia reczng inicjalizacje warunkéw btedu FAIL_SAFE przez wybor
parametru Set.

30 CLR_FSTATE Whpisanie wartosci Clear dla tego parametru powoduje skasowanie wszystkich stanéw btedu
urzgdzenia w dowolnym polu stanu btedow.

31 MAX_NOTIFY Maksymalna mozliwa liczba niepotwierdzonych komunikatéw powiadomien.

32 LIM_NOTIFY Maksymalna dopuszczalna liczba niepotwierdzonych komunikatéw alertow.

33 CONFIRM_TIME Parametr ten oznacza minimalny czas migdzy dwoma probami raportowania stanow
alarmowych. Ponownej préby nie bedzie, gdy CONFIRM_TIME=0.

34 WRITE_LOCK Jesli ustawiony, to nie jest mozliwy zapis w pamieci urzgdzenia, poza skasowaniem
parametru WRITE_LOCK. Wejscia blokéw sg w dalszym ciggu uaktualniane.

35 UPDATE_EVT Alert generowany w momencie dokonania jakichkolwiek zmian w danych statycznych.

36 BLOCK_ALM Parametr BLOCK_ALM jest wykorzystywany we wszystkich konfiguracjach, awariach sprzetu
i potaczen lub problemach systemowych w bloku. Przyczyna alertu jest wprowadzana w polu
subkodu. Pierwszy aktywny alert zmienia status na aktywny w parametrze statusu. Gdy
status nieraportowany jest kasowany przez program raportujgcy alerty, to inny alert bloku
moze by¢ raportowany bez kasowania statusu aktywnego, jesli subkod zostat zmieniony.

37 ALARM_SUM Parametr wskazuje aktualny status alertu, standéw niepotwierdzonych, stanéw
nieraportowanych i stanéw nieaktywnych zwigzanych z blokiem funkcyjnym.

38 ACK_OPTION Parametr okreslajgcy, czy alarmy zwigzane z blokiem bedg automatycznie potwierdzane.

39 WRITE_PRI Okresla priorytety alarméw generowanych w momencie kasowania blokady zapisu.

40 WRITE_ALM Alert generowany po zdjeciu parametru blokady zapisu.

41 ITK_VER Wersja programu testujgcego wymiennos$é, uzywana w certyfikacji urzgdzenia do okreslenia
go jako niewymiennego. Format i zakres sg kontrolowane przez Fieldbus FOUNDATION.

42 DISTRIBUTOR Zarezerwowany na identyfikator dystrybutora. Obecnie brak okreslonych wartosci
FOUNDATION.

43 DEV_STRING Wykorzystywany do zatadowania nowych licencji do urzgdzenia. Warto$¢ moze by¢
zapisana, lecz zawsze bedzie odczytana warto$c 0.

44 XD_OPTIONS Parametr wskazuje na dostepne licencjonowane opcje bloku przetwornika.

45 FB_OPTIONS Parametr wskazuje na dostepne licencjonowane opcje bloku funkcyjnego.

46 DIAG_OPTIONS Parametr wskazuje na dostepne licencjonowane opcje diagnostyki.

47 MISC_OPTIONS Parametr wskazuje na dostepne licencjonowane opcje rozne.

48 RB_SFTWR_REV_MAJOR Parametr ten okresla wersje gtéwng programu, ktéry zostat wykorzystany do stworzenia
bloku zasobow.

49 RB_SFTWR_REV_MINOR Parametr ten okresla pomocniczg wersje programu, ktory zostat wykorzystany do stworzenia
bloku zasobow.

50 RB_SFTWR_REV_BUILD Parametr ten okresla program, ktéry zostat wykorzystany do stworzenia bloku zasobdw.

51 RB_SFTWR_REV_ALL tancuch wersji programowej zawiera nastepujgce pola:

Wersja gtéwna: 1-3 znaki, liczba dziesigtna 0-255

Wersja pomocnicza: 1-3 znaki, liczba dziesietna 0-255
Wersja budowniczego: 1-5 znakéw, liczba dziesietna 0-255
Czas budowy: 8 znakéw, xx:xx:xx, zapis 24-godzinny

Dzien tygodnia budowy: 3 znaki, Sun, Mon, ...

Miesigc budowy: 3 znaki, Jan, Feb.

Dzieh miesigca budowy: 1-2 znaki, liczba dziesietna 1-31
Rok budowy: 4 znaki, liczba dziesietna

Budowniczy: 7 znakéw, diuga nazwa budowniczego

52 HARDWARE_REV Parametr ten okresla wersje sprzetowg bloku zasobow.

53 OUTPUT_BOARD_SN Parametr okresla numer seryjny obwodu drukowanego wy;jsc¢.

54 FINAL_ASSY_NUM Numer identyfikacyjny urzgdzenia umieszczony na tabliczce.

55 DETAILED_STATUS Wskazuje na stan przetwornika. UWAGA: Parametr moze by¢ zapisany, gdy parametr
PWA_SIMULATE ma warto$¢ On w trybie symulacji.

56 SUMMARY_STATUS Parametr ten reprezentuje obliczong wartos¢ analizy napraw.

57 MESSAGE_DATE Data zwigzana z parametrem MESSAGE_TEXT

58 MESSAGE_TEXT Wykorzystywany do wskazania zmian wykonanych przez uzytkownika podczas instalacji,
konfiguracji i kalibracji.

59 SELF_TEST Wykorzystywany do autotestu urzadzenia. Testy zalezg od rodzaju urzadzenia.
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Tabela 3-2. Parametry bloku zasobow

Numer Parametr Opis

60 DEFINE_WRITE_LOCK Umozliwia operatorowi wybdr zachowania parametru WRITE_LOCK. Warto$¢ poczatkowa to
Jlock everything” (blokada wszystkiego). Jesli zostanie wybrana warto$c¢ ,lock only physical
device” (blokada tylko urzadzen fizycznych), to bloki zasobéw i przetwornika urzgdzenia
zostang zablokowane, lecz dopuszczalne bedg zmiany w blokach funkcyjnych.

61 SAVE_CONFIG_NOW Umozliwia uzytkownikowi natychmiastowy zapis informacji w pamiegci statej.

62 SAVE_CONFIG_BLOCKS Liczba blokow EEPROM, ktére zostaty zmodyfikowane od ostatniego zapisu pamieci.
Wartos$¢ ta po zapisie konfiguracji przyjmuje kolejne wartosci do zera.

63 START_WITH_DEFAULTS 0 = Bez inicjalizacji
1 = Nie wtgczaé zasilania z wartosciami domysinymi z pamigci statej
2 = Waczenie zasilania z domysinym adresem wezta
3 = Wigczenie zasilania z domysinym oznaczeniem technologicznym pd_tag i adresem wezta
4 = Wigczenie zasilania z domysinymi danymi komunikacji (bez danych aplikacyjnych)

64 SIMULATE_IO Okresla stan zwory/przetgcznika trybu pracy symulacyjnej

65 SECURITY_IO Okresla stan zwory/przetgcznika blokady zapisu

66 SIMULATE_STATE Stan zwory symulacji
0 = Niezainicjalizowany
1 = Zworalprzetacznik w potozeniu off, symulacja niedozwolona
2 = Zworalprzetgcznik w potozeniu on, symulacja niedozwolona (koniecznos¢ zmiany
cyklicznej ustawienia zwory/przetacznika)

3 = Zwora/przetgcznik w potozeniu on, symulacja dozwolona

67 DOWNLOAD_MODE Udostepnia kod bloku bootujgcego do kopiowania
0 = Niezainicjalizowany
1 = Tryb dziatania
2 = Tryb zapisu

68 RECOMMENDED_ACTION Wykaz zalecanych dziatan wyswietlanych z alarmem urzadzenia.

69 FAILED_PRI Oznacza priorytet alarmu FAILED_ALM.

70 FAILED_ENABLE Uaktywnienie warunkéw alarmu FAILED_ALM. Odpowiada bit do bitu parametrowi
FAILED_ACTIVE. Wybranie bitu (on) oznacza, ze odpowiadajgce mu warunki alarmowe sg
aktywne i bedg wykrywane. Niewybranie bitu (off) oznacza, ze odpowiadajgce mu warunki
alarmowe sg nieaktywne i nie bedg wykrywane.

71 FAILED_MASK Maska FAILED_ALM. Odpowiada bit do bitu parametrowi FAILED_ACTIVE. Wybranie
bitu (on) oznacza, ze odpowiadajgce mu warunki alarmowe sa maskowane i nie bedg
generowac alarmu.

72 FAILED_ACTIVE Wykaz warunkéw awarii dla urzgdzenia.

73 FAILED_ALM Alarm wskazujgcy na awarie urzadzenia, ktéra powoduje niemozliwos¢ dziatania urzgdzenia.

74 MAINT_PRI Oznacza priorytet alarmu MAINT_ALM

75 MAINT_ENABLE Uaktywnienie warunkéw alarmowych MAINT_ALM. Odpowiada bit do bitu parametrowi
MAINT_ACTIVE. Wybranie bitu (on) oznacza, ze odpowiadajgce mu warunki alarmowe sg
aktywne i bedg wykrywane. Nie wybranie bitu (off) oznacza, ze odpowiadajgce mu warunki
alarmowe sg nieaktywne i nie bedg wykrywane.

76 MAINT_MASK Maska MAINT_ALM. Odpowiada bit do bitu parametrowi MAINT_ACTIVE. Wybranie bitu (on)
oznacza, ze odpowiadajgce mu warunki alarmowe sg maskowane i nie bedg generowac
alarmu.

77 MAINT_ACTIVE Wykaz warunkéw obstugi dla urzadzenia.

78 MAINT_ALM Alarm wskazujgcy, ze urzgdzenie bedzie wkrotce wymagaé wykonania przegladu
konserwacyjnego. Jesli warunek zostanie zignorowany, urzgdzenie moze ulec uszkodzeniu.

79 ADVISE_PRI Oznacza priorytet alarmu ADVISE_ALM

80 ADVISE_ENABLE Uaktywnia warunki alarmowe ADVISE_ALM. Odpowiada bit do bitu parametrowi
ADVISE_ACTIVE. Wybranie bitu (on) oznacza, ze odpowiadajgce mu warunki alarmowe sg
aktywne i bedg wykrywane. Nie wybranie bitu (off) oznacza, ze odpowiadajgce mu warunki
alarmowe sg nieaktywne i nie bedg wykrywane.

81 ADVISE_MASK Maska ADVISE_ALM. Odpowiada bit do bitu parametrowi ADVISE_ACTIVE. Wybranie
bitu (on) oznacza, ze odpowiadajace mu warunki alarmowe sa maskowane i nie beda
generowac alarmu.

82 ADVISE_ACTIVE Wykaz warunkoéw informacyjnych dla urzadzenia.
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Tabela 3-2. Parametry bloku zasobow

Numer

Parametr

Opis

83

ADVISE_ALM

Alarm wskazujacy na alarm informacyjny. Te warunki nie majg bezposredniego wptywu na
proces technologiczny lub integralno$¢ urzadzenia.

84

HEALTH_INDEX

Parametr charakteryzujgcy ogolny stan urzadzenia, 100 oznacza najlepszy, a 1 urzgdzenie
niedziatajgce. Warto$c¢ ta bedzie ustawiana w aktywnych alarmach PWA zgodnie

z wymaganiami opisanymi w ,Alarmy urzadzenia i zasady implementacji wspétczynnika
zdrowia PlantWeb”. Kazde urzgdzenie moze okresli¢ swoje niepowtarzalne mapowanie
miedzy parametrami PWA i HEALTH_INDEX, zawsze jednak bedzie dostgpne domys$ine
mapowanie oparte na nastepujacych zasadach.

HEALTH_INDEX bedzie okreslony na podstawie najbardziej znaczgcego bitu PWA *_ACTIVE
w sposéb nastepujgcy:

FAILED_ACTIVE: 0 do 31 — HEALTH_INDEX = 10

MAINT_ACTIVE: 29 do 31 — HEALTH_INDEX = 20

MAINT_ACTIVE: 26 do 28 — HEALTH_INDEX = 30

MAINT_ACTIVE: 19 do 25 — HEALTH_INDEX = 40

MAINT_ACTIVE: 10 do 16 — HEALTH_INDEX = 50

MAINT_ACTIVE: 5 do 9 — HEALTH_INDEX = 60

MAINT_ACTIVE: 0 do 4 — HEALTH_INDEX = 70

ADVISE_ACTIVE: 16 do 31 — HEALTH_INDEX = 80

ADVISE_ACTIVE: 0 do 15 — HEALTH_INDEX = 90

NONE — HEALTH_INDEX = 100

85

PWA_SIMULATE

Umozliwia bezposredni zapis do parametrow PlantWeb Alert ,ACTIVE”

i RB.DETAILED_STATUS. Zwora symulacji musi znajdowac sie w potozeniu ,ON” a parametr
SIMULATE_STATE musi mie¢ warto$¢ ,Jumper on, simulation allowed” zanim
PWA_SIMULATE bedzie aktywny.

Tabela 3-3. Warunki
BLOCK_ERR

3-10

Btedy bloku

Tabela 3-3 definiuje warunki okreslane przez parametr BLOCK_ERR.

Numer Nazwa i opis
0 Inne
1 Btad konfiguracji bloku: Wybrana funkcja w CYCLE_SEL nie jest obstugiwana
przez CYCLE_TYPE.
3 Aktywna symulacja: Umieszczona zwora wyboru symulacji. Warunek ten nie
wskazuje, ze bloki WE/WY wykorzystujg dane symulacyjne.
7 Btad wejscia/zmienna procesowa ma zly status
9 Btad pamieci: Wystapit btad pamieci FLASH, RAM lub EEPROM.
10 Utrata danych statycznych: Dane statyczne zapisane w pamigci trwatej zostaty
utracone.
11 Utrata danych z pamieci statej: Dane dynamiczne przechowywane w pamieci statej
zostaty utracone.
13 Urzadzenie wymaga natychmiastowej obstugi technicznej
14 Wigczenie zasilania: Zasilanie urzgdzenia zostato wia$nie wigczone.
15 OOS: Aktualny tryb pracy to out of service.
Tryby pracy
Blok zasobow moze dziata¢ w dwdéch trybach okreslonych przez parametr
MODE_BLK:
Automatyczny (Auto)

Blok wykonuje standardowe sprawdzenia pamieci w tle.
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Tabela 3-4. Priorytety alarméw

Alarmy PlantWeb™

Out of Service (O0S)

Blok nie wykonuje zadnych zadan. Jesli blok zasobow jest stanie OOS,
to wszystkie bloki w zakresie bloku zasobdow (urzgdzenia) przechodzg
w tryb OOS. Parametr BLOCK_ERR ma wartos¢ Out of Service. W tym
trybie pracy mozliwa jest zmiana wartosci wszystkich konfigurowalnych
parametrow. Docelowy tryb bloku moze by¢ ograniczony do jednego lub
wiecej obstugiwanych trybdw.

Detekcja alarmu

Alarm bloku jest generowany wéwczas, gdy parametr BLOCK_ERR ma
ustawiony bit btedu. Typy btedédw bloku zasobdw przedstawiono w tabeli
powyzej. Btad zapisu jest generowany wowczas, gdy parametr WRITE_LOCK
zostaje zdjety. Priorytety alarmu zapisu okreslone sg przez parametr:

« WRITE_PRI

Numer Opis

0 Priorytet stanu alarmowego zmienia si¢ na 0 po usunigciu przyczyny alarmu.

1 Warunki alarmowe o priorytecie 1 sg zauwazone przez system, lecz nie sg
raportowane operatorowi.

2 Warunki alarmowe o priorytecie 2 sg raportowane operatorowi, lecz nie
wymagaja jego interwencji (takiej jak diagnostyka lub alarmy systemowe).

3-7 Warunki alarmowe o rosngcych priorytetach 3—7 sg alarmami wspomagajgcymi.
8-15 Warunki alarmowe o rosngcych priorytetach 8—15 sg alarmami krytycznymi

0 rosngcym priorytecie.

Odczyt stanu

Blok zasobdw nie ma parametréw zwigzanych ze statusem bloku.

Alarmy i zalecane dziatania nalezy rozpatrywac¢ zgodnie z informacjami
podanymi w rozdziale ,Obstuga i konserwacja” na stronie 4-1.

Blok zasobow dziata jako koordynator alertow PlantWeb. S3 trzy parametry
alarméw (FAILED_ALARM, MAINT_ALARM, and ADVISE_ALARM),

ktére zawierajg informacje dotyczace btedéw urzgdzenia wykrytych przez
oprogramowanie przetwornika. Parametr RECOMMENDED_ ACTION
wyswietla zalecane dziatania dla alarmu o najwyzszym priorytecie,

a parametr HEALTH_INDEX (0—100) wskazuje na ogodlny stan przetwornika.
FAILED_ALARM ma najwyzszy priorytet, pozniej jest alarm MAINT_ALARM,
a ADVISE_ALARM ma najnizszy priorytet.

FAILED_ALARMS

Alarm usterki, ktory wskazuje na awarie w urzadzeniu, ktéra powoduje,

ze urzgdzenie lub jego czes$¢ nie dziata. Oznacza to konieczno$¢ naprawy
urzadzenia, ktéra musi by¢ wykonana natychmiast. Z FAILED_ALARMS
zwigzanych jest pie¢ parametréw, ktore sg opisane ponize;.

FAILED ENABLED

Parametr ten zawiera wykaz btedéw w urzgdzeniu, ktére powodujg
ze urzgdzenie nie dziata i ktére spowodowaty wygenerowanie alertu.
Ponizej przedstawiono wykaz awarii w kolejnosci od najwyzszego
priorytetu.
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Tabela 3-5. Alarmy awarii

3-12

Alarm Priorytet

Awaria uktadow elektronicznych 1

Btad pamieci
Niekompatybilno$¢ sprzetu i oprogramowania

Btad temperatury obudowy

Awaria czujnika 8

Awaria czujnika 7

Awaria czujnika 6

Awaria czujnika 5

O NN g A~ DN

Awaria czujnika 4

-
o

Awaria czujnika 3

-
-

Awaria czujnika 2

-
N

Awaria czujnika 1

FAILED MASK

Parametr ten maskuje dowolny z warunkéw awarii wymienionych

w FAILED_ENABLED. Ustawienie bitu (on) oznacza, ze warunek jest
maskowany i alarm nie bedzie raportowany.

FAILED PRI
Oznacza priorytet alertu w FAILED_ALM, patrz tabela 3-4 na stronie 3-11.
Wartos¢ domysina to 0, a zalecane wartosci to 8 do 15.

FAILED _ACTIVE

Parametr ten wyswietla, ktére alarmy sg aktywne. Wyswietlany bedzie
tylko alarm o najwyzszym priorytecie. Ten priorytet to nie ten sam priorytet,
co parametr FAILED_PRI opisany powyzej. Ten priorytet jest zapisany na
state w urzadzeniu i nie moze by¢ zmieniony przez uzytkownika.

FAILED ALM
Alarm wskazujgcy na awarie urzgdzenia, ktéra powoduje ze urzgdzenie
nie dziata.

MAINT_ALARMS
Alarm konserwacji wskazuje, ze urzgdzenie lub jego czes$¢ bedzie wkrotce
wymagac wykonania prac konserwacyjnych. Jesli warunek zostanie
zignorowany, urzgdzenie moze prawdopodobnie ulec uszkodzeniu.
Z MAINT_ALARMS zwigzanych jest pie¢ parametréw, kiore sg opisane
ponizej.
MAINT_ENABLED
Parametr MAINT_ENABLED zawiera wykaz warunkoéw wskazujgcych,
ze urzgdzenie lub jego czes¢ bedzie wymagat wkrétce wykonania prac
konserwacyjnych.
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Tabela 3-6. Alarmy
konserwacyjne/priorytety

Alarm Priorytet

Pogorszenie jakosci dziatania czujnika 8 1

Pogorszenie jakosci dziatania czujnika 7

Pogorszenie jakosci dziatania czujnika 6

Pogorszenie jakosci dziatania czujnika 5

Pogorszenie jakosci dziatania czujnika 4

Pogorszenie jakosci dziatania czujnika 3

Pogorszenie jakosci dziatania czujnika 2

Pogorszenie jakosci dziatania czujnika 1

O oo N OO g~ WDN

Temperatura obudowy poza zakresem dopuszczalnym

-
o

Pogorszenie jakosci dziatania kompensatora zimnego konca

MAINT_MASK

Parametr MAINT_MASK maskuje dowolny z warunkéw awarii
wymienionych w MAINT_ENABLED. Ustawienie bitu (on) oznacza,
ze warunek jest maskowany i alarm nie bedzie raportowany.

MAINT_PRI
MAINT_PRI oznacza priorytet alarmu MAINT_ALM, tabela 3-4 na
stronie 3-11. Wartos¢ domysina to 0, a zalecane wartosci to 3 do 7.

MAINT_ACTIVE

Parametr MAINT_ACTIVE wy$wietla, ktére alarmy sg aktywne.
Wyswietlany bedzie tylko warunek o najwyzszym priorytecie. Ten priorytet
to nie ten sam priorytet co parametr MAINT_PRI opisany powyze;j.

Ten priorytet jest zapisany na state w urzgdzeniu i nie moze byé
zmieniony przez uzytkownika.

MAINT_ALM

Alarm wskazujacy, ze urzgdzenie bedzie wkrétce wymagacd
przeprowadzenia konserwacji. Jesli warunek zostanie zignorowany,
urzadzenie moze prawdopodobnie ulec uszkodzeniu.

Alarmy informacyjne

Alarm informacyjny wskazuje na warunki, ktére nie majg bezposredniego
wplywu na gtéwne funkcje urzgdzenia. Z ADVISE_ALARMS zwigzanych
jest pie¢ parametréw, ktére opisano ponizej.

ADVISE ENABLED

Parametr ADVISE_ENABLED zawiera wykaz warunkéw, ktére nie
majg bezposredniego wptywu na gtéwne funkcje urzadzenia. Ponize;j
przedstawiono wykaz alarméw informacyjnych w kolejnosci od alarmu
0 najwyzszym priorytecie.

Alarm Priorytet
Aktywna symulacja 1
Nadmierne odchylenie 2
Zbyt duza szybkos¢ zmian 3

UWAGA

Alarmy majg przypisywane priorytety tylko wéwczas, gdy wylgczone
sg alarmy Multi-Bit Alerts (MBA). Jesli MBA jest aktywne, widoczne sg
wszystkie alerty.
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Zalecane dziatania
w przypadku alertéw
PlantWeb

Tabela 3-7.
RB.RECOMMENDED_ ACTION

3-14

ADVISE_MASK

Parametr ADVISE_MASK maskuje dowolny z warunkow informacyjnych
wymienionych w ADVISE_ENABLED. Ustawienie bitu (on) oznacza,

ze warunek jest maskowany i alarm nie bedzie raportowany.

ADVISE_PRI
ADVISE_PRI oznacza priorytet alarmu ADVISE_ALM, patrz tabela 3-4 na
stronie 3-11. Wartos¢ domysina to 0, a zalecane wartosci to 1 lub 2.

ADVISE_ACTIVE

Parametr ADVISE_ACTIVE wyswietla, ktéry z alarmow informacyjnych
jest aktywny. Wyswietlany bedzie tylko alarm informacyjny o najwyzszym
priorytecie. Ten priorytet to nie ten sam priorytet co parametr ADVISE_PRI
opisany powyzej. Ten priorytet jest zapisany na state w urzagdzeniu i nie
moze by¢ zmieniony przez uzytkownika.

ADVISE_ALM

ADVISE_ALM jest alarmem wskazujgcym na alarmy informacyjne.
Warunki te nie majg bezposredniego wpltywu na proces technologiczny lub
integralnos¢ urzadzenia.

RECOMMENDED_ACTION

Parametr RECOMMENDED_ACTION wyswietla tancuch tekstowy,

ktory zawiera zalecane dziatania, w zaleznosci od typu i rodzaju aktywnych
alertéw PlantWeb.

Typ alarmu Zdarzenie aktywne Zalecane dziatania
Brak Brak Brak dziatan.
Informacyjny Aktywna symulacja Wytgczy¢ symulacje, aby powrdci¢ do
monitorowania procesu.
Informacyjny Nadmierne odchylenie
Informacyjny Zbyt duza szybkosé

zmian

Konserwacyjny

Degradacja
kompensatora zimnego
konca

Jesli wykorzystywany jest czujnik
termoelektryczny, ponownie wtgczy¢
urzgdzenie. Jesli warunki utrzymujg sie,
wymieni¢ urzadzenie.

Konserwacyjny

Temperatura urzgdzenia
poza zakresem

Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia zawiera
sie w dopuszczalnych granicach.

Konserwacyjny

Pogorszenie jakosci
dziatania czujnika 1

Sprawdzi¢ zakres roboczy czujnika 1 i/lub
sprawdzi¢ podigczenie czujnika i warunki
Srodowiskowe urzadzenia.

Konserwacyjny

Pogorszenie jakosci
dziatania czujnika 2

Sprawdzi¢ zakres roboczy czujnika 2 i/lub
sprawdzi¢ podigczenie czujnika i warunki
Srodowiskowe urzadzenia.

Konserwacyjny

Pogorszenie jakosci
dziatania czujnika 3

Sprawdzi¢ zakres roboczy czujnika 3 i/lub
sprawdzi¢ podigczenie czujnika i warunki
srodowiskowe urzadzenia.

Konserwacyjny

Pogorszenie jakosci
dziatania czujnika 4

Sprawdzi¢ zakres roboczy czujnika 4 i/lub
sprawdzi¢ podigczenie czujnika i warunki
Srodowiskowe urzadzenia.

Konserwacyjny

Pogorszenie jakosci
dziatania czujnika 5

Sprawdzi¢ zakres roboczy czujnika 5 i/lub
sprawdzi¢ podigczenie czujnika i warunki
Srodowiskowe urzadzenia.

Konserwacyjny

Pogorszenie jakosci
dziatania czujnika 6

Sprawdzi¢ zakres roboczy czujnika 6 i/lub
sprawdzi¢ podigczenie czujnika i warunki
Srodowiskowe urzadzenia.
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Typ alarmu

Zdarzenie aktywne

Zalecane dziatania

Konserwacyjny

Pogorszenie jakosci
dziatania czujnika 7

Sprawdzi¢ zakres roboczy czujnika 7 i/lub
sprawdzi¢ podigczenie czujnika i warunki
Srodowiskowe urzadzenia.

Konserwacyjny

Pogorszenie jakosci
dziatania czujnika 8

Sprawdzi¢ zakres roboczy czujnika 8 i/lub
sprawdzi¢ podtgczenie czujnika i warunki
Ssrodowiskowe urzadzenia.

Awaria

Uszkodzenie czujnika 1

Sprawdzi¢, czy temperatura procesowa
mierzona przez czujnik 1 znajduje sie w zakresie
pomiarowym czujnika i/lub sprawdzi¢
konfiguracje i okablowanie czujnika.

Awaria

Uszkodzenie czujnika 2

Sprawdzi¢, czy temperatura procesowa
mierzona przez czujnik 2 znajduje sie w zakresie
pomiarowym czujnika i/lub sprawdzi¢
konfiguracje i okablowanie czujnika.

Awaria

Uszkodzenie czujnika 3

Sprawdzi¢, czy temperatura procesowa
mierzona przez czujnik 3 znajduje sie w zakresie
pomiarowym czujnika i/lub sprawdzi¢
konfiguracje i okablowanie czujnika.

Awaria

Uszkodzenie czujnika 4

Sprawdzi¢, czy temperatura procesowa
mierzona przez czujnik 4 znajduje sie w zakresie
pomiarowym czujnika i/lub sprawdzi¢
konfiguracje i okablowanie czujnika.

Awaria

Uszkodzenie czujnika 5

Sprawdzi¢, czy temperatura procesowa
mierzona przez czujnik 5 znajduje sie w zakresie
pomiarowym czujnika i/lub sprawdzi¢
konfiguracje i okablowanie czujnika.

Awaria

Uszkodzenie czujnika 6

Sprawdzi¢, czy temperatura procesowa
mierzona przez czujnik 6 znajduje sie w zakresie
pomiarowym czujnika i/lub sprawdzi¢
konfiguracje i okablowanie czujnika.

Awaria

Uszkodzenie czujnika 7

Sprawdzi¢, czy temperatura procesowa
mierzona przez czujnik 7 znajduje sie w zakresie
pomiarowym czujnika i/lub sprawdzi¢
konfiguracje i okablowanie czujnika.

Awaria

Uszkodzenie czujnika 8

Sprawdzi¢, czy temperatura procesowa
mierzona przez czujnik 8 znajduje sie w zakresie
pomiarowym czujnika i/lub sprawdzi¢
konfiguracje i okablowanie czujnika.

Awaria

Btedny pomiar
temperatury urzgdzenia

Sprawdzi¢, czy temperatura urzadzenia znajduje
sie w zakresie dopuszczalnym dla urzadzenia.

Awaria

Niekompatybilny
sprzet/oprogramowanie

Skontaktowa¢ sie z Emerson Process
Management, aby zweryfikowa¢ informacje

o urzgdzeniu (RESOURCE.HARDWARE_REV
i RESOURCE.RB_SFTWR_REV_ALL).

Awaria

Bfad pamieci

Ponownie uruchomi¢ urzgdzenie. Jesli problem
pozostaje, wymieni¢ urzadzenie.

Awaria

Awaria elektroniki

Ponownie uruchomi¢ urzgdzenie. Jesli problem
pozostaje, wymieni¢ urzadzenie.

UWAGA

Jesli status zostat ustawiony do sygnalizacji awarii/ostrzezenia, to zostanie
wygenerowany wiasciwy alert degradaciji lub uszkodzenia czujnika.
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Bloki przetwornika Blok przetwornika umozliwia uzytkownikowi podglad i zarzgdzanie
informacjami w poszczegolnych kanatach. Jest jeden blok przetwornika dla
wszystkich osmiu czujnikdw, ktéry zawiera wszystkie szczegétowe dane
pomiarow temperatury:

* Typ czujnika

+ Jednostki

* Thlumienie

* Kompensacja temperaturowa
+ Diagnostyka

Definicje kanatéw bloku przetwornika

848T obstuguje osiem réznych wejsé czujnikow. Do kazdego wejscia
przypisany jest numer kanatu umozliwiajgcy podtgczenie blokéw funkcyjnych
Al lub MAI do tego wejscia. Kanaty w 848T sg oznaczone nastepujgco:

Tabela 3-8. Oznaczenie

kanatéw w 848T Kanat Opis Kanat Opis

1 Czujnik 1 16 Odchylenie czujnika 3

2 Czujnik 2 17 Odchylenie czujnika 4

3 Czujnik 3 18 Odchylenie czujnika 5

4 Czujnik 4 19 Odchylenie czujnika 6

5 Czujnik 5 20 Odchylenie czujnika 7

6 Czujnik 6 21 Odchylenie czujnika 8

7 Czujnik 7 22 Szybkos$¢ zmian czujnika 1
8 Czujnik 8 23 Szybko$¢ zmian czujnika 2
9 Czujnik réznicowy 1 24 Szybko$¢ zmian czujnika 3
10 Czujnik roznicowy 2 25 Szybko$¢ zmian czujnika 4
11 Czujnik réznicowy 3 26 Szybkos$¢ zmian czujnika 5
12 Czujnik réznicowy 4 27 Szybko$¢ zmian czujnika 6
13 Temperatura urzadzenia 28 Szybkos$¢ zmian czujnika 7
14 Odchylenie czujnika 1 29 Szybkos$¢ zmian czujnika 8
15 Odchylenie czujnika 2

llustracja 3-1. Przeptyw danych
w bloku przetwornika
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S3
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Kompensacja
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Tabela 3-9. Btedy bloku
przetwornika

Btedy bloku przetwornika

Nastepujace warunki sg raportowane przez parametry BLOCK_ERR
i XD_ERROR.

Numer, nazwa i opis
0 |Inne®
7 Btad wejscia/zmienna procesowa na zly status (bad)
15 | Out of service: Aktualny tryb pracy to out of service

BLOCK_ERR

(1) Jesli BLOCK_ERR jest ,other,” patrz XD_ERROR.
Tryby pracy bloku przetwornika

Blok przetwornika moze dziata¢ w dwdch trybach okreslonych przez parametr
MODE_BLK:

Automatyczny (Auto)
Sygnat wyjsciowy odzwierciedla zmiany pomiarowego analogowego
sygnatu wejsciowego.

Out of Service (O0S)

Blok nie wykonuje zadnych operacji. Sygnaty wyjsciowe nie sg
uaktualniane, a status przyjmuje warto$¢ Bad: Out of Service dla kazdego
kanatu. Parametr BLOCK_ERR ma wartos¢ Out of Service. W tym

trybie pracy mozliwa jest zmiana wartosci wszystkich konfigurowalnych
parametrow. Docelowy tryb bloku moze by¢ ograniczony do jednego lub
wiecej obstugiwanych trybow.

Detekcja alarméw bloku przetwornika

Alarmy nie sg generowane przez blok przetwornika. Prawidtowa obstuga
statusu wartosci kanatu gwarantuje, ze kolejny blok (Al lub MAI) bedzie
generowat wszystkie konieczne dla pomiaréw alarmy. Biad, ktéry spowodowat
alarm moze by¢ okreslony na podstawie odczytu parametrow BLOCK_ERR

i XD_ERROR.

Odczyt statusu bloku przetwornika

W standardowych warunkach, status kanatow wyjsciowych odzwierciedla
status wartosci mierzonej, warunki pomiarowe karty pomiaréw
elektronicznych i wszystkie warunki alarmowe. W bloku przetwornika,
zmienna procesowa reprezentuje warto$¢ i status kanatow wejsciowych.

Tabela 3-10. Parametry bloku przetwornika

Numer | Parametr Opis

0 BLOCK

1 ST_REV Wersja danych statycznych zwigzanych z blokiem funkcyjnym.

2 TAG_DESC Oznaczenie technologiczne bloku definiowane przez uzytkownika.

3 STRATEGY Pole strategii moze by¢ wykorzystywane do identyfikacji grupy blokéw.

4 ALERT_KEY Numer identyfikacyjny instalacji procesowe;.

5 MODE_BLK Tryb pracy bloku (actual, target, permitted i normal).

6 BLOCK_ERR Parametr ten przedstawia status btedéw sprzetu lub oprogramowania powigzanego
z blokiem. Moze wskazywac¢ na wigkszg liczbe btedow. Wykaz warto$ci, patrz FF-890,
model Block_Err .

7 UPDATE_EVENT Alert jest generowany w przypadku jakiejkolwiek zmiany w danych statycznych.
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Tabela 3-10. Parametry bloku przetwornika

Numer | Parametr Opis

8 BLOCK_ALM Parametr BLOCK_ALM jest wykorzystywany do raportowania probleméw
konfiguracyjnych, sprzetowych, potgczen lub systemowych w bloku. Przyczyna alertu
jest oznaczona w polu subkodu. Pierwszy aktywny alert powoduje ustawienie statusu
Active w atrybucie Status. Jak tylko status Unreported zostanie skasowany przez funkcje
raportowania alarmu, inny alert bloku moze by¢ raportowany bez kasowania statusu
Active, jesli subkod ulegt zmianie.

9 TRANSDUCER_DIRECTORY Lokalizacja, w ktérej znajduja sie dane statyczne przetwornika w bloku przetwornika.

10 TRANSDUCER_TYPE Parametr identyfikujgcy przetwornik nastepujacy po 101 — standardowy pomiar
temperatury z kalibracja.

11 XD_ERROR Zawiera dodatkowe kody btedéw zwigzane z blokami przetwornika. Wykaz warto$ci, patrz
FF-902. Wykaz subparametrow odnoszacych sie do komunikatéw XD_ERROR
przedstawiono w kolejnych tabelach.

12 COLLECTION_DIRECTORY Lokalizacja, ktéra zawiera liczbe, znacznik poczatkowy, opisy urzadzen zbieranych
danych w kazdym bloku przetwornika.

13 SENSOR_1_CONFIG Parametry konfiguracyjne czujnika. Wykaz subparametrow funkgji konfiguracji czujnika
znajduje sie w tabelach ponizej.

14 PRIMARY_VALUE_1 Mierzona warto$¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

15 SENSOR_2_CONFIG Parametry konfiguracyjne czujnika. Wykaz subparametréw funkcji konfiguracji czujnika
znajduje sie w tabelach ponizej.

16 PRIMARY_VALUE_2 Mierzona warto$¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

17 SENSOR_3_CONFIG Parametry konfiguracyjne czujnika. Wykaz subparametréow funkgji konfiguracji czujnika
znajduje sie w tabelach ponizej.

18 PRIMARY_VALUE_3 Mierzona warto$¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

19 SENSOR_4_CONFIG Parametry konfiguracyjne czujnika. Wykaz subparametréw funkcji konfiguracji czujnika
znajduje sie w tabelach ponizej.

20 PRIMARY_VALUE_4 Mierzona wartos¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

21 SENSOR_5_CONFIG Parametry konfiguracyjne czujnika. Wykaz subparametréow funkgji konfiguracji czujnika
znajduje sie w tabelach ponizej.

22 PRIMARY_VALUE_5 Mierzona warto$¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

23 SENSOR_6_CONFIG Parametry konfiguracyjne czujnika. Wykaz subparametréw funkcji konfiguracji czujnika
znajduje sie w tabelach ponizej.

24 PRIMARY_VALUE_6 Mierzona wartos¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

25 SENSOR_7_CONFIG Parametry konfiguracyjne czujnika. Wykaz subparametréw funkcji konfiguracji czujnika
znajduje sie w tabelach ponizej.

26 PRIMARY_VALUE_7 Mierzona warto$¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

27 SENSOR_8 CONFIG Parametry konfiguracyjne czujnika. Wykaz subparametréw funkcji konfiguracji czujnika
znajduje sie w tabelach ponizej.

28 PRIMARY_VALUE_8 Mierzona wartos¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

29 SENSOR_STATUS Status kazdego z czujnikdw. Wykaz mozliwych komunikatéw statusu podano w tabelach
ponize;.

30 SENSOR_CAL Parametr umozliwiajacy kalibracje kazdego czujnika. Opis subparametréw funkc;ji
kalibracji czujnika podano w tabelach ponizej.

31 CAL_STATUS Status kalibracji, ktora zostata poprzednio wykonana. Wykaz mozliwych statuséw
kalibracji podano w tabelach ponizej.

32 ASIC_REJECTION Konfiguracja filtra sieciowego.

33 BODY_TEMP Temperatura obudowy urzadzenia.

34 BODY_TEMP_RANGE Zakres temperatur obudowy urzgdzenia obejmujgcy rowniez indeks jednostek.

35 TB_SUMMARY_STATUS Ogodlny status przetwornika czujnika. W tabelach ponizej podano wykaz mozliwych
statuséw przetwornika.

36 DUAL_SENSOR_1_CONFIG Parametr umozliwiajacy kalibracje kazdego pomiaru ré6znicowego. Wykaz subparametréw
funkgciji kalibracji podwdjnego czujnika podano w tabelach ponize;.

37 DUAL_SENSOR_VALUE_1 Mierzona warto$¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

38 DUAL_SENSOR_2_CONFIG Parametr umozliwiajgcy kalibracje kazdego pomiaru ré6znicowego. Wykaz subparametrow
funkgji kalibracji podwojnego czujnika podano w tabelach ponize;.

39 DUAL_SENSOR_VALUE_2 Mierzona wartos¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.
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Tabela 3-10. Parametry bloku przetwornika

Numer | Parametr Opis

40 DUAL_SENSOR_3 CONFIG Parametr umozliwiajgcy kalibracje kazdego pomiaru ré6znicowego. Wykaz subparametrow
funkciji kalibracji podwdéjnego czujnika podano w tabelach ponize;.

41 DUAL_SENSOR_VALUE_3 Mierzona wartos¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

42 DUAL_SENSOR_4_CONFIG Parametr umozliwiajacy kalibracje kazdego pomiaru ré6znicowego. Wykaz subparametrow
funkgji kalibracji podwojnego czujnika podano w tabelach ponize;.

43 DUAL_SENSOR_VALUE_4 Mierzona wartos¢ i status dostepne dla bloku funkcyjnego.

44 DUAL_SENSOR_STATUS Status kazdego pomiaru réznicowego. Mozliwe statusy pomiaréw podano w tabelach
ponizej.

45 VALIDATION_SNSR1_CONFIG Parametry walidacji konfiguracji. Wykaz subparametréw funkcji walidacji konfiguracji
podano w tabelach ponize;.

46 VALIDATION_SNSR1_VALUES Parametry wartosci walidacji. Wykaz subparametréw warto$ci walidacji podano
w tabelach ponize;j.

47 VALIDATION_SNSR2_CONFIG Parametry walidacji konfiguracji. Wykaz subparametréw funkcji walidacji konfiguracji
podano w tabelach ponize;.

48 VALIDATION_SNSR2_VALUES Parametry wartosci walidacji. Wykaz subparametréw warto$ci walidacji podano
w tabelach ponizej.

49 VALIDATION_SNSR3_CONFIG Parametry walidacji konfiguracji. Wykaz subparametréw funkcji walidacji konfiguracji
podano w tabelach ponize;.

50 VALIDATION_SNSR3_VALUES Parametry wartosci walidacji. Wykaz subparametréw wartosci walidacji podano
w tabelach ponizej.

51 VALIDATION_SNSR4_CONFIG Parametry walidacji konfiguracji. Wykaz subparametréw funkcji walidacji konfiguracji
podano w tabelach ponize;.

52 VALIDATION_SNSR4_VALUES Parametry wartosci walidacji. Wykaz subparametréw wartosci walidacji podano
w tabelach ponizej.

53 VALIDATION_SNSR5_CONFIG Parametry walidacji konfiguracji. Wykaz subparametréw funkcji walidacji konfiguracji
podano w tabelach ponize;j.

54 VALIDATION_SNSR5_VALUES Parametry wartosci walidacji. Wykaz subparametréw wartosci walidacji podano
w tabelach ponize;j.

55 VALIDATION_SNSR6_CONFIG Parametry walidacji konfiguracji. Wykaz subparametréw funkcji walidacji konfiguracji
podano w tabelach ponize;.

56 VALIDATION_SNSR6_VALUES Parametr warto$ci walidacji. Wykaz subparametréw wartosci walidacji podano w tabelach
ponize;j.

57 VALIDATION_SNSR7_CONFIG Parametry walidacji konfiguracji. Wykaz subparametréw funkcji walidacji konfiguracji
podano w tabelach ponize;.

58 VALIDATION_SNSR7_VALUES Parametr warto$ci walidacji. Wykaz subparametréw wartos$ci walidacji podano w tabelach
ponizej.

59 VALIDATION_SNSR8_CONFIG Parametry walidacji konfiguracji. Wykaz subparametréw funkcji walidacji konfiguracji
podano w tabelach ponize;.

60 VALIDATION_SNSR8_VALUES Parametr wartos$ci walidacji. Wykaz subparametréw wartosci walidacji podano w tabelach

ponizej.

Zmiana konfiguracji czujnika w bloku przetwornika

Jesli narzedzie konfiguracyjne lub host FOUNDATION fieldbus nie obstuguja
metod DD konfiguracji urzgdzen, to w celu zmiany konfiguracji czujnika
nalezy wykonaé przedstawiong ponizej procedure:

1.

Ustawi¢ parametr MODE_BLK.TARGET na OOS lub parametr
SENSOR_MODE na konfiguracje.

Wybrac¢ whasciwy typ czujnika SENSOR_n_CONFIG.SENSOR,
wybraé wiasciwy typ podtgczen
SENSOR_n_CONFIG.CONNECTION.

W bloku przetwornika ustawi¢ parametr MODE_BLK.TARGET na
AUTO lub parametr SENSOR_MODE na dziatanie.
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Tabele subparametréow
bloku przetwornika

Tabela 3-11. Struktura
subparametru XD_ERROR

Tabela 3-12. Struktura
subparametru
SENSOR_CONFIG

3-20

XD ERROR

Opis

0 Brak btedow

17 Btad ogolny

Wystagpit btad, ktéry nie moze by¢ zaklasyfikowany jako
jeden z ponizszego wykazu.

18 Btad kalibracji

Wystgpit btad podczas kalibracji lub zostat wykryty btad
kalibracji podczas dziatania urzgdzenia.

19 Btad konfiguracji

Wystagpit btagd podczas konfiguracji urzadzenia lub zostat
wykryty btad konfiguracji podczas dziatania urzadzenia.

20 Awaria elektroniki

Uktad elektroniczny zostat uszkodzony.

22 Awaria WE/WY

Wystapit btad uktadow WE/WY.

Btad integralnosci
23 danych

Komunikat wskazujacy, ze dane zapisane w systemie sg
nieprawidtowe w wyniku btedu sumy kontrolnej pamieci
statej, weryfikacji danych po btednym zapisie, itp.

Btad programowy

Zostat wykryty btgd w oprogramowaniu. Moze by¢ on
spowodowany nieprawidtowym przerwaniem procedury

24 obstugowej, przepetnieniem arytmetycznym, btedem
ukfadu czasowego watchdog, itp.
Btad algorytmu Algorytm wykorzystywany w bloku przetwornika
25 wygenerowat btgd. Moze by¢ to spowodowane
przepetnieniem lub bezsensownymi danymi.
STRUKTURA SENSOR
CONFIG
Parametr Opis
SENSOR_MODE Wigcza lub wytgcza mozliwosé konfiguracji czujnika.
SENSOR_TAG Opis czujnika.
SERIAL_NUMBER Numer seryjny podtgczonego czujnika.
SENSOR Typ i liczba przewodoéw czujnika. MSB jest typem czujnika,
a LSB liczbg przewodéw.
DAMPING Czas miedzy probkowaniami wykorzystywany do

wygtadzania sygnatu wyj$ciowego za pomocs filtra liniowego
pierwszego rzedu. Warto$¢ miedzy 0 a Update_Rate,
powodujgca ze wartos¢ ttumienia jest rowna parametrowi
Update_Rate.

INPUT_TRANSIENT_FILTER

Wiacza lub wytgcza funkcje raportowania szybkich zmian
wej$¢ czujnika, bez czasowego utrzymania ostatniej wartosci.
0 = Wytaczona, 1 = Wiaczona.

RTD_2_WIRE_OFFSET

Wprowadzana przez uzytkownika wartos¢ korekcji rezystancji
doprowadzen w przypadku czujnikdw rezystancyjnych
2-przewodowych lub omowych.

ENG_UNITS

Jednostki do raportowania zmierzonej wartosci przez czujnik.

UPPER_RANGE

Gorna wartos¢ graniczna zakresu roboczego czujnika dla
wybranego czujnika, w jednostkach okreslonych przez
subparametr Units_Index.

LOWER_RANGE

Dolna warto$¢ graniczna zakresu roboczego czujnika dla
wybranego czujnika, w jednostkach okreslonych przez
subparametr Units_Index.
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Tabela 3-13. Struktura
subparametru
SENSOR_STATUS

Tabela 3-14. Struktura
subparametru SENSOR_CAL

Tabela 3-15. Struktura
CAL_STATUS

Tabela 3-16. Struktura
subparametru statusu
przetwornika

Tabela statusow czujnika

0x00  |Aktywny

0x01 Out of Service

0x02 Nieaktywny

0x04 Rozwarty

0x08  |Zwarty

0x10 Poza zakresem pomiarowym

0x20 Poza zakresem roboczym

0x40  [Zbyt duzy poziom zakitécen elektromagnetycznych

0x80 Inne

STRUKTURA PARAMETRU
KALIBRACJA CZUJNIKA

Parametr

Opis

SENSOR_NUMBER

Numer czujnika do kalibracji

CALIB_POINT_HI

Punkt goérny kalibracji dla wybranego czujnika

CALIB_POINT_LO

Punkt dolny kalibracji dla wybranego czujnika

CALIB_UNIT

Jednostki do kalibracji czujnika

CALIB_METHOD

Metoda ostatniej kalibracji czujnika
103 — standardowa fabryczna kalibracja cyfrowa
104 - standardowa kalibracja cyfrowa uzytkownika

CALIB_INFO

Informacje dotyczace kalibrac;ji

CALIB_DATE

Data zakonczenia ostatniej kalibracji

CALIB_MIN_SPAN

Minimalna, dopuszczalna szerokos¢ zakresu pomiarowego
kalibracji. Ta informacja jest konieczna do tego, aby do kalibracji
nie wybra¢ dwoch punktéw zbyt blisko siebie potozonych

CALIB_PT_HI_LIMIT

Jednostki kalibracji punktu gérnego

CALIB_PT_LO_LIMIT

Jednostki kalibracji punktu dolnego

Cal Status

Brak aktywnego rozkazu

Wykonywanie rozkazu

Rozkaz wykonany

W N = O

Rozkaz wykonany: Btedy

Tabela statusow przetwornika

0x01 Awaria przetwornika analogowo-cyfrowego

0x02  |Awaria czujnika

0x04  |Awaria podwdjnego czujnika

0x08 Pogorszenie jakosci dziatania kompensatora zimnego korca

0x10  |Awaria dziatania uktadu kompensatora zimnego konca

0x20 Btad temperatury obudowy

0x40 Pogorszenie jakosci dziatania czujnika

0x80 Pogorszenie jakosci dziatania czujnika temperatury obudowy
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Tabela 3-17. Struktura
subparametru DUAL_SENSOR
CONFIG

Tabela 3-18. Struktura
subparametru
DUAL_SENSOR_STATUS

Tabela 3-19. Struktura
subparametru warto$ci walidaciji

3-22

STRUKTURA DUAL SENSOR
CONFIG

Parametr

Opis

DUAL_SENSOR_MODE

Wiacza lub wytgcza funkcje konfiguracji czujnika

DUAL_SENSOR_TAG

Opis pomiaru réznicowego

INPUT_A

Czujnik wykorzystywany w obliczeniach
DUAL_SENSOR_CALC

INPUT_B

Czujnik wykorzystywany w obliczeniach
DUAL_SENSOR_CALC

DUAL_SENSOR_CALC

Roéwnanie wykorzystywane do pomiaréw dwoma czujnikami:
Not Used (brak), Difference (réznica) (Input A — Input B)
i Absolute Difference (réznica bezwzgledna) (Input A — Input B)

ENG_UNITS

Jednostki wyswietlania parametru czujnika

UPPER_RANGE

Gorna wartos$¢ graniczna réznicy (Input A High — Input B Low)

LOWER_RANGE

Dolna wartos$¢ graniczna réznicy (Input A Low — Input B High)

Tabela statusu pomiaru dwuczujnikowego

0x00  |Aktywny

0x01 Out of Service

0x02 Niekatywny

0x04  |Jeden z czujnikéw rozwarty

0x08 |Jeden z czujnikow zwarty

0x10  |Jeden z czujnikdw poza zakresem lub pogorszenie jako$ci pomiarow

0x20  |Jeden z czujnikdw poza zakresem roboczym

0x40  [Jeden z czujnikow nieaktywny

0x80  |Btad konfiguraciji

Struktura subparametru
wartosci walidacji

Parametr

Opis

VALIDATION_STATUS

Stan wybranego kanatu do walidacji pomiaréw

DEVIATION_VALUE

Wartos¢ odchylenia wyjscia

DEVIATION_STATUS

Status odchylenia wyjscia

RATE_OF_CHANGE_VALUE

Szybko$¢ zmian wartosci wyjsciowej

RATE_OF_CHANGE_STATUS

Status szybkosci zmian wyjscia
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Tabela 3-20. Struktura
subparametru walidacji
konfiguracji

Struktura subparametru
wartosci walidacji

Parametr

Opis

VALIDATION_MODE

Aktywacja procesu gromadzenia danych do walidacji
pomiaréw

0 = Wytaczona

1 = Wiaczona

SAMPLE_RATE

Liczba sekund na probke wykorzystywana do zbierania
danych do walidacji pomiaréw. Warto$¢ ta nie powinna
przekracza¢ 10 sekund na probke, lecz nie ma gornej
wartosci granicznej.

DEVIATION_LIMIT

Ustawienie wartosci granicznej do diagnostyki odchylenia.
DD ogranicza goérny zakres do 10.

DEVIATION_ENG_UNITS

Jednostki powigzane z wartoscig odchylenia sygnatu
wyjsciowego

DEVIATION_ALERT_SEVERITY

Advisory (informacyjny), Maintenance (konserwacyjny),
Failure (awaria)
0 = Wylgczony = Nie wykorzystuje wartosci granicznych,
lecz daje sygnat wyjsciowy
1 = Informacyjny = Brak wptywu na status czujnika,
uruchamia alarm informacyjny PlantWeb
2 = Konserwacyjny = Ustawia status czujnika na
niepewny, uruchamia alarm informacyjny PlantWeb
3 = Awaria = Ustawia status czujnika na Bad, uruchamia
alarm informacyjny PlantWeb

DEVIATION_PCNT_LIM_HYST

Warto$¢ graniczna histerezy odchylenia = (1 —
DEVIATION_PCNT_LIM_HYST/100) * DEVIATION_LIMIT

RATE_INCREASING_LIMIT

Warto$¢ graniczna zwigkszania szybkosci zmian

RATE_DECREASING_LIMIT

Warto$¢ graniczna zmniejszania szybkos$ci zmian

RATE_ENG_UNITS

Jednostki zwigzane z szybkos$cig zmian sygnatu wyjsciowego

RATE_ALERT_SEVERITY

Advisory (informacyjny), Maintenance (konserwacyjny),
Failure (awaria)
0 = Wytaczony = Nie wykorzystuje wartosci granicznych,
lecz daje sygnat wyjsciowy
1 = Informacyjny = Brak wplywu na status czujnika,
uruchamia alarm informacyjny PlantWeb
2 = Konserwacyjny = Ustawia status czujnika na
niepewny, uruchamia alarm informacyjny PlantWeb
3 = Awaria = Ustawia status czujnika na Bad, uruchamia
alarm informacyjny PlantWeb

RATE_PCNT_LIM_HYST

Wartos¢ graniczna histerezy wzrostu zmian = (1 —
RATE_PCNT_LIM_HYST/100) * RATE_INCREASING_LIMIT

Kalibracja czujnika z bloku przetwornika czujnika

Jesli host lub narzedzie konfiguracyjne FOUNDATION nie obstugujg metod
DD konfiguracji urzadzen, to w celu kalibracji czujnika z bloku przetwornika
czujnika nalezy wykonac przedstawiong ponizej procedure:

UWAGA:

Kalibratory aktywne nie mogg by¢ wykorzystywane w przypadku
rezystancyjnych czujnikow temperatury w przetwornikach temperatury
z wieloma wejsciami, takimi jak 848T.
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W parametrze SENSOR_CALIB ustawi¢ SENSOR_NUMBER jako
numer czujnika do kalibracji.

W parametrze CALIB_UNIT wybra¢ jednostki kalibraciji.

Ustawi¢ parametr CALIB_METHOD na kalibracje cyfrowg
uzytkownika (wtabela 3-8 na stronie 3-16 przedstawiono
dopuszczalne wartosci).

Ustawi¢ warto$ci wejsciowe symulatora czujnika w zakresie
zdefiniowanym przez parametry CALIB_LO_LIMIT
i CALIB_HI_LIMIT.

Ustawi¢ parametr CALIB_POINT_LO (CALIB_POINT_HI) na wartos¢
wybrang w symulatorze czujnika.

Odczyta¢ CALIB_STATUS i odczekaé do komunikatu ,Command
Done”

Powtdrzy¢ kroki 3 do 5 w przypadku kalibracji cyfrowe;j
dwupunktowej. Nalezy zwréci¢ uwage, ze réznica wartosci
CALIB_POINT_LO i CALIB_POINT_HI musi by¢ wigksza niz
CALIB_MIN_SPAN.
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Rozdziat 4

KOMUNIKATY
DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA
PRACY

Ostrzezenia

INFORMACJE
O FOUNDATION FIELDBUS

ROSEMOUNT

Obstuga i konserwacja

Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy ........ strona 4-1
Informacje o Foundation fieldbus ................... strona 4-1
Obstugasprzetowa ...............ciiiiiinnnnns strona 4-3
Wykrywanie niesprawnosci . ............coiiiiinnn strona 4-4

Instrukcje i procedury opisane w niniejszym rozdziale mogg wymagaé
zachowania szczegdélnych srodkow ostroznosci gwarantujgcych
bezpieczenstwo pracownikéw obstugi. Informacje dotyczgce czynnosci
mogacych stanowic zagrozenie bezpieczehstwa pracy oznaczono symbolem
ostrzezenia (A). Przed wykonaniem oznaczonych tym symbolem czynnosci
nalezy zapoznac sie z ponizszymi ostrzezeniami.

AOSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie ponizszych wskazéwek instalacyjnych moze spowodowaé¢ smieré¢
lub powazne obrazenia ciata pracownikoéw obstugi.

* Urzadzenie mogg instalowa¢ wytgcznie wykwalifikowani pracownicy.

Wycieki medium procesowego moga spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia
ciata.

» Nie wolno demontowac ostony czujnika podczas dziatania instalacji procesowe;.
Demontaz jej w trakcie procesu technologicznego moze by¢ to przyczyng wycieku
medium procesowego.

* Przed podaniem ci$nienia procesowego zainstalowac i dokreci¢ ostony i czujniki,
w przeciwnym razie moze wystgpi¢ wyciek medium procesowego.

Porazenie elektryczne moze by¢ przyczyng smierci lub zranienia pracownikéw obstugi.

» Jesli czujnik jest zainstalowany w poblizu urzadzen wysokonapieciowych,
to w przypadku uszkodzenia lub btednej instalacji, na zaciskach i przewodach
przetwornika moze pojawic sie¢ wysokie napiecie.

* Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢ podczas tgczenia przewoddw i zaciskow.

FOUNDATION fieldbus jest w petni cyfrowym, szeregowym, dwukierunkowym
protokotem komunikacyjnym, ktory tagczy urzgdzenia, takie jak na przyktad
przetworniki i sterowniki zaworéw. Tworzy on sie¢ lokalng (LAN), ktéra
umozliwia przeniesienie do urzgdzen polowych podstawowego sterowania
i operacji wejscia/wyjscia. Przetwornik 848T wykorzystuje technologie
FOUNDATION fieldbus rozwijang i wspierang przez firme Emerson Process
Management i innych cztonkéw niezaleznej fundacji Fieldbus FOUNDATION.

EMERSON.

www.rosemount.com

Process Management



Instrukcja obstugi
00809-0114-4697, wersja EA

Rosemount 848T Pazdziernik 2011

Tabela 4-1. Schemat blokowy
przetwornika Rosemount 848T

Bloki funkcyjne
g Ekﬂm_‘ *Al, MAIi ISEL
T Blok przetwornika
Stos komunikacji Blok czujnika pomiarowego
FOUNDATION zasobéw * czujnik 1 réznica
Fieldbus - informacje temperatur
o budowie « temperatura zaciskow
urzadzenia . korjfigur'acja czujnika
Konwersja + kalibracja
analogowo- + diagnostyka
cyfrowa sygnatu

(8 czujnikow)

:@

Przygotowanie Aby mozliwa byta konfiguracja i komunikacja z innymi urzgdzeniami,

do eksploataciji przetwornik musi mie¢ przypisany staty adres. Jesli nie wyspecyfikowano
(adresowanie) inaczej, to urzgdzenie przy dostawie z fabryki ma przypisany adres
tymczasowy (czasowy).

Jesli dwa lub wiecej urzadzeh w jednym segmencie majg ten sam adres,

to pierwsze urzgdzenie, ktére zostanie wtgczone bedzie wykorzystywac
przypisany adres (np. adres 20). Pozostatym urzgdzeniom zostang
przypisane dostepne adresy czasowe. Jesli adresy czasowe nie sg dostepne,
to urzgdzenie bedzie niedostepne do momentu zwolnienia adresu czasowego.

[
Zimny koniec
[

Izolacja
wejscie-wyjscie
—

Procedura przypisania adresu urzadzeniu opisana jest w dokumentac;ji
technicznej hosta.
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OBSLUGA SPRZETOWA

Sprawdzenie czujnika

Sprawdzenie
komunikacji/zasilania

Przywrécenie
konfiguracji (RESTART)

Przetwornik 848T nie ma cze$ci ruchomych, dlatego nakfady prac
konserwacyjnych sg minimalne. Jesli podejrzewane jest uszkodzenie
przetwornika, to w pierwszej kolejnosci nalezy wyeliminowac przyczyny
zewnetrzne, a po ich usunieciu wykonac¢ procedury diagnostyczne opisane
W niniejszej instrukcji.

AAby sprawdzi¢, czy czujnik nie jest powodem btednego dziatania, nalezy

do przetwornika podtgczy¢ kalibrator lub symulator czujnika. Szczegétowe
informacje o czujnikach i wyposazeniu dodatkowym mozna uzyskaé w firmie
Emerson Process Management.

Jesli nie mozna nawigzac¢ z przetwornikiem komunikacji lub sygnat wyjsciowy
jest btedny, to nalezy sprawdzi¢ napiecie zasilania przetwornika. Powinno ono
wynosi¢ od 9,0 do 32,0 V DC na zaciskach zasilania przetwornika. Sprawdzic,
czy nie ma zwar¢, rozwarc lub uziemienia w kilku miejscach.

W bloku zasobéw mozliwe jest wykonanie dwoch rodzajow restartu. Ponizej
przedstawiono ich zastosowanie. Szczegotowe informacje, patrz RESTART
w tabela 3-2 na stronie 3-7.

Restart procesora (cycling)

Wykonanie restartu procesora ma ten sam efekt, co wytgczenie i wigczenie
zasilania urzadzenia.

Restart z wartosciami domys$inymi

Wykonanie restartu z wartosciami domysinymi powoduje przywrécenie
wartosci domysinych dla parametréw statycznych we wszystkich blokach.
Taki restart jest zazwyczaj stosowany do zmiany konfiguracji i/lub strategii
sterowania urzgdzenia wykonanych przez uzytkownika na konfiguracje
wykonywang przez producenta.
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WYKRYWANIE NIESPRAWNOSCI

FOUNDATION fieldbus

Objaw

Mozliwa przyczyna

Zalecane dziatania

Urzadzenia nie ma
w wykazie urzadzen
aktywnych

Nieprawidtowo okreslone
parametry konfiguraciji sieciowe;j

Ustawi¢ parametry komunikacji sieciowej LAS (system hosta) zgodnie
z profilem komunikacyjnym FF

ST: 8

MRD: 4

DLPDU PhLO: 4

MID: 7

TSC: 4 (1 ms)

T1: 96000 (3 s)

T2: 9600000 (300 s)

T3: 480000 (15 s)

Adres sieciowy poza zakresem
przeszukiwania

Wybra¢ pierwszy Unpolled Node i Number of UnPolled Nodes tak,
aby adres urzgdzenia miescit sie w zakresie przeszukiwania

Napiecie zasilania ponizej9 vV DC

Zwiekszy¢ napigcia zasilania do co najmniej 9 V

Poziom szuméw w obwodzie
zasilania / komunikacji za wysoki

Sprawdzi¢, czy terminatory i stabilizatory sg zgodne ze specyfikacjg
Sprawdzi¢, czy ekran jest prawidtowo zakonczony i uziemiony tylko z jednej
strony. Zaleca sie uziemienie od strony stabilizatora zasilania

Urzadzenie spetniajgce
role LAS nie wysyta CD

Terminarz LAS (LAS Scheduler)
nie zostat zapisany w pamieci
zapasowego urzadzenia LAS

Sprawdzi¢, czy wszystkie urzadzenia, ktére moga by¢ zapasowymi
zarzgdcami komunikacji (Backup LAS) zostaty zaznaczone, aby otrzymac
terminarz LAS

Wszystkie urzadzenia
znikajg z wykazu urzadzen
aktywnych i ponownie
pojawiajg sie

Wykaz urzadzen aktywnych
zmieniany jest przez urzgdzenie
spetniajgce role zapasowego LAS

Aktualna nastawa potgczen i skonfigurowana nastawa potgczen sa rozne.
Zmieni¢ nastawe aktualng potgczen na identyczng ze skonfigurowana.

Blok zasobow

Objaw

Mozliwe przyczyny

Dziatania naprawcze

Nie jest mozliwe wyjscie
z trybu out of service
(00S).

Nieokreslony tryb docelowy

Tryb docelowy okresli¢ na warto$¢ inng niz OOS.

Uszkodzenie pamieci

BLOCK_ERR wskaze na utrate danych NV Data lub zmiane bitu Lost Static
Data. Zrestartowa¢ urzadzenie wybierajgc RESTART to Processor. Jesli
btad nie ustgpit, to skontaktowac sie z serwisem.

Nie dziatajg bloki alarméw

Funkcje

FEATURES_SEL nie ma uaktywnionego alertu. Wybra¢ wtasciwy bit.

Powiadomienia

LIM_NOTIFY nie jest odpowiednio wysoki. Ustawi¢ na wartos¢
MAX_NOTIFY.

Okreslenie przyczyn niesprawnosci bloku przetwornika

przetwornika A/C

Objaw Mozliwe przyczyny Dziatania naprawcze
Nie jest mozliwe wyjscie Nieokreslony tryb docelowy Ustawi¢ tryb docelowy na inny niz OOS.
z trybu OOS Btad sumy kontrolnej uktadu Uktad przetwornika A/C ma btad sumy kontrolne;.

Blok zasobéw

Blok zasobow jest w trybie OOS. Patrz diagnostyka bloku zasoboéw.

Blok przetwornika

Blok przetwornika jest w trybie OOS.

Status gtéwnej zmiennej
procesowej jest BAD

Pomiary

Odczyta¢ parametr SENSOR_STATUS (patrz tabela 3-16 na stronie 3-21)
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Dodatek A Dane techniczne

Dane funkcjonalne ................. ... . i, strona A-1
Dane konstrukcyjne ............ ... i i, strona A-3
Dane metrologiczne ..............iiiiiiiiiian, strona A-4
Bloki funkecyjne ...........ciiiiii i strona A-4
Rysunki wymiarowe .............. ... i, strona A-8
Informacje na temat zamawiania .. .................. strona A-12

DANE FUNKCJONALNE Wejscia

Osiem niezaleznie konfigurowanych kanatéw, obejmujgcych kombinacje
2- i 3—przewodowych czujnikéw rezystancyjnych, termoelektrycznych i
sygnatéw mV i omowych.

Wejscia 4-20 mA przy wykorzystaniu opcjonalnych ztgczek.

Wyijscia
Sygnat cyfrowy z kodowaniem Manchester zgodny z normg IEC 61158
i ISA 50.02.

Izolacja
« |zolacja kanat/kanat do napiecia 600 V dc (")

* 10 V dc kanat do kanatu we wszystkich warunkach roboczych dla
przewodow czujnika o maksymalnej dlugosci 150 m i przekroju 18 AWG.

Dopuszczalna temperatura otoczenia
—40°C do 85°C

Izolacja

Izolacja miedzy wszystkimi kanatami czujnikéw jest badana przy napieciu
10 V dc w catym zakresie warunkdw roboczych. Urzadzenie nie ulega
uszkodzeniu do napiecia 600 V dc miedzy dowolnymi kanatami czujnika.

Zasilanie

Zasilanie przy uzyciu standardowych zasilaczy FOUNDATION fieldbus.
Przetwornik dziata w zakresie napie¢ od 9,0 do 32,0 V dc, maksymalny
pobdr prgdu 22 mA. (Maksymalne dopuszczalne napiecie na zaciskach
przetwornika 42,4 V dc.)

(1) Warunki referencyjne to temperatura —40 do 60 °C z przewodami czujnika o dfugosci
30 m i przekroju 18 AWG.

ROSEMOUNT EME§SONN

www.rosemount.com Process Management
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Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

Zabezpieczenie przed przepieciami (kod opcji T1) pozwala unikng¢ zniszczenia
przetwornika wskutek przepie¢ zaindukowanych w petli sygnatowej przez
wytadowania elektryczne, spawarki, przetgczniki i urzgdzenia o duzym poborze
mocy. W przetworniku Rosemount 848T opcja ta jest instalowana tylko
fabrycznie i nie moze by¢ instalowana w warunkach polowych.

Czas uaktualniania
Odczyt wszystkich osmiu wejsé trwa 1,5 s.

Dopuszczalna wilgotnos¢
0-99% wilgotnosci wzglednej w warunkach bez kondensac;ji

Czas gotowosci do pracy
Urzgdzenie osigga parametry metrologiczne zgodne ze specyfikacjg po mniej
niz 30 sekundach od momentu wtgczenia zasilania przetwornika.

Alarmy
Bloki funkcyjne Al i ISEL umozliwiajg konfiguracje alarméw HI-HI, HI, LO lub
LO-LO z duzg ré6znorodnoscig nastaw priorytetow i histerezy.

Zapasowy Link Active Scheduler (LAS)

Przetwornik stanowi urzadzenie komunikacyjne typu master, co oznacza

ze moze petni¢ role aktywnego zarzgdcy komunikac;ji (Link Active
Scheduler — LAS), jesli aktualny master ulegnie uszkodzeniu lub zostanie
wyjety z segmentu.

Host lub inne narzedzie konfiguracyjne jest wykorzystywane do zapisu
schematu dziatania aplikacji w urzgdzeniu master. W przypadku braku
gtéwnego urzgdzenia master przetwornik przejmuje role LAS i steruje praca
segmentu H1.

Parametry FOUNDATION fieldbus

Wejscia zadan 20
Potgczenia 30
Zwigzki komunikacji wirtualnej (VCR) 20
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DANE KONSTRUKCYJNE

Montaz

Przetwornik Rosemount 848T moze by¢ zamontowany bezposrednio na
szynie DIN lub zamowiony z opcjonalng skrzynkg przytaczeniowa. Jesli
przetwornik ma opcjonalng skrzynke przytagczeniowg, to moze byé

montowany nasciennie lub na wsporniku 2-calowym (z obejmg kod B6).

Przepusty opcjonalnej skrzynki przytaczeniowej

Bez przepustéw

» Dostarczana na specjalne zamowienie

Dtawiki kablowe

* 9 x M20 mosigdz niklowany do kabli niezbrojonych o $rednicy 7,5-11,9 mm

Przepusty do oston kablowych

+ 5 zaslepionych przepustow o srednicy 0,86—cala do montazu przytgczy

/>-cala NPT.

Materiaty konstrukcyjne opcjonalnej skrzynki przylaczeniowej

Typ skrzynki przytaczeniowej

Pokrycie powierzchni

Aluminium Zywica epoksydowa

Plastik Brak

Stal nierdzewna Brak

Aluminium, przeciwwybuchowa Brak
Masa

Zespot Masa

kg uncje funty

Tylko przetwornik Rosemount 848T 0,208 7,5 0,47
Aluminium(" 2,22 78,2 4,89
Plastik ") 2,22 78,2 4,89
Stal nierdzewna'" 2,18 77,0 4,81
Aluminium, obudowa przeciwwybuchowa 15,5 557 34,8

(1) Dodac 0,998 kg w przypadku dfawikéw mosieznych niklowanych

Klasa ochrony obudowy

NEMA Typ 4X i IP66 z opcjonalng skrzynkg przytgczeniowg. JX3 obudowa
przeciwwybuchowa dla temperatur do -20 °C.
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DANE METROLOGICZNE

A4

BLOKI FUNKCYJNE
Wejscie analogowe (Al)

* Przetwarza pomiary i udostepnia je w segmencie fieldbus.

» Umozliwia filirowanie, generowanie alarmow i zmiane jednostek.
Wybér wejscia (ISEL)

» Wykorzystywany do wyboru wejs¢ i generowania sygnatu wyjsciowego
przy wykorzystaniu specjalnych strategii wyboru, takich jak temperatura
minimalna, maksymalna lub $rednia.

» Poniewaz warto$¢ temperatury zawsze zawiera informacje o statusie
pomiarow, to blok ten umozliwia ograniczenie wyboru do pierwszego
»,dobrego” pomiaru.

Wielokrotne wejscia analogowe (MAI)

* Blok MAI umozliwia multipleksowanie o$miu blokéw Al, tak ze pracujg one
jako jeden blok funkcyjny w segmencie H1, zwiekszajgc tym samym
wydajnos¢ pomiardw.

Stabilnos¢
» +0,1% wartosci mierzonej lub 0,1 °C, wieksza z tych dwdéch wielkosci,
na 2 lata dla czujnika rezystancyjnego.
+ £0,1% wartosci mierzonej lub 0,1 °C, wieksza z tych dwdéch wielkosci,
na 1 rok dla czujnika termoelektrycznego.

Autokalibracja

Obwody konwertera analogowo—-cyfrowego przetwornika sg automatycznie
kalibrowane dla kazdej temperatury na drodze poréwnania pomiaréw
dynamicznych z wyjgtkowo stabilnymi i doktadnymi wewnetrznymi
elementami referencyjnymi.

Wptyw drgan
Przetwornik zostat przetestowany zgodnie z normg IEC 60770-1 1999 i nie
stwierdzono zadnego wptywu na jego dziatanie.

Testy zgodnos¢ elektromagnetycznej
* Przetwornik spetnia kryteria normy IEC 61326:2006
* Spetnia kryteria dyrektywy Unii Europejskiej 2004/108/WE
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Dokladnos¢

Tabela 1. Opcje wejscia/doktadnosé

Zakres pomiarowy

Doktadnoos¢ w zakresie
pomiarowym

Czujnik Opis czujnika °C °F °C °F
2- i 3-przewodowe czujniki
rezystancyjne
Pt 50 (« = 0,00391) GOST 6651-94 —200 do 550 —328 do 1022 +0,57 +1,03
Pt 100 (« = 0,00391) GOST 6651-94 —200 do 550 —-328 do 1022 +0,28 +0,50
Pt 100 (« = 0,00385) IEC 751; o = 0,00385, 1995 —200 do 850 —-328 do 1562 +0,30 +0,54
Pt 100 (« = 0,003916) JIS 1604, 1981 —200 do 645 —328 do 1193 +0,30 + 0,54
Pt 200 (« = 0,00385) IEC 751; o = 0,00385, 1995 —200 do 850 —-328 do 1562 +0,54 + 0,98
Pt 200 (« = 0,003916) JIS 1604; o = 0,003916, 1981 —200 do 645 —328 do 1193 +0,54 + 0,98
Pt 500 IEC 751; o = 0,00385, 1995 —200 do 850 —328 do 1562 +0,38 +0,68
Pt 1000 IEC 751; o = 0,00385, 1995 —200 do 300 —328 do 572 +0,40 +0,72
Ni 120 Krzywa Edisona nr 7 —70 do 300 —94 do 572 +0,30 +0,54
Cu10 Edison Copper Winding nr 15 -50 do 250 —58 do 482 + 3,20 +5,76
Cu 100 (a=428) GOST 6651-94 —185 do 200 —-365 do 392 +0,48 +0,86
Cu 50 (a=428) GOST 6651-94 —-185 do 200 —-365 do 392 +0,96 +1,73
Cu 100 (a=426) GOST 6651-94 —50 do 200 —122 do 392 +0,48 40,86
Cu 50 (a=426) GOST 6651-94 —-50 do 200 —122 do 392 +0,96 +1,73
Czujniki termoelektryczne—zimny koniec powieksza podang niedoktadnosé¢ o 0,5 °C
NIST typ B (doktadnosc¢ zalezy od Monografia NIST 175 100 do 300 212 do 572 16,00 + 10,80
zakresu pomiarowego) 301 do 1820 573 do 3308 +1,54 +2,78
NIST typ E Monografia NIST 175 —200 do 1000 —328 do 1832 +0,40 +0,72
NIST typ J Monografia NIST 175 —180 do 760 —292 do 1400 +0,70 +1,26
NIST typ K Monografia NIST 175 —180 do 1372 —292 do 2501 +1,00 +1,80
NIST typ N Monografia NIST 175 —200 do 1300 —328 do 2372 +1,00 + 1,80
NIST typ R Monografia NIST 175 0 do 1768 32 do 3214 +1,50 +2,70
NIST typ S Monografia NIST 175 0do 1768 32 do 3214 +1,40 +2,52
NIST typ T Monografia NIST 175 —200 do 400 —328 do 752 +0,70 +1,26
DIN L DIN 43710 —200 do 900 —328 do 1652 +0,70 +1,26
DINU DIN 43710 —200 do 600 —-328 do 1112 +0,70 +1,26
w5Re26/W26Re ASTME 988-96 0 do 2000 32 do 3632 +1,60 +2,88
GOST Typ L GOST R 8.585-2001 —200 do 800 —392 do 1472 +0,71 +1,28
Temperatura zaciskéw —50 do 85 -58 do 185 +3,50 + 6,30
Wejscie omowe 0 do 2000 omow + 0,90 oma
Wejscie miliwoltowe —10 do 100 mV. + 0,05 mV
1000 mV —10 do 1000 mV. +1,0mA
4-20 mA (Rosemount)") 4-20 mA +£0,01 mA
4-20 mA (NAMUR)" 4-20 mA +0,01 mA

Czujniki wielopunktowe®

(1) Wymaga opcji kod S002.

(2) Z przetwornikiem Rosemount 848T mogg wspofpracowac czujniki wielopunktowe (do o$miu punktéw pomiarowych) rezystancyjne i termoelektryczne.
Zakresy wejsciowe i doktadno$c zalezy od typu czujnika wielopunktowego. Szczegotowe informacje mozna uzyskac w firmie Emerson Process

Management.

Uwagi o konfiguracji pomiarow réznicy temperatur
Roéznica temperatur moze by¢ okreslona na podstawie dwodch réznych typow czujnikow.

Dla wszystkich konfiguracji pomiaréw, zakres pomiarowy to X do Y gdzie X = Minimum czujnika A— maksimum czujnika B
Y = Maksimum czujnika A— minimum czujnika B

Doktadnos¢é pomiaréw réznicowych:

Jesli czujniki sg tego samego typu (na przyktad, dwa czujniki rezystancyjne lub termoelektryczne), doktadnos¢ jest réwna 1,5 razy wartos¢
gorszej doktadnosci obu czujnikéw. Jesli czujniki sg réznych typéw (na przyktad jeden czujnik rezystancyjny a drugi termoelektryczny),
to doktadnosé jest rowna sumie dokfadnosci obu czujnikéw.
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Czujniki analogowe 4-20mA
Z przetwornikiem Rosemount 848T moga wspétpracowaé dwa typy czujnikdéw 4-20 mA. Czujniki te muszg zosta¢ zamdwione w opcjg kod S002

wraz z zestawem konwertera analogowego. Poziomy alarmowe dla kazdego typu czujnika podano w tabela 2.

Tabela 2. Czujniki analogowe

Opcje czujnika Poziomy alarmowe Doktadnos¢
4-20 mA (standard Rosemount) 3,9 do 20,8 mA. +0,01 mA
4-20 mA (NAMUR) 3,8 do 20,5 mA. +0,01 mA
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Pazdziernik 2011 Rosemount 848T

Wplyw temperatury otoczenia
Przetworniki moga by¢ instalowane w miejscach, gdzie temperatura otoczenia zawiera sie w przedziale -40 do 85 °C

Tabela 3. Wptyw temperatury otoczenia

Typ czujnika Doktadnos$é dla zmiany temperatury otoczenia o 1,0 °C (" Zakres temperatur (°C)
Czujnik rezystancyjny

Pt 50 (o = 0,00391) + 0,004 °C (0,0072 °F) Nie dotyczy
Pt 100 (o = 0,00391) + 0,002 °C (0,0036 °F) Nie dotyczy
Pt 100 (o = 0,00385) + 0,003 °C (0,0054 °F) Nie dotyczy
Pt 100 (o = 0,003916) + 0,003 °C (0,0054 °F) Nie dotyczy
Pt 200 (o = 0,003916) + 0,004 °C (0,0072 °F) Nie dotyczy
Pt 200 (o = 0,00385) « 0,004 °C (0,0072 °F) Nie dotyczy
Pt 500 + 0,003 °C (0,0054 °F) Nie dotyczy
Pt 1000 + 0,003 °C (0,0054 °F) Nie dotyczy
Cu 10 + 0,03 °C (0,054 °F) Nie dotyczy

Cu 100 (a=428) Nie dotyczy

0,002 °C (0,0036 °F

Cu 50 (a=428) Nie dotyczy

0,004 °C (0,0072 °F

Cu 100 (a=426)

Cu 50 (a=426)

0,004 °C (0,0072 °F Nie dotyczy

Ni 120

)
)
0,002 °C (0,0036 °F) Nie dotyczy
)
)

0,003 °C (0,0054 °F Nie dotyczy

Czujnik termoelektryczny (R = warto$¢ zmierzona)

Typ B « 0,014 °C + R>1000
+ 0,032 °C - (0,0025% (R — 300)) + 300 <R < 1000
+ 0,054 °C - (0,011% (R — 100)) + 100 <R < 300

TypE + 0,005 °C + (0,00043% R) + Caly

Typ J, DIN Typ L 0,0054 °C + (0,00029% R *+ R>0

)

+ 0,0054 °C + (0,0025% |R][) * R<0
Typ K + 0,0061 °C + (0,00054% R) *+ R>0

+ 0,0061 °C + (0,0025% |R][) * R<0
Typ N + 0,0068 °C + (0,00036% R) + Caly
Typ R, typ S + 0,016 °C + R>200

+ 0,023 °C - (0,0036% R) + R<200
Typ T, DIN typ U - 0,0064 °C *R>0

+ 0,0064 °C + (0,0043% |R|) « R<0
GOST typ L . 0,007 °C * R=0

+ 0,007 °C + (0,003% IRI) * R<0
Sygnat miliwoltowy + 0,0005 mV Nie dotyczy
Sygnat rezystancyjny 2- i + 0,0084 oma Nie dotyczy
3-przewodowy
4-20 mA (Rosemount) + 0,0001 mA Nie dotyczy
4-20 mA (NAMUR) + 0,0001 mA Nie dotyczy

(1) Zmiana temperatury wzgledem temperatury kalibracji czujnika (przetwornik fabrycznie kalibrowany w temperaturze 20 °C).
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Uwagi o wplywie otoczenia
Przyktady:
Do pomiaréw wykorzystywany jest czujnik Pt 100 (o = 0,00385)
w temperaturze otoczenia 30 °C:
* Wptyw temperatury na uktady cyfrowe: 0,003 °C x (30 — 20) = 0,03 °C
 Bigd w najbardziej niekorzystnej sytuacji: Cyfrowy + wptyw temperatury =
0,3°C+0,03°C=0,33°C

* Najbardziej prawdopodobny btad 145352575032 = 0,30 °c

RYSUNKI WYMIAROWE Skrzynka przytgczeniowa bez przepustow (kody opcji JP1, JA1 i JS1) —
zewnetrzne wymiary takie jak podano w tym rozdziale dla skrzynek
przytagczeniowych z innych materiatéw.

Rosemount 848T
Widok od gory Widok 3-D Widok z boku

Przetacznik . . - 43 —

zabezpieczenia Przelacznik symulacji ’ 1,7)
170 / - ~

(6,7) /

W

D

Zdejmowan
przytacze kablowe
Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)
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Skrzynka przylagczeniowa z aluminium/plastiku—dtawiki kablowe (kody opcji JA2 i JP2)

Widok od goéry Widok 3-D

260 (10,24)
P ]

M

e
Oyt rriri

Widok z boku
Widok od przodu

62 (2,44) 199,2 (7,84) —
40(1’57|) | 44 (1,73) 160 (6,30) —
L ! —112 (4,41)—
—
58 (2,28) — | © 00 ©© ’ I o
28 (1,10) — ] © © © j (3,78)

Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)

Skrzynka przylaczeniowa ze stali nierdzewnej—dtawiki kablowe (kod opcji JS2)

Widok od gory Widok 3-D
231 (9,91)
h 196 (7,7) ﬁ
@ [
] o)
@ ()
L Sruba uziemienia
orronranrn
Widok od przodu Widok z boku
46 (1,8) 232,2 (9,14)
28 (1,1) | 196 (7,72)
44 (1,73) 168 (6,61)—
= FH = =
| 102 (4,0)
622 F© ©0© Hl o L[ .
Rl . 47(1,8) HITH
30(1,2)

Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)
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Skrzynka przytaczeniowa z aluminium/plastiku—ostona kablowa (kody opcji JA3 i JP3)

Widok od gory Widok 3-D

260 (10,2)
[ ]

L

Widok od przodu Widok z boku

40 (157)
| 62 (2,44)

| ﬁ 260 (10,2) T
@@@@@“ ? 1!

42(1,7)

Pie¢ zas’lepilonych otworéow
o srednicy 0,86 cala do instalacji
przytaczy 1/2-cala NPT

Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)

Skrzynka przylgczeniowa ze stali nierdzewnej—ostona kablowa (kod opcji JS3)

Widok od géry Widok 3-D
231 (9,1)

—— 196 (7,7) —
) )
(0] B

b4

p—Sruba uziemienia

Widok od przodu

35 (1,4) Widok z boku
27 (1,1|) | 70(2,8)
|

30 (T,z)
[ - -
|

= —f
|2 ! 102 (4,0)
62 (2,4) @@@@@

42 (1,6) 4,7 (1,8)

-2 P q

I

1,5(0,06) Pie¢ zaslepionych otworéw o srednicy 0,86-cala do instalacji przytaczy 1j2-cala NPT

Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)
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Rosemount 848T

Opcje montazu

Skrzynka przylagczeniowa
z aluminium/plastiku (style JA i JP)

Widok od przodu Widok z boku
— 1
130 — (123 g) 167 (6,6) po
(5,1) ﬁ ’ petnym ztozeniu ﬁ
N

e

.

Skrzynka przytaczeniowa ze stali
nierdzewnej (styl JS)

Widok od przodu Widok z boku
hi§ T ) z
| — | —
L t i
114 ﬁ ﬁ
49 - 190 (7,5) po
q‘;? petnym ztozeniu El

Wymiary zostaty podane w milimetrach (calach)

Skrzynka przytaczeniowa
z aliminium/plastiku zamontowana
na pionowym wsporniku

Skrzynka przytagczeniowa ze stali
nierdzewnej zamontowana na
pionowym wsporniku
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INFORMACJE NA TEMAT ZAMAWIANIA

Tabela A-1. Informacje o zamawianiu przetwornika Rosemount 848T FOUNDATION fieldbus
* Oferta standardowa przedstawia najczesciej zamawiane opcje. Wybér opcji oznaczonych gwiazdkg (%) gwarantuje najkrétszy czas dostawy.
Oferta rozszerzona wydtuza czas dostawy urzadzenia.

Model Opis produktu
848T Rodzina oémiowejsciowych przetwornikéw temperatury
Wyijscie przetwornika
Standardowa Standard
F Cyfrowy sygnat FOUNDATION fieldbus (obejmuje bloki funkcyjne Al, MAI i ISEL i zapasowy LAS) *
Wymagana skrzynka
przytaczeniowa
Atesty urzadzenia(" Rosemount?
Standardowa Standard
1 Atest iskrobezpieczenstwa ATEX Nie *
13 Atest iskrobezpieczenstwa NEPSI Nie *
14 Atest iskrobezpieczenstwa typ ‘1a’ TIIS (FISCO) Nie *
H4 Atest iskrobezpieczenstwa typ ‘“1b’ TIIS (FISCO) Nie *
152 Atest iskrobezpieczenstwa FM Nie *
1612 Atest iskrobezpieczenistwa CSA Nie *
17 Atest iskrobezpieczenstwa IECEx Nie *
1A Atest iskrobezpieczenstwa ATEX FISCO Nie *
IE Atest iskrobezpieczenstwa FM FISCO Nie *
IF@ Atesty iskrobezpieczenstwa i do strefy 2 CSA FISCO Nie *
1G Atest iskrobezpieczenstwa IECEx FISCO Nie *
N1 Atest niezapalnosci typu n ATEX (wymagana obudowa) Tak *
N5 Atesty do klasy |, strefy 2 i niezapalnosci pytow FM (wymagana obudowa) Tak *
N6 Atest do klasy |, strefy 2 CSA Nie *
N7 Atest niezapalnosci typu n IECEx (wymagana obudowa) Tak *
NC Atest niezapalnosci typu n dla podzespotu ATEX (Ex nA nL) Nie® *
ND Atest niezapalnosci pytow ATEX (wymagana obudowa) Tak *
NJ Atest niezapalnosci typu n dla podzespotu IECEx (Ex nA nL) Nie® *
NK Atest do klasy I, strefa 2 FM Nie *
NA Bez atestow Nie *
Rozszerzona
E6 Atesty przeciwwybuchowosci, niezapalnosci pytéw i do strefy 2 CSA (wymagana Tak®
obudowa JX3)
Opcje (z wybranym numerem modelu)
Typy wejs¢
Standardowa Standard
S001 Czujnik rezystancyjny, termoelektryczny, sygnat mV, omowy *
S002® Czujnik rezystancyjny, termoelektryczny, sygnat mV, omowy i wejscia 4-20 mA *
Zaawansowane funkcje diagnostyczne PlantWeb
Standardowa Standard
D04 ‘ Diagnostyka walidacji pomiaréw *
Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe
Standardowa Standard
T ‘ Zintegrowane zabezpieczenie przeciwprzepieciowe *
Obejma montazowa
B6 ‘ Obejma do montazu na wsporniku 2-calowym — obejma i $ruby ze stali nierdzewnej *
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Rosemount 848T

Tabela A-1. Informacje o zamawianiu przetwornika Rosemount 848T FOUNDATION fieldbus
% Oferta standardowa przedstawia najczesciej zamawiane opcje. Wybor opcji oznaczonych gwiazdkg (*) gwarantuje najkrotszy czas dostawy.
Oferta rozszerzona wydtuza czas dostawy urzgdzenia.

Opcje obudowy

Standardowa Standard
JP1 Plastikowa skrzynka przytgczeniowa; bez przepustow *
JP2 Skrzynka przytaczeniowa plastikowa, dfawiki kablowe (9 x M20 mosigdz niklowany do kabli niezbrojonych *
o $rednicy 7,5-11,9)

JP3 Skrzynka przytgczeniowa plastikowa, przepusty do oston kablowych (5 zaslepionych otworéw przeznaczonych *
do przytaczy '/2-cala NPT)

JA1 Aluminiowa skrzynka przytaczeniowa; bez przepustow *

JA2 Skrzynka przytaczeniowa aluminiowa, dtawiki kablowe (9 x M20 mosigdz niklowany do kabli niezbrojonych *
o $rednicy 7,5-11,9)

JA3 Skrzynka przytaczeniowa aluminiowa, przepusty do oston kablowych (5 zaslepionych otworéw *
przeznaczonych do przytgczy '/2-cala NPT)

Js1 Skrzynka przytaczeniowa ze stali nierdzewnej; bez przepustow *

Js2 Skrzynka przytaczeniowa ze stali nierdzewnej, dtawiki kablowe (9 x M20 mosigdz niklowany do kabli *
niezbrojonych o $rednicy 7,5-11,9)

JS3 Skrzynka przytaczeniowa ze stali nierdzewnej, przepusty do oston kablowych (5 zaslepionych otworéw *
przeznaczonych do przytgczy '/2-cala NPT)

JX3® Skrzynka przytaczeniowa przeciwwybuchowa, przepusty do oston kablowych (4 zaslepione otwory *

przeznaczone do przytgczy '/2-cala NPT)

Konfiguracja programowa

Standardowa Standard
C1 Konfiguracja uzytkownika daty, opisu, komunikatu i parametréw komunikacji bezprzewodowej (wymaga *

wypetnienia karty konfiguracyjnej wraz z zamoéwieniem)

Filtr sieciowy

Standardowa Standard
F5 ‘ Filtr sieciowy 50 Hz *

Certyfikat kalibracji

Standardowa Standard
Q4 ‘ Certyfikat kalibracji (kalibracja trzypunktowa) *

Certyfikaty morskie

Standardowa Standard
SBS Atest American Bureau of Shipping (ABS) *
SLL Atest Lloyd’s Register (LR) *

Specjalny test temperaturowy

Rozszerzona

LT Test do -51,1 °C (60 °F)

Przytacze elektryczne

Standardowa Standard
GE(™ Ztgcze gniazdowe M12, 4-wtykowe (eurofast®) *

GM® Ztgcze gniazdowe Mini typ A, 4-wtykowe (minifast®) *

Typowy numer modelu: 848T F I5 S001 T1 B6 JA2

(1) Sprawdzi¢ dostepno$é¢ u producenta.

(2) Opcja dostepna tylko z opcjg S001.

(3) Rosemount 848T zaméwiony z tym atestem nie jest atestowany jako urzadzenie samodzielne. Konieczne sg dodatkowe atesty.

(4) Obudowa kod JX3 musi by¢ zaméwiona z certyfikatem produktu kod E6. (Pierscier: uszczelniajgcy w obudowie JX3 przeznaczony do temperatur do—20 °C).

(5) Opcja S002 jest dostepna tylko z atestami N5, N6, N1, NC, NK i NA.

(6) JX3 Obudowa przeciwwybuchowa przeznaczona do pracy w temperaturach do —20 °C.

(7) Opcja dostepna dla urzgdzen bez atestéw lub tylko z atestem iskrobezpieczeristwa. W przypadku atestu iskrobezpieczenstwa FM (kod opcji 15),
zainstalowac zgodnie z schematem instalacyjnym Rosemount numer 00848-4402.
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Rosemount 848T

Dodatek B

CERTYFIKATY DO
PRACY W OBSZARACH
ZAGROZONYCH

Atesty amerykanskie

ROSEMOUNT

Atesty do pracy w obszarach
zagrozonych

Certyfikaty do pracy w obszarach zagrozonych ....... strona B-1
Instalacje iskrobezpieczne i niezapalne .............. strona B-11
Schematy instalacyjne .................. ..ot strona B-12

Atesty amerykanskie wydawane przez producenta (FM)

I5 Atest iskrobezpieczenstwa i niezapalnosci
Iskrobezpieczenstwo przy stosowaniu w klasie I, strefa 1, grupy A, B, C,
D; jesli zainstalowano zgodnie ze schematem instalacyjnym Rosemount
00848-4404.

Klasa temperaturowa:
T4 (Totoczenia = —40 do 60 °C)

Niezapalnos¢ przy stosowaniu w klasie |, strefa 2, grupy A, B, C, D

(do stosowania z niezapalnym okablowaniem polowym), jesli urzgdzenie
zostato zainstalowane zgodnie ze schematem instalacyjnym Rosemount
00848-4404.

Klasa temperaturowa:

T4A (Totoczenia = —40 do 85 °C)

TS5 (Totoczenia = —40 do 70 °C)

Wymagana obudowa Rosemount.

Praca w pomieszczeniach zamknietych zagrozonych.

Tabela B-1. Parametry dopuszczalne zgodne z atestami amerykanskimi
wydawanymi przez producenta

Zasilanie/szyna Czujnik"
Vimaks, = 30 V Voc = 12,5V
I naks, = 300 MA s = 4,8 MA
P=13W P, =15 mW
Ci=21nF Ca=12F
Li =0 LA =1H

(1) Parametry dopuszczalne dla catego urzadzenia, nie dotyczg pojedynczych kanatéw czujnikéw.

Tabela B-2. Parametry dopuszczalne dla niezapalnego okablowania polowego

Zasilanie/szyna Czujnik"
Vinaks, = 42,4 V Voc = 12,5 V
Ci=21nF Isc = 4,8 MA
L=0 P, = 15 mW
Ca=124F
La=1H

(1) Parametry dopuszczalne dla catego urzadzenia, nie dotyczg pojedynczych kanatéw czujnikéw.

EMERSON.

www.rosemount.com
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IE Atest iskrobezpieczenstwa FISCO (Fieldbus Intrinsically Safe Concept)

Iskrobezpieczenstwo przy stosowaniu w klasie I, strefa 1, grupy A, B, C,
D; jesli zainstalowano zgodnie ze schematem instalacyjnym Rosemount
00848-4404.

Klasa temperaturowa:

T4 (Totoczenia = —40 do 60 °C)

Niezapalnosc¢ przy stosowaniu w klasie |, strefa 2, grupy A, B, C, D
(przeznaczone do stosowania z zapalnym okablowaniem polowym); jesli
urzgdzenie zostato zainstalowane zgodnie ze schematem instalacyjnym
Rosemount 00848-4404.

Klasa temperaturowa:
T4A (Totoczenia = —40 do 85 °C)
T5 (Totoczenia = —40 do 70 °C)

Tabela B-3. Parametry dopuszczalne

Zasilanie/szyna Czujnik"
Vinaks. = 17,5 V Voo = 125V
Imaks, = 380 MA Isc = 4,8 mA
P,=532W P, = 15 mW
Ci=21nF Ca=1.2 WF
Li =0 LA =1H

(1) Parametry dopuszczalne dla catego urzadzenia, nie dotyczg pojedynczych kanatéw czujnikéw.

N5

NK

Atest niezapalnosci pytéw

Do stosowania w klasie Il, 11, strefie 1, grupach E, F, G. Klasa |, strefa 2,
grupy A, B, C, D;

Niezapalno$¢ w klasie 1, strefa 2; grupy A, B, C, D, jesli urzagdzenie
zainstalowano zgodnie ze schematem instalacyjnym Rosemount numer
00848-4404.

Wymagana obudowa Rosemount.

Dotyczy opcji S001 i S002.

Klasa temperaturowa:

T4A (Totoczenia = —40 do 85 °C)

T5 (Totoczenia = —40 do 70 °C)

Niezapalnos$¢ w klasie I, strefa 2, grupy A, B, C, D (do stosowania

Z niezapalnym okablowaniem polowym), jesli urzgdzenie zostato
zainstalowane zgodnie ze schematem instalacyjnym Rosemount
00848-4404.

Klasa temperaturowa:

T4A (Totoczenia = —40 do 85 °C)

T5 (Totoczenia = —40 do 70 °C)

Wymagana obudowa Rosemount.

Praca w pomieszczeniach zamknigtych zagrozonych.

Tabela B-4. Parametry dopuszczalne zgodne z normami amerykanskimi

B-2

wydawanymi przez producenta(!)

Zasilanie/szyna Czujnik
Vmaks. = 42,4V Voc =125V
Ci=2,1uF Isc=4,8 mA
Li=0H Py =15 mW
Ca=1,2pF
La=1H

(1) Parametry iskrobezpieczne i niezapalne.
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Rosemount 848T

Atesty Canadian Standards Association (CSA)

E6 Atesty przeciwwybuchowo$ci i niezapalno$ci pytow

Klasa |, strefa 1, grupy B, C i D.
Klasa Il, strefa 1, grupy E, F i G.
Klasa lll

Musi by¢ zainstalowany w obudowie opcja JX3.
Instalacja zgodnie ze schematem instalacyjnym Rosemount 00848-1041.
Niewymagane uszczelnienie oston kablowych.

Przeznaczony do klasy |, strefa 2, grupy A, B, C i D, jesli urzadzenie
zainstalowano zgodnie ze schematem instalacyjnym Rosemount

00848-4405.
Klasa temperaturowa:
T3C = (=50 < Tgtoczenia < 60 °C)

Musi by¢ zainstalowany w odpowiedniej obudowie, w sposéb
dopuszczalny przez lokalne organy kontrolne.

16  Atest iskrobezpieczenstwa, strefa 2
Do stosowania w klasie |, strefa 1, grupy A, B, C i D, jes$li urzadzenie
zainstalowano zgodnie ze schematem instalacyjnym Rosemount

00848-4405.

Klasa temperaturowa:
T3C (Totoczenia = —50 do 60 °C)

Przeznaczony do klasy |, strefa 2, grupy A, B, C, D. Maksymalne
napiecie znamionowe 42,4 V dc. Nie dotyczy opcji S002.

Tabela B-5. Dopuszczalne parametry zgodne z CSA

Zasilanie/szyna Czujnik("
Vioke, = 30 V Voo = 125V
I ake, = 300 MA Isc = 4,8 mA
Ci=21nF P, =15 mW
L=0 Ca= 1.2 4F
Ly=1H

(1) Parametry dopuszczalne dla catego urzadzenia, nie dotyczg pojedynczych kanatéw czujnikéw.

IF  Atest iskrobezpieczenstwa FISCO

Do stosowania w klasie |, strefa 1, grupy A, B, C i D, jes$li urzadzenie
zainstalowano zgodnie ze schematem instalacyjnym Rosemount

00848-4405.

Klasa temperaturowa:
T3C (Totoczenia = —90 do 60 °C)

Przeznaczony do klasy |, strefa 2, grupy A, B, C, D. Maksymalne
napiecie znamionowe 42,4 V dc. Nie dotyczy opcji S002.

Tabela B-6. Dopuszczalne parametry zgodne z CSA

Zasilanie/szyna Czujnik"
U=17,5V Voc = 12,5V
I, = 380 mA Isc = 4,8 MA
P,=532W P, =15 mW
Ci=21nF Ca= 1.2 4F
L=0 L,=1H

(1) Parametry dopuszczalne dla catego urzadzenia, nie dotyczg pojedynczych kanatéw czujnikéw.
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Atesty europejskie

B-4

N6 Klasa I, strefa 2

Przeznaczony do klasy |, strefa 2, grupy A, B, C i D, jesli urzadzenie
zainstalowano zgodnie ze schematem instalacyjnym Rosemount
00848-4405.

Klasa temperaturowa:

T3C = (=50 < Totoczenia < 60 °C)

Musi by¢ zainstalowany w odpowiedniej obudowie, w sposéb
dopuszczalny przez lokalne organy kontrolne.

Atesty ATEX

11

Atest iskrobezpieczenstwa

Numer certyfikatu: BaseefaO9ATEX0093X
Oznaczenie ATEX & 1111 G

Exia llC T4 (Totoczenia = —50 do 60 °C)

Ce 1180

Tabela B-7. Parametry dopuszczalne zgodne z atestami ATEX

Zasilanie/szyna Czujnik
Uj=30V U,=12,5V
I, =300 mA lo =4,8 mA
P,=13W Py =15 mW
Ci=0 Ci=1,2uF
Li=0 Li=1H

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):

To urzadzenie musi by¢ zainstalowane w obudowie, ktéra zapewnia
klase ochrony co najmniej IP20. Obudowy niemetaliczne muszg mie¢
rezystancje powierzchniowg mniejszg od 1 GQ. Obudowy ze stopu
lekkiego lub cyrkonu muszg byé¢ po zainstalowaniu zabezpieczone
przed uderzeniami i tarciem.

Urzadzenie nie przechodzi testu izolacji dla 500 V rms wymaganego
przez artykut 6.4.12 normy EN 60079-11:2007. Ten fakt nalezy
uwzgledni¢ przy instalacji urzadzenia.

IA  Atest iskrobezpieczenstwa FISCO (Fieldbus Intrinsically Safe Concept)

Numer certyfikatu: BASEEFAO9ATEX0093X
Oznaczenie ATEX & 111 G

Exia lIC T4 (Totoczenia = —50 do 60 °C)

Ce 1180

Tabela B-8. Parametry dopuszczalne zgodne z atestami ATEX

Zasilanie/szyna Czujnik
U=175V U,=12,5V
I, =380 mA lp = 4,8 mA
P,=532W Py =15mW
Ci=0 Ci=12uF
Li=0 Li=1H
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1.

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):

To urzgdzenie musi by¢ zainstalowane w obudowie, ktdéra zapewnia
klase ochrony co najmniej IP20. Obudowy niemetaliczne muszg mie¢
rezystancje powierzchniowg mniejszg od 1GQ). Obudowy ze stopu
lekkiego lub cyrkonu muszg by¢ po zainstalowaniu zabezpieczone
przed uderzeniami i tarciem.

Urzadzenie nie przechodzi testu izolacji dla 500 V rms wymaganego
przez artykut 6.4.12 normy EN 60079-11:2007. Ten fakt nalezy
uwzgledni¢ przy instalacji urzadzenia.

NE Atest niezapalnosci typu ‘n’ ATEX

Numer certyfikatu: BASEFFAO9ATEX0095X
Oznaczenie ATEX @ 11 3 G
Ex nA nL IIC T5 (Tgtoczenia= —40 do 65°C)

Tabela B-9. Parametry dopuszczalne zgodne z atestami Baseefa

Zasilanie/szyna Czujnik
Uj=42,4Vdc Uo=5Vdc
Ci=0 lb=2,5mA
Li=0 C, = 1000 pF
L, = 1000 mH

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):
1.

Konieczne jest zewnetrzne zabezpieczenie urzgdzenia, aby wskutek
przepie¢ maksymalne napiecie (42,4 V dc) nie zostato przekroczone
o wiecej niz 40%.

Zakres temperatur otoczenia jest réwny najwezszemu z zakreséw
temperatur otoczenia dla urzadzenia, dtawikéw kablowych i zaslepek
kablowych.

UWAGA:
NE ma zastosowanie tylko dla wejscia typ S001

N1 Atest niezapalnosci typu n ATEX

Numer certyfikatu: BaseefaO9ATEX0095X
Oznaczenie ATEX & 11 3 G
Ex nL IC T5 (Totoczenia = —40 do 65 °C)

Tabela B-10. Parametry dopuszczalne

Zasilanie/szyna Czujnik
Uj=42,4Vdc Up,=12,5Vdc
Ci=0 lo = 4,8 mA
L;=0 Po=15mW
Co=12uF
Lo=1H
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Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):

1. Nalezy przedsiewzig¢ dodatkowe Srodki zabezpieczajgce
(poza urzgdzeniem), aby na skutek przepie¢ napiecie zasilania nie
przekroczyto wartosci dopuszczalnych o wiecej niz 40%

2. Obwadd elektryczny jest podtgczony bezposrednio do ziemi, fakt ten
nalezy uwzglednic przy instalacji urzadzenia.

NC Atest niezapalnosci ATEX typu n dla podzespotu
Numer certyfikatu: BaseefaO9ATEX0094U
Oznaczenie ATEX @ 11 3 G
Ex nA nL IC T4 (Totoczenia = —50 do 85 °C)

Ex nA nL lIC T5 (Totoczenia= —50 do 70 °C)

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):

1.  Podzespodt (urzgdzenie jako sktadnik innego urzgdzenia) musi
by¢ zainstalowane w atestowanej obudowie gwarantujgcej klase
ochrony co najmniej IP54 oraz spetniajgcej wymagania materiatowe
i sSrodowiskowe norm EN 60079-0 i EN-60079-15.

2. Konieczne jest zewnetrzne zabezpieczenie urzadzenia, aby na
skutek przepie¢ napiecie zasilania nie przekroczyto wartosci
dopuszczalnej (42,4 V DC) o wiecej niz 40%.

3. Obwaod elektryczny jest podigczony bezposrednio do ziemi: fakt ten
nalezy uwzgledni¢ przy instalacji urzgdzenia.

UWAGA
NC dotyczy tylko wejscia kod S001

ND Atest niezapalnosci pytow ATEX
Numer certyfikatu: BASO1ATEX1315X
Oznaczenie ATEX & 111D
T90C (Totoczenia= —40 do 65 °C) IP66

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):

1. Uzytkownik musi zagwarantowac, aby nie zostaty przekroczone
maksymalne, dopuszczalne wartosci napiec i prgdow (42,4 V, 22 mA,
DC). Wszelkie potgczenia z innymi urzadzeniami lub z podobnymi
urzgdzeniami muszg sterowaé tym napieciem i prgdem w obwodzie
réownowaznym kategorii ,ib” zgodnie z EN50020.

2. Dla zapewnienia klasy ochrony obudowy co najmniej IP66 nalezy
stosowac¢ atestowane przepusty kablowe EEx e.

3. Niewykorzystane przepusty kablowe muszg by¢ zaslepione przy
uzyciu zaslepek z atestami EEx e.

4. Zakres temperatur otoczenia jest réwny najwezszemu z zakresow
temperatur otoczenia dla urzadzenia, dtawikow kablowych i zaslepek

kablowych.
Tabela B-11. Parametry dopuszczalne zgodne z atestami Baseefa
Zasilanie/szyna Czujnik
Uj=424V U,=5Vdc
Ci=0 lo = 2,5 mA
Li=0 Co = 1000 pF
L,=1H
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Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):
1. Urzadzenie musi by¢ umieszczone w odpowiednio atestowane;j
obudowie.

2. Konieczne jest zewnetrzne zabezpieczenie urzadzenia, aby wskutek
przepie¢ maksymalne napiecie (42,2 V DC) nie zostato przekroczone
o wiecej niz 40%.

Certyfikaty IECEx

I7  Atest iskrobezpieczenstwa IECEx
Numer certyfikatu: IECExBAS09.0030X
Exia llC T4 (Totoczenia = —50 do 60 °C)

Tabela B-12. Parametry dopuszczalne zgodne z atestami IECEx

Zasilanie/szyna Czujnik
U=30V Uy,=12,5V
l; =300 mA lo =4,8 mMA
Pi=13W Po=15mW
Ci=2,1uF Ci=12uF
Li =0 Li =1H

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):

1. Urzadzenie musi by¢ zainstalowane w obudowie zapewniajgcej klase
ochrony co najmniej IP20. Obudowy niemetaliczne muszg mieé
zabezpieczenie przed powstawaniem tadunkéw elektrostatycznych,
obudowy ze stopu lekkiego lub cyrkonu muszg by¢ zabezpieczone
przed uderzeniami i tarciem po instalacji.

2. Urzadzenie nie przechodzi testu izolacji dla napiecia 500 V
wymaganego przez norme |IEC 60079-11: 2006 artykut 6.3.12.
Fakt ten nalezy uwzgledni¢ przy instalacji urzgdzenia.

IG Atest IECEx FISCO
Numer certyfikatu: IECEXBAS09.0030X
Ex ia lIC T4 (Totoczenia = —50 do 60 °C)

Tabela B-13. Parametry dopuszczalne zgodne z atestami IECEx

Zasilanie/szyna Czujnik
Ui=17,5Vdc Uo,=12,5V dc
l; =380 mA lo=4,8 mA
P;=5,32W Po =15 mW
Ci=2,1pF C,=12pF

Li =0 Li =1H

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):

1. Urzadzenie musi by¢ zainstalowane w obudowie zapewniajgcej klase
ochrony co najmniej IP20. Obudowy niemetaliczne muszg mieé
zabezpieczenie przed powstawaniem tadunkéw elektrostatycznych,
obudowy ze stopu lekkiego lub cyrkonu muszg by¢ zabezpieczone
przed uderzeniami i tarciem po instalacji.

2. Urzadzenie nie przechodzi testu izolacji dla napiecia 500 V
wymaganego przez norme IEC 60079-11: 2006 artykut 6.3.12.
Fakt ten nalezy uwzgledni¢ przy instalacji urzgdzenia.
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N7 Atest niezapalnosci IECEXx typu n
Numer certyfikatu IECExXBAS09.0032X
Ex Na nL lIC T5 (Totoczenia = —40 do 65 °C)

UWAGA:
N7 dotyczy typow wejs¢ S001 i SO002

Tabela B-14. Parametry dopuszczalne zgodne z atestami IECEx

Zasilanie/szyna Czujnik
Uj=42,4Vdc U,=5Vdc
C,=0 lb=2,5mA
Li=0 C,=1000 pF
L, = 1000 mH

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania:

1. Podzespdt (urzgdzenie jako sktadnik innego urzgdzenia) musi
by¢ zainstalowane w atestowanej obudowie gwarantujgcej klase
ochrony co najmniej IP54 oraz spetniajgcej wymagania materiatowe
i Srodowiskowe norm IEC 60079-0: 2004 i IEC 60079-15: 2005.

2. Konieczne jest zewnetrzne zabezpieczenie urzadzenia, aby na
skutek przepie¢ napiecie zasilania nie przekroczyto wartosci
dopuszczalnych o wiecej niz 40%.

3. Obwaod elektryczny jest podigczony bezposrednio do ziemi; fakt ten
nalezy uwzgledni¢ przy instalacji elementu.

NJ Atest IECEx niezapalnosci typu n dla podzespotu
Numer certyfikatu: IECExBAS09.0031U
EEx nA nL lIC T4 (Totoczenia = —50 do 85 °C)
EEx nA nL IIC T5 (Totoezenia = =50 do 70 °C)

UWAGA:
NJ dotyczy typow wejs¢ S001 i S002

Tabela B-15. Parametry dopuszczalne zgodne z atestami IECEx

Zasilanie/szyna Czujnik
U;=42,4Vdc U, =5Vdc
C;=0 lb=2,5mA
Li=0 C, = 1000 pF
L, = 1000 mH

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania:

1. Podzespdt (urzgdzenie jako sktadnik innego urzgdzenia) musi
by¢ zainstalowane w atestowanej obudowie gwarantujgcej klase
ochrony co najmniej IP54 oraz spetniajgcej wymagania materiatowe
i Srodowiskowe norm IEC 60079-0: 2004 i IEC 60079-15: 2005.

2. Konieczne jest zewnetrzne zabezpieczenie urzadzenia, aby na
skutek przepie¢ napiecie zasilania nie przekroczyto wartosci
dopuszczalnych o wiecej niz 40%.

3. Obwaod elektryczny jest podigczony bezposrednio do ziemi; fakt ten
nalezy uwzglednié¢ przy instalacji podzespotu.
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Atesty chinskie (NEPSI)

I3 Atest iskrobezpieczenstwa
Exia llC T4
Numer certyfikatu: GYJ111365X

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania (x):

2.1. Przetwornik moze byé uzywany w obszarze zagrozonym tylko
wowczas, gdy zainstalowany jest w obudowie IP 20 (GB4208-2008).
Obudowy metaliczne muszg spetnia¢ wymagania normy
GB3836.1-2000 artykut 8. Obudowy niemetaliczne muszg spetni¢
wymagania normy GB3836.1-2000 artykut 7.3. To urzgdzenie nie
przechodzi testu izolacji dla 500 V rms wymaganego przez
artykut 6.4.12 normy GB3836.4-2000.

2.2. Zakres temperatur otoczenia:
Wyjscie Klasa temperaturowa

F T4

Temperatura otoczenia
—50 °C < Totoczenia < + 60 °C

2.3. Parametry:
Zaciski zasilania/petli (1-2):

Maksymalne
Wviscie napiecie Maksymalny Maksymalna Maksymalne
vl wyjsciowe: |prad wyjsciowy: | moc wyjsciowa: parametry
U, (V) lo (MA) P, (mW) zewnetrzne:
Co(MF) | Lo(H)
F 30 300 1,3 2,1 0
F (FISCO) 17,5 380 5,32 2,1 0
UWAGA

Parametry nie-FISCO podane powyzej obliczone na podstawie napiecia
zasilania z wyjsciem ograniczonym rezystancyijnie.

Zaciski czujnika:

Maksymalne | Maksymalny
Wyjscie| Zaciski n.a!olgme- _r')rad - Maksy.r’nallna - Maksymalne
wyjsciowe: wyjsciowy: |moc wyjsciowa: parametry
Uy (V) lo (MA) P, (mW) zewnetrzne:
Co (MF) | Lo (H)
F 1-8 12,5 4,8 15 1,2 1

2.4. Urzadzenie spetnia wymagania normy dla urzgdzen polowych FISCO
okreslone w normie IEC60079-27: 2008. Przy podtgczaniu obwodu
iskrobezpiecznego zgodnie z modelem FISCO, parametry FISCO
tego urzadzenia sg podane powyzej.

2.5. Urzadzenie moze wspotpracowac z urzgdzeniami posiadajgcymi
certyfikaty Ex dla stworzenia systemu przeciwwybuchowego, ktory
moze by¢ wykorzystywany w atmosferach gazowych wybuchowych.
Okablowanie i podtaczenia zaciskdw muszg by¢ zgodne z instrukcjami

produktu i podtgczonego urzadzenia.

2.6. Kable tgczace produkt z urzgdzeniem muszg by¢ kablami
ekranowanymi (kable muszg miec¢ izolowany ekran). Kabel

ekranowany musi by¢ wtasciwie uziemiony w obszarze bezpiecznym.
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2.7. Uzytkownik koncowy nie ma prawa dokonywania zmian wewnatrz

2.8.

urzgdzenia, lecz w przypadku uszkodzenia zobowigzany jest do
wspétpracy z producentem urzgdzenia.

Podczas instalacji, stosowania i konserwacji nalezy stosowac sie
do nastepujgcych norm:

GB3836.13-1997 ,Urzgdzenia elektryczne przeznaczone do atmosfer
gazéw wybuchowych, czes¢ 13: Naprawa i przeglady urzadzen do
pracy w atmosferach gazéw wybuchowych.”

GB3836.15-2000 ,Urzadzenia elektryczne przeznaczone do atmosfer
gazow wybuchowych, czes¢ 15: Instalacja elektryczna w obszarze
zagrozonym (inne niz kopalnie).”

GB3836.16-2006 ,,Urzadzenia elektryczne przeznaczone do atmosfer
gazéw wybuchowych, czes¢ 16: Badanie i konserwacja instalaciji
elektrycznych (poza kopalniami).”

GB50257-1996 ,,Normy konstrukgiji i odbioru urzgdzenia elektrycznego
przeznaczonego do pracy w atmosferach wybuchowych oraz
projektowanie instalacji urzadzen elektrycznych do pracy w obszarach
zagrozenia pozarem.”

Certyfikaty japonskie

14 Atest iskrobezpieczenstwa FISCO typ ‘1a’ TISS
Exia llC T4
Numer certyfikatu: TC19713

H4 Atest iskrobezpieczenstwa FISCO typ “1b’ TISS
ExiallB T4
Numer certyfikatu: TC19714
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INSTALACJE ISKROBEZPIECZNE | NIEZAPALNE

Strefa 2 Strefa 1
(kategoria 3) (kategoria 2)

Strefa 0
(kategoria 1)

Atest Obszar bezpieczny Strefa 2 Strefa 1
INSTALACJE GAZOWE

Bariera
15,16, I1, atestowana
17, IE, IA iskrobezpieczna ¥

lub FISCO 848T bez obudowy

Zasilacz
N1, N7 bez atestu

Zasilacz
bez atestu

NS

Zasilacz z atestem
15.16. IE niezapalnosci
T lub bariera

a
848T bez obudowy

INSTALACJE PYLOWE

Zasilacz
NS, ND bez atestu

848T w obudowie

Kabel standardowy

Okablowanie do strefy 2




Rosemount 848T

Instrukcja obstugi
00809-0114-4697, wersja EA
Pazdziernik 2011

SCHEMATY
INSTALACYJNE

Przestrzeganie wskazowek instalacyjnych przedstawionych na schematach
jest warunkiem waznosci atestéw dla zainstalowanego przetwornika.

Schemat instalacyjny Rosemount 00848-4404, 3 karty
Schemat instalacji iskrobezpiecznej Factory Mutual / FISCO

Schemat instalacyjny Rosemount 00848-4405, 2 karty
Schemat instalacji iskrobezpiecznej/FISCO Canadian Standards Association
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llustracja B-1. Iskrobezpieczenstwo FM / FISCO
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Dodatek C Technologia FOUNDATION "
fieldbus

Informacjeogélne .............. ... i strona C-1
Bloki funkcyjne .......... ... i strona C-1
Opisyurzadzen ...........cciiiiiiiiinnnnennnnns strona C-3
Dziataniebloku ............ ... i strona C-3
Komunikacjasieciowa ................ ..., strona C-4

INFORMACJE OGOLNE FOUNDATION fieldbus jest w petni cyfrowym, szeregowym, dwukierunkowym
protokotem komunikacyjnym, ktory taczy urzgdzenia takie jak przetworniki,
czujniki, sitowniki i sterowniki zawordow. Fieldbus tworzy sie¢ lokalng
(Local Area Network — LAN) urzgdzen wykorzystywanych w automatyce
przemystowej, ktéra ma wbudowane mozliwosci dystrybucji sterowania
w catej sieci. Srodowisko Fieldbus stanowi podstawowg grupe sieci cyfrowych
w hierarchii sieci przemystowych.

FOUNDATION fieldbus zachowuje wszystkie najwazniejsze cechy systemu
analogowego 4-20 mA, tgcznie ze standardowym interfejsem podtgczenia
i zasilania urzgdzen przy wykorzystaniu jednej pary przewodow i opcjami
instalacji iskrobezpiecznych. Charakteryzuje sie réwniez nastepujgcymi
wiasnosciami:

+ Zwiekszone mozliwo$ci dzieki petnej komunikacji cyfrowej.

+ Zmniejszone koszty i naktady prac instalacyjnych dzieki podigczeniu
wielu urzgdzeh do jednej pary przewodow.

» Szersza gama dostawcow dzieki wymiennosci urzgdzen

+ Zmniejszenie obcigzenia urzgdzen w sterowni systemu dzieki
przeniesieniu do urzadzenh polowych niektérych funkcji sterowania
i funkcji wejscia/wyjscia.
Urzadzenia FOUNDATION fieldbus wspotpracujg przy realizacji funkcji
wejs¢/wyjsé i sterowania w systemach automatyki przemystowej. Fieldbus
FOUNDATION stanowi szkielet do opisu tych systemow, jako zbioru fizycznych
urzgdzen potgczonych w sieci fieldbus. Jednym ze sposobow wykorzystania
urzgdzenh polowych do wykonywania swojej cze$ci zadan catego systemu
operacyjnego jest wykorzystanie jednego lub wiecej blokéw funkcyjnych.

BLOKI FUNKCYJNE Bloki funkcyjne wykonuja funkcje sterujgce, takie jak funkcje wejsé
analogowych (Al) i wyj$¢ analogowych (AO), jak rowniez funkcje
proporcjonalno—catkujgco-rézniczkujgce (PID). Standardowe bloki funkcyjne
majg wspolng strukture definicji wejs¢, wyjsé, parametréw regulacyjnych,
zdarzen, alarméw i trybdw pracy, ktére mogg by¢ zaimplementowane
w pojedynczym urzadzeniu polowym, jak i w catej sieci fieldbus. Wtasnos¢ ta
upraszcza identyfikacje parametrow wspdlnych dla blokéw funkcyjnych.
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llustracja C-1. Wewnetrzna
struktura bloku funkcyjnego

C-2

Fieldbus FOUNDATION tworzy bloki funkcyjne przez definicje matego zbioru
parametrow wykorzystywanych we wszystkich blokach funkcyjnych zwanymi
parametrami uniwersalnymi. FOUNDATION definiuje rowniez standardowy zbiér
klas blokow funkcyjnych, takich jak bloki wejscia, wyjscia, regulacji i obliczeh.
Kazda z tych klas posiada maty zbiér parametréw ustanowionych tylko dla tej
klasy. Klasy okreslajg rowniez definicje dla blokow przetwornikdw najczesciej
wykorzystywanych w standardowych blokach funkcyjnych. Obejmujg one
bloki przetwornikéw temperatury, ciSnienia, poziomu i natezenia przeptywu.

Specyfikacje i definicje FOUNDATION umozliwiajg producentom dodawanie
wtasnych parametréw przez import i tworzenie podklas okreslonych klas.
Takie podejscie umozliwia rozszerzanie definicji blokéw funkcyjnych wraz
z pojawianiem sie nowych wymagan i nowych technologii.

llustracja C-1 przedstawia budowe wewnetrzng bloku funkcyjnego.

Po rozpoczeciu wykonywania bloku, wartosci parametrow wejsciowych sa
zatrzaskiwane przez blok. Proces zatrzaskiwania wejs¢ zapewnia, ze te
warto$ci nie ulegng zmianie podczas wykonywania bloku. Nowe wartosci
dla tych parametréw nie wpltywajg na wartosci zablokowane i nie sg
wykorzystywane przez blok funkcyjny podczas aktualnego wykonania bloku.

Wejscie zdarzen Sterowanie Wyjscie zdarzen
wykonaniem

i | | ——
Polqczenia__’Zatrzask ™ Algorytm | ] zatrzask| [~ P::g;z;r:(isaw
parametrow _)wejs’cio- |_—> przetwarzania wyjscio- R \'l)vyjéciowych
wejsciowych ™ | wy ~| wy [
— / N
[T 11 11
Status Status

Po zatrzasnieciu wejs¢ nastepuje przetwarzanie danych wejsciowych

i generowanie danych wyjsciowych przy zastosowaniu okreslonego
algorytmu. Wykonanie algorytmu jest sterowane przez zesp6t parametréw
wewnetrznych. Parametry wewnetrzne stanowig parametry wewnetrzne
blokéw funkcyjnych i nie pojawig sie jako parametry wejsciowe lub wyjsciowe.
Dostep do tych parametréw jest zdalny, moga byé one modyfikowane zgodnie
ze specyfikacjg bloku funkcyjnego.

Wejscie zdarzen moze wptywac na dziatanie algorytmu. Funkcja sterowania
wykonania bloku steruje odbiorem zdarzen wejsciowych i generuje wyjscia
zdarzen podczas wykonywania algorytmu. Po zakonczeniu algorytmu

dane wewnetrzne bloku zostajg zapisane, aby mozna byto je wykorzystac

w nastepnym cyklu wykonania bloku, a dane wyjsciowe zostajg zatrzasniete,
umozliwiajgc tym samym wykorzystanie ich przez inne bloki funkcyjne.

Blok jest oznaczong jednostka logiczng przetwarzania danych. Oznaczenie
(tag) jest nazwa bloku. Funkcje systemu zarzgdzania lokalizujg blok przez
jego oznaczenie. Aby uzyska¢ dostep do bloku lub zmienié parametry
bloku konieczna jest jedynie znajomos¢ oznaczenia bloku.

Bloki funkcyjne mogg rowniez wykonywac krotkoczasowe zbieranie
i gromadzenie danych w celu okreslenia zachowania bloku.
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OPISY URZADZEN

DZIALANIE BLOKU

Bloki funkcyjne
urzadzenia

Alerty

Opisy urzadzen (DD) sg specjalnymi narzedziami definicyjnymi zwigzanymi
z blokami zasobow i blokami przetwornikéw. Opisy urzadzen zawierajg
definicje i opisy blokéw funkcyjnych oraz ich parametréw.

W celu promociji spojnosci definicji i ich zrozumienia, informacje opisowe,
takie jak typ danych i ich dtugo$¢ zapisane sg w opisach urzadzen. Opisy
urzadzen sg zapisane przy uzyciu otwartego jezyka zwanego Device
Description Language (DDL). Przesytanie parametréw migedzy blokami
funkcyjnymi moze by¢ w prosty sposéb weryfikowane, gdyz wszystkie
parametry sg opisane przy uzyciu tego samego jezyka. Opisy urzgdzen
mogg by¢ przechowywane na nosnikach zewnetrznych, takich jak CD-ROM
lub dyskietki. Uzytkownicy mogg odczytywaé opisy urzgdzen z medium
zewnetrznego. Zastosowanie otwartego jezyka w opisach urzgdzen zapewnia
wymiennos$¢ blokow funkcyjnych w urzgdzeniach réznych producentow.
Dodatkowo, interfejsy uzytkownika, takie jak konsole operatorskie

i komputery, nie muszg posiadaé specjalistycznego oprogramowania dla
kazdego urzadzenia podtgczonego do magistrali. Wyswietlanie i interakcja
z urzadzeniami odbywa sie przy wykorzystaniu opiséw urzgdzen.

Opisy urzadzen moga rowniez obejmowacé zestawy procedur przetwarzania
danych nazywanych metodami. Metody sg wiec procedurami pozwalajgcymi
na dostep i zmiany parametréw urzgadzen.

Oproécz blokéw funkeyjnych urzadzenia fieldbus zawierajg dwa inne typy
blokéw wspierajgcych dziatanie bloku funkcyjnego. Sg to blok zasobdw i blok
przetwornika.

Bloki zasobow

Blok zasobow zawiera informacje o sprzecie specyficzne dla konkretnego
urzgdzenia; blok zasobéw nie ma parametrow wejsciowych i wyjsciowych.
Algorytm w bloku zasobdw monitoruje i steruje dziataniem uktadéw
elektronicznych urzgdzenia. Wykonanie tego algorytmu zalezy od
charakterystyki urzadzenia, zdefiniowanej przez producenta. Algorytm
dziatania moze by¢ przyczyng generowania zdarzenh. Dla danego urzadzenia
jest tylko jeden blok zasobow. Na przyktad, gdy blok zasobdow dziata w trybie
,Out of Service (O0S)”, to ma to wptyw na dziatanie innych blokéw.

Bloki przetwornika

Bloki przetwornikéw taczg bloki funkcyjne z lokalnymi funkcjami
wejscia/wyjscia. Odczytujg one stan czujnikéw sprzetowych i zapisujg
wartosci do elementéw wykonawczych. Umozliwia to wykonywanie bloku
przetwornika tak czesto jak to jest mozliwe, w celu uzyskania prawidtowych
danych z czujnika i poprawnego zapisu wartosci do elementu wykonawczego,
bez koniecznosci zatrudniania blokéw funkcyjnych, ktére wykorzystujg te
dane. Blok przetwornika pozwala réwniez podigczy¢ blok funkcyjny do
fizycznych urzagdzeh WE/WY réznych producentow.

Gdy wystgpi alert, to uktad sterowania wykonania wysyfa powiadomienie

0 zdarzeniu i oczekuje na potwierdzenie przez okreslony czas. Taka sytuacja
ma miejsce rowniez wtedy, gdy ustgpig przyczyny powstania alertu. Jesli
potwierdzenie po okreslonym czasie nie nadchodzi, to powiadomienie

0 zdarzeniu jest ponownie nadawane, co gwarantuje, ze komunikaty

btedéw nie zostang utracone.

C-3
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KOMUNIKACJA
SIECIOWA

llustracja C-2. Prosta,
jednosegmentowa sie€ Fieldbus

Aktywny zarzadca
komunikacji - Link Active
Scheduler (LAS)

Cc-4

Dla bloku okresla sie dwa typy alertéw: zdarzenia i alarmy. Zdarzenia sg
wykorzystywane do raportowania zmian statusu, gdy blok zmienia okreslony
stan, na przyktad, gdy parametr przekracza okreslong warto$¢ graniczna.
Alarmy raportujg nie tylko zmiane statusu bloku, lecz réwniez kiedy nastepuje
powrét do stanu poczgtkowego.

llustracja C-2 przedstawia prostg sie¢ fieldbus sktadajaca sie z jednego
segmentu (tacza).

tacze fieldbus

Link Masterl | | | | | | |

Urzadzenia bazowe i/lub urzadzenia link master

Wszystkie tgcza majg jednego aktywnego zarzgdce komunikacji (LAS). LAS
spetnia role arbitra magistrali dla tgcza. LAS wykonuje nastepujgce zadania:

* rozpoznaje i dodaje nowe urzadzenia do tgcza.
+ usuwa nieodpowiadajgce urzgdzenia z tgczy.

» przydziela czas tgcza Data Link Time (DL) i czas wykonywania Link
Scheduling Time (LS) dla tacza. DL jest czasem sieciowym okresowo
rozsytanym przez LAS w celu synchronizacji zegaréw wszystkich
urzadzen. LS jest czasem specyficznym dla tgcza reprezentujgcym
przesuniecie czasowe wzgledem DL. Czas ten jest wykorzystywany
do wskazania, kiedy LAS na kazdym tgczu zaczyna i powtarza
przewidziany harmonogram. Jest wykorzystywany przez system
zarzadzajacy do synchronizaciji wykonywania blokéw przy kolejnosci
transferéw danych okreslonych przez LAS.

» zapytywanie urzgdzen o wynik przetwarzania danych w okreslonym
czasie komunikacji.

* rozsyfanie tokenow priorytetowych do urzadzen w czasie miedzy
przewidzianymi transmisjami.

Kazde urzadzenie moze spetnia¢ role aktywnego zarzadcy komunikacji LAS.
Urzadzenia, ktére mogg spetniac role LAS nazywane sg urzgdzeniami Link
Master (LM). Wszystkie inne urzgdzenia noszg nazwe urzgdzen bazowych.
Po pierwszym wtaczeniu segmentu, lub w przypadku uszkodzenia istniejgcego
urzadzenia LAS, pozostate urzadzenia link master w segmencie zgtaszajg
cheé przejecia funkcji LAS. Urzadzenie link master, ktore wygrywa licytacje
(o najnizszym adresie) przejmuje natychmiast funkcje LAS. Urzadzenia link
master, ktore nie przejety funkcji LAS bedg dziata¢ jako urzadzenia bazowe.
Urzadzenia link master mogg spetiac role zapasowych LAS monitorujgcych
dziatanie aktualnego LAS i przejmujgcych funkcje LAS w trybie opisanym
powyzej w momencie wystgpienia btedu aktualnego LAS.

W danej chwili moze komunikowac sie tylko jedno urzgdzenie. Zezwolenie
na wykorzystanie magistrali do komunikac;ji jest realizowane przez centralny
token przesytany miedzy urzgdzeniami a LAS. Tylko urzadzenie posiadajace
token moze sie komunikowac¢. LAS tworzy wykaz wszystkich urzgdzen,
ktére zagdajg dostepu do szyny. Lista ta nosi nazwe ,Live List”.

LAS wykorzystuje dwa typy tokendw. Krytyczny token czasowy (Compel
Data - CD) jest wysytany przez LAS zgodnie z harmonogramem. Krytyczny
token nieczasowy, (Pass Token - PT) jest wysytany przez LAS do kazdego
urzgdzenia w kolejnosci rosngcych adresow.
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llustracja C-3. Schemat
parametrow LAS

W segmencie moze by¢ wiele urzadzen LM, lecz tylko LAS aktywnie steruje
przeptywem danych. Pozostate urzadzenia LM w segmencie znajdujg sie

w stanie stand-by, gotowe do przejecia funkcji LAS, gdy gtéwny LAS ulegnie
awarii. Funkcja ta realizowana jest przez monitorowanie komunikacji na
magistrali i detekcji stanu braku aktywno$ci. Jesli w segmencie znajduje sie
kilka urzadzen LM, to w przypadku awarii gtdwnego LAS nowym zarzadca
staje sie urzgdzenie o najnizszym adresie sieciowym i ono przejmuje kontrole
nad magistralg. Taka strategia zapewnia, ze nawet w przypadku uszkodzenia
wielu LAS nie nastgpi przerwanie komunikacji miedzy urzgdzeniami fieldbus.

Parametry LAS

Istnieje wiele parametréw komunikacyjnych, lecz tylko niektére z nich sg
wykorzystywane. W przypadku komunikacji RS-232 parametry te to
szybkos$¢ transmisiji, bity startu/stopu i parzystosci. Najwazniejszymi
parametrami dla segmentu H1 FOUNDATION fieldbus sa:

+ Slot Time (ST) — Czas wykorzystywany przy wyborze zarzadcy
komunikacji. Jest to maksymalny czas dozwolony dla urzgdzenia
A do przestania informacji do urzgdzenia B. Slot time jest parametrem,
ktory definiuje najdtuzszy czas opdznienia obejmujacy czas
wewnetrznego opdznienia urzgdzenia nadawczego i odbiorczego.
Zwiekszenie wartosci parametru ST spowalnia szybkos¢ komunikacji
na magistrali, gdyz urzadzenie LAS musi czekac¢ diuzej, aby okreslic,
ze urzadzenie LM nie dziata.

* Minimalne opoéznienie Inter-PDU (MID) — Minimalna odlegto$¢
czasowa miedzy dwoma komunikatami w segmencie fieldbus czyli
czas miedzy ostatnim bajtem jednego komunikatu i pierwszym bajtem
nastepnego. Jednostkami MID sg oktety. Jeden oktet jest rowny
256 s, tak wiec jednostka MID to okofo /4 ms. Oznacza to, ze MID
réowne 16 okresla czas rowny 4 ms miedzy komunikatami w systemie
Fieldbus. Zwiekszenie MID spowalnia komunikacje na magistrali,
gdyz zwieksza sie odlegtos¢ miedzy komunikatami.

+ Maksymalny czas odpowiedzi (MRD) — Okresla maksymalny czas
dozwolony na zgdanie natychmiastowej odpowiedzi, np. CD, PT. Jesli
wartos¢ publikowana jest zgdana przy wykorzystaniu rozkazu CD,
to MRD definiuje czas trwania publikacji danych przez urzgdzenie.
Zwiekszenie wartosci tego parametru spowalnia komunikacje w wyniku
zmniejszenia czestotliwosci z jakg CD moga by¢ wystane w sie¢.
MRD jest podawane w jednostkach ST.

+ Klasa synchronizacji czasu (TSC) — Zmienna, ktéra okresla jak dlugo
urzgdzenie moze okresla¢ swoj czas bez przekroczenia okreslonej
wartosci granicznej. Urzgdzenie LM okresowo wysyta komunikat
uaktualniania czasu w celu synchronizacji urzgdzerh w segmencie.
Zmniejszenie tego parametru zwigksza liczbe komunikatow
synchronizacji, ktére muszg by¢ publikowane, zwigkszajgc
obcigzenie magistrali i narzut urzgdzenia LM. Patrz ilustracja C-3.

g — D MID FB 2
FB 1 ane | g MID o
“MDxsT ™
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Adresowanie

Transfery planowe

C-6

Zapasowy LAS

Urzgdzenie LM jest jedynym, ktére ma mozliwosci sterowania komunikacja.
LAS to urzadzenie LM, ktére aktualnie zarzgdza komunikacjg na magistrali.
Moze by¢ wiele urzgdzen LM spetniajgcych role zapasowych LAS, natomiast
jako LAS moze dziata¢ tylko jedno. Role LAS spetnia zazwyczaj host, lecz

w przypadku samodzielnych aplikacji role gtéwnego LAS moze spetniac
dowolne urzadzenie.

Aby urzagdzenie mogto by¢ skonfigurowane i komunikowato sie z innymi
urzadzeniami w segmencie, musi posiadac staty adres. Jesli nie
wyspecyfikowano inaczej, to urzadzenie dostarczane od producenta
ma adres czasowy.

FOUNDATION fieldbus wykorzystuje adresy od 0 do 255. Adresy 0 do 15 sg
zarezerwowane do adresowania grup i do wykorzystywania przez warstwe
tgczy danych.

Jesli dwa lub wiecej urzgdzenia w segmencie majg ten sam adres,

to urzgdzenie, ktdére pierwsze uruchomione urzadzenie bedzie miato
przypisany ten wtasnie adres. Kazdemu z pozostatych urzgdzen zostanie
przypisany jeden z czterech adresdw czasowych. Jesli adres czasowy nie jest
dostepny, to urzgdzenie bedzie niedostepne, az do zwolnienia adresu
czasowego.

Sposob konfiguracji systemu i procedury przypisania adresu statego opisane
sg w instrukcji obstugi hosta.

Informacja jest przesytana miedzu urzadzeniami FOUNDATION fieldbus przy
uzyciu trzech réznych typéw raportowania.

Wydawcal/abonent (Publisher/Subscriber)

Ten typ raportowania jest wykorzystywany do raportowania krytycznych
danych, takich jak zmienna procesowa. Wydawca danych (publisher)
wystawia dane w buforze, ktére sg przesytane do abonenta, gdy wydawca
otrzyma zgdanie Compel Data (CD). Bufor zawiera jedynie jedng kopie
danych. Nowe dane catkowicie nadpisujg stare dane. Uaktualnienia
publikowanych danych sg przesytane jednoczesnie do wszystkich abonentéw
w jednym procesie nadawania. Transfery tego typu mogg by¢ planowane na
precyzyjnie okreslonej bazie czasowe;.

Rozsytanie raportow

Ten typ raportowania jest wykorzystywany do nadawania raportdw zdarzenh

i trendéw. Adresy docelowe mogg by¢ predefiniowane, tak wiec wszystkie
raporty sg wysytane do tego samego adresu, lub mogg by¢ dostarczane
oddzielnie z kazdym raportem. Transfery tego typu sg kolejkowane. Raporty
dostarczane sg do odbiorcy w kolejnosci nadchodzenia, lecz mogg pojawiac
sie przerwy spowodowane uszkodzonymi transferami. Tego typu transfery sg
nieplanowe i mogg pojawi¢ sie miedzy transferami planowanymi o danym
priorytecie.

Klient/serwer

Tego typu raportowanie jest wykorzystywane do wymiany informacji
(zadanie/odpowiedz) miedzy parg urzgdzen. Tak jak rozsytanie raportow,
transfery te sg kolejkowane, nieplanowane i priorytetowane. Kolejkowanie
oznacza, ze komunikaty sg wysytane i odbierane w kolejnosci transmisji,
zgodnie z ich priorytetem, bez nadpisywania poprzednich wiadomosci.
Jednakze w odrdznieniu od rozsytania raportow, transfery te sg kontrolowane
i wymagajg wykonania procedur retransmisji do odczytu uszkodzonych
transferéw.
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llustracja C-4 przedstawia schemat metody transferu planowego. Planowe
transfery danych sg zazwyczaj wykorzystywane do regularnej wymiany
danych w petli miedzy urzgdzeniami fieldbus. Do transmisji danych
wykorzystywane sg planowe transfery wydawca/abonent. LAS posiada wykaz
czasow transmisji dla wszystkich wydawcow we wszystkich urzgdzeniach,
ktére muszg by¢ cyklicznie nadawane. Je$li przychodzi czas na publikacje
danych przez urzgdzenie, LAS wysyta do urzgdzenia komunikat CD.

Po odebraniu CD, urzadzenie nadaje lub publikuje dane dla wszystkich
urzagdzen w segmencie fieldbus. Kazde z urzgdzen, ktore jest skonfigurowane
do odbioru danych nazywane jest abonentem.

llustracja C-4. Planowy transfer

danych
LAS
Wykaz
>XY,Z ("T"_D_T_(A)_""T """"" >
: [ [
: i .
“~a |A A DA
A T I i I
Urzadzenie X  Urzadzenie Y Urzadzenie Z
LAS = Aktywny zarzadca komunikac;ji
P = Wydawca
S = Abonent
CD = Zadanie wystania danych
DT = Pakiet transmisji danych
Transfery nieplanowe llustracja C-5 przedstawia schemat transferu nieplanowego. Nieplanowe

transfery wykorzystywane sg do zmian inicjowanych przez uzytkownika,
takich jak zmiana punktéw granicznych, zmiana trybu pracy, strojenie petli
i zapis/odczyt danych. Transfery nieplanowe moga by¢ transferami typu
rozsytanie danych lub klient/serwer.

Wszystkie urzagdzenia FOUNDATION fieldbus majg mozliwos¢ wystania
nieplanowego komunikatu miedzy transmisjami planowymi. LAS gwarantuje
zezwolenie dla urzadzenia na wykorzystanie magistrali fieldbus wysytajac
komunikat z tokenem zezwolenia (PT). Gdy urzadzenie otrzyma PT, to ma
prawo wysta¢ komunikat do momentu jego zakorczenia lub wygasniecia
maksymalnego czasu aktywnosci tokenu (krotsza z tych dwoch wielkosci).
Komunikat moze by¢ wystany do pojedynczego urzgdzenia lub do wielu
urzadzen.

C-7
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llustracja C-5. Nieplanowy
transfer danych

Szeregowanie bloku
funkcyjnego

llustracja C-6. Przyktadowy
plan potgczen zawierajgcy
komunikacje planowg

i nieplanowg

C-8

LAS
PT(Z)
Wykaz | | ---------=--—-—-—-——-———---—-—-—--- |
X, Y,z T T T DT(M) A !
1 I 1
| | ]
| LY
! 1
@ [A] @@E
Urzadzenie X Urzadzenie Y Urzadzenie Z
P = Wydawca S = Abonent PT = Token zezwolenia M = Komunikat

llustracja C-6 przedstawia przyktad szeregowania potgczen. Wykonanie
pojedynczej iteracji z globalnego planu potgczen jest nazywane makrocyklem.
Gdy system jest skonfigurowany i bloki funkcyjne sg potagczone, to dla LAS
tworzony jest globalny plan potgczeh master. Kazde urzgdzenie realizuje cze$¢
globalnego planu potgczen, nazywang planem bloku funkcyjnego. Plan bloku
funkcyjnego wskazuije, kiedy bloki funkcyjne urzgdzenia majg by¢ wykonane.
Czas rozpoczecia wykonania dla kazdego bloku funkcyjnego jest przez czas
opo6znienia (offest) wzgledem czasu rozpoczecia makrocyklu.

Czas startu makrocyklu Powtorzenie
-Offset wzgledem startu sekwencji
‘makrocyklu = 0 dla

, :wykqnalniq blloklu AI o
A | F LA
T 1 1 1 Offset wzgledem startu makrocyklu =
Komunikacja i /' 120 dla komunikacji z blokiem Al
planowal | /1 oo o0 o 0 v g

Urzadzenie 1

Komunikacja RN
nieplanowa > ] ——
I i Offset wzgledem startu makrocyklu= ' ' | !
i 1 1 1,730 dla wykonania bloku PID P

Urzadzenie 2 ,,.... """

i | 1 | !Offsefwzgledem startu makrocyklu= | | | !
i 1 1 1 150 dla wykonania bloku AO o

Li Makrocykl —

W celu synchronizacji planéw, okresowo rozsytany jest czas planowania tgczy
(Link Scheduling - LS). Poczatek makrocyklu jest wspdlnym momentem
rozpoczecia planow dla wszystkich blokéw funkcyjnych i dla globalnego planu
potaczen LAS. Umozliwia to synchronizacje wykonania blokéw i synchronizacje
transferéw wiasciwych danych.
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Dodatek D

BLOK FUNKCYJNY
WEJSCIA
ANALOGOWEGO (Al)

Al

OouT. D

ouT

Out = Wartos¢ wyjsciowa bloku i status
Out_D = Wyjscie dyskretne sygnalizujace
wybrane warunki alarmowe

Bloki funkcyjne

Blok funkcyjny wejscia analogowego (Al) ............ strona D-1
Blok funkcyjny wielokrotnych wejs¢ analogowych (MAI) . strona D-9
Blok FUNKCYJNY wyboru wejscia .................. strona D-15

Blok funkcyjny wejscia analogowego (Al) przetwarza pomiary wykonywane
przez urzgdzenie polowe i udostepnia je innym blokom funkcyjnym. Warto$é
wyjsciowa z bloku Al jest podawana w wybranych jednostkach i zawiera
status wskazujacy na jako$¢ pomiarow. Urzgdzenie pomiarowe moze
dokonywac wielu pomiaréw lub oblicza¢ zmienne dostepne w réznych
kanatach. Nalezy wéwczas poda¢ numer kanatu, aby zdefiniowac¢ zmienna,
ktorg blok Al bedzie przetwarzat.

Blok Al obstuguje alarmy, skalowanie sygnatu, filtrowanie sygnatu, obliczanie
statusu sygnatu, sterowanie trybem pracy i symulacje. W trybie pracy
automatycznej parametry wyjsciowe bloku (OUT) reprezentujg wartosé
zmiennej procesowej (PV) i jej status. W trybie pracy recznej, OUT sygnaty
wyjéciowe mogg by¢ nastawiane recznie. Tryb pracy recznej jest wskazywany
na wyjsciu statusu. Wyjscie dyskretne (OUT_D) jest przeznaczone do
wskazywania wybranych warunkéw alarmowych. Detekcja alarmu opiera sie
na porownaniu wartosci OUT z wartosciami alarmowymi zdefiniowanymi
przez uzytkownika. Czas wykonania bloku wynosi 30 ms.

Tabela D-1. Parametry bloku funkcyjnego wejscia analogowego

Numer Parametr Jednostki Opis

01 ST_REV Brak Wersja danych statycznych zwigzanych z blokiem funkcyjnym. Wartos¢ ta jest
inkrementowana za kazdym razem, gdy nastepuje zmiana parametréw statycznych
w bloku.

02 TAG_DESC Brak Oznaczenie technologiczne bloku definiowane przez uzytkownika.

03 STRATEGY Brak Pole strategii moze by¢ wykorzystywane do identyfikacji grupy blokéw. Ta dana nie jest
sprawdzana i nie jest przetwarzana przez blok.

04 ALERT_KEY Brak Numer identyfikacyjny przetwornika. Moze by¢ wykorzystywany przez hosta do
sortowania alarméw, itp.

05 MODE_BLK Brak Tryb pracy bloku: actual, target, permitted i normal.
Actual (aktualny): Tryb w ktérym blok aktualnie znajduje sie
Target (docelowy): Tryb do ktérego blok przechodzi
Permitted (dozwolony): Dozwolone tryby pracy bloku
Normal (normalny): Najczestszy tryb docelowy

06 BLOCK_ERR Brak Parametr ten przedstawia status btedu sprzetu lub oprogramowania zwigzanych
z blokiem. Jest to tancuch bitéw, wiec moze wskazywac na kilka btedow.

07 PV EU z XD_SCALE | Zmienna procesowa wykorzystywana przy wykonaniu bloku.

08 ouT EU z OUT_SCALE | Warto$¢ wyjsciowa bloku i status.

lub XD_SCALE
jesliL_TYPE
wybrano direct

09 SIMULATE Brak Grupa danych zawierajgcych aktualng warto$¢ przetwornika i status, symulowang

warto$¢ przetwornika i status oraz bit aktywnosci/nieaktywnosci bloku.

ROSEMOUNT
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Tabela D-1. Parametry bloku funkcyjnego wejscia analogowego

Numer Parametr Jednostki Opis

10 XD_SCALE Brak Gorna i dolna warto$¢ graniczna, kod jednostek pomiarowych oraz liczba cyfr na prawo
do kropki dziesietnej zwigzane z kanatem wejsciowym. Kod jednostek XD_SCALE musi
by¢ taki sam, jak kod jednostek kanatu pomiarowego w bloku przetwornika. Jesli
jednostki bedg rozne, to blok nie przejdzie do trybu MAN lub AUTO.

11 OUT_SCALE Brak Gorna i dolna warto$¢ graniczna, kod jednostek pomiarowych oraz liczba cyfr na prawo
do kropki dziesietnej zwigzane z wartoscig OUT, gdy L_TYPE nie jest bezposredni.

12 GRANT_DENY Brak Opcje kontroli dostgpu hosta lub lokalnych paneli sterujgcych do parametrow
operacyjnych, strojenia i alarméw bloku. Niewykorzystywany przez urzgdzenie.

13 I0O_OPTS Brak Umozliwia wybor opcji wejscia/wyjscia do zmiany PV. Uaktywnienie funkcji przerwania
pomiaréw dla matej warto$ci zmiennej procesowe;j jest jedyng wybieralng opcja.

14 STATUS_OPTS Brak Umozliwia uzytkownikowi wybér opcji do obstugi i przetwarzania statusu. Blok Al
obstuguje nastepujgce opcje:

Propagate fault forward - przekazanie btedu dalej

Uncertain if limited - nieokreslony przy przekroczeniu zakresu

Bad if limited - btad przy przekroczeniu zakresu

Uncertain if Manual mode - nieokreslony jesli blok w trybie recznym

15 CHANNEL Brak Wartos¢ CHANNEL jest wykorzystywana do wyboru wartosci mierzonej. Parametr
CHANNEL nalezy skonfigurowac przed konfiguracjg parametru XD_SCALE. Patrz
tabela 3-8 na stronie 3-16.

16 L_TYPE Brak Typ linearyzacji. Okres$la, czy warto$¢ z urzadzenia polowego jest wykorzystywana
bezposrednio (Direct), przeliczana liniowo (Indirect) lub pierwiastkowo (Indirect Square
Root).

17 LOW_CUT % Procentowa warto$¢ sygnatu wejsciowego przetwornika, ponizej ktérego PV = 0.

18 PV_FTIME Sekundy Stata czasowa filtru PV pierwszego rzedu. Jest to czas potrzebny do zmiany o 63% PV
lub wartosci OUT.

19 FIELD_VAL Procent Wartos¢ i status bloku przetwornika lub z symulowanego wejscia, gdy aktywna jest
funkcja symulagiji.

20 UPDATE_EVT Brak Alert ten jest generowany przy kazdej zmianie danych statycznych.

21 BLOCK_ALM Brak Alarm bloku jest wykorzystywany dla wszystkich btedéw konfiguraciji, sprzetu,
oprogramowania, potgczen lub btedéw systemowych bloku. Przyczyna alertu jest
podawana w polu subkodu. Pierwszy aktywny alert ustawia stan Active w parametrze
Status. Jak tylko status Unreported zostaje zdjety przez zadanie raportowania alertu,
moze by¢ raportowany inny alert bloku bez zdejmowania statusu Active, jesli zmianie
ulegt subkod.

22 ALARM_SUM Brak Alarm zbiorczy jest wykorzystywany dla wszystkich alarméw procesowych w bloku.
Przyczyna alertu jest podawana w polu subkodu. Pierwszy aktywny alert ustawia status
Active w parametrze Status. Jak tylko status Unreported zostaje zdjety przez zadanie
raportowania alertu, moze by¢ raportowany inny alert bloku bez zdejmowania statusu
Active, jesli zmianie ulegt subkod.

23 ACK_OPTION Brak Wykorzystywany do wyboru automatycznego potwierdzania alarméw.

24 ALARM_HYS Procent Wartos¢ w procentach wartosci alarmowej, o ktdérg musi zosta¢ przekroczona warto$¢
graniczna alarmu po zaniku stanu alarmowego, aby wytaczy¢ aktywny alarm.

25 HI_HI_PRI Brak Priorytet alarmu HI HI.

26 HI_HI_LIM EU z PV_SCALE | Nastawa wartosci granicznej alarmu do detekcji warunkéw alarmowych HI HI.

27 HI_PRI Brak Priorytet alarmu HI.

28 HI_LIM EU z PV_SCALE | Nastawa wartosci granicznej alarmu do detekcji warunkéw alarmowych HI.

29 LO_PRI Brak Priorytet alarmu LO.

30 LO_LIM EU z PV_SCALE | Nastawa wartosci granicznej alarmu do detekcji warunkéw alarmowych LO.

31 LO_LO PRI Brak Priorytet alarmu LO LO.

32 LO_LO_LIM EU z PV_SCALE | Nastawa warto$ci granicznej alarmu do detekcji warunkéw alarmowych LO LO.

33 HI_HI_ALM Brak Dane alarmu HI HI, obejmujgce warto$¢ alarmu, znacznik czasowy wystgpienia
i stan alarmu.

34 HI_ALM Brak Dane alarmu HI, obejmujgce warto$¢ alarmu, znacznik czasowy wystgpienia i stan
alarmu.

35 LO_ALM Brak Dane alarmu LO, obejmujgce warto$¢ alarmu, znacznik czasowy wystgpienia i stan

alarmu.
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Tabela D-1. Parametry bloku funkcyjnego wejscia analogowego

Numer Parametr Jednostki Opis
36 LO_LO_ALM Brak Dane alarmu LO LO, obejmujgce warto$¢ alarmu, znacznik czasowy wystgpienia i stan
alarmu.
37 OuUT_D Brak Wyjscie dyskretne do wskazania wybranego stanu alarmowego.
38 ALM_SEL Brak Wykorzystywany do wyboru warunkéw alarmowych, ktére spowodujg wybranie
parametru OUT_D.
39 STDDEV % zakresu OUT | Standardowe odchylenie pomiaréw dla 100 makrocykli.
40 CAP_STDDEV % zakresu OUT | Mozliwe odchylenie standardowe, najlepsze odchylenie, ktére mozna osiggnac.
Funkcje Symulacja

llustracja D-1. Przebiegi

Symulacja jest wykorzystywana do testowania, zmiany trybu pracy bloku
na reczna, kalibracji wartosci wyj$ciowej, symulacji przy uzyciu narzedzi
konfiguracyjnych oraz wprowadzania recznego wartosci pomiarowych i ich
statusu. Aby mozliwe byto przejscie do trybu symulacji, nalezy umiescic
zwore ENABLE w urzadzeniu polowym.

UWAGA

Wszystkie urzgdzenia FOUNDATION fieldbus majg zwore symulaciji. Dla
zapewnienia bezpieczenstwa zaleca sie wyjecie i ponowne wiozenie zwory
po kazdorazowym przerwaniu zasilania. Zapobiegnie to instalacji urzgdzenia
z aktywng opcjg symulacji, ktéra mogta zosta¢ uaktywniona podczas zaniku
napiecia.

Przy aktywnej funkcji symulacji, aktualne wartosci pomiaréw nie wpltywajg na
wartos¢ OUT i status.

czasowe bloku funkcyjnego
wejscia analogowego

OUT (tryb reczny)

OUT (tryb
automatyczny)

—— 63% zmiany

FIELD_VAL

Czas (sekundy)

PV_FTIME
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llustracja D-2. Schemat bloku

funkcyjnego wejscia
analogowego

D-4

Pomiary analogowe

ALM_SEL
Dostep do r —
B e rvch HI_HI_LIM
analogowye HI_LIM Detekcja
LO_LO_LIM alarmu OuUT_D
LO_LIM
CHANNEL  A| ARM_HYS —»

LOW_CIJT
1 S oot
% L *oxo_ cutoff || Fittr | o 0] PV Oblicze- [—]_]
Konwerter | | nia

J — | statusu
SIM :

LATE ! ‘ T A
L_TYPE PV_FTIME MODE

FIELD_VAL
- 10_OPTS STATUS_OPTS —
OUT_SCALE

XD_SCALE

OUT = Warto$¢ wyjsciowa bloku i status
OUT_D = Wyjscie dyskretne sygnalizujgce okreslone warunki alarmowe

Filtrowanie

Funkcja filtrowania zmienia czas odpowiedzi urzgdzenia, dla uzyskania
gtadkiej zmiany sygnatu wyjsciowego w odpowiedzi na gwattowng zmiane
sygnatu wejsciowego. Zmiana statej czasowej filtra (w sekundach) nastepuje
w wyniku zmiany parametru PV_FTIME. Aby wytgczy¢ funkcje filtrowania
nalezy ustawic statg czasowg filtra réwny zero.

Konwersja sygnatu

Typ konwersji sygnatu okresla parametr Linearization Type (L_TYPE).
Przetworzony sygnat (w procentach XD_SCALE) mozna odczyta¢ przy
wykorzystaniu parametru FIELD_VAL.

100 x (Warto$¢ kanatu — EU* @ 0%)

FIELD_VAL = - 0 —
(EU* @ 100% — EU* @ 0%) * wartosci XD_SCALE

Parametr L_TYPE moze mie¢ wartos¢ direct (bezposredni), indirect
(posredni) lub indirect square root (posredni pierwiastkowy).

Bezposrednia

Bezposrednia konwersja sygnatu umozliwia bezpo$rednie przejscie sygnatu
pomiarowego z kanatu wejsciowego (lub wartosci symulowanej w trybie
symulacii).

PV = Warto$¢ kanatu

Posrednia

Posrednia konwersja sygnatu zamienia liniowo sygnat z wej$ciowego kanatu
(lub warto$¢ symulowang w trybie symulacji) z okreslonego zakresu
(XD_SCALE) na zakres i jednostki parametrow na zakres i jednostki
parametrow (OUT_SCALE).

PV = ( FIELD_VAL

s x (EU** @ 100% — EU™* @ 0%) + EU** @ 0%

** Wartosci OUT_SCALE
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Tabela D-2. Wartosci parametru
BLOCK_ERR

Posrednia pierwiastkowa

W konwersji posredniej pierwiastkowej sygnatu obliczany jest pierwiastek
kwadratowy z wartosci obliczonej w posredniej konwersji sygnatu i skalowany
wzgledem zakresu i w jednostkach parametrow PV i OUT.

PV = m) x (EU* @ 100% — EU™ @ 0%) + EU™ @ 0%)

100
** Wartosci OUT_SCALE

Jedli obliczona wartos¢ wejsciowa jest mniejsza od wartosci granicznej
okreslonej przez parametr LOW_CUT i funkcja opcjonalna Low Cutoff I/0O
(I0_OPTS) jest aktywna (true), to warto$¢ wyjsciowa zmiennej procesowe;j
przyjmuje wartos¢ zero. Opcja ta eliminuje fatszywe odczyty, gdy pomiary
cisnienia roznicowego s3 bliskie zeru i jest wykorzystywana w urzgdzeniach
pomiarowych typu przeptywomierze.

UWAGA

Low Cutoff (przerwanie pomiaréw dla matych wartosci) jest jedyng opcjg
WE/WY obstugiwang przez blok Al. Opcje te mozna wybra¢ wéwczas,
gdy blok jest w stanie OOS.

Btedy bloku

Tabela D-2 zawiera warunki btedéw wskazywane przez parametr
BLOCK_ERR. Warunki wyttluszczone sg nieaktywne w bloku Al i podano
je w celach informacyjnych.

Numer Nazwa i opis

0 Inne

1 Block Configuration Error (btad konfiguraciji bloku): Pomiary w wybranym kanale
majg niezgodne jednostki z wybranymi przez parametr XD_SCALE, parametr
L_TYPE nie jest skonfigurowany lub CHANNEL = zero.

2 Link Configuration Error (btad konfiguracji potaczen)

3 Simulate Active (symulacja aktywna): Symulacja jest aktywna i blok wykorzystuje
dane symulowane.

4 Local Override (lokalne przesterowanie)

5 Device Fault State Set (ustawiony btedny stan urzadzenia)

6 Device Needs Maintenance Soon (urzadzenie bedzie wymagato wkrétce
konserwaciji)

7 Input Failure/Process Variable has Bad Status (btgd wej$cia/zmienna procesowa
ma zly status): Status sprzetu bad lub symulowany jest status bad.

8 Output Failure (btad wyjscia): Btedny sygnat wyjsciowy zazwyczaj wskutek
btednego sygnatu wejsciowego.

9 Memory Failure (btad pamieci)

10 Lost Static Data (utrata danych statycznych)

1" Lost NV Data (utrata danych z pamieci statej)

12 Readback Check Failed (btad kontroli odczytu)

13 Device Needs Maintenance Now (urzadzenie wymaga natychmiastowej
obstugi technicznej)

14 Power Up (urzadzenie zostato wiasnie wigczone)

15 Out of Service: Aktualny tryb pracy to out of service.

D-5
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Tabela D-3. Priorytety alarmow

D-6

Tryby

Blok funkcyjny Al moze by¢ w jednym z trzech trybow dziatania, okreslonych
przez parametr MODE_BLK:

Manual (Man -reczny)
Wartos¢ wejscia bloku (OUT) moze by¢ nastawiana recznie

Automatic (Auto - automatyczny)
OUT reprezentuje pomiary wejscia analogowego lub warto$¢ symulowang
przy aktywnej symulacji.

Out of Service (O0S)

Blok nie wykonuje zadnych operacji. Parametry FIELD_VAL i PV nie sg
uaktualniane i status OUT ma warto$¢ Bad: Out of Service. Parametr
BLOCK_ERR ma wartos¢ Out of Service. W tym trybie pracy mozliwa jest
zmiana wartosci wszystkich konfigurowalnych parametréw.

Detekcja alarmu

Alarm bloku jest generowany wéwczas, gdy parametr BLOCK_ERR ma
ustawiony bit btedu. Typy btedéw bloku Al zdefiniowano powyze;.

Detekcja alarmu procesowego odbywa sie na podstawie warto$¢ parametru
OUT. Mozliwe jest skonfigurowanie nastepujgcych wartosci granicznych
alarmowych:

*  Wysoki (HI_LIM)

*  Wysoki wysoki (HI_HI_LIM)

* Niski (LO_LIM)

+ Niski niski (LO_LO_LIM)
Aby unikng¢ czestego wtgczania i wylgczania alarmu w przypadku,
gdy zmienna procesowa oscyluje w poblizu wartosci granicznej alarmu,
nalezy okresli¢ histereze alarmu w procentach szerokos$ci zakresu

pomiarowego PV wykorzystujgc parametr ALARM_HYS. Priorytet kazdego
z alarmow jest ustawiany przy wykorzystaniu nastepujgcych parametréw:

« HLPRI

« HI_HIL_PRI
- LO_PRI
- LO_LO_PRI

Numer | Opis
0 Priorytet stanu alarmowego zmienia si¢ na 0 po usunigciu przyczyny alarmu.
1 Warunki alarmowe o priorytecie 1 sg zauwazone przez system, lecz nie sg
raportowane operatorowi.
2 Warunki alarmowe o priorytecie 2 sg raportowane operatorowi, lecz nie wymagajg
jego interwencji (takiej jak diagnostyka lub alerty systemowe).
3-7 Warunki alarmowe o rosngcych priorytetach 3—7 sg alarmami informacyjnymi.
8-15 Warunki alarmowe o rosngcych priorytetach 8-15 sg alarmami krytycznymi.
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Wskazywanie statusu

W warunkach normalnych status PV odzwierciedla status wartosci
mierzonej, warunki pracy karty WE/WY i aktywne warunki alarmowe. W trybie
automatycznym, parametr OUT odzwierciedla wartos¢ i status PV. W trybie
recznym, wprowadzana jest stata warto$¢ graniczna statusu parametru OUT
ktéra ma wskazywacé, ze warto$¢ mierzona jest stata i status parametru OUT
jest Good.

Jesli czujnik przekracza gorng lub dolng warto$¢ graniczng zakresu
pomiarowego, to status PV jest ustawiany na warto$¢ wysokg lub niskg
i status zakresu EU przyjmuje warto$¢ Uncertain (nieokreslony).

W parametrze STATUS_OPTS, wybra¢ z nastepujgcych opcji wskazujgcych
na status:

BAD if Limited (btedny przy przekroczeniu zakresu)
Ustawia warto$¢ statusu OUT na Bad (btedna), gdy wartos¢ mierzona jest
spoza zakresu pomiarowego czujnika.

Uncertain if Limited (nieokreslony przy przekroczeniu zakresu)
Ustawia wartos¢ statusu OUT na Uncertain (nieokreslony), gdy wartosc¢
mierzona jest spoza zakresu pomiarowego czujnika.

Uncertain if in Manual mode (nieokreslony w trybie recznym)
Status Output jest ustawiany na Uncertain (niekreslony), gdy tryb pracy
bloku jest Manual.

UWAGI

1. Aby mozna byto wybra¢ opcje wskazywania statusu, urzgdzenie musi
by¢ w trybie OOS.

2. Blok Al obstuguje tylko opcje ,BAD if Limited”, ,Uncertain if limited”

i ,Uncertain if manual’.

Funkcje zaawansowane

Blok funkcyjny Al w urzgdzeniach Rosemount fieldbus wyposazony jest
w dodatkowe funkcje zaawansowane wywotywane przez nastepujgce
parametry:

ALARM_TYPE
Umozliwia jednemu lub kilku warunkom proceséw alarmowych wykrytych
przez blok Al ustawienie wartosci jego parametru OUT_D.

OuT_D

Wyjscie dyskretne bloku funkcyjnego Al na podstawie detekcji
procesowych warunkéw alarmowych. Parametr ten moze by¢
udostepniany innym blokom funkcyjnym, ktére wymagajg wejscia
dyskretnego detekcji warunkéw alarmowych.

STD_DEV i CAP_STDDEV
Parametry diagnostyczne, ktére mogg by¢ wykorzystane do okres$lenia
stabilnosci procesu.

D-7
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Informacje aplikacyjne

Konfiguracja bloku funkcyjnego Al i zwigzanych z nim kanatéw wyjsciowych
zalezy od konkretnej aplikacji. Typowa konfiguracja bloku Al obejmuje
zdefiniowanie nastepujgcych parametrow:

CHANNEL

Urzgdzenie obstuguje wiecej niz jeden pomiar, tak wiec nalezy sprawdzic,
czy wybrane kanaty zawierajg wtasciwe pomiary lub obliczane wartosci.
tabela 3-8 na stronie 3-16 przedstawia wykaz dostepnych kanatow

w przetworniku 848T.

L_TYPE

Wybra¢ Direct, jesli pomiary wykonywane sg w jednostkach okreslonych
dla wyjscia bloku. Wybra¢ Indirect, jesli nastepuje konwersja zmiennej
mierzonej na inng, na przyktad cisnienie na poziom lub natezenie
przeptywu na energie.

SCALING

XD_SCALE okresla zakres i jednostki pomiaréw, OUT_SCALE okresla
zakres i jednostki wyjscia. OUT_SCALE jest uzywane tylko woéwczas,
gdy tryb pomiaréw jest Indirect lub Indirect Square Root.

Okreslanie przyczyn
niesprawnosci bloku Al

Objaw Mozliwe przyczyny Dziatania naprawcze
Blok nie wychodzi z trybu | Nieustawiony tryb Tryb docelowy ustawi¢ na tryb inny niz OOS.
00Ss docelowy.
Btad konfiguracji BLOCK_ERR wskaze bit btedu konfiguracji. Przed zezwoleniem na wyjscie z trybu OOS

konieczne jest ustawienie nastepujgcych parametrow:

* CHANNEL musi by¢ ustawiony na warto$¢ rzeczywistg i nie moze by¢ pozostawiony
na wartosci poczgtkowe;j 0.

+ XD_SCALE.UNITS_INDEX musi by¢ zgodny z jednostkami w kanale bloku
przetwornika. Wybor jednostek w bloku Al powoduje ich automatyczny wybér
w XD_BLOCK.

» L_TYPE musi by¢ ustawiony jaki Direct, Indirect lub Indirect Square Root i nie moze
by¢ pozostawiony na wartosci poczatkowej 0.

Blok zasobdéw Aktualny tryb pracy bloku zasobdw jest OOS. Patrz diagnostyka bloku zasobdéw.

Planowanie Blok nie jest zaplanowany i nie moze przej$¢ do trybu docelowego. Zazwyczaj parametr
BLOCK_ERR wskazuje ,Power-Up” dla wszystkich blokéw niezaplanowanych.
Zaplanowac¢ wykonanie bloku.

Nie dziatajg alarmy Funkcje FEATURES_SEL nie ma uaktywnionych alertéw. Ustawi¢ bit alertow.
procesowe i/lub bloku. Powiadamianie LIM_NOTIFY jest za mata. Ustawi¢ na wartos¢ MAX_NOTIFY. Alarm niepodtgczony
do hosta.
Opcje statusu STATUS_OPTS ma wybrany bit Propagate Fault Forward. Aby powstat alarm nalezy
wykasowac ten bit.
Nieprawidtowa wartos¢ Typ linearyzacji L_TYPE musi by¢ ustawiony jaki Direct, Indirect lub Indirect Square Root i nie moze by¢
wyjsciowa pozostawiony na wartosci poczgtkowej 0.
Skalowanie Nieprawidtowo ustawione parametry skalowania:

+ XD_SCALE.EUO0 i EU100 powinny by¢ zgodne z warto$ciami kanatu dla bloku
przetwornika.

+ OUT_SCALE.EUO i EU100 btednie ustawione.

» Oba STB w kazdym ukfadzie asic muszg by¢ ustawione na auto.

Nie mozna ustawi¢ Skalowanie Wartos$ci graniczne sg poza warto$ciami OUT_SCALE.EUO i OUT_SCALE.EU100
wartosci HI_LIMIT, values. Zmieni¢ OUT_SCALE lub ustawi¢ wartosci w dopuszczalnym zakresie.
HI_HI_LIMIT, LO_LIMIT
lub LO_LO_LIMIT

D-8
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Blok funkcyjny wielokrotnych wejs¢ analogowych (Al) przetwarza pomiary
wykonywane przez urzgdzenie polowe w osmiu kanatach i udostepnia je

innym blokom funkcyjnym. Wartos$ci wyjsciowe z bloku Al sg podawane

w wybranych jednostkach i zawierajg status wskazujgcy na jakos¢ pomiardow.
Urzadzenie pomiarowe moze dokonywac wielu pomiardéw lub obliczac
zmienne dostepne w réznych kanatach. Nalezy wéwczas poda¢ numer
kanatu, aby zdefiniowa¢ zmienna, ktérg blok MAI bedzie przetwarzat.

Blok MAI obstuguje skalowanie sygnatu, filtrowanie sygnatu, obliczanie
statusu sygnatu, sterowanie trybem pracy i symulacje. W trybie pracy
automatycznej, parametry wyjsciowe bloku (OUT_1 to OUT_8) reprezentujg
wartosci zmiennej procesowej (PV) i ich status. W trybie pracy recznej,
parametr OUT moze by¢ ustawiany recznie. Stan pracy recznej jest
wskazywany przez status wyjscia. Tabela D-4 zawiera wykaz parametrow
bloku MAI, ich jednostki, opisy i numery indeksow. Czas wykonania bloku

BLOK FUNKCYJNY
WIELQKROTNYCH
WEJSC ANALOGOWYCH
(MALI)

] OUT_1

O ouT_2

] OuUT 3

MAI |l ouT 4

|l ouT 5

O OUT_6

O out_7

[jouT.8 wynosi 30 ms.

Out1 = Warto$¢ wyjsciowa bloku i status
dla pierwszego kanatu.

Tabela D-4. Parametry bloku funkcyjnego wielokrotnych wej$é analogowych

Numer

Parametr

Jednostki

Opis

1

ST_REV

Brak

Wersja danych statycznych zwigzanych z blokiem wyboru wejscia. Wartosé ta jest
inkrementowana za kazdym razem, gdy nastepuje zmiana parametréw statycznych
w bloku.

TAG_DESC

Brak

Oznaczenie technologiczne bloku definiowane przez uzytkownika.

STRATEGY

Brak

Pole strategii moze by¢ wykorzystywane do identyfikacji grupy blokéw. Ta dana nie
jest sprawdzana i nie jest przetwarzana przez blok.

ALERT_KEY

Brak

Numer identyfikacyjny przetwornika. Moze by¢ wykorzystywany przez hosta do
sortowania alarmow, itp.

MODE_BLK

Brak

Tryb pracy bloku: actual, target, permitted i normal.

Actual (aktualny): Tryb w ktérym blok aktualnie znajduje sie
Target (docelowy): Tryb do ktérego blok przechodzi
Permitted (dozwolony): Dozwolone tryby pracy bloku
Normal (normalny): Najczestszy tryb docelowy

BLOCK_ERR

Brak

Parametr ten przedstawia status btedu sprzetu lub oprogramowania zwigzanych
z blokiem. Jest to tafcuch bitéw, wiec moze wskazywac na kilka btedéw.

CHANNEL

Brak

Umozliwia dokonanie konfiguracji specjalnej kanatu. Dopuszczalne wartosci to:
0: Niezainicjalizowany

1: Kanatly 1 do 8 (wartosci indeksu 27 do 34 moga by¢ wybrane odpowiadajgcym
im numerom kanatéw, tzn. CHANNEL_X=X)

2: Nastawa specjalna (wartosci indeksu 27 do 34 mogg by¢ wybrane dla
dowolnego kanatu okreslonego przez DD)

8,9,10, 11,
12,13, 14,
15

OUT (1,2, 3,4,5,
6.7,8)

EU z OUT_SCALE

Wartos¢ wyjscia bloku i status

16

UPDATE_EVT

Brak

Alert ten jest generowany w przypadku kazdej zmiany danych statycznych

17

BLOCK_ALM

Brak

Alarm bloku jest wykorzystywany dla wszystkich btedéw konfiguraciji, sprzetu,
oprogramowania, potgczen lub btedéw systemowych bloku. Przyczyna alertu
jest podawana w polu subkodu. Pierwszy aktywny alert ustawia status Active
w parametrze Status. Jak tylko status Unreported zostaje zdjety przez zadanie
raportowania alertu, moze by¢ raportowany inny alert bloku bez zdejmowania
statusu Active, jesli zmianie ulegt subkod.

18

SIMULATE

Brak

Grupa danych zawierajgcych aktualng wartos¢ przetwornika i status, symulowang
warto$¢ przetwornika i status oraz bit aktywnosci/nieaktywnosci bloku.

D-9
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Tabela D-4. Parametry bloku funkcyjnego wielokrotnych wej$¢ analogowych

Numer Parametr Jednostki Opis

19 XD_SCALE Brak Gorna i dolna warto$¢ graniczna, kod jednostek pomiarowych oraz liczba cyfr
na prawo do kropki dziesigtnej zwigzane z kanatem wejsciowym. Kod jednostek
XD_SCALE musi by¢ taki sam, jak kod jednostek kanatu pomiarowego w bloku
przetwornika. Jesli jednostki beda rézne, to blok nie przejdzie do stanu MAN lub
AUTO. Automatycznie zmieni jednostki w bloku STB na ostatnie zapisane.
Odczytanie tego samego kanatu w bloku wej$¢ wielokrotnych moze spowodowacé
konflikt (tylko jednego typu jednostki na kazdy z kanatéw).

20 OUT_SCALE Brak Gorna i dolna warto$é graniczna, kod jednostek oraz liczba cyfr na prawo do kropki
dziesietnej zwigzane z wartoscig OUT.

21 GRANT_DENY Brak Opcje kontroli dostepu hosta lub lokalnych paneli sterujgcych do parametrow
operacyjnych, strojenia i parametrow alarmow bloku. Niewykorzystywane przez
urzagdzenie.

22 I0_OPTS Brak Umozliwia wybor opcji wejscia/wyjscia do zmiany PV. Uaktywnienie funkcji
przerwania pomiaréw dla matej wartosci zmiennej procesowej jest jedyna
wybieralng opcja.

23 STATUS_OPTS Brak Umozliwia uzytkownikowi wybér opcji do obstugi i przetwarzania statusu.

Opcje obstugiwane przez blok MAI sg nastepujgce:
» Propagate fault forward (przekazanie btedu dalej)
» Uncertain if limited (nieokreslony przy przekroczeniu wartosci granicznej)
» Bad if limited (btad przy przekroczeniu wartosci granicznej)
» Uncertain if manual mode (nieokreslony jesli blok w trybie recznym)

24 L_TYPE Brak Typ linearyzaciji. Okresla, czy warto$¢ z urzadzenia polowego jest wykorzystywana
bezposrednio (Direct), przeliczana liniowo (Indirect) lub pierwiastkowo (Indirect
Square Root)

25 LOW_CUT % Jesli wartos¢ procentowa sygnatu wejsciowego przetwornika czujnika spada
ponizej tej wartosci, to PV =0

26 PV_FTIME Sekundy Stata czasowa filtru PV pierwszego rzedu. Jest to czas potrzebny do zmiany
wartosci IN 0 63%.

27, 28,29, | CHANNEL_(1, 2, Brak Parametr CHANNEL (1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8) jest wykorzystywany do wyboru
30,31,32, |3,45,6,7,8) mierzonej wartosci. Dostepne kanaty opisano w tabela D-4 na stronie D-9. Przed
33, 34 przystapieniem do konfiguracji parametréow CHANNEL nalezy ustawi¢ parametry
CHANNEL na wartos¢ konfiguracji specjalnej (2).
35, 36, 37, | STDDEV_(1, 2, 3, % zakresu OUT Odchylenie standardowe odpowiednich pomiaréw.
38,39,40, | 4,5,6,7,8)
41, 42
43, 44,45, | CAP_STDDEV_(1 % zakresu OUT Mozliwe odchylenie standardowe, najwieksze dopuszczalne odchylenie.
46,47,48, | ,2,3,4,5,6,7,8)
49, 50

Funkcje dodatkowe

D-10

Symulacja

Symulacja jest wykorzystywana do testowania, zmiany trybu pracy bloku

na reczna, kalibracji wartosci wyjsciowej i do umozliwienia symulacji przez
narzedzia konfiguracyjne i wprowadzania recznego wartosci pomiarowych i ich
stanu (jedna wartos¢ odnosi sie do wszystkich wyjs¢). W obu przypadkach
konieczne jest zainstalowanie zwory ENABLE w urzgdzeniu polowym.

UWAGA

Wszystkie urzgdzenia FOUNDATION fieldbus majg zwore symulaciji. Dla
zapewnienia bezpieczenstwa zaleca sie reset zwory po kazdorazowym
przerwaniu zasilania. Zapobiegnie to instalacji urzadzenia z aktywng opcjg
symulaciji, ktéra mogta zosta¢ uaktywniona podczas zaniku napiecia.

Przy aktywnej funkcji symulacji, aktualne wartosci pomiaréw nie wptywaja
na wartos¢ OUT i status. Wartosci OUT majg takg samg wartos¢ jak
okre$lone w drodze symulaciji.
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llustracja D-3. Przebiegi
czasowe bloku funkcyjnego
wielokrotnych wejs¢
analogowych

llustracja D-4. Schemat blokowy
bloku funkcyjnego wielokrotnych
wejs¢ analogowych

OUT (tryb pracy reczny)

OUT (tryb pracy
automatycznej)

—— 63% zmiany

FIELD_VAL
:v<—>\‘ Czas (sekundy)
PV_FTIME
XD_SCALE OUT_SCALE [ ]ouT_1
Ch1—p —_— | — —> D out_2
Ch2—» —_— | —» Tryb pracy —_— D OuUT_3
Ch3—p | 8 |—» | —» —
[ D OuUT_4
Ch4—p g —_— || — — -
Ch6—p| £ [—» | —» L_TYPE — [ JouT_5
Che—p | 2 |—> | — i filtr —
Ch7—p —_— | — — D ouT_6
Ch 8 —» —_— | — — D OuT_7
— - []ouT_8
Filtrowanie

Funkcja filtrowania zmienia czas odpowiedzi urzgdzenia, w celu uzyskania
gtadkiej zmiane sygnatu wyjsciowego w odpowiedzi na gwattowng zmiane
sygnatu wejsciowego. Zmiana statej czasowej filira (w sekundach) nastepuje
w wyniku zmiany parametru PV_FTIME (ta sama warto$¢ dotyczy wszystkich
osmiu kanatéw). Aby wytgczyé funkcije filtrowania nalezy ustawic statg
czasowg fitlra rowny zero.

Konwersja sygnatu

Typ konwersji sygnatu okresla parametr Linearization Type (L_TYPE).
Parametr L_TYPE moze mie¢ wartos$¢ direct (bezposrednia), indirect
(posrednia) lub indirect square root (posrednia pierwiaskowa).

Direct (bezposrednia)

Bezposrednia konwersja sygnatu umozliwia bezposrednie przejscie sygnatu
pomiarowego z kanatu wejsciowego (lub wartosci symulowanej w trybie
symulacji).

PV = Wartosc¢ kanatu
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Tabela D-5. Warunki
wskazywane przez parametr
BLOCK_ERR

Indirect (posrednia)

Posrednia konwersja sygnatu zamienia liniowo sygnat z wejsciowego
kanatu (lub warto$¢ symulowang w trybie symulacji) z okreslonego zakresu
(XD_SCALE) na zakres i jednostki parametrow PV i OUT (OUT_SCALE).

Hartost kanall) » (U™ @ 100% - EU™* @ 0%) + EU™ @ 0%

** Wartosci OUT_SCALE

PV =

Indirect Square Root (posrednia pierwiastkowa)

Posrednia konwersja pierwiastkowa sygnatu oblicza pierwiastek
kwadratowy z wartos$ci obliczonej w posredniej konwersji sygnatu i skaluje
go wzgledem zakresu i w jednostkach parametrow PV i OUT.

PV = <Wart03’é kana+u> « (EU** @ 100% — EU** @ 0%) + EU** @ 0%
N 100 ** Wartosci OUT_SCALE

Jesli obliczona wartos¢ wejsciowa jest mniejsza od wartosci granicznej
okreslonej przez parametr LOW_CUT, i przy aktywnej funkcji Low Cutoff I/O
(I0_OPTS) (true), to wartos¢ wyjsciowa zmiennej procesowej przyjmuje
wartos$¢ zero. Opcja ta eliminuje fatszywe odczyty, gdy pomiary cisnienia
réznicowego sg bliskie zeru i jest wykorzystywana w urzadzeniach
pomiarowych typu przeptywomierze.

UWAGA

Low Cutoff (przerwanie pomiaréw dla matych wartosci) jest jedyng opcjg
WE/WY obstugiwang przez blok MAI. Opcje te mozna wybra¢ wéwczas,
gdy blok jest w stanie OOS.

Biedy bloku

Tabela D-5 przedstawia warunki btedéw wskazywane przez parametr
BLOCK_ERR. Warunki wytluszczone s3 niekatywne w bloku MAI i podano je
w celach informacyjnych.

Numer | Nazwa i opis

0 Inny

1 Block Configuration Error (btad konfiguracji bloku): pomiary w wybranym kanale
majg niezgodne jednostki z wybranymi przez parametr XD_SCALE, parametr
L_TYPE nie jest skonfigurowany lub WRITE_CHECK = zero.

2 Link Configuration Error (btad konfiguracji potagczen)

3 Simulate Active (symulacja aktywna): Symulacja jest aktywna i blok do wykonania
wykorzystuje dane symulowane.

4 Local Override (lokalne przesterowanie)

5 Device Fault State Set (ustawiony btedny stan urzadzenia)

6 Device Needs Maintenance Soon (urzadzenie bedzie wymagato wkrétce
konserwaciji)

7 Input Failure/Process Variable has Bad Status (btad wej$cia/zmienna procesowa ma
status Bad): Uktady elektroniczne majg status bad lub status bad jest symulowany.

8 Output Failure (btad wyjscia): Btedny sygnat wyjsciowy wskutek btednego sygnatu
wejsciowego.

9 Memory Failure (btad pamigci)

10 Lost Static Data (utrata danych statycznych)

1" Lost NV Data (utrata danych w pamieci statej)

12 Readback Check Failed (btad kontroli odczytu)

13 Device Needs Maintenance Now (urzadzenie wymaga natychmiastowej
obstugi technicznej)
14 Power Up (urzadzenie zostato wtasnie witgczone)

15 Out of Service: Aktualny tryb pracy to Out of service.
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Tryby pracy

Blok funkcyjny MAI moze pracowac w jednym z trzech trybow dziatania,
okreslonych przez parametr MODE_BLK:

Manual (reczny)
Wartos¢ wyjsciowa bloku (OUT) moze by¢ ustawiana recznie

Automatic (automatyczny)
OUT_1 do OUT_8 reprezentuje pomiary wejscia analogowego lub wartos¢
symulowang przy aktywnej symulaciji.

Out of Service (O0S)

Blok nie wykonuje zadnych operacji. PV nie jest uaktualniana, status OUT
ma wartos¢ BAD: Out of Service. Parametr BLOCK_ERR ma warto$¢ Out
of Service. W tym trybie pracy mozliwa jest zmiana wartosci wszystkich
konfigurowalnych parametréw. Tryb docelowy bloku moze by¢
ograniczony do jednego lub wiecej obstugiwanych trybow.

Wskazywanie statusu

W warunkach normalnych status PV odzwierciedla status wartosci mierzonej,
warunki pracy karty WE/WY i aktywne warunki alarmowe. W trybie auto, OUT
odzwierciedla wartos¢ i status PV. W trybie recznym, OUT wprowadzana jest
stata wartos¢ graniczna statusu OUT, ktéra ma wskazywac, ze wartosc
mierzona jest stata i ma status Good.

Jesli czujnik przekracza gorng lub dolng wartosé graniczng zakresu
pomiarowego, to status PV jest ustawiany na warto$¢ wysokg lub niskg
i status zakresu EU przyjmuje warto$¢ uncertain (nieokreslony).

Parametr STATUS_OPTS posiada nastepujgce opcje wskazywania statusu:

BAD if Limited (btedny przy przekroczeniu zakresu)
Ustawia wartos¢ statusu OUT na Bad, gdy warto$¢ mierzona jest spoza
zakresu pomiarowego czujnika.

Uncertain if Limited (nieokreslony przy przekroczeniu zakresu)
Ustawia wartos¢ statusu OUT na Uncertain, gdy warto$¢ mierzona jest
spoza zakresu pomiarowego czujnika.

Uncertain if in Manual mode (nieokreslony w trybie recznym)
Status wyjscia ma warto$¢ Uncertain, gdy tryb pracy bloku jest Manual

UWAGI

1. Aby mozna byto wybra¢ opcje wskazywania statusu, urzgdzenie musi
by¢ w trybie OOS.

2. MAI obstuguje tylko opcje ,BAD if Limited”.
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Okreslanie przyczyn
niesprawnosci bloku MAI

Informacje aplikacyjne

Ten typ bloku funkcyjnego przeznaczony jest do aplikacji, w ktérych typy
czujnikéw i funkcjonalnosé kazdego kanatu (tzn. symulacja, skalowanie,
filtrowanie, typy alarmow i opcje) sa takie same.

Konfiguracja bloku funkcyjnego MAI i zwigzanych z nim kanatéw wyjsciowych
zalezy od konkretnej aplikacji. Typowa konfiguracja bloku MAI block obejmuje
zdefiniowanie nastepujgcych parametrow:

CHANNEL

Jesli urzgdzenie obstuguje wiecej niz jeden pomiar, to nalezy sprawdzic,
czy wybrane kanaty zawierajg wtasciwe pomiary lub obliczane wartosci.
tabela D-4 na stronie D-9 przedstawia wykaz dostepnych kanatéw

w przetworniku 848T.

L_TYPE

Wybra¢ Direct, jesli pomiary wykonywane sg w jednostkach okreslonych
dla wyjscia bloku. Wybra¢ Indirect, jesli nastepuje konwersja zmiennej
mierzonej na inng, na przyktad cisnienie na poziom lub natezenie przeptywu
na energie. Wybrac¢ Indirect Square Root, jesli wartosci WE/WY bloku
reprezentujg pomiary natezenia przeptywu przy wykorzystaniu pomiaréw
cisnienia réznicowego oraz, gdy przetwornik nie realizuje funkciji
pierwiastkowania.

SCALING
XD_SCALE okresla zakres i jednostki pomiaréw, a OUT_SCALE zakres
i jednostki wyjscia.

Objaw Mozliwe przyczyny Zalecane dziatania
Blok nie wychodzi z trybu | Nieustawiony tryb Tryb docelowy ustawi¢ na tryb inny niz OOS.
00Ss docelowy.
Btad konfiguracji BLOCK_ERR wskaze bit btedu konfiguracji. Przed zezwoleniem na wyjscie z trybu

0OS konieczne jest ustawienie nastepujgcych parametrow:
» Wartos¢ poczatkowa wynosi 1.
+ XD_SCALE.UNITS_INDEX musi by¢ zgodny z jednostkami we wszystkich
odpowiadajgcych blokach przetwornika czujnika.
* L_TYPE musi by¢ ustawiony jaki Direct, Indirect lub Indirect Square Root i nie
moze by¢ pozostawiony na warto$ci poczatkowej 0.

Blok zasobdéw

Aktualny tryb pracy zasobdéw jest OOS. Patrz diagnostyka bloku zasobow.

Planowanie Blok nie jest zaplanowany i nie moze przejsé do trybu docelowego. Zazwyczaj
parametr BLOCK_ERR wskazuje ,Power-Up” dla wszystkich blokow
niezaplanowanych. Zaplanowa¢ wykonanie bloku.

Nie dziatajg alarmy Funkcje FEATURES_SEL nie ma uaktywnionych alertéw. Ustawi¢ bit alertu.

procesowe i/lub bloku.

Powiadamianie

LIM_NOTIFY ma za matg warto$¢. Ustawi¢ warto$¢ rowng MAX_NOTIFY.

Opcje statusu

STATUS_OPTS ma wybrang opcje Propagate Fault Forward. Aby alarm zostat
wygenerowany nalezy wykasowac ten bit.

Nieprawidtowa wartos¢
wyjsciowa

Typ linearyzacji

L_TYPE musi by¢ ustawiony jaki Direct, Indirect lub Indirect Square Root i nie
moze by¢ pozostawiony na wartosci poczatkowej 0.

Skalowanie

Nieprawidtowo ustawione parametry skalowania:
+ XD_SCALE.EUO0 i EU100 powinny by¢ zgodne z warto$ciami wtasciwego
bloku przetwornika czujnika.
* OUT_SCALE.EUO0 i EU100 ustawione nieprawidtowo.
* Obie STB w kazdym uktadzie ASIC muszg by¢ ustawione na auto. Dla
czujnikéw termoelektrycznych w trybie automatycznym wybrac¢ 1, 2, 7, 8
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BLOK FUNKCYJNY
WYBORU WEJSCIA

IN_1
IN_2

IN3

IN_4

IN_5

IN_6

IN_7

IN_8
DISABLE_1
DISABLE_2
DISABLE_3
DISABLE_4
DISABLE_5
DISABLE_6
DISABLE_7
DISABLE_8
OP_SELECT

Blok funkcyjny wyboru wejs¢ (ISEL) moze by¢ wykorzystany do wyboru
pierwszej dobrej wartosci mierzonej, funkcji Hot Backup maksymalinej,
minimalnej lub Sredniej z odmiu sygnatow wejsciowych i przestanie jej na

ISEL

OO0 OO oo

ouT

ouT_D[]

SELECTED[]

IN (1-8) = Wejscia
DISABLE (1-8) = Wejscia dyskretne
do wytgczania odpowiednich kanatéw

wejsciowych

SELECTED = Wybrany numer kanatu
OUT = Wyjscie bloku i status

OUT_D = Wyjscie dyskretne, ktére

sygnalizuje okreslone warunki alarmowe

wyjscie. Blok zapewnia propagacje sygnatu statusu. Blok ISEL realizuje
réwniez funkcje detekcji alarméw procesowych. Tabela D-6 zawiera
parametry bloku ISEL i ich opis, jednostki i numery indekséw. Wykonanie
bloku trwa 30 ms.

Tabela D-6. Parametry bloku funkcyjnego wyboru wejscia
Numer Parametr Jednostki Opis

1 ST_REV Brak Wersja danych statycznych zwigzanych z blokiem wyboru wejscia. Wartosc ta jest
inkrementowana przy kazdej zmianie warto$ci parametrow statycznych w bloku.

2 TAG_DESC Brak Oznaczenie technologiczne bloku definiowane przez uzytkownika.

3 STRATEGY Brak Pole strategii moze by¢ wykorzystywane do identyfikacji grupy blokéw. Ta dana nie jest
sprawdzana i przetwarzana przez blok.

4 ALERT_KEY Brak Numer identyfikacyjny przetwornika. Ta warto$¢ moze by¢ wykorzystywana przez
hosta do sortowania alarméw, itp.

5 MODE_BLK Brak Tryby pracy bloku actual (aktualny), target (docelowy), permitted (dozwolony) i normal
(normalny).
Actual: Tryb w ktérym blok aktualnie znajduje sie
Target: Tryb do ktérego blok przechodzi
Permitted: Dozwolone tryby pracy bloku
Normal: Najbardziej popularny tryb pracy docelowej bloku

6 BLOCK_ERR Brak Parametr ten przedstawia status btedéw sprzetu lub oprogramowania powigzanego
z blokiem. Jest to taricuch bitéw, dlatego mozna wskazac wigkszg liczbe bteddw.

7 ouT OUT_RANGE | Gtéwna warto$¢ analogowa obliczona w wyniku wykonania bloku funkcyjnego.

8 OUT_RANGE EU z OUT Kod jednostek wykorzystywanych do wyswietlenia parametru OUT i parametrow, ktére
majg takie same skalowanie jak OUT.

9 GRANT_DENY Brak Opcje kontroli dostepu hosta lub lokalnych paneli sterujgcych do parametrow
operacyjnych, strojenia i alarmoéw bloku. Niewykorzystywany przez urzgdzenie.

10 STATUS_OPTS Brak Umozliwiajg uzytkownikowi wybor opcji do przesytania i przetwarzania statusu.

11,12,13, | IN_(1,2,3,4,5, Okreslone Wejscie z innego bloku
14, 25,26, | 6,7,8) przez zrédto
27,28
15, 16, 17, | DISABLE_(1, 2, Brak Wejscie z innego bloku, ktére wytgcza z funkcji wyboru wejscie z nim zwigzane.
18,29,30, | 3,4,5,6,7,8)
31, 32
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Tabela D-6. Parametry bloku funkcyjnego wyboru wejscia
Numer Parametr Jednostki Opis

19 SELECT_TYPE Brak Okresla metode wyboru wejscia. Dostepne metody to: First Good (pierwsza dobra),
Minimum (minimalna), Maximum (maksymalna), Middle (Srodkowa), Average ($rednia)
lub Hot Backup (wykorzystanie czujnika zapasowego bez wytgczania urzgdzenia).

20 MIN_GOOD Brak Minimalna liczba dobrych wejs¢.

21 SELECTED Brak Wybrany numer wejscia (1 do 8) lub liczba wej$¢ do okreslania wartos$ci $redniej
wyijscia.

22 OP_SELECT Brak Przesterowanie algorytmu w celu wyboru 1 z 8 wej$¢ niezaleznie od typu metody
wyboru wejscia.

23 UPDATE_EVT Brak Alert ten jest generowany przy kazdorazowej zmianie danych statycznych

24 BLOCK_ALM Brak Alarm bloku jest wykorzystywany dla wszystkich btedéw konfiguracji, sprzetu,
oprogramowania, potaczen lub btedéw systemowych bloku. Przyczyna alarmu
jest podawana w polu subkodu. Pierwszy aktywny alarm ustawia status Active
w parametrze Status. Jak tylko status Unreported zostaje zdjety przez zadanie
raportowania alertu, moze by¢ raportowany inny bloku bez zdejmowania statusu
Active, jesli zmianie ulegt subkod.

33 AVG_USE Brak Liczba parametréw, ktdra bierze udziat w usrednianiu. Na przyktad, jesli AVG_USE
jest 4 i liczba podtgczonych wejs¢é wynosi 6, to najwyzsza i najnizsza wartos¢ beda
odrzucone przed obliczeniem $redniej. Jesli AVG_USE jest 2 i liczba podtgczonych
wej$¢ wynosi 7, to dwie najwieksze i dwie najmniejsze wartosci zostang odrzucone
przed obliczeniem s$redniej i Srednia bedzie na podstawie pomiaréw w trzech
wejsciach.

34 ALARM_SUM Brak Aktualny status alertu, stany niepotwierdzone i stany wytgczone alarméw zwigzane
z blokiem funkcyjnym.

35 ACK_OPTION Brak Wykorzystywany do wyboru automatycznego potwierdzania alarméw.

36 ALARM_HYS Procenty Warto$¢ w procentach wartosci alarmowej, o ktérg musi zostaé przekroczona warto$¢
graniczna alarmu po zaniku stanu alarmowego, aby wytgczy¢ aktywny alarm

37 HI_HI-PRI Brak Priorytet alarmu HI HI

38 HI_HI_LIM Percent Nastawa wartos$ci granicznej alarmu do detekcji warunkéw alarmowych HI HI.

39 HI_PRI Brak Priorytet alarmu HI

40 HI_LIM EUzIN Nastawa warto$ci granicznej alarmu do detekcji warunkéw alarmowych Hi

41 LO_PRI Brak Priorytet alarmu LO

42 LO_LIM EUZzIN Nastawa warto$ci granicznej alarmu do detekcji warunkéw alarmowych LO

43 LO_LO_PRI Brak Priorytet alarmu LO LO

44 LO_LO_LIM EU z IN Nastawa warto$ci granicznej alarmu do detekcji warunkéw alarmowych LO LO

45 HI_HI_ALM Brak Dane alarmu HI HI, obejmujgce warto$¢ alarmu, znacznik czasowy zdarzenia i stan
alarmu

46 HI_ALM Brak Dane alarmu HI, obejmujgce warto$¢ alarmu, znacznik czasowy zdarzenia i stan
alarmu

47 LO_ALM Brak Dane alarmu LO, obejmujgce warto$¢ alarmu, znacznik czasowy zdarzenia i stan
alarmu

48 LO_LO_ALM Brak Dane alarmu LO LO, obejmujgce wartos¢ alarmu, znacznik czasowy zdarzenia i stan
alarmu

49 OuUT_D Brak Wyjscie dyskretne do wskazania wybranej wartosci alarmowej

50 ALM_SEL Brak Wykorzystywany do wyboru warunkéw alarmowych procesowych, ktére spowodujg

wybranie parametru OUT_D.
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Funkcje

llustracja D-5. Schemat bloku
funkcyjnego wyboru wejscia

Tabela D-7. Wartosci parametru
BLOCK_ERR

IN_nD > ouT
Tryb pracy
DISABLE_nD SELECTED
-
OP_SELECTD £ OuT_D
Wyboér —e| &
logiczny <
48
> O &
:' o
T
» ()

Btedy bloku

Tabela D-7 zawiera warunki btedéw wskazywane przez parametr
BLOCK_ERR. Warunki wytluszczone sg niekatywne w bloku ISEL i podano
je w celach informacyjnych.

Numer Nazwa i opis

0 Other (inny): Wyjscie bloku ma status Uncertain.

1 Block Configuration Error (btad konfiguracji bloku): Select type is not
configured (wybrany typ nie jest skonfigurowany)

2 Link Configuration Error (btad konfiguracji potaczen)

3 Simulate Active (symulacja aktywna)

4 Local Override (lokalne przesterowanie)

5 Device Fault State Set (ustawiony btedny stan urzadzenia)

6 Device Needs Maintenance Soon (urzadzenie bedzie wymagato wkrétce
konserwacji)

7 Input Failure/Process Variable has Bad Status (btad wejscia/zmienna
procesowa ma zty stan): Jedno z wejs¢ ma status Bad.

8 Output Failure (btgd wyjscia)

9 Memory Failure (btad pamigci)

10 Lost Static Data (utrata danych statycznych)

1" Lost NV Data (utrata danych zapisanych w pamieci statej)

12 Readback Check Failed (btad kontroli odczytu)

13 Device Needs Maintenance Now (urzadzenie wymaga natychmiastowej
obstugi technicznej)

14 Power Up: Urzgdzenie zostat wiasnie wigczone.

15 Out of Service: Aktualny tryb pracy to Out of service.
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Tabela D-8. Priorytety alarmow

D-18

Tryby

Blok funkcyjny ISEL moze pracowac w jednym z trzech trybow dziatania,
okreslonych przez parametr MODE_BLK:

Manual (reczny)
Wartosé wyjsciowa bloku (OUT) moze by¢ ustawiona recznie.

Automatic (automatyczny)
Parametr OUT reprezentuje wybrana wartosc.

Out of Service (O0S)

Blok nie wykonuje zadnych operacji. Parametr BLOCK_ERR ma warto$é
Out of Service. Tryb docelowy bloku moze by¢ ograniczony do jednego lub
wiecej tryboéw obstugiwanych. W tym trybie pracy mozliwa jest zmiana
wartosci wszystkich konfigurowalnych parametrow.

Detekcja alarméw

Alarm bloku jest generowany wéwczas, gdy parametr BLOCK_ERR ma
ustawiony bit btedu. Typy btedéw bloku ISEL przedstawiono w tabeli powyze;.

Detekcja alarmu odbywa sie w oparciu o wartos¢ OUT. Mozliwe jest
skonfigurowanie nastepujacych alarmow standardowych:

+ High (HI_LIM)

+ High high (HI_HI_LIM)

* Lo (LO_LIM)

* Lolow (LO_LO_LIM)
Aby unikng¢ czestego wigczania i wytgczania alarmu w przypadku,
gdy zmienna procesowa oscyluje w poblizu wartosci granicznej alarmu,
nalezy okresli¢ histereze alarmu w procentach szerokosci zakresu

pomiarowego PV wykorzystujac parametr ALARM_HYS. Priorytet kazdego
z alarmow jest ustawiany przy wykorzystaniu nastepujgcych parametréw:

.+ HLPRI

« HI_HIL_PRI
.« LO_PRI
- LO_LO_PRI

Numer Opis

0 Priorytet stanu alarmowego zmienia sie na 0 po usunigciu przyczyny alarmu.

1 Warunki alarmowe o priorytecie 1 sg zauwazone przez system, lecz nie sg
raportowane operatorowi.

2 Warunki alarmowe o priorytecie 2 sg raportowane operatorowi, lecz nie wymagajg

jego interwenc;ji (takiej jak diagnostyka lub alerty systemowe).

3-7 Warunki alarmowe o rosngcych priorytetach 3—7 sg alarmami informacyjnymi.

8-15 Warunki alarmowe o rosngcych priorytetach 8—-15 sg alarmami krytycznymi.
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Wykonanie bloku

Blok funkcyjny ISEL odczytuje wartosci i status o$miu wejs¢. Do okreslenia,
ktéra z metod (algorytméw) zostanie wybrana do wyboru wyjscia, stuzy
parametr wyboru (SELECT_TYPE):

+ Max powoduje wybér najwiekszej z wartosci wejsé.
* Min powoduje wybdr najmniejszej z wartosci wejsc.
* Avg oblicza $rednig warto$¢ ze wszystkich wejsé.

* Mid uaktualnia wartosci dla o$miu czujnikéw.

+ 1st Good wybiera pierwszy dobry sygnat wejsciowy.

Jesli funkcja DISABLE_N jest aktywna, to wejscie zwigzane z funkcjg nie jest
brane pod uwage przy stosowanym algorytmie.

Jesli wejscie nie jest podtgczone, to nie jest wykorzystywane przez algorytmy.

Jesli parametr OP_SELECT ma wartos¢ miedzy 1 a 8, to wybrana metoda
staje sie nieaktywna i na wyjscie podawana jest wartosc i status dla wejscia
wybranego przez parametr OP_SELECT.

SELECTED ma warto$¢ wybranego wejscia, poza sytuacja,

gdy SELECT_TYPE ma wartos¢ mid; wéwczas bedzie obliczana wartosé
z dwoch srodkowych wartosci. SELECTED bedzie miat wartosé ,,0”, jesli
wybrana bedzie parzysta wartos¢ wejsé.

Wskazywanie statusu

W trybie automatycznym, OUT odzwierciedla wartos¢ i status wybranego
wejscia. Jesli liczba wejs¢ o stanie Good jest mniejsza niz wartosé
MIN_GOOD, status wyjscia bedzie Bad.

W trybie recznym, status OUT, wartosci graniczne stanu gérna i dolna
wskazujg, ze wartos¢ jest stata i status OUT jest zawsze Good.

Parametr STATUS_OPTS posiada nastepujgce opcje wskazywania statusu:

Use Uncertain as Good (nieokreslony traktuj jak poprawny)
Ustawia wartos¢ statusu OUT na Good, gdy status wybranego wejscia jest
Uncertain.

Uncertain if in Manual mode (nieokreslony w trybie Manual)
Status wyjscia ma wartos¢ Uncertain (niekreslony), gdy tryb pracy bloku
jest Manual.

UWAGA
Aby mozna byto wybraé opcje wskazywania statusu, urzgdzenie musi by¢
w trybie OOS.

Informacje aplikacyjne

Blok funkcyjny ISEL mozna wykorzystywac do:

* wyboru maksymalnej temperatury z osmiu wejs¢ i wysytanie jej do
nastepnego bloku funkcyjnego (patrz ilustracja D-6)

» obliczania temperatury sredniej z o$miu wejs¢ (patrz ilustracja D-7)
* wykorzystania szesciu z osmiu wejs¢ do obliczania temperatury sredniej.
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llustracja D-6. Przykfad
zastosowania bloku
funkcyjnego wyboru wejscia
(SEL_TYPE = max)

llustracja D-7. Przykiad
zastosowania bloku funkcyjnego
wyboru wejscia (SEL_TYPE =
srednia) AVG_USE =6

IN1 =126 °F ] Blok funkcyjny

IN2 = 118 °F [] Wyb"(lrgé"l’_?sc'a

IN3 = 104 °F[] _

IN4 = 107 °F ] OUT =140 °F [ > EIZanl;?r?:gglom
IN5 = 112 °F[]

ING = 115 °F []

IN7 =130 °F ]

IN8 =140 °F[7] SEL_TYPE = max

IN1 =126 °F ] Blok funkcyjny

IN2 =118 °F [] Wyb"(lrgé"l’_?sc'a

IN3 = 104 °F[] _

IN4 = 107 °F ] OUT = 118 °F [ > IfDU?]anl;j?r?:gt;Ioku
IN5 = 112 °F[]

ING = 115 °F []

IN7=130 °F[] AVG_USE=6

IN8 =140 °F[7] SEL_TYPE = avg

W celu okreslenia OUT dla odczytu 6 wejs¢, nalezy przeczyta¢ wszystkie osiem, odrzuci¢
wartos¢ najwiekszg i najmniejszg i wowczas obliczy¢ srednig.

Okreslanie przyczyn
niesprawnosci bloku
ISEL

107+112+11546-118+126+130 - 118 °F

Objaw Mozliwe przyczyny

Zalecane dziatania

Blok nie wychodzi z trybu | Nieustawiony tryb
00Ss docelowy.

Ustawi¢ tryb docelowy inny niz OOS.

Btad konfiguracji

BLOCK_ERR wskaze bit btedu konfiguracji. SELECT_TYPE musi by¢ ustawiony na
dopuszczalng wartos$¢ i nie moze byé pozostawiony na wartosci poczatkowej 0.

Blok zasobdéw

Aktualny tryb pracy zasobow to OOS. Patrz diagnostyka bloku zasobow.

Planowanie

Blok nie jest zaplanowany i nie moze przejs¢ do trybu docelowego. Zazwyczaj
parametr BLOCK_ERR wskazuje ,Power-Up” dla wszystkich blokéw
niezaplanowanych. Zaplanowa¢ wykonanie bloku.

Status wyjscia jest BAD Wejscia

Wszystkie wejscia majg status Bad

Wybér OP

OP_SELECT nie jest 0 (lub jest podtagczone do wejscia, ktore nie jest 0), i to wskazuje,
ze wejscie jest Bad.

Min good

Liczba wejs¢ w stanie Good jest mniejsza niz MIN_GOOD.

Blok jest w trybie OOS

Zmieni¢ tryb na Auto

Nie dziatajg alarmy bloku. | Funkcje

FEATURES_SEL w bloku zasobéw nie ma uaktywnionych alertéw. Ustawi¢ bit alertu.

Powiadamianie

LIM_NOTIFY w bloku zasobéw ma za matg warto$¢. Ustawi¢ warto$¢ na réwng
MAX_NOTIFY.

Opcje statusu

STATUS_OPTS ma wybrang opcje Propagate Fault Forward. Aby zostat
wygenerowany alarm nalezy wykasowac ten bit.

Nie mozna ustawic Skalowanie
wartosci HI_LIMIT,
HI_HI_LIMIT, LO_LIMIT,
LO_LO_LIMIT

Wartosci graniczne sg poza wartosciami OUT_SCALE.EUO0 i OUT_SCALE.EU100.
Zmieni¢ OUT_SCALE lub ustawi¢ wartosci w dopuszczalnym zakresie.
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