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Secao 1: Introducdo

1.1 Instalagao, conexdes pneumaticas
e elétricas e configuracao inicial

Consulte o Guia de inicio rapido do DVC7K-H (D104766X012) quanto a informacdes sobre
instalacdo, conexdo e configuracdo inicial do DVC7K. Se for necessaria uma copia deste
Guia de inicio rapido, digitalize ou clique no cédigo QR abaixo, entre em contato com

seu escritério de vendas da Emerson ou visite nosso site em Fisher.com.

(=] 342 =]

Digitalize ou clique no cédigo
para obter os Documentos de
instalacdo e o Suporte de campo

[=]

1.2 Escopo do manual

Este manual de instru¢des é um suplemento ao Guia de inicio rapido DVC7K-H (D104766X012).
Este manual de instru¢des contém especificacdes do produto, materiais de referéncia,
informacdes personalizadas de configuracao, procedimentos de manutencdo e detalhes

de pecas de reposicdo.

Este manual de instru¢do descreve o uso de um comunicador portatil Emerson e a interface
de usuario local (LUI) para configurar e calibrar o instrumento.

Nao instale, opere ou faca a manutencao do controlador de valvula digital
@ DVC7K sem ter sido devidamente treinado para fazer a instala¢do, operacao
e manutencdo de vélvulas, atuadores e acessérios. Para evitar ferimentos
ou danos materiais, € importante ler atentamente, compreender e seguir todo
o conteudo deste manual, inclusive todos os cuidados e adverténcias de seguranca.
Se vocé tiver alguma duvida sobre estas instrugdes, entre em contato com seu
escritério de vendas da Emerson antes de prosseguir.

1.3 Convencoes usadas neste manual

Estdo incluidos caminhos de navegacdo para procedimentos e parametros que podem ser
acessados usando a Descricdo do dispositivo (DD) com um comunicador portatil ou a interface
de usuério local (LUI).

Por exemplo, para acessar a Configuracao guiada:

Configuraces do dispositivo > Visdo geral das
configuragdes > Configuracdo guiada

Comunicador portatil (DD)

Interface de usudrio local (LUI) Configurar > Configuracdo guiada

Consulte Apéndice B para obter as arvores de menu do comunicador portatil e Apéndice C
para obter o fluxograma da interface de usuario local.


https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9666862.pdf
https://www.emerson.com/en-us/contact-us
https://www.emerson.com/documents/automation/fisher-fieldvue-dvc7k-installation-documents-field-support-en-9250284.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9666862.pdf
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1.4 Descricao

Os controladores de valvula digital DVC7K (Figura 1 e Figura 2) sdo instrumentos de
comunicacdo de corrente para pneumatico e baseados em microprocessadores. Além

da funcdo tradicional de converter um sinal de entrada de corrente em pressdo de saida
pneumatica, o controlador de valvula digital DVC7K, com o uso do protocolo de comunicacdes
HART®, oferece facil acesso a informacdes essenciais para a operacdo do processo. Vocé

pode obter informacdes do componente principal do processo, a propria valvula de controle,
usando a interface de usuario local (LUI) na valvula ou uma descri¢cdo do dispositivo na valvula,
em uma caixa de juncao de campo ou no console do operador, na sala de controle. Além disso,
esta disponivel uma opcao que fornece circuito isolado para um transmissor de posicdo da
valvula (para retorno separado de posicao da valvula) e dois switches integrados que podem
ser definidos como switches de limite ou switches de alerta.

Figura 1. Controlador de vélvula digital FIELDVUE DVC7K montado em um atuador
de valvula de haste deslizante Fisher

X1968

Figura 2. Controlador de valvula digital FIELDVUE DVC7K montado em uma valvula
de controle Fisher 8580

X1976
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Informacdes de diagndstico estdo disponiveis para auxilia-lo nas resolu¢des de problemas.
Os parametros de configuracdo de entrada e saida podem ser definidos e o controlador
de valvula digital pode ser calibrado.

Usando o protocolo HART, as informac¢des do campo podem ser integradas nos sistemas
de controle ou recebidas em uma base de lago simples.

O controlador de valvula digital DVC7K é projetado para substituir diretamente os
posicionadores montados em valvula padrao pneumatica e eletro-pneumatica.

1.5 Especificagoes

Consulte a Tabela 1 para obter especificacdes. A configuracao incorreta de um
instrumento de posicionamento pode provocar o mau funcionamento do produto,
causar danos materiais ou ferimentos.

As especificagBes dos controladores de valvula digital DVC7K sdo exibidas na Tabela 1.

Tabela 1. Especifica¢des

Montagem disponivel Sinal de entrada (continuacao)

m Montagem direta do atuador nos atuadores | 24 VCC

Fisher 657i/667i ou GX Poténcia do instrumento: 11 a 30 VCCa 10 mA
m Montagem integral nos atuadores de haste | Protecdo contra polaridade inversa

deslizante e rotativos Fisher

m Atuadores rotativos de um quarto de volta YRS EPeRPS alimentagéo™

Os controladores de valvula digital DVC7K Minimo recomendado: 0,3 bar/5 psig acima da
também podem ser montados em outros exigéncia méaxima do atuador

atuadores que estejam em conformidade
com os padrées de montagem IEC 60534-6-1, | Maximo: 10,0 bar/145 psig ou classificacdo de pressao
IEC 60534-6-2, VDI/VDE 3845 e NAMUR. maxima do atuador, o que for menor

O meio de alimentacdo deve ser limpo, seco e ndo

Protocolo de comunicac¢ao

COrrosivo
HART 7

Segundo a norma ISA 7.0.01
Sinal de entrada

Tamanho de particulas de no maximo 40 micrdmetros

Ponto a ponto - no sistema de ar é aceitavel. E aconselhavel uma
Sinal de entrada analdgica: 4 a 20 mA DC, filtragem de particulas mais detalhada de até 5

nominal; faixa segmentada disponivel micrémetros. O contetido de lubrificante nio deve

A tensdo minima disponivel nos terminais exceder 1 ppm em peso (p/p) ou volume (vv). A

do instrumento deve ser de 10,2 VCC condensacdo na alimentagdo de ar deve ser minimizada.
para controle analdgico, 10,7 VCC para Ponto de condensacdo de pressdo: no minimo 10 °C
comunicagao HART amenos que a temperatura ambiente mais baixa
Corrente de controle minima: 4,0 mA esperada

Corrente minima sem reiniciar Segundo a ISO 8573-1

microprocessador: 3,8 mA Tamanho maximo da densidade das particulas: Classe 7
Tensdo maxima: 30 VCC Teor de ¢leo: Classe 3

Protecdo contra sobrecorrente Ponto de condensacao da pressao: Classe 3

Prote¢do contra polaridade inversa

- continuagdo -
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Tabela 1. Especificagdes (continuacao)

Seguranca elétrica geral - condicoes

Sinal de saida

ambientais
Sinal pneumatico, até a pressao total Uso: ambientes internos e externos

de alimentag¢do : o
Span méaximo: 9,5 bar/140 psig Altitude: até 2000 m
Acao: m Dupla, m Direta simples ou m Inversa Temperatura: consulte os limites de temperatura

do ambiente de operacao

Consumo de ar em estado de equilibrio®® Método de teste de umidade: testar de acordo
comIEC61514-2

Pressdo de alimentac¢do de 1,4 bar/20 psig: - . . ~ ~
Menos de 0,38 normal m¥h/14 scfh Flutuagdes de tensdo de alimentagdo: N/A, ndo

conectado a rede elétrica

A uma pressdo de alimentacdo de 5,5 bar/80 psig: - L )
Menos de 1.3 normal m#/h/49 scfh Sobretensado transitoria: Categoria [

Grau de poluigao: 2
Locais molhados: sim

Capacidade maxima de saida®® Método de teste de vibracao

Pressdo de alimenta¢do de 1,4 bar/20 psig: Testado de acordo com ANSI/ISA-S75.13.01
10,0 normal m3/h/375 scfth Sec¢do 5.3.5.

A uma pressao de alimentagao de 5,5 bar/80 psig: Impedancia de entrada
29,5 m normal m3/h / 1100 scfh

Pode se usada uma impedancia equivalente de
550 ohmes. Esse valor corresponde a 11V a 20 mA.

Limites de temperatura operacional
ambiente"®

Aprovacoes de area classificada (PENDENTE)

Padrdo: -40 a 80 °C/-40 a 176 °F contém cCSAus — Intrinsecamente seguro, a prova
elastdmeros de nitrilo de explosdo, A prova de igni¢do por poeira,

- seguranca aumentada, classe/divisdo/zona
Opcdo de temperatura extrema: -45 a 80 °C/ 9 s

-49 a 176 °F contém elastdmeros de fluorosilicone |ATEX — Intrirjsecamente seguro, a prova
de chamas, A prova de ignicao por poeira,

Opcdo de temperatura elevada: -40 a 80 °C/-40 seguranca aumentada

a 176 °F contém elastémeros de fluorosilicone

B o . IECEx — Intrinsecamente seguro, a prova de

O LCD talvez ndo seja lido abaixo de -20 °C/-4 °F | chamas, A prova de ignicio por poeira, seguranca
Linearidade independente® aumentada

Valor tipico: +0,5% do span de saida NEPSI — Intrinsecamente seguro, a prova
de chamas, A prova de igni¢do por poeira,

seguranca aumentada
e Nem todas as certificacBes se aplicam a todas

Atende a EN IEC 61326-1:2021 as construgdes. Entre em contato com o seu

Imunidade — Locais industriais conforme Escritério de vendas da Emerson ou consulte
a Tabela 2 do padrao EN 61326-1. a pagina do produto DVC7K em Fisher.com para
Emissdes — Classe A obter informagdes especificas sobre aprovagdes.

Classificagdo do equipamento ISM: Grupo 1,

Classe A.
Involucro elétrico (PENDENTE)

cCSAus - Tipo 4X, IP66
ATEX - Tipo 4X, IP66
IECEX - Tipo 4X, IP66

- continuagdo -


https://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Tabela 1. Especificagdes (continuacao)

Conexodes Opcoes

pressao de alimentacdo: almofada interna integral |m Regulador de filtro montado integral
de 1/4 NPT ou G1/4 para montagem do regulador |g Relé de drenagem baixa?
67CFR

Pressao de saida: 1/4 NPT interna ou G1/4
Tubulagdo: 3/8 pol. recomendado

Ventilagdo: 1/2 NPT interna m Switches integrais(o0"

Elétrica: 1/2 NPT interna ou M20 m Conexdo do respiro de exaustdo
Compatibilidade do atuador Declaracao de SEP

Deslocamento da haste (linear com haste A Fisher Controls International LLC declara
deslizante): que este produto esta em conformidade com
Atuadores lineares com deslocamento nominal o Artigo 4, paragrafo 3 da Diretriz PED 2014/68/
entre 6,35 mm/0,25 pol. e 606 mm/23,375 pol. EU e com a Parte 1, Requisito 8 do Regulamento

Rotacdo do eixo (rotativo de um quarto de volta):
Atuadores rotativos com deslocamento classificado
entre 45° e 180°®@

Aluminio: 3,9 kg (8,9 Ibs) Contudo, o produto pode conter a marca CE ou

Nivel de controle Diretrizes da Comunidade Europeia ou

Controle de estrangulamento (TC): tem suporte
para estrangulamento e modos de aplicacao ligar/
desligar

Controle discreto (DC): compativel apenas com
o modo de aplicacdo ligar/desligar

m Temperatura extrema
m Temperatura elevada
m Transmissor integral de posicao de 4 a 20 mA ®©

PESR. Ele foi projetado e fabricado de acordo
com as Boas Praticas de Engenharia (SEP, Sound
Engineering Practices) e ndo pode portar a marca
CE relacionada a conformidade PED ou a marca
UKCA relacionada ao Regulamento PESR.

UKCA para indicar conformidade com outras

Regulamentos do Reino Unido (Instrumentos
Estatutarios).

1.

2.

OBSERVAGOES: Termos especiais do instrumento no Padréo ANSI/ISA 51.1 - Terminologia de instrumentos do
processo.

10.

11.

Os limites de temperatura e pressdo indicados neste documento e quaisquer outros codigos ou normas
aplicaveis nao devem ser excedidos.

Normal m3/h - Metros cubicos normais por hora a 0 °C e 1,01325 bar, absoluto. Scfh - pés cubicos por hora
padrdo a 60 °F e 14,7 psig.

Valores a 1,4 bar/20 psig baseados em um relé de acdo direta; valores a 5,5 bar/80 psig baseados em relé

de acdo dupla.

O limites de temperatura variam com base na aprovagao para area classificada.

Ndo se aplica para deslocamentos com menos de 19 mm/0,75 pol. ou para rotagdo do eixo com menos

de 60 graus. Também ndo se aplica para controladores de valvula digital em aplica¢des de tempo longo.

Os atuadores rotativos com 180 graus de deslocamento nominal exigem um kit de montagem especial. Entre
em contato com seu escritério de vendas da Emerson para disponibilidade do kit.

O requisito de consumo de estado de equilibrio de 6 scfh da Quad O pode ser atendido por um DVC7K

com a opgao A de relé de drenagem, quando usado com até 4,8 bar/70 psi de alimentacdo de gas natural

a 16 °C/60 °F. O requisito de 6 scfh pode ser atendido por uma opcao de relé de drenagem baixa B e C, quando
usado com suprimento de gas natural de até 5.2 bar / 75 psia 16 °C/ 60 °F.

Saida de 4 a 20 mA, isolada. Tensdo de alimentagdo: 11 a 30 VCC. Precisdo de referéncia: 1% do intervalo do
deslocamento.

O transmissor de posi¢do cumpre os requisitos da NAMUR NE43; seleciondvel para mostrar falha alta (> 22,5 mA)
ou falha baixa (< 3,6 mA). Nivel de alarme alto disponivel somente quando o instrumento estiver energizado.
Dois switches insolados, configuraveis por meio da faixa de deslocamento calibrado ou atuados a partir de um
alerta de dispositivo; Estado desligado: 0 mA (nominal); Estado ligado: até 1 A; Tensao de alimentagdo: 30 VCC no
maximo; Precisdo de referéncia: 2% de span do deslocamento.

O switch 1 é um circuito normalmente aberto e o switch 2 é um circuito normalmente fechado.
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1.6 Documentos relacionados

Esta secdo relaciona outros documentos que contém informacdes relativas ao controlador
de valvula digital DVC7K. Esses documentos incluem:

Boletim do produto Controlador de valvula digital Fisher FIELDVUE DVC7K-H (D104765X012)

Boletim do produto Controlador de valvula digital Fisher FIELDVUE DVC7K-H para
aplicacBes liga/desliga (D104791X012)

Dimensodes do Controlador de valvula digital e da matriz magnética Fisher FIELDVUE DVC7K
(D104795X012)

Guia de inicio rapido do Controlador de valvula digital Fisher FIELDVUE DVC7K-H
(D104766X012)

Especificacao do dispositivo de campo HART para FIELDVUE DVC7K (D104788X012)
Faixa segmentada do Controlador de valvula digital FIELDVUE (D103262X012)
Implementacdo da estratégia Lock-in-Last (D103261X012)

Uso dos instrumentos FIELDVUE com o Adaptador THUM Smart Wireless e um maédulo
de interface HART (HIM) (D103469X012)

Uso dos instrumentos FIELDVUE com a interface de laco e monitor Smart HART (HIM)
(D103263X012)

Monitor de dudio para comunicacées HART (D103265X012)

Manual de instrucdo de filtros Fisher HF340 (D102796X012)

Manual de instru¢des do condicionador de linha LC340 da Fisher (D102797X012)
Guia do usuariodo Comunicador de dispositivos AMS Trex

Todos os documentos estao disponiveis em seu escritorio de vendas da Emerson
ou em Fisher.com.

1.7 Servicos educacionais

Servicos educacionais da Emerson
Telefone: +1-800-338-8158

e-mail: education@emerson.com
emerson.com/mytraining


https://www.emerson.com/documents/automation/product-bulletin-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9573816.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-bulletin-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-for-on-off-applications-en-10123968.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-bulletin-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-magnet-array-dimensions-en-10324134.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9666862.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-hart-field-device-specification-en-10120742.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-fieldvue-digital-valve-controller-split-ranging-hart-en-137910.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-implementation-of-lock-in-last-strategy-fieldvue-digital-valve-controllers-en-122898.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-using-hart-fieldvue-digital-valve-controllers-smart-wireless-thum-adapter-a-hart-interface-module-him-fisher-en-138146.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manuals-guides-im-suppplement-using-fieldvue-instruments-smart-hart-loop-interface-monitor-fisher-en-140998.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-audio-monitor-for-hart-communications-en-141054.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/instruction-manual-fisher-hf340-filter-en-135518.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/instruction-manual-fisher-lc340-line-conditioner-en-126164.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/user-guide-ams-trex-device-communicator-en-us-171738.pdf
https://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Secao 2: Seguranca

A seguranca fisica é uma parte importante de qualquer programa de seguranca e é
fundamental para proteger seu sistema. Pessoal ndo autorizado pode causar danos
significativos e/ou configuracao incorreta de equipamentos de usudrios finais. Isso pode
ser intencional ou ndo intencional e deve ser evitado restringindo o acesso de pessoas nao
autorizadas em suas instalacoes.

e O controlador de valvula digital DVC7K tem varios recursos para ajudar a proteger contra
alteractes involuntarias de configuracao:

— Firmware assinado pelo DVC7K
— Protecdo contra gravagoes (pagina 15)
— Nado pode ser conectado diretamente a uma rede e ndo pode acessar a Internet mundial

e Se estiver desprotegido fisicamente, qualquer dispositivo no campo estara vulneravel a ataque
fisico; a seguranca e os procedimentos de protecdo devem incluir uma solucdo por controles
fisicos de seguranca.

* Asseguintes entradas e saidas, usadas pelo controlador de valvula digital DVC7K, sao
desprotegidas e decodificadas:

— Sinal de entrada

— Saldas - dois switches de contato seco de estado sélido e um transmissor de posicdo

OBSERVACAO
Saidas s6 aplicaveis se o dispositivo foi comprado com op¢des de E/S.

— Pressdo de alimentacdo

— Pressdo de saida para o atuador

— HART - usado para comunicacdo digital

— Interface do usuario local (LUI) e indicador LED - usados para calibragdo local

* Asseguintes entradas e saidas, usadas pelo controlador de valvula digital DVC7K, sdo
protegidas:

— Porta serial interna - destinada apenas ao uso da equipe da Emerson para atualizar
o firmware.

* O DVC7Ktem aplica¢cBes opcionais para a configuracao e visualizacao de dados. Quando esses
aplicativos sdo usados, eles devem ser executados em dispositivos configurados de acordo com
as politicas locais de seguranca.

e O dispositivo foi desenvolvido com o uso de principios e procedimentos seqguros de codificacdo,
inclusive com modelagem de ameacas e testes especificos de seguranca. Ele tem varias
interfaces para configuracao, sendo que cada uma delas tem a op¢do de desabilitar as opgdes
de gravacado.

e Havarias maneiras de configurar o dispositivo, inclusive:
— Alinterface de usudrio local (LUI).

— O pacote FDI (Integracao do dispositivo de campo) ou DD (Descricdo do dispositivo) usado
com software gerenciador de ativos, como o AMS Device Manager ou um comunicador
portatil como o Emerson Trex.
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e Praticas recomendadas de operac¢do do produto:

— Assegure-se de que a equipe de operacdo seja treinada tanto em politicas locais
de seguranca como na operagdo segura do controlador de valvula digital DVC7K.

— Recomenda-se habilitar a protecdo contra gravacdo depois que a configuracdo estiver
concluida.

— Opere o dispositivo em um ambiente fisico controlado e protegido.

— Opere o controlador de valvula digital DVC7K e o pacote FDI/host DD em um ambiente
de rede controlado e protegido.

— Configure o pacote FDI/host DD para que 0s usuarios possam ter no minimo o acesso
privilegiado ao controlador de valvula digital DVC7K, fornecendo acesso a apenas ao que
€ absolutamente necessario para executar a funcdo do trabalho.

— Apligue patches e atualizacdes a medida que forem publicados.

OBSERVACAO

Trabalhe com o Escritério de vendas da Emerson para manter-se informado e obter acesso a patches
e atualiza¢Bes de seguranca.

e Relate incidentes de seguranca e possiveis vulnerabilidades do produto em:
https://go.emersonautomation.com/reportvulnerability_en

e Praticas recomendadas de gerenciamento de senhas:

— Gerencie as senhas de usudrios do pacote FDI/host DD de acordo com a politica local
de seguranca.

e Orientac8es de descarte do produto

Quando o dispositivo precisar ser descartado, considere os seguintes aspectos de remogdo
do dispositivo:

— Identifique se o dispositivo pode ser reutilizado em outra parte do processo ou para fins
de teste ou treinamento.

— Higienize os seguintes dados armazenados no instrumento com os métodos mais recentes
recomendados pelo setor.

1. Folha de especificagdo/dados de configuragdo: para restaurar a configuracao novamente
aos padrdes de fabrica, execute o método Confiquracdo de restauracdo de fdbrica definido
na pagina 74. Revise os parametros da folha de especificacdo com o pacote FDI (Integragdo
de dispositivo de campo) ou DD (Descrigdo do dispositivo) para verificar se foram removidos
todos os parametros de configuracdo com dados sensiveis.

2. Dados do Registro de Evento: Abra o registro de evento com o pacote FDI (integragdo de
dispositivo de campo) ou DD (Descricdo do dispositivo) e execute o0 método Apagar registro
de evento.

OBSERVACAO

Os registros dos conjuntos de dados de diagndstico e depuracao da Emerson ndo serdo removidos
com as etapas acima e permanecerao no dispositivo. No entanto, nenhuma informacao relacionada
a0 processo esta contida nesses dados.

Se o dispositivo ndo for reutilizado, siga a politica local de descarte.


https://www.emerson.com/en-us/contact-us
https://go.emersonautomation.com/reportvulnerability_en
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Secdo 3: Praticas de fiacao

3.1 Requisitos do sistema de controle

Ha varios parametros que devem ser verificados para garantir que o sistema de controle seja
compativel com o controlador de valvula digital DVC7K.

Condicionador de linha/filtro HART

Dependendo do solucionador l6gico ou sistema de controle e do modo de aplicacao
do controlador de valvula digital DVC7K, pode ser necessario um condicionador de linha
ou filtro HART. Consulte a Tabela 2.

OBSERVACAO
O DVC7K ndo é um dispositivo com capacidade para SIL.

Tabela 2. Requisito do condicionador de linha/filtro HART pelo sistema e modo

s Sistema de controle Filtro HART Condicionador
Modo de aplicagao . i . . <
ou solucionador légico necessario? de linha necessario?
PROVOX™, RS3™, NZEo NZEo
4320 mA DeltaV™, Ovation™
Laco ponto a ponto Consulte o Escritério «
Todo os outros de vendas Nao
24 VC.C Todos Nao Sim
Lago multidrop

O filtro HART HF340 e o condicionador de linha LC340 sdo dispositivos passivos que sao
inseridos no cabeamento de campo do laco HART. Um filtro ou condicionador de linha
normalmente é instalado préximo aos terminais de cabeamento de campo de E/S do sistema
(consulte Figura 3). Seu objetivo é isolar efetivamente a saida do sistema dos sinais modulados
de comunicacdo HART e aumentar a impedancia do sistema para permitir a comunicacdo
HART. Para obter mais informacdes, consulte o manual de instrucées do filtro HART HF340
(D102796X012) ou do condicionador de linha LC340 (D102797X012).

Tensdo disponivel

A tensdo disponivel no controlador de valvula digital DVC7K deve ser no minimo 10,5 VCC.
A tensdo disponivel no instrumento ndo é a tensao real medida nele, quando estiver
conectado. A tensdo medida no instrumento esta limitada pelo instrumento e normalmente
€ menor que a tensdo disponivel.

Como mostrado na Figura 3, a tensdo disponivel no instrumento depende:

* datensdo de conformidade do sistema de controle

* sefor usado um filtro, adaptador ou barreira de seguranca intrinseca THUM wireless
e do tipo e comprimento do fio.

A tensdo de conformidade do sistema de controle é a tensdo maxima nos terminais de saida
deste na qual o sistema de controle pode produzir corrente maxima de laco.


https://www.emerson.com/documents/automation/instruction-manual-fisher-hf340-filter-en-135518.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/instruction-manual-fisher-lc340-line-conditioner-en-126164.pdf

Manual de instrucdes Controlador de valvula digital DVC7K-H
D104767X0BR Junho de 2024

Figura 3. Determinacao da tensao disponivel no instrumento

EENNSFASREAED . ADAPTADOR THUM
RESISTENCIA TOTAL (SE USADO)
SISTEMA DE DO CABO NO LACO
CONTROLE _l
| |BARREIRA DE | R |, TENSAO
+ FILTRO HART SEGURANCA +DISPONfVEL NO
- (se usado) —INTRINSECA - INSTRUMENTO
(se usado)

Calcule a tensao disponivel no instrumento da seguinte forma: Exemplo de calculo

Tensdo de conformidade com o sistema de controle 18,5V (a 21,05 mA)
- Queda de tenséo do filtro (se usado)® - 2,3V (para filtro HF340)
- Resisténcia da barreira de seguranca intrinseca -2,55V (121 ohms x 0,02105 A)

(se usada) x corrente maxima de laco

- Queda de tensdo do adaptador THUM Smart Wireless (se usado)?

- Resisténcia total do cabo do lago x corrente maxima do laco - 1,01V (48 ohms x 0,02105 A para
1000 pés de cabo Belden 9501)

=Tensao disponivel no instrumento® =15,19V, disponivel — se a
barreira de seguranca (2,55 V)
ndo for usada

Observacdes:

1. Obtenha a queda de tensdo no filtro. A queda medida sera diferente desse valor. A queda de tensdo do
filtro medida depende da tensdo de saida do sistema de controle, da barreira de seguranca intrinseca
(se usada) e do instrumento. Consulte a Observacao 3.

2. A queda de tensdo do adaptador THUM é linear de 2,25V a3,5mAa1,2Va25mA.

3. Atensdo disponivel no instrumento ndo é a tensdo medida nos terminais do instrumento. Quando
o instrumento é conectado, ele limita a tensdo medida a aproximadamente 8,0a 9,5 V.

A tensdo disponivel no instrumento pode ser calculada a partir da seguinte equacao:

Tensdo disponivel = [tensdo de conformidade com o sistema de controle (a uma corrente
maxima)] - [queda de tensdo do filtro (se for usado um filtro HART)] - [resisténcia total do cabo
X corrente maximal] - [resisténcia da barreira x corrente maximal].

A tensdo disponivel calculada deve ser maior ou igual a 10,5 VCC.

Tabela 3 relaciona a resisténcia de alguns cabos tipicos.

O exemplo a seguir mostra como calcular a tensdo disponivel para um sistema de controle
Honeywell™ TDC2000 com um filtro HART HF340 e 1000 pés de cabo Belden™ 9501:

Tensdo disponivel = [18,5V (a 21,05 mA)] - [2,3 V] - [48 ohms x 0,02105 A]
Tensdo disponivel =[18,5] - [2,3]-[1,01]
Tensdo disponivel = 15,19V

10
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Tabela 3. Caracteristicas do cabo

Tipo de cabo Capacité’ncia“) Capacitancia™ Resisténci’a(z’ Resisténcia®
pF/pés pF/m Ohms/pés Ohms/m
BS5308/1, 0,5 mm? 61,0 200 0,022 0,074
BS5308/1, 1,0 mm? 61,0 200 0,012 0,037
BS5308/1, 1,5 mm? 61,0 200 0,008 0,025
BS5308/2, 0,5 mm? 1219 400 0,022 0,074
BS5308/2, 0,75 mm? 1219 400 0,016 0,053
BS5308/2, 1,5 mm? 1219 400 0,008 0,025
BELDEN 8303, 22 awg 63,0 206,7 0,030 0,098
BELDEN 8441, 22 awg 83,2 273 0,030 0,098
BELDEN 8767, 22 awg 76,8 252 0,030 0,098
BELDEN 8777, 22 awg 54,9 180 0,030 0,098
BELDEN 9501, 24 awg 50,0 164 0,048 0,157
BELDEN 9680, 24 awg 27,5 90,2 0,048 0,157
BELDEN 9729, 24 awg 22,1 72,5 0,048 0,157
BELDEN 9773, 18 awg 54,9 180 0,012 0,042
BELDEN 9829, 24 awg 27,1 88,9 0,048 0,157
BELDEN 9873, 20 awg 54,9 180 0,020 0,069
1. Os valores de capacitancia representam a capacitancia de um condutor para todos os outros condutores e blindagem.
Este é o valor apropriado para se usar nos calculos de comprimento dos cabos.
2. Os valores de resisténcia abrangem ambos os fios do par trangado.

Tensao de conformidade

Se a tensdo de conformidade do sistema de controle ndo for conhecida, execute o seguinte
teste de tensdo de conformidade.

1. Desconecte o cabeamento de campo do sistema de controle e conecte o equipamento
como mostrado na Figura 4 aos terminais do sistema de controle.

Configure o sistema de controle para fornecer o maximo de corrente de saida.

3. Aumente a resisténcia do potenciémetro de 1 kQ, mostrado na Figura 4, até que
a corrente observada no miliamperimetro comece a cair rapidamente.

4. Registre a tensdo mostrada no voltimetro. Esta é a tensdo de conformidade do sistema
de controle.

Para obter informacdes especificas dos parametros relativos ao seu sistema de controle, entre
em contato com seu Escritdrio de vendas da Emerson.


https://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Figura4. Esquema do teste de tensdo

POTENCIOMETRO DE 1 k Q

MILIAMPERIMETRO
+) ANN—
. —
VOLTIMETRO
OO
CIRCUITO
SOB + =
TESTE 'S )
-
A

A6192-1

Capacitancia maxima dos cabos

O comprimento maximo dos cabos para comunicacao HART é limitado pela capacitancia
caracteristica do cabo. O comprimento maximo devido a capacitancia pode ser calculado
usando as seguintes formulas:

Comprimento(pés) = [160.000 - Crmestre(pF)] + [Ceabo(pF/pés)]
Comprimento(m) = [160.000 - Crestre(pF)] + [Ceabo(pF/m)]

onde:

160.000 = uma constante derivada dos instrumentos FIELDVUE para garantir que a constante
de tempo RC da rede HART ndo seja superior a 65 s (conforme a especificagdo HART).

Cmestre = @ Capacitancia do sistema de controle ou filtro HART

Ceabo = @ Capacitancia do cabo usado (consulte Tabela 3)

O exemplo a seguir mostra como calcular o comprimento do cabo para um sistema de
controle Foxboro™ I/A (1988) com um Cmesie de 50.000 pF e um cabo Belden 9501 com
capacitancia caracteristica de 50 pF/pés.

Comprimento(pés) = [160.000 - 50.000 pF] + [50 pF/pés]
Comprimento = 2200 pés

O comprimento do cabo de comunicacdo HART é limitado pela capacitancia caracteristica
do cabo. Para aumentar o comprimento do cabo, selecione um fio com menor capacitancia
por pé. Entre em contato com o Escritério de vendas da Emerson para obter informacdes
especificas relativas ao seu sistema de controle.

12
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Secao 4. Configuracao
4.1 Configuracao guiada

Configurac8es do dispositivo > Visdo geral das
configura¢des > Configuracdo guiada

Comunicador portatil (DD)

Interface de usudrio local (LUI) Configurar > Configuracao guiada

Para configurar rapidamente o instrumento, a Configuracao guiada orientara vocé nas etapas
a seguir.

Selecione o Idioma (apenas LUI).

2. Forneca informacg®es sobre a construcdo que é usada para configurar a construcdo dos
parametros exclusivos do atuador, instrumento e acessorio.

3. Ajuste do relé (apenas o relé A).

4. A calibracdo automatica é usada para estabelecer os limites do deslocamento fisico.
Durante este processo, a valvula percorrera o curso totalmente, de um extremo de
deslocamento para o outro.

5. Aplique configuragao personalizada (somente configuracdes personalizadas compradas
na fabrica).

6. Retorne ao estado anterior (Modo do instrumento e prote¢do contra gravagao).

OBSERVACAO

Consulte o Guia de inicio rapido do DVC7K (D104766X012) para obter instru¢des detalhadas sobre
a configuracdo guiada.

4.2 Configuracao manual

Configuracées do dispositivo > Visdo geral das
configuragdes

Comunicador portatil (DD)

Interface de usuario local (LUI) Configuracao

A configura¢do manual possibilita a configuracdo do controlador de valvula digital em sua
aplicagdo. Tabela 4 relaciona as configuraces padrao para uma configuracdo padrdo de
fabrica. Vocé pode ajustar a resposta do atuador, definir os diferentes modos, alertas, faixas,
limites e pontos de corte do deslocamento da valvula. Vocé também pode alterar o modo de
protecdo contra gravagdao.

OBSERVACAO
Consulte a Tabela 11 quanto as Configuracdes padrdo de alerta.



https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9666862.pdf
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Tabela 4. Configuragdo padrao de parametros

Parametro de configuracao Configuragdo padrao™

Configuragdo do instrumento

Etiqueta

[nUimero de série truncado]

Tag longo

[nUimero de série truncado]

Origem do ponto de controle

Corrente de entrada

Reinicie a opc¢do de ponto

Nenhum efeito

de controle
Faixa de entrada baixa 0%
Faixa de entrada alta 100%
Unidades de corrente %
de entrada®
Endereco de sondagem 0
Unidade de temperatura® Fahrenheit (°F)
Unidade de pressao®? psi
Condicao de energia zero? Fechada

Modo de aplicagdo?®

Estrangulamento

Movimento do sensor
de deslocamento

No sentido anti-horario/em
direcdo ao topo do instrumento

Resposta e ajuste dinamicos

Idioma® Inglés
Interface de usuario local Separador decimal® Periodo
Configuracao do LED@® Ativacdo do LED
Caracterizacdo de entrada Linear
Configuracdo de ajuste® H
Zona morta integral 0,25%

de deslocamento

Ganho integral do deslocamento

9,6 repeticdes/minuto

Ponto de limite de

0,
deslocamento alto 125%
Ponto de glesllgamento alto 99,5%
e corte
Taxa de corte alta 0,0%/sec
Ponto de limite baixo 250
de deslocamento
Ponto de desligamento baixo 0,5%
de corte
Taxa de corte baixa 0,0%/sec

personalizadas.
2. Configuravel com a LUL

4. N&o configuravel com o DD.

1. As configuragdes relacionadas s&o para configuracdo padrdo de fabrica. Os instrumentos DVC7K também podem
ser solicitados com configuracdes personalizadas. Consulte a requisicdo de pedidos para obter as configuracées

3. Configuravel apenas pelo usuario se o nivel de controle for controle de estrangulamento.

OBSERVAGCAO

Consulte Apéndice B quanto a arvores de menu do comunicador portatil.

14
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Modo e protecao

Configuracdes do dispositivo > Visdo geral das
configuracdes

Configuracdes do dispositivo > entrada/saida
Configuracdes do dispositivo > comunicac¢ao
Configurac®es do dispositivo > display
Configuracdes do dispositivo > ajuste

Comunicador portatil (DD)

Configurar > Modo do instrumento
Configurar > Seguranga > Protecdo contra gravacao

Interface de usudrio local (LUI)

Modo do instrumento

Existem trés modos de instrumento para o DVC7K; Substituicdo automatica (AUTO), manual
(MAN) e local (substituicdo).

* Automatico é o modo operacional normal, portanto o instrumento segue o sinal
de controle.

* Manual é necessario em alguns casos para modificar os parametros de configuracao
ou para executar diagnosticos.

e A substituicao local ocorre quando o dispositivo se fecha na Condicdo de energia zero
na partida ou quando a corrente de entrada esta muito baixa enquanto o Modo do
instrumento esta em Manual. Se o instrumento estiver fechado na Condicdo de energia
zero, altere 0 Modo do instrumento para Manual para liberar a trava. Se a corrente de
entrada estiver muito baixa, aumente a corrente de entrada para liberar a trava.

OBSERVACAO

No controlador de valvula digital DVC6200, Automatico foi convencionado como “Em servico” e Manual,
como “Fora de servico”.

OBSERVACAO

Algumas altera¢des que exigem que o instrumento esteja em Manual ndo terdo efeito até que
o instrumento seja colocado novamente em Automatico ou reiniciado.

Protecao contra gravacao

Existem trés modos de protecdo contra gravacao para o DVC7K: Desligado, Ligado com
validacao LUI e Ligado sem validacdo LUL

A configuracdo padrdo é Off (Desligado). Se a prote¢do contra gravacao estiver Ligada com

a validacdo LUI, o dispositivo impedira alteraces de configuracdo e calibra¢do no instrumento
e sO podera ser desligado da LUL Se a Prote¢do contra gravac@es estiver Ligada sem validacdo
LUI, o dispositivo evita alterac8es de configura¢do e calibracao no instrumento, mas pode ser
desligado da LUI ou de um comunicador portatil.

15
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4.3 Folha de especificacoes

Configure os seguintes parametros do instrumento na descricdo do dispositivo:

Posicionador

. arf Configuracbes do dispositivo > Visdo geral da
Comunicador portatil (DD) configuracdo > Posicionador

Identificacao

Etiqueta — Um nome de etiqueta de até 8 caracteres esta disponivel para o instrumento.

A Etiqueta é o modo mais facil de distinguir entre instrumentos em um ambiente de varios
instrumentos. Use as etiquetas para rotular instrumentos eletronicamente, de acordo com 0s
requisitos de sua aplicacdo. A Etiqueta que vocé atribuir é automaticamente exibida quando
uma Descricdo do dispositivo estabelecer contato com o controlador de valvula digital.

Tag longo — Um nome de Tag longo de até 32 caracteres esta disponivel para
o instrumento. Um tag longo funciona exatamente como uma Etiqueta.

Endereco de sondagem — Se o controlador de valvula digital for usado em opera¢do ponto
a ponto, o endereco de sondagem sera 0. Quando varios dispositivos forem conectados no
mesmo laco, como para classificacdo dividida, cada dispositivo deve ter a atribuicdo de um
unico endereco de sondagem. O endereco de sondagem ¢é definido como um valor entre
0 e 63 para o HART 7. Para alterar o endereco de sondagem, o instrumento deve estar em
Manual.

Fabricante — O fabricante do posicionador
Tipo de dispositivo — O tipo de dispositivo para o posicionador

Numero de série do instrumento — Insira 0 numero de série na placa de identificacdo com
até 12 caracteres.

Identificador do dispositivo — Um identificador Unico para o posicionador

Mensagem — Insira qualquer mensagem com até 32 caracteres. Essa mensagem fornece
a forma mais especifica, definida pelo usuario, para identificar instrumentos individuais
em um ambiente com varios instrumentos.

Descritor — Insira uma descricdo para a aplicagdo com até 16 caracteres. A descricao
fornece uma etiqueta eletrénica mais longa, definida pelo usuario, para auxiliar com
uma identificacao mais especifica do instrumento do que aquela disponibilizada pela
etiqueta HART.

Niveis

Nivel de controle — Ha dois niveis: controle de estrangulamento (TC) e controle discreto
(DC). O TC tem suporte para modos de aplicacdo de estrangulamento e de ligar/desligar,
enquanto o DC s6 tem suporte para o modo de aplicacao ligado/desligado.

Modo de aplicacdo — Se o nivel de controle for TC, os usuarios podem levar o instrumento
para o modo Manual e selecionar se o instrumento vai se comportar como uma valvula
de estrangulamento ou de ligar/desligar.

16
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Revisoes

Revisdo de hardware — NUmero da revisdo do hardware do instrumento.
Revisao do dispositivo — Numero de revisao do dispositivo.
Revisdo do protocolo HART — NUmero de revisao do protocolo HART.

Revisdao do firmware principal — Numero de revisdo do firmware e a data em que a revisdo
do firmware foi publicada.

Revisao do software — Numero de revisdo da descri¢do do dispositivo (DD).

Unidades

Pressdo — Define as unidades de saida e de pressdo de alimentacdo em psi, bar, kPa
ou kg/cm?,

Temperatura — Graus Fahrenheit ou Celsius. A temperatura medida é de um sensor
montado na placa de circuito impresso do controlador de valvula digital.

Corrente de entrada — Permite definir as unidades de corrente de entrada em mA
ou percentual da faixa de 4 a 20 mA.

Hora do instrumento

Método Editar hora do instrumento — O método, Edit Instrument Time (Editar hora do
instrumento), permite definir o relégio do instrumento. Quando os alertas sao armazenados
no registro de alertas, este inclui a hora e a data. O reldgio do instrumento utiliza um formato
de 24 horas.

Data atual — Exibe a data atual do relégio do instrumento.
Horario atual — Exibe a hora atual do reldgio do instrumento.

Desempenho do posicionador

Comunicador portatil (DD) Configuracdes do dispositivo > Visdo geral da configuracdo >
P Desempenho do posicionador

Controle de deslocamento

Corrente de entrada — Exibe a corrente de entrada atual.

Tipo de relé — Existem dezesseis opc¢des de relé para selecionar. O tipo de relé é impresso na
etiqueta afixada no corpo do relé. A etiqueta indicara se o relé é de drenagem baixa e/ou uma
versdo de temperatura extrema.

Relés padrao

1. ReléC

2. ReléB

3. Relé A como duplo

4. Relé A como simples
Relés de drenagem baixa
5 ReléCLB

6. ReléBLB

7. Relé ALB as duplo

8. Relé ALB como simples
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Relés de temperatura extrema

9. Relé CXT

10. Relé BXT

11. Relé AXT como duplo

12. Relé AXT como simples

Relés de temperatura extrema e de drenagem baixa
13. Relé CXTLB

14. Relé B XTLB

15. Relé AXTLB como duplo

16. Relé AXTLB como simples

Condicdo de energia zero — a posicdo da valvula (aberta ou fechada) quando for removida
a energia elétrica para o instrumento. A condicdo de energia zero (ZPC) é determinada pelo
tipo de relé, como mostrado na Figura 5.

Figura 5. Condicao de energia zero

Tipo de relé Perda de alimentacao elétrica

Acdo simples direta
(Relé Aou Q)

Pressdo da porta A para zero

Pressdo da porta A para zero
Acdo simples inversa | Pressdo da porta B para
(Relé B) alimentacdo total

Tipo de relé

Pressdo da porta B para

Acdo dupla (Relé A) alimentacdo total

Reiniciar op¢8es da trava — Existem duas opc¢8es de reinicializacdo da trava: Desligado ou
Alimentacdo zero. Se Zero power (Alimentacdo zero) for selecionada, na perda de energia
o dispositivo se movera e sera travado na Condi¢cdo de energia zero ao ligar e exigira que
vocé o destrave.

Reiniciar status da trava — As identificacdes na trava de reinicializacdo estao inativas ou ativas.

Corte/limite alto

Acdo de corte/limite alto — Permite que o usuario controle o comportamento quando o
ponto de controle é alto. Os usuarios tém as seguintes op¢des: desativado, corte ou limite.

Ponto de desligamento de corte alto — Esse € o ponto na faixa de deslocamento
calibrado acima da qual o Corte tem efeito quando a Acao de corte/limite alto for Corte.
E recomendado um Ponto de desligamento alto de corte de 99,5% para garantir que

a valvula figue totalmente aberta.

Ponto alto do limite de deslocamento — O valor maximo que o ponto de controle alcancara
quando a Acdo de corte/limite alto for definida como Limite.

Taxa de corte alta — Esta configuracdo permite que a valvula suba na taxa configurada
para o extremo de deslocamento alto quando o Ponto de desligamento alto de corte for
alcancado. Isso fornece uma elevagdo controlada no batente de deslocamento aberto.
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Corte/limite baixo

e Acdo de corte/limite baixo — Permite que usuario controle o comportamento quando
0 ponto de controle estiver baixo. Os usuarios tém as seguintes opcdes: desativado, corte
ou limite.

* Ponto de desligamento baixo de corte — Esse € o ponto na faixa de deslocamento
calibrado abaixo da qual o corte tem efeito quando a Agdo de corte/limite baixo for Corte.
E recomendado um Ponto de desligamento baixo de corte de 0,5% para ajudar a garantir
0 carregamento da sede com desligamento maximo.

* Ponto de baixo limite de deslocamento — o valor minimo que o ponto de controle
alcancgara quando a A¢do de corte/limite baixo for definida como Limite.

* Taxa de corte baixo — Esta configuracao permite que a valvula suba a taxa configurada
até o extremo de deslocamento baixo quando o Ponto de desligamento de corte baixo for
atingido. Isso fornece uma rampa controlada para o interior da sede a fim de minimizar
danos nesta.

Caracterizacao (somente modo de aplicacao de estrangulamento)

* (Caracterizacdo de entrada

A caracterizacdo de entrada define a relacdo entre a meta de deslocamento e o ponto

de controle alcancado. O ponto de controle alcancado é a entrada para a funcao de
caracteriza¢do. Se a condicao de energia zero estiver fechada, entdao um ponto de controle
de 0% corresponde a uma entrada alcancada de 0%. Se a condi¢cdo de energia zero estiver
aberta, um ponto de controle de 0% corresponde a uma entrada alcancada de 100%. A meta
de deslocamento ¢é a saida da fun¢do de caracterizagdo.

Os usudrios podem selecionar a partir das trés caracteristicas de entrada fixa mostradas

em Figura 6 (Linear, Porcentagem igual ou Abertura rapida) ou selecionar uma caracteristica
personalizada. Figura 6 mostra a relacao entre a meta de deslocamento e o ponto de controle
alcancado para as caracteristicas de entrada fixa, supondo que a Condicdo de energia zero
esteja configurada como fechada.

Com a caracterizacao de entrada, vocé pode modificar a caracteristica geral da combinac¢do
valvula-instrumento. A sele¢do de uma caracteristica de percentual igual, abertura rapida ou
abertura personalizada (que nao seja o padrao de linear) modifica a caracteristica geral da
valvula e do instrumento. No entanto, se vocé selecionar a caracteristica de entrada linear,

a caracteristica geral da valvula e do instrumento é a caracteristica da valvula, determinada
pelo interno da valvula (ou seja, bujdo ou gaiola).

* Tabela de caracterizacdo personalizada

Vocé pode especificar 21 pontos em uma curva de caracteristica personalizada. Cada ponto
define uma meta de deslocamento, em % de deslocamento alcang¢ado, para um ponto

de controle correspondente, em % do ponto de controle alcancado. Os valores do ponto de
controle variam de -25% a 125%. Antes da modificacdo, a caracteristica personalizada é linear.
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Figura 6. Meta de deslocamento versus ponto de controle alcangado, para varias
caracteristicas de entrada (Condicao de energia zero = fechado)
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¢ Fabricante de vélvulas — Selecione o fabricante da valvula.
¢ Modelo da véalvula — Selecione o modelo da valvula.

*  NuUmero de série da valvula — Digite o nUmero de série da valvula na aplicagdo, até
12 caracteres.

¢ Tamanho da valvula — Selecione o tamanho da valvula.

e Unidade de tamanho da valvula — Especifique se o tamanho da valvula estd em polegadas,
milimetros, centimetros ou indeterminado.

* Tipo de valvula — Especifique o tipo de corpo da valvula. Exemplos: globo, corpo dividido, porta
dupla, borboleta, esfera etc.

* (lasse ANSI — De acordo com a ANSI B16.34-81.
e Ponto critico da valvula — Insira o ponto critico da valvula.
Mecanica

e Torque dinamico — Torque imposto ao membro de fechamento da valvula (disco, esfera, bujdo
etc.) pelo fluido do processo em fluxo.

e Torque de ruptura — Insira o torque calculado da valvula, necessario para assentar e liberar o
membro de fechamento da valvula. Expresso em libras de forca x polegadas (Ibf+pol.), newtons
x metros (N+m) ou quilogramas de forca x metros (kgf*m). Usado para comparar os valores reais
de torque.

* Torque/atrito maior — Atrito ou torque que ndo seja do interno ou do engaxetamento.

e Unidade de atrito/torque — Especifique as unidades associadas aos parametros de atrito
e torque. As unidades podem ser: Ibf, N, kgf, Ibf+pol., N*m, kgf*m ou indeterminado.

* Pressdo maxima — Especifique a pressao maxima da valvula.

e Unidade de pressdao maxima — Especifique se as unidades do valor de Pressdo maxima estdo
em psi, kPa, bar, kg/cm? ou indeterminado.

e Temperatura maxima — Especifique a temperatura maxima da valvula.

e Unidade de temperatura maxima — Especifique se as unidades do valor de temperatura
maxima estdo em graus Fahrenheit, Celsius ou indeterminado.

Construgao

e Direcdo da vazdo — Especifique a direcdo das forcas de fluido no membro de fechamento: fluir
para abrir ou fluir para fechar.

e Tipo de capd — Especifique o tipo de capbd.
e Material do corpo/capd — Especifique o corpo e o material do capd.
* Material do revestimento — Especifique o material do revestimento do corpo.

e Diametro interno do revestimento — Se houver um revestimento do corpo, especifique seu
diametro interno.

* Unidade de diametro interno do revestimento — Especifique as unidades de valor do diametro
interno do revestimento.

e Extensdo de extremidade e material — Especifique as extensées finais, se houver. Normalmente
se refere a se¢des de tubos ou redutores soldados ao corpo pelo fabricante da valvula.
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e Conexdo final de entrada — Especifique a conexao final. Pode ser integral ou soldada no corpo.
e Conexdo final de saflda — Especifique a conexdo final. Pode ser integral ou soldada no corpo.

* Acabamento da face do flange — Especifique 0 acabamento da face do flange conforme
0 acabamento ANSI B16.5-81 ou especial, conforme necessario.

e Tipo de engaxetamento — Especifique o tipo de engaxetamento.

e Material da embalagem — Especifique o material da embalagem.

e Valvula de isolamento necessaria — Especifique se € necessaria uma valvula de isolamento.
+ Enecessério lubrificar a valvula — especifique se é necessario um lubrificante.

e Tipo de lubrificacdo — especifique o lubrificante.
Interno

e Tipo de interno — Especifique o tipo de interno
e (aracteristica do interno — Especifique a caracteristica da vazdo inerente do interno instalado.
e Estilo da porta — Especifique o estilo da porta.

e Deslocamento alcancado — especifique a distancia de movimento do membro de fechamento
da posicdo fechada para a posicao nominal totalmente aberta. A posicdo nominal totalmente
aberta é a abertura maxima recomendada pelos fabricantes.

* Deslocamento real — Especifique a distancia medida da posicao fechada até a posicao aberta
total da valvula.

e Unidade de deslocamento — especifique o deslocamento classificado e o deslocamento real em
polegadas, centimetros ou milimetros para valvulas de haste deslizante ou graus para valvulas
rotativas.

* Classificagdo FL — Especifique FL nominal do interno instalado. Consulte ANSI/ISA-S75.01-1985.
e XT nominal — Especifique XT nominal do interno instalado. Consulte ANSI/ISA-S75.01-1985.
e CVnominal — Especifique CV nominal do interno instalado. Consulte ANSI/ISA-S75.01-1985.

Caracteristicas

+ Area desbalanceada — Especifique a 4rea desbalanceada da vélvula.

e Unidade de drea desbalanceada — Especifique a area desbalanceada em polegadas quadradas,
centimetros quadrados ou milimetros quadrados.

e Diametro da porta — Especifique o diametro da porta.

* Unidade de diametro da porta — Especifique o diametro da porta em polegadas, centimetros
ou milimetros.

e Diametro da haste — Especifique o diametro da haste.

e Unidade do diametro da haste — Especifique o diametro da haste em polegadas, centimetros
ou milimetros.

* Material da sede — Especifique o material da sede.

* Material de esfera/bujdo/disco — Especifique o membro de fechamento, ou seja, material do
bujdo, esfera ou disco, conforme aplicavel.

e Material da haste — Especifique o material da haste.
* Material da gaiola/guia — Especifique o material da gaiola, rolamento ou guia.

* Avazdo tende a — Especifique se a vazao tende a ABRIR ou FECHAR uma valvula
de haste deslizante.

e Empurre para baixo até — Especifique se a valvula ABRE ou FECHA a medida que a haste
se afasta do capd.
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Atuador

. s Configuracdes do dispositivo > Visdo geral da
Comunicador portatil (DD) conﬂguraggéo - Atuad%r 9

Identificacao

e Fabricante do atuador — Selecione o fabricante do atuador.
¢ Modelo do atuador — Selecione o modelo do atuador.

e Estilo do atuador — Insira o estilo do atuador; mola e diafragma, pistdo com dupla acdo
sem mola, pistdo com acdo simples com mola ou pistdo com dupla acdo com mola.

Mecanica

e Tamanho do atuador — Especifique o tamanho do atuador.
+ Area efetiva — Especifique a 4rea efetiva do diafragma do atuador.

e Unidade de area efetiva — Especifique a area efetiva do diafragma do atuador em
polegadas quadradas, centimetros quadrados ou milimetros quadrados.

* Estilo da alavanca — Especifique o estilo da alavanca como indeterminado, articulacdo
do eixo, cremalheira e pinhdo ou mecanismo corredico.

* Comprimento do braco de alavanca — Especifique o comprimento do braco de conexdo
entre o eixo da valvula e a haste do atuador. Para atuador de cremalheira e pinhdo, este
comprimento € igual ao raio do pinhao.

* Unidade do braco de alavanca — especifique o comprimento do braco de alavanca em
polegadas, milimetros ou centimetros.

e Taxa de mola — A forca da mudanca por unidade muda no comprimento de uma mola.
Nas valvulas de controle do diafragma, a taxa de mola é geralmente declarada em libras
com forca por polegada em compressdo.

e Unidade de taxa de mola — Especifique a classificacdo da mola em libras por polegada
(Ib/pol.), newtons por milimetro (N/mm) ou quilogramas por milimetro (kg/mm).

* Tipo de matriz — Consulte Tabela 5 para obter as opc¢8es de matriz disponiveis. Escolha
0 conjunto magnético que corresponda a faixa de deslocamento do atuador.

OBSERVACAO

Como regra geral, ndo utilize menos de 60% da do alcance de deslocamento do conjunto magnético
para medicdo do deslocamento total. O desempenho diminuird a medida que o conjunto for
progressivamente subdividido.

Os conjuntos magnéticos lineares apresentam uma faixa de deslocamento valido, indicado por setas
marcadas dentro da peca. Isso significa que o sensor Hall (na parte traseira do invélucro do DVC7K)
necessita permanecer nessa faixa durante todo o deslocamento da valvula. Os conjuntos magnéticos
lineares sao simétricos. Qualquer extremidade pode ficar para cima.

e QOrienta¢do do atuador — Insira a orientacao do atuador conforme visualizado na entrada
da valvula (p. ex., VERT. PARA CIMA, VERT. PARA BAIXO ou HORIZ). Para valvulas rotativas,
especifique o lado direito (RH) ou o lado esquerdo (LH).

* Tipo de volante — Insira o tipo e a orientacao do volante (substituicdo manual), se houver.
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Tabela 5. Opc¢des da matriz do atuador

Faixa de deslocamento

Conjunto magnético

mm pol.
Haste deslizante n.° 7 42a7 0,172 0,28 ---
Haste deslizante n.° 19 8a19 0,32a0,75 ---
Haste deslizante n.° 25 20a25 0,76 a 1,00 ---
Haste deslizante n.° 38 26 a38 1,01a 1,50 ---
Haste deslizante n.° 50 39a50 1,51 a 2,00 ---
Haste deslizante n.° 110 51a110 2,01 a4,125 ---
Haste deslizante n.° 210 110a 210 4,125 a 8,25
Haste deslizante n.° 1 rolete >210 > 8,25 60 a 90°
Eixo rotativo janela n.® 1 --- --- 60 a 90°
Eixo rotativo janela n.’ 2 --- --- 60 a 90°

* Valvula de falha de ar — Especifique se é necessaria a valvula de falha de ar (valvula
de travamento de ar do atuador).

o Valvula de falha de ar ajustada em — Especifique qual pressdo de alimentac¢do a valvula
de falha de ar (valvula de travamento de ar do atuador) fechara.

Movimento

* Ar — Selecione “Opens” (Abre) ou “Closes” (Fecha) para indicar o efeito do aumento
da pressao do ar no deslocamento da valvula.

*  Movimento do sensor de deslocamento — “Counterclockwise/Toward Top of Instrument”
(anti-horario/em direcdo ao topo do instrumento) indica que hd uma relacdo direta
entre contagens de deslocamento e acionamento (ou seja, aumento dos resultados do
acionamento no aumento da contagem de deslocamento). “Clockwise/Toward Bottom of
Instrument” (anti-horario/em direcdo a parte inferior do instrumento) indica que ha uma
relacdo inversa entre as contagens de deslocamento e o acionamento (isto €, o0 aumento
dos resultados do acionamento na reducdo das contagens de deslocamento). A calibracdo
automatica e a calibracdo manual definirdo automaticamente essa variavel. Se essa variavel
for configurada incorretamente, o instrumento ndo controlara.

Se vocé responder SIM ao comando de permissao para mover a valvula ao determinar
o0 movimento do sensor de curso, o instrumento movera a valvula por uma por¢éao
significativa da sua faixa de deslocamento. Para evitar ferimentos e danos materiais
causados pela liberacao do fluido ou pressdo do processo, isole a valvula do processo
e equalize a pressao nos dois lados da valvula ou drene o fluido do processo.

OBSERVACAO

O movimento do sensor de deslocamento, neste caso, se refere ao movimento do conjunto magnético.
Observe que o conjunto magnético pode ser denominado matriz magnética nas ferramentas da interface
do usudrio.
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Pressao

Pressdo maxima de alimentacao disponivel — Especifique os limites de pressdo de
ar ou alimentagdo hidraulica disponiveis.

Pressao nominal de alimentacdo disponivel — Insira a pressao normal de alimentacdo
de operacao.

Pressdo minima de alimentacao disponivel — Especifique os limites de ar ou pressdo
de alimentagdo hidraulica disponiveis.

Pressdo maxima permitida — Especifique a pressao maxima para a qual o atuador foi
projetado.

Pressdo minima necessaria — Especifique a pressdao minima necessaria para movimentar
completamente a valvula instalada sob condi¢des especificadas.

Unidade de pressdo do atuador — Especifique se as unidades associadas aos parametros
de pressdo sdo psi, kPa, bar, kg/cm? ou indeterminado.

Configuracao de bancada

Conjunto de bancada inferior — O conjunto de bancada é a faixa de pressdo necessaria para
acionar totalmente o atuador no deslocamento nominal da valvula sem as forcas de fluido
que atuam na valvula. Conjunto de bancada inferior é o valor inferior de pressao da faixa.

Conjunto de bancada superior — O conjunto de bancada é a faixa de pressdo necessaria
para acionar totalmente o atuador no deslocamento nominal da valvula sem as forcas

de fluido que atuam na valvula. Conjunto de bancada inferior é o valor inferior de pressédo
da faixa.

Condicdes do servico

8 g Configuracdes do dispositivo > Visdo geral da
Comunicador portatil (DD) configuracdo > Condi¢des do servico

Fluido

Servico — Descreva o servico da valvula de controle e/ou o nimero da tubulacao.

Fluido — Descreva a vazdo do fluido para a valvula e seu estado. Indica servi¢o corrosivo
OU erosivo e 0S agentes Ccorrosivos ou erosivos.

Pressdo critica (Pc) — Especifique a pressao critica termodinamica do fluido.
Unidade de pressao critica — Especifique a unidade de pressdo critica (Pc).

Vazao

Vazdo maxima — Insira a vazao volumétrica ou massica na entrada para a condi¢do
de vazdo maxima.

Vazdo normal — Insira a vazdo volumétrica ou massica na entrada para a condicdo normal
de vazdo.

Vazdo minima — Insira a vazao volumétrica ou massica na entrada para a condicdo
de vazdo minima.

Unidade de vazdo — especifique as unidades para as variaveis Vazdo maxima - Vazdo,
Vazdo normal - Vazao e Vazao minima - Vazao.
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Pressao de entrada

Vazdo maxima - Pressdo de entrada — Especifique a pressao de entrada para a condigdo
de vazdo maxima.

Vazdo normal - Pressao de entrada — Especifique a pressdo de entrada para a condigao
de vazao normal.

Vazdo minima - Pressdo de entrada — Especifique a pressao de entrada para a condicdo
de vazao minima.

Desligamento da pressao de entrada — Especifique a pressao de entrada para a condicdo
de desligamento.

Unidade de pressao — especifique as unidades para varidveis de pressdo de entrada
ou variaveis de pressdo de saida.

Pressao de saida

Vazao maxima - Pressdo de saida — Especifique a pressao de saida para a condicao de vazao
maxima.

Vazdo normal - Pressao de saida — Especifique a pressao de safda para a condicdo de vazao
normal.

Vazdo minima - Pressdo de saida — Especifique a pressdo de saida para a condi¢do de vazdo
minima.

Desligamento da pressdo de saida — Especifique a pressao de saida para a condicdo

de desligamento.

Unidade de pressao — Especifique as unidades para varidveis de pressdo de entrada
ou variaveis de pressao de saida.

Temperatura de entrada

Vazdo maxima - Temperatura de entrada — Especifique a temperatura de entrada para
a condicdo de vazao maxima.

Vazao normal - Temperatura de entrada — Especifique a temperatura de entrada para
a condi¢do de vazao normal.

Vazdo minima - Temperatura de entrada — Especifique a temperatura de entrada para
a condicdo de vazao minima.

Desligamento da temperatura de entrada — Especifique a temperatura de entrada para
a condicdo de desligamento. Deve concordar com o estado do fluido e sua pressdo de entrada.

Unidade de temperatura de entrada — Especifique as unidades para variaveis de temperatura
de entrada.

Gravidade especifica/peso especifico/peso molecular

Fluxo maximo - SPG, SW ou MW — especifique o peso especifico (em Ib/pé* ou kg/m?),
gravidade especifica (sem unidades) ou peso molecular (g/mol) de fluido para a condicdo de
vazdo maxima.

Vazdo normal - SPG, SW ou MW — Especifique o peso especifico (em Ib/pé® ou kg/m?3), gravidade
especifica (sem unidades) ou peso molecular (g/mol) do fluido para a condi¢do de vazao normal.
Vazdo minima - SPG, SW ou MW — Especifique o peso especifico (em Ib/pé ou kg/m?3),
gravidade especifica (sem unidades) ou peso molecular (g/mol) do fluido para a condicdo

de vazdo minima.

SPG, SW ou Unidade MW — especifique as unidades para peso especifico, gravidade especifica
ou peso molecular. Insira as unidades para o fluido de servico com peso especifico (Ib/pés® ou
kg/m?), Gravidade especifica (sem unidades) ou como Peso Molecular (g/mol).
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Relacado entre viscosidade/aquecimentos especificos

Vazdo maxima - Relacdo entre viscosidade/aquecimentos especificos — Especifique a
viscosidade em unidades apropriadas para liquidos ou a relacdo de aquecimentos especificos
para gases na condicdo de vazao maxima.

Vazdo normal - Relagdo entre viscosidade/aquecimentos especificos — Especifique
a viscosidade nas unidades apropriadas para a relacao entre liquidos ou aquecimentos
especificos para gases em condicao de vazao normal.

Vazdo minima - Relacdo entre viscosidade/aquecimentos especificos — Especifique
a viscosidade em unidades apropriadas para a relagdo entre liquidos ou agquecimentos
especificos para gases em condicdo de vazao minima.

Unidade de viscosidade/aquecimentos especificos — Especifique a viscosidade em unidades
apropriadas para liquidos ou “nenhum” para a relacao de aquecimentos especificos.

Pressao do vapor

Vazao maxima - Pressdo do vapor PV — Especifique a pressao de vapor (satura¢do) na
temperatura de entrada em unidades absolutas na condicdo de vazdo maxima. Exigido apenas
para vazdo de liquido.

Vazdo normal - Pressao do vapor PV — Especifique a pressao do vapor (saturacdo) na
temperatura de entrada em unidades absolutas na condicdo de vazdo normal. Exigido apenas
para vazdo de liquido.

Vazdo minima - Pressdo do vapor PV — Especifique a pressdo do vapor (satura¢ao) na
temperatura de entrada em unidades absolutas na condi¢ao de vazao minima. Exigido apenas
para vazado de liquido.

Unidade de pressao do vapor (Pv) — Especifique as unidades para pressdo do vapor; Vazdo
max. Pv, vazao normal Pv de pressdo do vapor e vazdo min. Pv de pressdo do vapor.

Cv necessario

Vazdo maxima - Cv necessario — Especifique o Cv necessario conforme calculado para
a condicao maxima de vazdo de acordo com ANSI/ISA S75.01-1985. Nenhum fator de seguranca
adicional deve ser incluido neste momento.

Vazao normal - Cv necessario — Especifique o Cv necessario conforme calculado para
a condicdo de vazao normal de acordo com a ANSI/ISA S75.01-1985. Nenhum fator
de seguranca adicional deve ser incluido neste momento.

Vazdo minima - Cv necessario — Especifique o Cv necessario conforme calculado para
a condicdo de vazao minima de acordo com a ANSI/ISA S75.01-1985. Nenhum fator de
seguranca adicional deve ser incluido neste momento.

Deslocamento

Fluxo maximo - Deslocamento — Insira o deslocamento da valvula em percentual de
deslocamento nominal calculado a partir do Cv necessario, cv nominal da valvula, interno
selecionado e caracteristica na condicdo maxima de vazao. 0% esta totalmente fechado, 100%
esta totalmente aberto.

Vazao normal - Deslocamento — Insira o deslocamento da valvula em percentual de
deslocamento nominal calculado a partir do Cv necessario, Cv nominal da valvula, interno
selecionado e caracteristica em condicdo de fluxo normal. 0% é totalmente fechada, 100%
é totalmente aberta.

Vazdo minima - Deslocamento — Insira o deslocamento da valvula em percentual de
deslocamento nominal calculado a partir do Cv necessario, Cv nominal da valvula, interno
selecionado e caracteristica em condicao de vazao minima. 0% ¢é totalmente fechada, 100%
¢ totalmente aberta.
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Niveis de pressdao sonora

Vazdo maxima

Nivel de pressao sonora permitido — Especifique os niveis de pressdo sonora permitidos
pelo laboratdério, normalmente em dBA medido de acordo com a ISAS75.07-1987, na
condicdo de vazao maxima.

Nivel de pressao sonora previsto — Especifique os niveis de pressao sonora permitidos
e previstos, medidos em laboratério, tanto normalmente em dBA como medido de acordo
com a ISAS75.07-1987 em condicdo de vazao maxima.

Vazao normal

Nivel de pressao sonora permitido — Especifique os niveis de pressdo sonora permitidos,
medidos em laboratdrio, normalmente em dBA medidos de acordo com a ISAS75.07-1987

em condicdo de vazao normal.

Nivel de pressdo sonora previsto — Especifique os niveis de pressao sonora permitidos

e previstos, medidos em laboratdrio, tanto normalmente em dBA como medidos de acordo
com a ISAS75.07-1987 em condi¢do de vazao normal.

Vazdo minima

Nivel de pressao sonora permitido — Especifique os niveis de pressdo sonora permitidos,
medidos em laboratério, normalmente em dBA conforme medido de acordo com

a ISAS75.07-1987 em condi¢do de vazao minima.

Nivel de pressao sonora previsto — Especifique os niveis de pressao sonora permitidos

e previstos, medidos em laboratdrio, tanto normalmente em dBA como medidos de acordo
com a ISAS75.07-1987 em condi¢do de vazdao minima.

Vazdo maxima - Nivel de pressdo sonora previsto — Especifique os niveis de pressao
sonora previstos, medidos em laboratério, normalmente em dBA conforme medidos
de acordo com a ISAS75.07-1987 em condicao de vazdo maxima.

Vazao normal - Nivel de pressdo sonora previsto — Especifique os niveis de pressao sonora
previstos, medidos em laboratério, normalmente em dBA conforme medidos de acordo
com a ISAS75.07-1987 em condi¢do de vazao normal.

Vazao minima - Nivel de pressédo sonora previsto — Especifique os niveis de pressao sonora
previstos, medidos em laboratdério, conforme medidos por ISAS75.07-1987 em condicdo de
vazdo minima.

Linha

Comunicador portatil (DD) Configuracées do dispositivo > Visdo geral da configuracdo > Linha

Construcao

Diametro da linha do tubo de entrada — Especifique o tamanho e a bitola (ou espessura
da parede, se ndo padrao) da linha do tubo em que a valvula esta instalada.

Diametro da linha do tubo de saida — Especifique o tamanho e a bitola (ou espessura,
se ndo padrao) da linha do tubo em que a valvula esta instalada.

Isolamento da linha do tubo — especifique o isolamento da linha do tubo. Essas
informacdes sao necessarias para calculos de nivel de pressdo sonora previstos.
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Switches/regulador de ar/teste

. arf Configuracbes do dispositivo > Visdo geral da
(SEUEEC e FERE {2l configuracdo > switches/regulador de ar/testes

Switch de limite/valvula aberta

Fabricante do switch de valvula aberta — especifique o fabricante do switch.
Modelo do switch de valvula aberta — Especifique o modelo do switch.

Tipo de switch de valvula aberta — Especifique o tipo de switch de limite (Exemplo: contato
seco, mecanico, proximidade, pneumatico).

Contatos/classificacao/acao do switch de valvula aberta — Especifique a classificacdo
elétrica e o nUmero de contatos e acdo.

Switch de limite/valvula fechada

Fabricante do switch de valvula fechada — Especifique o fabricante do switch.
Modelo do switch de valvula fechada — Especifique o modelo do switch.

Tipo de switch de valvula fechada — Especifique o tipo de switch de limite
(Exemplo: contato seco, mecanico, proximidade, pneumatico).

Contatos/classificacao/acao do switch de valvula fechada — Especifique a classificacdo
elétrica e o nUmero de contatos e acao.

Reg.de ar

Fabricante de reguladores de ar — Especifique o fabricante do regulador de ar.

Modelo do regulador de ar — Especifique o modelo do regulador de ar.

Filtro do requlador de ar — Especifique se é necessario um filtro.

Mandmetro do regulador de ar — Especifique se € necessario um mandémetro de pressdo.
Pressdo de ajuste do regulador de ar — Especifique a configuracao da pressdo de saida.

Unidade de pressao de ajuste do reqgulador de ar — Especifique as unidades de pressdo
de ajuste do regulador de ar.

Testes

Teste de pressao hidrostatica — Especifique a pressao do teste hidrostatico. Normalmente,
de acordo com a ANSI B16.37-80 ou API 6A-83.

Unidade de pressdo hidrostatica — Especifique as unidades de pressao para o teste
de pressdo hidrostatica.

Classe de vazamento ANSI/FCI — Especifique a classe de vazamento de acordo com
a ANSI/FCI 70-2-76.

Diagndstico do conjunto da valvula — Especifique o teste de fabrica da série Signature
realizado.
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Especiais/Acessorios

. g Configuracées do dispositivo > Visdo geral da
B e L ) configuragdo > especiais/acessorios

Classificacdo de areas classificadas

e (lasse/Grupo/Div NEC — Especifique a classificacao de areas classificadas de acordo com
o National Electrical Code®, ANSI/NFPA 70-1987.

Amplificadores

e Tipo de amplificador de volume — especifique se ha um relé autbnomo que aumenta
ou amplifica o volume de ar fornecido para o atuador.

e Cvdoamplificador de volume — especifique o Cv do amplificador de volume.
Liberacoes
* Liberacdo rapida — especifique se ha uma valvula localizada na tubulacdo entre

o instrumento e o atuador que permita que o ar seja rapidamente exaurido do atuador.
* (Cvde liberacdo rapida — especifique o Cv de liberacdo rapida.

Valvulas

* Valvula solenocide — Especifique o tipo de valvula solenoide.
e (Cvdavalvula solenoide — Especifique o Cv da valvula solenoide.
e Valvula de desligamento — Especifique o tipo de valvula de desligamento.

* Estado de falha da valvula de desligamento — Especifique se o estado de falha da valvula
de desligamento estda ABERTO ou FECHADO.

* Valvula de comutacao — Especifique o tipo de valvula de comutacado.

* Estado de falha da valvula de comutacdo — Especifique se o estado de falha da valvula
de comutac¢do esta ABERTO ou FECHADO.

Diversos

* Transmissor de posicao — Especifique o tipo de transmissor de posi¢do.
* Adaptador wireless — Especifique o tipo de adaptador wireless.
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4.4 Ajuste

Comunicador portatil (DD)

Configurac@es do dispositivo > Ajuste

Interface de usudrio local (LUI) Configurar > Ajuste > Ajuste manual

Ajuste de deslocamento

As alteracbes na configuracao de ajuste podem fazer com que o conjunto da valvula/
atuador seja acionado. Para evitar les6es corporais e dano material causado por
pec¢as moveis, mantenha as maos, ferramentas e outros objetos longe do conjunto

da valvula/atuador.

e (Configuracao de ajuste de deslocamento

Ha onze configuracdes de ajuste a escolher. Cada configuracdo de ajuste fornece um valor
pré-selecionado para as configuracGes de ganho do controlador de valvula digital.
A configuracdo de ajuste C fornece a resposta mais lenta e M fornece a resposta mais rapida.

Tabela 6 relaciona os valores de ganho proporcional, de ganho de velocidade de retorno de
lago secundario para as configuracdes de ajuste pré-selecionadas.

Tabela 6. Valores de ganho para configura¢des de ajustes de deslocamento

pré-selecionadas

ML Ganho proporcional

Ganho de velocidade

Ganho de retorno

de ajuste do laco secundério
C 4,4 3,0 35
D 438 3,0 35
E 55 3,0 35
F 62 3,1 35
G 7,2 3,6 34
H 84 4,2 31
I 9,7 4,85 27
J 11,3 5,65 23
K 13,1 6,0 18
L 15,5 6,0 12
M 18,0 6,0 12
X (Especialista) Ajustado pelo usuario Ajustado pelo usuario Ajustado pelo usuario

Além disso, vocé pode especificar ajuste de especialista e definir individualmente o ganho
proporcional, o ganho de velocidade e 0 ganho de retorno de laco secundario.

OBSERVAGAO

Use o Ajuste de especialista apenas se o ajuste padrdo ndo tiver atingido os resultados desejados.

Tabela 7 fornece as orientacBes de selecdo de configuracdo de ajuste para atuadores Fisher
e Baumann. Essas configuragdes de ajustes sao apenas pontos de inicio recomendados.
Apds terminar a configuracao e calibrar o instrumento, talvez vocé precise selecionar uma
configuragdo de ajustes mais alta ou mais baixa para obter a resposta desejada. O conjunto
de ajuste padrdo é H se nenhum atuador for selecionado.
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Tabela 7. Informacdes do atuador para a Configuracao inicial

Atuador
Fabricante

Modelo do
atuador

Tamanho do
atuador

Estilo do
atuador

Inicio

Configuracao
de ajuste

Movimento do sensor
de deslocamento®
Relé A ou C®

Fisher

Pistdo Dbl com

25 ou sem mola. E
585C e 50 Consulte o Manual I
585CR 60 de instrucdes J Especificado pelo usudrio
68, 80 e aplacade L
100, 130 identificacdo do M
atuador.
30, 30i H
34, 34i, 40, 40i K o s
657 45, 45i, 50, 50i Mola e diafragma L Em direcdo a parte inferior
do instrumento
46, 46i, 60, 60i, 70, M
70ie 80a 100
30, 30i H
34, 34i, 40, 40i K
45, 45i, 50, 50i L N
667 Mola e diafragma Erg d!regao ao topo
46, 46i, 60, 60, 70, M 0 Instrumento
70i, 76, 76ie 80 a
100
20, 30 : H
1051 e 1052 33 mzi%ii?ima I Em direcdo a parte inferior
40 ianela) K do instrumento
60, 70 ) M
30 J Depende das conexdes
1061 40 Pistdo duplo sem K pneumaticas. Consulte
60 mola L a descricao de Movimento
68, 80, 100, 130 M do sensor de deslocamento.
Estilo de dMowmento
o sensor de
montagem |
eslocamento
Em direcdo
A a parte inferior
do instrumento
o Em direcdo
1066SR 20 Pistdo simples G B 20 topo do
27,75 com mola L .
instrumento
Em direcdo
@ ao topo do
instrumento
Em diregao
D a parte inferior
do instrumento
1 Mola e diafragma H direcio 3 inferi
5052 5 (Montagem em [ Em direcao a parte inferior
3 janela) M do instrumento
Para o modo de operagdo
Po (ar abre): em dire¢do ao
30, 30E E :
’ . topo do instrumento
3024C 34, 3;1E,;LOE, 40E Mola e diafragma E Para 0 modo de operacio
5,45 Ps (ar fecha): em direcdo a
parte inferior do instrumento
225 XM
Ar para abrir | Ar para fechar
x 750 Mola e diafragma K em direcdo em direcédo
aotopodo | a parteinferior
1200 M instrumento | do instrumento

- continuagdo -
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Tabela 7. Valores de ganho para as configuracdes de ajuste de deslocamento
pré-selecionadas (continuacao)

Fabricante Modelo do Tamanho Estilo I."'c'° & LG senszor
Configuracao de deslocamento?®
do atuador atuador do atuador do atuador A = -
de ajuste Relé A ou C®
Ar para Em direcdo a parte inferior
estender 16 C do instrumento
32 E -
Ar para 54 Mol H Em direcdo ao topo
Baumann retrair Viola € do instrumento
diafragma
10 E
Rotativo 25 H Especificar
54 J

OBSERVACAQ: consulte a Tabela 5 para obter informacdes sobre matriz (conjunto magnético).

1. X = Ajuste de especialista. Ganho proporcional = 4,2; Ganho de velocidade = 3,0; Ganho de retorno de lago secundario = 18,0.
2. O movimento do sensor de deslocamento, neste caso, se refere ao movimento do conjunto magnético.
3. Os valores mostrados sdo para os relés A e C. Inverso para o relé B.

e Zona morta integral — Uma janela em torno do ponto de controle primario na qual a agao
integral é desabilitada. A Zona morta é configuravel de 0% a 2%, correspondente a uma janela
simétrica de 0% a +/-2% em torno do ponto de controle primario.

A Zona morta integral € usada para eliminar os ciclos de limite induzidos por atrito em volta do
ponto de controle primario quando o integrador esta ativo. Este valor de zona morta é usado
durante a calibracao automatica do procedimento de deslocamento mesmo que a integral de
deslocamento esteja desabilitada; no caso de falhas da calibragdo automatica do deslocamento
com atuadores de pistdo, esse valor deve ser configurado para 1%. O valor padrdo é 0,26%.

e Ganho integral — O ganho integral de deslocamento € a relacdo entre a alteracdo na saida
e a alteracdo na entrada, com base na acdo de controle em que a saida é proporcional a integral
de tempo de entrada.

e Ganho MLFB — O ganho de retorno de lago secundario para a configuracado de ajuste do
controle de deslocamento. A alteracdo desse parametro também alterara a configuracdo
de ajuste de especialista.

* Ganho proporcional do deslocamento — o ganho proporcional para a configuracdo de ajuste
do controle de deslocamento. A alteracao desse parametro também alterara a configuracao
de ajuste de especialista.

* Ganho de velocidade de deslocamento — O ganho de velocidade para a configuracao de ajuste
do controle de deslocamento. A alteracao desse parametro também alterara a configuracao de
ajuste de especialista.

4.5 Entradas
Comunicador portatil (DD) Configuracées do dispositivo > Entrada/saida > Entradas

Faixa de corrente de entrada

e Valor superior da faixa — O valor superior da faixa deve corresponder a faixa alta de
deslocamento, se a condicdo de energia zero for configurada como fechada. Se a condigdo
de energia zero estiver configurada como aberta, o valor superior da faixa corresponde a faixa
baixa de deslocamento. Consulte a Figura 7.

e Valor inferior da faixa — O valor inferior da faixa deve corresponder a faixa baixa de
deslocamento se a condicdo de energia zero for configurada como fechada. Se a condicao
de energia zero for configurada como aberta, o valor inferior da faixa corresponde a faixa alta
de deslocamento. Consulte a Figura 7.
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Figura 7. Relac¢do entre o deslocamento calibrado e a entrada analégica

FAIXAALTADE _| _ &
DESLOCAMENTO

| |
< | 7PC = FECHADA |
8-( | |
5 | |
2 I |
s | |
= | |
= | |
S I I
d | A FORMA DESSAS LINHAS '
L DEPENDE DA ENTRADA
o | CARACTERISTICA LINEAR I

FAIXABAIXADE _ | _ _ df  CARACTERITICAMOSTRADA A
DESLOCAMENTO

| |

| |

[ ENTRADA ANALOGICA [

mA OU % DE 4 A 20 mA
FAIXA DE FAIXA DE
ENTRADA BAIXA ENTRADA ALTA
OBSERVACAO:

ZPC = CONDIGAO DE ENERGIA ZERO
A6531-1

4.6 Saidas
Comunicador portatil (DD) Configuractes do dispositivo > Entrada/saida > Saidas
Interface de usudrio local (LUI) Configurar > Saidas

AtribuicBes das variaveis HART

As varidveis de instrumento podem ser relatadas através de quatro diferentes atribui¢cdes
de varidveis HART. A varidvel primaria sempre esta configurada como corrente de entrada.
No entanto, as trés varidveis restantes tém op¢des adicionais, conforme relacionado a sequir.

OBSERVACAO
As atribuicBes das varidveis HART ndo sao configuraveis com a interface de usuario local.

OBSERVACAO
A protecdo contra gravacao deve ser desabilitada para configurar as variaveis HART.
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controle (padrdo), deslocamento descaracterizado,
salda A, saida B, pressao diferencial de alimentacdo,
temperatura, ponto de controle pré-caracterizado

Variavel terciaria (TV) Corrente de entrada, deslocamento, ponto de controle,
deslocamento descaracterizado, Saida A (padréo),
Safda B, alimentacdo, pressdo diferencial, temperatura,
ponto de controle pré-caracterizado

Variavel quaternaria (QV) Corrente de entrada, deslocamento (padrao), ponto
de controle, deslocamento descaracterizado, Saida A,
Saida B, alimentacdo, pressdo diferencial, temperatura,
ponto de controle pré-caracterizado

Configuracao do terminal de saida

OBSERVACAO

Estes itens de menu so estdo disponiveis em unidades que tém o transmissor de posicdo opcional de
4 220 mA e hardware de switches 1 e 2 instalados. Para obter informacdes sobre a fiagdo e a configuragdo
do transmissor de posicao/switch discreto, consulte o Guia de inicio rapido do DVC7K-H, D104766X012.

Transmissor de posicao

Se o dispositivo DVC7K foi comprado com op¢des de E/S, ele tem um circuito de saida opcional
para um transmissor de posicdo de 4 a 20. Os circuitos de saida devem ser habilitados com
uma ferramenta de interface do usuario ou uma interface de usuario local (LUI). Abaixo estdo
0s parametros de configuracdo para o transmissor de posicao.

* Funcdo: configura a relacao entre o deslocamento da valvula e o sinal de saida do
transmissor de posicdo. O transmissor de posi¢cdo pode ter as seguintes funcoes:
desabilitado, 4 mA aberto ou 4 mA fechado.

* Sinal de falha: se o transmissor de posicdo estiver habilitado, selecione o sinal de falha
como: Hi (alto) (> 22,5 mA) ou Lo (baixo) (< 3,6 mA).

Switch 1 e Switch 2

Se o dispositivo DVC7K foi comprado com op¢des de E/S, ele tem circuitos de saida opcionais
para dois switches de estado solido de contato seco. O switch 1 é um circuito normalmente
aberto e o switch 2 é um circuito normalmente fechado. Os circuitos de saida devem ser
habilitados com uma ferramenta de interface do usuario ou uma interface de usuario local
(LUI). Abaixo estdo os parametros de configura¢do para os switches 1 e 2.

* Funcdo: pode ser configurado como desabilitado, switch de limite ou switch de alerta.

Se foi selecionado Limit Switch (Switch de limite), é necessario configurar o seguinte:

— Acdo: pode ser configurado como Closed Above Trip (Fechado acima do deslocamento)
ou Closed Below Trip (Fechado abaixo do deslocamento)

— Ponto de deslocamento: define o limite, em porcentagem de deslocamento, para
o switch de limite.


https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9666862.pdf
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Se foi selecionado Alert Switch (Switch de alerta), é necessario configurar o seguinte:

— Acdo de alerta: determina a a¢do do switch quando um dos alertas configurados
estiver ativo ou inativo. Os switches de alerta podem ter a sequinte acdo de alerta:
alerta ativo ou alerta inativo.

— Ativacdo da fonte de alerta: define quais alertas ativam ou desativam o switch com
base na acdo de alerta.

OBSERVACAO
Os switches de alerta ndo podem ser configurados com a LUL

4.7 Configuracao de alertas

Comunicador portatil (DD) Diagndstico > Alertas
Interface de usudrio local (LUI) Configurar > Configuracdo de alertas

Um alerta é uma notificacdo de que o instrumento detectou uma condi¢do que ultrapassou
as condicBes de alerta. Os alertas habilitados e ativos serao gravados na memoria do
instrumento dentro do registro de alertas (consulte Se¢do 6). Alguns alertas também sao
definidos na estrutura de resposta do comando HART 48 que pode ser lida por qualquer
sistema de host de comunica¢do HART.

Os alertas podem ser ativados ou desativados quando o instrumento estiver desprotegido
e seu Modo do instrumento for automatico ou manual.

Para obter uma explicacao detalhada dos alertas e das a¢des recomendadas, consulte Secao 6.
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Secao 5: Calibracao

Visdo geral da calibracao

Quando um controlador de valvula digital DVC7K é encomendado como parte do conjunto
de uma valvula de controle, a fabrica monta o controlador de valvula digital no atuador,
conecta a tubulagdo necessaria, e depois configura e calibra o controlador.

Para controladores de valvula digitais que sao encomendados separadamente, a recalibracao
da entrada analdgica ou dos sensores de pressao geralmente ndo é necessdria. No entanto,
ap6s a montagem em um atuador, execute a Configuracdo guiada para configurar e calibrar
seu dispositivo. Para obter informac¢8es mais detalhadas, consulte os seguintes procedimentos
de calibracdo.

Comunicador portatil (DD) Configuracées do dispositivo > Calibragdo
Interface de usuario local (LUI) Configurar > Calibracdo

Calibracdo automatica - consulte a pagina 38

Calibragdo manual - consulte a pagina 39

Calibracdo do sensor de pressao - consulte a pagina 40

Calibracdo de corrente de entrada - consulte a pagina 43
Ajuste do relé - consulte a pagina 44

OBSERVACAO

O Modo do instrumento deve estar em Manual e a Protecao contra gravacao deve ser desabilitada antes
de calibrar o instrumento.

Durante a calibracao, a valvula se movera pelo curso completo. Para evitar ferimentos
e danos materiais causados pela liberacdo de pressao ou do fluido do processo, isole

a valvula do processo e equalize a pressao nos dois lados da valvula ou drene o fluido
do processo.
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5.1 Calibracao de deslocamento

Calibracao automatica

1.

4.

A calibragdo automatica lembra vocé para remover a Prote¢do contra gravacao se estiver
habilitada e, em seguida, define o Modo do instrumento como Manual se estiver em
Automatico.

A calibracdo automatica estabelece os limites de deslocamento fisico (ou seja, as posi¢es
de deslocamento real 0 e 100%). Durante este processo, a valvula percorrera o curso
totalmente, de um extremo de deslocamento para o outro. A calibragdo automatica
também determina até onde o suporte de relés gira para calibrar a sensibilidade

do sensor do MLFB. Os vieses de relé e I/P sdo entdo definidos.

Se 0 Modo do instrumento tiver sido alterado para Manual, vocé sera avisado para retornar
0 Modo do instrumento para Automatico depois de concluir a calibracdo automatica.

Se a Protec¢do contra gravacao tiver sido desabilitada, vocé serd avisado para habilita-la
novamente.

Verifique se o deslocamento rastreia corretamente o sinal de entrada.

OBSERVACAO
O modo do instrumento deve ser Automatico para rastrear o sinal de entrada.

Se a unidade ndo calibrar, consulte Tabela 8 para ver as mensagens de erro e as possiveis
solucoes.

Tabela 8. Mensagens de erro da calibragdo automatica

Mensagem
de erro

Erro de baixa O sinal de entrada analdgica para o instrumento deve ser superior a 3,8 mA. Regule a saida
poténcia de corrente do sistema de controle ou a fonte de corrente para fornecer pelo menos 4,0 mA.

Possivel problema e solucdo

Erro de tempo |0 problema pode ser um dos seguintes:
limite

1. A configuracdo de ajuste selecionada é muito baixa e a valvula ndo atinge o ponto final no
tempo previsto. Selecione uma configuracdo de ajuste mais alta (ou seja, se a configuragdo
de ajuste for D, altere para E).

2. Antes de receber essa mensagem, a saida do instrumento foi da alimentacdo zero a total? Em
€aso negativo, verifique a pressdo de alimentacdo do instrumento sequindo as especificacbes
no Manual de instrucBes do atuador correspondente. Se a pressdo de alimentagdo estiver
correta, verifique os componentes pneumaticos do instrumento (conversor I/P e relé).

3. Os sensores de pressao talvez precisem de calibracdo. O dispositivo esta aguardando leituras
de pressao abaixo de um certo limite na extremidade inferior e, se ele ndo for atingido,

o dispositivo pode ter tempo limite.

Erro de falha Os dados do sensor de deslocamento estdo irregulares. Verifique se o conjunto magnético

no sensor estd montado corretamente. Se ndo houver problema com a montagem, ha um problema com
o sensor de deslocamento e o instrumento precisara ser substituido.

Erro sem Antes de receber essa mensagem, a saida do instrumento foi da alimentagdo zero a total? Em

movimento caso negativo, verifique a pressao de alimentagdao do instrumento seguindo as especificacbes

no Manual de instru¢Bes do atuador correspondente. Se a pressdo de alimentagdo estiver
correta, verifique os componentes pneumaticos do instrumento (conversor I/P e relé).
Se a saida do instrumento ndo for de zero a alimentagao total antes de receber essa mensagem,

verifiqgue a montagem consultando o procedimento apropriado de montagem na segao
de instalacdo e verificando o conjunto magnético quanto ao alinhamento correto.

Além disso, verifique se foi selecionado o tamanho correto do conjunto magnético.

- continuagdo -
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Tabela 8.

Mensagem
de erro

Erro de ponto
final invalido

Mensagens de erro de calibragcdo automatica (continuagao)

Possivel problema e solucao

O dispositivo esta deslocando fora da faixa esperada de deslocamento. As contagens de deslocamento
para contagens de deslocamento baixo ou alto estdo fora da faixa calibrada de deslocamento de fabrica.
O problema pode ser um dos seguintes:

¢ Foi selecionado o tamanho errado do conjunto magnético.

* O conjunto magnético ndo foi montado corretamente.

Erro de grava¢do
de memoria

O sinal de entrada analdgica para o instrumento esta indicando menos de 3,8 mA. Regule a saida
de corrente do sistema de controle ou a fonte de corrente para fornecer pelo menos 4,0 mA.

Adverténcia
de polarizacao
padrdo de relé

O problema pode ser um dos seguintes:

1. A configuragao de ajuste selecionada é muito baixa e a valvula ndo atinge o ponto final no tempo
previsto. Selecione uma configuragdo de ajuste mais alta (ou seja, se a configuracdo de ajuste for D,
altere para E).

2. A configuracado de ajuste selecionada é muito alta, a operagdo da valvula estd instavel e ndo permanece
no ponto final pelo tempo previsto. Selecione uma configuragao de ajuste mais baixa (ou seja, se
a configuragdo de ajuste for D, altere para C).

3. Foi detectado atrito excessivo da valvula. A valvula ndo conseguiu descer. Verifique o conjunto mecanico.

4. A Zona morta integral esta definida muito baixa e ndo consegue eliminar os ciclos de limite induzidos
por atrito em torno do ponto de controle quando o integrador esta ativo. Aumente o valor da zona
morta integral.

Observacdo: a calibragcdo automatica sempre usa o integrador para calibrar determinados valores mesmo

que o integrador seja desativado durante a operacdo normal.

Adverténcia de
polarizagdo I/P
padrdo

O problema pode ser um dos seguintes:

1. A configuracdo de ajuste selecionada € muito baixa e a valvula ndo atinge o ponto final no tempo
previsto. Selecione uma configuracdo de ajuste mais alta (ou seja, se a configuracdo de ajuste for D,
altere para E).

2. A configuracdo de ajuste selecionada é muito alta, a operagao da valvula esta instavel e ndo permanece
no ponto final pelo tempo previsto. Selecione uma configuragdo de ajuste mais baixa (ou seja, se
a configuragdo de ajuste for D, altere para C).

3. Foi detectado atrito excessivo da valvula. A valvula ndo conseguiu descer. Verifique o conjunto mecanico.

4. A zona morta integral esta definida muito baixa e ndo consegue eliminar os ciclos de limite induzidos
por atrito em torno do ponto de controle quando o integrador esta ativo. Aumente o valor da zona
morta integral.

Observacdo: a calibragdo automatica sempre usa o integrador para calibrar determinados valores mesmo

que o integrador seja desativado durante a operagdo normal.

Calibracao manual

1. Acalibragdo manual lembra vocé para remover a Protegdo contra gravagao se estiver habilitada
e, em sequida, define o Modo do instrumento como Manual se estiver em Automatico.

2. O controlador de valvula digital encontrara o ponto final de acionamento baixo.

3. Quando a valvula terminar de se mover, marque o ponto final de acionamento baixo
selecionando Accept (Aceitar).

4. O controlador de valvula digital encontrara o ponto final de acionamento alto.

5. Quando a valvula terminar de se mover, marque o ponto final de acionamento alto
selecionando Accept (Aceitar).

6. O controlador de valvula digital entdo movimentara a valvula para o deslocamento médio
para encontrar os pontos de polarizagao.

7. Quando a valvula estiver estavel, selecione Accept (Aceitar).

8. Avalvula encontrara a polarizacdo do relé e, em seguida, a polarizacdo I/P para concluir
a calibracao.

9.  Se o Modo do instrumento tiver sido alterado para Manual, vocé sera avisado para retorna-lo
para Automatico.
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10. Se a Protecdo contra gravacao tiver sido desabilitada, vocé sera avisado para habilita-la
novamente.

11.  Verifigue se o deslocamento rastreia corretamente o sinal de entrada.

OBSERVACAO
O modo do instrumento deve ser Automatico para rastrear o sinal de entrada.

Se a unidade ndo calibrar, consulte Tabela 9 para ver as mensagens de erro e as possiveis
solucBes.

Tabela 9. Mensagens de erro da calibracdo manual

Mensagem

Possivel problema e solucao
de erro

Erro de ponto |0 dispositivo esta deslocando fora da faixa esperada de deslocamento. As contagens
final invalido  |de deslocamento para contagens de deslocamento baixo ou alto estdo fora da faixa
calibrada de deslocamento de fabrica. O problema pode ser um dos seguintes:

1. Foi selecionado o tamanho errado do conjunto magnético.

2. O conjunto magnético ndo foi montado corretamente.

Erro sem Antes de receber essa mensagem, a saida do instrumento foi da alimentac&o zero
movimento a total? Em caso negativo, verifique a pressdo de alimentacdo do instrumento seguindo
as especificacdes no Manual de instrucdes do atuador correspondente. Se a pressdo
de alimentagdo estiver correta, verifique os componentes pneumaticos do instrumento
(conversor I/P e relé).

Se a safda do instrumento ndo for de zero a alimentacado total antes de receber
essa mensagem, verifique a montagem consultando o procedimento apropriado
de montagem na secdo de instalacdo e verificando o conjunto magnético quanto
ao alinhamento correto.

Se estiver usando uma descricado do dispositivo, pode ser insuficiente o deslocamento
entre os pontos finais marcados. O problema pode ser um dos seguintes:

1. Foi selecionado o tamanho errado do conjunto magnético.

2. O conjunto magnético ndo foi montado corretamente.

3. Nao é suficiente o uso da matriz de deslocamento.

Erro de O problema pode ser um dos seguintes:
polarlzagao 1. A configuragao de ajuste selecionada é muito baixa e a valvula ndo atinge o ponto
invalida final no tempo previsto. Selecione uma configuracdo de ajuste mais alta (ou seja,

se a configuracdo de ajuste for D, altere para E).

2. A configuragéo de ajuste selecionada é muito alta, a operacdo da valvula esta instavel
e ndo permanece no ponto final pelo tempo previsto. Selecione uma configuracéo
de ajuste mais baixa (ou seja, se a configuragdo de ajuste for D, altere para C).

3. Foi detectado atrito excessivo da valvula. A valvula ndo conseguiu descer. Verifique
0 conjunto mecanico.

Erro de O sinal de entrada analdgica para o instrumento deve ser superior a 3,8 mA. Regule
gravacao a saida de corrente do sistema de controle ou a fonte de corrente para fornecer pelo
de membéria menos 4,0 mA.

ET@ de tempo |o problema pode ser um dos seguintes:

limite 1. A configuragdo de ajuste selecionada € muito baixa e a valvula ndo atinge o ponto
final no tempo previsto. Selecione uma configuracao de ajuste mais alta (ou seja,
se a configuracdo de ajuste for D, altere para E).

2. Se estiver usando a interface do usuario local (LUI), a tela desligara apos 10 minutos
sem a entrada do usuario. Certifique-se de responder imediatamente com a interface
do usuario local.
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5.2 Calibracao do sensor

Calibracao do sensor de pressao

Comunicador portitil (DD) ggrg;ggsrggoes do dispositivo > Calibracao > Sensor

OBSERVACAO
O sensor de pressao é calibrado na fabrica e ndo deve requerer calibracdo.

OBSERVACAO
A corrente de entrada deve ser superior a 4,0 mA para executar a calibracao do sensor de pressao.

OBSERVAGAO

O instrumento nao pode ser bloqueado pela interface do usuario local (LUI) ou por um mestre primario
ou secundario. A Protecdo contra gravacao deve estar desabilitada e o Modo do instrumento deve estar
em Manual antes de calibrar o instrumento.

1. Acalibracdo do sensor de pressdo o avisa para:

a. Desbloquear o instrumento se bloqueado por um mestre HART primario ou
secundario.

b. Remover a protecdo contra gravacao, se habilitada.
c. Definir o Modo do instrumento como Manual, se estiver em Automético.

2. Emseguida, vocé é solicitado a selecionar qual sensor de pressdo vai calibrar.

OBSERVACAO

Somente sensores de pressao com status ruim serdo relacionados.
* Os sensores de pressdo para conjuntos de acao dupla podem incluir pressdo de alimentacao,

saida A ou saida B.
* Os sensores de pressdo para conjuntos diretos/inversos de acdo simples podem conter pressao
de alimentacdo ou Saida A.

3. Selecione Somente zero ou Zero e Span (medidor necessario).

OBSERVACAO

Continue com a etapa apropriada abaixo com base em sua selecdo e no sensor que esta sendo calibrado.
Etapa 4: Somente zero, sensor de pressao de alimentacao

Etapa 5: Somente zero, sensor de saida A

Etapa 6: Somente zero, sensor de saida B

Etapa 7: Somente zero e span, sensor de pressao de alimentacdo

Etapa 8: Zero e span, sensor de saida A

Etapa 9: Zero e span, sensor de saida B

Continue com a etapa 10 apds concluir a calibragdo apropriada do sensor.
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OBSERVACAO

E necessario um mandmetro de pressio externo de referéncia para executar Zero e Span. O manémetro
deve ser capaz de medir a pressdo maxima de alimentacdo do instrumento.

4. Para Somente zero, calibracdo do sensor de pressao de alimentacdo:

a. Ajuste o regulador de alimentacdo para remover a pressao de alimentacao
do instrumento.

b. Selecione Continuar quando o ar estiver totalmente exaurido.
c. Vapara aetapa 10.
5. Para Somente zero, calibracdo do sensor de Saida A:
a. Aguarde até que a pressdo da saida A esteja totalmente exaurida.
b. Selecione Continuar.
c. Vaparaaetapa 10.
6. Para Somente zero, calibracao do sensor de Saida B:
a. Aguarde até que a pressdo da saida B esteja totalmente exaurida.
b. Selecione Continuar.
c. Vaparaaetapa 10.
7. Para Zero e span, calibracdo do sensor de pressao de alimentacao:

a. Ajuste o regulador de alimentacdo para remover a pressdo de alimentacao
do instrumento.

b. Selecione Continuar quando o ar estiver totalmente exaurido.

c. Conecte um mandmetro externo de pressdo de referéncia a porta de pressdo
de alimentacdo.

Selecione Continuar.
Ajuste o regulador de alimentacdo para a pressao de alimentacdo desejada.
Selecione Continuar.

@ ™ o o

V3 para a etapa 10.
8. Para Zero e Span, calibragdo do sensor de saida A:

a. Aguarde até que a pressdo da saida A esteja totalmente exaurida.

b. Selecione Continuar.
Conecte um mandmetro externo de pressdo de referéncia a porta de Saida A.
Selecione Continuar.
Aguarde até que a saida A alcance a pressdo de alimentagdo regulada total.
Selecione Continuar.

@ = o a0

Va para a etapa 10.
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9.  Para Zero e Span, calibracdo do sensor de Saida B:
a. Aguarde até que a pressdo da saida B esteja totalmente exaurida.
b. Selecione Continuar.
c. Conecte um mandmetro externo de pressdo de referéncia a porta de Saida B.
d. Selecione Continuar.
e. Aguarde até que a saida B alcance a pressao de alimentagdo regulada total.
f.  Selecione Continuar.
g. Va para a etapa 10.

10. Se o Modo do instrumento tiver sido alterado para Manual, vocé sera avisado para
retorna-lo para Automatico.

11. Se a Protecdo contra gravacao tiver sido desabilitada, vocé sera avisado para habilita-la
novamente.

Calibracao de corrente de entrada

Comunicador portatil (DD) Configurac®es do dispositivo > Calibracdo > Corrente de entrada

OBSERVACAO

O switch DIP deve ser definido para 4 a 20 mA para executar a calibracdo de corrente de entrada.

O método de calibracdo de corrente de entrada ndo sera executado se o switch DIP estiver definido
como 24 VCC.

OBSERVACAO
O sensor de corrente de entrada é calibrado na fabrica e ndo deve requerer calibracdo.

OBSERVACAO
O instrumento ndo pode ser travado por um mestre primario ou secundario. A Protecdo contra gravacao
deve estar desabilitada e o Modo do instrumento deve estar em Manual antes de calibrar o instrumento.

Para calibrar o sensor de entrada analdgica, conecte uma fonte de corrente varidvel aos
terminais LOOP+ e LOOP- do instrumento. A fonte de corrente deve ser capaz de gerar
uma saida de 4 a 20 mA. Siga os comandos do display do comunicador portatil para calibrar
o sensor de entrada analdgica.
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1. Acalibracdo de corrente de entrada o avisa para:

a. Desbloquear o instrumento se bloqueado por um mestre HART primario ou
secundario.

b. Remover a protecdo contra gravacdo, se habilitada.

c. Definir o Modo do instrumento como Manual, se estiver em Automatico.
Ajuste a fonte de corrente para aproximadamente 4 mA.

Selecione Continuar.

4.  Utilize as selecbes Aumentar e Diminuir até que a corrente exibida corresponda a fonte
de corrente.

5. Quando a corrente exibida corresponder a fonte de corrente, selecione Concluido para
continuar.

6. Ajuste a fonte de corrente para aproximadamente 20 mA.
Selecione Continuar.

8.  Utilize as seleces Aumentar e Diminuir até que a corrente exibida corresponda a fonte
de corrente.

9. Quando a corrente exibida corresponder a fonte de corrente, selecione Concluido para
continuar.

10. Se o Modo do instrumento tiver sido alterado para Manual, vocé sera avisado para
retorna-lo para Automatico.

11. Se a Protecdo contra gravacao tiver sido desabilitada, vocé sera avisado para habilita-la
novamente.

12. Verifique se a entrada analdgica exibida corresponde a fonte de corrente.

OBSERVACAO
O modo do instrumento deve ser Automatico para rastrear o sinal de entrada.

5.3 Regulagem do relé

Comunicador portatil (DD) Configurac®es do dispositivo > Calibracdo > Deslocamento

Antes de iniciar a calibracdo do deslocamento, verifique a regulagem do relé. Recoloque
a tampa do controlador de valvula digital, quando terminar.

OBSERVACAO
Os relés B e C ndo sdo regulaveis pelo usuario.

Relé de acao dupla

O relé de acao dupla é designado como “Relé A" em uma etiqueta afixada no préprio relé.

Para atuadores de acdo dupla, a valvula deve estar proxima a meio deslocamento, para ajustar
adequadamente o relé. O comunicador portatil posicionara a valvula automaticamente quando
a opcao Ajustar relé for selecionada.
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Gire o disco de ajuste, mostrado em Figura 8, até que a pressdo de saida exibida no
comunicador portatil esteja entre 50 e 70% da pressdo de alimentacado. Este ajuste é muito
sensivel. Certifique-se de permitir que a leitura de pressao se estabilize antes de fazer outro
ajuste (a estabilizacdo pode levar até 30 segundos ou mais para atuadores grandes).

Se a opcdo de relé de drenagem baixa tiver sido solicitada, a estabilizacdo pode levar
aproximadamente dois minutos mais do que com o relé padrao.

Figura 8. Ajuste do relé A (Disco de refor¢o removido para mais clareza)

PARA RELES DIRETOS DE ACAO SIMPLES:
GIRE O DISCO DE AJUSTE NESTA DIREGAO ATE
QUE ENTRE EM CONTATO COM A VIGA

d PARA RELES DE ACAO DUPLA: )
GIRE O DISCO DE AJUSTE NESTA DIRECAO PARA
DIMINUIR A PRESSAO DE SAIDA

DISCO DE AJUSTE
PARA RELES DE ACAO DUPLA: )
GIRE O DISCO DE AJUSTE NESTA DIREGAO PARA

AUMENTAR A PRESSAO DE SAIDA
W9304

O relé Atambém pode ser ajustado para uso em aplica¢cdes diretas de acao simples. Gire
o disco de ajuste, como mostrado em Figura 8, para operacdo direta de acdo simples.

OBSERVACAO

Deve-se ter cuidado durante o ajuste do relé, pois o disco de ajuste podera se desengatar se for girado
demais para a direita.

Relés de acao simples
Relé direto de acao simples

O relé direto de acao simples é designado como “Relé C" em uma etiqueta afixada ao proprio
relé. O Relé C ndo requer ajustes.

Relé inverso de acao simples

O relé inverso de acao simples é designado como “Relé B” em uma etiqueta afixada ao proprio
relé. O relé B é calibrado na fabrica e nao requer mais ajustes.



Manual de instrucodes Controlador de valvula digital DVC7K-H
D104767X0BR Junho de 2024

Secdo 6: InformacoOes do dispositivo,
Diagnostico e Variaveis
6.1 Visao geral

Status e variaveis de finalidade primaria

Comunicador portatil (DD) Visao geral

Interface de usudrio local (LUI) Visdo geral > Varidveis primarias

A secdo de visdo geral fornece informacgdes basicas sobre o estado atual do instrumento e lhe
da acesso aos valores atuais de:

Status/Variavel de finalidade primaria Disponivel em DD Disponivel na LUI

Status de alerta

>
>

Status de comunicacao

Modo do instrumento

Corrente de entrada

Ponto de controle

Deslocamento

XX |X | X

Desvio de deslocamento

Sinal de acionamento

Caracteristica de entrada

Pressao de alimenta¢do

Pressao de Safda A

XXX XXX XXX X X |X

Pressao de Saida B

1. Disponivel apenas para conjuntos de acao direta ou dupla.
2. Disponivel apenas para conjuntos de agdo inversa ou dupla.
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Informacdes do dispositivo Informacdes do dispositivo

Comunicador portatil (DD) Configuracées do dispositivo > Informacdes do dispositivo

Interface de usudrio local (LUI) Visdo geral > Informagdes do dispositivo

As informacdes do dispositivo fornecem detalhes sobre a construcao do instrumento, inclusive:

Status/Variavel de finalidade Disponivel em DD Disponivel na LUI

primdria

Etiqueta

Tag longo

Endereco de sondagem

Fabricante

Tipo de dispositivo
Identificacao Modo de aplicacdo

ID do dispositivo

NUmero unico utilizado para
evitar que o instrumento aceite X X
comandos destinados a outros
instrumentos

XX |IX | X | X | X
XX |IX | X | X | X

Nivel de controle X

NUmero de série da ordem
de trabalho

>
>

NUmero de série , , . .
NUmero de série do instrumento

NUmero de série da valvula

Revisdo do protocolo HART

Revisdo do dispositivo

Revisdes s
Revisdo do hardware

XX |IX [ X X X

Revisdo do firmware

Tipo de dispositivo
Revisdo do DD

Data da versdo

Informacodes da DD

XXX XX XXX [ X [ X |X

NUmero da versdo

Intermiténcia do dispositivo
(método Squawk) Quando
Intermiténcia do executado, o LED percorre o
dispositivo verde, o azul e o vermelho. Este
método é usado para localizar
ou identificar um dispositivo.
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Diagnostico

Alertas

Alertas ativos

Comunicador portatil (DD) Diagndstico > Alertas > Alertas ativos

Interface de usuario local (LUI) Ferramentas de servico > Alertas ativos
Além do armazenamento integrado dos alertas, o DVC7K pode relatar alertas ativos através do
comando HART 48 - Leia status adicional. Os alertas ativos serdo exibidos com seu status NE107
e acdo recomendada. Os alertas serdo relacionados na prioridade de status NE107. Consulte

a Tabela 10 quanto a prioridade de status NE107 e Figura 9 quanto a indicadores de integridade
davalvula NE107. Se ndo houver alertas atualmente ativos, este display estara vazio.

Consulte a Tabela 10 quanto a um resumo das configuracdes de alerta padrao de fabrica.
A seguir, uma descricao detalhada do significado de cada alerta.

OBSERVAGAO
Os alertas ativos sdo apagados quando o instrumento é reinicializado.

Tabela 10. Prioridade NE107

Status NE107 Prioridade Descricao

O sinal de saida é invalido devido ao mau funcionamento
Falha 1 . = ) o
do dispositivo de campo ou dos respectivos periféricos.

Desvios das condi¢cdes ambientes ou de processo permitidas,
determinadas pelo préprio dispositivo por meio de
automonitoramento ou falhas no préprio dispositivo indicam

Fora de especificagao 2 . . :

P 5 que a incerteza de medicdo dos sensores ou desvios do valor
definido nos atuadores é provavelmente maior que o esperado
sob condi¢des operacionais.

s ~ Sinal de saida temporariamente invalido devido a servigo
Verificacao de funcdo 3 : .
em andamento no dispositivo.
~ Embora o sinal de saida seja valido, a reserva de desgaste esta
Manutenc¢ao

4 praticamente exaurida ou uma funcdo logo sera restringida

necessaria X o o
devido a condi¢Bes operacionais.

48



Controlador de valvula digital DVC7K-H

Manual de instrucao

Junho de 2024 D104767X0BR
Figura 9. Indicadores de integridade da valvula NE107
SOLIDO (VERDE) BOM
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PISCANDO (VERDE)

MANUTENCAO NECESSARIA

PISCANDO (VERMELHO) FORA DE ESPECIFICACAO
PISCANDO (VERMELHO) FUNCAO DE VERIFICACAO
SOLIDO (VERMELHO) FALHOU

ISIGIIR

Tabela 11. Configuragdes padrao de alerta

Nome Padrao Categoria padrao NE107
Defeito de meméria ndo volatil |Habilitado™ Falha
Defeito de meméria volatil Habilitado™ Falha
Sinal de acionamento Habilitado Fora de especificacdo
Ponto de alerta 20 segundos ---
Corrente de acionamento Habilitado Falha
Ponto de alerta 10% ---
Tempo de desvio 2 segundos ---
Circuito aberto do transmissor | Desabilitado Verificagdo de fungao
Defeito eletrénico Habilitado™ Falha
iDnisgﬁsei;c;vrgé:rc])tr;ﬁgurado Habilitado™ Verificagdo de funcdo
';Errr;z?n;j;dicr:strumento ¢ Desabilitado Manutenc¢do necessaria
Calibragdo em andamento Desabilitado Verificagao de fungao
Diagnéstico em andamento Desabilitado Verificagdo de fungao
Temperatura elevada Habilitado Fora de especificacdo
Limite 80C/176F ---
Temperatura baixa Habilitado Fora de especificacdo
Limite -40C/-40F .
Corrente de laco fixa Habilitado™ Nenhum efeito
Corrente de laco saturada Habilitado™ Fora de especificacdo
Modo do instrumento Desabilitado Verificagdo de fungao
Pressao de alimentacdo elevada | Desabilitado Fora de especificacdo
Limite 145 psi ---
Pressao de alimentacdo baixa Habilitado Fora de especificacdo
Limite 15 psi

continuagdo
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Tabela 11. Configuracdes de alerta padrao (continuacgao)

Nome Padrao Categoria padrao NE107
Porta A com sobrepressao Desabilitado Falha
Limite 146 psi ---
Erro de retorno de deslocamento Habilitado Fora de especificacao
Desvio de deslocamento Habilitado Fora de especificacdo
Limite 5% - - -
Tempo 5 segundos ---
Deslocamento alto Desabilitado Nenhum efeito
Ponto de alerta 99% ---
Deslocamento baixo Desabilitado Nenhum efeito
Ponto de alerta 1%
Limite de deslocamento/Corte alto Desabilitado Nenhum efeito
Tipo Corte ---
Corte alto 99,5% ---
Limite alto 125% ---
Taxa de corte alta 0,0%/segundo -
Limite de deslocamento/Corte baixo Desabilitado Nenhum efeito
Tipo Corte ---
Corte baixo 0,5% ---
Limite baixo -25% ---
Taxa de corte baixa 0,0%/segundo ---
Contagem de ciclos alta Desabilitado Manutencdo necessaria
Ponto de alerta 500.000 ---
Acumulador de deslocamento alto Desabilitado Fora de especificacao
Ponto de alerta 500.000 ---
Valor da faixa morta de deslocamento 2% ---
Tempo de abertura de deslocamento® Desabilitado Fora de especificacao
Linha de base do tempo aberta de curso NaN ---
Min. Limite de tempo de abertura de curso |0 ---
Max. Limite de tempo de abertura de curso |60 ---
Limite de valvula aberta 98% ---
Tempo de fechamento do curso@ Desabilitado Fora de especificacao
Linha de base do tempo de fechamento
de curso NaN o
Min. Limite de tempo de fechamento 0 L
de curso
Max. Limite de tempo de fechamento 60 o
de curso
Limiar de valvula fechada 2% ---

1. Essas configura¢des de alerta padrdo ndo podem ser alteradas.
2. Aplicavel apenas se o modo de aplicacdo estiver Ligado/Desligado.
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Historico

Comunicador portatil (DD) Diagndstico > Alertas > Histérico

O DVC7K armazenara até 1000 eventos de alerta e removera automaticamente registros mais
antigos quando estiver cheio usando o método primeiro a entrar, primeiro a sair (First In First
Out, FIFO).

Eventos de alerta ocorrem quando:

* Os alertas estdo ativados ou desativados (Consulte Tabela 11 para obter uma lista completa
dos alertas)

* Nainicializacdo do instrumento
e Simulacdo de alerta é inserida ou retirada
e A calibracao automatica é inserida ou retirada

* A calibracdo manual é inserida ou retirada

A Calibracdo em andamento est3 ativa quando a calibracdo estiver em andamento. Aguarde
a conclusdo do processo ou cancele a calibracdo.

A contagem alta de ciclos estara ativa se o contador de ciclos exceder o ponto de

alerta de contagem alta de ciclos. A Contagem de ciclos registra o nimero de vezes que

o deslocamento muda de direcao quando esta fora da faixa morta. Consulte a Figura 11. Isso
normalmente significa que um componente da valvula chegou a um ponto em que deve ser
inspecionado ou substituido. Para apagar o alerta, configure o Contador de ciclos em um valor
menor que o ponto de alerta.

Dispositivo configurado incorretamente fica ativo se o instrumento identificar um erro
de configuracao que impeca a calibracdo do conjunto e/ou que funcione corretamente.
Os erros e as acoes recomendadas sdo 0s sequintes:

* Limites de deslocamento: verifique os valores de corte e limite de deslocamento.
* Pressdo A, Pressdo B e Pressao de alimentacdo: recalibra os sensores de pressao
* Laco: calibre novamente a corrente de entrada analdgica.

e Switch de alerta: verifique a mascara da fonte de alerta dos Switches 1 e 2

e (aracterizacao de entrada: verifique a tabela de caracterizacdo

O diagnéstico em andamento estara ativo quando um teste de diagnostico estiver
em andamento.

A Corrente de acionamento estara ativa quando a corrente de acionamento para o
conversor I/P ndo estiver fluindo como esperado. Se esse alerta ocorrer, verifique a conexdo
entre o conjunto do sensor e o conjunto da tampa dianteira. Tente remover o conversor I/P e
reinstala-lo. Se o alerta ndo apagar, substitua o conversor I/P ou o conjunto da tampa dianteira.

O Sinal de acionamento monitora o sinal de acionamento e o deslocamento calibrado. Se
uma das seguintes condic¢des existir por mais que o tempo de desvio do sinal de acionamento
(valor padrao é 20 sequndos), o alerta sera ativado. Verifique se ha vazamento de ar no
atuador e nos pneumaticos da tubulacdo. Se nao houver vazamentos, verifique o I/P e
substitua conforme necessario.

Para o caso em que a Condicao de energia zero estiver definida como fechada:
Sinal de acionamento < 10% e deslocamento calibrado > 3%
Sinal de acionamento > 90% e deslocamento calibrado < 97%

Para o caso em que a Condicao de energia zero estiver definida como aberta:
Sinal de acionamento < 10% e deslocamento calibrado <97%
Sinal de acionamento > 90% e deslocamento calibrado > 3%
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O Defeito eletrdnico fica ativo se um sensor causar um defeito eletronico. Para apagar
o alerta, reinicie o instrumento. Se o alerta persistir, substitua o instrumento.

Modo do instrumento fica ativo se 0 Modo do instrumento ndo for Automatico (AUTO).

O tempo do instrumento é aproximado fica ativo se houver erros no relégio em tempo real,
se houve perda de energia ou o tempo ndo foi definido no dispositivo. Descubra o que causou
o ciclo de ativacdo, tente redefinir o tempo do instrumento e/ou instalar uma nova bateria no
conjunto da tampa dianteira.

Corrente do lago fixa estd ativo quando a corrente do laco esta sendo mantida com um valor
fixo e ndo esta respondendo as varia¢gdes do processo. Verifique se o Modo do instrumento
esta Automatico.

Corrente de lago saturada fica ativo quando a corrente do circuito atingiu o limite superior
(ou inferior) do ponto final e ndo pode aumentar (ou diminuir) mais. Verifique a calibracdo da
corrente do laco.

Defeito na memadria nao volatil (NVM) fica ativo se houver uma falha associada a memoéria
nao volatil (NVM) que é critica para a opera¢do do instrumento. Para apagar o alerta, reinicie
o instrumento. Se o alerta persistir, substitua o conjunto da tampa dianteira.

Porta A com sobrepressao aplica-se apenas a aplica¢des diretas de acdo Unica. O alerta
fica ativo se a pressao de safda da Porta A do DVC7K exceder o ponto de alerta configurado.
Certifique-se de que o ponto de alerta esteja abaixo da pressdao maxima do invélucro do
atuador para impedir que o atuador sofra sobrepressdo. Verifique se o regulador de pressdo
de alimentacado esta danificado e verifique o ponto de controle da presséao.

Tempo de fechamento do curso fica ativo quando o tempo de curso é fechado, que

é 0 tempo necessario para passar do limiar totalmente aberto para o limiar fechado da valvula,
é mais rapido que o limiar de tempo min. de fechamento de curso ou é mais lento que o limiar
de tempo max. de fechamento do curso. Se o tempo de curso for mais rapido que o limiar

de Tempo min. de fechamento de curso, verifique a integridade da haste/eixo, verifique

0 engaxetamento e/ou reduza a pressdo do processo. Se o tempo de curso for mais lento que
o limite max. de tempo de fechamento do curso, verifique o acimulo e/ou 0 aumento do atrito
da valvula, verifique se ha vazamentos de ar e verifique a pressdo de alimentacao.

O tempo de abertura do curso fica ativo quando o tempo de curso estiver aberto, que

é o tempo que ele leva para deslocar-se de totalmente fechado até o Limite de valvula aberta,

é mais rapido que o Limite min. de tempo de abertura do curso ou mais lento que o Limite
max. de tempo de abertura do curso. Se o tempo de curso for mais rapido que o Limite min. de
tempo de abertura do curso, verifique a integridade da haste/eixo, verifique o engaxetamento
e/ou reduza a pressdo do processo. Se o tempo de curso for mais lento que o Limite max. de
tempo de abertura do curso, verifique o acimulo e/ou aumento de atrito na valvula, verifique
se ha vazamentos de ar e a pressdo de alimentacdo.

Pressao de alimentacdo alta fica ativa se a pressao de alimentacdo cair acima do ponto de
alerta de pressao de alimentacdo alta. Verifique a pressao de alimentacdo regulada e certifique-
se de que ela esteja configurada adequadamente.

Pressao de alimentacao baixa estara ativa se a pressao de alimentacdo cair abaixo do ponto
de alerta de pressdo de alimentacdo baixa. Verifique o regulador de pressdo de alimentacao.
Confirme a alimentacdo de ar e o volume adequados. Verifique se o ponto de alerta ndo esta
definido muito perto da pressdo de alimentacdo real. O ponto de alerta deve ser pelo menos 5
psi menor que a Pressao de alimentacao real, mas poderia ser maior para valvulas maiores.

Temperatura alta fica ativo quando a temperatura estiver acima do ponto de alerta
de temperatura alta. Verifique o ambiente dos instrumentos.

Temperatura baixa fica ativo quando a temperatura cair abaixo do ponto de alerta
de temperatura baixa. Verifique o ambiente dos instrumentos.
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Circuito aberto do transmissor estd ativo quando o transmissor de saida foi ativado, mas
nenhuma corrente do lago é detectada nos terminais. Verifique se os fios dos terminais do
transmissor estdo soltos, se a fiacdo analdgica esta conectada na placa Al e se a energia esta
aplicada.

Acumulador de deslocamento alto esta ativo se 0 acumulador de deslocamento exceder
o préprio ponto de alerta. O Acumulador de deslocamento totaliza o deslocamento da valvula
quando a faixa morta é excedida. Consulte a Figura 10. Isso normalmente significa que um
componente da valvula chegou a um ponto em que deve ser inspecionado ou substituido.
Para apagar o alerta, configure o acumulador de deslocamento em um valor menor do que

o ponto de alerta.

Desvio de deslocamento — Se a diferenca entre o Destino do deslocamento e o préprio
deslocamento exceder o ponto de alerta de desvio de deslocamento além do Tempo de desvio
de deslocamento, o alerta de desvio de deslocamento sera ativado. Ele permanecera ativo até
que a diferenca entre o Destino de deslocamento e o préprio deslocamento for menor que

o ponto de alerta de desvio de deslocamento menos a faixa morta de alerta de deslocamento.
Consulte a Figura 11. O instrumento nao esta fazendo o que vocé pediu para ele fazer dentro
do tempo que vocé pediu para fazé-lo. Verifique o atrito da valvula, o ar de alimentacao e/ou

0 ajuste do instrumento.

Erro de retorno de deslocamento esta ativo se o deslocamento detectado estiver fora

da faixa de -25,0 a 125,0% do deslocamento calibrado. Se esse alerta estiver ativo, verifique
a montagem do instrumento. Da mesma forma, verifique se a conexdo elétrica do sensor
de deslocamento esta feita adequadamente no conjunto do sensor do conjunto da tampa
dianteira. Depois de reiniciar o instrumento, se o alerta persistir, resolva o problema do
conjunto do sensor ou do sensor de deslocamento.

Deslocamento alto esta ativo quando o deslocamento exceder o ponto de alerta de
deslocamento alto. Quando o alerta estiver ativo, sera apagado quando o deslocamento cair
abaixo do ponto de alerta de deslocamento alto menos a faixa morta de alerta de deslocamento.
Consulte a Figura 10. Mova a valvula abaixo do ponto de alerta e/ou verifique o laco do processo.

O Deslocamento baixo esta ativo quando o deslocamento estiver abaixo do ponto

de alerta de deslocamento baixo. Quando o alerta estiver ativo, sera apagado quando

o deslocamento exceder o ponto de alerta de deslocamento baixo mais a faixa morta de alerta
de deslocamento. Consulte a Figura 10. Mova a valvula acima do ponto de alerta e/ou verifique
o lago do processo.

Limite/corte de deslocamento alto fica ativo se a Acao de limite de deslocamento alto for
Corte e Deslocamento exceder o ponto de corte de deslocamento alto ou a Acao de limite de
deslocamento alto for Limite e Deslocamento exceder o ponto de limite de deslocamento alto.
Mova a valvula abaixo do limite ou corte.

Limite/Corte de deslocamento baixo esta ativo se a Acao de limite de deslocamento baixo
for Corte e Deslocamento estiver abaixo do ponto de corte de deslocamento baixo ou a Acao
de limite de deslocamento baixo for Limite e Deslocamento cair abaixo do ponto de limite de
deslocamento baixo. Mova a valvula acima do limite ou corte.

Defeito de memadria volatil fica ativo quando ha uma falha associada a memdria volatil.
Reinicia o instrumento. Se o alerta persistir, substitua o conjunto da tampa dianteira.

Principio de operacao da faixa morta

A faixa morta é o percentual (%) de deslocamento nominal em volta de um ponto de referéncia
de deslocamento onde ndo ocorrera nenhuma alteracdo no status de alerta. Isso evita que
o alerta alterne entre habilitado e desabilitado ao operar perto do ponto de alerta.

A faixa morta de deslocamento aplica-se ao alerta de desvio de deslocamento bem como aos
alertas de deslocamento alto e baixo. A Figura 10 ilustra o principio por tras da configuracao

e eliminagao de um alerta de deslocamento alto. O alerta é definido quando o deslocamento
excede o ponto de alerta e é eliminado quando se encontra abaixo da faixa morta.
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Figura 10. Faixa morta do alerta de deslocamento

O ALERTA E ATIVADO

ALERTA DE DESLOCAMENTO

/\ /_ PONTO ALTO

«—____ALERTA DE DESLOCAMENTO
\ FAIXA MORTA

POSICAO DA VALVULA

O ALERTA FOI
REMOVIDO

A6532 TEMPO

A faixa morta de deslocamento se aplica ao Alerta alto de contagem de ciclos e ao Alerta alto
do acumulador de deslocamento. A faixa morta estabelece uma zona em torno de um ponto
de referéncia de deslocamento. O ponto de referéncia de deslocamento é restabelecido

ao ponto de inversdo do deslocamento, que ocorre fora da faixa morta. A faixa morta deve
ser excedida antes que seja contada uma alteracao na dire¢do do deslocamento como ciclo
e o deslocamento acumulado (até o ponto de inversao do curso) seja adicionado ao acimulo
total. Consulte a Figura 11.

Figura 11. Contador de ciclos e faixa morta do acumulador de deslocamento.
Exemplo (definido a 10%)
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Valvula de curso

Manutencao > Teste de prova > Diagnostico da valvula >
Valvula de curso

Comunicador portatil (DD)

Interface de usudrio local (LUI) Ferramentas de servico > Valvula de curso

OBSERVACAO

O Modo do instrumento deve estar em Manual e a Protecao contra gravacao deve ser desabilitada antes
que o instrumento seja movimentado.

1. Avalvula de curso primeiro avisa vocé para remover a Protecdo contra gravacao, se estiver
habilitada, e depois define o Modo do instrumento para Manual, se estiver em Automatico.

2. Atela exibira o Ponto de controle e o deslocamento atuais. Selecione um ponto
de controle de destino para movimentar a valvula.

3. Selecione Aceitar para aplicar o ponto de controle de destino.
a. OpcoBes de ponto de controle de destino:

i. 100%
i. 75%
iii. 50%
iv. 25%
v. 0%

vi. +2% (que movimenta a valvula 2% mais que o ponto de controle atual)
vii. =2% (que movimenta a valvula 2% menos que o ponto de controle atual)

4. Repita a etapa 2 quantas vezes for necessario. Apos concluir, selecione Voltar para
retornar aos menus.

5. Se o Modo do instrumento tiver sido alterado para Manual para executar a valvula
de curso, vocé sera avisado para retornar o Modo do instrumento para Automatico.

6. Sea Protecdo contra gravacdo tiver sido desabilitada, vocé sera avisado para habilita-la
novamente.

Varidveis

Comunicador portatil (DD) Diagndstico > Variaveis

Interface de usudrio local (LUI) Ferramentas de servico > Varidveis

A secdo de varidveis fornece valores atuais das varidveis dos instrumentos. A seguir
apresentamos uma lista das variaveis disponiveis para visualiza¢do:

* Varidveis mapeadas (consulte a Observacdo 1 na pagina seguinte)
— Variavel primaria
— Variavel secundaria
— Variavel terciaria
— Variavel quaternaria

55



Manual de instrucodes Controlador de valvula digital DVC7K-H

D104767X0BR

Junho de 2024

e Status

Status
Se um ou mais alertas estiverem ativos, o status NE107 de maior prioridade sera
exibido. Consulte Tabela 10 para obter detalhes.

Protecdo contra gravacdo (também fornece um procedimento para habilitar/
desabilitar)

Tempo de execucdo
LigacOes do sistema
Temperatura

¢ Deslocamento

Corrente de entrada
Ponto de controle
Deslocamento
Contagem de ciclos

e Pressdo

Pressdo de alimentacdo

Safda A (consulte as Observac¢des 2 e 4 abaixo)

Safta B (consulte as Observacdes 3 e 4 abaixo)
Pressdo diferencial (consulte a Observacdo 3 abaixo)

* Informacdes sobre o curso (consulte a Observacdo 5 abaixo)

Linha de base de abertura do curso
Tempo de abertura do curso

Linha de base de fechamento do curso
Tempo de fechamento do curso

* Configuracao

Origem do ponto de controle
Modo de aplicacdo

Condicdo de energia zero
Reiniciar status da trava
Reiniciar configuracao da trava
Tipo de relé

* Saidas (consulte a Observacao 6 abaixo)

Status do switch 1
Status do switch 2

OBSERVAGOES

1. Nao disponivel na LUIL

2. Somente conjuntos diretos de acdo simples.

3. Somente conjuntos inversos de a¢ao simples.
4. Somente conjuntos de acdo dupla.

5. Somente modos de aplicacdo ligado/desligado.
6. Somente pacote de op¢Oes de E/S.
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Secao 7 Manutencao e resolucao
de problemas

O involucro do controlador de valvula digital DVC7K é classificado como tipo 4X e IP66,
portanto, ndo é necessario fazer limpeza periddica dos componentes internos. Se o DVC7K for
instalado em uma area em que as superficies externas tendem a ficar intensamente revestidas
ou com camadas de contaminantes industriais ou atmosféricos, recomenda-se que o respiro
seja removido e inspecionado periodicamente para garantir que ndo haja obstrucao parcial ou
total. Se o respiro parecer parcial ou totalmente obstruido, ele deve ser limpo ou substituido.
Limpe o respiro conforme descrito em Procedimento de limpeza do respiro.

Poderao ocorrer ferimentos ou danos materiais causados por falha da tampa devido
a sobrepressao. Certifique-se de que a abertura do respiro do invélucro esteja aberta
e livre de detritos para evitar o acimulo de pressao sob a tampa.

Para evitar descarga estatica da parte plastica da tampa quando houver a presenca
de gases inflamaveis ou poeira, ndo esfregue nem limpe a tampa com solventes.

Isso pode causar uma faisca e, por sua vez, provocar a explosado dos gases inflamaveis
ou da poeira, resultando em ferimentos ou danos materiais. Limpe somente com
detergente neutro e agua.

Evite ferimentos ou danos materiais provocados pela liberagdo repentina da pressao
do processo ou do rompimento de pecas. Antes de executar qualquer procedimento
de manutencgdo, no controlador de valvula digital DVC7K:

* Use sempre roupas de protecao, luvas e 6culos de protecao.

* Nao remova o atuador da valvula enquanto esta ainda estiver pressurizada.

* Desconecte quaisquer linhas de operagao que estejam fornecendo pressao
pneumatica, energia elétrica ou sinal de controle ao atuador. Tenha certeza

de que o atuador ndo possa abrir ou fechar repentinamente a valvula.

Use as valvulas de passagem ou desligue completamente o processo para isolar

a valvula da pressao do processo. Libere a pressado do processo em ambos os lados
da valvula.

Use procedimentos de travamento para ter certeza de que as medidas acima sejam
observadas enquanto vocé trabalha no equipamento.

Verifique com seu engenheiro de processos ou de seguranca se ha alguma outra
medida que deva ser adotada contra o meio do processo.

Sangre a pressao de carga do atuador pneumatico e libere qualquer pré-
compressao de mola do atuador para que este nao aplique forca a haste da valvula;
isso possibilitara a remoc¢ao segura do conector da haste.
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Para evitar ferimentos ou danos materiais em aplica¢des de area classificada:
* Nao tente reparar quaisquer superficies de vedagao do produto.
* Os elementos certificados de isolamento devem ser instalados em todas

as entradas de conduite nao utilizadas.

Ao usar gas natural como meio de alimentacao ou para aplica¢des a prova

de explosao, as seguintes adverténcias também se aplicam:

* Desconecte a energia elétrica antes de remover a tampa do invélucro. Podem
ocorrer ferimentos ou danos materiais causados por incéndios ou explosdes
se a energia ndo for desconectada antes da remocao das tampas.

* Desligue a energia elétrica antes de desconectar qualquer conexdo pneumatica.

* Ao desconectar qualquer uma das conexdes pneumadticas ou qualquer peca que
retenha pressdo, o gas natural vazara da unidade e de qualquer equipamento
conectado para a atmosfera adjacente. Podem ocorrer ferimentos ou danos
materiais causados por incéndios ou explosdes se for usado gas natural como meio
de alimentacdo e se ndo forem tomadas as medidas de prevencdo adequadas.
Medidas de prevencao podem incluir, mas nao estar limitadas a uma ou mais das
seguintes a¢des: garantir a ventilacao adequada e a remocao de quaisquer fontes
de ignicao.

* Certifique-se de que a tampa esteja corretamente instalada antes de colocar
esta unidade novamente em servico. Se isso nao for feito, pode haver ferimentos
pessoais ou danos materiais de incéndio ou explosao.

Ao substituir componentes, use somente os especificados pela fabrica. Sempre use
técnicas apropriadas para a substituicdo de componentes, como as apresentadas
neste manual. Técnicas ou selecdo inadequadas de componentes pode invalidar as
aprovacoes e as especificacées do produto, conforme indicado na Tabela 1. Também
podem prejudicar as operagdes e a fungdo a que se destina o dispositivo e causar
ferimentos pessoais e danos materiais.

Devido a capacidade de diagndéstico do DVC7K, a manutencdo preditiva esta disponivel através
do uso da interface do usuario local ou comunicador portatil (DD). Ao usar o controlador de
valvula digital, a manutengdo da valvula e dos instrumentos pode ser melhorada, evitando,
portanto, manutencdo desnecessaria.
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7.1 Remoc¢ao do conjunto da matriz magnética
de retorno

Para remover o conjunto da matriz magnética de retorno da haste do atuador, execute
as seguintes etapas basicas.

1. Certifique-se de que a valvula esteja isolada do processo.

2. Abra a tampa dianteira.

3. Gire o parafuso de trava no sentido anti-horario para destravar a tampa de modo que
ela possa ser desparafusada da caixa de terminais.

4. Depois de remover a tampa, anote o local das conexdes dos fios de campo e desconecte
esses fios da caixa de terminais.

5. Desligue a alimentacdo de ar do instrumento.
6. Desconecte a tubulacao pneumatica e remova o controlador de valvula digital do atuador.

7. Remova os parafusos que prendem o conjunto da matriz magnética de retorno ao braco
do conector.

Ao recolocar o instrumento, tenha certeza de seqguir as orientacdes de montagem do Guia de
inicio rapido (D104766X012). Configure e calibre o instrumento antes de retorna-lo ao servico.

7.2 Substituicao de componentes

O DVC7K contém os seguintes componentes: conjunto da tampa dianteira, conversor I/P,
relé pneumatico, caixa de terminais, respiro e bloco opcional do manémetros. Se ocorrerem
problemas, esses componentes podem ser removidos do controlador de valvula digital

e substituidos por novos componentes.

Ao recolocar qualquer um dos componentes do controlador de valvula digital, a manutencao
deve ser feita em uma oficina de instrumentacdo sempre que possivel. Certifique-se de

que a fiacdo elétrica e a tubulagdo pneumatica estejam desconectadas antes de desmontar
o instrumento.

Ferramentas necessarias

Tabela 12 relaciona as ferramentas necessarias para fazer a manutencdo do controlador
de valvula digital DVC7K.

Tabela 12. Ferramentas necessdrias

Nome Padrao Componente
Parafusos de montagem da tampa dianteira,
parafusos de relé, parafusos de aterramento da
Chave de fenda o : T
. n.e?2 caixa de terminais, parafusos de travamento da
Phillips . e .
tampa da caixa de terminais, parafusos do respiro
e parafusos de montagem da base do modulo
Chave de fenda no1 Parafuso central da caixa de terminais e parafusos
Phillips ' do kit de montagem do sensor
Chave de fenda Bracadeiras da gaiola da caixa de terminais
3,5mm/ 1/8 pol. ~ X
plana e remocdo da bateria
Chave Allen Construgéo 'metr|c'a:.1 0 mm Bujdes de tubo elétrico da caixa de terminais
Construcdo imperial: 3/8 pol.
Chave Allen Construgéo 'metnc.a:.7 mm Bujoes de tubos pneumaticos
Construcdo imperial: 1/4 pol.

continuagéo
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Tabela 12. Ferramentas necessdrias (continuacao)

Nome Padrao Componente

Chave Allen 5mm Bujdo de tubo pneumatico de montagem integral
Chave hexagonal 2,5 mm Parafusos do conversor I/P

Chave hexagonal 3/16 pol. Parafusos do bloco de manémetros

Encaixe 27 mm/1-1/16 pol. Manometros do bloco de mandmetros

Alicate --- Remocdo do clipe E

Conversor I/P

AVISO

Deve-se tomar cuidado ao fazer manutencao no controlador de valvula digital. Para
manter especificacdes precisas, ndao bata nem deixa cair o conversor I/P durante
a substituicdo de componentes.

O conversor I/P esté localizado entre a caixa de terminais e o relé.

Figura 12. Localizacao do conversor I/P

CONVERSOR I/P

OBSERVAGCAO

Depois da substituicdo de componentes do conversor I/P, calibre o controlador de valvula
digital para manter as especificacdes de precisado.
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Remocao do conversor I/P

Abra a tampa dianteira, se ainda ndo estiver aberta.

2. Consulte Figura 13. Com uma chave sextavada de 2,5 mm, remova 0s quatro parafusos
de cabeca que prendem o disco de reforco e o conversor I/P a base do mdédulo.

3. Remova o disco de reforco e o protetor de dedos.

4. Puxe o conversor I/P diretamente para fora da base do médulo. Tenha cuidado para ndo
danificar os dois terminais elétricos que saem da base do conversor I/P.

5. Consulte Figura 13. Garanta que o O-ring e a tela permanecam na base do mdédulo e ndo
saiam com o conversor I/P.

Substituicao do conversor I/P
1. Consulte Figura 13. Inspecione a condicao do O-ring e da tela na base do médulo
e substitua-os, se necessario.

2. Garanta que as duas protecdes, mostradas em Figura 13, estejam devidamente instaladas
nos condutores elétricos.

Figura 13. Conversor I/P

DISCO DE
REFORCO

PROTETOR DE (CHAVE 169)

DEDOS

CONVERSOR I/P
(CHAVE 41)

PARAFUSOS (4)
(CHAVE 23)

PROTECOES
(CHAVE 210)

3. Instale o conversor I/P diretamente na base do médulo, tomando cuidado para que o0s
dois condutores elétricos desemboquem nas guias do conjunto do sensor.

OBSERVACAO
Os guias do conjunto do sensor encaminham os condutores para o conjunto da tampa dianteira.

4. Instale o disco de refor¢o sobre o conversor I/P.

5. Instale os quatro parafusos de cabeca e aperte-os igualmente em um padrdo cruzado até
o torque final de 1,6 N-m/14 Ibf-pol.

6. Conecte o protetor de dedos ao disco de reforco do I/P.

7. ApOs substituir o conversor I/P, calibre o deslocamento ou faca a calibracdo de retoque
para manter as especificacdes de precisdo.
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Substituicao do filtro do I/P
Uma tela na porta de alimentacdo, abaixo do conversor I/P, serve como filtro secundario para
0 meio de alimentacdo. Para substituir esse filtro, execute o seguinte procedimento:

8. Remova o conversor I/P, o disco de reforco e o protetor de dedos conforme descrito
no procedimento Remocao do conversor I/P.

9. Remova a tela da porta de alimentacao.
10. Instale uma nova tela na porta de alimenta¢do conforme mostrado em Figura 14.

Figura 14. Localizacao do filtro de I/P

O-RING LOCALIZADO
NA PORTA DE SAIDA  TELA (FILTRO) LOCALIZADA NA PORTA DE
DO CONVERSOR /P ALIMENTACAO DO CONVERSOR I/P

11. Inspecione o O-ring na porta de saida do I/P e substitua, se necessario.

12. Reinstale o conversor I/P, o disco de reforco e o protetor de dedos conforme descrito
no procedimento Substituicdo do conversor I/P.

Conjunto da tampa dianteira

O conjunto da tampa dianteira esta localizado na frente do instrumento.

OBSERVACAO

Se o0 conjunto da tampa dianteira for substituido, calibre e configure o controlador de valvula digital para
manter as especificacbes de precisdo.
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Remocao do conjunto da tampa dianteira

1. Solte os quatro parafusos do conjunto da tampa dianteira.

2. Desconecte o cabo de fita do conjunto da tampa dianteira da conexdo do cabo de fita
da caixa de terminais. Consulte Figura 15 quanto a localizacdo do cabo.

Figura 15. Conexdes do cabo de fita da placa do sensor

CAIXA DE

TERMINAIS

CABO DE FITA PLACADO

CONEXAO SENSOR
CABO DE FITA
CONEXAO

PETE)

aamoTv
AM3Liva oM |

3. Desparafuse o parafuso inferior mais a esquerda, na placa do sensor.

Solte o cabo de fita do conjunto da tampa dianteira da conexdo do cabo de fita da placa
do sensor (consulte Figura 15).

5. Remova o E-ring (localizacdo mostrada em Figura 16) com alicate de junta deslizante.
Remova o pino da dobradica.
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Figura 16. Localizagdo do E-ring e pino da dobradica

Substitui¢cao do conjunto da tampa dianteira e configuracao

do switch DIP

1. Remova o conjunto da tampa dianteira, se ja ndo tiver sido removido.

OBSERVACAO

Consulte o procedimento Remocdo do conjunto da tampa dianteira.

2. Alinhe o novo conjunto da tampa dianteira com o involucro e deslize o pino do dobradica

pela abertura.

Conecte o cabo de fita da placa do sensor.

N oo v~ W

a Tabela 13.

Tabela 13. Configuracao do switch DIP®

Conecte o E-ring a extremidade do pino da dobradica.

Conecte o cabo de fita da caixa de terminais.

Aperte o parafuso inferior mais a esquerda, na placa do sensor.

Configure o switch DIP ao conjunto da tampa dianteira (Figura 17) de acordo com

Modo operacional Posicao do switch DIP

Laco ponto a ponto de 4 a 20 mA

PARA BAIXO

Laco multidrop de 24 VCC

PARA CIMA

1. Consulte Figura 17 quanto a localizagdo do switch.
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Figura 17. Conexdes e configurac¢des da Placa de circuito impresso (PCB)

SWITCH DIP

NO BATTERY
ALLOWED
EVER

8.  Certifique-se de que a vedacdo esteja no lugar (Figura 18) e reconecte o conjunto
da tampa dianteira. Aperte os quatro parafusos em um padrdo cruzado.

Figura 18. Local da vedacao

VEDACAO

9.  Configure e calibre o controlador de valvula digital.
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Substituicao do backup da bateria

Use apenas a bateria Fisher, nimero da peca GK03960X012.

A bateria ndo é um padrao, bateria produzida em série. O uso de uma bateria nao
aprovada invalidara suas aprovacdes para area classificada. Use apenas pecas

de reposicao originais da Fisher. Os componentes que nao forem fornecidos pela
Emerson nao devem ser usados, sob nenhuma circunsténcia, nos instrumentos
Fisher. O uso de componentes que nao tenham sido fornecidos pela Emerson podera
invalidar a garantia, afetar de modo negativo o desempenho dos instrumentos e
causar ferimentos e danos materiais.

OBSERVACAO

Para garantir o desempenho ideal do backup da bateria, recomendamos a substituicdo da bateria a cada
trés anos, se em temperaturas acima de 60 °C/140 °F ou a cada seis anos se estiver em temperatura
ambiente, incluindo o tempo gasto no inventario. Descarte adequadamente a bateria redonda de litio
usada de acordo com as leis e normas federais, estaduais e locais aplicaveis.

OBSERVAGAO

Uma bateria ndo esta incluida em unidades de temperatura extrema porque as baterias sdo classificadas
apenas para -40 °C/-40 °F.

1. Abra atampa dianteira, se ainda ndo estiver aberta.
2. Remova o adesivo que cobre a bateria.

Figura 19. Localizacdo da bateria

BATERIA

OBSERVACAO:
A BATERIA ESTARA COBERTA POR UM ADESIVO.
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3. Alinhe a chave de fenda plana com o entalhe retangular e insira a chave de fenda plana
sob a bateria.

4. Segure a bateria com um dedo e insira a chave de fenda para remover a bateria do
conjunto da tampa dianteira.

OBSERVACAO

Certifique-se de ter pressionado a bateria com um dos dedos ao remové-la para evitar que ela caia sob
a blindagem da tampa metalica.

5. Angule a nova bateria sob os dois clipes de metal e empurre-a para inserir no conjunto
da tampa dianteira.

6. Cubra a bateria com o adesivo.
Relé pneumatico

O relé pneumatico esta localizado no lado direito da base do médulo, conforme mostrado
em Figura 20.

Figura 20. Localizacdo do relé pneumatico

RELE
PNEUMATICO

Remocao do relé pneumatico

1. Abra a tampa dianteira, se ainda ndo estiver aberta.
2. Solte os quatro parafusos que prendem o relé a base do médulo.
3. Removaorelé.
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Substituicao do relé pneumatico

1. Abra atampa dianteira, se ainda ndo estiver aberta.

2. Inspecione visualmente os furos na base do médulo para certificar-se de que estao
limpos e livres de obstrucdes.

OBSERVACAO
Se for necessario limpa-los, ndo aumente os furos.

3. Certifique-se de que a vedacdo do relé esteja instalada na parte inferior do relé, conforme
mostrado em Figura 21.

Figura 21. Conjunto do relé pneumatico

VEDACAO DO RELE

w8074

4. Posicione o relé (com o disco de refor¢o) na base do moédulo.

5. Use os quatro parafusos mais longos do kit de montagem do relé; aperte em um padrao
cruzado até um torque final de 2 N-m/20,7 Ibf-pol.

6. Com ainterface de usuario local (LUI) ou o comunicador portatil (DD), verifique se o valor
do parametro do tipo de relé esta de acordo com o tipo de relé instalado.

7. Depois de substituir o relé e verificar o tipo de relé, calibre o deslocamento ou faca
a calibracdo de retoque para manter as especificacdes de precisao.

Caixa de terminais

A caixa de terminais esta localizada dentro do invélucro conforme mostrado em Figura 22
e contém o conjunto de barras dos terminais para as conexdes de cabeamento de campo.
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Figura 22. Localizacdo da caixa de terminais

CAIXA DE
TERMINAIS

Remocao da caixa de terminais

Para evitar ferimentos ou danos materiais causados por incéndio e explosao, desligue
o instrumento antes de remover a tampa da caixa de terminais em uma area que
contenha uma atmosfera potencialmente explosiva ou que foi classificada como
perigosa.

Abra a tampa dianteira, se ainda ndo estiver aberta.

2. Gire o parafuso de trava no sentido anti-horario para destravar a tampa de modo que ela
possa ser desparafusada da caixa de terminais.

3. Depois de remover a tampa, anote a localizacdo das conexdes do cabeamento de campo
e desconecte esta da caixa de terminais.

Solte os parafusos central e de aterramento.
5. Puxe o copo do terminal e a placa de identificacdo em linha reta para fora do invélucro.

Substituicao da caixa de terminais

1. Abra atampa dianteira, se ainda ndo estiver aberta.

AVISO

Este é um conjunto cego. Instale com cuidado para evitar danos ao conjunto de com-
ponentes eletrdnicos.

2. Alinhe os pinos de alinhamento pretos e posicione o copo do terminal de modo que 0s
orificios para os parafusos no copo do terminal se alinhem com os orificios roscados no
invélucro.

3. Insira o copo de terminal no invélucro.
4. Coloque a placa do rétulo sobre o copo de terminais.
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5. Instale os parafusos central e de aterramento.

Reconecte o cabeamento de campo conforma indicado na Etapa 3 do procedimento
Remocdo da caixa de terminais.

Aplique graxa de litio nas roscas externas da tampa da caixa de terminais.
Instale o parafuso de travamento girando-o no sentido anti-horario.
Aparafuse a tampa da caixa de terminais até que ndo haja qualquer folga.

0. Trave o parafuso de travamento girando-o no sentido horario na tampa e encaixando
o parafuso de travamento.

Respiro

O respiro esta localizado na parte inferior direita do instrumento (consulte a Figura 23).

o

= © 0 N

Figura 23. Respiro

h
b
EMERSON

FISHER

RESPIRO PADRAO BLOCO DE EXAUSTAO

Limpeza do respiro

Consulte a Figura 24.

1. Remova o respiro soltando os dois parafusos e removendo o O-ring.
2. Desmonte cuidadosamente o respiro.

OBSERVACAO
Ha trés pecas no respiro, dois componentes do involucro do respiro e um filtro.
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3. Limpe cada componente com uma solu¢do suave de dgua/detergente.
Deixe 0os componentes secarem antes de reinstalar.

5. Monte novamente o respiro inserindo o filtro e a valvula guarda-chuva entre os dois
componentes do invélucro do respiro, conforme mostrado em Figura 24.

6. Insira o O-ring no conjunto principal do invélucro.
Alinhe o respiro para que os orificios do hardware estejam alinhados.

8. Insira e aperte os dois parafusos a 1,3 N-m/11,5 pol.:Ib para prender o respiro
ao conjunto principal do invélucro.

Substituicao do respiro

Remova o respiro soltando os dois parafusos e removendo o O-ring.
Insira o novo O-ring do kit de pecas do respiro.
Alinhe o respiro para que os orificios do hardware estejam alinhados.

HwnNn =

Insira e aperte os dois parafusos a 1,3 N-m/11,5 pol.:Ib para prender o respiro
ao conjunto principal do invélucro.

Substituicao do respiro de exaustao

Consulte a Figura 25.
Remova o respiro de exaustao soltando os dois parafusos e removendo o O-ring.

Insira o novo O-ring do kit de montagem da conexdo do respiro de exaustdo.
Alinhe o respiro de exaustdo de modo que os furos de hardware fiquem alinhados.

AN =

Insira e aperte os dois parafusos a 1,3 N-m/11,5 pol.:Ib para prender o respiro
ao conjunto principal do invélucro.

Figura 24. Conjunto do respiro
PARAFUSOS —»?

PARTE SUPERIOR
DO RESPIRO

FILTRO —»-
VALVULA —»O
GUARDA-CHUVA

INVOLUCRO
DO RESPIRO

O-RING —>©
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Figura 25. Respiro de exaustao

|

?4— PARAFUSOS

RESPIRO DE
EXAUSTAO
INVOLUCRO

Bloco de mandmetros

O bloco de mandmetros é um recurso opcional para o DVC7K.

Remocao do bloco de mandmetros

1. Remova todos 0s acessorios conectados ao bloco de mandémetros (por exemplo:
reguladores).

2. Solte os quatro parafusos e remova os trés O-rings.

OBSERVACAO
Os parafusos serdo retidos por quatro O-rings pequenos.

Figura 26. O-rings e parafusos do bloco de manémetros

PARAFUSOS

MANOMETROS (3)

O-RINGS

e PARAFUSOS
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Substitui¢cao do bloco de manémetros

1. Remova o bloco de mandmetros conforme descrito no procedimento Remogdo do bloco
do medidor na pagina 72.

2. Instale o novo bloco de manémetros conforme descrito na Secdo 4, Conexdo
da tubulacdo pneumatica, no Guia de inicio rapido (D104766X012).

7.3 Resolugao de problemas

Se tiver problemas de comunica¢do ou de saida com o instrumento, consulte Tabela 15,
Resolucdo de problemas do instrumento. Consulte também a Secdo 7.4, Lista de verificagao
de suporte técnico do DVC7K.

Verificacdo da tensdo disponivel

Podem ocorrer ferimentos ou danos materiais causados por incéndio ou explosao se
este teste for executado em uma area que contenha uma atmosfera potencialmente
explosiva ou que tenha sido classificada como perigosa.

Para verificar a tensao disponivel no instrumento, execute o seguinte:

1. Conecte o0 equipamento da Figura 4 ao cabeamento de campo no local do instrumento
FIELDVUE.

2. Configure o sistema de controle para fornecer o maximo de corrente de saida.

3. Defina a resisténcia do potenciémetro de 1 kilohm mostrada em Figura 4 para zero.

4. Registre a corrente mostrada no miliamperimetro.

5. Ajuste a resisténcia do potenciémetro de 1 kilohm até que a leitura de tensdo no
voltimetro seja 10,0 V.

6. Registre a corrente mostrada no miliamperimetro.

7. Se a corrente registrada na etapa 6 for a mesma que a registrada na etapa 4 (+0,08 mA),

a tensdo disponivel estard adequada.
8. Seatensdo disponivel for inadequada, consulte a Se¢do 3, Praticas de fiacdo.
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Restaurar

. ard Configuracdes do dispositivo > Restauracao/Reinicializacdo
(SR Rl Manutencdo > Restauracdo/Reinicializa¢do

Existem dois métodos para restaurar um controlador de valvula digital a um estado conhecido:
restaurar a configuracao personalizada ou a configuracao de fabrica.

Restaurar configuracao de fabrica restaura o controlador de valvula digital aos padrées
de fabrica. Para Firmware 1, os padrdes de fabrica restaurados sao definidos em Tabela 14.

Restaurar configuracao personalizada restaura o controlador de valvula digital a uma
configuracdo personalizada definida pelo usuario quando solicitado na Fabrica.

Ambos os métodos exigem que a Prote¢do contra gravacao seja desativada e que o modo
do instrumento esteja em Manual.

Tabela 14. Padroes de fabrica restaurados

Parametro Configuragao padrao restaurada

Caracterizacdo de entrada Linear

Zona morta integral de deslocamento 0,25%
Ganho integral do deslocamento 9,6 repeticbes/min

Ponto de desligamento alto de corte 99,5%

Ponto de desligamento baixo de corte 0,5%

Acdo de corte/limite alto Corte

Acdo de corte/limite baixo Corte
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Tabela 15. Resolugao de problemas do instrumento

Sintoma

Leitura da
corrente de
entrada no
instrumento nao
corresponde

a corrente real
fornecida.

Possivel causa

O switch DIP esta definido para
24V endode4a20mA

Acgao
Verifique o switch DIP no conjunto da tampa dianteira

do controlador de valvula digital para garantir que ele
esteja definido para 4 a 20 mA.

Tensao de conformidade
do sistema de baixo controle

Verifique a tensdo de conformidade do sistema (consulte
Secdo 3, Praticas de fiacdo).

Sensor de corrente de entrada
nao calibrado

Calibre o sensor de corrente de entrada (consulte
Calibragdo da corrente de entrada).

Vazamento de corrente

Umidade excessiva na caixa de terminais pode causar
vazamento de corrente. Normalmente, a corrente variara
aleatoriamente se esse for o caso. Deixe o interior da
caixa de terminais secar e, depois, teste novamente.

O instrumento
nado estabelece
comunicagao.

Tensdo insuficiente disponivel

Calcule a tensao disponivel (consulte Secado 3, Praticas
de fiacdo). A tensdo disponivel deve ser superior ou igual
a 10,5 VCC.

Impedancia muito baixa na
saida do controlador

Instale um filtro HART apds revisar o sistema de controle
Requisitos da tensdo de conformidade (consulte
Secdo 3, Praticas de fiagdo).

Capacitancia do cabo muito alta

Revise os limites maximos de capacitancia do cabo
(consulte Sec¢do 3, Praticas de fiacdo).

Filtro HART ajustado
inadequadamente

Verifique o ajuste do filtro (consulte o respectivo Manual
de instrucdo do filtro HART).

Cabeamento de campo
inadequado

Verifique a polaridade do cabeamento e a integridade
das conexdes. Certifique-se de que a blindagem dos
cabos esteja aterrada apenas no sistema de controle.

Safda do controlador
fornecendo menos de 4 mA ao
laco

Verifique a configuragdo minima de saida do sistema
de controle, que ndo deve ser inferior a 3,8 mA.

Cabo de ligacao dos fios do
lago desconectado da caixa de
terminais ao conjunto da tampa
dianteira

Verifique se o cabo de liga¢do para a caixa de terminais
esta conectado corretamente.

O switch DIP do conjunto
da tampa dianteira ndo esta
definido adequadamente

Verifique se ha configuracdo incorreta ou switch DIP
quebrado no conjunto da tampa dianteira. Redefina
0 switch ou troque o conjunto da tampa dianteira, se
o switch estiver quebrado. Consulte Tabela 13 quanto
a informacdes de configuracao do switch.

Falha no conjunto da tampa
dianteira

Use uma fonte de corrente de 4 a 20 mA para aplicar
energia ao instrumento. A tensao do terminal ao longo
dos terminais LOOP+ e LOOP- dever se de 8,0 a 9,5 VCC.
Se a tensao do terminal ndo for de 8,0 a 9,5 VCC, troque
0 conjunto da tampa dianteira.

Endereco de sondagem
incorreto

Use o comunicador portatil para definir o endereco de
sondagem para 0 (Configuragdes do dispositivo > Visao
geral de configuracao ou Configurac8es do dispositivo >
SecBes de Comunicacdes).

Caixa de terminais com defeito

Verifique se os parafusos do bloco de terminais
estdo totalmente apertados. Se necessario, substitua
0 conjunto da caixa de terminais.

Comunicador portatil ou cabo
do modem com defeito

Se necessario, repare ou substitua o cabo.

- continuagdo -
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Tabela 15. Resolucdo de problemas do instrumento (continuacgao)

Sintoma

O instrumento
ndo calibra, tem
desempenho lento
ou oscila.

Possivel causa
Erros de configuragdo

Acgao

Verifique a configuragdo:

Se necessario, desative a Protecdo contra gravacao.
Se estiver em Manual, coloque em Automatico.
Verifique:

Movimento do sensor de deslocamento
Configuragao de ajuste

Condicdo de energia zero

Conexao de retorno

O switch DIP (deve ser de 4 a 20 mA)

Passagens pneumaticas
obstruidas no conversor /P

Verifique a tela na porta de alimentagdo do
conversor I/P. Substitua-a, se necessario. Se as
passagens no conversor I/P estiverem obstruidas,
troque o conversor [/P.

O-ring(s) ausente(s) entre

o conjunto do conversor I/P
ou vedacao endurecida ou
solta e achatada

Substitua o(s) O-ring(s).

Conjunto do conversor I/P
danificado/corroido/entupido

Verifique se ha lingueta torta, bobina aberta
(continuidade), contaminagao, coloragdo ou
suprimento de ar sujo. A resisténcia da bobina
deve estar entre 1680 e 1860 ohms. Troque

o conjunto I/P se a bobina estiver danificada,
corroida, entupida ou aberta.

Conjunto do conversor I/P fora
de especificacao

O bocal do conversor I/P talvez tenha que ser
ajustado. Verifique o sinal de acionamento (55 a 80%
para dupla acao; 60 a 85% para acdo simples) com

a valvula afastada dos batentes. Substitua o conjunto
do conversor I/P se o sinal de acionamento estiver
continuamente alto ou baixo.

Vedacdo do conjunto do
sensor e base do médulo
com defeito

Verifique os O-rings do conjunto do sensor e da
base do mddulo quanto a condigdo e posigao.
Se necessario, troque os O-rings.

Relé com defeito

Pressione o suporte de relés no local de ajuste no
disco de reforco, busque aumento na pressao de
saida. Remova o relé, inspecione a vedagao do relé.
Recoloque a vedacao do relé ou o relé, se o conjunto
do conversor I/P estiver bom e as passagens de ar
ndo estiverem bloqueadas. Verifique o ajuste do relé.

Regulador 67CFR com defeito,
regulador do mandémetro

de pressao de alimenta¢do
67CFR, manémetro de pressao
de alimentacdo salta

Substitua o regulador 67CFR.

Comunicador portatil
nao liga.

Bateria ndo carrega

Carregue o conjunto de baterias.

Observacdo: a bateria pode ser carregada enquanto
estiver conectada ao comunicador portatil ou
separadamente. O comunicador portatil fica
totalmente operacional enquanto a bateria esta
sendo carregada. Ndo tente carregar o conjunto

de baterias em uma area classificada.
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7.4 Lista de verificacao do suporte técnico
DVC7K

Tenha disponiveis as seguintes informacdes antes de entrar em contato com seu Escritorio
de vendas da Emerson para obter suporte.

1. Numero de série do instrumento conforme consta na placa de identificacdo

2. Com o que vocé esta enfrentando problemas? (1 Controle de posi¢do [ Saidas
(transmissores e switches)

Controle de posicao

3. O controlador de valvula digital esta respondendo ao sinal de controle ? 71 Sim, 1 Ndo
Em caso negativo, descreva

4. Meca a tensdo nos parafusos da caixa de terminais do “Loop-" e do Loop+" quando
a corrente comandada for 4,0 mAe 20,0 mA: ___ Va40mA__ Va20,0mA.
(Esses valores devem estar em torno de 8,6 Va 4,0 mAe 9,5V a 20 mA).

5. E possivel estabelecer comunicacdo via HART com o controlador de vélvula digital?
[ Sim, [ Ndo

6. Vocé tem uma interface do usuario local (LUI)? 01 Sim 7 Ndo
a. Em caso positivo, vocé é capaz de navegar pela LUI? [0 Sim [J Ndo
7.  Qual é o nivel de controle?

8. Qual é o modo de aplicacao?
9.  Qual é aversdo de firmware do controlador de valvula digital?

10. Qual é aversdo de hardware do controlador de valvula digital?

11. Qual é o modo do instrumento do controlador de valvula digital? [ Automatico [1 Manual
[1 Substituicdo local

12. Asimulacao esta ativa? [J Sim & Ndo

13. Qual é a posicdo do switch DIP da origem do ponto de controle do controlador de valvula
digital definida para? [1 4 a 20 mA, (1 24V

14. Quais sdo as sequintes leituras de parametros?

a. Sinal de entrada Sinal de acionamento %
b. Pressdo de alimentacao Pressdo A Pressdo B
c. Destino de deslocamento % Deslocamento %

15. Quais alertas estdo ativos?

Saidas

16. Meca a corrente em série para o transmissor quando a valvula estiver a 0% e 100%
de deslocamento: _~_ mAa0% ___mAa 100%.

a. Asalda do transmissor rastreia a posicdo real da valvula (exemplo: 12 mA a 50%)?
[ Sim [J Nao
Em caso negativo, que problemas vocé esta vendo com o transmissor?

b. Qual é a funcao do transmissor?
[1 Desativado [ 4 mA = Vélvula aberta, 11 4 mA = Valvula fechada

c. Qual é o sinal de falha do transmissor?
1 Nivel de alarme alto (saida do transmissor > 22,5 mA), LI Nivel de falha baixo (saida
do transmissor < 3,6 mA)
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17.

18.

Meca a tensdo nos parafusos da caixa de terminais “Switch 1 -" e “Switch 1 +” quando
a valvula estiver a 0% e 100% de deslocamento:  Va0% _ Va 100%.

a. Como esta configurada a funcao Switch 1? [1 Desativado [ Switch de alerta,
[1 Switch de limite

i.  Switch de alerta
1. Qual é a acdo de alerta do Switch 1?7 17 Alerta ativo, [J Alerta inativo
2. Qual alerta ativa o Switch 1?

ii.  Switch de limite
1. Qual a acao de limite do Switch 1? [1 Acima do ponto de desligamento,
[ Abaixo do ponto de desligamento
2. Qual o ponto de desligamento do Switch 17

Meca a tensdo nos parafusos da caixa de terminais do “Switch 2 - e do “Switch 2 +"
quando a valvula estiver a 0% e 100% de deslocamento:_ Va0% __ Va 100%.

a. Como esta configurada a funcao do Switch 27 [1 Desativado [1 Switch de alerta,
[1 Switch de limite

i.  Switch de alerta
1. Qual a acdo de alerta do Switch 27 [J Alerta ativo, [1 Alerta inativo
2. Qual alerta habilita o Switch 2?

ii. Switch de limite
1. Qual a acdo de limite do Switch 27 [1 Acima do ponto de desligamento,
[1 Abaixo do ponto de desligamento
2. Qual o ponto de desligamento do Switch 2?

Montagem

1.

s W

~N o

Em qual fabricagdo, marca, estilo, tamanho etc de atuador o DVC7K estd montado?

Fabricacdo: Sinal de acionamento: Estilo: Tamanho:
Qual o deslocamento total da valvula?

Qual matriz estad sendo usada na valvula (ou seja, que nUmero esta nela?)
Qual é o numero da peca do kit de montagem?

Se os kits de montagem forem feitos pelo parceiro/cliente Impact, forneca fotos da
instalacao.

O kit de montagem esta instalado conforme as instru¢des? [ Sim, [ Ndo

Qual é a condicdo de energia zero da valvula? [ Fechado em caso de falha, (1 Aberto em
caso de falha
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Secao 8. Pecas
8.1 Pedidos de pecas

Sempre que entrar em contato com seu Escritério de vendas da Emerson sobre este
equipamento, mencione o ndmero de série do controlador de valvula digital.

Use apenas pecas de reposicao originais da Fisher. Os componentes que nao forem
fornecidos pela Emerson nao devem ser usados, sob nenhuma circunstancia, nos
instrumentos Fisher. O uso de componentes que nao tenham sido fornecidos pela
Emerson podera invalidar a garantia, afetar de modo negativo o desempenho dos
instrumentos e causar ferimentos e danos materiais.

8.2 Kits de pecas

OBSERVAGCAO

Todos os kits padrdo com elastémeros incluem elastémeros de nitrilo internos e elastdbmeros
de silicone de veda¢do ambiental. Os kits para temperatura extrema incluem elastbmeros de
fluorosilicone e elastémeros de silicone ambiental nas vedacdes.

Kit Descricao N.° da pega

Kit de pecas sobressalentes elastdmero [kit contém pecas para atender

1* |um controlador de valvula digital] GK01832X012
Padrao
o Kit de pecas sobressalentes pequenas de hardware [0 kit contém GKO1833X012

pecas para atender um controlador de valvula digital]
3* |Kit de tela de vedacdo [0 kit contém 25 telas de vedacdo e 25 O-rings 14B5072X182

Kit de vedacdo de montagem integral (para atuadores 667 tamanho
30i a 76i e GX) [0 kit contém 5 vedag¢des]

Kit da caixa de terminais (consulte Figura 27)®

[o kit contém conjunto de copo de terminal; parafuso de copo;
parafuso de aterramento; parafuso de travamento; blindagem
5% ldo terminal; e tampa da caixa de terminais]

Sem pacote de E/S GK01834X012
Com pacote de E/S GKO01835X012

* Pecas sobressalentes recomendadas
1. Use apenas com reposi¢do do mesmo tipo.

4% 19B5402X032
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Figura 27. Caixa de terminais
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COM OPCOES DE E/S SEM OPCOES DE E/S
Kit Descricao N.° da peca
6 Kit de tampa d_a caixa de terminais [0 kit contém parafuso de bloqueio GK03961X012
e tampa da caixa de terminais]
Conjunto da tampa dianteira (consulte Figura 28)@
Padrdo [o kit contém o conjunto da tampa dianteira com dois cabos
de fita conectados; E-rings, quant. 2; e pino da dobradica]
Sem pacote de E/S e com interface do usuario local (LUI)
7 Com pacote de E/S e com Interface de usuario local (LUI) .
Temperatura extrema [0 kit contém o conjunto da tampa dianteira com
dois cabos de fita acoplados; E-rings, quant. 2; e pino da dobradica]
Sem pacote de E/S e com interface do usuario local (LUI)
Com pacote de E/S e com Interface de usuario local (LUI)
8 | Conjunto de bateria [0 kit contém bateria e adesivo] GK03960X012
Kit do conversor I/P [o kit contém I/P; parafusos, quant. 4; disco
de reforco do 1I/P; protetor de dedos; O-ring; e tela de vedacdo]
g* (consulte Figura 12 e Figura 13).
Padrio 38B6041X152
38B6041X132
Temperatura extrema
2. Entre em contato com seu Escritério de vendas da Emerson se necessitar de uma substituicdo de tampa dianteira.
A tampa dianteira deve corresponder ao kit da caixa de terminais (exemplo: se a caixa de terminais tiver pacote de
E/S, a tampa dianteira também deve ter o pacote de E/S).
3. Uma bateria ndo esta incluida nos conjuntos da tampa dianteira. Sera necessario solicitar um conjunto de bateria
para as unidades padrao.
No entanto, um conjunto de baterias ndo deve ser usado em unidades de temperatura extrema porque as
baterias s6 tem capacidade nominal até -40 °C.
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Kit Descricao N.° da pega
Kit de acessorios de I/P®
*
10 [0 kit contém protecdo de dedo I/P] 6G86084X012
Conjunto de relé® [o kit contém disco de reforco;
vedacdo do relé; e parafusos de montagem, quant. 8
(consulte Figura 21 e Figura 28)
Padrdo
drenagem padrdo
Para atuadores GX
Direto de acdo simples (relé C) 38B5786X982
Inverso de acao simples (relé B) 38B5786X972
Para todos os atuadores, com exce¢do do GX
Direto de acdo simples (relé C) 38B5786X932
Acdo dupla (relé A) 38B5786X852
Inverso de acao simples (relé B) 38B5786X892
Drenagem baixa
. Para atuadores GX
11 Direto de acdo simples (relé C) 38B5786X302
Inverso de acao simples (relé B) 38B5786X992
Para todos os atuadores, com exce¢do do GX
Direto de acdo simples (relé C) 38B5786X952
Ac¢do dupla (relé A) 38B5786X872
Inverso de acdo simples (relé B) 38B5786X912
Temperatura extrema
drenagem padrdo
Direto de acdo simples (relé C) 38B5786X942
Ac¢do dupla (relé A) 38B5786X832
Inverso de acdo simples (relé B) 38B5786X902
Drenagem baixa
Direto de acdo simples (relé C) 38B5786X962
Acdo dupla (relé A) 38B5786X882
Inverso de acdo simples (relé B) 38B5786X922
Kit de montagem do mdédulo de reposicdo e do sensor [o kit contém o
1% conjunto de base do mddulo; conJuhto do sensor; vedacao; pargfusos GG76831X012
para montagem do sensor, quant. 6; parafusos para base do médulo,
guant. 5; e O-rings, quant. 7
Kit de ventilacdo [o kit contém valvula guarda-chuva; filtro; parafusos,
13 |quant. 2; O-ring; involucro do respiro; e tampa do respiro] (consulte GK01837X012
Figura 24)
Conjunto de conexao do respiro de exaustdo para tubo de 1/2 pol. [0
14 | kit contém respiro de exaustdo; parafusos, quant. 2; e O-ring] (consulte GK01925X012
Figura 25)
5% K!t do disco de refor¢o do I/P sobressalente [0 kit contém parafusos do GE29183X012
disco de reforco e parafusos sextavados de cabeca, quant. 4]
* Pecas sobressalentes recomendadas
4. O kit de acessorios de I/P € um acessoério opcional e € somente para o DVC7K.
5. Os quatro parafusos mais longos no kit de montagem do relé sao para o DVC7K. Os quatro parafusos mais curtos
sdo para o bvC6200.
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Kit

16

Descricao

Kit de matriz de retorno

Haste deslizante (Linear) [0 kit contém matriz de retorno e parafusos
sextavados de cabeca, quant. 2; arruelas, planas, quant. 2; arruelas de
trava com dentes externos, quant. 2 (apenas o kit de matriz de retorno
de aluminio)

210 mm/8-1/4 pol. o kit contém parafusos de matriz de retorno

e sextavados de cabeca. quant. 4; arruelas, planas, quant. 4; arruelas
de trava com dentes externos, quant. 4 (apenas com kit de matriz
de retorno de aluminio); e encaixe

7 mm/1/4 pol.
Aluminio

19 mm/3/4 pol.
Aluminio

25 mm/1 pol.
Aluminio

38 mm/1-1/2 pol.
Aluminio

50 mm/2 pol.
Aluminio

110 mm/4-1/8 pol.
Aluminio

210 mm/8-1/4 pol.
Aluminio

Rotativo [0 kit contém conjunto de retorno, conjunto de ponteiro,
escala indicadora de deslocamento e parafusos de cabeca de panela
M3 para metais, quant. 2]

Aluminio

Kit de matriz rotativa com acoplador [0 kit contém conjunto de retorno
e acoplador NAMUR]
Aluminio

GG20240X012

GG20240X042

N.° da pega

GG20240X022

GG20240X032

GG20240X052

GG20240X082

GG20243X012

GG10562X012

GE71982X012

Modelo de alinhamento
Para todos os atuadores, (com exce¢do do GX)
Para atuadores GX

GE43826X012
GE20586X012

18

Bloco do mandmetro [0 kit contém bujdes pneumaticos protetores,
quant. 3; bujdes de porta do manémetro de prote¢do, quant. 3; bloco
do mandmetro; parafusos com O-rings, quant. 4; O-rings, quant. 3;
e tampdes de tubo, quant. 5] (consulte Figura 29).

Sistema imperial

Sistema métrico

GK01861X012
GK01862X012

19

Kit de pecas sobressalentes do bloco de mandmetros
[O kit contém parafusos com O-rings, quant. 4 e O-rings, quant. 3]
consulte Figura 29.

GK01864X012

* Pecas sobressalentes recomendadas
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Figura 28. Desenhos do conjunto DVC7K
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Figura 28. Desenhos do conjunto DVC7K (continuagao)
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Figura 29. Bloco de mandmetros
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Apéndice A: Principio de operacao
A.1 Comunicacao HART

O protocolo HART (sigla em inglés para Via de Dados Enderecavel por Transdutor Remoto)
proporciona aos dispositivos de campo a capacidade de comunicar digitalmente dados

de processos e instrumentos. A comunicac¢do digital ocorre através do mesmo laco de dois
fios que fornece o sinal de controle do processo de 4 a 20 mA, sem interromper o sinal

de processo. Dessa forma, o sinal de processo analdégico, com sua taxa de atualizagdo mais
rapida, pode ser usado para controle. Ao mesmo tempo, o protocolo HART possibilita o acesso
ao diagndstico digital, a manutencao e aos dados adicionais do processo. O protocolo fornece
integracdo total do sistema através de um dispositivo host.

O protocolo HART usa modulacdo por chaveamento de frequéncia (FSK, na sigla em

inglés). Duas frequéncias individuais de 1200 e 2200 Hz sao sobrepostas sobre o sinal de
corrente de 4 a 20 mA. Essas frequéncias representam os digitos 1 e 0 (consulte Figura A-1).
Fazendo a sobreposicdo de um sinal de frequéncia sobre a corrente de 4 a 20 mA, obtém-se

a comunicacdo digital. O valor médio do sinal HART é zero, portanto ndo é adicionado nenhum
valor de CC ao sinal de 4 a 20 mA. Assim, é obtida a comunica¢do simultanea verdadeira sem
interromper o sinal do processo.

Figura A-1. Técnica de modulacdo por chaveamento de frequéncia HART

+0,5V

i | ANALOGICO
: } | SINAL

1200 Hz 2200 Hz
uq oy

A6174 ALTERAGCAO MEDIA DE CORRENTE DURANTE A COMUNICAGAO =0

O protocolo HART permite a capacidade de multidrop, ou seja, a colocacao de varios
dispositivos em rede com uma Unica linha de comunicac8es. Esse processo adapta-se

bem para monitorar aplicaces remotas como dutos, locais de transferéncia de custédia

e conjuntos de tanques de armazenamento. Consulte Tabela 13 para obter instru¢des sobre
a alteracao da configuracdo do switch DIP do conjunto da tampa dianteira para 24 V para
multidrop.
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A.2 Niveis de controle e modos de aplicacao

O controlador de valvula digital DVC7K esta disponivel com dois niveis de controle: controle de
estrangulamento e controle discreto. O nivel de controle de estrangulamento pode ser usado
tanto para aplicagdes de estrangulamento quanto para aplicaces de ativacdo/desativacdo,
configurando o modo de aplicacao com a interface do usuario local (LUI) ou descricao do
dispositivo (DD) com um comunicador portatil Emerson. O nivel de controle discreto fornece
recursos de aplicacdo de ligar/desligar. Tabela A-1 fornece mais informacdes sobre os valores
de sinal de entrada e corte para as diferentes configurac@es e a secao Diagndstico descreve as
diferentes capacidades de diagndstico para as diferentes configuracées.

Tabela A-1. Valores de corte por nivel de controle/modo de aplicacao

Valores de corte
Nivel de controle™ Mpdo fle(z) Switch DIP .
aplicacao Baixo Alto
Estrangulamento @ 4320 mA 0,5%® 99,5%")
Controle de 4220 mA 50% 50%

estrangulamento (TC)

Ligado/desligado®

24 \JCC®) 50% 50%
el 4a20mA
Contro(gc)lscreto Ligado/desligado® 50% 50%
24 VCC

1. Nivel de controle definido quando solicitado.

2. O modo de aplica¢do é configurdvel em campo para instrumentos com nivel de controle de estrangulamento.

3. Valores altos e baixos configuraveis em todo o span de deslocamento calibrado para controle de valvula de
estrangulamento.

4. Os valores de corte alto e baixo sdao automaticamente definidos para 50% e ndo sdo configuraveis pelo usuario
para os modos de aplicacdo Ligado/Desligado.

5. Valores de corte padrao usados pelo dispositivo.

6. Se o switch da fonte de sinal for de 24 VCC, o0 modo de aplicacdo deve estar ligado/desligado.

A.3 Controlador de valvula digital DVC7K

O invdlucro do controlador de valvula digital DVC7K contém a base do mdodulo e o conjunto

do sensor, caixa de terminais, conexdes pneumaticas de entrada e saida, conversor I/P, relé
pneumatico, conjunto da tampa dianteira e respiro. A posi¢cdo do relé é verificada pela detec¢do
do imd no suporte de relés por meio de um detector no conjunto do sensor. Esse sensor

€ usado para a leitura do retorno do laco secundario (MLFB).

Os controladores de valvula digital DVC7K sdo instrumentos alimentados por um lago que
fornece uma posicdo da valvula de controle proporcional a um sinal de entrada da sala de
controle. O seguinte descreve um controlador de valvula digital de acdo dupla montado sobre
um atuador de pistao.

O sinal de entrada é roteado para a caixa de terminais por meio de um par trancado simples
de fios e depois para a placa de circuito impresso no conjunto da tampa dianteira onde é lido
pelo microprocessador, processado por um algoritmo digital e convertido em um sinal de
acionamento I/P analdgico.
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Figura A-2. Instrumento FIELDVUE tipico para conexdes de computador pessoal para
o software de descri¢ao do dispositivo (DD)

SISTEMA DE
CONTROLE

MODEM HART

TERM. DE CAMPO

A medida que o sinal de entrada aumenta, aumentam também o sinal de acionamento para

o conversor I/P e a pressdo de saida I/P. A pressdo de saida I/P é roteada para o submaédulo
do relé pneumatico. O relé também esta conectado a pressao de alimentacao e amplifica

0 pequeno sinal pneumatico do conversor I/P. O relé aceita o sinal pneumatico amplificado

e fornece duas pressdes de saida. Com o aumento da entrada (sinal de 4 a 20 mA), a pressao
de saida A sempre aumenta e a pressdo de saida B diminui. A pressao de saida A é usada para
aplicagdes diretas de acao dupla e acdo simples. A pressao de saida B é usada para aplicacdes
inversas de acdo dupla e acdo simples. Como mostrado na Figura A-3 e Figura A-4, 0 aumento
da pressao A de saida faz com que a haste do atuador se mova para baixo. A posicdo da haste
¢é detectada pelo sensor de retorno de deslocamento sem contato. A haste continua a mover-
se para baixo, até que obtenha a posicao correta. Nesse ponto a placa de circuito impresso, no
conjunto da tampa dianteira, estabiliza o sinal de acionamento I/P. Isso posiciona a membrana
para prevenir qualquer aumento adicional na pressao do bocal.

A medida que o sinal de entrada diminui, diminuem também o sinal de acionamento para

0 submaodulo do conversor I/P e a pressdo de saida I/P. O relé pneumatico diminui a pressdo
de saida A e aumenta a pressdo de saida B. A haste se move para cima até que a posicao
correta seja obtida. Nesse ponto a placa de circuito impresso, no conjunto da tampa dianteira,
estabiliza o sinal de acionamento I/P. Isso posiciona a membrana para prevenir qualquer
diminuicdo adicional na pressdo do bocal.
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Figura A-3. Diagramas de blocos do controlador de valvula digital FIELDVUE DVC7K
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IMPRESSO
TERMINAIS DE TERMINAIS DO
‘\\ LACO TRANSMISSOR /
L I [ — | RESPIRO I
AO + RETORNO DE DESLOCAMENTO
4a20mA DA VALVULA

Figura A-4. Diagrama do controlador de vélvula digital FIELDVUE DVC7K com
transmissor de posicao e bloco de switches
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Figura A-5. Conjunto do controlador de valvula digital FIELDVUE DVC7K

CONVERSOR I/P

PNEUMATICO )
CONJUNTO DE RELES

CAIXA DE
TERMINAIS
CONJUNTO

FIACAO
TERMINAL
TAMPA DA CAIXA

CONJUNTO
DA TAMPA
DIANTEIRA
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Apéndice B: Arvore de menus do
comunicador portatil

Figura B-1. Favoritos

Favoritos

Etiqueta

Tag longo
Instrumento
Modo de alteracdo
Protec¢do contra
gravagao
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Figura B-2. Variaveis do processo

Visdo geral do dispositivo Variaveis
Alertas ativos Variaveis mapeadas —» Configuragdo
Status da comunicagéao: Varidvel primaria Origem do ponto de controle
Sondados Varidvel secunddria Modo de aplicacdo
Modo do instrumento Varidvel terciaria Condigdo de energia zero
Corrente de entrada® Varlavel_qg.aternarla Reiniciar op¢des da trava
Compatibilidade das Reiniciar status da trava
Ponto de controle unidades de PV Tipo de relé
Deslocamento Status
Desvio de deslocamento Modo e prote¢do Saidas
Caracterizacdo de entrada | Modo doinstrumento Switch 1
sinal d . ¢ Alteracdo do Modo do Habilitado/desativad
inal de acionamento instrurmento abilitado/desativado
Pressées Protecio Fechado/aberto
Press3o de alimentacio Protec¢do contra alteracdes .
Saida A® — Switch 2
Saida B Tempg deNexecugao Habilitado/desativado
Energizacbes Fechado/aberto
Temperatura atual
Deslocamento/Pressédo
Deslocamento Tendanci
Corrente de entrada ENAencias

Ponto de controle
Deslocamento
Contagem de ciclos

Ponto de controle/
deslocamento

Deslocamento/Pressao

Pressao

Pressdo de alimentacao
Safda 1@

Safda 2®

Pressdo diferencial®

Informacdes do curso®

Linha de base de abertura
do curso

Tempo de abertura do curso
Linha de base de
fechamento do curso
Tempo de fechamento

do curso

OBSERVACOES:

1. SOMENTE PARA 4 A 20 mA

2. PARA ACAO DUPLA E ACAQ SIMPLES

3. PARA ACAO DUPLA E ACAO INVERSA

4. SOMENTE PARA ACAO DUPLA

5. APENAS PARA MODO DE APLICACAO LIGADO/DESLIGADO
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Figura B-3. Configuracdes do dispositivo

Vis&o geral da configuracdo

Modo e protecao

Modo do instrumento

Alteracdo do Modo do
instrumento

Prote¢ao
Protecdo contra alteracées

Configuragao guiada

Configuracdo guiada

Posicionador

Modo e protecdo
Modo do instrumento

Alteragdo do Modo do
instrumento

Protecao
Protecdo contra alteracdes

Identificacdo

Etiqueta

Tag longo

Endereco de sondagem
Fabricante

Tipo de dispositivo
Numero de série do
instrumento
Identificador do dispositivo
Mensagem

Descritor

Niveis

Nivel de recurso
Nivel de controle
Modo de aplicacao

Revisdes

Revisdo do hardware
Revisdo do dispositivo
Revisdo do protocolo HART

Revisdo do firmware
principal

Unidades
Pressdao
Temperatura

Corrente de entrada

—> Desempenho do posicionador

Modo e prote¢do
Modo do instrumento

Alteracdo do Modo do
instrumento

Protecao
Protecdo contra alteracdes

Controle de deslocamento
Corrente de entrada

Tipo de relé

Condicao de energia zero
Reiniciar op¢des da trava

Reiniciar status da trava

Corte/limite alto
Acao de corte/limite alto

Ponto de desligamento alto
de corte

Taxa de corte alta

Ponto de limite de
deslocamento alto

Corte/limite baixo
Acdo de corte/limite baixo

Ponto de desligamento
baixo de corte

Taxa de corte baixa

Ponto de limite baixo
de deslocamento

Caracterizacdo
Caracterizacao de entrada

Tabela de caracterizacao
personalizada

Valvula

Modo e prote¢do
Modo do instrumento

Alteracao do Modo do
instrumento

Prote¢do
Protecdo contra alteracdes

Identificacdo

Fabricante da vélvula
Modelo da vélvula

Ndmero de série da vélvula
Tamanho da vélvula

Unidade de tamanho
da vélvula

Tipo de valvula
Classe ANSI

Criticidade da vélvula

[

— Valvula (continuagao)

Mecanica

Torque dinamico

Torque de ruptura

Torque/atrito adicional

Unidade de atrito/torque
Pressdo maxima

Unidade de pressdo maxima
Temperatura maxima

Unidade de temperatura maxima

Construgao?

Direcdo da vazdo

Tipo de capd

Material do corpo/capd

Material do revestimento
Diametro interno do revestimento

Unidade do diametro interno
do revestimento

Construcao2

Extensdo de extremidade
e material

Conexdo de extremidade de
entrada

Conexdo de extremidade de saida
Acabamento da face do flange
Tipo de engaxetamento

Material do engaxetamento
Valvula de isolamento necessaria
E necessério lubrificante de valvula
Tipo de lubrificagdo

Interno

Tipo de interno
Caracteristica do interno
Estilo da porta
Deslocamento nominal
Deslocamento real
Unidade de deslocamento
FL nominal

Xt nominal

Cv nominal

[

- continuagdo -




Manual de instrucodes
D104767X0BR

Controlador de valvula digital DVC7K-H

Junho de 2024

Figura B-3. Configuragdes do dispositivo (continuacao)

Visdo geral da configuragéo

Valvula (continuacao)

Caracteristicas
Area ndo balanceada

Unidade da area ndo
balanceada

Diametro da porta
Unidade do diametro da porta
Diametro da haste
Unidade do diametro da haste
Material da sede
Material do bujao/esfera/disco
Material da haste
Material da gaiola/guia
Tendéncias de vazao para
Empurrar para baixo para

Atuador

Modo e protecao
Modo do instrumento

Alteracao do Modo do
instrumento

Protecao
Protec¢do contra alteracbes

—> Atuador (continuacao)

Movimento
Ar
Movimento do sensor de deslocamento

Pressao

Pressdo maxima de alimentacao
disponivel

Pressdo nominal de alimentacdo
disponivel

Pressao minima de alimentacao
disponivel

Pressdo maxima disponivel
Pressdo minima necessaria
Unidade de pressao do atuador

Configuragdo de bancada
Conjunto de bancada inferior
Conjunto de bancada superior

Condigdes do servigo

Modo e protecdo

Modo do instrumento

Alteracdo do Modo do instrumento
Protecao

Protecdo contra alteracdes

Identificacdo
Fabricante do atuador
Modelo do atuador
Estilo do atuador

Mecéanica_1

Tamanho do atuador
Area efetiva

Unidade da area efetiva
Estilo da alavanca

Comprimento do braco da
alavanca

Unidade do braco de alavanca

Mecénica_2
Capacidade da mola

Unidade de capacidade
da mola

Tipo de matriz
Orientacao do atuador
Tipo de volante

Falha na valvula de ar

Falha na valvula de ar
definida em

Fluido

Servigos

Fluido

Pressdo critica (Pc)
Unidade de presséo critica

Vazao

Vazdo - Vazdo maxima
Vazao - Vazdo normal
Vazao - Vazdo minima
Unidade de vazédo

Pressdo de entrada

Vazdo maxima - Pressdo de entrada
Vazdo normal - Presséo de entrada
Vazdo minima - Pressdo de entrada
Desligamento da pressado de entrada
Unidade de pressao

Pressdo de safda

Vazdo maxima - Pressdo de saida
Vazdo normal - Pressdo de saida
Vazdo minima - Pressdo de saida
Desligamento da pressao de saida
Unidade de pressao

- continuagéo -
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Figura B-3. Configuracgdes do dispositivo (continuacao)

Visdo geral da configuracao

Condigdes do servigo (continuagao)

Temperatura de entrada

Vazao maxima - temperatura de entrada
Vazdo normal - temperatura de entrada
Vazdo minima - temperatura de entrada
Desligamento da temperatura de entrada
Unidade da temperatura de entrada

Gravidade especifica/peso especifico/peso
molecular

Vazdo méxima - SPG, SW ou MW
Vazdo normal - SPG, SW ou MW
Vazdo minima - SPG, SW ou MW
Unidade SPG, SW ou MW

Rela¢do entre viscosidade/aquecimentos
especificos

Vazdo maxima - Relagdo de viscosidade/
aquecimentos especificos

Vazdo normal - Relagdo de viscosidade/

aquecimentos especificos

Vazao minima - Relacao de viscosidade/
aquecimentos especificos

Unidade de viscosidade/aquecimentos
especfficos

Pressdo do vapor

Vazdo maxima - Pressdo de vapor PV
Vazdo normal - Pressdo de vapor PV
Vazdo minima - Pressdo de vapor PV
Unidade de pressao de vapor (PV)

Cv necessario

Vazdo maxima - Cv necessario
Vazdo normal - Cv necessario
Vazdo minima - Cv necessario

Deslocamento

Vazao méxima - Deslocamento
Vazao normal - Deslocamento
Vazao minima - Deslocamento

— Condi¢des do servigo (continuagao)

Niveis de pressdo sonora

Vazdo maxima - Nivel de pressdo sonora permitido
Vazdo normal - Nivel de pressdo sonora permitido
Vazdo minima - Nivel de pressdo sonora permitido
Vazdo maxima - Nivel de pressdo sonora previsto
Vazdo normal - Nivel de pressdo sonora previsto
Vazdo minimo - Nivel de pressdo sonora previsto

Linha

Modo e prote¢do

Modo do instrumento

Alteracdo do Modo do instrumento
Protecao

Protecdo contra alteracoes

Construcdo

Diametro da linha do tubo de entrada
Diametro da linha do tubo de safda
Isolamento da linha de tubo

Switches/regulador de ar

Modo e prote¢do

Modo do instrumento

Alteracdo do Modo do instrumento
Protecao

Protecdo contra alteracoes

Switch de limite/Abertura da vélvula
Fabricante do switch de abertura da vélvula
Modelo do switch de abertura da vélvula
Tipo de switch de abertura da valvula

Contatos/classificacao/acao do switch de abertura
da valvula

Switch de limite/Fechamento da valvula
Fabricante do switch de fechamento da vélvula
Modelo do switch de fechamento da vélvula
Tipo de switch de fechamento da valvula

Contatos/classificacao/acao do switch de fechamento
da valvula

- continuagdo -
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Figura B-3. Configuracgdes do dispositivo (continuacao)

Visdo geral da configuragéo —> Saidas
Switches/regulador de ar Modo e protecdo
(continuagédo) Modo do instrumento
Alteracao do Modo do instrumento
Reg.de ar P "
rotecdo

Fabricante do regulador de ar
Modelo do regulador de ar
Filtro do regulador de ar

Protec¢do contra alteracbes

Manometro do regulador de ar Varidveis mapeadas
Pressdo de ajuste do regulador Variavel primaria
dear Variavel secundaria
Unidade de pressao de ajuste Variavel terciaria

do regulador de ar Varidvel quaternaria

Compatibilidade das unidades

Testes o B de PV
Teste de pressao hidrostatica
Unidade de pressao hidrostatica Transmissor do posicionador
Classe de vazamento ANSI/FCI Funcao
Diagnostico do conjunto de Sinal de falha
valvulas
Especiais/Acessérios Faixa morta
Modo e prote¢do Faixa morta do valor
Modo do instrumento de deslocamento
Alteracdo do Modo do instrumento - ~
Protecio Switch 1 Observagdo: os menus dos
S _ il switches mudam de acordo
Protec¢do contra alteracbes ('F:ungcio SSVVV\/W Desabilitada) com o valor da fungao
- unGao - (Desativado, Limite ou Alerta)
Area classificada
Classificacdo Switch 1 Os menus do Switch 1 sdo
(Funcéio - SW 1 = Limite) mostrados; os menus sdo os
FUNGEO - SW 1 mesmos para o Switch 2.

Acdo de limite - SW 1
Ponto de desligamento - SW 1
Entrada/saida Estado do switch

Status
Entradas Estado

Faixa de corrente de entrada
Valor superior da faixa

Switch 1

Valor inferior da faixa (Funcdo - SW 1 = Alerta)
Fungdo - SW 1
Acdo de limite - SW 1

Ponto de desligamento - SW 1
Estado do Switch 1

Status

Estado

- continuagdo -
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Figura B-3. Configuracgdes do dispositivo (continuacao)

Entrada/saida Comunicagao Display
Saidas (continuagédo) Modo e protegao Modo e protecao

Configuragdo de alertas do Switch 1 Modo do instrumento Modo do instrumento
Componentes eletronicos Alteracdo do Modo do instrumento Alteracdo do Modo do instrumento
do Switch 1 o N Protecdo Protecdo

Defeito de memodria ndo volatil Protecdo contra alteracoes Protecdo contra alteracoes

Sinal de acionamento

Corrente de acionamento

Circuito aberto do transmissor Com fio Configuracdes

Defeito eletronico Endereco de sondagem Selecdo de idiomas na LUI
Pressao do Switch 1 Separador decimal da LUI

Pressdo de alimentacdo baixa

Pressdo de alimentacdo elevada

Porta A com sobrepressdo Alertas
Deslocamento do Switch 1 ] -

- cont/nuagao -

Erro de retorno de deslocamento
Desvio de deslocamento
Deslocamento alto

Deslocamento baixo

Limite/corte de deslocamento alto
Histérico do Switch 1

Contagem de ciclos alta
Acumulador de deslocamento alto
Status das informac&es do Switch 1

Dispositivo configurado
incorretamente

Tempo do instrumento é
aproximado

Calibragdo em andamento
Temperatura elevada
Temperatura baixa
Switch 1 Diversos
Modo do instrumento
Simulacao do Switch 1
Simulagdo de status ativa

Observagdo: os menus dos switches
mudam de acordo com o valor da funcao
(Desativado, Limite ou Alerta)

Os menus do Switch 1 sdo mostrados; os
menus sao 0s Mesmos para o Switch 2.
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Figura B-3. Configuracgdes do dispositivo (continuacao)

Componentes eletrénicos

Defeito de memaria ndo volatil
Defeito de meméria ndo volatil

Defeito de meméria ndo volatil
Categoria NE107

Defeito de memdria volatil
Defeito de memdria volatil
Categoria de defeito de memdria volatil

Alerta de sinal de acionamento
Sinal de acionamento
Habilitar/Desabilitar sinal de acionamento

Categoria NE107 Alerta de sinal de
acionamento

Corrente de acionamento
Corrente de acionamento

Habilitar/Desabilitar corrente
de acionamento

Categoria Corrente de acionamento

Circuito aberto do transmissor
Circuito aberto do transmissor
Habilitar/Desabilitar circuito aberto
do transmissor

Categoria NE107 Circuito aberto
do transmissor

Defeito eletronico
Defeito eletronico
Categoria NE107 Defeito eletronico

Status das informacgdes

Dispositivo configurado incorretamente
Dispositivo configurado incorretamente
Categoria NE107 Dispositivo configurado
incorretamente

Tempo do instrumento é aproximado
Tempo do instrumento é aproximado
Tempo do instrumento é aproximado
Habilitar/Desabilitar
Tempo do instrumento é aproximado
Categoria NE107

Calibragcdo em andamento
Calibragdo em andamento

Habilitar/Desabilitar Calibracao
em andamento

Categoria NE107 Calibracdo em andamento

[

Alertas — Status das informacdes (continuagéao)

Diagndstico em andamento
Diagndstico em andamento
Habilitar/Desabilitar diagnéstico em andamento
Categoria NE107 Diagnostico em andamento

Temperatura elevada
Temperatura elevada
Habilitar/Desabilitar temperatura elevada
Categoria NE107 Temperatura elevada
Ponto de alerta de temperatura elevada

Temperatura baixa
Temperatura baixa
Habilitar/Desabilitar temperatura baixa
Categoria NE107 Temperatura baixa
Ponto de alerta de temperatura baixa

Diversos

Corrente de lago fixa
Corrente de lago fixa
Categoria NE107 Alerta de corrente de laco fixa

Corrente de lago saturada
Corrente de lago saturada

Categoria NE107 Alerta saturado de corrente
de laco

Deslocamento

Valores atuais
Ponto de controle
Deslocamento
Valor da faixa morta de deslocamento

Erro de retorno de deslocamento
Erro de retorno de deslocamento
Habilitar/Desabilitar retorno de deslocamento
Categoria de erro de retorno de deslocamento

Desvio de deslocamento
Desvio de deslocamento
Habilitar/Desabilitar desvio de deslocamento
Categoria NE107 Desvio de deslocamento
Ponto de alerta de desvio de deslocamento
Tempo de desvio de deslocamento

- continuagdo -
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Figura B-3. Configuracgdes do dispositivo (continuacao)

Alertas

Deslocamento (continuagao)

Deslocamento alto

Deslocamento alto
Habilitar/Desabilitar deslocamento alto
Categoria NE107 Deslocamento alto
Ponto de alerta de deslocamento alto

Deslocamento baixo

Deslocamento baixo
Habilitar/Desabilitar Deslocamento baixo
Categoria NE107 Deslocamento baixo
Ponto de alerta de deslocamento baixo

Limite/cortes de deslocamento
Limite/corte de deslocamento alto
Limite/corte de deslocamento alto

Habilitar/Desabilitar limite/corte de
deslocamento alto

Categoria NE107 Limite/corte de
deslocamento alto

Acdo de corte/limite alto

Ponto de desligamento alto de corte
Ponto de limite de deslocamento alto
Limite/corte de deslocamento baixo
Limite/corte de deslocamento baixo

Habilitar/Desabilitar limite/corte
de deslocamento baixo

Categoria NE107 Limite/corte
de deslocamento baixo

Acdo de corte/limite baixo
Ponto de desligamento baixo de corte
Ponto de limite baixo de deslocamento

Histérico de deslocamento

Contagem de ciclos alta

Contagem de ciclos alta
Habilitar/Desabilitar contagem de ciclos alta
Categoria NE107 Contagem de ciclos alta
Ponto de alerta de contagem de ciclos alta
Contagem de ciclos

—> Histérico de deslocamento (continuacao)

Acumulador de deslocamento alto

Status ativo/nao ativo

Habilitar/Desabilitar acumulador de deslocamento alto
Categoria NE107 Acumulador de deslocamento alto
Ponto de alerta do acumulador de deslocamento alto
Acumulador de deslocamento

Valor da faixa morta de deslocamento

Tempo de abertura de curso®
Tempo de abertura do curso
Habilitar/Desabilitar tempo de abertura do curso
Categoria NE107 Tempo de abertura de curso

Ponto de desligamento rapido do tempo de abertura
do curso

Ponto de desligamento lento do tempo de abertura
do curso

Abrir limiar
Linha de base de abertura do curso

Tempo de fechamento do curso®
Tempo de fechamento do curso
Habilitar/Desabilitar tempo de fechamento do curso
Categoria NE107 Tempo de fechamento do curso

Ponto de desligamento rapido do tempo de
fechamento do curso

Ponto de desligamento lento do tempo de fechamento
do curso

Fechar limiar
Linha de base de fechamento do curso

Pressao

Valores atuais

Safda A2©

Pressao de alimentagao
Safda Be

Pressao de alimentacdo
Pressdo de alimentacdo elevada
Pressdo de alimentacdo elevada
Habilitar/Desabilitar pressao de alimentacado elevada
Categoria NE107 Pressao de alimentagao elevada
Ponto de alerta de pressao de alimentacdo elevada

[

OBSERVACOES:

2. PARA ACAO DUPLA E ACAO SIMPLES

3. PARA ACAO DUPLA E ACAO INVERSA

5. SOMENTE PARA NIVEIS LIGADO/DESLIGADO
6. SAIDA B PARA RELE INVERSO

7. SAIDA B AQUI APENAS PARA ACAO DUPLA

Pressdo de alimentacdo baixa
Pressdo de alimentacdo baixa
Habilitar/Desabilitar pressao de alimentacdo baixa
Categoria NE107 Pressao de alimentagao baixa
Ponto de alerta de pressao de alimentacao baixa

Porta A com sobrepressdo
Porta A com sobrepressdo
Habilitar/Desabilitar Porta A com sobrepressdo
Categoria NE107 Porta A com sobrepressao
Ponto de alerta da Porta A com sobrepressao




Manual de instrucodes Controlador de valvula digital DVC7K-H
D104767X0BR Junho de 2024

Figura B-3. Configuracgdes do dispositivo (continuacao)

Calibracao Restaurar/reiniciar
Deslocamento Restaurar
Calibragdo automaética Restaurar configuracdo do usudrio
Status da calibragdo automatica Restaurar configuracdo de fabrica

Calibragdo manual
Status da calibragdo manual
Ajuste do relé

Informacdes do dispositivo

Sensor de pressao Identificagédo

| Calibragdo do sensor de pressao | Etiqueta
Tag longo

Corrente de entrada Endereco de sondagem
Fabricante

| Calibragdo de corrente de entrada |

Tipo de dispositivo
Modo de aplicacao
Identificador do dispositivo

Ajuste

Modo e protegﬁo Numeros de série
Modo do instrumento Numero da ordem de trabalho
Alteracdo do Modo do instrumento Numero de série da valvula
Protecdo Numero de série do instrumento
Protecdo contra alteracbes

Revisdes

Ajuste de deslocamento® Revisdo do protocolo HART
Configuracio de ajuste de Revisao do dispositivo
deslocamento Revisdo de hardware
Zona morta do integrador Revisdo do firmware principal

Ganho integral do deslocamento
Ganho de MLFB

i Informagdes da DD
Ganho proporcional do

deslocamento Tipo de dispositivo
Ganho da velocidade de DD Rev. 1
deslocamento Data da versao

NuUmero da versao
Direitos autorais

Intermiténcia do dispositivo

Intermiténcia do dispositivo

OBSERVACAO:
8. SOMENTE PARA ESTRANGULAMENTO
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Figura B-4. Diagndstico

Alertas

Status do dispositivo:
[Categoria NE107] ou Bom

Atualizar alertas

<Nome do alerta ativo 1>

<Nome do alerta ativo 1>
Categoria NE107
Descricao

Acdo recomendada

Histoérico

Registros de eventos

Leitura da relagdo de registros de
eventos

Registros anteriores
Préximos registros
Apagar registros de eventos

Teste de prova

Diagnéstico da valvula®

Valvula de curso

Varidveis

Variaveis mapeadas

Variavel primaria
Varidvel secundaria
Varidvel tercidria
Varidvel quaternaria

OBSERVACOES:

2. PARA ACAO DUPLA E ACAQO SIMPLES
3. PARA ACAO DUPLA E ACAO INVERSA

4. SOMENTE PARA ACAO DUPLA

—>Status

Status de protecao
Status do dispositivo
Tempo de execucao
Energizacoes
Temperatura atual

Tendéncias

Deslocamento/Pressao

Ponto de controle/deslocamento

Deslocamento
Corrente de entrada
Ponto de controle
Deslocamento
Contagem de ciclos

Deslocamento/Pressao

Comunicagdo

Modo e protecao

Pressdes

Pressdo de alimentagdo
Safda A®

Safda B®

Pressao diferencial®

Modo do instrumento

Alteracao do Modo do instrumento
Protecao

Prote¢do contra alteracoes

Informacgdes do curso®

Com fio

Linha de base de abertura
do curso

Tempo de abertura do curso
Linha de base de fechamento
do curso

Tempo de fechamento do
curso

Endereco de sondagem

Simulagdo

Configuracao

Origem do ponto de controle
Modo de aplicacdo

Condicdo de energia zero
Reiniciar op¢des da trava
Reiniciar status da trava

Tipo de relé

Saidas

Switch 1
Status
Estado

Switch 2
Status
Estado

5. SOMENTE PARA NIVEIS LIGADO/DESLIGADO
9. PODE HAVER MAIS DE UM ALERTA RELACIONADO

- continuagdo -
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Figura B-4. Diagnéstico (continuacao)

Simulacao

Controle de simulagao

Habilitar/desabilitar a simulacdo

Componentes eletronicos

Defeito de meméria ndo volatil
Alerta de sinal de acionamento
Circuito aberto do transmissor
Falha na tensdo de referéncia
Falha na corrente de acionamento
Defeito eletronico

Status das informacgoes

Instrumento configurado
incorretamente

Tempo do instrumento é aproximado
Calibragdo em andamento
Diagnostico em andamento
Temperatura elevada

Temperatura baixa

Diversos

Corrente de lago fixa
Corrente de lago saturada
Alerta de modo do instrumento

Sensor

Alerta de falha no sensor do circuito
menor

Falha do sensor de deslocamento
Falha do sensor de presséo
Falha do sensor de temperatura

Deslocamento

Desvio de deslocamento
Deslocamento alto

Deslocamento baixo

Limite/corte de deslocamento alto
Limite/corte de deslocamento baixo

OBSERVACAO:
5. SOMENTE PARA NIVEIS LIGADO/DESLIGADO
8. SOMENTE PARA ESTRANGULAMENTO

—— Histérico de deslocamento

Contagem de ciclos alta
Acumulador de deslocamento
Tempo de abertura de curso®
Tempo de fechamento do curso®

Pressao

Pressao de alimentacdo elevada
Pressdo de alimentacdo baixa
Porta A com sobrepressdo

Calibracao

Deslocamento

Calibragdo automatica

Status da calibragdo automaética
Calibragdo manual

Status da calibragdo manual

Informac®es do dispositivo

Identificacao

Etiqueta

Tag longo

Endereco de sondagem
Fabricante

Tipo de dispositivo

Modo de aplicagcao
Identificador do dispositivo

Numeros de série

Ajuste do relé

Sensor de pressao

| Calibragdo do sensor de pressao |

Corrente de entrada

| Calibragdo de corrente de entradal

Ajuste

Modo e protecao

Modo do instrumento

Alteracao do Modo do
instrumento

Protecao
Protecdo contra alteracdes

Ajuste de deslocamento®

Configuracdo de ajuste de
deslocamento

Zona morta do integrador
Ganho integral do deslocamento
Ganho integral

Ganho de MLFB

Ganho proporcional do
deslocamento

Ganho da velocidade de
deslocamento

Ndmero da ordem de trabalho
NuUmero de série da vélvula

Nudmero de série do
instrumento

Revisdes

Revisdo do protocolo HART
Revisdo do dispositivo
Revisdo de hardware

Revisdo do firmware principal

Informacgdes da DD

Tipo de dispositivo
DD Rev. 1

Data da versdo
Ndmero da versdo
Direitos autorais

Intermiténcia do dispositivo

Intermiténcia do dispositivo
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Apéndice C. Fluxograma da interface
de usuario local (LUI)

C.1 Visao geral

_STATUS, CORRENTE DE ENTRADA (SOMENTE MODO DE PONTO

1. 1.1 A PONTO), PONTO DE AJEJSTE, DESLOCAI\/IE~NTO, DESVIO DE
VISAO GERAL | VARIAVEIS PRIMARIAS DESLOCAMENTO, PRESSAO DE ALIMENTACAO, SAIDA A (APENAS DIRETA
SIMPLES OU ACAO DUPLA), SAIDA B (APENAS INVERSA OU ACAO DUPLA)
;NZ!:ORMACCNJES Do 1.21 122 1.2.3
DISPOSITIVO IDENTIFICACAO NUMEROS DE SERIE REVISOES
I - I - I |
ETIQUETA, TAG ORDEM DE REVISAO DO
LONGO, ENDERECO TRABALHO S/N PROTOCOLO HART,
DE SONDAGEM, INSTRUMENTO S/N DISPOSITIVO
FABRICANTE, TIPO VALVULA S/N REVISAO, REVISAO
DE DISPOSITIVO,~ DE HARDWARE,
MODO DE APLICACAO REVISAO DO FIRMWARE
(apenas nivel de PRINCIPAL

controle = controle
de estrangulamento)
IDENTIFICADOR DO

DISPOSITIVO, NIVEL
DE CONTROLE, NIVEL

DE DIAGNOSTICO
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Ll ~
C.2 Configuracao
2. . 2.1 2.2 23 24
CONFIGURAGAO [ | CONFIGURAGAO GUIADA [ | MODO DO INSTRUMENTO [ | SEGURANGA [| ETIQUETA HART
I I I
AUTOMATICO, MANUAL ' PROTECAO CONTRA GRAVAQ;O‘ CAMPO DETEXTODE
[ligada com Validacao LUL ligada sem CARACTERES
LUI Validagdo, prote¢do desligada]
o4 2.5 2.5 252 253
' UNIDADES PRESSAO TEMPERATURA CORRENTE DE ENTRADA
—1
Bar, kPa, psi, kg/cm? °C (CELSIUS), °F (FAHRENHEIT) ) mA. %
2.6 2.6.1 262
LOCALIZACAO IDIOMA SEPARADOR DECIMAL
I RN E—
ARABE, CHINES, CHECO, INGLES, FRANCES, (ponto), (virgula)
ALEMAQ, ITALIANO, JAPONES, COREANO,
POLONES, PORTUGUES-BRASIL, RUSSO,
ESPANHOL-UNIVERSAL Apenas Nivel de controle = Controle
e de estrangulamento ':
2.7 271 H 272 !
CONTROLE DE | { CONDIGAO DE ENERGIA H . !
DESLOCAMENTO ZERO i MODO DE APLICACAO i
|—|—| H '
FECHADO, ABERTO : STRANGULAMENTO, LIGAR/DESLIGAR i
N A A
1
Apenas Nivel 28 2.8 !
de controle = . [
Controle de AJUSTE AJUSTE i
estrangulamento 1
i CDERGHLLKLM !
! |
Somente com |22 | 2.9.1 POSICAO I 2911 [[29.1:2 i
op¢des SAIDAS TRANSMISSOR FUNCAO SINAL DE FALHA !
1 1
i 'WLlTADo,IamA ABERTO, 1 HI (»zzl,s ™A, 1 i
: 4 mA FECHADO LO (< 3,6 mA) :
i i
| 292 292.1 2922 29.2.3 :
| SWITCH 1 [1FUNCAO [1ACAO M PONTO DE i
| & DESLIGAMENTO |t
i DESABIUTAD; SWITCH bE! RO oo i
| LIMITE SWITCH DE ALERTA ,&iﬁi@ﬁmﬁ[éﬁ?ﬁ% 1
i i
1 1
| 2933 1
i 293 | 2.9.3.1 1 2.9;3.2 L poNTO DE i
! SWITCH 2 FUNCAO ACAO DESLIGAMENTO i
i DESABLITADIO, SWITCH DE' FECHADD ACTATO —5 o i
I LIMITE SWITCH DE ALERTA A%iiggé"é%‘g&éiﬂ;‘éﬁ% |
L e e e e e e e e e e e e o o  ———————————————— ] 1
210 2.10.1

CONFIGURAGAO DE ALERTAS |

CONFIGURAGAO DO LED

DESABILITADO, SWITCH DE LIMITE
SWITCH DE ALERTA

2.1
CALIBRACAO

2111

|| CALIBRAGAO AUTOMATICA

2112
CALIBRACAO MANUAL
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C.3 Ferramentas de servico

3

105

VALVULA DE CURSO

34 ]
MANUTENGAO

341
CALIBRACAO
AUTOMATICA

100%, 75%*, 50%%*, 25%*, 0%, +2%*, -2%*
*somente se o modo de aplicagdo = estrangulamento

: 3.1 A
FERRAMENTAS DE | | CONSULTE A INTEGRIDADE DA VALVULA NE107
ERVI ALERTAS ATIVOS INDICADORES EM FIGURA 9
S co
32 3.21 322 323
VARIAVEIS [ | STATUS [ | DESLOCAMENTO ["| PRESSAO
I T I
STATUS, PROTECAO CONTRA CORRENTE DE ENTRADA (apenas PRESSAO DE ALIMENTACAO, SATDAA |
GRAVAGAO, TEMPO DE no modo ponto a ponto), PONTO (somente direta simples ou de agdo dupla),
EXECUGAO, ENERGIZAGOES, DE AJUSTE, DESLOCAMENTO, SATDA B (somente inversa ou de acdo
TEMPERATURA CONTAGEM DE CICLOS dupla), DIFERENCIAL PRESSAO (apenas de
acao dupla)
P SD’WEZTJDZ’;/@”’/ ___________ , == Somente com opges ——————— = —=—, s
i[324 N 324 i[3.25 i
3.2.3 =+ INFORMACOES SOBRE X H £ 1
i CURSO ! CONFIGURACAO : SAIDAS i
1 I T ! T
H LINHA DE BASE DE ABERTURADE ' i ORIGEM DO PONTO DE AJUSTE, . STATUS DO SWITCHT, |
| CURSO, CURSO TEMPO DE ABERTURA, 1 APLICAGAO MODO, CONDICAO DE | STATUS DO SWITCH 2 !
{ FECHAMENTO DE CURSO LINHADE BASE, 1} ENERGIAZERO, REINICIAR STATUS DE == === = === === ==
L__TEMPO DE FECHAMENTO DECURSO _ | TRAVA, REINICIAR CONFIGURAGAO DA
"""""""""""" TRAVA, TIPO DE RELE
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Apéndice D: Avisos de software
de terceiros e Termos
e condicOes adicionais

Partes do DVC7K utilizam os seguintes pacotes de software de terceiros, que sao distribuidos
com o DVC7K sujeitos aos termos e condi¢des das licencas indicadas.

software emFile
O emfFile é licenciado da SEGGER Microcontroller Systems LLC.

ST HAL
Copyright 2021 STMicroelectronics. Todos os direitos reservados.

E permitida a redistribuicio e o uso em formulérios de origem e binarios, com ou sem modificacdo,
desde que sejam cumpridas as seguintes condicdes:

* As redistribuicdes do codigo fonte devem manter o aviso de direitos autorais acima, esta lista
de condi¢des e a isen¢do de responsabilidade a seguir.

e As redistribuicBes em formato binario devem reproduzir o aviso de direitos autorais acima, esta lista
de condi¢des e a isencao de responsabilidade a seguir na documentacdo e/ou em outros materiais
fornecidos com a distribuicdo.

*  Nem o nome do detentor dos direitos autorais nem os nomes de seus colaboradores podem
ser usados para endossar ou promover produtos derivados deste software sem permissdo prévia
especifica por escrito.

ESTE SOFTWARE E FORNECIDO PELOS DETENTORES E COLABORADORES DE DIREITOS AUTORAIS

“NO ESTADO EM QUE SE ENCONTRA" E QUAISQUER GARANTIAS EXPRESSAS OU IMPLICITAS, INCLUSIVE,
ENTRE OUTRAS, GARANTIAS IMPLCITAS DE COMERCIALIZACAO E ADEQUACAO A UMA FINALIDADE
ESPECIFICA, SAO EXCLUIDAS. SOB NENHUMA HIPOTESE O DETENTOR OU OS COLABORADORES DOS
DIREITOS AUTORAIS OU COLABORADORES SERAO RESPONSAVEIS POR QUAISQUER DANOS DIRETOS,
INDIRETOS, INCIDENTAIS, ESPECIAIS, EXEMPLARES OU CONSEQUENCIAIS

OS DANOS (INCLUSIVE, MAS NAO SE LIMITANDO A AQUISICOES DE MERCADORIAS OU SERVICOS DE
SUBSTITUICAO; PERDA DE USO, DADOS OU LUCROS; OU INTERRUPCAO DE NEGOCIOS), SEJA CAUSADOS
E BASEADOS EM QUALQUER TEORIA DE RESPONSABILIDADE, SEJA EM CONTRATO, RESPONSABILIDADE
RESTRITA OU ILICITO (INCLUSIVE NEGLIGENCIA OU OUTRA), PROVENIENTES DE QUALQUER FORMA DO
USO DESTE SOFTWARE, MESMO QUE AVISADOS DA POSSIBILIDADE DESSE DANO.

ARM CMSIS i ) )
TERMOS E CONDICOES DE USO, REPRODUCAO E DISTRIBUIGAO

1. Definicbes.
“Licenca” significara os termos e condic¢Bes de uso, reproducao e distribuicdo, conforme definido
nas Secdes 1 a 9 deste documento.

“Licenciante” significa o proprietario dos direitos autorais ou entidade autorizada pelo
proprietario dos direitos autorais que esta concedendo a Licenca.

“Pessoa Juridica” significa a unido da entidade atuante e todas as outras entidades que
controlam, sdo controladas ou estdo sob comum controle da entidade em comum. Para os fins
desta definicdo, “controle” significa (i) o poder, direto ou indireto, de causar a direcao ou a gestao
de tal entidade, por contrato ou ndo, ou (ii) propriedade de cinquenta por cento (50%) ou mais
das a¢des em circulacdo, ou (iii) propriedade efetiva de tal entidade.

“Vocé” (ou “seu/sua”) significa uma pessoa fisica ou juridica que exerce as permisses concedidas
por esta Licenca.
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Formulario “Origem” significa o formulario preferencial para fazer modifica¢des, incluindo, entre
outros, o codigo fonte do software, a origem da documentacdo e os arquivos de configuracao.

Formulario “Objeto” significa qualquer formulario resultante da transformagdo mecanica ou
traducdo de um formulario de origem, incluindo, entre outros, cédigo de objeto compilado,
documentacdo gerada e convers@es para outros tipos de midia.

“Obra” significa o trabalho de autoria, seja no formulario de origem ou Objeto, disponibilizado
sob a Licenca, conforme indicado por um aviso de direitos autorais incluido ou anexado a obra
(um exemplo é fornecido no Apéndice A).

“Obras Derivadas” significa qualquer trabalho, seja no formuldrio de origem ou Objeto, que seja
baseado (ou derivado) do Trabalho e para o qual as revisdes editoriais, anota¢des, elaboracdes
ou outras modificacBes representem, como um todo, um trabalho original de autoria. Para os
fins desta Licenca, as Obras Derivadas ndo devem incluir obras que permanecam separaveis ou
apenas vinculem (ou vinculem por nome) as interfaces das Obras e Obras Derivadas.

“Contribuicdo” significa qualquer trabalho de autoria, incluindo a versdo original da Obra e
quaisquer modifica¢cdes ou adi¢des a essa Obra ou Obra Derivada que sejam intencionalmente
submetidas ao Licenciante para inclusao na Obra pelo proprietario dos direitos autorais ou por
uma pessoa fisica ou juridica autorizada a enviar em nome do proprietario dos direitos autorais.
Para fins desta definicao, “enviado” significa qualquer forma de comunicac¢do eletrdnica, verbal
ou escrita enviada ao Licenciante ou seus representantes, incluindo, entre outros, comunicacao
em listas de correio eletrénico, sistemas de controle de cédigo fonte e sistemas de rastreamento
de problemas gerenciados pelo Licenciante ou em nome deste com o propoésito de discutir

e melhorar o Trabalho, mas excluindo comunica¢ao que seja notadamente marcada ou
designada por escrito pelo proprietario dos direitos autorais como “Nao é uma Contribui¢do”.

“Colaborador” significa Licenciante e qualquer pessoa fisica ou juridica em nome de quem uma
Contribuicdo foi recebida pelo Licenciante e subsequentemente incorporada no Trabalho.

2. Concessdo de licenca de direitos autorais. Sujeito aos termos e condi¢8es desta Licenga, cada
Colaborador concede a Vocé uma licenca de direitos autorais perpétua, mundial, ndo exclusiva,
gratuita, irrevogavel e sem direitos autorais para reproduzir, preparar Obras Derivadas, exibir
publicamente, executar publicamente, sublicenciar e distribuir a Obra e Obras Derivadas no
formulario de origem ou Objeto.

3. Concessdo de licenca de patente. Sujeito aos termos e condi¢es desta Licenca, cada Colaborador
concede a Vocé uma licenca de patente perpétua, mundial, ndo exclusiva, sem custo, sem
royalties, irrevogavel (exceto conforme declarado nesta se¢do) licenca de patente para fazer, ter
feito, usar, ofertar a venda, vender, importar e transferir a Obra, onde tal licenca se aplica apenas
as reivindicacbes de patente licenciadas por tal Colaborador que séo necessariamente violadas
por sua Contribuicdo isoladamente ou por combinacdo de suas Contribuicdes com o trabalho
ao qual tais Contribuicdes foram enviadas. Se vocé instaurar um processo de patente contra
qualquer entidade (incluindo uma reivindicacdo cruzada ou contra-argumento em uma agao
judicial) alegando que a Obra ou uma Contribuicdo incorporada a Obra constitui violagdo direta ou
contributaria da patente, qualquer licenca de patente concedida a Vocé sob esta Licenca para essa
Obra sera encerrada a partir da data em que o litigio for arquivado.

4. Redistribuicdao. Vocé pode reproduzir e distribuir cépias da Obra ou Obras Derivadas em qualquer
meio, com ou sem modificacBes e no formulario de origem ou Objeto, desde que cumpram as
seguintes condicdes:

Vocé deve dar a qualquer outro destinatario da Obra ou Obra Derivada uma cdpia desta Licenca; e

Vocé deve fazer com que os arquivos modificados portem avisos importantes, indicando que vocé
alterou os arquivos; e

Vocé deve reter, no formuldrio de origem de quaisquer Obras Derivadas que distribuir, todos os
avisos de direitos autorais, patentes, marcas comerciais e de atribuicdo do formulario de origem
da Obra, excluindo os avisos que ndo pertencem a nenhuma parte das Obras Derivadas; e
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Se a Obra incluir um arquivo de texto "AVISO” como parte de sua distribuicdo, quaisquer Obras
Derivadas que vocé distribuir deve incluir uma cépia legivel dos avisos de atribuicdo contidos em
tal arquivo AVISO, excluindo os avisos que ndo pertencem a nenhuma parte das Obras Derivadas,
em pelo menos um dos seguintes lugares: em um arquivo de texto AVISO distribuido como parte
das Obras Derivadas; no formuldrio ou documentacao de origem, se fornecido junto com as Obras
Derivadas; ou, dentro de um display gerado pelas Obras Derivadas, se e onde quer que tais avisos
de terceiros aparecam normalmente. O conteldo do arquivo AVISO é apenas para fins informativos
e ndo modifica a Licenca. Vocé pode adicionar Seus proprios avisos de atribuicdo nas Obras
Derivadas que distribuir, juntamente ou como um adendo ao texto AVISO da Obra, desde que esses
avisos adicionais de atribuicdo ndo possam ser interpretados como modificacdo da Licenca.

Vocé pode adicionar Sua prépria declaracdo de direitos autorais as Suas modificacdes e pode
fornecer termos e condic¢Ges de licenga adicionais ou diferentes para uso, reproducdo ou
distribui¢cdo de Suas modificaces ou para quaisquer Obras Derivadas como um todo, desde que
Seu uso, reproducdo e distribuicdo da Obra, caso contrario, cumpram as condi¢des declaradas
nesta Licenca.

5. Apresentacdo de contribuicBes. A menos que vocé declare explicitamente o contrario, qualquer
Contribuigdo intencionalmente submetida para inclusdo no Trabalho por Vocé ao Licenciante
deverd estar sob os termos e condic¢8es desta Licenca, sem quaisquer termos ou condicbes
adicionais. Ndo obstante o acima, nada neste documento substitua ou modificard os termos
de qualquer contrato de licenca separado que vocé possa ter assinado com o Licenciante em
relacdo a tais Contribuices.

6.  Marcas comerciais. Esta Licenca ndo concede permissdo para usar nomes comerciais, marcas
comerciais, marcas de servico ou nomes de produtos do Licenciante, exceto conforme necessario
para uso razodvel e habitual na descricao da origem da Obra e na reproducdo do contetido do
arquivo AVISO.

7. Isencdo de garantia. A menos que exigido pela lei aplicavel ou acordado por escrito, o Licenciante
fornece a Obra (e cada Colaborador fornece suas Contribuices) “NO ESTADO EM QUE SE
ENCONTRA’, SEM GARANTIAS OU CONDICOES DE QUALQUER TIPO, expressas ou implicitas,
incluindo, sem limitacdo, quaisquer garantias ou condicées de TITULO, NAO INFRACAOQ,
COMERCIALIZACAO ou ADEQUACAO A UM PROPOSITO ESPECIFICO. Vocé é o Unico responsavel por
determinar a adequacdo do uso ou redistribuicdo da Obra e assume quaisquer riscos associados
a0 Seu exercicio de permissdes sob esta Licenca.

8.  Limitacdo de responsabilidade. Em nenhuma hipétese e sob nenhuma teoria legal, seja em ato
ilicito (incluindo negligéncia), contrato ou outros, a menos que exigido pela lei aplicavel (como atos
deliberados e grosseiramente negligentes) ou acordado por escrito, qualquer Colaborador sera
responsavel por danos a Voc§, inclusive quaisquer danos diretos, indiretos, especiais, incidentais
ou consequentes de qualquer carater decorrente como resultado desta Licenca ou do uso ou
incapacidade de usar a Obra (inclusive, entre outros, limitado a danos por perda de fundo de
comércio, paralisagdo do trabalho, falha no computador ou mau funcionamento ou qualquer outro
dano ou perda comercial), mesmo que esse Colaborador tenha sido avisado da possibilidade de
tais danos.

9.  Aceitacdo da garantia ou responsabilidade adicional. Ao redistribuir a Obra ou Obras Derivadas,
vocé pode optar por oferecer e cobrar uma taxa pela aceitagdo do suporte, garantia, indenizacao
ou outras obriga¢des de responsabilidade e/ou direitos consistentes com esta Licenga. No entanto,
a0 aceitar tais obrigacdes, vocé pode agir apenas em seu préprio nome e sob sua exclusiva
responsabilidade, ndo em nome de qualquer outro Colaborador, e somente se vocé concordar
em indenizar, defender e isentar cada Colaborador por qualquer responsabilidade incorrida por
esse Colaborador ou pelas reivindica¢8es realizadas contra ele por aceitar qualquer garantia ou
responsabilidade adicional.

FIM DOS TERMOS E CONDICOES
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Glosséario

Abertura rapida
Uma caracteristica da vazao da valvula
em que a maior parte da mudanca
na vazdo ocorre para pequenas
quantidades de deslocamento da
haste da valvula a partir da posicdo
fechada. A curva caracteristica de
vazado é basicamente linear por meio
dos primeiros 40% de deslocamento
da haste. Uma das caracteristicas
de entrada disponiveis para um
instrumento FIELDVUE. Consulte
também Percentual igual e linear.

Acumulador de deslocamento
A capacidade de um instrumento
FIELDVUE de registrar a modificacdo
total no deslocamento. O valor do
acumulador de deslocamento aumenta
quando a magnitude da alteracdo
excede a faixa morta de deslocamento.
Para reinicializar o Acumulador de
deslocamento, configure-o como zero.

Ajuste
O ajuste dos termos de controle ou dos
valores dos parametros para produzir
um efeito de controle desejado.

Alerta de acumulador

de deslocamento alto
Verifica a diferenca entre o valor
do acumulador de deslocamento
e o0 ponto de alerta do acumulador
de deslocamento alto. O alerta de
acumulador de deslocamento alto esta
ativo quando o valor do acumulador
de deslocamento ultrapassar
0 ponto de alerta do acumulador de
deslocamento alto. Ele é apagado depois
que vocé reinicializar o Acumulador
de deslocamento para um valor menor
do que o ponto de alerta.

Alerta de contagem de ciclos alta
Verifica a diferenca entre o contador de
ciclos e 0 ponto de alerta de contagem
de ciclos alta. O alerta de contagem de
ciclos alta esta ativo quando o valor da
contagem de ciclos ultrapassa o ponto
de alerta de contagem de ciclos alta.

Ele se apaga depois que vocé reinicializa
o contador de ciclos para um valor
menor do que o ponto de alerta.

Alerta de deslocamento alto

O alerta de deslocamento alto esta ativo
se 0 deslocamento ultrapassar o ponto
de alerta de deslocamento alto. Quando
o alerta estiver ativo, ele sera apagado
quando o deslocamento cair abaixo do
ponto de alerta de deslocamento alto
menos a faixa morta de deslocamento.

Alerta de deslocamento baixo
O alerta de deslocamento baixo esta
ativo se o deslocamento estiver abaixo
dos pontos de alerta de deslocamento
baixo. Quando o alerta estiver ativo,
ele serd limpo quando o deslocamento
ultrapassar o ponto de alerta de
deslocamento baixo mais a faixa morta
de deslocamento.

Alerta de desvio de deslocamento
Verifica a diferenca entre
o deslocamento desejado
e o deslocamento selecionado. Se
a diferenca exceder o ponto de alerta de
desvio de deslocamento além do tempo
de desvio de deslocamento, o alerta de
desvio de deslocamento estara ativo.
Ele permanece ativo até que a diferenca
entre o deslocamento desejado e 0
deslocamento seja menor que o ponto
de alerta de desvio de deslocamento
menos a faixa morta de deslocamento.

Alerta de limite/corte

de deslocamento alto
O alerta de limite/corte de deslocamento
alto esta ativo se a acdo de limiar
de deslocamento alto for Corte
e o0 deslocamento ultrapassar o ponto
de corte de deslocamento alto ou a acao
de limiar de deslocamento alto for Limite
e deslocamento ultrapassar o ponto
de limite de deslocamento alto.

Alerta de limite/corte

de deslocamento baixo
O alerta de limite/corte de deslocamento
baixo esta ativo se a acao de limiar
de deslocamento baixo for Corte
e deslocamento estiver abaixo do ponto
de corte de deslocamento baixo ou
a acdo de limiar de deslocamento baixo
for Limite e deslocamento cair abaixo do
ponto de limite de deslocamento baixo.
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Alerta de sinal de acionamento
Verifica o sinal do acionamento
e o deslocamento calibrado. Se existir
uma das seguintes condi¢Bes a mais na
configuracdo do tempo de desvio do
sinal de acionamento, feita pelo usuario,
o alerta de sinal de acionamento esta
ativo. Se nenhuma dessas condi¢des
existir, 0 alerta sera apagado.

Se a Condicao de energia zero = Fechada

O alerta estara ativo quando:

sinal de acionamento < 10% e
deslocamento calibrado > 3% sinal de
acionamento > 90% e deslocamento
calibrado <97%

Se a Condicao de energia zero = Aberta
O alerta estara ativo quando:

sinal de acionamento < 10% e
deslocamento calibrado < 97% sinal

de acionamento > 90% e deslocamento
calibrado > 3%

Alfanumérico
Consiste em letras e nimeros.

Algoritmo
Um conjunto de etapas ldgicas para
resolver um problema ou realizar uma
tarefa. Um programa de computador
contém um ou mais algoritmos.

ANSI (acronimo)
O acrénimo ANSI significa American
National Standards Institute.

Acao de limiar de deslocamento alto
Permite que o usuario controle
0 comportamento quando o ponto
de controle for alto. O usuario pode
selecionar entre as seguintes op¢des:
e Desabilitado: nenhuma acdo ocorre
quando o ponto de controle é alto
e Corte: alerta de limite/corte de
deslocamento alto sera ativado se
o deslocamento exceder o ponto
de corte de deslocamento alto.
e Limite: o alerta de limite/corte de
deslocamento alto sera ativado se
o deslocamento ultrapassar o ponto
de limite de deslocamento alto.

Acao de limiar de deslocamento baixo

Permite que usudrio controle

0 comportamento quando o ponto

de controle for baixo. O usuario pode

selecionar entre as seguintes opcdes:

* Desabilitado: ndo ocorre nenhuma ac¢ao
quando o ponto de controle for baixo.

e Corte: o alerta de limite/corte de
deslocamento baixo sera ativado se
o deslocamento for abaixo do ponto
de corte de deslocamento baixo.

e Limite: o alerta de limite/corte de
deslocamento baixo sera ativado
se o deslocamento estiver abaixo do
ponto de limite de deslocamento baixo.

Byte
Uma unidade de digitos binarios (bits).
Um byte consiste em oito bits.

Caracteristica de entrada
Arelacdo entre o deslocamento
selecionado e a entrada selecionada.
Os valores possiveis abrangem: linear,
percentual igual e abertura rapida.

Carregamento da sede
Forca exercida sobre a sede da valvula,
normalmente expressa em libras
por forca por polegada linear da
circunferéncia da porta. O carregamento
da sede é determinado pelos requisitos
de desligamento.

Classe ANSI
Classificacdo de pressao/temperatura
da valvula.

Classe de vazamento
Define 0 vazamento permitido por
uma valvula quando esta fechada.
Os nUmeros de classe de vazamento
estdo relacionados em duas normas:
ANSI/FCI 70-2 e IEC 534-4.

Condicao de energia zero
Posicdo da valvula (aberta ou fechada)
quando a alimentacdo elétrica para
o instrumento é removida. A Condicdo
de energia zero (ZPC, em inglés)
¢é determinada pela a¢cdo do relé e do
atuador, como segue: Direto de acdo
simples (Relé C) Mediante a perda da
energia elétrica, o instrumento passa

a ter saida de ar zero na porta A. 110
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Acdo dupla (Relé A) Quando perde
energia elétrica, o instrumento passa
para a saida de ar total de alimentacdo
na porta B. A vai para saida de ar zero.

Inverso de acao simples (Relé B) Quando
perde energia elétrica, o instrumento
passa para a saida de ar total de
alimenta¢do na porta B.

Configuragao de ajuste
Valores pré-configurados que identificam
as configuracdes de ganho para um
instrumento FIELDVUE. A configuracdo
do ajuste e a pressdo de alimentacdo,
juntos, determinam a resposta de um
instrumento a alteracdes no sinal de
entrada.

Configuragado de bancada
Pressdo, fornecida a um atuador,
necessaria para acionar o atuador por
meio do deslocamento nominal da
valvula. Expresso em libras por polegada
quadrada.

Configuragao
Instrucdes e parametros operacionais
armazenados para um instrumento
FIELDVUE.

Contador de ciclos
A capacidade de um Instrumento
FIELDVUE de registrar o nimero de
vezes que o deslocamento muda de
direcdo. A mudanca de direcao deve
ocorrer apoés a faixa morta ter sido
excedida e antes que possa ser contada
como um ciclo.

Controlador
Um dispositivo que opera
automaticamente para regular uma
variavel controlada.

Conversor de corrente para
pressao (I/P)
Um componente ou dispositivo
eletrénico que converte um sinal de
miliampére em um sinal de saida de
pressao pneumatica proporcional.

Corrente de entrada
O sinal de corrente do sistema de
controle que serve como a entrada
analdgica para o instrumento. Consulte
também Sinal de entrada.

Deslocamento
Movimento da haste ou do eixo da
valvula gue modifica o quanto a valvula
estd aberta ou fechada.

Deslocamento total selecionado
Corrente, em mA, que corresponde
ao ponto em que o deslocamento
selecionado é o maximo, ou seja,
limitado pelas paradas de deslocamento
mecanico da valvula.

Desvio de deslocamento
A diferenca entre o sinal de entrada
analdgica (em percentual de entrada
selecionada), o deslocamento “desejado”
e 0 deslocamento “selecionado” real.

Desvio
Normalmente, a diferenca entre o ponto
de controle e a varidvel do processo.
De maneira mais geral, qualquer inicio
a partir de um valor ou padrao desejado
ou esperado.

Endereco de sondagem
Endereco do instrumento. Se
o controlador de valvula digital for usado
em uma configuracao ponto a ponto,
defina o endereco de sondagem como
0. Se ele for usado em uma configuracdo
multidrop ou de faixa segmentada,
defina o endereco de sondagem como
um valor de 0 a 63.

Faixa de deslocamento
O deslocamento da valvula, em
percentual de deslocamento da valvula
calibrado, que corresponde a faixa de
entrada.

Faixa de entrada
A faixa de entrada que corresponde
a faixa de deslocamento.
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Faixa morta de deslocamento
O percentual (%) de deslocamento
selecionado em torno do ponto de
referéncia de deslocamento onde ndo
ocorrerd nenhuma alteracdo no status
de alerta. Isso evita que o alerta alterne
entre habilitado e desabilitado ao operar
perto do ponto de alerta.
Entradas validas sao 0% a 100%.
O valor tipico esta entre 2% e 5%.
Consulte também alerta de desvio de
deslocamento, alerta de deslocamento

alto, alerta de deslocamento baixo, alerta

de contagem alta de ciclos e alerta do
acumulador de deslocamento alto.

Ganho
A relacdo da mudanca de saida para
a mudanca de entrada.

HART (acrénimo)
O acrénimo HART significa Highway
Addressable Remote Transducer (Via
de Dados Enderecavel por Transdutor
Remoto).

ID do dispositivo
Identificador Unico integrado
no instrumento na fabrica.

Interface de usuario local
Atela e os botdes de navegacao estdo
localizados fisicamente no instrumento.

Laco de controle
Uma disposicao de componentes fisicos
e eletrénicos para controle do processo.
Os componentes eletrénicos do laco
medem continuamente um ou mais
aspectos do processo, logo alteram
aqueles aspectos conforme necessario
para obter uma condicdo de processo
desejada. Um Unico laco de controle
mede apenas uma variavel. Lacos de
controle mais sofisticados medem
muitas varaveis e mantém relacdes
especificas entre essas variaveis.

Linearidade,
Linearidade dinamica (independente)
é o desvio maximo de uma linha reta
que melhor se adapta as curvas de
abertura e fechamento e uma linha que
representa o valor médio dessas curvas.

Linear

Uma caracteristica da vazdo de valvula
em que as modificacbes na vazao

sao diretamente proporcionais as
modificacdes no deslocamento da haste
da valvula. Uma das caracteristicas de
entrada disponivel para um Instrumento
FIELDVUE. Consulte também Percentual
igual e abertura rapida.

LUI (sigla em inglés)

O acrénimo LUTI significa Interface do
usuario local.

Memoria

Um tipo de semicondutor usado para
armazenar programas ou dados.

Os instrumentos FIELDVUE usam

trés tipos de memdaria: memdaria de
acesso aleatério (RAM, Random Access
Memory), memaoria somente leitura
(ROM, Read Only Memory) e memoria
ndo volatil (NVM, Non-Volatile Memory).
Consulte também essas listas neste
glossario.

Menu

Uma lista de programas, comandos

e outras atividades que vocé seleciona
usando as teclas de seta para destacar

o0 item e depois pressiona ENTER ou
insere o valor numérico do item do menu.

Mestre primario

Os mestres sdo dispositivos de
comunicacdo. Um mestre primario

é um dispositivo de comunicacdo
permanentemente ligado a um
instrumento de campo. Normalmente,
0 sistema de controle compativel com
HART é o mestre primario.

Por outro lado, um mestre secundario
muitas vezes ndo esta permanentemente
ligado a um instrumento de campo.

O comunicador portatil ou um

software de Descricdo do dispositivo
(DD) executado em computador que
estabelece comunicagdo por meio do
modem HART poderia ser considerado
um mestre secundario.
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Modo de aplicacao

Determina o controle disponivel para
o instrumento. Se o nivel de controle
for controle de estrangulamento (TC),
0 usuario podera selecionar entre as
duas op¢des a seqguir. No entanto, se
o nivel de controle for um controle
discreto (DC), o modo de aplicacdo
estard sempre ligado/desligado.
Consulte também o nivel de controle.
e Estrangulamento: saida de
deslocamento de 0% a 100%
e Ligar/desligar: saida de deslocamento
de 0% ou 100%

Modo de compatibilidade das
unidades de variavel primaria (PV)

Se 0 modo de compatibilidade das
unidades de PV estiver desligado,

as unidades de PV serao sempre mA.
Se estiver ligado, as unidades de PV
serdo consistentes com as unidades
configuradas pelo usuario.

Modo do instrumento

Determina se o instrumento responde

ao seu sinal de entrada analdgica.

Ha dois modos do instrumento:

e Automatico (AUTO): para um
instrumento com funcionamento
total, a saida dele muda em resposta
as alteracdes da entrada analdgica.
Normalmente as alteracdes de
configuracdo ou de calibracdo nédo
podem ser feitas quando o modo do
instrumento estiver em Automatico.

* Manual (MAN): a saida do instrumento
nao muda em resposta as alteracbes
da entrada analdgica quando o modo
do instrumento estiver em Manual.

e Substituicdo local (LO): substituicao
local é quando o dispositivo esta
travado em uma condi¢do de energia
zero. Ela ocorre quando o dispositivo é
redefinido no modo Automatico, o que
é causado por perda de energia. A
substituicdao local ndo é um modo do
instrumento configuravel pelo usudario.

Alguns parametros de configuracao
podem ser alterados apenas quando
0 modo do instrumento estiver em
Manual.

Movimento do sensor

de deslocamento

Aumentar ou diminuir a pressao do ar
faz com que o conjunto magnético se
mova para cima ou para baixo ou que

0 eixo rotativo gire no sentido horario ou
no sentido anti-horario. A configuracao
guiada pergunta se pode mover a valvula
para determinar o deslocamento.

Non-Volatile Memory (NVM, Meméria

Nao Volatil)
Um tipo de memdria semicondutora
que retém o seu conteudo mesmo que
a energia elétrica seja desconectada. Os
conteudos da NVM podem ser alterados
durante a configuracao, ao contrario da
ROM, que pode ser alterada apenas no
momento da fabricacao do instrumento.
NVM armazena os dados de reinicio da
configuracdo.

Nivel de controle

Determina o controle disponivel para

o instrumento. Consulte também Modo

de aplicacao.

* Controle de estrangulamento (TC): tem
suporte para Modos de aplicacdo de
estrangulamento e Liga/desliga

e Controle discreto (DC): tem suporte
para o Modo de aplicacdo liga/desliga

Numero de série do instrumento
O nUmero de série atribuido ao
instrumento pela fabrica mas que pode
ser alterado durante a configuracao.
O nUmero de série do instrumento deve
corresponder ao numero de série da
placa de identificacdo do instrumento.

Observagdo: se um tipo de mestre
alterar o Modo do instrumento para
Manual, 0 mesmo tipo deve altera-lo
novamente para Automatico. Por exemplo,
se a configuracdo de um dispositivo

como mestre primario alterar o modo do
instrumento para Manual, a configuracao
de um instrumento como mestre primario
deve ser usada para alterar o modo do
instrumento novamente para Automatico.
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Origem do ponto de controle

Define onde o instrumento & o seu

ponto de controle. As seguintes origens

de ponto de controle estao disponiveis
para um instrumento FIELDVUE:

* Corrente de entrada: o instrumento
recebe seu ponto de controle de
deslocamento ao longo do circuito
de 42320 mA.

* Digital: o instrumento recebe o seu
ponto de controle digitalmente, por
meio do link de comunicacbes HART.

Percentual igual
Uma caracteristica de vazdo da
valvula na qual incrementos iguais
de deslocamento da valvula da haste
da valvula produzem mudancas de
percentual iguais na vazao existente.
Uma das caracteristicas de entrada
disponivel para um Instrumento
FIELDVUE. Consulte também Abertura
linear e rapida.

Ponto de alerta
Um valor ajustavel que, quando
excedido, ativa um alerta.

Ponto de alerta de contagem
de ciclos alta
Um valor ajustavel que, quando

ultrapassado, ativa o alerta de contagem

de ciclos. Entradas vélidas sédo 0 a 4
bilhdes de ciclos.

Ponto de alerta de deslocamento alto
Valor do deslocamento, em percentual
de deslocamento selecionado, que,
quando ultrapassado, ativa o alerta de
deslocamento alto. Entradas validas
sao -25% a 125%.

Ponto de alerta de deslocamento
baixo
Valor do deslocamento, em percentual
de deslocamento selecionado, que,
quando ultrapassado, ativa o alerta de
deslocamento baixo. Entradas validas
sao -25% a 125%.

Ponto de alerta de desvio

de deslocamento
Um valor ajustavel para a diferenca
de deslocamento de destino e de
deslocamento selecionado, expresso
em percentual. Quando esse valor
for ultrapassado pelo desvio de
deslocamento além do tempo de desvio
de deslocamento, o alerta de desvio
de deslocamento estard ativo. Valido
entradas de 0% a 100%. Normalmente,
este é definido a 5%.

Ponto de alerta do acumulador

de deslocamento alto
Um valor ajustavel que, quando
ultrapassado, ativa o alerta do
acumulador de deslocamento alto.
Entradas validas sdo 0% a 4 bilhdes %.

Ponto de desligamento lento do
tempo de abertura do curso
Tempo maximo, em seqgundos, para
o deslocamento aumentar através de
todo o deslocamento selecionado. Essa
taxa é aplicada a qualquer aumento
de deslocamento. Devido ao atrito,
o deslocamento real da valvula talvez
nao responda exatamente Nno mesmo
perfiodo de tempo. Entradas validas sdao
superiores a 0 segundos.

Ponto de desligamento lento do

tempo de fechamento do curso
Tempo maximo, em segundos, para
o deslocamento diminuir através de
todo o deslocamento selecionado. Esta
taxa é aplicada a qualquer diminuicao
no deslocamento. Entradas validas sdo
superiores a 0 segundos.

Ponto de desligamento rapido

do tempo de abertura do curso
Tempo minimo, em segundos, para
o deslocamento aumentar através de
todo o deslocamento selecionado. Essa
taxa é aplicada a qualquer aumento
de deslocamento. Devido ao atrito,
o deslocamento real da valvula talvez
nao responda exatamente no mesmo
perfiodo de tempo. Entradas validas sdao
superiores a 0 segundos.
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Ponto de desligamento rapido do
tempo de fechamento do curso
Tempo minimo, em segundos, para

o deslocamento diminuir através de
todo o deslocamento selecionado. Esta
taxa é aplicada a qualquer diminuicdo
no deslocamento. Entradas validas sdo
superiores a 0 segundos.

Ponto de limite baixo de deslocamento

Define o ponto de corte para

o deslocamento em percentual de
deslocamento selecionado. Quando

o deslocamento ultrapassar o corte,

0 sinal de acionamento sera maximo

ou minimo, dependendo da condicdo
de energia zero. O tempo de abertura
minimo ou tempo de fechamento
minimo ndo estdo em vigor enquanto

o deslocamento estiver além do corte.
Use o corte de deslocamento para obter
a carga desejada da sede ou para ter
certeza de que a valvula esta totalmente
aberta.

Ponto de limite de deslocamento alto

Define o ponto de corte para

o deslocamento em percentual de
deslocamento selecionado. Quando

o deslocamento ultrapassar o corte,

0 sinal de acionamento sera maximo

ou minimo, dependendo da condicdo
de energia zero. O tempo de abertura
minimo ou tempo de fechamento
minimo ndo estdo em vigor enquanto

o deslocamento estiver além do corte.
Use o corte de deslocamento para obter
a carga desejada da sede ou para ter
certeza de que a valvula esta totalmente
aberta.

Protecao contra gravagao

Determina se o comando de um
dispositivo HART pode calibrar e/ou
configurar determinados parametros
no instrumento. Existem trés tipos de
protecdo contra gravacao:
e Ligada com validacdo da LUL:
proibe alteracdo de parametros
e calibracdo de configuracao protegida.
O instrumento fica protegido até
gue a protecdo contra gravacao seja
desabilitada da interface do usuario
local (LUI).

* Ligada sem validacdao da LUT:
proibe alteracdo de parametros e
calibracao de configuracao protegida.
O instrumento fica protegido até
que a protec¢do contra gravagao seja
desabilitada do software (exemplo:
descri¢cdo do dispositivo).

* Desligada: permite configuracdo
e calibracdo. O instrumento esta
“desprotegido”.

Random Access Memory (RAM,

Memoéria de Acesso Aleatério)
Um tipo de memdria semicondutora
que é normalmente utilizada pelo
microprocessador durante a operagdo
normal, que permite rapida recupera¢do
e armazenagem de programas e dados.
Consulte também Read Only Memory
(ROM) e Non-Volatile Memory (NVM).

Read Only Memory (ROM, Meméria
somente leitura)

Uma memodria na qual as informacdes
sdo armazenadas no momento da
fabricacao do instrumento. Vocé pode
examinar, mas nao modificar o contetido
da ROM.

Revisao do dispositivo
Numero de revisdo do software de
interface que permite a comunicacdo
entre o comunicador portatil
e o instrumento.

Revisdo do firmware
O numero de revisdo do firmware do
instrumento. O firmware é um programa
que é introduzido no instrumento no
momento da fabricacao e ndo pode ser
modificado pelo usuario.

Revisao do hardware

NuUmero de revisdo do hardware do
instrumento Fisher. Os componentes
fisicos do instrumento sdo definidos como
hardware.

Revisao universal do HART
Nudmero de revisdo dos comandos
universais do HART que sdo o protocolo
de comunicag¢des para o instrumento.
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Sensor de deslocamento Tempo de desvio de
Um dispositivo no instrumento FIELDVUE que deslocamento
detecta 0 movimento da haste ou do eixo da O tempo, em segundos, que
valvula. O sensor de movimento no DVC7K é o o desvio de deslocamento
sensor de efeito Hall que mede a posicdo do deve exceder o Ponto de alerta
conjunto magnético. de desvio de deslocamento
da valvula antes que o alerta
Sensor de pressao esteja ativo. Entradas validas
Um dispositivo interno do instrumento FIELDVUE sdo de 1 a 360 sequndos.
que detecta pressdo pneumatica. O DVC7K tem
trés sensores de pressdo: um para detectar Unidades da corrente de
pressao de alimentacdo e dois para detectar as entrada
pressdes de saida. Unidades nas quais a corrente
de entrada é exibida e mantida
Sensor de temperatura no instrumento.

Um dispositivo no instrumento FIELDVUE que
mede a temperatura interna do instrumento.

Sinal de acionamento
O sinal para o conversor I/P a partir da placa
de circuito impresso no conjunto da tampa
dianteira. E o percentual do esforco total do
microprocessador necessario para acionar a
valvula na condicdo de totalmente aberta.

Sinal de retorno
Indica ao instrumento a posicdo efetiva da
valvula. O sensor de deslocamento fornece
o sinal de retorno a placa de circuito impresso
do instrumento no conjunto da tampa dianteira.

Software
Programas e rotinas do microprocessador ou do
computador que residem em memoria alteravel
(geralmente RAM) ao contrario do firmware,
que consiste em programas e rotinas que sao
programados na memoria (geralmente ROM)
quando o instrumento é fabricado. O software
pode ser manipulado durante a opera¢do normal,
o firmware ndo.

Taxa
Quantidade de mudanca na saida proporcional
a taxa de mudanca na entrada.

Tempo de curso
O tempo, em segundos, necessario para mover
a valvula da sua posicdo totalmente aberta para
totalmente fechada, ou vice-versa.
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