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Giris

Kilavuzun Kapsami

Bu talimat kilavuzu Fisher 2052 diyaframli déner aktiatorin (sekil 1) kurulum, ayar, kullanim, bakim ve parga bilgilerini
icermektedir. Kontrol valfi, pozisyoner, manuel aktiatér ve diger aksesuarlarla ilgili talimatlar ayri kilavuzlarda verilmistir.

aktuatérund kurmayin, galistirmayin ya da bakimini yapmayin. Kigisel yaralanma veya maddi hasar
engellemek i¢in bu kilavuzun tiim igerigini, tiim giivenlik uyarilan dahil olmak lizere dikkatlice okumak,
anlamak ve uygulamak énemlidir. Bu talimatlar hakkinda sorunuz olmasi halinde ¢alismaya gegcmeden énce
Emerson satis ofisiniz ile iletisime gegin.

g @ Vana, aktliatér ve aksesuar kurulumu, g¢alistirmasi ve bakimi konusunda tam egitimli ve vasifli olmadan 2052

Aciklama

2052 yayh ve diyaframli doner aktUatorler gaz ayar ve agma-kapatma uygulamalarinda déner mil valfi gévdelerinde kullanilir.
2052, uygulama kosullarina bagli olarak, pozisyoner kullaniimadan bir agma-kapatma islevi elde etmek icin veya pozisyoner
kullanilarak gaz ayar islevi saglamak icin kullanilabilir. 2052, Fisher Uretimi olmayan valflerin takilmasina olanak taniyan bir
ISO 5211 birlesme arabirimine sahiptir. Valf ve pozisyoner bilgileri i¢in ayrica verilen bultenlere bakin.

Sik olmayan kullanimlar igin manuel bir aktuatér olarak Ustten monte bir volan segenegi mevcuttur. Tekrarli veya gunlik
manuel kullanimlar i¢in Unite, yandan monte tumlesik 1078 manuel aktiatér ile donanimlandiriimalidir. Dénls derecesini
sinirlandirmak igin akttatér strokunun her iki ucunda disaridan ayarlanabilir hareket tahditleri kullaniimaktadir.

2052 aktuatoriin kolu burglarla desteklenmistir. Kol, farkh él¢tide valf millerine uygun olacak sekilde degistirilebilir.

www.Fisher.com


www.Fisher.com

2052 Aktuator

Talimat Kilavuzu

Subat 2023 D103296X0TR
Tablo 1. Fisher 2052 Aktiiatoriin Teknik Ozellikleri
Teknik Ozellikler
Akttater Montaj Baglantian bt 1: FO7. Bt 210, Ebat 3. F14 oo
Aktlator Ebatlar Bkz. tablo 2
Calisma Basinci() Bkz. tablo 3
Maksimum Diyafram Muhafaza Basinci Ebat 1, 2 ve 3 Aktuatorler: 5 barg (73 psig)
Basing Baglantisi Bkz. tablo 5
Tork Cikisi Bkz. tablo 3
Aktlatdr Sicaklik Kapasiteferi(!) gtssni?:ntlz‘-‘fglﬁasg) 0(()3°§:5((-)5|1)ai|1a7§1 5) F)®) veya -60 ila 80°C (-76 ila 176°F)(4)
Islem PDTC ile PDTO arasinda alan degisimli; sag ve soldan montaj, tim agilarda
Ebat 1: 22,2 kg (49 Ib)
Yaklasik Agirlik Ebat 2: 54,4 kg (120 Ib)
Ebat 3: 113 kg (250 Ib)
Mevcut Aktlatorler/Pozisyonerler DVC2000, DVC6020, DVC6030, DVC6200, 3610J, 3620J, 4190, C1
Ayarlanabilir Hareket Tahditleri Durdurma iglemine gére 30 derece ayar kapasiteli standart ayarlanabilir Ust ve alt tahditler.
Mevcut Aksesuarlar 846, 646, 2625, ve 67C Serisi, anahtarlar, i2P-100, VBL, DXP, GO Switch™
Volan Ustten taklle?r) volan: Ebat 1,2 ve 3 akti{ati.j'rlerde i_ste(jle bag“lll
Bosa alinabilir volan: Ebat 1, 2 ve 3 aktuatérlerde istege bagh
Emniyet Kilidi(2) Aktuatérin musteri tarafindan edinilen asma kilitle yay-emniyeti konumunda kilitlenmesi igin
1. Bu kilavuzda belirtilen basing/sicaklik sinirlari agilmamalidir. 2052 aktuator icin gtincel SIL sertifikasyonu yalnizca gosterilen standart sicaklik degerleri ile ilgilidir.
2. Kilitlemeli ve timlesik volan, boyut 2 ve boyut 3 aktuatérlerde birlikte kullanilamamaktadir.
3. Sicaklik araligi yalnizca silikon diyafram malzemesi kullanilirken uygulanabilir. Silikon diyafram, tstten monteli volan segenegi ile mevcut degildir.
4. Sicaklik araligl, catal ve hareket tahditleri igin paslanmaz gelik civata kullanimini gerektirir. Ustten monteli volan igin mevcut degil.
Tablo 2. Aktiiatér ve Mil Ebadi Kullanilabilirligi
MiL EBADI AKTUATOR EBADI
mm ing 1 2 3
12,7 112 X
14,3 x 15,9 9/16 x 5/8 X X
15.9 5/8 X X
19,1 3/4 X X X
22,2 7/8 X X
25,4 1 X X
28,6 x 31,8 1-1/8 x 1-1/4 X X
31,8 1-1/4 X X
31,8 x 38,1 1-1/4 x 1-1/2 X
38,1 1-1/2 X
39,7 x 44,5 1-9/16 x 1-3/4 X
445 1-3/4 X
50,8 2 X
Tablo 3. Aktiiatér Ebadina Gére Tork
CALISMA BASINCI
AI;(BTEI;-I;;?ER 2 barg (29 psig)(") | 3 barg (44 psig)(") | 4 barg (58 psig)(") 4,7 barg (68 psig)()
iSLEM 1ol
Nem Ibfeing Nem Ibfeing Nem Ibfeing Nem Ibfeing
1 (PDTO) 25,5 226 25,5 226 51,2 453 51,2 453
1(PDTC) 25,5 226 36,2 320 51,2 453 72,4 641
2 (PDTO) 105 930 105 930 210 1860 210 1860
2 (PDTC) 105 930 175 1550 210 1860 320 2840
3 (PDTO) 327 2890 327 2890 631 5580 631 5580
3 (PDTC) 280 2480 557 4930 584 5170 930 8230

1. Galisma basinglari arasinda ekleme islemi yapmayin. Yardim igin Emerson satis ofisinize danigin.
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Tablo 4. Fisher 2052 Aktliatér Montaj Tipleri

VALF SERISi VEYA TASARIMI VALF SERISi VEYA TASARIMI
MONTAJ iSLEM(1) BILYAITAP A CV500 DISKIB"'YA A11, 85108, 8532,
DONUSU ILE V150, V200 & V300 V500 DONUSU ILE 8560, 8580,. 9500 ve
KAPANMA KAPANMA Kontrol Disk Valf
Sag PDTC CCW A A CcwW B
& PDTO ccw B B cw A
Sol PDTC CCwW D D CcwW C
PDTO CcCw C C cw D
Sol PDTC Ccw (e} Yok Yok Yok
(Istege bagli)@) PDTO CcwW D Yok Yok Yok
1. PDTC—Bastir-Kapat ve PDTO—Bastir-Ag.
2. NPS 3ila 12 arasi V-Bilyal Seri B ve NPS 14 ve 16 igin, zayiflatici kullanilsin veya kullaniimasin, soldan monte bilya gereklidir.

Sekil 2. Fisher 2052 Aktiiatér Montaj Tipleri

SOLDAN MONTAJ SAGDAN MONTAJ

VALF VALF
GiRisi GiRigi

KONUM 1 KONUM 1
STANDART STANDART
GE37285-B
Tablo 5. Basing Baglantilari
AKTUATOR BASING BAGLANTISI
EBADI 1/4 NPT 1/2 NPT 3/4 NPT G 1/4
1 standart istege bagh mevcut degil istege bagh
2 standart istege bagh mevcut degil istege bagh
3 mevcut degil standart istege bagh mevcut degil




2052 Aktiiator Talimat Kilavuzu
Subat 2023 D103296X0TR

Egitim Hizmetleri

Emerson Automation Solutions
Egitim Hizmetleri - Kayit

Telefon: 1-800-338-8158

E-posta: education@emerson.com
emerson.com/mytraining

Teknik Ozellikler

2052 aktuatorler igin teknik 6zellikler tablo 1 ile gosteriimektedir. Aktiatoriin galismasi ile ilgili teknik 6zellikler, aktiator
Uzerindeki bir metal isim levhasina iglenmistir.

Tablo 6. Civata Tork Degerleri(1:2)

i - TORK TESPIT ELEMANI
ACIKLAMADAKI PARGCA KODU AKTUATOR EBADI Nem Lbfeft YAGLAYICISI
. 1 38 28
?g:kiasllaaRrulamfgl Tespit Civatasi 2 180 130 Dis tutucu
L rarg 3 400 295
Ug Plakasi-Goévde Tespit Civatasi ! 68 50
Torku, Parga 4 2 120 90 Yok
rarg 3 210 155
. - 1 27 20
glly::;asrr.rzl?kias;;o; B7aglant| 2 115 85 Kayganlastirici
Lrarg 3 300 220
1 55 40
I\P/Iaurhzfgza Civatasi Torku, 2 55 20 Yok
¢ 3 55 40
Muhafaza-Catal Baglanti Civatasi ! 27 20
Torku, Parga 28 2 68 S0 Yok
»rarg 3 245 180
. 1 38 28
gglr—FarefSe Tespit Civatasi Torku, 2 115 85 Yok
¢ 3 175 130
istege Bagl Kilitleme Kiti Tespit ! Yok Yok
Civatasi Torku, Parga 53 2 88 65 Yok
L rarg 3 340 250
1. Tork sinirlarinin agilmasi aktliatore zarar verebilir ve galisma giivenligini tehlikeye atabilir.
2. Diger yaglarda, tork i¢in Emerson satis ofisinizle iletisime gegin.

Kurulum

A UYARI

Her tiirlii kurulum galismasi 6ncesinde mutlaka koruyucu eldiven, kiyafet ve gozliik giyin.
Proses ya da giivenlik miihendisiniz ile birlikte proses ortamindan kaynaklanabilecek diger tehlikelere karsi alinmasi
gereken ek énlemleri inceleyin.

Mevcut bir uygulama lizerine kurulum yapilacaksa bu bakim kilavuzunun Bakim bdliimiiniin baglangicinda bulunan
UYARI kismina da bakin.

A UYARI

Kisisel yaralanma ya da parga hasarindan sakinmak igin tablo 1 ile belirtilen Maksimum Diyafram Muhafaza Basinci
degerini asacak basin¢ uygulamayin. Galisma basincinin tablo 3 ile belirtilen degerleri agsmasini 6nlemek i¢in basing
tahliye veya basing sinirlama donanimlari kullanin.
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Aktlatér normal sartlarda bir valf gévdesine takili olarak fabrikadan teslim edilir. Aktiator ayri olarak teslim edilmisse veya
valfe takilmasi gerekiyorsa, Akttiatérin Takilmasi béliminde verilen islemleri gerceklestirin. Kontrol valfini boru hattina
takarken, valfin talimat kilavuzunda verilen islemleri uygulayin.

Aktuator ile birlikte bir pozisyoner de siparis edilmisse aktiatére baglanan basing baglantisi normal sartlarda fabrikada
gercgeklestiriimistir. Bu baglantinin yapilmasi gerekiyorsa diyafram muhafazasi basing baglantisi igin basing baglantisi ile parga
arasindan uygun 6lgtide bir boru tesisati gegirin (bkz. tablo 5). Kontrol sinyalinin aktariminda gecikme olmamasi igin boru
tesisatini olabildigince kisa tutun.

Kontrol valfi tam olarak takildiktan ve kontrol elemanina baglandiktan sonra, islemin (hava ile agma veya hava ile kapatma)
dogdru oldugundan ve kontrol elemaninin istenilen islem i¢in gerektigi gibi yapilandirildigindan emin olun. Basaril bir isleyis i¢in
diyafram rot grubu, kol ve valf mili, diyaframdaki yik basinci degisiklikleri neticesinde serbestce hareket edebilmelidir.

Aktuatorun Takilmasi

A UYARI

Ani proses basinci bosalmasi veya parga firlamasindan kaynaklanabilecek sahsi yaralanma veya maddi hasarlardan
kaginin. Her tiirlii bakim islemi 6ncesinde:

e Vana hala basin¢li durumdayken aktiiatérii vanadan ayirmayin.
e Her tiirlii bakim galismasi 6ncesinde mutlaka koruyucu eldiven, kiyafet ve gozliik giyin.

e Aktiiatore hava basinci, elektrik giicii ya da bir kontrol sinyali besleyen herhangi bir galisma hattinin baglantisini
kesin. Aktliatériin vanayi aniden a¢ip kapayamadigindan emin olun.

e Baypas vanalari kullanin ya da prosesi kapatarak vanayi proses basincindan izole edin. Vananin her iki tarafindan
proses basincini alin. Vananin her iki tarafindan proses malzemesini tahliye edin.

e Hidrolik aktiiatér yiikleme basincini giivenli bir sekilde tahliye edin.

e Siz ekipman Uzerinde g¢alisirken yukaridaki 6nlemlerin etkin kaldigindan emin olmak igin kilitleme prosediirlerini
kullanin.

e Valfin ambalaj kutusu igerisinde, valf boru hattindan sékiildiikten sonra dahi basincini kaybetmeyen proses
sivilari mevcut olabilir. Ambalaj kutusunun tespit elemanlari veya halkalar sokiiliirken, proses sivilari basing
altinda figkirabilir.

® Proses ya da giivenlik miihendisiniz ile birlikte proses ortamindan kaynaklanabilecek tehlikelere karsi alinmasi
gereken ek 6nlemleri inceleyin.

Aktuatoru takmak veya aktlatoriin montaj seklini veya konumunu degistirmek icin asagdidaki adimlari izleyin.
Aksi belirtiimedidikge, asagidaki prosedirlerde sekil 7 ile referans gésterilen anahtar numaralari 2052 aktiatére yoneliktir.

Aktiiator bir valf gévdesine takilir ise ve aktuatériin sekli veya konumunun degistiriimesi gerekiyorsa éncelikle aktiator valf
g6vdesinden ayriimahdir.

1. Valf gbvdesini prosesten ayirin. Proses basincini tahliye edin ve aktliatér basincini timuyle alin.
2. Kapak veya tapayi (2) sokin.

A UYARI

Hareketli pargalarin yaralanmalara veya donanim hasarina yol agmamasi icin aktiiatérii kapagi sokiilmiis olarak
hareket ettirirken parmaklarinizi ve aletleri aktiiatérden uzak tutun.
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3. Kapak vidasini (15) gevsetin.
4. Valfi montaj ¢atalina (27) sabitleyen kapak vidalarini ve somunlari s6kerek akttatéri valf gévdesinden ayirin. 5. adima
gegin.

Aktiliator bir valf gévdesine takili degilse yukari ve agagdi hareket tahditlerinin (bkz. sekil 3) istenen aktlatér dénlsi elde
edilecek sekilde ayarlandigindan emin olun. Hareket gostergesi (21) ve hareket 6lgegini (19) referans olarak kullanin.

Not

Her bir hareket tahdidi dogru sekilde konumlandiktan sonra, altigen somunu (24) yeterince sikarak hareket tahdidini yerine
sabitleyin.

5. Uygulanabilen montaj tipleri ve konumlari igin bkz. sekil 2 ve tablo4. Normal sartlarda, valf yatay bir boru hattinda iken
aktuator dikey olarak yerlestirilir.

6. AktUatér montaj catalinin (27) aktGatoriin ug plakasi grubu (3) tarafina mi yoksa akttatér gévdesi kilavuzu tarafina mi
takilacagini belirleyin. Istenen montaj konumu ve tipi, montaj gatalinin (27) ve hareket gésterge elemanlarinin aktiiatériin
ters taraflarina hareket ettirilmesini gerektiriyorsa makine vidalarini (20 ve 22), hareket gosterge 6lgegini (19) ve hareket
gostergesini (21) sokin. Kapak vidalarini (28) ve montaj ¢atalini (27) sékiin. Montaj ¢atalini istenen konumda takin (ug
plakasi grubuna veya aktuatér gévdesi kilavuzuna). Montaj kapak vidalarini tablo 6 ile belirtilen tork degeriyle sikin. Hareket
gOsterge elemanlarini aktiiatérin ters tarafina takin.

A UYARI

Yaralanmalardan veya donanim hasarindan kaginmak igin hareket gostergesinin istenen aktiiatér hareketine uygun
olacak sekilde takildigindan emin olun. Daha fazla bilgi i¢in bkz. sekil 3.

Sekil 3. Fisher 2052 Aktiuator Hareket Tahditleri ve Hareket Gostergesi

PDTO iGiN
GOSTERGE
YONU
HAREKET GOSTERGESI
OLCEGI PDTC iGiN
GOSTERGE
YONU

ANAHTAR 22

ASAGIYA IS
S ~_ YUKARIYA ANAHTAR 20

HARE_KI_ET/
TAHDIDI HAREKET

TAHDIDI

HAREKET
GOSTERGESI

A GORUNUMU
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7. Valf milini kaydirarak kola yerlestirmeden énce, valf bilyasini veya diski asagidaki gibi konumlayin:

Bastir-kapat tipi calisma igin valf bilyasi veya disk tam agik konumda olmalidir.

Bastir-ag tipi ¢calisma igin valf bilyasi veya disk tam kapali konumda olmalidir (bkz. valf gévdesi talimat kilavuzu).

8. Valf milindeki hizalama isaretlerinin koldaki isaretlerle veya hareket géstergesi dlgeginin montaj delikleri ile hizalandigindan
emin olun. Valf milini kaydirarak kolun igine yerlestirin. (Tek yon mimkinse bkz. sekil 4) Valf montaj kapak vidalarini ve
somunlarini takin. ligili valf gévdesi talimat kilavuzunda belirtilen tork degerine sikin.

9. Valf milini ve kontrol elemanini aktiatére dogru olabildigince ydnlendirmek suretiyle valf milinin eksenel boslugunun tam
olarak alinmasini saglayin.

10. Frezeli kol baglantisini valf miline bastiran allen vidayi (15) sikin (bkz. tablo 6). Kapak veya tapayi (2) gévdedeki servis
deligine takin.

DIKKAT

Valf bilyasinin veya diskin kapali konum hareket tahdidini ayarlarken, ayrintili prosediirler igin ilgili valf talimat
kilavuzuna bakin. Kapali konumda yetersiz veya asiri hareket, valf performansinin diigmesine ve/veya donanimin
hasar gérmesine neden olabilir.

Kolun asin dondiiriilmesi, diyaframin hava sinyali baglantisini kapattigi yerdeki noktayi hareket ettirmesi ile
sonuglanir. Bu, bir hava sinyalinin valfi hareket ettirilebilmesini 6nler.

11. Yukariya hareket tahdidini, valf bilyasi veya diski istenilen konuma gelecek sekilde ayarlayin (bkz. sekil 3). Yukariya
hareket tahdidini ayarlarken, tahdidin geriye dogru ¢ok fazla gekilerek kolun asiri désnmesine neden olmamasina dikkat
edin. Kolun asir dénmesi valf pargalarin hasar gérmesine yol agabilir. Yukariya hareket tahdidini, hareket gdsterge
vidalarinin (22) hareket 6l¢egi vidalar (20) ile hizalanmasini sadlayacak sekilde ayarlayarak asiri dénmeyi engelleyin.
Bkz. sekil 3.

12. Aktlatori hareket ettirin ve valf bilyasi veya disk istenen konumda olacak sekilde asagdiya hareket tahdidini ayarlayin.

Not

Her bir hareket tahdidi dogru sekilde konumlandiktan sonra, altigen somunu (24) yeterince sikarak hareket tahdidini yerine
sabitleyin.

13. Hareket gbsterge ibresinin bilya veya disk konumu ile eslestiginden emin olun. Gerekirse sékiin ve uygun konuma takin.
14. Aksesuar montaj prosedurleri icin igindekiler kismina bakin.

Bakim

Aktlatér pargalari normal asinmaya tabi oldugundan, kontrol edilmeli ve gerekirse degistiriimelidir. Kontrol ve degdistirme
sikligi, calisma kosullarinin zorluk seviyesine bagldir. Parca daditma ve toplama talimatlari asagidaki sayfalarda verilmistir.
Proseddrlerde aksi listelenmedikge veya belirtiimedikge, asadidaki adimlarda sekil 7 ile referans gdsterilen anahtar
numaralari 2052 aktlatére yoneliktir.



2052 Aktiiator Talimat Kilavuzu
Subat 2023 D103296X0TR

A UYARI

Ani proses basinci bosalmasi veya parga firlamasindan gelecek sahsi yaralanma veya maddi hasarlardan kaginin. Her
tarli bakim iglemi 6ncesinde:

e Vana hala basin¢li durumdayken aktiiatérii vanadan ayirmayin.
o Her tiirlii bakim ¢alismasi 6ncesinde mutlaka koruyucu eldiven, kiyafet ve gozliik giyin.

e Aktiiatore hava basinci, elektrik giicii ya da bir kontrol sinyali besleyen herhangi bir calisma hattinin baglantisini
kesin. Aktiiatoriin vanayi aniden agik kapayamadigindan emin olun.

e Baypas vanalari kullanin ya da prosesi kapatarak vanayi proses basincindan izole edin. Vananin her iki tarafindan
proses basincini alin. Vananin her iki tarafindan proses malzemesini tahliye edin.

o Hidrolik aktliator yiikleme basincini giivenli bir sekilde tahliye edin.

e Siz ekipman lzerinde g¢alisirken yukaridaki 6nlemlerin etkin kaldigindan emin olmak igin kilitleme prosediirlerinin
kullanin.

® Proses ya da giivenlik miihendisiniz ile birlikte proses ortamindan kaynaklanabilecek tehlikelere karsi alinmasi
gereken ek dnlemleri inceleyin.

Diyafram Degigimi

Valf gévdesini prosesten ayirin. Proses basincini tahliye edin ve aktiiatér basincini timuyle alin.

Dagitma
1. Besleme borularini veya borusunu st muhafaza grubundan (5) sékin.

A UYARI

Onceden sikistirilan yayin kuvveti ile aktiiatér pargalarinin aniden firlamasinin neden olabilecegi yaralanmalardan
kaginmak icin 6ncelikle yay serbest birakilmahdir. Asagidaki talimatlari harfiyen uygulayin.

Sekil 4. Fisher 2052 Aktiiatér Kolunun Gévde igerisine Yerlesim Yonii ve Aktiiatoriin Valf Milindeki
Isaretlerle Hizalanmasi

= —

O

@ o
5

T~ YUKARIYA HAREKET TAHDIDI

2. Tim muhafaza vidalari ve altigen somunlarini (8 ve 9) gevsetin fakat gikarmayin. Ust muhafaza grubuna (5) yay kuvveti
uygulanmadigindan emin olun. Ust muhafaza grubu Gzerinde bir yay kuvveti oldugu tespit edilirse yukariya hareket tahdidi
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vidasinin (23) kolun (14) asir dénmesini engelleyecek sekilde ayarlandigindan emin olun. Sekil 3'e bakin. Kolun ucundaki
hareket gostergesi vidalar (22) hareket 6lgegi vidalari (20) ile hizalanmalidir. Yukariya hareket tahdidinin gerektigi gibi
ayarlandig teyit edilmesine ragmen st muhafaza grubu Uzerinde hala bir kuvvet bulundugu tespit ediliyorsa, yerel
Emerson Instrument and Valves Servis Merkezi ile irtibata gecin. Ya da alternatif olarak, karsilikl konumlu iki muhafaza
vidasini (8) 100 mm (4 in¢) uzunlukta, tam disli, ISO 898-1 Property Class 8.8 veya muadili bir malzemeden mamul M10
kapak vidalari ile degistirin. iki tespit elemanindaki somunlari (9) esit sekilde gevseterek yay kuvvetini serbest birakin.

3. Ust muhafaza grubundaki tim kapak vidalarini ve altigen somunlari (8 ve 9) dikkatle sékiin. Yay kuvvetleri diyafram rot
grubu (10) tarafindan tutulur, bdylece basing tutucu elemanlarin daha hizli sékiilmesi saglanir.

4. Ust muhafaza grubunu ve diyaframi (11) sékiin.

5. Diyafram plakasini (6) inceleyin. Diyafram plakasi hasar gérmusse veya aktlatériin daha fazla sékilmesi gerekiyorsa
Diyafram Plakasini, Diyafram Cubuk Grubunu ve Yayi/Yaylari Degistirme proseduriyle devam edin.

6. Diyaframi inceleyin ve gerekirse degistirin.

Toplama
1. Diyaframi (11) gerektigi gibi ortalanmasini saglayarak diyafram plakasina (6) yerlestirin.

2. Yilkleme baglantisi rakorunun dogru konumunun bozulmamasina dikkat ederek, tist muhafaza grubunu (5) takin. Ust
muhafaza grubunu aktiiatér gévdesine sabitleyen kapak vidalarini ve somunlari (8 ve 9) yerlerine takin. Somunlari
déntsimli olarak sikin (bkz. tablo 6).

3. Girig borusunu st muhafaza grubuna takin.

Diyafram Plakasi, Diyafram Rot Grubu ve Yay Degisimi

Valf gévdesini prosesten ayirin. Proses basincini tahliye edin ve aktGiatér basincini timuyle alin.

Dagitma
1. Besleme borularini veya borusunu st muhafaza grubundan (5) sokin.

A UYARI

Onceden sikistirilan yayin kuvveti ile aktiiatér pargalarinin aniden firlamasinin neden olabilecegi yaralanmalardan
kaginmak igin 6ncelikle yay serbest birakilmahdir. Asagidaki talimatlari harfiyen uygulayin.

2. Tum muhafaza vidalari ve altigen somunlarini (8 ve 9) gevsetin fakat ¢cikarmayin. Ust muhafaza grubuna (5) yay kuvveti
uygulanmadigindan emin olun. Ust muhafaza grubu tizerinde bir yay kuvveti oldugu tespit edilirse yukariya hareket tahdidi
vidasinin (23) kolun (14) asiri dénmesini engelleyecek sekilde ayarlandigindan emin olun. Sekil 3'e bakin. Kolun ucundaki
hareket g6stergesi vidalari (22) hareket 6lgegi vidalari (20) ile hizalanmalidir. Yukariya hareket tahdidinin gerektigi gibi
ayarlandigi teyit edilmesine ragmen Ust muhafaza grubu Uzerinde hala bir kuvvet bulundugu tespit ediliyorsa, yerel
Emerson Instrument and Valves Servis Merkezi ile irtibata gegin. Ya da alternatif olarak, karsilikl konumlu iki muhafaza
vidasini (8) 100 mm (4 ing) uzunlukta, tam digli, ISO 898-1 Property Class 8.8 veya muadili bir malzemeden mamul M10
kapak vidalar ile degistirin. Iki tespit elemanindaki somunlari (9) esit sekilde gevseterek yay kuvvetini serbest birakin.

3. Ust muhafaza grubundaki tim kapak vidalarini ve altigen somunlari (8 ve 9) dikkatle sékiin. Yay kuvvetleri diyafram rot
grubu (10) tarafindan tutulur, bdylece basing tutucu elemanlarin daha hizli sékilmesi saglanir.

4. Ust muhafaza grubunu ve diyaframi (11) sékiin.

5. Diyafram plakasini (6) inceleyin.

a. Yayi serbest birakmak icin diyafram plakasini (6) diyafram rot grubuna (10) sabitleyen allen vidayi (7) allen anahtarla
sokin. Diyafram plakasini sékin.

6. Yayi (13) veya yaylari (12 ve 13) sokin.
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7.

Kilavuz grubu (48) inceleme amaciyla sokulebilir (sadece ebat 3).

Not

Dagitma isleminin bu asamasinda, baska pargalarin sékilmesi gerekmedigine karar verilebilir. Diyafram rot grubunun koldan
ayrilmasi garanti kapsaminda degilse proseduriin bu bélimindeki Toplama islemlerine gegin.

. Diyafram rot grubunu kola sabitleyen kapak vidasina (16) ulasmak icin ug plakasi grubunun (3) sékilmesi gerekir. Ug

plakasi grubunun sékulebilmesi icin agagidaki islemlerden biri gergeklestiriimelidir. Uygun olan sekilde ilerleyin:

Valf gévdesi aktiiatoriin ug plakasi grubu (3) tarafina takili olan aktiiatérler igin aktiatér valf gévdesinden ayrilmalidir.
Aktlatoéruin Takilmasi bolumindeki 1 ile 4 arasi adimlari gercgeklestirin, montaj ¢atalini (27) sékin ve ardindan bu b&limun
9. adimina dénin.

Valf gévdesi aktiiatoriin gévde kilavuzu tarafina [u¢ plakasinin (3) ters tarafina] takili olan aktiiatérler igin hareket
gostergesi ibresini (21) sékin. 9. adima gegin.

9. Allen vidalar (4) ve ug plakasi grubunu (3) sékiin.

1.
12.

. Aktlator kolunu (14) diyafram rot grubuna (10) sabitleyen kapak vidasini (16) ve somunu (17) mimkiinse sokiin (sadece

ebat 3). Diyafram rot grubunu sékin.
Tum pargalari inceleyin ve gerekirse degistirin.

AktUatorin tim pargalarinin sdkilmesi gerekiyorsa veya aktuator farkh él¢tide valf mili gapina sahip bir valf gévdesi ile
kullaniimak Gzere toplanacaksa Aktliator Kolu Degisimiprosediriine gegin.

Toplama

1.

Kapak vidasini (16) ve somunu (17) (mimktnse) kullanarak diyafram rot grubunu (10) kola sabitleyin. Tablo 6 uyarinca
sikin.

2. Govde ug plakasini (3) takin.

. Hareket tahdidi civatalarini dogru konuma ayarlayarak, hareket géstergesi vidalarinin (22) hareket 6lgegi vidalari (20) ile

hizalanmasini saglayin. Bkz. sekil 3.

. Kilavuz grubunu (parga 48 — sadece ebat 3) takin.

5. Yaylar takin. Distaki (biyiik capli) yay, tek yayh 1 ve 2 tip modeller igin standarttir. I¢ yay ise tek yayl ebat 3 modeller igin

standarttir.

. Diyafram plakasini (6) yaylarin Gzerine yerlestirin. Yaylarin, plakanin alt kismindaki yay yuvalarina dogru sekilde yerlesmesi

O6nemlidir. Gerekirse, diyafram plakasini orta noktaya dogru itmek veya cekmek suretiyle yaylarin yuvalarina gerektigi gibi
oturmalarini saglayin.

7. Allen vidayi (7) yaglayin ve tablo 6'da belirtilen degere sikin.

8. Diyaframi (11) gerektigi gibi ortalanmasini saglayarak diyafram plakasina (6) yerlestirin.

10.
11.
12.

10

. Yiikleme baglantisi rakorunun dogru konumunun bozulmamasina dikkat ederek, list muhafaza grubunu (5) takin. Ust

muhafaza grubunu aktlatér gévdesine sabitleyen kapak vidalarini ve somunlari (8 ve 9) yerlerine takin. Somunlari
déntsimlu olarak sikin (bkz. tablo 6).

Giris borusunu Ust muhafaza grubuna takin.
Hareket gOstergesini (19) soéktlyseniz yerine takin.
Aktuator valf gévdesinden sokilduyse, Aktuatoriin Takilmasi prosedurtndeki ilgili bdlim bakin ve gereken sekilde ilerleyin.
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Akttator Kolu Degisimi

Yaralanmalardan veya donanim hasarindan kaginin. U¢ plakasi grubu (3) ve kol (14) ancak aktiiatér yayinin sikistirma
kuvvetleri emniyetli bir sekilde serbest birakildiktan sonra sokiilebilir. Agagidaki talimatlara bakin.

Dagitma

A UYARI

Ani proses basinci bosalmasi veya parga firlamasindan gelecek sahsi yaralanma veya maddi hasarlardan kaginin. Her
turli bakim iglemi éncesinde:

e Vana hala basingh durumdayken aktiiatérii vanadan ayirmayin.
o Her tiirlii bakim ¢alismasi 6ncesinde mutlaka koruyucu eldiven, kiyafet ve gozliik giyin.

e Aktiiatore hava basinci, elektrik giicii ya da bir kontrol sinyali besleyen herhangi bir calisma hattinin baglantisini
kesin. Aktiiatoriin vanayi aniden agik kapayamadigindan emin olun.

e Baypas vanalari kullanin ya da prosesi kapatarak vanayi proses basincindan izole edin. Vananin her iki tarafindan
proses basincini alin. Vananin her iki tarafindan proses malzemesini tahliye edin.

e Hidrolik aktiiator yiikleme basincini giivenli bir sekilde tahliye edin.

e Siz ekipman Uzerinde ¢alisirken yukaridaki dnlemlerin etkin kaldigindan emin olmak i¢in kilitleme prosedirlerinin
kullanin.

® Proses ya da giivenlik miihendisiniz ile birlikte proses ortamindan kaynaklanabilecek diger tehlikelere karsi
alinmasi gereken ek énlemleri inceleyin.

1. Valf gévdesini prosesten ayirin. Proses basincini tahliye edin ve aktliatér basincini timdayle alin.
2. Kapak veya tapayi (2) sokin.

A UYARI

Hareketli pargalarin yaralanmalara veya donanim hasarina yol agmamasi igin aktiiatérii kapagi sokiilmiis olarak
hareket ettirirken parmaklarinizi ve aletleri aktiiatorden uzak tutun.

3. Kapak vidasini (15) gevsetin.

4. Diyafram Plakasi, Diyafram Rot Grubu ve Yay Degisimi bélumindeki 2 ile 10 arasi adimlari gergeklestirin.

5. Kolu (14) sékun ve inceleyin. Kol asinmis veya hasarli ise ya da aktliator farkli ebatta bir kol gerektiren bir valf gévdesine
takilacaksa kolu degistirin.

6. Ug plakasi (3) ve gbévde (1) gruplarindaki burclari inceleyin. Burglar asiri aginmis veya hasarli ise pres kullanarak burglari
sokun. Yeni burglari, aktuatdér gévdesinin ve ug plakasi grubunun dig yizeyleri ile ayni hizada olacak sekilde presle takin.

Toplama

1. Kolun dogru montaj yénu igin sekil 4'e bakin.

2. Kam tahrikli bir pozisyoner kullaniliyorsa ilgili montaj kitinde bulunan pargalari kullanarak kami kola takin. Sekil 4 ile
gbsterilen yonl gdzetin ve pozisyoner talimat kilavuzunda belirtilen tim prosedurleri izleyin.

w

. Kolu akttiatér gévdesindeki burcun igine yerlestirin.

N

. Kapak vidasini (16) ve somunu (17) (mimkiinse) kullanarak, rot basi ruimanli diyafram rot grubunu (10) kola sabitleyin.
Tablo 6 uyarinca sikin.
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5. Ug plakasi grubunu (3) takin.

6. Hareket tahdidi civatalarini dogru konuma ayarlayarak, hareket gostergesi vidalarinin (22) hareket 6lgegi vidalan (20) ile
hizalanmasini saglayin. Bkz. sekil 3.

7. Kilavuz grubunu (parca 48 — sadece ebat 3) takin.

8. Yaylar takin. Digtaki (blyiik ¢apli) yay, tek yayli 1 ve 2 tip modeller igin standarttir. ¢ yay ise tek yayli ebat 3 modeller igin
standarttir.

9. Diyafram plakasini (6) yaylarin Gzerine yerlestirin. Yaylarin, plakanin alt kismindaki yay yuvalarina dogru sekilde yerlesmesi
6nemlidir. Gerekirse, diyafram plakasini orta noktaya dogru itmek veya ¢gekmek suretiyle yaylarin yuvalarina gerektigi gibi
oturmalarini saglayin.

10. Allen vidayi (7) yaglayin ve tablo 6'da belirtilen degdere sikin.
11. Diyaframi (11) gerektigi gibi ortalanmasini saglayarak diyafram plakasina (6) yerlestirin.

12. Yikleme baglantisi rakorunun dogru konumunun bozulmamasina dikkat ederek, ist muhafaza grubunu (5) takin. Ust
muhafaza grubunu aktiatér gévdesine sabitleyen kapak vidalarini ve somunlari (8 ve 9) yerlerine takin. Somunlari
déntsimli olarak sikin (bkz. tablo 6).

13. Giris borusunu tst muhafaza grubuna takin.
14. Aktlatérin Takilmasi proseduriine bakin ve gereken sekilde ilerleyin.

Pozisyonerin Takiimasi (3610, DVC6020 veya DVC6200)

1. Pozisyoneri takmadan 6nce, pozisyoner kami kola takilmahdir.
2. Bir 6nceki Aktliator Kolu Degisimi bélimunde verilen toplama igleminin 2. adimina bakin.

3. Ayar ve kalibrasyon iglemleri igin pozisyoner talimat kilavuzuna bakin.

Ustten Monte Volan (Tum Ebatlar)

Bu prosedirde parantez igerisinde kullanilan anahtar kodlari, 6zellikle belirtilen kisimlar hari¢ sekil 9 (Ebat 1 ve Ebat 2) ve
sekil 10 (Ebat 3) ile belirtilen kodlardir.

istege bagli istten monte volan, aralikh kullanimlarda manuel bir aktiiatér olarak kullanilabilir. Ayarlanabilir bir hareket tahdidi
olarak kullanilamaz. Bu parga gdvde igerisine timlesiktir.

Volan grubu &zel bir ist muhafaza grubuna kaynakla takilir (anahtar 5 ve sekil 9 ve sekil 10). Volan bir altigen somun (43) ile
yerine sabitlenir. Volanin sahada montaiji igin 6zel bir Ust diyafram muhafazasi volanla birlikte teslim edilir.

Volanin (32) Ust muhafaza igerisine saat yéniinde cevrilmesi, baski plakasinin (36) diyaframa dogru itilmesini ve diyafram
plakasinin (parca 11 ve 6, sekil 7) i¢ ve dis yaylari (parca 12 ve 13, sekil7) sikistirarak diyafram rot grubunu asagiya dogru
hareket ettirmesini saglar. Volan saatin aksi yonde cevrildiginde ise aktlator yayi/yaylar diyafram rotunu yukariya dogru
hareket ettirir.

DIKKAT

Volan saat yoniniin tersine asiri déndiiriiliirse volan vidasinda hasar meydana gelebilir. Aktiiator iist tahdide
ulastiginda ve volan déndiirme direnci belirli sekilde diistiigiinde volan donmeye devam etmemelidir.

inceleme ve parca degisimi igin gereken tiim dagitma ve toplama islemi talimatlar asagida verilmistir.
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Dagitma

A UYARI

Onceden sikistirilan yay kuvvetinin diyafram muhafazasini aktiiatérden ayirip firlatmasi nedeniyle olusabilecek
yaralanmalardan kaginmak igin volani saatin tersi yénde sonuna kadar gevirin.

1. Diyafram Degisimi prosedurinin 1 ile 6 arasi adimlarini gerceklestirin.

2. Kamali pim, altigen somun, volan ve kilit somununu (34, 33, 32 ve 43) soklin. Volan gévdesinin (5) aktlator tarafindan sapi
(35) gevirerek sokiin. Ebat 3 ayrica ara pargalarin (anahtar 42) sékilmesini gerektirir.

3. O-ringin (anahtar 44) durumunu kontrol edin ve gerekirse degistirin.

4. Ebat 1 ve Ebat 2 i¢in baski plakasinin veya ara parcanin (anahtar 36 veya 42) degistiriimesi gerekiyorsa oluklu pimi
(anahtar 37) gikarin.

5. Ebat 3 i¢in itme plakasi veya itme yatagi s6kilecekse kapak vidasini (anahtar 59) sékun.

Toplama (Ebat 1 ve Ebat 2)

1. Toplama islemi dncesinde, sapin (anahtar 35) dislerini kaynama 6nleyiciyle yagdlayin. Sap ile yuvarlak ucun oturma
yuzeylerini lityum gresle yaglayin.

2. Baski plakasi veya ara parga sokuldiiyse bu pargalari sapa yerlestirin ve yeni bir oluklu pim (37) takin.
3. O-ring (anahtar 44) yerindeyken sapi volan grubu igerisine gegirin.

4. Kilit somunu, volan, altigen somun ve kamali pimi (43, 32, 33 ve 34) takin.

Not

Volani takarken, Ust taraftaki calisma okunun isim plakasinda belirtilen aktuatodr hareketi ile eslestiginden emin olun.
(Ok, PDTO igin saat yonunu géstermelidir. PDTC i¢in ok saat yonunin tersini géstermelidir.)

5. Muhafaza flangindaki uyari etiketinin yerinde oldugundan emin olarak, Gst muhafaza grubunu takin.

Toplama (Ebat 3)

1. Toplama islemi 6ncesinde volan vidasinin (anahtar 35) dis ve yatak yilizeylerini gres (anahtar 60) ile yaglayin.

2. itme plakasi cikariimissa itme yatagi (anahtar 56) ve itme yatagdi yuvalarini (anahtar 55) gres (anahtar 60) ile yaglayin
veitme plakasinin tst kismini (anahtar 36) iceriye yerlestirin.

3. Volan vidasinin alt kismini (anahtar 35) itme plakasindan, itme yatagindan ve itme yatag! yuvasindan gegirin. Itme
plakasini volan vidasinin ucuna sabitlemek igin vidaya (58) dis sizdirmazhgi (anahtar 59) uygulayin.

4. O-ringi (anahtar 44) gres (anahtar 60) ile yaglayin ve ust muhafazaya takin.
5. O-ring (anahtar 44) yerindeyken sapi volan grubu icerisine gegirin.

6. Kilit somunu, volan, altigen somun, ara parca ve kamali pimi (anahtarlar 43, 32, 33, 42 ve 34) takin.

Not

Volani takarken, Ust taraftaki calisma okunun isim plakasinda belirtilen aktuator hareketi ile eslestiginden emin olun. (Ok,
PDTO igin saat yonini gostermelidir. PDTC igin ok saat ydninun tersini gdstermelidir.)

7. Muhafaza flangindaki uyari etiketinin yerinde oldugundan emin olarak, Gist muhafaza grubunu takin.

13



2052 Aktiiator Talimat Kilavuzu
Subat 2023 D103296X0TR

Kilit Mekanizmasi

Cihazi takarken veya kullanmay! planlarken, uygun ebatli kilit mekanizmasini segmek icin sekil 5 veya 6'ya bakin.

A UYARI

Ani proses basinci bogsalmasi veya parga firlamasindan gelecek sahsi yaralanma veya maddi hasarlardan kag¢inin. Her
tirli bakim igslemi dncesinde:

Vana hala basingl durumdayken aktiiatérii vanadan ayirmayin.
Her tiirlii bakim galigmasi 6ncesinde mutlaka koruyucu eldiven, kiyafet ve gozliik giyin.

Aktiliatére hava basinci, elektrik giicii ya da bir kontrol sinyali besleyen herhangi bir galisma hattinin baglantisini
kesin. Aktiiatoriin vanayi aniden agik kapayamadigindan emin olun.

Baypas vanalari kullanin ya da prosesi kapatarak vanayi proses basincindan izole edin. Vananin her iki tarafindan
proses basincini alin. Vananin her iki tarafindan proses malzemesini tahliye edin.

Hidrolik aktiiator yiikleme basincini giivenli bir sekilde tahliye edin.

Proses ya da giivenlik miihendisiniz ile birlikte proses ortamindan kaynaklanabilecek tehlikelere karsi alinmasi
gereken ek dnlemleri inceleyin.

Ebat 1 Kilit Mekanizmasinin Takilmasi

Kilitteme mekanizmasini mevcut bir aktiiatér eklemek igin (sekil 5) gereken kiti Emerson'dan satin alin.

1.

o k> eDn

~N O

Diyafram rot grubunun (10) yukari konumda oldugundan ve kolun (14) yukariya hareket tahdidinin karsisinda (yay emniyeti
konumu) oldugundan emin olun.

Birlikte verilen kontra somunu (40) baglanti plakasini digli civata kismina sonuna kadar takin.
Asaglya hareket tahdidinin altigen somununu (24) gevsetin ve hareket tahdidi kapak vidasini (23) sékun.
Aktuatdr gévdesinin tabanindaki disli delikten havalandirma siizgecini (47) sékun.

Asaglya hareket tahdidini (23) ve altigen somunu (24) yerlerine takmak suretiyle kilit plakasini (39) gévde grubunun
tabanina sabitleyin. Kilit plakasindaki bosluk deliginin, gévdenin tabanindaki disli delikle hizalanmasini saglayin.

. Asagiya hareket tahdidinin, istenilen akttuatoér donisi ¢ikisini elde edecek sekilde ayarlandigindan emin olun.

Baglanti plakasini (38) kilit plakasindaki bosluk deliginden yerlestirerek ve aktiuiatdr gévdesindeki delije gecirerek takin.

14
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Sekil 5. Ebat 1 Kilit Mekanizmasi

MUSTERI TARAFINDAN

TEMIN EDILEN T N KONTRA SOMUN
KILITLEME AYGITI : — (40)
\ \ TESPIT PLAKASI GRUBU

(38)

GE51941_A

Kilit Mekanizmasinin (Ebat 1) Kullanimi

Aktiiatorii Kilitlemek igin
1. Baglanti plakasini gevirerek, aktiatér koluna temas edene dek gévde igerisine sikin.
2. Kilit plakasindaki (39) deligi, baglanti plakasinin diskindeki deliklerden biri ile hizalayin.

3. Kontra somunu (40) kilit plakasina sikin.

4. Baglanti plakasinin dénmesini engellemek igin bir asma kilit yerlestirin (kilit Emerson tarafindan veriimez).

Aktiiatoriin Kilidini Agcmak igin

1. Asma kilidi gikarin. Kontra somunu (40) gevsetin ve ardindan disli civatayi da gévde igerisine ¢ikinti yapmayacagi miktarda
gevsetin.

Not

Baglanti plakasi civatasinin, aktiiatériin normal galismasi sirasinda aktiiatér kolunun civataya temas etmemesini saglayacak
miktarda gevsetildiginden emin olun.

2. Baglanti plakasinin gévdeye kismen gegirilmis olarak birakiimasi gerekiyorsa gévde igerisine daha fazla girmemesi ve
aktUatdérin normal galismasina engel olmamasi igin plaka grubunu kontra somunla (40) sabitleyin.
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Sekil 6. Ebat 2 ve 3 Kilit Mekanizmasi

il @Q/
| |
T I
MUSTERiI TARAFINDAN TEMIN
EDILEN KiLITLEME AYGITI EBAT 3

UCA MONTE EBAT 3 MEKANIZMA iGiN PARCA YERLESIM YONU

Ebat 2 ve 3 Kilit Mekanizmasinin Takilmasi

Kilitteme mekanizmasini mevcut bir aktiatér eklemek icin (sekil 6) gereken kiti Emerson'dan satin alin. Kitleri veya parcalari
siparis etmeden dnce mevcut kolun uyumlu oldugundan emin olun.

1. Kilit mekanizmasi takilmadan 6nce, akttator valf gévdesine takiimis ve iki hareket tahdidi de (23) dogru sekilde
konumlanmig olmalidir.

2. Akttatér kolunun (14) yay emniyeti konumunda (yukariya hareket tahdidinin karsisinda) oldugundan emin olun.

3. Kilitleme kitini, kilitteme milini (anahtar 50) baglanti plakasinin (anahtar 51) ortasindaki delige yerlestirerek sekil 6 ile
gosterildigi gibi monte edin. Kilit pimini (52) baglanti plakasinin orta pim deliginden ve kilit milindeki pim deliginden gegirin.
Kamali pimi (54) takarak pimi sabitleyin.

4. Kilitleme kiti mevcut bir aktiatore takilacaksa hareket gostergesini (21) ve hareket dlgegdini (19) ilgili vidalari gevseterek
aktuatérden soékin.

5. Kilitleme kitini akttatériin dis ucuna yerlestirin. Kilit mili yerine yerlesmeli ve kolun u¢ geometrisine tam olarak oturmalidir.

Ebat 2 aktiiator: Sekil 6 ile gosterilen standart ebat 2 kilitleme kiti yéni, pencereye monte ve uca monte dijital valf
denetleyicileri, pozisyonerleri ve aksesuarlarinin kullanilabilmesini saglar. Bu yerlesim yon, kilit piminin aktlatorin alt tarafi
yoniinde sokilmesini gerektirir.

Ebat 3 aktiiatér: Cama monte DVC6200 dijital valf aktlator cihazi icin, ebat 3 kilitleme kiti, kilit pimi aktatoértn alt tarafi
yéninde sokilecek sekilde yonlendirilmelidir. Bu baglanti plakasi konumu, dahili besleme basinci regiilatéri icin gereken
boslugu saglar. Uca monte dijital valf denetleyiciler veya aksesuar segeneginde, ebat 3 kilitleme kitinin yonu, sekil 6 ek
resminde gosterildigi gibi olmalidir.
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6. Dort adet flansh kapak vidasini (53) gevsekge takin. Tespit elemanlarini sikmadan énce, baglanti plakasindaki yerlesim
deliginin kilit milinin (50) dis ¢api Uzerinde ortalandigindan emin olun. Pargalar arasindaki ilk boslugu almak igin grubu,
kolun 6ngdrilen donus yonuniln tersi yénde elinizle gevirin.

7. Kapak vidalarini (anahtar 53) tablo 6 ile tavsiye edilen tork degerlerine gére sikin.

8. Hareket mesafesi gdstergesini (anahtar 21) ve hareket mesafesi gosterim 6lgegini (anahtar 19) sekil 6 ile gosterildigdi gibi
kilitteme pargalarina takin.

A UYARI

Yaralanmalardan veya donanim hasarindan kaginmak igin hareket gostergesinin istenilen aktiiatér hareketine uygun
olacak sekilde takildigindan emin olun. Daha fazla bilgi i¢in bkz. sekil 3.

9. AktUatériin normal galismasi igin, baglanti plakasinin orta pim deliginden kamali pimi (54) ve kilit pimini (52) ¢ikarin ve bu
parcalari saklama amagli ikinci pim deligine takin.

Kilit Mekanizmasinin (Ebat 2 ve 3) Kullanimi

Aktiiatorii Kilitlemek igin

1. Aktuatdr kolu (14) yukariya hareket tahdidinin karsisinda (yay emniyeti konumunda) olarak, kilit pimini baglanti plakasinin
orta pim deliginden ve kilit milinin pim deliginden gecirerek yerlestirin. Kamali pimi (54) takarak pimi sabitleyin.

2. Kilit piminin daha fazla gikmasini énlemek igin musteri tarafindan temin edilen kilidi takin.

Aktiiatoriin Kilidini Agmak igin
1. Musteri tarafindan temin edilen kilidi gikarin.

2. Tespit plakasinin orta pim deliginden kamal pimi (54) ve kilit pimini (52) ¢ikarin ve bu pargalari saklama amagl ikinci pim
deligine takin.

A UYARI

Yaralanmalardan veya maddi hasardan kaginmak igin aktiiatériin normal galigmasi sirasinda hareket goésterge
olgeginin (19) kilit milini (50) tuttuguna dikkat edin. Hareket gosterge 6l¢eginin sokiilmesi, aktiiator belirli
yonlerdeyken kilit milinin diigmesine neden olabilir.
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Parcga Siparisi

Emerson satis ofisi ile bu Urtnle ilgili iletisime gegtiginizde aktiatérin isim levhasindaki seri numarasini belirtin.

A UYARI

Sadece orijinal Fisher yedek pargalarini kullanin. Emerson tarafindan saglanmayan pargalar herhangi bir Fisher
valfinde higbir surette kullanilmamalidir, aksi takdirde garantiniz gecerliligini yitirebilir, valfin performansi olumsuz
etkilenebilir ve bedensel yaralanmalar ve maddi hasar meydana gelebilir.

Parca Listesi

Not

Parga Siparis bilgileri icin Emerson satis ofisinizle irtibata gegin.

Kod Agiklama

1 Housing Assembly
1a* Bushing

2 Cover or Plug

3 End Plate Assembly
3a* Bushing

4 Cap Screw

5 Top Casing Assembly
6 Diaphragm Plate

7 Cap Screw

8 Cap Screw

9 Hex Nut

10 Diaphragm Rod Assembly
11*  Diaphragm

12 Spring, Inner

13 Spring, Outer

14 Lever

15 Cap Screw

16 Cap Screw

17 Hex Nut

18 Insert

19 Travel Indicator Scale
20 Self Tapping Screw
21 Travel Indicator

22 Machine Screw

23 Cap Screw

24 Hex Nut

25 Cover Plate

*Onerilen yedek parcalar

Kod

26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
41
42
43
44*

Aciklama

Cap Screw
Mounting Yoke
Cap Screw

Label

Nameplate

Drive Screw
Handwheel
Slotted Hex Nut
Cotter Pin

Screw

Pusher Assembly
Groove Pin
Warning Label
Washer

Hex Nut

O-Ring

Lubricant
Lubricant

Vent Screen
Guide Assembly
Lockout Kit
Locking Shaft
Mounting Plate
Locking Pin
Flanged Cap Screw
Hairpin Cotter Pin
Thrust Bearing Race
Thrust Bearing
Lubricator Fitting
Retaining Screw
Thread Lock
Lubricant (not included)

Bakim esnasinda aktuatéri ayni yay emniyeti gibi kilitli bir konumda tutmak tzere Aktiator Kilitteme Mekanizmalari icin Kitler mevcuttur. (Asma kilit
musteri tarafindan saglanir). Boyut 2 ve 3 akttiatorlerde timlesik volan ile uyumlu degildir. Yeni 2052 akttatorlerle birlikte génderilen bazi kollar,
kilitleme ile uyumlu degildir ve uyumlu bir kol ile degistiriimeleri gerekebilir. Kilitleme kiti eklerken kolun uyumlulugunu onaylamak igin Emerson satis

ofisinizle iletisime gecin.

Kitler
Aciklama Parga Numarasi
Ebat 1 GE51941X012
Ebat 2 GE52968X012
Ebat 3 GE52968X022
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Sekil 7. Fisher 2052 Aktiiator Grubu
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Sekil 8. Fisher 2052 Ebat 3 Aktiiatér Grubu
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Sekil 9. Fisher 2052 Ebat 1 Volan Grubu
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Sekil 10. Fisher 2052 Ebat 3 Volan Grubu
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Emerson, Emerson Automation Solutions ya da herhangi bir bagh kurumu, herhangi bir iiriiniin segimi, kullanimi veya bakimi igin
sorumluluk kabul etmez. Herhangi bir lirliniin uygun seg¢imi, kullanimi ve bakimi ile ilgili sorumluluk tamamen satin alana ve son
kullaniciya aittir.

Fisher, Control-Disk ve GO Switch, Emerson Electric Co.'nun Emerson Automation Solutions isletmesi blinyesindeki sirketlerden birine aittir.
Emerson Automation Solutions, Emerson ve Emerson logosu, Emerson Electric Co.'nun ticari markalari ve hizmet markalaridir. Tum diger markalar, kendi
sahiplerine aittir.

Bu yayinin icerigi yalnizca bilgilendirme amaciyla sunulmustur ve her ne kadar dogrulugu icin her turlti caba sarf edilmis olsa da, agikga veya ima edilmis
olarak, burada tanimlanmig Urtinler veya hizmetler veya onlarin kullanimi ve gegerliligi konusunda bir garanti veya gtivence olarak algilanmamalhdir. Tim
satiglar, talep Gizerine temin edilebilecek olan sart ve kosullarimiza gére yiritilmektedir. S6z konusu Urinlerin tasarimlarini veya teknik 6zelliklerini
6nceden bildirimde bulunmadan degistirme veya gelistirme hakkini sakli tutariz.

Emerson Automation Solutions
Marshalltown, lowa 50158 USA
Sorocaba, 18087 Brazil

Cernay, 68700 France

Dubai, United Arab Emirates
Singapore 128461 Singapore

www.Fisher.com
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