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Abschnitt 1 Einflihrung

Installation, pneumatische und elektrische Anschliisse und
Erstkonfiguration

Siehe die Kurzanleitung zur Baureihe DVC6200 (D103556X0DE) fiir Informationen zur [=;

[f] Scannen oder

Installation, zum Anschluss und zur Erstkonfiguration des digitalen Stellungsreglers KIICken’..um
DV(C6200. Wenn Sie ein Exemplar dieser Kurzanleitung benétigen, den QR-Code auf der Eil- Unterstlitzung
rechten Seite scannen oder darauf klicken, Ihr Emerson Vertriebsbiiro kontaktieren oder ol zu erhalten

unsere Website unter Fisher.com besuchen.

Gegenstand der Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung ist eine Erganzung zur Kurzanleitung zur Baureihe DVC6200 (D103556X0DE), die im Lieferumfang des
Instruments enthalten ist. Die Betriebsanleitung enthdlt Produktspezifikationen, Referenzmaterial, Informationen fir
benutzerspezifische Einrichtungen, Wartungsverfahren und Einzelheiten zu Ersatzteilen.

Diese Betriebsanleitung beschreibt die Verwendung eines Emerson Handkommunikators zur Einrichtung und Kalibrierung des
Instruments. Sie kdnnen auch die Fisher ValvelLink™ Software oder die ValveLink Mobile Software zum Einrichten, Kalibrieren und
Diagnostizieren von Ventil und Instrument verwenden. Informationen zur Verwendung der Valvelink Software mit dem Instrument
finden Sie in der Hilfe bzw. Dokumentation zur ValveLink Software.

umfassend in Bezug auf die Installation, Bedienung und Wartung von Ventilen, Antrieben und Zubehér geschult
wurden und darin qualifiziert sind. Zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden ist es erforderlich, diese
Betriebsanleitung griindlich zu lesen. Alle Anweisungen, insbesondere Sicherheitsvorkehrungen und
Warnhinweise, sind strikt zu befolgen. Falls Sie Fragen zu diesen Anweisungen haben, wenden Sie sich an lhren
Emerson Vertriebsmitarbeiter, bevor Sie fortfahren.

u @ Digitale Stellungsregler DVC6200 diirfen nur von Personen eingebaut, bedient oder gewartet werden, die

In dieser Betriebsanleitung verwendete Konventionen

Navigationspfade und Schnelltastenfolgen sind enthalten fiir die Verfahren und fiir die Parameter, auf die mit dem
Handkommunikator zugegriffen werden kann.

Beispielsweise das Aufrufen der Gerdteeinrichtung:

Handkommunikator Konfigurieren > Gefiihrte Einrichtung > Gerateeinrichtung (2-1-1)

Siehe Anhang B fiir Handkommunikator-Meniibdaume.

Hinweis
Funktionstastenfolgen gelten nur fiir den Feldkommunikator 475. Sie gelten nicht fiir den Trex™ Device Communicator.

Beschreibung

Digitale Stellungsregler DVC6200 (Abbildungen 1-1 und 1-2) sind kommunikationsfahige elektropneumatische Instrumente, die
auf der Basis von Mikroprozessoren betrieben werden. Neben der traditionellen Funktion der Umwandlung eines digitalen
Eingangssignals in einen pneumatischen Ausgangsdruck bietet der digitale Stellungsregler DVC6200 mithilfe des HART®
Kommunikationsprotokolls einfachen Zugriff auf wichtige Informationen iber den Prozessablauf. Sie konnen mit dem
Handkommunikator am Ventil, einer Feldanschlussdose oder einem PC oder der Bedienkonsole in der Leitwarte Informationen von
der Hauptkomponente des Prozesses, dem Regelventil selbst, erhalten.


https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-digitale-fisher-fieldvue-stellungsregler-dvc6200-dvc6200-series-digital-valve-controllers-german-de-122594.pdf
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-digitale-fisher-fieldvue-stellungsregler-dvc6200-dvc6200-series-digital-valve-controllers-german-de-122594.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/fisher-fieldvue-dvc6200-field-support-en-190032.pdf
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Abbildung 1-1. Digitaler Stellungsregler FIELDVUE Abbildung 1-2. Digitaler Stellungsregler FIELDVUE
DVC6200, montiert an einem Fisher DVC6200 montiert an einem Fisher GX-Regelventil

Hubventilantrieb

X1182-1

W9616

Zudem gibt es die Option eines galvanisch getrennten Schaltkreises fiir einen Stellungsriickmelder (fiir die separate
Ventilstellungsriickmeldung) oder einen integrierten Schalter, der als Endschalter oder als Alarmschalter eingestellt werden kann.

Mithilfe eines PC und der ValveLink-Software oder der AMS Suite kénnen Sie iber den digitalen Stellungsregler DVC6200 mit dem
Intelligent Device Manager oder dem Handkommunikator mehrere Vorgdnge durchfiihren. Sie haben Zugriff auf allgemeine
Informationen zur Softwareversionsstufe, Meldungen, Kennzeichnung, Beschreibung und Datum.

Diagnoseinformationen helfen Ihnen bei der Stérungsanalyse und -beseitigung. Sie kdnnen Eingangs- und
Ausgangskonfigurationsparameter einstellen und den digitalen Stellungsregler kalibrieren. Siehe Tabelle 1-1 fiir Details zu den
Funktionen der einzelnen Diagnosestufen.

Durch Verwendung des HART Protokolls konnen Informationen aus der Anlage in Regelsysteme integriert oder fiir den einzelnen
Regelkreis abgefragt werden.

Der digitale Stellungsregler DVC6200 ist fiir den direkten Austausch konventioneller pneumatischer und elektropneumatischer
Ventilstellungsregler ausgelegt.

Tabelle 1-1. Funktionsumfang der Instrumentenebenen

DIAGNOSESTUFE(2)
FUNKTION

a5
(g}
>
(=)
)
o
o
o
<

Automatische Kalibrierung

Benutzerdefinierte Kennlinie

Burst-Kommunikation

X| x| x| X

Alarme

Sprungantwort, Antriebssignaltest und dynamischer Fehler

Erweiterte Diagnose (Ventilsignatur)

Performance Tuner (Leistungseinstellung)(3)

Stellwegsteuerung — Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung

Zuluftdruck-Sensor X(4)
Leistungsdiagnose
Magnetventilpriifung

Vorlauf[Verzégerung-Sollwertfilter(1)
1. Siehe Broschiire Nr. D351146X012 fiir Informationen zu Fisher-optimierten digitalen Ventilen fiir Kompressor-Pumpgrenzregelung.
2. HC = HART Kommunikation; AD = erweiterte Diagnose; PD = Leistungsdiagnose; ODV = optimiertes digitales Ventil.

3. Performance Tuner (Leistungseinstellung) ist nurin der ValveLink Software verfiigbar.
4. Der Zuluftdruck-Sensor ist ab Firmware 7 verfiigbar.

X X | X X| X| X| X| X]| X

XX X| X | X[ X X| X| X[ X|Xx

XX X[ X[ X | X X X[ X[ X|X]| X
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Technische Daten

A WARNUNG

Technische Daten siehe Tabelle 1-2. Die falsche Konfiguration eines Stellungsreglers kann zu einer Fehlfunktion des
Produkts sowie zu Personen- und Sachschdden fiihren.

Die technischen Daten des digitalen Stellungsreglers DVC6200 sind in Tabelle 1-2 aufgefiihrt. Die technischen Daten des Device
Communicators sind in der Kurzanleitung zum Device Communicator enthalten.

Zugehorige Dokumente

In diesem Abschnitt sind weitere Dokumente mit Informationen (iber den digitalen Stellungsregler DVC6200 aufgefiihrt. Zu diesen
Dokumenten gehoren:

® Produktdatenblatt 62.1:DVC6200 - Digitaler Stellungsregler Fisher FIELDVUE DVC6200 (D103415X0DE)
® Produktdatenblatt 62.1:DVC6200(S1) MaRe des digitalen Stellungsreglers Fisher FIELDVUE DVC6200 (D103543X012)

e Produktdatenblatt 62.1:Digitaler Stellungsregler — Produktauswahl fiir den digitalen Fisher FIELDVUE Stellungsregler
(D104363X012)

e Digitaler Stellungsregler der Fisher FIELDVUE Baureihe DVC6200 - Kurzanleitung (D103556X0DE)
e Split-Range-Anwendung des digitalen FIELDVUE Stellungsreglers (D103262X012)
e Verwendung von FIELDVUE Instrumenten mit Smart HART Regelkreisschnittstelle und Monitor (HIM) (D103263X012)

e Verwendung von FIELDVUE Instrumenten mit Smart Wireless THUM Adapter und einem HART Schnittstellenmodul (HIM)
(D103469X012)

e Audiomonitor fir HART Kommunikation (D103265X012)

e Technische Daten flir HART Feldgerdte — Ergdanzung zur Betriebsanleitung fiir digitale Stellungsregler Fisher FIELDVUE DVC6200
(D103639X012)

e Verwendung des HART Tri-Loop HART-zu-Analog-Signalwandlers mit digitalen FIELDVUE Stellungsreglern (D103267X012)
e Implementierung der Lock-in-Last-Strategie (D103261X012)
® Betriebsanleitung fiir Fisher Filter HF340 (D102796X012)

® AMS Trex Device Communicator-Benutzerhandbuch

e ValvelLink Software-Hilfe oder -Dokumentation

Alle Dokumente sind bei lhrem Emerson Vertriebsbiiro oder unter Fisher.com erhaltlich.



https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-ams-trex-device-communicator-en-us-171742.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/digitaler-fisher-fieldvue-stellungsregler-dvc6200-dvc6200-digital-valve-controller-german-de-123150.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/124636.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-bulletin-fisher-fieldvue-digital-valve-controller-product-selection-en-6112860.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-digitale-fisher-fieldvue-stellungsregler-dvc6200-dvc6200-series-digital-valve-controllers-german-de-122594.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/137910.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/140998.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/138146.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/141054.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/124884.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/141056.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/122898.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/135518.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/user-guide-ams-trex-device-communicator-en-us-171738.pdf
http://www.emerson.com/catalog/en-us/automation-solutions/asset-reliability/field-device-management/fisher-valvelink
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Tabelle 1-2. Technische Daten

Optionen fiir die Montage

Digitaler Stellungsregler DVC6200 oder Riickmeldeeinheit
DVC6215: M Integrierte Montage an Fisher Antrieben
657/667 oder GX M Fenstermontage an Fisher
Drehantrieben M Lineare Hubantriebe mit Gleitspindel

W 90°-Schwenkantriebe

DV(C6205 Unterbau fiir 2-Zoll-Rohr- oder Wandmontage
(externe Montage)

Der digitale Stellungsregler DVC6200 oder die
Riickmeldeeinheit DVC6215 kann auBerdem an andere
Antriebe mit Schnittstelle gemaR Montagestandards

IEC 60534-6-1, IEC 60534-6-2, VDI/VDE 3845 und NAMUR
angebaut werden.

Kommunikationsprotokoll
M HART 5 oder Ml HART 7

Eingangssignal

Punkt-zu-Punkt

Analoges Eingangssignal: 4-20 mA DC, nominal;
Split-Range-Anwendung verfiigbar

Die an den Anschlussklemmen des Instruments verfiigbare
Spannung muss fiir analoge Steuerung mindestens

9,5 VDC, fiir die HART-Kommunikation mindestens 10 VDC
betragen.

Minimaler Steuerstrom: 4,0 mA

Mindestrom ohne Mikroprozessor-Neustart: 3,5 mA

Max. Spannung: 30 VDC

Uberstromschutz

Verpolungsschutz

Multidrop-

Spannungsversorgung des Instruments: 11 bis 30 VDC bei
10 mA

Verpolungsschutz

Versorgungsdruck(1)

Empfohlener Mindestdruck: 0,3 bar (5 psig) Giber
Stellantriebsanforderung

Maximaler Druck: 10,0 bar (145 psig) oder maximaler
Nenndruck des Stellantriebs, je nachdem, welcher Wert
niedriger ist

Medium: Luft oder Erdgas

Das zugefiihrte Medium muss sauber, trocken und nicht
korrodierend sein.

GemaR ISA-Norm 7.0.01

Eine maximale Partikelgrée von 40 Mikrometern im
Luftsystem ist akzeptabel. Eine Filterung auf eine
PartikelgroRe von 5 Mikrometer wird empfohlen. Der
Schmiermittelgehalt darf 1 ppm auf Gewichts- (w/w) oder
Volumenbasis (v/v) nicht iberschreiten. Kondensation in
der Zuluft sollte minimiert werden.

GemaR 1SO 8573-1

Maximale Partikeldichte/-groBe: Class 7

Olgehalt: Class 3

Drucktaupunkt: Class 3 oder mindestens 10 °C unter der
niedrigsten zu erwartenden Umgebungstemperatur

Ausgangssignal

Pneumatisches Signal, bis zum vollen Versorgungsdruck
Min. Bereich: 0,4 bar (6 psig)

Max. Bereich: 9,5 bar (140 psig)

Aktion: ll doppelt B einfach direkt oder ll umgekehrt

Luftverbrauch im Beharrungszustand(2)(3)

Standardrelais

Bei 1,4 bar (20 psig) Versorgungsdruck:
weniger als 0,38 Nm3/h (14 scfh)

Bei 5,5 bar (80 psig) Versorgungsdruck:
weniger als 1,3 Nm3/h (49 scfh)

Relais mit geringem Luftverbrauch
Bei 1,4 bar (20 psig) Versorgungsdruck:
Mittelwert 0,056 Nm3/h (2,1 scfh)
Bei 5,5 bar (80 psig) Versorgungsdruck:
Mittelwert 0,184 Nm3/h (6,9 scfh)

Maximale Luftleistung(2)(3)

Bei 1,4 bar (20 psig) Versorgungsdruck:
10,0 Nm3/hr (375 scfh)

Bei 5,5 bar (80 psig) Versorgungsdruck:
29,5 Nm3/hr (1 100 scfh)

Zulissige Betriebstemperaturen(1)(4)

-40 bis 85 °C (-40 bis 185 °F)

-52 bis 85 °C (-62 bis 185 °F) fiir Instrumente mit der Option
fiir extreme Temperaturen (Fluorosilikon-Elastomere)

-52 bis 125 °C (-62 bis 257 °F) fiir extern montierte
Riickmeldeeinheit

Linearititsabweichung(5)

Typischer Wert: +0,50 % des Ausgangsbereichs

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Entspricht EN 61326-1:2021
Storfestigkeit — Industrieeinsatz gemaR Tabelle 2 der
Norm EN 61326-1. Die Leistung ist in Tabelle 1-3 unten
dargestellt.
Emissionswerte - Class A
ISM-Gerateauslegung: Group 1, Class A

Fortsetzung nachste Seite
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Tabelle 1-2. Technische Daten (Fortsetzung)

Blitzschlag- und Uberspannungsschutz — Der
Storfestigkeitsgrad gegen Blitzschlag ist in Tabelle 1-3
unter ,SpannungsstoR“ angegeben. Fiir zusdtzlichen
Uberspannungsschutz kénnen kommerziell erhaltliche
Uberspannungsschutzgeréte verwendet werden.

Vibrationstestmethode

Gepriift nach ANSI/ISA-575.13.01 Abschnitt 5.3.5. Eine
Resonanzfrequenzsuche wird an allen drei Achsen
durchgefiihrt. Das Instrument wird bei jeder
Hauptresonanz dem von ISA vorgegebenen halbstiindigen
Belastungstest ausgesetzt.

Eingangsimpedanz

Eine dquivalente Impedanz von 500 Ohm kann
angenommen werden. Dieser Wert entspricht 10 V bei
20 mA.

Feuchtetestmethode
Gepriift nach IEC61514-2

Elektrische Klassifizierung

Explosionsschutzzulassungen

CSA: eigensicher, Ex-Schutz,
Division 2, Staub-Ex-Schutz

FM: eigensicher, Ex-Schutz,
Staub-Ex-Schutz, nicht ziindfahig

ATEX: eigensicher, druckfeste Kapselung, Typ n,
Staubschutz durch Eigensicherheit

IECEx: eigensicher, druckfeste Kapselung, Typ n,

Staubschutz durch Eigensicherheit und Gehause
Gehduseschutzart

CSA: Typ 4X, IP66

FM: Typ 4X, IP66

ATEX: IP66

IECEx: IP66

Weitere Klassifizierungen|Zertifizierungen

Erdgaszulassung, Einzeldichtungsgerdt: CSA, FM, ATEX und
IECEX

ABS - Marine-Zulassung

BV - Marine-Zulassung

DNV - Marine-Zulassung

Lloyds Register — Marine-Zulassung

CCC - China Compulsory Certification

CML - Certification Management Limited (Japan)

CUTR - Customs Union Technical Regulations (Russland,
Kasachstan und WeiRrussland)

ESMA - Emirates Authority for Standardization and
Metrology, ECAS-Ex (VAE)

INMETRO - National Institute of Metrology, Quality, and
Technology (Brasilien)

KOSHA - Korean Occupational Safety & Health Agency
(Stdkorea)

KTL - Korea Testing Laboratory (Siidkorea)

NEPSI - National Supervision and Inspection Centre for
Explosion Protection and Safety of Instrumentation (China)

PESO CCOE - Petroleum and Explosives Safety
Organisation, Chief Controller of Explosives (Indien)

SANS - South Africa National Standards

Weitere Informationen bzgl. Klassifizierung/Zertifizierung
sind bei lhrem Emerson Vertriebsbiiro erhaltlich.

Anschliisse

Versorgungsdruck: 1/4 NPT-Innengewinde und integriertes
Pad zur Montage des 67CFR-Reglers

Ausgangsdruck: 1/4 NPT-Innengewinde

Verschlauchung: 3/8 Zoll empfohlen

Entliiftung: 3/8 NPT-Innengewinde

Elektronik: 1/2 NPT-Innengewinde oder M20

Antriebskompatibilitat

Lineare Hubantriebe
Lineare Antriebe mit Nennhub zwischen 6,35 mm
(0,25 Zoll) und 606 mm (23,375 Zoll)

90°-Schwenkantriebe
Drehantriebe mit Nenndrehwinkel zwischen 45 und
180 Grad(®)

Gewicht

DVC6200
Aluminium: 3,5 kg (7,7 Ibs)
Edelstahl: 8,6 kg (19 Ibs)

DVC6205: 4,1 kg (9 Ibs)
DVC6215: 1,4 kg (3,1 Ibs)

Werkstoffe

Gehduse, Modulsockel und Klemmengehause:

A03600 Aluminiumlegierung mit niedrigem Kupfergehalt
(Standard)

Edelstahl (optional)

Abdeckung: Thermoplastisches Polyester

Elastomere: Nitril (Standard)

Fluorsilikon (extreme Temperatur)

Fortsetzung nachste Seite
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Tabelle 1-2. Technische Daten (Fortsetzung)

Optionen

M Manometer fiir Zuluft- und Ausgangsdruck oder
M Reifenventile M Integriert montierter Filterregler
M Relais mit geringem Luftverbrauch(?) Il Extreme
Temperaturen Ml Externe Riickfiihreinheit(8) Ml Edelstahl

M Integrierter 4-20 mA-Stellungsriickmelder(9):

4-20 mA Ausgang, galvanisch getrennt
Versorgungsspannung: 8—-30 VDC

Referenzgenauigkeit: 1 % des Hubbereichs

Der Stellungsriickmelder erfillt die Anforderungen gemaR
NAMUR NE43; Auswahl der Anzeige ,,Ausfall hoch“

(> 22,5 mA) oder ,Ausfall niedrig” (< 3,6 mA). ,Ausfall
hoch* ist nur verfiigbar, wenn der Stellungsregler mit
Spannung versorgt wird.

M Integraler Wechseln(9):

Einisolierter Schalter, konfigurierbar iber den gesamten
kalibrierten Stellweg oder iiber einen Geratealarm betétigt
Aus-Status: 0 mA (nominal)

Ein-Status: biszu 1 A
Versorgungsspannung:30 VDC max.
Referenzgenauigkeit: 2 % der Stellwegspanne

Weitere Informationen sind (ber Ihr
Emerson Vertriebsbiiro oder auf Fisher.com erhaltlich.

Ubereinstimmung mit ,,Guter Ingenieurspraxis*

Fisher Controls International LLC erklart, dass das
vorliegende Produkt die Bestimmungen von Artikel 4,
Absatz 3, der Druckgeraterichtlinie (DGRL) 2014/68/EU
erfiillt. Das Produkt wurde gemédR ,Sound Engineering
Practice (SEP)“ entwickelt und hergestellt und kann in
Bezug auf die DGRL-Ubereinstimmung kein
CE-Zertifizierungszeichen tragen.

Das Produkt trdgt jedoch mdglicherweise das CE-Zeichen,
um dadurch die Ubereinstimmung mit anderen giiltigen
EU-Richtlinien zu kennzeichnen.

HINWEIS: Spezielle Gerdtebegriffe sind im ANSI/ISA-Standard 51.1 Process Instrument Terminology.
1 definiert. Die in diesem Dokument angegebenen Grenzwerte fiir Druck und Temperatur diirfen nicht Gberschritten werden. Alle giiltigen Standards und gesetzlichen Vorschriften
mussen eingehalten werden.
2. Nm3/h: Normkubikmeter pro Stunde (0 °C und 1,01325 bar absolut). Scfh: StandardkubikfuR pro Stunde (60 °F und 14,7 sia?.
3. Werte bei 1,4 bar (20 psig) basierend auf einemeinfach und direkt wirkenden Relais; Werte bei 5,5 bar (80 psig) basierend auf einemdoppelt wirkenden Relais.
BI. Die zuléssigo.zn Temp)eraturen unterscheiden sich je nach Ex-Zulassung. Niedrigere Temperaturgrenze fiir CUTR EX D-Zulassung mit Fluorsilikon-Elastomeren

etragt-53 °C(-63,4 °F).
5. Gilt nicht bei einem Hub unter 19 mm (0,75 Zoll) oder bei einer Wellendrehung unter 60 Grad. Gilt ebenfalls nicht fir digitale Stellungsregler in Anwendungen mit langem Hub.
6. Drehantriebe mit 180-Grad-Nennhub erfordern einen speziellen Montagesatz. Thr Emerson Vertriebsbiro kann Ihnen bzgl. der Verfiigbarkeit des Montagesatzes Auskunft geben.
7. Die Quad O-Anforderungen fiir den Luftverbrauch im Beharrungszustand betragen 6 scfh und werden vom Stellungsregler DVC6200 mit Relais mit geringem Luftverbrauch,
Option A, erfiillt, wenn eine Erdgasversorgung mit 4,8 bar (70 psi) bei 16 °C (60 °F) stattfindet. Die Anforderung von 6 scfh kann von dem Relais mit geringem Luftverbrauch, Optionen B
und C, erfiillt werden, wenn eine Erdgasversorgung mit 5,2 bar (75 psi) bei 16 °C (60 °F) stattfindet.
8. Ein vieradriges Kabel mit Schirmung und einem Leitungsquerschnitt von mindestens AWG 18 bis 22 in einem starren oder flexiblen Kabelkanal ist fiir die Verbindung des Unterbaus
mit der Riickmeldeeinheit erforderlich. Die Pneumatikleitungen zwischen dem Ausgang am Unterbau und dem Antrieb wurden mit einer Lénge von
91 Metern (300 ft.) getestet. Bei einer Linge von 15 Metern ?50 ft.? trat keine Leistungs! eeintréchtigun? auf. Bei 91 Metern war die pneumatische Verzégerung am geringsten.

9. Die elektronische Ausgabe ist sowohl mit dem Stellungsriickmelder als auch mit dem integralen Schalter verfiigbar.

Tabelle 1-3. Zusammenfassung der EMV-Ergebnisse (elektromagnetische Vertrdglichkeit) - Storfestigkeit

Anschluss Symptom Grundnorm Teststufe Bewertungskriterium(1)
Elektrostatische 4 kV Kontakt
Entladung (ESD) IEC 61000-4-2 8 kV Luft A
80 bis 1000 MHz bei 10 V/m mit 1 kHz AM bei 80 %
Abgestrahltes IEC 61000-4-3 1400 bis 2000 MHz bei 10 V/m mit 1 kHz A/m bei 80 % A
Gehduse elektromagnetisches Feld 2000 bis 2700 MHz bei 10 V/m mit 1 kHz A/m bei 80 %
2700 bis 6000 MHz bei 10 V/m mit 1 kHz A/m bei 80 %(2)
Magnetfeld bei
Nennfrequenz der IEC 61000-4-8 30 A/m bei 50/60 Hz A
Versorgungsspannung
Burst IEC61000-4-4 1kv A
E/A-Signal/Regelung | Spannungsstol3 IEC61000-4-5 1kv B
Leitungsgefiihrte HF IEC 61000-4-6 150 kHz bis 80 MHz bei 3 Veff A
Verhaltenskriterien
DV(C6200: +/-1%
DV(C6205 Externe Riickfiihreinheit: +/-2 %
1. A= keine Beeintrachtigung wahrend des Tests. B = voriibergehende Beeintrachtigung wahrend des Tests, aber erholt sich von selbst.
2. Erganzende Storfestigkeitspriifungen durchgefiihrt bei 1,4 GHz bis 10 GHz gemals EN 61326-1:2021.
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Abschnitt 2 Verdrahtungsvorschriften

Anforderungen an das Leitsystem

Es gibt mehrere Parameter, die iberpriift werden missen, um sicherzustellen, dass das Leitsystem mit dem digitalen
Stellungsregler DVC6200 kompatibel ist.

HART-Filter

Je nach dem eingesetzten Prozessleitsystem ist eventuell ein HART-Filter notwendig, um die HART Kommunikation zu
ermdglichen. Der HART-Filter ist ein passives Gerdt, das in die Verdrahtung des HART Regelkreises eingefiigt wird. Normalerweise
wird der Filter in der Nahe der Feldanschlussklemmen der E/A-Ausgénge des Prozessleitsystems installiert (siehe Abbildung 2-1).
Er dient der wirksamen Trennung des Leitsystemausgangs von den modulierten HART Kommunikationssignalen sowie der
Impedanzerh6hung des Leitsystems, um die HART Kommunikation zu ermdglichen. Weitere Informationen zum Einsatz und eine
Beschreibung des HART-Filters sind in der Betriebsanleitung des entsprechenden HART Filters zu finden.

Zur Bestimmung, ob Ihr System einen Filter benétigt, kdnnen Sie sich an Ihr Emerson Vertriebsbiiro wenden.

Hinweis
Ein HART-Filter ist in der Regel NICHT fiir eines der Emerson Leitsysteme (einschlieBlich PROVOX™, RS3™ und DeltaV™ Systeme)
erforderlich.

Abbildung 2-1. Einsatz eines HART-Filters
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m
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Verfligbare Spannung

Die am digitalen Stellungsregler DVC6200 verfligbare Spannung muss mindestens 10 VDC betragen. Die am Instrument
verfligbare Spannung ist nicht die tatsdchliche Spannung, die am Instrument gemessen wird, wenn das Instrument angeschlossen
ist. Die am Instrument gemessene Spannung wird durch das Instrument begrenzt und ist typischerweise kleiner als die verfiigbare
Spannung.


http://www.emerson.com/en-us/contact-us

Verdrahtungsvorschriften Betriebsanleitung
Dezember 2022 D103605X0DE

Wie in Abbildung 2-2 dargestellt, hdngt die am Instrument verfiigbare Spannung von folgenden Faktoren ab:

e Konformitatsspannung des Leitsystems
® ob ein Filter, ein THUM Funkadapter oder eine eigensichere Barriere verwendet wird, und
® Drahttyp und -lange.

Die Regelsystem-Konformitatsspannung ist die maximale Spannung an den Ausgangsklemmen des Leitsystems, an denen das
Leitsystem maximalen Regelkreisstrom erzeugen kann.

Die am Instrument verfligbare Spannung kann tiber die folgende Gleichung berechnet werden:

Verfiigbare Spannung = [Leitsystem-Konformitatsspannung (bei maximalem Strom)] - [Filterspannungsabfall (wenn ein
HART-Filter verwendet wird)] - [Gesamtkabelwiderstand x maximaler Strom] - [Barrierenwiderstand x maximaler Strom].

Die berechnete verfiigbare Spannung muss gréRer oder gleich 10 VDC sein.
In Tabelle 2-1 ist der Widerstand einiger typischer Kabel aufgefiihrt.

Das folgende Beispiel zeigt die Berechnung der verfiigbaren Spannung fiir ein Honeywell ™ Leitsystem TDC2000 mit HART-Filter
HF340 und 1 000 FuR langem Belden™ Kabel 9501:

Verfligbare Spannung =[18,5V (bei 21,05 mA)] - [2,3 V] - [48 Ohm x 0,02105 A]
Verfligbare Spannung =[18,5]-[2,3] - [1,01]
Verfligbare Spannung = 15,19V

Abbildung 2-2. Bestimmung der am Instrument verfligbaren Spannung

GESAMTWIDERSTAND THUM ADAPTER (FALLS
DES REGELKREISKABELS —, VERWENDET)

KONFORMITATSSPANNUNG
LEITSYSTEM
+ EIGENSICHERE R VERE e ENT
[— + VERFUGBARE
~ HART-FILTER BARRIERE T SPANNUNG
—1 (falls verwendet) (falls verwendet)
Die am Instrument verfiigbare Spannung berechnet sich wie folgt: Beispielrechnung

Konformitétsspannung des Leitsystems 18,5V (bei 21,05 mA)

- Filterspannungsabfall (falls verwendet) (1] - 2,3V (fiir HF300-Filter)

- Eigensicherer Barrierenwiderstand (falls verwendet) x max. Regelkreisstrom - 2,55V (121 Ohm x 0,02105 A)
- Spannungsabfall am Smart Wireless THUM Adapter (falls verwendet) @

- Gesamtwiderstand des Regelkreiskabels x max. Regelkreisstrom - 1,01V (48 Ohm x 0,02105 A fiir 1 000 Fuf3
langes Belden Kabel 9501)

= am Instrument verfiigbare Spannung = 15,19V, verfiigbar, wenn keine
Sicherheitsbarriere (2,55 V) verwendet wird

HINWEIS:

E} Filterspannungsabfall bestimmen. Der gemessene Spannungsabfall unterscheidet sich von diesem Wert. Der gemessene
Filterspannungsabfall ist abhdngig von der Ausgangsspannung des Leitsystems, der eigensicheren Barriere (falls
verwendet) und dem Instrument. Siehe Hinweis 3.

@ Der Spannungsabfall des THUM Adapters ist linear von 2,25 Volt bei 3,5 mA bis 1,2 Volt bei 25 mA.

Die am Instrument verfiigbare Spannung ist nicht gleich der Spannung, die an den Instrumentenklemmen gemessen
wird. Sobald das Instrument angeschlossen ist, begrenzt das Instrument die gemessene Spannung auf ca. 8,0 bis 9,5 V.
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Tabelle 2-1. Kabeleigenschaften
Kabeltyp Kapazitat(1) Kapazitat(1) Widerstand(2) Widerstand(2)
pF|ft pF/m Ohm|ft Ohm/m
BS5308/1, 0,5 m2 61,0 200 0,022 0,074
BS5308/1, 1,0 m2 61,0 200 0,012 0,037
BS5308/1, 1,5 m2 61,0 200 0,008 0,025
BS5308/2, 0,5 m2 121,9 400 0,022 0,074
BS5308/2, 0,75 m? 121,9 400 0,016 0,053
BS5308/2, 1,5 m2 121,9 400 0,008 0,025
BELDEN 8303, AWG 22 63,0 206,7 0,030 0,098
BELDEN 8441, AWG 22 83,2 273 0,030 0,098
BELDEN 8767, AWG 22 76,8 252 0,030 0,098
BELDEN 8777, AWG 22 54,9 180 0,030 0,098
BELDEN 9501, AWG 24 50,0 164 0,048 0,157
BELDEN 9680, AWG 24 27,5 90,2 0,048 0,157
BELDEN 9729, AWG 24 22,1 72,5 0,048 0,157
BELDEN 9773, AWG 18 54,9 180 0,012 0,042
BELDEN 9829, AWG 24 27,1 88,9 0,048 0,157
BELDEN 9873, AWG 20 54,9 180 0,020 0,069

1. Die Kapazitatswerte stellen die Kapazitdt von einem Leiter zu allen anderen Leitern und der Abschirmung dar. Dies ist der geeignete Wert fiir die Berechnung der Kabellénge.
2. Die Widerstandswerte umfassen beide Adern des verdrillten Adernpaares.

Konformitatsspannung

Wenn die Konformitdtsspannung des Leitsystems nicht bekannt ist, den folgenden Spannungstest durchfiihren.

1. Die Feldverdrahtung vom Leitsystem trennen und die Gerdte wie in Abbildung 2-3 dargestellt an den Anschlussklemmen des

Leitsystems anschlieRen.

Abbildung 2-3. Spannungspriifschema
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2. Das Leitsystem so einstellen, dass es den maximalen Ausgangsstrom liefert.

3. Widerstand des in Abbildung 2-3 dargestellten Potentiometers (1 kQ) erhéhen, bis der auf dem Milliamperemeter gemessene

Strom schnell abfallt.

4. Die auf dem Voltmeter angezeigte Spannung notieren. Dies ist die Konformitdtsspannung des Leitsystems

Spezifische Parameterinformationen zu lhrem Leitsystem erhalten Sie von Ihrem Emerson Vertriebsbiiro.

1
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Richtlinien fiir die Kabellangen zum Hilfsanschluss

Die Hilfseingangsanschliisse eines Stellungsreglers DVC6200 mit Instrumentenebene ODV kénnen in Verbindung mit einem lokal
montierten Schalter zum Starten eines Teilhubtests verwendet werden. Einige Anwendungen erfordern, dass der Schalter
auRerhalb des DVC6200 installiert wird.

Die Kabelldange zu den Hilfseingangsanschlissen ist durch die Kapazitat eingeschrankt. Der ordnungsgemaRe Betrieb der
Hilfseingangsanschlisse erfordert, dass die Kapazitdt 100 000 pF nicht Giberschreitet. Wie bei allen Regelsignalkabeln miissen die
Verdrahtungsvorschriften eingehalten werden, um Auswirkungen von elektrischen Storfeldern auf die Hilfsschalterfunktion zu
vermeiden.

Beispielrechnung: Um die Lange der Kabel, die an den Hilfsschaltereingang angeschlossen werden diirfen, berechnen zu kénnen,
ist die Kapazitat pro FuR oder Meter erforderlich. Das Kabel darf die Kapazititsgrenze von 100 000 pF nicht {iberschreiten.
Kabelhersteller stellen gewdhnlich ein Datenblatt zur Verfligung, das alle elektrischen Eigenschaften des Kabels auffiihrt. Der
entscheidende Parameter ist die hdchstmdgliche Kapazitdt. Wenn abgeschirmtes Kabel verwendet wird, ist der entsprechende
Parameter der Wert fiir ,Leiter zu Leiter und Abschirmung®.

Beispiel: nicht abgeschirmtes Audio-, Regel- und Instrumentenkabel, AWG 18

Die technischen Daten des Herstellers beinhalten:

Nennkapazitat Leiter zu Leiter bei 1 kHz: 26 pF/ft

Nennwiderstand Leiter Gleichstrom bei 20 °C: 5,96 Ohm/1 000 ft

Max. Betriebsspannung: UL 200 V RMS (PLTC, CMG), 150 V RMS (ITC)

Zuldssige Linge mit diesem Kabel = 100 000 pF /(26 pF/ft) =3 846 ft

Beispiel: abgeschirmtes Audio-, Regel- und Instrumentenkabel, AWG 18

Die technischen Daten des Herstellers beinhalten:

Nennkapazitdt charakteristisch: 29 Ohm

Nenninduktivitdt: 0,15 puH/ft

Nennkapazitét: Leiter zu Leiter bei 1 kHz: 51 pF/ft

Nennkapazitdt Leiter zu anderem Leiter und Abschirmung bei 1 KHz: 97 pF/ft

Zulassige Lange mit diesem Kabel = 100 000 pF /(97 pF/ft) =1 030 ft

Der Hilfsschaltereingang leitet weniger als 1 mA durch die Schaltkontakte und benétigt weniger als 5 V. Daher sind weder der

Nennwiderstand noch die Nennspannung des Kabels kritisch. Korrosion der Schaltkontakte muss vermieden werden. Es wird im
Allgemeinen empfohlen, vergoldete oder versiegelte Kontakte zu verwenden.

Maximale Kabelkapazitat

Die maximale Kabellange fiir die HART Kommunikation wird durch die charakteristische Kapazitat des Kabels begrenzt. Die
maximale Ldnge basierend auf der Kapazitat kann mit den folgenden Formeln berechnet werden:

Lange(ft) = [160 000 - Cpaster(PF)] < [Ckabel(PF/ft)]
Lange(m) = [160 000 - Cyaster(PF)] = [Ckabel(PF/m)]
wobei:

160 000 = eine fiir FIELDVUE Instrumente abgeleitete Konstante, um sicherzustellen, dass die RC-Zeitkonstante des HART
Netzwerks nicht groRer als 65 ps ist (gemal HART Spezifikation).

Cwmaster = Kapazitat des Leitsystems oder HART-Filters

Ckabel = Kapazitdt des verwendeten Kabels (siehe Tabelle 2-1)
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Das folgende Beispiel zeigt die Berechnung der Kabellinge fiir ein Foxboro™ I/A-Leitsystem (1988) mit einem Cpjaster von 50 000 pF
und einem Belden Kabel 9501 mit einer charakteristischen Kapazitat von 50 pF/ft.

Lange(ft) = [160 000 - 50 000 pF] = [50 pF/ft]
Lange =2 200 ft.
Die Kabellange fiir die HART Kommunikation wird durch die charakteristische Kapazitat des Kabels begrenzt. Um die Kabelldnge zu

erhéhen, muss ein Draht mit niedrigerer Kapazitdt pro Fuld gewdhlt werden. Spezifische Informationen zu Ihrem Leitsystem
erhalten Sie von Ihrem Emerson Vertriebsbiiro.

Installation in Verbindung mit einem Rosemount 333 HART
Tri-Loopt HART-zu-Analog-Signalwandler

Den digitalen Stellungsregler DVC6200 in Betrieb mit einem Rosemount 333 HART Tri-Loop HART-zu-Analog-Signalwandler
verwenden, um ein unabhangiges 4-20 mA-Analogausgangssignal fiir den Analogeingang, das Hubziel, den Druck oder
den Hub zu erhalten. Der HART Tri-Loop akzeptiert drei dieser digitalen Signale und wandelt diese in drei separate

4-20 mA-Analogkanale um.

Siehe Abbildung 2-4 fiir grundlegende Informationen zur Installation. Siehe Betriebsanleitung des 333 HART Tri-Loop
HART-zu-Analog-Signalwandlers (00809-0100-4754) fiir vollstandige Installationsinformationen.

Abbildung 2-4. Flussdiagramm fiir die Installation des HART Tri-Loop
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Inbetriebnahme des digitalen Stellungsreglers zur Verwendung mit dem
HART Tri-Loop-Signalwandler

Den digitalen Stellungsregler auf die Verwendung mit einem 333 HART Tri-Loop vorbereiten, indem Sie den digitalen
Stellungsregler auf den Burst-Modus konfigurieren und Burst-Befehl 3 auswahlen. Im Burst-Modus liefert der digitale
Stellungsregler digitale Informationen zum HART Tri-Loop HART-zu-Analog-Signalwandler. Der HART Tri-Loop wandelt die
digitalen Informationen in ein 4-20 mA-Analogsignal um. Jede Burst-Meldung enthélt den neuesten Wert der priméaren
(Analogeingang), sekundéren (Hubziel), tertidren (konfigurierter Ausgangsdruck) und quartaren (Hub) Variablen.

Zur Inbetriebnahme eines Stellungsreglers DVC6200 zur Verwendung mit einem HART Tri-Loop wie folgt vorgehen.

Hinweis
Funktionstastenfolgen gelten nur fir den Feldkommunikator 475. Sie gelten nicht fiir den Trex Device Communicator.

Burst-Betrieb aktivieren

Mit E/A-Paket

Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Ausgange > Burst-Modus (2-2-6-6) HC, AD, PD oder (2-2-7-6) ODV
Ohne E/A-Paket

Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Ausgénge > Burst-Modus (2-2-6-2) HC, AD, PD oder (2-2-7-2) ODV

Handkommunikator

Die Option Burst aktivieren wahlen und den Anweisungen folgen, um den Burst-Modus zu aktivieren. Dann Burst-Befehl wahlen und
den Anweisungen zur Konfiguration von Regelkreisstrom/PV/SV/TV/QV folgen.

HART Variablenzuordnungen wahlen

Mit E/A-Paket

Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Ausgénge > HART Variablenzuordnungen (2-2-6-4) HC, AD, PD oder
(2-2-7-4) ODV

Ohne E/A-Paket

Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Ausgdnge > HART Variablenzuordnungen (2-2-6-1) HC, AD, PD oder
(2-2-7-1) 0DV

Handkommunikator

Die HART Variablenzuordnungen konfigurieren. Die primare Variable (PV) ist immer der Analogeingang. Die sekunddre Variable (SV),
die tertidre Variable (TV) und die quartére Variable (QV) kénnen als folgende Variablen konfiguriert werden. Die
Variablenzuordnungen im Stellungsregler DVC6200 miissen den Variablenzuordnungen im Tri-Loop entsprechen.

Sollwert

Hub (siehe Hinweis unten)

Druck A

Druck B

Druck A-B

® Versorgungsdruck

® Antriebssignal
® Analogeingang

Hinweis
Wenn das Instrument fiir den Betrieb im Druckregelmodus konfiguriert ist oder einen ungiiltigen Wert des Wegsensors erkennt,
meldet die Hubvariable den Druck in Prozent des eingestellten Werkbankdruckbereichs.
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Abschnitt 3 Konfiguration

Hinweis
Funktionstastenfolgen gelten nur fiir den Feldkommunikator 475. Sie gelten nicht fiir den Trex Device Communicator.

Geflihrte Einrichtung

‘ Handkommunikator ‘ Konfigurieren > Gefiihrte Einrichtung (2-1)

Die folgenden Verfahren leiten das Verfahren zur schnellen Einrichtung des Instruments an.

Gerdteeinrichtung wird verwendet, um die einzigartigen Parameter fiir die Ventil-, Antriebs-, Instrumenten- und
Zubehorkonstruktion zu konfigurieren. Nach Abschluss der Gerateeinrichtung mit der automatischen Kalibrierung fortfahren.

Automatische Kalibrierung wird verwendet, um die Grenzen des physischen Hubs festzulegen. Wahrend dieses Prozesses bewegt
sich das Ventil vollstdndig von einem Hubanschlag zum anderen. Es stehen drei Kalibrieroptionen zur Auswahl:

o Automatische Kalibrierung — Standard fiihrt den vollstandigen Kalibrierungsprozess durch (empfohlen).

o Automatische Kalibrierung - ohne Vorspannungen legt die Endpunkte des Hubs fest, passt jedoch nicht die Vorspannung
der Hilfskreisriickfiihrung an. Dies ist fiir den erweiterten Einsatz mit manueller Einstellung der Vorspannungen fiir groRe
Stellantriebe vorgesehen.

o Erweiterte Einstellungen ermdglicht zusatzliche kundenspezifische Konfigurationen der Kalibrierparameter. Dies ist fiir den
erweiterten Einsatz mit Kalibrierung groRer Stellantriebe vorgesehen.

Manuelle Einrichtung

Manuelle Einrichtung ermdglicht ihnen die Konfiguration des digitalen Stellungsreglers fiir Inre Anwendung. Tabelle 3-1 listet die
Standardeinstellungen fiir eine standardmaRige Werkskonfiguration auf. Sie konnen die Reaktion des Stellantriebs anpassen und
die verschiedenen Modi, Alarme, Bereiche, Hubabschaltungen und -grenzen einstellen. Sie kdnnen das Instrument auch neu
starten und den Schutz einstellen.

Tabelle 3-1. Detaillierte standardmdRige Einstellparameter

Einstellparameter Standardeinstellung()
Regelmodus Analog
Regelmodus nach Neustart Letzten fortsetzen
Analogeingang Tief 4 mA
Analogeingang Hoch 20 mA
- Analogeingangseinheiten mA
Instrumentenkalibrierung Lokale Taste fiir automatische Kalibrierung Aktiviert
Abfrageadresse 0
Burst-Modus aktivieren Nein
Burst-Befehl 3
Befehl 3 (Trend) Druck A-B
Eingangskennlinie Linear
Hubgrenze Hoch 125%
Hubgrenze Niedrig -25%
Hub-/Druckabschaltung Hoch 99,46 %
Dynamisches Hub—/Drucka't.)schaItung Niedrig 0,50 %
Ansprechverhalten und Sollwertrate Offnen 0%/s
Abstimmung Sollwertrate SchlieRen 0%/s
Sollwertfilter Zeit (Verzégerung) 0s
Integrator aktivieren Ja

Integralverstarkung

9,4 Wiederholungen/min

Integrale Totzone

0,26 %

—Fortsetzung auf der ndchsten Seite—
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Tabelle 3-1. Detaillierte standardmaRige Einstellparameter (Fortsetzung)

Einstellparameter Standardeinstellung()
Hubabweichungsalarm aktivieren Ja
Alarmpunkt fiir Hubabweichung 5%
Hubabweichungszeit 9,995
Abweichung und weitere Druckabweichungsalarm aktivieren Ja
Alarme Alarmpunkt fiir Druckabweichung 5 psi(2)
Alarmzeit fiir Druckabweichung 50s
Antriebssignalalarm aktivieren Ja
Versorgungsdruckalarm aktivieren Ja
1. Die aufgefiihrten Einstellungen gelten fiir die standardméRige Werkskonfiguration. DVC6200-Instrumente kénnen auch mit
benutzer(?eﬁnierten Konfigurationseinstellupgen bestellt werden. Siehe Bestellanforderung fiir die benutzerdefinierten Einstellungen.
2. Falls erforderlich, auf bar, kPa oder kg/cm? einstellen.

Modus und Schutz

‘ Handkommunikator ‘ Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Modus und Schutz (2-2-1)

Instrumentenmodus

Der Stellungsregler DVC6200 verfiigt {iber zwei Instrumentenmodi: ,,in Betrieb” und ,auRer Betrieb*. ,In Betrieb* ist der normale
Betriebsmodus, bei dem das Instrument das 4-20 mA-Regelsignal erfasst. ,,AulBer Betrieb“ ist in einigen Féllen erforderlich, um
Konfigurationsparameter zu dndern oder Diagnosen auszufihren.

Hinweis
Einige Anderungen, bei denen das Instrument auRer Betrieb genommen werden muss, werden erst wirksam, wenn das Instrument
wieder in Betrieb genommen oder neu gestartet wird.

Schreibschutz

Es gibt zwei Schreibschutzmodi fiir den Stellungsregler DVC6200: ,nicht geschiitzt* und ,geschiitzt”. Der ,geschiitzte“ Modus
verhindert Anderungen an der Konfiguration und Kalibrierung des Instruments. Die Standardeinstellung ist ,nicht geschiitzt“. Der
Schreibschutz kann ferngesteuert auf ,,geschiitzt“ gedndert werden. Allerdings ist physischer Zugriff auf das Instrument
notwendig, um den Schreibschutz auf , nicht geschiitzt” zu setzen. Das Verfahren erfordert, dass Sie als Sicherheitsmanahme eine
Taste (g ) am Klemmengehiuse driicken.

Instrument

‘ Handkommunikator ‘ Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Instrument (2-2-2)

Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um die folgenden Instrumentenparameter zu konfigurieren:

Identifikation

e HART Messstellenkennzeichnung: Fiir das Instrument steht ein Messstellenname mit bis zu 8 Zeichen zur Verfligung. Die
HART Messstellenkennzeichnung ist die einfachste Mdéglichkeit, einzelne Instrumente in einer Umgebung mit mehreren
Instrumenten zu unterscheiden. Mithilfe der HART Kennzeichnung kénnen Instrumente elektronisch entsprechend den
Anforderungen lhrer Anwendung gekennzeichnet werden. Die zugeordnete Kennzeichnung wird automatisch angezeigt,
wenn der Handkommunikator beim Einschalten eine Verbindung mit dem digitalen Stellungsregler herstellt.

e lLange HART Messstellenkennzeichnung (nur HART Universalversionsnummer 7): Fiir das Instrument steht ein Messstellenname
mit bis zu 32 Zeichen zur Verfiigung.
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® Beschreibung: Eine Beschreibung der Anwendung mit bis zu 16 Zeichen eingeben. Die Beschreibung bietet eine langere
benutzerdefinierte elektronische Kennzeichnung, die eine genauere Instrumentenidentifikation erlaubt, als dies mit der HART
Messstellenkennzeichnung maéglich ist.

® Nachricht: Eine beliebige Nachricht mit bis zu 32 Zeichen eingeben. ,Nachricht“ bietet die genaueste benutzerdefinierte
Maglichkeit zur Identifizierung einzelner Instrumente in einer Umgebung mit mehreren Instrumenten.

e Abfrageadresse: Wenn der digitale Stellungsregler im Einzelbetrieb verwendet wird, lautet die Abfrageadresse 0. Wenn
mehrere Gerdte in demselben Regelkreis angeschlossen sind, z. B. bei Split-Range-Anwendungen, muss jedem Instrument eine
eindeutige Abfrageadresse zugewiesen werden. Die Abfrageadresse ist bei HART 7 auf einen Wert zwischen 0 und 63 und bei
HART 5 auf einen Wert zwischen 0 und 15 eingestellt. Die Abfrageadresse kann nur gedndert werden, wenn das Instrument
auBer Betrieb ist.

Der Handkommunikator kann nur dann mit einem Gerat kommunizieren, dessen Abfrageadresse nicht 0 ist, wenn es so
konfiguriert ist, dass es automatisch nach allen oder bestimmten angeschlossenen Geréten sucht.

Serienhummern

e Instrumentenseriennummer: Die bis zu 12 Zeichen lange Seriennummer auf dem Typenschild des Instruments eingeben.

e Ventilseriennummer: Die bis zu 12 Zeichen lange Seriennummer des Ventils in der Anwendung eingeben.

Einheiten

e Druckeinheiten: Diese Option definiert die Ausgangs- und Versorgungsdruckeinheiten in psi, bar, kPa oder kg/cm?2.

e Temperatureinheiten: Grad Fahrenheit oder Celsius. Die gemessene Temperatur stammt von einem Sensor, der auf der
Leiterplatte des digitalen Stellungsreglers montiert ist.

e Analogeingangseinheiten: Diese Option ermdglicht die Definition der Analogeingangseinheiten in mA oder Prozent des
4-20 mA-Bereichs.

Klemmengehduse

e Kalibrierungstaste (CAL): Diese Taste befindet sich in der Ndhe der Anschlussklemmen im Klemmengeh&use und bietet eine
schnelle Méglichkeit zur automatischen Kalibrierung des Instruments. Die Taste muss 3 bis 10 Sekunden lang gedriickt werden.
Bei der automatischen Kalibrierung wird das Ventil durch den gesamten Hub bewegt, unabhangig davon, ob der
Instrumentenmodus ,,in Betrieb“ oder ,auler Betrieb“ gewahlt ist. Wenn der Schreibschutz jedoch auf ,geschiitzt” gesetzt ist,
ist diese Schaltflache nicht aktiv. Um den Vorgang abzubrechen, die Taste 1 Sekunde lang erneut driicken. Die
Kalibrierungstaste ist standardmaRig deaktiviert.

o Hilfsanschlussaktion: Diese Anschlussklemmen kénnen so konfiguriert werden, dass sie bei Erkennung eines Kurzschlusses an
den Anschlussklemmen (+) und (-) einen Teilhubtest einleiten. Die Anschlussklemmen miissen 3 bis 10 Sekunden lang
kurzgeschlossen sein.

Hinweis
LHilfsanschlussaktion® ist nur auf Instrumentenebene ODV verfligbar.

Analogeingangsbereich

e Eingangsbereich Hoch: Diese Option ermdglicht die Einstellung eines Werts fiir ,Eingangsbereich Hoch*. ,Eingangsbereich
Hoch® muss dem ,Stellweg Hoch* entsprechen, wenn der Nullspannungszustand als geschlossen konfiguriert ist. Wenn der
Nullspannungszustand als offen konfiguriert ist, entspricht der ,Eingangsbereich Hoch“ dem ,,Stellweg Niedrig“. Siehe
Abbildung 3-1.
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e FEingangsbereich Niedrig: Diese Option ermdglicht die Einstellung eines Werts fiir ,,Eingangsbereichs Niedrig“. ,,Eingangsbereich
Niedrig“ muss dem ,Stellweg Niedrig* entsprechen, wenn der Nullspannungszustand als geschlossen konfiguriert ist. Wenn der
Nullspannungszustand als offen konfiguriert ist, entspricht der ,Eingangsbereich Niedrig“ dem ,Stellweg Hoch*. Siehe
Abbildung 3-1.

Abbildung 3-1. Verhaltnis von kalibriertem Hub zu Analogeingang
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Datenblatt
Das Datenblatt bietet die Moglichkeit, die gesamten Spezifikationen des Regelventils im Stellregler DVC6200 zu speichern.

Instrumentenzeit bearbeiten

Ermdglicht das Einstellen der Instrumentenuhr. Wenn Alarme im Alarmdatensatz gespeichert werden, enthalt der Datensatz
Uhrzeit und Datum. Die Uhr des Instruments verwendet ein 24-Stunden-Format.

Hub-/Druckregelung

‘ Handkommunikator ‘ Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Hub-/Druckregelung (2-2-3)

Hub-/Druckauswahl

Dies definiert den Betriebsmodus des Instruments sowie das Verhalten des Instruments, falls der Wegsensor ausfillt. Es stehen vier
Optionen zur Auswahl.

e Stellwegsteuerung: Das Instrument wird gemaR einem Zielhub geregelt. Riickfallbetrieb ist nicht aktiviert.
e Druckregelung: Das Instrument wird gemaR einem Zieldruck geregelt. Riickfallbetrieb ist nicht aktiviert.

e Riickfallbetrieb bei Sensorfehler: Wenn eine Stérung des Wegsensors erkannt wird, féllt das Instrument auf die Druckregelung
zuriick.
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Rickfallbetrieb bei Sensorfehler/Hubabweichung: Wenn ein Wegsensorfehler erkannt wird oder wenn die Einstellung fiir den
Rickfallbetrieb auf Druckregelung bei Hubabweichung tiberschritten wird, fallt das Instrument auf die Druckregelung zuriick.

Hinweis

Bei doppelt wirkenden Stellantrieben muss ,,Hub-/Druckauswahl® auf ,Hub* eingestellt sein.

Abschaltungen und Grenzen

Grenz-[Abschaltauswahl Hoch: Wenn ,,Grenz-/Abschaltauswahl Hoch* als Abschaltung konfiguriert ist, wird das Hubziel auf
123 % gesetzt, wenn der Hub den Hoch-Abschaltpunkt Giberschreitet. Wenn ,,Abschalt-/Grenzauswahl Hoch* als Grenze
konfiguriert ist, kann das Hubziel den Hoch-Grenzpunkt nicht Giberschreiten.

Grenz-/Abschaltpunkt Hoch: Dies ist der Punkt innerhalb des kalibrierten Stellweges, (iber dem die Grenze oder die Abschaltung
wirksam wird. Bei Verwendung von Abschaltungen wird ein Hoch-Abschaltpunkt von 99,5 % empfohlen, um sicherzustellen, dass
das Ventil vollstandig ge6ffnet wird. ,,Grenz-/Abschaltpunkt Hoch* wird deaktiviert, indem der Wert auf 125 % gesetzt wird.

Sanft-Abschaltrate Hoch: Diese Einstellung erméglicht es dem Ventil, auf den héchsten Hub zu rampen, wenn der
Abschaltpunkt mit der konfigurierten Rate erreicht wird. Dadurch wird ein kontrolliertes Rampen zum Offen-Hubbegrenzer
bereitgestellt. Bei einer Einstellung auf 0 %/s ist die Sanft-Abschaltrate Hoch deaktiviert.

Grenz-/Abschaltauswahl Niedrig: Wenn ,,Grenz-/Abschaltauswahl Niedrig“ als Abschaltung konfiguriert ist, wird das Hubziel auf
-23 % gesetzt, wenn der Hub den Niedrig-Abschaltpunkt Giberschreitet. Wenn ,Abschalt-/Grenzauswahl Niedrig“ als Grenze
konfiguriert ist, kann das Hubziel den Niedrig-Grenzpunkt nicht tiberschreiten.

Grenz-/Abschaltpunkt Niedrig: Dies ist der Punkt innerhalb des kalibrierten Stellweges, unter dem die Grenze oder die
Abschaltung wirksam wird. Bei Verwendung von Abschaltungen wird eine Niedrig-Abschaltgrenze von 0,5 % empfohlen, um die
maximale Sitzbelastung bei Abschaltung zu gewdhrleisten. ,Grenz-/Abschaltpunkt Niedrig“ wird deaktiviert, indem der Wert
auf -25 % gesetzt wird.

Sanft-Abschaltrate Niedrig: Diese Einstellung ermdglicht es dem Ventil, auf den niedrigsten Hub zu rampen, wenn der
Abschaltpunkt mit der konfigurierten Rate erreicht wird. Dies sorgt fir ein kontrolliertes Rampen in den Sitz, um Schaden am
Sitz zu minimieren. Bei einer Einstellung auf 0 %/s ist die Sanft-Abschaltrate Niedrig deaktiviert.

Druckregelung

Druckbereich Hoch: Dies ist das obere Ende des Ausgangsdruckbereichs. Den Druck eingeben, der einem Ventilhub von 100 %
entspricht, wenn der Nullspannungszustand ,geschlossen* ist, oder einem Ventilhub von 0 %, wenn der Nullspannungszustand
Loffen® ist. Der Druck muss gréBer sein als der Druckbereich Niedrig sein.

Druckbereich Niedrig: Dies ist das untere Ende des Ausgangsdruckbereichs. Den Druck eingeben, der einem Ventilhub von 0 %

entspricht, wenn der Nullspannungszustand ,geschlossen® ist, oder einem Ventilhub von 100 %, wenn der
Nullspannungszustand ,offen“ ist. Der Druck muss geringer sein als der Druckbereich Hoch.
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Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung

Hinweis

R

ckfallbetrieb auf Drucksteuerung ist verfiigbar auf Instrumentenebene AD, PD und ODV.

Riickfallbetrieb auf Druckregelung bei Hubabweichung: Wenn die Differenz zwischen dem Hubziel und dem tatsachlichen Hub
diesen Wert fiir mehr als die Zeit bis Riickfallbetrieb auf Druckregelung bei Hubabweichung tiberschreitet, ignoriert das
Instrument die Hubriickfiihrung und regelt basierend auf dem Ausgangsdruck.

Zeit bis Riickfallbetrieb auf Druckregelung bei Hubabweichung: Dies ist die Zeit in Sekunden, fiir die das Hubziel und der
tatsdchliche Hub tberschritten werden missen, bevor das Instrument in den Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung tibergeht.

Riickfallbetrieb-Wiederherstellung: Wenn das Instrument den Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung aufgenommen hat und das
Riickflihrungsproblem gelost ist, kann automatisch oder mit manueller Intervention wieder zur Stellwegsteuerung
ibergegangen werden. Es kann zur Stellwegsteuerung zurlickgekehrt werden, wenn ,Manuelle Wiederherstellung” ausgewahlt
ist, indem Sie ,Riickfallbetrieb-Wiederherstellung” auf ,Automatische Wiederherstellung“ und dann zuriick auf ,,Manuelle
Wiederherstellung” (falls gewiinscht) andern.

Regelmodus

Regelmodus: Hier wird der aktuelle Regelmodus des Instruments angezeigt. Es wird ,,Analog“ angezeigt, wenn sich das
Instrument im Punkt-zu-Punkt-Modus befindet und ein 4-20 mA-Signal fiir seine Leistung und seinen Sollwert verwendet. Es
wird ,Digital“ angezeigt, wenn sich das Instrument im Multidrop-Modus befindet und 24 VDC f{ir die Stromversorgung sowie
einen digitalen Sollwert fiir die Regelung verwendet.

Hinweis

Moglicherweise wird ein anderer Modus, ,, Test”, angezeigt. Normalerweise sollte sich das Instrument nicht im Testmodus
befinden. Der digitale Stellungsregler schaltet automatisch in diesen Modus, wenn er z. B. das Ventil wiahrend der Kalibrierung
betdtigen muss. Wenn Sie jedoch ein Verfahren abbrechen, bei dem sich das Instrument im Testmodus befindet, verbleibt es
moglicherweise in diesem Modus. Das Instrument kann aus dem Testmodus genommen werden, indem Sie Regelmodus dndern
wahlen und ,,Analog“ oder ,Digital“ eingeben.
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Regelmodus dndern: Diese Option ermdglicht dem Anwender, den Regelmodus auf ,Analog“ oder ,,Digital“ zu konfigurieren.

Regelmodus nach Neustart: Diese Option definiert den Regelmodus des Instruments nach einem Neustart
(z. B. Ein-/Ausschalten). Verfligbare Optionen sind , Letzten fortsetzen®, ,,Analog“ und ,Digital*.
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Kennlinie

e Eingangskennlinie

Die Eingangskennlinie definiert das Verhdltnis zwischen dem Hubziel und dem eingestellten Sollwert. Der eingestellte Sollwert ist
das Eingangssignal fiir die Kennlinienfunktion. Wenn der Nullspannungszustand als ,geschlossen konfiguriert ist, entspricht ein
Sollwert von 0 % einem Nenneingang von 0 %. Wenn der Nullspannungszustand als ,offen“ konfiguriert ist, entspricht ein Sollwert
von 0 % einem Nenneingang von 100 %. Das Hubziel ist das Ausgangssignal der Kennlinienfunktion.

Sie kénnen eine Eingangskennlinie wéhlen, indem Sie Eingangskennlinie im Men( Kennlinie wéhlen. Sie kénnen aus den dreiin
Abbildung 3-2 dargestellten festen Eingangskennlinien wahlen oder eine benutzerdefinierte Kennlinie wahlen. Abbildung 3-2
zeigt das Verhiltnis zwischen dem Hubziel und dem eingestellten Sollwert fiir die festen Eingangskennlinien, unter der Annahme,
dass der Nullspannungszustand als ,geschlossen* konfiguriert ist.

Sie kdnnen 21 Punkte auf einer benutzerdefinierten Kennlinie spezifizieren. Jeder Punkt definiert ein Hubziel in % des eingestellten
Hubs fiir einen entsprechenden Sollwert in % des eingestellten Sollwerts. Mégliche Sollwerte reichen von -6,25 % bis 106,25 %. Vor
der Modifizierung ist die benutzerdefinierten Kennlinie linear.

e Benutzerdefinierte Kennlinie

Zum Definieren einer benutzerdefinierten Eingangskennlinie Benutzerdefinierte Kennlinie aus dem Menii Kennlinie wédhlen. Den
Punkt, den Sie definieren méchten (1 bis 21), wahlen und dann den gewiinschten Sollwert eingeben. Die Eingabetaste driicken und
dann das gewiinschte Hubziel fiir den entsprechenden Sollwert eingeben. AbschlieRend Punkt 0 wahlen, um zum Menii Kennlinie
zuriickzukehren.

Mit der Eingangskennlinie kdnnen Sie die Gesamtkennlinie der Ventil- und Instrumentenkombination dndern. Die Auswahl einer
gleichprozentigen, schnell 6ffnenden oder benutzerdefinierten (auBer dem Standard der linearen) Eingangskennlinie dndert die
Gesamtventil- und Instrumentenkennlinie. Wenn Sie jedoch die lineare Eingangskennlinie wéhlen, ist die Gesamtventil- und
Instrumentenkennlinie die Kennlinie des Ventils, die durch die Ventilinnengarnitur (d. h. Ventilkegel oder Kifig) bestimmt wird.
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Abbildung 3-2. Hubziel im Vergleich zum eingestellten Sollwert fiir verschiedene Eingangskennlinien
(Nullspannungszustand = geschlossen)
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Dynamische Reaktion

e Sollwert 0ffnungsge§chwindigkeit: Maximale Rate (% des Ventilhubs pro Sekunde), bei der sich der digitale Stellungsregler
unabhdngig von der Anderung des Eingangsstroms in die ge6ffnete Stellung bewegt. Der Wert 0 deaktiviert diese Funktion und
ermdglicht das Offnen des Ventils mit der hochstmdéglichen Geschwindigkeit.

® Sollwert SchlieRgeschwindigkeit: Maximale Rate (% des Ventilhubs pro Sekunde), bei der sich der digitale Stellungsregler
unabhéngig von der Anderung des Eingangsstroms in die geschlossene Stellung bewegt. Der Wert 0 deaktiviert diese Funktion
und ermdglicht das SchlieBen des Ventils mit der héchstmoglichen Geschwindigkeit.

e Sollwertfilter Zeit (Verzégerung): Der Sollwertfilter Zeit (Verzégerung) verlangsamt die Reaktion des digitalen Stellungsreglers.
Ein Wert von 0,2 bis 10,0 kann fiir laute oder schnelle Prozesse verwendet werden, um die Prozessregelung im geschlossenen
Regelkreis zu verbessern. Durch Eingabe des Werts 0,0 wird der Filter fiir die Verzogerungszeit deaktiviert.

Hinweis
Sollwertfilter Zeit (Verzdogerung) ist auf Instrumentenebene HC, AD und PD verfiigbar.

e Vorlauf/Verzégerung-Sollwertfilter: ODV-Gerdte haben Zugang zu einem Vorlauf/Verzégerung-Sollwertfilter, der zur
Verbesserung des dynamischen Ansprechverhaltens eines Ventils verwendet werden kann. Der Vorlauf/Verzégerung-Filter ist
Teil der Sollwertverarbeitungsroutine, die das Eingangssignal umformt, bevor es zum Hubsollwert wird.
Vorlauf/Verzégerung-Filter sind durch Vorlauf- und Verzogerungszeitkonstanten charakterisiert.

Hinweis
Vorlauf/Verzégerung ist nur auf Instrumentenebene ODV verfiigbar.

Befindet sich das Ventil in seinem aktiven Regelbereich (auerhalb des Sitzes), verbessert der Vorlauf/Verzégerung-Filter das
Ansprechverhalten bei kleinen Amplituden, indem der Hubsollwert kurzzeitig tibersteuert wird. Dies ist niitzlich, wenn der
Stellantrieb groB und mit Zubehér ausgestattet ist. Dadurch werden alle vorhandenen Volumenverstarker aktiviert. Je langer die
Verzégerungszeit, desto ausgepragter ist die Ubersteuerung. Da der Vorlauf/Verzégerung-Eingangsfilter verwendet wird, um das
dynamische Ansprechverhalten eines Regelventils zu verbessern, sollten die Filterparameter eingestellt werden, nachdem die
Abstimmungsparameter festgelegt wurden.

Wenn sich das Ventil an seinem Sitz befindet, verfiigt der Vorlauf/Verzégerung-Filter auBerdem {iber eine Boost-Funktion, welche
die Ausgangsbedingungen des Filters kiinstlich niedrig einstellt, sodass kleine Amplitudensignalanderungen als groRe
Signaldanderungen am Filter wahrgenommen werden. Die Boost-Funktion bewirkt eine groRe Spitze, die das Instrument kurzzeitig
Ubersteuert und ggf. vorhandene externe Volumenverstérker aktiviert. Die Vorlauf/Verzogerung-Boost-Funktion ist normalerweise
deaktiviert, auBer wenn das Ventil auBerhalb des Sitzes auf kleine Befehlssignale reagieren muss. Durch Einstellung des
Vorlauf/Verzégerung-Verhdltnisses in der Offnungs- und SchlieBrichtung auf 1,0 kann die Boost-Funktion aktiviert werden, ohne
dass im aktiven Regelbereich eine Vorlauf/Verzégerung-Dynamik eingefiihrt werden muss. Siehe Tabelle 3-2 fiir typische
Einstellungen des Vorlauf/Verzégerung-Filters.

Tabelle 3-2. Typische Vorlauf/Verzégerung-Filtereinstellungen fiir Instrumentenebene ODV

Parameter Beschreibung Typischer Wert
. . Zeitkonstante erster Ordnung. Ein Wert von 0,0 deaktiviert den
Verzdgerungszeit . X 0,2s
Vorlauf/Verzégerung-Filter.

Vorlauf/Verzégerung- . S -

Verhiltnis beim Offnen Erste Reaktion auf den Filter in Offnungsrichtung. 2,0
Vorlauf/Verzégerung- . e o

Verhiltnis beim SchlieRen Erste Reaktion auf den Filter in SchlieRrichtung. 2,0

.. i Ausgangsbedingungen des Vorlauf/Verzogerung-Filters, wenn die niedrige
Vorlauf/Verzégerung-Boost Hubabschaltung aktiv ist. Aus
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Abstimmung

‘ Handkommunikator ’ Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Abstimmung (2-2-4)

Hubabstimmung

A WARNUNG

Eine Anderung des Tuning-Sets kann dazu fiihren, dass das Stellventil gefahren wird. Zur Vermeidung von Personen- und
Sachschdden durch sich bewegende Teile die Hinde, Werkzeuge und andere Gegenstande vom Ventil/Antrieb fernhalten.

® Hub-Tuning-Set

Es stehen elf Tuning-Sets zur Auswahl. Jedes Tuning-Set enthilt einen voreingestellten Wert fiir die Einstellung der Verstdrkung des
digitalen Stellungsreglers. Tuning-Set C bietet die langsamste und Tuning-Set M die schnellste Reaktion.

Tabelle 3-3 enthilt Informationen tiber die Werte zur Proportionalverstarkung, Geschwindigkeitsverstarkung und Verstarkung der
Hilfskreisriickfiihrung fiir voreingestellte Tuning-Sets.

Tabelle 3-3. Verstarkungswerte fiir voreingestellte Tuning-Sets

Tuning-Set Proportionalverstarkung Geschwindigkeitsverstarkung | Verstarkung der Hilfskreisriickfithrung
C 4,4 3,0 35
D 4,8 3,0 35
E 5,5 3,0 35
F 6,2 3,1 35
G 7,2 3,6 34
H 8,4 4,2 31
| 9,7 4,85 27
] 11,3 5,65 23
K 13,1 6,0 18
L 15,5 6,0 12
M 18,0 6,0 12
X (Experte) Benutzerdefiniert Benutzerdefiniert Benutzerdefiniert

AuRerdem kann man in einem Tuning-Modus fiir Experten die Proportionalverstarkung, Geschwindigkeitsverstarkung und
Verstarkung der Hilfskreisriickfiihrung individuell einstellen. Durch das individuelle Einstellen oder Andern eines
Abstimmungsparameters oder durch Ausfiihren von Vorgdngen zur Stabilisierung/Optimierung wird das Tuning-Set automatisch
auf X (Experte) gedndert.

Hinweis

Die Option ,Experten-Tuning* sollte nur verwendet werden, wenn mit dem Standard-Tuning keine zufriedenstellenden Ergebnisse
erzielt werden.

Mithilfe der Optionen ,Stabilisieren/Optimieren* oder ,,Performance Tuner (Leistungseinstellung)* in der ValveLink Software
konnen die gewiinschten Ergebnisse u. U. schneller erzielt werden als mit dem manuellen Expertenmodus.

Tabelle 3-4 enthdlt Richtlinien zur Auswahl von Tuning-Sets fiir Stellantriebe von Fisher und Baumann. Diese Tuning-Sets sind nur
empfohlene Ausgangswerte. Nachdem Sie die Einrichtung und Kalibrierung des Instruments abgeschlossen haben, miissen Sie
moglicherweise ein hdheres oder niedrigeres Tuning-Set wahlen, um das gewiinschte Ansprechverhalten zu erzielen.

24



Betriebsanleitung

D103605X0DE

Konfiguration
Dezember 2022

Tabelle 3-4. Antriebsinformationen fiir die Ersteinrichtung

Tuning- (2)
Antriebshersteller | Antriebsmodell AntriebsgroR3e Antriebsart Set wird Bewegung_des Wegsg}sors
Relais A oder C
gestartet
25 Doppelt wirkender E
50 Kolben mit oder ohne I
60 Feder Siehe J -
585C und 585CR 68,80 Betriebsanleitung und L Benutzerdefiniert
100, 130 Typenschild des M
Antriebs.
30, 30i H
34, 34i, 40, 40i K
657 45, 45i, 50, 50i Feder und Membran L Weg von der Oberseite des Instruments
46, 46i, 60, 60i, 70, 70i
und 80-100 M
30, 30i H
34, 34i, 40, 40i K
667 45, 45i, 50, 50i Feder und Membran L Hin zur Oberseite des Instruments
46, 46i, 60, 60i, 70, 70i,
76, 76i und 80-100 M
20,30 H
33 Feder und Membran I .
1051 und 1052 20 (Fenstermontage) K Weg von der Oberseite des Instruments
60,70 M
30 J Abhéngig von den pneumatischen
40 Doppelt wirkender K . - . .
1061 60 Anschliissen. Siehe Beschreibung fiir
Fisher Kolben ohne Feder L B des W.
68, 80, 100, 130 M ewegung des Wegsensors
Bewegung des
Montagetyp Wegsensors
A Weg von der Oberseite
des Instruments
1066SR 20 Einfach wirkender G B Hin zur Oberseite des
27,75 Kolben mit Feder L Instruments
C Hin zur Oberseite des
Instruments
D Weg von der Oberseite
des Instruments
1 H
2052 2 Feder und Membran J Weg von der Oberseite des Instruments
3 (Fenstermontage) M
Bei P,-Betriebsmodus (Luft 6ffnet):
30,308 E hin zur Oberseite des Instruments
3024C 34, 34E, 40, 40E Feder und Membran H - : : .
45 45F K Bei Ps-Betriebsmodus (Luft schlieRt):
’ weg von der Oberseite des Instruments
1 -
225 XM Luft zum Offnen Luft zum SchlieBen
GX 750 Feder und Membran K Hin zur Oberseite | Wegvon der Oberseite
1200 M des Instruments des Instruments
Luft zum .
Ausfahren 16 C Weg von der Oberseite des Instruments
Luft zum gi IE Hin zur Oberseite des Instruments
Baumann Einfahren Feder und Membran
10 E
Drehung 25 H Angeben
54 J

HINWEIS: Siehe Abbildungstabelle 3-6 fiir Informationen zum Riickftihrungsanschluss (Magneteinheit).
1. X = Experten-Tuning. Proportionalverstarkung = 4,2; Geschwindigkeitsverstarkung = 3,0; Verstarkung der Hilfskreisrickfihrung = 18,0
2. Bewegung des Wegsensors bezieht sich in diesem Fall auf die Bewegung der Magneteinheit.
3. Die angegebenen Werte gelten fiir Relais A und C. Umgekehrt fiir Relais B.
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e Proportionalverstirkung: Dies ist die proportionale Verstirkung des Tuning-Sets fiir die Stellwegsteuerung. Durch Andern
dieses Parameters wird auch das Tuning-Set auf den Experten-Modus gedndert.

® Geschwindigkeitsverstirkung: Dies ist die Geschwindigkeitsverstarkung fiir das Tuning-Set fiir die Stellwegsteuerung. Durch
Andern dieses Parameters wird auch das Tuning-Set auf den Experten-Modus gedndert.

o Verstdrkung der Hilfskreisriickfiihrung: Dies ist die Verstarkung der Hilfskreisriickfiihrung fir das Tuning-Set fur die
Stellwegsteuerung. Durch Andern dieses Parameters wird auch das Tuning-Set auf den Experten-Modus geédndert.

e Integral aktivieren: |Ja oder Nein. Durch Aktivieren der Integraleinstellung wird die statische Leistung verbessert, indem Fehler
zwischen dem Hubziel und dem tatsachlichen Hub korrigiert werden. Die Hubintegralsteuerung ist standardméRig aktiviert.

o Integralverstirkung: Die Integralverstirkung des Hubs ist das Verhaltnis der Anderung im Ausgang zur Anderung im Eingang,
basierend auf der Regelung, wobei der Ausgang sich proportional zum Zeitintegral des Eingangs verhalt.

e Stabilisieren/Optimieren

A WARNUNG

Beim Stabilisieren|Optimieren kann sich das Ventil bewegen, sodass Prozessmedium oder Druck freigegeben wird. Zur
Vermeidung von Personen- und Sachschdden durch die Freisetzung von Prozessmedium oder -druck das Ventil vom
Prozess trennen und den Druck auf beiden Seiten des Ventils ausgleichen oder das Prozessmedium entlasten.

,Stabilisieren/Optimieren ermdglicht die Finstellung der Ventilreaktion durch Anderung der Abstimmung des digitalen
Stellungsreglers. Wdhrend dieser Routine muss das Instrument zwar auRer Betrieb sein, aber es reagiert dennoch auf
Sollwertédnderungen.

Wenn das Ventil instabil ist, sollten Sie die Reaktion verringern, um eine konservativere Einstellung zu gewahrleisten. Bei zu trdgem

Ventil die Option ,,Reaktion erh6hen“ wahlen, um eine schnellere Reaktion des Ventils zu bewirken. Nach Abschluss ,Fertig®
wahlen.
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Druckabstimmung
® Druck-Tuning-Set

Es stehen zwdlf Druck-Tuning-Sets zur Auswahl. Jedes Tuning-Set enthdlt einen voreingestellten Wert fir die Einstellung der
Verstdrkung des digitalen Stellungsreglers. Tuning-Set C bietet die langsamste und Tuning-Set M die schnellste Reaktion.

Tuning-Set B ist fiir die Steuerung eines pneumatischen Stellungsreglers geeignet. Tabelle 3-5 enthdlt Informationen Gber die
Werte zur Proportionalverstarkung, Druckintegratorverstarkung und Verstarkung der Hilfskreisriickfiihrung fiir voreingestellte
Tuning-Sets.

Tabelle 3-5. Verstarkungswerte fiir voreingestellte Druck-Tuning-Sets

Tuning-Set Proportionalverstarkung Integratorverstarkung | Verstarkung der Hilfskreisriickfithrung
B 0,5 0,3 35
C 2,2 0,1 35
D 2,4 0,1 35
E 2,8 0,1 35
F 3,1 0,1 35
G 3,6 0,1 34
H 4,2 0,1 31
| 4,8 0,1 27
J 5,6 0,1 23
K 6,6 0,1 18
L 7,8 0,1 12
M 9,0 0,1 12
X (Experte) Benutzerdefiniert Benutzerdefiniert Benutzerdefiniert

AuRerdem kann man in einem Experten-Tuning-Modus die Druckproportionalverstarkung, Druckintegratorverstarkung und
Verstarkung der Druck-Hilfskreisriickfiihrung individuell einstellen. Durch die individuelle Einstellung oder Anderung eines
Abstimmungsparameters wird das Tuning-Set automatisch auf X (Experte) gedndert.

Hinweis
Die Option ,Experten-Tuning“ sollte nur verwendet werden, wenn mit dem Standard-Tuning keine zufriedenstellenden Ergebnisse
erzielt werden.

Mit Hilfe der Optionen ,Stabilisieren/Optimieren” oder ,Performance Tuner (Leistungseinstellung)“ in der Valvelink Software
konnen die gewiinschten Ergebnisse u. U. schneller erzielt werden als mit dem Experten-Tuning.

e Proportionalverstirkung: Dies ist die proportionale Verstarkung des Tuning-Sets fiir die Druckregelung. Durch Andern dieses
Parameters wird auch das Tuning-Set auf den Experten-Modus gedndert.

e Verstdrkung der Hilfskreisriickfihrung: Dies ist die Verstarkung der Hilfskreisriickfiihrung fiir das Tuning-Set fiir die
Druckregelung. Durch Andern dieses Parameters wird auch das Tuning-Set auf den Experten-Modus gedndert.

e Integral aktivieren: Ja oder Nein. Durch Aktivieren der Druckintegraleinstellung wird die statische Leistung verbessert, indem
Fehler zwischen dem Druckziel und dem tatsdchlichen Druck korrigiert werden. Die integrale Druckregelung ist standardmaRig
aktiviert.

® Integralverstirkung: Die Druckintegralverstarkung (auch als Zuriicksetzen bezeichnet) ist der Verstarkungsfaktor, der auf das
Zeitintegral des Fehlersignals zwischen gewiinschtem und aktuellem Druck angewandt wird. Diese Funktion wird wdhrend der
Druckregelung verwendet, um eine héhere Genauigkeit bei der Druckregelung bzw. dem Riickfallbetrieb zu erzielen. Durch
Andern dieses Parameters wird auch das Tuning-Set auf den Experten-Modus geéndert.

Hub/Druck-Integraleinstellungen

® |Integraltotzone: Dies ist ein Fenster um den primaren Sollwert, in dem die Integralaktion deaktiviert ist. Die Totzone kann zwischen
0 % und 2 % konfiguriert werden, was einem symmetrischen Fenster von 0 % bis +/-2 % um den priméaren Sollwert entspricht.
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Die Integraltotzone wird verwendet, um reibungsbedingte Grenzzyklen um den primaren Sollwert zu eliminieren, wenn der

Integrator aktiv ist. Dieser Wert fiir die Totzone wird wahrend der automatischen Kalibrierung des Hubvorgangs verwendet, selbst
wenn das Hubintegral deaktiviert ist. Bei Fehlern in der automatischen Kalibrierung des Hubs bei Kolbenantrieben sollte dieser Wert

auf 1 % eingestellt werden. Der Standardwert ist 0,26 %.

e |Integratorgrenzwert: Der Integratorgrenzwert stellt eine Obergrenze fiir den Integrator-Ausgang dar. Der obere Grenzwert ist
zwischen 0 und 100 % des I/P-Antriebssignals konfigurierbar.

Ventil und Antrieb

‘ Handkommunikator ‘ Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Ventil und Antrieb (2-2-5)

Ventiltyp: Eingabe des Ventiltyps als drehend oder mit Gleitspindel

Antriebsart: Eingabe der Antriebsart als Feder- und Membranantrieb, doppelt wirkender Kolbenantrieb ohne Feder, einfach
wirkender Kolbenantrieb mit Feder oder doppelt wirkender Kolbenantrieb mit Feder.

Riickfiihrungsanschluss: Optionen fiir Riickfiihrungsanschliisse finden Sie in Tabelle 3-6. Die Baugruppe wahlen, die dem
Antriebsstellweg entspricht.

Hinweis
Allgemein gilt, dass mindestens 60 % des verfligbaren Stellweges der Magneteinheit fiir die Messung des vollen Hubs verwendet
werden sollten. Die Leistungsfahigkeit sinkt mit abnehmender Ausnutzung des zur Verfiigung stehenden Bereichs.

Der verfiigbare Stellweg einer linearen Magneteinheit ist mit Pfeilen auf der Magneteinheit angegeben. Dies bedeutet, dass der
Hall-Sensor (an der Gehauserlickseite des DVC6200-Gehduses) wahrend des gesamten Hubs des Ventils innerhalb dieses Bereichs
bleiben muss. Die linearen Magneteinheiten sind symmetrisch. Es spielt keine Rolle, welches Ende nach oben zeigt.

Tabelle 3-6. Optionen fiir Riickfiihrungsanschliisse

Stellweg
Magneteinheit o Zoll Grad

SStem Nr. 7 4,2-7 0,17-0,28 -
SStem Nr. 19 8-19 0,32-0,75 -
SStem Nr. 25 20-25 0,76-1,00 -
SStem Nr. 38 26-38 1,01-1,50 -
SStem Nr. 50 39-50 1,51-2,00 -
SStem Nr. 110 51-110 2,01-4,125 -
SStem Nr. 210 110-210 4,125-8,25

SStem Nr. 1 Rolle >210 >8,25 60-90°
RShaft Fenster Nr. 1 - - 60-90°
RShaft Fenster Nr. 2 - - 60-90°
RShaft Endmontage - - 60-90°

Relaistyp: Es gibt drei Kategorien von Relais, aus denen Kombinationen ausgewdhlt werden kénnen.

Relaistyp: Der Relaistyp ist auf einem am Relaisgehduse angebrachten Schild aufgedruckt.
A = doppelt oder einfach wirkend
B = einfach und umgekehrt wirkend
C= einfach und direkt wirkend

Spezialanwendung: Diese Option wird in einfach wirkenden Anwendungen verwendet, bei denen der ,nicht verwendete*
Ausgangsanschluss so konfiguriert ist, dass der Druck stromabwarts eines Magnetventils gelesen wird.

Geringer Luftverbrauch: Das am Relaisgehduse angebrachte Schild zeigt an, ob es sich um eine Ausfiihrung mit geringem
Luftverbrauch handelt.
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Nullspannungszustand: Die Ventilstellung (offen oder geschlossen), bei der die elektrische Versorgung des Instruments getrennt
wird. Der Nullspannungszustand (NPZ) hdngt vom Relaistyp ab, wie in Abbildung 3-3 gezeigt.

Abbildung 3-3. Nullspannungszustand

A

Relaistyp Verlust der Stromversorgung

Einfach und direkt wirkend (Relais A oder C) Anschluss-A-Druck auf Null.

Anschluss-A-Druck auf Null.

Doppelt wirkend (Relais A) Anschluss-B-Druck auf volle Versorgung.

B Einfach und umgekehrt wirkend (Relais B) Anschluss-B-Druck auf volle Versorgung.

Bewegung des Wegsensors

A WARNUNG

Wenn Sie auf die Eingabeaufforderung zur Erlaubnis zum Bewegen des Ventils bei der Bestimmung der Bewegung des
Wegsensors mit ,,Ja* antworten, bewegt das Instrument das Ventil Giber den groRten Teil des Stellweges. Zur Vermeidung
von Personen- und Sachschdden durch die Freisetzung von Prozessmedium oder -druck das Ventil vom Prozess trennen
und den Druck auf beiden Seiten des Ventils ausgleichen oder das Prozessmedium entlasten.

»Im Uhrzeigersinn/Nach unten® oder ,,Gegen den Uhrzeigersinn/Nach oben* wahlen. Durch Bewegung des Wegsensors wird die
richtige Drehrichtung des Wegsensors eingestellt. Bei 90-Grad-Schwenkantrieben die Drehrichtung durch Beobachten der
Drehrichtung der Magneteinheit von der Riickseite des Instruments aus bestimmen.

Hinweis

Die Bewegung des Wegsensors bezieht sich in diesem Fall auf die Bewegung der Magneteinheit. Die Magneteinheit wird in den
Bedienerinterface-Tools evtl. auch als Magnetsystem bezeichnet.

e FirInstrumente mit Relais A und C: Wenn der steigende Luftdruck an Ausgang A dazu fiihrt, dass sich die Magneteinheit nach
unten bewegt oder sich der Drehstab im Uhrzeigersinn dreht, ,Im Uhrzeigersinn/Nach unten® eingeben. Wenn sich die

Magneteinheit nach oben bewegt oder sich der Drehstab gegen den Uhrzeigersinn dreht, ,,Gegen den Uhrzeigersinn/Nach
oben“ eingeben.

e Fiir Instrumente mit Relais B: Wenn der sinkende Luftdruck an Ausgang B dazu fiihrt, dass sich die Magneteinheit nach unten
bewegt oder sich der Drehstab im Uhrzeigersinn dreht, ,Im Uhrzeigersinn/Nach unten“ eingeben. Wenn sich die Magneteinheit
nach oben bewegt oder sich der Drehstab gegen den Uhrzeigersinn dreht, ,,Gegen den Uhrzeigersinn/Nach oben*“ eingeben.

Maximaler Versorgungsdruck

Den maximalen Versorgungsdruck eingeben, der zum vollstandigen Hub des Ventils erforderlich ist.
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Anschluss-A-Druckgrenze

Nur bei einfach und direkt wirkenden Anwendungen begrenzt das Instrument den Ausgangsdruck von Anschluss A zum Antrieb.
Wenn diese Druckgrenze tiberschritten wird, geht das Gerdt in den Zustand ,Keine Luft” Giber.

Hinweis

Dies ist eine Firmware-gesteuerte Funktion, die eine Spannungsversorgung des Regelkreises zum Instrument erfordert. Wenn die
Spannungsversorgung des Regelkreises unterbrochen wird oder es zu einem Elektronik- oder Firmware-Fehler kommt, féllt die
Schutzfunktion aus.

Ausgangsdruckgrenze aktivieren aktiviert/deaktiviert die Funktion ,,Anschluss-A-Druckgrenze®.

Hinweis
Mit dieser Funktion ist ein entsprechender Alarm verfiigbar. Siehe Anschluss-A-Uberdruckalarm im Abschnitt ,Alarmeinrichtung®.

Teilhubtest (PST)

‘ Handkommunikator ‘ Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Teilhub (2-2-7)

Hinweis
Teilhub ist nur auf Instrumentenebene ODV verfiigbar.

Parameter fiir den Teilhubtest

Teststartpunkt definiert das normale (nicht ausgel6ste) Ende des Ventilhubs. Das Ventil muss sich an diesem Ende befinden, wenn

Sie einen PST (Teilhubtest) starten mdchten. Wenn dieser Wert auf ,,Nicht konfiguriert” gesetzt wird, werden Teilhubtests

deaktiviert.

Hub Hoch-Hoch definiert den Punkt, (iber dem das Ventil das obere Ende erreicht haben soll, in Prozent (%) des kalibrierten Hubs.

Hub Niedrig-Niedrig definiert den Punkt, unter dem das Ventil das untere Ende erreicht haben soll, in Prozent (%) des kalibrierten Hubs.
Pause ist die Zeit zwischen den ausgehenden und eingehenden Hiiben des Tests. Der Standardwert ist 5 Sekunden. Die Pause wird

nicht verwendet, wenn ein PST (Teilhubtest) mit kurzer Dauer aktiviert ist. Der ausgehende Hub reicht vom normalen Ende zum
PST(Teilhubtest)-Ziel und der eingehende Hub ist der Riickhub auf die normale Position. Siehe Abbildung 3-4.
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Abbildung 3-4. Darstellung der Ventilsignatur PST(TEILHUBTEST)-A
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[2> ENDPUNKT-DRUCKREGELUNG

[3> DRUCKSCHWELLENWERT BEI EINGEHENDEM HUB

[4> SCHWELLENWERT FUR NIEDRIGEN BREAKOUT-REIBUNGSDRUCK
[5> SCHWELLENWERT FUOR HOHEN BREAKOUT-REIBUNGSDRUCK
[6 > DRUCKSCHWELLENWERT BEI AUSGEHENDEM HUB

[7> ZIELHUBBEWEGUNG < 30%

Hoher Breakout-Reibungsruck zeigt an, dass der Breakout eine héhere Kraft erforderte als vom Anwender konfiguriert. Siehe
Abbildung 3-4.

Niedriger Breakout-Reibungsdruck zeigt an, dass der Breakout eine niedrigere Kraft erforderte als vom Anwender konfiguriert.
Siehe Abbildung 3-4.

Aktion bei fehlgeschlagenem Test legt fest, ob das Ventil bei einem fehlgeschlagenen Hubtest schrittweise zuriickfahren oder
zuriick rampen soll.

Automatisches Testintervall ist das Zeitintervall in Tagen zwischen Ventilhubtests, die vom digitalen Stellungsregler automatisch
durchgefiihrt werden, in Abhdngigkeit davon, ob das Gerat eingeschaltet wird. Bei Wert 0 ist diese Funktion deaktiviert.

Teilhubparameter

Minimale Hubbewegung ist der Prozentsatz des Gesamtbereichs, den das Ventil wihrend des Tests vom normalen Betriebsende
zum ausgeldsten Ende des Hubs bewegt. Der Standardwert ist 10 %.

PST (Teilhubtest) mit kurzer Dauer, wenn aktiviert, bedeutet, dass der eingehende Hub ausgel6st wird, sobald der Hub die
minimale Hubbewegung erreicht. Siehe Abbildung 3-5 fiir eine Zeitreihendarstellung dieses Parameters.
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Abbildung 3-5. Zeitreihendarstellung eines PST (Teilhubtests) mit kurzer Dauer
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Ausgehende Ramprate ist die Geschwindigkeit, mit der sich das Ventil wihrend des Ausgangshubs des Teilhubtests bewegt. Der
Standardwert ist 0,25 %/Sekunde.

Eingehende Ramprate ist die Geschwindigkeit, mit der sich das Ventil wiahrend des Eingangshubs des Teilhubtests bewegt. Der
Standardwert ist 0,25 %/Sekunde.

Riickkehrvorlauf definiert die prozentuale (%) Anderung des Sollwerts zur Uberwindung der Hysterese in der Ventilbaugruppe. Der
Fehler zwischen Sollwert und tatsdchlichem Fehler wird dieser prozentualen Anderung hinzugefiigt. Wenn beispielsweise der
Riickkehrvorlauf auf 0,5 % eingestellt ist und ein Fehler von 1 % vorliegt, wird dieser auf 1,5% gesetzt.

Breakout-Zeitiiberschreitung ist die vom Anwender konfigurierte Zeit, zu der das Ventil wahrend eines PST (Teilhubtests) das
normale Ende verlassen haben muss.

Druckschwellenwert bei ausgehendem Hub legt den Antriebsdruck fest, bei dem ein Teilhubtest wahrend des Ausgangshubs
abgebrochen wird (siehe Abbildung 3-4). Dadurch wird verhindert, dass der Stellungsregler DVC6200 bei dem Versuch, ein
festsitzendes Ventil zu bewegen, (ibermaBig hohen Druck von/zum Stellantrieb ablassen (oder aufbauen) kann. Wahrend der
PST(Teilhubtest)-Kalibrierung wird der Druckschwellenwert bei ausgehendem Teilhub automatisch wie folgt eingestellt:

o Einfach wirkende Stellantriebe: Bei Antrieben, die den Druck ab dem Ausgangspunkt des Teiltests abblasen, ist der
Druckschwellenwert bei ausgehendem Hub ein Mindestwert. Bei Antrieben, die den Druck ab dem Ausgangspunkt des Teiltests
aufbauen, ist der Druckschwellenwert bei ausgehendem Hub ein Maximalwert.

o Doppelt wirkende Antriebe : Der Druckschwellenwert bei ausgehendem Hub wird auf einen negativen Wert eingestellt, wenn
der Ausgangspunkt des Teilhubs das Gegenteil des Nullspannungszustands darstellt (Beispiel: Teilhub-Ausgangspunkt = offen
und Nullspannungszustand = geschlossen). Er wird auf einen positiven Wert eingestellt bei Antrieben, deren Ausgangspunkt des
Teilhubs gleich dem Nullspannungszustand ist.
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Das Drucksignal, das fiir die Bestimmung dieses Parameters dient, hdngt vom Relaistyp ab und wird im Folgenden
zusammengefasst.

Relaistyp Drucksignal
AoderC Anschluss — A Anschluss B
B Anschluss B — Anschluss A

B Spezialanwendung Anschluss B
CSpezialanwendung Anschluss A

Zum manuellen Einstellen des Druckschwellenwerts bei ausgehendem Hub die aktuellen Ergebnisse des Teilhubtests mit der
ValveLink Software priifen. Die folgenden Schritte fiihren Sie durch den Prozess:

1.
2.

Den Stellungsregler DVC6200 an ein System anschlieBen, auf dem die ValveLink Software ausgefiihrt wird.

Den Druckschwellenwert bei ausgehendem Teilhub deaktivieren, indem Sie sicherstellen, dass diese Option nicht als
Beurteilungskriterium fiir anormale PST (Teilhubtests) ausgewdhlt ist.

Einen Teilhubtest durchftihren.

4. Das Optionsfeld ,,Druck/Zeit" auf dem Teilhubdiagramm driicken (siehe Beispiel in Abbildung 3-6). Wenn der Antriebsdruck

hoch startet und niedrig wird, den minimalen Antriebsdruck (Pmin) ausfindig machen. Wenn der Antriebsdruck niedrig startet
und hoch wird, den maximalen Antriebsdruck (Pmax) ausfindig machen. Doppelt-wirkende Stellantriebe zeigen den
Differenzdruck an. Mithilfe von Tabelle 3-7 den Druckschwellenwert bei ausgehendem Hub schatzen.

. Den zuvor deaktivierten Druckschwellenwert bei ausgehendem Hub aktivieren. Der Wert kann anhand der Tabelle 3-7

berechnet werden.

Tabelle 3-7. Schatzwerte fiir Druckschwellenwert bei ausgehendem Teilhub

Antriebsart Relaistyp | Nullspannungszustand sl Teilhubtest-Druckgrenzwert
usgangspunkt
Offen Pmax- 0,25 * (Werkbankdruck Hoch - Werkbankdruck Niedrig)
Geschlossen Geschlossen Pmax + 0,25 * (Werkbankdruck Hoch - Werkbankdruck Niedrig)
AoderC Offen Pmax + 0,25 * (Werkbankdruck Hoch - Werkbankdruck Niedrig)
Offen Geschlossen Pmax - 0,25 * (Werkbankdruck Hoch - Werkbankdruck Niedrig)
Feder und Membran Offen Pmax + 0,25 * (Werkbankdruck Hoch - Werkbankdruck Niedrig)
Geschlossen Geschlossen Pmax- 0,25 * (Werkbankdruck Hoch - Werkbankdruck Niedrig)
B Offen Pmax - 0,25 * (Werkbankdruck Hoch - Werkbankdruck Niedrig)
Offen Geschlossen Pmax + 0,25 * (Werkbankdruck Hoch - Werkbankdruck Niedrig)
Offen 0,5 * Pmin
Geschlossen Geschlossen Pmax + 0,5 * (Psupply - Pmax)
AoderC Offen Pmax+ 0,5 * (Psupply - Pmax)
Einfach wirkender Offen Geschlossen 0,5 * Pmin
Kolben Offen Pmax + 0,5 * (Psupply - Pmax)
Geschlossen Geschlossen 0,5 * Pmin
B Offen 0,5 * Pmin
Offen Geschlossen Pmax+ 0,5 * (Psupply - Pmax)
Offen Pmin-0,5 * (Psupply + Pmin)
Doppelt wirkender Geschlossen Geschlossen Pmax +0,5 * (Psupply - Pmax)
Kolben A Offen Pmax + 0,5 * (Psupply - Pmax)
Offen Geschlossen Pmin-0,5 * (Psupply + Pmin)
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Abbildung 3-6. Beispiel fiir Zeitreihendarstellung; Antriebsdruck
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Druckschwellenwert bei eingehendem Hub legt den Antriebsdruck fest, bei dem ein Teilhubtest wahrend des eingehenden Hubs
abgebrochen wird (siehe Abbildung 3-4). Dadurch wird verhindert, dass der Stellungsregler DVC6200 bei dem Versuch, ein
festsitzendes Ventil zu bewegen, (ibermaRig hohen Druck von/zum Stellantrieb ablassen (oder aufbauen) kann.

Abnormale PST(Teilhubtest)-Kriterien

Ein Teilhubtest wird als abnormal gekennzeichnet, wenn er mindestens eines der folgenden vom Anwender ausgewahlten Kriterien
nicht erfillt.

. Stelldruck (einschlieBlich ausgehend und eingehend)

. Hoher Breakout-Reibungsdruck

. Niedriger Breakout-Reibungsdruck

. Max. Hub

. Unzureichender Hub

. Nicht im Sitz (entweder zu Beginn oder am Ende des Tests)

. SOV-Test ist PST (Teilhubtest) vorausgegangen und fehlgeschlagen

0 N O U1 AW N =,

. Hubabweichung

PST(Teilhubtest)-Abbruchkriterien

Der PST (Teilhubtest) wird beendet und das Ventil wieder zum normalen Ende zuriickgefiihrt. Die Riickkehr zum normalen Ende
erfolgt gemaR der Anwenderkonfiguration fiir einen abgebrochenen Test. Die Abbruchkriterien sind nur dann aktiv, wenn sie
hinzugefiigt werden als Kriterien, die wahrend des PST (Teilhubtests) ausgewertet werden sollen. Dazu miissen sie zu den
abnormalen PST-Kriterien hinzugefiigt werden.

Der Anwender kann eine der folgenden Optionen fiir den Abbruch eines Teilhubtests wéhlen:

. Stelldruck (einschlieRlich ausgehend und eingehend)

. Hoher Breakout-Reibungsdruck

. Niedriger Breakout-Reibungsdruck

. Max. Hub

. Unzureichender Hub

. Nicht im Sitz (entweder zu Beginn oder am Ende des Tests)

. SOV-Test ist PST (Teilhubtest) vorausgegangen und fehlgeschlagen

o N O U1 AW N =

. Hubabweichung
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PST (Teilhubtest) nicht zuldssig

Der Teilhubtest wird nicht gestartet, wenn eine der folgenden vom Anwender konfigurierbaren Bedingungen aktiv ist:

_ .

— O VW 00 N O U M W N =

. Flash-Integritatsfehler

. Hilfskreissensor-Fehler

. Referenzspannungsfehler

. Stromausfall des Umrichters
. Kritischer NVM-Fehler

. Temperatursensorfehler

. Drucksensorfehler

. Wegsensorfehler

. Versorgungsdruck Niedrig

. Hubabweichung

. Rickfallbetrieb auf Drucksteuerung aktiv
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Ausgdnge

‘ Handkommunikator ‘ Konfigurieren > Manuelle Einrichtung > Ausgdnge (2-2-6) HC, AD, PD oder (2-2-7) ODV

Konfiguration der Ausgangsklemmen

Hinweis

Diese Meniipunkte sind nur an Stellungsreglern verfiigbar, bei denen die optionale 4-20 mA-Stellungsriickmelder- oder
Schalter-Hardware installiert ist. Informationen zur Verdrahtung und Konfiguration von Stellungsriickmeldern [ separaten
Schaltern finden Sie in der Kurzanleitung zur Baureihe DVC6200. D103556X0DE.

e Ausgangsklemme aktivieren: Bei Verwendung der optionalen Ausgangsklemme fiir einen Stellungsriickmelder- oder
Schalterausgang, muss diese Option mit einem Bedieninterface-Tool wie der ValveLink Software aktiviert sein.

e Funktion: Die Ausgangsklemmen kénnen wie folgt konfiguriert werden:

Stellungsriickmelder: 4-20 mA-Ausgang, der 0-100 % des kalibrierten Ventilhubs reprasentiert.

Endschalter: separater Schalter (max. 1 A), der an einem konfigurierbaren Punkt zwischen 0-100 % des kalibrierten Ventilhubs
ausgelost wird.

Alarmschalter: separater Schalter (max. 1 A), der basierend auf einem konfigurierbaren Gerétealarm ausgel6st wird.

e Ausfallsignal: Falls der Ausgangskreis nicht ordnungsgemaR funktioniert, versucht der Ausgang, in einen bekannten Zustand zu
fahren. Abhédngig von der Art des Fehlers kann der Stromkreis diesen Ausfallzustand erreichen oder auch nicht. Bei
Konfiguration als Stellungsriickmelder kann der Ausgang so konfiguriert werden, dass er bei einem niedrigen Wert ausfallt
(< 3,6 mA). Der Ausgang kann so konfiguriert werden, dass er bei einem hohen Wert ausfillt (> 22,5 mA), wenn der digitale

Stellungsregler mit Spannung versorgt wird. Bei Konfiguration als Schalter kann der Ausgang so konfiguriert werden, dass er
geschlossen oder offen geschaltet wird.

Hinweis

Bei Verlust der Leistung des digitalen Stellungsreglers geht der Schaltkreis immer in den offenen Zustand tiber.

Schalterkonfiguration

Hinweis

Diese Schalterkonfiguration ist nur an Stellungsreglern verfiigbar, bei denen die optionale 4-20 mA-Stellungsriickmelder- oder
Schalter-Hardware installiert ist.

e Endschalter-Auslésepunkt: Wenn die Funktion als Endschalter konfiguriert ist, definiert dieser Wert den Schwellenwert fiir den
Endschalter in Prozent des kalibrierten Hubs.

o Alarmschalterquelle: Wenn die Funktion als Alarmschalter konfiguriert ist, bestimmt dieser Wert, welcher Alarm den Schalter
aktiviert. Die moglichen Alarme sind: Hubabweichung oder Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung.
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o Schalter geschlossen: Dadurch wird die Aktion des Schalters konfiguriert. Folgende Optionen stehen zur Auswahl: unter
Auslosepunkt [ Alarm nicht aktiv oder Giber Ausldsepunkt/Alarm aktiv.

HART Variablenzuordnungen

Instrumentenvariablen kénnen (iber vier verschiedene HART Variablenzuweisungen gemeldet werden. Die primare Variable ist
immer als Analogeingang konfiguriert. Die ibrigen drei Variablen haben jedoch zusatzliche Optionen, wie unten aufgefiihrt.

Primare Variable (PV) Analogeingang

Sekunddre Variable (SV) Hub, Hubsollwert, Druck A, Druck B, Druck A-B, Versorgungsdruck,
Antriebssignal oder Analogeingang

Tertidre Variable (TV) Hub, Hubsollwert, Druck A, Druck B, Druck A-B, Versorgungsdruck,
Antriebssignal oder Analogeingang

Quartdre Variable (QV) Hub, Hubsollwert, Druck A, Druck B, Druck A-B, Versorgungsdruck,
Antriebssignal oder Analogeingang

Stellungsriickmelderausgang

Hinweis
Der Stellungsriickmelderausgang ist nur an Stellungsreglern verfiigbar, bei denen die optionale 4-20 mA-Stellungsriickmelder-
oder Schalter-Hardware installiert ist.

Diese Option konfiguriert das Verhaltnis zwischen dem Ventilhub und dem Stellungsriickmelder-Ausgangssignal. Es gibt zwei
Maglichkeiten: 4 mA = Ventil geschlossen oder 4 mA = Ventil gedffnet.

Burst-Modus

Der Burst-Modus ermdglicht eine kontinuierliche Kommunikation Gber den digitalen Stellungsregler. Der Burst-Modus gilt nur fiir

die Ubertragung von Burst-Modusdaten (HART Variablenzuordnungen) und hat keinen Einfluss auf die Art und Weise des Zugriffs
auf andere Daten.

® Burst aktivieren: Dadurch wird der Burst-Modus ein- oder ausgeschaltet.

e Burst-Befehl: Damit wird definiert, welcher HART Befehl fiir die Burst-Meldung konfiguriert ist. Bei Verwendung eines Tri-Loop
Befehl 3 wahlen.
HART 5
- Analogeingang (Befehl 1)
- Regelkreisstrom/Hub (Befehl 2)
- Regelkreisstrom/PV[SV[TV/QV (Befehl 3)
HART 7
- Analogeingang (Befehl 1)
- Regelkreisstrom/Hub (Befehl 2)
- Regelkreisstrom/PV/[SV/TV/QV (Befehl 3)
- Gerdtevariable mit Status lesen (Befehl 9)
- Gerdtevariablen lesen (Befehl 33)
- Zusatzlichen Status lesen (Befehl 48)
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Hinweis

Der Zugriff auf die Informationen im Instrument erfolgt normalerweise iber die Abfrage/Antwort der HART Kommunikation. Der
Handkommunikator oder das Leitsystem kann alle Informationen anfordern, die gewohnlich verfiigbar sind, auch wenn sich das
Instrument im Burstmodus befindet. Zwischen jeder Dateniibertragung des Instruments im Burstmodus erfolgt eine kurze Pause,
die es dem Handkommunikator oder dem Leitsystem ermdglicht, eine Anforderung zu senden. Das Instrument empfangt die
Anforderung, erstellt die Antwortnachricht und fahrt dann mit der Ubertragung von Daten im Burst-Modus fort.

Der Burst-Modus wird wahrend Diagnosetests, wie Ventilsignatur, automatisch deaktiviert.

HART 7 ermdglicht die Meldung von drei Burst-Befehlen. Bei Verwendung eines Tri-Loop den 2. und 3. Burst-Befehl nicht
aktivieren. Diese zusdtzlichen Befehle fiihren zu verpassten Meldungen, wodurch der Ausgang des Tri-Loop in den Fehlerzustand
versetzt wird.

Hinweis
Wenn das Instrument fiir den Betrieb im Druckregelmodus konfiguriert ist oder einen ungiiltigen Wert des Wegsensors erkennt,
meldet die Hubvariable den Druck in Prozent des eingestellten Werkbankdruckbereichs.

Alarmeinstellungen

‘ Handkommunikator ‘ Konfigurieren > Alarmeinrichtung (2-3) ‘

Ein Alarm ist eine Benachrichtigung dariiber, dass das Instrument ein Problem erkannt hat. Aktivierte und aktive Alarme werden im
Instrumentenspeicher innerhalb des Alarmdatensatzes aufgezeichnet (siehe Abschnitt 5). Einige Alarme sind auch in der
Antwortstruktur des HART Befehls 48 definiert, die von jedem HART Kommunikationshostsystem gelesen werden kann (siehe
HART Feldgerdtespezifikation, D103639X012).

Bestimmte kritische Alarme kénnen so konfiguriert werden, dass das Gerat abgeschaltet wird, wenn sie aktiv sind (d. h. Sperren des
Gerdts im Nullspannungszustand). Diese Option kann fiir jeden entsprechenden Alarm aktiviert oder deaktiviert werden. Die

Standardeinstellung fiir die Abschaltung ist deaktiviert. Um die Abschaltung aufzuheben, das Problem beheben und das
Instrument ein- und wieder ausschalten (oder den Alarm deaktivieren).

Alarme kénnen aktiviert oder deaktiviert werden, wenn das Instrument in Betrieb, auRer Betrieb, geschiitzt oder ungeschitzt ist.
Abschaltungsalarme kénnen jedoch nurim ungeschiitzten Zustand aktiviert oder deaktiviert werden.

Eine detaillierte Erlduterung der Alarme und empfohlenen MaBnahmen finden Sie in Abschnitt 5.

Auf HART 5 andern [ Auf HART 7 dandern

‘ Handkommunikator ‘ Wartungswerkzeug > Wartung > Auf HART 5 dndern | Auf HART 7 d@ndern (3-5-3) HC oder (3-5-4) AD, PD oder (3-5-5) ODV

Hinweis

Dieses Verfahren darf niemals durchgefiihrt werden, wahrend das Ventil in Betrieb ist und den Prozess steuert. Je nach
angeschlossenem Leitsystem oder Asset Management System kann eine vollstandige Systemriicksetzung erforderlich sein, um die
HART Kommunikation wiederherzustellen. Weitere Informationen finden Sie in der Systemdokumentation.

Mit diesem Verfahren wird das Instrument von HART Universalversion 5 auf HART Universalvision 7 (oder umgekehrt) gedndert.
Vor dem Fortfahren priifen, ob lhre Systeme die Gerate des Typs HART Universalversion 7 unterstiitzen kénnen. Den Anweisungen
auf der Anzeige des Handkommunikators folgen.
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Abschnitt 4 Kalibrierung

Hinweis
Funktionstastenfolgen gelten nur fir den Feldkommunikator 475. Sie gelten nicht fiir den Trex Device Communicator.

Kalibrierung — Ubersicht

Bei der Bestellung eines digitalen Stellungsreglers DVC6200 als Teil einer Stellventilbaugruppe wird der digitale Stellungsreglerim
Werk auf den Stellantrieb montiert, mit den erforderlichen Kabeln verbunden, eingerichtet und kalibriert.

Bei digitalen Stellungsreglern, die separat bestellt werden, ist eine Neukalibrierung des Analogeingangs oder der Drucksensoren im
Allgemeinen nicht erforderlich. Nach der Montage an einem Stellantrieb sollten Sie jedoch die Ersteinrichtung durchfiihren und
dann den Hub kalibrieren, indem Sie Konfigurieren > Kalibrierung > Kalibrierung des Stellweges > Automatische Kalibrierung wéhlen.
Weitere Informationen zur Kalibrierung finden Sie in den folgenden Kalibrierverfahren.

Handkommunikator Konfigurieren > Kalibrierung (2-4)

Automatische Kalibrierung des Stellweges: siehe Seite 40
Manuelle Kalibrierung des Stellweges: siehe Seite 41
Drucktastenkalibrierung: siehe Seite 42
Drucksensorkalibrierung: siehe Seite 43

Kalibrierung des Analogeingangs: siehe Seite 44
Relaiseinstellung: siehe Seite 45

PST(Teilhubtest)-Kalibrierung (nur Instrumentenebene ODV): siehe Seite 47

Hinweis
Der Instrumentenmodus muss auf ,,auRer Betrieb“ und der Schutz auf ,kein“ eingestellt sein, bevor das Instrument kalibriert
werden kann.

Wenn Sie im Burst-Modus arbeiten, empfehlen wir, den Burst-Modus zu deaktivieren, bevor Sie mit der Kalibrierung fortfahren.
Sobald die Kalibrierung abgeschlossen ist, kann der Burst-Modus wieder eingeschaltet werden.

A WARNUNG

Waihrend der Kalibrierung bewegt sich das Ventil iiber den gesamten Hub. Zur Vermeidung von Personen- und
Sachschdden durch die Freisetzung von Druck oder Prozessmedium das Ventil vom Prozess trennen und den Druck auf
beiden Seiten des Ventils ausgleichen oder das Prozessmedium ablassen.
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Kalibrierung des Stellweges

Wenn ein doppelt wirkendes Relais verwendet wird, werden Sie aufgefordert, die Relaiseinstellung auszufiihren, wenn die
automatische oder manuelle Kalibrierung ausgewahlt ist. ,Ja“ wahlen, um das Relais einzustellen, und ,,Nein“ wahlen, um mit der
Kalibrierung fortzufahren. Weitere Informationen dazu sind unter ,Relaiseinstellung“ auf Seite 45 zu finden.

Automatische Kalibrierung
1. Die automatische Kalibrierung lduft automatisch ab. Der Vorgang ist abgeschlossen, wenn das Menii Kalibrierung angezeigt wird.

Wahrend der Kalibrierung sucht das Instrument nach den oberen und unteren Endpunkten, der Hilfskreisriickfiihrung (MLFB) und
der Ausgangsvorspannung. Durch die Suche nach den Endpunkten ermittelt das Instrument die Grenzen des physischen Hubs, d.
h. die tatsachliche 0 %- und 100 %-Stellung. Dies bestimmt auch, wie weit der Relaissteg geschwungen wird, um die
Empfindlichkeit des MLFB-Sensors zu kalibrieren.

2. Das Instrument in Betrieb nehmen und priifen, ob der Hub die Stromquelle korrekt erfasst.

Lasst sich das Gerdt nicht justieren, siehe Tabelle 4-1 beziiglich Fehlermeldungen und méglicher AbhilfemaRnahmen.

Tabelle 4-1. Fehlermeldungen bei der automatischen Kalibrierung des Stellweges

Fehlermeldung Maégliche Ursache und Abhilfe
Netzausfall wahrend der automatischen Das analoge Eingangssignal am Instrument muss hoher als 3,8 mA sein. Den Stromausgang des
Kalibrierung Prozessleitsystems oder der Stromquelle auf mindestens 4,0 mA einstellen.

Dies kann eine der nachfolgend beschriebenen Ursachen haben:

1. Das gewahlte Tuning-Set ist zu niedrig und das Ventil erreicht in der zugewiesenen Zeit keinen
Endpunkt. Folgende Meniipunkte wéhlen: Manuelle Einrichtung > Abstimmung > Hubabstimmung >
Die automatische Kalibrierung wurde nicht Stabilisieren/Optimieren, dann Reaktion erh6hen (dadurch wird das nachsthéhere Tuning-Set gewdhlt).
innerhalb der Zeitbegrenzung abgeschlossen. 2. Das gewdhlte Tuning Set ist zu hoch, das Ventil arbeitet instabil und bleibt nicht fiir die
zugewiesene Zeit an einem Endpunkt. Folgende Mentipunkte wahlen: Manuelle Einrichtung >
Abstimmung > Hubabstimmung > Stabilisieren/Optimieren, dann Reaktion verringern (dadurch wird das
ndchstniedrigere Tuning-Set gewdhlt).

Stieg der Ausgang des Instruments vor der Anzeige dieser Meldung von null auf den vollen
Versorgungsdruck an? Wenn nicht, den Versorgungsdruck des Instruments anhand der technischen
Daten in der Betriebsanleitung des entsprechenden Antriebs tiberpriifen. Ist der Versorgungsdruck
korrekt, die pneumatischen Instrumentenkomponenten (I/P-Wandler und Relais) tiberpriifen.
Wenn der Instrumentenausgang vor der Anzeige dieser Meldung von null auf den vollen
Versorgungsdruck angestiegen ist, die korrekte Montage Uiberpriifen. Hierzu auf das
Montageverfahren im Abschnitt ,Installation“ beziehen und das Magnetsystem auf die korrekte
Ausrichtung priifen.

Unzureichender Hub

Antriebssignal auBerhalb Untergrenze; 1. Versorgungsdruck priifen (umgekehrt wirkendes Relais)
Versorgungsdruck Gberpriifen 2. Reibungist zu hoch

Antriebssignal auBerhalb Obergrenze; 1. Versorgungsdruck priifen (direkt wirkendes Relais)
Versorgungsdruck priifen 2. Reibungist zu hoch
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Manuelle Kalibrierung

Zur manuellen Kalibrierung des Stellweges stehen zwei Verfahren zur Verfligung:

e Analoge Einstellung: Dieses Verfahren wird verwendet, wenn Sie die 4-20 mA-Stromquelle fiir die Bewegung des Ventils
manuell andern kénnen.

e Digitale Einstellung: Dieses Verfahren wird verwendet, wenn Sie die 4-20 mA-Stromquelle nicht manuell andern kénnen.

Analogkalibrierungskorrektur

Eine variable Stromquelle an die Klemmen ,,LOOP +“ und ,,LOOP -“ des Instruments anschlieBen. Die Stromquelle sollte 4 bis 20 mA
erzeugen koénnen.

Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um den Hub des Instruments in Prozent zu kalibrieren.

Hinweis
0 % Hub = Ventil geschlossen
100 % Hub = Ventil getffnet

1. Den Eingangsstrom einstellen, bis das Ventil etwa in der Zwischenstellung steht. Auf ,OK“ driicken.

Hinweis
In den Schritten 2 bis 7 wirkt sich die Genauigkeit der Stromquelleneinstellung auf die Positionsgenauigkeit aus.

Die Stromquelle so einstellen, dass sich das Ventil in einem Hub von 0 % befindet, und dann auf ,,OK* driicken.
Die Stromquelle so einstellen, dass sich das Ventil in einem Hub von 100 % befindet, und dann auf ,,OK“ driicken.
Die Stromquelle so einstellen, dass sich das Ventil in einem Hub von 0 % befindet, und dann auf ,,OK* driicken.
Die Stromquelle so einstellen, dass sich das Ventil in einem Hub von 100 % befindet, und dann auf ,,OK* driicken.
Die Stromquelle so einstellen, dass sich das Ventil in einem Hub von 5 % befindet, und dann auf ,OK* driicken.
Die Stromquelle so einstellen, dass sich das Ventil in einem Hub von 95 % befindet, und dann auf ,,OK* driicken.

® N A WN

Das Instrument in Betrieb nehmen und priifen, ob der Hub die Stromquelle korrekt erfasst.

Digitalkalibrierungskorrektur

Eine variable Stromquelle an die Klemmen ,,LOOP +“ und ,LOOP -“ des Instruments anschlieRen. Die Stromquelle sollte zwischen 4
und 20 mA eingestellt werden.

Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um den Hub des Instruments in Prozent zu kalibrieren.

1. Den Eingangsstrom einstellen, bis das Ventil etwa in der Zwischenstellung steht. Auf ,,OK* driicken.

Hinweis
0 % Hub = Ventil geschlossen
100 % Hub = Ventil getffnet

a1



Kalibrierung Betriebsanleitung
Dezember 2022 D103605X0DE

2. Im Einstellungsmendi die Richtung und GréRe der Anderung wihlen, die erforderlich ist, um den Hub auf 0 % einzustellen.

Die Auswahl von groRen, mittleren und kleinen Anpassungen verursacht Anderungen von ca. 10,0 %, 1,0 % bzw. 0,1 %. Falls eine
weitere Anpassung erforderlich ist, Schritt 2 wiederholen. Andernfalls ,Fertig“ wahlen und mit Schritt 3 fortfahren.

3. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréRe der Anderung wihlen, die erforderlich ist, um den Hub auf 100 % einzustellen.
Falls eine weitere Anpassung erforderlich ist, Schritt 3 wiederholen. Andernfalls ,Fertig“ wahlen und mit Schritt 4 fortfahren.

4. Im Einstellungsmenti die Richtung und GréRe der Anderung wihlen, die erforderlich ist, um den Hub auf 0 % einzustellen.
Falls eine weitere Anpassung erforderlich ist, Schritt 4 wiederholen. Andernfalls ,Fertig“ wahlen und mit Schritt 5 fortfahren.

5. Im Einstellungsmenti die Richtung und GréRe der Anderung wahlen, die erforderlich ist, um den Hub auf 100 % einzustellen.
Falls eine weitere Anpassung erforderlich ist, Schritt 5 wiederholen. Andernfalls ,,Fertig“ wahlen und mit Schritt 6 fortfahren.

6. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréRe der Anderung wihlen, die erforderlich ist, um den Hub auf 5 % einzustellen.
Falls eine weitere Anpassung erforderlich ist, Schritt 6 wiederholen. Andernfalls ,Fertig“ wahlen und mit Schritt 7 fortfahren.

7. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréRe der Anderung wihlen, die erforderlich ist, um den Hub auf 95 % einzustellen.
Falls eine weitere Anpassung erforderlich ist, Schritt 7 wiederholen. Andernfalls ,,Fertig“ wahlen und mit Schritt 8 fortfahren.

8. Das Instrument in Betrieb nehmen und priifen, ob der Hub die Stromquelle korrekt erfasst.

Drucktastenkalibrierung

Eine Drucktaste in der Ndhe der Anschlussklemmen im Klemmengehduse bietet eine schnelle M6glichkeit zur automatischen
Kalibrierung des Instruments. Die Taste muss 3 bis 10 Sekunden lang gedriickt werden. Bei der automatischen Kalibrierung wird
das Ventil durch den gesamten Hub bewegt, unabhingig davon, ob der Instrumentenmodus ,in Betrieb“ oder ,auBer Betrieb“
gewadhlt ist. Wenn der Schreibschutz jedoch auf ,geschiitzt” gesetzt ist, ist diese Schaltflache nicht aktiv. Um den Vorgang
abzubrechen, die Taste 1 Sekunde lang erneut driicken. Die Kalibrierungstaste ist standardmaRig deaktiviert. Um sie zu aktivieren,
zu Manuelle Einrichtung > Instrument > Kalibrierungstaste gehen.

Hinweis
Der Druckbereich (verwendet fiir Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung) wird wahrend dieses Verfahrens nicht neu kalibriert.

Dieses Kalibrierverfahren wird immer dann empfohlen, wenn der I/P-Wandler oder das pneumatische Relais ausgetauscht wird. Die
Drucktastenkalibrierung nicht fir die Erstkalibrierung verwenden, wenn Sie das Instrument an einem Stellantrieb montieren oder
wenn die Leiterplattenbaugruppe ausgetauscht wurde.

Wenn Sie vermuten, dass sich die Kalibrierung aufgrund von Drift gedndert hat, zuerst einen Ventilsignatur-Diagnosetest mithilfe
der ValveLink Software durchfiihren, um die aufgefundenen Daten fiir zukiinftige Ursachenanalysen zu erfassen.
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Sensorkalibrierung

Drucksensoren

Hinweis

Der Drucksensor ist werkseitig kalibriert und sollte keine Kalibrierung erfordern.

Ausgangsdrucksensor

Zur Kalibrierung des Ausgangsdrucksensors ein externes Referenzmessgerdt an den zu kalibrierten Ausgang anschlieRen. Das
Messgerat muss in der Lage sein, den maximalen Versorgungsdruck des Instruments zu messen. Abhdngig vom Sensor, den Sie
kalibrieren mochten, entweder Ausgang-A-Sensor oder Ausgang-B-Sensor wéhlen. Den Anweisungen auf der Anzeige des
Handkommunikators folgen, um den Ausgangsdrucksensor des Instruments zu kalibrieren.

1. Versorgungsdruckregler auf den maximalen Versorgungsdruck des Instruments einstellen, dann fortfahren. Auf ,,OK“ driicken.

2. Das Instrument reduziert den Ausgangsdruck auf 0. Die folgende Meldung wird angezeigt.

»Erhéhen* und ,Verringern®
wabhlen, bis der angezeigte Druck
mit dem Ausgang-X-Druck
tibereinstimmt.

Auf ,,OK* driicken, wenn Sie die Meldung gelesen haben.

3. Der Wert des Ausgangsdrucks wird auf dem Display angezeigt. Auf ,,OK* driicken, um das Einstellungsmenii anzuzeigen.

4. Im Einstellungsmend die Richtung und GréRe der Anpassung an den angezeigten Wert wéhlen.

Die Auswahl groRer, mittlerer und kleiner Anpassungen bewirkt Anderungen von ca. 0,207 bar/3,0 psi/20,7 kPa,
0,30 psi/0,0207 bar/2,07 kPa bzw. 0,03 psi/0,00207 bar/0,207 kPa.

Wenn der angezeigte Wert nicht dem Ausgangsdruck entspricht, auf ,OK* driicken und diesen Schritt (Schritt 4) wiederholen, um
den angezeigten Wert weiter anzupassen. Wenn der angezeigte Wert dem Ausgangsdruck entspricht, ,Fertig“ wahlen und mit
Schritt 5 fortfahren.

5. Das Instrument setzt den Ausgangsdruck auf den volle Versorgungsdruck. Die folgende Meldung wird angezeigt.

»Erhéhen“ und ,Verringern®
wahlen, bis der angezeigte Druck
mit dem Ausgang-X-Druck
ibereinstimmt.

Auf ,,OK* driicken, wenn Sie die Meldung gelesen haben.

6. Der Wert des Ausgangsdrucks wird auf dem Display angezeigt. Auf ,,OK* driicken, um das Einstellungsmen( anzuzeigen.

7. Im Einstellungsmeni die Richtung und GroBe der Anpassung an den angezeigten Wert wahlen. Wenn der angezeigte Wert
nicht dem Ausgangsdruck entspricht, auf ,,OK* driicken und diesen Schritt (Schritt 7) wiederholen, um den angezeigten Wert
weiter anzupassen. Wenn der angezeigte Wert dem Ausgangsdruck entspricht, ,Fertig“ wahlen und mit Schritt 8 fortfahren.

8. Das Instrument in Betrieb nehmen und sicherstellen, dass der angezeigte Druck dem gemessenen Ausgangsdruck entspricht.
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Zuluftdruck-Sensor

Zur Kalibrierung des Zuluftdruck-Sensors ein externes Referenzmessgerat an die Ausgangsseite des Versorgungsreglers
anschlieBen. Das Messgerdt muss in der Lage sein, den maximalen Versorgungsdruck des Instruments zu messen. Den
Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um den Zuluftdruck-Sensor des Instruments zu kalibrieren.

1. Entweder a) Nur Null oder b) Null und Bereich (Messgerat erforderlich) wahlen.

a. Wenn die ,Nur Null“-Kalibrierung gewdhlt wurde, den Versorgungsdruckregler so einstellen, dass der Versorgungsdruck
vom Instrument entfernt wird. Auf ,OK* driicken. Nach Abschluss der Kalibrierung mit Schritt 5 fortfahren.

b. Wenn die ,Null und Bereich“-Kalibrierung gewahlt wurde, den Versorgungsdruckregler so einstellen, dass der
Versorgungsdruck vom Instrument entfernt wird. Auf ,,OK* driicken. Den Versorgungsdruckregler auf den maximalen
Versorgungsdruck des Instruments einstellen, dann fortfahren. Auf ,,OK* driicken. Mit Schritt 2 fortfahren.

2. Die folgende Meldung wird angezeigt:

»Erhohen® und ,Verringern“ wahlen,
bis der angezeigte Druck mit dem
Versorgungsdruck ibereinstimmt.

Auf ,OK“ driicken, wenn Sie diese Meldung gelesen haben.

3. Der Wert des Drucks wird auf dem Display angezeigt.

4. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréBe der Anpassung an den angezeigten Wert wahlen.

Die Auswahl groRer, mittlerer und kleiner Anpassungen bewirkt Anderungen von ca. 0,207 bar/3,0 psi/20,7 kPa,
0,30 psi/0,0207 bar/2,07 kPa bzw. 0,03 psi/0,00207 bar/0,207 kPa.

Den angezeigten Wert anpassen, bis er dem Versorgungsdruck entspricht, ,,Fertig” wahlen und mit Schritt 5 fortfahren.

5. Das Instrument in Betrieb nehmen und sicherstellen, dass der angezeigte Druck dem gemessenen Versorgungsdruck
entspricht.

Kalibrierung des Analogeingangs

Zur Kalibrierung des Analogeingangssensors eine variable Stromquelle an die Klemmen ,,LOOP +“ und ,LOOP -“ des Instruments
anschlieRBen. Die Stromquelle sollte eine Leistung von 4 bis 20 mA erzeugen kénnen. Den Anweisungen auf der Anzeige des
Handkommunikators folgen, um den Analogeingangssensor des Instruments zu kalibrieren.

1. Die Stromquelle auf den auf dem Display angezeigten Zielwert einstellen. Der Zielwert ist der Wert fiir ,Eingangsbereich
Niedrig“. Auf ,,OK* driicken.

2. Die folgende Meldung wird angezeigt:

»Erhohen® und ,Verringern“
wahlen, bis der angezeigte Strom
mit dem Zielwert (ibereinstimmt.
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Auf ,,OK“ driicken, wenn Sie diese Meldung gelesen haben.
3. Der Wert des Analogeingangs wird auf dem Display angezeigt. Auf ,,OK“ driicken, um das Einstellungsmeni anzuzeigen.
4. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréBe der Anpassung an den angezeigten Wert wahlen.

Die Auswahl von groRen, mittleren und kleinen Anpassungen verursacht Anderungen von ca. 0,4 %, 0,04 % bzw. 0,004 %.

Wenn der angezeigte Wert nicht der Stromquelle entspricht, auf ,OK* driicken und diesen Schritt (Schritt 4) wiederholen, um den
angezeigten Wert weiter anzupassen. Wenn der angezeigte Wert der Stromquelle entspricht, ,Fertig“ wéahlen und mit Schritt 5
fortfahren.

5. Die Stromquelle auf den auf dem Display angezeigten Zielwert einstellen. Der Zielwert ist der Wert fiir ,,Eingangsbereich Hoch“.
Auf ,,OK“ driicken.

6. Die folgende Meldung wird angezeigt:

»Erhéhen“ und ,Verringern“
wabhlen, bis der angezeigte Strom
mit dem Zielwert ibereinstimmt.

Auf ,OK“ driicken, wenn Sie diese Meldung gelesen haben.

7. Der Wert des Analogeingangs wird auf dem Display angezeigt. Auf ,,OK“ driicken, um das Einstellungsmeni anzuzeigen.

8. Im Einstellungsmenii die Richtung und GréRe der Anpassung an den angezeigten Wert wéahlen. Wenn der angezeigte Wert
nicht der Stromquelle entspricht, auf ,OK* driicken und diesen Schritt (Schritt 8) wiederholen, um den angezeigten Wert weiter
anzupassen. Wenn der angezeigte Wert der Stromquelle entspricht, ,,Fertig” wdhlen und mit Schritt 9 fortfahren.

9. Das Instrument in Betrieb nehmen und tiberpriifen, ob der angezeigte Analogeingang der Stromquelle entspricht.

Relaiseinstellung

Vor Beginn der Kalibrierung des Stellweges die Relaiseinstellung priifen. Nach Abschluss der Einstellung die Abdeckung des
digitalen Stellungsreglers wieder anbringen.

Hinweis

Relais B und C kénnen nicht vom Anwender eingestellt werden.

Doppelt wirkendes Relais

Das doppelt wirkende Relais wird als ,,Relais A“ bezeichnet. Der Bezeichnungsbuchstabe befindet sich auf einem Aufkleber, der am
Relais angebracht ist. Bei doppelt wirkenden Antrieben muss das Ventil ungefdhrin der Hubmittelstellung positioniert sein, damit
das Relais richtig eingestellt werden kann. Der Handkommunikator positioniert das Ventil automatisch, wenn im Men(i die Option
Relay Adjust (Relais einstellen) gewahlt wird.

Die in Abbildung 4-1 dargestellte Einstellscheibe drehen, bis der am Handkommunikator angezeigte Ausgangsdruck zwischen
50 % und 70 % des Versorgungsdrucks betragt. Diese Einstellung ist duBerst empfindlich. Sicherstellen, dass sich der Druckwert
stabilisiert hat, bevor eine weitere Einstellung vorgenommen wird. (Diese Stabilisierung kann bei groRen Antrieben bis zu

30 Sekunden dauern.)

Wurde das Relais mit geringem Luftverbrauch bestellt, kann die Stabilisierung etwa zwei Minuten ldnger dauern als beim
Standardrelais.
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Abbildung 4-1. Einstellung von Relais A (Verkleidung zur besseren Darstellung abgenommen)

BEI EINFACH UND DIREKT WIRKENDEN RELAIS:
DIE EINSTELLSCHEIBE IN DIESE RICHTUNG
DREHEN, BIS SIE DEN STEG BERUHRT

BEI DOPPELT WIRKENDEN RELAIS:

DIE EINSTELLSCHEIBE IN DIESE RICHTUNG
DREHEN, UM DEN AUSGANGSDRUCK ZU
VERRINGERN

EINSTELLSCHEIBE
BEI DOPPELT WIRKENDEN RELAIS:

DIE EINSTELLSCHEIBE IN DIESE
RICHTUNG DREHEN, UM DEN
AUSGANGSDRUCK ZU ERHOHEN

Relais A kann auch fiir den Einsatz in einfach und direkt wirkenden Anwendungen eingestellt werden. Hierfiir die Einstellscheibe
wie in Abbildung 4-1 dargestellt drehen.

Hinweis
Bei der Relaiseinstellung vorsichtig vorgehen, da die Einstellscheibe aushaken kann, wenn sie zu weit gedreht wird.

Einfach wirkende Relais

A WARNUNG

Nur bei Instrumentenebene ODV:

Wenn der nicht verwendete Anschluss den Druck iiberwacht, ist sicherzustellen, dass die Druckquelle mit dem
ISA Standard 7.0.01 konform ist und den Druck, der dem Instrument zugefiihrt wird, nicht iibersteigt.

Bei Nichtbeachtung dieser Warnung kann es zu Verletzungen oder Sachschdden aufgrund des Verlustes der
Prozessregelung kommen.

Einfach und direkt wirkendes Relais

Das einfach und direkt wirkende Relais wird als ,,Relais C* bezeichnet. Der Bezeichnungsbuchstabe befindet sich auf einem
Aufkleber, der am Relais angebracht ist. Relais C muss nicht eingestellt werden.

Einfach und umgekehrt wirkendes Relais

Das einfach und umgekehrt wirkende Relais wird als ,Relais B“ bezeichnet. Der Bezeichnungsbuchstabe befindet sich auf einem
Aufkleber, der am Relais angebracht ist. Relais B wird im Werk justiert und erfordert keine weitere Einstellung.
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PST(Teilhubtest)-Kalibrierung (nur Instrumentenebene ODV)

Mit diesem Verfahren konnen Sie die Kalibrierung des Teilhubs durchfiihren, die eine Voraussetzung fiir den Teilhubtest darstellt.
Es werden dabei Werte fiir Teilhub-Druckgrenze, Drucksollwert und Drucksdttigungszeit fiir die Endpunkt-Druckregelung, den
Alarmpunkt fiir die Hubabweichung und die Hubabweichungszeit festgelegt. Die Teilhubkalibrierung stellt auBerdem
Standardwerte fiir max. Hubbewegung, Testgeschwindigkeit und Testpausendauer ein.

Hinweis
Sie miissen das Instrument auBer Betrieb nehmen, bevor Sie eine Teilhubkalibrierung durchfiihren.

Sicherstellen, dass das Instrument nach Abschluss des Kalibrierverfahrens wieder in Betrieb genommen wird.
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Abschnitt 5 Gerateinformationen, Alarme und
Diagnosefunktionen

Hinweis
Funktionstastenfolgen gelten nur fiir den Feldkommunikator 475. Sie gelten nicht fiir den Trex Device Communicator.

Ubersicht

‘ Handkommunikator ‘ Ubersicht (1)

Status- und Primarvariablen

Der Abschnitt ,Ubersicht* enthilt grundlegende Informationen {iber den aktuellen Zustand des Instruments und bietet lhnen
Zugriff auf folgende aktuelle Werte:

e Alarmstatus

Kommunikationsstatus
Instrumentenmodus (infauRer Betrieb)
Analogeingang

Sollwert

Hub

Versorgungsdruck

Antriebsdruck bzw. Antriebsdriicke
Konfiguration der Hub-/Druckregelung

Gerateinformationen

Gerateinformationen bieten Details tiber die Instrumentenkonstruktion, einschlieRlich:
Kennzeichnungsname

Modellnummer des Instruments

e Instrumentenebene (siehe Tabelle 5-1)

Gerate-ID (eindeutige Nummer, die verwendet wird, um zu verhindern, dass das Instrument Befehle akzeptiert, die fiir andere
Instrumente bestimmt sind)

Seriennummern

Firmware-, DD- und Hardwareversionen

HART Universalversionsnummer

Schreibschutz (bietet ein Verfahren zum Aktivieren/Deaktivieren)

Tabelle 5-1. Verfiigbare Funktionen fiir die Instrumentenebene
Instrumentenebene Verfiigbare Funktionen

Kommuniziert mit dem Handkommunikator und der ValveLink-Software. AuBerdem

bietet HC: Hubabschaltungen und -grenzen, minimale Offnungs- und SchlieRzeiten, Eingangskennlinien (linear,
HC gleichprozentig, schnell 6ffnend und benutzerdefiniert), Trenddarstellung mit ValveLink Solo und die folgenden
Alarme: Hubabweichung; Hubalarm Hoch, Niedrig, Hoch-Hoch und Niedrig-Niedrig; Antriebssignal; Zykluszéhler;
und Hubakkumulation.

Beinhaltet alle oben aufgefiihrten Funktionen plus (mit ValveLink-Software) alle Offline-Diagnosetests

AD (dynamisches Fehlerband, Antriebssignal, Sprungantwort und Ventilsignatur) plus Online-Trenddarstellung
PD Beinhaltet alle oben aufgefiihrten Funktionen sowie alle Leistungsdiagnosen fiir Online-/In-Betrieb-Ventiltests
(Ventilreibung, Elektronik und mechanischer Zustand)
oDV Beinhaltet alle oben aufgefiihrten Funktionen plus Teilhubtest und Vorlauf/Verzégerung-Sollwertfilter
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Servicewerkzeuge

‘ Handkommunikator ‘ Servicewerkzeuge (3)

Geratestatus

Instrumentenalarme erkennen bei Aktivierung viele, moglicherweise wichtige Betriebs- und Leistungsprobleme. Wenn derzeit
keine Alarme aktiv sind, ist diese Anzeige leer.

Alarmdatensatz

Der DVC6200 speichert 20 Alarme. Sobald der Alarmdatensatz voll ist, werden keine zusatzlichen Alarme gespeichert, bis der
Datensatz geléscht wird.

Alarmmeldungen

Zusatzlich zur eingebauten Speicherung von Alarmen kann der Stellungsregler DVC6200 aktive Alarme iiber den HART Befehl 48
(zusatzlichen Status lesen) melden. Siehe Tabelle 5-2 bzgl. einer Zusammenfassung der werksseitigen Standardalarmeinstellungen.
Im Folgenden finden Sie eine detaillierte Beschreibung der Bedeutung jedes Alarms.

Tabelle 5-2. Standardalarmeinstellungen

Name Alarm Abschaltung NE107-Kategorie
Flash-Integritatsfehler Aktiviert(T) Deaktiviert Fehler
Hilfskreissensor-Fehler Aktiviert(T) Deaktiviert Fehler
Referenzspannungsfehler Aktiviert(1) Deaktiviert Fehler
Stromausfall des Umrichters Aktiviert(T) Deaktiviert Fehler
Kritischer NVM-Fehler Aktiviert(T) Deaktiviert Fehler
Temperatursensorfehler Aktiviert(T) Deaktiviert Fehler
Drucksensorfehler Aktiviert(T) Deaktiviert Fehler
Wegsensorfehler Aktiviert(T) Deaktiviert Fehler
Alarmdatensatz nicht leer Deaktiviert Nicht verfligbar Wartung
Kalibrierung wird durchgefiihrt Deaktiviert Nicht verfligbar Funktionspriifung
Diagnose wird durchgefiihrt Deaktiviert Nicht verfiigbar Funktionspriifung
Riickfallbetrieb auf Aktiviert Nicht verfligbar AuRerhalb der Spezifikation
Drucksteuerung aktiv
Automatische Kalibrierung wird Deaktiviert Nicht verfligbar Funktionspriifung
durchgefiihrt
Nicht kritischer NVM Aktiviert(!) Deaktiviert Fehler
Zykluszéhler Hoch Deaktiviert Nicht verfligbar Wartung
Hubakkumulator Hoch Deaktiviert Nicht verfligbar Wartung
Instrumentenzeit ist ungefahr Deaktiviert Nicht verfligbar Nicht verfligbar
Alarmdatensatz voll Deaktiviert Nicht verfligbar Wartung
Offline/Fehlgeschlagen Aktiviert Nicht verfligbar Fehler
Verfiigbare Diagnosedaten Deaktiviert Nicht verfligbar Nicht verfligbar
Versorgungsdruck Niedrig Aktiviert Nicht verfligbar AuRerhalb der Spezifikation
Endpunkt-Druckabweichung Aktiviert Nicht verfligbar AuRerhalb der Spezifikation
Versorgungsdruck Hoch Aktiviert Nicht verfiigbar Wartung

1. Diese Standardalarmkonfigurationen kénnen nicht gedndert werden.

—Fortsetzung ndchste Seite-
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Tabelle 5-2. Standardalarmeinstellungen (Fortsetzung)

Name Alarm Abschaltung NE107-Kategorie
Integrator gesattigt Hoch Deaktiviert Nicht verfligbar AuBerhalb der Spezifikation
Integrator gesattigt Niedrig Deaktiviert Nicht verfiigbar AuBerhalb der Spezifikation
Hubalarm Niedrig Deaktiviert Nicht verfligbar Nicht verfiigbar

Hubalarm Niedrig-Niedrig Deaktiviert Nicht verfiigbar Nicht verfiigbar

Hubalarm Hoch Deaktiviert Nicht verfiigbar Nicht verfiigbar

Hubalarm Hoch-Hoch Deaktiviert Nicht verfiigbar Nicht verfiigbar
Hubabweichung Aktiviert Nicht verfligbar AuBerhalb der Spezifikation
Hubgrenze[-abschaltung Hoch Deaktiviert Nicht verfiigbar Nicht verfiigbar
Hubgrenze/-abschaltung Niedrig Deaktiviert Nicht verfiigbar Nicht verfiigbar
Antriebssignalalarm Aktiviert Nicht verfiigbar AuRerhalb der Spezifikation
Ausgangsschaltkreisfehler Aktiviert Nicht verfiigbar Fehler
Anschluss-A-Uberdruck Aktiviert Deaktiviert Fehler

Alarmdatensatz voll ist aktiv, wenn der Alarmdatensatz voll ist. Zusdtzlich erkannte Alarme werden erst dann im Alarmdatensatz
gespeichert, wenn der Alarmdatensatz bereinigt wurde.

Alarmdatensatz nicht leer ist aktiv, wenn 1 oder mehr Alarme im Alarmdatensatz gespeichert sind.

Automatische Kalibrierung wird durchgefiihrt ist aktiv, wenn die automatische Kalibrierung durchgefiihrt wird.

Kalibrierung wird durchgefiihrt ist aktiv, wenn die Kalibrierung durchgefiihrt wird.

Kritischer NVM-Fehler ist aktiv, wenn ein mit dem NVM assoziierter Fehler besteht, der fiir den Instrumentenbetrieb kritisch ist.
Zum Loschen des Alarms das Instrument neu starten. Wenn der Alarm nach dem Neustart immer noch auftritt, die
Leiterplattenbaugruppe austauschen.

Zykluszahler Hoch ist aktiv, wenn der Zykluszahlerwert den Zykluszahler-Alarmpunkt Gberschritten hat. Im Zykluszahler-Datensatz
wird aufgezeichnet, wie oft sich die Hubrichtung dndert, wenn sich der Hub auBerhalb der Totzone befindet. Zum Ldschen des
Alarms den Zykluszahler auf einen Wert setzen, der unter dem Alarmpunkt liegt. Siehe Abbildung 5-2.

Verfiigbare Diagnosedaten ist aktiv, wenn Diagnosedaten erfasst und im Instrument gespeichert wurden.

Diagnose wird durchgefiihrt ist aktiv, wenn ein Diagnosetest durchgefiihrt wird.

Stromausfall des Umrichters ist aktiv, wenn der Umrichterstrom zum I/P-Wandler nicht wie erwartet flieBt. Wenn dieser Alarm
auftritt, die Verbindung zwischen dem I/P-Wandler und der Leiterplattenbaugruppe tiberpriifen. Versuchsweise den |/P-Wandler

aus- und wiedereinbauen. Wird der Alarm nicht geldscht, den I/P-Wandler oder die Leiterplattenbaugruppe austauschen.

Antriebssignalalarm (iberwacht das Antriebssignal und den kalibrierten Hub. Wenn eine der folgenden Bedingungen langer als
20 Sekunden andauert, wird der Alarm eingestellt.

Wenn der Nullspannungszustand als geschlossen definiert wurde, gilt:
Antriebssignal < 10 % und kalibrierter Hub >3 %
Antriebssignal > 90 % und kalibrierter Hub <97 %

Wenn der Nullspannungszustand als gedffnet definiert wurde, gilt:
Antriebssignal < 10 % und kalibrierter Hub <97 %
Antriebssignal > 90 % und kalibrierter Hub >3 %
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Endpunkt-Druckabweichung ist aktiv, wenn sich das Instrument in der Druckregelung befindet und der Druck den Sollwert nicht
innerhalb der konfigurierten zuldssigen Abweichung erfasst.

Feldgerdtestérung ist aktiv, wenn die Sensoren fiir Druck, Position oder Temperatur ungiiltige Werte liefern.
Flash-Integritdtsfehler ist aktiv, wenn ein mit dem Flash-ROM (schreibgeschiitzter Speicher) assoziierter Fehler auftritt. Zum
Loschen des Alarms das Instrument neu starten. Wenn der Alarm nach dem Neustart immer noch auftritt, die

Leiterplattenbaugruppe austauschen.

Instrumentenzeit ist ungefahr ist aktiv, wenn das Instrument seit der letzten Einstellung der Instrumentenuhr ausgeschaltet wurde.
Zum Loschen des Alarms die Instrumentenzeit zuriicksetzen.

Integrator gesattigt Hoch ist aktiv, wenn der Instrumentenintegrator im hohen Extremwert gesattigt ist.

Integrator geséttigt Niedrig ist aktiv, wenn der Instrumentenintegrator im niedrigen Extremwert gesattigt ist.

Interner Sensor auBerhalb der Grenzen ist aktiv, wenn ein Problem mit dem Drucksensor oder der Leiterplattenbaugruppe vorliegt.
Regelkreisstrom-Priifungsalarm ist aktiv, wenn der Regelkreisstrom signifikant auBerhalb des Bereichs liegt oder wenn ein Problem

mit der Elektronik des Analogkreises vorliegt. Zum Léschen des Alarms das Instrument neu starten, wobei der Regelkreisstrom im
Bereich von 4-20 mA liegt. Wenn der Alarm nach dem Neustart immer noch auftritt, die Leiterplatte austauschen.

Hinweis
Wenn bekannt ist, dass das Leitsystem Strom mit dem Wert 24 mA oder héher ausgibt, sollte ,Abschaltung bei
Regelkreisstrom-Priifung“ nicht aktiviert werden.

Hilfskreissensor-Fehler ist aktiv, wenn die Position des pneumatischen Relais auRBerhalb des giiltigen Bereichs liegt. Wenn der
Alarm nach dem Neustart immer noch auftritt, die Leiterplatte austauschen.

Nicht kritischer NVM-Fehler ist aktiv, wenn ein mit dem NVM (nicht-fliichtiger Speicher) assoziierter Fehler besteht, der fiir den
Instrumentenbetrieb nicht kritisch ist. Zum Léschen des Alarms das Instrument neu starten. Wenn der Alarm nach dem Neustart
immer noch auftritt, die Leiterplattenbaugruppe austauschen.

Offline/Fehlgeschlagen ist aktiv, wenn ein Abschaltungsalarm das Gerat in einen Ausfallzustand versetzt hat und daher den
Eingang nicht regelt. Die Alarme priifen, die diese Abschaltung verursacht haben.

Ausgangsschaltkreisfehler ist aktiv, wenn der Ausgangsschaltkreis nicht reagiert. Sicherstellen, dass der DIP-Schalter an der
Hauptelektronik der Konfiguration der Ausgangsklemmen entspricht. Wenn die Einstellung des DIP-Schalters korrekt ist und der
Alarm weiterhin aktiv ist, die Hauptelektronik austauschen.

Anschluss-A-Uberdruck erfordert, dass sowohl der Anschluss-A-Uberdruckalarm als auch die Anschluss-A-Ausgangsdruckgrenze
aktiv sind und gilt nur fir einfach und direkt wirkende Anwendungen. Der Alarm ist aktiv, wenn der Ausgangsdruck von Anschluss A
des Stellungsreglers DVC6200 die konfigurierte Einstellung fiir den Druckgrenzwert tiberschritten hat. Den
Versorgungsdruckregler auf Beschdadigung und auf Drucksollwert priifen.

Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung aktiv ist aktiv, wenn das Instrument ein Problem mit der Hubriickfiihrung erkannt hat und die
Leistung nun wie ein I/P-Wandler steuert.

Drucksensorfehler ist aktiv, wenn einer der drei Drucksensorwerte (Ausgang A, Ausgang B, Versorgung) ldnger als 60 Sekunden
auBerhalb des Bereichs von 24,0 bis 125,0 % des kalibrierten Drucks liegt. Wenn der Alarm aktiv ist, den Versorgungsdruck des
Instruments priifen, sicherstellen, dass die Leiterplattenbaugruppe korrekt an der Modulsockelbaugruppe montiert ist und
sicherstellen, dass die O-Ringe des Drucksensors korrekt installiert sind. Wenn der Alarm nach dem Neustart des Instruments
weiterhin besteht, die Leiterplattenbaugruppe austauschen.
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Referenzspannungsfehler ist aktiv, wenn ein mit der internen Spannungsreferenz assoziierter Fehler auftritt. Wenn dieser Alarm
aktiv ist, die Leiterplattenbaugruppe austauschen.

Versorgungsdruck Hoch ist aktiv, wenn der Versorgungsdruck tiber den Hoch-Alarmpunkt fiir den Versorgungsdruck ansteigt.
Versorgungsdruck Niedrig ist aktiv, wenn der Versorgungsdruck unter den Niedrig-Alarmpunkt fiir den Versorgungsdruck fallt.

Temperatursensorfehler ist aktiv, wenn der Temperatursensor des Instruments ausgefallen ist oder der Sensormesswert auRerhalb
des Bereichs von -60 °C bis 100 °C (-76 °F bis 212 °F) liegt. Der Temperaturmesswert wird intern fiir die Temperaturkompensation
der Eingdnge verwendet. Wenn dieser Alarm aktiv ist, das Instrument neu starten. Wenn der Alarm nach dem Neustart immer noch
auftritt, die Leiterplattenbaugruppe austauschen.

Hubakkumulator Hoch ist aktiv, wenn der Hubakkumulator den Hubakkumulator-Alarmpunkt iberschritten hat. Der
Hubakkumulator summiert den Hub des Ventils, wenn die Totzone tberschritten wird. Zum Léschen des Alarms den
Hubakkumulator auf einen Wert setzen, der unter dem Alarmpunkt liegt. Siehe Abbildung 5-2.

Hubalarm Hoch ist aktiv, wenn der Hub den Hoch-Alarmpunkt des Hubs Giberschritten hat. Wenn der Alarm aktiv ist, wird der
Alarm gel6scht, sobald der Hub unter den Hoch-Alarmpunkt des Hubs abziiglich der Hubalarm-Totzone fillt. Siehe Abbildung 5-1.

Hinweis

Die Hubalarme ,Hoch-Hoch“ und ,Niedrig-Niedrig“ werden verwendet, um bei Bedarf die Hubzeit zu berechnen. Die Werte
werden normalerweise auf 99 % bzw. 1 % gesetzt, wobei es jedoch nicht erforderlich ist, den Alarm zu aktivieren. Die Hubzeit kann
mit der ValveLink Software vom Gerdt abgelesen werden.

Hubalarm Hoch-Hoch ist aktiv, wenn der Hub den Hoch-Hoch-Alarmpunkt des Hubs (iberschritten hat. Wenn der Alarm aktiv ist,
wird der Alarm geldscht, sobald der Hub unter den Hoch-Hoch-Alarmpunkt des Hubs abziiglich der Hubalarm-Totzone fillt. Siehe
Abbildung 5-1.

Hubalarm Niedrig ist aktiv, wenn der Hub unter den Niedrig-Alarmpunkt des Hubs féllt. Wenn der Alarm aktiv ist, wird der Alarm
geldscht, sobald der Hub Giber den Niedrig-Alarmpunkt des Hubs plus der Hubalarm-Totzone ansteigt. Siehe Abbildung 5-1.

Hubalarm Niedrig-Niedrig ist aktiv, wenn der Hub unter den Niedrig-Alarmpunkt des Hubs fallt. Wenn der Alarm aktiv ist, wird der
Alarm geldscht, sobald der Hub (iber den Niedrig-Alarmpunkt des Hubs plus der Hubalarm-Totzone ansteigt. Siehe Abbildung 5-1.

Hubgrenze/-abschaltung Hoch ist aktiv, wenn der Hub den Hoch-Grenz-/Abschaltpunkt tiberschreitet.
Hubgrenze/-abschaltung Niedrig ist aktiv, wenn der Hub unter den Niedrig-Grenz-/Abschaltpunkt fallt.

Hubabweichung: Wenn die Differenz zwischen dem Hubziel und dem Hub den Alarmpunkt fiir die Hubabweichung lénger als die
Hubabweichungszeit (iberschreitet, wird der Hubabweichungsalarm aktiviert. Er bleibt aktiv, bis die Differenz zwischen dem
Hubziel und dem Hub kleiner ist als der Alarmpunkt fiir die Hubabweichung minus der Hubalarm-Totzone. Siehe Abbildung 5-1.

Wegsensorfehler ist aktiv, wenn der erfasste Hub auRerhalb des Bereichs von 25,0 bis 125,0 % des kalibrierten Hubs liegt. Wenn
dieser Alarm aktiv ist, die Instrumentenmontage priifen. AuBerdem kontrollieren, ob die elektrische Verbindung des Wegsensors
korrekt in die Leiterplattenbaugruppe gesteckt ist. Wenn der Alarm nach dem Neustart des Instruments weiterhin besteht, den
Fehler in der Leiterplattenbaugruppe oder dem Wegsensor suchen und beheben.

Variable auBerhalb des Bereichs ist aktiv, wenn einer oder mehrere der gemessenen analogen Sensorwerte (Regelkreisstrom,
Druck, Temperatur oder Hub) gesattigt sind oder auBerhalb des konfigurierten Bereichs liegt. Dieser Zustand ist moglicherweise
auf unsachgemaRe Konfiguration oder die physikalische Installation und nicht auf eine Sensorstérung zuriickzufiihren.

Totzonen-Funktionsprinzip

Die Totzone ist der Prozentsatz (%) des eingestellten Hubs um einen Hubreferenzpunkt, an dem keine Anderung des Alarmstatus
auftritt. Durch die Totzone wird verhindert, dass der Alarm ein- und ausgeschaltet wird, wenn der Betrieb in der Nahe eines
Alarmpunkts stattfindet.
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Die Totzone des Hubalarms gilt fiir den Hubabweichungsalarm sowie fiir den Hubalarm Hoch, Niedrig, Hoch-Hoch und
Niedrig-Niedrig. Abbildung 5-1 zeigt das Prinzip, das dem Einstellen und Léschen eines Hubalarms Hoch zugrunde liegt. Der Alarm
tritt auf, wenn der Hub den Alarmpunkt Giberschreitet, und wird geldscht, wenn er unter die Totzone fallt.

Abbildung 5-1. Totzone des Hubalarms

ALARM WIRD AKTIVIERT

HOCH-ALARMPUNKT
/_ FURHUB

__ " TOTZONE DES
HUBALARMS

VENTILSTELLUNG

ALARM WIRD
DEAKTIVIERT

ZEIT

A6532

Die Totzone des Zykluszédhlers und des Hubakkumulators gilt sowohl fiir den Hoch-Alarm des Zykluszahler als auch fiir den
Hoch-Alarm des Hubakkumulators. Die Totzone erstellt eine Zone um einen Hubreferenzpunkt. Der neue Hubreferenzpunkt ist der
Punkt der Drehrichtungsumkehr, der auBerhalb der Totzone auftritt. Die Totzone muss iiberschritten werden, bevor eine
Anderung der Hubrichtung als Zyklus gezahlt wird und der akkumulierte Hub (bis zum Punkt der Hubumkehr) zur vollstdndigen
Kumulierung addiert wird. Siehe Abbildung 5-2.

Abbildung 5-2. Beispiel fiir die Totzone des Zykluszahlers und Hubakkumulators (eingestellt auf 10 %)
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Diagnosefunktionen

Hubventil

Den Anweisungen auf der Anzeige des Handkommunikators folgen, um aus folgenden Optionen auszuwahlen:

® Fertig: Diese Option wahlen, wenn Sie den Vorgang abgeschlossen haben. Sdmtliches Rampen wird gestoppt, wenn ,Fertig“
ausgewdhlt ist.

o Auf gedffnet rampen: Der Hub wird in Richtung gedffneter Stellung gerampt, mit einer Geschwindigkeit von 1,0 % pro Sekunde
des eingestellten Hubs.

o Auf geschlossen rampen: Der Hub wird in Richtung geschlossener Stellung gerampt, mit einer Geschwindigkeit von 1,0 % pro
Sekunde des eingestellten Hubs.

o Auf Ziel rampen: Der Hub wird in Richtung einer spezifischen Zielstellung gerampt, mit einer Geschwindigkeit von 1,0 % pro
Sekunde des eingestellten Hubs.

o Schrittweise zum Ziel: Fahrt den Hub schrittweise in die spezifische Zielstellung.

Teilhubtest

Hinweis
Der Teilhubtest ist nur auf Instrumentenebene ODV verfligbar.

Der Teilhubtest ermdglicht den digitalen Stellungsreglern DVC6200 mit Instrumentenebene ODV die Durchfiihrung eines
Ventilsignaturtests, wahrend das Instrument in Betrieb und funktionsbereit ist. Bei manchen Anwendungen ist es wichtig, dass das
Ventil betétigt und getestet werden kann, um sicherzustellen, dass es bei einem entsprechenden Befehl funktioniert. Mithilfe
dieser Funktion kann der Anwender einen Teilhub des Ventils ausfiihren, wahrend gleichzeitig das Eingangssignal kontinuierlich
tiberwacht wird. Bei einer Anforderung wird der Test abgebrochen und das Ventil bewegt sich in die angeforderte Position. Der
Teilhub kann in Schritten von 0,1 % zwischen 1 und 30 % des maximalen Hubs eingestellt werden. Daten des letzten Teilhubtests
werden im Instrumentenspeicher gespeichert und kénnen von der Valvelink Software abgerufen werden.

Der Teilhubtest ermdglicht das Ausfiihren eines Standardtests tiber 10 % Hub oder eines benutzerdefinierten Stellwegtests. Beim
benutzerdefinierten Stellwegtest kann der Stellweg auf bis zu 30 % vergroBert werden. Vor dem benutzerdefinierten Stellwegtest
die Anlagenrichtlinien zu Rate ziehen. Sinn dieses Tests ist es, sicherzustellen, dass sich das Ventil auf Anforderung bewegt.

Ein Teilhubtest kann gestartet werden, wenn das Ventil entweder bei 4 mA oder bei 20 mA arbeitet (Punkt-zu-Punkt-Modus).

Ein Teilhubtest kann bei Aktivierung durch ein Gerdt (als geplanter, automatischer Teilhubtest), eine externe Drucktaste im Feld
oder am Ventil, einen Handkommunikator oder die Valvelink-Software gestartet werden.

Informationen zur Konfiguration des Teilhubtests finden Sie unter , Teilhubvariablen* im Abschnitt ,,Detaillierte Einstellung®.

e Automatisch (geplant)

Der automatische Teilhubtest ermdglicht die Festlegung des Zeitpunkts fiir den Teilhubtest durch den Stellungsregler DVC6200.
Der Test wird (iber die Anzahl der Stunden zwischen Tests geplant. Etwaige Unterbrechung der Stromzufuhr setzt die

Test-Zeitschaltuhr zurtick.

e |okale Drucktaste

Ein Teilhubtest-Befehl kann iber eine Reihe von Kontakten, die mit den Hilfsanschlissen (+ und —) verdrahtet sind, an den digitalen
Stellungsregler gesendet werden. Zum Ausfiihren eines Tests miissen die Kontakte fiir 3 bis 5 Sekunden lang geschlossen und dann
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wieder gedffnet werden. Zum Abbrechen des Tests die Kontakte fiir 1 Sekunde schlieBen. Der letzte Diagnosedatensatz wird im
Instrumentenspeicher zum spateren Auslesen durch die ValveLink Software gespeichert.

Handkommunikator

1. Den Handkommunikator an die mit LOOP gekennzeichneten Klemmen des digitalen Stellungsreglers anschlieBen.
2. Den Handkommunikator einschalten.

3.
4

. Entweder Standard (10 %) oder Benutzerdefiniert wahlen. Mit dem benutzerdefinierten Stellwegtest kann der Stellweg bis auf

Im Men( Online die Optionen Servicewerkzeuge > Diagnosefunktionen > Teilhubtest wahlen.

30 % des Gesamthubs festgelegt werden. Zusatzlich kénnen die Stellgeschwindigkeit und die Ldnge der Pause festgelegt
werden.

. Der aktuell konfigurierte Hub, die Stellgeschwindigkeit und die Pausendauer werden angezeigt. ,Ja“ wahlen, um den Test mit

diesen Parametern durchzufiihren. ,Nein“ wdhlen, um die Werte zu andern. Der Standardwert fiir die Stellgeschwindigkeit ist
0,25 %/Sekunde.

. Das Ventil beginnt sich zu bewegen und der tatsdchliche vom Stellungsregler gemeldete Stellweg wird auf dem

Handkommunikator angezeigt.

. Sobald das Ventil den Endpunkt erreicht hat, priifen, ob das Ventil den gewiinschten Sollwert erreicht hat. Das Ventil sollte in

seine urspriingliche Stellung zuriickkehren.

ValveLink Software

Die Teilhubdiagnose durchfihren.

Magnetventil-Zustandsiiberwachung

Die Zustandsiiberwachung von Magnetventilen erfordert folgende Einstellungen:

Antrieb mit Federriickfiihrung
Zwischen dem Druckausgang des Stellreglers DVC6200 und dem Antrieb installiertes Magnetventil

Nicht verwendeter Ausgangsdruckanschluss des DVC6200, der zwischen Magnet und Antrieb in der Ndhe des Stellantriebs
angeschlossen ist

Relais als ,,spezielle Anwendung* konfiguriert

Ausgelostes Profil aktiviert und Ausldseereignis ,Druckdifferenz* ausgewdhlt

Wenn das Magnetventil direkt mit dem Logikbaustein verdrahtet ist, konnen die folgenden Schritte verwendet werden, um das
Magnetventil zu testen.

1.

Kurzzeitig die Stromversorgung des Magnetventils (iber den Logikbaustein unterbrechen (normalerweise 100 bis 200 ms). Die
Dauer der Unterbrechung sollte so kurz sein, dass sich der Hub des Sicherheitsventils nicht bewegt, aber so lang, dass ein
Differenzdruck am Magnetventil erkannt wird.

2. Bei korrekter Konfiguration erfolgt die Datenerfassung automatisch und wird im Stellungsregler DVC6200 gespeichert.

3. Mit der ValveLink Software die Diagnosedaten aus dem ausgeldsten Profilmeni hochladen.

4. Das Diagramm untersuchen und sicherstellen, dass sich der Druckwert stromabwarts des Magneten gedndert hat.
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Variablen

‘ Handkommunikator ‘ Servicewerkzeuge > Variablen (3-4)

Der Abschnitt ,,Variablen* enthélt die aktuellen Werte der Instrumentenvariablen. Nachfolgend finden Sie eine Liste der Variablen,
die angezeigt werden kénnen:

e Schreibschutz (bietet auch ein Verfahren zum Aktivieren/Deaktivieren)

e Instrumentenmodus (bietet auch ein Verfahren, um das Gerdt in Betrieb bzw auRRer Betrieb zu setzen)
o Analogeingang

e Sollwert

e Hub

® Antriebssignal

e Fingangskennlinie (bietet auch ein Verfahren zum Andern)

o Zykluszdhler

e Hubakkumulator

e Versorgungsdruck

e Antriebsdruck bzw. Antriebsdriicke

e Konfiguration der Hub-/Druckregelung (bietet auch ein Verfahren zum Andern)

e Regelmodus (bietet auch ein Verfahren zum Andern)

e Instrumententemperatur

e Hubzdhlungen (dies ist der Rohwert des Wegsensors, der fiir erweiterte Einstellungen verwendet wird)
e Aufgezeichnete Hochsttemperatur

e Aufgezeichnete Tiefsttemperatur

e Anzahl der Einschaltvorgdnge

® Tage mit Energie versorgt
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Abschnitt 6 Wartung und Stérungsanalyse/-beseitigung

Das Gehduse des digitalen Stellungsreglers DVC6200 wird als Typ 4X und IP66 eingestuft. Daher ist eine regelmaRige Reinigung
der internen Komponenten nicht erforderlich. Wenn der DVC6200 in einem Bereich installiert wird, in dem die AuRenflachen stark
umhdillt oder mit industriellen oder atmospharischen Verunreinigungen beschichtet werden, wird empfohlen, die
Liftungseinrichtung (Pos. 52) regelmaRig zu entfernen und zu Giberpriifen, um sicherzustellen, dass keine teilweise oder
vollstdndige Verstopfung vorliegt. Wenn die Liftungseinrichtung teilweise oder vollstandig verstopft zu sein scheint, muss sie
gereinigt oder ausgetauscht werden. Die Liiftungseinrichtung vorsichtig abbiirsten, um Verunreinigungen zu entfernen, und eine
milde Wasser-/Reinigungsmittell6sung durch die Entliiftungséffnung laufen lassen, um sicherzustellen, dass sie nicht verstopft ist.
Die Liftungseinrichtung trocknen lassen, bevor Sie sie wieder installieren.

A WARNUNG

Die Beschadigung der Abdeckung aufgrund von Uberdruck kann Verletzungen oder Sachschiden verursachen.
Sicherstellen, dass die Ausblas6ffnung des Gehduses offen und frei von Verschmutzungen ist, um zu verhindern, dass sich
unter der Abdeckung Druck aufbauen kann.

A WARNUNG

Um von der Gehduseabdeckung aus Kunststoff ausgehende statische Entladung zu vermeiden, die Gehduseabdeckung
nicht reiben oder mit Lésungsmittel reinigen, wenn entflammbare Gase oder Staub vorhanden sind|ist. Andernfalls kann es
zur Funkenbildung kommen, wodurch die entflammbaren Gase oder der Staub explodieren kénnen. Dies kann zu
Personen- und Sachschdden fithren. Nur mit Wasser und einem milden Reinigungsmittel sdubern.

A WARNUNG

Personen- und Sachschdden durch plétzliches Freisetzen von Prozessdruck oder durch berstende Teile vermeiden. Bevor
Sie Wartungsarbeiten am digitalen Stellungsregler DVC6200 durchfiihren, wie folgt vorgehen:

e Stets Schutzkleidung, Handschuhe und Augenschutz tragen.
e Den Antrieb nicht von der Armatur trennen, solange die Armatur noch mit Druck beaufschlagt ist.

o Alle Druckluft- und Stromleitungen oder ein Regelsignal vom Antrieb trennen. Sicherstellen, dass der Antrieb die
Armatur nicht plétzlich 6ffnen oder schlieBen kann.

e Bypass-Ventile verwenden oder den Prozess vollstandig abstellen, um die Armatur vom Prozessdruck zu trennen. Den
Prozessdruck auf beiden Seiten des Ventils entlasten.

o Mit Hilfe geeigneter Verriegelungen und Sperren sicherstellen, dass die oben getroffenen MaBnahmen wéhrend der
Arbeit am Gerat wirksam bleiben.

o Mit dem Verfahrens- oder Sicherheitstechniker abkldren, ob weitere MaRBnahmen zum Schutz vor dem Prozessmedium
zu ergreifen sind.

e Den pneumatischen Stelldruck des Antriebs entlasten und die Federvorspannung am Antrieb l6sen, damit der Antrieb
keine Kraft auf die Ventilspindel ausiiben kann; dies erméglicht das sichere Entfernen des Spindelschlosses.

A WARNUNG
Bei Verwendung von Erdgas als Hilfsenergiemedium oder bei Ex-Schutz-Anwendungen sind auBerdem folgende
Warnhinweise zu beachten:

e Das Gerit vor dem Offnen der Gehduseabdeckung von der elektrischen Versorgung trennen. Wird die elektrische
Versorgung vor dem Abnehmen der Abdeckung nicht abgeschaltet, kann dies zu Personen- oder Sachschidden durch
Feuer oder Explosion fiihren.

e Vor dem Lésen von pneumatischen Verbindungen immer erst die elektrische Versorgung unterbrechen.
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e Beim Losen aller pneumatischen Verbindungen oder mit Druck beaufschlagten Teile entweicht Gas aus dem Gerdt und
ggf. angeschlossenen Gerdten in die Umgebung. Wenn bei Verwendung von Erdgas als Hilfsenergie keine
Sicherheitsvorkehrungen getroffen werden, besteht die Gefahr von Personen- oder Sachschdden durch Brand oder
Explosion. Zu den Sicherheitsvorkehrungen kdonnen eine oder mehrere der folgenden sowie weitere nicht genannte
MaBnahmen gehéren: Gewdhrleistung ausreichender Beliiftung und Beseitigung jeglicher Ziindquellen.

o Sicherstellen, dass die Abdeckung ordnungsgemaR installiert ist, bevor das Gerdt wieder in Betrieb genommen wird.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann Personen- und Sachschdden durch Feuer oder Explosion zur Folge haben.

A WARNUNG

Beim Austausch von Bauteilen ausschlieBlich die vom Werk vorgegebenen Ersatzteile verwenden. Stets nach dem
korrekten, in dieser Anleitung beschriebenen Austauschverfahren vorgehen. UnsachgemiRe Verfahren und Methoden
bzw. die Auswabhl falscher Komponenten kénnen die in Tabelle 1-2 angegebenen Zulassungen und technischen Daten
ungiiltig machen. Es kann auch den Betrieb und die vorgesehene Funktion des Geréts beeintrdchtigen und Personen- und
Sachschdden verursachen.

Aufgrund der Diagnosefunktionen des Stellreglers DVC6200 ist die vorausschauende Wartung durch den Einsatz der ValveLink
Software verfiigbar. Durch den Einsatz des digitalen Stellungsreglers kann die Wartung von Ventilen und Instrumenten verbessert
werden, wodurch unnétige Wartungsarbeiten vermieden werden. Informationen zur Verwendung der ValvelLink Software finden
Sie in der Online-Hilfe zur ValveLink Software.

Entfernen der magnetischen Riickfiihreinheit

Zum Abbau der Magneteinheit von der Antriebsspindel die folgenden grundlegenden Schritte durchfiihren.

. Sicherstellen, dass das Ventil vom Prozess isoliert ist.

. Die Klemmengeh&useabdeckung des Instrument abnehmen.

. Die Feldverdrahtung von der Anschlussklemmenplatine trennen.

. Die Instrumentenluftversorgung abschalten.

. Die Pneumatikleitungen trennen und den Stellungsregler DVC6200 oder DVC6215 vom Antrieb abnehmen.

u b W N =

6. Die Schrauben entfernen, mit denen die Magneteinheit am Verbindungsarm befestigt ist.

Beim Wiederanbringen des Instruments die Montagerichtlinien in der Kurzanleitung (D103556X0DE) beachten, die mit dem
digitalen Stellungsregler geliefert wurde. Das Instrument einrichten und kalibrieren, bevor es wieder in Betrieb genommen wird.

Wartung des Modulsockels

Der digitale Stellungsregler beinhaltet einen Modulsockel, der aus dem I/P-Wandler, der Leiterplattenbaugruppe und dem
pneumatischen Relais besteht. Der Modulsockel kann einfach vor Ort ausgetauscht werden, wobei weder Feldverdrahtung noch
Feldverschlauchung getrennt werden miissen.

Erforderliche Werkzeuge
Tabelle 6-1 listet die Werkzeuge auf, die fiir die Wartung des digitalen Stellungsreglers DVC6200 erforderlich sind.

Tabelle 6-1. Erforderliche Werkzeuge

Werkzeug GroR3e Komponente
Kreuzschlitzschraubendreher Relais, Leiterplattenbaugruppe und
Abdeckungsschrauben
Sechskantschlissel 5mm Klemmengehduseschraube
Sechskantschliissel 1,5mm Schraube der Klemmengehauseabdeckung
Sechskantschlissel 2,5mm I/P-Wandlerschrauben
Sechskantschliissel 6 mm Modulsockelschrauben
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Austausch von Komponenten
Der Austausch von jeglichen Komponenten des DVC6200 sollte nach Méglichkeit in einer Instrumentenwerkstatt durchgefiihrt

werden. Sicherstellen, dass die elektrische Verkabelung und Pneumatikleitungen vor der Demontage des Instruments
getrennt werden.

Entfernen des Modulsockels
Die Positionsnummern sind in Abbildung 7-2 und 7-4 dargestellt.

A WARNUNG

Um Verletzungen oder Gerdteschdden durch aufplatzende Teile zu vermeiden, den Versorgungsdruck zum digitalen

Stellungsregler abschalten und den iiberschiissigen Versorgungsdruck ablassen, bevor Sie versuchen, den Modulsockel aus
dem Gehduse zu entfernen.

1. Die vier unverlierbaren Schrauben der Abdeckung (Pos. 43) 16sen und die Abdeckung vom Modulsockel (Pos. 2) nehmen.

2. Die drei Innensechskantschrauben (Pos. 38) mit einem 6-mm-Sechskantschliissel I6sen. Diese Schrauben sind mithilfe von
Halteringen (Pos. 154) unverlierbar im Modulsockel angebracht.

Hinweis

Der Modulsockel ist tiber zwei Kabelbaugruppen mit dem Gehduse verbunden. Diese Kabelbaugruppen trennen, nachdem Sie den
Modulsockel aus dem Gehduse herausgezogen haben.

3. Den Modulsockel gerade aus dem Gehause (Pos. 1) herausziehen. Nachdem der Modulsockel aus dem Gehause gezogen wurde,
den Modulsockel zur Seite des Gehduses schwenken, um Zugang zu den Kabelbaugruppen zu erhalten.

4. Die Einheit aus digitalem Stellungsregler und Sockeleinheit verfiigt (iber zwei Kabelbaugruppen, wie in Abbildung 6-1
dargestellt, die den Modulsockel Giber die Leiterplattenbaugruppe, den Wegsensor und das Klemmengehause verbinden. Diese
Kabelbaugruppen von der Leiterplattenbaugruppe an der Riickseite des Modulsockels trennen.

Abbildung 6-1. Kabelanschliisse der Leiterplatte

MODULSOCKELBAUGRUPPE

KLEMMENGEHAUSE LEITERPLATTENBAUGRUPPE

GEHAUSE KABELZU — KABEL ZU WEGSENSOR
W9924-1_keine KLEMMENGEHAUSE

Kennzeichnung
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Wiedereinbauen des Modulsockels
Die Positionsnummern sind in Abbildung 7-2 und 7-4 dargestellt.

HINWEIS

Um die Leistung des Instruments nicht zu beeintrachtigen, darauf achten, dass die Dichtung bzw. die Fithrungsfldche des
Modulsockels nicht beschddigt wird. Die blanken Anschlussstifte an der Leiterplattenbaugruppe nicht ansto8en oder
beschddigen. Beschddigungen am Modulsockel bzw. an der Fiihrungsflache konnen zu Materialschdden fiithren, welche die
Fahigkeit des Instruments zur Aufrechterhaltung einer Druckdichtung beeintrachtigen kénnen.

Hinweis
Um die Leistung des Instruments nicht zu beeintrachtigen, die Fiihrungsflaiche am Modul und den entsprechenden Bereich fiir das

Einsetzen im Gehduse priifen, bevor Sie die Modulsockelbaugruppe installieren. Diese Oberflaichen miissen frei von Staub,
Schmutz, Kratzern und Verunreinigungen sein.

Sicherstellen, dass sich die Modulsockeldichtung in einem guten Zustand befindet. Eine beschadigte oder verschlissene Dichtung
nicht wiederverwenden.

1. Sicherstellen, dass die Modulsockeldichtung (Pos. 237) ordnungsgemaR im Gehduse (Position 1) installiert ist. Vergewissern,
dass der O-Ring (Pos. 12) auf der Modulsockelbaugruppe angebracht ist.

2. Die Kabelbaugruppen des Wegsensors und des Klemmengehduses an die Leiterplattenbaugruppe (Pos. 50) anschlieBen. Der
Anschluss muss korrekt ausgerichtet sein.

3. Den Modulsockel (Pos. 2) in das Geh&use (Position 1) einsetzen.

Hinweis

Bei digitalen Stellungsreglern aus Edelstahl wird das Auftragen von Gewindedichtmittel (Pos. 64) unter dem Kopf der drei
Einsteckschrauben (Pos. 38) empfohlen, bevor der Modulsockel im ndchsten Schritt am Geh&use befestigt wird.

4. Im Modulsockel drei Innensechskantschrauben (Pos. 38) in das Gehause einsetzen. Falls noch nicht installiert, drei Halteringe
(Pos. 154) in den Modulsockel driicken. Die Schrauben gleichméRig (iber Kreuz mit einem Enddrehmoment von 16 Nem
(138 IbfeZoll) anziehen.

HINWEIS

Es kann zu Unterbrechungen der Prozessregelung kommen, wenn die Kabelbaugruppen|/-filhrungen beim Anbringen der
Abdeckung der Modulsockelbaugruppe beschadigt werden.

Sicherstellen, dass die Kabelbaugruppen/-filhrungen im Hohlraum des Modulsockels so positioniert sind, dass sie nicht
komprimiert oder beschidigt werden, wenn die Abdeckung in Schritt 5 an der Modulsockelbaugruppe befestigt wird.

5. Die Abdeckung (Pos. 43) an der Modulsockelbaugruppe anbringen.
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Wartung des Untermoduls

Der Modulsockel des Stellungsreglers DVC6200 enthilt folgende Untermodule: I/P-Wandler, Leiterplattenbaugruppe und
pneumatisches Relais. Bei Problemen kénnen diese Untermodule aus dem Modulsockel entfernt und durch neue Untermodule
ersetzt werden. Nach dem Austausch eines Untermoduls kann der Modulsockel wieder in Betrieb genommen werden.

HINWEIS

Bei der Durchfithrung von Wartungsarbeiten am Modulsockel vorsichtig vorgehen. Die Gehduseabdeckung wieder
anbringen, um den I|P-Wandler und die Manometer bei der Wartung anderer Untermodule zu schiitzen.

Um die Genauigkeitsanforderungen beizubehalten, den I|P-Wandler wahrend der Wartung des Untermoduls nicht stof3en
oder fallen lassen.

|/P-Wandler

Die Positionsnummern sind in Abbildung 7-2 und 7-4 dargestellt. Der |/P-Wandler (Pos. 41) befindet sich an der Vorderseite des
Modulsockels.

Hinweis

Nach dem Austausch des I/P-Wandleruntermoduls den digitalen Stellungsregler justieren, um die Genauigkeitsanforderungen
beizubehalten.

Austausch des I/P-Filters

Ein Sieb im Versorgungsanschluss unterhalb des I/P-Wandlers dient als sekundarer Filter fiir das Versorgungsmedium. Beim
Austausch dieses Filters wie folgt vorgehen:

1. DenI/P-Wandler (Pos. 41) und die Verkleidung (Position 169) entfernen, wie im Verfahren zum Entfernen des I/P-Wandlers
beschrieben.

2. Das Sieb (Pos. 231) vom Versorgungsanschluss entfernen.
3. Ein neues Sieb im Versorgungsanschluss installieren, wie in Abbildung 6-2 dargestellt.

Abbildung 6-2. |/P-Filterposition

O-RING IM
AUSGANGSANSCHLUSS SIEB (FILTER) IM VERSORGUNGSANSCHLUSS
DES I/P-WANDLERS DES I/P-WANDLERS

W8072

61



Wartung und Storungsanalyse[-beseitigung Betriebsanleitung
Dezember 2022 D103605X0DE

4.
5.

Den O-Ring (Pos. 39) im I/P-Ausgangsanschluss priifen und bei Bedarf austauschen.

Den |/P-Wandler (Pos. 41) und die Verkleidung (Pos. 169) wieder anbringen, wie im Verfahren zum Austausch des I/P-Wandlers
beschrieben.

Entfernen des I/P-Wandlers

1.
2.

Die vordere Abdeckung (Pos. 43) entfernen, falls sie nicht bereits entfernt wurde.

Siehe Abbildung 6-3. Mit einem 2,5-mm-Sechskantschliissel die vier Innensechskantschrauben (Pos. 23) entfernen, mit denen
die Verkleidung (Pos. 169) und der I/P-Wandler (Pos. 41) am Modulsockel (Pos. 2) befestigt sind.

. Die Verkleidung (Pos. 169) entfernen. Dann den I/P-Wandler (Pos. 41) gerade aus dem Modulsockel (Pos. 2) ziehen. Darauf

achten, die beiden elektrischen Anschlussleitungen, die aus der Basis des I/P-Wandlers heraus fiihren, nicht zu beschadigen.

. Sicherstellen, dass der O-Ring (Pos. 39) und das Sieb (Pos. 231) im Modulsockel verbleiben und nicht mit dem I/P-Wandler

(Pos. 41) herausgezogen werden.

Austausch des IP-Wandlers

1.

Siehe Abbildung 6-2. Den Zustand des O-Rings (Pos. 39) und des Siebs (Pos. 231) im Modulsockel (Pos. 2) priifen. Bei Bedarf
austauschen. Silikonschmiermittel auf die O-Ringe auftragen.

. Sicherstellen, dass die beiden in Abbildung 6-3 dargestellten Manschetten (Pos. 210) ordnungsgemaR an den elektrischen

Leitern installiert sind.

Abbildung 6-3. I/P-Wandler

VERKLEIDUNG
(POS. 169)

1/P-WANDLER
(POS. 41)

INNENSECHSKANTSCHRAUBEN (4)
(POS. 23)

MANSCHETTE /

(POS. 210)

W9328

. Den I/P-Wandler (Pos. 41) direkt in den Modulsockel (Pos. 2) einsetzen und dabei darauf achten, dass die beiden elektrischen

Leiter in die Fiihrungen im Modulsockel fiihren. Diese Fiihrungen leiten die Kabel zum Untermodul der Leiterplattenbaugruppe.

4. Die Verkleidung (Pos. 169) Giber dem I/P-Wandler (Pos. 41) installieren.

. Die vier Innensechskantschrauben (Pos. 23) gleichmaRig tiber Kreuz anbringen und gleichmaRig mit einem Enddrehmoment

von 1,6 Nem (14 IbfeZoll) anziehen.

. Nach dem Austausch des |/P-Wandlers den Hub kalibrieren oder eine nachbessernde Kalibrierung durchfiihren, um die

Genauigkeitsanforderungen beizubehalten.
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Baugruppe der Leiterplatte (PWB)

Die Positionsnummern sind in Abbildung 7-2 und 7-4 dargestellt. Die Leiterplattenbaugruppe (Pos. 50) befindet sich auf der
Riickseite der Modulsockelbaugruppe (Pos. 2).

Hinweis
Nach dem Austausch der Leiterplattenbaugruppe den digitalen Stellungsregler kalibrieren und konfigurieren, um die
Genauigkeitsanforderungen beizubehalten.

Entfernen der Leiterplattenbaugruppe

1. Den Modulsockel vom Gehduse trennen, indem Sie das Verfahren zum Entfernen des Modulsockels durchfiihren.
2. Drei Schrauben (Pos. 33) entfernen.

3. Die Leiterplattenbaugruppe (Pos. 50) gerade aus dem Modulsockel (Pos. 2) heraus heben.

4

. Sicherstellen, dass die O-Ringe (Pos. 40) in den Drucksensorstutzen der Modulsockelbaugruppe (Pos. 2) verbleiben, nachdem
die Leiterplattenbaugruppe (Pos. 50) entfernt wurde.

Austausch der Leiterplattenbaugruppe und Einstellen des DIP-Schalters

1. Silikonschmiermittel auf die O-Ringe des Drucksensors (Pos. 40) auftragen und diese an den Drucksensorstutzen in der
Modulsockelbaugruppe anbringen.

2. Die Leiterplattenbaugruppe (Pos. 50) ordnungsgemaR ausrichten, wenn sie im Modulsockel installiert wird. Die beiden
elektrischen Leitungen des I/P-Wandlers (Pos. 41) miissen in ihre Buchsen in der Leiterplattenbaugruppe fiihren und die
Drucksensorstutzen am Modulsockel missen in ihre Buchsen in der Leiterplattenbaugruppe passen.

3. Die Leiterplattenbaugruppe (Pos. 50) in den Hohlraum im Modulsockel schieben.
4. Drei Schrauben (Pos. 33) mit einem Drehmoment von 1 Nem (10,1 IbfeZoll) anbringen und anziehen.
5. Den DIP-Schalter an der Leiterplattenbaugruppe gemaR Tabelle 6-2 einstellen.

Tabelle 6-2. DIP-Schalterkonfiguration(")

Schalterbezeichnung Betriebsmodus DIP-Schalterposition
PT-PT 4-20 mA Punkt-zu-Punkt-Kreis LINKS
Multi 24 VDC Multi-Drop-Kreis RECHTS
1. Siehe Abbildung 6-4 bzgl. der Schalterposition.
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Abbildung 6-4. Anschliisse und Einstellungen der Leiterplatte

WEGSENSORAN- HART"

SCHLUSS

KLEMMENGEHAU-
SEANSCHLUSS —>—

\

AUSWAHL DES —/

BETRIEBSMODUS

]

PT-PT [ Mutti

X0463

WEGSENSORAN-
SCHLUSS AUSWAHL DES
STELLUNGSRUCKMELDERS|

SCHALTERS

AUSWAHL DES
BETRIEBSMODUS

X0432

Hinweis

Fiir den Betrieb des digitalen Stellungsreglers mit einem 4-20 mA-Regelsignal muss der DIP-Schalter in der Stellung fir den

Punkt-zu-Punkt-Modus stehen.

6. Den Modulsockel wieder am Gehduse montieren, indem Sie das Verfahren zum Austausch des Modulsockels durchfiihren.

7. Den digitalen Stellungsregler einrichten und kalibrieren.
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Pneumatisches Relais

Die Positionsnummern sind in Abbildung 7-2 und 7-4 dargestellt. Das pneumatische Relais (Pos. 24) befindet sich an der
Vorderseite des Modulsockels.

Hinweis
Nach dem Austausch des Relais-Untermoduls den digitalen Stellungsregler justieren, um die Genauigkeitsanforderungen
beizubehalten.

Entfernen des pneumatischen Relais
1. Die vier Schrauben I6sen, mit denen das Relais (Pos. 24) am Modulsockel befestigt ist. Diese Schrauben sind im Relais
unverlierbar angebracht.

2. Das Relais entfernen.

Austausch des pneumatischen Relais
1. Die Locherim Modulsockel visuell priifen, um sicherzustellen, dass sie sauber und frei von Blockaden sind. Wenn eine Reinigung
erforderlich ist, die Locher dabei nicht vergroBern.

2. Silikonschmiermittel auf die Relaisdichtung auftragen und diese in den Nuten an der Unterseite des Relais positionieren, wie in
Abbildung 6-5 gezeigt. Kleine Dichtungshalterungen in die Halteschlitze driicken, um die Relaisdichtung zu sichern.

Abbildung 6-5. Baugruppe des pneumatischen Relais

RELAISDICHTUNG

W8074

3. Das Relais (mit Verkleidung) auf den Modulsockel setzen. Die vier Schrauben (iber Kreuz mit einem Enddrehmoment von 2 Nem
(20,7 IbfeZoll) anziehen.
4, Mit dem Handkommunikator priifen, ob der Wert fiir den Relaistypparameter dem installierten Relaistyp entspricht.

5. Nach dem Austausch des Relais und dem Verifizieren des Relaistyps den Hub kalibrieren oder eine nachbessernde Kalibrierung
durchfiihren, um die Genauigkeitsanforderungen beizubehalten.

Messgerdte, Rohrstopfen oder Reifenventile

Je nach bestellten Optionen ist der Stellungsregler DVC6200 oder DVC6205 entweder mit Messgerdten (Pos. 47), Rohrstopfen
(Pos. 66) oder Reifenventilen (Pos. 67) ausgestattet. Einfach wirkende Instrumente verfligen zudem (iber ein Sieb (Pos. 236,
Abbildung 7-3). Diese befinden sich oben auf dem Modulsockel neben dem Relais.
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Die Messgerate, Reifenventile oder Rohrstopfen wie folgt austauschen. Die Positionsnummern sind in Abbildung 7-2 und 7-3
dargestellt.

1. Die vordere Abdeckung (Pos. 43) entfernen.
2. Messgerdt, Rohrstopfen oder Reifenventil wie folgt entfernen:

Bei Messgerdten (Pos. 47) befinden sich die Flachkopfschrauben auf dem Gehause des Messgerats. Einen Schraubenschliissel fiir
die Flachkopfschrauben des Messgerdts verwenden, wenn Sie das Messgerdt vom Modulsockel entfernen. Bei doppelt wirkenden
Instrumenten eines der Ausgangsmessgerate entfernen, um das Versorgungsmessgerdt zu entfernen.

Bei Rohrstopfen (Pos. 66) und Reifenventilen (Pos. 67) einen Schraubenschliissel verwenden, um diese aus dem Modulsockel zu
entfernen.

3. Gewindedichtmittel (Pos. 64) auf das Gewinde der Messgerdte, Rohrstopfen oder Reifenventile auftragen.
4. Die Messgerdte, Rohrstopfen oder Reifenventile mit einem Schraubenschlissel in den Modulsockel schrauben.

Klemmengehause

Die Positionsnummern sind in Abbildung 7-2 und 7-4 dargestellt.

Das Klemmengehduse befindet sich am Reglergehduse und enthalt die Anschlussklemmenleiste fiir die
Feldverdrahtungsanschliisse.

Hinweis
Das Klemmengehduse fiir die Riickfiihrungsanschliisse des Stellungsreglers DVC6205 (siehe Abbildung 6-6) ist kein
austauschbares Teil. Die manipulationssichere Lackierung der Schraube nicht entfernen.

Abbildung 6-6. Klemmengehduse )
HAUPTKLEMMENGEHAUSE

" KLEMMENGEHAUSE MIT
HAUPTKLEMMENGEHAUSE RUCKFUHRANSCHLUSSEN;

NICHT AUSTAUSCHBAR

DV(C6200 DV(C6205

X0338 X0379

Entfernen des Klemmengehauses

A WARNUNG

Zur Vermeidung von Personen- und Sachschdden aufgrund von Feuer oder Explosion die elektrische Versorgung des
Instruments unterbrechen, bevor die Abdeckung des Klemmengehduses in einer moglicherweise explosionsgefdhrdeten
Atmosphdre oder einer als Gefahrenbereich eingestuften Umgebung abgenommen wird.

1. Die Feststellschraube (Pos. 58) in der Kappe (Pos. 4) l6sen, damit die Kappe vom Klemmengehause abgeschraubt werden kann.

2. Nach dem Entfernen der Kappe (Pos. 4) die Lage der Feldverdrahtungsanschliisse beachten und die Feldverdrahtung vom
Klemmengeh&use trennen.
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3. Den Modulsockel vom Gehduse trennen, indem Sie das Verfahren zum Entfernen des Modulsockels durchfiihren.
4. Das Klemmengehause von der Leiterplattenbaugruppe (Pos. 50) trennen.
5. Die Schraube (Pos. 72) entfernen. Die Klemmengehdusebaugruppe gerade aus dem Gehduse herausziehen.

Wiedereinbauen des Klemmengehaduses

Hinweis
Alle O-Ringe auf Verschlei priifen und bei Bedarf austauschen.

1. Schmiermittel und Silikondichtmittel auf den O-Ring (Pos. 34) auftragen und den O-Ring tiber der Spindel des
Klemmengehduses anbringen.

2. Die Spindel der Klemmengehdusebaugruppe in das Gehduse einfiihren, bis sie unten aufsitzt. Die Klemmengehdusebaugruppe
so positionieren, dass die Bohrung fiir die Schraube (Pos. 72) im Klemmengehause mit der Gewindebohrung im Gehause
Gibereinstimmt. Die Schraube (Pos. 72) einsetzen.

3. Den Steckverbinder des Klemmengehduses mit der Leiterplattenbaugruppe (Pos. 50) verbinden. Der Anschluss muss korrekt
ausgerichtet sein.

4. Den Modulsockel wieder am Gehduse montieren, indem Sie das Verfahren zum Austausch des Modulsockels durchfiihren.
5. Die Feldverdrahtung wie in Schritt 2 im Verfahren zum Entfernen des Klemmengehauses beschrieben wieder anschlieRBen.

6. Schmiermittel und Silikondichtmittel auf den O-Ring (Pos. 36) auftragen und den O-Ring {iber den 2-5/8-Zoll-Gewinden des
Klemmengehduses anbringen. Die Verwendung eines Werkzeugs wird empfohlen, um das Zerschneiden des O-Rings wéhrend
der Installation Giber dem Gewinde zu verhindern.

7. Lithiumfett (Pos. 63) auf das 2-5/8-Zoll-Gewinde des Klemmengehduses auftragen, um beim Installieren der Kappe Verschleild
und Festfressen zu verhindern.

8. Die Kappe (Pos. 4) auf das Klemmengehause schrauben, bis keine Liicke mehr vorhanden ist.

9. Die Feststellschraube (Pos. 58) an der Kappe (Pos. 4) anbringen. Die Kappe durch Anziehen der Feststellschraube sichern.

Stérungsanalyse und -beseitigung

Bei Kommunikations- oder Ausgangsschwierigkeiten mit dem Instrument siehe Tabelle 6-3 fiir Informationen zur Stérungsanalyse
und -beseitigung. Siehe auch die Checkliste fiir den technischen Support des DVC6200 auf Seite 70.

Priifen der verfligbaren Spannung

A WARNUNG

Werden diese Tests in einer moglicherweise gefahrlichen oder als explosionsgefdhrdete Atmosphare eingestuften
Umgebung durchgefiihrt, kann dies zu Personen- oder Sachschdaden durch Feuer oder Explosion fiihren.

So priifen Sie die am Instrument verfligbare Spannung:

1. Das in Abbildung 2-3 dargestellte Zubehor anstelle des FIELDVUE Instruments an die Feldverdrahtung anschlieRen.
2. Das Leitsystem so einstellen, dass es den maximalen Ausgangsstrom liefert.

3. Den Widerstand des 1-Kilohm-Potentiometers wie in Abbildung 2-3 dargestellt auf Null einstellen.

4,

Die auf dem Milliamperemeter angezeigte Stromstérke notieren.
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5. Den Widerstand des 1-Kilohm-Potentiometers so einstellen, dass die vom Voltmeter gemessene Spannung 10,0 Volt betrdgt.

6. Die auf dem Milliamperemeter angezeigte Stromstarke notieren.

7. Wenn die in Schritt 6 aufgezeichnete Stromstdrke der in Schritt aufgezeichneten Stromstdrke 4 (+ 0,08 mA) entspricht, ist die
verfligbare Spannung ausreichend.

8. Wenn die verfligbare Spannung unzureichend ist, siehe die Verdrahtungsvorschriften im Abschnitt ,Installation®.

Neustarten des Prozessors

‘ Handkommunikator

‘ Servicewerkzeuge > Wartung > Neustarten des Prozessors (3-5-2)

Dies ist ein Warmstart (Soft-Reset) des Gerdts. Dieses Verfahren kann nur durchgefiihrt werden, wenn das Instrument auRer
Betrieb ist. Durch einen Warmstart werden Anderungen, die an das Instrument gesendet wurden, sofort wirksam. Wenn das Gerat
so konfiguriert ist, dass es bei einem Alarm heruntergefahren wird, 16scht der Warmstart die Abschaltung.

Tabelle 6-3. Stérungsanalyse/-beseitigung am Instrument

Symptom

Magliche Ursache

Aktion

1. Der Analogeingangswert
am Instrument stimmt nicht
mit dem tatsachlich
bereitgestellten Strom
iberein.

1a. Regelmodus nicht analog.

1a. Den Regelmodus mit dem Handkommunikator priifen. Im Digital-
oder Testmodus empfangt das Instrument seinen Sollwert als digitales
Signal. Die Steuerung basiert nicht auf dem Eingangsstrom.
Regelmodus auf ,Analog“ andern.

1b. Konformitdtsspannung des Leitsystems zu
niedrig.

1b. Die Konformitatsspannung des Systems priifen (siehe
»Verdrahtungsvorschriften“ im Abschnitt ,Installation®).

1c. Instrumentenabschaltung aufgrund eines
Selbsttestfehlers.

1c. Den Instrumentenstatus mit dem Handkommunikator priifen (siehe
»~Anzeigen des Instrumentenstatus® im Abschnitt ,Anzeigen von
Gerateinformationen®).

1d. Analogeingangssensor nicht kalibriert.

1d. Den Analogeingangssensor kalibrieren (siehe ,Kalibrierung des
Analogeingangs® im Abschnitt ,Kalibrierung®).

Te. Entweichen von Strom.

1e. UbermiRige Feuchtigkeit im Klemmengehiuse kann zum
Entweichen von Strom flihren. Normalerweise variiert der Strom, wenn
dies der Fall ist. Das Innere des Klemmengehduses trocknen und
anschlieBend erneut testen.

2. Das Instrument
kommuniziert nicht.

2a. Unzureichende Spannung verfiigbar.

2a. Die Spannung des Systems berechnen (siehe
»Verdrahtungsvorschriften“ im Abschnitt ,Installation“). Die verfligbare
Spannung muss groRer oder gleich 10 VDC sein.

2b. Die Impedanz des Reglerausgangs ist zu niedrig.

2b. Einen HART-Filter installieren, nachdem Sie die
Spannungsanforderungen fiir das Leitsystem (iberpriift haben (siehe
,Verdrahtungsvorschriften® im Abschnitt , Installation®).

2c. Die Kabelkapazitdt ist zu hoch.

2c. Die maximalen Kabelkapazitatsgrenzen priifen (siehe
+Verdrahtungsvorschriften® im Abschnitt ,Installation®).

2d. HART-Filter unsachgemag eingestellt.

2d. Filtereinstellung priifen (siehe Betriebsanleitung des
entsprechenden HART-Filters).

2e. UnsachgemaRe Feldverdrahtung.

2e. Die Polaritdt der Verdrahtung und die Integritdt der Anschliisse
priifen. Sicherstellen, dass die Kabelabschirmung nur am Leitsystem
geerdet ist.

2f. Reglerausgang liefert weniger als 4 mA zum
Regelkreis.

2f. Die Mindestausgangseinstellung des Leitsystems priifen, da diese
nicht kleiner als 3,8 mA sein sollte.

2g. Getrenntes Regelkreiskabel an der Leiterplatte.

2g. Uberpriifen, ob die Steckverbinder richtig angeschlossen sind.

2h. DIP-Schalter der Leiterplatte nicht richtig
eingestellt.

2h. Auf falsche Einstellung oder defekten DIP-Schalter auf der Riickseite
der Leiterplatte priifen. Schalter zuriicksetzen oder Leiterplatte
austauschen, wenn der Schalter defekt ist. Siehe Tabelle 6-2 bzgl.
Informationen zur Schaltereinstellung
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Tabelle 6-3. Storungsanalyse/-beseitigung am Instrument

Symptom

Mogliche Ursache

Aktion

2. Das Instrument
kommuniziert nicht.

2j. Leiterplattenfehler.

2j. Eine 4-20 mA-Stromquelle fiir die Stromversorgung des Instruments
verwenden. Die Klemmenspannung an den Klemmen ,,LOOP+“ und
,LOOP-“sollte 8,0 bis 9,5 VDC betragen. Wenn die Klemmenspannung
nicht zwischen 8,0 und 9,5 VDC betrdgt, die Leiterplatte austauschen.

2k. Die Abfrageadresse ist falsch.

2k. Die Abfrageadresse mit dem Handkommunikator einstellen (siehe
Abschnitt ,Detaillierte Einstellung®). Im Meni Dienstprogramm die
Option Kommunikator konfigurieren > Abfragen > Immer abfragen wahlen.
Die Abfrageadresse des Instruments auf 0 setzen.

2l. Defektes Klemmengehause.

2l. Den Durchgang zwischen den einzelnen Schraubklemmen und dem
entsprechenden Leiterplatten-Anschlussstift prifen. Falls erforderlich,
die Klemmengehdusebaugruppe austauschen.

2m. Handkommunikator- oder
Valvelink-Modemkabel ist defekt.

2m. Falls erforderlich, das Kabel reparieren oder austauschen.

2n. Das Valvelink Modem ist defekt oder nicht
kompatibel mit dem PC.

2n. Valvelink Modem austauschen.

2p. Valvelink Hardlock ist defekt oder nicht
programmiert.

2p. Bei Defekt austauschen oder zur Programmierung an das Werk
zuriickschicken.

3. Das Instrument ldsst sich
nicht kalibrieren, liefert nur
schleppende Leistung oder
oszilliert.

3a. Konfigurationsfehler.

3a. Konfiguration priifen:

Falls erforderlich, den Schutz auf , kein“ einstellen.
Falls auRer Betrieb, in Betrieb nehmen.

Folgendes priifen:

Bewegung des Wegsensors

Tuning-Set

Nullspannungszustand

Riickfiihrungsanschluss

Regelmodus (sollte analog sein)

Regelmodus nach Neustart (sollte analog sein)

3b. Eingeschrankte pneumatische Durchldsse im
I/P-Wandler.

3b. Das Sieb im Versorgungsanschluss des |/P-Wandlers im Modulsockel
priifen. Bei Bedarf ersetzen. Wenn Durchldsse im I/P-Wandler blockiert
sind, den I/P-Wandler austauschen.

3c. Ein oder mehrere O-Ringe zwischen
I/P-Wandlerbaugruppe fehlen oder sind hart und

flach, wodurch die Dichtung beeintrachtigt wird.

3c. O-Ring(e) austauschen.

3d. I/P-Wandlerbaugruppe
beschadigt/korrodiert/verstopft.

3d. Auf verbogene Prallplatte, offene Spule (Durchgang),
Kontamination, Verfarbung und Versorgung mit verschmutzter Luft
priifen. Der Spulenwiderstand sollte zwischen 1 680 und 1 860 Ohm
betragen. Die I/P-Baugruppe austauschen, wenn die Spule beschadigt,
korrodiert, verstopft oder geoffnet ist.

3e. I/P-Wandlerbaugruppe auBerhalb der
Spezifikationen.

3e. Die Diise der I/P-Wandlerbaugruppe wurde moglicherweise neu
eingestellt. Antriebssignal priifen (55 bis 80 % fiir doppelt wirkend;
60 bis 85 % flr einfach wirkend), wahren sich Ventil nicht an den
Anschldgen befindet. I/P-Wandlerbaugruppe austauschen, wenn das
Antriebssignal kontinuierlich hoch oder niedrig ist.

3f. Defekte Modulsockeldichtung.

3f. Die Modulsockeldichtung auf Zustand und Position priifen. Falls
erforderlich, Dichtung austauschen.

3g. Defektes Relais.

3g. Den Relaissteg an der Einstellposition in der Verkleidung
herunterdriicken. Auf eine Erh6hung des Ausgangsdrucks achten. Relais
entfernen, Relaisdichtung priifen. Die Relaisdichtung oder das Relais
austauschen, wenn die I/P-Wandlerbaugruppe in gutem Zustand ist und
die Luftwege nicht blockiert sind. Relaiseinstellung priifen.

3h. Defekter 67CFR-Regler,
Versorgungsdruckmanometer springt herum.

3h. Den 67CFR-Regler austauschen.

4. Valvelink Diagnosetests
liefern fehlerhafte Ergebnisse.

4a. Defekter Drucksensor.

4a. Leiterplatte austauschen.

4b. O-Ring des Drucksensors fehlt.

4b. O-Ring austauschen.

5. Der Handkommunikator
schaltet sich nicht ein.

5a. Batteriepack nicht geladen.

5a. Batteriepack aufladen.

Hinweis: Der Batteriepack kann wahrend des Anschlusses am
Handkommunikator oder separat aufgeladen werden. Der
Handkommunikator ist wahrend des Ladevorgangs des Batteriepacks
voll funktionsfahig. Nicht versuchen, den Batteriepack in einem
Ex-Bereich aufzuladen.
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Checkliste fiir den technischen Support des DVC6200

Die folgenden Informationen bereithalten, wenn Sie von Ihrem Emerson Vertriebsbiiro Unterstiitzung anfordern.

1

. Instrumentenseriennummer gemaR Typenschild

2. Reagiert der digitale Stellungsregler auf das Regelsignal? |a Nein
Falls nein, bitte Situation beschreiben
3. Die Spannung an den Klemmengeh&useschrauben ,LOOP-“ und ,,LOOP+“ messen, wenn der Sollwertstrom 4,0 mA und
20,0 mA betragt: V bei 4,0 mA V bei 20,0 mA.
(Diese Werte sollten etwa 8,6 V bei 4,0 mA und 8,8 V bei 20 mA betragen.)
4. Ist es moglich, Gber HART mit dem digitalen Stellungsregler zu kommunizieren? |Ja Nein
5. Wie lautet die Diagnosestufe des digitalen Stellungsreglers? AC HC AD PD oDV
6. Was ist die Firmwareversion des digitalen Stellungsreglers?
7. Was ist die Hardwareversion des digitalen Stellungsreglers?
8. Istder Instrumentenmodus des digitalen Stellungsreglers ,in Betrieb“? Ja Nein
9. Ist der Regelmodus des digitalen Stellungsregler auf ,analog“ eingestellt? |a Nein
10. Ist er auf Hub- oder Druckregelung eingestellt?
11. Wie lauten die folgenden Parameterwerte?
Eingangssignal Antriebssignal %
Versorgungsdruck Druck A Druck B
Hubziel % Hub %
12. Wie lauten die folgenden Alarmwerte?
Fehleralarme
Ventilalarme
Betriebsstatus
Aufzeichnungen von Alarmereignissen
13. Die Valvelink Daten (falls verfligbar) fir das Gerat (Statusmonitor, detaillierte Einstellung usw.) exportieren.
Montage
1. Welchen digitalen Stellungsregler verwenden Sie? DVC6200 DV(C6205/DVC6215
2. Auf welchem Stellantrieb (Marke, Typ, GroRe usw.) ist der DVC6200 montiert?
3. Wasist der volle Hub des Ventils?
4. Wie lautet die Teilenummer des Montagesatzes?
5. Wenn die Montagesdtze von Impact Partner/Kunde hergestellt wurden, bitte Bilder der Installation bereitstellen.
6. Ist der Montagesatz gemaR den Anweisungen installiert? Ja Nein
7. Was ist die Sicherheitsstellung des Ventils? FederschlieRend Federoffnend
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Abschnitt 7 Teile

Bestellung von Ersatzteilen

Bei der Kommunikation mit dem Emerson Vertriebsbiiro bzgl. dieser Armatur stets die Seriennummer des Reglers angeben.

A WARNUNG

Nur Fisher-Original-Ersatzteile verwenden. Nicht von Emerson gelieferte Bauteile diirfen unter keinen Umstanden in Fisher
Instrumenten verwendet werden, weil dadurch jeglicher Gewahrleistungsanspruch erléschen und das Betriebsverhalten
des Instruments beeintrachtigt werden kann sowie Personen- und Sachschdden verursacht werden kénnen.

Ersatzteilsdtze

Hinweis
Alle Standardsatze mit Elastomeren enthalten Nitril-Elastomere. Zu den
Satzen fiir extreme Temperaturen gehoren Fluorsilikon-Elastomere.

Satz  Beschreibung Teilenummer

1*  Elastomer Spare Parts Kit (kit contains parts to
service one digital valve controller)
Standard 19B5402X012
Extreme Temperature 19B5402X022

2*  Small Hardware Spare Parts Kit (kit contains parts
to service one digital valve controller) 19B5403X032

3* Seal Screen Kit [kit contains 25 seal screens (key 231)
and 25 O-rings (key 39)] 14B5072X182

4* Integral Mount Seal Kit (for 667 size 30i - 76i
and GX actuators)
[kit contains 5 seals (key 288)] 19B5402X032

5* Terminal Box Kit (see figure 7-1)

Hinweis

Nur bei Austausch mit dhnlicher Art verwenden. Die folgenden
Klemmengehduse sind nur mit der Hardwareversion 2 (HW2) der
Leiterplattenbaugruppe kompatibel.

Aluminum, without I/O Package

Standard 19B5401X142
Standard, M20 19B5401X342
Standard, Natural Gas Certified 19B5401X742
Standard, Natural Gas Certified, M20 19B5401X772
Extreme Temperature 19B5401X152
Extreme Temperature, M20 19B5401X352

Extreme Temperature, Natural Gas Certified 19B5401X752
Extreme Temperature, Natural Gas Certified, M20 19B5401X782

*Empfohlene Ersatzteile

Satz  Beschreibung Teilenummer

Aluminum, with I/O Package

Standard 19B5401X182
Standard, M20 19B5401X392
Standard, Natural Gas Certified 19B5401X942
Standard, Natural Gas Certified, M20 19B5401X972
Extreme Temperature 19B5401X192
Extreme Temperature, M20 19B5401X402

Extreme Temperature, Natural Gas Certified 19B5401X952
Extreme Temperature, Natural Gas Certified, M20 19B5401X982

Stainless Steel, without 1/O Package
Extreme Temperature 19B5401X722
Extreme Temperature, M20 19B5401X732
Extreme Temperature, Natural Gas Certified 19B5401X762
Extreme Temperature, Natural Gas Certified, M20 19B5401X792

Stainless Steel, with /O Package
Extreme Temperature 19B5401X202
Extreme Temperature, M20 19B5401X412
Extreme Temperature, Natural Gas Certified 19B5401X932
Extreme Temperature, Natural Gas Certified, M20 19B5401X962

Pos.

50 PWB Assembly (HW2) (see figure 7-2 and 7-4) for DVC6200 and
DVC6205

Hinweis

Die folgenden Leiterplattenbaugruppen sind nur mit den in

Abbildung 7-1 dargestellten Klemmengehdusen kompatibel. Wenn eine
Ersatzleiterplatte benétigt wird, an lhr zustandiges Emerson
Vertriebsbiiro wenden.

Hardware Revision 2 (HW2), without I/O Package
Forinstrument level HC
Forinstrument level AD
Forinstrument level PD
For instrument level ODV
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Abbildung 7-1. Klemmengehause

OHNE E/A-PAKET

MIT E/A-PAKET

Pos.
50

Satz

6*

7%

g*

72

PWB Assembly (HW2) for DVC6200 and DVC6205 (continued)

Hardware Revision 2 (HW2), with I/O Package
For instrument level HC
Forinstrument level AD
Forinstrument level PD
For instrument level ODV

Beschreibung Teilenummer

I/P Converter Kit
Standard 38B6041X152
Extreme Temperature 38B6041X132

Spare Module Base Assembly Kit,
[kit contains module base (key 2); drive screws, qty. 2,
(key 11); shield/label (key 19); hex socket cap screw, qty. 3,
(key 38); self tapping screw, gty. 2 (key 49); pipe plug, qty. 3
(key 61); retaining ring, qty. 3 (key 154); screen (key 236);
and flame arrestors, qty. 3 (key 243)]
Aluminum
Stainless Steel

GE18654X012
GE18654X022

Spare Housing Assembly Kit
[kit contains housing (key 1); vent assembly (key 52);
seal (only included in Housing A kits) (key 288);
seal (key 237); O-ring (key 34); O-ring (only used
with integrally mounted regulator) (key 5)]

Aluminum
Housing A (used for GX actuator)
Standard GE48798X032
Extreme Temperature GE48798X042
Housing B (used for all actuators except GX)
Standard GE48798X072
Extreme Temperature GE48798X082
Stainless Steel
Housing B (used for all actuators except GX)
Extreme Temperature GE48798X102

Satz  Beschreibung Teilenummer

9*  Spare /P Shroud Kit
[kit contains shroud (key 169) and

hex socket cap screw, qty. 4 (key 23)] GE29183X012

Hinweis

Der Satz fur die externe Riickfiihreinheit (Satz 10) kann aufgrund der
Typenschild-| Genehmigungsanforderungen nicht nach Teilenummer
bestellt werden. Informationen zur Bestellung dieses Satzes erhalten Sie
von lhrem Emerson Vertriebsbiiro.

10  Remote Mount Feedback Unit Kit (see figure 7-5)
[remote housing assembly (key25); hex socket set
screw (key 58); 1/2 NPT pipe plug (key 62); wire retainer, qty 2
(key 131); terminal cover (key 255); o-ring (key 256); gasket
(Housing A only, used for GX actuator) (key 287); seal
(Housing A only, used for GX actuator) (key 288)

11 Feedback Array Kit
Sliding Stem (Linear)
[kit contains feedback array and hex socket cap screws, qty. 2,
washer, plain, qty. 2, external tooth lock washer, qty. 2 (only
with aluminum feedback array kit) and alignment template.
210 mm (8-1/4 inch) kit contains feedback array and hex
socket cap screws, qty. 4, washer, plain, gty. 4, external tooth
lock washer, gty. 4 (only with aluminum feedback array kit),
alignment template and insert]. Stainless steel kits only for use
with stainless steel mounting kits.

7 mm (1/4-inch)

Aluminum GG20240X012
19 mm (3/4-inch)

Aluminum GG20240X022

Stainless steel GE65853X012
25 mm (1-inch)

Aluminum GG20240X032

Stainless steel GE65853X022
38 mm (1-1/2inch)

Aluminum GG20240X042

Stainless steel GE65853X032
50 mm (2-inch)

Aluminum GG20240X052

Stainless steel GE65853X042
110 mm (4-1/8 inch)

Aluminum GG20240X082

Stainless steel GE65853X062
210 mm (8-1/4 inch)

Aluminum GG20243X012

Stainless steel GE65853X072

Rotary
[Kit contains feedback assembly, pointer assembly, travel
indicator scale and M3 machine pan head screws qty. 2].
Stainless steel kits only for use with stainless steel mounting kits.
Aluminum GG10562X012
Stainless steel GG10562X022

Rotary array kit with coupler
[Kit contains feedback assembly and NAMUR coupler]

GE71982X012
GE71982X022

Aluminum
Stainless steel

*Empfohlene Ersatzteile
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Satz  Beschreibung Teilenummer

12 Mounting Shield Kit
[kit contains shield, qty. 3 and machine

screws, qty. 6] GG05242X022
13*  Gasket/Seal Kit, for use with GX actuator
[kit contains insulating gasket (key 287)

and seal (key 288)] GE45468X012

Stlckliste

Hinweis
Teile mit aufgefiihrten FuBnotennummern sind in Ersatzteilsdtzen
erhéltlich; siehe FuBnoteninformationen am unteren Rand der Seite.

Informationen zur Bestellung von Ersatzteilen erhalten Sie von lhrem
Emerson Vertriebsbiiro.

Standardteile mit Elastomeren enthalten Nitril-Elastomere. Zu den
Teilen fiir extreme Temperaturen gehéren Fluorsilikon-Elastomere.

Pos.  Beschreibung Teilenummer

Gehduse (siehe Abbildungen 7-2
und 7-4)

Housing(8)

1 1 Drive Screw (2 req'd) (DVC6205 only)

20  Shield (DVC6205 only)

52 Vent(?

74 Mounting Bracket (DVC6205 only)
248  Screw, hex head (4 req’d) (DVC6205 only)
249  Screw, hex head (4 req’d) (DVC6205 only)
250  Spacer (4 req’d) (DVC6205 only)
267  Standoff (2 req’d) (DVC6205 only)
271 Screen(®)
287  Gasket, Housing A only (used for GX actuator) (DVC6200 only)
288  Seal (used for 667 size 30i - 76i and GX actuators) (DVC6200 only)

Gemeinsame Teile
(siehe Abbildungen 7-2, 7-3 und
7-4)

16*  0O-ring(M) (3 req'd)
29  Warning label, for use only with LCIE hazardous area
classifications

33 Mach Screw, pan head(®) (3 req'd)

38  Cap Screw, hex socket(2)(7) (3 req'd)

43*  Cover Assembly (includes cover screws)
Standard GG53748X012
Extreme temperature GG53748X022

*Empfohlene Ersatzteile

Erhdltlich im Elastomer-Ersatzteilsatz

Erhaltlich im kleinen Hardware-Ersatzteilsatz
Erhaltlich im Dichtungsschirmsatz

Erhdltlich im I/P-Wandlersatz

Erhaltlich im Ersatzmodulsockel-Baugruppensatz
Erhaltlich im Ersatzgehduse-Baugruppensatz
Erhaltlich im Ersatzteilverkleidungssatz

LONOWN =

Pos.  Beschreibung Teilenummer
48  Nameplate
49  Screw, self tapping (2 req'd)(7)

61  Pipe Plug, hex socket(?)
Housing A with relay C (2 req'd ) (used for GX actuator)
Housing A with relay B (1 req'd) (used for GX actuator)
Housing B with relay B and C (1 req'd)
(used for all actuators except GX)
Not required for relay A

63  Lithium grease (not furnished with the instrument)
64  Pipe thread sealant, anaerobic (not furnished with the
instrument)
65  Lubricant, silicone sealant (not furnished with the instrument)
154  Retaining Ring(2) (3 req'd)
236  Screen (required for relay B and C only)(®)
237  Module Base Seal(!)

Modulsockel
(S|ehe Abbildungen 7-2 und 7-4)

Module Base(7)
1 1 Drive Screw(7) (2 req'd)
12 O-ring(M
19  Shield®
61  Pipe Plug, hex socket(”) (3 req'd)
243 Slotted Pin (flame arrestor)(7) (3 req'd)

|/P-Wandlerbaugruppe
(5|ehe Abbildungen 7-2 und 7-4)

Cap Screw, hex socket(2)(9) (4 req'd)
39* 0-ring(1B)(6)
41 1/P Converter(6)
169  Shroud(®)O) (see figure 6-3)
210*  Boot(1)(6) (2 req'd) (see figure 6-3)
231*  Seal Screen(1)3)(6)

Relais
(siehe Abbildungen 7-2 und 7-4)

24* Relay Assembly, (includes shroud, relay seal, mounting screws)
Standard

Standard Bleed
Housing A (used for GX actuator)

Single-acting direct (relay C) 38B5786X182

Single-acting reverse (relay B) 38B5786X172
Housing B (used for all actuators except GX)

Single-acting direct (relay C) 38B5786X132

Double-acting (relay A) 38B5786X052

Single-acting reverse (relay B) 38B5786X092
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Pos.  Beschreibung Teilenummer

24* Relay Assembly, (includes shroud, relay seal, mounting screws)
Standard (continued)

Low Bleed
Housing A (used for GX actuator)

Single-acting direct (relay C) 38B5786X202
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X192
Housing B (used for all actuators except G)
Single-acting direct (relay C) 38B5786X152
Double-acting (relay A) 38B5786X072
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X112
Extreme Temperature
Standard Bleed
Single-acting direct (relay C) 38B5786X142
Double-acting (relay A) 38B5786X032
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X102
Low Bleed
Single-acting direct (relay C) 38B5786X162
Double-acting (relay A) 38B5786X082
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X122

Klemmengehause fiir
Regelkreisanschliisse
(siehe Abbildungen 7-2 und 7-4)

Terminal Box Cap
34*  O-ring(MG)
36*  O-ring(N0)
58  Set Screw, hex socket(2)
72 Cap Screw, hex socket(2)
164  Terminal Box Assembly

Klemmengehduse mit
Riickfiihranschliissen
(siehe Abbildung 7-4)
Nur DVC6205

4 Terminal Box Cap
34*  O-ring(M®)
36*  O-ring(NG)
58  SetScrew, hex socket(2)
62  Pipe Plug, hex hd
262  Adapter
263* O-ring

74

Pos.  Beschreibung

Manometer, Rohrstopfen oder
Reifenventilbaugruppen
(siehe Abbildung 7-3)

47*  Pressure Gauge
Double-acting (3 req'd); Single-acting (2 req'd)

PSI/MPA Gauge Scale

To 60 PSI, 0.4 MPa

To 160 PSI, 1.1 MPa
PSI/bar Gauge Scale

To 60 PSI, 4 bar

To 160 PSI, 11 bar
PSI/KG/CM2 Gauge Scale

To 60 PSI, 4 KG/CM?2

To 160 PSI, 11 KG/CM?2

66  Pipe Plug, hex head
For units w/o gauges

67  Tire Valve, used with Tire Valve Option only
Double-acting (3 req'd); Single-acting (2 req'd)

Rickmeldeeinheit DVC6215
(siehe Abbildung 7-5)

65  Lubricant, silicone sealant (not furnished with the instrument)
256" O-Ring

HART-Filter

HF340, DIN rail mount
HF341, DIN rail Mount, pass through (no filter)

*Empfohlene Ersatzteile

1. Erhdltlich im Elastomer-Ersatzteilsatz
2. Erhéltlich im kleinen Hardware-Ersatzteilsatz
5. Erhéltlich im Klemmengehdusesatz
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Abbildung 7-2. Gehdusebaugruppe des digitalen
Stellungsreglers FIELDVUE DVC6200

;Lq—( q GEHAUSE A - RUCKANSICHT GEHAUSE B - RUCKANSICHT
‘ - |o:| T (FUR ALLE STELLANTRIEBE (FUR ALLE STELLANTRIEBE
@/Q . 1 AUSSER GX) AUSSER GX)
= =
29 - D

FIELOWE" )

1 N
=@,
271 © 64
Q) =%l
U 61
DOPPELT WIRKEND DIREKT WIRKEND UMGEKEHRT WIRKEND

D SCHMIERMITTEL, DICHTMITTEL ODER GEWINDESICHERUNG ANBRINGEN
SCHMIERMITTEL AUF ALLE O-RINGE AUFTRAGEN, SOFERN NICHT ANDERS ANGEGEBEN

GE40185 Blatt 1von 3

75



Teile Betriebsanleitung
Dezember 2022 D103605X0DE

Abbildung 7-2. Gehdusebaugruppe des digitalen Stellungsreglers FIELDVUE DVC6200
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Abbildung 7-3. Messgeratekonfiguration
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Abbildung 7-4. FIELDVUE Unterbau-Gehdusebaugruppe DVC6205
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Abbildung 7-4. FIELDVUE Unterbau-Gehdusebaugruppe DVC6205 (Fortsetzung)
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Abbildung 7-4. FIELDVUE Unterbau-Gehdusebaugruppe DVC6205 (Fortsetzung)
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Abbildung 7-5. Externe FIELDVUE Riickfiihreinheit DVC6215
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Anhang A Funktionsprinzip
HART Kommunikation

Das HART (Highway Addressable Remote Transducer) Protokoll bietet Feldgerdten die Mdglichkeit, Instrumenten- und
Prozessdaten digital zu kommunizieren. Diese digitale Kommunikation erfolgt (ber denselben Zweileiter-Regelkreis, der das
4-20 mA-Prozessregelungssignal liefert, ohne das Prozesssignal zu stéren. Auf diese Weise kann das analoge Prozesssignal mit
seiner schnelleren Aktualisierungsrate zur Steuerung verwendet werden. Gleichzeitig ermdglicht das HART Protokoll den Zugriff
auf digitale Diagnose-, Wartungs- und andere Prozessdaten. Das Protokoll bietet eine vollstandige Systemintegration (iber ein
Hostgerat.

Das HART Protokoll verwendet Frequenzumtastung (FSK). Zwei Einzelfrequenzen von 1 200 und 2 200 Hz {iberlagern das

4-20 mA-Stromsignal. Diese Frequenzen stellen die Ziffern 1 und 0 dar (siehe Abbildung A-1). Durch Uberlagern des

4-20 mA-Stroms durch ein Frequenzsignal wird digitale Kommunikation ermdglicht. Der Durchschnittswert des HART Signals
betragt Null, weshalb dem 4-20 mA-Signal kein DC-Wert hinzugefiigt wird. Somit wird eine echte simultane Kommunikation ohne
Unterbrechung des Prozesssignals erreicht.

Abbildung A-1. HART Frequenzumtastungsmethode

+0,5V

| ANALOG
! | ES
I ! | SIGNAL

1200 Hz 2200 Hz
M 0«

-0,5V

DURCHSCHNITTLICHE STROMANDERUNG WAHREND DER KOMMUNIKATION =0

A6174

Das HART Protokoll erméglicht Multidrop-Kommunikation, d. h. die Vernetzung mehrerer Gerdte mit einer einzigen
Kommunikationsleitung. Dieser Prozess eignet sich hervorragend fiir die Uberwachung von Remote-Anwendungen wie
Rohrleitungen, Standorte fiir den eichamtlichen Verkehr und Tanklager. Siehe Tabelle 6-2 fiir Anweisungen zum Andern der
DIP-Schalterkonfiguration auf der Leiterplatte zur Ermoglichung von Multidrop-Kommunikation.

Digitaler Stellungsregler DVC6200

Das Gehause des digitalen Stellungsreglers DVC6200 enthdlt den Wegsensor, das Klemmengehause, die pneumatischen Eingangs-
und Ausgangsanschliisse und einen Modulsockel, der einfach vor Ort ausgetauscht werden kann, ohne ein Trennen der
Feldverkabelung oder -verschlauchung zu erfordern. Der Modulsockel enthilt folgende Untermodule: I/P-Wandler, Baugruppe der
Leiterplatte (PWB) und pneumatisches Relais. Die Relaisposition wird ermittelt, indem der Magnet auf dem Relaissteg (iber einen
Detektor auf der Leiterplatte erfasst wird. Dieser Sensor wird fiir die Messung der Hilfskreisriickfiihrung (MLFB) verwendet. Der
Modulsockel kann durch den Austausch der Untermodule umgebaut werden. Siehe Abbildungen A-3, A-4, A-5 und A-6.
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Abbildung A-2. Typische Verbindungen von FIELDVUE Instrumenten mit PCs fiir ValveLink Software
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Digitale Stellungsregler DVC6200 werden (iber den Regelkreis mit Spannung versorgt und sorgen fiir eine Stellung des
Regelventils, die sich proportional zu einem Eingangssignal von der Messwarte verhalt. Im Folgenden wird ein doppelt wirkender
digitaler Stellungsregler beschrieben, der auf einem Kolbenantrieb montiert ist.

Das Eingangssignal wird (iber ein einzelnes verdrilltes Adernpaar in das Klemmengehéduse und dann zum Untermodul der
Leiterplattenbaugruppe geleitet, wo es vom Mikroprozessor gelesen, von einem digitalen Algorithmus verarbeitet und in ein
analoges I/P-Antriebssignal umgewandelt wird.

Mit zunehmendem Eingangssignal erhéht sich das Antriebssignal zum I/P-Wandler, wodurch der I/P-Ausgangsdruck erhoht wird.
Der I/P-Ausgangsdruck wird zum Untermodul des pneumatischen Relais geleitet. Das Relais ist auRerdem an den
Versorgungsdruck angeschlossen und verstarkt das schwache pneumatische Signal des I/P-Wandlers. Das Relais akzeptiert das
verstdrkte pneumatische Signal und liefert zwei Ausgangsdriicke. Mit steigendem Eingang (4-20 mA-Signal) steigt der
Ausgangsdruck A stets an, wahrend der Ausgangsdruck B sinkt. Der Ausgangsdruck A wird fiir doppelt wirkende Anwendungen
und einfach wirkende Direktanwendungen verwendet. Der Ausgangsdruck B wird fiir doppelt wirkende Anwendungen und einfach
wirkende Umkehranwendungen verwendet. Wie in den Abbildungen A-3, A-4 und A-5 gezeigt, wird durch den erhéhten
Ausgangsdruck A die Antriebsspindel nach unten gedriickt. Die Spindelposition wird vom beriihrungsfreien Riickmeldesensor fiir
den Hub erfasst. Die Spindel bewegt sich weiter nach unten, bis die korrekte Spindelposition erreicht ist. An dieser Stelle stabilisiert
die Leiterplattenbaugruppe das I/P-Antriebssignal. Dadurch wird die Prallplatte so positioniert, dass eine weitere Erhéhung des
Diisendrucks verhindert wird.

Mit sinkendem Eingangssignal wird das Antriebssignal zum Untermodul des I/P-Wandlers abgeschwécht, wodurch der
I/P-Ausgangsdruck reduziert wird. Das pneumatische Relais verringert den Ausgangsdruck A und erhéht den Ausgangsdruck B. Die
Spindel bewegt sich weiter nach oben, bis die korrekte Position erreicht ist. An dieser Stelle stabilisiert die Leiterplattenbaugruppe
das I/P-Antriebssignal. Dadurch wird die Prallplatte so positioniert, dass eine weitere Senkung des Diisendrucks verhindert wird.
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Abbildung A-3. Digitaler Stellungsregler FIELDVUE DVC6200 - Blockschaltbild
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Abbildung A-4. Digitaler Stellungsregler FIELDVUE DVC6200 mit Stellungsriickmelder — Blockschaltbild
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Abbildung A-5. Digitaler Stellungsregler FIELDVUE DVC6200 mit separatem Schalter - Blockschaltbild
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Abbildung A-6. Digitaler Stellungsregler FIELDVUE DVC6200 - Baugruppe
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Anhang B Handkommunikator-Meniibaume

Dieser Abschnitt enthdlt die Handkommunikator-Meniibdume fiir die Instrumentenebenen HC, AD, PD und ODV.
Er enthdlt auch eine alphabetische Funktions-/Variablenliste, mit der Sie die jeweilige Funktion/Variable im
entsprechenden Men(ibaum leichter finden kénnen.

Alle Funktionstastenfolgen, auf die in den Meniibdumen verwiesen wird, gehen vom Online-Men(i (siehe

Abbildung B-2) als Ausgangspunkt aus.

Hinweis

Funktionstastenfolgen gelten nur fiir den Feldkommunikator 475. Sie gelten nicht fiir den Trex Device Communicator.

Instrumentenebenen HC, AD, PD und ODV

Funktion|Variable

Siehe Abbildung

Actual Travel

B-5

Funktion/Variable

Siehe Abbildung

Actuator Manufacturer B-5
Actuator Model B-5
Actuator Selection B-5
Actuator Size B-5
Actuator Style B-7
Air B-5
Alert Record Full B-9
(Alert Record/Status Alerts Enable)

Alert Record Full B-9
(Alert Record|Status Alerts NE107)

Alert Record Not Empty B-9
(Alert Record|Status Alerts Enable)

Alert Record Not Empty B-9
(Alert Record|Status Alerts NE107)

Alert Switch Source B-7
Analog Input B-3,B-11
Analog Input (Calibration) B-10
Analog Input Units B-5
Area Units B-5
Auto Calibration B-4,B-10
Autocal in Progress B-9
(Alert Record|Status Alerts Enable)

Autocal in Progress B-9
(Alert Record|Status Alerts NE107)

Auxiliary Terminal Action B-5
Auxiliary Terminal Action, Edit B-5
Breakout Timeout B-7
Breakout Torque B-5
Burst Command B-7
Burst Enable B-7
Calibration Button B-5
Calibration in Progress B-9
(Alert Record|Status Alerts Enable)

Calibration in Progress B-9
(Alert Record|Status Alerts NE107)

Calibration Record B-10
Calibration Time B-10
Calibration Type B-10
Calibrator B-10

Change Control Mode B-6,B-11
Change Instrument Mode B-1,B-5
Change to HART 5 [ Change to HART 7 B-11
Change Travel/Pressure Select B-6,B-11
Change Write Protection B-1,B-3,B-5
Clear Records B-9,B-11
Control Mode B-6,B-11
Critical NVM Failure B-9

(PST Prohibited Electronics Alerts)

Critical NVM Failure (Electronics Alerts NE107) B-8
Critical NVM Failure Shutdown B-8
Custom Characterization B-6,B-11
Cycle Count B-8,B-11
Cycle Count Hi (Travel History Alerts Enable) B-8

Cycle Count High (Travel History Alerts NE107) B-8

Cycle Count High Alert Point B-8

Cycle Count/Travel Accum Deadband B-8

Days Powered Up B-11

DD Information B-3
Description B-3,B-5
Device ID B-3
Device Revision B-3
Device Setup B-4
Device Status B-3,B-11
Diagnostic Data Available B-9
(Alert Record|Status Alerts Enable)

Diagnostic Data Available B-9
(Alert Record|Status Alerts NE107)

Diagnostic in Progress B-9
(Alert Record/Status Alerts Enable)

Diagnostic in Progress B-9
(Alert Record|Status Alerts NE107)

Drive Current Failure (Electronics Alerts NE107) B-8

Drive Current Failure B-9

(PST Prohibited Electronics Alerts)

Drive Current Failure Shutdown B-8

Drive Signal B-3,B-11
Drive Signal (Electronics Alerts Enable) B-8

Drive Signal (Electronics Alerts NE107) B-8
Dynamic Torque B-5
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Funktion/Variable

Siehe Abbildung

Edit Cycle Counts

B-8

Funktion/Variable

Siehe Abbildung

Limit Switch Valve Close

B-5

Edit Instrument Time B-5,B-9
Edit Travel Accumulator B-8
Effective Area B-5

Fail Signal B-7
Fallback Recovery B-6,B-9,B-11
Fallback-Sensor Failure B-9
Fallback-Sensor/Travel Deviation B-9
Feedback Connection B-5,B-7
Firmware Revision B-3
Flash Integrity Failure (Electronics Alerts NE107) B-8
Flash Integrity Failure B9
(PST Prohibited Electronics Alerts)

Flash Integrity Failure Shutdown B-8
Flow Direction B-5
Flow Tends to B-5
Function B-7
Hardware Revision (Device) B-3
HART Long Tag B-3,B-5
HART Tag B-3,B-5
HART Universal Revision B-3
HART Variable Assignments B-7
High Friction Breakout Pressure B-7

Hi Limit/Cutoff Point B-6,B-8
Hi Limit/Cutoff Select B-6

Hi Soft Cutoff Rate B-6
Incoming Pressure Threshold B-7

Inlet Pressure B-5
Input Characterization B-6,B-11
Input Range Hi B-5
Input Range Lo B-5
Instrument Alert Record B-9
Instrument Level B-3
Instrument Mode B-1,B-5
Instrument Serial Number B-3,B-5
Instrument Time is Approximate B-9
(Alert Record|Status Alerts Enable)

Instrument Time is Approximate B-9
(Alert Record/Status Alerts NE107)

Integral Enable (Travel & Pressure Tuning) B-7
Integral Gain (Travel & Pressure Tuning) B-7
Integrator Limit B-7
Integrator Saturated Hi B-9
(Alert Record|Status Alerts Enable)

Integrator Saturated Hi B-9
(Alert Record/Status Alerts NE107)

Integrator Saturated Lo B-9
(Alert Record|Status Alerts Enable)

Integrator Saturated Lo B-9
(Alert Record|Status Alerts NE107)

Integral Dead Zone B-7

Last AutoCal Status B-10
Last PST Results B-7
Leak Class B-5
Length Units B-5
Lever Arm Length B-5
Lever Style B-5
Limit Switch Trip Point B-7

Limit Switch Valve Open B-5
Lo Limit/Cutoff Point B-6,B-8
Lo Limit/Cutoff Select B-6
Lo Soft Cutoff Range B-6
Low Friction Breakout Pressure B-7
Lower Bench Set B-5
Manual Calibration B-10
Manufacturer (Device) B-3
Maximum Allowable Travel Movement B-7
Maximum Recorded Temperature B-11
Maximum Supply Pressure B-7
Message B-3,B-5
Minimum Recorded Temperature B-11
Minimum Required Travel Movement B-7
Minor Loop Sensor Failure B-9
(PST Prohibited Electronics Alerts)

Minor Loop Sensor Failure B-9
(PST Prohibited Electronic Alerts)

Minor Loop Sensor Failure (Sensor Alert NE107) B-9
Minor Loop Sensor Failure Shutdown B-9
MLFB Gain (Travel & Pressure Tuning) B-7
Model (Device) B-3
Nominal Supply B-5
Non-Critical NVM Failure B-8
(Electronics Alerts NE107)

Non-Critical NVM Failure Shutdown B-8
Number of Power Ups B-11
Outgoing Pressure Threshold B-7
Output Circuit Error (Electronics Alerts Enable) B-8
Output Circuit Error (Electronics Alerts NE107) B-8
Outlet Pressure B-5
Output Pressure Limit Enable B-8
Output Terminal Enable B-7
Packing Type B-5
Partial Stroke Test B-11
Polling Address B-5
Port A Overpressurized (Pressure Alerts Enable) B-8
Port A Overpressurized (Pressure Alerts NE107) B-8
Port A Pressure Limit B-8
Port Diameter B-5
Port Type B-5
Position Transmitter B-5
Pressure A B-3,B-11
Pressure A-B B-3,B-11
Pressure B B-3,B-11
Pressure Control B-9
Pressure Deviation Alert Point B-8
Pressure Deviation (Pressure Alerts Enable) B-8
Pressure Deviation (Pressure Alerts NE107) B-8
Pressure Deviation Time B-8
Pressure Fallback Active B-9
(PST Prohibited Alerts Enable)

Pressure Fallback Active (Sensor Alerts Enable) B-9
Pressure Fallback Active (Sensor Alerts NE107) B-9
Pressure Range High B-6
Pressure Range Low B-6
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Funktion/Variable

Siehe Abbildung

Pressure Sensor Failure
(PST Prohibited Alerts Enable)

B-9

Funktion/Variable

Siehe Abbildung

Supply Pressure Lo (PST Prohibited Alerts Enable)

B-8

Pressure Sensor Failure

(Sensor Alerts NE107) B9
Pressure Sensor Failure Shutdown B-9
Pressure Sensors (Calibration) B-10
Pressure Tuning Set B-7
Pressure Units B-5
Program Flow Failure (Partial Stroke Alerts NE107) | B-9
Program Flow Failure Shutdown B-9
Proportional Gain (Travel & Pressure Tuning) B-7
PST Abnormal (Partial Stroke Alerts Enable) B-9
PST Abnormal (Partial Stroke Alerts NE107) B-9
PST Abnormal Criteria B-7
PST Abort Criteria B-7
PST Enable B-7
PST Calibration B-10
PST Deferral Reason B-7
PST Pass (Partial Stroke Alerts Enable) B-9
PST Pass (Partial Stroke Alerts NE107) B-9
PST Prohibited (Partial Stroke Alerts Enable) B-9
PST Prohibited (Partial Stroke Alerts NE107) B-9
PST Result Criticality B-7
PST Start Point B-7
PST Variables B-7
Push Down To B-5
PWB Serial Number B-3
Quick Release B-5
Rated Travel B-5
Relay Adjust B-10
Relay Type B-7
Reference Voltage Failure B-8
(Electronics Alerts NE107)

Reference Voltage Failure B-9
(PST Prohibited Electronics Alerts)

Reference Voltage Failure Shutdown B-8
Reset PST Abnormal Alert B-11
Restart Control Mode B-6,B-11
Restart Processor B-11
Return Lead B-7
Seat Type (Trim) B-5
Setpoint B-3,B-8,B-11
Short Duration PST B-7
Shutdown Activated (Electronics Alerts Enable) B-8
Shutdown Activated (Electronics Alerts NE107) B-8
Simulate B-11
Solenoid Valve B-5
SP Rate Close B-6
SP Rate Open B-6
Spring Rate B-5
Spring Rate Units B-5
Stabilize/Optimize B-7,B-11
Stem Diameter B-5
Stroke Valve B-11
Supply Pressure B-3,B-8,B-11
Supply Pressure Hi (Pressure Alerts Enable) B-8
Supply Pressure Hi (Pressure Alerts NE107) B-8
Supply Pressure Hi Alert Point B-8

Supply Pressure Lo (Pressure Alerts Enable) B-8
Supply Pressure Lo Alert Point B-6,B-8
Switch Closed B-7
Temperature B-11
Temperature Units B-5
Temp Sensor Failure B-9
(PST Prohibited Alerts Enable)

Temp Sensor Failure (Sensor Alerts NE107) B-9
Temp Sensor Failure Shutdown B-9
Torque Units B-5
Transmitter Output B-7
Travel B-3,B-8,B-11
Travel Accumulator (Alert Setup) B-8
Travel Accumulator (Travel History) B-11
Travel Accumulator Alert Point B-8
Travel Accumulator High B-8
(Travel History Alerts Enable)

Travel Accumulator High B-8
(Travel History Alerts NE107)

Travel Alert Deadband B-8
Travel Control B-9
Travel Counts B-11
Travel Deviation B-8
Travel Deviation (PST Prohibited Alerts Enable) B-9
Travel Deviation (Travel Alerts Enable) B-8
Travel Deviation (Travel Alerts NE107) B-8
Travel Deviation Alert Point B-8
Travel Deviation Time B-8
Travel Deviation Pressure Fallback B-6
Travel Deviation Pressure Fallback Time B-6
Travel Hi (Travel Alerts Enable) B-8
Travel Hi (Travel Alerts NE107) B-8
Travel Hi Hi (Travel Alerts Enable) B-8
Travel Hi Hi (Travel Alerts NE107) B-8
Travel Hi Alert Point B-8
Travel Hi Hi Alert Point B-8
Travel Lo (Travel Alerts Enable) B-8
Travel Lo (Travel Alerts NE107) B-8
Travel Lo Lo (Travel Alerts Enable) B-8
Travel Lo Lo (Travel Alerts NE107) B-8
Travel Lo Alert Point B-8
Travel Lo Lo Alert Point B-8
Travel Limit/Cutoff Hi (Travel Alerts Enable) B-8
Travel Limit/Cutoff Hi (Travel Alerts NE107) B-8
Travel Limit/Cutoff Lo (Travel Alerts Enable) B-8
Travel Limit/Cutoff Lo (Travel Alerts NE107) B-8
Travel/Pressure Select B-6,B-9,B-11
Travel Sensor Failure (Sensor Alerts NE107) B-9
Travel Sensor Failure B-9
(PST Prohibited Alerts Enable)

Travel Sensor Failure Shutdown B-9
Travel Sensor Motion B-5,B-7
Travel Tuning Set B-7
Travel Units B-5
Unbalanced Area B-5
Upper Bench Set B-5
Valve Class B-5
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Funktion/Variable Siehe Abbildung
Valve Manufacturer B-5
Valve Model B-5
Valve Serial Number B-3,B-5
Valve Size B-5
Valve Style B-5,B-7
Velocity Gain B-7

Abbildung B-1. Schnelltaste

Favorites
Hot Key

1 Instrument Mode

3 Write Protection

2 Change Instrument Mode

4 Change Write Protection

Funktion/Variable

Siehe Abbildung

View Alert Records B-9,B-11
View/Edit Burst Messages B-7
View/Edit Lag Time B-6

Volume Booster B-5

Write Protection B-1,B-3,B-5
Zero Power Condition B-7

Abbildung B-2. Online

HART Application
1 Offline |

3 Utility
4 HART Diagnostics |

2 Online—————» Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

Abbildung B-3. Ubersicht

1
Overview

1 Device Status

2 Analog Input

3 Setpoint

4 Travel

5 Drive Signal

6 Pressure Variables —

1-6

— Pressure Variables

1 Supply Pressure (1]
2 Pressure A

3 Pressure B

4 Pressure A-B

1-7
> Device Information

1 Identification !

2 Revisions

1-7-1
Identification

HART Tag

HART Long Tag <2]
Manufacturer

Model

Instrument Level

Device ID and Serial Numbers
Message

Description

coONOOUTA WN =

1-7-2
» Revisions

3 Security

7 Device Information

HINWEIS:

1-7-3

Security =

1 Write Protection
2 Change Write Protection

1 HART Universal Revision
2 Device Revision

3 Hardware Revision

4 Firmware Revision

5 DD Information

VERSORGUNGSDRUCK (SUPPLY PRESSURE) IST VERFUGBAR AUF INSTRUMENTENEBENEN AD, PD, UND ODV.
[2> LANGE MESSSTELLENKENNZEICHNUNG FUR HART (HART LONG TAG) IST NUR BEI HART 7 VERFUGBAR.

1-7-1-6

— Device ID and Serial Numbers

1 Device ID

2 Valve Serial Number
3 Instrument Serial Number
4 PWB Serial Number

Abbildung B-4. Gefiihrte E

2
Configure

2 Manual Setup
3 Alert Setup
4 Calibration

inrichtung

2-1

PR T .
1 Guided Setup —————» Guided Setup

1 Device Setup
2 Auto Calibration
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Abbildung B-5. Manuelle Einrichtung > Modusschutz und manuelle Einrichtung > Instrument

2 2-2-1 2-2-2-1
Configure —» Mode and Protection —» Identification
1 Guided Setup \ 1 Instrument Mode 1 HART Tag
2 Manual Setup 2 Change Instrument Mode 2 HART Long Tag <11
3 Ale.rt SeFup 3 Write Protection 3 Description
4 Calibration \ 4 Change Write Protection 4 Message
55 5 Polling Address
- 2-2-2
Manual Setup «—— > Instrument | 2-2-2-2
1 Mode and Protection — 1 Identification ,—»SeriaINumbers
2 Instrument 2 Serial Numbers -
3 Travel/Pressure Control 3 Units 1 Instrument erial Number
2 Tuning 4 Terminal Box 2 Valve Serial Number
5 Valve and Actuator 5 Analog Input Range 2223
6 Partial Stroke Test (PST) g Egﬁtclr??t‘iﬁﬁwe—ntﬂme 2223 units
7 Outputs 1 Pressure Units

2-2-2-6 2 Temperature Units
3 Analog Input Units

Spec Sheet <=

—_—
1 Units
2 Valve 2-2-2-4 Termi
3 Trim ——— Terminal Box
4 Actuator ——— 2-2-2-6-3 1 Calibration Button
5 Accessories Trim \ 2 Auxiliary Terminal Action
22265 1 Seat Type 3 Edit Auxiliary Terminal Action <2
Accessories = 2 Leak Class 2-2-2-5
1 Volume Booster 3 Port Diameter L~~~ 5 AnalogInputRange
2 Quick Release 4 PortType 1 Input Range Hi
3 Solenoid Valve 5 Flow Direction 2 InputRange Lo
4 Position Transmitter 6 Push Down To
5 Limit Switch Valve Open 7 Flow Tends To 2-2-2-6-1 Units
6 Limit Switch Valve Close 8 Unbalanced Area
1 Travel Units
2-2-2-6-4 2-2-2-6-2 2 Length Units
Actuator ¥ Valve ¥ 3 AreaUnits
1 Actuator Manufacturer 1 Valve Manufacturer 4 Spring Rate Units
2 Actuator Model 2 Valve Model 5 Torque Units
3 Actuator Size 3 Valve Serial Number 2.2.2-6-2-4
4 Actuator Selection 4 Valve Style > Valve Style
2-2-2-6-4-6 3] 5 Travel 5 Stem Diameter
Lever Style <= 3> 6 LeverStyle 6 Packing Type 1 Valve Style
7 Effective Area 7 Valve Travel 2 Valve Size
1 LeverStyle 8 Spring Rate 8 Inlet/Outlet Pressures 3 Valve Class
2 Lever Arm Length I 9 Air 9 Torque
2-2-2-6-2-7
2-2-2-6-4-9 Valve Travel
Air 2-2-2-6-4-5 1 Rated Travel
1 Air Travel 2 Actual Travel
2 Upper Bench Set 1 Feedback Connection
3 Lower Bench Set 2 Travel Sensor Motion
4 Nominal Supply 2-2:2:6-2-8
— Inlet/Outlet Pressures
1 Inlet Pressure
\J 2 Outlet Pressure
2-2-2-6-2-9
Torque <3]
HINWEIS: 1 Dynamic Torque
[ LANGE MESSSTELLENKENNZEICHNUNG FUR HART (HART LONG TAG) IST BEI HART 7 VERFUGBAR. 2 Breakout Torque

[2> HILFSANSCHLUSSAKTIONEN (AUXILIARY TERMINAL ACTION) UND DIE BEARBEITUNG VON HILFSANSCHLUSSAKTIONEN
(EDIT AUXILIARY TERMINAL ACTION) SIND AUF INSTRUMENTENEBENE ODV VERFUGBAR.

[3> VERFUGBAR BEI DREHVENTIL.
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Abbildung B-6. Manuelle Einrichtung > Hub-/Druckregelung

2-2
Manual Setup

1 Mode and Protection

2 Instrument

3 Travel[Pressure Control
4 Tuning

5 Valve and Actuator

6 Partial Stroke Test (PST)
7 Outputs

HINWEIS:

[1> RUCKFALLBETRIEB AUF DRUCKSTEUERUNG (PRESSURE FALLBACK) IST AUF INSTRUMENTENEBENEN AD, PD, UND ODV VERFUGBAR.

2-2-3

Travel/Pressure Control

cONOUTA WN =

Travel/Pressure Select |
Change Travel/Pressure Select

2-2-3-3
—» Cutoffs and Limits

1 Hi Limit/Cutoff Select

Cutoffs/Limits

2 HiLimit/Cutoff Point

Pressure Control
Pressure Fallback <1

3 Hi Soft Cutoff Rate
4 Lo Limit/Cutoff Select

Control Mode
Characterization

Dynamic Response —————————

2-2-3-7 (HC)
2-2-3-8 (AD, PD, ODV)

Dynamic Response <———

1 SPRate Open
2 SPRate Close
3 View/Edit Lag Time

2-2-3-6 (HC)
2-2-3-7 (AD, PD, ODV)

Characterization «———!

1 Input Characterization
2 Custom Characterization

5 Lo Limit/Cutoff Point
6 Lo Soft Cutoff Rate

2-2-3-4
Pressure Control

1 Pressure Range High
2 Pressure Range Low

2-2-3-5 (AD, PD, ODV)
—» Pressure Fallback <T

1 Tvl Dev Press Fallback

3 Fallback Recovery

2 Tvl Dev Press Fallback Time

4 Supply Pressure Lo Alert Point

2-2-3-5 (HQ)
2-2-3-6 (AD, PD, ODV)
L——» Control Mode

1 Control Mode
2 Change Control Mode
3 Restart Control Mode
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Abbildung B-7. Manuelle Einrichtung > Abstimmung durch manuelle Einrichtung > Ausgdnge

2-2-4-1
» Travel Tuning
2.2-4 1 Travel Tuning Set
———————— Tuning 2 Proportional Gain
1 Travel Tuning I i ?\/ﬁ%gﬁam
2.2 2 Pressure Tuning . 5 Integral Enable
| - 3 Travel/Pressure Integral SettlngsI 6 IntegraIGain
Manual Setup
2-2-4-3 ili imi
1 Mode and Protection Travel/Pressure Integral Settings «—— 7 Stabilize/Optimize
2 Instrument 1 Integral Dead Zone 2-2-4-2 .
3 Travel/Pressure Control 2 Integrator Limit ———— Pressure Tuning
4 Tuning 1 Pressure Tuning Set
g \P!al;:l'e Ia;‘td Alftugl' 225 2 Proportional Gain
artial Stroke <1 3 MLFB Gain
7 Outputs | Valve and Actuator 4 Integral Enable
o u 1 Valve Style 5 Integral Gain
< g 2 Actuator Style
o) S 3 Feedback Connection 2'2'6'1.'. t Confiqurati
2 < 4 Relay Type — Test Configuration
o =] 5 Zero Power Condition 1 PST Enable
= = 6 Travel Sensor Motion 2 PST Start Point
E 8 7 Max Supply Pressure 3 PST Variables
s I 4 Return Lead
E 226 5 Short Duration PST
WITH I/O PACKAGE s L——»Partial Stroke <1J 6 Max Allowable Travel Movement
2-2-6 (2H§7A(DOIIJD\?)) 1 Test Configuration 7 Min Required Travel Movement
2 Test Acceptance Criteria

5 Last PST results

Outputs = , 3 PST Alert Behavior
1 Output Terminal Config 4 PST Deferral Reason 2-2-6-2
2 Limit Switch Configuration |

3 Alert Switch Configuration Test Acceptance Criteria
4 HART Var Assignments 2-2-6-3 1 Outgoing Pressure Threshold
5 Transmitter Output 2-2-6-1 (HC, AD, PD) PST Alert Behavior 2 In.comirjg.Pressure Threshold
6 Burst Mode 2-2-7-1(0DV) 1 PST Abnormal Criteria 3 High Friction Breakout Press

. ! o 4 Low Friction Breakout Press

2-2-6-6 (HC, AD, PD) Output Terminal Config 2 PST Abort Criteria 5 Breakout Timeout
2-2-7-6 (ODV) 1 Output Terminal Enable 3 PST Result Criticality
Burst Mode «———— pu
2 Function
1 Burst Enable 3 Fail Signal
2 View/Edit Burst Messages
2-2-6-2 (HC, AD, PD) WITHOUT /0 PACKAGE 9-2-6-1 (HC. AD. PD
2-2-6-4 (HC, A(D, PD; 2-2-7-2 (0DV) 2-2-6 (HC, AD, PD) 2:9.7-1 ((OD’V) +PD)
2-2-7-4 (ODV - X . y 2-2-7(0DV)
HART Var Assignments «—— =Limit Switch Configuration Outputs HART Var Assignments
1 Primary Variable (PV) 1" Limit Switch Trip Point 1 HART Var Assignments —_ 1 Primary Variable (PV)
2 Secondary Variable (SV) 2 Switch Closed 2 Burst Mode g 2 Secondary Variable (SV)
3 Tertiary Variable (TV) 3 Tertiary Variable (TV)
4 Quaternary Variable (QV) 2-2-6-3 (HC, AD, PD) 4 Quaternary Variable (QV)
Y 2-2-7-3(0DV) 2-2-6-22 (;lC7 2AD6FI;3)
Alert Switch Configuration 272 )
- Burst Mode
1 Alert Switch Source
1 BurstEnable
2 View/Edit Burst Messages <2]
HINWEIS:

[T> TEILHUB (PARTIAL STROKE) IST AUF INSTRUMENTENEBENE ODV VERFUGBAR.
[2> BEIHART 5 LAUTET DIE KENNZEICHNUNG ,BURST COMMAND* (BURST-BEFEHL).
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Abbildung B-8. Alarmeinrichtung > Elektronik durch Hubverlauf
2-3-1-1
5 2-3-1 —> Electronic Alerts Enable
Configure —> Electronics | 1 Drive Signal
1 Cuided Set l 1 Electronic Alerts Enable 2 Shutdown Activated
5 MUI e ISetup 2 Electronic Alerts NE107 <&} 3 Output Circuit Error (3]
anual >etup 3 Electronic Alerts Shutdown
3 Alert Setup ! 2-3-1-2
4 Calibration ’ ) 2-3-1-3 '
Electronic Alerts Shutdown ——Electronic Alerts NE107
1 Drive Current Failure Shutdown Drive Current Failure
2-3 2 Critical NVM Failure Shutdown Drive Signal
Alert Setup <—— 3 Non-Critical NVM Failure Shutdown Critical NVM Failure

1 Electronics

1 4 Flash Integrity Failure Shutdown
5 Reference Voltage Failure Shutdown

Non-Critical NVM Failure
Flash Integrity Failure

2 Pressure
3 Travel
[ 4 Travel History 2-3-2
5 Partial Stroke T L pressure
6 Sensors
7 Alert Record/Status | 1
2 Pressure Alert NE107 <&a}———
2 Supply Pressure
3 Supply Pressure Hi Alert Point
4 Supply Pressure Lo Alert Point
5 Pressure Deviation Alert Point
6 Pressure Deviation Time
7 Port A Pressure Limit
2.3-4-1 8 Output Pressure Limit Enable
Travel History Alerts Enable
1 Cycle Count Hi
2 Tvl Accum Hi
y 2-3-3
2-3-4 L » Travel

Travel History

1 Travel History Alerts Enable

Reference Voltage Failure
Shutdown Activated
Output Circuit Error <3]

coONOUTDh WN —

2-3-2-1

Pressure Alerts Enable — ' Pressure Alerts Enable

1 Supply Pressure Hi
2 Supply Pressure Lo <]
3 Pressure Deviation
4 Port A Overpressurized

2-3-2-2

1 Travel Alerts Enable !

L » Pressure Alerts NE107

1 Supply Pressure Hi
2 Supply Pressure Lo <ZJ
3 Pressure Deviation
4 Port A Overpressurized

2-3-3-1

2 Travel AlertsNE107 ((O—————

» Travel Alerts Enable

i 3 Travel 1 Tvl Deviation
2 Travel History Alerts NE107 <a}—— ; 2 TvlHiHi
4 Setpoint TVHIHi
3 Cycle Count/Travel Accum Deadband P 3 Tvllolo
5 Travel Alert DB )
4 Cycle Counter 6 Travel Deviati 4 TvlHi
5 Travel Accumulator - 7 ngzl Liﬁ‘]\/iltatlon 5 Tvllo
8 Travel Limit/Cutoff — 6 TvlLimit/Cutoff Hi
2-3-4-5 7 Tvl Limit/Cutoff Lo
Travel Accumulator «——«—————
2-3-4-2
1 Travel Accumulator Travel History Alerts NE107 2-3-3-8 2-3-3-2
2 Edit Travel Accumulator rave’ Tistory Alerts Travel Limit/Cutoff < — Travel Alerts NE107
3 Travel Accumulator Alert Point 1 Cycle Count High 1 Hi Limit/Cutoff Point 1 Travel Deviation
2 Travel Accumulator High 2 Lo Limit/Cutoff Point 2 Travel Hi Hi
\) 3 Travel Lo Lo
2-3-4-4 2337 4 Travel Hi
Cycle Counter Travel Limit <————— 2 pave: ::9 it/Cutoff Hi
ravel Limit/Cutoff Hi
1 Cycle Count 1 Travel Hi Hi Alert Point Y 7 Travel Limit/Cutoff Lo
2 Edit Cycle Counts ) 2 Travel Lo Lo Alert Point 2.3-3.6
3 Cycle Count High Alert Point 3 Travel Hi Alert Point Travel Deviation

HINWEIS:

4 Travel Lo Alert Point

[T TEILHUB (PARTIAL STROKE) IST AUF INSTRUMENTENEBENE ODV VERFUGBAR.
[2> ALARM FUR NIEDRIGEN VERSORGUNGSDRUCK (SUPPLY PRESSURE LO) IST VERFUGBAR AUF INSTRUMENTENEBENEN AD, PD, UND ODV.

[3> AUSGANGSSCHALTKREISFEHLER (OUTPUT CIRCUIT ERROR) IST VERFUGBAR, WENN DIE STELLUNGSRUCKMELDERFUNKTION KONFIGURIERT IST.

[@> NE107-ALARME SIND FUR HART 7 VERFUGBAR. ALLE HART 5 FUNKTIONSTASTENFOLGEN WERDEN NACH DER EINGABE DER NE107-ALARMKONFIGURATION UM EINE

ZAHL REDUZIERT.

1 Travel Deviation
2 Travel Deviation Alert Point
3 Travel Deviation Time
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Abbildung B-9. Alarmeinrichtung > Teilhub {iber Alarmdatensatz/-status

—»Partial Stroke

2-3
Alert Setup

1 Electronics
2 Pressure

3 Travel

4 Travel History
5 Partial Stroke

2-3-5-1(0ODV)
——» Partial Stroke Alerts Enable
1 PST Abnormal

2-3-5(0DV) 2 PST Pass
3 PST Prohibited
1 Partial Stroke Alerts Enable ———! 2-3-5-2 (ODV)
2 Partial Stroke Alerts NE107 (3} > Partial Stroke Alerts NE107

3 Partial Stroke Alerts Shutdown
4 PST Prohibited Alerts Enable

1 PST Abnormal

! 2 PST Pass

3 PST Prohibited

4 Program Flow Failure

2-3-5-4(0DV)
PST Prohibited Alerts Enable

6 Sensors
7 Alert Record|Status

2-3-6 (HC, AD, PD)
2-3-7 (ODV)
Alert Record/Status €«———

1 Alert Record|/Status Alerts Enable !

2 Alert Record|/Status Alerts NE107 G
3 View Alert Records

4 Clear Records

5 Instrument Alert Record

6 Edit Instrument Time

2-3-6-2 (HC, AD, PD)
2-3-7-2 (ODV)
Alert Record|/Status Alerts NE107 <——

1 Alert Record Not Empty

2 Alert Record Full

3 Instrument Time is Approximate
4 Calibration in Progress

5 Autocal in Progress

6 Diagnosticin Progress

7 Diagnostic Data Avail

8 Integrator Sat Hi

9 Integrator Sat Lo

2-3-6-1(HC, AD, PD)
2-3-7-1(0DV)

Alert Record/Status Alerts Enable «——

Alert Record Not Empty

Alert Record Full

Instrument Time is Approximate
Calibration in Progress

Autocal in Progress

Diagnostic in Progress
Diagnostic Data Avail

Integrator Sat Hi

Integrator Sat Lo

Loo~NOOUTA WN =

HINWEIS:

2-3-5-3 (ODV

— . , )
1 PST Prohibited Electronic Alerts Partial Stroke Alerts Shutdown

2 Travel Sensor Failure

3 Pressure Sensor Failure
4 Temp Sensor Failure

5 Pressure Fallback Active
6 Supply Pressure Lo

7 Travel Deviation

1 Program Flow Failure Shutdown

2-3-5-4-1(ODV)
PST Prohibited Electronic Alerts

1 Critical NVM Failure

2 Drive Current Failure

3 Reference Voltage Failure
4 Minor Loop Sensor Failure
5 Flash Integrity Failure

2-3-5 (HC, AD, PD)

2-3-6 (ODV) 2-3-5-1 (HC, AD, PD)
—Sensors 2-3-6-1(0ODV)
1 Sensor Alerts Enable ‘ » Sensor Alerts Enable

2 Sensor Alerts NE107 G}——
3 Sensor Alerts Shutdown ———

4 Change Travel/Pressure Select
5 Travel/Pressure Select <2]

6 Fallback Recovery <21 |

| 1 Pressure Fallback Active (2]

2-3-5-2 (HC, AD, PD)
2-3-6-2 (ODV)
Sensor Alerts NE107

1 Travel Sensor Failure

2 Pressure Sensor Failure

3 Temp Sensor Failure

4 Minor Loop Sensor Failure
5 Pressure Fallback Active <2]

[ 2-3-5-4 (HC, AD, PD)
2-3-6-4 (ODV)
Change Travel/Pressure Select

1 Travel Control

2 Pressure Control ]

3 Fallback-Sensor Failure

4 Fallback-Sensor/Tvl Deviation 2-3-5-3(HC, AD, PD)
2-3-6-3 (ODV)

Sensor Alerts Shutdown

1 Travel Sensor Failure Shutdown

2 Pressure Sensor Failure Shutdown

3 Temp Sensor Failure Shutdown

4 Minor Loop Sensor Failure Shutdown

[T TEILHUB (PARTIAL STROKE) IST AUF INSTRUMENTENEBENE ODV VERFUGBAR.
[2> MENUELEMENTE FUR RUCKFALLBETRIEB AUF DRUCKSTEUERUNG SIND VERFUGBAR AUF INSTRUMENTENEBENEN AD, PD, UND ODV.
[3> NE107-ALARME SIND FUR HART 7 VERFUGBAR. ALLE HART 5 FUNKTIONSTASTENFOLGEN WERDEN NACH DER EINGABE DER NE107-ALARMKONFIGURATION UM EINE

ZAHL REDUZIERT.
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Abbildung B-10. Kalibrierung

2
Configure HART 5
1 Guided Setup 2-4-1 0
2 Manual Setup ——— Travel Calibration
3 AIe]‘t Setup 1 Auto Calibration
4 Calibration ———— 2 Last AutoCal Status

3 Manual Calibration
4 Calibration Record

2-4 E
Calibration «— < HART 7
; ;rzivelp\cdqlibration ! HART7 2310 el Calibration
elay Adjust . .
3 Sensor Calibration —— ; f:SiOACUatlébCraaltlsotgtUS
4 PST Calibrati
alibration <] 3 Manual Calibration
o 2-4-3 4 Calibration Type
Sensor Calibration <€—— 5 Calibration Time
1 Pressures Sensors 6 Calibrator

2 Analog Input <2J

HINWEIS:

[ KALIBRIERUNG DES PST (TEILHUBTESTS) (PST CALIBRATION) IST AUF INSTRUMENTENEBENE ODV VERFUGBAR.
[2> ANALOGEINGANG (ANALOG INPUT) IST NICHT VERFUGBAR, WENN DER DIP-SCHALTER AUF MULTIDROP EINGESTELLT IST.

Abbildung B-11. Servicewerkzeuge 3.4-1-4
32 Pressure Variables €«———
3 » Alert Record 1 Supply Pressure (2]
. 1 View Alert Records 2 Pressure A
Service Tools 2 Clear Records 3 Pressure B
1 Device Status | 4 Pressure A-B
2 Alert Record 3-3 3-4-1
3 Diagnostics > Diagnostics — Travel/Pressure
4 Variables 1 Setpoint
5 Maintenance ; ’S)tr(;kelgltalvlf Test 1 2 Travel
6 Simulate | artia] Stroke 1€ 3 Drive Signal
4 Pressure Variables
3.5 3-4 . 5 Change Travel/Pressure Select
Maintenance <«—— L » Variables 6 Travel/Pressure Select
1 Stabilize/Optimize 1 Travel/Pressure | 7 Fallback Recovery <2J
2 Restart Processor 2 Control Mode
3 Reset PST Abnormal Alert (3] 3 Analog Input
4 Change to HART 5 <41 4 Temperature 3-4-2
5 Travel Cognts. l— = Control Mode
6 Characterization
7 Travel History 1 Control Mode
8 Run Time Extremes 2 Change Control Mode
J 3 Restart Control Mode
3-4-8
i - 3-4-6
Run Time Extremes 3-4.7 L——— Characterization
1 Maximum Recorded Temperature P
o Travel Histo 1 Input Characterization
2 Minimum Recorded Temperature y 2 Custom Characterization
3 Days Powered Up 1 Cycle Count
4 Number of Power Ups 2 Travel Accumulator

I

INWEIS:

TEILHUBTEST (PARTIAL STROKE TEST) IST AUF INSTRUMENTENEBENE ODV VERFUGBAR.

VERSORGUNGSDRUCK (SUPPLY PRESSURE) UND RUCKFALLBETRIEB-WIEDERHERSTELLUNG (FALLBACK RECOVERY) SIND FUR AD, PD, ODV VERFUGBAR.
ALARM FUR DAS ZURUCKSETZEN EINES ANORMALEN PST (TEILHUBTESTS) (RESET PST ABNORMAL ALERT) IST AUF INSTRUMENTENEBENE ODV VERFUGBAR.
KENNZEICHNUNG LAUTET BEI HART 5 ,CHANGE TO HART 7* (AUF HART 7 ANDERN).

NUR BEIHART 7.

TRV

o
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Abfrageadresse ANSI (Akronym)

Adresse des Instruments. Wenn der digitale
Stellungsregler in einer Punkt-zu-Punkt-Konfiguration
verwendet wird, die Abfrageadresse auf 0 setzen.
Wenn er in einer Multidrop-Konfiguration oder einer
Split-Range-Anwendung verwendet wird, die
Abfrageadresse auf einen Wert von 0 bis 15 fiir HART 5
und 0 bis 63 fiir HART 7 setzen.

Abstimmung
Die Einstellung von Steuerbedingungen oder
Parameterwerten, um einen gewiinschten
Steuerungseffekt zu erzielen.

Abweichung
Normalerweise der Unterschied zwischen Sollwert und
Prozessvariable. Allgemeiner ausgedriickt, jede
Abweichung von einem gewl(inschten oder erwarteten
Wert oder Muster.

Alarmpunkt
Ein einstellbarer Wert, der bei Uberschreitung einen
Alarm aktiviert.

Alarmpunkt fiir Hubabweichung
Ein einstellbarer Wert fiir die Differenz zwischen
Zielhub und eingestelltem Hub, ausgedriickt in
Prozent. Wenn dieser Wert langer als die
Hubabweichungszeit durch die Hubabweichung
Uberschritten wird, wird der Hubabweichungsalarm
aktiviert. Gliltige Eingaben sind 0 bis 100 %.
Normalerweise ist dieser Wert auf 5 % eingestellt.

Algorithmus
Eine Reihe logischer Schritte zur Lésung eines
Problems oder zur Durchfiihrung einer Aufgabe. Ein
Computerprogramm enthalt einen oder mehrere
Algorithmen.

Alphanumerisch
Bestehend aus Buchstaben und Zahlen.

Analogeingangseinheiten
Einheiten, in denen der Analogeingang angezeigt und
im Instrument gespeichert wird.

Das Akronym ANSI steht fiir ,American National
Standards Institute®.

ANSI-Klasse

Druck-/Temperatureinstufung des Ventils.

Antriebssignal
Das Signal von der Leiterplatte an den I/P-Wandler.
Dies ist der Prozentsatz der gesamten
Mikroprozessorleistung, der fir die vollstdndige
Offnung des Ventils erforderlich ist.

Antriebssignalalarm
Priift das Antriebssignal und den kalibrierten Hub.
Wenn eine der folgenden Bedingungen ldnger als
20 Sekunden andauert, wird der Antriebssignalalarm
aktiviert. Wenn keine der Bedingungen vorliegt, wird
der Alarm geldscht.
Nullspannungszustand = geschlossen

Der Alarm wird unter folgenden Bedingungen aktiviert:
Antriebssignal <10 % und kalibrierter Hub >3 %
Antriebssignal >90 % und kalibrierter Hub <97 %
Nullspannungszustand = offen

Der Alarm wird unter folgenden Bedingungen aktiviert:
Antriebssignal <10 % und kalibrierter Hub <97 %
Antriebssignal >90 % und kalibrierter Hub >3 %

Arbeitsspeicher (RAM)
Ein Halbleiterspeicher, der fiir gewohnlich wihrend des
normalen Betriebs vom Mikroprozessor verwendet
wird und ein schnelles Abrufen und Speichern von
Programmen und Daten ermdglicht. Siehe auch
~Festwertspeicher (ROM)“ und ,Nicht-fliichtiger
Speicher (NVM)“.

Bewegung des Wegsensors
Steigender oder fallender Luftdruck bewirkt, dass sich
die Magneteinheit nach oben oder unten bewegt, oder
dass sich der Drehstab im oder gegen den
Uhrzeigersinn dreht. Der Einstellungsassistent fragt,
ob er das Ventil betatigen kann, um den Hub zu
bestimmen.

Byte
Eine Einheit binarer Ziffern (Bits). Ein Byte besteht aus
acht Bits.

95



Glossar
Dezember 2022

Betriebsanleitung
D103605X0DE

Dichtigkeitsklasse
Definiert die zuldssige Leckage durch ein Ventil, wenn
es geschlossen ist. Leckageklassenummern sind in zwei
Normen aufgefiihrt: ANSI/FCI 70-2 und IEC 534-4.

Drucksensor
Ein internes Gerdt des FIELDVUE Instruments, das den
pneumatischen Druck erfasst. Der Stellungsregler
DV(C6200 verfiigt Giber drei Drucksensoren: einer
erfasst den Versorgungsdruck und zwei erfassen den
Ausgangsdruck.

Eingangsbereich
Der Bereich des Analogeingangssignals, der dem
Stellweg entspricht.

Eingangscharakteristik
Die Beziehung zwischen dem eingestellten Hub und
dem eingestellten Eingang. Mogliche Werte: linear,
gleichprozentig und schnell 6ffnend.

Eingangssignal
Das Stromsignal vom Leitsystem. Das Eingangssignal
kann in Milliampere oder in Prozent des eingestellten
Eingangs angezeigt werden.

Eingangsstrom
Das Stromsignal vom Leitsystem, das als
Analogeingang zum Instrument dient. Siehe auch
»Eingangssignal®.

Elektropneumatischer Wandler
(1/P-Wandler)
Eine elektronische Komponente oder ein
elektronisches Gerat, die bzw. das ein
Milliampere-Signal in ein proportionales
pneumatisches Druckausgangssignal umwandelt.

Festwertspeicher (ROM)
Ein Speicher, in dem zum Zeitpunkt der
Instrumentenherstellung Informationen gespeichert
werden. Sie kdnnen den ROM-Inhalt Giberpriifen, aber
nicht andern.

Firmwareversion
Die Versionsnummer der Firmware des Instruments.
Die Firmware ist ein Programm, das zum Zeitpunkt der
Herstellung in das Instrument eingegeben wird und
vom Anwender nicht gedndert werden kann.
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Freie Zeit
Prozent der Zeit, in der sich der Mikroprozessor im
Ruhezustand befindet. Ein typischer Wert ist 25 %. Der
tatsdchliche Wert hangt von der Anzahl der im
Instrument aktivierten Funktionen sowie von der
aktuell ausgefiihrten Kommunikation ab.

Gerate-ID

Eindeutige Kennung, die werkseitig im Instrument
eingebettet wird.

Gerateversion
Versionsnummer der Schnittstellensoftware fiir die
Kommunikation zwischen dem Handkommunikator
und dem Instrument.

Geschlossener Regelkreis
Eine Anordnung von physikalischen und elektronischen
Komponenten fiir die Prozessregelung. Die
elektronischen Komponenten des Regelkreises messen
kontinuierlich einen oder mehrere Aspekte des
Prozesses und dndern diese Aspekte, falls erforderlich,
um eine gewiinschte Prozessbedingung zu erreichen.
Ein einfacher geschlossener Regelkreis misst nur eine
Variable. Komplexere Regelkreise messen zahlreiche
Variablen und halten spezifische Beziehungen
zwischen diesen Variablen aufrecht.

Gleichprozentig
Eine Ventilkennlinie, bei der gleichgroRe schrittweise
Anderungen des Ventilhubs gleichprozentige
Anderungen des vorhandenen Durchflusses erzeugen.
Eine der Eingangseigenschaften, die fiir ein FIELDVUE
Instrument verfiigbar sind. Siehe auch ,Linear* und
»Schnell 6ffnend”.

Hardwareversion
Die Versionsnummer der Hardware des Fisher
Instruments. Die physikalischen Komponenten des
Instruments sind als Hardware definiert.

HART (Akronym)
Das Akronym HART steht fiir ,Highway Addressable
Remote Transducer®. Es handelt sich hierbei um ein
Protokoll fir Feldgerdtekommunikation.

HART Universalversionsnummer
Versionsnummer der HART Universalbefehle, die vom
Instrument als Kommunikationsprotokoll verwendet
werden.

Hoch-Alarmpunkt fiir Hub
Der Wert des Hubs in Prozent des eingestellten Hubs,
der bei Uberschreitung den Hubalarm Hoch auslést.
Giiltige Eingaben sind -25 bis 125 %.
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Hoch-Hoch-Alarmpunkt fiir Hub
Der Wert des Hubs in Prozent des eingestellten Hubs,
der bei Uberschreitung den Hubalarm Hoch-Hoch
auslost. Glltige Eingaben sind -25 bis 125 %.

Hub

Bewegung der Ventilspindel oder -welle, durch die sich
das MaB dndert, in dem das Ventil ge6ffnet oder
geschlossen ist.

Hubabschaltung

Definiert den Abschaltpunkt fiir den Hub in Prozent des

eingestellten Hubs. Es gibt zwei Hubabschaltungen:
hoch und niedrig. Sobald der Hub den Wert fiir die
Abschaltung tiberschreitet, wird das Antriebssignal
entweder auf Maximum oder Minimum gesetzt, je
nach Null-Regelsignal und je nachdem, ob die
Abschaltung ,,hoch“ oder ,niedrig“ ist. Minimale
Offnungszeit und minimale SchlieRzeit gelten nicht,
solange der Hub iiber die Abschaltung hinausgeht. Sie
kénnen die Hubabschaltung verwenden, um die
gewiinschte Sitzbelastung zu erhalten oder um

sicherzustellen, dass das Ventil vollstandig geoffnet ist.

Hubabweichung
Die Differenz zwischen dem analogen Eingangssignal
(in Prozent des eingestellten Eingangs), dem , Zielhub“
und dem tatséchlichen ,eingestellten Hub“.

Hubabweichungsalarm
Priift die Differenz zwischen Zielhub und eingestelltem
Hub. Wenn die Differenz den Alarmpunkt fiir die
Hubabweichung ldnger als die Hubabweichungszeit
tiberschreitet, wird der Hubabweichungsalarm
aktiviert. Der Status bleibt aktiv, bis die Differenz unter
den Alarmpunkt fiir die Hubabweichung gefallen ist.

Hubabweichungszeit
Die Dauer in Sekunden, die der Hub den Alarmpunkt
flir Hubabweichung tiberschreiten muss, bevor der
Alarm aktiviert wird. Giiltige Eingaben sind 1 bis 60
Sekunden.

Hubakkumulator
Die Fahigkeit eines FIELDVUE Instruments, die
Gesamtanderung des Hubs zu erfassen. Der Wert des
Hubakkumulators wird erhéht, wenn der Umfang der

Anderung die Hubakkumulator-Totzone iiberschreitet.

Hubakkumulator zum Zuriicksetzen auf Null stellen.

Hubakkumulatoralarm

Priift die Differenz zwischen dem Hubakkumulatorwert
und dem Alarmpunkt des Hubakkumulators. Der
Hubakkumulatoralarm wird aktiviert, wenn der
Hubakkumulatorwert den
Hubakkumulator-Alarmpunkt tiberschreitet. Er wird
geldscht, nachdem Sie den Hubakkumulator auf einen
Wert zurlickgesetzt haben, der unter dem Alarmpunkt
liegt.

Hubakkumulator-Alarmpunkt

Ein einstellbarer Wert, der bei Uberschreitung den
Hubakkumulatoralarm aktiviert. Giiltige Eingaben sind
0 bis 4 Milliarden %.

Hubakkumulator-Totzone

Bereich um den Hubreferenzpunkt, der bei der letzten
Erhohung des Akkumulators eingerichtet wurde.
Dieser Bereich muss tiberschritten werden, bevor eine
Hubdnderung akkumuliert werden kann. Giiltige
Eingaben sind 0 bis 100 %.

Hubalarm

Priift den eingestellten Hub gemaR den Hoch- und
Niedrig-Alarmpunkten des Hubs. Der Hubalarm wird
aktiviert, wenn entweder der Hoch- oder der
Niedrig-Alarmpunkt Gberschritten wird. Sobald ein
Hoch- oder Niedrig-Alarmpunkt Gberschritten wird,
muss der eingestellte Hub diesen Punkt durch die
Totzone des Hubalarms verlassen, bevor der Alarm
geloscht wird. Es stehen vier Hubalarme zur
Verfiigung: ,Hubalarm Hoch“, ,Hubalarm Niedrig“,
»Hubalarm Hoch-Hoch“ und ,,Hubalarm
Niedrig-Niedrig“.

Hubgrenze

Ein Einrichtungsparameter, der den maximal
zuldssigen Hub (in Prozent des eingestellten Hubs) fiir
das Ventil definiert. Wahrend des Betriebs
tiberschreitet das Hubziel diese Grenze nicht. Es gibt
zwei Hubgrenzen: hoch und niedrig. Normalerweise
wird die untere Hubgrenze verwendet, um zu
verhindern, dass sich das Ventil vollstdndig schlieRt.

Instrumentenebene

Bestimmt die fiir das Instrument verfiigbaren
Funktionen. Siehe Tabelle 5-1.
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Instrumentenmodus Menii

Bestimmt, ob das Instrument auf sein analoges
Eingangssignal reagiert. Es gibt zwei
Instrumentenmodi:

In Betrieb: Bei einem voll funktionsféhigen Instrument
andert sich der Instrumentenausgang als Reaktion auf
Analogeingangsanderungen. Normalerweise kénnen
keine Anderungen an der Einrichtung oder Kalibrierung
vorgenommen werden, wenn der Instrumentenmodus
»in Betrieb“ lautet.

AuBer Betrieb: Der Instrumentenausgang dndert sich
nicht als Reaktion auf Anderungen des
Analogeingangs, wenn der Instrumentenmodus
~auBer Betrieb“ lautet. Einige Einrichtungsparameter
kénnen nur gedndert werden, wenn der
Instrumentenmodus ,auRer Betrieb“ lautet.

Instrumentenschutz
Bestimmt, ob Befehle eines HART Gerats bestimmte
Parameter im Instrument kalibrieren und/oder
konfigurieren kénnen. Es gibt zwei Arten von
Instrumentenschutz:
Konfiguration und Kalibrierung: Lisst kein Andern von
geschiitzten Einrichtungsparametern zu und ldsst
keine Kalibrierung zu.
Kein: Lasst sowohl die Konfiguration als auch die
Kalibrierung zu. Das Instrument ist ,,ungeschiitzt*.

Instrumentenseriennummer
Die Seriennummer, die der Leiterplatte werkseitig
zugewiesen wurde. Diese kann jedoch wéhrend der
Einrichtung gedndert werden. Die Seriennummer des
Instruments sollte mit der Seriennummer auf dem
Typenschild des Instruments ibereinstimmen.

Konfiguration
Gespeicherte Anweisungen und Betriebsparameter fir
ein FIELDVUE Instrument.

Linear
Eine Ventilkennlinie, bei der Anderungen des
Durchflusses direkt proportional zu Anderungen des
Ventilhubs sind. Eine der Eingangseigenschaften, die
fir ein FIELDVUE Instrument verfligbar sind. Siehe auch
,Gleichprozentig” und ,Schnell 6ffnend”.

Linearitat, dynamisch
Linearitdt (unabhangig) ist die maximale Abweichung
von einer geraden Linie, die am besten zu den
Offnungs- und SchlieRkurven passt, und einer Linie, die
den Durchschnittswert dieser Kurven darstellt.
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Eine Liste von Programmen, Befehlen oder anderen
Aktivitdten, die Sie als Element iber die Pfeiltasten
auswdhlen, markieren und dann (ber die Eingabetaste
aktivieren. Alternativ kénnen Sie den numerischen
Wert des Meniielements eingeben.

Mindestoffnungszeit
Mindestzeit in Sekunden fiir die Zunahme des Hubs
wahrend des gesamten eingestellten Hubs. Diese Rate
wird auf jede Hubzunahme angewendet. Aufgrund von
Reibung kann es sein, dass der tatsdchliche Ventilhub
nicht genau in demselben Zeitrahmen reagiert. Giiltige
Eingaben sind 0 bis 400 Sekunden. Wird durch Eingabe
eines Werts von 0 Sekunden deaktiviert.

MindestschlieRzeit
Mindestzeit in Sekunden fiir die Abnahme des Hubs
wadhrend des gesamten eingestellten Hubs. Diese Rate
wird auf jede Hubminderung angewendet. Giiltige
Eingaben sind 0 bis 400 Sekunden. Wird durch Eingabe
eines Werts von 0 Sekunden deaktiviert.

Nicht-fliichtiger Speicher (NVM)
Eine Art Halbleiterspeicher, der seinen Inhalt beibehilt,
auch wenn die Stromversorgung getrennt wird.
NVM-Inhalte kénnen wahrend der Konfiguration
gedndert werden, im Gegensatz zu ROM-Inhalten, die
nur zum Zeitpunkt der Instrumentenherstellung
gedndert werden kénnen. Der NVM speichert die
Neustart-Konfigurationsdaten.

Niedrig-Alarmpunkt fiir Hub
Der Wert des Hubs in Prozent des eingestellten Hubs,

der bei Uberschreitung den Hubalarm Niedrig ausl&st.
Giiltige Eingaben sind -25 bis 125 %.

Niedrig-Niedrig-Alarmpunkt fiir Hub
Der Wert des Hubs in Prozent des eingestellten Hubs,
der bei Uberschreitung den Hubalarm Niedrig-Niedrig
auslost. Glltige Eingaben sind -25 bis 125 %.

Nullspannungszustand
Die Ventilstellung (offen oder geschlossen), bei der die
elektrische Versorgung des Instruments getrennt wird.
Der Nullspannungszustand (NSZ) hdngt von der
Wirkungsweise des Relais und des Antriebs ab:

Einfach und direkt wirkend (Relais C) Bei Verlust der
elektrischen Spannungsversorgung wechselt das
Instrument zu null Luftdruck an Anschluss A.

Doppelt wirkend (Relais A) Bei Stromverlust liefert das
Instrument vollen Zuluftdruck an Anschluss B und null
Druck an Anschluss A.

Einfach und umgekehrt wirkend (Relais A) Bei
Stromverlust liefert das Instrument vollen Zuluftdruck
an Anschluss B.
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Ort der Kalibrierung Riickmeldesignal

Ort, an dem das Instrument zuletzt kalibriert wurde
(entweder im Werk oder vor Ort).

Parallel
Simultan: bezieht sich auf die gleichzeitige
Dateniibertragung auf zwei oder mehr Kanalen.

Primdrer Master
Master sind kommunizierende Geréte. Ein primarer
Master ist ein kommunizierendes Gerdt, das
permanent mit einem Feldinstrument verdrahtet ist.
Normalerweise ist ein HART-kompatibles Leitsystem
oder ein Computer mit ValveLink Software der priméare
Master.

Im Gegensatz dazu ist ein sekundarer Master oft nicht
dauerhaft mit einem Feldinstrument verdrahtet.

Der Handkommunikator oder ein Computer mit
ValveLink-Software, der (iber ein HART-Modem
kommuniziert, kann als sekundarer Master angesehen
werden.

Hinweis: Wenn ein Master-Typ ein Instrument auBer
Betrieb nimmt, muss der gleiche Typ es wiederin
Betrieb nehmen. Beispiel: Wenn ein als primarer
Master eingerichtetes Gerdt ein Instrument auRer
Betrieb nimmt, muss ein als primérer Master
eingerichtetes Gerdt verwendet werden, um das
Instrument wieder in Betrieb zu setzen.

Rate

Betrag der Anderung des Ausgangs proportional zur
Anderungsrate des Eingangs.

Regelmodus
Legt fest, wo das Instrument seinen Sollwert liest. Die
folgenden Regelmodi sind fiir ein FIELDVUE Instrument
verfligbar:
Analog: Das Instrument empfangt seinen Hubsollwert
iber den 4-20 mA-Regelkreis.
Digital: Das Instrument empfangt seinen Sollwert
digital Giber die HART Kommunikationsverbindung.
Test: Dieser Modus kann nicht vom Anwender gewdhlt
werden. Die Handkommunikator- oder
Valvelink-Software versetzt das Instrument in diesen
Modus, wann immer sie das Ventil bewegen muss,
z. B. bei der Kalibrierung oder bei Diagnosetests.

Regelmodus, Neustart
Bestimmt den Regelmodus des Instrumentes nach
einem Neustart. Siehe ,Regelmodus* fiir die
verfiigbaren Regelmodi nach dem Neustart.

Regler
Ein Gerdt, das automatisch betrieben wird, um eine
geregelte Variable zu regulieren.

Zeigt dem Instrument die tatsdchliche Position des
Ventils an. Der Wegsensor liefert das Riickmeldesignal
an die Leiterplattenbaugruppe des Instruments.

Schnell 6ffnend
Eine Ventilkennlinie, bei der die meisten Anderungen
des Durchflusses bei geringem Spindelhub aus der
geschlossenen Position stattfinden. Die Ventilkennlinie
ist wahrend der ersten 40 Prozent des Spindelhubs
grundsatzlich linear. Eine der Eingangseigenschaften,
die fir ein FIELDVUE Instrument verfiigbar sind. Siehe
auch ,Gleichprozentig“ und , Linear®.

Sitzbelastung
Auf den Ventilsitz ausgeiibte Kraft, typischerweise
ausgedriickt in Pfund Kraft pro Zoll der Sitzweite. Die
Sitzbelastung wird durch die Anforderungen an die
Absperrung bestimmt.

Software
Mikroprozessor- oder Computerprogramme und
-routinen, die sich im veranderbaren Speicher
(normalerweise RAM) befinden, im Gegensatz zur
Firmware, die aus Programmen und Routinen besteht,
die beim Herstellen des Instruments in den Speicher
(normalerweise ROM) programmiert werden. Software
kann wahrend des normalen Betriebs manipuliert
werden, Firmware nicht.

Sollwertfilter Zeit (Verzogerung)
Die Zeitkonstante in Sekunden fiir den Eingangsfilter
erster Ordnung. Der Standardwert 0 Sekunden schaltet
den Filter ab.

Speicher
Ein Halbleitertyp, der zur Speicherung von
Programmen oder Daten verwendet wird. FIELDVUE
Instrumente verwenden drei Speicherarten:
Arbeitsspeicher (Random Access Memory, RAM),
Festwertspeicher (Read Only Memory, ROM) und
nicht-flichtiger Speicher (Non-Volatile Memory,
NVM). Siehe auch die Auflistungen im Glossar.

Stellweg
Hub in Prozent des kalibrierten Hubs, der dem
Eingangsbereich entspricht.

Stellzeit
Die Zeit in Sekunden, die erforderlich ist, um das Ventil
aus der vollstandig geoffneten Stellung in die
vollstdndig geschlossene Stellung zu bewegen, oder
umgekehrt.

Temperatursensor
Ein Gerat im FIELDVUE Instrument, das die interne
Temperatur des Instruments misst.
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Totzone des Hubalarms
Hub in Prozent des eingestellten Hubs, der erforderlich
ist, um einen Hubalarm zu I16schen, nachdem er
aktiviert wurde. Gliltige Eingaben sind -25 bis 125 %.

Tuning-Set
Voreingestellte Werte, die Verstarkungseinstellungen
fir ein FIELDVUE Instrument identifizieren. Das
Tuning-Set und der Versorgungsdruck bestimmen
zusammen die Reaktion eines Instruments auf
Eingangssignalanderungen.

Verstarkung
Das Verhdltnis von Ausgangsdnderung zu
Eingangsdnderung.

Voller eingestellter Hub
Strom in mA, der dem Punkt entspricht, an dem der
maximale eingestellte Hub erreicht ist. Dieser wird
durch die mechanischen Hubbegrenzer begrenzt.

Watch Dog Timer
Ein Timer, den der Mikroprozessor periodisch wieder in
den ,Armed*“-Zustand versetzen muss. Wenn der
Mikroprozessor den Timer nicht wieder in den
~Armed*“-Zustand versetzen kann, wird das Instrument
zuriickgesetzt.

Wegsensor
Ein Gerdt im FIELDVUE Instrument, das Bewegung von
Ventilspindel- oder -welle erkennt. Der Wegsensor im
Stellungsregler DVC6200 ist der Hall-Sensor, der die
Position der Magneteinheit misst.
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Werkbankdruck
Druck, der einem Stellantrieb zugefiihrt wird und
erforderlich ist, um den Stellantrieb durch den
Nennhub des Ventils zu bewegen. Ausgedriickt in
Pfund pro Quadratzoll.

Zykluszahler
Die Fdhigkeit eines FIELDVUE Instruments, die Anzahl
der Hubrichtungsdnderungen zu erfassen. Die
Richtungsanderung muss nach Uberschreiten der
Totzone erfolgen, um als Zyklus gezéhlt werden zu
kénnen.

Zykluszdhleralarm
Priift den Unterschied zwischen dem Wert des
Zykluszahlers und des Zykluszahler-Alarmpunkts. Der
Zykluszdhleralarm wird aktiviert, wenn der
Zykluszahlerwert den Zykluszéhler-Alarmpunkt
Uberschreitet. Er wird geldscht, nachdem Sie den
Zykluszahler auf einen Wert zurlickgesetzt haben, der
unter dem Alarmpunkt liegt.

Zykluszahler-Alarmpunkt
Ein einstellbarer Wert, der bei Uberschreitung den
Zykluszahleralarm aktiviert. Giltige Eingaben sind 0 bis
4 Milliarden Zyklen.

Zykluszdahler-Totzone
Bereich um den Hubreferenzpunkt, ausgedriickt als
Prozent des eingestellten Hubs, der bei der letzten
Erhohung des Zykluszahlers eingerichtet wurde. Die
Totzone muss tiberschritten werden, bevor eine
Hubdnderung als Zyklus gezahlt werden kann. Giiltige
Eingaben sind 0 bis 100 %. Ein typischer Wert liegt
zwischen 2 und 5 %.
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Ausgangsklemme aktivieren, 36

Index gang

A

Abfrageadresse, 17
ABS, Marine-Zulassung, 7

Abschaltungen und Grenzen, 19
Grenz-/Abschaltauswahl Hoch, 19
Grenz-/Abschaltauswahl Niedrig, 19
Grenz-/Abschaltpunkt Hoch, 19
Grenz-/Abschaltpunkt Niedrig, 19

Abstimmung, 24
Druck, 27
Hub, 24
Integraleinstellungen, 27

Alarmdatensatz, 49
Alarmdatensatz nicht leer, 50
Alarmdatensatz voll, 50

Alarmeinstellungen, 38
Standard, 49

Alarmmeldungen, 49

Alarmschalter, Funktion, Konfiguration der
Ausgangsklemmen, 36

Alarmschalterquelle, 36
AMS Suite: Intelligent Device Manager, 4

Analogeingangsbereich, 17
Eingangsbereich Hoch, 17
Eingangsbereich Niedrig, 18

Analogeingangseinheiten, 17
Analogkalibrierungskorrektur, 41
Anschluss-A-Uberdruck, 51

Anschlisse, 7
Elektrische, 3
Pneumatische, 3

Antriebsart, 28

Antriebskompatibilitat, 7

Antriebssignalalarm, 50

Ausfallsignal, Konfiguration der Ausgangsklemmen, 36

Ausgdnge, 36
Burst-Modus, 37
HART Variablenzuordnungen, 37
Konfiguration der Ausgangsklemmen, 36
Schalterkonfiguration, 36
Stellungsriickmelderausgang, 37

Ausgangsdruckgrenze aktivieren, 30

Ausgangsdrucksensor, Kalibrierung, 43

Ausgangsschaltkreisfehler, 51
Ausgangssignal, 6
Ausgehende Ramprate, 32

Automatische Kalibrierung, 15, 40
Erweiterte Einstellungen, 15
Fehlermeldungen, 40
Ohne Vorspannungen, 15
Standard, 15

Automatische Kalibrierung wird durchgefiihrt, 50
Automatischer Teilhubtest, 54

B

Bauteile
Bestellung, 71
Liste, 73
Satze, 71

Befestigungen, 6

Benutzerdefinierte Kennlinie, Definieren, 21
Bewegung des Wegsensors, 29

Blitz- und Uberspannungsschutz, 7
Breakout-Zeitiiberschreitung, 32
Burst-Betrieb, Einstellung fir Tri-Loop, 14
Burst-Modus, 37

BV, Marine-Zulassung, 7

C

Certification Management Limited (CML), Japan,
Zulassungen, 7

Checkliste fiir den technischen Support, 70

China Compulsory Certification (CCC), China,
Zulassungen, 7

Customs Union Technical Regulations (CUTR), Russland,
Kasachstan und WeiRrussland, Zulassungen, 7

D

Datenblatt, 18

Deskriptor, 17

Diagnose wird durchgefihrt, 50
Digitalkalibrierungskorrektur, 41
DIP-Schalter, Einstellung, 63
DNV, Marine-Zulassung, 7
Druck-Tuning-Set, 27
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Druck-Tuning-Sets, Verstarkungswerte, 27
Druckabstimmung, 27

Druckbereich Hoch, 19

Druckbereich Niedrig, 19

Druckeinheiten, 17

Druckregelung, 19
Druckbereich Hoch, 19
Druckbereich Niedrig, 19
Hub-/Druckauswahl, 18

Druckschwellenwert bei ausgehendem Hub, 32
Druckschwellenwert bei eingehendem Hub, 34
Drucksensoren, Kalibrierung, 43
Drucksensorfehler, 51
Drucktastenkalibrierung, 42

Dynamische Reaktion, 23

E

Eingangsbereich, 17
Eingangsbereich Hoch, 17
Eingangsbereich Niedrig, 18
Eingangsimpedanz, 7
Eingangskennlinie, 21
Eingangssignal, 6
Eingehende Ramprate, 32

Einheiten
Analogeingang, 17
Druck, 17
Temperatur, 17

Elektrische Anschliisse, 3
Elektrische Klassifizierung, 7
Elektromagnetische Vertrdglichkeit, 6

Emirates Authority for Standardization and Metrology
(ESMA), Vereinigte Arabische Emirate, Zulassungen, 7

Endpunkt-Druckabweichung, 51

Endschalter, Funktion, Konfiguration der
Ausgangsklemmen, 36

Endschalter-Auslésepunkt, 36

Erdgas, als Versorgungsmedium, 57

Erdgas-zertifiziert, Einzeldichtungsgerat, Zulassungen, 7
Experten-Tuning, Hubabstimmung, 24, 27

Explosionsschutzzulassungen , 7
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F

Feldgerdtestorung, 51
Feuchtetestmethode, 7

Filtereinstellungen, Typische Werte fir
Vorlauf/Verzégerung, 23

Flash-Integritatsfehler, 51
Frequenzumtastung (FSK), 81

Funktion, Konfiguration der Ausgangsklemmen
Alarmschalter, 36
Endschalter, 36
Stellungsriickmelder, 36

Funktionsprinzip
DV(C6200, 81
HART Kommunikation, 81

Funktionstastenfolgen, Handkommunikator, 85

G

Geflihrte Einrichtung, 15

Gerdtediagnose, 49

Gerdteinformationen, 48

Geratestatus, 49

Geschwindigkeitsverstarkung, Hubabstimmung, 26

Gewicht
DV(C6200, 7
DVC6205, 7
DVC6215, 7

Grenz-/Abschaltauswahl Hoch, 19
Grenz-/Abschaltauswahl Niedrig, 19
Grenz-/Abschaltpunkt Hoch, 19
Grenz-/Abschaltpunkt Niedrig, 19

H

Handkommunikator-Meniibdume, 85
HART Befehl 48, 49

HART Kommunikation, Funktionsprinzip, 81
HART Kommunikationsprotokoll, 3

HART Messstellenkennzeichnung, 16

HART Tri-Loop, 13
Installationsdiagramm, 13

HART Universalversion dndern, 38
HART Variablenzuordnungen, 37
HART-Filter, 9

Hilfsanschluss, Richtlinien fiir die Kabelldngen, 12
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Hilfsanschlussaktion, 17
Hilfskreissensor-Fehler, 51

Hub-/Druckauswahl, 18
Druckregelung, 18
Drucksensor-Riickfallbetrieb, 18
Riickfallbetrieb bei Sensorfehler/Hubabweichung, 18
Stellwegsteuerung, 18

Hub-/Druckregelung, 18
Abschaltungen und Grenzen, 19
Druckregelung, 19
Hub-/Druckauswahl, 18
Regelmodus, 20
Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung, 20

Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung bei Hubabweichung,

20

Riickfallbetrieb-Wiederherstellung, 20

Zeit bis Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung bei
Hubabweichung, 20

Hub-Tuning-Set, 24

Hub-Tuning-Sets, Verstdrkungswerte, 24
Hubabschaltung Hoch, 52
Hubabschaltung Niedrig, 52

Hubabstimmung, 24
Stabilisieren/Optimieren, 26

Hubabweichung, 52
Hubakkumulator Hoch, 52
Hubalarm Hoch, 52
Hubalarm Hoch-Hoch, 52
Hubalarm Niedrig, 52
Hubalarm Niedrig-Niedrig, 52
Hubventil, 54

I/P-Filter, Austausch, 61

I/P-Wandler
Austausch, 62
Entfernen, 62
Wartung, 61

Installation, 3

Instrumentenebene, Funktionen, 4
Instrumentenmodus, 16
Instrumentenseriennummer, 17
Instrumentenzeit, Bearbeiten, 18
Instrumentenzeit bearbeiten, 18
Instrumentenzeit ist ungefahr, 51

Integral aktivieren

Druckabstimmung, 27
Hubabstimmung, 26

Integraleinstellung, 27

Integraler Endschalter, Technische Daten, 8
Integraler Schalter, 8

Integraltotzone, Hub/Druck-Integraleinstellungen, 27

Integralverstarkung
Druckabstimmung, 27
Hubabstimmung, 26

Integrator gesattigt Hoch, 51
Integrator gesattigt Niedrig, 51
Integratorgrenzwert, Hub/Druck-Integraleinstellungen, 28

Integrierter 4-20 mA-Stellungsriickmelder, 8
Technische Daten, 8

Interner Sensor auRerhalb der Grenzen, 51

K

Kalibrierung, 39
Analogeingang, 44
Drucksensoren, 43
Drucktaste, 42
Hub, 40

Auto, 40

Manuell, 41
PST (Teilhubtest), 47
Relaiseinstellung, 45
Sensor, 43

Kalibrierung des Stellweges, 40

Kalibrierung wird durchgefiihrt, 50

Kalibrierungstaste (CAL), 17

Kennlinie, 21
Benutzerdefinierte Kennlinie, 21
Eingangskennlinie, 21

Klemmengehause, 17
Austausch, 67
Entfernen, 66
Hilfsanschlussaktion, 17
Kalibrierungstaste (CAL), 17
Wartung, 66

Kommunikationsprotokoll, HART 7 oder HART 5, 6
Konfiguration der Ausgangsklemmen, 36

Konfiguration, anfanglich, 3

Konformitatsspannung, 11

Korea Testing Laboratory (KTL), Stidkorea, Zulassungen, 7

Korean Occupational Safety & Health Agency (KOSHA),
Stidkorea, Zulassungen, 7

Kritischer NVM-Fehler, 50

L

Lange HART Messstellenkennzeichnung, 16
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Leiterplattenbaugruppe
Austausch, 63
Entfernen, 63
Wartung, 63

Linearitatsabweichung, 6
Lloyds Register, Marine-Zulassung, 7

Luftverbrauch im Beharrungszustand, 6

M

Magneteinheit, 28

Magnetische Rickfiihreinheit, Entfernen, 58
Magnetventil, Zustandsiiberwachung, 55
Manuelle Einrichtung, 15

Manuelle Kalibrierung, 41

Maximale Kabelkapazitat, 12

Maximale Luftleistung, 6

maximaler Versorgungsdruck, 29
Messgerdte, Wartung, 65

Minimale Hubbewegung, 31

Modulsockel
Austausch, 60
Entfernen, 59

Modus, Burst, 37

N

Nachricht, 17
NAMUR NE43, 8

National Institute of Metrology, Quality, and Technology

(INMETRO), Brasilien, Zulassungen, 7

National Supervision and Inspection Centre for Explosion
Protection and Safety of Instrumentation (NEPSI),

China, Zulassungen, 7
NE107-Kategorie, Alarmeinstellungen, 49
Neustarten des Prozessors, 68
Nicht kritischer NVM, 51

Nullspannungszustand, 29

o)

Offline/Fehlgeschlagen, 51
Optionen, 8
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Petroleum and Explosives Safety Organisation, Chief
Controller of Explosives (PESO CCOE), Indien,
Zulassungen, 7

Pneumatische Anschliisse, 3

Pneumatisches Relais
Austausch, 65
Entfernen, 65
Wartung, 65

Proportionalverstarkung
Druckabstimmung, 27
Hubabstimmung, 26

PST (Teilhubtest) mit kurzer Dauer, 31
PST(Teilhubtest)-Kalibrierung, 47

R

Referenzspannungsfehler, 52
Regelkreisstrom-Priifungsalarm, 51

Regelmodus, 20
Regelmodus, 20
Regelmodus dndern, 20
Regelmodus nach Neustart, 20

Regelmodus dndern, 20

Regelmodus nach Neustart, 20

Reifenventile, Wartung, 65

Relaiseinstellung, 45

Relaistyp, 28

Rohrstopfen, Wartung, 65

RShaft Endmontage, Magneteinheit, 28

RShaft Fenster Nr. 1, Magneteinheit, 28

RShaft Fenster Nr. 2, Magneteinheit, 28

Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung aktiv, 51
Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung bei Hubabweichung, 20
Rickfallbetrieb bei Sensorfehler, Hub-/Druckauswahl, 18

Riickfallbetrieb bei Sensorfehler/Hubabweichung,
Hub-/Druckauswahl, 19

Riickfallbetrieb-Wiederherstellung, 20
Rickfiihrungsanschluss, 28
Rickkehrvorlauf, 32

S

Sanft-Abschaltrate Hoch, 19
Sanft-Abschaltrate Niedrig, 19
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Technische Daten, 8
Schalter geschlossen, 37

Schalterkonfiguration, 36
Alarmschalterquelle, 36
Endschalter-Auslésepunkt, 36
Schalter geschlossen, 37

Schreibschutz, 16
Schulungsprogramme, 8
Sensorkalibrierung, 43

Seriennummer
Instrument, 17
Ventil, 17

Servicewerkzeuge, 49
Gerdtestatus, 49

Sollwert Offnungsgeschwindigkeit, 23

Sollwert SchlieBgeschwindigkeit, 23

Sollwertfilter Verzdgerungszeit, 23

Sollwertfilter Vorlauf-/Verzogerungszeit, 23

South Africa National Standards (SANS), Zulassungen, 7
Spezialanwendung, Relais, 28

SStem Nr. 1 Rolle, Magneteinheit, 28

SStem Nr. 110, Magneteinheit, 28

SStem Nr. 19, Magneteinheit, 28

SStem Nr. 210, Magneteinheit, 28

SStem Nr. 25, Magneteinheit, 28

SStem Nr. 38, Magneteinheit, 28

SStem Nr. 50, Magneteinheit, 28

SStem Nr. 7, Magneteinheit, 28
Stabilisieren/Optimieren, 26

Standardparameter, Detaillierte Einstellung, 15
Status- und Primarvariablen, Gerateinformationen, 48

Stellungsriickmelder, 8, 36
Funktion, Konfiguration der Ausgangsklemmen, 36
Technische Daten, 8

Stellungsriickmelderausgang, 37
Stellwegsteuerung, Hub-/Druckauswahl, 18

Stoérungsanalyse und -beseitigung
Instrument, 68
Kommunikation oder Ausgang, 67
Priifen der verfiigbaren Spannung, 67

Stromausfall des Umrichters, 50

T

Technische Daten, 5

Teilhubparameter, 31
Ausgehende Ramprate, 32
Breakout-Zeitiiberschreitung, 32
Druckschwellenwert bei ausgehendem Hub, 32
Druckschwellenwert bei eingehendem Hub, 34
Eingehende Ramprate, 32
Minimale Hubbewegung, 31
PST (Teilhubtest) mit kurzer Dauer, 31
Riickkehrvorlauf, 32

Teilhubtest, Automatisch (geplant), 54

Teilhubtest (nur ODV), 54
Handkommunikator, 55
Hilfsanschluss, Lokale Drucktaste, 54

Teilhubtest (PST), 30

Teilhubtest (PST)
Abbruchkriterien, 34
Abnormale Kriterien, 34
Automatisch (geplant), 54
Nicht zuldssig, 35

Temperatureinheiten, 17
Temperaturgrenzwerte, Betriebstemperatur, 6
Temperatursensorfehler, 52

Totzone, Funktionsprinzip, 52

Tuning-Set
Druck, 27
Hub, 24

U

Ubereinstimmung mit ,Guter Ingenieurspraxis®, 8

Ubersicht, 48
Gerdt, 56
Status- und Primarvariablen, 48

\

Valvelink Software, 4

Variable auRerhalb des Bereichs, 52
Variablen, Status und primar, 48
Ventilseriennummer, 17

Ventiltyp, 28

Verdrahtungsvorschriften, 9
Anforderungen an das Leitsystem, 9
HART-Filter, 9
Konformitatsspannung, 11
Verfligbare Spannung, 9
Maximale Kabelkapazitdt, 12
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Verfligbare Diagnosedaten, 50

Verfligbare Spannung, 9
Priifen, 67

Versorgungsdruck, 6
Versorgungsdruck Hoch, 52
Versorgungsdruck Niedrig, 52

Verstarkung der Hilfskreisriickfiihrung
Druckabstimmung, 27
Hubabstimmung, 26

Verstarkungswerte
Druck-Tuning-Sets, 27
Hub-Tuning-Sets, 24

Verzogerungszeit, 23
Vibrationstestmethode, 7
Vorlauf-/Verzégerungszeit, 23

Vorlauf/Verzégerung, 23
typische Filtereinstellungen, 23

W

Wartung
erforderliche Werkzeuge, 58
I/P-Wandler, 61
Klemmengeh&use, 66
Leiterplattenbaugruppe, 63
Messgerdte, Rohrstopfen oder Reifenventile, 65
Modulsockel, 58
Pneumatisches Relais, 65

Wartung des Modulsockels, 58
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Wartung und Stérungsanalyse/-beseitigung, 57
Wegsensorfehler, 52
Werkstoffe, 7

Z

Zeit bis Riickfallbetrieb auf Drucksteuerung bei
Hubabweichung, 20

Zugehorige Dokumente, 5

Zulassungen
Brasilien, INMETRO, 7
China
CCC,7
NEPSI, 7
Erdgas-zertifiziert, Einzeldichtungsgerét, 7
Indien, PESO CCOE, 7
Japan, CML, 7
Marine-Zulassung
ABS, 7
BV, 7
DNV, 7
Lloyds Register, 7
Russland, Kasachstan und WeiRrussland, CUTR, 7
Stdafrika, SANS, 7
Stidkorea
KOSHA, 7
KTL, 7
Vereinigte Arabische Emirate, ESMA, 7

Zuluftdruck-Sensor, Kalibrierung, 44

Zusammenfassung der EMV-Ergebnisse
(elektromagnetische Vertraglichkeit), Storfestigkeit, 8

Zykluszdhler Hoch, 50
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