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Introduction

The product covered in this document is no longer in production; it has been a Supported product since January 2018
and Retired as of October 2022. This document, which includes the latest published version of the instruction manual,
is made available to provide updates of newer safety procedures. Be sure to follow the safety procedures in this
supplement as well as the specific instructions in the included instruction manual.

Part numbers in the included instruction manual should not be relied on to order replacement parts. For replacement
parts, contact your Emerson sales office .

For more than 20 years, Fisher products have been manufactured with asbestos-free components. The included
manual might mention asbestos containing parts. Since 1988, any gasket or packing which may have contained some
asbestos, has been replaced by a suitable non-asbestos material. Replacement parts in other materials are available
from your sales office.
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Safety Instructions

Please read these safety warnings, cautions, and instructions carefully before using the product.

These instructions cannot cover every installation and situation. Do not install, operate, or maintain
this product without being fully trained and qualified in valve, actuator and accessory installation,

@ operation and maintenance. To avoid personal injury or property damage it is important to carefully
read, understand, and follow all of the contents of this manual, including all safety cautions and
warnings. If you have any questions about these instructions, contact your Emerson sales office before
proceeding.

Specifications

This product was intended for a specific range of service conditions--pressure, pressure drop, process and ambient
temperature, temperature variations, process fluid, and possibly other specifications. Do not expose the product to
service conditions or variables other than those for which the product was intended. If you are not sure what these
conditions or variables are, contact your Emerson sales office for assistance. Provide the product serial number and all
other pertinent information that you have available.

Inspection and Maintenance Schedules

All products must be inspected periodically and maintained as needed. The schedule for inspection can only be
determined based on the severity of your service conditions. Your installation might also be subject to inspection
schedules set by applicable governmental codes and requlations, industry standards, company standards, or plant
standards.

In order to avoid increasing dust explosion risk, periodically clean dust deposits from all equipment.

When equipment is installed in a hazardous area location (potentially explosive atmosphere), prevent sparks by proper
tool selection and avoiding other types of impact energy. Control Valve surface temperature is dependent upon
process operating conditions.

A WARNING

Control valve surface temperature is dependent upon process operating conditions. Personal injury or property damage,
caused by fire or explosion, can result if the valve body surface temperature exceeds the acceptable temperature for the
hazardous area classification. To avoid an increase of instrumentation and|or accessory surface temperature due to process
operating conditions, ensure adequate ventilation, shielding, or insulation of control valve components installed in a
potentially hazardous or explosive atmosphere.

Parts Ordering

Whenever ordering parts for older products, always specify the serial number of the product and provide all other
pertinent information that you can, such as product size, part material, age of the product, and general service
conditions. If you have modified the product since it was originally purchased, include that information with your
request.
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A WARNING

Use only genuine Fisher replacement parts. Components that are not supplied by Emerson should not, under any
circumstances, be used in any Fisher product. Use of components not supplied by Emerson may void your warranty, might
adversely affect the performance of the product and could result in personal injury and property damage.

Installation

A WARNING

Avoid personal injury or property damage from sudden release of process pressure or bursting of parts. Before mounting
the product:

e Do not install any system component where service conditions could exceed the limits given in this manual or the limits
on the appropriate nameplates. Use pressure-relieving devices as required by government or accepted industry codes
and good engineering practices.

o Always wear protective gloves, clothing, and eyewear when performing any installation operations.
e Do not remove the actuator from the valve while the valve is still pressurized.

e Disconnect any operating lines providing air pressure, electric power, or a control signal to the actuator. Be sure the
actuator cannot suddenly open or close the valve.

e Use bypass valves or completely shut off the process to isolate the valve from process pressure. Relieve process pressure
from both sides of the valve.

e Vent the pneumatic actuator loading pressure and relieve any actuator spring precompression so the actuator is not
applying force to the valve stem; this will allow for the safe removal of the stem connector.

® Use lock-out procedures to be sure that the above measures stay in effect while you work on the equipment.

o The valve packing box might contain process fluids that are pressurized, even when the valve has been removed from the
pipeline. Process fluids might spray out under pressure when removing the packing hardware or packing rings, or when
loosening the packing box pipe plug. Cautiously remove parts so that fluid escapes slowly and safely.

e The instrument is capable of supplying full supply pressure to connected equipment. To avoid personal injury and
equipment damage, caused by sudden release of process pressure or bursting of parts, make sure the supply pressure
never exceeds the maximum safe working pressure of any connected equipment.

e Severe personal injury or property damage may occur from an uncontrolled process if the instrument air supply is not
clean, dry and oil-free, or noncorrosive gas. While use and regular maintenance of a filter that removes particles larger
than 40 microns will suffice in most applications, check with an Emerson field office and Industry Instrument air quality
standards for use with corrosive gas or if you are unsure about the proper amount or method of air filtration or filter
maintenance.

® For corrosive media, make sure the tubing and instrument components that contact the corrosive media are of suitable
corrosion-resistant material. The use of unsuitable materials might result in personal injury or property damage due to
the uncontrolled release of the corrosive media.

e If natural gas or other flammable or hazardous gas is to be used as the supply pressure medium and preventive
measures are not taken, personal injury and property damage could result from fire or explosion of accumulated gas or
from contact with hazardous gas. Preventive measures may include, but are not limited to: Remote venting of the unit,
re-evaluating the hazardous area classification, ensuring adequate ventilation, and the removal of any ignition sources.

e To avoid personal injury or property damage resulting from the sudden release of process pressure, use a high-pressure
regulator system when operating the controller or transmitter from a high-pressure source.

The instrument or instrument/actuator assembly does not form a gas-tight seal, and when the assembly is in an
enclosed area, a remote vent line, adequate ventilation, and necessary safety measures should be used. Vent line piping
should comply with local and regional codes and should be as short as possible with adequate inside diameter and few
bends to reduce case pressure buildup. However, a remote vent pipe alone cannot be relied upon to remove all
hazardous gas, and leaks may still occur.
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e Personal injury or property damage can result from the discharge of static electricity when flammable or hazardous
gases are present. Connect a 14 AWG (2.08 mm?) ground strap between the instrument and earth ground when
flammable or hazardous gases are present. Refer to national and local codes and standards for grounding
requirements.

e Personal injury or property damage caused by fire or explosion may occur if electrical connections are attempted in an
area that contains a potentially explosive atmosphere or has been classified as hazardous. Confirm that area
classification and atmosphere conditions permit the safe removal of covers before proceeding.

o Forinstruments with a hollow liquid level displacer, the displacer might retain process fluid or pressure. Personal injury
or property damage due to sudden release of pressure, contact with hazardous fluid, fire, or explosion can be caused by
puncturing, heating, or repairing a displacer that is retaining process pressure or fluid. This danger may not be readily
apparent when disassembling the sensor or removing the displacer. Before disassembling the sensor or removing the
displacer, observe the appropriate warnings provided in the sensor instruction manual.

e Personal injury or property damage, caused by fire or explosion from the leakage of flammable or hazardous gas, can
result if a suitable conduit seal is not installed. For explosion-proof applications, install the seal no more than 457 mm
(18 inches) from the instrument when required by the nameplate. For ATEX applications use the proper cable gland
certified to the required category. Equipment must be installed per local and national electric codes.

e Check with your process or safety engineer for any additional measures that must be taken to protect against process
media.

e Ifinstalling into an existing application, also refer to the WARNING in the Maintenance section.

Special Instructions for Safe Use and Installations in Hazardous Locations

Certain nameplates may carry more than one approval, and each approval may have unique installation requirements
and/or conditions of safe use. Special instructions are listed by agency/approval. To get these instructions, contact
Emerson sales office. Read and understand these special conditions of use before installing.

A WARNING

Failure to follow conditions of safe use could result in personal injury or property damage from fire or explosion, or area
re-classification.

Operation

With instruments, switches, and other accessories that are controlling valves or other final control elements, it is
possible to lose control of the final control element when you adjust or calibrate the instrument. If it is necessary to
take the instrument out of service for calibration or other adjustments, observe the following warning before
proceeding.

A WARNING

Avoid personal injury or equipment damage from uncontrolled process. Provide some temporary means of control for the
process before taking the instrument out of service.

Maintenance

A WARNING

Before performing any maintenance operations on an actuator-mounted instrument or accessory:
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To avoid personal injury, always wear protective gloves, clothing, and eyewear.
Provide some temporary measure of control to the process before taking the instrument out of service.
Provide a means of containing the process fluid before removing any measurement devices from the process.

Disconnect any operating lines providing air pressure, electric power, or a control signal to the actuator. Be sure the
actuator cannot suddenly open or close the valve.

e Use bypass valves or completely shut off the process to isolate the valve from process pressure. Relieve process pressure
from both sides of the valve.

e Vent the pneumatic actuator loading pressure and relieve any actuator spring precompression so the actuator is not
applying force to the valve stem; this will allow for the safe removal of the stem connector.

e Personal injury or property damage may result from fire or explosion if natural gas or other flammable or hazardous gas
is used as the supply medium and preventive measures are not taken. Preventive measures may include, but are not
limited to: Remote venting of the unit, re-evaluating the hazardous area classification, ensuring adequate ventilation,
and the removal of any ignition sources. For information on remote venting of this instrument, refer to the Installation
section.

e Use lock-out procedures to be sure that the above measures stay in effect while you work on the equipment.

e The valve packing box might contain process fluids that are pressurized, even when the valve has been removed from the
pipeline. Process fluids might spray out under pressure when removing the packing hardware or packing rings, or when
loosening the packing box pipe plug. Cautiously remove parts so that fluid escapes slowly and safely.

e Check with your process or safety engineer for any additional measures that must be taken to protect against process
media.

e On an explosion-proof instrument, remove the electrical power before removing the instrument covers in a hazardous
area. Personal injury or property damage may result from fire and explosion if power is applied to the instrument with
the covers removed.

Instruments Mounted on Tank or Cage

A WARNING

For instruments mounted on a tank or displacer cage, release trapped pressure from the tank and lower the liquid level to a
point below the connection. This precaution is necessary to avoid personal injury from contact with the process fluid.

Instruments With a Hollow Displacer or Float

A WARNING

For instruments with a hollow liquid level displacer, the displacer might retain process fluid or pressure. Personal injury
and property might result from sudden release of this pressure or fluid. Contact with hazardous fluid, fire, or explosion can
be caused by puncturing, heating, or repairing a displacer that is retaining process pressure or fluid. This danger may not
be readily apparent when disassembling the sensor or removing the displacer. A displacer that has been penetrated by
process pressure or fluid might contain:

® pressure as a result of being in a pressurized vessel
o liquid that becomes pressurized due to a change in temperature
e liquid that is flammable, hazardous or corrosive.

Handle the displacer with care. Consider the characteristics of the specific process liquid in use. Before removing the
displacer, observe the appropriate warnings provided in the sensor instruction manual.
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Non-Fisher (OEM) Instruments, Switches, and Accessories

Installation, Operation, and Maintenance

Refer to the original manufacturer's documentation for Installation, Operation and Maintenance safety information.

Neither Emerson, Emerson Automation Solutions, nor any of their affiliated entities assumes responsibility for the selection, use or maintenance
of any product. Responsibility for proper selection, use, and maintenance of any product remains solely with the purchaser and end user.

Fisher and FIELDVUE are marks owned by one of the companies in the Emerson Automation Solutions business unit of Emerson Electric Co. Emerson
Automation Solutions, Emerson, and the Emerson logo are trademarks and service marks of Emerson Electric Co. All other marks are the property of their
respective owners.

The contents of this publication are presented for informational purposes only, and while every effort has been made to ensure their accuracy, they are not
to be construed as warranties or guarantees, express or implied, regarding the products or services described herein or their use or applicability. All sales are
governed by our terms and conditions, which are available upon request. We reserve the right to modify orimprove the designs or specifications of such
products at any time without notice.

Emerson Automation Solutions

Marshalltown, lowa 50158 USA

Sorocaba, 18087 Brazil

Cernay, 68700 France ¢
Dubai, United Arab Emirates -§
Singapore 128461 Singapore -

wwwFisher.com EMERSON.

© 2018, 2022 Fisher Controls International LLC. All rights reserved.
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Cyfrowy sterownik zaworu FIELDVUE DVC6200 stanowi kluczowy sktadnik cyfrowej architektury zaktadow
PlantWeb™. Cyfrowy sterownik zaworu FIELDVUE DVC6200 dostarcza do systemu PlantWeb dane
diagnostyczne o zaworze. W potgczeniu z programem ValveLink™, uzytkownik sterownika DVC6200
uzyskuje doktadny obraz stanu zaworu, tgcznie z aktualng pozycjg trzpienia, sygnatem wejsciowym

i sygnatem pneumatycznym do sitownika. Informacje te cyfrowy sterownik zaworu wykorzystuje nie tylko

do diagnostyki wtasnego dziatania, ale réwniez zaworu i sitownika, na ktérych jest zamontowany.
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Rozdziat 1 Wstep

Zakres instrukciji

Niniejsza instrukcja obstugi stanowi uzupetnienie do skréconej instrukciji instalacji sterownika DVC6200 (D103556X012)
dostarczanej z kazdym urzadzeniem. Instrukcja obstugi zawiera dane techniczne urzadzenia, informacje o instalacji, wykaz
dokumentaciji technicznej, informacje o konfiguracji specjalnej zgodnej z wymaganiami uzytkownika, opisuje procedury
obstugowe oraz zawiera wykaz czesci zamiennych dla cyfrowego sterownika zaworu FIELDVUE DVC6200, wersja
urzadzenia 2, wersje oprogramowania 9, 10 i 11 dla pozioméw diagnostycznych AC, HC, AD, PD i ODV.

Uwaga
Cyfrowy sterownik zaworu DVC6200 wymaga oprogramowania w wers;ji 9, 10 lub 11. Plytka obwodu drukowanego z wersjg
wczesniejszego oprogramowania musi zosta¢ uaktualniona przed przystapieniem do eksploatacji sterownika DVC6200.

Uwaga
Wszystkie informacje dotyczace cyfrowego sterownika zaworu DVC6200 dotyczg réwniez jednostki bazowej DVC6205, jesli
nie zostato podane inaczej.

Niniejsza instrukcja obstugi opisuje zastosowanie komunikatora polowego 475 z opisami urzadzen w wersji 1 lub 2

do konfiguraciji i kalibracji sterownika. Mozliwe jest wykorzystanie oprogramowania Fisher ValveLink w wersji 10.2 lub nowszej
do konfiguraciji, kalibracji i diagnostyki zaworu i sterownika. Szczegétowe informacje o zastosowaniu oprogramowania
ValveLink do sterownika mozna znalez¢ w pomocy programu ValveLink lub w jego dokumentacji techniczne;.

Cyfrowego sterownika zaworu DVC6200 nie wolno instalowac, obstugiwac ani konserwowac¢ bez petnego przeszkolenia

i kwalifikacji w zakresie montazu, obstugi i konserwacji zaworow, sitownikéw i ich wyposazenia dodatkowego. Aby unikngé
obrazen ciata i szkdd majatkowych, wazne jest przeczytanie ze zrozumieniem i przestrzeganie w catosci tre$ci niniejszej
instrukcji obstugi, w tym wszystkich uwag i ostrzezen dotyczacych bezpieczenstwa. W przypadku zaistnienia jakichkolwiek
watpliwosci, przed przystgpieniem do wykonywania dalszych czynnos$ci, nalezy skontaktowac¢ sie z firmg Emerson Process
Management w celu ich wyjasnienia.

Konwencja zapisu w instrukciji

Dla procedur i parametréw, do ktérych mozna uzyskac dostep przy uzyciu komunikatora polowego podano $ciezki nawigacji
i skroty klawiszowe.

Na przyktad, aby przejs¢ do Setup Wizard (kreator konfigurac;ji):

Komunikator polowy Configure / Guided Setup > Setup Wizard (1-1-1)

Schemat menu komunikatora polowego znajduje sie w Dodatku B.

Uwaga
Skréty klawiszowe komunikatora polowego podane w niniejszej instrukcji dotyczg sterownikéw z poziomami diagnostycznymi
HC, AD, PD i ODV. W przypadku sterownikéw z poziomem diagnostycznym AC - patrz skroty klawiszowe w Dodatku B.
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Opis

Cyfrowe sterowniki zaworéw DVC6200 (ilustracje 1-1 i 1-2) sg mikroprocesorowymi konwerterami sygnatu pradowego

na sygnat pneumatyczny. Poza standardowg funkcjg zamiany wejsciowego sygnatu prgdowego na wyjsciowy sygnat
cisnieniowy, cyfrowe sterowniki zaworéw DVC6200 przy wykorzystaniu protokotu HART® umozliwiajg prosty dostep

do informac;ji krytycznych dla procesu technologicznego. Uzytkownik moze uzyskac¢ informacje z gtdwnego elementu uktadu

regulacji, z samego zaworu regulacyjnego, korzystajgc z komunikatora polowego podtgczonego do zaworu lub polowe;j
skrzynki przytaczeniowej. Mozna rowniez wykorzysta¢ komputer osobisty lub konsole operatorskg w sterowni systemu.

Przy uzyciu komputera osobistego i oprogramowania ValveLink lub inteligentnego menedzera urzgdzen AMS lub
komunikatora polowego mozliwe jest wykonanie wielu procedur obstugowych cyfrowego sterownika zaworu DVC6200.
Uzytkownik moze uzyskac rowniez ogdlne informacje dotyczace wersji oprogramowania, komunikatéw, oznaczenia
technologicznego i daty.

llustracja 1-1. Cyfrowy sterownik zaworu llustracja 1-2. FIELDVUE DVC6200 Cyfrowy
FIELDVUE DVC6200 zamontowany na sitowniku sterownik zaworu DVC6200 zintegrowany
Fisher z trzpieniem przesuwnym z zaworem regulacyjnym Fisher GX

W9616
W9643

Dla utatwienie okreslania zrodet niesprawnosci dostepne sg informacje diagnostyczne. Uzytkownik moze nastawi¢ parametry
konfiguracyjne wejscia i wyjscia oraz skalibrowa¢ cyfrowy sterownik zaworu. W tabeli 1-1 przedstawiono szczegotowe
informacje o funkcjach sterownikdéw z ré6znymi poziomami diagnostycznymi.



Instrukcja obstugi Wstep
D103409X0PL Grudzien 2013

Tabela 1-1. Mozliwosci diagnostyczne na réznych poziomach

POZIOM DIAGNOSTYCZNY
AC HC
Kalibracja automatyczna X

FUNKCJE

>
O
bl
O
O
=)}
<

Charakteryzacja specjalna X

Tryb nadawania

X| X X]| X

Alarmy

Odpowiedz skokowa, test sygnatu sterujgcego i pasmo btedu
dynamicznego

Diagnostyka zaawansowana (podpis zaworu)

Strojenie jakosci dziatania

Sterowanie w przypadku braku sygnatu sprzezenia

XXX X X | X] X[ X]| X

Czujnik ci$nienia zasilania

XXX XX X | XXX X

Diagnostyka jakosci dziatania

Test zaworu elektromagnetycznego

XX XXX X X[ X | X X[ X]| X

Dolnoprzepustowy filtr wejéciowy typu Lead/Lag(")

1. Szczegotowe informacje o optymalizowanych zaworach cyfrowych do obstugi sprezarek mozna znalez¢ w broszurze numer D351146X012/D351146X412.

Informacje z urzadzen polowych mogg zosta¢ przekazane do systemu sterowania lub odczytane bezposrednio w petli
pradowej przy wykorzystaniu protokotu HART.

Cyfrowe sterowniki zaworéw DVC6200 zostaty zaprojektowane z myslg o bezposrednim zastgpieniu istniejacych
standardowych pneumatycznych i elektropneumatycznych ustawnikéw pozycyjnych zaworow.

Dane techniczne

Dane techniczne podano w tabeli 1-2. Nieprawidtowa konfiguracja urzadzenia pozycjonujgcego moze spowodowac btedne
dziatanie sterownika, szkody majatkowe lub zranienie pracownikow.

Dane techniczne cyfrowych sterownikow zaworéw DVC6200 podano w tabeli 1-2. Dane techniczne komunikatora polowego
mozna znalez¢ w jego instrukcji obstugi.
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Tabela 1-2. Dane techniczne

Montaz

DVC6200 cyfrowy sterownik zaworu lub DVC6215
jednostka sprzezenia: ll Montaz zintegrowany na
systemach zawordw regulacyjnych i sitownikach Fisher
GX H Montaz zintegrowany na sitownikach obrotowych
Fisher B Montaz na sitownikach z trzpieniem
przesuwnym Il Montaz na sitownikach ¢wier¢obrotowych

Jednostka bazowa DVC6205 do montazu na wsporniku
2 calowym lub do montazu nasciennego (do montazu
zdalnego)

Cyfrowy sterownik zaworu DVC6200 lub jednostka
sprzezenia DVC6215 mogg by¢ zamontowane

na sitownikach innych producentéw spetniajacych normy
montazu |IEC 60534-6-1, IEC 60534-6-2, VDI/VDE 3845
i NAMUR.

Sygnat wejsciowy
Praca bezposrednia:

Analogowy sygnat wefsciowy: 4-20 mA DC, nominalnie,
mozliwy podziat zakresu

Minimalne napiecie dostepne na zaciskach urzadzenia
musi wynosi¢ 10,5 VDC do sterowania analogowego,
11 VDC do komunikacji HART

Minimainy prad sterujgcy: 4,0 mA

Minimalny prad nie powodujgcy restartu mikroprocesora:
3,5 mA

Maksymalne napiecie. 30 VDC

Zabezpieczenie pragdowe

Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg

Praca sieciowa:

Napiecie zasilania: 11 do 30 VDC przy okoto 8 mA
Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg

Cisnienie zasilania()

Minimalne zalecane: O 0,3 bara (5 psig) wieksze niz
maksymalne wymagane przez sitownik
Maksymalne: 10,0 bara (145 psig) lub maksymalne
ci$nienie dopuszczalne sitownika (mniejsza z tych
wartosci)

Medium: Powietrze lub gaz ziemny

Powietrze: Medium zasilajacym musi by¢ czyste, suche
powietrze, spetniajgce wymagania normy ISA
Standard 7.0.01.

Gaz ziemny: Gaz musi by¢ czysty, suchy, bezolejowy
i niekorozyjny. Zawarto$¢é H,S nie moze przekraczaé
20 ppm.

Dopuszczalne sg zanieczyszczenia state o Srednicy

do 40 mikronéw. Zaleca sie dalszg filtracje powietrza
przy uzyciu filtréw 5 mikronowych. Zawartos$¢ substancji
smarnych nie moze przekroczy¢ 1 ppm masowo (w/w)
lub objetosciowo (v/v). Nalezy zminimalizowaé wilgotno$c
powietrza zasilajgcego.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat pneumatyczny, do petnego cisnienia zasilania
Minimalna szeroko$¢ zakresu pomiarowego: 0,4 bar
(6 psig)

Maksymalna szeroko$¢ zakresu pomiarowego: 9,5 bar
(140 psig)

Typ dziatania: B dwustronne, Bl jednostronne
bezposrednie lub M jednostronne odwracajgce

Poboér powietrza w stanie ustalonym(2)(3)

Standardowy przekaznik:

Dla cisnienia zasilania 1,4 bar (20 psig). Mniejsze
od 0,38 Nm3/godz.

Dia cisnienia zasilania 5,5 bar (80 psig): Mniejsze
od 1,3 Nm3/godz.

Przekaznik o matym upuscie: .

Dia cisnienia zasilania 1,4 bar (20 psig): Srednia warto$¢
0,056 Nm3/godz. ]

Dia cisnienia zasilania 5,5 bar (80 psig): Srednia warto$¢
0,184 Nm?3/godz.

Maksymalna wydajnos¢ wyjscia()@)

Dla ci$nienia zasilania 1,4 bar (20 psig): 10,0 Nm3/godz.
Dla ciénienia zasilania 5,5 bar (80 psig): 29,5 Nm3/godz.

Zakres temperatur otoczenia(1))

-40 do 85°C (-40 do 185°F)

-52 do 85°C (-62 do 185°F) w przypadku urzadzen
wyposazonych w opcje wysokotemperaturowg
(elastomery fluorosilikonowe)

-52 do 125°C (-40 do 257°F) dla jednostki sprzezenia
montowanej zdalnie

Liniowosé(®)

Typowa wartosc: +0,50% szerokosci zakresu
wyjsciowego

Zgodnos$é elektromagnetyczna

Spetnia wymagania normy EN 61326-1 (edycja pierwsza)
Odpornos$¢ - lokalizacje przemystowe zgodnie
z tabelg 2 normy EN 61326-1. Wplyw na jakosc¢
dziatania podano w tabeli 1-3.
Emisja - Klasa A
Klasa urzgdzenia ISM: grupa 1, klasa A

Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe - Stopien
odpornosci na przepiecia spowodowane wytadowaniami
elektrycznymi okreslono w tabeli 1-3. Zwiekszenie
odpornosci na przepiecia mozna uzyskaé stosujagc
ogolnie dostepne urzgdzenia zabezpieczajgce.

-cigg dalszy na nastepnej stronie-
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Tabela 1-2. Dane techniczne (ciag dalszy)

Metoda testowania odpornos$ci na wibracje

Przetestowano zgodnie z normg ANSI/ISA-75.13.01
rozdziat 5.3.5. Czestotliwosci rezonansowe okreslono
we wszystkich trzech kierunkach. Urzadzenie zostato
poddane pétgodzinnemu testowi wytrzymatosci
zgodnemu z normami ISA dla kazdej czgstotliwosci
wiasne;.

Impedancja wejsciowa
Impedancja wejsciowa aktywnych uktadéw wejsciowych
sterownika DVC6200 nie jest czysto rezystancyjna.
W celach poréwnawczych, obwod zastepczy moze byé
realizowany przez obcigzenie 550 oméw. Wartos¢
ta odpowiada 11V przy 20 mA.

Metoda testowania zakresu wilgotnosci

Zgodna z IEC 61514-2

Klasyfikacja elektryczna
Atesty do pracy w obszarach zagrozonych:

CSA - Iskrobezpieczenstwo, przeciwwybuchowosé,
strefa 2, niezapalnos¢ pytdw

FM - Iskrobezpieczenstwo, przeciwwybuchowosc¢,
niezapalnos$é, niezapalnosc¢ pytow
ATEX - Iskrobezpieczenstwo, ognioszczelnosc,
niezapalnos¢ typu n
IECEXx - Iskrobezpieczenstwo, ognioszczelnosé,
niezapalnos¢ typu n

Obudowa czesci elektrycznej:
CSA - typu 4X, IP66
FM - NEMA 4X
ATEX - IP66

IECEx - 1P66

Inne klasyfikacje/certyfikaty

Certyfikat do gazu ziemnego, urzgdzenie z pojedynczym
uszczelnieniem - CSA, FM, ATEX i IECEXx

FSETAN - Federal Service of Technological, Ecological
and Nuclear Inspectorate (Rosja)

GOST-R - GOST-R (Rosja)

INMETRO - National Institute of Metrology, Quality and
Technology (Brazylia)

KGS - Korea Gas Safety Corporation (Korea Potudniowa)
NEPSI - National Supervision and Inspection Centre for

Explosion Protection and Safety of Instrumentation
(Chiny)

PESO CCOE - Petroleum and Explosives Safety
Organisation - Chief Controller of Explosives (Indie)

TIIS - Technology Institution of Industrial Safety (Japonia)

Szczegodtowe informacje o klasyfikacjach/certyfikatach
mozna uzyskac¢ w firmie Emerson Process Management

Przytacza

Cisnienie zasilania: 1/4 NPT z gwintem wewnetrznym
i z zintegrowang ptytg do montazu regulatora 67CFR
Pneumatyczne wylotowe: 1/4 NPT z gwintem
wewnetrznym

Przewody rurowe: zalecane 3/8 cala

Odpowietrzenie: 3/8 NPT z gwintem wewnetrznym
Elektryczne: Przepust kablowy 1/2 NPT z gwintem
wewnetrznym, opcjonalny adapter M20

Mozliwo$¢ podigczenia sitownikow
Skok trzpienia (liniowe z trzpieniem przesuwnym):

Minimum. 6,5 mm (0,25 cala)
Maksimum. 606 mm (23,875 cale)

Obrét watka (sitowniki éwieréobrotowe):
Minimum. 45°
Maksimum. 90°

Masa
DVC6200: 3,5 kg (7,7 Ibs)
DVC6205: 4,1 kg (9 Ibs)
DVC6215: 1,4 kg (3,1 Ibs)

Materiaty konstrukcyjne

Obudowa, podstawa modutu i skrzynka przytgczeniowa:
Stop aluminium niskomiedziowego A03600 (standard)
Stal nierdzewna (opcja)

Pokrywa: Poliester termoplastyczny

Elastomery: Nitryl (standard)

Fluorosilikon (wysokie temperatury)

Wyposazenie dodatkowe

Bl Manometry ci$nienia zasilania i wylotowego lub

M zawory odcinajgace, B zintegrowany regulator z filtrem,
M przekaznik o matym upuscie, ll wersja do
ekstremalnych temperatur, Bl certyfikat dla gazu
ziemnego, pojedyncze uszczelnienie, ll montaz zdalny(®)

Zaleca sie kontakt z firmg Emerson Process
Management (www.FIELDVUE.com) w celu uzyskania
dodatkowych informac;ji.

-cigg dalszy na nastepne;j stronie-
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Tabela 1-2. Dane techniczne (ciag dalszy)

Deklaracja SEP

Firma Fisher Controls International LLC deklaruje,

z PED.

(SEP) i nie moze posiada¢ oznaczenia CE zgodnosci

ze urzadzenie spetnia wymagania artykutu 3 paragraf 3
Dyrektywy dla sprzetu pneumatycznego (PED) 97 / 23 /
WE. Urzgdzenie zostato zaprojektowane

Jednakze, urzgdzenie moZe posiada¢ oznaczenie CE
do wskazania zgodnosci z /nnym/ wtasciwymi
Dyrektywami Unii Europejskiej.

i wyprodukowane zgodnie z Sound Engineering Practice

UWAGA: Nazewnictwo parametréw urzadzenia jest zgodne z norma ANSI/ISA Standard 51.1 - Process Instrument Terminology.

oohwh =

Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnych warunkéw temperaturowych i ci$nieniowych podanych w niniejszej instrukcji oraz wynikajgcych z obowigzujgcych norm i standardéw.
Nm3/godz. = metry szescienne na godzine w warunkach normalnych, czyli w temperaturze 0°C i pod ci$nieniem 1013 hPa bezwzglgdnych.
Wartosé 1,4 bar (20 psig) dotyczy przekaznika jednostronnego dziatania bezposredniego; warto$¢ 5,5 bar (80 psig) dotyczy przekaznika dwustronnego dziatania.
Wartosci dopuszczalne temperatury moga sie zmienia¢ w zaleznosci od posiadanych atestéw do pracy w obszarach zagrozonych.
Nie dotyczy skokéw mniejszych od 19 mm (0,75 cala) lub obrotéw watka mniejszych od 60 stopni. Nie dotyczy sterownikéw w aplikacjach o dtugim skoku.
Do potaczenia jednostki bazowej z jednostka sprzezenia konieczny jest 4-zytowy kabel ekranowany o przekroju od 18 do 22 AWG w sztywne;j lub gigtkiej metalowej ostonie kablowej.

Przewody pneumatyczne taczace wyjscie jednostki bazowej z sitownikiem byty testowane do dtugosci 91 metréw. Dla dtugosci 15 metrow nie stwierdzono pogorszenia jakosci dziatania
sterownika. Dla 91 metréw wystgpito minimalne op6znienie sygnatu pneumatycznego.

Tabela 1-3. Odpornos$¢ urzadzenia na zaktécenia elektromagnetyczne

Kryterium jakosci(1)
Element Zjawisko Norma Warunki testu Praca Praca
bezposrednia sieciowa
tadunki A 4 kV @)
elektrostatyczne (ESD) IEC 61000-4-2 8 kV powietrze A A
Pole 80 do 1000 MHz dla 10V/m z 1 kHz AM przy 80%
Obudowa clektromaanetyczne IEC 61000-4-3 1400 do 2000 MHz dla 3V/m z 1 kHz AM przy 80% A A
gnety 2000 do 2700 MHz dla 1V/m z 1 kHz AM przy 80%
Zmienne pole IEC 61000-4-8 | 30 Alm przy 50/60Hz A A
magnetyczne
Przepiecie IEC 61000-4-4 1kV AQ) A
Sygnaty WEWY 702 cie IEC 61000-4-5 1KV B B
i sterowania
Zaktécenia radiowe IEC 61000-4-6 150 kHz do 80 MHz przy 3 Vrms A A
Kryterium wplywu na dziatanie: +1% zmiany A = Brak wptywu podczas testu.
1. Chwilowe zaktdcenia podczas testu i powrdt do prawidiowej pracy po ustaniu przyczyny.
2. Z wyjatkiem funkcji dodatkowego przetacznika, ktéry spetnia wymagania kryterium jakosci B.

Dokumentacja techniczna

Inna dokumentacja techniczna zawierajgca informacje zwigzane z cyfrowymi sterownikami zaworéw DVC6200:

Biuletyn 62.1:DVC6200 - Cyfrowy sterownik zaworu Fisher FIELDVUE DVC6200 (D103415X012)

Biuletyn 62.1:DVC6200 HC - Cyfrowy sterownik zaworu Fisher FIELDVUE DVC6200 (D103423X012)

Biuletyn 62.1:DVC6200(S1) - Wymiary cyfrowego sterownika zaworu Fisher FIELDVUE DVC6200 (D103543X012)
Skrocona instrukcja instalacji cyfrowego sterownika zaworu Fisher FIELDVUE DVC6200 (D103556X012)

Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych sterownikdéw zaworéw Fisher FIELDVUE z protokotem HART - Podziat zakresu
cyfrowego sterownika zaworéw FIELDVUE (D103262X012)

Uzupetnienie do instrukcji obstugi urzadzen Fisher FIELDVUE z protokotem HART - Obstuga urzgdzen FIELDVUE
z interfejsem i monitorem HART Loop (HIM) (D103263X012)

Uzupetnienie do instrukcji obstugi urzadzen Fisher FIELDVUE z protokotem HART - Obstuga urzgdzen FIELDVUE
z adapterem bezprzewodowym THUM™ i interfejsem i monitorem HART Loop (HIM)

Uzupetnienie do instrukcji obstugi urzadzen Fisher FIELDVUE z protokotem HART - Monitor audio do komunikacji HART
(D103265X012)
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® Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych sterownikéw zaworéw Fisher FIELDVUE DVC6000 i DVC6200 HW1 - Dane
techniczne urzgdzenia polowego HART (D103649X012)

® Uzupetnienie do instrukcji obstugi urzgdzen Fisher FIELDVUE z protokotem HART - Sposob wykorzystania konwertera
HART Tri-Loop sygnatu HART na sygnat analogowy przez cyfrowe sterowniki zaworéw FIELDVUE (D103267X012)

® Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych sterownikow zaworéw Fisher FIELDVUE DVC6000 lub DVC6200 - Strategia
Lock-in-Last (D103261X012)

® Instrukcja obstugi filtrow HART Fisher HF340 (D102796X012)

® Instrukcja obstugi komunikatora polowego 475

Dokumentacja lub podrecznik do oprogramowania ValveLink

Wszystkie powyzsze instrukcje mozna otrzymac w firmie Emerson Process Management. Zapraszamy do odwiedzenia
naszych stron w Internecie pod adresem www.FIELDVUE.com.

Ustugi edukacyjne

Informacje o dostepnych szkoleniach z zakresu cyfrowych sterownikdéw zaworéw DVC6200, jak i o réznych innych produktach
mozna uzyskac:

Emerson Process Management Sp. z 0.0.
ul. Szturmowa 2a

02-678 Warszawa

tel. 22 45 89 200

faks 22 45 89 231

info.pl@emerson.com
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Rozdziat 2 Instalacja

Gwattowne uwolnienie ci$nienia procesowego lub pekniecie czesci moze spowodowac zranienie pracownikéw obstugi lub
szkody majagtkowe. Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac instalacyjnych nalezy uwzgledni¢ ponizsze zalecenia:

e W celu unikniecia zranienia lub szkdd majgtkowych nalezy zawsze nosi¢ rekawice, ubranie i okulary ochronne.

e Jesli sterownik instalowany jest w dziatajacej instalacji technologicznej, to nalezy zapoznaé sie z OSTRZEZENIAMI
zawartymi na poczatku rozdziatu Obstuga w niniejszej instrukcji obstugi.

® Zawsze nalezy sprawdzi¢ z osobg odpowiedzialng za bezpieczenstwo pracy, czy nie nalezy przedsiewziaé dodatkowych
srodkoéw zabezpieczajgcych przed medium procesowym.

A OSTRZEZENIE

Nie wolno czysci¢ pokrywy przy uzyciu rozpuszczalnikow, aby unikngé wytadowania elektrostatycznego z plastykowej
pokrywy w $rodowisku gazéw palnych lub atmosferze pylowej. Niezastosowanie sie do tego zalecenia moze spowodowac
powstanie iskry, wybuch gazéw palnych lub pytéw, skutkujgce zranieniem pracownikéw lub szkodami majgtkowymi.

Do czyszczenia stosowaé tylko tagodne $rodki detergentowe i wode.

Atesty do pracy w obszarach zagrozonych oraz specjalne instrukcje bezpiecznej instalacji opisane sg w skréconej instrukciji
dostarczanej wraz z urzgdzeniem (D103556X012).

Montaz cyfrowego sterownika zaworu DVC6200

Obudowa cyfrowego sterownika DVC6200 dostepna jest w dwoch réznych konfiguracjach zaleznych od metody montazu
na sitowniku. Na ilustracji 2-1 przedstawiono dostepne konfiguracje obuddw.

llustracja 2-1. Dostepne obudowy

OBUDOWA DO SILOWNIKOW OBUDOWA DO
LINIOWYCH | OBROTOWYCH SILOWNIKOW FISHER GX

ZINTEGROWANE PRZYLACZE
WYLOTOWE CISNIENIA

OTWOR POD
weros woro4 WYCIECIA POD SRUBE MOCUJACA
SRUBY MOCUJACE
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System sprezenia zwrotnego w cyfrowych sterownikach zaworéw DVC6200 wykorzystuje pole magnetyczne do prawdziwie
bezigcznikowych, bezstykowych pomiaréw pozycji. Aby zapobiec niekontrolowanemu ruchowi trzpienia podczas dziatania
sterownika nie nalezy korzysta¢ z narzedzi magnetycznych (takich jak wkretaki z kohcéwkami magnetycznymi).

Uwaga

W interfejsach programéw narzedziowych zesp6t magnesu moze byé nazywany matrycg magnetyczna.

UWAGA

Materiat zespotu magnesu zostat dobrany tak, aby zapewni¢ stabilno$¢ dlugoczasowg pola magnetycznego.

Jednakze, tak jak w przypadku kazdego magnesu, nalezy zwréci¢ szczegolng uwage przy przenoszeniu zespotu magnesu.
Umieszczenie w poblizu (w odlegtosci mniejszej niz 25 mm) innego silnego magnesu moze spowodowac nieodwracalne
zniszczenie zespolu magnesu. Potencjalnymi zrédtami powodujgcymi zniszczenie urzadzenia sa miedzy innymi:
transformatory, silniki pradu statego, magnesy trwate.

UWAGA

Ogodlne zasady stosowania silnych magneséw w poblizu ustawnikéw

Nalezy unika¢ uzywania silnych magneséw w poblizu kazdego ustawnika, ktéry dziata w instalacji procesowej. Niezaleznie
od modelu ustawnika, silne magnesy moga wptywac¢ na zdolno$¢ ustawnika do regulacji pozyciji zaworu. Pracownicy obstugi
muszg unikaé stosowania silnych magneséw w poblizu wszystkich ustawnikéw pozycyjnych.

Stosowanie narzedzi magnetycznych z DVC6200

® Wkretaki z koncéwkg magnetyczng - Wkretki z koncéwkg magnetyczng moga by¢ stosowane przy obstudze DVC6200.
Jednakze nie powinny by¢ zblizane do zespotu magnesu (znajdujgcego sie na tylnej Scianie urzadzenia) w trakcie
dziatania ustawnika w instalacji procesowe;j.

e Kalibracyjne paski magnetyczne - Sa to silne magnesy wykorzystywane w kalibratorach 4-20 mA.
W standardowych warunkach, podczas pracy urzadzenia w instalacji technologicznej, te kalibratory
nie sg wykorzystywane. Silne magnesy nalezy trzyma¢ w odlegtosci co najmniej 15 cm (6 cale)

od DVC6200.

Uwaga

Jako generalng zasade nalezy przyjaé, ze nie mozna stosowaé mniej niz 60% zakresu pomiarowego zespotu magnesu
do pomiaru petnego zakresu skoku trzpienia. Je$li zakres jest za maty, to znaczgco zmniejsza sie doktadnos¢ pomiaréw.

Obszar pomiarowy liniowego zespotu magnesow jest wyznaczony przez strzatki wybite na obudowie. Oznacza to, ze czujnik
hallotronowy (na tylnej $cianie obudowy DVC6200) musi znajdowac sie w zaznaczonym przedziale w catym zakresie ruchu
trzpienia zaworu. Patrz ilustracja 2-2. Liniowe zespoty magneséw sg symetryczne. Mogg zostaé zamontowane dowolnym
koncem do gory.
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llustracja 2-2. Zakres skoku

POKAZANO ZAKRES
SKOKU 50 mm (2 CALE)

ZESPOL MAGNESU (MOCOWANY
DO TRZPIENIA ZAWORU)

W9706
ZNACZNIK

Uwaga
Zaleca sie pionowy montaz urzadzenia, z otworem odpowietrzenia od dotu lub poziomy z otworem odpowietrzenia
skierowanym do dotu, dzigki czemu mozliwe bedzie odprowadzenie skroplin, ktére mogg powstawac wskutek obecnosci

wilgoci w sprezonym powietrzu zasilajgcym.

Istnieje szeroka gama obejm montazowych i zestawéw montazowych do montazu sterownikéw DVC6200 na réznego typu
sitownikach. W zaleznosci od sitownika, mogg by¢ rézne tgczniki, obejmy i mocowania.

Kazdy zestaw montazowy zawiera jeden z zespotéw magnesu pokazanych na ilustracji 2-3.

llustracja 2-3. Zespoty magnesu

KONCOWKA WALKA
OBROTOWEGO 90°

DOSTEPNE KONSTRUKCJE:
DO TRZPIENIA PRZESUWNEGO Z KRZYWKA NR 1
DO TRZPIENIA OBROTOWEGO NR 1
(FISHER 2052 WIELKOSC 2 | 3, 1051/1052
WIELKOSC 40 - 70, 1061 WIELKOSC 30 - 100,

DOSTEPNE KONSTRUKCJE DO
TRZPIENIA PRZESUWNEGO:

ZESPOL NR 7 (7 mm / 1/4 CALA)
ZESPOL NR 19 (19 mm / 3/4 CALA)
ZESPOL NR 25 (25 mm / 1 CAL)

DOSTEPNE KONSTRUKCJE DO TRZPIENIA TRZPIEN PRZESUWNY O SKOKU WIEKSZYM NIZ
PRZESUWNEGO: 210 mm (8,25 CALA)

ZESPOL NR 38 (38 mm / 1-1/2 CALA) DO TRZPIENIA OBROTOWEGO NR 2

ZESPOL NR 50 (50 mm / 2 CALE) (2052 WIELKOSC 1, 1051/1052 WIELKOSC 20 - 33)

ZESPOL NR 100 (100 mm / 4 CALE)
ZESPOL NR 210 (210 mm / 8-1/4 CALA)

Jesli zamowiony cyfrowy sterownik zaworu stanowi cze$¢ systemu sterowania zaworem regulacyjnym, producent wykonuje
montaz sterownika na sitowniku i kalibruje urzadzenie. Jesli sterownik zostat zamoéwiony oddzielnie, to do zamontowania
cyfrowego sterownika zaworu na sitowniku niezbedny jest zestaw montazowy. Kazdy zestaw montazowy zawiera
szczegotowe informacje o montazu cyfrowego sterownika zaworu na konkretnym sitowniku. W tabeli 2-1 przedstawiono
informacje o instrukcjach montazu na najczesciej spotykanych sitownikach firmy Fisher, instrukcje dostepne sg na stronie
www.fisher.com lub bezposrednio w firmie Emerson Process Management.
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Ogodlne wskazowki montazu zawiera skrocona instrukcja instalacji DVC6200 (D103556X012), dostepna na stronie
www.fisher.com lub w firmie Emerson Process Management.

Tabela 2-1. DVC6200 Instrukcje montazu DVC6200

Instrukcje montazu: Numer instrukgji
Sitownik 585C/585CR wielko$¢ 25 bez lub z napedem rgcznym D103439X012
Sitownik 585C/585CR wielko$¢ 50 bez lub z napgdem recznym D103440X012
Sitowniki 657 i 667 wielkos¢ 30 - 60 D103441X012
Sitowniki 657 i 667 wielko$¢ 34 - 60 z napedem recznym D103442X012
Sitowniki 657 i 667 wielko$¢ 70, 76 i 87 (skok do 2 cali) D103443X012
Sitowniki 657 i 667 wielkos$¢ 70, 76 i 87 (skok 4 cale) D103444X012
Sitowniki 657 i 667 wielkos¢ 80 (skok do 2 cali) D103445X012
Sitowniki 657 i 667 wielko$¢ 80 (skok 4 cale) D103446X012
Sitowniki 1051 wielko$¢ 33 i 1052 wielkos¢ 20 i 33 (montaz w wycieciu) D103447X012
Sitowniki 1051 i 1052 wielko$¢ 33 (montaz koncowy) D103448X012
Sitowniki 1051 i 1052 wielko$¢ 40 - 70 (montaz w wycieciu) D103449X012
Sitowniki 1051 i 1052 wielko$¢ 40 - 70 (montaz koncowy) D103450X012
Sitownik 1052 wielko$¢ 20 (montaz koricowy) D103451X012
Sitownik 1061 wielko$¢ 30 - 68 (montaz w wycieciu) D103453X012
Sitownik 1061 wielkos¢ 80 - 100 (montaz w wycieciu) D103452X012
Sitownik 2052 wielko$¢ 1, 2, 3 (montaz korcowy) D103454X012
Sitownik 2052 wielkos$¢ 1, 2, 3 z dystansem (montaz w wycieciu) D103455X012
Sitowniki Baumann z trzpieniem przesuwnym D103456X012
Zawor regulacyjny GX z sitownikiem D103457X012
Sitowniki z trzpieniem przesuwnym zgodne z normg IEC60534-6-1 (NAMUR) D103458X012
Sitowniki obrotowe zgodne z normg IEC60534-6-2 (NAMUR) D103459X012

Montaz jednostki bazowej DVC6205

W przypadku zdalnie montowanego cyfrowego sterownika zaworu, jednostka bazowa DVC6205 dostarczana jest oddzielnie
od zaworu regulacyjnego i nie zawiera przewodow pneumatycznych, ztaczy i okablowania. Szczegétowe informacje

0 sposobie montazu jednostki sprzezenia na konkretnych modelach sitownikéw zawiera instrukcja dostarczana wraz

z zestawem montazowym.

Jednostka bazowa DVC6205 moze by¢ montowana na wsporniku o $rednicy 50,8 mm (2 cale) lub na Scianie. Obejma
wchodzaca w sktad dostawy jest wykorzystywana w kazdej z metod.

Montaz nascienny

Patrz ilustracje 2-4 i 2-5. Wywierci¢ dwa otwory o wielko$ci i rozstawie przedstawionym na ilustracji 2-4. Umocowac obejme
montazowg do jednostki bazowej przy uzyciu czterech tulei dystansowych i srub z tbem szesciokgtnym 25,4 mm (1 cal)
1/4-20. Umocowac¢ jednostke bazowa do $ciany przy uzyciu wiasciwych srub lub wkretow.

Montaz na wsporniku

Patrz ilustracja 2-6. Ustawic¢ jeden z dwdch uchwytow dociskowych na tylnej scianie jednostki bazowej. Przy uzyciu dwoch
Srub o dtugosci 101,6 mm (4 cale) i gwincie 1/4-20 z tbem szesciokatnym umocowac lekko obejme montazows i jednostke
bazowg do wspornika. Wstawi¢ drugi z uchwytéw dociskowych i przy uzyciu pozostatych dwoch srub o dtugosci 101,6 mm
(4 cale) z tbem szesSciokatnym, silnie dokreci¢ jednostke bazowa do wspornika.
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llustracja 2-4. Jednostka bazowa FIELDVUE DVC6205 z obejmg montazowg (widok od tytu)

-
72
2,82
2 OTWORY MONTAZOWE
O SREDNICY 8,6/0,34
10C1796-A MM

(CALE)

llustracja 2-5. Montaz nascienny jednostki bazowej FIELDVUE DVC6205

TULEJA DYSTANSOWA
SRUBA 1 CAL 1/4-20 Z tBEM SZESCIOKATNYM

OBEJMA MONTAZOWA

X0428
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llustracja 2-6. Montaz na wsporniku jednostki bazowej FIELDVUE DVC6205

SRUBA 4 CALE
1/4-20 Z tBEM

SZEW

UCHWYT
DOCISKOWY

X0437

OBEJMA MONTAZOWA

Montaz jednostki sprzezenia zwrotnego DVC6215

Jesli jednostka sprzezenia zwrotnego stanowi cze$¢ systemu sterowania zaworem regulacyjnym, producent wykonuje montaz
jednostki na sitowniku, potgczenia pneumatyczne z sitownikiem oraz konfiguruje i kalibruje urzadzenie. Jesli jednostka
sprzezenia zwrotnego zostata zaméwiona oddzielnie, to do jej montazu na sitowniku niezbedny jest zestaw montazowy.
Szczegotowe informacje o sposobie montazu jednostki sprzezenia zwrotnego na konkretnych modelach sitownikow zawiera
instrukcja dostarczana wraz z zestawem montazowym.

Obudowa jednostki sprzezenia zwrotnego DVC6215 dostepna jest w dwdch réznych konfiguracjach zaleznych od metody
montazu na sitowniku. Na ilustracji 2-7 przedstawiono dostepne konstrukcje. System sprezenia zwrotnego w jednostkach
sprzezenia zwrotnego DVC6215 wykorzystuje pole magnetyczne do prawdziwie beztgcznikowych, bezstykowych pomiaréw
pozycji. Aby zapobiec niekontrolowanemu ruchowi trzpienia podczas dziatania sterownika nie nalezy korzysta¢ z narzedzi
magnetycznych (takich jak wkretaki z koncéwkami magnetycznymi).

llustracja 2-7. Obudowy jednostki sprzezenia zwrotnego

OBUDOWA DO SILOWNIKOW OBUDOWA DO
LINOWYCH | OBROTOWYCH SILOWNIKOW FISHER GX

ZINTEGROWANE PRZYtACZE
WYLOTOWE CISNIENIA

LINIOWE, M8 OBROTOWE NAMUR, M6

X0124

X0125 MOCUJACYCH
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UWAGA

Materiat zespotu magnesow zostat dobrany tak, aby zapewni¢ stabilno$¢ dlugoczasowg pola magnetycznego.

Jednakze, tak jak w przypadku kazdego magnesu, nalezy zwrdci¢ szczeg6ing uwage przy przenoszeniu zespotu magnesu.
Umieszczenie w poblizu (w odlegtosci mniejszej niz 25 mm) innego silnego magnesu moze spowodowac nieodwracalne
zniszczenie zespolu magnesu. Potencjalnymi zrédtami powodujgcymi zniszczenie urzadzenia sa miedzy innymi:
transformatory, silniki pradu statego, magnesy trwate.

UWAGA

Ogdlne zasady stosowania silnych magneséw w poblizu ustawnikéw

Nalezy unika¢ uzywania silnych magneséw w poblizu kazdego ustawnika, ktéry dziata w instalacji procesowej. Niezaleznie
od modelu ustawnika, silne magnesy mogg wptywaé na mozliwo$¢é ustawnika do regulacji pozycji zaworu. Pracownicy
obstugi musza unika¢ stosowania silnych magneséw w poblizu wszystkich ustawnikéw pozycyjnych.

Stosowanie narzedzi magnetycznych z DVC6215

o Wkretaki z koncéwka magnetyczng - Wkretki z koncéwka magnetyczng mogg by¢ stosowane przy obstudze DVC6215.
Jednakze nie powinny by¢ zblizane do zespotu magnesu (znajdujgcego sie na tylnej Scianie urzadzenia) w trakcie
dziatania ustawnika w instalacji procesowej.

e Kalibracyjne paski magnetyczne - Sa to silne magnesy wykorzystywane w kalibratorach 4-20 mA.

W standardowych warunkach, podczas pracy urzadzenia w instalacji technologicznej, te kalibratory

nie sg wykorzystywane. Silne magnesy nalezy trzymac¢ w odlegtosci co najmniej 15 cm (6 cale)
od DVC6215.

Uwaga

Jako generalng zasade nalezy przyja¢, ze nie mozna stosowac¢ mniej niz 60% zakresu pomiarowego zespotu magnesow
do pomiaru petnego zakresu skoku trzpienia. Jesli zakres jest za maly, to znaczaco zmniejsza sie doktadno$¢ pomiaréw.

Obszar pomiarowy liniowego zespotu magnesow jest wyznaczony przez strzatki wybite na obudowie. Oznacza to, ze czujnik
hallotronowy (na tylnej Scianie obudowy DVC6215) musi znajdowac sie w zaznaczonym przedziale w catym zakresie ruchu
trzpienia zaworu. Patrz ilustracja 2-8. Liniowe zespoty magneséw sg symetryczne. Mogg zosta¢é zamontowane dowolnym
koncem do gory.

llustracja 2-8. Zakres skoku

POKAZANO ZAKRES SKOKU
50 mm (2 CALE)

ZESPOL MAGNESU (MOCOWANY
DO TRZPIENIA ZAWORU)

o ZNACZNIK
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Istnieje szeroka gama obejm montazowych i zestawdw montazowych do montazu DVC6215 na réznego typu sitownikach.

Uwaga

Jednostka sprzezenia zwrotnego DVC6215 wykorzystuje te same elementy montazowe co cyfrowy sterownik zaworu
DVC6200.

Jednakze, pomijajgc subtelne réznice w tgcznikach, obejmach i mocowaniach, procedury do montazu moga by¢ podzielone
w sposoOb nastepujacy:

Sitowniki liniowe z ttoczyskiem przesuwnym
® Sitowniki obrotowe Fisher
® Sitownik GX

e Sitowniki éwier¢obrotowe

Na ilustracji 2-3 przedstawiono rézne typy sprzegajacych zespotéw magnesow.
Sitowniki liniowe z ttoczyskiem przesuwnym o skoku do 210 mm (8,25 cala)

Jednostka sprzezenia zwrotnego DVC6215 umozliwia bezstykowe, beztgcznikowe podtgczenie sygnatu sprzezenia zwrotnego
z sitownikami z ttoczyskiem przesuwnym o skoku do 210 mm (8,25 cala). Na ilustracji 2-9 przedstawiono typowy sposob
montazu na sitowniku z ttoczyskiem przesuwnym. W przypadku sitownikéw o skoku wiekszym od 210 mm (8,25 cala), patrz
wskazowki na stronie 20.

1. Odcig¢ zawor regulacyjny od cisnienia procesowego i uwolni¢ cisnienie procesowe z obu stron zaworu. Odigczy¢ wszystkie
przewody pneumatyczne do sitownika; uwolni¢ cisnienie z sitownika. Zastosowac procedury zabezpieczajace ukfad
w powyzszym stanie podczas prowadzenia prac obstugowych.

2. Umocowac¢ obejme montazowg do sitownika.

llustracja 2-9. Elementy montazowe do sitownikoéw z ttoczyskiem przesuwnym o skoku do 210 mm (8,25 cala)

3. Niezbyt silnie umocowac elementy sprzegajace i zespot magnesu do tacznika trzpienia zaworu. Nie dokrecac silnie
elementdéw fgczacych, gdyz konieczne bedzie wykonanie doktadnej regulacji.
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UWAGA

Nie wolno instalowac¢ zespotu magnesu, ktéry jest krétszy niz rzeczywisty skok sitownika. Przesunigcie sie zespotlu magnesu
poza znacznik znajdujgcy sie na wycieciu sprzezenia w obudowie DVC6215 spowoduje utrate regulaciji pracy zaworu.

4. Przy uzyciu szablonu do centrowania (dostarczanego wraz z zestawem montazowym) ustawi¢ zespét magnesu wewnatrz
wyciecia sprzezenia.

5. Ustawi¢ zespot magnesu w sposéb nastepujacy:

W przypadku sitownikéw ATO (podanie powietrza powoduje otwarcie) (np. Fisher 667) ustawi¢ w pionie zespot magnesu

w taki sposoéb, aby linia Srodkowa szablonu do centrowania znajdowata si¢ jak najblizej gérnego znacznika dopuszczalnego
zakresu skoku sitownika na zespole magnesu. Zespdt magnesu musi by¢ ustawiony tak, aby znacznik w wycieciu sprzezenia
w obudowie DVC6215 znalazt sie¢ w zakresie dopuszczalnym na zespole magnesu w catym zakresie skoku sitownika. Patrz
ilustracja 2-10.

W przypadku sitownikéw ATC (podanie powietrza powoduje zamknigcie) (np. Fisher 657) ustawi¢ w pionie zesp6t magnesu
w taki sposob, aby linia Srodkowa szablonu do centrowania znajdowata sig jak najblizej dolnego znacznika dopuszczalnego
zakresu skoku sitownika na zespole magnesu. Zesp6t magnesu musi by¢ ustawiony tak, aby znacznik w wycieciu sprzezenia
w obudowie DVC6215 znalazt sie¢ w zakresie dopuszczalnym na zespole magnesu w catym zakresie skoku sitownika. Patrz
ilustracja 2-11.

llustracja 2-10. Regulacja potozenia zespotu llustracja 2-11. Regulacja potozenia zespotu
magnesu w przypadku sitownikéw ATO magnesu w przypadku sitownikéw ATC
7 SZABLON )
DO N

CENTROWANIA
WYCIECIE

SZABLON
MOCUJACE

DO
CENTROWANIA

WYCIECIE
MOCUJACE

ZNACZNIK
ZNACZNIK

wor18 i

6. Dokreci¢ sruby i usung¢ szablon do centrowania.

Uwaga

Do dokrecenia srub zespotu mocujgcego zastosowac klucz szesciokgtny ptaski i dokreci¢ je momentem sity 2,37 Nm
w przypadku $srub 4 mm lub momentem sity 5,08 Nm w przypadku $rub 5 mm. Dokrecenie $rub przy uzyciu klucza
szesciokatnego powinno by¢ wystarczajgce, dodatkowym zabezpieczeniem moze by¢ zastosowanie niebieskiego kleju
($redniego) do zabezpieczania metalowych potgczen gwintowych.
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7. Przy uzyciu srub mocujgcych zamocowac¢ jednostke sprzezenia zwrotnego do obejmy montazowe;.
8. Sprawdzi¢ przeswit miedzy zespotem magnesu a wycigciem sprzezenia w DVC6215.

Uwaga
Sprawdzi¢ prze$wit miedzy zespotem magnesu a wycieciem w obudowie DVC6215 w calym zakresie skoku.

Sitowniki obrotowe Fisher i sitowniki liniowe z ttoczyskiem przesuwnym o skoku powyzej
210 mm (8,25 cala)

Jednostka sprzezenia zwrotnego DVC6215 wykorzystuje krzywke (zaprojektowang do uzyskania odpowiedzi liniowej) i rolke
jako mechanizm sprzezenia. Patrz ilustracje 2-12 i 2-13.

llustracja 2-12. Montaz na sitownikach obrotowych llustracja 2-13. Montaz na sitownikach
z tloczyskiem przesuwnym (liniowych) o skoku

wiekszym od 210 mm (8,25 cala)

ZESTAW
DO MONTAZU
SILOWNIKOW
OBROTOWYCH
(DVC6215 ADAPTER
NIEPOKAZANY) MONTAZOWY
ZESTAW
DO MONTAZU

NA SI.OWNIKACH
O DLUGIM SKOKU
(DVC6215
NIEPOKAZANY)

W9709

W9708

Uwaga
Wszystkie krzywki dostarczane z zestawami montazowymi FIELDVUE gwarantujg liniowg odpowiedz sterownika.

Dostepne sg trzy rozne typy montazu, zalezne od konstrukgji sitownika (patrz ilustracja 2-14).

Sitowniki obrotowe Fisher

Przy montazu na sitownikach obrotowych nalezy zastosowac sie do ponizszych wskazéwek.

1. Odcig¢ zawdr regulacyjny od cisnienia procesowego i uwolni¢ ci$nienie procesowe z obu stron zaworu. Odtgczy¢
wszystkie przewody pneumatyczne do sitownika; uwolni¢ cisnienie z sitownika. Zastosowac wtasciwe procedury
zabezpieczajgce ukiad w powyzszym stanie podczas prac obstugowych.
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montazowym.

. Zamontowa¢ DVC6215 na sitowniku w sposob nastepujacy:

. Sprawdzi¢, czy na sitowniku zainstalowana jest wtasciwa krzywka zgodnie z instrukcjg dostarczang wraz z zestawem

Jesli jest wymagany, to zestaw montazowy zawiera adapter montazowy. Umocowac¢ adapter do jednostki sprzezenia,

a nastepnie zespot jednostki sprzezenia umocowac do sitownika. Po jego umocowaniu rolka na dzwigni sprzezenia
zwrotnego powinna stykac sie z krzywkg sitownika.

umocowaniu rolka na dzwigni sprzezenia zwrotnego powinna stykac sie z krzywka sitownika.

Jesli nie jest wymagany montaz adaptera, to umocowac jednostke sprzezenia i zestaw montazowy do sitownika. Po jego

llustracja 2-14. Typy montazu

!

DZWIGNIA
ROLKI

WERSJA B

DZWIGNIA
ROLKI
WERSJA A
WERSJA SIEOWNIK
2052 wielko$¢ 21 3
A 1051/1052 wielko$¢ 40 - 70
1061 wielkos¢ 30 - 100
Liniowy > 210 mm (8,25 cala)
B 2052 wielkos¢ 1
c 1052 wielko$¢ 20 - 33
1051 wielkos¢ 33

NALEZY ZWROCIC UWAGE NA ROZNICE KSZTALTU | DLUGOSCI DZWIGNI ROLKI

E1229

=

WERSJA C

ROLKI

DZWIGNIA
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Sitowniki liniowe z ttoczyskiem przesuwnym o skoku powyzej 210 mm (8,25 cala)

Przy montazu na sitownikach liniowych z trzpieniem przesuwnym o skoku powyzej 210 mm (8,25 cala) cali nalezy wykonac¢
ponizszg procedure (patrz ilustracja 2-13).

1. Odcia¢ zawér regulacyjny od cisnienia procesowego i uwolni¢ cisnienie procesowe z obu stron zaworu. Odtgczy¢ wszystkie
przewody pneumatyczne do sitownika; uwolni¢ cisnienie z sitownika. Zastosowac wtasciwe procedury zabezpieczajgce
uktad w powyzszym stanie podczas prac obstugowych.

2. Zainstalowac¢ krzywke na tgczniku trzpienia zaworu zgodnie z instrukcjg dostarczang wraz z zestawem montazowym.
3. Zainstalowac¢ adapter montazowy na sitowniku.

4. Umocowac¢ jednostke sprzezenia zwrotnego i zestaw mocujgcy do adaptera montazowego. Po jego umocowaniu rolka
na dzwigni sprzezenia powinna stykac sie z krzywka sitownika.

Sitowniki GX

Jednostka sprzezenia zwrotnego DVC6215 jest montowana bezposrednio na sitownikach GX, bez koniecznosci stosowania
obejmy montazowe;j.

Zidentyfikowac strone jarzma, aby zamontowac jednostke sprzezenia DVC6215 zgodnie z pozycjg bezpieczng sitownika.
Patrz instrukcja obstugi zaworéw regulacyjnych i sitownikéw GX (D103175X012).

1. Odcig¢ zawor regulacyjny od cisnienia procesowego i uwolni¢ cisnienie procesowe z obu stron zaworu. Odigczy¢ wszystkie
przewody pneumatyczne do sitownika; uwolni¢ ci$nienie z sitownika. Zastosowac procedury zabezpieczajgce ukfad
w powyzszym stanie podczas prowadzenia prac obstugowych.

2. Niezbyt silnie umocowac elementy sprzegajace i zespot magnesu do tgcznika trzpienia zaworu. Nie dokrecac silnie
elementéw taczacych, gdyz konieczne bedzie wykonanie doktadnej regulacii.

UWAGA

Nie wolno instalowaé¢ zespotu magnesu, ktory jest krotszy niz rzeczywisty skok sitownika. Przesuniecie sie zespotu magnesu
poza znacznik znajdujacy sie na wycieciu sprzezenia w obudowie DVC6215 spowoduje utrate regulacji pracy zaworu.

3. Przy uzyciu szablonu do centrowania (dostarczanego wraz z zestawem montazowym) ustawi¢ zesp6t magnesu wewnatrz
wyciecia sprzezenia.

4. Ustawi¢ zespot magnesu w sposéb nastepujacy:

W przypadku sitownikéw GX ATO (powietrze otwiera) ustawi¢ w pionie zespét magnesu w taki sposéb, aby linia Srodkowa
szablonu do centrowania znajdowata sie jak najblizej gérnego znacznika dopuszczalnego zakresu skoku sitownika na zespole
magnesu. Zespot magnesu musi by¢ ustawiony tak, aby znacznik w wycieciu sprzezenia w obudowie jednostki DVC6215
znalazt sie w zakresie dopuszczalnym na zespole magnesu w catym zakresie skoku sitownika. Patrz ilustracja 2-15.

W przypadku sitownikow GX ATC (powietrze zamyka) ustawi¢ w pionie zespot magnesu w taki sposob, aby linia srodkowa
szablonu do centrowania znajdowata sie jak najblizej dolnego znacznika dopuszczalnego zakresu skoku sitownika na zespole
magnesu. Zespét magnesu musi by¢ ustawiony tak, aby znacznik w wycieciu sprzezenia w obudowie jednostki DVC6215
znalazt sie w zakresie dopuszczalnym na zespole magnesu w catym zakresie skoku sitownika. Patrz ilustracja 2-16.
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llustracja 2-15. Regulacja potozenia zespotu
magnesu w przypadku sitownikéw Fisher GX ATO

SZABLON DO CENTROWANIA

WYCIECIE
MOCUJACE

ZNACZNIK

W9218

llustracja 2-16. Regulacja potozenia zespotu
magnesu w przypadku sitownikéw Fisher GX ATC

SZABLON DO CENTROWANIA

WYCIECIE
MOCUJACE

ZNACZNIK

w9219

5. Dokreci¢ sruby i usung¢ szablon do centrowania. Kontynuowaé wybierajac wiasciwy krok 6 ponizej.

Uwaga

Do dokrecenia srub zespotu mocujacego zastosowac klucz szesciokatny ptaski i dokreci¢ je momentem sity 2,37 Nm
w przypadku $rub 4 mm lub momentem sity 5,08 Nm w przypadku $rub 5 mm. Dokrecenie $rub przy uzyciu klucza
szesciokgtnego powinno by¢ wystarczajgce, dodatkowym zabezpieczeniem moze by¢ zastosowanie niebieskiego kleju

(sredniego) do zabezpieczania metalowych potaczen gwintowych.

Sitowniki GX ATO (powietrze otwiera)

6. Wylotowe przytgcze pneumatyczne w DVC6215 musi znajdowac sie na osi zintegrowanego przytgcza pneumatycznego

sitownika GX. Patrz ilustracja 2-17.

7. Przy uzyciu klucza sze$ciokatnego 5 mm, umocowacé jednostke sprzezenia zwrotnego do ptyty montazowej sitownika GX
na stronie, na ktérej znajduje sie otwarte przytgcze pneumatyczne. Sprawdzié, czy miedzy wyjsciem pneumatycznym
jednostki sprzezenia a ptytg montazowg umieszczony zostat pierscien uszczelniajacy. Nie jest konieczne wykonywanie
zadnych potgczen rurowych miedzy jednostkg sprzezenia a sitownikiem, gdyz przepusty pneumatyczne znajdujg sie

wewnatrz sitownika.

8. Podtaczy¢ przewdd pneumatyczny z DVC6205 do przytgcza pneumatycznego w jednostce sprzezenia DVC6215 w sposéb

pokazany na ilustracji 2-17.

9. Sprawdzi¢ przeswit miedzy zespotem magnesu a wycieciem sprzezenia w DVC6215.

10. Jedli nie jest zainstalowane, to zainstalowa¢ odpowietrzenie w przytaczu zasilania pneumatycznego w gérnej czesci

obudowy membrany na wystepie jarzma sitownika.
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llustracja 2-17. Modyfikacja dla sitownika Fisher GX; tylko konstrukcja ATO

PRZEWOD PNEUMATYCZNY
Z DVC6205

PRZYLACZE
PNEUMATYCZNE

ZAINSTALOWAC
PIERSCIEN
USZCZELNIAJACY

X0128

Sitowniki GX ATC

6. Przy uzyciu klucza szesciokatnego 5 mm, umocowac jednostke sprzezenia do ptyty montazowej sitownika GX.
7. Sprawdzi¢ przeswit miedzy zespotem magnesu a wycieciem sprzezenia w DVC6215.

8. Zainstalowac przewdd pneumatyczny miedzy obudowg sitownika a wiasciwym wyjscie pneumatycznym jednostki
sprzezenia DVC6215.

9. Jesli nie jest zainstalowane, to zainstalowa¢ odpowietrzenie w przytgczu w dolnej czesci obudowy membrany.

Uwaga

® W celu zmiany dziatania na ATO, zainstalowac pierscien uszczelniajacy miedzy wyjsciem pneumatycznym jednostki
sprzezenia a ptytag montazowg sitownika. Potgczy¢ przewodem rurowym DVC6205 z DVC6215. Patrz ilustracja 2-17.

® W celu zmiany dziatania na ATC, usung¢ pierscien uszczelniajacy znajdujacy sie miedzy wyjsciem pneumatycznym
jednostki sprzezenia a ptytg montazowg sitownika. Odtaczy¢ przewodd rurowy tgczacy DVC6205 z DVC6215. Zainstalowaé
przewod rurowy miedzy wyjsciem pneumatycznym DVC6205 a przytgczem pneumatycznym znajdujgcym sie na gornej czesci
obudowy sitownika.
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Zawory ¢wiercobrotowe

Jednostka sprzezenia zwrotnego DVC6215 moze by¢ montowana na wszystkich sitownikach obrotowych (obrét o jedng
czwartg petnego obrotu) zgodnych z normami NAMUR. Do montazu konieczne jest wykorzystanie obejmy montazowe;j
i innych elementéw mechanicznych. Patrz ilustracja 2-18.

1.

Odcia¢ zawor regulacyjny od cisnienia procesowego i uwolni¢ cisnienie procesowe z obu stron zaworu. Odigczy¢ wszystkie
przewody pneumatyczne do sitownika; uwolni¢ cisnienie z sitownika. Zastosowac procedury zabezpieczajace ukfad
w powyzszym stanie podczas prowadzenia prac obstugowych.

. Umocowac zespodt magnesu do ttoczyska sitownika. W pozycji Srodkowej zakresu ruchu roboczego, czes¢ ptaska zespotu

magnesu musi by¢ réwnolegta do wyciecia w tylnej Scianie obudowy jednostki DVC6215, tak jak pokazano
na ilustracji 2-19.

. Zamontowaé obejme montazowg na sitowniku.

4. Umocowac jednostke sprzezenia do obejmy montazowej przy uzyciu 4 Srub mocujgcych, tak jak pokazano

na ilustracji 2-18.

5. Sprawdzi¢ przeswit miedzy zespotem magnesu a szczeling sprzezenia zwrotnego w DVC6215.
6. Zainstalowaé przewod rurowy taczacy obudowe sitownika z wtasciwym wyjsciem pneumatycznym DVC6215.

llustracja 2-18. Montaz na sitownikach llustracja 2-19. Orientacja zespotu magnesu
¢wiercobrotowych w sitownikach éwieréobrotowych

ORIENTACJA

NA KONCU

ZAKRESU SKOKU
ORIENTACJA
W SRODKU SKOKU .
(CZESCI PLASKIE
ROWNOLEGLE

DO WYCIECIA /
W DVC6215) (7]

SRUBY

MOCUJACE M6 (4) ORIENTACJA
NA DRUGIM
X0129 KONCU ZAKRESU
]
SKOKU

|I> TEN PRZYKLAD PRZEDSTAWIA SILOWNIK O SKOKU 90°. W PRZYPADKU
SLOWNIKA O SKOKU MNIEJSZYM OD 90°, CZESCI PLASKIE ZESPOLU
MAGNESU MOGA NIE BYC ROWNOLEGLE DO WYCIECIA W USTAWNIKU
W SRODKU SKOKU. ABY ZWERYFIKOWAC, CZY ZESPOL MAGNESU ZNAJDUJE
SIE W ZAKRESIE ROBOCZYM USTAWNIKA, NALEZY PRZY UZYCIU
OPROGRAMOWANIA VALVELINK LUB KOMUNIKATORA POLOWEGO
SPRAWDZIC, CZY ODCZYTY LICZNIKA SKOKU MIESZCZA SIE W OCZEKIWANYM
ZAKRESIE 175-3800.
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Montaz na filtrze-regulatorze Fisher 67CFR

Regulator z filtrem 67CFR moze by¢ zamontowany na cyfrowym sterowniku zaworu DVC6200 na trzy sposoby.

Montaz zintegrowany regulatora

Patrz ilustracja 2-20. Pokry¢ smarem pierscien uszczelniajgcy i wlozy¢ go w wyztobienie wokét przytacza zasilania (SUPPLY)
w cyfrowym sterowniku zaworu. Umocowac regulator z filtrem 67CFR na bocznej $cianie cyfrowego sterownika zaworu.
Wkreci¢ zaslepke rurowg z tbem gniazdowym 1/4 cala w niewykorzystane przytagcze wylotowe regulatora. Ta metoda jest
standardowg metodg montazu regulatora z filtrem.

llustracja 2-20. Montaz regulatora z filtrem Fisher 67CFR na cyfrowym sterowniku zaworu FIELDVUE DVC6200

PRZYLACZE WYLOTOWE A (1/4 NPT)
67CFR

SRUBY
PIERSCIEN <1]

e MOCUJACE
USZCZELNIAJACY

PRZYLACZE ZASILANIA (1/4 NPT)
PRZYtACZE WYLOTOWE (1/4 NPT)

UWAGA:
[1> POKRYC SMAREM

‘W9702-1

Montaz regulatora na jarzmie

Przy uzyciu dwdch srub mocujacych zamontowac regulator z filtrem na dwoch gwintowanych otworach znajdujgcych sie
w jarzmie sitownika. Wkreci¢ zaslepke rurowg z tbem gniazdowym 1/4 cala w niewykorzystane przytgcze wylotowe regulatora.
Nie jest konieczne zastosowanie pierscienia uszczelniajgcego.

Montaz na obudowie

Do montazu regulatora z filtrem 67CFR na obudowie konieczne jest wykorzystanie oddzielnej obejmy montazowej, ktéra
dostarczana jest wraz z regulatorem. Umocowaé obejme montazowg do regulatora 67CFR, a nastepnie umocowac tak
powstaty zesp6t do obudowy sitownika. Wkreci¢ zaslepke rurowg z tbem gniazdowym 1/4 cala w niewykorzystane przytgcze
wylotowe regulatora. Nie jest konieczne zastosowanie pierscienia uszczelniajgcego.

Przytacza pneumatyczne

Cisnienie
Przytacza pneumatyczne pokazano na ilustracji 2-21. Wszystkie przytacza pneumatyczne w cyfrowym sterowniku zaworu
majg gwinty 1/4-cala NPT wewnetrzne. Do potgczen cisnieniowych nalezy zastosowac przewdd rurowy o srednicy co najmniej

10 mm (3/8 cala). Jesli konieczne jest zdalne odpowietrzanie, to do potgczen nalezy zastosowac przewdd rurowy o $rednicy
co najmniej 12,7 mm (1/2 cala). Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w dalszej cze$ci niniejszej rozdziatu.
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llustracja 2-21. Przytagcza pneumatyczne

SKRZYNKA PRZYLACZENIOWA
ZACISKOW PETLI REGULACYJNEJ
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Zasilanie pneumatyczne

A OSTRZEZENIE

Aby uniknaé zranienia pracownikdw i szk6d majatkowych wskutek rozerwania sie cze$ci, nie wolno przekraczaé
maksymalnego cisnienia zasilania.

Jeséli medium zasilajgcym jest gaz ziemny i nie podjeto wtasciwych érodkow zabezpieczajgcych, moze nastgpi¢ pozar lub
wybuch skutkujgcy zranieniem pracownikéw lub szkodami majatkowymi. Srodki bezpieczennstwa mogg obejmowaé, ale nie
tylko, jeden lub kilka z wymienionych: zdalne odpowietrzenie urzadzenia, ponowne okreslenia klasyfikacji obszaru
zagrozonego, zapewnienie wtasciwej wentylacji i usunigcie wszystkich zrédet zaptonu. Szczegétowe informacje o zdalnym
odpowietrzeniu sterownika podano na stronie 30.

Jesli medium zasilajacym nie jest czysty, suchy, bezolejowy i niekorozyjny gaz, to na skutek niekontrolowanych

proceséw moze nastgpic¢ zranienie personelu lub zniszczenie urzadzen. Normy jakosci sprezonego powietrza okreslajg
dopuszczalne zawartosci pytdw, oleju i wilgoci. W wiekszos$ci aplikaciji wystarczy zastosowanie filtra lub regulatora z filtrem
oczyszczajgcego medium zasilajgce z czgsteczek o srednicy ponad 40 mikronéw. W przypadku jakichkolwiek watpliwosci
co do zastosowania wlasciwego poziomu filtracji i czestotliwosci przeglagdéw okresowych filtra, nalezy skontaktowac¢ sie

z firmg Emerson Process Management.

A OSTRZEZENIE

Jesli uzywa sie gazu ziemnego jako medium zasilajgcego lub w przypadku aplikacji przeciwwybuchowych, nalezy stosowac¢
sie do nastepujacych ostrzezen:

® Przed zdjeciem pokrywy urzgdzenia nalezy odtgczy¢ zasilanie elektryczne. Nieodigczenie zasilania przed zdjeciem
pokrywy moze spowodowac zranienie pracownikéw lub szkody majatkowe w wyniku pozaru lub wybuchu.

e Zasilanie elektryczne nalezy odtgczyé przed odtgczeniem jakichkolwiek przewodéw pneumatycznych.

e Odigczenie jakichkolwiek przytaczy pneumatycznych lub czesci bedacych pod ci$nieniem, spowoduje wyciek gazu
ziemnego do otoczenia ze sterownika lub podtagczonych urzadzen. Jesli medium zasilajacym jest gaz ziemny i nie
podjeto wtasciwych srodkéw zabezpieczajacych, moze nastapi¢ pozar lub wybuch skutkujacy zranieniem pracownikéw
lub szkodami majgtkowymi. Srodki zabezpieczajgce moga obejmowag, ale nie sg ograniczone tylko do: zapewnienie
wiasciwej wentylacji i usunigcie wszystkich zrédet zaptonu.




Instalacja Instrukcja obstugi
Grudzien 2013 D103409X0PL

® Przed wiaczeniem urzgdzenia do eksploatacji nalezy sprawdzié poprawnos$¢ montazu pokrywy. Niewykonanie tego typu
kontroli moze spowodowa¢ zranienie pracownikéw lub szkody majgtkowe w wyniku wybuchu lub pozaru.

Sterownik DVC6200 moze wykorzystywac powietrze lub gaz ziemnym jako medium zasilajace. Jesli jako medium zasilania
pneumatycznego wykorzystywany jest gaz ziemny, to w przytgczach wylotowych DVC6200 podtgczanych do innych
urzgdzen pojawi sie rowniez gaz ziemny. Podczas normalnego dziatania, sterownik bedzie wydmuchiwat medium zasilajace
do otaczajgcej atmosfery, chyba ze zostanie wykonana zdalna instalacja odpowietrzajgca.

Urzadzenia posiadajgce certyfikat dla gazu ziemnego z pojedynczym uszczelnieniem mozna rozpoznac¢ po naklejce

z atestem pokazanej na ilustracji 2-22. Opcja urzadzenia z certyfikatem do obstugi gazu ziemnego z pojedynczym
uszczelnieniem upraszcza wymagania stawiane uszczelnieniom oston kablowych. Nalezy zapoznac sie i przestrzegac
zaktadowych i narodowych norm okablowania dla instalacji gazu ziemnego. Szczegdétowe informacje na ten temat mozliwosci
zaméwienia cyfrowych sterownikéw DVC6200 do obstugi gazu ziemnego z pojedynczym uszczelnieniem mozna uzyskac

w firmie Emerson Process Management.

llustracja 2-22. Tabliczka z certyfikatem dla gazu ziemnego

TABLICZKA
UMIESZCZONA NA
GORZE SKRZYNKI
PRZYLACZENIOWEJ

NATURAL GAS APPROVED
SINGLE SEAL DEVICE

MAX SEAL PRESS: 145 PsSI
SEAL TEMP: —-52°C TO 85°C
CONDITION NOT TO EXCEED
MAIN NAMEPLATE RATING

GE34342

Medium zasilajgcym musi by¢ czyste, suche powietrze lub gaz niekorozyjny spetniajgcy wymagania normy
ISA Standard 7.0.01.

Gaz ziemny musi by¢ czysty, suchy, bezolejowy i niekorozyjny. Zawarto$¢ H, nie moze przekraczac 20 ppm.

Dopuszczalne sg zanieczyszczenia state o srednicy do 40 mikrondw. Zaleca sie dalszg filtracje powietrza przy uzyciu filtréow
5 mikronowych. Zawarto$¢ substancji smarnych nie moze przekroczy¢ 1 ppm masowo (w/w) lub objetosciowo (v/v). Nalezy
zminimalizowac¢ zawartos¢ pary wodnej w powietrzu zasilajacym.

Jesli wykorzystywany jest regulator z filirem 67CFR ze standardowym filtrem 5 mikronowym, to przewdd rurowy zasilania
pneumatycznego nalezy podtgczy¢ do przytacza IN 1/4-cala NPT, a wylot z regulatora podtaczy¢ do przytacza SUPPLY
sterownika. Jesli sterownik ma zamontowany regulator z filtrem 67CFR w sposob zintegrowany, to przewdd zasilania
podtgczy¢ do przytacza IN regulatora.

Przytgcze wylotowe

Zamontowany fabrycznie cyfrowy sterownik zaworu ma potgczone przytagcze wylotowe z przytgczem zasilania sitownika.
Jesli montaz cyfrowego sterownika zaworu nastepuje w warunkach polowych, to nalezy potgczyé przewodem rurowym wyjscie
regulatora 1/4-cala NPT z przytaczem wej$ciowym sitownika.

Sitowniki jednostronnego dziatania
Jesli cyfrowy sterownik zaworu jednostronnego dziatania bezposredniego (typ przekaznika A lub C) podigczany jest
do sitownika jednostronnego dziatania, to przytacze wylotowe OUTPUT A nalezy podtaczy¢ do przytgcza wlotowego sitownika.

Jesli cyfrowy sterownik zaworu jednostronnego odwrotnego dziatania (typ przekaznika B) podtgczany jest do sitownika
jednostronnego dziatania, to przytgcze wylotowe OUTPUT B nalezy podtgczy¢ do obudowy membrany sitownika.
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Sitowniki dwustronnego dziatania

Cyfrowe sterowniki zaworow DVC6200 wspotpracujace z sitownikami dwustronnego dziatania zawsze wykorzystujg
przekaznik typu A. Przy braku sterujgcego pradu wejsciowego, cisnienie na wyjsciu OUTPUT A jest zawsze réwne 0,

a cisnienie na wyjsciu OUTPUT B jest rowne cisnieniu zasilania, jesli przekaznik zostat prawidtowo wyregulowany. Aby trzpien
sitownika wysuwat sie przy wzroscie sygnatu wejsciowego nalezy wyjscie OUTPUT A potaczy¢ z gérnym przytaczem
sitownika. Wyjscie OUTPUT B potaczy¢ z dolnym przytgczem sitownika. Aby trzpien sitownika byt wsuwany do $rodka
sitownika przy wzroscie sygnatu wejsciowego nalezy wyjscie OUTPUT A potaczy¢ z dolnym przytgczem sitownika. Wyjscie
OUTPUT B potgczy¢ z gérnym przytagczem sitownika.

Uktad do testowania zaworu elektromagnetycznego

Uwaga
Test zaworu elektromagnetycznego dostepny jest dla sterownikow z poziomem diagnostycznym ODV.

W aplikacjach z sitownikami jednostronnego dziatania, DVC6200 moze by¢ skonfigurowany do testowania dziatania zaworu
elektromagnetycznego. Realizowane jest to przez poditgczenie niewykorzystanego przytgcza wylotowego w DVC6200

do przewodu pneumatycznego tgczgcego zawdr elektromagnetyczny i sitownik w sposdb pokazany na ilustracji 2-23.

W sitownikach jednostronnego dziatania, w kiérych zamontowany jest przekaznik dziatania proporcjonalnego C, nieuzywane
przytgcze wylotowe to przytagcze B. W sitownikach jednostronnego dziatania, w ktérych zamontowany jest przekaznik dziatania
odwrotnego B, nieuzywane przytagcze wylotowe to przytacze A.

llustracja 2-23. Schemat potagczen pneumatycznych do testowania zaworéw
elektromagnetycznych (tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym ODV)

| 24/48 VDC
1 110/220 VAC, itp.

| SYGNAL STERUJACY
1 (4-20 mA, 0-20 mA, 0 - 24 VDC)

/— PRZEWOD STERUJACY
o =gk 4 %
- O PRZYLACZEA

O

7 @
PRZYLACZE B \\ /I
CYFROWY STEROWNIK ZAWORU CISNIENIE ZASILANIA
DVC6200 Z PRZEKAZNIKIEM C

L ]

PRZEWOD MONITORUJACY

UWAGI:
—+4#— PRZEWOD RUROWY 1/4-18 NPT X 3/8 CALA SREDNICY
ZEWNETRZNEJ SILOWNIK Z POWROTEM
- - - - OKABLOWANIE ELEKTRYCZNE WYMUSZANYM SPREZYNA
Uwaga

Aplikacja ta nosi nazwe ,special application” w kreatorze konfiguracji przekaznika.

Taka konfiguracja nie jest mozliwa przy podtgczeniu sitownikdw dwustronnego dziatania i jesli korzysta sie z przekaznika A
w trybie jednostronnego dziatania.
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Odpowietrzenie

A OSTRZEZENIE

Przekroczenie dopuszczalnego ciSnienia moze by¢ przyczyng uszkodzenia pokrywy i zranienia pracownikéw lub szkod
majgtkowych. Sprawdzi¢, czy otwdr odpowietrzenia obudowy jest drozny, wolny od zanieczyszczen, aby wewnatrz obudowy
nie nastapit wzrost ci$nienia.

A OSTRZEZENIE

Urzadzenie wydmuchuje medium zasilajgce do otoczenia. Gdy urzgdzenie jest instalowane w obszarze niezagrozonym
(nieklasyfikowanym) w pomieszczeniu zamknietym i medium zasilajgcym jest gaz ziemny, to konieczne jest poditgczenie
zdalnej instalacji odpowietrzajacej do obszaru bezpiecznego. Niezastosowanie sie do tych zalecen moze spowodowac
zranienie pracownikow lub zniszczenie urzadzen w wyniku eksplozji lub pozaru, oraz moze spowodowac¢ zmiane klasyfikacji
obszaru.

Przy instalacji urzadzenia w obszarze zagrozonych wybuchem (klasyfikowanym), konieczne moze by¢ wykonanie zdalne;j
instalacji odpowietrzajacej, w zaleznosci od klasyfikacji obszaru i wymaganej zgodnosci z wymaganiami norm lokalnych,
regionalnych i narodowych. Niezastosowanie sie do tych zalecen moze spowodowa¢ zranienie pracownikéw lub zniszczenie
urzadzen w wyniku wybuchu lub pozaru, oraz moze spowodowa¢ zmiane klasyfikacji obszaru.

Przewody rurowe instalacji odpowietrzajacej powinny by¢ zgodne z lokalnymi normami i powinny by¢ jak najkrétsze,

o $rednicy wewnetrznej co najmniej 12,7 mm (1/2 cala) i jak najmniejszej liczby zgieé dla zmniejszenia ryzyka wzrostu
cisnienia.

Poza wykonaniem instalacji odpowietrzajgcej nalezy sprawdzi¢ prawidtowosé instalacji wszystkich pokryw. Niewykonanie
tego typu sprawdzen moze spowodowac zranienie pracownikoéw lub zniszczenie urzgdzen w wyniku wybuchu lub pozaru,
oraz moze spowodowaé zmiane klasyfikacji obszaru.

Przekaznik w sposéb ciggly upuszcza niewielka ilos¢ medium zasilajgcego do wnetrza obudowy. Otwory odpowietrzajgce
znajdujgce sie na ponizej skrzynki przytagczeniowej z boku obudowy muszg pozostaé otwarte, aby nie doszto do wzrostu
cisnienia w obudowie. Jesli konieczne jest wykonanie zdalnej instalacji odpowietrzajacej, to przewdd musi by¢ jak najkrétszy,
z jak najmniejszg liczbg zgie¢.

W celu podigczenia instalacji odpowietrzajgcej nalezy zdemontowacé plastikowy odpowietrzacz. Przytacze odpowietrzania
ma gwint 3/8 NPT. Do instalacji odpowietrzajgcej wnetrze obudowy i zabezpieczajgcej przed powstaniem nadcisnienia nalezy
zastosowaé przewdd rurowy o $rednicy co najmniej 12,7 mm (1/2 cala).

Okablowanie i podtaczenia elektryczne

A OSTRZEZENIE

Aby unikng¢ zranienia pracownikéw wskutek porazenia elektrycznego, nie wolno przekracza¢é maksymalnego napiecia
wejsciowego podanego w tabeli 1-2 w niniejszej instrukcji lub podanego na tabliczce znamionowe;j.
Jesli podane napiecia réznig sie miedzy soba, nie wolno przekraczaé najmniejszej z wartosci napie¢ wejsciowych.

A OSTRZEZENIE

Wybra¢ kable i/lub dtawiki kablowe, ktére sg przeznaczone do warunkéw srodowiskowych w jakich bedg instalowane (obszar
zagrozony, klasa ochrony i temperatura). Zastosowanie niewtasciwych kabli i/lub dtawikow moze by¢ przyczyng zranienia
pracownikow lub szkéd majatkowych wskutek pozaru lub wybuchu.

Potaczenia elektryczne muszg byé wykonane zgodnie z lokalnymi, regionalnymi i narodowymi normami dla danego atestu
do pracy w obszarze zagrozonym. Niezastosowanie si¢ do norm lokalnych, regionalnych i narodowych moze by¢ przyczyng
zranienia pracownikow lub szkdd majatkowych wskutek pozaru lub wybuchu.
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Pozar lub wybuch moga spowodowac obrazenia ciata lub szkody majatkowe, jesli potaczenia bedg wykonywane

w atmosferze potencjalnie wybuchowej lub w obszarze sklasyfikowanym jako niebezpieczny. Przed przystapieniem

do kolejnych czynnosci nalezy upewni¢ sig, ze klasyfikacja obszaru lub warunki srodowiskowe pozwalajg na bezpieczne
zdjecie pokrywy skrzynki przytaczeniowe;j.

Zawoér moze poruszy¢ sie w nieoczekiwanym kierunku po wigczeniu zasilania cyfrowego sterownika zaworu DVC6200.
Aby unikna¢ zranienia pracownikoéw obstugi i szkdd majgtkowych przez poruszajace sie czesci zespotu zawor/sitownik,
nalezy odsung¢ od nich rece, narzedzia i inne przedmioty przy wigczaniu zasilania sterownika.

Podtgczenie do petli 4-20 mA

Cyfrowy sterownik zaworu jest standardowo zasilany z wyjscia systemu sterowania. Zastosowanie kabla ekranowanego
zapewnia prawidtowe dziatanie urzgdzenia w srodowisku o wysokim poziomie zaktdcen elektromagnetycznych.

Uwaga

W przypadku pracy bezposredniej (potgczenie point-to-point) cyfrowy sterownik zaworu nalezy podtgczy¢ do zrodta
pradowego 4-20 mA. W tym trybie pracy cyfrowy sterownik zaworu nie bedzie dziatat przy podtgczeniu do zrodta
napieciowego.

Cyfrowy sterownik zaworu nalezy podtgczy¢ w sposob nastepujacy (patrz ilustracja 2-24):
1. Zdja¢ pokrywe skrzynki przytaczeniowej okablowania polowego (patrz ilustracja 2-21).

2. Przeprowadzi¢ okablowanie polowe przez przepust do wnetrza skrzynki przytaczeniowej. Jesli zachodzi koniecznos¢,
zainstalowac dtawiki kablowe zgodnie z lokalnymi lub narodowymi normami odnoszacymi sie do konkretnej aplikaciji.

3. Przewdd biegnacy od dodatniego zacisku z systemu sterowania podtgczy¢ do zacisku srubowego oznaczonego LOOP
(PETLA) + w skrzynce przytaczeniowej. Przewdd biegnacy od ujemnego zacisku (powr6t) z systemu sterowania podtgczyé
do zacisku srubowego oznaczonego LOOP (PETLA) - w skrzynce przytaczeniowe;.

llustracja 2-24. Zaciski petli w skrzynce przytagczeniowe;j

UZIEMIENIE
TALK-

TALK+

GE45413 karta 2
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A OSTRZEZENIE

Wyladowanie zgromadzonych tadunkéw elektrostatycznych moze spowodowac¢ pozar lub wybuch, skutkujgce zranieniem
pracownikéw lub szkodami majatkowymi. Jesli atmosfera moze zawiera¢ palne lub niebezpieczne gazy, to nalezy potaczy¢
cyfrowy sterownik zaworu z instalacja uziomowa przy zastosowaniu przewodu o przekroju 2,08 mm2 (14 AWG). Zastosowaé
sie do lokalnych i narodowych norm uziemiania urzadzen.

4. Tak jak pokazano na ilustracji 2-24, sterownik wyposazony jest w dwa zaciski uziemienia do podtgczenia masy
zabezpieczajacej, instalacji uziomowej lub przewodu uziemienia. Oba zaciski sg sobie rownowazne elektrycznie.
Podiaczenia do tych zaciskéw wykonac zgodnie z narodowymi lub lokalnymi normami.

A OSTRZEZENIE

Nie wolno czysci¢ pokrywy przy uzyciu rozpuszczalnikdw w srodowisku gazéw palnych lub w atmosferze pytowe;j,

aby unikng¢ gromadzenia sie tadunkéw elektrostatycznych na plastykowej pokrywie. Moze to wywotaé iskre powodujgca
zapalenie palnych gazéw lub wybuch pytéw, skutkujgce zranieniem pracownikéw lub szkodami majatkowymi.

Do czyszczenia stosowaé tylko tagodne $rodki detergentowe i wode.

5. Zatozyé i dokreci¢ pokrywe skrzynki przytaczeniowej. W celu zabezpieczenia pokrywy skrzynki przytaczeniowej wkrecic¢
srube blokujaca. Jesli urzadzenia w petli sg gotowe do uruchomienia, to wigczy¢ zasilanie wyjscia systemu sterowania.

Podtaczenie zdalnego czujnika skoku

Jednostka bazowa DVC6205 jest przystosowana do uzyskiwania informacji o skoku z jednostki sprzezenia DVC6215 firmy
Emerson Process Management.

A OSTRZEZENIE

Jesli kable sprzezenia zwrotnego tgczgce jednostke bazowg z jednostkg sprzezenia zwrotnego beda potozone w jednej
ostonie kablowej z innymi kablami zasilania lub sygnatowymi, grozi to ich uszkodzeniem skutkujacym zranieniem
pracownikéw lub szkodami majgtkowymi.

Nie wolno prowadzi¢ okablowania sprzezenia zwrotnego w jednej ostonie kablowej wraz z innymi kablami zasilania lub
sygnatowymi.

Uwaga

Do potaczenia jednostki bazowej z jednostka sprzezenia konieczny jest 4-zytowy kabel ekranowany o przekroju

od 18 do 22 AWG w sztywnej lub gietkiej metalowej ostonie kablowej. Przewody pneumatyczne tagczace wyjscie jednostki
bazowej z sitownikiem o dtugosci do 15 metrow nie wykazaty pogorszenia jako$ci dziatania urzgdzenia.

-

. W jednostce sprzezenia zwrotnego zdja¢ pokrywe obudowy.
W jednostce bazowej zdja¢ pokrywe skrzynki przytaczeniowej zaciskow sprzezenia zawrotnego (patrz ilustracja 2-21).

Zainstalowac ostone kablowg miedzy jednostkg sprzezenia a jednostkga bazowg zgodnie z wtasciwymi elektrycznymi
normami lokalnymi i narodowymi. Poprowadzi¢ 4-przewodowy kabel ekranowany miedzy dwoma jednostkami (patrz
ilustracja 2-25).

. Podtaczyc jeden z przewoddw ekranowanego kabla 4-przewodowego do zacisku 1 w jednostce sprzezenia zwrotnego,
a drugi jego koniec do zacisku 1 w jednostce bazowe;.

. Podtaczy¢ drugi z przewodow ekranowanego kabla 4-przewodowego do zacisku 2 w jednostce sprzezenia zwrotnego,
a drugi jego koniec do zacisku 2 w jednostce bazowe;j.

Sl

N

(&)}
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llustracja 2-25. Szczegdly potaczenia jednostki bazowej i jednostki sprzezenia zwrotnego przy zdalnym montazu
cyfrowego sterownika zaworu

SKRZYNKA
PRZYLACZENIOWA
ZACISKOW
SPRZEZENIA

ZWROTENGO \ A

JEDNOSTKA
SPRZEZENIA
ZWROTNEGO

ZACISK
UZIEMIENIA

JEDNOSTKA BAZOWA
N -

- DO ZACISKU 1 JEDNOSTKI
SPRZEZENIA ZWROTNEGO

DO ZACISKU 2 JEDNOSTKI
SPRZEZENIA ZWROTNEGO

DO ZACISKU 3 JEDNOSTKI
SPRZEZENIA ZWROTNEGO

DO ZACISKU 4 JEDNOSTKI
SPRZEZENIA ZWROTNEGO

DO ZACISKU (S) JEDNOSTKI
SPRZEZENIA ZWROTNEGO -
EKRAN KABLA

ZACISK ®)

ZACISK 1 ZACISK 4

ZACISK 2

ZACISK 3

SKRZYNKA PRZYLACZENIOWA 5
Z ZACISKAMI SPRZEZENIA ZWROTNEGO JEDNOSTKA SPRZEZENIA ZWROTNEGO

6. Podtaczy¢ trzeci z przewodoéw ekranowanego kabla 4-przewodowego do zacisku 3 w jednostce sprzezenia zwrotnego,
a drugi jego koniec do zacisku 3 w jednostce bazowe;j.

7. Podtaczy¢ czwarty z przewodow ekranowanego kabla 4-przewodowego do zacisku 4 w jednostce sprzezenia zwrotnego,
a drugi jego koniec do zacisku 4 w jednostce bazowe;.

A OSTRZEZENIE

Ekran kabla nie jest zazwyczaj izolowany. Konieczne jest zaizolowanie ekranu kabla przed instalacjg.

Przy podtaczaniu ekranu kabla w kroku 8 nalezy upewnic sie, ze niezaizolowany ekran nie styka sie z obudowg DVC6215.
Niespetnienie tego warunku moze spowodowa¢ problemy z uziemieniem petli regulacyjnej.

8. Ekran kabla podtaczy¢ do zacisku S w jednostce sprzezenia i do zacisku S w jednostce bazowe;.
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UWAGA

Niezamocowanie przewodéw kabla w zaciskach zabezpieczajgcych w kroku 9 moze spowodowa¢ uszkodzenie przewodow
w aplikacjach o duzym poziomie wibrac;ji.

9. Zabezpieczy¢ przewody kabli przed poruszaniem sie w zaciskach zabezpieczajgcych w jednostce sprzezenia zwrotnego
DVC6215 (patrz ilustracja 2-26).

10. Zatozyc¢ i recznie dokreci¢ wszystkie pokrywy.

llustracja 2-26. Zaciski zabezpieczajace przewody

ZACISK DO ZABEZPIECZENIA
PRZEWODOW W EKRANOWANYM
KABLU 4-PRZEWODOWYM

ZACISK DO ZABEZPIECZENIA
ZAIZOLOWANEGO PRZEWODU EKRANU

Zasady okablowania

Wymagania systemu sterowania

Konieczne jest sprawdzenie kilku parametréw, aby upewnic sie, ze system sterowania jest kompatybilny z cyfrowym
sterownikiem zaworu DVC6200.

Filtr HART

W zaleznosci od wykorzystywanego systemu sterowania, moze zajs¢ konieczno$¢ instalacji filtra HART do umozliwienia
komunikacji HART. Filtr HART jest pasywnym urzgdzeniem podtgczanym w okablowaniu polowym petli HART. Filtr jest
zazwyczaj instalowany w poblizu zaciskow koncowych okablowania polowego od strony WE/WY systemu sterowania (patrz
ilustracja 2-27). Jego zadaniem jest odizolowanie wyjscia systemu sterowania od modulowanych sygnatéw komunikacyjnych
HART oraz zwigkszenie impedancji systemu sterowania w celu umozliwienia komunikacji HART. Wiecej informacji o budowie
i zastosowaniu filtra HART mozna znalez¢ w oddzielnej instrukcji obstugi filtra HART.

W celu okreslenia, czy w konkretnej aplikacji instalowac filtr, nalezy skontaktowac sie z firmg Emerson Process Management.

Uwaga

Filtr HART NIE jest zazwyczaj wymagany w przypadku systemow sterowania Emerson Process Management PROVOX™,
RS3™ i DeltaV™.
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llustracja 2-27. Podtaczenie filtra HART

DCS NIEOBSLUGUJACY
PROTOKOL HART

LWEIWﬂ WE/WY
_‘ﬁ
FILTR
HART
A

4-20 mA + HART

CYFROWY STEROWNIK
ZAWORU

&

Tx  Tx ZAWOR

A6188-1

Napiecie dostepne
Napiecie dostepne na zaciskach cyfrowego sterownika zaworu DVC6200 musi mie¢ warto$¢ co najmniej 11 VDC. Napiecie

dostepne dla urzadzenia nie jest rzeczywistym napieciem mierzonym na urzadzeniu, gdy jest ono podigczone. Napiecie
mierzone na urzadzeniu jest zazwyczaj ograniczane przez nie i mniejsze od napigecia dostepnego.

Jak pokazano na ilustracji 2-28, napiecie dostepne na urzadzeniu zalezy od:

® napiecia zgodnosci systemu sterowania
® zastosowanego filtra, adaptera bezprzewodowego THUM lub bariery iskrobezpiecznej, i
® typu przewodu i jego diugosci.

Napiecie zgodnosci systemu sterowania jest maksymalnym napieciem na zaciskach sterowania, przy ktérym system
sterowania moze generowa¢ maksymailny prad w petli.

Dostepne napiecie dla urzadzenia moze by¢ obliczone na podstawie ponizszego réownania:

Napiecie dostepne = [Napiecie zgodnosci systemu sterowania (dla maksymalnego pradu)] - [spadek napiecia na filtrze (jesli
jest filtr HART)] - [catkowita rezystancja kabla x maksymalny prad] - [rezystancja bariery x maksymalny prad].

Obliczone napiecie dostepne musi by¢ rowne lub wieksze od 11 VDC.
W tabeli 2-2 przedstawiono rezystancje typowych kabli.

Ponizszy przyktad pokazuje sposob obliczenia napigcia dostgpnego dla systemu sterowania Honeywell™ TDC2000 z filtrem
HF340 HART i kablem Belden 9501 o dtugosci 1000 stop.

Dostepne napiecie = [18,5 V (dla 21,05 mA)] - [2,3 V] - [48 omow x 0,02105 A]
Napiecie dostepne = [18,5] - [2,3] - [1,01]
Napiecie dostepne = 15,19 V
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llustracja 2-28. Okreslenie napiecie dostepnego na urzadzeniu

ADAPTER THUM
(JESLI JEST)
CALKOWITA
NAPIECIE ZGODNOSCI REZYSTANCJA
KABLA W PETLI
SYSTEM
STEROWANIA
+ FILTR HART BARIERA R — + NAPIECIE DOSTEPNE
- (esli jest) hiz:?joethI)EZPIECZNA - NAURZADZENIU
Obliczy¢ napigcie dostepne w nastepujgcy sposéb: Obliczenia przyktadowe:
Napigcie zgodnosci systemu sterowania 18,5V (dla 21,05 mA)
- Spadek napiecia na filtrze (jesli jest) - 2,3 V (dla filtra HF300)
- Rezystancja bariery iskrobezpiecznej (jesli jest) x maksymalny
prad w petli -2,55V (121 oméw x 0,02105 A)
- Spadek napiecia na adapterze bezprzewodowym
Smart Wireless THUM (jesli jest) -1,01 V (48 oméw x 0,02105 A dla kabla
\-N(;;)a(_;:("owna rezystancja kabli w petli x maksymalny prad Belden 9501 o diugosci 1000 stép)
= Napiecie dostepne na urzqdzeniu =15,19V, dostepne - jeéll nie jest stosowana
bariera (2,55 V)
UWAGI:

Uzyskac¢ spadek napiecia na filtrze. Zmierzony spadek bedzie inny niz ta warto$¢. Zmierzony spadek napiecia na filtrze
zalezy od napiecia wyj$ciowego systemu sterowania, bariery iskrobezpiecznej (jesli jest) i urzadzenia. Patrz uwaga 3.

Spadek napiecia na adapterze THUM jest liniowy od 2,25 V dla 3,5 mA do 1,2 V dla 25 mA.

Napiecie dostepne dla urzagdzenia nie jest rzeczywistym napigciem mierzonym na urzgdzeniu, gdy jest ono podtgczone.
Po podtgczeniu napigcia zasilania, urzadzenie ogranicza mierzone napiecie do okoto 9,0 do 10,5 V.

Tabela 2-2. Charakterystyka kabli

Typ kabla Pojemno$é(1) Pojemno$é(1) Rezystancja(?) Rezystancja(?)
pF/stopa pF/m omy/stopa omy/m
BS5308/1, 0,5 mm?2 61,0 200 0,022 0,074
BS5308/1, 1,0 mm?2 61,0 200 0,012 0,037
BS5308/1, 1,5 mm?2 61,0 200 0,008 0,025
BS5308/2, 0,5 mm?2 121,9 400 0,022 0,074
BS5308/2, 0,75 mm?2 121,9 400 0,016 0,053
BS5308/2, 1,5 mm?2 121,9 400 0,008 0,025
BELDEN 8303, 22 AWG 63,0 206,7 0,030 0,098
BELDEN 8441, 22 AWG 83,2 273 0,030 0,098
BELDEN 8767, 22 AWG 76,8 252 0,030 0,098
BELDEN 8777, 22 AWG 54,9 180 0,030 0,098
BELDEN 9501, 24 AWG 50,0 164 0,048 0,157
BELDEN 9680, 24 AWG 27,5 90,2 0,048 0,157
BELDEN 9729, 24 AWG 22,1 72,5 0,048 0,157
BELDEN 9773, 18 AWG 54,9 180 0,012 0,042
BELDEN 9829, 24 AWG 27,1 88,9 0,048 0,157
BELDEN 9873, 20 AWG 54,9 180 0,020 0,069

1. Warto$¢ pojemnosci oznacza pojemno$é migdzy jednym z przewoddéw a wszystkimi innymi przewodami i ekranem. Jest to wtasciwa warto$¢ do wykorzystania przy obliczeniach
dtugosci kabla.
2. Warto$¢ rezystancji uwzglednia rezystancje obu przewoddéw w skretce.
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Napiecie zgodnosci
Jesli nie jest znane napiecie zgodnosci systemu sterowania, nalezy wykonac nastepujacy test napiecia zgodnosci.

1. Odtaczy¢ okablowanie polowe od systemu sterowania i do zaciskéw podtaczy¢ urzadzenia w sposéb pokazany
na ilustracji 2-29.

llustracja 2-29. Schemat potaczen dla testu napiecia

POTENCJOMETR 1 kQ
MILIAMPEROMIERZ
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2. Ustawi¢ tak nastawy systemu sterowania, aby uzyska¢ maksymalny prad wyjsciowy.

3. Zwigkszac rezystancje potencjometru 1 kQ pokazanego na ilustracji 2-29, az warto$¢ obserwowanego pradu zacznie
szybko malec.

4. Zapisa¢ napiecie wskazywane przez woltomierz. To jest napiecie zgodnosci systemu sterowania.

W celu uzyskania szczegotowych informacji zwigzanych z systemem sterowania nalezy skontaktowac sie z firmg Emerson
Process Management.

Maksymalna pojemnos¢ kabla

Maksymalna dtugos¢ kabla do komunikacji HART jest ograniczona przez pojemnos¢ kabla. Maksymalna dilugosc¢ kabla
ograniczona jego pojemnoscig moze by¢ obliczona przy uzyciu nastepujgcych wzoréw:

Dtugosc (stopy) = [160 000 - Craster(PF)] <+ [Ckabla(PF/stopa)]

Dtugos¢ (m) = [160 000 - Craster(PF)] - [Ckabia(PF/m)]
gdzie:

160 000 = stata okreslona dla urzadzen FIELDVUE gwarantujaca, ze stata czasowa RC sieci HART nie bedzie wieksza od
65 us (zgodnie ze specyfikacjg HART).

Crnaster = Pojemnos¢ systemu sterowania lub filtra HART
Ckabla = pojemnos$c¢ zastosowanego kabla (patrz tabela 2-2)

Ponizszy przyktad pokazuje sposéb obliczania dtugosci kabla w przypadku systemu sterowania Foxboro™ I/A (1988)
0 pojemnosci Caster 50 000 pF i kabla Belden 9501 o pojemnosci 50pF/stope.
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Dtugos¢ (stopy) = [160 000 - 50 000pF] = [50pF/stopa]
Dtugos¢ 2200 stop
Dtugos¢ kabla do komunikacji HART jest ograniczona przez pojemnos¢ kabla. W celu zwiekszenie dtugosci kabla, nalezy

wybra¢ kabel o mniejszej pojemnosci na jednostke diugosci. W celu uzyskania szczegdtowych informacji zwigzanych
z systemem sterowania nalezy skontaktowac sie z firmg Emerson Process Management.

Instalacja z wykorzystaniem konwertera sygnatu HART
na sygnat analogowy Rosemount 333 HART Tri-Loop

Cyfrowy sterownik zaworu DVC6200 wspétpracujacy z konwerterem sygnatu HART na sygnat analogowy Rosemount 333
HART Tri-Loop umozliwia uzyskanie trzech niezaleznych wyjsciowych sygnatow analogowych 4-20 mA dla wejscia
analogowego, nastawy skoku, cisnienia lub skoku. HART Tri-Loop odczytuje dowolne trzy z tych sygnatéw cyfrowych

i zamienia ja na oddzielne kanaty analogowe 4-20 mA.

Podstawowe informacje instalacyjne przedstawiono na ilustracji 2-30. Szczegotowe informacje o instalacji konwertera sygnatu
HART na sygnaty analogowe 333 HART Tri-Loop mozna znalez¢ w jego instrukcji obstugi.

llustracja 2-30. Schemat instalacji konwertera HART Tri-Loop
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Przygotowanie cyfrowego sterownika zaworu do wspotpracy
z konwerterem sygnatu HART na sygnaty analogowe HART Tri-Loop

W celu przygotowania cyfrowego sterownika zaworu do wspotpracy z 333 HART Tri-Loop, nalezy w sterowniku wybraé tryb
nadawania i wybra¢ opcje Burst Command 3. W trybie nadawania, cyfrowy sterownik zaworu przesyta informacje cyfrowe
do konwertera sygnatu HART na sygnaty analogowe HART Tri-Loop. HART Tri-Loop zamienia informacje cyfrowa na sygnat
analogowy 4-20 mA. Kazdy komunikat w trybie nadawania zawiera aktualne wartosci gldbwnej zmiennej procesowej (wejscie
analogowe), pomocniczej (skok docelowy), trzeciej (skonfigurowane cisnienie wylotowe) i czwartej (skok).

W celu przygotowania DVC6200 do wspétpracy z HART Tri-Loop, nalezy wykonac¢ nastepujacq procedure.

Uwaga
Sterowniki z poziomem diagnostycznym AC nie obstugujg trybu nadawania ani HART Command 3.

Ustawienie trybu nadawania
‘ Komunikator polowy ‘ Configure / Detailed Setup > Mode and Protection > Burst Mode (1-2-1-4) ‘

1. Wybra¢ Change Burst Enable (tryb nadawania). Wybra¢ Enable (uaktywnienie), nastepnie nacisng¢ ENTER i SEND.
2. Wybra¢ Change Burst Command (rozkaz trybu nadawania). Wybra¢ zgdany rozkaz (HART Univ Command 3).

3. Wybra¢ Cmd 3 Configured Pressure. Wybrac cisnienie, ktére bedzie wykorzystywane przez HART Tri-Loop jako trzecia
Zmienna procesowa.

Command 3 zawiera nastepujgce zmienne:
Gtéwna zmienna procesowa - wejscie analogowe w % mA,
Pomocnicza zmienna procesowa - wartos¢ docelowa skoku w % zakresu skoku,

Trzecia zmienna procesowa - ci$nienie zasilania lub wylotowe w psig, bar, kPa lub kg/cm2. Wybraé Cmd 3 Press z menu
Burst, aby okresli¢ ktére z cisnien jest wysytane: wyjscie A, wyjscie B, cisnienie roznicowe (A-B) lub cisnienie zasilania.

Czwarta zmienna procesowa - skok w % zakresu skoku.
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Rozdziat 3 Konfiguracja podstawowa (Basic Setup)

Tryb pracy urzadzenia (Instrument Mode)

» Hot Key > Instrument Mode (Hot Key-1)

Komunikator polowy

Configure > Detailed Setup > Mode and Protection > Instrument Mode (1-2-1-1)

Aby mozliwa byta konfiguracja i kalibracja urzgdzenia, musi sie ono znajdowac w trybie Out Of Service (wytaczone
z eksploataciji).

Jesli urzadzenie nie jest w trybie Out Of Service, nalezy wybra¢ Out Of Service z menu Instrument Mode i nacisngé ENTER.

Zabezpieczenie konfigurac;ji

Hot Key > Protection (Hot Key-3)

Komunikator polowy
Configure > Detailed Setup > Mode and Protection > Protection (1-2-1-5)

Aby mozliwa byta konfiguracja i kalibracja urzgdzenia, zabezpieczenie musi mie¢ wartos¢ NMone (brak) ustawiong przy uzyciu
komunikatora polowego. Jesli zabezpieczenie nie ma wartosci Mone, zmiane te mozna uzyska¢ umieszczajgc zwore miedzy
dodatkowymi (Auxiliary) zaciskami w skrzynce przytaczeniowe;.

W celu usuniecia zabezpieczenia nalezy:

1. Podigczy¢ do cyfrowego sterownika zaworu zrodto sygnatu prgdowego 4-20 mA.
2. Podtaczy¢ komunikator polowy do sterownika i wtaczy¢ jego zasilanie.

3. Nacisng¢ klawisz Hot Key w komunikatorze polowym i wybra¢ Profection (zabezpieczenie).

Uwaga

Jesli tryb pracy zaciskéw dodatkowych (Aux Terminal Mode) zostat skonfigurowany jako Auto Calibration (automatyczna

kalibracja), upewni¢ sie ze do zaciskdéw dodatkowych podigczona jest zwora, kidéra musi tam pozosta¢ do momentu, gdy

komunikator polowy wyswietli polecenie jej usuniecia. Zbyt wczesne wyjecie zwory spowoduje, ze urzadzenie rozpocznie
procedure automatycznej kalibraciji.

Kalibracja automatyczna moze zostaé zakohczona przez zwarcie na jedng sekunde zaciskow dodatkowych.

A OSTRZEZENIE

Jesli zwora zostanie usunieta zbyt wczesnie, rozpocznie sie procedura automatycznej kalibracji i zawér zostanie catkowicie
przesterowany. Aby unikng¢ zranienia pracownikéw i szkéd majatkowych spowodowanych uwolnieniem medium
procesowego lub cisnienia, nalezy odciaé zawér od cisnienia procesowego, wyréwnag cisnienie po obu stronach zaworu lub
spusci¢ medium procesowe.

4. Z menu Protection wybra¢ None. Po wyswietleniu przez komunikator polowy wtasciwego polecenia, czasowo podtaczy¢
zwore do zaciskdw AUX + i AUX - urzgdzenia w skrzynce przytgczeniowe;.

5. Odiaczy¢ zwore od zaciskow AUX po wyswietleniu wtasciwego polecenia.
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Konfiguracja podstawowa (Basic Setup)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Guided Setup (1-1) ‘

A OSTRZEZENIE

Zmiany w konfiguracji podstawowej sterownika mogg spowodowac¢ zmiany ci$nienia wylotowego lub zmiane ustawienia
zaworu. W zaleznos$ci od aplikacji, zmiany te mogg wptyng¢ na sterowanie procesem, prowadzac do zranienia pracownikow
lub szkdéd majatkowych.

Uwaga

Aby mozliwa byta konfiguracja i kalibracja urzadzenia, zabezpieczenie (Protection) musi mie¢ warto$¢ Mone a tryb pracy
urzadzenia (Instrument Mode) musi by¢ ustawiony na Out Of Service. Szczegotowe informacje o usunieciu zabezpieczenia
i zmianie trybu pracy urzadzenia przedstawiono na poczatku tego rozdziatu.

Jesli urzadzenie dziata w trybie nadawania, zaleca sie jego wytgczenie przed kontynuowaniem kalibracji. Po zakohczeniu
kalibracji tryb nadawania moze by¢ ponownie wigczony.

Jesli zamowiony cyfrowy sterownik zaworu DVC6200 stanowi czes¢ zespotu zaworu regulacyjnego, producent wykonuje
montaz sterownika na sitowniku i konfiguruje urzadzenie zgodnie z zamoéwieniem. Gdy montowany jest na zaworze
w warunkach polowych, sterownik musi zosta¢ skonfigurowany do wspétpracy z zaworem i sitownikiem.

Przed rozpoczeciem procedury konfiguracji podstawowej nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ montazu cyfrowego sterownika
zaworu zgodnie z opisem w rozdziale Instalacja.

Kreator konfiguracji (Setup Wizard)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Guided Setup > Setup Wizard (1-1-1)

Aby automatycznie skonfigurowaé sterownik z wykorzystaniem szczegoétowych informac;ji o sitowniku, nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komunikatora polowego. W tabeli 4-4 przedstawiono informacje konieczne
do konfigurac;ji i kalibracji urzadzenia.

1. Wybrac¢ rodzine urzgdzen; wybra¢ DVC6200.

2. Wybra¢ sterowanie skokiem lub cisnieniem. Sterowanie skokiem jest typowym trybem dziatania sterownika. Dodatkowe
informacje o sterowaniu skokiem/cisnieniem przedstawiono na stronie 56.

3. Wprowadzi¢ jednostki ci$nienia: psi, bar, kPa lub kg/cm?2.
4. Wprowadzi¢ maksymalne ci$nienia zasilania sterownika.

Po wprowadzeniu maksymalnego ci$nienia zasilania sterownika, kreator konfiguracji zapyta o informacje o sitowniku.

5. Wprowadzi¢ producenta sitownika, na ktérym zamontowany jest sterownik. Jesli producent sitownika nie figuruje
w wykazie, wybrac Other (inny).

. Wprowadzi¢ model lub typ sitownika. Jesli model sitownika nie znajduje sie w wykazie, wybra¢ Other (inny).

. Wprowadzi¢ wielkos¢ sitownika.

. Wprowadzi¢, czy zawdér jest otwarty czy zamkniety przy braku zasilania.

. Okresli¢, czy zainstalowany jest wzmacniacz pneumatyczny lub zawor szybkouwalniajacy.

o © ® N O

Okresli¢, czy do konfiguracji podstawowej zosta¢ majg wykorzystane nastawy domysine. Jesli zostanie wybrana odpowiedz
YES (tak), komunikator polowy przypisze parametrom konfiguracji wartosci podane w tabeli 3-1. Jesli zostanie wybrana
odpowiedz NO (nie), wartosci parametréw wymienionych w tabeli pozostang bez zmian.
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Tabela 3-1. Domy$ine nastawy fabryczne

Parametr konfiguracji

Nastawa domysina

Analog Input Units (jednostki wejscia analogowego)

Analog In Range High (gérna warto$¢ graniczna analogowego sygnatu wejsciowego)
Analog In Range Low (dolna warto$¢ graniczna analogowego zakresu sygnatu wejsciowego)
Control Mode (tryb sterowania)

Restart Control Mode (tryb sterowania po restarcie)

mA

20,0 mA

4,0 mA

Analog (Digital if Multidrop) (analogowy, cyfrowy przy pracy
sieciowej)

Resume Last (kontynuacja ostatniego)

Self-Test Shutdown (wytaczenie po autotescie)
Setpoint Filter Time (Lag Time) (nastawa filtra - czas opdznienia)
Input Characteristic (charakterystyka wejscia)

All Failures Disabled (wszystkie awarie wytaczone)
Filter Off (filtr wytgczony)
Linear (liniowa)

Travel Limit High (gérna warto$¢ graniczna zakresu skoku) 125%
Travel Limit Low (dolna warto$¢ graniczna zakresu skoku) -25%
Travel Cutoff High (gérna warto$¢ graniczna przerwania sterowania skokiem) 99,5%
Travel Cutoff Low (dolna warto$¢ graniczna przerwania sterowania skokiem) 0,5%
Set Point Rate Open (szybko$¢ otwierania przy osigganiu nastawy) 0%/s
Set Point Rate Close (szybko$¢ zamykania przy osigganiu nastawy) 0%ls
Polling Address (adres sieciowy) 0

Command 3 Pressure (ci$nienie dla Command 3)
For double-acting actuators (dla sitownikéw dwustronnego dziatania)
For single-acting actuators (dla sitownikéw jednostronnego dziatania)

wyjsciowe ci$nienie réznicowe
cisnienie sitownika

Kreator konfiguracji okresla wymagane informacje dotyczace konfiguracji w oparciu o wprowadzone informacje o producencie
i modelu sitownika. Jednakze, jesli zostanie wprowadzona opcja Otherjako producent sitownika lub model, uzytkownik
zostanie poproszony o podanie nastepujgcych parametréw konfiguracii:

Typ sitownika (sprezynowo-membranowy, tlokowy dwustronnego dziatania bez sprezyny, ttokowy dwustronnego dziatania

ze sprezyna, ttokowy dwustronnego dziatania ze sprezyna),

Typ zaworu (obrotowy lub z trzpieniem przesuwnym),

Zachowanie zaworu w przypadku utraty sygnatu sterowania (zawor otwiera sie lub zamyka), patrz zachowanie w warunkach
utraty zasilania na stronie 70.

A OSTRZEZENIE

Jesli na pytanie o zezwolenie na przesuniecie zaworu padnie odpowiedz YES (tak) gdy sterownik okresla ruch czujnika
skoku, to sterownik przesunie trzpien zaworu w catym zakresie skoku. Aby unikng¢ zranienia pracownikéw i szkdd
majatkowych spowodowanych uwolnieniem medium procesowego lub cisnienia, nalezy odcig¢ zawoér od cisnienia
procesowego, wyréwnac cisnienie po obu stronach zaworu lub spusci¢ medium procesowe.

Ruch czujnika skoku (zwiekszajgce lub zmniejszajgce sie cisnienie powietrza powoduje ruch zespotu magnesu do gory lub

do dotu lub obrét watka zaworu w kierunku zgodnym lub przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara). Kreator konfiguraciji zada
pytanie, czy mozna przesunaé zawdr w celu okreslenia kierunku ruchu czujnika skoku. Jesli zostanie wybrana odpowiedz Yes
(tak), sterownik przesunie trzpien zaworu o caty zakres skoku. Jesli zostanie wybrana odpowiedz No (nie), uzytkownik musi
samodzielnie okresli¢ kierunek ruchu. W przypadku sitownikéw ¢wiercobrotowych, kierunek obrotu nalezy okresli¢ obserwujgc
obrot zespotu magnesow od tytu sterownika (patrz ruch czujnika skoku na stronie 71).

Wzmachiacz pneumatyczny (wskazuje na obecnos¢ wzmacniacza pneumatycznego lub zaworu szybkoupustowego)
Parametry strojenia (patrz ,Parametry strojenia” w rozdziale ,Konfiguracja szczegétowa”).

Uwaga

Travel Sensor Motion (ruch czujnika skoku) w tej czesci dotyczy ruchu zespotu magnesu. Nalezy zwréci¢ uwage,
ze w interfejsach programéw narzedziowych moze byé stosowana nazwa matrycy magnetycznej zamiast zespotu magnesu.

Po zakonczeniu wprowadzania informacji konfiguracyjnych, uzytkownik zostanie poproszony o uruchomienie automatycznej
kalibracji. Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komunikatora polowego. Procedura kalibracji
wykorzystuje potozenia krancowe zaworu i sitownika jako punkty 0% i 100% kalibracji. Dodatkowe informacje, patrz
+Automatyczna kalibracja” na stronie 78.
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Jesli wykorzystywany jest przekaznik dwustronnego dziatania, uzytkownik zostanie poproszony o wykonanie procedury
regulacji przekaznika, jesli wybrano opcje automatycznej kalibracji. W celu regulacji przekaznika nalezy wybra¢ Yes (tak).
Dodatkowe informacje, patrz Regulacja przekaznika na stronie 83.

Jesli po zakonczeniu dziatania kreatora konfiguracji, zawér wydaje sie pracowac nieznacznie niestabilnie lub nie odpowiada

zgodnie z oczekiwaniami, mozliwa jest poprawa jakosci dziatania wybierajac Performance Tuner (strojenie urzgdzenia) lub
Stabilize/Optimize (stabilizacja/optymalizacja).

Strojenie urzadzenia (Performance Tuner)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Guided Setup > Performance Tuner (1-1-2)

Uwaga
Funkcja strojenia cyfrowego sterownika zaworu jest dostepna dla sterownikéw z poziomami diagnostycznymi AD, PD i ODV.

A OSTRZEZENIE

Podczas procedury strojenia zawér moze poruszac¢ sig, powodujgc uwolnienie medium procesowego lub ci$nienia. Aby
unikng¢ zranienia pracownikéw i szkéd majatkowych spowodowanych uwolnieniem medium procesowego lub ci$nienia,
nalezy odcigé zawdr od ci$nienia procesowego, wyréwnac cisnienie po obu stronach zaworu lub spus$ci¢ medium procesowe.

Funkcja strojenia jest wykorzystywana do optymalizacji dziatania cyfrowego sterownika zaworu. Moze ona by¢
wykorzystywana dla cyfrowych sterownikow zaworéw zamontowanych na wigkszosci zaworow obrotowych i z trzpieniem
przesuwnym, produkowanych przez firme Fisher, jak i innych producentéw. Funkcja strojenia moze wykrywac¢ wewnetrzne
niestabilnosci urzgdzenia, zanim wptyng one na odpowiedz zaworu, dlatego tez czesto optymalizacja strojenia jest bardziej
efektywna niz strojenie reczne. Zazwyczaj czas trwania strojenia wynosi od 3 do 5 minut, lecz dostrojenie sterownika

w przypadku montazu na duzych sitownikach moze trwac dtuze;j.

Dostep do funkgiji strojenia uzyskuje sie po wyborze Performance Tunerz menu Guided Setup. W celu optymalizacji

dostrojenia cyfrowego sterownika zaworu nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komunikatora
polowego.
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Stabilizacja/optymalizacja odpowiedzi zaworu (Stabilizing/Optimizing
Valve Response)

> Hot Key > Stabilize/Optimize (Hot Key-4)

Komunikator polowy Tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym HC
Configure > Guided Setup > Stabilize/Optimize (1-1-2)

Uwaga
Funkcja stabilizacji/foptymalizacji jest dostepna dla sterownikéw z poziomami diagnostycznymi HC, AD, PD i ODV.

A OSTRZEZENIE

Podczas stabilizacji/optymalizacji zaw6r moze porusza¢ sig, powodujac uwolnienie medium procesowego lub cisnienia. Aby
uniknag¢ zranienia pracownikow i szkéd majgtkowych spowodowanych uwolnieniem medium procesowego lub ci$nienia,
nalezy odcigé zawér od cisnienia procesowego, wyréwnac cisnienie po obu stronach zaworu lub spuscié medium procesowe.

Jesli po zakonczeniu procedury konfiguraciji i kalibracji zawor dziata niestabilnie lub nie reaguje na sygnaly sterujace,

to mozliwa jest poprawa jakosci jego dziatania po naci$nigciu klawisza Hot Key i wyborze Stabilize/Optimize lub wyborze
Stabilize/Optimize z menu Guided Setup (tylko dla sterownikow z poziomam diagnostycznym HC). Stabilize/Optimize
sg dostepne z menu Detailed Setup tylko dla sterownikéw z poziomami diagnostycznymi AD, PD i ODV.

Funkcja stabilizacja/optymalizacji umozliwia regulacje odpowiedzi zaworu przez zmiane parametrow dostrojenia cyfrowego
sterownika zaworu.

Jesli zawor pracuje niestabilnie, nalezy wybraé opcje Decrease Response (zmniejszy¢ odpowiedz) w celu stabilizacji dziatania
zaworu. Powoduje to wybor kolejnego nizszego zestawu parametrow strojenia (na przyktad z F do E). Jesli zawoér odpowiada
za wolno nalezy wybra¢ opcje /ncrease Response (zwiekszy¢ odpowiedz) aby odpowiadat szybciej. Powoduje to wyboér
kolejnego wyzszego zestawu parametréw strojenia (na przyktad z F do G).

Jesli po zmianie zestawu parametrow strojenia Decrease Response lub Increase Response skok zaworu jest za duzy, nalezy
wybra¢ Decrease Damping (zmniejszy¢ ttumienie), aby wybra¢ wartos¢ ttumienia zezwalajacg na wigksze przesterowanie.
Wybér opcji /ncrease Damping (zmniejszenie ttumienia) powoduje wybdr ttumienia zmniejszajgcego przesterowanie.

Po zakonczeniu strojenia, wybra¢ Done (gotowe).
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Rozdziat 4 Konfiguracja szczego6towa

Detailed Setup (konfiguracja szczegoétowa)

‘ Komunikator polowy

‘ Configure > Detailed Setup (1-2)

Uwaga

Konfiguracja szczegdtowa jest dostepna tylko dla sterownikow z poziomami diagnostycznymi HC, AD, PD i ODV.

Detailed Setup (konfiguracja szczegotowa) umozliwia skonfigurowanie cyfrowego sterownika zaworu odpowiednio do danej
aplikacji. Tabela 4-1 zawiera wykaz nastaw domysinych w przypadku standardowej konfiguracji fabrycznej. Uzytkownik moze
regulowaé odpowiedz sitownika, wybiera¢ tryby pracy, alarmy, zakresy, wartosci przerwania regulacji i wartosci graniczne.

Mozliwe jest ponowne uruchomienie urzadzenia i ustawienie zabezpieczenia.

Tabela 4-1. DomysIne nastawy parametréw konfiguracji szczegotowej

Parametr konfiguracji Nastawa domysina
Control Mode (tryb sterowania) Analog (analogowy)
Restart Control Mode (tryb sterowania po restarcie) Resume Last (kontynuacja poprzedniego)
Zero Power Condition (zachowanie przy braku zasilania) Valve Open (zawér otwarty)(2)
Analog In Rﬁange Low (dolna warto$¢ graniczna zakresu analogowego 4 mA
sygnatu wejsciowego)
Analog In Re’anlge High (gérna warto$c¢ graniczna zakresu analogowego 20 mA
sygnatu wejsciowego)
Analog Input Units (jednostki wejscia analogowego) mA
Feedback Connection (podtaczenie sprzezenia zwrotnego) Rotary - All (obrotowe - wszystkie)(2)
Instrument Configuration . - CW/To Bottom Inst.(2) (zgodnie z ruchem
(konfiguracja urzadzenia) Travel Sensor Motion (ruch czujnika skoku) wskazowek zegaralto dotu)
Auxiliary Terminal Mode (tryb pracy wejscia dodatkowego) Disabled (wytaczony)
Max Supply Pressure (maksymalne ciénienie zasilania) 2002
Pressure Units (jednostki ci$nienia) PSI®)
Temperature Units (jednostki temperatury) F@3)
Polling Address (adres sieciowy) 0
Burst Mode Enable (wtgczenie trybu nadawania) No (nie)
Burst Command (rozkaz trybu nadawania) 3
Cmd 3 Configured Pressure (ci$nienie) A-B
Tuning Set (zestaw parametréw strojenia) F(2)
Input Characterization (charakterystyka sygnatu wej$ciowego) Linear (liniowa)
Travel Limit High (gérna warto$¢ graniczna zakresu skoku) 125%
Travel Limit Low (dolna warto$¢ graniczna zakresu skoku) -25%
Travel/Pressure Cutoff High (gérna warto$¢ przerwania regulacji dla
ci$nienia/skoku) 99.46%
Dynamic Response and Travel/Pressure Cutoff Low (dolna warto$¢ przerwania regulacii dla
Tuning (dynamika odpowiedzi ciénienialskoku) 0.50%
i strojenie) - = - -
Set Point Rate Open (nastawa szybko$ci otwierania) 0%/sekunda
Set Point Rate Close (nastawa szybkosci zamykania) 0%/sekunda
Set Point Filter Time (Lag Time) (czas opdznienia filtra) Os
Integrator Enable (uaktywnienie uktadu catkowania) Yes (tak)
Integral Gain (wzmocnienie wewnetrzne) 9,4 powtorzenia/minuta
Integral Deadzone (pasmo nieczuto$ci uktadu catkowania) 0,26%

-cigg dalszy na nastepnej stronie-
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Tabela 4-1. Domysine nastawy parametréw konfiguracji szczegotowej (ciag dalszy)

Parametr konfiguracji Nastawa domysina (1)
Cycle Count Alert Enable (uaktywnienie alarmu liczby cykli) No (nie)
Cycle Counter Alert Deadband (pasmo nieczuto$ci alarmu liczby cykli) 1%
Cycle Count Alert Point (nastawa alarmu liczby cykli) 1000000
Travel History Alerts (historia Travel Accumulator Alert Enable No (nie)
alarméw skoku) (uaktywnienie alarmu skoku zsumowanego)
Travel Aclcumulagolr Deadband 1%
(pasmo nieczutosci skoku zsumowanego)
Travel Accumulator Alert Point (nastawa alarmu skoku zsumowanego) 1000000
Travel Deviation Alert Enable (uaktywnienie alarmu odchylenia skoku) Yes (tak)
Travel Deviation Alert Point (nastawa alarmu odchylenia skoku) 5%
Travel Deviation Time (czas odchylenia skoku) 9,99s
PressurelDelviation Alert Enablg o Yes (tak)
Deviation and Other Alerts (uaktywnienie alarmu odchylenia ci$nienia)
(alarmy odchylenia i inne) Pressure Deviation Alert Point (nastawa alarmu odchylenia ci$nienia) 5 psi(3),
Pressure Deviation Time (czas trwania alarmu odchylenia ci$nienia) 9,99s
Drive Signal Alert Enable (uaktywnienie alarmu sygnatu sterujgcego) Yes (tak)
Supply Pressure Alert Enable (uaktywnienie alarmu ci$nienia zasilania) Yes (tak)
Supply Pressure Alert Point (nastawa alarmu ci$nienia zasilania) 19 psi(3)
Travel Alert Lo Enable No (nie)

(uaktywnienie alarmu Lo warto$ci granicznej skoku)
Lo Point (nastawa Lo) -25%
Travel Alert Hi Enable

(uaktywnienie alarmu Hi wartosci granicznej skoku) No (nie)
Hi Point (nastawa Hi) 125%
Travel Alerts (alarmy skoku) Travel Alert Lo Lo Enable No (nie)
(uaktywnienie alarmu Lo Lo warto$ci granicznej skoku)
Lo Lo Point (nastawa Lo Lo) -25%
Travel Alert Hi Hi Enable (uaktywnienie alarmu Hi Hi) No (nie)
Hi Hi Point (nastawa Hi Hi) 125%
Deadband (pasmo nieczutosci) 5%

. Shutdown Activated (uaktywnione przejscie urzadzenia w stan wytgczenia) Yes (tak)
Electronics Alerts (alarmy Non-Critical NVM Alert Enable .
elektroniki) o X - . No (nie)

(uaktywnienie alarmu niekrytycznego pamigci statej)
Instrument Time Invalid Enable Yes (tak)
(uaktywnienie nieprawidtowego czasu urzadzenia)
Calibration in Progress Enable No (nie)
(uaktywnienie informacji o trwaniu kalibracji)
Autocalibration in Progress Enable No (nie)
(uaktywnienie informacji o trwaniu automatycznej kalibracji)
Diagnostic in Progress Enable No (nie)
(uaktywnienie informaciji o trwaniu diagnostyki)
Ipf?rmathnal Sttatush Diagnostic Data Available Enable Yes (tak)
(informacje o stanach) (uaktywnienie dostepu do danych diagnostycznych)
Integrator Saturated Hi Enable (uaktywnienie informaciji o stanie nasycenia Hi Yes (tak)
uktadu catkujacego)
Integrator Saturated Lo Enable (uaktywnienie informacji o stanie nasycenia Yes (tak)
Lo uktadu catkujgcego)
Pressure Control Active Enable Yes (tak)
(uaktywnienie informacji o wigczeniu regulacii cisnienia)
Multi-Drop Alert Enable (uaktywnienie alarmu o pracy sieciowej) No (nie)
Valve Alerts Enable (uaktywnienie alarméw zaworu) Yes (tak)
Failure Alerts Enable (uaktywnienie alarméw o awarii) Yes (tak)
Misc Alerts Enable (uaktywnienie alarméw innych) No (nie)
Alert Record (rekord alarméw) Alert Record Not Empty Alarm Enable Yes (tak)
(uaktywnienie alarmu niepustego rekordu alarméw)
Alert Record Full Enable Yes (tak)

(uaktywnienie alarmu petnego rekordu alarméw)

1.Podane nastawy dotyczg standardowej konfiguracji fabrycznej. DVC6200 moze byé zamdwiony z nastawami konfiguracyjnymi zdefiniowanymi przez
uzytkownika. Domysine nastawy uzytkownika, patrz specyfikacja zamoéwieniowa.

2. Jesli sterownik dostarczany jest w postaci zamontowanej na sitowniku, to wartosci te zaleza od sitownika.

3. Dotyczy tylko sterownikéw wyprodukowanych w USA.

48



Instrukcja obstugi Konfiguracja szczegétowa
D103409X0PL Grudzien 2013

Tryb dziatania i zabezpieczenie (Mode and Protection)

Tryb
Tryb urzadzenia

Hot Key > Instrument Mode (Hot Key-1)

Komunikator polowy

Configure > Detailed Setup > Mode and Protection > Instrument Mode (1-2-1-1)

Tryb dziatania umozliwia wybranie Out Of Service (wytagczony z dziatania) lub In Service (dziatajgcy). Wybranie trybu Out
Of Service umozliwia uzytkownikowi wykonanie kalibracji urzagdzenia oraz wykonanie zmian konfiguraciji, ktére wptywajg
na sterowanie, przy zatozeniu, ze zabezpieczenie kalibracji/konfiguraciji jest nastawione prawidtowo. Patrz ustawienie
zabezpieczenia.

Uwaga

Niektore zmiany wymagajace, aby urzadzenie byto w stanie Out Of Service, nie zostang wdrozone do momentu powrotu
do trybu In Service lub ponownego wigczenia zasilania urzadzenia.

Control Mode (tryb sterowania)

Hot Key > Instrument Mode (Hot Key-2)
Komunikator polowy

Configure > Detailed Setup > Mode and Protection > Instrument Mode (1-2-1-2)

Tryb sterowania umozliwia uzytkownikowi okreslenie, gdzie sterownik odczytuje wartos¢ nastawy. W celu wyboru jednego
z nastepujacych trybow sterownia, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komunikatora
polowego: Analog (analogowy) lub Digital (cyfrowy).

Nalezy wybra¢ opcje Analog, jesli urzgdzenie uzyskuje informacje o nastawie z petli analogowej 4-20 mA. Standardowym
trybem sterowania jest tryb analogowy.

Nalezy wybra¢ opcje Digital, jesli urzadzenie uzyskuje informacje o nastawie z wykorzystaniem komunikacji HART.

Wyswietlany jest réwniez trzeci tryb sterowania: Test. W standardowych warunkach urzgdzenie nie moze znajdowac¢ sie

w tym trybie sterowania. Komunikator polowy automatycznie przetgcza urzgdzenie w ten tryb, na przyktad jesli konieczne jest
przesterowanie zaworu podczas kalibracji. Jednakze, jesli nastgpi przerwanie procedury, w ktorej sterownik znajdowat sie

w trybie Test, to pozostanie on w tym trybie. Aby wyjs¢ z trybu Test, nalezy wybra¢ Coniro/ Mode, a nastepnie Analog lub
Digital.

Restart Control Mode (tryb sterowania po restarcie)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Mode and Protection > Restart Control Mode (1-2-1-3) ‘

Tryb sterowania po restarcie umozliwia uzytkownikowi wybor trybu sterowania po restarcie urzgdzenia. Nalezy postepowaé
zgodnie z poleceniami wyswietlanymi na ekranie komunikatora i wybrac tryb sterowania Resume Last (kontynuowac ostatni),
Analog (analogowy) lub Digital (cyfrowy).

Burst Mode (tryb nadawania)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Mode and Protection > Burst Mode (1-2-1-4) ‘

Uaktywnienie trybu nadawania umozliwia uzyskiwanie w sposoéb ciggty informacji z cyfrowego sterownika zaworu. Tryb
nadawania dotyczy tylko nadawania okreslonych zmiennych (wejscie analogowe, nastawa skoku, cisnienie i skok) i nie
wplywa w zaden sposob na dostep do innych danych.

Dostep do informacji o urzgdzeniu jest zazwyczaj uzyskiwany na drodze zapytania/odpowiedzi komunikacji HART.
Komunikator polowy lub system sterowania moze zazada¢ kazdej normalnie dostepnej informacji, nawet gdy urzgdzenia jest
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w trybie nadawania. Miedzy kazdymi dwoma transmisjami trybu nadawania wystepuje krétka przerwa umozliwiajgca
komunikatorowi polowemu lub systemowi sterowania zainicjowania zapytania. Urzgdzenie odczytuje zapytanie, wysyta
odpowiedz i nastepnie kontynuuje nadawanie danych.

® Burst Enable (uaktywnienie nadawania) - Yes (tak) lub no (nie). Aby mozna byto zmieni¢ rozkaz trybu nadawania, nalezy
w pierwszej kolejnosci uaktywni¢ tryb nadawania.

® Change Burst Enable (zmiana trybu nadawania) - Powoduje wtaczenie lub wytaczenie trybu nadawania. Dostepne wartosci
to Burst Enable = Disabled (Polled), Enabled.

® Burst Command (rozkaz trybu nadawania) - Dostepne sg cztery rozkazy trybu nadawania. Command 3 jest zalecana
do wspodtpracy z konwerterem sygnatu HART na sygnaty pradowe 333 HART Tri-Loop. Pozostate trzy rozkazy nie sg
wykorzystywane.

® Change Burst Command (zmiana rozkazu frybu nadawania) - Umozliwia wybor rozkazu wysytanego ze sterownika, gdy tryb
nadwania jest wtgczony. Mozna wybra¢ HART Univ Cmd 1, HART Univ Cmd 2, HART Univ Cmd 3 lub DVC6000 Cmd 148.

® Cmd 3 Configured Pressure - Command 3 zapewnia nadawanie nastepujgcych zmiennych:

Primary variable (gtéwna zmienna procesowa) - sygnat wejscia analogowego w % lub mA,

Secondary variable (pomocnicza zmienna procesowa) - nastawa skoku w % zakresu skoku,

Tertiary variable (trzecia zmienna) - ci$nienie zasilania lub wylotowe w psig, bar, kPa lub kg/cm?2. Wybra¢ Select Cmd 3 Press
zarzﬁ:;furstw celu okreslenia, czy bedzie wysytane cisnienie wyjscia A, wyjscia B, cisnienie roznicowe (A-B) lub ci$nienie

Quaternary variable (czwarta zmienna) - skok w % zakresu skoku.

Protection (zabezpieczenie)

Zabezpieczenie

Hot Key > Protection (Hot Key-3)
Komunikator polowy

Configure > Detailed Setup > Mode and Protection > Protection (1-2-1-5)

Niektore parametry konfiguracji mogg wymagaé zmiany zabezpieczenia przy uzyciu komunikatora polowego. W celu usunigcia
zabezpieczenia (zmiana zabezpieczenia na None) nalezy umiesci¢ zwore w zaciskach dodatkowych w skrzynce
przytaczeniowe;.

Uwaga

Jesli tryb pracy zaciskow dodatkowych (Aux Terminal Mode) zostat skonfigurowany jako Auto Calibration (automatyczna
kalibracja), upewni¢ sie ze do zaciskéw dodatkowych podtgczona jest zwora, ktéra musi tam pozosta¢ do momentu, gdy
komunikator polowy wyswietli polecenie jej usuniecia. Zbyt wczesne wyjecie zwory spowoduje, ze urzgdzenie rozpocznie
procedure automatycznej kalibraciji.

Kalibracja automatyczna moze zostaé zakonczona przez zwarcie na jedng sekunde zaciskéw dodatkowych.

A OSTRZEZENIE

Jesli zwora zostanie usunieta zbyt wczesnie, rozpocznie sie procedura automatycznej kalibracji i zawér zostanie catkowicie
przesterowany. Aby unikng¢ zranienia pracownikéw i szk6d majagtkowych spowodowanych uwolnieniem medium
procesowego lub cisnienia, nalezy odciaé zawér od cisnienia procesowego, wyréwnag cisnienie po obu stronach zaworu lub
spusci¢ medium procesowe.
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Dostepne sg dwa poziomy zabezpieczenia:

® Config and Calib (konfiguracja i kalibracja) - Zabezpieczone sg parametry zaréwno konfiguraciji, jak i kalibracji. Nie mozna
zmieni¢ nastaw parametrow kalibracji i konfiguracii.

® MNone (brak) - Nie sg chronione parametry kalibrac;ji i konfiguracji. Mozliwo$¢é zmiany nastaw parametréw kalibracji

i konfiguraciji.

Tabela 4-2 zawiera wykaz konfigurowalnych parametréow sterownika i wymagan dotyczacych ich modyfikacji w zaleznosci

od trybu dziatania i zabezpieczenia.

Wybrac¢ zgdany poziom zabezpieczenia. W celu okreslenia poziomu zabezpieczenia nalezy postepowac zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komunikatora polowego. Jesli komunikator polowy wyswietli wtasciwy komunikat,
to czasowo podtagczy¢ zwore do zaciskow AUX + i AUX - w skrzynce przytaczeniowej sterownika.

Tabela 4-2. Mozliwosci modyfikacji parametréw cyfrowego sterownika zaworu FIELDVUE DVC6200

Parametery

In
Service/konfiguracja
zabezpieczona

In
Service/konfiguracja
niezabezpieczona

Out of Service/
konfiguracja
zabezpieczona

Out of Service/
konfiguracja
niezabezpieczona

Control Mode

Restart Ctrl Mode
Burst Mode Enable
Burst Mode Command
Protection

et

et

HART Tag
Message
Descriptor

Date

Valve Serial Num
Inst Serial Num
Polling Address

YYYYYY[YYIVX

Relay Type

Max Supply Pressure
Actuator Style
Feedback Connection
Travel Sensor Motion
Valve Style

Zero Ctrl Signal

Analog In Units
Input Range High
Input Range Low
Pressure Units
Temp Units

Tuning Set

Prop Gain

Velocity Gain

MLFB Gain

Input Char

Define Custom Char

Set Point Filter Time (Lag Time)

Tvl Limit High
Tvl Limit Low
Tvl Cutoff High
Tvl Cutoff Low

Set Point Rate Open
Set Point Rate Close

Tvl Hi/Lo Enab
Tvl HH/LL Enab
Tvl Alarm Hi Pt
Tvl Alarm Lo Pt
Tvl Alarm HiHi Pt
Tvl Alarm LoLo Pt
Tvl Alrt DB

YYYXYYXIN

YXYYXYYXIN

YYYXYXIN

AV U U U U U 0 U N A W W U W W U W W W U W1 W U W U N A U W U U W U N1 A U W U N W U 0 D U W U WY

1~ - wskazuje na parametry, ktére moga by¢ modyfikowane w pokazanym trybie dziatania i zabezpieczenia.

- cigg dalszy na nastepne;j stronie -
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Tabela 4-2. Warunki modyfikacji parametrow cyfrowego sterownika zaworu FIELDVUE DVC6200 (cigg dalszy)

Parametery

In Service/
konfiguracja
zabezpieczona

In Service/
konfiguracja
niezabezpieczona

Out of Service/
konfiguracja
zabezpieczona

Out of Service/
konfiguracja
niezabezpieczona

Tvl Dev Alrt Enab
Tvl Dev Alrt Pt
Tvl Dev Time

Cycl Cnt Alrt Enab
Cycl Count Alrt Pt
Cycl Count DB
Cycl Count

Tvl Acum Alrt Enab
Tvl Acum Alrt Pt
Tvl Acum DB

Tvl Acum

YX YY) NY YY) Yy

AV S U A

YXY Y NYY Y YRy

Aux Terminal Mode
Aux In Alrt Enab
Aux In Alrt State
Drive Alrt Enab
Supply Press Alrt

YYDV

YX YV

YX YV

Flash ROM Fail
Ref Voltage Fail
Drive Current Fail
Critical NVM Fail
Temp Sensor Fail
Press Sensor Fail
Tvl Sensor Fail

A AN AN SV U U U I U SR U N AR N WA

»~ - wskazuje na parametry, ktére moga by¢ modyfikowane w pokazanym trybie dziatania i zabezpieczenia.

Response Control (sterowanie odpowiedzig)

‘ Komunikator polowy

I Configure > Detailed Setup > Response Control (1-2-2)

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komunikatora, w celu konfiguracji nastepujgcych
parametrow odpowiadajgcych za odpowiedz urzgdzenia: Tuning, Travel/Pressure Control, Input Characterization, Custom

Characterization Tablei Dynamic Response.

Tuning (strojenie)

‘ Komunikator polowy

‘ Configure > Detailed Setup > Response Control > Tuning (1-2-2-1)

Travel Tuning (strojenie skoku)

A OSTRZEZENIE

Zmiana zestawu parametrow strojenia moze spowodowac przesterowanie zespotu zawér/sitownik. Aby unikng¢ zranienia
pracownikoéw obstugi i szkod majatkowych wskutek poruszajagcych sie czesci zespotu zawor /sitownik, nalezy odsunaé

od nich rece, narzedzia i inne przedmioty.

e Travel Tunning Set (zestaw parametrow strojenia) - W pamieci komunikatora zapisanych jest dwanascie zestawow
parametrow strojenia. Kazdy z zestawow zawiera fabryczne nastawy parametrow wzmocnienia cyfrowego sterownika
zaworu. Zestaw C realizuje najwolniejszg odpowiedz urzadzenia, a zestaw M najszybsza.

Tabela 4-3 zawiera wykaz wartosci wzmocnienia proporcjonalnego, wzmocnienia predkosci i wzmocnienia mniejszej petli

sprzezenia zwrotnego dla wszystkich standardowych zestawdw.
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Tabela 4-3. Wartosci wzmochien dla standardowych zestawow strojenia

Zes?tav.v Wzmocnienie proporcjonalne Wzmo’cr.1ienie Wzmocni.enif-: mniejszej petli
strojenia predkosci skoku sprzezenia zwrotnego
C 4,4 3,0 35
D 4,8 3,0 35
E 55 3,0 35
F 6,2 3,1 35
G 7,2 3,6 34
H 8,4 4,2 31
| 9,7 4,85 27
J 11,3 5,65 23
K 13,1 6,0 18
L 15,5 6,0 12
M 18,0 6,0 12
Wybierane przez Wybierane przez Wybierane przez
X (ekspert) uzytkownika uzytkownika uzytkownika

Dodatkowo uzytkownik moze zdefiniowac zestaw Expert i indywidualnie nastawi¢ warto$ci wzmocnien proporcjonalnego,
predkosci i mniejszej petli sprzezenia zwrotnego. Kazda zmiana dowolnego parametru lub uruchomienie tunera strojenia
(Performance Tuner) lub stabilizacji/optymalizacji (Stabilize/Optimize) powoduje automatycznie zmiane zestawu strojenia
na X (expert).

Uwaga
Opciji Expert nalezy uzy¢ tylko w przypadku, jesli standardowe strojenie nie dato zgdanych efektéw.

Opcije Stabilize/Optimze lub Performance Tuner moga przynies¢ pozadane efekty duzo szybciej niz strojenie typu Expert.

Tabela 4-4 zawiera wskazdwki doboru zestawow strojenia dla sitownikow firm Fisher i Baumann. Te zestawy strojenia
stanowig zalecane punkty rozpoczecia procesu strojenia. Po zakonczeniu konfiguracji i kalibracji urzgdzenia, moze zajs¢
koniecznos$¢ wyboru wyzszego lub nizszego zestawu dla uzyskania zgdanej odpowiedzi. Do optymalizacji dziatania mozna
wykorzysta¢ opcje strojenia dziatania (Performance Tuner).

e |ntegral Enable - Yes (tak) lub No (nie). Uaktywnia funkcje catkowania w celu zwiekszenia doktadnosci statycznej, dzieki
korekcji btedu miedzy nastawg skoku a rzeczywistym skokiem. Funkcja Travel Integral Control jest domy$Inie wigczona.

e Integral Gain - Wzmocnienie uktadu catkowania skoku jest zdefiniowane jako stosunek zmiany sygnatu wyjsciowego
do zmiany sygnatu wejsciowego, w trybie sterowania w ktérym sygnat wyjsciowy jest proporcjonalny do czasu catkowania
sygnatu wejsciowego.

e Stabilize/Optimize - Funkcja stabilizacji/optymalizacji umozliwia regulacje odpowiedzi zaworu przez zmiane parametréw
dostrojenia cyfrowego sterownika zaworu. Podczas tej procedury sterownik musi by¢ w trybie Out of Service; jednakze
bedzie reagowat na zmiany nastawy skoku.

Jesli zawor pracuje niestabilnie, nalezy wybraé opcje Decrease Response (zmniejszenie odpowiedzi). Powoduje to wyboér
kolejnego nizszego zestawu parametréw strojenia (na przyktad z F do E). Jesli zawér odpowiada za wolno nalezy wybraé
opcje /ncrease Response (zwigkszenie odpowiedzi). Powoduje to wybor kolejnego wyzszego zestawu parametréw strojenia
(na przyktad z F do G).

Jesli po wyborze Decrease Response lub Increase Response skok zaworu jest niezgodny z nastawa, nalezy wybra¢ Decrease
Damping (zmniejszenie tfumienia) w celu wyboru wartosci ttumienia umozliwiajgcej zwiekszenie odchylenia od wartosci
nastawy zaworu. Wybor opcji /ncrease Damping (zwiekszenie tfumienia) powoduje wybor statej ttumienia zmniejszajacej
odchylenie od wartosci nastawy zaworu. Po zakonczeniu procedury nalezy wybraé done (gofowe).
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Tabela 4-4. Informacje o nastawach wstepnych sitownikow

Poczatkowy
—_— —_— e _— zestaw Ruch czujnika skoku(2)
Producent sitownika Model sitownika Wielkos¢ sitownika Typ sitownika parametréw Przekaznik A lub C(3)
strojenia
25 Tiokowy dwustronnego E
50 dziatania bez lub ze |
585C i 585CR 60 sprezyna. Patrz instrukcja J Okreslony przez uzytkownika
68, 80 obstugi sitownika i tabliczka L
100, 130 znamionowa. M
30 H
34, 40, K
657 45, 50, Sprezynowo-membranowy L W kierunku od gory ustawnika
46,60,70.76i
80-100 M
30 H
34, 40, K
667 45, 50, Sprezynowo-membranowy L W kierunku do gory ustawnika
46, 60,70, 76 i
80-100 M
20, 30 H
1051 i 1052 33 Sprezynowo-membranowy ! W kierunku od géry ustawnika
40 (montaz w oknie) K gory
60, 70 M
30 J
40 Ttokowy dwustronnego K Zalezy od potaczen pneumatycznych. Patrz opis ruchu
1061 PN . L
Fisher 60 dziatania bez sprezyny L czujnika skoku
68, 80, 100, 130 M
Styl montazu Ruch czujnika skoku
W kierunku od goéry
A "
ustawnika
. W kierunku do goéry
1066SR 20 Tlok_owy _jednoslropnego G B ustawnika
27,75 dziatania ze sprezyng L - -
W kierunku do gory
C N
ustawnika
W kierunku od goéry
D N
ustawnika
! Sprezynowo-membranow H
2052 2 prezy . . Y J W kierunku do gory ustawnika
3 (montaz w oknie) M
30, 208 ; P2 W ek do gty vt
3024C 34, 34E, 40, 40B Sprezynowo-membranowy H Dla trybu dziatania Pg (powietrze zamyka):
45, 45E K ] . "
W kierunku od gory ustawnika
1
225 XM Powietrze otwiera Powietrze zamyka
GX 750 Sprezynowo-membranowy K W kierunku do gory W kierunku od gory
1200 M ustawnika ustawnika
Powietrze wysuwa . . .
Hoczysko ;g (E; W kierunku do gory ustawnika
Powistrze chowa 54 . H W kierunku od gory ustawnika
Baumann ttoczysko Sprezynowo-membranowy
10 E
Obrotowy 25 H Okresli¢
54 J

UWAGA: Informacje o potgczeniu sprzezenia zwrotnego (zesp6ét magnesu) zawiera ilustracja 2-3 oraz tabela 4-8.
1. X- Strojenie Expert. Wzmocnienie proporcjonalne = 4,2; wzmocnienie predkosci = 3,0; wzmocnienie mniejszej petli sprzezenia zwrotnego = 18,0

2. Ruch czujnika skoku jest w tym przypadku ruchem zespotu magnesu.

3. Informacje podane dotycza przekaznikéw A i C. W przypadku przekaznikéw B dziatanie jest odwrotne.

54




Instrukcja obstugi Konfiguracja szczeg6towa
D103409X0PL Grudzien 2013

® Performance Tuner (strojenie jakosci dziatania)

Uwaga
Opcja strojenia jakosci dziatania (Performance Tuner) jest dostepna tylko dla sterownikéw z poziomami diagnostycznymi AD,
PD i ODV i moze by¢ uruchomiona tylko w trybie sterowania skokiem.

Funkcja strojenia jest wykorzystywana do okreslenia parametréw strojenia cyfrowego sterownika zaworu. Moze ona by¢
wykorzystywana w przypadku montazu cyfrowego sterownika zaworu na wiekszosci zaworéw obrotowych i z trzpieniem
przesuwnym, produkowanych przez firme Fisher, jak i innych producentéw. Funkcja strojenia moze wykry¢ wewnetrzne
niestabilnosci urzgdzenia, zanim wptyng one na odpowiedz zaworu, dlatego tez czesto optymalizacja strojenia jest bardziej
efektywna niz strojenie reczne. Zazwyczaj czas trwania strojenia wynosi od 3 do 5 minut, lecz dostrojenie sterownika

w przypadku montazu na duzych sitownikach moze trwac dtuze;j.

Integral Settings (nastawy ukfadu catkowania)

® Integral Dead Zone - Przedziat wokot gldwnej nastawy, w ktérym funkcja catkowania jest wytgczona. Opcja ta jest
wykorzystywana do eliminowania zmian kierunku ruchu (cykli) wokot nastawy gtéwnej indukowanych tarciem przy
aktywnym ukfadzie catkowania. Pasmo nieczutosci moze mie¢ warto$¢ z przedziatu 0% do 2%, co odpowiada
symetrycznemu oknu 0% do +/-2% wokét nastawy gtéwnej. Wartos¢ domyslina to 0,25%.

e |ntegral Limit - Parametr ten okresla gérng wartos¢ graniczng wyjscia uktadu catkujgcego. Gérna wartos¢ graniczna jest
konfigurowana w zakresie od 0 do 100% sygnatu sterujgcego konwertera I/P.

Strojenie cisnienia

A OSTRZEZENIE

Zmiany parametrow strojenia mogg spowodowac przesterowanie zespotu zawor/sitownik. Aby unikngé zranienia
pracownikow obstugi i szkdd majatkowych wskutek poruszajgcych sie czesci zespotu zawor/sitownik nalezy odsungé
od nich rece, narzedzia i inne przedmioty.

® Pressure Tuning Set (zestawy parametréw strojenia cisnienia) - Dostepnych jest dwanascie zestawdw parametréw
strojenia cisnienia. Kazdy z zestawow zawiera fabryczne nastawy wzmocnienia dla cyfrowego sterownika zaworu. Zestaw
C zapewnia najwolniejszg odpowiedz urzadzenia, a zestaw M najszybsza.

Zestaw strojenia B jest przeznaczony do sterowania pneumatycznego ustawnika pozycyjnego. Tabela 4-5 zawiera wartosci
wzmochnienia proporcjonalnego, wzmocnienia ukfadu catkujgcego cisnienia i wzmocnienia mniejszej petli sprzezenia
zwrotnego dla roznych zestawow strojenia.

Tabela 4-5. Wartosci wzmocnien dla standardowych zestawéw parametréw
strojenia ci$nienia

- P . Wzmocnienie uktadu Wzmocnienie mniejszej petli
Zestawy strojenia Wzmocnienie proporcjonalne . A
catkowania sprzezenia zwrotnego
B 0,5 0,3 35
C 2,2 0,1 35
D 2,4 0,1 35
E 2,8 0,1 35
F 3,1 0,1 35
G 3,6 0,1 34
H 422 0,1 31
| 4.8 0,1 27
J 5,6 0,1 23
K 6,6 0,1 18
L 7,8 0,1 12
M 9,0 0,1 12
X- (Expert) Wybierane przez uzytkownika Wﬁ;ﬁg‘fn?g ez Wybierane przez uzytkownika
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Dodatkowo uzytkownik moze zdefiniowac zestaw Expert i indywidualnie nastawi¢ warto$ci wzmocnienia proporcjonalnego,
uktadu catkujgcego cisnienia i mniejszej petli sprzezenia zwrotnego. Kazda zmiana dowolnego parametru powoduje
automatycznie zmiane zestawu strojenia na X (expert).

Uwaga
Opciji Expert nalezy uzy¢ tylko w przypadku, jesli standardowe strojenie nie przyniosto zagdanych efektow.

Opcje Stabilize/Optimze lub Performance Tuner mogg dac pozgdane efekty duzo szybciej niz strojenie typu Expert.

® |ntegral Enable - Yes (tak) lub No (nie). Funkcje te nalezy uaktywnic¢ w celu zwiekszenia doktadnosci statycznej, dzieki
korekcji btedu miedzy nastawg ci$nienia a rzeczywistym cisnieniem. Funkcja Integral Control jest domysinie wylagczona.

o Integral Gain - Pressure Integral Gain jest wspotczynnikiem wzmocnienia (zwanym resetem) stosowanym do czasu
catkowania sygnatu btedu miedzy zgdanym a aktualnym cisnieniem. Zmiana tego parametru powoduje rowniez zmiane
zestawu strojenia na Expert.

Travel / Pressure Control (sterowanie skokiem/cisnieniem)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Response Control > Travel/Pressure Control (1-2-2-2)

e Travel/Pressure Select (wybor regulacji skoku/ci$nienia)

Parametr Travel/Pressure Select okresla, czy sterownik jest skonfigurowany do sterowania potozeniem trzpienia zaworu czy
do regulaciji cisnienia. Mozliwe opcje to Travel (skok), Pressure (cisnienie), Travel with Pressure Fallback/Auto recovery
(sterowanie skokiem z automatycznym powrotem do sterowania po zaniku sygnatu sterowania) lub Travel with Pressure
Fallback/Manual Recovery (sterowanie skokiem z recznym powrotem do sterowania po zaniku sygnatu sterowania). Jesli
nastgpi awaria czujnika skoku i wybrano opcje Travel with Pressure Fallback/Auto Recovery, sterownik powroci¢ do
sterowania skokiem, gdy czujnik skoku zacznie ponownie dziata¢ prawidtowo. Po wyborze opcji Travel with Pressure
Fallback/Manual recovery sterownik zostanie w trybie regulacji cisnienia, az do momentu zmiany nastawy parametru Travel
Pressure Select na Travel lub Travel with Pressure Fallback/Auto recovery. Nie ma potrzeby uaktywniania alarmu czujnika
skoku (Travel Sensor Alarm), aby nastgpit powr6t do funkcji regulacji w przypadku zaniku sygnatu sterowania.

Uwaga
W przypadku sitownikéw dwustronnego dziatania parametr Travel / Pressure Select musi mie¢ wartos¢ Travel (skok)

Wartos$ci przerwania sterowania i wartosci graniczne
® Cuftoff Hi (gorna wartosc przerwania regulacji)

Parametr Travel Cutoff High okresla gérng wartos¢ graniczng skoku przerwania regulacji, wyrazong w procentach (%)
szerokos$ci zakresu pradu wejsciowego. Powyzej tej wartosci, wartos¢ docelowa skoku nastawiana jest na wartos¢ réwng
123,0% szerokosci zakresu pradu wejsciowego. Po nastawieniu wartosci parametru Travel Cutoff High, parametr Travel
Limit High jest wytaczany, gdyz tylko jeden z tych parametréw moze by¢ aktywny. Wytaczenie parametru Travel Cutoff Hi
nastepuje po nastawieniu jego wartosci na 125,0%.

Parametr Pressure Cutoff Hi okre$la gérng warto$¢ graniczng nastawy cisnienia dla przerwania regulacji, wyrazong

w procentach (%) wartosci nastawy. Po osiagnieciu tej wartosci cisnienia, cisnienie docelowe nastawiane jest na wartosé
123,0%. Wartosc¢ Pressure Cutoff Hi rowna 99,5% gwarantuje petne otwarcie zaworu. Wytgczenie parametru Pressure
Cutoff Hi nastepuje na nastawieniu jego wartosci na 125%.

® Cufoff Lo (dolna wartosc przerwania regulacyi)
Parametr Travel Cutoff Low okresla dolng warto$¢ graniczng nastawy przerwania regulacji skoku. Parametr ten jest
wykorzystywany do zapewnienia wtasciwego obcigzenia gniazda przy zamknigciu zaworu. Ponizej wartosci Travel Cutoff

Low, sygnat wyjsciowy nastawiany jest na warto$¢ zero lub petne cisnienie zasilania, w zaleznosci od wyboru zachowania
w warunkach braku sterowania. Zaleca sie wartos¢ 0,5% dla parametru Travel Cutoff Low, co pomaga zapewni¢
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maksymalng szczelno$¢ odciecia przeptywu zaworu. Po nastawieniu wartosci parametru Travel Cutoff Low, parametr
Travel Limit Low jest wytaczany, gdyz tylko jeden z tych parametrow moze by¢ aktywny. Wytgczenie parametru Travel
Cutoff Low nastepuje po nastawieniu jego warto$ci na -25%.

Parametr Pressure Cutoff Lo okresla dolng warto$¢ graniczng nastawy ci$nienia dla przerwania regulacji, wyrazong

w procentach (%) warto$ci nastawy. Ponizej tej wartosci cisnienia, cisnienie docelowe nastawiane jest na wartos¢ -23%.
Zaleca sie wartosc 0,5% dla parametru Pressure Cutoff Low, co pomaga zapewni¢ maksymalng szczelnos¢ odciecia
przeptywu zaworu. Wytgczenie parametru Pressure Cutoff Low nastepuje po nastawieniu jego wartosci na -25,0%

Change Cufoffs - Funkcja umozliwia nastawienie wartosci gornej i dolnej przerwania regulacji. Jesli zostanie nastawiona
wartos¢ przerwania regulacji, to odpowiadajaca jej wartos¢ graniczna skoku lub cisnienia bedzie wytaczona.

Travel Limit Hi - Okre$la gorng wartos¢ graniczng skoku wyrazong w procentach (%) zakresu skoku. Jest to maksymalny
dopuszczalny skok (w procentach zakresu skoku) zaworu. Podczas pracy, skok nigdy nie przekroczy tej wartosci
granicznej. Po ustawieniu warto$ci parametru Travel Limit High, parametr Travel Cutoff High jest wytgczany, gdyz tylko
jeden z tych parametréw moze by¢ aktywny. Wytgczenie parametru Travel Limit High nastepuje po nastawieniu jego
wartosci na 125,0%

Travel Limit Lo - Okresla dolng wartos¢ graniczng skoku wyrazong w procentach (%) zakresu skoku. Jest to minimalny
dopuszczalny skok (w procentach zakresu skoku) zaworu. Podczas pracy, skok nigdy nie przekroczy tej wartosci
granicznej. Po ustawieniu wartosci parametru Travel Limit Low, parametr Travel Cutoff Low jest wytgczany, gdyz tylko
jeden z tych parametréw moze by¢ aktywny. Wytgczenie parametru Travel Limit Low nastepuje po nastawieniu jego
wartosci na -25,0%.

Change Travel Limits - Funkcja umozliwia nastawienie wartosci granicznych dolnej i gérnej dla skoku. Nastawienie wartosci
granicznej dla skoku spowoduje wytgczenie odpowiadajacej jej wartosci parametru Tvl/Press Cutoff.

Pressure Control (sterowanie cisnieniem)

Pressure Range Hi - Gérna warto$¢ graniczna zakresu cisnien wylotowych. Nalezy podaé¢ wartos¢ cisnienia odpowiadajaca
skokowi 100%, gdy nastawa parametru Zero Power Condition jest closed lub 0% skoku, gdy nastawa Zero Power Condition
jest open. Ta warto$¢ cidnienia mus/ byc wieksza niz Pressure Range Lo.

Pressure Range Lo - Gorna warto$¢ graniczna zakresu cisnien wylotowych. Nalezy poda¢ wartosc¢ cisnienia odpowiadajgca
skokowi 0%, gdy nastawa parametru Zero Power Condition jest close, lub 100% skoku, gdy nastawa Zero Power Condition
jest open. Ta warto$¢ cisnienia musi byc mniejsza niz Pressure Range Hi.

End Point Pressure Control (sterowanie maksymalnym cisnieniem wylotowym) (tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym
oDvV)

Uwaga

Funkcja End Point Pressure Control jest dostepna tylko dla sterownikéw z poziomem diagnostycznym ODV.

End Pt Control Enab - Wybra¢ Yes (tak) lub No (nie). Funkcja End Point Pressure Control umozliwia cyfrowemu
sterownikowi zaworu zmniejszy¢ cisnienie wylotowe po nasyceniu sygnatu pneumatycznego po osiggnieciu maksymalnego
skoku. Zamiast dostarczania petnego cisnienia zasilania (nasycenia) w sposéb ciagly po osiagnieciu wartosci granicznej
skoku, cyfrowy sterownik przetacza sie w tryb regulacji maksymalnego cisnienia wylotowego, w ktdérym cisnienie wylotowe
(punkt nastawy sterownika) do sitownika utrzymywane jest na okreslonej wartosci. Wartos¢ ta definiowana jest przy uzyciu
funkcji Upper Operating Pressure (gérne cisnienie robocze). Poniewaz cyfrowy sterownik zaworu dziata w sposob ciagly

i nie ma prawa osiggnac¢ stanu bezczynnosci lub nasycenia, dlatego tez nieustannie sprawdza dziatanie swego uktadu
pneumatycznego. Jesli nastgpi odchylenie cisnienia wylotowego, to sterownik uaktywni alarm. Aby zagwarantowaé
uaktywnienie alarmu w warunkach wystapienia odchylenia cisnienia wylotowego, nalezy skonfigurowac¢ alarm w sposob
opisany w czesci Pressure Deviation Alert.

PST Start Pt - Okres$la skok zaworu w jakim musi znajdowac¢ sie zawér, aby mogt by¢ zainicjowany test skoku czesciowego.
Wartosc ta okresla réwniez wartos¢ koncowa skoku w przypadku regulacji maksymalnego cisnienia wylotowego. Wybor
wartosci Not Configured (nieskonfigurowany) dla tego parametru powoduje wytgczenie mozliwosci wykonania testu skoku
czesciowego oraz funkcje regulacji maksymalnego cisnienia wylotowego.
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® Press Set Point - Parametr stosowany wraz z funkcjg End Point Pressure Control, umozliwia uzytkownikowi wybor cisnienia
dostarczanego przez sterownik dla maksymalnego i minimalnego skoku. W przypadku zaworow z pozycjg bezpieczng
zamknietg, ciSnienie to musi by¢ wystarczajgce do zapewnienia w petni otwartej pozycji zaworu. W przypadku zaworéw
z pozycjg bezpieczng otwartg, cisnienie to (automatycznie nastawiane na wartosc¢ cisnienia zasilania) musi by¢
wystarczajgce do zapewnienia w petni zamknietej pozycji zaworu gwarantujgcej zadang szczelno$¢ odciecia przeptywu.
W przypadku sitownikéw dwustronnego dziatania z powrotem wymuszanym sprezyna, jest to cisSnienie réznicowe
konieczne do zapewnienia w petni otwartej lub zamknietej pozycji zaworu, w zaleznosci od konfiguracji zaworu i sitownika.
W przypadku sitownikow dwustronnego dziatania bez sprezyny z zaworem z pozycjg bezpieczng zamknietg, cisnienie
to jest rowne 95% cidnienia zasilania. Jesli zawor ma pozycje bezpieczng otwartg, gorne cisnienie robocze dla wszystkich
sitownikéw ustawiane jest na wartos¢ cisnienia zasilania.

® Press Sat Time - Jest to czas, przez ktory cyfrowy sterownik zaworu pozostaje w trybie przerwania regulaciji, przed
przeftaczeniem sie na regulacje cisnienia. Wartos¢ domysina to 45 sekund.

Input Characterization (charakteryzacja wejscia)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Response Control > Input Characterization (1-2-2-3)

Funkcja Input Characterization okresla zalezno$é miedzy skokiem docelowym a skalibrowang nastawg. Skalibrowana nastawa
stanowi sygnat wejsciowy dla funkcji charakteryzacji. Jesli wartos¢ parametru Zero Power Condition jest closed, wowczas
nastawa 0% odpowiada skalibrowanemu sygnatowi wejsciowemu 0%. Je$li wartos¢ parametru Zero Power Condition jest
open, wowczas nastawa 0% odpowiada skalibrowanemu sygnatowi wejsciowemu 100%. Skok docelowy stanowi wartosé
funkcji charakteryzaciji.

W celu charakteryzacji wejscia nalezy wybrac /nput Characterization z menu Response Control. Mozna wybra¢ jedng z trzech
zapisanych charakterystyk wejscia pokazanych na ilustracji 4-1 lub wybrac opcje wtasnej charakterystyki specjalne;.

llustracja 4-1 pokazuje zaleznos¢ miedzy skokiem docelowym a nastawg zakresu skalibrowanego dla zapisanych
charakterystyk wejscia, przy zatozeniu, ze warunek Zero Power Condition zostat skonfigurowany jako closed.

W przypadku wiasnej charakterystyki, uzytkownik moze zdefiniowa¢ 21 punktéw na krzywej charakterystyki. Kazdy punkt

okresla skok docelowy, w % zakresu skoku, dla odpowiadajgcej mu nastawy, w % zakresu nastaw. Wartosci nastaw mogg
zawierac sie w przedziale od -6,25% do 106,25%. Przed modyfikacja, charakterystyka wiasna jest liniowa.

Tabela charakteryzaciji specjalnej

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Response Control > Custom Characterization Table (1-2-2-4)

W celu okreslenia wtasnej charakterystyki wejscia, nalezy z Response Contro/ wybra¢ Cusfom Characterization Table. Wybrac
punkt do zdefiniowania (1 do 21), a nastepnie wprowadzi¢ wartos¢ nastawy. Nacisna¢ Enter, a nastepnie wprowadzi¢ zgdany
skok dla tej nastawy. Po zakonczeniu wybraé punkt 0, co powoduje powr6t do menu Response Control.

Przy uzyciu funkcji charakteryzacji, uzytkownik ma mozliwos¢ modyfikacji charakterystyki catego zespotu zaworu
regulacyjnego. Wybor charakterystyki equal percentage (statoprocentowa), quick opening (szybkootwierajaca) lub custom
(wlasna, lecz rozna od liniowej) zmienia charakterystyke zaworu i catosci systemu regulacji. Wyboér charakterystyki liniowej
powoduje, ze charakterystyka catosci systemu regulacji staje sie charakterystyka zaworu, okreslong przez zespot
gniazdo-zawieradto zaworu (tzn., przez grzyb i tuleje).
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llustracja 4-1. Skok docelowy w funkcji nastawy wejscia, dla réznych charakterystyk wejscia
(Zero Power Condition = Closed (zamkniete))
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Dynamic Response (odpowiedZ dynamiczna)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure/Setup > Detailed Setup > Response Control > Dynamic Response (1-2-2-5)

® SP Rate Open - Maksymalna predkos¢ zmian (% skoku na sekundg) z ktorg cyfrowy sterownik zaworu bedzie przesuwat
zawor do pozycji otwartej, niezaleznie od szybkosci zmian prgdowego sygnatu wejsciowego. Wartos¢ réwna 0 powoduje
wylaczenie tej funkcji i umozliwia przesterowanie zaworu do pozycji otwartej tak szybkie, jak to jest mozliwe. W wersjach
oprogramowania systemowego 9 i 10, ten parametr powinien mie¢ warto$¢ zero.

e SP Rate Close - Maksymalna predkos$¢ zmian (% skoku na sekunde) z ktérg cyfrowy sterownik zaworu bedzie przesuwat
zawor do pozycji zamknietej, niezaleznie od szybkosci zmian pragdowego sygnatu wejsciowego. Wartosé rowna 0 powoduje
wylaczenie tej funkcji i umozliwia przesterowanie zaworu do pozycji zamknietej tak szybkie, jak to jest mozliwe. W wersjach
oprogramowania systemowego 9 i 10, ten parametr powinien mie¢ wartos¢ zero.
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e Set Point Filter Time (Lag Time) - Parametr Set Point Filter Time (Lag Time) powoduje zwolnienie odpowiedzi cyfrowego
sterownika zaworu. W przypadku zaszumionych lub szybkich proceséw, do zwigkszenia precyzji sterowania w petli, mozna
zastosowac ten parametr o wartosci od 0,2 do 10,0. Wprowadzenie wartosci 0,0 powoduje wytgczenie filtru opozniajgcego.
W wersjach oprogramowania systemowego 9 i 10, ten parametr powinien mie¢ wartos¢ zero.

Uwaga
Parametr Set Point Filter Time (Lag Time) jest dostepny tylko dla sterownikow z poziomami diagnostycznymi HC, AD i PD.

® Lead/Lag Set Point Filter - Urzgdzenia z poziomem diagnostycznym ODV umozliwiaja uzytkownikowi dostep do nastaw
filtra lead-lag, ktory moze by¢ wykorzystany do polepszenia odpowiedzi dynamicznej zaworu. Filtr lead-lag stanowi cze$c¢
procesu przetwarzania sygnatu, ktéra to zamienia sygnat wejsciowy na sygnat nastawy skoku. Filtry lead-lag sg
charakteryzowane przez state czasowe lead i lag.

Uwaga
Lead/Lag jest dostepny tylko dla sterownikéw z poziomem diagnostycznym ODV.

Gdy zawor znajduje sie w obszarze aktywnej regulacji (poza gniazdem), filtr lead-lag zwieksza odpowiedz na zmiany o matej
amplitudzie, chwilowo przesterowujgc nastawe skoku. Jest to uzyteczna funkcja w przypadku duzych sitownikéw

z wyposazeniem dodatkowym. W wyniku jej dziatania, uaktywnione bedg wszystkie obecne w uktadzie wzmacniacze
pneumatyczne. Im dtuzszy jest czas lag, tym wieksze jest przesterowanie zaworu. Poniewaz filtr lead-lag jest wykorzystywany

do polepszenia odpowiedzi dynamicznej zaworu regulacyjnego, to parametry filtra powinny by¢ nastawiane po okreslenie
parametrow dostrojenia.

Gdy grzyb zaworu spoczywa na gniezdzie, filtr lead-lag spetnia réwniez role wzmacniacza pneumatycznego, ktéry w sposéb
sztuczny zmniejsza filtrowanie dla warunkéw poczatkowych, co powoduje, ze mate zmiany sygnatu wejsciowego wydajg sie
by¢ sygnatami duzych zmian dla filtra. Funkcja wzmacniacza powoduje powstanie duzego impulsu, ktéry chwilowo
przesterowuje urzadzenie i uaktywnia wszystkie zewnetrzne wzmacniacze pneumatyczne, jakie sg podtgczone. Funkcja
wzmacniacza lead-lag jest normalnie wytaczona, poza tymi przypadkami, w ktérych zawor musi szybko zareagowac¢ na mate
sygnaty podnoszgce grzyb z gniazda zaworu. Nastawienie wartosci stosunkéw lead/lag przy otwieraniu i zamykaniu

na warto$¢ 1,0 umozliwia uaktywnienie funkcji wzmacniacza bez wprowadzania dynamiki lead-lag w obszarze aktywnej
regulacji. Typowe nastawy filtra lead-lag podano w tabeli 4-6.

Tabela 4-6. Typowe nastawy filtra Lead/Lag dla sterownikéw z poziomem diagnostycznym ODV

Parametr Opis Typowa warto$é
Czas Lag Stata czasowa pierwszego rzedu. Warto$¢ 0,0 wytacza filtr lead-lag. 02s
Stosunek Lead/Lag dla otwierania Poczatkowa odpowiedz filtra przy otwieraniu. 2,0
Stosunek Lead/Lag dla zamykania Poczatkowa odpowiedz filtra przy otwieraniu. 2,0
Wzmacniacz Lead/Lag Warunki poczatkowe filtra lead-lag, gdy aktywna jest funkcja Lower Travel Cutoff. Off

Alert Setup (konfiguracja alarmow)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Alert Setup (1-2-3) ‘

Przy konfiguracji alarméw dostepnych jest kilka menu. Elementy menu moga by¢ zmieniane przy urzadzeniu w stanie In
Service. Zabezpieczenie nie musi by¢ wytaczone (nie ma koniecznosci ustawienia zabezpieczenia na wartos¢ None). Alarmy
nie sg przetwarzane, gdy trwa diagnostyka. Postepowaé zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komunikatora, aby
skonfigurowaé nastepujace alarmy: Electronics Alerts (alarmy elektronik), Sensor Alerts (alarmy czujnika), Environment Alerts
(alarmy srodowiskowe), Travel Alerts (alarmy skoku), Travel History Alerts (alarmy historii skoku), SIS Alerts (alarmy SIS -
(tylko urzadzenia z poziomem diagnostycznym ODV) i Alert Record (rekord alarmow).

Uwaga

Rozdziat Alarmy opisuje alarmy oraz wytaczenia urzadzenia. Alarm, jesli jest aktywny, moze dostarczy¢ informacji o dziataniu
i jakosci dziatania urzgdzenia. Stan wytgczenia, jesli jest aktywny, w przypadku wystapienia zwigzanego z nim alarmu
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uszkodzenia, spowoduje powstanie na wyjsciu pneumatycznym cisnienia zgodnego z ustawieniem parametru Zero Power
Condition, tak jak pokazano na ilustracji 4-6. Urzadzenie pozostanie w tym stanie do momentu wytaczenia i wigczenia
zasilania i skasowania alarmu. W warunkach wytaczenia urzadzenie bedzie zasilane i zdolne do komunikacji przy uzyciu
protokotu HART. DomysInie alarmy wyfgczenia sg nieaktywne.

Electronics Alerts (alarmy elektroniki)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Alert Setup > Electronics Alerts (1-2-3-1)

Drive Current Shutdown (wytaczenie wskutek pradu sterujacego)

Gdy alarm ten jest aktywny, urzadzenie zostaje ustawione w stan wytgczenia, gdy prad sterujgcy konwertera na wartos¢ inng
od oczekiwane;.

Drive Signal Alert - Alarm sygnatu sterujgcego sprawdza sygnat sterujgcy konwertera i skalibrowany skok. Jesli jeden
z ponizszych warunkéw trwa dtuzej niz 20 sekund, uaktywniany jest Drive Signal Alert.

W przypadku, gdy parametr Zero Power Condition jest zdefiniowany jako closed:
Sygnat sterujacy < 10% i skalibrowany skok > 3%
Sygnat sterujacy > 90% i skalibrowany skok < 97%

W przypadku, gdy parametr Zero Power Condition jest zdefiniowany jako open:
Sygnat sterujacy < 10% i skalibrowany skok < 97%
Sygnat sterujacy > 90% i skalibrowany skok > 3%

® Drive Signal Alert Enable - Yes (tak) lub No (nie). Parametr Drive Signal Alarm Enable uaktywnia sprawdzenie zaleznosci
miedzy sygnatem sterujacym i skalibrowanym skokiem. Nastawa domysina to Yes.

® Drive Signal - Parametr wskazuje wartos¢ sygnatu sterujgcego w % maksymalnego sygnatu sterujgcego.
Processor Impaired Alerts (alarmy uszkodzenia procesora)

o Offline/Failed Alert Enab - Jesli funkcja jest aktywna, alarm jest generowany, gdy sterownik jest w stanie awarii i nie
kontroluje wejscia.

® [ow Power Write Fail Enab - Jesli funkcja jest aktywna, alarm jest generowany gdy proby zapisu do sterownika konczg sie
niepowodzeniem, a prad w petli jest mniejszy od 3,5 mA.

® Non-Critical NVM Alrt Enab - Jesli funkcja jest aktywna, alarm jest generowany gdy nastepuje awaria zwigzana
z niekrytyczng pamiecia stata.

® Critical NVM Shutdown - Jesli funkcja jest aktywna, urzadzenie przechodzi w stan wytaczenia gdy nastepuje awaria
zwigzana z krytyczng pamiecig statg.

® Flash ROM Shutdown - Jesli funkcja jest aktywna, urzgdzenie przechodzi w stan wytgczenia gdy nastepuje awaria
zwigzana z pamiecig ROM (tylko do odczytu).

® Reference Voltage Shutdown - Jesli funkcja jest aktywna, urzadzenie przechodzi w stan wytgczenia gdy nastepuje awaria
zwigzana z wewnetrznym napieciem referencyjnym.
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Sensor Alerts (alarmy czujnika)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Alert Setup > Sensor Alerts (1-2-3-2)

Travel Sensor Shutdown - Jesli funkcja jest aktywna, urzgdzenie przechodzi w stan wytgczenia gdy nastepuje awaria
zwigzana z czujnikiem skoku.

Temp Sensor Shutdown - Jesli funkcja jest aktywna, urzagdzenie przechodzi w stan wytgczenia gdy nastepuje awaria zwigzana
z czujnikiem temperatury.

Pressure Sensor Shutdown - Jesli funkcja jest aktywna, urzgdzenie przechodzi w stan wytagczenia gdy nastepuje awaria
zwigzana z czujnikiem cisnienia.

Environment Alerts (alarmy warunkéw dziatania)
‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Alert Setup > Environment Alerts (1-2-3-3) ‘

Auxiliary Terminal Alert (alarm zaciskéw dodatkowych)

® Auxiliary Terminal Alert Enable - Yes (tak) lub No (nie). Parametr uaktywnia sprawdzanie stanu wej$cia dodatkowego, gdy
Auxiliary Terminal Mode (tryb pracy zaciskow dodatkowych) ma warto$¢ Aux Input Alert (alarm wejscia dodatkowego). Jesli
funkcja jest aktywna, urzadzenie generuje alarm wejscia dodatkowego wowczas, gdy zaciski wejscia dodatkowego zostang
zwarte lub rozwarte, w zaleznosci od wyboru parametru Aux In Alrt State. Nastawa domysina to No.

® Auxiliary Input - Wejscie dodatkowe moze by¢ wejsciem zwiernym lub wejsciem dyskretnym, ktére moze by¢ rozwarte lub
zwarte.

® Auxiliary Terminal Action - Tryb dziatania wejscia dodatkowego: Disabled, Alert on Open Contact, Alert on Close Contact
lub Auto Travel Calibration. Wybér trybu Alert on Open lub Closed Contacts (alarm przy zwarciu lub rozwarciu kontaktow)
powoduje uaktywnienie sprawdzania stanu kontaktow wejscia dodatkowego. Wyboér Auto Travel Calibration (automatyczna
kalibracja skoku) umozliwia rozpoczecie procedury automatycznej kalibracji skoku przez zwarcie zaciskow wejscia
dodatkowego na 3 do 5 sekund.

Supply Pressure Lo Alert (alarm niskiego ci$nienia zasilania)

Uwaga

Alarm niskiego ci$nienia zasilania (Supply Pressure Lo) dostepny jest tylko w sterownikach z poziomami diagnostycznymi AD,
PD i ODV.

® Supply Pressure Lo Alert Enable - Jesli funkcja jest aktywna, sterownik generuje alarm gdy ci$nienia zasilania spada
ponizej nastawy alarmowej cisnienia zasilania. Domys$lna nastawa to Yes (tak).

® Supply - Parametr wy$wietla cisnienie zasilania w kPa, bar, psi lub kg/cm?2.

® Supply Pressure Lo Alert Point - Warto$¢ alarmowa ci$nienia zasilania, gdy ciSnienie zasilania spada ponizej tej wartosci
aktywowany jest alarm cisnienia zasilania. Aby wylgczy¢ alarm ci$nienia zasilania, nalezy nastawic¢ parametr Supply Press
Alrt Pt na zero.

Loop Current Validation Enable - Jesli funkcja jest aktywna, sterownik przechodzi w stan wytaczenia, gdy nastepuje awaria
zwigzana z pomiarem pradu w petli regulacyjnej spoza dopuszczalnego zakresu.

Uwaga

Funkcja sprawdzania pragdu w petli (Loop Current Validation Enable) dostepna jest tylko w sterownikach z poziomami
diagnostycznymi AD, PD i ODV.
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Travel Alerts (alarmy skoku)
‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Alert Setup > Travel Alerts (1-2-3-4)

Travel (skok) - Wyswietla aktualne potozenie zaworu w procentach skalibrowanego skoku.
Setpoint (warto$¢ nastawy skoku) - Nastawa skoku jest wartoscig wejsciowg dla funkcji charakteryzaciji.
Travel Alert DB (pasmo nieczutosci alarmu skoku) - Pasmo nieczutosci alarmu skoku jest to skok wyrazony w procentach

zakresu skoku, konieczny do skasowania alarmu skoku po jego uaktywnieniu. Pasmo nieczuto$ci odnosi sie zaréwno
do alarmoéw Travel Alert Hi/Lo i Travel Alert Hi Hi/Lo Lo. Patrz ilustracja 4-2.

llustracja 4-2. Pasmo nieczutosci alarmu skoku

WEACZENIE ALARMU

WYSOKI POZIOM
/_ ALARMOWY SKOKU

_ " PASMO NIECZULOSCI
ALARMU SKOKU

SKASOWANIE ALARMU

AB532/IL

Travel Deviation Alert (alarm odchylenia skoku) - Jesli réznica miedzy skokiem docelowym a wartoscig aktualng skoku jest
wieksza niz Travel Deviation Alarm Point (nastawa odchylenia alarmu skoku) przez czas dtuzszy niz Travel Deviation Time
(czas odchylenia skoku), uaktywniany jest alarm odchylenia skoku. Pozostaje on aktywny do momentu, gdy réznica miedzy
skokiem docelowym a aktualnym staje sie mniejsza niz Travel Deviation Alarm Point (nastawa odchylenia alarmu skoku) odjg¢
Travel Alarm Deadband (pasmo nieczutosci alarmu skoku).

® Travel Deviation Alert Enable - Wybra¢ Yes (tak) lub No (nie). Jesli funkcja jest aktywna, alarm odchylenia skoku sprawdza
réznice miedzy skokiem docelowym a skokiem aktualnym. Wartos¢ domysla to Yes.

® Travel Deviation Alert Point - Jest to warto$¢ nastawy alarmu odchylenia skoku wyrazona w procentach réznicy miedzy
wartoscig docelowg skoku a wartoscig aktualng skoku. Gdy réznica ta przekracza warto$¢ alarmowa przez czas dtuzszy niz
Travel Deviation Time, to alarm Travel Deviation Alert zostaje uaktywniony.

® Travel Deviation Time - Travel Deviation Time jest to czas wyrazony w sekundach, przez ktéry odchylenie skoku musi byé
wieksze niz wartos¢ alarmowa skoku, aby alarm zostat uatywniony.

Travel Limit Alerts (alarmy wartos$ci granicznych skoku) - Alarm Travel Alert Hi Hi zostaje uaktywniony, gdy skok staje sie
wiekszy niz nastawa Hi Hi alarmu. Po uaktywnieniu alarmu, skok musi spas¢ ponizej nastawy High High alarmu o wartos¢
pasma nieczutosci alarmu skoku, aby nastgpito jego skasowanie. Patrz ilustracja 4-2.

Alarm Travel Alert Lo Lo zostaje uaktywniony, gdy skok staje sie mniejszy niz nastawa Low Low alarmu. Po uaktywnieniu
alarmu, skok musi zwiekszy¢ sie powyzej nastawy Low Low alarmu o warto$é pasma nieczutosci alarmu skoku, aby nastgpito
jego skasowanie.

® Travel Alert Hi Hi Enable - Wybra¢ Yes (tak) lub No (nie). Funkcja uaktywnia sprawdzanie skoku wzgledem nastaw Travel
Alert Hi Hi. Wartos¢ domysla to No.

® Travel Alert Lo Lo Enable - Wybra¢ Yes (tak) lub No (nie). Funkcja uaktywnia sprawdzanie skoku wzgledem nastaw Travel
Alarm Lo Lo. Warto$¢ domysla to No.
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Travel Alert Hi Hi Point - Warto$¢ skoku wyrazona w procentach zakresu skoku, po przekroczeniu ktérej uaktywniany jest
alarm Travel Alert Hi Hi.

Travel Alert Lo Lo Point - Warto$¢ skoku wyrazona w procentach zakresu skoku, po przekroczeniu ktérej uaktywniany jest
alarm Travel Alarm Lo Lo.

Travel Limit Hi/Lo Alerts - Alarm Travel Alert Hi zostaje uaktywniony, gdy skok staje sie wiekszy niz nastawa Hi Hi alarmu. Po
uaktywnieniu alarmu, skok musi spas¢ ponizej nastawy High alarmu o warto$¢ pasma nieczutosci alarmu skoku, aby nastagpito

jeg

o skasowanie. Patrz ilustracja 4-2.

Alarm Travel Alert Lo zostaje uaktywniony, gdy skok staje sie mniejszy niz nastawa Low alarmu. Po uaktywnieniu alarmu, skok
musi zwigkszy¢ sie powyzej nastawy Low alarmu o warto$¢ pasma nieczutosci alarmu skoku, aby nastgpito jego skasowanie.

Travel Alert Hi Enable - Wybra¢ Yes (tak) lub No (nie). Funkcja uaktywnia sprawdzanie skoku wzgledem nastawy Travel
Alert High Point. Wartos¢ domysla to No.

Travel Alert Lo Enable - Wybrac¢ Yes (tak) lub No (nie). Funkcja uaktywnia sprawdzanie zakresu wzgledem nastawy Travel
Alert Lo Point. Warto$¢ domysla to No.

Travel Alert Hi Point - Warto$é skoku wyrazona w procentach zakresu skoku, po przekroczeniu ktérej uaktywniany jest
alarm Travel Alert Hi.

Travel Alert Lo Point - Warto$¢ skoku wyrazona w procentach zakresu skoku, po przekroczeniu ktérej uaktywniany jest
alarm Travel Alert Lo.

Alarmy wartosci granicznych / przerwania regulacji dla skoku
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Travel Limit/Cuftoff Hi Alert Enable - Yes (tak) lub No (nie). Funkcja uaktywnia alarm gérnej wartosci granicznej skoku
przerwania regulacji (Travel Limit / Cutoff Hi).

Travel Limit/Cutoff Lo Alert Enable - Yes (tak) lub No (nie). Funkcja uaktywnia alarm dolnej wartosci granicznej skoku
przerwania regulacji (Travel Limit/Cutoff Lo).

Cutoff Hi (gorna wartosc przerwania regulacji)

Travel Cutoff Hi okresla warto$¢ graniczng gorna skoku przerwania regulacji wyrazong w procentach punktu nastawy
skoku. Powyzej tej wartosci, skok docelowy ustawiany jest na wartos¢ 123,0% skalibrowanego zakresu skoku. Alarm
Travel Cutoff Hi jest wylaczany przez nastawienie wartosci na 125,0%.

Pressure Cutoff Hi okresla warto$¢ graniczng gorng cisnienia przerwania regulacji wyrazong w procentach punktu nastawy
cisnienia. Powyzej tej wartosci, ci$nienie docelowe ustawiane jest na warto$¢ 123,0%. Nastawienie warto$ci Pressure
Cutoff Hi rowne 99,5% jest zalecane dla zapewnienia petnego otwarcia zaworu. Alarm Pressure Cutoff Hi jest wytgczany
przez nastawienie wartosci na 125,0%.

Cutoff Lo (dolna wartosc przerwania regulacji)

Travel Cutoff Lo okresla warto$¢ graniczng dolng skoku przerwania regulacji wyrazong w procentach punktu nastawy
skoku. Ponizej tej wartosci, skok docelowy ustawiany jest na wartosc -23,0% skalibrowanego zakresu skoku. Nastawienie
wartosci Travel Cutoff Lo rowne 0,5% jest zalecane dla zapewnienia maksymalnego obcigzenie gniazda gwarantujgcego
szczelnos¢ odciecia. Alarm Travel Cutoff Lo jest wylgczany przez nastawienie wartosci na -25,0%.

Pressure Cutoff Lo okresla wartos¢ graniczng dolng ci$nienia przerwania regulacji wyrazong w procentach punktu nastawy
cisnienia. Ponizej tej wartosci, cisnienie docelowe ustawiane jest na wartos¢ -23%. Nastawienie wartosci Pressure Cutoff
Lo rowne 0,5% jest zalecane dla zapewnienia maksymalnego obcigzenie gniazda gwarantujgcego szczelnosc odciecia.
Alarm Pressure Cutoff Lo jest wylgczany przez nastawienie wartosci na -25,0%

Change Cufoffs - Funkcja umozliwia nastawienie wartosci gornej i dolnej przerwania regulacji. Jesli zostanie nastawiona
wartos¢ przerwania regulacji, to odpowiadajgca jej wartos¢ graniczna skoku lub ci$nienia bedzie wylgczona.

Travel Limit High - Okresla gérng warto$¢ graniczng dla skoku wyrazong w procentach zakresu skoku. Jest do maksymalny
dopuszczalny skok zaworu (wyrazony w procentach zakresu skoku). Podczas dziatania zaworu, skok docelowy nie moze
przekroczy¢ tej wartosci. Gdy nastawiany jest parametr Travel Limit High, parametr Travel Cutoff High jest wylgczany, gdyz
tylko jeden z tych parametréow moze by¢ aktywny. Alarm Travel Limit High jest wytgczany przez nastawienie wartosci
125,0%.
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® Travel Limit Lo - Okresla dolng warto$¢ graniczng dla skoku wyrazong w procentach zakresu skoku. Jest do minimalny
dopuszczalny skok zaworu (wyrazony w procentach zakresu skoku). Podczas dziatania zaworu, skok docelowy nie moze
przekroczy¢ tej wartosci. Gdy nastawiany jest parametr Travel Limit Low, parametr Travel Cutoff Low jest wylgczany, gdyz
tylko jeden z tych parametréw moze by¢ aktywny. Alarm Travel Limit Low jest wylgczany przez nastawienie wartosci
-25,0%.

® Change Travel Limits - Funkcja umozliwia nastawienie wartosci granicznych dolnej i gérnej dla skoku. Nastawienie wartosci
granicznej dla skoku spowoduje wytgczenie odpowiadajacej jej wartosci parametru Tvl/Press Cutoff.

Travel History Alerts (alarmy historii skoku)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Alerts > Travel History Alerts (1-2-3-5) ‘

Cycle Count (licznik zmian kierunku ruchu zaworu)

® Cycle Count Alert Enable - Yes (tak) lub No (nie). Parametr wigcza sprawdzanie réznicy miedzy licznikiem cykli (Cycle
Counter) i nastawg alarmu licznika cykli (Cycle Counter Alert). Uaktywnienie alarmu licznika cykli nastepuje wowczas, gdy
licznik cykli ma wartos¢ wiekszg niz nastawa alarmu licznika cykli. Alarm zostaje skasowany, gdy uzytkownik nada
parametrowi Cycle Counter wartos¢ mniejszg od nastawy alarmu licznika cykli. Nastawa domysina to No (nie).

® Cycle Counter - Wartos$¢ liczby zmian kierunku skoku zaworu. Zmiana kierunku skoku jest wliczana do licznika cykli tylko
woweczas, gdy skok przekroczyt pasmo nieczutosci przed zmiang kierunku ruchu. Patrz ilustracja 4-3. Mozliwe jest
wykasowanie zawartosci licznika cykli przez nadanie mu wartosci zero.

® Cycle Count Alert Point - Warto$¢ nastawy licznika cykli, po przekroczeniu ktorej nastepuje uaktywnienie alarmu licznika
cykli.

Cycle Count/Travel Accumulator Deadband (licznik cykli/pasmo nieczutosci skoku zsumowanego)

® Deadband - Pasmo nieczutosci licznika cykli stanowi obszar wokot punktu odniesienia skoku wyrazony w procentach
zakresu skoku, ktéry zostat uzyskany przy ostatnim zwiekszeniu licznika cykli. Obszar ten musi zostaé¢ przekroczony przed
zmiana kierunku skoku, aby zmiana ta mogta spowodowa¢ zmiane licznika cykli. Patrz ilustracja 4-3.

Pasmo nieczuto$ci skoku zsumowanego stanowi obszar wokot punktu odniesienia skoku, wyrazony w procentach zakresu
skoku, ktory zostat uzyskany przy ostatnim zwiekszeniu licznika skoku zsumowanego. Obszar ten musi zostac
przekroczony przed zmiang kierunku skoku, aby zmiana ta mogta by¢ spowodowac zmiang licznika skoku zsumowanego.
Patrz ilustracja 4-4.

llustracja 4-3. Pasmo nieczutosci licznika cykli
(nastawa 10%)
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llustracja 4-4. Pasmo nieczutosci licznika skoku
zsumowanego (nastawa 10%)

Pasmo nieczutos$ci przekroczone,
okreslenie nowego punktu odniesienia
-— GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED aEbD e

ANERYANDY
______ S \/ V

Ta wielko$¢ zmiany
dodaje sie do licznika
skoku zsumowanego

Poziom odniesienia pasma
nieczutosci Punkt

AB534/IL Pasmo nieczutosci
(+/-5%)

65



Konfiguracja szczegétowa Instrukcja obstugi
Grudzien 2013 D103409X0PL

Travel Accumulator (licznik skoku zsumowanego)

® Travel Accumulafor Alert Enable - Yes (tak) lub No (nie). Parametr uaktywnia sprawdzanie réznicy miedzy wartoscig skoku
zsumowanego i wartoscig alarmowg skoku zsumowanego. Alarm skoku zsumowanego zostaje uaktywniony, gdy warto$¢
skoku zsumowanego przekracza wartos¢ alarmowg skoku zsumowanego. Alarm ulega skasowaniu po ustawieniu licznika
skoku zsumowanego na warto$¢ mniejszg od wartosci alarmowej. Nastawa domysina to No (nie).

® Travel Accumulator - Parametr rowny catkowitej, zsumowanej wartosci skoku wyrazony w procentach zakresu skoku,
od momentu ostatniego kasowania licznika. Wartos¢ licznika skoku zsumowanego zwigksza sie, gdy wielko$¢ zmian
przekracza pasmo nieczutosci licznika skoku zsumowanego. Patrz ilustracja 4-4. Mozliwe jest zresetowanie licznika skoku
zsumowanego przez nastawienie wartosci zero.

® Travel Accumulator Alert Point - Wartos¢ licznika skoku zsumowanego, wyrazona w procentach zakresu skoku,
po przekroczeniu ktodrej nastepuje uaktywnienie alarmu licznika skoku zsumowanego.

SIS Alerts (alarmy SIS - tylko dla sterownikéw z poziomem diagnostycznym ODV)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Alert Setup > SIS Alerts (1-2-3-6) ‘

Uwaga
Alarmy SIS dostepne sg tylko dla sterownikéw z poziomem diagnostycznym ODV.

® PST Press Limit - Wartos¢ graniczna ci$nienia testu skoku czgesciowego okresla cisnienie wylotowe, po przekroczeniu
ktorego nastepuje zatrzymanie testu skoku czesciowego. W przypadku sitownikéw, ktére wydmuchuja powietrze od punktu
startowego testu, warto$¢ graniczna cisnienia bedzie wartoscig minimalng. W przypadku sitownikow, ktére wypetniajg sie
powietrzem od punktu startowego testu, wartos¢ graniczna cisnienia bedzie warto$cig maksymalna.

® Press Dev Alrt Enab - Wybraé Yes (tak) lub No (nie). Alarm ten stanowi powiadomienie systemu monitorujgcego,
ze wystgpito odchylenie od cisnienia sitownika. Ten alarm jest stosowany, gdy urzadzenie reguluje ci$nienie sitownika
(Pressure Control Mode aktywny) a nie pozycje zaworu, aby zapobiec nasyceniu wyjscia pneumatycznego. Jesli jest
aktywny, alarm ten sprawdza réznice miedzy cisnieniem docelowym a cisnieniem aktualnym. Je$li ta roznica przekracza
wartos¢ alarmowg odchylenia ci$nienia przez czas dtuzszy niz czas odchylenia ciSnienia, nastgpuje uaktywnienie alarmu
odchylenia cisnienia. Alarm pozostaje aktywny do momentu, gdy réznica miedzy ci$nieniem docelowym a cisnieniem
aktualnym nie stanie sie mniejsza niz warto$¢ alarmowa odchylenia cisnienia. Warto$¢ alarmowa odchylenia ci$nienia
i czas odchylenia cisnienia mogg by¢ konfigurowane i jednoczesnie wytaczone. Nastawa domysina to Yes (tak).

® Press Dev Alrt Point - Warto$¢ alarmowa réznicy miedzy cisnieniem docelowym a cisnieniem aktualnym. Jesli wartosé
ta jest przekroczona przez czas diuzszy niz czas odchylenia cisnienia, uaktywniany jest alarm odchylenia cisnienia.
Po zakonczeniu kreatora konfiguracji lub automatycznej kalibracji skoku, parametr ten ma wartos¢ 2 psi. Oznacza
to, ze alarm bedzie generowany, gdy ci$nienie sitownika nie bedzie w zakresie * 2 psi od cisnienia docelowego.

® Press Dev Time - Czas w sekundach, przez ktéry odchylenie cisnienie musi by¢ wieksze od wartosci alarmowej odchylenia
cisnienia, aby zostat uaktywniony alarm odchylenia cisnienia. DomysInie czas odchylenia cisnienia ma warto$¢ 30 sekund.
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Alert Record (zapis alarmoéw)
HC, AD i PD
Configure > Detailed Setup > Alert Setup > Alert Record (1-2-3-6)

obVv
Configure > Detailed Setup > Alert Setup > Alert Record (1-2-3-7)

Komunikator polowy

Aby alarm zostat zapisany, musi by¢ on nastawiony do raportowania, jak i grupa alarmoéw do ktorej on nalezy, musi by¢
réwniez nastawiona do zapisu. Tabela 4-7 zawiera wykaz alarméw w kazdej z grup alarméw. Jesli jakikolwiek alarm
z aktywnej grupy zostanie uaktywniony, to bedg zapisywane wszystkie aktywne alarmy ze wszystkich aktywnych grup.

Tabela 4-7. Alarmy wchodzace w sktad grup alarméw, ktére moga by¢ zapisywane
Grupa alarméw Alarmy wchodzace w sktad grupy

Travel Lo Alert

Travel Hi Alert

Travel Lo Lo Alert

Travel Hi Hi Alert

Travel Deviation Alert

Drive Signal Alert

Flash ROM Fail

No Free Time
Reference Voltage Fail
Drive Current Fail

Alarmy zaworu

Alarmy awarii Critical NVM Fail
Temperature Sensor Fail
Pressure Sensor Fail
Travel Sensor Fail
Alarmy rézne Auxiliary Input

Alarm Record has Entries Enable - Yes (tak) lub No (nie). Po uaktywnieniu alarmu wskazuje czas zapisu alarmu. Nastawa
domysina to Yes (tak).

Alarm Record Full Enable - Yes (tak) lub No (nie). Po uaktywnieniu alarmu, wskazanie zapetnienia rekordu alarmoéw. Nastawa
domysina to Yes (tak).

View Alert Records - WysSwietlenie wszystkich zapisanych alarméw oraz daty i czasu ich zapisu.

Clear ALL Records - Wyczyszczenie rekordu alarméw. Aby wykasowac¢ zawartos¢ rekord alarmow, wszystkie alarmy
w aktywnych grupach muszg by¢ nieaktywne.

Alert Groups (grupy alarméw)

® Failure Group Enable - Parametr umozliwiajacy uaktywnienie grupy alarméw awarii. W tabeli 4-7 przedstawiono wykaz
alarméw dla kazdej z grup alarméw. Nastawa domysina to Yes (tak).

® Valve Group Enable - Parametr umozliwiajgcy uaktywnienie grupy alarmow zaworu. W tabeli 4-7 przedstawiono wykaz
alarméw dla kazdej z grup alarméw. Nastawa domysina to Yes (tak).

® Miscellaneous Group Enable - Parametr umozliwiajgcy uaktywnienie grupy alarmoéw réznych. W tabeli 4-7 przedstawiono
wykaz alarméw dla kazdej z grup alarmoéw. Nastawa domysina to No (nie).
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Status (stan)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Status (1-2-4)

W celu konfiguracji nastepujgcych parametrow nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie
komunikatora: /nstrument Time (czas urzgdzenia), Calibration and Diagnostics (kalibracja i diagnostyka), Operational
(parametry operacyjne)i Integrator (ukfad catkujgcy).

Instrument Time (czas urzadzenia)

® /nst Time Invalid Enable - Yes (tak) lub No (nie). Jesli funkcja aktywna, to wskazuje na aktywny alarm nieprawidtowego
czasu urzadzenia. Nastawa domysina to Yes.

® /nstrument Dafe and Time - Parametr umozliwiajgcy ustawienie zegara urzgdzenia. Przy zapisie alarméw w rekordzie
alarmow, rekord bedzie zawierat rowniez godzing i date. Zegar urzgdzenia podaje godzine w formacie 24-godzinnym.

Calibration and Diagnostics (kalibracja i diagnostyka)

® Calibration in Progress Enable - Yes (tak) lub No (nie). Jesli funkcja aktywna, to wskazuje na trwanie procesu kalibraciji.
Nastawa domysina to No (nie).

® AufoCal in Progress Enable - Yes (tak) lub No (nie). Jesli funkcja aktywna, to wskazuje na trwanie procesu automatycznej
kalibracji. Nastawa domysina to No (nie).

® Diagnostic in Progress Enable - Yes (tak) lub No (nie). Jesli funkcja aktywna, to wskazuje na trwanie testu diagnostycznego.
Nastawa domysina to No (nie).

® Diagnostic Data Avail Enable - Yes (tak) lub No (nie). Jesli funkcja aktywna, to wskazuje na dostepnosé danych
diagnostycznych. Nastawa domysina to Yes (tak).

Operational (parametry operacyjne)

® Pressure Control Active Enable - Yes (tak) lub No (nie). Jesli funkcja aktywna, to wskazuje na wybér trybu sterowania
Pressure Control. Nastawa domysina to Yes (tak).

® Multi-Drop Enable - Yes (tak) lub No (nie). Jesli funkcja aktywna, to wskazuje na prace sieciowg cyfrowego sterownika
zaworu. Nastawa domysina to No (nie).

Integrator (ukiad catkujacy)

® /nfegrafor Sat Hi Enable - Yes (tak) lub No (nie). Jesli funkcja aktywna, to wskazuje na aktywny alarm Integrator Saturated
High. Nastawa domysina to Yes (tak).

® /nfegrafor Sat Lo Enable - Yes (tak) lub No (nie). Jesli funkcja aktywna, to wskazuje na aktywny alarm Integrator Saturated
Lo. Nastawa domysina to Yes (tak).

® /nfegral Limit - Parametr ten oznacza gorng wartosc graniczng dla wyjscia ukfadu catkujgcego. Gérna warto$¢ graniczna
jest konfigurowana w zakresie od 0 do 100% sygnatu sterujgcego I/P.

® /ntegral Dead Zone - Strefa martwa uktadu catkujacego stanowi przedziat wokot gtéwnej nastawy, w ktdérym funkcja
catkowania jest wylgczona. Funkcja ta jest wykorzystywana do eliminowania cykli wokot gléwnej nastawy spowodowanych
tarciem, gdy ukfad catkujacy jest aktywny. Strefa martwa moze by¢ konfigurowana w zakresie od 0% do 2%, co odpowiada
symetrycznemu przedziatowi 0% do +/-2% wokét glownej nastawy. Wartos¢ domysina to 0,25%.
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Instrument (urzgdzenie)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Instrument (1-2-5) ‘

W celu konfiguracji nastepujacych parametréow urzadzenia nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi

na ekranie komunikatora: General (ogdine), Units (jednostki), Analog Input Range (zakres wejscia analogowego), Relay Type
(typ przekaznika), Zero Power Condition (warunki braku zasilania), Maximum Supply Pressure (maksymaine cisnienie
zasilania), Auxiliary Terminal Mode (tryb pracy zaciskow dodatkowych), Instrument Date and Time (data i godzina urzgdzenia)
i Calibration Status and Type (typ i stan kalibracji).

General (ogdlne)

® HART Tag - Wprowadzi¢ oznaczenie technologiczne HART urzgdzenia, sktadajgce sie maksymalnie z 8 znakdw.
Oznaczenie technologiczne HART jest najprostszym sposobem rozrézniania urzadzen w instalacjach z wieloma
urzadzeniami. Parametr ten nalezy wykorzystac¢ do elektronicznego oznaczenia urzadzenia zgodnego z wymaganiami
uzytkownika. Oznaczenie technologiczne jest automatycznie wyswietlane, gdy komunikator polowy nawigzuje potgczenie
z cyfrowym sterownikiem zaworu po witgczeniu zasilania.

® Message - Komunikat moze sktadac sie z maksymalnie 32 znakéw. Komunikat jest specyficznym srodkiem okreslonym
przez uzytkownika do rozrézniania urzgdzen w instalacjach z wieloma urzadzeniami.

® Descriptor - Opis moze sktadac sie z maksymalnie 16 znakéw. Opis jest dtuzszym oznaczeniem elektronicznym niz
oznaczenie technologiczne HART wykorzystywanym rowniez do pomocy w rozroznianiu urzadzen.

® Date - Wprowadzi¢ date w formacie MM/DD/RR. Data jest parametrem okreslanym przez uzytkownika, jest to parametr
do przechowywania informac;ji o dacie ostatniej wersji konfiguraciji lub kalibraciji.

® Valve Serial Number - Wprowadzi¢ numer seryjny zaworu, maksymalnie 12 znakow.

® /nstrument Serial Number - Wprowadzi¢ numer seryjny urzgdzenia podany na tabliczce znamionowej, maksymalnie
12 znakow.

® Polling Address - Jesli cyfrowy sterownik zaworu jest podtgczony bezposrednio do zaworu, to adres sieciowy jest 0. Jesli
kilka urzadzen podtgczonych jest do tej samej petli, na przyktad w celu podziatu zakresu regulacji, kazde z nich musi mie¢
niepowtarzalny adres sieciowy. Adres sieciowy moze by¢ liczbg z zakresu od 0 do 15. Aby mozna byto zmieni¢ adres
sieciowy, urzgdzenie musi by¢ w stanie Out Of Service.

Aby komunikator polowy mégt sie komunikowac¢ z urzadzeniem ktérego adres sieciowy jest rozny od 0, musi by¢
skonfigurowany do automatycznego poszukiwania wszystkich lub konkretnych podtgczonych urzgdzen.

Units (jednostki)

® Pressure Units - Jednostki ci$nienia wylotowego i zasilania: psi, bar, kPa lub kg/cmZ.

® Temperature Units - Jednostki temperatury: stopnie Fahrenheita lub Celsjusza. Pomiar temperatury dokonywany jest przez
czujnik zamontowany na ptytce drukowanej elektroniki cyfrowego sterownika zaworu.

® Analog In Units - Jednostki wejscia analogowego: mA lub procenty zakresu 4-20 mA.
Analog Input Range (zakres wejscia analogowego)

® /nput Range Hi- Parametr okreslajacy gérng warto$¢ graniczng zakresu wejscia analogowego. Input Range High powinien
odpowiadac¢ parametrowi Travel Range High, jesli parametr Zero Power Condition zostat skonfigurowany jako closed. Jesli
parametr Zero Power Condition jest skonfigurowany jako open, parametr Input Range High odpowiada parametrowi Travel
Range Low. Patrz ilustracja 4-5.

® /nput Range Lo - Parametr okreslajacy dolng warto$¢ graniczng zakresu wejscia analogowego. Input Range Low powinien
odpowiadac parametrowi Travel Range Low, jesli parametr Zero Power Condition zostat skonfigurowany jako closed. Jesli
parametr Zero Power Condition jest skonfigurowany jako open, parametr Input Range Low odpowiada parametrowi Travel
Range High. Patrz ilustracja 4-5.
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llustracja 4-5. Zalezno$¢ skalibrowanego skoku od sygnatu wejscia analogowego

GORNA
WARTOS¢ —|(———Q—F———"————————
GRANICZNA ZPC = OPEN (OTWARTY)
ZAKRESU | ZPC = CLOSED |
SKOKU | (ZAMKNIETY) |
; | |
S | |
) | |
% | |
= | |
2 | |
: | |
2 |
| KSZTALT TYCH LINII |
| ZALEZY OD |
| CHARAKTERYSTYKI |
DOLNA c¢  —— — — @f_ — WEJSCIA NAILUSTRACYI _
WARTOSC PRZEDS TAWIONO
GRANICZNA | CHARAKTERYSTYKE |
ZAKRESU I LINIOWA, I
SKOKU | I
[ WEJSCIE ANALOGOWE [
DOLNAWARTOSC  MALUB % 4-20mA  GORNA WARTOSC
GRANICZNA SYGNALU GRANICZNA SYGNALU
WEJSCIOWEGO WEJSCIOWEGO
UWAGA:

ZPC = ZERO POWER CONDITION

AB531-1/IL

Relay Type - Mozna wyrozni¢ trzy typy przekaznikéw.

Relay Type (typ przekaznika): Typ przekaznika jest wybity na tabliczce umocowanej do korpusu przekaznika.
A = dwustronnego dziatania lub jednostronnego dziatania
B = jednostronnego dziatania odwrotnego
C = jednostronnego dziatania bezposredniego

Special App (zastosowanie specjaine): Jest to opcja stosowana w aplikacjach jednostronnego dziatania, gdzie
niewykorzystane przytgcze wyjsciowe jest skonfigurowane do odczytu cisnienia po stronie wylotowej zaworu
elektromagnetycznego. Dodatkowe informacje mozna znalez¢ na stronie 29.

Lo Bleed (przekaznik o malym upuscie): Naklejka umocowana do korpusu przekaznika informuje, czy to jest wersja
przekaznika o matym upuscie.

Zero Power Condition - Pozycja zaworu (otwarty lub zamkniety), gdy nastapi odtgczenie zasilania elektrycznego
od sterownika. Zero Power Condition (ZPC) jest zalezna od typu przekaznika, tak jak pokazano na ilustracji 4-6.

llustracja 4-6. Zero Power Condition - zachowanie zaworu w warunkach braku zasilania sterownika

A

Typ przekaznika Utrata zasilania elektrycznego

Przekaznik jednostronnego

dziatania bezposredniego (C) Cisnienie na przytagczu A réwne 0.

Cisnienie na przylacza A réwne 0.

FIELDVUE

Instruments

Przekaznik dwustronnego
dziatania (A)

Cisnienie na przytagczu B réwne
ci$nieniu zasilania.

Przekaznik jednostronnego
dziatania odwrotnego (B)

Cisnienie na przylgczu B réwne
ci$nieniu zasilania.

Maximum Supply Pressure - Wprowadzié maksymalne ci$nienie zasilania w psi, bar, kPa lub kg/cm?2, w zaleznosci od wyboru
jednostek cisnienia.
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Auxiliary Terminal Action - Tryb dziatania wejscia dodatkowego: Disabled, Alert on Open Contact, Alert on Close Contact lub
Auto Travel Calibration. Wybor trybu Alert on Open lub Closed Contacts (alarm przy zwarciu lub rozwarciu kontaktow)
powoduje uaktywnienie sprawdzania stanu kontaktow wejscia dodatkowego. Wybér Auto Travel Calibration (automatyczna
kalibracja skoku) umozliwia rozpoczecie procedury automatycznej kalibracji skoku przez zwarcie zaciskéw wejscia
dodatkowego na 3 do 5 sekund.

Instrument Date and Time - Funkcja wprowadzenia daty i godziny. Wéwczas zapisywane alarmy majg réwniez zapisang date
i godzine wystgpienia. Urzadzenie wykorzystuje zapis czasu w formacie 24-godzinnym.

Calib Status and Type (stan i lokalizacja kalibracji)
® [ast AutoCal Status - Wskazuje na stan ostatniej kalibracji urzadzenia.

® [ast Calibration Type - Wskazuje na typ ostatniej kalibracji urzadzenia.

Valve and Actuator (zawor i sitownik)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Detailed Setup > Valve & Actuator(1-2-6) ‘

W celu skonfigurowania nastepujacych parametréw urzgdzenia nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi

na ekranie komunikatora: Manufacturer (producent), Valve Serial Number (numer seryjny zaworu), Valve Style (typ zaworu),
Actuator Style (typ sifownika), Travel Sensor Motion (ruch czujnika skoku)i View / Edit Feedback Connection (odczyt / edycja
potgczenia sprzezenia zwrotnego).

Manufacturer - Wprowadzi¢ nazwe producenta sitownika, na ktérym zamontowano sterownik. Jesli producent nie znajduje sig
na wykazie, wybra¢ Other (inny).

Valve Serial Number - Wprowadzi¢ numer seryjny zaworu, maksymalnie 12 znakdw.
Valve style - Wprowadzi¢ typ zaworu, obrotowy lub z trzpieniem przesuwnym

Actuator style - Wprowadzi¢ typ sitownika, sprezynowo-membranowy, ttokowy dwustronnego dziatania bez sprezyny, ttokowy
jednostronnego dziatania ze sprezyna, ttokowy dwustronnego dziatania ze sprezyna.

Travel Sensor Motion (ruch czujnika skoku)

A OSTRZEZENIE

Jesli na pytanie o zezwolenie na ruch zaworu padnie odpowiedz YES (tak), to sterownik przesunie zawér o znaczng cze$é
skoku. Aby unikng¢ zranienia pracownikéw i szkéd majgtkowych spowodowanych uwolnieniem medium procesowego lub
ci$nienia, nalezy odcigé zawér od cisnienia procesowego, wyréwnac cisnienie po obu stronach zaworu lub spusci¢ medium
procesowe.

Wybra¢ Clockwise/Toward Bottom (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara/do dotu) lub Counterclockwise/Toward Top
(przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara/do gory). Parametr ten okresla prawidtowy kierunek ruchu lub obrotu czujnika skoku.
W przypadku sitownikow ¢wieréobrotowych, okresli¢ kierunek obrotu patrzac na obrét zespotu magnesu od tytu sterownika.

Uwaga

Parametr Travel Sensor Motion okresla ruch zespotu magnesu. Nalezy zwréci¢ uwage, ze w programach narzedziowych
moze by¢ stosowana nazwa matrycy magnetyczne;.

o W przypadku sterownikéw z przekaznikiem typu A lub C: Jesli zwiekszajgce sie cisnienie na przytaczu A powoduje ruch
zespotu magnesu do dotu lub obrét watka w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, wprowadzi¢ CW/To Bottom
Inst. Jesli natomiast zesp6t magnesu porusza sie do géry lub watek obraca sie w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara, nalezy wybra¢ CCW/To Top Inst.
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o W przypadku sterownikéw z przekaznikiem typu B: Jesli zmniejszajace sie ci$nienie na przytgczu B powoduje ruch zespotu
magnesu do dotu lub obrét watka w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara, wprowadzi¢ CW/To Bottom Inst. Jesli

natomiast zespét magnesu porusza sie do gory lub watek obraca sie w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara,
nalezy wybra¢ CCW/To Top Inst.

View / Edit Feedback Connection - odczyt/zmiana typu sprzezenia zawrotnego - Patrz tabela 4-8. Nalezy wybra¢ zespdt, ktory
odpowiada rzeczywistemu zakresowi skoku sitownika.

Uwaga

Jako generalng zasade nalezy przyja¢, ze nie wolno uzywac mniej niz 60% petnego zakresu skoku zespotu magnesu
do pomiaroéw petnego zakresu skoku. Doktadnos$¢ dziatania maleje przy zmniejszaniu zakresu roboczego zespotu magnesu.

Zespoly liniowe magneséw majg zakres roboczy oznaczony przez dwie wyttoczone strzatki. Oznacza to, ze czujnik
hallotronowy (na tylnej Scianie obudowy DVC6200) musi pozosta¢ w tym zakresie dla catego zakresu skoku zaworu. Patrz
ilustracja 2-2. Zespoty liniowe magneséw sg symetryczne. Dowolny z koncow moze by¢ skierowany do géry.

Tabela 4-8. Opcje przytaczy sprzezenia zwrotnego

i Zakres skoku

Zesesipzoiesy mm cale Stopnie
Zestaw nr 7 do trzpieni przesuwnych 42-7 0,17 -0,28 -
Zestaw nr 19 do trzpieni przesuwnych 8-19 0,32-0,75 -
Zestaw nr 25 do trzpieni przesuwnych 20-25 0,76 - 1,00 -
Zestaw nr 38 do trzpieni przesuwnych 26 - 38 1,01-1,50 -
Zestaw nr 50 do trzpieni przesuwnych 39-50 1,51 -2,00 -
Zestaw nr 100 do trzpieni przesuwnych 51-100 2,01-4,00 -
Zestaw nr 210 do trzpieni przesuwnych 101-210 4,01-8,25
Zestaw nr 1 z rolkg do trzpieni przesuwnych - - 60 - 90
Zestaw nr 1 do watkéw obrotowych - - 60 - 90
Zestaw nr 2 do watkéw obrotowych - - 60 - 90
Zestaw do montazu na koncu walka obrotowego - - 60 - 90

Assembly Specification Sheet - Funkcja umozliwia przeglad i edycje karty specyfikacji wykorzystywanej przez program
ValveLink.
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SIS/Partial Stroke (S1S/skok czesciowy - tylko sterowniki z poziomem
diagnostycznym ODV)

‘ Komunikator polowy ‘ Configure/Setup > Detailed Setup > SIS/Partial Stroke(1-2-7) ‘

Uwaga
Funkcja skoku czesciowego dostepna jest tylko dla sterownikdéw z poziomem diagnostycznym ODV.

W celu skonfigurowania nastepujgcych parametréw skoku czesciowego, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie komunikatora: PST Enable (uaktywnienie PST)i View/Edit PST Variables (odczyt/edycja
zmiennych PST).

PST Enable - Yes (tak) lub No (nie). Parametr wigcza lub wylgcza funkcje testu skoku czesciowego (PST - Partial Stroke
Test).

PST Vars View/Edit - Postgpowaé zgodnie z poleceniami wyswietlanymi na ekranie komunikatora polowego w celu
wyswietlenia lub edycji zmiennych PST: Max Travel Movement (maksymalny skok), Stroke Speed (szybkosc skoku), Pause
Time (czas pauzy), PST Press Limit (wartosc graniczna cisnienia w PST), PST Mode Enable (uaktywnienie trybu PST),
Pressure Set Point (nastawa cisnienia)i End Pt Control Enable (uaktywnienie sterowania punktem koricowym)).

Max Travel Movement - Domysina warto$¢ maksymalnego skoku wynosi 10%. Warto$¢ moze by¢ nastawiana w zakresie
od 1 do 30% z krokiem 0,1%.

Uwaga

Max Travel Movement stanowi procent catkowitego zakresu ruchu zaworu oznaczajgcy ruch zaworu podczas testu skoku
czesciowego, od punktu pracy zaworu do stanu bezpiecznego w wypadku awarii.

Stroke Speed - Szybkos$¢ skoku moze by¢ nastawiona na warto$¢ 1%/sekunde, 0,5%/sekunde, 0,25%/sekunde,
0,12%/sekunde lub 0,06%/ sekunde. Warto$¢ domysina predkosci skoku cze$ciowego wynosi 0,25%/sekunde.

Pause Time - Kreator konfiguracji ustawia czas pauzy skoku czesciowego na warto$¢ 5 sekund. Jest to czas miedzy
zakonczeniem ruchu do goéry a rozpoczeciem ruchu do dotu podczas testu. Czas ten moze mie¢ wartos¢ 5, 10, 15, 20 lub
30 sekund.

PST Press Limit (sitowniki jednostronnego dziatania) - Podczas dziatania kreatora konfiguracji lub automatycznej kalibracii,
wartos¢ graniczna cisnienia skoku czesciowego nastawiana jest na warto$¢ dodatnig. W przypadku sitownikéw
jednostronnego dziatania, wartos¢ graniczna cisnienia bedzie wartoscig minimalng. W przypadku tych sitownikow, ktore
napetniajg sie od punktu startowego testu, warto$¢ graniczna cisnienia bedzie wartoscig maksymalng. Sygnat ci$nieniowy
wykorzystywany dla tej wartosci granicznej zalezy od typu przekaznika i jest okreslony ponizej.

Typ przekaznika Sygnat pneumatyczny
AlubC Przytacze A - Przytagcze B
B Przytagcze B - Przytacze A

B aplikacje specjalne Przytagcze B
C aplikacje specjalne Przytagcze A

PST Press Limit (sifowniki dwustronnego dziafania) - Podczas dziatania kreatora konfiguracji lub automatycznej kalibraciji,
wartos$¢ graniczna cisnienia skoku czesciowego bedzie nastawiona na wartos$¢ ujemng w przypadku sitownikow, w ktérych
punkt startowy skoku czesciowego jest przeciwny do wartosci parametru Zero Power Condition (np., punkt startowy skoku
czesciowego = otwarty i Zero Power Condition = zamkniety) oraz na warto$¢ ujemng w przypadku sitownikéw, w ktdrych punkt
startowy skoku czesciowego jest taki sam jak wartos¢ parametru Zero Power Condition.
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W celu nastawienia recznego wartosci granicznej cisnienia skoku czesciowego w przypadku sitownikéw jednostronnego
dziatania nalezy wybra¢ min pressure (cisnienie minimalne). W przypadku sitownikow dwustronnego dziatania nalezy wybraé
min diff press (minimalne cisnienie roZnicowe).

Uwaga

Aby nadac recznie prawidtowg warto$¢ graniczng cisnienia skoku czesciowego, uzytkownik musi umie¢ uruchomic test
podpisu zaworu przy uzyciu programu ValveLink. Wéwczas mozliwe jest nastawienie wartosci granicznej skoku czesciowego
przy uzyciu komunikatora polowego, wykorzystujgc informacje wygenerowane przez test podpisu zaworu.

W celu recznego nastawienia wartosci granicznej cisnienia skoku czesciowego, nalezy wytgczy¢ alarm odchylenia skoku
nastawiajgc parametr Travel Dev Alarm Pt na wartos¢ 125%. Nalezy wytgczy¢ réwniez funkcje end point pressure control
i wylgczy¢ wartosS¢ graniczng cisnienia skoku czesciowego nastawiajgc wartos¢ podang w tabeli 4-9.

Tabela 4-9. Wartosci powodujgce wylgczenie wartosci granicznej cisnienia skoku cze$ciowego

Typ sitownika Typlprzekaznika Zero Power Condition Punkt st’ar_towy skoku Wartos¢ graniczna cisnienia skoku_ czesciowego
czesciowego (powodujgca wytaczenie)
Zamkni Otwarty 0,0
amkniety Zamkniety Cisnienie zasilania
Alub C —— —
o Otwarty Cisnienie zasilania
twarty -
Jednostronnego Zamkniety 0,0
dziatania Zamkni Otwarty Ciénienie zasilania
. amkniety Zamkniety 0,0
o Open 0,0
twarty Zamkniety Cisnienie zasilania
Otwarty - Ci$nienie zasilania
Zamkniety - - pr—
Dwustronnego Zamkniety Ciénienie zasilania
dziatania Otwarty Ciénienie zasilania
Otwarty - PR -
Zamkniety - Ci$nienie zasilania

Uruchomi¢ test skoku czesciowego przy uzyciu komunikatora polowego. Po zakonczeniu testu zatadowac jego wyniki
do programu ValveLink.

Wybra¢ przycisk Press/Time na wykresie podpisu zaworu dla skoku czgsciowego. Jesli cisnienie sitownika startuje od duzej
wartosci i zmienia sie powoli, odnalez¢ minimalne ci$nienie sitownika, Pmin. W innym przypadku, znalez¢ cisnienie
maksymalne sitownika, Pmax. Przy uzyciu tabeli 4-10 oszacowa¢ wartos$¢ graniczng cisnienia skoku czesciowego.

Wartos¢ domysina to 0.

W przypadku zaworéw dwustronnego dziatania, wykorzystywane jest cisnienie roznicowe.
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Tabela 4-10. Wartosci powodujagce wylgczenie wartosci granicznej cinienia skoku cze$ciowego

Typ sitownika

Typ przekaznika

Zero Power Condition

Punkt startowy testu
skoku czesciowego

Warto$¢ graniczna ci$nienia skoku cze$ciowego(?)

Otwarty Pmin - 0,25 * (Gdrna nastawa cisnienia - Dolna nastawa ci$nienia)
Zamkniety Zamkniety Pmax + 0,25 * (Goérna nastawa ci$nienia - Dolna nastawa ci$nienia)
AlubC Otwarty Pmax + 0,25 * (Goérna nastawa cisnienia - Dolna nastawa cisnienia)
. Otwarty Zamkniety Pmin - 0,25 * (Gérna nastawa cisnienia - Dolna nastawa cisnienia)
Sprezynowo-membranowy Otwarty Pmax + 0,25 * (Gérna nastawa ci$nienia - Dolna nastawa ci$nienia)
Zamkniety Zamkniety Pmin - 0,25 * (Gérna nastawa ci$nienia - Dolna nastawa ci$nienia)
B Otwarty Pmin - 0,25 * (Gérna nastawa cisnienia - Dolna nastawa ci$nienia)
Otwarty Zamkniety Pmax + 0,25 * (Goérna nastawa ci$nienia - Dolna nastawa ci$nienia)
. Otwarty 0,5 * Pmin
Zamkniety Zamkniety Pmax + 0,5 * (Pzasilania - Pmax)
Alub C Otwarty Pmax + 0,5 * (Pzasilania - Pmax)
Tiokowy jednostronnego otwary Zamkniety 0,5 * Pmin
dziatania Otwarty Pmax + 0,5 * (Pzasilania - Pmax)
Zamkniety Zamkniety 0,5 * Pmin
B Otwarty 0,5 * Pmin
Otwarty Zamkniety Pmax + 0,5 * (Pzasilania - Pmax)
. Otwarty Pmin - 0,5 * (Pzasilania + Pmin)
Tiokowy dwustronnego A Zamknigty Zamkniety Pmax + 0,5 * (Pzasilania - Pmax)
dziatania Otwarty Pmax + 0,5 * (Pzasilania - Pmax)
Otwarty Zamkniety Pmin - 0,5 * (Pzasilania + Pmin)
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Rozdziat 5 Kalibracja

Opis kalibracji

Jesli zamowiony cyfrowy sterownik zaworu DVC6200 stanowi czes¢ zespotu zaworu regulacyjnego, producent wykonuje
montaz sterownika na sitowniku, potagczenia pneumatyczne z sitownikiem oraz konfiguruje i kalibruje urzadzenie.

W przypadku cyfrowych sterownikéw zaworéw zamawianych oddzielnie, rekalibracja wejscia analogowego lub czujnikéw jest
zazwyczaj niepotrzebna. Jednakze po zamontowaniu na sitowniku nalezy wykona¢ wstepng konfiguracje, a nastepnie
skalibrowa¢ skok wybierajac kolejno Configure > Calibrate > Travel Calibration > Auto Calibration. Szczegotowe informacje

o kalibracji zawierajg opisane ponizej procedury kalibracji.

Kalibracja

‘ Komunikator polowy ’ Configure > Calibrate (1-3)

Travel Calibration (kalibracja skoku)

e Auto Travel Calibration - Ta procedura automatycznie kalibruje skok. Procedura kalibracji wykorzystuje potozenia krancowe
zaworu i sitownika jako punkty 0% i 100% kalibraciji.

o Manual Travel Calibration - Ta procedura umozliwia wykonanie recznej kalibracji skoku. W tej kalibracji, uzytkownik moze
samodzielnie okresli¢ punkty kalibracji 0% i 100%.

Sensor Calibration (kalibracja czujnika)

® Pressure Sensors - Ta procedura umozliwia kalibracje trzech czujnikdw cisnienia. Standardowo czujniki cisnienia sg
kalibrowane fabrycznie i nie wymagajg kalibraciji.

e Analog In Calibration - Ta procedura umozliwia kalibracje czujnika wejscia analogowego. Standardowo czujnik jest
kalibrowany fabrycznie i nie wymaga kalibrac;ji.

Relay Adjustment - Ta procedura umozliwia regulacje przekaznika pneumatycznego.

Restore Factory Settings - Ta procedura umozliwia powrét do nastaw fabrycznych parametréw kalibraciji.

Uwaga
Przed przystapieniem do kalibracji nalezy ustawi¢ tryb pracy sterownika Out of Service, a zabezpieczenie musi by¢ ustawione
jako None.

Jesli sterownik dziata w trybie nadawania, to zaleca sie jego wytaczenie przed wykonaniem procedury kalibracji.
Po zakonczeniu procedury kalibracji mozna ponownie wtgczy¢ tryb nadawania.

A OSTRZEZENIE

Podczas kalibracji nastepuje petne przesterowanie zaworu. Aby unikngé zranienia pracownikéw i szkéd majatkowych
spowodowanych uwolnieniem medium procesowego lub ci$nienia, nalezy odcigé zawér od ci$nienia procesowego, wyréwnaé
ci$nienie po obu stronach zaworu lub spusci¢ medium procesowe.
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Kalibracja skoku

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Calibrate > Travel Calibration (1-3-1)

Jesli w sterowniku zastosowany jest przekaznik dwustronnego dziatania, uzytkownik zostanie poproszony o uruchomienie
regulacji przekaznika po wyborze kalibracji recznej lub automatycznej. Nalezy wybra¢ Yes (tak) w celu regulacji przekaznika,
wybrac No (nie) aby kontynuowac kalibracje. Szczegdtowe informacje o regulacji przekaznika znajdujg sie w dalszej czesci
tego rozdziatu.

Uwaga

Regulacja przekaznikéw dotyczy tylko przekaznikédw dwustronnego dziatania (przekaznik A).

Auto Travel Calibration (automatyczna kalibracja skoku)

1. Procedura automatycznej kalibracji wykonywana jest automatycznie. Jest zakohczona, gdy pojawia sie menu Calibrate
(kalibracja).

Podczas kalibracji, urzadzenie poszukuje punktéow koncowych goérnego i dolnego, sprawdza mniejszg petle sprzezenia
zwrotnego (MLFB) oraz poziom staty wyjscia. Szukajgc punktow koncowych, urzgdzenie wyznacza rzeczywiste wartosci
graniczne skoku, to znaczy fizyczny skok dla punktéw 0 i 100%. To réwniez okresla, jak daleko belka przekaznika wychyla sie
przy kalibracji czutosci czujnika MLFB.

2. Przetaczyc tryb pracy urzadzenia na In Service i sprawdzi¢, czy skok prawidtowo nadgza za zmiang zrédta pradowego.

Jesli sterownik nie daje sie skalibrowaé, to postugujac sie tabelg 5-1 okresli¢ przyczyne niesprawnosci.

Tabela 5-1. Komunikaty btedéw procedury automatycznej kalibracji skoku

Komunikat btedu Mozliwe przyczyny i zalecane dziatania

Power failure occurred during Auto Calib (awaria

zasilania podczas procedury automatycznej Analogowy sygnat wejsciowy sterownika musi byé wigkszy do 3,8 mA. Wyregulowaé pradowy sygnat

wyjéciowy z systemu sterowania na warto$¢ co najmniej 4,0 mA.

kalibraciji)
Moga by¢ rézne przyczyny takiego problemu:
1. Wybrany zestaw parametréw strojenia ma za mate wartosci i zawdr nie moze osiagng¢ punktu
krancowego w dopuszczalnym czasie. Nacisna¢ Hot Key, wybra¢ Stabilize/Optimize
Auto Calib did not complete within the time limit (stabilizacja/optymalizacja), a nastepnie /ncrease Response (wybra¢ nastepny wyzszy zestaw
(procedura automatycznej kalibracji nie zostata parametréw strojenia).
zakonczona w przewidzianym czasie) 2. Wybrany zestaw parametréw strojenia ma za duze warto$ci, zawér pracuje niestabilnie i nie pozostaje

w potozeniu krancowym przez dopuszczalny czas. Nacisna¢ klawisz Hot Key, wybra¢ Stabilize/Optimize
(stabilizacja/optymalizacja), a nastepnie Decrease Response (wybra¢ nastepny nizszy zestaw
parametrow strojenia).

Przed otrzymaniem tego komunikatu, czy na wyjsciu sterownika ci$nienie zmienito sie z zera do petnego
ci$nienia zasilania? Jesli nie, sprawdzi¢ zgodnos$¢ cisnienia zasilania sitownika z jego danymi
technicznymi w instrukcji obstugi sitownika. Jesli ci$nienie zasilania jest prawidtowe, sprawdzi¢ elementy
Insufficient Travel (zbyt krétki skok) pneumatyczne sterownika (konwerter I/P i przekaznik).

Jesli cisnienie na wyjsciu sterownika zmienito sig od zera do petnego cisnienia zasilania przed
pojawieniem sie tego komunikatu, sprawdzi¢ poprawnosci instalacji zgodnie z wtasciwg procedurg
montazu opisang w niniejszej instrukcji oraz sprawdzi¢ prawidtowos$¢ ustawienia zespotu magnesu.

Drive signal exceed low limit; check supply pressure
(sygnat sterujgcy konwertera przekroczyt dolng
warto$¢ graniczna; sprawdzi¢ cisnienie zasilania)

1. Sprawdzi¢ ci$nienia zasilania (przekazniki odwrotnego dziatania)
2. Tarcie zbyt duze.

Drive signal exceed high limit; check supply pressure
(sygnat sterujgcy konwertera przekroczyt gérng
warto$¢ graniczna; sprawdzi¢ cisnienie zasilania)

1. Sprawdzi¢ ci$nienie zasilania (przekazniki bezposredniego dziatania)
2. Tarcie zbyt duze.

78



Instrukcja obstugi Kalibracja
D103409X0PL Grudzien 2013

Manual Travel Calibration (reczna kalibracja skoku)

Reczna kalibracja skoku moze by¢ wykonana przy wykorzystaniu dwéch procedur:
® Regulacja analogowa

® Regulacja cyfrowa
Regulacja analogowa kalibracji

Podtaczyé zrédio regulowane sygnatu pradowego do zaciskéw LOOP+ i LOOP- sterownika. Zrodto pradowe musi mieé
mozliwo$¢ generowania sygnatu prgdowego z zakresu od 4 do 20 mA.

W celu kalibracji skoku w procentach zakresu skoku, nalezy postepowac zgodnie z informacjami wyswietlanymi na ekranie
komunikatora polowego.

Uwaga

0% skoku = zawdr zamkniety
100% skoku = zawor otwarty

1. Wyregulowac prad wejsciowy tak, aby zaw6r znalazt sie¢ w poblizu srodka zakresu skoku. Nacisng¢ OK.

Uwaga
W krokach 2 do 7 doktadnos¢ zrodta pragdowego wptywa na doktadnosé ustawienia pozycji zaworu.

Wyregulowac zrodto pradowe tak, aby zawor znalazt sie w pozycji 0% skoku, a nastepnie nacisngé OK.
Wyregulowaé zrodto pragdowe tak, aby zawor znalazt sie w pozycji 100% skoku, a nastepnie nacisng¢ OK.
Wyregulowaé zrodto pragdowe tak, aby zawor znalazt sie w pozycji 0% skoku, a nastepnie nacisng¢ OK.
Wyregulowac¢ zrédto pradowe tak, aby zawodr znalazt sie w pozycji 100% skoku, a nastepnie nacisng¢ OK.
Wyregulowac¢ zrodto prgdowe tak, aby zawor znalazt sie w pozycji 5% skoku, a nastepnie nacisng¢ OK.
Wyregulowac¢ zrodto pragdowe tak, aby zawor znalazt sie w pozycji 95% skoku, a nastepnie nacisnaé OK.

© N Ok wDd

Przetaczy¢ tryb pracy urzadzenia na In Service i sprawdzi¢, czy skok prawidtowo nadgza za zmiang pradu sterujgcego.

Regulacja cyfrowa kalibracji

Podtaczy¢ zrédio regulowane sygnatu pradowego do zaciskéw LOOP+ i LOOP- sterownika. Zrédto pradowe musi mieé
mozliwo$¢ generowania sygnatu prgdowego z zakresu od 4 do 20 mA.

W celu kalibracji skoku w procentach nalezy postepowac zgodnie z informacjami wy$wietlanymi na ekranie komunikatora
polowego.

1. Wyregulowac prad wejsciowy tak, aby zawor znalazt si¢ w poblizu srodka zakresu skoku. Nacisng¢ OK.

Uwaga

0% skoku = zawdr zamkniety
100% skoku = zawor otwarty
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2. Z menu regulacji wybrac¢ kierunek i wielko$¢ zmiany koniecznej do ustawienia skoku na 0%.

Wybér duzych, srednich lub matych regulacji powoduje zmiany o okoto odpowiednio 10,0%, 1,0% i 0,1%.

Jesli wymagana jest inna regulacja, powtorzy¢ krok 2. W innym przypadku wybra¢ Done (gotowe) i przejs¢ do kroku 3.
3. Z menu regulacji wybrac kierunek i wielko$¢ zmiany koniecznej do ustawienia skoku na 100%.

Jesli wymagana jest inna regulacja, powtorzy¢ krok 3. W innym przypadku wybra¢ Done (gotowe) i przejs¢ do kroku 4.
4. Z menu regulacji wybrac kierunek i wielkos¢ zmiany koniecznej do ustawienia skoku na 0%.

Jesli wymagana jest inna regulacja, powtdrzy¢ krok 4. W innym przypadku wybra¢ Done (gotowe) i przejsé do kroku 5.
5. Z menu regulacji wybrac¢ kierunek i wielko$¢ zmiany koniecznej do ustawienia skoku na 100%.

Jesli wymagana jest inna regulacja, powtorzy¢ krok 5. W innym przypadku wybra¢ Done (gotowe) i przejs¢ do kroku 6.
6. Z menu regulacji wybrac¢ kierunek i wielko$¢ zmiany koniecznej do ustawienia skoku na 5%.

Jesli wymagana jest inna regulacja, powtorzy¢ krok 6. W innym przypadku wybra¢ Done (gotowe) i przejs¢ do kroku 7.
7. Z menu regulacji wybrac¢ kierunek i wielko$¢ zmiany koniecznej do ustawienia skoku na 95%.

Jesli wymagana jest inna regulacja, powtdrzy¢ krok 7. W innym przypadku wybra¢ Done (gotowe) i przejs¢ do kroku 8.

8. Przelaczy¢ tryb pracy urzadzenia na In Service i sprawdzi¢, czy skok prawidtowo nadaza za zmiang pradu sterujgcego.

Kalibracja przy wykorzystaniu zaciskéw dodatkowych

Uwaga
W tej procedurze nie nastepuje okreslenie zakresu cisnien.

Kalibracja skoku moze zosta¢ rowniez uruchomiona przez zwarcie zaciskow wejscia dodatkowego na 3 do 5 sekund.
Procedura moze by¢ przerwana przez zwarcie zaciskéw wejscia dodatkowego przez 1 sekunde.

Aby uaktywni¢ funkcje tego typu kalibracji parametr Auxiliary Terminal Action musi by¢ nastawiony na wartos¢ Aufo
Calibration. Stan urzadzenia Operational Status podczas kalibracji okreslony jest na Calibration in Progress.

Ten rodzaj kalibracji nalezy wykorzysta¢ do kalibracji cyfrowego sterownika zaworu, po kazdorazowej wymianie konwertera I/P
lub przekaznika. Nie wolno wykorzystywac tej kalibracji do kalibracji wstepnej po zamontowaniu sterownika na zaworze lub po
wymianie zespotu ptytki drukowane;.

Kalibracje przy uzyciu zaciskow wejscia dodatkowego mozna stosowac do kalibracji cyfrowego sterownika zaworu,

gdy zachodzi podejrzenie zmiany kalibracji spowodowane ptynieciem parametrow uktadu regulacji. Jednakze przed
zainicjowaniem kalibracji, nalezy wykonac test diagnostyki podpisu zaworu przy wykorzystaniu programu ValveLink. Test ten
przechwyci dane surowe do wykonania w przysztosci podstawowej analizy niesprawnosci.

Kalibracja czujnika

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Calibrate > Sensor Calibration (1-3-2)

Czujniki cisnienia

Uwaga
Czujnik ci$nienia jest kalibrowany fabrycznie i nie powinien wymagac kalibracji.
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Czujnik cisnienia wylotowego

W celu kalibracji czujnika cisnienia wylotowego, nalezy podtgczyé zewnetrzny manometr referencyjny do wyjscia, ktére ma by¢
kalibrowane. Manometr musi mie¢ mozliwo$¢ pomiaru maksymalnego cisnienia zasilania sterownika. W zaleznosci od
czujnika, ktory ma by¢ kalibrowany, wybra¢ albo Output A Sensor (czujnik wyjscia A) lub Oufput B Sensor (czujnik wyjscia B).
W celu kalibracji czujnika cisnienia wylotowego urzadzenia nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie komunikatora.

1. Wyregulowac cisnienie zasilania sterownika na maksymalne cisnienia zasilania. Nacisng¢ OK.

2. Urzadzenie zmniejszy cisnienie wylotowe do 0. Pojawi sie nastepujacy komunikat.

Use the Increase and Decrease
selections until the displayed
pressure matches the output x
pressure (przy uzyciu opcji
zwiekszania i zmniejszania
doprowadzi¢ do sytuacji, w ktorej
wyswietlane ci$nienie bedzie
réwne cisnieniu na wyjsciu x).

Po zapoznaniu sie z komunikatem nacisngé OK.
3. Wartos¢ cisnienia wylotowego pojawi sie na ekranie wyswietlacza. Nacisngé OK w celu wy$wietlenia menu regulaciji.
4. Z menu regulacji wybra¢ kierunek i wielkos¢ zmiany wyswietlanej wartosci.

Woybierajgc zmiane duza, $rednig lub matg powoduje sie zmiane cisnienia w przyblizeniu odpowiednio o 3,0 psi/0,207 bar/
20,7 kPa, 0,30 psi/0,0207 bar/2,07 kPa, i 0,03 psi/0,00207 bar/0,207 kPa.

Jesli wyswietlana wielkos$¢ nie jest réwna cisnieniu wylotowemu, nacisngé OK i powtorzy¢ ten krok (krok 4) w celu dalszej
zmiany wys$wietlanej wartosci. Gdy wartos¢ wyswietlana bedzie réwna wartosci cinienia wylotowego, wybra¢ Done (gotowe)
i przej$¢ do kroku 5.

5. Urzadzenie zwiekszy ci$nienie wylotowe do petnego cisnienia zasilania. Pojawi sie nastepujacy komunikat.

Use the Increase and Decrease
selections until the displayed
pressure matches the output x
pressure (przy uzyciu opcji
zwigkszania i zmniejszania
doprowadzi¢ do sytuacji, w ktérej
wyswietlane cisnienie bedzie
réwne cisnieniu na wyjsciu x).

Po zapoznaniu sie z komunikatem nacisngé OK.
6. Wartosc cisnienia wylotowego zostanie wyswietlona na ekranie. Nacisng¢ OK w celu wyswietlenia menu regulaciji.

7. Z menu regulacji wybrac kierunek i wielko$¢ zmiany wyswietlanej wartosci. Jesli wyswietlana wielkos¢ nie jest réwna
cisnieniu wylotowemu, nacisng¢ OK i powtérzy¢ ten krok (krok 7) w celu dalszej zmiany wyswietlanej wartosci. Gdy wartos¢
wyswietlana bedzie rowna wartosci cisnienia wylotowego, wybra¢ Done (gotowe) i przej$¢ do kroku 8.

8. Przetaczyc tryb pracy urzadzenia na In Service i sprawdzi¢, czy wyswietlana wartos¢ ci$nienia jest rowna mierzonemu
ci$nieniu wylotowemu.

Czujnik ci$nienia zasilania

Uwaga
Kalibracja czujnika cisnienia zasilania nie jest dostepna dla sterownikéw z poziomem diagnostycznym HC.

W celu kalibracji czujnika cisnienia zasilania nalezy podtgczyé zewnetrzny manometr referencyjny do wyjscia zasilania
sterownika. Manometr musi mie¢ mozliwo$¢ pomiaru maksymalnego cisnienia zasilania sterownika. W celu kalibracji czujnika
cisnienia zasilania sterownika nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komunikatora.
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1. Wybrac¢ a) Zero Only (tylko zero) lub b) Zero and Span (zero i szeroko$¢ zakresu - konieczny manometr).

a. Jesli wybrano kalibracje Zero Only, wyregulowac ci$nienie zasilania sterownika tak, aby byto ono réwne zero. Nacisng¢
OK. Po zakonczeniu kalibracji przejs¢ do kroku 5.

b. Jesli wybrano kalibracje Zero and Span, wyregulowac cisnienie zasilania sterownika tak, aby byto ono réwne zero.
Nacisng¢ OK. Wyregulowac cisnienie zasilania sterownika na warto$¢ maksymalng. Nacisng¢ OK. Przejs¢ do kroku 2.

2. Pojawi sie nastepujacy komunikat:

Use the Increase and Decrease
selections until the displayed
pressure matches the instrument
supply pressure (przy uzyciu opcji
zwigkszania i zmniejszania
doprowadzi¢ do sytuacji, w ktorej
wyswietlane ci$nienie bedzie
réwne cisnieniu zasilania).

Po zapoznaniu sie z komunikatem nacisng¢ OK.
3. Wartos¢ ci$nienia zostanie wyswietlona na ekranie.
4. Z menu regulacji wybraé kierunek i wielkos¢é zmiany wyswietlanej wartosci.

Wybierajgc zmiane duza, $rednig lub matg powoduje sie zmiane cisnienia w przyblizeniu odpowiednio o 3,0 psi/0,207 bar/
20,7 kPa, 0,30 psi/0,0207 bar/2,07 kPa, i 0,03 psi/0,00207 bar/0,207 kPa.

Zmienia¢ wyswietlang wartos¢ do momentu, gdy bedzie rowna wartosci cisnienia zasilania, wybra¢ Done (gotowe) i przej$¢
do kroku 5.

5. Przetgczy¢ tryb pracy urzadzenia na In Service i sprawdzi¢, czy wyswietlana wartos¢ cisnienia jest rowna mierzonemu
ci$nieniu zasilania.

Kalibracja wejscia analogowego

W celu kalibracji czujnika wejscia analogowego, podtgczy¢ zrédto regulowane sygnatu pradowego do zaciskow LOOP+

i LOOP- sterownika. Zrodto prgdowe powinno mie¢ mozliwo$¢ generowania sygnatu pradowego z zakresu od 4 do 20 mA.
W celu kalibracji czujnika wejscia analogowego nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie
komunikatora.

1. Ustawi¢ prad zrodta pragdowego na warto$¢ docelowg wyswietlong na wyswietlaczu. Warto$¢ docelowa to wartosé Input
Range Low (dolna wartos¢ graniczna zakresu wejsciowego). Nacisng¢ OK.

2. Pojawi sie nastepujacy komunikat:

Use Increase and Decrease
selections until the displayed
current matches the target (przy
uzyciu opcji zwiekszania

i zmniejszania doprowadzi¢ do
sytuaciji, w ktérej wyswietlane
natezenie pradu bedzie réwne
docelowemu).

Po zapoznaniu sie z komunikatem nacisngé OK.
3. Wartos¢ wejscia analogowego pojawi sie na wyswietlaczu. Nacisngé OK w celu wyswietlenia menu regulac;ji.
4. Z menu regulacji wybra¢ kierunek i wielkos¢ zmiany wyswietlanej wartos$ci.

Woybierajgc zmiang duza, srednig lub matg powoduje sie zmiane pradu w przyblizeniu odpowiednio o 0,4 mA, 0,04 mA
i 0,004 mA.

Jesli wyswietlana wielko$¢ nie jest rowna pradowi ze zrodta pradowego, nacisngé OK i powtdrzyc¢ ten krok (krok 4) w celu
dalszej zmiany wyswietlanej wartosci. Gdy wartos$¢ wyswietlana bedzie rowna wartosci prgdu zrodtowego, wybra¢ Done
(gotowe) i przejsc do kroku 5.
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5. Ustawi¢ prad zrodta pradowego na wartos¢ docelowg wyswietlong na wyswietlaczu. Wartos¢ docelowa to wartosc Input
Range High (gérna warto$¢ graniczna zakresu wejsciowego). Nacisng¢ OK.

6. Pojawi sie nastepujgcy komunikat:

Use Increase and Decrease
selections until the displayed
current matches the target (przy
uzyciu opcji zwiekszania

i zmniejszania doprowadzi¢ do
sytuacji, w ktorej wyswietlane
natezenie pradu bedzie réwne
docelowemu).

Po zapoznaniu sie z komunikatem nacisngé OK.

7. Wartos¢ wejscia analogowego pojawi sie na wyswietlaczu. Nacisngé OK w celu wyswietlenia menu regulac;ji.

8. Z menu regulacji wybrac¢ kierunek i wielkos¢ zmiany wyswietlanej wartosci. Jesli wyswietlana wielkos¢ nie jest réwna
pradowi ze zrédia prgdowego, nacisngé OK i powtorzy¢ ten krok (krok 8) w celu dalszej zmiany wyswietlanej wartosci. Gdy
wartos¢ wyswietlana bedzie réwna wartosci pradu zrédtowego, wybra¢ Done (gotowe) i przej$¢ do kroku 9.

9. Przetaczy¢ tryb pracy urzadzenia na In Service i sprawdzic, czy wyswietlana wartos¢ pradu jest rowna pradowi zrédta
pradowego.

Regulacja przekaznika

‘ Komunikator polowy ‘ Configure > Calibrate > Sensor Calibration > Relay Adjust (1-3-3)

Przed rozpoczeciem kalibracji skoku nalezy sprawdzi¢ regulacje przekaznika. Po zakonczeniu sprawdzenia nalezy zatozy¢
pokrywe cyfrowego sterownika zaworu.

Uwaga
Przekazniki B i C nie mogg by¢ regulowane przez uzytkownika.

Przekaznik dwustronnego dziatania

Przekaznik dwustronnego dziatania jest oznaczony jako Relay A na naklejce umocowanej do przekaznika. W przypadku
sitownikow dwustronnego dziatania zawdr musi znajdowac sie w potowie skoku roboczego, aby mozliwa byta prawidtowa
regulacja przekaznika. Komunikator polowy automatycznie ustawi wtasciwg pozycje zaworu po wybraniu funkcji Relay Adjust
(kalibracja przekaznika).

Obracac¢ dysk regulacyjny pokazany na ilustracji 5-1, do momentu, gdy warto$¢ wskazywana przez komunikator polowy

bedzie miedzy 50 a 70% cisnienia zasilania. Regulacja ta jest bardzo czuta. Odczeka¢ do stabilizacji odczytu przed
wykonaniem kolejnej regulacji (w przypadku wiekszych sitownikéw stabilizacja sygnatu moze zajg¢ 30 i wiecej sekund).
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llustracja 5-1. Regulacja przekaznika A (pokrywa ochronna zdjeta)

DLA PRZEKAZNIKOW
JEDNOSTRONNEGO DZIALANIA
BEZPOSREDNIEGO: OBRACAC DYSK
REGULACYJNY W TYM KIERUNKU
DO UZYSKANIA KONTAKTU Z BELKA

DLA PRZEKAZNIKOW
DWUSTRONNEGO DZIALANIA:
OBRACAC DYSK REGULACYJNY
W TYM KIERUNKU W CELU
ZWIEKSZENIA CISNIENIA

DYSK

REGULACYJNY |
DLA PRZEKAZNIKOW

DWUSTRONNEGO DZIALANIA:
OBRACAC DYSK REGULACYJNY
W TYM KIERUNKU W CELU
ZWIEKSZENIA CISNIENIA

Jesli zostat zamdwiony przekaznik o matym upuscie, stabilizacja moze trwac o okoto 2 minuty dtuzej niz dla przekaznika
standardowego.

Przekaznik A mozna wyregulowac rowniez do pracy z sitownikami jednostronnego dziatania. W przypadku sitownikéw
jednostronnego dziatania obréci¢ dysk w sposob przedstawiony na ilustracji 5-1.

UWAGA

Podczas regulacji przekaznika nalezy zachowa¢ ostrozno$¢, gdyz dysk regulacyjny moze odtaczy¢ sie, jesli zostanie
obrécony o zbyt duzy kat.
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Sitowniki jednostronnego dziatania

A OSTRZEZENIE

Dotyczy tylko sterownikéw z poziomem diagnostycznym ODV:

Jesli niewykorzystane przytgcze stuzy do monitorowania ci$nienia, upewnié sig, ze zrodto ciSnienia spetnia wymagania normy
ISA Standard 7.0.01 i nie przekracza ci$nienia zasilania urzadzenia.

Niezastosowanie sie do tych zalecen moze spowodowac¢ obrazenia ciata pracownikéw lub szkody majatkowe wskutek utraty
sterowania procesem.

Przekaznik jednostronnego dziatania bezposredniego

Przekaznik jednostronnego dziatania bezposredniego oznaczony jest Relay C na naklejce umocowanej do przekaznika.
Przekaznik C nie wymaga regulacji.

Przekaznik jednostronnego dziatania odwrotnego

Przekaznik jednostronnego dziatania odwrotnego oznaczony jest Relay B na naklejce umocowanej do przekaznika.
Przekaznik B jest kalibrowany fabrycznie i nie wymaga dodatkowej regulacii.

Powrd6t do nastaw fabrycznych

‘ Komunikator polowy ’ Configure > Calibrate > Restore Factory Settings (1-3-4)

Uwaga
Po powrocie do nastaw fabrycznych, konieczna jest powtoérna konfiguracja i kalibracja urzadzenia.

W celu powrotu do nastaw fabrycznych dla wszystkich parametréw nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi
na ekranie komunikatora. Jesli nie jest mozliwa kalibracja poszczegdlnych czujnikéw, to nalezy wykonac tylko powrot

do nastaw fabrycznych kalibracji. Powr6t do nastaw kalibracji powoduje zmiane wszystkich parametréw kalibracji wszystkich
czujnikéw i zestawdw strojenia do ich nastaw fabrycznych. Po przywréceniu nastaw fabrycznych kalibracji, nalezy skalibrowac
indywidualnie wszystkie czujniki.
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Rozdziat 6 Odczyt zmiennych urzadzenia i diagnostyka

Narzedzia serwisowe

Uwaga

Menu Narzedzia serwisowe (Service Tools) nie jest dostepne dla urzgdzen z poziomem diagnostycznym AC.

Alert Conditions (warunki alarmowe)

‘ Komunikator polowy ‘ Service Tools > Alert Conditions (2-1)

Warunki alarmowe urzadzenia (Instrument Alert Conditions), jesli sg aktywne, moga by¢ pomocne przy wykrywaniu
problemoéw zwigzanych z dziataniem i doktadnos$cig urzadzenia. Aby odczytac te warunki alarmowe nalezy przejs¢ do Alert
Conditions (warunki alarmowe). Warunki alarmowe dla kazdej z grup alarméw podano ponizej. Jesli w danej grupie alarmow
nie ma alarméw aktywnych, to grupa ta nie jest wyswietlana w komunikatorze polowym. Patrz tabela 6-1.

Tabela 6-1. Alarmy w kazdej z grup alarméw przeznaczone do zapisu
Grupa alarmoéw Alarmy wchodzace w sktad grupy

Travel Alert Lo
Travel Alert Hi
Travel Alert Lo Lo
Travel Alert Hi Hi
Travel deviation
Drive signal

Flash ROM fail
Drive current fail
Ref Voltage fail
Failure Alerts (alarmy awarii) NVM fail
Temperature sensor fail
Pressure sensor fail
Travel sensor fail

Miscellaneous Alerts (alarmy rézne) Auxiliary Input

Valve Alerts (alarmy zaworu)

e Elektronika - Jesli aktywny jest alarm elektroniki, to bedzie on wyswietlany w opcji ELECT ALERTS.

Prad sterujgcy

Drive Current Alert - Alarm ten powstaje, gdy wartos¢ pradu sterujgcego nie jest zgodna z wartoscig przewidywang. Jesli ten
alarm pojawi sig, nalezy sprawdzic¢ potgczenie miedzy konwerterem I/P a zespotem plytki drukowanej. Mozna sprobowac
zdemontowac konwerter I/P i ponownie go zainstalowac. Jesli awaria nie ustgpuje, nalezy wymieni¢ konwerter I/P lub zespot
ptytki drukowane;.

Sygnat sterujacy
Drive Signal Alert - Alarm ten jest generowany, gdy sygnat sterujacy jest mniejszy lub wiekszy od dopuszczalnej wartosci
maksymalnej lub minimalne;j.

Niesprawnos¢ procesora

Offline/Failed Alert - Ten alarm wskazuje na awarie, jest uaktywniany w menu Self Test Shutdown i powoduje przejscie
urzgdzenia w stan wytgczenia. Nacisng¢ Enter, w celu doktadniejszego okreslenia przyczyn powodujgcych wskazanie
Offline/Failed.
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Low Power Write Alert - Alarm ten jest generowany, jesli zostata podjeta préba zapisu do urzadzenia przy natezeniu pradu
petli mniejszym od 3,5 mA.

Non-Critical NVM Alert - Alarm ten jest generowany, gdy pojawia sie nieprawidtowa suma kontrolna danej niekrytycznej
do dziatania urzadzenia.

Critical NVM Alert - Alarm ten wskazuje na zakonczenie niepowodzeniem testu integralnosci pamieci statej. W pamieci statej
przechowywane sg dane konfiguracyjne. Jesli wystgpi tego typu alarm, nalezy wytgczyc¢ i wigczy¢ urzgdzenie i sprawdzi¢, czy
alarm ulegt skasowaniu. Jesli nie, nalezy wymienic¢ zespét plytki drukowanej.

Flash ROM Alert - Alarm ten wskazuje na zakonczenie niepowodzeniem testu integralnosci pamieci ROM. Jesli wystapi tego
typu alarm, nalezy wytaczy¢ i wigczy¢ urzadzenie i sprawdzi¢, czy alarm ulegt skasowaniu. Jesli nie, nalezy wymieni¢ zespot
ptytki drukowane;.

Reference Voltage Alert - Alarm ten wskazuje na awarie zwigzang z wewnetrznym napieciem referencyjnym. W przypadku
wystgpienia tego alarmu nalezy wymienic¢ zespét ptytki drukowanej.

Internal Sensor Out of Limits - Alarm ten moze wskazywac na problemy z czujnikiem cisnienia lub z zespotem ptytki
drukowane;.

Variable Out of Range - Alarm ten wskazuje, ze jeden lub wiecej z odczytow z czujnikdw analogowych (prad w petli,
ci$nienie, temperatura lub skok) jest nasycony lub ma warto$¢ spoza skonfigurowanego zakresu pomiarowego. Warunek ten
moze wynikac¢ z nieprawidtowej konfiguracji i nie musi oznaczaé nieprawidtowego dziatania czujnika.

Field device malfunction - Alarm ten jest generowany w przypadku nieprawidtowych odczytow z czujnikow cisnienia,
potozenia lub temperatury.

® Czujnik - Jesli aktywny jest alarm czujnika, to bedzie on wyswietlany w opcji SENSOR ALERTS.

Czujnik skoku

Travel Sensor Alert - Alarm ten jest generowany, gdy zmierzony skok znajduje sie poza zakresem -25,0 do 125,0%
skalibrowanego skoku. Jesli wystepuje ten alarm, to nalezy sprawdzi¢ montaz sterownika. Nalezy réwniez sprawdzi¢
potaczenie elektryczne migdzy czujnikiem skoku a zespotem ptytki drukowanej. Po ponowny wigczeniu urzadzenia, jesli alarm
jest dalej aktywny, nalezy sprawdzi¢ poprawnosc¢ dziatania zespotu plytki drukowanej lub czujnika skoku.

Czujniki cisnienia

Pressure Sensor Alert - Alarm ten jest generowany, jesli cisnienie sitownika ma warto$¢ spoza zakresu od -24,0 do 125,0%
skalibrowanego cisnienia przez dtuzej niz 60 sekund. Jesli wystgpi ten alarm, nalezy sprawdzi¢ cisnienie zasilania sterownika.
Jesli awaria nie ustepuje, to nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ montazu zespotu ptytki drukowanej na zespole modutu bazowego
i prawidtowos¢ instalacji pierscieni uszczelniajgcych czujnikéw cisnienia. Jesli alarm dalej jest aktywny po ponownym
wigczeniu zasilania sterownika, nalezy wymieni¢ zesp6t ptytki drukowane;.

Uwaga
Alarm czujnika cisnienia moze dotyczy¢ czujnika wyjscia A, wyjscia B i czujnika ci$nienia zasilania. Sprawdzi¢ wartosci
ci$nienia, aby okresli¢, ktory z czujnikéw jest zrédtem alarmu.

Czujnik temperatury

Temperature Sensor Alert - Alarm ten jest generowany, gdy uszkodzeniu ulegnie czujnik temperatury urzadzenia lub gdy
temperatura wskazywana przez czujnik jest poza zakresem od -40 do 85°C. Warto$¢ temperatury jest wykorzystywana
do kompensaciji temperaturowej wejsc. Jesli wystapi tego typu alarm, nalezy wytaczy¢ i wiaczy¢ urzadzenie i sprawdzic,
czy alarm ulegt skasowaniu. Jesli alarm dalej jest aktywny, nalezy wymieni¢ zespot ptytki drukowane;.

e Environment - Jesli aktywny jest alarm warunkéw zewnetrznych (Srodowiskowych), to bedzie on wyswietlany w opcji
ENVIRO ALERTS.

Cisnienie zasilania
Supply Pressure Lo Alert - Alarm ten jest generowany, gdy cisnienie zasilania jest mniejsze od skonfigurowanej wartosci
granicznej.
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Alarm wejscia dodatkowego
Aux Terminal Alert - Alarm ten jest generowany, gdy zaciski wejscia sg otwarte lub zwarte, w zalezno$ci od nastawy
parametru Auxiliary Input Alert State.

Loop Current Validation Alert - Alarm ten jest generowany, gdy prad w petli ma warto$¢ spoza dopuszczalnego zakresu. Jesli
system sterowania ma mozliwo$¢ generowania pradu spoza dopuszczalnego zakresu, nalezy wytaczy¢ ten alarm. Jesli
wystapi tego typu alarm, nalezy wytaczy¢ i wiaczy¢ urzadzenie przy wartosci pradu petli w dopuszczalnym zakresie. Jesli
alarm dalej jest aktywny, nalezy wymienic¢ zespét ptytki drukowane;.

e Travel - Jesli aktywny jest alarm skoku, to bedzie on wyswietlany w opcji TRAVEL ALERTS.
Odchylenie skoku

Travel Deviation Alert - Alarm ten jest generowany, gdy réznica miedzy nastawg a zmierzonym skokiem jest wigksza niz

skonfigurowana dopuszczalna wartosé.

Warto$c¢ graniczna skoku
Travel Alert Hi Hi - Alarm ten jest generowany, gdy skok jest wiekszy niz skonfigurowana warto$¢ graniczna.

Travel Alert Lo Lo - Alarm ten jest generowany, gdy skok jest mniejszy niz skonfigurowana wartosé graniczna.

Warto$¢ graniczna skoku Hi/Lo
Travel Alert Hi - Alarm ten jest generowany, gdy skok jest wiekszy niz skonfigurowana wartos¢ graniczna.

Travel Alert Lo - Alarm ten jest generowany, gdy skok jest mniejszy niz skonfigurowana warto$¢ graniczna.
Wartos¢ graniczna skoku / przerwanie sterowania

Travel Limit/Cutoff Hi - Alarm ten jest generowany, gdy skok jest wigkszy niz skonfigurowana warto$¢ graniczna lub niz gérna
wartos¢ graniczna przerwania sterowania.

Travel Limit/Cutoff Lo - Alarm ten jest generowany, gdy skok jest mniejszy niz skonfigurowana warto$¢ graniczna lub niz
dolna warto$¢ graniczna przerwania sterowania.

e Travel History - Jesli aktywny jest alarm historii skoku, to bedzie on wyswietlany w opcji TVL HIST ALERTS.

Licznik cykli
Cycle Count Alert - Alarm ten jest generowany, gdy licznik cykli przekracza wartos¢ alarmowa licznika cykli.

Skok zsumowany

Travel Accumulator Alert - Alarm ten jest generowany, gdy skok zsumowany przekracza warto$¢ alarmowg skoku
Zsumowanego.
e SIS (tylko ODV) - Jesli aktywny jest alarm SIS, to bedzie on wyswietlany w opcji SIS ALERTS.

Test skoku czesciowego (PST)
Valve Stuck or Pressure/Travel Path Obstructed - Alarm ten jest generowany, gdy grzyb zaworu nie porusza si¢ lub
wystepujg problemy z nastawg cisnienia lub skoku.

Odchylenie cisnienia docelowego
Pressure Deviation Alert - Alarm ten jest generowany, gdy réznica miedzy cisnieniem docelowym a mierzonym przekracza
wartos¢ alarmowg odchylenia cisnienia przez czas dtuzszy niz dopuszczalny czas odchylenia ci$nienia.

Locked in Safety Alert - Alarm ten jest generowany, gdy sterownik z poziomem diagnostycznym ODV jest zablokowany
w potozeniu bezpiecznym.

e Alert Record (Zapis alarméw)
Alert Record has Entries Enable - Alarm ten jest generowany, gdy jakikolwiek alarm zostat zapisany w rekordzie alarméw.

Alert Record Full - Alarm ten jest generowany, gdy rekord alarmow jest zapetniony.
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Odczyt stanu urzadzenia

‘ Komunikator polowy ‘ Sevice Tools > Status (2-2)

Opcja Status wyswietla stan parametrow operacyjnych wymienionych ponizej. Mozliwe jest wskazanie stanu wiecej niz
jednego elementu.

Instrument Time (czas urzadzenia)

Inst Time Invalid

Calibration and Diagnostics (kalibracja i diagnostyka)

Cal in Progress, Autocal in Progress, Diag in Progress, Diag Data Avail
Operational (praca urzadzenia)

Press Ctrl Active, Mulfi-Drop

Integrator (ukiad catkujacy)

Integrator Sat Hi, Integrator Sat Lo

Rekord urzgdzenia

‘ Komunikator polowy ‘ Sevice Tools > Device Record (2-3) ‘

Postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komunikatora w celu odczytu nastepujacych parametréw
w rekordzie urzadzenia: Maximum Recorded Temperature (maksymalna zapisana temperatura), Minimum Recorded
Temperature (minimalna zapisana temperatura), View Number of Days Powered Up (liczba dni z wigczonym zasilaniem)
i Number of Power Ups (liczba wigczeri zasilania).

o Maximum tTmperature Recorded - Wskazuje maksymalng temperature jakg miato urzadzenie od momentu instalacji.
o Minimum Temperature Recorded - \Wskazuje minimalng temperature jakg miato urzadzenie od momentu instalacji.
® View Number of Days Powered Up - Wskazuje czas w godzinach lub dniach, jaki uptynat od wigczenia zasilania urzgdzenia.

® Number of Power Ups - Wskazuje liczbe wigczen zasilania urzgdzenia.

Zmiana sygnatu wyjsciowego cyfrowego sterownika zaworu

‘ Komunikator polowy ‘ Sevice Tools > Stroke Valve (2-4)

Postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komunikatora w celu wy$wietlenia nastepujgacych opciji:

® Done - Wybrac te opcje po zakonczeniu zmian sygnatu wyjsciowego. Po wyborze DONE wszystkie zmiany sygnatu
wyjsciowego zostajg wstrzymane.

® Ramp Open - Zmiana skoku w kierunku otwarcia zaworu z predkoscia 1,0% na sekunde zakresu skoku.

® Ramp Closed - Zmiana skoku w kierunku zamknigcia zaworu z predkoscig 1,0% na sekunde zakresu skoku.
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® Ramp fo Targef - Zmiana skoku w kierunku okreslonej wartosci skoku z predkoscig 1,0% na sekunde zakresu skoku.

® Step fo Target - Ustawienie skoku na okreslong wartosé.

Test skoku czesciowego (PST - tylko ODV)

‘ Komunikator polowy ‘ Sevice Tools > Partial Stroke Test (2-5)

Uwaga
Test skoku czesciowego jest dostepny tylko dla sterownikow z poziomem diagnostycznym ODV.

Test skoku czesciowego umozliwia cyfrowym sterownikom zaworéw DVC6200 z poziomem diagnostycznym ODV wykonanie
testu typu podpisu zaworu podczas dziatania urzadzenia w instalacji procesowej. W niektérych aplikacjach, konieczna jest
mozliwo$¢ sprawdzenia dziatania zaworu w instalacji i jego reakcji na wysytane rozkazy. Funkcja ta umozliwia uzytkownikowi
czesciowe przesterowanie zaworu, przy ciagtym monitorowaniu sygnatu wejsciowego. Jesli wystapi koniecznos¢ zmiany
ustawienia zaworu, test jest przerywany i zawér ustawia sie w pozycji zgodnej z zadana. Test skoku czesciowego jest
konfigurowany w zakresie od 1 do 30% maksymalnego skoku, z krokiem 0,1%. Dane uzyskane w ostatnim tescie skoku
czesciowego przechowywane sg w pamieci sterownika i mogg by¢ odczytane przy uzyciu programu ValveLink.

Test skoku czesciowego moze by¢ wykonany czesciowo, 10%, standardowo lub w warunkach okreslonych przez uzytkownika.
W przypadku ostatniej opcji, skok moze by¢ wydtuzony do 30%. Przed wykonaniem testu z warunkami okreslonymi przez
uzytkownika, nalezy zapoznaé¢ sie z warunkami procesowymi instalacji. Celem testu jest sprawdzenie, czy zesp6t zaworu
prawidiowo reaguje na sygnaty sterujgce.

Test skoku czesciowego moze by¢ zainicjowany, gdy zawor dziata przy prgdzie w petli rownym 4 lub 20 mA (praca
bezposrednia). W aplikacjach, gdzie zachodzi konieczno$¢ minimalizacji fatszywych skokéw, normalnymi warunkami
przeprowadzenia testu jest prad 4 mA.

Jesli funkcja testu zostata uaktywnione, test skoku czesciowego moze zostac zainicjowany przez urzadzenie (zgodnie
z harmonogramem, test automatyczny skoku czesciowego), przez nacisnigcie zdalnego przycisku zlokalizowanego
na instalacji lub na urzadzeniu, przez komunikator polowy lub program ValveLink.

Urzadzenie (cyfrowy sterownik zaworu)

Automatyczny test skoku czesciowego moze by¢ umieszczony w harmonogramie dziatan sterownika DVC6200. Test jest
wykonywany co okreslong liczbe godzin. Kazde wigczenie i wylgczenie zasilania powoduje wyzerowanie zegara testu.

Zaciski dodatkowe

Zaciski dodatkowe moga by¢ wykorzystane w wielu aplikacjach. Domys$ing konfiguracje jest inicjacja testu skoku cze$ciowego
przez zwarcie kontaktow podtgczonych do zaciskéw dodatkowych +/- sterownika DVC6200. Patrz wskazowki dotyczgce
okablowania wejsciowego ponize;.

e | okalny przycisk

Rozkaz wykonania testu skoku czeSciowego moze by¢ wystany do cyfrowego sterownika zaworu przy wykorzystaniu stykow
podtgczonych do zaciskéw dodatkowych +/-. Aby wykonac test, styki muszg by¢ zwarte przez 3 do 5 sekund, a nastepnie
rozwarte. W celu przerwania testu, nalezy zewrzeé kontakty na 1 sekunde. Zbiér danych uzyskanych z ostatniego testu jest
zapisywany w pamieci sterownika w celu pézniejszego odczytu przez program ValveLink.

e Lokalne wejscie cyfrowe

Po konfiguracji przez uzytkownika, zaciski dodatkowe moga by¢ wykorzystywane jako wejscie cyfrowe z przetgcznika
cisnienia, przetacznika temperatury, itp., w celu uaktywniania ewentualnego alarmu.
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Wskazowki dotyczace dlugosci kabli podigczonych do wejscia dodatkowego

Zaciski wejscia dodatkowego DVC6200 z poziomem diagnostycznym ODV mogg by¢ wykorzystane, wraz z lokalnie
zamontowanym przetgcznikiem, do inicjacji testu skoku czesciowego. Niektore aplikacje wymagaja mozliwosci inicjacji testu
skoku czgsciowego ze zdalnej lokalizaciji.

Dtugos¢ kabli podtaczonych do zaciskéw wejscia dodatkowego jest ograniczona ich pojemnoscig. Aby wejscie dodatkowe
dziatato prawidtowo, pojemnos$c¢ kabla nie moze przekracza¢ 18000 pF. Tak jak w przypadku kazdego okablowania
sygnatowego, nalezy zastosowac dobre praktyki kablowania w celu zminimalizowania wptywu zakiécen elektrycznych

na dziatanie funkcji przetgczania.

Przyktad obliczen: Do obliczenia dtugosci kabla, ktéry mozna podtgczy¢ do wejscia dodatkowego, konieczna jest znajomosé
wartosci pojemnosci na stope lub metr dlugosci kabla. Kabel nie moze mie¢ pojemnosci wiekszej od 18000 pF. Zazwyczaj
producent kabla dostarcza karte danych ze wszystkimi danymi elektrycznymi kabla. Podany parametr stanowi najwiekszg
dopuszczalng pojemnos$¢ kabla. Jesli wykorzystywany jest kabel ekranowany, to wiasciwg liczbg jest pojemnos$¢ miedzy
przewodem a innym przewodem lub ekranem.

Przyktad - Kabel 18AWG nieekranowany do zastosowan audio, sterowania i fgczenia urzadzen
Dane techniczne producenta obejmuja:

Nominalna pojemnos¢ miedzy przewodami dla 1 kHz: 26 pF/stope

Nominalna rezystancja statoprgdowa przewodu w 20°C: 5,96 oméw/1000 stop
Maksymalne napiecie robocze - UL 200 V RMS (PLTC, CMG),150 V RMS (ITC)
Dopuszczalna dtugos¢ tego kabla = 18000pF /(26pF/stope) = 692 stop

Przyktad - Kabel 18AWG ekranowany do zastosowan audio, sterowania i taczenia urzadzen
Dane techniczne producenta obejmuja:

Nominalna impedancja: 29 oméw

Nominalna indukcyjnosc¢: 0,15 uH

Nominalna pojemnos¢ miedzy przewodami dla 1 kHz: 51 pF/stope

Nominalna pojemnos¢ przewod do innego przewodu i ekranu dla 1 kHz 97 pF/stope
Dopuszczalna dtugosc dla tego kabla = 18000pF /(97pF/stope) = 185 stép

Wejscie dodatkowe pobiera mniej niz 1 mA przez styki przetacznika i generuje spadek napiecia mniejszy od 5V, tak wiec
rezystancja lub klasa napieciowa kabla nie sa warunkami krytycznymi. Upewni¢ sig, ze zaciski sa zabezpieczone przed
korozjg. Zaleca sie, aby przetgcznik miat ztocone lub uszczelnione kontakty.

Komunikator polowy

1. Podigczy¢ komunikator polowy do zaciskow LOOP w cyfrowym sterowniku zaworu.

2. Wigczyé komunikator polowy.

3. Z menu Online, wybra¢ Device Diagnostics (diagnostyka urzgdzenia) > Partial Stroke Test (test skoku czesciowego).
4

. Wybra¢ Standard (10%)\ub Cusfomn (specjalny). Po wyborze opcji testu specjalnego, uzytkownik moze wybra¢ skok
do 30% o okreslonej predkosci i czasie przerwy.

5. Zostang wyswietlone aktualnie wybrane wartosci Stroke (skok), Stroking Speed (szybkos¢ skoku) i Pause Time (czas
przerwy). Wybdr Yes (tak) powoduje uruchomienie testu z okreslonymi wyzej wartosciami parametrow. Wybér No (nie)
pozwala zmieni¢ te wartosci. Domysla wartos¢ szybkosci skoku wynosi 0,25%/sekunde.

6. Zawor zaczyna sie poruszac i aktualna wartos¢ skoku mierzona przez cyfrowy sterownik zaworu jest wyswietlana
na komunikatorze polowym.

7. Po osiagnieciu przez zawor punktu koncowego nalezy sprawdzié, czy zawor rzeczywiscie osiggnat zadang pozycje. Zawor
powraca do potozenia poczatkowego.

Informacje o konfiguraciji testu skoku cze$ciowego, patrz zmienne skoku czgesSciowego w rozdziale. Konfiguracja szczegdtowa.
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Przeglad

‘ Komunikator polowy ‘ Overview (3)

Ponizej wymieniono i opisano dostepne pozycje menu do okreslania i/lub odczytywania informacji o urzadzeniu.

Uwaga
Menu przeglad (Overview) jest niedostepne dla sterownikéw z poziomem diagnostycznym AC.

Analog In (wejscie analogowe)

Wejscie analogowe wyswietla wartos¢ sygnatu wejscia analogowego w mA (miliampery) lub w % (procent) zakresu
pomiarowego.

Setpoint (nastawa)
Zmienna ta pokazuje zadang pozycje zaworu w % zakresu skoku po charakteryzacji.
Travel (skok)

Zmienna ta pokazuje wartos¢ skoku cyfrowego sterownika zaworu DVC6200 w % zakresu skoku. Skok zawsze pokazuje
stopien otwarcia zaworu.

Drive Signal (sygnat sterujacy)

Zmienna ta okresla wartos¢ sygnatu sterujacego konwertera w % wartosci maksymalne;j.

Pressure (ci$nienia)

Zmienna ta okresla warto$é ciénienia zasilania urzadzenia oraz ci$nienia wylotowe w psi, bar, kPa lub kg/cm2. Moze réwniez
wskazywac cisnienie roznicowe. W celu wyswietlenia cisnienia moze zajs¢ koniecznos¢ wyboru zmiennej; wéwczas pojawi sie
odpowiednia wartos¢ ze szczegotowym opisem.

® Pressure A -\Wskazuje warto$é cisnienia na przytaczu A w psi, bar, kPa lub kg/cm?2.

® Pressure B -Wskazuje warto$é cisnienia na przytaczu B w psi, bar, kPa lub kg/cm?2.

® A Minus B - Wskazuje warto$é cisnienia roznicowego w psi, bar, kPa lub kg/cmZ.

® Supply - Wskazuje warto$é cisnienia zasilania urzadzenia w psi, bar, kPa lub kg/cm?2. Opcja niedostepna dla sterownikéw
z poziomem diagnostycznym HC.

Variables (zmienne)

Menu Variables umozliwia odczyt dodatkowych zmiennych: Auxiliary Input (wejscie dodatkowe), Temperature (femperatura),
Maximum Recorded Temperature (maksymalna zapisana temperatura), Minimum Recorded Temperature (minimalna
zapisana temperatura), Cycle Counter (licznik cyklj), Travel Accumulator (skok zsumowany), Raw Travel Input (pozycja
magnesu), View Number of Days Powered Up (liczba dni z wigczonym zasilaniem})i Number of Power Ups (liczba wigczeri
zasilania).

Jesli dla zmiennej na wyswietlaczu nie pojawia sie jej wartos¢, nalezy wybra¢ zmienng i zostanie wéwczas wyswietlona
szczegotowa informacja o zmiennej wraz z jej wartoscig. Warto$¢é zmiennej nie jest wyswietlana w menu, jesli jest zbyt duza,
aby zmiesci¢ sie w wyznaczonym polu lub gdy zmienna wymaga specjalnego przetworzenia, tak jak na przyktad zmienna Aux
Input.

® Auxiliary Input - Wejscie dyskretne, ktére moze by¢ wykorzystywane do wspotpracy z niezaleznym wytgcznikiem
krancowym lub przetgcznikiem cisnienia. Warto$¢ zmiennej moze byc¢ open (otwarte) lub closed (zwarte).
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Temperature - Temperatura urzgdzenia jest wyswietlana w stopniach Fahrenheita lub Celsjusza.
Maximum Recorded Temperature - Pokazuje maksymalng temperature urzadzenia od czasu instalaciji.
Minimum Recorded Temperature - Pokazuje maksymalng temperature urzadzenia od czasu instalacji.

Cycle Count - Wyswietla liczbe cykli zaworu. Jako cykl uwzgledniane sg tylko te zmiany kierunku ruchu, gdy skok zaworu
przekroczyt pasmo nieczutosci. Po wystgpieniu nowego cyklu, ustawiana jest nowe pasmo nieczuto$ci wokét ostatnie;j
nastawy skoku. Warto$¢ licznika cykli mozna wyzerowa¢ w menu Cycle Count Alert. Szczegotowe informacje mozna
znalez¢ na stronie 65.

Travel Accumulator - Parametr zawiera warto$¢ zsumowanego skoku wyrazong w procentach zakresu skoku. Skok
zsumowany zwieksza swojg warto$c tylko wowczas, gdy skok przekracza pasmo nieczutosci. Wowczas najwieksza zmiana
w jednym kierunku od poczatkowego punktu referencyjnego (po przekroczeniu pasma nieczutosci) bedzie dodawana

do skoku zsumowanego. Warto$¢ skoku zsumowanego mozna wyzerowaé w menu Travel Accumulator. Szczegotowe
informacje mozna znalez¢ na stronie 66.

Uwaga

Nastepna zmienna moze by¢ wykorzystywana tylko do wzglednego wskazania dziatania czujnika skoku i detekcji ruchu
zespotu magnesu.

Raw Travel Input - Okre$la potozenie zespotu magnesu wyrazone w zliczeniach konwertera analogowo-cyfrowego. Jesli
czujnik potozenia dziata prawidtowo, wielkoS¢ ta zmienia sie wraz z ruchem zaworu.

View Number of Days Powered Up - Oznacza czas w godzinach lub dniach, ktéry uptynat od wigczenia zasilania
urzgdzenia.

Number of Power Ups - Parametr wskazuje, ile razy wtaczono zasilanie urzgdzenia.

Device Information (informacje o urzadzeniu)

w
D

menu Device Information mozna odczyta¢ informacje o urzadzeniu: HART Tag (oznaczenie technologiczne HART), Device
(identyfikator urzgdzenia), Manufacturer (producent), Model (model), Device Revision (wersja urzgdzenia), Firmware

Revision (wersja oprogramowania), Hardware Revision (wersja elektroniki), Instrument Level (poziom diagnostyczny
urzgazenia)i HART Universal Revision (wersja ogolna HART).
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Hart Tag - Oznaczenie technologiczne HART jest niepowtarzalng nazwag (do o$miu znakéw), ktéra identyfikuje urzadzenie.

Device ID - Kazde urzadzenie ma inny identyfikator urzgdzenia. Identyfikator urzgdzenia stanowi dodatkowe
zabezpieczenie przed akceptacjg rozkazéw przeznaczonych dla innego urzadzenia.

Manuftacturer - Okresla producenta urzgdzenia.
Model - Okre$la model urzgdzenia.

Device Revision - Wersja urzgdzenia jest numerem wersji oprogramowania do komunikacji miedzy komunikatorem
polowym a urzgdzeniem.

Firmware Revision - Numer wersji oprogramowania systemowego urzadzenia.
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® Hardware Revision - Numer wersji obwoddw elektrycznych urzadzenia na zespole ptytki drukowane;.

® /nstrument Level - Okresla poziom diagnostyczny urzadzenia
AC - Automatyczna kalibracja
HC - Komunikacja HART
AD - Zaawansowana diagnostyka
PD - Diagnostyka jakosci dziatania
ODV - Optymalizacja cyfrowego zaworu

Tabela 6-2 zawiera wykaz funkcji dostepnych dla kazdego poziomu diagnostycznego.

Tabela 6-2. Funkcje dostepne dla ré6znych pozioméw diagnostycznych

Poziom diagnostyczny Dostepne funkcje

AC Komunikacja z komunikatorem polowym. Konfiguracja podstawowa i kalibracja.
Komunikacja z komunikatorem polowym i programem ValveLink. Dodatkowo,
poziom HC ma funkcje: wartosci graniczne skoku i przerwania regulacji, minimalne czasy zamykania

HC i otwierania zaworu, charakterystyka wejscia (liniowa, statoprocentowa, szybkootwierajgca i specjalna),
trendy przy uzyciu ValveLink Solo oraz nastepujace alarmy: odchylenie skoku; alarmy skoku high, low,
high high i low low; sygnat sterujgcy; zaciski wejscia dodatkowego; licznik cykli i skok zsumowany.

AD Wszystkie funkcje wymienione powyzej plus (z programem ValveLink) wszystkie testy diagnostyczne offline
(pasmo btedu dynamicznego, sygnat sterujgcy, odpowiedz krokowa i podpis zaworu) plus trendy online.

PD Wszystkie funkcje wymienione powyzej plus wszystkie testy diagnostyczne dziatania online/z zaworem
w instalacji (tarcie w zaworze, elektronika, warunki mechaniczne).

obv Wszystkie funkcje wymienione powyzej plus test skoku czesciowego i nastawy filtra lead/lag.

® HART Universal Revision - Numer wersji zestawu rozkazéw HART, ktore sa wykorzystywane w protokole komunikacji

z urzgdzeniem.

e DD Information (informacje o opisach urzadzen DD)

Parametr ten zawiera informacje o opisach urzgdzen w komunikatorze polowym.
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Rozdziat 7 Obstuga i okreslanie przyczyn
niesprawnosci

Cyfrowy sterownik zaworu DVC6200 ma obudowe o klasie ochrony typ 4X i IP66, tak wiec czyszczenie elementow
wewnetrznych nie jest konieczne. Jesli DVC6200 jest zainstalowany w obszarze, gdzie zewnetrzna powierzchnia ulega
silnemu zabrudzeniu lub pokrywaniu przez zanieczyszczenia przemystowe lub atmosferyczne, zaleca sie okresowo
sprawdza¢ droznos¢ odpowietrzacza (element 52). Jesli odpowietrzacz wydaje sie by¢ niedrozne, nalezy je zdemontowac,
oczysci¢ i wymienic. Lekko oczysci¢ zewnetrze odpowietrzacza z zabrudzen i przeptuka¢ wodg z tagodnym detergentem
w celu sprawdzenia petnej droznosci. Przed instalacja odpowietrzacz musi zosta¢ wysuszony.

A OSTRZEZENIE

Przekroczenie dopuszczalnego ciSnienia moze by¢ przyczyng uszkodzenia pokrywy i zranienia pracownikéw lub zniszczenia
urzadzenia. Sprawdzi¢, czy otwér odpowietrzenia obudowy jest drozny, wolny od zanieczyszczen, aby wewnatrz obudowy

nie nastapit wzrost ci$nienia.

A OSTRZEZENIE

Aby uniknaé wytadowania elektrostatycznego z plastykowej pokrywy, nie wolno jej czysci¢ przy uzyciu rozpuszczalnikéw.
Moze to wywotac iskre powodujgcg zapalenie palnych gazéw lub wybuch pytéw, skutkujace zranieniem pracownikéw lub
szkodami majatkowymi. Do czyszczenia stosowaé tylko fagodne $rodki detergentowe i wode.

A OSTRZEZENIE

Gwattowne uwolnienie ci$nienia procesowego lub pekniecie czesci moze spowodowac zranienie pracownikéw obstugi lub
szkody majatkowe. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac obstugowych przy cyfrowym sterowniku zaworu DVC6200:
® Nalezy bezwzglednie nosi¢ rekawice, odziez i okulary ochronne.
® Nie wolno demontowa¢ sitownika z zaworu, gdy zawér jest pod cisnieniem.
e Odigczy¢ wszystkie przewody zasilania sprezonego powietrza, elektrycznego i sygnatowe od sitownika. Upewni¢ sie,
ze sitownik nie moze przypadkowo otworzy¢ lub zamkngé zaworu.
® Wykorzystac obejscie lub catkowicie odcigé zawér od cisnienia procesowego. Uwolnié ci$nienie procesowe z obu stron
zaworu.
® Zastosowac procedury zabezpieczajgce uktad w powyzszym stanie podczas prowadzenia prac obstugowych.
® Zawsze nalezy sprawdzi¢ z osobg odpowiedzialng za bezpieczenstwo pracy, czy nie nalezy przedsiewzig¢ dodatkowych
srodkdw zabezpieczajacych przed medium procesowym.
® Odpowietrzy¢ cisnienie obcigzenia sitownika i zwolni¢ ucisk sprezyn sitownika, aby sitownik nie dziatat Zzadng sitg
na trzpien sitownika; umozliwi to bezpieczny demontaz tgcznika trzpienia.

A OSTRZEZENIE

Jesli uzywa sie gazu ziemnego jako medium zasilajgcego lub w przypadku aplikacji przeciwwybuchowych, nalezy stosowac¢
sie do nastepujacych ostrzezen:

® Przed zdjeciem pokrywy urzadzenia nalezy odtaczy¢ zasilanie elektryczne. Nieodiaczenie zasilania przed zajeciem
pokrywy moze spowodowac zranienie pracownikéw lub szkody majatkowe w wyniku pozaru lub wybuchu.

e Zasilanie elektryczne nalezy odigczy¢ przed odigczeniem jakichkolwiek przewodéw pneumatycznych.

e Odtaczenie jakichkolwiek przytaczy pneumatycznych lub czesci bedacych pod cisnieniem, spowoduje wyciek gazu
ziemnego ze sterownika lub podtaczonych urzadzen do otoczenia. Jesli medium zasilajgcym jest gaz ziemny i nie
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podjeto wtasciwych srodkow zabezpieczajacych, moze nastapi¢ pozar lub wybuch skutkujacy zranieniem pracownikoéw
lub szkodami majgtkowymi. Srodki zabezpieczajgce mogg obejmowag, ale nie sg ograniczone tylko do: zapewnienie
wiasciwej wentylacji i usuniecie wszystkich zrédet zaptonu.

® Przed wiaczeniem urzgdzenia do eksploatacji nalezy sprawdzié poprawnos$¢ montazu pokrywy. Niewykonanie tego typu
kontroli moze spowodowa¢ zranienie pracownikéw lub szkody majatkowe w wyniku wybuchu lub pozaru.

UWAGA

Do wymiany nalezy stosowa¢ tylko czesci okreslone przez producenta. Stosowaé nalezy wtasciwe techniki wymiany
elementéw, opisane w niniejszej instrukcji. Nieprawidtowe techniki lub nieprawidtowy dobér elementéw moga spowodowaé
niewaznos$¢ posiadanych atestéw do pracy w obszarach zagrozonych oraz zmiane parametréw roboczych podanych

w tabeli 1-2, moga réwniez wplynaé na bezpieczenstwo pracy urzadzenia oraz jego funkcje.

Dzieki funkcjom diagnostycznym sterownika DVC6200, oprogramowanie ValveLink umozliwia zastosowanie konserwacji
wyprzedzajacej (predyktywnej). Dzieki wykorzystaniu cyfrowego sterownika zaworu mozliwa staje sie efektywna konserwacja
zaworu i sterownika, pozwalajaca unikng¢ niepotrzebnych przestojow. Szczegodtowe informacje o zastosowaniu programu
ValveLink mozna znalezé w systemie pomocy online programu ValveLink.

Demontaz zespotu sprzezenia magnetycznego

Aby zdemontowac zespot magnesu z trzpienia sitownika, nalezy wykonaé nastepujgce podstawowe kroki.

Upewni¢ sie, ze zawdr jest odciety od medium procesowego.

Zdjac¢ pokrywe skrzynki przytagczeniowej sterownika.

Odtgczy¢ okablowanie polowe z zaciskéw.

Odcig¢ zasilanie pneumatyczne sterownika.

Odtgczy¢ przewody pneumatyczne i zdjg¢ DVC6200 lub DVC6215 z sitownika.

o > DN =

6. Wykreci¢ sruby mocujace zespét magnesu do ramienia tgcznika.

Przy wymianie urzadzenia nalezy postepowac zgodnie ze wskazéwkami montazowymi zawartymi na poczatku rozdziatu
snstalacja”. Przed ponownym przekazaniem urzgdzenia do eksploatacji nalezy skonfigurowac i skalibrowaé urzadzenia.

Obstuga modutu bazowego

Cyfrowy sterownik zaworu zawiera modut bazowy sktadajacy sie z konwertera I/P, zespotu ptytki drukowanej i przekaznika
pneumatycznego. Modut bazowy mozna w prosty sposob wymieni¢ w warunkach polowych, bez koniecznosci roztagczania
okablowania elektrycznego lub przewodoéw pneumatycznych.

Konieczne narzedzia

Tabela 7-1 zawiera wykaz narzedzi koniecznych do obstugi cyfrowego sterownika zaworu DVC6200.

Tabela 7-1. Wymagane narzedzia

Narzedzie Wielkosé Element
Srubokret gwiazdkowy Przekaznik, zesp6t ptytki drukowanej i $Sruby
pokrywy
Klucz szesciokatny 5 mm Sruby zaciskéw przytgczeniowych
Klucz szesciokatny 1,5 mm Sruby pokrywy skrzynki przytaczeniowej
Klucz szesciokatny 2,5 mm Sruby konwertera I/P
Klucz szesciokatny 6 mm Sruby modutu bazowego
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Wymiana elementow

Wymiana jakichkolwiek elementow DVC6200 powinna by¢ wykonana w warsztacie naprawczym, jesli to tylko mozliwe. Przed
roztozeniem sterownika nalezy upewni¢ sie, ze okablowanie elektryczne i przewody pneumatyczne zostaty odtgczone.

Demontaz modutu bazowego

Lokalizacje czesci pokazano na ilustracji 8-2 lub 8-4.

A OSTRZEZENIE

Aby unikna¢ zranienie pracownikéw lub szkdéd majgtkowych wskutek rozerwania czesci, przed przystgpieniem do wyjecia
zespotu modutu bazowego z obudowy nalezy odtaczyé zasilanie pneumatyczne cyfrowego sterownika zaworu i upuscié
zgromadzone w nim ci$nienie.

1. Odkrecic cztery $ruby uwigezione w pokrywie (element 43) i zdja¢ pokrywe z modutu bazowego (element 2).

2. Przy uzyciu klucza szesciokatnego gniazdowego 6 mm, odkreci¢ trzy Sruby z tbem gniazdowym (element 38). Te trzy Sruby
sg uwiezione w module bazowym przez pierscienie mocujgce (element 154).

Uwaga

Modut bazowy potaczony jest z obudowg przez dwa zespoty kabli. Te dwa zespoty kabli nalezy odtaczy¢ po wyjeciu modutu
bazowego z obudowy.

3. Wypchna¢ modut bazowy z obudowy (element 1). Po wyjeciu z obudowy obréci¢ modut bazowy wzgledem obudowy,
aby uzyskac¢ dostep do zespotow kabli.

4. Cyfrowy sterownik zaworu/modut bazowy ma dwa zespoty kabli pokazane na ilustracji 7-1, ktére taczg modut bazowy przez
zespot ptytki drukowanej z wyjsciem ptlytki czujnika sprzezenia zwrotnego skoku i z czujnikiem sprzezenia zwrotnego
skoku. Odtgczy¢ oba zespotu kabli od zespotu ptytki drukowanej znajdujgce;j sie z tytu modutu bazowego.

llustracja 7-1. Potaczenia kablowe ptytki drukowanej

SKRZYNKA ZESPOL MODULU BAZOWEGO —\

PRZYLACZENIOWA ZESPOL PLYTKI

DRUKOWANEJ

KABEL DO
was13 OBUDOWA SKRZYNKI KABEL DO CZUJNIKA SKOKU
PRZYtACZENIOWEJ
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5. W przypadku DVC6205, odtgczy¢ zespot kabla od zaciskéw LOOP w skrzynce przytaczeniowej, tak jak pokazano
na ilustracji 7-2.

llustracja 7-2. Potaczenia kablowe w FIELDVUE DVC6205

KABLE OD ZACISKOW PETLI
ZACISKI PETLI W SKRZYNCE
oy AczFENlowg KRZYNC W SKRZYNCE PRZYLACZENIOWEJ

ZESPOL PLYTKI
DRUKOWANEJ —

KABLE DO ZESPOLU

ZACISKI SPRZEZENIA PLYTKI DRUKOWANEJ

ZWROTNEGO
W SKRZYNCE
PRZYtACZENIOWEJ

Wymiana modutu bazowego

Lokalizacje czegsci pokazano na ilustracji 8-2 lub 8-4.

UWAGA

Aby nie wplyna¢ na jako$¢ dziatania urzadzenia, nalezy zwrdéci¢ szczegdlng uwage, aby nie zniszczy¢ uszczelki zespotu
modutu bazowego lub powierzchni prowadzacej. Nie wolno zgigé lub uszkodzi¢ odstonietych szpilek ztgcza na zespole plytki
drukowanej. Uszkodzenie modutu bazowego lub powierzchni prowadzgcej moze spowodowaé takie uszkodzenia
materiatowe, ktére uniemozliwig zachowanie szczelnosci cisnieniowej urzadzenia.

Uwaga

Aby unikng¢ pogorszenia jakosci dziatania sterownika, przed zainstalowaniem modutu bazowego nalezy sprawdzi¢ stan
techniczny powierzchni prowadzacych i stykajacych sie z nimi powierzchni uszczelniajacych w obudowie. Powierzchnie
te musza by¢ wolne od kurzu, brudu, zarysowan i zanieczyszczen.

Upewnic sig, ze uszczelka modutu bazowego jest dobrym stanie technicznym. Nie wolno jej ponownie uzywac, jesli jest
uszkodzona lub zuzyta.

1. Upewni¢ sie, ze uszczelka modutu bazowego (element 237) jest prawidtowo zatozona w obudowie (element 1). Upewni¢
sie, ze pierscien uszczelniajgcy (element 12) znajduje sie we wtasciwym miejscu w zespole modutu bazowego.
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N

. Podtaczy¢ dwa zespoty kabli z ptytki czujnika do zespotu ptytki drukowanej (element 50). Zwroci¢ uwage na ustawienie
zigczy.

w

. W przypadku DVC6205, podtgczy¢ zespét kabla biegngcego od zaciskow LOOP w skrzynce przytagczeniowej do ztgcza
sprzezenia w skrzynce przytaczeniowej (patrz ilustracja 7-2).

S

. Wiozy¢ modut bazowy (element 2) do obudowy (element 1).

(&)}

. Zainstalowac trzy $ruby z fbem gniazdowym (element 38) w module bazowym w obudowie. Jesli nie byty wczeéniej
zainstalowane, wcisngc¢ trzy pierscienie mocujgce (element 154) w modut bazowy. Dokreci¢ sruby rownomiernie w sposéb
naprzemienny momentem koncowym sity 16 Nm.

UWAGA

Zranienie pracownikéw, szkody majatkowe lub zakidcenie sterownia procesem technologicznym moga by¢ skutkiem
zniszczenia zespotéw kabli/okablowania podczas montazu pokrywy zespotu modutu bazowego.

Upewnic sie, ze zespoly kabli/kable sg prawidlowo umieszczone wewnatrz modutu bazowego, tak ze nie zostang $cisniete
lub uszkodzone podczas montazu pokrywy zespotu modutu bazowego w kroku 6.

6. Dotaczy¢ pokrywe (element 43) do zespotu modutu bazowego.

Obstuga submodutu

Modut bazowy DVC6200 zawiera nastepujace submoduty: konwerter I/P, zespdt ptytki drukowanej i przekaznik pneumatyczny.
Jesli wystapig problemy w ich dziataniu, submoduty te mogg by¢ zdemontowane z modutu bazowego i wymienione na nowe.
Po wymianie submodutu, modut bazowy moze by¢ ponownie uzyty.

UWAGA

Podczas prowadzenia prac obstugowych przy module bazowym nalezy zachowaé ostroznos$é. Zatozy¢ pokrywe chronigca
konwerter I/P i manometry podczas obstugi innych submodutéw.

Dla zachowania nominalnej doktadnosci urzadzenia, nie wolno uderzaé lub upuszczaé¢ konwertera I/P podczas prowadzenia
prac obstugowych.

Konwerter I/P (prad/cisnienie)

Lokalizacje czesci pokazano na ilustracji 8-2 lub 8-4. Konwerter I/P (element 41) znajduje sie na przedniej $cianie modutu
bazowego.

Uwaga

Po wymianie submodutu konwertera I/P, nalezy skalibrowa¢ cyfrowy sterownik zaworu dla zagwarantowania doktadnosci
zgodnej ze specyfikacja.
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Wymiana filtra I/P

Filtr siatkowy pod konwerterem I/P spetnia role pomocniczego filtra medium zasilajgcego. W celu wymiany filtra nalezy
wykonac¢ ponizsza procedure:

1. Zdemontowac konwerter I/P (element 41) i ostone (element 169) w sposo6b opisany w procedurze demontazu
konwertera I/P.

2. Wyjgc filtr (element 231) z przytacza zasilania.

3. Zainstalowac¢ nowy filtr w przytaczu zasilania, tak jak pokazano na ilustracji 7-3.

llustracja 7-3. Lokalizacja filtra konwertera I/P

PIERSCIEN USZCZELNIAJACY FILTR W PRZYLACZU

W PRZYtACZU WYLOTOWYM ZASILANIA KONWERTERA I/P
KONWERTERA I/P

W8072

4. Zbadac stan techniczny pierscienia uszczelniajgcego (element 39) w przytgczu wylotowym konwertera I/P i wymienié
go w razie potrzeby.

5. Zainstalowa¢ konwerter I/P (element 41) i ostone (element 169) w sposdb opisany w procedurze wymiany konwertera |I/P.

Demontaz konwertera I/P
1. Zdja¢ pokrywe przednia (element 43), jesli wczesniej nie byta juz zdjeta.

2. Patrz ilustracja 7-4. Przy uzyciu klucza gniazdowego szesciokatnego 2,5 mm, wykreci¢ cztery sruby z tbem gniazdowym
(element 23) ktdére mocujg ostone (element 169) i konwerter I/P (element 41) do modutu bazowego (element 2).

3. Zdja¢ ostoneg (element 169); nastepnie wyciagna¢ konwerter I/P (element 41) z modutu bazowego (element 2). Zwrécié
uwage, aby nie uszkodzi¢ dwdch przewodow elektrycznych wychodzgcych z podstawy konwertera I/P.

4. UpewniC sig, ze pierscien uszczelniajacy (element 39) i filtr (element 231) pozostaty w module bazowym i nie wyszty razem
z konwerterem I/P (element 41).

Wymiana konwertera I/P

1. Patrz ilustracja 7-3. Sprawdzi¢ stan techniczny pierscienia uszczelniajacego (element 39) w podstawie modutu (element 2).
W razie potrzeby wymieni¢ na nowy. Pierscienie uszczelniajgce pokry¢ smarem silikonowym.

2. Upewni¢ sig, ze dwie koszulki (element 210) pokazane na ilustracji 7-4 sg prawidtowo zainstalowane na przewodach
elektrycznych.
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llustracja 7-4. Konwerter I/P OSLONA

(ELEMENT 169)

SRUBY Z tBEM
GNIAZDOWYM (4)
(ELEMENT 23).

KONWERTER I/P

(ELEMENT 41) ~
I~

/,
KOSZULKI

(ELEMENT 210)

W9328

3. Zainstalowac¢ konwerter I/P (element 41) bezposrednio w podstawie modutu (element 2), zwracajgc szczegolng uwage,
aby dwa elektryczne wtyki weszty w prowadnice w podstawie modutu. Prowadnice te tgczg przewody bezposrednio
z submodutem zespotu ptytki drukowane;.

4. Zainstalowac ostone (element 169) nad konwerterem I/P (element 41).

5. Zainstalowac cztery $ruby z tbem gniazdowym (element 23) i dokreci¢ je rbwnomiernie w spos6b naprzemienny
do koncowego momentu sity 1,6 Nm.

6. Po wymianie konwertera /P, nalezy skalibrowac cyfrowy sterownik zaworu dla zagwarantowania doktadnosci zgodnej
ze specyfikacja.

Zespot ptytki drukowanej (PWB)

Lokalizacje czesci pokazano na ilustracji 8-2 lub 8-4. Zespot ptytki drukowanej (element 50) znajduje sie z tylu zespotu modutu
bazowego (element 2).

Uwaga
Zespot ptytki drukowanej musi mie¢ wersje oprogramowania systemowego 9 lub nowsza.

Uwaga
Po wymianie zespotu ptytki drukowanej, nalezy skalibrowa¢ cyfrowy sterownik zaworu dla zagwarantowania doktadnosci
zgodnej ze specyfikacja.

Demontaz zespotu ptytki drukowane;j

1. Wyja¢ modut bazowy z obudowy wykonujgc procedure ,Demontazu modutu bazowego”.

2. Wykrecic trzy sruby (element 33).

3. Wyjac¢ zespot ptytki drukowanej (element 50) bezposrednio z modutu bazowego (element 2).
4

. Upewnic¢ sig, ze pierscienie uszczelniajace (element 40) pozostaty w wycieciach czujnikdw cisnienia w zespole modutu
bazowego (element 2) po wyjeciu zespotu ptytki drukowanej (element 50).

Wymiana zespotu ptytki drukowanej i ustawienie mikroprzetgcznika

1. Pierscienie uszczelniajgce czujnikow cisnienia (element 40) pokry¢ smarem silikonowym i zainstalowac je na wystepach
czujnikéw cisnienia w zespole modutu bazowego.
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2. Przed instalacjg zespotu ptytki drukowanej (element 50) nalezy jg prawidtowo ustawi¢ wzgledem modutu bazowego. Dwa
wtyki z konwertera I/P (element 41) muszg wchodzi¢ w gniazda na zespole ptytki drukowanej i wystepy czujnikdw cisnienia

w module bazowym muszg pasowac¢ do gniazd w zespole ptytki drukowane;.
3. Wepchna¢ zespot plytki drukowanej (element 50) do wnetrza modutu bazowego.
4. Zainstalowac i dokreci¢ trzy sruby (element 33) momentem sity rwnym 1 Nm.
5. Ustawic¢ mikroprzetacznik w zespole plytki drukowanej zgodnie z informacjami zawartymi w tabeli 7-2.

Tabela 7-2. Konfiguracja mikroprzetacznika(!)
Tryb pracy Pozycja mikroprzetgcznika

Praca sieciowa GORA *
Praca bezposrednia DOt %

1. Lokalizacje mikroprzetacznika pokazano na ilustracji 7-5.

llustracja 7-5. Lokalizacja mikroprzetacznika

STRONA TYLNA SUBMODULU
ZESPOLU PLYTKI DRUKOWANEJ

MIKROPRZELACZNIK

ZE ACZE SKRZYNKI

PRZYLACZENIOWEJ ZLACZE CZUJNIKA SKOKU

SZPILKI ZLACZA WYJETE

Uwaga
W przypadku cyfrowego sterownika zaworu dziatajacego w petli regulacyjnej 4 do 20 mA, upewnic¢ sie, ze mikroprzetgcznik
ustawiony jest do pracy bezposredniej, to znaczy znajduje sie w pozycji dolnej.

6. Zamontowa¢ modut bazowy w obudowie wykonujgc procedure ,Wymiana modutu bazowego”.

7. Skonfigurowac i skalibrowac¢ cyfrowy sterownik zaworu.
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Przekaznik pneumatyczny

Lokalizacje czesci pokazano na ilustracji 8-2 lub 8-4. Przekaznik pneumatyczny (element 24) znajduje sie na przedniej $cianie
modutu bazowego.

Uwaga
Po wymianie submodutu przekaznika, nalezy skalibrowa¢ cyfrowy sterownik zaworu dla zagwarantowania doktadnosci

zgodnej ze specyfikacja.

Demontaz przekaznika pneumatycznego
1. Poluzowaé cztery $ruby, ktére mocujg przekaznik (element 24) do modutu bazowego. Sruby te sg $rubami uwiezionymi
w przekazniku.

2. Zdjaé przekaznik.

Wymiana przekaznika pneumatycznego

1. Wizualnie zbadac¢ otwory w module bazowym, aby upewni¢ sie, ze sg one czyste i drozne. Jesli konieczne jest czyszczenie
otworow, to nie wolno ich powiekszac.

2. Smarem silikonowym pokry¢ uszczelke przekaznika i umiescic jg w wyztobieniu w spodniej czgsci przekaznika, tak jak
pokazano na ilustracji 7-6. Przycisng¢ przekaznik, aby mate wystepy mocujgce weszty w wyciecia ustawiajgc przekaznik
we wiasciwym potozeniu.

llustracja 7-6. Zespot przekaznika pneumatycznego

USZCZELKA PRZEKAZNIKA

W8074

3. Umiesci¢ przekaznik (wraz z ostong) w module bazowym. Cztery Sruby dokreci¢ naprzemiennie momentem sity
réwnym 2 Nm.

4. Przy uzyciu komunikatora polowego sprawdzi¢, czy wartos¢ parametru Relay Type jest zgodna z typem zainstalowanego
przekaznika.

5. Po wymianie przekaznika i sprawdzeniu jego typu, wykona¢ kalibracje skoku dla zagwarantowania doktadnosci dziatania
sterownika zgodnej ze specyfikacja.

Manometry, zaslepki rurowe lub zawory zwrotne

W zaleznosci od zamoéwionych opcji, DVC6200 lub DVC6205 bedzie wyposazony w manometry (element 47), zaslepki rurowe
(element 66) lub zawory zwrotne (element 67). Urzadzenia jednostronnego dziatania bezposredniego bedg wyposazone
réwniez w filtr (element 236, ilustracja 8-3). Znajduja sie one na gérze modutu bazowego obok przekaznika.
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W celu wymiany manometréw, zaworéw zwrotnych lub zaslepek rurowych nalezy wykona¢ ponizszg procedure. Lokalizacje
czesci pokazano na ilustracji 8-2 i 8-3.

1. Zdja¢ pokrywe czotowg (element 43).
2. Zdemontowa¢ manometr, zaslepke rurowg lub zawor zwrotny w nastepujacy sposob:

W przypadku manometréw (element 47), ptaskie powierzchnie znajdujg sie na obudowie manometru. Manometr chwycié
kluczem za ptaskie powierzchnie i wykreci¢ go z modutu bazowego. W przypadku sterownikow dwustronnego dziatania,
w celu demontazu manometru ci$nienia zasilania nalezy wykrecic¢ jeden z manometréw ci$nienia wylotowego.

W przypadku zaslepek rurowych (element 66) i zaworéw zwrotnych (element 67), elementy te nalezy wykreci¢ z modutu
bazowego przy uzyciu klucza.

3. Gwinty nowych manometrow, zaslepek rurowych lub zaworéw zwrotnych nalezy pokry¢é cynkowym szczeliwem
zapobiegajgcym zacieraniu (element 64).

4. Przy uzyciu klucza wkreci¢ manometry, zaslepki lub zawory zwrotne w modut bazowy.
Skrzynka przytgczeniowa
A OSTRZEZENIE

Patrz OSTRZEZENIA znajdujace sie na poczatku rozdziatu ,Obstuga” w niniejszej instrukgii.

Lokalizacje czesci pokazano na ilustracji 8-2 lub 8-4.

Skrzynka przytgczeniowa znajduje sie na obudowie i zawiera listwe zaciskowg do podtgczenia okablowania polowego.

Uwaga

Skrzynka przytgczeniowa sprzezenia zwrotnego w DVC6205 (pokazana na ilustracji 7-7) jest czescig niepodlegajaca
wymianie. Nie wolno zdejmowac farby zabezpieczajacej ze Sruby.

llustracja 7-7. Skrzynka przytaczeniowa sprzezenia zwrotnego w FIELDVUE DVC6205

SKRZYNKA PRZYt ACZENIOWA
SPRZEZENIA ZWROTNEGO -
NIE PODLEGA WYMIANIE

X0379

Demontaz skrzynki przytaczeniowej

Nie wolno zdejmowacé pokrywy skrzynki przytgczeniowej w atmosferze potencjalnie wybuchowej lub w obszarze zagrozonym,
gdyz grozi to pozarem lub wybuchem mogacym by¢ przyczyng zranienia pracownikéw obstugi lub zniszczenia urzadzenia.
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1. Odkreci¢ srube blokujaca (element 58) w pokrywie (element 4), aby mogta zosta¢ odkrecona ze skrzynki przytgczeniowe;.

2. Po zdjeciu pokrywy (element 4), zanotowac konfiguracje podtgczenia okablowania polowego i odtgczy¢ okablowanie
od listwy zaciskowe;j.

3. Oddzieli¢ modut bazowy od obudowy wykonujac procedure ,Demontaz modutu bazowego”.
4. Odtgczyc¢ ztacze okablowania skrzynki przytaczeniowej od ptytki czujnika w zespole obudowy (element 50).
5. Wykrecic¢ $rube (element 72). Wyciggna¢ zespot skrzynki przytagczeniowej z obudowy.

Wymiana skrzynki przytgczeniowe;

Uwaga
Zbadac¢ stan techniczny wszystkich pierscieni uszczelniajgcych i wymieni¢ na nowe w razie potrzeby.

1. Natozy¢ niewielkg ilo§¢ smaru silikonowego na pierscien uszczelniajacy (element 34) i zainstalowac go na trzpieniu
skrzynki przytaczeniowe;.

2. Wiozy¢ trzpien zespotu skrzynki przytgczeniowej w obudowe, az wyjdzie od spodniej strony obudowy. Ustawi¢ zespot
skrzynki przytgczeniowej w taki sposob, aby Sruba (element 72) w skrzynce przytaczeniowej pokryta sie z otworem
w obudowie. Zainstalowa¢ srube (element 72).

3. Podtaczy¢ ztacze okablowania skrzynki przytaczeniowej do ptytki czujnika w zespole obudowy (element 50). Zwrécic
uwage na prawidtowe ustawienie ztgcza.

4. Zamontowa¢ modut bazowy w obudowie wykonujgc procedure ,Wymiana modutu bazowego”.

5. Podtaczy¢ okablowanie polowe zgodnie z informacjami zanotowanymi w kroku 2 procedury ,Demontaz skrzynki
przytaczeniowej”.

6. Pierscien uszczelniajacy (element 36) pokry¢ silikonowym smarem uszczelniajgcym i zainstalowaé go na gwincie
2-5/8 cala skrzynki przytgczeniowej. Zastosowac zalecane narzedzie, aby zabezpieczy¢ pierscien uszczelniajgcy przed
przecieciem podczas instalacji go na gwincie.

7. Gwint 2-5/8 cala skrzynki przytgczeniowej pokry¢ smarem litowym (element 63), aby zapobiec zacieraniu lub zablokowaniu
zainstalowanej pokrywy.

8. Wkreci¢ pokrywe (element 4) na skrzynke przytgczeniowa.

9. Wkrecic¢ $rube ustalajgcg (element 58) w pokrywe (element 4). Odkreci¢ pokrywe (nie wiecej niz o jeden obrét), aby ustawic
srube ustalajaca w jednym z wyciec¢ w skrzynce przytagczeniowej. Dokrecic¢ srube blokujaca (element 58).

Rozwigzywanie probleméw

Jesli wystepujg klopoty z komunikacjg lub sygnatem wyjsciowym sterownika, patrz wykaz objawoéw i zalecanych dziatan
naprawczych przedstawiony w tabeli 7-3. Patrz rowniez wykaz sprawdzen technicznych DVC6200 na stronie 111.

Sprawdzenie napiecia dostepnego

A OSTRZEZENIE

Nie wolno wykonywaé ponizszego testu w obszarze zagrozonym lub w atmosferze potencjalnie wybuchowej, gdyz grozi
to pozarem lub wybuchem mogacym by¢ przyczyng zranienia pracownikéw obstugi lub zniszczenia urzadzenia.
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W celu sprawdzenia dostepnego napiecia na urzgdzeniu, nalezy wykonaé ponizsza procedure:

Podtaczy¢ urzadzenia pokazane na ilustracji 2-29 do okablowania polowego zamiast sterownika FIELDVUE.
W systemie sterowania ustawi¢ maksymalny prad wyjsciowy.

Ustawi¢ rezystancje réwng zeru na potencjometrze 1 kilom pokazanym na ilustracji 2-29.

Zapisa¢ wartos¢ prgdu wskazywang przez miliamperomierz.

Zmienic¢ rezystancje potencjometrem 1 kilom do uzyskania odczytu na woltomierzu napigecia 11,0 V.

Zapisac wartos¢ prgdu wskazywang przez miliamperomierz.

A I

Jesli wartos¢ pradu zapisana w kroku 6 jest rowna wartosci zapisanej w kroku 4 (+ 0,08 mA), napigcie dostepne jest
prawidifowe.

8. Jedli napiecie dostepne jest nieprawidtowe, patrz ,Zasady okablowania w rozdziale Instalacja”.

Sprawdzenie pradu w petli bez roztaczania okablowania petli

Nie wolno wykonywa¢ ponizszego testu w obszarze zagrozonym lub w atmosferze potencjalnie wybuchowej, gdyz grozi
to pozarem lub wybuchem mogacym by¢ przyczyna zranienia pracownikéw obstugi lub zniszczenia urzgdzenia.

W celu sprawdzenia pradu w petli bez roztgczania okablowania petli nalezy wykona¢ ponizszg procedure.

1. Przy sterowniku FIELDVUE podtagczonym do zrédfa pradowego, nalezy podtgczy¢ do zaciskow TEST multimetr nastawiony
do pomiaréw napiecia statego (0 do 1 VDC lub zakres mV) w sposob pokazany na ilustracji 7-8.

2. Napiecie na zaciskach testowych jest proporcjonalne do pragdu w petli [0,004 V = 0,004 A (4 mA)]. Na podstawie danych
technicznych zawartych w tabeli 1-2, okresli¢, czy prad jest wystarczajacy.

llustracja 7-8. Sprawdzenie petli pradowej przy wykorzystaniu zaciskow TEST

MULTIMETR PETLA+/ TEST +
(PATRZ UWAGI _TEST-
PONIZEJ)

)

N_PETLA-

| e

PETLA+ / TEST + B @
®

ZRODLO PRADOWE L
4 -20mA TEST -
PETLA+/TEST +
SYSTEM DCS
(LUB INNE ZRODLO
PRADOWE) SKRZYNKA PRZYLACZENIOWA
UWAGI: CYFROWEGO STEROWNIKA
1. ZAKRES POMIAROWY MULTIMETRU 0,000 DO 1,0000 VDC ZAWORU DVC6200

2. TYPOWE ODCZYTY 0,004 VDC DO 0,020 VDC
3.ZPRAWA OHMAV = | x R, GDZIE R = PRECYZYJNY REZYSTOR 1 OM, V =1 x 1, TAK WIEC V= |
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Tabela 7-3. Rozwigzywanie problemow

Objawy Mozliwa przyczyna

Zalecane dziatania

1. Pomiar sygnatu wejscia 1a. Tryb sterowania nie jest Analog.
analogowego w sterowniku nie
zgadza sie z rzeczywistg

1a. Sprawdzi¢ tryb sterowania przy uzyciu komunikatora polowego.
Jesli wybrano tryb Digital lub Test, urzadzenie otrzymuje sygnat
nastawy w postaci sygnatu cyfrowego. Sterowanie nie odbywa sig

wartos$cig pradu. w oparciu o prad wej$ciowy. Zmieni¢ tryb sterowania na Analog.
1b. Mate napiecie zgodnosci systemu sterowania. 1b. Sprawdzi¢ napiecie zgodnosci systemu (patrz ,Zasady
okablowania w rozdziale Instalacja”).
1c. Sterownik w stanie wytgczenia w wyniku zakornczenia 1c. Sprawdzi¢ stan urzadzenia przy uzyciu komunikatora polowego
niepowodzeniem autotestu. (patrz ,Odczyt stanu urzadzen” w rozdziale ,Odczyt informacji”
o urzadzeniu).
1d. Czujnik wejscia analogowego nieskalibrowany. 1d. Skalibrowa¢ czujnik wejscia analogowego (patrz ,Kalibracja
wejscia analogowego” w rozdziale ,Kalibracja”).
1e. Uptywnos$¢ pradowa. 1e. Uptywno$¢ moze by¢ spowodowana zbyt duza wilgocia
w skrzynce przytaczeniowej. W takim przypadku warto$¢ natezenia
pradu zmienia sie przypadkowo. Osuszy¢ wnetrze skrzynki
przytaczeniowej, nastepnie ponownie wykonac test.
2. Brak komunikacji 2a. Niewystarczajgce napigcie dostepne. 2a. Obliczy¢ napigcie dostepne (patrz ,Zasady okablowania”

z urzadzeniem.

w rozdziale ,Instalacja”). Napigcie dostepne musi by¢ wigksze lub
réwne 11 VDC.

2b. Zbyt mata impedancja wyjsciowa sterownika.

2b. Zainstalowac filtr HART po sprawdzeniu napiecia dostepnego
systemu sterowania (patrz ,Zasady okablowania” w rozdziale
Jnstalacja”).

2c. Zbyt duza pojemno$¢ kabli.

2c. Sprawdzi¢ maksymalng pojemno$¢ kabla (patrz ,Zasady”
okablowania w rozdziale ,Instalacja”).

2d. Filtr HART nieprawidtowo wyregulowany.

2d. Sprawdzi¢ regulacje filtra (patrz wlasciwa instrukcja obstugi
filtra HART).

2e. Nieprawidtowe okablowanie polowe.

2e. Sprawdzi¢ polaryzacje podtgczenia okablowania i jako$¢
pofaczen. Upewni¢ sig, ze ekran kabla jest uziemiony tylko
od strony systemu sterowania.

2f. Sterownik generuje na wyjsciu prad mniejszy od 4 mA.

2f. Sprawdzi¢ minimalng nastawe wyjscia systemu sterowania,
ktora nie moze byé mniejsza od 3,8 mA.

2g. Roztaczony kabel petli na zespole ptytki drukowanej.

2g. Sprawdzi¢ poprawno$¢ instalacji ztgczy.

nastawiony.

2h. Mikroprzetacznik na ptytce drukowanej nieprawidtowo

2h. Sprawdzi¢ poprawno$¢ ustawienia lub uszkodzenie
mikroprzetacznika znajdujacego sie na spodniej stronie zespotu
ptytki drukowanej. Ustawi¢ mikroprzetacznik lub wymieni¢ zespot
ptytki drukowanej, jesli mikroprzetacznik jest uszkodzony. Nastawy
przetacznika opisano w tabeli 7-2.

2j. Uszkodzenie zespotu ptytki drukowanej.

2j. Podtaczy¢ do cyfrowego sterownika zaworu zrodio sygnatu
pradowego 4-20 mA. Napiecie na zaciskach LOOP+ i LOOP-
powinno zawierac¢ sie w przedziale 9 do 10,5 VDC. Je$li napigcie
na zaciskach nie jest w przedziale 9 do 10,5 VDC, wymieni¢ zespot
ptytki drukowane;j.

2k. Nieprawidtowy adres sieciowy.

2k. Przy uzyciu komunikatora polowego ustawi¢ adres sieciowy
(patrz rozdziat ,Konfiguracja szczegdtowa”). Z menu Utility, wybraé
Configure Communicator> Polling > Always Poll. Ustawi¢ adres
sieciowy 0.

2l. Uszkodzona skrzynka przytgczeniowa.

2l. Sprawdzi¢ ciggtos$¢ potaczen miedzy kazdym zaciskiem
w skrzynce przytaczeniowym a wiasciwg koncéwka w ztgczu
na ptytce drukowanej. Jesli zachodzi koniecznos¢, wymienic¢
zespot skrzynki przytaczeniowe;j.

ValveLink.

2m. Uszkodzony komunikator polowy lub modem kablowy

2m. Jesli konieczne, naprawi¢ lub wymieni¢ kabel.

z komputerem PC.

2n. Modem ValveLink uszkodzony lub niekompatybilny

2n. Wymieni¢ modem ValvelLink.

niezaprogramowany.

2p. Klucz sprzetowy do ValveLink uszkodzony lub

2p. Wymieni¢ jesli uszkodzony lub zwréci¢ do producenta
do zaprogramowania.
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Tabela 7-3. Rozwigzywanie problemoéw (ciag dalszy)

Objawy

Mozliwa przyczyna

Zalecane dziatania

3. Sterownik nie moze by¢
skalibrowany, reaguje wolno
lub oscyluje.

3a. Btedy konfiguraciji.

3a. Sprawdzi¢ nastepujace parametry konfiguracii:

Jesli konieczne, ustawi¢ zabezpieczenie na warto$¢ None.
Jesli urzadzenie ma wybrany tryb Out of Service, zmienié na In
Service.

Sprawdzi¢ parametry:

Travel Sensor Motion

Tuning set

Zero control signal

Feedback Connection

Control mode (powinien by¢ Analog)

Restart control mode (powinien byé Analog)

3b. Dtawienie przeptywu pneumatycznego w konwerterze I/P.

3b. Sprawdzi¢ filtr w przytaczu zasilania konwertera I/P w module
bazowym. Wymienic¢ w razie potrzeby. Jesli przeptyw
w konwerterze jest ograniczony, wymieni¢ konwerter I/P.

3c. Brak pierscieni uszczelniajgcych w konwerterze I/P lub
zniszczona uszczelka konwertera.

3c. Wymieni¢ pierscienie uszczelniajace.

3d. Zespot konwertera I/P
zniszczony/skorodowany/niedrozny.

3d. Sprawdzi¢, czy przestona nie ulegta odksztatceniu, sprawdzié¢
obwdd cewki lub zabrudzone, zanieczyszczone powietrze
zasilania. Rezystancja cewki musi zawiera¢ sie w przedziale
1680 - 1860 oméw. Wymieni¢ zniszczony/skorodowany/niedrozny
zespot konwertera I/P.

3e. Zespot konwertera I/P niezgodny ze specyfikacja.

3e. Dysza zespotu konwertera I/P moze wymagac¢ regulacji.
Sprawdzi¢ sygnat sterujacy (55 do 80% w przypadku
dwustronnego dziatania; 60 do 85% w przypadku jednostronnego
dziatania) przy zaworze znajdujgcym sie nie w pozycji koncowej.
Wymieni¢ zespdt konwertera I/P, jesli sygnat sterujacy jest caty
czas wysoki lub niski.

3f. Uszkodzona uszczelka modutu.

3f. Sprawdzi¢ stan techniczny i ustawienie uszczelki modutu
bazowego. W razie koniecznosci wymieni¢ uszczelke.

3g. Uszkodzony przekaznik

3g. Podnies¢ belke przekaznika wewnatrz ostony przekaznika

i zaobserwowac wzrost cisnienia wylotowego. Wymienié
przekaznik, zbadac¢ stan techniczny uszczelki przekaznika.
Wymieni¢ uszczelke przekaznika lub przekaznik, jesli konwerter I/P
jest sprawny i przepusty powietrzne nie sg zablokowane.
Sprawdzi¢ regulacje przekaznika.

3h. Uszkodzony regulator 67CFR, manometr ci$nienia
zasilania wskazuje zmienne ci$nienie.

3h. Wymieni¢ regulator 67CFR.

4. Testy diagnostyczne
ValveLink daja btedne wyniki.

4a. Uszkodzony czujnik cinienia.

4a. Wymieni¢ zespot ptytki drukowane;j.

4b. Brak pierscienia uszczelniajgcego czujnika ci$nienia.

4b. Wymieni¢ pierscien uszczelniajgcy.

5. Komunikator polowy nie
wigcza sie.

5a. Zespoot akumulatoréw nienatadowany.

5a. Natadowac zespot akumulatoréw.

Uwaga: Zespot akumulatoréw moze byé tadowany

w komunikatorze lub oddzielnie. Komunikator polowy jest w petni
funkcjonalny podczas tadowania akumulatoréw. Nie wolno tadowaé
zespotu akumulatoréw w obszarze zagrozonym.
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Wykaz sprawdzen DVC6200

Wypetni¢ ponizszy formularz przed skontaktowaniem sie z biurem obstugi klienta firmy Emerson Process Management.

1.

2

-

12.

13.

2o 0 © N o gk

Numer seryjny odczytany z tabliczki znamionowej

Czy cyfrowy sterownik zaworu odpowiada na sygnat sterujgcy? Tak Nie

Jesli nie, opisa¢ objawy

Zmierzy¢ napiecie na zaciskach Loop - i Loop + skrzynki przytaczeniowej dla pragdu sterujgcego w petli 4,0 mA
i 20,0 mA: V dla 4,0 mA V dla 20,0 mA.
(Te wartosci powinny wynosi¢ okoto 9,6 V dla 4,0 mAi 10,3 V dla 20 mA).

Czy mozliwa jest komunikacja HART z cyfrowym sterownikiem zaworu? Tak Nie

Jaki jest poziom diagnostyczny cyfrowego sterownika zaworu? AC HC AD PD obv

Jaki jest numer wersji oprogramowania cyfrowego sterownika zaworu?
Jaki jest numer wers;ji sprzetowej cyfrowego sterownika zaworu?

Czy cyfrowy sterownik zaworu dziata w trybie In Service? Tak Nie

Czy tryb sterowania cyfrowego sterownika zaworu ustawiony jest na Analog? Tak Nie

Czy sterowanie jest cisnieniem czy skokiem?

Jakie sg wartosci ponizszych parametréw?
Sygnat wejsciowy Sygnat sterujgcy %
Cisnienie zasilania Cisnienie A Cisnienie B
Skok docelowy % Skok %

Jakie sg odczyty nastepujgcych alarmow?

Alarmy awarii

Alarmy zaworu

Stan dziatania

Liczba zapiséw w rekordzie alarméw

Wyeksportowac dane ValvelLink (jesli sg dostepne) dla urzadzenia (Status Monitor, Detailed Setup, itp.).

Montaz

N o o s~ DN =

Jaki cyfrowy sterownik zaworu jest w Panstwa posiadaniu? DVC6200 DVC6205/DVC6215
Jaki typ, model, wielko$¢, producenta sitownika, na ktérym zamontowano DVC62007?

lle wynosi petny skok zaworu?

Jaki jest numer zespotu montazowego?

Jesli zespoty montazowe sg wykonane przez innych producentow/uzytkownika, prosze dotaczy¢ zdjgcie instalaciji.
Czy zestaw montazowy zostat zainstalowany zgodnie z instrukcjg? Tak Nie

Jaka jest pozycja bezpieczna zaworu? Zamkniety w przypadku awarii Otwarty w przypadku awarii
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Rozdziat 8 Czesci

Zamawianie czesci

Kontaktujgc sie z firmg Emerson Process Management w sprawie cyfrowego sterownika zaworu nalezy zawsze podawac jego
numer seryjny. Przy zamawianiu czesci nalezy poda¢ petny, jedenastoznakowy numer czesci podany w wykazie czesci
zamiennych. Podano tylko numery tych czeéci i zestawow, ktére sg zalecane jako czesci zamienne. W przypadku braku
numeru nalezy skontaktowac sig z firmg Emerson Process Management.

A OSTRZEZENIE

Nalezy stosowac tylko oryginalne cze$ci zamienne firmy Fisher. W produktach Fisher w Zadnym wypadku nie wolno
stosowac czesci niedostarczonych przez Emerson Process Management. Zastosowanie czes$ci niedostarczonych przez
Emerson Process Management moze uniewazni¢ gwarancje, negatywnie wptynaé na dziatanie wyrobu i spowodowaé
obrazenia ciata i szkody majgtkowe.

Element Opis Numer czesci

Zestawy czesci

Element Opis Numer czesci 6 Spare Module Base Assembly Kit, aluminum

[kit contains module base (key 2); drive screws, qty. 2,
1*  Elastomer Spare Parts Kit (it contains parts to (key 11); shield/lapel (key 19); hex socket cap screw, qty. 3,
service one digital valve controller) (key 38); self tapping screw, qty. 2 (key 49); pipe plug, gty. 3
Standard 19B5402X012 (key 61); retaining ring, qty. 3 (key 154); screen (key 236);
Extreme Temperature option and flame arrestors, qty. 3 (key 243)]

(fluorosilicone elastomers) 19B5402X022 GE18654X012

7*  Spare Housing Assembly Kit, aluminum
[kit contains housing (key 1); vent assembly (key 52);
seal (only included in Housing A kits) (key 288);
3*  Seal Screen Kit seal (key 237); O-ring (key 34); O-ring (only used
[kit contains 25 seal screens (key 231) with integrally mounted regulator) (key 5)]
and 25 O-rings (key 39)]

2*  Small Hardware Spare Parts Kit (kit contains parts
to service one digital valve controller) 19B5403X012

Standard and Extreme Temperature option 14B5072X182 Housing A (used for GX actuator)
(fluorosilicone elastomers) Standard (nitrile elastomers) GE48798X012
Extreme Temperature option
4*  Terminal Box Kit, aluminum (fluorosilicone elastomers) GE48798X022
Standard ' 19B5401X012 Housing B (used for all actuators except GX)
Standard, Natural Gas approved 19B5401X032 Standard (nitriIe elastomers) GE48798X052
Extreme Temperature option
(fluorosilicone elastomers) GE48798X062

Extreme Temperature option (fluorosilicone
elastomers) 19B5401X022

Extreme Temperature option (fluorosilicone 8" Spare I/P Shroud Kit

elastomers) Natural Gas Approved 19B5401X042 [kit contains shroud (key 169) and
hex socket cap screw, qty. 4 (key 23)] GE29183X012
5% 1/P Converter Kit . o .
Standard 38B6041X152 9 Remote Mount Feedback Unit Kit (see figure 8-5)
For Extreme Temperature option [remote housing assembly (key25); hex socket set screw
(fluorosilicone elastomers) 38B6041X132 (key 58);1/2 NPT pipe plug (key 62); wire retainer, gty 2

(key 131); terminal cover (key 255); o-ring (key 256); gasket
(Housing A only, used for GX actuator) (key 287); seal
(Housing A only, used for GX actuator) (key 288)

Housing A (used for GX actuator) GE46670X012
Housing B (used for all actuators except GX) GE40178X012

*Zalecane cze$ci zapasowe 113
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Element Opis Numer czesci Element Opis Numer czesci
10* Feedback Array Kit, Aluminum

Sliding Stem (Linear)
[kit contains feedback array and hex socket cap screws,
qty. 2, with hex key and alignment template. 210 mm
(8-1/4 inch) kit also contains insert]. Stainless steel kits only
for use with stainless steel mounting kits.

7 mm (1/4-inch)

Aluminum GG20240X012
19 mm (3/4-inch)

Aluminum GG20240X022

Stainless steel GG13199X012
25 mm (1-inch)

Aluminum GG20240X032

Stainless steel GG13199X022
38 mm (1-1/2 inch)

Aluminum GG20240X042

Stainless steel GG13199X032
50 mm (2-inch)

Aluminum GG20240X052

Stainless steel GG13199X042
100 mm (4-inch)

Aluminum GG20240X062

Stainless steel GG13199X052
210 mm (8-1/4 inch)

Aluminum GG20243X012

Stainless steel GG13199X072
Rotary

[kit contains feedback assembly, pointer, and travel indicator
scale]. Stainless steel kits only for use with stainless steel
mounting kits.
Aluminum GG10562X012
Stainless steel GG10562X022

Wykaz czesci

Uwaga

Podano tylko numery tych czesci, ktére sa zalecane jako czesci
zamienne. W przypadku braku numeru nalezy skontaktowac sie
z firmg Emerson Process Management.

Czesci z numerami odnos$nikéw sa dostepne w zestawach czesci;
patrz odno$nik na dole strony.

Element Opis

Obudowa
(patrz ilustracja 8-2 i 8-4)
DVC6200 i DVC6205
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Housing(?)

Drive Screw (2 req'd) (DVC6205 only)
Shield (DVC6205 only)

Vent, plastic(?)

Mounting Bracket (DVC6205 only)

248  Screw, hex head (4 req'd) (DVC6205 only)

249  Screw, hex head (4 req'd) (DVC6205 only)

250  Spacer (4 req'd) (DVC6205 only)

267  Standoff (2 req'd) (DVC6205 only)

271 Screen(?)

287  Gasket, Housing A only (used for GX actuator) (DVC6200 only)
288  Seal, Housing A only (used for GX actuator) (DVC6200 only)

Czesci wspdlne
(patrz ilustracje 8-2, 8-3 i 8-4)

DVC6200 i DVC6205
16*  O-ring(") (3 req'd)
29  Warning label, for use only with LCIE hazardous area
classifications
33 Mach Screw, pan head, SST(?) (3 req'd)
38  Cap Screw, hex socket, SST(2)() (3 req'd)

43* Cover Assembly (includes cover screws)

Standard 38B9580X022
Extreme temperature option
(fluorosilicone elastomers) 38B9580X032

48  Nameplate
49  Screw, self tapping (2 req'd)(®)
61 Pipe Plug, hex socket(®)
Housing A with relay C (2 req'd ) (used for GX actuator)
Housing A with relay B (1 req'd) (used for GX actuator)
Housing B with relay B and C (1 req'd)
(used for all actuators except GX)
Not required for relay A

63  Lithium grease (not furnished with the instrument)
64  Zinc based anti-seize compound (not furnished with the
instrument)
65  Lubricant, silicone sealant (not furnished with the instrument)
154  Retaining Ring(@ (3 req'd)
236  Screen (required for relay B and C only)(")
237  Module Base Seal(")

Modut bazowy
(patrz ilustracja 8-2 i 8-4)

DVC6200 i DVC6205

Module Base(®)
11 Drive Screw(®) (2 req'd)
12 O-ring()
19  Shield(®)
61 Pipe Plug, hex socket(®) (3 req'd)
243  Slotted Pin (flame arrestor)®) (3 req'd)

* Zalecane czesci zapasowe

1. Cze$¢ wehodzi w sktad zestawu czgsci elastomerowych
2. Czes$¢ wehodzi w sklad matego zestawu czesci

6. Czes$¢ wchodzi w skitad zestawu modutu bazowego

7. Cze$¢ wchodzi w skiad zestawu zespotu obudowy
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Element Opis Numer czesci

Zespot konwertera I/P
(patrz ilustracja 8-2 i 8-4)

DVC6200 i DVC6205
23 Cap Screw, hex socket, SST(2)(8) (4 req'd)
39*  O-ring(MB)®G)
41 |/P Converter(®
169  Shroud®)®) (see figure 7-4)
210*  Boot, nitrile(")®) (2 req'd) (see figure 7-4)
231*  Seal Screen(13)(5)

Przekaznik
(patrz ilustracja 8-2 i 8-4)

DVC6200 i DVC6205

24* Relay Assembly, (includes shroud, relay seal, mounting
Screws)

Standard (nitrile elastomers)
Standard Bleed
Housing A (used for GX actuator)

Single-/acting direct (relay C) 38B5786X182
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X172
Housing B (used for all actuators except GX)
Single-acting direct (relay C) 38B5786X132
Double-acting (relay A) 38B5786X052
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X092
Low Bleed
Housing A (used for GX actuator)
Single-acting direct (relay C) 38B5786X202
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X192
Housing B (used for all actuators except G)
Single-acting direct (relay C) 38B5786X152
Double-acting (relay A) 38B5786X072
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X112

Extreme Temperature option (fluorosilicone elastomers)
Standard Bleed

Single-acting direct (relay C) 38B5786X142

Double-acting (relay A) 38B5786X032

Single-acting reverse (relay B) 38B5786X102
Low Bleed

Single-acting direct (relay C) 38B5786X162

Double-acting (relay A) 38B5786X082

Single-acting reverse (relay B) 38B5786X122

* Zalecane czesci zapasowe

1. Cze$¢ wehodzi w sktad zestawu czesci elastomerowych
2. Czes$¢ wehodzi w sktad matego zestawu czesci

3. Czes¢ wehodzi w skiad zestawu uszczelki filtra

4. Cze$¢ wehodzi w sktad zestawu skrzynki przylaczeniowej
5. Czes¢ wechodzi w sktad zestawu czesci konwertera I/P

8. Czes$¢ wechodzi w skiad zestawu ostony

llustracja 8-1. Skrzynka przytaczeniowa
cyfrowego sterownika zaworu FIELDVUE
DVC6200 z atestem dla gazu ziemnego

WCISKANY ADAPTER
BLOKADY GAZU

ZLACZE
OKABLOWANIA

W9922

Element Opis Numer czesci

Skrzynka przytgczeniowa
zaciskow petli

(patrz ilustracja 8-2 i 8-4)
DVC6200 i DVC6205

Terminal Box Cap
34* O-ringM®
36* O-ringM#
58  Set Screw, hex socket, SST(2)
72  Cap Screw, hex socket, SST(2)
164  Terminal Box Assembly

Skrzynka przytgczeniowa
zaciskéw sprzezenia zawrotnego
(patrz ilustracja 8-4)

DV06205

Terminal Box Cap
34* O-ring(M®
36*  O-ring(N(4)
58  Set Screw, hex socket, SST(2)
62  Pipe Plug, hex hd, SST
262  Adapter
263* O-ring
Standard 1F463606992
Extreme temperature option, (fluorosilicone) 1F4636X0092
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Element Opis Numer czesci

Zespot ptytki drukowane;
(patrz ilustracja 8-2 i 8-4)
DVC6200 i DVC6205

Uwaga
Numery zamoéwieniowe ptytek obwodu drukowanego mozna uzyskac
w firmie Emerson Process Management.

50* PWB Assembly
Standard
For instrument level AC
For instrument level HC
For instrument level AD
For instrument level PD
For instrument level ODV

Extreme Temperature option (fluorosilicone elastomers)
For instrument level AC
For instrument level HC
For instrument level AD
For instrument level PD
For instrument level ODV

116

Element Opis Numer czesci

Zespotu manometrow cisnienia,
zas$lepek rurowych lub zaworéw
zwrotnych (patrz ilustracja 8-3)
DVC6200 i DVC6205

47* Pressure Gauge, nickel-plated brass case, brass connection
Double-acting (3 req'd); Single-acting (2 req'd)
PSI/MPA Gauge Scale

To 60 PSI, 0.4 MPa 18B7713X042

To 160 PSI, 1.1 MPa 18B7713X022
PSl/bar Gauge Scale

To 60 PSI, 4 bar 18B7713X032

To 160 PSI, 11 bar 18B7713X012
PSI/KG/CM?2 Gauge Scale

To 60 PSI, 4 KG/CM?2 18B7713X072

To 160 PSI, 11 KG/CM? 18B7713X082

66  Pipe Plug, hex head
For double-acting and single-acting direct w/gauges
(none req'd)
For single-acting reverse w/gauges (1 req'd)
For all units w/o gauges (3 req'd)

67  Tire Valve, used with Tire Valve Option only
Double-acting (3 req'd); Single-acting (2 req'd)

Jednostka sprzezenia DVC6215
(patrz ilustracja 8-5)

65  Lubricant, silicone sealant (not furnished
with the instrument)

256* O-Ring, fluorosilicone 1K1810X0122
Filtry HART
HF340, DIN rail mount 39B5411X022

HF341, DIN rail Mount, pass through (no filter) 39B5412X012

*Zalecane cze$ci zapasowe
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llustracja 8-2. Zesp6t obudowy cyfrowego sterownika
zaworu FIELDVUE DVC6200
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llustracja 8-2. Zespot obudowy cyfrowego sterownika zaworu FIELDVUE DVC6200
(cigg dalszy)
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llustracja 8-3. Konfiguracja manometréw
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llustracja 8-4. Zespot obudowy jednostki bazowej FIELDVUE DVC6205
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llustracja 8-4. Zesp6t obudowy jednostki bazowej FIELDVUE DVC6205 (ciag dalszy)
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llustracja 8-4. Zespot obudowy jednostki bazowej FIELDVUE DVC6205 (ciag dalszy)
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llustracja 8-5. Zesp6t jednostki zdalnego sprzezenia zwrotnego FIELDVUE DVC6215
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Dodatek A Zasada dziatania

Komunikacja HART

Protokot HART (Highway Addressable Remote Transducer) umozliwia urzgdzeniom polowym komunikacje i cyfrowe
przetwarzanie danych. Komunikacja cyfrowa odbywa sie przy wykorzystaniu tej samej pary przewodéw petli sterujacej,

w ktorej przesytany jest analogowy sygnat sterujgcy 4-20 mA, bez zakidcania sygnatu procesowego. W ten sposéb analogowy
sygnat sterujacy o krétkim czasie uaktualniania, moze by¢ wykorzystywany do realizacji funkcji sterowania. W tym samym
czasie, protokét HART umozliwia dostep do cyfrowej diagnostyki i obstugi oraz dodatkowych informacji procesowych. Protokot
HART stanowi narzedzie integracji catego systemu przez urzadzenie nadrzedne.

Protokdt HART wykorzystuje technike modulacji czestotliwosci, czyli kluczowania z przesuwem czestotliwo$cig (FSK).
Na sygnat pragdowy 4-20 mA natozone sg dwa sygnaty zmienne o czestotliwosciach 1200 i 2200 Hz. Czestotliwosci

te reprezentuja cyfry 1 0 (patrz ilustracja A-1). Komunikacja cyfrowa odbywa sie przez natozenie sygnatu
czestotliwosciowego na sygnat pragdowy 4-20 mA. Srednia warto$¢ sygnatu HART wynosi zero, tak wiec do sygnatu
4-20 mA nie dodaje sie zaden poziom staty. Dzigki temu moze byc realizowana rzeczywista jednoczesna komunikacja
bez przerywania sygnatu procesowego.

llustracja A-1. Technika kluczowania z przesuwem czestotliwosci HART

SYGNAL
ANALOGOWY

1200 Hz 2200 Hz
(1 (0)

SREDNIA ZMIANA WARTOSCI PRADU PODCZAS KOMUNIKACJI = 0

AB174/IL

Protokdt HART umozliwia prace sieciowg urzadzen, to znaczy podigczenie kilku urzadzen do pojedynczej linii komunikacyjnej.
Ten sposob jest szeroko wykorzystywany do monitorowania daleko potozonych urzadzen w rurociagach, w systemach
przeptywow rozliczeniowych i w sieciach zbiornikow. W tabeli 7-2 podano instrukcje ustawienia konfiguracji mikroprzetacznika
DIP na ptytce drukowanej na prace sieciowa.

Cyfrowy sterownik zaworu DVC6200

Obudowa cyfrowego sterownika zaworu DVC6200 zawiera czujnik skoku, skrzynke przytagczeniowa, przytgcza pneumatyczne
wejsciowe i wyjsciowe oraz modut bazowy, ktory moze by¢ w prosty sposéb wymieniany w warunkach polowych, bez
koniecznosci roztaczania okablowania polowego i potaczen pneumatycznych. Modut bazowy zawiera nastepujace podmoduty:
konwerter prad/cisnienie (I/P), zespot plytki drukowanej (pwb) i przekaznik pneumatyczny. Pozycja przekaznika okreslana jest
przez magnes na dzwigni przekaznika i detektor na ptytce obwodu drukowanego. Czujnik ten jest wykorzystywany do odczytu
sygnatu sprzezenia zwrotnego w mniejszej petli (MLFB). Modut bazowy moze by¢é modyfikowany przez wymiane podmodutdw.
Patrz ilustracje A-3 i A-4.
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llustracja A-2. Typowy sposéb podigczenia urzadzenia FIELDVUE do komputera PC przy wykorzystaniu
oprogramowania ValveLink
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Cyfrowe sterowniki zaworéw DVC6200 sg urzadzeniami zasilanymi z petli regulacyjnej, regulujg one pozycje zaworu
proporcjonalnie do sygnatu wejsciowego ze sterowni systemu. Ponizej opisano dziatanie cyfrowego sterownika zaworu
podtgczonego do ttokowego sitownika dwustronnego dziatania.

Sygnat wejsciowy jest doprowadzony do skrzynki przytaczeniowej przy wykorzystaniu pojedynczej skretki dwuprzewodowe;j,
a nastepnie do zespotu plytki drukowanej. Sygnat odczytywany jest przez mikroprocesor, przetwarzany przy uzyciu
algorytméw cyfrowych i zamieniany na analogowy sygnat sterujgcy pracg konwertera I/P.

Gdy sygnat wejsciowy rosnie, zwieksza sie sygnat sterujgcy konwerterem I/P i zwigksza sie cisnienie wylotowe z konwertera.
Cisnienie wylotowe z konwertera I/P jest podawane do podmodutu przekaznika pneumatycznego. Przekaznik jest podigczony
rowniez do cisnienia zasilania i wzmacnia maty sygnat pneumatyczny z konwertera I/P. Przekaznik generuje dwa wyjsciowe
sygnaty pneumatyczne. Przy zwiekszaniu sygnatu wejsciowego (sygnat 4 do 20 mA), cisnienie na wyjsciu A zwieksza sie,

a na wyjsciu B zmniejsza sie. Wyjscie A jest wykorzystywane w aplikacjach dwustronnego dziatania i pojedynczego dziatania
bezposredniego. Wyjscie B wykorzystywane w aplikacjach dwustronnego dziatania i pojedynczego dziatania odwrotnie
odwrotnego. Jak pokazano na ilustracji A-3, zwiekszajgce sie cisnienie na wyjsciu A powoduje ruch trzpienia sitownika

do dotu. Pozycja trzpienia jest okreslana przez bezdotykowy czujnik sprzezenia zwrotnego skoku. Trzpien przesuwa sie

do dotu, do osiagniecia zadanej pozycji. W tym punkcie zesp6t ptytki drukowanej stabilizuje sygnat sterujacy konwertera I/P.
Realizowane jest to przez ustawienie wtasciwej pozycji przestony, uniemozliwiajgcej dalszy wzrost cisnienia w dyszy.

Gdy sygnat wejsciowy maleje, zmniejsza sie rowniez sygnat sterujgcy konwertera I/P, a co za tym idzie, zmniejsza sie
cisnienie wylotowe z konwertera |/P. Przekaznik ciSnienia pneumatyczny zmniejsza cisnienia na wyjsciu A i zwieksza

na wyjsciu B. Trzpien przesuwa sie do gory, do osiagniecia wtasciwej pozycji. W tym punkcie zespét ptytki drukowanej
stabilizuje sygnat sterujgcy konwertera I/P. Realizowane jest przez ustawienie wtasciwej pozycji przestony, uniemozliwiajgcej
dalsze zmniejszanie sig cisnienia w dyszy.
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llustracja A-3. Schemat blokowy budowy cyfrowego sterownika zaworéw FIELDVUE DVC6200
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llustracja A-4. Budowa cyfrowego sterownika zaworu FIELDVUE DVC6200

OBUDOWA

PRZEKAZNIK

PNEUMATYCZNY MANOMETRY

POKRYWA

SKRZYNKA PRZYLACZENIOWA
Z POKRYWA

ZESPOL PLYTKI DRUKOWANEJ

KONWERTER I/P

ZESPOL MODULU BAZOWEGO !
(PRAD/CISNIENIE)

W9914

125



Zasada dziatania Instrukcja obstugi
Grudzien 2013 D103409X0PL

126



Instrukcja obstugi Schematy menu komunikatora polowego
D103409X0PL Grudzien 2013

Dodatek B Schematy menu komunikatora polowego

W rozdziale niniejszym przedstawiono schematy menu komunikatora polowego dla sterownikow z poziomami diagnostycznymi
HC, AD, PD i ODV oraz dla sterownika z poziomem diagnostycznym AC. Rozdziat zawiera rowniez skroty klawiszowe
ze wspotrzednymi, ktérych zadaniem jest utatwienie odnalezienia funkcji/zmiennej na wtasciwym schemacie menu.

127



Schematy menu komunikatora polowego

Instrukcja obstugi

Grudzien 2013 D103409X0PL
Skroéty klawiszowe dla sterownikéw z poziomami diagnostycznymi HC, AD, PD i ODV
Funkcja/zmienna klai:g:;wy Wspétrzedne(!) Funkcja/zmienna klavsv:(sr;;wy Wspétrzedne(!)
A minus B 3-5-3 4-G Device Revision 3-7-5 2-H
Actuator Style 1-2-6-4 3-D Diagnostic Data Available Enable 1-2-4-2-4 8-H
Alert Conditions 2-1 2-F Diagnostic in Progress Enable 1-2-4-2-3 8-H
Alert Record Full Enable 1-2-3-6-1 10-H Drive Current Shutdown 1-2-3-1-1 8-D
1-2-3-7-1 Drive Signal Alert Enable 1-2-3-1-2-1 10-D
) 1-2-3-6-2 . . 3-4 2-G
Alert Record has Entries Enable 12372 10-H Drive Signal 123122 10-D
Analog Input 3-1 2-G End Point Control Enable(?) 1-2-2-2-4-1 8-D
Analog Input Calibration 1-3-2-2 4-E . 1-2-3-6-5-1
Analog Input Range Hi 12531 6-H Failure Group Enable 1-2-3-7-6-1 104
Analog Input Range Lo 1-2-5-3-2 6-H Firmware Revision 3-7-6 2-H
Analog Input Units 1-2-5-2-3 6-G Flash ROM Shutdown 1-2-3-1-3-5 12-C
Auto Calibration 1-3-1-1 4-E Hardware Revision 3-7-7 2-H
Autocalibration in Progress Enable 1-2-4-2-2 8-H HART Tag 1-2-5-1-1 6-F
. 3-6-1 4-H 3-71 2-H
Auxliary Input 12-3-3-1-2 12-D HART Universal Revision 379 2-H
Auxiliary Terminal Action 1-2-3-3-1-3 12-D Input Characterization 1-2-2-3 4-C
1257 4G Instrument Date and Time 12412 86
Auxiliary Terminal Alert Enable 1-2-3-3-1-1 12-D 1-2-5-8 4-G
Burst Command 1-2-1-4-3 6-B Instrument Level 3-7-8 2-H
Burst Enable 1-2-1-4-1 6-B Instrument Mode Hot Key-1 1-A
Callibration in Progress Enable 1-2-4-2-1 8-H 1-2-11 4-B
1-2-3-4-7-5 12-G Instrument Serial Number 1-2-5-1-6 6-G
Change Cutoffs 12-2-2-2-3 10-C Instrument Time Invalid Enable 1-2-4-1-1 8G
Change Travel Limits 1-2-3-4-7-8 12:G Integral Dead Zone 12444 &
1-2-2-2-2-6 10-C 1-2-2-1-2-1 8-B
Clear ALL Records 1-2-3-6-4 10-H Integral Enable (Pressure) 1-2-2-1-3-2 8-C
1-2-3-7-4 Integral Enable (Travel) 1-2-2-1-1-2 8-A
Command 3 Configured Pressure 1-2-1-4-3 5-A Integral Gain (Pressure) 1-2-2-1-3-3 8-C
Control Mode Hot Key-2 1-A Integral Gain (Travel) 1-2-2-1-1-3 8-A
1-2-1-2 4-B o 1-2-4-4-3 8-1
Critical NVM Shutdown 1-2-3-1-3-4 12-C Integral Limit 12-2-1-2-2 8-B
. 1-2-3-4-7-3 12-F Integrator Saturated Hi Enable 1-2-4-4-1 8-1
Cutoff Hi
1-2-2-2-2-1 10-B Integrator Saturated Lo Enable 1-2-4-4-2 8-l
1-2-3-4-7-4 10-F Last AutoCal Status 1-2-5-9-1 6-H
Cutoff Lo
1-2-2-2-2-2 10-B Last Calibration Type 1-2-5-9-2 6-H
Custom Characteriztion Table 1-2-2-4 4-C Lead/Lag(@ 1-2-2-5-3 5-D
Cycle Counter 1-2-3-5-1-2 12-H Loop Current Validation Enable(2) 1-2-3-3-3 9-E
Cycle Counter 3-6-5 4-H Low Power Write Fail Enable 1-2-3-1-3-2 12-B
Cycle Count Alert Enable 1-2-3-5-1-1 12-H Manual Calibration 1-3-1-2 4-E
Cycle Count Alert Point 1-2-3-5-1-3 12-H 3-7-3 2-H
Date 12514 6-G Manufacturer 1261 3D
Rgsljimngtc(i)g)C yele Count / Travel 1-2-3-5-3-1 12-H Maximum Recorded Temperature 2:2:; 2_-:_:'
Descriptor 1-2-5-1-3 6-F Maximum Supply Pressure 1-2-5-6 4-G
Device Description Information 3-8 2-G Message 1-2-5-1-2 6-F
Device ID 3-7-2 2-H

UWAGA: Skroéty klawiszowe wydrukowane kursywg oznaczajg skroty odnoszace sie tylko do sterownikéw z poziomem diagnostycznym ODV.

1. Wspotrzedne pomagajg odnalez¢ funkcje na schemacie menu na stronie 130 i 131.
2. Tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym AD, PD i ODV.

3. Tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym ODV.

4. Tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym HC, AD i PD.

5. Tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym HC.
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Skroét

Skrot

Funkcja/zmienna ey Wspétrzedne(!)
. 2-3-2 3-F
Minimum Recorded Temperature 364 o
Miscellaneous Group Enable 1:2-36:53 10-1
1-2-3-7-5-3
Model 3-7-4 2-H
Multi-Drop Alert Enable 1-2-4-3-2 8-H
Non-Critical NVM Alert Enable 1-2-3-1-3-3 12-C
Number of Power Ups 2-3-4 4-G
Number of Power Ups 3-6-9 4-H
Offline/Failed Alert Enable 1-2-3-1-3-1 12-B
Partial Stroke Test(2) 2-5 2-F
Partial Stroke Test Enable(2) 1-2-7-1 3-D
Ei?r:til?zl)Stroke Test Pressure 1-2-3.6-1 10-G
Partial Stroke Test Start Point(2) 1-2-2-2-5-2 8-D
\F;?er\thlla;ullzjit&g)ke Test Variables 1072 3D
Performance Tuner(2) 112 2B
1-2-2-1-1-5 8-A
Polling Address 1-2-5-1-7 6-G
Pressure A 3-5-1 4-G
Pressure B 3-5-2 4-G
Pressure Control Active Enable 1-2-4-3-1 8-H
Pressure Deviation Alert Enable(2) 1-2-3-6-2 10-G
Pressure Deviation Alert Point(2) 1-2-3-6-3 10-G
Pressure Deviation Time(2) 1-2-3-6-4 10-G
Pressure Range Hi 1-2-2-2-3-1 10-D
Pressure Range Lo 1-2-2-2-3-2 10-D
Pressure Sat Time(2) 1-2-2-2-4-4 8-D
Pressure Sensor Shutdown(2) 1-2-3-2-3 12-C
Pressure Sensors—Calibration 1-3-2-1 4-E
Pressure Set Point(2) 1-2-2-2-5-3 8-D
Pressure Tuning Set 1-2-2-1-3-1 10-B
Pressure Units 1-2-5-2-1 6-G
Protection Hot Key-3 A
1-2-1-5 4-B
Raw Travel Input 3-6-7 4-H
Reference Voltage Shutdown 1-2-3-1-3-7 12-C
Relay Adjust 1-3-3 3-E
Relay Type 1-2-5-4 4-F
Restart Control Mode 1-2-1-3 4-B
Restore Factory Settings 1-3-4 3-E
) 1-2-3-4-2 9-E
Setpoint (Travel) 32 >G
Set Point Rate Close 1-2-2-5-2 5-D
Set Point Rate Open 1-2-2-5-1 5-D
Setup Wizard 1-1-1 2-B
Hot Key-4 1-A
Stabilize/Optimize 1-1-24) 2-B
1-2-2-1-1-4 8-A

Funkcja/zmienna sy Wspétrzedne(1)
Status 2-2 2-F
Stroke Valve 2-4 2-F
Supply® 3-5-4 4-G
1-2-3-3-2-2 12-D
Supply Pressure Lo Alert Enable(2) | 1-2-3-3-2-1 12-D
Supply Pressure Lo Alert Point(2) 1-2-3-3-2-3 12-D
Temperature 3-6-2 4-H
Temperature Sensor Shutdown 1-2-3-2-2 12-C
Temperature Units 1-2-5-2-2 6-G
3-3 2-G
Travel 12-3-4-1 9E
Travel / Pressure Select 1-2-2-2-1 5-C
3-6-6 4-H
Travel Accumulator 123532 12h
Travel Accumulator Alert Enable 1-2-3-5-3-1 12-1
Travel Accumulator Alert Point 1-2-3-5-3-3 12-1
Travel Alert Dead Band 1-2-3-4-3 9-E
Travel Alert Hi Enable 1-2-3-4-6-1 10-F
Travel Alert Hi Hi Enable 1-2-3-4-5-1 12-E
Travel Alert Hi Hi Point 1-2-3-4-5-3 12-F
Travel Alert Hi Point 1-2-3-4-6-3 10-F
Travel Alert Lo Enable 1-2-3-4-6-2 10-F
Travel Alert Lo Lo Enable 1-2-3-4-5-2 12-E
Travel Alert Lo Lo Point 1-2-3-4-5-4 12-F
Travel Alert Lo Point 1-2-3-4-6-4 10-F
Travel Deviation Alert Enable 1-2-3-4-4-1 10-E
Travel Deviation Alert Point 1-2-3-4-4-2 10-E
Travel Deviation Time 1-2-3-4-4-3 10-E
Travel Limit/Cutoff Hi Alert Enable 1-2-3-4-71 12-F
Travel Limit/Cutoff Lo Alert Enable 1-2-3-4-7-2 12-F
o 1-2-3-4-7-6 12-G
Travel Limit Hi 122204 10C
L 1-2-3-4-7-7 12-G
Travel Limit Lo 122223 10C
Travel Sensor Motion 1-2-6-5 3-E
Travel Sensor Shutdown 1-2-3-2-1 12-C
Travel Tuning Set 1-2-2-1-11 10-A
1-2-3-6-5-2
Valve Group Enable 123752 10-1
. 1-2-5-1-5 6-F
Valve Serial Number 12:62 3D
Valve Style 1-2-6-3 3-D
) 1-2-3-6-3
View Alert Records 12373 10-H
View/Edit Feedback Connection 1-2-6-6 3-E
View/Edit Lag Time(®) 1-2-2-5-3 5-D
) 2-3-3 3-F
View Number of Days Powered Up 368 e
Zero Power Condition 1-2-5-5 4-G

UWAGA: Skroty klawiszowe wydrukowane kursywa oznaczajg skroty odnoszace sie tylko do sterownikow

z poziomem diagnostycznym ODV.

1. Wspotrzedne pomagajg odnalezé funkcje na schemacie menu na stronie 130 i 131.
2. Tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym AD, PD i ODV.

3. Tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym ODV.

4. Tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym HC, AD i PD.

5. Tylko sterowniki z poziomem diagnostycznym HC.
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Schemat menu komunikatora polowego dla sterownikéw z poziomami

»

Hot Ke!

1 Instrument Mode
2 Control Mode

3 Protection

4 Stabilize/Optimize

1-2-1

diagnostycznymi HC, AD, PD i ODV

——» Mode and Protection

1-2-1-4

1
>

M~ e 1
1 Guided Setup

3 Calibrate———M8MM ——
e — |

$ Guided Setup

1 Setup Wizard
2 Performance Tuner @

1 Instrument Mode

2 Control Mode

3 Restart Control Mode
4 Burst Mode

5 Protection |

2 Stabilize/Optimize@

1-2
—® Detailed Setup

1 Mode and Protection.
2 Response Controt

1-2

-2

1-2-2-2
Response Control

3 Alert Setup
4 Status
5 Instrument
6 Valve and Actuator

1 Tuning — |
2 Travel/Pressure Control

3 Input Characterization

4 Custom Characterization Table

7 SIS/Partial Strok T
[3) Partial Stroke :Zl

5 Dynamic Respons: .
1-2-2-5

Configure

1 PST Enable
2 PST Vars View/Edi

1-2-6
Valve and Actuator®

2 Detailed Setup.

1 Manufacturer

2 Valve Serial Number

3 Valve Style

4 Actuator Style

5 Travel Sensor Motion

6 View/ Edit Feedback Connection
7 Assembly Specification Sheet

1-3-1

Travel Calibration

1-2-3

1-2-2-1
>

— Burst Mode

1 Burst Enable

2 Change Burst Enable

3 Burst Command

4 Change Burst Command

5 Cmd 3 Configured Pressure

Tuning

1 Travel Tuning

2 Integral Settings
3 Pressure Tuning

Travel/Pressure Control

1 Travel/Pressure Select I

2 Cutoffs and Limits
3 Pressure Control

4 End Pt Press Control

Dynamic Response

1 SP Rate Open

2 SP Rate Close

3 View/Edit Lag Time (4]
3 Lead/Lag3]

L~ g Alert Setup

1 Auto Calibration

Calibration

1-3
——> Calibrate 2 Manual
PR ST
1 Travel Calibration 1-3-2

— Online

2 Sensor Calibration ——

Sensor Calibration

1 Electronics Alerts

2 Sensor Alerts

3 Environment Alerts

4 Travel Alerts
5 Travel History Alerts

6 SIS Alerts < 3}

6 Alert Record (g

1-2-4

3 Relay Adjust
4 Restore Factory

1 Pressure Sensors

— Status

1 Instrument Time l

¢ 2 Analog In Calib 2 Calibration and Diagnostics
1 Configure Settings i 3 Operational
2 Senvice Tools 2 Service Tools 4 Integrator Saturation
3 Overview 1 Alert Conditions | 125
2 Status 2.3 Instrument -——
3 Device Record ——————— Device Record ] 1-2-5-1
4 Stroke Valve | 1 Maximum Recorded ; Sﬁirtfral » General
5 Partial Stroke Test@ Temperature 3 Analog Input Range ; HART Tag
3 ; 2 Minimum Recorded 4 Relay Type essage
——> Overview Temperature 5 Zero Power Condition 3 Descriptor
1 Analog In 3 View Number of Days 6 Maximum Supply Pressure 4 Date
2 Setpoint Powered Up 7 Auxiliary Terminal Action 5 Valve Serial Number
o 3 Travel 4 Number of Power Ups 8 Instrument Date and Time 6 Instrument Serial Number
L— HART Appllcatlon@ 4 Drive Signal . 9 Calib Status and Type 7 Polling Address
1 Offline 5 Pressure > Pressure : 1-2-5-2
2 Online 6 Variables L Units
3 Utility 7 Device Information 1 Pressure A 1 Pressure Units
i i 8 DD Information 2 Pressure B
4 HART Diagnostics 3 Aminus B 2 Temperature Units
Uwadi Device Information > 4 supply (2] 1253 3 Analog In Units
wagi: - kA
d 1 HAR_T Tag ﬁb Variables 3 Analog Input Range
1-1-1 oznacza skrot klawiszowy do przejscia % lelz\gﬁfagurer 1 Auxiliary Input 1 Input Range Hi
do zgdanego menu 2 Model 2 Temperature 2 Input Range Lo
. . i isi 3 Maximum Recorded Temperature B
(1> To menu dostepne jest z poprzedniego menu |9 Device Revision 4 Minimum Recorded Temperature 1-2:5-9 _ Calib Status and Type
przez nacisniecie klawisza strzatki w lewo. Irmw. VISK 5 Cycle Count
7 Hardware Revision ycle Lounter 1 Last AutoCal Status
[2> Opcja dostepna tylko dia pozioméw 8 Instrument Level 6 Travel Accumulator 2 Last Calibration Type
diagnostycznych AD, PD i ODV. 9 HART Universal Revision 7 Raw Travel Input

@ Opcja dostepna tylko dla poziomu diagnostycznego ODV.

8 View Number of Days Powered Up
9 Number of Power Ups

[4> Opcja dostepna tylko dla pozioméw diagnostycznych HC, AD i PD.

@ Opcja dostepna tylko dla poziomu diagnostycznego HC.

@ Skrét klawiszowy dla Alert Record z poziomem diagnostycznym ODV to 1-2-3-7.
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1-2-2-1-1

1-2-2-1-2
> Integral Settings

Travel Tuning

1 Travel Tuning Set
2 Integral Enable

3 Integral Gain

4 Stabilize / Optimize
5 Performance Tuner

1 Integral Dead Zone

» Processor Impaired Alerts

1 Offline/Failed Alrt Enable

2 Low Power Write Fail Enable
3 Non-Critical NVM Alrt Enable
4 Critical NVM Shutdown

5 Flash ROM Shutdown

6 Reference Voltage Shutdown

Sensor Alerts

1 Travel Sensor Shutdown
2 Temp Sensor Shutdown
3 Pressure Sensor Shutdown

» Auxiliary Terminal Alert

2 Integ Limit
1-2-3-1-3
1-2-2-1-3
— . 1-2-2-2-2
Pressure Tuning Cutoffs and Limits
1 Pressure Tuning Set 1 Cutoff Hi
2 Integral Enable 2 Cutoff Lo
3 Integral Gain 3 Change Cutoffs
4 Travel Limit Hi
5 Travel Limit Lo
6 Change Travel Limits
1 [Boreees | 232
End Pt Press Control 1-2-2-2-3
Pressure Control
1 End Pt Control Enab .
1 Pressure Range Hi
2 PST Start Pt 2p R L
3 Press Set Pt ressure Range Lo
4 Press Sat Time 1-2-3-1-2
1-2-3-1 — Drive Signal Alert 1-2-3-3-1
Electronics Alert:
ecironics Alerts 1 Drive Signal Alert Enabld
1 Drive Current Shutdown | 2 Drive Signal
2 Drive Signal Alert
3 Processor Impaired Alerts
: 1-2-33-2
1-2-3-3 . Environment Alerts
1 Auxiliary Terminal Alert !
2 Supply Pressure Lo Alert 2
3 Loop Current Validation 1-2-3-4-4 T | Deviation Alert
Enable | ravel Deviation Ale
1-2-3-4 1 Travel Deviation Alert Enable
——  » Travel Alerts 2 Travel Deviation Alert Point
1 Travel 3 Travel Deviation Time
2 Setpoint 12345
— 3 Travel Alert DB Temo o
—
4 Travel Deviation Alert Travel Limit Hi/Lo Alerts
5 Travel Limit Alerts 1 Travel Alert Hi Enable
6 Travel Limit Hi/Lo Alerts 2 Travel Alert Lo Enable
7 Travel Limit / Cutoff Alerts - 3 Travel Alert Hi Point

1-2-3-5

1 Auxiliary Terminal Alert Enable
2 Auxiliary Input
3 Auxiliary Terminal Action

Supply Pressure Lo Aler@
1 Supply Pressure Lo Alert Enable

2 Supply
3 Supply Pressure Lo Alert Point

,_> Travel Limit Alerts

4 Travel Alert Lo Point

1-2-3-4-5

1 Travel Alert Hi Hi Enable
2 Travel Alert Lo Lo Enable
3 Travel Alert Hi Hi Point
4 Travel Alert Lo Lo Point

1-2-3-4-7
» Travel Limit / Cutoff Alerts

1-2-4-1

1-2-4-2

1-2-4-3

1-2-4-4

3 Travel Accumulator 0
Instrument Time ooy
1-2:36_ sis Alerts <3|
1 Inst Time Invalid Enable
: 1 PST Press Limit

2 Inst t Dat d T

nSTUmont Late and "Ime 2 Press Dev Alrt Enab

ibrati f : 3 Press Dev Alrt Pt
Calibrat d D i

alibration and Diagnostics He. AD. PD 1 Pross Dev Time

1 Calibration in Progress Enable e
2 Autocal in Progress Enable 1-2-3-6

3 Diagnostic in Progress Enable
4 Diagnostic Data Avail Enable

—— » Alert Record

obv

» Travel History Alerts

1 Cycle Counter I

1 Travel Limit/Cutoff Hi Alrt Enab
2 Travel Limit/Cutoff Lo Alrt Enab

1 Alert Record has Entries Enable

2 Cycle Count/Travel Accumulator Deadband —

3 Cutoff Hi

4 Cutoff Lo

5 Change Cutoffs

6 Travel Limit Hi

7 Travel Limit Lo

8 Change Travel Limits

1-2-3-5-1
——» Cycle Counter

1 Cycle Count Alert Enable|
2 Cycle Counter

3 Cycle Count Alert Point

1-2-3-7

2 Alert Record Full Enable 1-2-3-5-2
Operational 3 View Alert Records L3 Cycle Count/Travel Accumulator
1 Pressure Control Active Enable ‘51 2:earel:\LL Records Deadband
2 Multi-Drop Enable ert Groups T 1 Deadband

1-2-3-5-3
» Travel Accumulator
i HC, AD, PD
Integrator Saturation 1-2-3-6-5 1 Travel Accumulator Alert Enable
1 Integrator Sat Hi Enable Alert Groups 2 Travel Accumulator
2 Integrator Sat Lo Enable obVv 1 Failure Group Enable 3 Travel Accumulator Alert Point
3 Integral Limit 1-2-3-7-5 2 Valve Group Enable
4 Integral Dead Zone 3 Miscellaneous Group Enable|
8 9 10 11 | 12
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Skroty klawiszowe dla sterownikdéw z poziomem diagnostycznym AC
Funkcja/zmienna Sl Wspétrzedne(!) Funkcja/zmienna Sl Wspétrzedne(!)
klawiszowy klawiszowy
Actuator Style 1-1-2-2-4 4-C b b Hional Gai 1-1-2-3-2-2 6-D
Analog Input Calibration 1-3-1 3F ressure Froportional Bain 12-3-4-12 5-H
Analog Input Range Hi 1-2-2-2 4-E Pressure Range Hi 1-2-3-5-1 4-G
Analog Input Range Lo 1-2-2-3 4-E Pressure Range Lo 1-2-3-5-2 4-G
Analog Input Units 1-2-2-1 4-E P Tuning Set 1-1-2-3-2-1 6-D
234 yay ressure Tuning Se 12-3-411 6G
Auto Travel Calibration 1-3-2 3-F Pressure Units 1-1-2-2-2 4-C
1-1-1-3 3-C 1-2-2-4 4-E
Calibration Location 1-3-5 3-G Protection Hot Key-2 1-B
Date 1-2-1-4 3-D 1-1-1-2 3-B
Descriptor 1-2-1-3 3-D Relay Adjust 1-1-2-3-3 4-D
Device Description Revision 2-2 2-F 1-3-6 3-G
Device Identification 2-1-6 3-H Relay Type 1-2-4 3-E
Device Revision 2-1-2 3-G Restore Factory Settings 1-3-4 3-F
Feedback Connection 1-1-2-2-5 4-C Setup Wizard 1-1-1-1 3-D
Firmware Revision 2-1-3 3-G Travel Integral Gain 1-2-3-2-3 6-F
Hardware Revision 2-1-4 3-G Travel Integral Enable 1-2-3-2-2 6-F
-2-1- - 1-1-2-3-1-4 6-C
HART Tag 1241 D Travel MLFB Gain
HART Universal Revision 2-1-1 3-G 1-2-3-2-1-4 6-E
izati _2.3- - 1-1-2-2-1 4-C
Input Characterization 1-2-3-6 4-F Travel / Pressure Select
Instrument Level 2-1-5 3-H 1-2-3-1 4-F
Hot Key-1 1-B Travel Proportional Gain 1-1-2-3-1-2 6-C
Instrument Mode 1121 3C Travel Sensor Adjust 137 3G
Instrument Serial Number 1-2-1-6 3-D Travel Sensor Motion 1-1-2-2-6 4-C
_2-3-3- _ 1-1-2-3-1-1 6-C
Integral Dead Zone 1-2-3-3-1 6-F Travel Tuning Set
Integral Limit 1-2-3-3-2 6-F 1-2-3-2-1-1 6-E
i i _3- _ 1-1-2-3-1-3 6-C
Manual Travel Calibration 1-3-3 3-F Travel Velocity Gain
Maximum Supply Pressure 1-1-2-2-3 4-C 1-2-3-2-1-3 6-E
Message 1-2-1-2 3D Valve Serial Number 1-2-1-5 3-D
Polling Address 1-2-1-7 3-E Valve Style 1-1-2-2-7 4-C
Pressure Integral Control Enable | 1-2-3-4-2 6-G Zero Power Condition 1-1-2-2-8 4-C
Pressure Integral Gain 1-2-3-4-3 6-G
b VLFB Gai 1-1-2-3-2-3 6-D
ressure ain 123413 5h

-

. Wspéitrzedne pomagajg odnalez¢ funkcje na schemacie menu na stronie 133.
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»

Schemat menu komunikatora polowego dla sterownika
z poziomem diagnostycznym AC

Hot Key

2 Protection

1 Instrument Mode

1-1-1

—— > Auto Setup

1 Setup Wizard
2 Relay Adjust

1-1-2-2
—

Press & Actuator

Tvl Tuning Set

1 Tvl Tuning Set
2 Tvl Prop Gain

3 Tvl Velocity Gain
4 TvlI MLFB Gain

Press Tuning Set

1 Press Tuning Set
2 Press Prop Gain
3 Press MLFB Gain

1-2-3-2-1
Tvl Tuning Set €——

1 Tvl Tuning Set

2 Tvl Prop Gain

3 Tvl Velocity Gain
4 Tvl MLFB Gain

Tvl Tuning

1 Tvl Tuning Set
2 Tvl Integ Enab
3 Tvl Integ Gain

Integral Settings

1 Integ DeadZ
2 Integ Limit

Press Tuning

3 Auto Travel Calib
1 Tvl/Press Select
112 2 Pressure Units
1-1 ; -1- 3 Max Supply Press 1-1-2-3-1
—— Basic Setup —» Manual Setup 4 Actuator Style 3
1 Auto Setup 1 Instrument Mode 5 Feedback Conn
2 Manual Setup 2 Press & Actuator 6 Tvl Sensor Motion
| 3 Tuning & Calib 7 Valve Style
- - ¥ -
8 Zero Pwr Cond
—51'1'2'3 Tuning & Calib
1-2-1 1 Tvl Tuning Set 1-1-2-3-2
General 2 Press Tuning Set
3 Relay Adjust
1 HART Tag 4 Auto Travel Calib
2 Message
3 Descriptor
4 Date
5 Valve Serial Num
6 Inst Serial Num
1 7 Polling Address 1-2-2
—_» Setup —» Measured Var
1 Basic Setup 2 ; ,IAnaItogln Un;_tﬁ
2 Detailed Setup ———— Detailed Setup nput range Hi
3 Calibrate . 3 Input Range Lo
1 General 4 Pressure Units
2 Measured Var
3 Response Control 123
4 Relay Type el Response Control
Online 1 Tvl/Press Select 1232
PR 2 Tvl Tuning il
— ; S{atulp 3 Integral Settings
< Display = 1-3 4 Press Tuning ——
— Calibrate 5 Pressure Control
2 Di - 6 Input Char
Displa 1 Analog In Calib |6 Input Char | 1233
1 Device Information 2 Auto Travel Calib
2 DD Revision 3 Man Travel Calib
Mt 4 Restore Factory Settings
5 Calib Loc 1-2-3-5
6 Relay Adjust Pressure Control <——— 1234
2.1 1 Press Range Hi
L » Device Information 2 Press Range Lo
1 HART Univ Rev

HART Application

1 Offline
2 Online
3 Utility

4 HART Diagnostics

Uwagi:

1-1-1 oznacza skrét klawiszowy do przejscia

do zadanego menu

D To menu dostepne jest z poprzedniego
menu przez naci$nigcie klawisza strzatki w lewo.

2 Device Rev

3 Firmware Rev
4 Hardware Rev
5 Inst Level

6 Device ID

1 Press Tuning Set |

2 Press Integ Enab
3 Press Integ Gain

Press Tuning Set

1-2-3-4-1

-

1 Press Tuning Set
2 Press Prop Gain
3 Press MLFB Gain
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Stownik

Adres sieciowy
Adres urzadzenia. Jesli cyfrowy sterownik zaworu
uzywany jest do pracy bezposredniej, nalezy ustawi¢
adres sieciowy 0. Jesli natomiast pracuje w sieci lub
w aplikacjach z podziatem zakresu, nalezy ustawi¢
adres sieciowy na warto$¢ od 0 do 15.

Alarm licznika cykli
Sterownik sprawdza wartos¢ réznicy miedzy
licznikiem cykli a punktem alarmowym licznika cykli.
Alarm uaktywnia sie, gdy wartos¢ licznika cykli
przekracza wartos$¢ punktu alarmowego licznika
cykli. Alarm zostaje skasowany, gdy wartos¢ licznika
cykli zostanie ustawiona na warto$¢ mniejszg
od punktu alarmowego licznika cykli.

Alarm odchylenia skoku
Sprawdza réznice miedzy skokiem docelowym
a skokiem rzeczywistym. Jesli réznica przekracza
wartos¢ alarmowg odchylenia skoku przez czas
dtuzszy niz czas odchylenia skoku, nastepuje
uaktywnienie alarmu odchylenia skoku. Alarm
pozostaje aktywny do momentu, gdy réznica bedzie
mniejsza niz warto$¢ alarmowa odchylenia skoku.

Alarm skoku
Sprawdza zakres skoku wzgledem alarmowych
wartosci granicznych skoku dolnej i gérnej. Alarm
skoku jest aktywny, gdy nastepuje przekroczenie
jednej z tych wartosci. Po przekroczeniu goérnej lub
dolnej wartosci granicznej, zakres skoku musi
przekroczyé te warto$¢ o warto$¢ pasma nieczutosci
skoku, aby nastgpito skasowanie alarmu. Dostepne
sg cztery alarmy skoku: Travel Alert Hi, Travel Alert
Lo, Travel Alert Hi Hi i Travel Alert Lo Lo.

Alarm skoku zsumowanego
Sprawdza roéznice miedzy skokiem zsumowanym
a wartoscig alarmowa skoku zsumowanego. Alarm
zostaje uaktywniony, gdy warto$¢ skoku
zsumowanego przekroczy warto$¢ alarmowg skoku
zsumowanego. Alarm przestaje by¢ aktywny, gdy
skok zsumowany zostaje ustawiony na wartosc
mniejszg niz warto$¢ alarmowa.

Alarm sygnatu sterujgcego
Sprawdza sygnat sterujacy i skalibrowany skok. Jesli
jeden z podanych nizej warunkow jest spetniony
przez dtuzej niz 20 sekund, to nastepuje
uaktywnienie alarmu sygnatu sterujgcego. Jesli nie
jest spetniony zaden z warunkéw, alarm jest
kasowany.
Jesli Zero Power Condition = zwarty (Closed)

Alarm staje sie aktywny gdy:

sygnat sterujgcy <10% i skalibrowany skok >3%
sygnat sterujgcy >90% i skalibrowany skok <97%
Jesli Zero Power Condition = otwarty (Open)
Alarm staje sie aktywny gdy:

sygnat sterujgcy <10% i skalibrowany skok <97%
sygnat sterujgcy >90% i skalibrowany skok >3%

Alarm wejscia dodatkowego
Sprawdzenie stanu wejscia dodatkowego; wejscie
dyskretne. Po uaktywnieniu alarmu wejscia
dodatkowego, alarm staje sie aktywny, gdy zaciski
wejscia sg rozwarte (zwarte), w zaleznosci od
wyboru stanu alarmowego wejscia dodatkowego
(Auxiliary Input Alert State).

Alfanumeryczny
Sktadajgcy sie z liter i liczb.

Algorytm
Zbior krokow logicznych w celu rozwigzania
problemu lub wykonania zadania. Program
komputerowy zawiera jeden lub wiecej algorytméw.

ANSI (skrét)

ANSI oznacza American National Standards
Institute.

Bajt
Jednostka informacji binarnej (bitow). Bajt sktada sie
Z o$miu bitow.

Charakterystyka liniowa
Charakterystyka przeptywu zaworu, w ktorej
zmiany w natezeniu przeptywu sg proporcjonalne
do skoku trzpienia zaworu. Jedna z charakterystyk
wejscia dostepna dla urzgdzen FIELDVUE. Patrz
réwniez charakterystyka statoprocentowa
i szybkootwierajgca.
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Charakterystyka statoprocentowa
Charakterystyka przeptywu zaworu, w ktérej
jednakowe zmiany skoku trzpienia zaworu powodujg
takie same zmiany w rzeczywistym przeptywie przez
zawor. Jedna z charakterystyk wejscia dostepna dla
urzagdzen FIELDVUE. Patrz rowniez charakterystyka
liniowa i szybkootwierajaca.

Charakterystyka szybkootwierajgca
Charakterystyka przeptywu zaworu, w ktore;j
wiekszo$¢ zmiany natezenia przeptywu przypada
na niewielki skok trzpienia od pozycji zamknietej
zaworu. Charakterystyka zaworu jest zblizona
do liniowej w pierwszych 40% skoku zaworu. Jedna
z charakterystyk wejscia dostepna dla urzadzen
FIELDVUE. Patrz rowniez charakterystyka
statoprocentowa lub liniowa.

Charakterystyka wejscia
Zaleznos¢ miedzy zakresem skoku o zakresem
sygnatu wejsciowego. Mozliwe charakterystyki:
Liniowa, statoprocentowa lub charakteryzowana.

Czas odchylenia skoku
Czas, w sekundach, przez ktéry odchylenie skoku
musi by¢ wieksze niz wartos¢ alarmowa odchylenia
skoku, aby zostat uaktywniony alarm odchylenia
skoku. Dopuszczalne wartosci to 1 do 60 sekund.

Czas skoku
Czas, w sekundach, potrzebny do przesuniecia
zaworu z pozycji catkowicie otwartej do catkowicie
zamknietej lub odwrotnie.

Czas wolny
Procent czas catkowitego, w ktérym mikroprocesor
jest w stanie bezczynnosci. Typowa warto$c to 25%.
Rzeczywista wartos¢ zalezy od liczby wigczonych
funkcji w urzgdzeniu oraz trwajgcych procedur
komunikaciji.

Czujnik ci$nienia
Wewnetrzne urzadzenie sterownikéw FIELDVUE,

ktére dokonuje pomiaréw cisnienia pneumatycznego.

DVC6200 ma trzy czujniki ci$nienia: jeden
do pomiaru cisnienia zasilania i dwa po pomiarow
cisnien wylotowych.
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Czujnik skoku
Urzadzenie stanowigce czes$é sterownika
FIELDVUE, ktére okresla potozenie trzpienia zaworu
lub ruch watka. Czujnik skoku w DVC6200 jest
czujnikiem dziatajagcym w oparciu o efekt Halla, ktory
mierzy potozenie zespotu magnesu.

Czujnik temperatury
Urzadzenie wewnatrz sterownika FIELDVUE, ktére
mierzy wewnetrzng temperature urzgdzenia.

Gtéwne urzadzenie master
Urzadzenia typu master sg urzadzeniami
komunikacyjnymi. Gtéwne urzgdzenie master jest
urzadzeniem komunikacyjnym na state potgczonym
kablowo z urzgdzeniem polowym. Zazwyczaj
gtébwnym urzadzeniem master jest system
sterowania kompatybilny z HART lub komputer
z uruchomionym programem ValveLink.

HART (skroét)

Skrét HART oznacza Highway Addressable Remote
Transducer.

Identyfikator urzadzenia
Niepowtarzalny identyfikator fabrycznie zapisany
w urzgdzeniu.

Jednostki wejscia analogowego

Jednostka, w ktérej jest wyswietlana wartos¢ wejscia
analogowego i ktorg stosuje sterownik.

Klasa ANSI

Klasa cisnieniowo/temperaturowa zaworu.

Klasa szczelno$ci
Okresla dopuszczalny przeciek zaworu w pozyc;ji
zamknietej. Klasy szczelnosci okre$lone sg przez
dwie normy: ANSI/FCI 70-2 i IEC 534-4.

Konfiguracja
Zapisane instrukcje i parametry dziatania urzgdzenia
FIELDVUE.

Konwerter prad-cisnienie (I/P)
Element elektroniczny lub oddzielne urzadzenie,
ktore zamienia sygnat pradowy na proporcjonalny
wyjsciowy sygnat pneumatyczny.

Licznik cykli
Urzadzenia FIELDVUE majg mozliwos$¢ zapisywania
liczby zmian kierunku skoku. Zmiana kierunku musi
nastgpic po przekroczeniu pasma nieczutosci, aby
zostata potraktowana jako cykl.
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Licznik skoku zsumowanego
Funkcja urzadzenia FIELDVUE zapisujgca catkowitg
zmiane skoku zaworu. Wartos¢ licznika skoku ulega
zwigkszeniu, gdy wielko$¢ zmiany skoku przekracza
pasmo nieczutosci skoku zsumowanego. W celu
zresetowania skoku zsumowanego nalezy ustawié
jego wartos¢ na zero.

Liniowos¢ dynamiczna
Liniowos¢ (niezalezna) jest maksymalnym
odchyleniem miedzy najlepiej dopasowana linig
prostg do krzywych otwierania i zamykania a linia
prostg reprezentujgcg srednie wartosci tych
krzywych.

Lokalizacja kalibraciji
Miejsce ostatniej kalibracji urzagdzenia; moze by¢
kalibracja fabryczna lub polowa.

Menu
Wykaz programow, rozkazow lub innych dziatan,
ktore wybiera uzytkownik przy uzyciu kursoréow
w celu podswietlenia i wybrania jednego elementu
przez nacisniecie ENTER lub przez wprowadzenie
wartosci numeryczne;.

Minimalny czas otwierania
Minimalny czas, w sekundach, trwania skoku
do catkowitego otwarcia zaworu. Ta wielko$¢ dotyczy
kazdego zwiekszenia skoku zaworu. Z powodu
tarcia, rzeczywisty skok zaworu nie musi by¢ réwny
skokowi wynikajagcemu z uptywu czasu.
Dopuszczalne wartosci to 0 do 400 sekund.
Wytaczenie parametru nastepuje po wprowadzenie
wartosci 0 sekund.

Minimalny czas zamykania
Minimalny czas, w sekundach, trwania skoku
do catkowitego zamkniecia zaworu. Ta wielkos¢
dotyczy kazdego zmniejszenia skoku zaworu.
Dopuszczalne wartosci to 0 do 400 sekund.
Wytaczenie parametru nastepuje po wprowadzenie
wartosci 0 sekund.

Nastawa alarmu
Nastawiana warto$¢, po przekroczeniu ktorej
nastepuje aktywacja alarmu.

Nastawa alarmu Travel Alert High High
Point

Wartos$¢ skoku, w procentach zakresu skoku,

po przekroczeniu ktérej nastepuje uaktywnienie
alarmu Travel Alert Hi Hi. Dopuszczalne wartosci
to -25% do 125%.

Nastawa alarmu Travel Alert High Point
Wartos¢ skoku, w procentach zakresu skoku,
po przekroczeniu ktérej nastepuje uaktywnienie
alarmu Travel Alert Hi. Dopuszczalne wartosci
to -25% do 125%.

Nastawa alarmu Travel Alert Low Low
Point

Wartos$¢ skoku, w procentach zakresu skoku,

po przekroczeniu ktérej nastepuje uaktywnienie
alarmu Travel Alert Lo Lo. Dopuszczalne wartosci
to -25% do 125%.

Nastawa alarmu Travel Alert Low Point
Wartos¢ skoku, w procentach zakresu skoku,
po przekroczeniu ktérej nastepuje uaktywnienie
alarmu Travel Alert Lo. Dopuszczalne wartosci
to -25% do 125%.

Nastawa czasu filtra (Lag Time)
Stala czasowa, w sekundach, dla filtra wejsciowego
pierwszego rzedu. Warto$¢ domysina 0 sekund
oznacza wytgczenie filtra.

Nastawa warsztatowa
Cisnienie podane do sitownika powodujgce okreslony
skok zaworu, wyrazone w psi.

Numer seryjny urzadzenia
Numer seryjny przypisany zespotowi ptytki
drukowanej nadany fabrycznie, ktéry moze by¢
zmieniony podczas konfiguracji. Numer seryjny
urzgdzenia powinien by¢ zgodny z numerem
seryjnym wybitym na tabliczce znamionowe;.

Numer wersji ogéinej HART
Numer wersji zestawu rozkazéw HART, ktore
stanowig protokot komunikacyjny urzadzenia.

Obcigzenie gniazda
Sita dziatajgca na gniazdo zaworu, wyrazana
zazwyczaj w funtach sity na jednostke diugosci
obwodu gniazda. Obcigzenie gniazda jest okreslone
wymaganiami szczelnosci odciecia przeptywu.

Odchylenie
Zazwyczaj réznica miedzy wartoscig nastawy
a wartoscig zmiennej procesowej. Ogolnie, kazde
odstepstwo od warto$ci zgdanej lub oczekiwane;.
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Odchyilnie skoku
Ro6znica miedzy analogowym sygnatem wejsciowym
(w procentach zakresu wejscia), skokiem
docelowym, a aktualng wartoscig skoku.

Oprogramowanie

Programy i procedury mikroprocesora, ktére
sg zapisane w pamieci o dostepie swobodnym

(zazwyczaj RAM), w odréznieniu od oprogramowania

systemowego, ktdre sktada sie z programéw
i procedur zapisanych w pamieci tylko do odczytu

(zazwyczaj ROM) w momencie produkcji urzadzenia.

Oprogramowanie moze by¢ modyfikowane podczas
normalnego dziatania, oprogramowanie systemowe
nie moze by¢ zmieniane.

Oznaczenie technologiczne HART

Os$mioznakowe oznaczenie identyfikujace fizyczne
urzadzenie.

Pamieé
Typ elementu pétprzewodnikowego
do przechowywania programoéw lub danych.
Urzadzenia FIELDVUE wykorzystujg trzy typy
pamieci: pamiec¢ o dostepie swobodnym (RAM),
pamie¢ tylko do odczytu (ROM) i pamie¢ stata
(NVM). Patrz odpowiednie hasta w stowniku.

Pamieé stata (NVM)

Typ pamieci pétprzewodnikowej, ktéry zachowuje
zawarto$¢ po odtgczeniu zasilania. Zawartosé
pamieci statej moze by¢ zmieniona podczas
konfiguracji, w odréznieniu od zawartosci pamieci
ROM, ktéra moze by¢ zmieniona tylko podczas
produkgcji urzgdzenia. Pamie¢ stata zawiera dane
konfiguracyjne konieczne do uruchomienia
urzadzenia.

Pamie¢ tylko do odczytu (ROM)

Pamigc, w ktorej zapisano informacje w czasie
produkgcji urzgdzenia. Zawarto$¢ pamieci mozna
odczytaé, ale nie mozna jej zmienié.

Petla sterujgca (regulacyjna)
Zespot elementdéw mechanicznych i elektronicznych
do sterowania procesem. Elementy elektroniczne
petli w sposdb ciggty mierzg jeden lub wigcej
aspektéw procesow, a nastepnie modyfikujg
te aspekty w sposdb konieczny do osiggniecia
okreslonych warunkéw procesowych. W prostej petli
regulacyjnej mierzona jest tylko jedna zmienna.
W bardziej skomplikowanych petlach sterujgcych
mierzonych jest wiele zmiennych, a utrzymywana
jest okreslona zalezno$¢ migedzy tymi zmiennymi.
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Pasmo nieczutosci alarmu skoku
Skok, w procentach zakresu skoku, konieczny
do skasowania alarmu skoku, gdy jest on aktywny.
Dopuszczalne wartosci to -25% do 125%.

Pasmo nieczutosci licznika cykli
Obszar wokot nastawy skoku wyrazony
w procentach zakresu skoku, okreslony dla
ostatniego zwiekszenia licznika cykli. Pasmo
nieczuto$ci musi zostaé przekroczone przed zmiang
kierunku skoku, aby ta zmiana zostata potraktowana
jako cykl. Dopuszczalne wartosci to 0% do 100%.
Typowe warto$ci nalezg do przedziatu od 2% do 5%.

Pasmo nieczutosci skoku zsumowanego
Przedziat wokot punktu odniesienia skoku
okreslonego przy ostatnim zwiekszeniu skoku
zsumowanego. Przedziat ten musi zosta¢
przekroczony, aby zmiana skoku mogta zosta¢
dodana do skoku zsumowanego. Dopuszczalne
wartosci to 0% do 100%.

Petny zakres skoku
Prad, w mA, ktory odpowiada punktowi, gdzie skok
zaworu osigga swoje maksimum, ograniczone przez
mechaniczne ograniczniki ruchu.

Poziom diagnostyczny
Okresla funkcje dostepne dla urzagdzenia. Patrz
tabela 6-2, strona 95.

Prad wejsciowy
Sygnat pragdowy pochodzacy z systemu sterowania,
stanowigcy analogowy sygnat wejsciowy sterownika.
Patrz takze sygnat wejsciowy.

Przerwanie regulacji skoku (Travel Cutoff)
Okresla wartos¢ skoku, w procentach zakresu skoku,
przy ktorym nastepuje przerwanie regulacji skoku.
Sa dwa punkty przerwania regulacji: gorny i dolny.
Gdy skok przekroczy warto$¢ przerwania regulaciji,
sygnat sterujacy konwerter ustawiany jest na wartos¢
maksymalng lub minimalng, w zaleznosci
od ustawienia parametru Zero Control Signal i czy
nastgpito przekroczenie warto$ci gornej czy dolnej.
Gdy skok zaworu jest poza wartoscig przerwania
regulacji, nie majg zastosowania czasy minimalnego
otwierania i zamykania. Przerwanie regulacji skoku
wykorzystywane jest do uzyskania zgdanego
obcigzenia gniazda lub pewnosci, ze zawor jest
catkowicie otwarty.
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Punkt alarmowy licznika cykli
Ustawiana wartos$¢, po przekroczeniu ktorej
nastepuje aktywacja alarmu licznika cykli.
Dopuszczalne wartosci to 0 do 4 miliardow cykli.

Random Access Memory (RAM)
Typ pamieci pétprzewodnikowej wykorzystywanej
przez mikroprocesor podczas normalnego dziatania,
ktora umozliwia szybki odczyt i zapis programow
i danych. Patrz takze pamie¢ tylko do odczytu (ROM)
i pamiec stata (NVM).

Ruch czujnika skoku
Zwiekszajgce lub zmniejszajgce sie cisnienie
powoduje ruch zespotu magnesu do gory lub do dotu
lub obrot watka w kierunku zgodnym lub przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara. Kreator konfiguracji
wyswietli zapytanie, czy moze przesung¢ zawor
w celu okreslenia skoku.

Skok

Ruch trzpienia lub watka zaworu, ktory zmienia stan
otwarcia zaworu.

Sterownik
Urzgdzenie regulujgce sterowang wielko$¢ w sposdb
automatyczny.

Strojenie
Regulacja warunkow sterowania lub wartosci
parametrow dla uzyskania zadanego efektu
sterowania.

Sygnat sprzezenia zwrotnego
Sygnat wskazujgcy sterownikowi aktualng pozycje
zaworu. Czujnik skoku generuje sygnat sprzezenia
zwrotnego podawany do zespotu ptytki drukowanej
sterownika.

Sygnat sterujgcy
Sygnat z obwodu drukowanego podawany
do konwertera I/P. Wyraza on procent catkowitego
wysitku mikroprocesora potrzebnego do catkowitego
otwarcia zaworu.

Sygnat wejsciowy
Sygnat pradowy z systemu sterowania. Sygnat
wejsciowy moze by¢ wyswietlany w miliamperach lub
w procentach zakresu sygnatu wejsciowego.

Szybkos$é zmian
Wielko$¢ zmiany wyjscia proporcjonalna
do szybkosci zmian wejscia.

Transmisja réwnolegta
Jednoczesnos¢: transmisja danych w dwoch lub
w wiecej kanatach w tym samym czasie.

Tryb pracy urzadzenia
Okresla sposob reakcji urzgdzenia na analogowy
sygnat wejsciowy. Dostepne sg dwa tryby pracy:
In Service: W przypadku poprawnie dziatajgcego
urzadzenia, sygnat wyjsciowy zmienia sie
w odpowiedzi na zmiany sygnatu wejsciowego.
Zazwyczaj zmiany w konfiguracji lub kalibracji nie
moga by¢ wykonane w trybie pracy In Service.
Out of Service: Sygnat wyjsciowy urzgdzenia nie
zmienia sie w odpowiedzi na zmiany sygnatu
wejsciowego. Niektére parametry moga by¢
zmienione tylko wowczas, gdy urzadzenie dziata
w trybie Out of Service.

Tryb sterowania
Okresla sposob odczytu wartosci nastawy przez
urzadzenie. W przypadku urzgdzen FIELDVUE
dostepne sg nastepujace tryby sterowania:
Analogowy Urzgdzenie uzyskuje informacje
o punkcie pracy w petli 4-20 mA.
Cyfrowy Urzadzenie uzyskuje informacje o punkcie
pracy w sposob cyfrowy przy uzyciu komunikacji
HART.
Testowy Ten tryb pracy nie moze by¢ wybrany przez
uzytkownika. Komunikator polowy lub
oprogramowanie ValveLink powoduje przejscie
urzadzenia do tego trybu, jesli zachodzi potrzeba
przesuniecia zaworu w celach kalibracyjnych lub
diagnostycznych.

Tryb sterowania po restarcie
Okreslenie trybu sterowania po restarcie urzadzenia.
Dostepne tryby sterowania, patrz. Tryb sterowania.

Uktad czasowy Watch Dog
Uktad czasowy, ktory musi uzyskac potwierdzenie
poprawnej pracy od mikroprocesora co okreslony
czas. Jesli mikroprocesor nie jest w stanie wystaé
potwierdzenia, urzadzenie jest resetowane.
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Wartos¢ alarmowa odchylenia skoku
Regulowana wartos¢ roznicy miedzy skokiem
docelowym a skokiem rzeczywistym, wyrazona
w procentach. Po przekroczeniu tej wartosci przez
czas dtuzszy niz czas odchylenia skoku, nastepuje
uaktywnienie alarmu odchylenia skoku.
Dopuszczalne wartosci to 0% do 100%.

Typowa nastawa to 5%.

Wartos¢ alarmowa skoku zsumowanego
Wartos¢ nastawiana, po przekroczeniu ktorej
nastepuje uaktywnienie alarmu skoku
zsumowanego. Dopuszczalne wartosci od 0%
do 4 miliardow %.

Warto$¢ graniczna skoku
Parametr konfiguracji, ktory okresla maksymalny
dopuszczalny skok (w procentach zakresu skoku)
zaworu. Podczas dziatania, skok docelowy nie
przekroczy tej wartosci. Sg dwie wartosci graniczne
skoku: gorna i dolna. Zazwyczaj dolna wartosc
graniczna skoku wykorzystywana jest do
zabezpieczenia zaworu przed catkowitym
zamknieciem.

Wersja oprogramowania systemowego
Wersja oprogramowania wbudowanego
w urzadzenie. Oprogramowanie to jest programem
zapisywanym przez producenta w trakcie produkcji
urzgdzenia, nie moze by¢ zmieniane przez
uzytkownika.
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Wersja sprzetowa
Numer wersji uktadéw sprzetowych sterownika
Fisher Controls. Elementy konstrukcyjne sterownika
okreslane sg mianem uktadow sprzetowych.

Wersja urzgdzenia
Numer wersji oprogramowania interfejsu urzgdzenia
umozliwiajgcego komunikacje miedzy urzadzeniem
a komunikatorem polowym.

Wskaznik wejscia dodatkowego
Wskazuje, czy zaciski wejscia dodatkowego
sg otwarte lub zwarte (na przyktad przez zewnetrzny
przetgcznik).

Wzmochienie

Stosunek zmiany sygnatu wyjsciowego do zmiany
sygnatu wejsciowego.

Zabezpieczenie urzadzenia
Okresla, czy rozkazy z urzgdzenia HART mogg
kalibrowac i/lub konfigurowac okreslone parametry
sterownika. Istnieje dwa typy zabezpieczen
urzadzenia:
Configuration and Calibration: Zabezpiecza przed
zmianami parametréw konfiguracji; uniemozliwia
wykonanie kalibracji.
None: Zezwala na konfiguracje i kalibracje.
Domyslnie urzadzenie nie jest zabezpieczone.

Zakres skoku

Skok, w procentach skalibrowanego skoku, ktory
odpowiada zakresowi sygnatu wejsciowego.
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Zakres wejscia

Zakres analogowego sygnatu wejsciowego, ktory
odpowiada zakresowi skoku.

Pomocnicze urzgdzenie master nie jest zazwyczaj
na state potgczone kablowo z urzadzeniem polowym.
Komunikator polowy lub komputer z uruchomionym
programem ValveLink komunikujacy sie

z urzgdzeniem przy uzyciu modemu HART, moze
by¢ traktowany jako pomocnicze urzadzenie master.

Uwaga: Jesli konkretny master ustawit urzadzenie
w trybie Out Of Service, to ten sam musi ustawi¢

je w trybie In Service. Na przyktad, jesli urzadzenie
skonfigurowane jako gtéwne urzadzenie master
ustawito sterownik w trybie Out Of Service, to tylko
urzadzenie skonfigurowane jako gtéwne urzadzenie
master moze ustawic je w trybie In Service.

Zestaw parametrow strojenia
Wstepnie okreslone wartosci definiujgce nastawy
wzmochnien urzadzenia FIELDVUE. Zestaw
parametrow strojenia i ciSnienie zasilania
determinujg odpowiedz urzgdzenia na zmiany
sygnatu wejsciowego.

Zero Power Condition
Pozycja zaworu (otwarta lub zamknieta), gdy
nastepuje odtgczenie zasilania elektrycznego
od sterownika. Zero Power Condition (ZPC) jest
okreslona przez przekaznik i dziatanie sitownika
w sposoOb nastepujacy:

Przekaznik jednostronnego dziatania
bezposredniego (przekaznik C) Po utracie zasilania
elektrycznego, na przytagczu A pojawia sie zero
zasilania pneumatycznego.

Przekaznik dwustronnego dziatania (przekaznik A)
Po utracie zasilania elektrycznego, na przytgczu B
pojawia sie petne cisnienie zasilania. Na przytaczu A
ci$nienie jest rowne zero.

Przekaznik jednostronnego dziatania odwrotnego
(przekaznik B) Po utracie zasilania elektrycznego,
na przytaczu B pojawia sie petne cisnienie zasilania.
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A

Adres sieciowy, 69

Alarm odchylenia skoku, 63, 66
Alarm licznika cykli, 65

Alarm Lo ci$nienia zasilania, 62
Alarm pasma nieczutosci skoku, 63
Alarm sygnatu sterowania, 61
Alarm zaciskow dodatkowych, 62

Alarmy, 60

alarmy SIS, 66

elektronika, 61
alarm sygnatu sterowania, 61
alarmy niesprawnosci procesora, 61

grupy alarmoéw, 68

rekord alarméw, 67

warunki dziatania, 62
niskie cisnienie zasilania, 62
uaktywnienie funkcji sprawdzania pradu w petli, 62
zaciski dodatkowe, 62

czujnik, 62
przejscie w stan wylgczenia - czujnik cisnienia, 62
przejscie w stan wylgczenia - czujnik skoku, 62
przej$cie w stan wylgczenia -
czujnik temperatury, 62

historia skoku, 65

skok, 63
nastawa skoku, 63
odchylenie skoku, 63
sasmo nieczutosci alarmu skoku, 63
skok, 63

Alarmy czujnika, 62

Alarmy elektroniki, 61
alarm niesprawnosci procesora, 61
alarm sygnatu sterowania, 61

Alarmy historii skoku, 65

Alarmy przekroczenia skoku, 63

Alarmy SIS, 66

Alarmy skoku, 63

Alarmy skoku Hi/Lo, 64

Alarmy skoku/przerwania regulacji, 64

Alarmy spowodowane uszkodzeniem procesora, 61
Alarmy warunkow dziatania

Alarmy zaciskéw dodatkowych, 62

Atesty producenta, klasyfikacja dla obszaréw
zagrozonych, 7

ATEX, atesty do prac w obszarach zagrozonych, 7

Automatyczna kalibracja, 78
Automatyczny test skoku czesciowego, 91

C

Charakteryzacja wejscia, 58

CSA, klasyfikacja dla obszaréw zagrozonych, 7
Czas Lag, 60

Czas Lead/Lag, 60

Czas urzgdzenia, stan, 68

Czesci
wykaz, 114
zamawianie, 113
zestawy, 113

Czujnik ci$nienia, przejscie w stan wytgczenia, 62
Czujnik ci$nienia wyj$ciowego, kalibracja, 81

Czujnik temperatury, przejscie urzadzenia w stan
wytgczenia, 62

Czujnik, warunki alarmowe, 88

Czujnik ci$nienia zasilania, kalibracja, 81

Czujnik skoku, przejscie urzadzenia w stan wylgczenia, 62
Czujniki cisnienia, kalibracja, 80

Czwarta zmienna, 50

D

Dane techniczne, 5

Definicja charakterystyki specjalnej, 58
Deklaracja SEP, 8

Diagnostyka urzadzenia, 87
Dokumentacja techniczna, 8
Domysine nastawy fabryczne, 43
Druga zmienna, 50

Dziatanie zaciskow dodatkowych, 62

E

Elektronik, warunki alarmowe, 87

F

Filtr HART, 34
Filtr I/P, wymiana, 102
FSETAN, atesty do pracy w obszarach zagrozonych, 7

G

Gaz ziemny, jako medium zasilajace, 27, 97
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Gtéwna zmienna, 50 GOST-R, 7
, IECEx, 7
Grupy alarméw, 67 INMETRO. 7
KGS, 7
H NEPSI, 7
PESO CCOE, 7
THS, 7

HART Tri-Loop, 38

HIStoar;:r;k;ku Komunikacja HART, zasada dziatania, 123

licznik cykli, 65 Komunikat, 69

pasmo nieczutosci licznika cykli/skoku

zsumowanego, 66

skok zsumowany, 66 Konfiguracja podstawowa, 42

warunki alarmowe, 89 stabilizacja/optymalizacja, 45
strojenie, 44

Kluczowanie z przesunieciem czestotliwosci (FSK), 123

Komunikator polowy, test skoku czesciowego, 92

I Konfiguracja szczegotowa, 47

Konwerter prad/ci$nienie (I/P)
IECEX - atesty do prac w obszarach zagrozonych, 7 demontaz, 102
obstuga, 101

Impedancja wejsciowa, 7 wymiana, 102

Informacje ogdlne, urzadzenie, 93 Kreator konfiguracji, 42
INMETRO - klasyfikacja dla obszaréw zagrozonych, 7
Instalacja, 11 L

Instrukcje montazu, 14
Lead/Lag, 60

J Licznik cykli/pasmo nieczutosci skoku zsumowanego, 66

Jednostka bazowa DVC6205, 14 M

Jednostki, 69 o
Magnesy, duzej sity, 12, 17

K Manometry, obstuga, 105
Materiaty konstrukcyjne, DVC6200, 7
Kalibracja, 77 Metoda testowania odpornosci na wibracje, 7
czujnik, 80 Metoda test ia od o 100G, 7
CZanik Ciénienia, 80 etoda testowania o pornosci na wilgoc,
regulacja przekaznika, 83 Mikroprzetacznik
skok, 78 konfiguracja, 104
automatyczny, 78 nastawa, 103
reczny, 79 . )
wejscie analogowe, 82 Maksymalna pojemnosc¢ kabla, 37
Kalibracja czujnika, 80 Maksymalne ci$nienie zasilania, 71
Kalibracja i diagnostyka, stan, 68 Maksymalna temperatura, zapis urzgdzenia, 90
Kalibracja reczna, 79 Minimalna temperatura, zapis urzadzenia, 90
; ; Modut bazowy
Kalibracja skoku, 78 demontaz, 99
KGS, atesty do prac w obszarach zagrozonych, 7 wymiana, 100
Klasyfikacja elektryczna, 7 Model zaworu, 71
Klasyfikacja obszaréw zagrozonych Montaz
ATEX, 7 DV(C6200, 11
CSA, 7 jednostka bazowa DVC6205
FM, 7 na wsporniku, 14
FSETAN, 7 nascienny, 14
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jednostka sprzezenia DVC6215, 16
regulator 67CFR, 26

N

Napiecie dostepne, 35
sprawdzenie, 107

Napiecie zgodnosci, 37

Narzedzia magnetyczne, zastosowanie, 12, 17
Nastawa czasu filtra Lag, 60

Nastawa czasu filtra Lead/Lag, 60

Nastawa skoku, 63

Nastawy domysine, przywrécenie, 85

Nastawy ukfadu catkowania, 55

Nasycenie uktadu catkowania, 68

NEPSI, atesty do prac w obszarach zagrozonych, 7
Norma ISA 7.0.01, 28

Numer seryjny
sterownik, 69
zawor, 69, 71

Numer seryjny urzagdzenia, 69

Numer seryjny zaworu, 69

O

Obstuga
komora przytgczeniowa, 106
konwerter I/P, 101
manometry, zaslepki rurowe lub zawory zwrotne, 105
modut bazowy, 98
przekaznik pneumatyczny, 105
wymagane narzedzia, 98
zespot ptytki drukowanej, 103

Obstuga modutu bazowego, 98

Obudowa czesci elektronicznej
ATEX, 7
CSA, 7
FM, 7
IECEX, 7

Odczyt/edycja potaczenia sprzezenia zwrotnego, 72
Odczyt stanu sterownika, 90

Odpornosc¢ urzadzenia na zaktécenia
elektromagnetyczne, 8

Odpowiedz dynamiczna, 59
Odpowietrzenie, zdalne, 30
Okablowanie, 30

Opis, 69

Oznaczenie technologiczne HART, 69

P

Parametry DVC6200, warunki modyfikaciji, 51
Pobor powietrza w stanie ustalonym, 6
Podtaczenie elektryczne, 30

Podtgczenie petli, 4-20 mA, 31

Podtaczenie zdalnego czujnika skoku, 32
Poziomy diagnostyczne, mozliwosci, 5
Producenta, sitownik, 71

Przekaznik penumatyczny
demontaz, 105
obstuga, 105
wymiana, 105

Przytgcza, 7
elektryczne, 30
okablowanie, 30
pneumatyczne, 26
Przytacza pneumatyczne, 26
cisnienie, 26
zasilanie, 27
odpowietrzenie, 30
zastosowanie specjalne do testu zaworu
elektromagnetycznego, 28 , 29

Przytacze sprzezenia zwrotnego, 73

R

Regulacja cisnienia, 57

Regulacja cisnienia koncowego, 57
Regulacja kalibracji analogowej, 79
Regulacja kalibracji cyfrowej, 79
Regulacja przekaznika, 83

Regulacja skoku/ci$nienia, 56
regulacja ci$nienia koncowego, 57
regulacja ci$nienia, 57
wartosci graniczne skoku, 57
wartosci przerwania regulacji skoku/cisnienia, 56
wybér regulacji skoku/cisnienia, 56

Ruch czujnika skoku, 72

S

Schematy menu komunikatora polowego, 127

Set Point Rate Close (nastawa szybkosci zamykania), 59
Set Point Rate Open (nastawa szybkos$ci otwierania), 59
SIS (tylko ODV), warunki alarmowe, 89

Skok, 63
alarmy
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alarmy graniczne skoku, 63

alarmy skoku Hi/Lo, 64

alarmy skoku/przerwania regulacji, 64
warunki alarmowe, 89

Skok czesciowy
Skok zaworu, 90

Skrzynka przytgczeniowa
demontaz, 106
obstuga, 106
wymiana, 107

Specjalne instrukcje bezpiecznego stosowania i instalaciji
w obszarach zagrozonych, 11

Stabilizacja/optymalizacja, 45, 53
Sterownik z certyfikatem do gazu ziemnego, 7, 27
Strojenie
cisnienie, 55
nastawy uktadu catkowania, 55
skok, 52
Strojenie cisnienia, 55
Strojenie ekspert, strojenie skoku, 53, 56
Strojenie skoku, 52
stabilizacja/optymalizacja, 53
strojenie doktadnosci, 55
Strojenie wydajnosci, 44

Sygnat wyjsciowy, 6

T

Tabela charakterystyki specjalnej, 58

Test skoku czesciowego (tylko ODV), 91
cyfrowy sterownik zaworu, 91
komunikator polowy, 92
zaciski dodatkowe, 91

Test zaworu elektromagnetycznego, 29
TIIS, atesty do pracy w obszarach zagrozonych, 7

Tryb dziatania, 49
nadawanie, 49
regulacja, 49
regulacja po restarcie, 49
urzadzenie, 41

Tryb nadawania, 49
czwarta zmienna, 50
druga zamienna, 50
gtéwna zmienna, 50
trzecia zmienna, 50

Tryb nadawania, nastawa w Tri-Loop, 39

Tryb pracy zaciskow dodatkowych, automatyczna
kalibracja, 41

Tryb regulacji po restarcie, 49
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Tryb sterowania, 49
Trzecia zmienna, 50
Typ przekaznika, 70
Typ sitownika, 71

U

Uaktywnienie sprawdzania petli pradowej, 62
Uaktywnienie uktadu catkowania

cisSnienie, 56

skok, 53
Ustugi edukacyjne, 9

W

Wartos¢ graniczna Lo przerwania regulacji
skoku/cisnienia, 56

Wartosci graniczne skoku, 57
Wartosci przerwania sterowania i wartosci graniczne, 56

Wartosci wzmocnienia
zestawy do strojenia cisnienia, 55
zestawy do strojenia skoku, 53

Warunki alarmowe, 87
czujnik, 88
historia skoku, 89
SIS (tylko ODV), 89
skok, 89
elektronika, 87
warunki dziatania, 88
zapis alarmoéw, 89

Warunki dziatania, alarm, 88
Wybdr regulacji skoku/cisnienia, 56
Wejscie dodatkowe, 62

Wykrywanie przyczyn niesprawnosci
sprawdzanie napiecia dostepnego, 107
sprawdzenie petli pragdowej bez roztgczania
okablowania petli, 108
sterownik, 109

Wzmocnienie uktadu catkowania
ci$nienie, 56
skok, 53

Z

Zabezpieczenie, 41, 50
Zabezpieczenie konfiguraciji, 41
Zabezpieczenie przed przepigciami, 6

Zachowanie w przypadku braku zasilania - Zero Power
Condition, 70
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Zaciski dodatkowe
test skoku czesciowego, 91
wskazowki dotyczace dtugosci kabli, 92

Zakres sygnatu analogowego wejscia, 70
Zakres temperatur pracy, otoczenie, 6

Zapis alarmoéw, 67
warunki alarmowe, 89

Zapis urzadzenia, 90

Zasada dziatania
DVC6200, 123
komunikacja HART, 123

Zasady kablowania, 34
maksymalna pojemnosc kabla, 37
wymagania systemu sterowania, 34
filtr HART, 34
napiecie dostepne, 35 napiecie zgodnosci, 37

Zaslepki rurowe, obstuga, 105
Zawory zwrotne, obstuga, 105
Zdalne odpowietrzenie, 30

Zespot ptytki drukowanej
demontaz, 103
obstuga, 103
wymiana, 103

Zespot sprzezenia magnetycznego, demontaz, 98
Zespoty zaworow, 13

Zestawy strojenia ci$nienia, warto$ci wzmocnien, 55
Zestawy strojenia skoku, wartosci wzmocnien, 53
Zgodnos¢ elektromagnetyczna, 6

Zgodnos¢ sitownikow, 7

Zwora, 41
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Firma Emerson, Emerson Process Management ani jej podmioty zalezne nie biorg odpowiedzialnosci za dobér, uzytkowanie ani konserwacje zadnego
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