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Seccion 1: Introduccion

1.1 Instalacion, conexiones neumaticas
y eléctricas y configuracion inicial

Consulte la Guia de inicio rapido del DVC7K-H (D104766X012) para obtener informacion sobre la
instalacion, la conexion y la configuracion inicial del DVC7K. Si necesita una copia de esta Guia de inicio
rapido, escanee el cédigo QR que aparece a continuacion o haga clic en él, comuniquese con la oficina de
ventas de Emerson o visite nuestro sitio web Fisher.com.

Escanee el cddigo o haga clicen él
para acceder a los documentos de
instalacién y al soporte en campo.

1.2 Alcance del manual

Este manual de instrucciones es un suplemento a la Guia de inicio rapido del DVC7K-H (D104766X012).
Este manual de instrucciones incluye especificaciones del producto, materiales de referencia, informacion
de configuracion personalizada, procedimientos de mantenimiento y detalles de piezas de repuesto.

En este manual de instrucciones se describe el uso de un comunicador portatil Emerson y de la interfaz
de usuario local (LUI) para configurar y calibrar el instrumento.

No instalar, operar ni realizar mantenimiento a un controlador de valvulas digitales
DVC7K sin estar calificado y contar con una capacitacién sélida en instalacion, operacion
y mantenimiento de valvulas, actuadores y accesorios. Para evitar lesiones o dafios
materiales, es importante leer atentamente, entender y seguir el contenido completo de
este manual, incluidas todas las precauciones y advertencias de seguridad. Si tiene alguna duda
sobre estas instrucciones, comuniquese con la oficina de ventas de Emerson antes de continuar.

1.3 Convenciones utilizadas en este manual

Se incluyen rutas de navegacion para procedimientos y parametros a los que se puede acceder utilizando
la descripcién del dispositivo (DD) con un comunicador portatil o la interfaz de usuario local (LUI).

Por ejemplo, para acceder a la Configuracién guiada:

Configuracién del dispositivo > Configuracion de
generalidades > Configuraciéon guiada

Comunicador portatil (DD)

Interfaz de usuario local (LUI) Configurar > Configuracién guiada

Consulte el Apéndice B para conocer las estructuras de menus del comunicador portatil y el Apéndice C
para conocer el diagrama de flujo de la interfaz de usuario local.


https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9666862.pdf
https://www.emerson.com/en-us/contact-us
https://www.emerson.com/en-us/contact-us
https://www.emerson.com/documents/automation/fisher-fieldvue-dvc7k-installation-documents-field-support-en-9250284.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9666862.pdf
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1.4 Descripcion

Los controladores de valvulas digitales DVC7K (Figura 1y Figura 2) son instrumentos de
comunicacion de corriente a neumatico, basados en microprocesador. Ademas de la funcién
tradicional de convertir una sefial de corriente de entrada en una presion neumatica de salida, el
controlador de valvulas digitales DVC7K, que utiliza el protocolo de comunicaciones HART®, facilita el
acceso a informacion fundamental para el funcionamiento del proceso. Puede obtener informacion
del componente principal del proceso, la propia valvula de control, utilizando la interfaz de usuario
local (LUI) en la valvula o una descripcion del dispositivo en la valvula, en una caja de conexiones de
campo o en la consola del operador dentro de la sala de control. Ademas, hay disponible una opcién
Que proporciona circuitos aislados para un transmisor de posicion de valvula (para retroalimentacion
de posicion de valvula independiente) y dos interruptores integrados que pueden configurarse como
interruptores de final de carrera o interruptores de alerta.

Figura 1. Controlador de vélvulas digitales FIELDVUE DVC7K montado en un actuador
de vélvula de vastago deslizante Fisher

X1968

Figura 2. Controlador de vélvulas digitales FIELDVUE DVC7K montado en una valvula
de control Fisher 8580

X1976
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Hay informacion de diagndstico disponible que le ayudara a la hora de solucionar problemas.
Se pueden configurar los pardmetros de configuracion de entrada y salida y se puede calibrar

el controlador de valvulas digitales.

Utilizando el protocolo HART, la informacién de campo se puede integrar en los sistemas de

control o recibirse en un solo lazo.

El controlador de valvulas digitales DVC7K esta disefiado para reemplazar directamente los
posicionadores neumaticos y electroneumaticos normales montados en valvula.

1.5 Especificaciones

Consulte la Tabla 1 para conocer las especificaciones. La configuracidn incorrecta de
un instrumento posicionador podria ocasionar un mal funcionamiento del producto,

dainos materiales o lesiones.

Las especificaciones de los controladores de valvulas digitales DVC7K se muestran en la Tabla 1.

Tabla 1. Especificaciones

Montaje disponible

m Montaje directo del actuador en el modelo
Fisher 657i/667i o los actuadores GX.

m Montaje integral en actuadores rotativos
y de vastago deslizante Fisher.

m Actuadores rotativos de cuarto de vuelta

Los controladores de valvulas digitales DVC7K
también pueden montarse en otros actuadores
que cumplan las normas de montaje

[EC 60534-6-1, IEC 60534-6-2, VDI/VDE 3845

y NAMUR.

Protocolo de comunicacion

HART 7 Y NO Ser corrosivo

Seial de entrada

Punto a punto
Sefial de entrada analdgica: de 4 a 20 mA CC,
nominal; rango dividido disponible

El voltaje minimo disponible en los terminales
del instrumento debe ser de 10,2 V CC para
el control analégico y de 10,7 V CC para la
comunicacion HART.

Corriente de control minima: 4,0 mA

Corriente minima sin reinicio del
microprocesador: 3,8 mA

Voltaje maximo: 30 V CC
Protegido contra sobrecorriente

Protegido contra polaridad invertida

Senal de entrada (continuacion)

24V CC
Alimentacion del instrumento: de 11 a30V CCa 10 mA
Protegido contra polaridad invertida

Presion de suministro®

Minimo recomendado: 0,3 bar/5 psig por encima
de los requisitos maximos del actuador

Maximo: 10,0 bar/145 psig o presién nominal
maxima del actuador, la que sea inferior

El medio de suministro debe estar limpio, seco

Segun la norma ISA 7.0.01

Se aceptan particulas de hasta 40 micrones

en el sistema de aire. Se recomienda un filtrado
adicional de las particulas hasta reducir su tamafio
a 5 micrometros. El contenido de lubricante no
debe exceder el limite de 1 ppm en peso (p/p) o0 en
volumen (v/v). Se debe minimizar la condensacién
en la alimentacion de aire.

Punto de condensacion de la presion: al menos 10 °C
menos que la temperatura ambiente mas baja prevista

Segun la norma ISO 8573-1
Tamafio maximo de densidad de particulas: clase 7
Contenido de aceite: clase 3

Punto de condensacion de la presién: clase 3

-continuacion-
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Tabla 1. Especificaciones (continuacion)

Seial de salida

Seguridad eléctrica general: condiciones

Sefial neumadtica, hasta la presion de suministro total
Span maximo: 9,5 bar/140 psig
Accién:m Doblem Directa simple om Inversa

Consumo de aire en estado estable?®®

A una presion de suministro de 1,4 bar/20 psig:
Menos de 0,38 m*/h normales/14 scfh

A una presion de suministro de 5,5 bar/80 psig:
Menos de 1,3 m3/h normales/49 scfh

Capacidad de salida maxima®@®

A una presién de suministro de 1,4 bar/20 psig:
10,0 m3/h normales/375 scfh

A una presién de suministro de 5,5 bar/80 psig:
29,5 m*/h normales/1100 scfh

Limites de temperatura ambiente operativa®™®

Estandar: -40 a 80 °C/-40 a 176 °F incluye los
elastdmeros de nitrilo

Opcidn de temperatura extrema: -45 a 80 °C/-49 a
176 °F incluye elastdmeros de fluorosilicona

Opcion de temperatura alta: -40 a 80 °C/-40 a
176 °F incluye elastdmeros de fluorosilicona

Es posible que el indicador LCD no pueda leerse
por debajo de -20 °C/-4 °F.

Linealidad independiente®

Valor tipico: £0,5 % de span de salida

Compatibilidad electromecanica

Cumple con EN IEC 61326-1:2021
Inmunidad: ubicaciones industriales segun
Tabla 2 de lanorma EN 61326-1.

Emisiones: clase A
Clasificacion del equipo ISM: grupo 1, clase A.

Impedancia de entrada

Carcasa eléctrica (PENDIENTE)

ambientales
Uso: interior y exterior
Altitud: hasta 2000 m

Temperatura: ver limites de temperatura ambiente
operativa

Método de prueba de humedad: probado segun
I[EC61514-2

Fluctuaciones de voltaje de alimentacion: N/A, no
conectado a la red eléctrica

Sobretensién transitoria: categoria I
Grado de contaminacion: 2

Ubicaciones humedas: si

Método de analisis de las vibraciones

El analisis se efectud segun la Seccién 5.3.5 de la
norma ANSI/ISA-S75.13.01.

Se puede utilizar una impedancia equivalente de
550 ohmios. Este valor corresponde a 11V a 20 mA.

Aprobaciones de area clasificada (PENDIENTE)

cCSAus: intrinsecamente seguro, a prueba de
explosion, a prueba de polvos combustibles, mayor
seguridad, clase/div./zona

ATEX: intrinsecamente seguro, antideflagrante,
a prueba de polvos combustibles, mayor seguridad

IECEx: intrinsecamente seguro, antideflagrante,
a prueba de polvos combustibles, mayor seguridad

NEPSI: intrinsecamente seguro, antideflagrante,
a prueba de polvos combustibles, mayor seguridad

No todas las aprobaciones corresponden a todas
las construcciones. Podngase en contacto con la
oficina de ventas de Emerson o consulte la pagina
del producto DVC7K en Fisher.com para obtener
informacion especifica de las aprobaciones.

cCSAus: tipo 4X, IP66
ATEX: tipo 4X, IP66
[ECEx: tipo 4X, IP66

-continuacion-
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Tabla 1. Especificaciones (continuacién)

Presion de suministro: 1/4 NPT interno o G1/4 m Regulador de filtro montado integral
y almohadilla integral para montaje de regulador | g Relé de purga baja?
67CFR

m Temperatura extrema

Presion de salida: 1/4 NPT interno o G1/4 u Alta temperatura

Tuberias: 3/8 in recomendado m Transmisor de posicién integrado de 4 a 20 mA®©
Venteo: 1/2 NPT interno m Interruptores integrales‘o
Eléctrico: 1/2 NPT interno o M20 m Conexion de venteo de salida

Compatibilidad del actuador Declaracién de SEP

Carrera del vastago (lineal de vastago deslizante): | Fisher Controls International LLC declara que este
actuadores lineales con carrera nominal entre producto cumple con el articulo 4, parrafo 3, de la
6,35 mm/0,25 iny 606 mm/23,375 in directiva PED 2014/68/UE y la parte 1, requisito 8
de la regulaciéon PESR. Se ha disefiado y fabricado
de acuerdo con las practicas recomendadas de
ingenieria (Sound Engineering Practice, SEP) y

no puede tener la marca CE relacionada con el
cumplimiento de la directiva PED o la marca UKCA
relacionada con la regulacion UKCA.

Rotacion del eje (rotativo de un cuarto de vuelta):
Actuadores rotativos con carrera nominal entre 45°
y 180°©

Aluminio: 3,9 kg/8,9 Ib )
Sin embargo, este producto puede llevar la marca

Nivel de control CE o UKCA para indicar el cumplimiento con otras
‘ ) directivas aplicables de la Comunidad Europea
Control modulante (TC): admite los modos de o regulaciones del Reino Unido (instrumentos

aplicacién de modulacién y de encendido/apagado normativos).

Control discreto (DC): solo admite el modo de
aplicacion de encendido/apagado

NOTAS: Los términos especializados del instrumento se definen en la norma ANSI/ISA 51.1, Terminologia de los
instrumentos de proceso.

1. No se deben exceder los limites de presion y de temperatura que se indican en este documento y en cualquier otra
norma o cédigo aplicable.

2. m?P/hora normales: metros cubicos por hora normales a 0 °Cy presion absoluta de 1,01325 bar. Scfh: pies cubicos
por hora estandar a 60 °Fy 14,7 psia.

3. Valores a 1,4 bar/20 psig en funcion de un relé directo de accién simple; valores a 5,5 bar/80 psig en funcién de un
relé de accion doble.

4. Los limites de temperatura dependen de la aprobacion de area clasificada.

5. No aplicable para carreras menores de 19 mm/0,75 in o para rotacion del eje menor de 60 grados. Tampoco es
aplicable para controladores de valvulas digitales en aplicaciones de carrera larga.

6. Los actuadores rotativos con carrera nominal de 180 grados requieren un kit de montaje especial; comuniquese con
la oficina de ventas de Emerson para conocer la disponibilidad del kit.

7. Elrequisito de consumo en estado estacionario de Quad O de 6 scfh se puede cumplir con un modelo DVC7K
con opcion de relé A de purga baja, cuando se utiliza con un suministro de gas natural de hasta 4,8 bar/70 psi a
16 °C/60 °F. El requisito de 6 scfh se puede cumplir mediante los relés de purga baja By C cuando se utilizan con un
suministro de gas natural de hasta 5,2 bar/75 psi a 16 °C/60 °F.

8. Salida de 4 a 20 mA, aislada; voltaje de alimentacion: 11 a 30 V CC; exactitud de referencia: 1 % del span de carrera.

9. Eltransmisor de posicién cumple los requisitos de NAMUR NE43; seleccionable para mostrar fallo bajo (< 3,6 mA) o
fallo alto (> 22,5 mA). Falla alto solo esta disponible cuando el instrumento esta encendido.

10. Dos interruptores aislados, configurables en todo el rango de carrera calibrado o accionados desde una alerta de
dispositivo; estado apagado: 0 mA (nominal); estado activado: hasta 1 A; voltaje de alimentacion: 30 V CC maximo;
exactitud de referencia: 2 % del span de carrera.

11. Elinterruptor 1 es un circuito normalmente abierto y el interruptor 2 es un circuito normalmente cerrado.
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1.6 Documentos relacionados

En esta seccién se indican otros documentos que contienen informacién relacionada con
el controlador de valvulas digitales DVC7K. Estos documentos incluyen los siguientes:

Boletin de producto del controlador de valvulas digitales Fisher FIELDVUE DVC7K-H
(D104765X012)

Boletin de producto del controlador de valvulas digitales Fisher FIELDVUE DVC7K-H para
aplicaciones de encendido/apagado (D104791X012)

Dimensiones de la matriz de imanes y del controlador de valvulas digitales Fisher FIELDVUE
DVC7K (D104795X012)

Guia de inicio rapido del controlador de valvulas digitales Fisher FIELDVUE DVC7K-H
(D104766X012)

Especificacion del dispositivo de campo HART para FIELDVUE DVC7K (D104788X012)
Controlador de valvulas digitales FIELDVUE de rango dividido (D103262X012)
Implementacion de la estrategia Lock-in-Last (D103261X012)

Uso de instrumentos FIELDVUE con el adaptador THUM Smart Wireless y un modulo de
interfaz HART (HIM) (D103469X012)

Uso de instrumentos FIELDVUE con el monitor y la interfaz de lazo HART (HIM) inteligente
(D103263X012)

Monitor de audio para comunicaciones HART (D103265X012)

Manual de instrucciones para el filtro Fisher HF340 (D102796X012)

Manual de instrucciones del acondicionador de linea Fisher LC340 (D102797X012)
Guia del usuario para el comunicador de dispositivo AMS Trex

Todos los documentos estan disponibles en la oficina de ventas de Emerson o en Fisher.com.

1.7 Servicios educativos

Emerson Educational Services

Teléfono: +1-800-338-8158

Correo electrénico: education@emerson.com
emerson.com/mytraining


https://www.emerson.com/documents/automation/product-bulletin-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9573816.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-bulletin-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-for-on-off-applications-en-10123968.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-bulletin-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-magnet-array-dimensions-en-10324134.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9666862.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-hart-field-device-specification-en-10120742.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-fieldvue-digital-valve-controller-split-ranging-hart-en-137910.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-implementation-of-lock-in-last-strategy-fieldvue-digital-valve-controllers-en-122898.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-using-hart-fieldvue-digital-valve-controllers-smart-wireless-thum-adapter-a-hart-interface-module-him-fisher-en-138146.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manuals-guides-im-suppplement-using-fieldvue-instruments-smart-hart-loop-interface-monitor-fisher-en-140998.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-audio-monitor-for-hart-communications-en-141054.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/instruction-manual-fisher-hf340-filter-en-135518.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/instruction-manual-fisher-lc340-line-conditioner-en-126164.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/user-guide-ams-trex-device-communicator-en-us-171738.pdf
https://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Seccion 2: Seguridad

La seguridad fisica es una parte importante de cualquier programa de seguridad y es
fundamental para proteger el sistema. El personal no autorizado puede causar dafos
importantes o realizar una configuracién incorrecta en el equipo del usuario final.
Esto podria ser intencional o no, y para protegerlo, se debe restringir el acceso de
personal no autorizado a su planta.

e El controlador de valvulas digitales DVC7K tiene varias caracteristicas que ayudan a
proteger contra cambios involuntarios de configuracion:

— Firmware DVC7K firmado
— Proteccién contra escritura (pagina 15)
— No puede ser conectado directamente a una red ni acceder a la red mundial de Internet

* Cualquier dispositivo en campo es vulnerable a un ataque fisico si no tiene proteccion
fisica. Los procedimientos de seguridad y protecciéon deben incluir medidas de control de
seguridad fisica para mitigar riesgos.

e A continuacion se detallan las entradas y salidas sin protecciéon ni cifrado utilizadas por el
controlador de valvulas digitales DVC7K:

— Sefial de entrada
— Salidas: dos interruptores de contacto seco de estado sélido y un transmisor de posicion

NOTA
Las salidas solo se aplican si el dispositivo se compré con opciones de E/S.

— Presién de suministro

— Presién de salida al actuador

— HART: se utiliza para la comunicacion digital

— Interfaz de usuario local (LUI) e indicador LED: se utilizan para la calibracion local

e A continuacion se detallan las entradas y salidas con proteccién utilizadas por el
controlador de valvulas digitales DVC7K:

— Puerto de la serie interno: destinado solo al uso del personal de Emerson para
actualizar el firmware.,

e El controlador DVC7K tiene aplicaciones opcionales para la configuracion y visualizacion
de datos. Cuando se utilizan, deben ejecutarse en dispositivos configurados de acuerdo
con las politicas de seguridad locales.

* Eldispositivo se ha desarrollado utilizando principios y procedimientos de codificacion segura,
que incluyen el modelo de amenazas y las pruebas especificas de seguridad. Posee varias
interfaces para la configuracion, cada una con la opcién de deshabilitar las opciones de escritura.

* Existen varias formas de configurar el dispositivo, entre ellas:
— Lainterfaz de usuario local (LUI)
— El paquete de integracion de dispositivos de campo (FDI) o de descripcion del

dispositivo (DD) que se utilizan con software de gestion de activos como AMS Device
Manager o un comunicador portatil como Emerson Trex.
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* Practicas recomendadas de operacion del producto:

Asegurese de que el personal de operaciones esté capacitado tanto en las politicas de
seguridad locales como en la operacién segura del controlador de valvulas digitales DVC7K.

Se recomienda que habilite la proteccion contra escritura después de que se haya
completado la configuracion.

Opere el dispositivo en un entorno fisico controlado y seguro.

Utilice el controlador de valvulas digitales DVC7Ky el paquete de FDI/host DD en un
entorno de red controlado y seguro.

Configure el paquete de FDI/host DD para permitir que los usuarios tengan acceso con
privilegios minimos al controlador de valvulas digitales DVC7K, proporcionando acceso
solo a lo que sea absolutamente necesario para realizar su funcién de trabajo.

Aplique parches y actualizaciones de seguridad a medida que se publiquen.

NOTA

Trabaje con su oficina de ventas de Emerson para mantenerse informado y obtener acceso a parchesy
actualizaciones de seguridad.

* Informe de los incidentes de seguridad y las posibles vulnerabilidades del producto aqui:
https://go.emersonautomation.com/reportvulnerability_en

* Practicas recomendadas para la administracion de contrasefias:

Administre las contrasefias de usuario del paquete de FDI/host DD segun la politica
de seguridad local.

e Instrucciones para desechar el producto

Al momento de desechar el dispositivo, tenga en cuenta los siguientes aspectos relativos a su
extraccion:

Identifique si el dispositivo se puede reutilizar en otra parte del proceso o con fines
de prueba o capacitacion.

Desinfecte los siguientes datos almacenados en el instrumento con los métodos
recomendados por la industria mas recientes.

Hoja de especificaciones/datos de configuracion: para restablecer la configuracion

a los valores predeterminados de fabrica, ejecute el método Restaurar la configuracion
de fdbrica definido en pagina 74. Revise los parametros de la Hoja de especificaciones
con el paquete de integracion de dispositivos de campo (FDI) o con la descripcion del
dispositivo (DD) para verificar que todos los parametros de configuracién con datos
sensibles se hayan eliminado.

Datos del registro de eventos: abra el Registro de eventos con el paquete de
integracién de dispositivos de campo (FDI) o con la descripcién del dispositivo

(DD) y ejecute el método Borrar registro de eventos.

NOTA

Los conjuntos de datos de diagndstico de Emerson y los registros de depuracion no se eliminaran con
los pasos anteriores y permaneceran en el dispositivo. No obstante, no se incluye informacién relacionada
con el proceso.

Si el dispositivo no se va a reutilizar, siga la politica local de desecho.


https://www.emerson.com/en-us/contact-us
https://go.emersonautomation.com/reportvulnerability_en
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Seccion 3: Practicas de cableado

3.1 Requisitos del sistema de control

Hay varios parametros que se deben comprobar para asegurarse de que el sistema de control
sea compatible con el controlador de valvulas digitales DVC7K.

Filtro HART/acondicionador de linea

Segun el solucionador logico o el sistema de control y el modo de aplicacion del controlador
de valvulas digitales DVC7K, es posible que se requiera un acondicionador de linea o un filtro
HART. Ver la Tabla 2.

NOTA
El controlador DVC7K no es un dispositivo con capacidad SIL.

Tabla 2. Requisito de filtro HART/acondicionador de linea por sistema y modo

éSe necesita un

Sistema de controlo  ;Se requiere un filtro G A R L

Modo de aplicacién

solucionador légico HART? linea?
4 20 mA Deltav™, Ouarion' No No
Lazo punto a punto Todo Otros Consultevgrl]?agﬂcina de No
LazoZrArru\J/ltCipCunto Todos No Si

El filtro HART HF340 y el acondicionador de linea LC340 son dispositivos pasivos que

se insertan en el cableado de campo del lazo HART. Normalmente se instala un filtro o
acondicionador de linea cerca de los terminales de cableado de campo de las E/S del sistema
(ver la Figura 3). Su propdsito es aislar eficazmente la salida del sistema de las sefiales

de comunicacién HART moduladas y elevar la impedancia del sistema para permitir la
comunicacion HART. Para obtener mas informacion, consulte el manual de instrucciones del
filtro HART HF340 (D102796X012) o el acondicionador de linea LC340 (D102797X012).

Voltaje disponible

El voltaje disponible en el controlador de valvulas digitales DVC7K debe ser de al menos

10,5V CC. El voltaje disponible en el instrumento no es el voltaje real medido en el instrumento
cuando el instrumento esta conectado. El voltaje medido en el instrumento es limitado por el
instrumento y, por lo general, es menor que el voltaje disponible.

Como se muestra en la Figura 3, el voltaje disponible en el instrumento depende de lo siguiente:
e el voltaje de cumplimiento del sistema de control;

* sise utiliza un filtro, adaptador THUM inaldmbrico o barrera de seguridad intrinseca; y

* eltipoy lalongitud del cable.

El voltaje de cumplimiento del sistema de control es el voltaje maximo en los terminales de salida
del sistema de control a los que el sistema de control puede producir la corriente del lazo maxima.


https://www.emerson.com/documents/automation/instruction-manual-fisher-hf340-filter-en-135518.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/instruction-manual-fisher-lc340-line-conditioner-en-126164.pdf
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Figura 3. Determinacidn del voltaje disponible en el instrumento

XSﬂﬁﬂE&ENTO ADAPTADOR THUM
RESISTENCIATOTAL ~ (STSE UTILIZA)
SISTEMA DE DEL CABLE DE LAZO
CONTROL _l
BARRERA DE
VOLTAJE
* FILTRO HARTI™SEGURIDAD — R _+DISPO=\IIBLE EN EL
- (si se utiliza) —{INTRINSECA —————————— -INSTRUMENTO
(si se utiliza)

Calcule el voltaje disponible en el instrumento de la siguiente manera: Ejemplo de calculo

Voltaje de cumplimiento con el sistema de control 18,5V (a 21,05 mA)
- Caida de voltaje del filtro (si se utiliza)” - 2,3V (para el filtro HF340)
- Resistencia de la barrera de seguridad intrinseca (si se utiliza) x
corriente del lazo maxima - 2,55V (121 ohmios x 0,02105 A)
- Caida de voltaje del adaptador THUM Smart Wireless (si se utiliza)?
- Resistencia del cable del lazo total x corriente del lazo maxima - 1,01V (48 ohmios x 0,02105 A

para 1000 ft del cable
Belden 9501)

= Voltaje disponible en el instrumento® =15,19V, disponible, si no se
utiliza una barrera de seguridad
(2,55V)

Notas:

1. Obtenga la caida de voltaje del filtro. La caida medida sera diferente a este valor. La caida de voltaje del
filtro medida depende del voltaje de salida del sistema de control, de la barrera de seguridad intrinseca
(si se utiliza) y del instrumento. Ver la Nota 3.

2. La caida de voltaje del adaptador THUM es lineal de 2,25V a3,5mAa1,2Va25mA.

3. El voltaje disponible en el instrumento no es el voltaje medido en los terminales del instrumento. Una
vez conectado el instrumento, este limita el voltaje medido a aproximadamente 8,02 9,5 V.

El voltaje disponible en el instrumento puede calcularse a partir de la siguiente ecuacion:

Voltaje disponible = [Voltaje de cumplimiento del sistema de control (a corriente maxima)] -
[caida de voltaje del filtro (si se utiliza un filtro HART)] - [resistencia total del cable x corriente
maxima] - [resistencia de barrera x corriente maximal.

El voltaje disponible calculado deberia ser igual o mayor que 10,5V CC.

En la Tabla 3 se muestra la resistencia de algunos cables tipicos.

En el siguiente ejemplo se muestra como calcular el voltaje disponible para un sistema de
control TDC2000 Honeywell™ con un filtro HART HF340 y 1000 ft de cable Belden™ 9501:

Voltaje disponible = [18,5V (a 21,05 mA)] - [2,3 V] - [48 ohmios x 0,02105 A]
Voltaje disponible = [18,5] - [2,3] - [1,01]
Voltaje disponible = 15,19 V

10
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Tabla 3. Caracteristicas del cable

Tipo de cable Capacitancia®” Capacitancia” Resistgncia(z’ Resistgncia(z)
pF/ft pF/m Ohmios/ft Ohmios/m

BS5308/1, 0,5 sg mm 61,0 200 0,022 0,074
BS5308/1, 1,0 sg mm 61,0 200 0,012 0,037
BS5308/1, 1,5 sg mm 61,0 200 0,008 0,025
BS5308/2, 0,5 sqg mm 1219 400 0,022 0,074
BS5308/2, 0,75 sg mm 1219 400 0,016 0,053
BS5308/2, 1,5 sqg mm 1219 400 0,008 0,025
BELDEN 8303, 22 awg 63,0 206,7 0,030 0,098
BELDEN 8441, 22 awg 83,2 273 0,030 0,098
BELDEN 8767, 22 awg 76,8 252 0,030 0,098
BELDEN 8777, 22 awg 54,9 180 0,030 0,098
BELDEN 9501, 24 awg 50,0 164 0,048 0,157
BELDEN 9680, 24 awg 27,5 90,2 0,048 0,157
BELDEN 9729, 24 awg 22,1 72,5 0,048 0,157
BELDEN 9773, 18 awg 54,9 180 0,012 0,042
BELDEN 9829, 24 awg 27,1 88,9 0,048 0,157
BELDEN 9873, 20 awg 54,9 180 0,020 0,069

1. Los valores de capacitancia representan la capacitancia de un conductor a todos los demas conductores y la pantalla.

Este es el valor adecuado a utilizar en los calculos de la longitud del cable.
2. Los valores de resistencia incluyen ambos cables del par trenzado.

Voltaje de cumplimiento

Sino se conoce el voltaje de cumplimiento del sistema de control, realice la siguiente prueba
de voltaje de cumplimiento.

1. Desconecte el cableado de campo del sistema de control y conecte el equipo como se
muestra en la Figura 4 a los terminales del sistema de control.

Ajuste el sistema de control para proporcionar la maxima corriente de salida.

3. Aumente la resistencia del potencidmetro de 1 kQ, que se muestra en la Figura 4, hasta
que la corriente observada en miliamperimetro comience a descender rapidamente.

4. Registre el voltaje que se muestra en el voltimetro. Este es el voltaje de cumplimiento del
sistema de control.

Para obtener informacion sobre parametros especificos relacionados con su sistema de
control, comuniquese con la oficina de ventas de Emerson.


https://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Figura4. Esquema de la prueba de voltaje

POTENCIOMETRO DE 1 kQ

MILIAMPERIMETRO
+) ANN—
e —
VOLTIMETRO
[ ]
O 0
CIRCUITO A
PRUEBA + =
OS]
0
A

A6192-1

Capacitancia maxima del cable

La longitud méaxima del cable para la comunicacion HART esta limitada por la capacitancia
caracteristica del cable. La longitud maxima debida a la capacitancia puede calcularse con las
siguientes formulas:

LOﬂgitUd (ft) =1 60 000 - Cmaestro(pF)] - [Ccable(pF/ft)]
LOﬂgitud (m) = [1 60 000 - Cmaestro(pF)] - [Ccab\e(pF/m)]

En donde:

160 000 = una constante derivada para los instrumentos FIELDVUE para garantizar que la
constante de tiempo RC de la red HART no sea superior a 65 us (segun la especificacion HART).
Cmaestro = la capacitancia del sistema de control o del filtro HART

Ceable = la capacitancia del cable utilizado (ver la Tabla 3)

En el siguiente ejemplo se muestra como calcular la longitud del cable para un sistema de
control de I/A Foxboro™ (1988) con un Cmaestro de 50 000 pF y un cable Belden 9501 con
capacitancia caracteristica de 50 pF/ft.

Longitud (ft) = [160 000 - 50 000 pF] + [50 pF/ft]

Longitud = 2200 ft

La longitud del cable de comunicacién HART esta limitada por la capacitancia caracteristica del
cable. Para aumentar la longitud del cable, seleccione un cable con menor capacitancia por

pie. Comuniquese con la oficina de ventas de Emerson para obtener informacion especifica
relacionada con el sistema de control.

12
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Seccion 4: Configuracion
4.1 Configuracion guiada

Configuracion del dispositivo > Configuracion de
generalidades > Configuracion guiada

Comunicador portatil (DD)

Interfaz de usuario local (LUI) Configurar > Configuracion guiada

Para configurar rapidamente el instrumento, la Configuracion guiada le brindara orientacion a
través de los pasos a sequir.

Seleccionar el Idioma (solo LUI).

2. Proporcionar Informacién de construccién que se utiliza para configurar los parametros
Unicos para la construccion del actuador, del instrumento y de los accesorios.

3. Ajuste del relé (solo relé A)

4. La calibracidon automatica se utiliza para establecer los limites de la carrera fisica.
Durante este proceso, la valvula se desplazara completamente de un extremo al otro.

5. Aplicar configuracién personalizada (solo configuraciones personalizadas adquiridas
en fabrica).

6. Volver al estado anterior (Modo Instrumento y proteccion contra escritura).

NOTA

Consulte la Guia de inicio rapido del DVC7K (D104766X012) para obtener instrucciones detalladas sobre la
configuracion guiada.

4.2 Configuracion manual

Configuracién del dispositivo > Configuracion de
generalidades

Comunicador portatil (DD)

Interfaz de usuario local (LUI) Configurar

La configuracion manual le permite adaptar el controlador de valvulas digitales a su aplicacion.
En la Tabla 4 se enumeran los ajustes por defecto para una configuracion estandar de fabrica.
Puede ajustar la respuesta del actuador, establecer los diversos modos, alertas, rangos, cortes
de carrera y limites. También puede cambiar el modo de proteccién contra escritura.

NOTA
Consulte la Tabla 11 para conocer la Configuracién de alertas predeterminadas.



https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-fisher-fieldvue-dvc7k-digital-valve-controller-en-9666862.pdf
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Tabla 4. Configuracion de parametros predeterminados

Configuracion

Parametro de configuracién predeterminada®
Etiqueta [nUimero de serie truncado]
Etiqueta larga [ndmero de serie truncado]
Origen de punto de referencia Corriente de entrada
Opcion reiniciar_punto de Sin efecto
referencia
Rango de entrada bajo 0 %
Rango de entrada alto 100 %
Configuracién del instrumento Unidadeesnci(reafjc;giente de %
Direccién de sondeo 0
Unidad de temperatura®? Fahrenheit (°F)
Unidad de presion®@ psi
Condicién de alimentacién cero® Cerrado
Modo de aplicacion®@® Modulante

e En sentido antihorario/hacia la
Movimiento del sensor de carrera i ;
parte superior del instrumento

Idioma® Inglés
Interfaz de usuario local Separador decimal® Punto
Configuracion de LED®® LED habilitado
Caracterizacion de entrada Lineal
Parametros de ajuste® H
0,25 %

Zona muerta integral de carrera

Ganancia integral de carrera 9,6 repeticiones/minuto

L ) Punto alto del limite de carrera 125 %
Respuesta dindmica y ajuste _
Punto de disparo de corte alto 99,5 %
Tasa de corte alta 0,0 %/seg
Punto bajo del Iimite de carrera -25%
Punto de disparo de corte bajo 0,5 %
Tasa de corte baja 0,0 %/seg

1. Los ajustes enumerados son para una configuracién estandar de fabrica. Los instrumentos DVC7K también se
pueden pedir con ajustes de configuracion personalizados. Consulte la solicitud de pedido para conocer los ajustes

personalizados.

2. Configurable con la LUL
3. Solo el usuario puede configurarse si el nivel de control es Control modulante.

4. No configurable con la DD.

NOTA
Consulte el Apéndice B para obtener informacion sobre las estructuras de menus del comunicador

portatil.

14
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Modo y proteccion

Configuracién del dispositivo > Configuracion de
generalidades

Configuracién del dispositivo > Entrada/salida
Configuracién del dispositivo > Comunicacion
Configuracién del dispositivo > Pantalla
Configuracién del dispositivo > Ajustes

Comunicador portatil (DD)

Configurar > Modo Instrumento
Configurar > Seguridad > Proteccion contra escritura

Interfaz de usuario local (LUI)

Modo Instrumento

Hay tres Modos Instrumento para el controlador DVC7K: automatico (AUTO), manual (MAN) y
anulacién local (Override).

* Automatico es el modo de funcionamiento normal, de modo que el instrumento sigue la
sefal de control.

e Enalgunos casos es necesario el modo manual para modificar los parametros de
configuracién o para ejecutar diagnoésticos.

e Laanulacién local ocurre cuando el dispositivo se bloquea en la condicion de alimentacién cero
al inicio 0 cuando la corriente de entrada es demasiado baja mientras el Modo Instrumento
esta en Manual. Si el instrumento esta bloqueado en la condicidn de alimentacién cero, cambie
el Modo Instrumento a Manual para borrar el bloqueo. Si la corriente de entrada es demasiado
baja, aumente la corriente de entrada para borrar el bloqueo.

NOTA

En el controlador de valvulas digitales DVC6200, el modo Automatico se denominaba “En servicio”y el
modo Manual se denominaba “Fuera de servicio”.

NOTA

Algunos cambios que requieren que el instrumento esté en modo Manual no surtirdn efecto hasta que se
vuelva a poner en modo Automatico o se reinicie el instrumento.

Proteccidon contra escritura

Hay tres modos de proteccion contra escritura para el controlador DVC7K: Apagado,
Encendido con validacion de LUI y Encendido sin validacion de LUL

El ajuste predeterminado es Apagado. Si la proteccion contra escritura esta activada con la
Validacion LUI, el dispositivo evita los cambios de configuracion y calibracion en el instrumento
y solo se puede desactivar del LUL Si la proteccion contra escritura esta activada sin la
validacion LUI, el dispositivo impide que se realicen cambios de configuracion y calibracion en
el instrumento, pero se puede desactivar desde la LUI o desde un comunicador portatil.
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4.3 Hoja de especificaciones

Configure los siguientes parametros del equipo en la Descripcion del dispositivo:

Posicionador:

Comunicador portitil (DD) Conﬂgu'raoon del d|§po_<,|t|vo > Configuracion de
generalidades > Posicionador

Identificacion

Etiqueta: hay disponible un nombre de etiqueta de hasta 8 caracteres para el instrumento.
La etiqueta es la forma mas sencilla de distinguir entre instrumentos en un entorno con
varios instrumentos. Utilice la etiqueta para rotular electronicamente los instrumentos segun
los requisitos de la aplicacion. La etiqueta asignada se muestra automaticamente cuando la
descripcion del dispositivo establece contacto con el controlador de valvulas digitales.

Etigueta larga: el instrumento dispone de un nombre de etiqueta larga de hasta
32 caracteres. La etiqueta larga funciona exactamente igual que la etiqueta.

Direccion de sondeo: si el controlador de valvulas digitales se utiliza en funcionamiento punto
a punto, la direcciéon de sondeo es 0. Cuando se conectan varios dispositivos en el mismo lazo,
como en el caso de los rangos divididos, debe asignarse a cada dispositivo una direccion de
sondeo Unica. La direccién de sondeo esta establecida en un valor entre 0y 63 para HART 7.
Para cambiar la direccién de sondeo, el instrumento debe estar en modo Manual.

Fabricante: el fabricante del posicionador.
Tipo de dispositivo: tipo de dispositivo del posicionador.

Numero de serie del instrumento: escriba el nimero de serie que aparece en la placa de
identificacion del instrumento, con un maximo de 12 caracteres.

Identificador del dispositivo: un identificador Unico para el posicionador.

Mensaje: escriba un mensaje de hasta 32 caracteres. El mensaje proporciona los medios
mas especificos definidos por el usuario para identificar instrumentos individuales en
entornos con varios instrumentos.

Descripcion: escriba una descripcion de la aplicacién con un maximo de 16 caracteres.
La descripcion proporciona una etiqueta electronica mas larga definida por el usuario
para ayudar a una identificacién mas especifica del instrumento que la disponible con la
etiqueta HART.

Niveles

Nivel de control: existen dos niveles: Control modulante (TC) y Control discreto (DC). TC es
compatible con los modos de aplicacién modulante y encendido/apagado, mientras que
DC solo es compatible con el modo de aplicacion de encendido/apagado.

Modo de aplicacion: si el nivel de control es TC, los usuarios pueden llevar el instrumento
al modo Manual y seleccionar si el instrumento funciona como valvula modulante o de
encendido/apagado.

16
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Revisiones

* Revision de hardware: nimero de revision del hardware del instrumento.
* Revision del dispositivo: nimero de revision del dispositivo.
* Revision del protocolo HART: numero de revision del protocolo HART.

* Revision del firmware principal: el nimero de revision del firmware y la fecha en la que se
publico la revision.

* Revision del software: nimero de revision de la descripcion del dispositivo (DD).

Unidades

* Presion: define las unidades de presion de salida y suministro en psi, bar, kPa o kg/cm?.

* Temperatura: grados Fahrenheit o Celsius. La temperatura medida procede de un sensor
montado en la placa de circuito impreso del controlador de valvulas digitales.

e Corriente de entrada: permite definir las unidades de corriente de entrada en mA o
porcentaje de un rango de 4 a 20 mA.

Hora del instrumento

e Método Editar hora del instrumento: el método Editar hora del instrumento permite ajustar
el reloj del instrumento. Cuando las alertas se almacenan en el registro de alertas, el registro
incluye la horay la fecha. El reloj del instrumento utiliza un formato de 24 horas.

e Fecha actual: muestra la fecha actual del reloj del instrumento.
* Hora actual: muestra la hora actual del reloj del instrumento.

Rendimiento del posicionador

Comunicador portatil (DD) Configuracion del dispositivo > Configuracion de generalidades >
P Rendimiento del posicionador

Control de la carrera

e Corriente de entrada: muestra la corriente de entrada actual.

e Tipo de relé: hay dieciséis opciones de relé para seleccionar. El tipo de relé esta impreso en la
etiqueta pegada al cuerpo del relé. La etiqueta indicara si el relé tiene una purga baja o una
version de temperatura extrema.

Relés estandar

1. ReléC

2. ReléB

3. Relé Acomo doble

4. Relé A como unico
Relés de purga baja

5. ReléCLB

6. ReléBLB

7. Relé ALB como doble
8

Relé A LB como Unico
17
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Relés de temperaturas extremas

9. Relé CXT

10. Relé BXT

11. Relé AXT como doble

12. Relé AXT como unico

Relés de temperatura extrema y purga baja
13. Relé CXTLB

14. Relé B XTLB

15. Relé AXTLB como doble

16. Relé AXTLB como unico

Condicién de alimentacion cero: la posicion de la valvula (abierta o cerrada) cuando se
retira la energia eléctrica del instrumento. La condicién de alimentaciéon cero (ZPC) esta
determinada por el tipo de relé, como se muestra en la Figura 5.

Figura 5. Condicién de alimentacién cero

Tipo de relé Pérdida de energia eléctrica

Directo de accién Unica

(Relé Ao Q) Presion del puerto A a cero

Presién del puerto A a cero
Inverso de accién Unica |Presion del puerto B al
(Relé B) suministro total

Tipo de relé

Presion del puerto B al

Doble accion (Relé A) suministro total

Opciones de reinicio de blogueo: hay dos opciones de reinicio de bloqueo: Apagado
o Alimentacion cero. Si se selecciona Alimentacion cero, al perder la alimentacion, el
dispositivo se movera y bloqueara a la Condicion de alimentacion cero al encenderlo
y requerird que lo desbloquee.

Reinicio del estatus de blogueo: en el reinicio de bloqueo, se identifica como inactivo o activo.

Corte/limite alto

Accion de corte/limite alto: permite al usuario controlar el comportamiento cuando el punto
de referencia es alto. Los usuarios tienen las siguientes opciones: deshabilitado, corte o limite.

Punto de disparo de corte alto: este es el punto dentro del rango de carrera calibrado por
encima del cual esta en vigor el corte cuando la accion de corte/limite alto es de Corte. Se
recomienda un punto de disparo de corte alto del 99,5 % para garantizar que la valvula se
abra completamente.

Punto de limite de carrera alto: el valor maximo que alcanzara el punto de referencia
cuando la accion corte/limite alto se establece en Limite.

Tasa de corte alto: esta configuracion permite que la valvula avance a la velocidad
configurada hasta el extremo de carrera alta cuando se alcanza el punto de disparo de
corte alto. Esto proporciona una rampa controlada en la parada de carrera abierta.
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Corte/limite bajo

e Accion de corte/limite bajo: permite al usuario controlar el comportamiento cuando el
punto de referencia es bajo. Los usuarios tienen las siguientes opciones: deshabilitado,
corte o limite.

* Punto de disparo de corte bajo: es el punto dentro del rango de carrera calibrado por
debajo del cual se activa el Corte cuando la accién de corte/limite bajo es Corte. Se
recomienda un punto de disparo de corte bajo del 0,5 % para ayudar a garantizar la carga
maxima del asiento de cierre.

* Punto de limite de carrera bajo: el valor minimo que alcanzara el punto de referencia
cuando la accién de corte/limite bajo se establezca en Limite.

* Tasa de corte baja: esta configuracion permite que la valvula avance a la velocidad configurada
hasta el extremo de carrera baja cuando se alcanza el punto de disparo de corte bajo. Esto
proporciona una rampa controlada en el asiento para minimizar dafios en el asiento.

Caracterizacion (solo modo de aplicacién modulante)

e (Caracterizacién de entrada

La caracterizacion de entrada define la relacion entre el objetivo de carreray el punto

de referencia en rango. El punto de referencia en rango es la entrada a la funcion de
caracterizacion. Sila condicion de alimentacion cero es igual a cerrado, entonces un punto de
referencia de 0 % corresponde a una entrada en rango de 0 %. Si la condicion de alimentacion
cero es igual a abierto, un punto de referencia de 0 % corresponde a una entrada en rango de
100 %. El objetivo de carrera es la salida de la funcién de caracterizacion.

Los usuarios pueden seleccionar una de las tres caracteristicas de entrada fija mostradas

en la Figura 6 (Lineal, Igual porcentaje o Apertura Rapida) o seleccionar una caracteristica
personalizada. En la Figura 6 se muestra la relacion entre el objetivo de carreray el punto de
referencia en rango para las caracteristicas de entrada fija, suponiendo que la condicion de
alimentacion cero esta configurada como cerrada.

Con la caracterizacion de entrada, puede maodificar la caracteristica general de la combinacion
de lavalvulay el instrumento. La seleccion de una caracteristica de entrada de igual
porcentaje, apertura rapida o personalizada (distinta de la predeterminada de lineal)

modifica la caracteristica general de la valvula y del instrumento. Sin embargo, si selecciona

la caracteristica de entrada lineal, la caracteristica general de la valvula y el instrumento es la
caracteristica de la valvula, que viene determinada por los internos de la valvula (es decir, el
tapon o la caja).

e Tabla de caracterizacion personalizada

Puede especificar dos grupos de 21 puntos en una curva caracteristica personalizada. Cada
punto define un objetivo de carrera, en % de carrera en rango, para un punto de referencia
correspondiente, en % del punto de referencia en el rango. Los valores de los puntos de
referencia oscilan entre -25 % y 125 %. Antes de realizar la modificacion, la caracteristica
personalizada es lineal.
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Figura 6. Objetivo de carrera frente a punto de referencia en rango, para varias
caracteristicas de entrada (condicién de alimentacién cero = cerrado)
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Valvula

: G Configuracién del dispositivo > Configuracion de
Comunicador portatil (DD) generalidades > Valvula

Identificacion

Fabricante de valvulas: seleccione el fabricante de la valvula.
Modelo de valvula: seleccione el modelo de la valvula.

Numero de serie de la valvula: ingrese el nimero de serie de la valvula en la aplicacién, con un
maximo de 12 caracteres.

Tamafio de la valvula: seleccione el tamafio de la valvula.

Unidad del tamafio de la valvula: especifique si el tamafio de la valvula esta en pulgadas, milimetros,
centimetros o si no esta asignado.

Tipo de valvula: especifique el tipo de cuerpo de la valvula. Ejemplos: globo, cuerpo dividido, puerto
doble, mariposa, bola, etc.

Clase de ANSI: de conformidad con la norma ANSI B16.34-81.

Criticidad de la valvula: ingrese la criticidad de la valvula.

Mecanica

Torque dinamico: torque impuesto sobre el elemento de cierre de la valvula (disco, bola, tapén, etc.)
por el liquido del proceso que fluye.

Torque de rotura: ingrese el torque calculado de la valvula necesario para asentar y desasentar el
elemento de cierre de la valvula. Expresado en libras de fuerza x pulgadas (Ibf+in), newtons x metros
(N*m) o kilogramos de fuerza x metros (kgf-m). Se utiliza para comparar los valores de torque reales.

Complemento de friccion/torque: friccion o torque que no proviene de los internos o del empaque.

Unidad de friccion/torque: especifique las unidades asociadas con los parametros de friccion y
torque. Las unidades pueden ser: Ibf, N, kgf, Ibf-in, N-m, kgf*m o no asignado.

Presion maxima: especifique la presion maxima de la valvula.

Unidad de presidon maxima: especifique si las unidades del valor de presién maxima estan en psi, kPa,
bar, kg/cm? o si no esta asignado.

Temperatura maxima: especifique la temperatura maxima de la valvula.

Unidad de temperatura maxima: especifique si las unidades del valor de temperatura maxima estan
en grados Fahrenheit, Celsius o si no esta asignado.

Construccion

Direccién del caudal: especifique la direccién de las fuerzas del liquido en el elemento de cierre:
Caudal para abrir o Caudal para cerrar.

Tipo de bonete: especifique el tipo de bonete.

Material del cuerpo/bonete: especifique el material del cuerpo y del bonete.

Material del revestimiento: especifique el material del revestimiento del cuerpo.

Diametro interno del revestimiento: si hay un revestimiento del cuerpo, especifique su didmetro interior.

Unidad de diametro interior del revestimiento: especifique las unidades del valor de didmetro interior
del revestimiento.

Extension del extremo y material: especifique las extensiones del extremo, si las hay. Normalmente se
refiere a secciones de tuberia o reductores soldados al cuerpo por el fabricante de la valvula.
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*  Conexion final de entrada: especifique la conexion final. Puede ser integral o estar soldado en el cuerpo.
*  Conexion final de salida: especifique la conexion final. Puede ser integral o estar soldado en el cuerpo.

e Acabado de la cara de la brida: especifique el acabado de la cara de la brida segiin ANSI B16.5-81 o
un acabado especial seguin sea necesario.

e Tipo de empaque: especifique el tipo de empaque.

* Material del empaque: especifique el material de empaque.

e Valvula de aislamiento necesaria: especifique si se necesita una valvula de aislamiento.
e Valvula que requiere lubricante: especifique si se necesita un lubricante.

* Tipo de lubricante: especifique el lubricante.

Internos

* Tipo de internos: especifique el tipo de internos.
e (Caracteristica de los internos: especifique las caracteristicas de caudal inherentes a los internos instalados.
e Estilo de puerto: especifique el estilo de puerto.

e (Carrera nominal: especifique la distancia de movimiento del elemento de cierre desde la posicion
cerrada hasta la posicion nominal de apertura completa. La posicién nominal de apertura completa
es la apertura maxima recomendada por los fabricantes.

* C(Carrera real: especifique la distancia medida desde la posicién cerrada hasta la posicion de apertura
completa de la valvula.

* Unidad de carrera: especifique la carrera nominal y la carrera real en pulgadas, centimetros
o milimetros para las valvulas de vastago deslizante o grados para las valvulas rotativas.

* FLnominal: especifique el F. nominal de los internos instalados. Consulte la norma ANSI/ISA-S75.01-1985.
e Xrnominal: especifique el Xr nominal de los internos instalados. Consulte la norma ANSI/ISA-575.01-1985.

e Cvnominal: especifique el Cv nominal de los internos instalados. Consulte la norma ANSI/ISA-S75.01-1985.

Caracteristicas

+ Area desequilibrada: especifique el drea desequilibrada de la vélvula.

e Unidad de area desequilibrada: especifique el area desequilibrada en pulgadas cuadradas,
centimetros cuadrados o milimetros cuadrados.

o Diametro del puerto: especifique el diametro del puerto.

* Unidad de diametro del puerto: especifique el didmetro del puerto en pulgadas, centimetros o milimetros.
* Diametro del vastago: especifique el diametro del vastago.

e Unidad de didmetro del vastago: especifique el didmetro del vastago en pulgadas, centimetros o milimetros.
* Material del asiento: especifique el material del asiento.

* Material de bola/tapén/disco: especifique el elemento de cierre, es decir, el material del tapdn, la bola
o el disco, seguin corresponda.

* Material del vastago: especifique el material del vastago.
* Material de la jaula/guia: especifique el material de la jaula, el rodamiento o la guia.
e (Caudal tiende a: especifique si el caudal tiende a ABRIR o CERRAR una valvula de vastago deslizante.

* Empujar hacia abajo a: especifique si la valvula se ABRE o se CIERRA a medida que el vastago se aleja
del bonete.
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Actuador

8 g Configuracién del dispositivo > Configuracion de
(e (e A (o) generalidades > Actuador

Identificacion

e Fabricante del actuador: seleccione el fabricante del actuador.
¢ Modelo del actuador: seleccione el modelo del actuador.

* Estilo de actuador: indique el estilo de actuador; resorte y diafragma, piston de doble accién
sin resorte, pistdn de simple accién con resorte o pistdon de doble accién con resorte.

Mecdanica

e Tamafio del actuador: especifique el tamafio del actuador.
+ Area efectiva: especifique el drea efectiva del diafragma del actuador.

* Unidad de area efectiva: especifique el area efectiva del diafragma del actuador en
pulgadas cuadradas, centimetros cuadrados o milimetros cuadrados.

* Estilo de palanca: especifique el estilo de palanca como no asignado, eslabdn pivotante,
cremallera y pifion 0 yugo escocés.

* Longitud del brazo de palanca: especifique la longitud del brazo de conexién entre el eje
de lavalvula y la varilla del actuador. Para el actuador de cremallera y pifién, esta longitud
es igual al radio del pifién.

* Unidad del brazo de palanca: especifique la longitud del brazo de palanca en pulgadas,
milimetros o centimetros.

e Tasa de resorte: la fuerza de cambio por unidad de cambio en la longitud de un resorte. En
las valvulas de control del diafragma, la velocidad del resorte generalmente se establece en
libras de fuerza por pulgada en compresion.

* Unidad de tasa del resorte: especifique la velocidad de resorte en libras por pulgada (Ib/in),
newtons por milimetro (N/mm) o kilogramos por milimetro (kg/mm).

* Tipo de matriz: consulte la Tabla 5 para conocer las opciones de matriz disponibles. Elija el
ensamble de imanes que coincida con el rango de carrera del actuador.

NOTA

Como norma general, no utilizar menos del 60 % del intervalo de carrera del ensamble de imanes para medir
carreras completas. El rendimiento disminuird debido al acortamiento progresivo del rango del ensamble.

El rango valido de carrera de los ensambles de imanes lineales se indica con flechas moldeadas en la
pieza. Esto significa que el sensor Hall (en la parte trasera de la carcasa del controlador DVC7K) tiene que
permanecer dentro de este rango durante toda la carrera de la valvula. Los ensambles de imanes lineales
son simétricos. Cualquiera de sus extremos puede quedar hacia arriba.

* Orientacion del actuador: ingrese la orientacion del actuador tal como se ve desde la
entrada de la valvula (p. e]. VERT. ARRIBA, VERT. ABAJO u HORIZ). Para valvulas rotativas,
especifique el lado derecho (RH) o el izquierdo (LH).

* Tipo de volante: ingrese el tipo y la orientacion del volante (anulacién manual), si la hay.
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Tabla 5. Opciones de la matriz del actuador

Rango de carrera

Ensamble de imanes

mm in
SStemn.° 7 42a7 0,17a0,28 ---
SStem n.° 19 8a19 032a0,75 ---
SStem n.° 25 20a 25 0,76 a 1,00 ---
SStem n.° 38 26 a 38 1,01a1,50 ---
SStem n.° 50 39a50 1,51 a 2,00 ---
SStemn.° 110 51a110 2,01a4,125
SStem n.° 210 110a 210 4,125 a 8,25
Rodillo SStem n.° 1 >210 > 8,25 60 a 90°
Ventana RShaft n.° 1 --- --- 60 a 90°
Ventana RShaft n.° 2 --- --- 60 a 90°
’;{Asohr;t]‘ije de extremo o o 60 2 90°

* Valvula de falla de aire: especifique si se requiere una valvula de falla de aire (valvula de
blogueo de aire del actuador).

e Ajuste de la valvula de falla de aire: especifique a qué presidon de suministro se cierra la

valvula de falla de aire (valvula de bloqueo de aire del actuador).

Movimiento

* Aire: seleccione “Abre” o “Cierra” para indicar el efecto del aumento de la presién del aire en

la carrera de la véalvula.

* Movimiento del sensor de carrera: "En sentido antihorario/hacia la parte superior del
instrumento” indica que hay una relacién directa entre los recuentos de carrerasy la
propulsion (es decir, el aumento de la propulsiéon da como resultado un aumento en
los recuentos de carrera). “En sentido horario/hacia la parte inferior del instrumento”
indica que existe una relacion inversa entre el recuento de carreras y el mando (es decir,
al aumentar el mando disminuye el recuento de carreras). La calibracién manual y la
calibraciéon automatica configuraran automaticamente esta variable. Si esta variable se
configura incorrectamente, el instrumento no controlara.

Si se responde Si a la solicitud de permiso para desplazar la valvula cuando se esta
determinando el movimiento del sensor de carrera, el instrumento la desplazara

en una porcién significativa de su rango de carrera. Para evitar lesiones o dafios
materiales causados por la liberacion del liquido del proceso o de la presidn, aislar la
valvula con respecto a la presion del proceso y equilibrar la presion a ambos lados de

la valvula o purgar el liquido del proceso.

NOTA

El movimiento del sensor de carrera en este caso se refiere al movimiento del ensamble de imanes.
Tenga en cuenta que es posible que el ensamble de imanes se denomine conjunto magnético en las
herramientas de interfaz de usuario.
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Presion
e Presién de suministro maxima disponible: especifique los limites de presién de suministro
hidraulica o de aire disponible.

e Presién de suministro nominal disponible: ingrese la presion de suministro de
funcionamiento normal.

e Presién de suministro minima disponible: especifique los limites de la presion de
suministro de aire o hidraulica disponible.

* Presidon maxima permitida: especifique la presion maxima para la que esta disefiado el actuador.

* Presion minima requerida: especifique la presién minima necesaria para impulsar
completamente la valvula instalada en las condiciones especificadas.

* Unidad de presion del actuador: especifique si las unidades asociadas a los parametros de
presion son en psi, kPa, bar, kg/cm? o si no estan asignados.

Ajuste en banco

* Juego en banco inferior: el juego en banco es el rango de presidn necesario para impulsar
completamente el actuador hasta la carrera nominal de la valvula sin que las fuerzas del liquido
actlen sobre la valvula. El ajuste en banco inferior es el valor mas bajo de presion del rango.

* Juego en banco superior: el juego en banco es el rango de presién necesario para impulsar
completamente el actuador hasta la carrera nominal de la valvula sin que las fuerzas del liquido
actlen sobre la valvula. El ajuste en banco inferior es el valor mas bajo de presién del rango.

Condiciones de servicio

Comunicador portitil (DD) Conﬂgu'rauon del d|spo§|t|vo > Conﬂggraoon de
generalidades > Condiciones de servicio

Liquido

* Servicio: describa el servicio de la valvula de control y/o el nimero de tuberia.

e Liquido: describa el liquido que fluye en la valvula y su estado. Indicacion de servicio
COrrosivo 0 erosivo y de agentes Corrosivos o erosivos.

e Presién critica (Pc): especifique la presion critica termodinamica del liquido.
e Unidad de presion critica: especifique la unidad de presion critica (Pc).

Tasa de caudal
e Tasa de caudal maxima: ingrese la tasa de caudal volumétrico o masico en la entrada para
la condicion de caudal maxima.

* Tasa de caudal normal: ingrese la tasa de caudal volumétrico o masico en la entrada para la
condiciéon de caudal normal.

* Tasa de caudal minima: ingrese la tasa de caudal volumétrico o masico en la entrada para
la condicion de caudal minima.

* Unidad de tasa de caudal: especifique las unidades para las variables Caudal maximo - tasa
de caudal, Caudal normal - tasa de caudal y Caudal minimo - tasa de caudal.
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Presion de entrada

Caudal maximo, presién de entrada: especifique la presion de entrada para la condicion de
caudal maximo.

Caudal normal, presién de entrada: especifique la presion de entrada para la condicion de
caudal normal.

Caudal minimo, presion de entrada: especifique la presion de entrada para la condicion de
caudal minimo.

Cierre de presion de entrada: especifique la presion de entrada para la condicion de cierre.

Unidad de presién: especifique las unidades para las variables de presién de entrada o las
variables de presion de salida.

Presion de salida

Caudal maximo, presion de salida: especifique la presion de salida para la condicion de
caudal maximo.

Caudal normal, presion de salida: especifique la presion de salida para la condicion de
caudal normal.

Caudal minimo, presién de salida: especifique la presion de salida para la condiciéon de
caudal minimo.

Cierre de presion de salida: especifique la presion de salida para la condicion de cierre.

Unidad de presién: especifique las unidades para las variables de presién de entrada o las
variables de presion de salida.

Temperatura de entrada

Caudal maximo, temperatura de entrada: especifique la temperatura de entrada para la
condicion de caudal maximo.

Caudal normal, temperatura de entrada: especifique la temperatura de entrada para la
condicion de caudal normal.

Caudal minimo, temperatura de entrada: especifique la temperatura de entrada para la
condicion de caudal minimo.

Cierre de temperatura de entrada: especifique la temperatura de entrada para la condicién
de cierre. Debe coincidir con el estado del liquido y su presiéon de entrada.

Unidad de temperatura de entrada: especifique las unidades para las variables de
temperatura de entrada.

Gravedad especifica/Peso especifico/Peso molecular

Caudal maximo (SPG, SW o MW): especifique el peso especifico (en Ib/ft? o kg/m?3), la
gravedad especifica (sin unidades) o el peso molecular (g/mol) del liquido para la condicién
de caudal maximo.

Caudal normal (SPG, SW o MW): especifique el peso especifico (en Ib/ft2 o kg/m?), gravedad
especifica (sin unidades) o peso molecular (g/mol) del liquido para la condicién de caudal normal.

Caudal minimo (SPG, SW o MW): especifique el peso especifico (en Ib/ft> o kg/m?), la
gravedad especifica (sin unidades) o el peso molecular (g/mol) del liquido para la condicién
de caudal minimo.

Unidad SPG, SW o MW: especifique las unidades para Peso especifico, Gravedad especifica
0 Peso molecular. Introduzca las unidades del liquido de servicio segun su peso especifico
(Ib/ft3 0 kg/m?), gravedad especifica (sin unidades) o peso molecular (g/mol).
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Viscosidad/relacién de calor especifico

Caudal maximo, viscosidad/relacion de calor especifico: especifique la viscosidad en las
unidades adecuadas para liquidos o la relacion de calor especifico para gases con una condicién
de caudal maxima.

Caudal normal, viscosidad/relacion de calor especifico: especifique la viscosidad en las unidades
adecuadas para liquidos o la relacion de calor especifico para gases con una condicion de
caudal normal.

Caudal minimo, viscosidad/relacion de calor especifico: especifique la viscosidad en las unidades
adecuadas para liquidos o la relacion de calor especifico para gases con una condicion de
caudal minima.

Unidad de viscosidad/calor especifico: especifique la viscosidad en las unidades adecuadas para
liquidos o “ninguna” para la relacion de calores especificos.

Presion de vapor

Caudal maximo, presion de vapor PV: especifique la presion de vapor (saturaciéon) a temperatura
de entrada en unidades absolutas con la condiciéon de caudal maxima. Solo se requiere para el
caudal liquido.

Caudal normal, presién de vapor PV: especifique la presién de vapor (saturacion) a temperatura
de entrada en unidades absolutas con la condicién de caudal normal. Solo se requiere para el
caudal liquido.

Caudal minimo, presién de vapor PV: especifique la presién de vapor (saturacion) a temperatura
de entrada en unidades absolutas con la condicion de caudal minima. Solo se requiere para el
caudal liquido.

Unidad de Presién de Vapor (Pv): especifique las unidades para Presion de vapor; Caudal max.
Pv, Caudal normal de presion de vapor Pvy Caudal min. de presion de vapor Pv.

Cv requerido

Caudal maximo, Cv requerido: especifique el Cv requerido calculado para la condicién de caudal
maximo segun la norma ANSI/ISA S75.01-1985. No debe incluirse ningun factor de seguridad
adicional en este momento.

Caudal normal, Cv requerido: especifique el Cv requerido calculado para la condicién de caudal
normal seguin la norma ANSI/ISA S75.01-1985. No debe incluirse ningun factor de seguridad
adicional en este momento.

Caudal minimo, Cv requerido: especifique el Cv requerido calculado para la condicién de caudal
minimo segun la norma ANSI/ISA S75.01-1985. No debe incluirse ningun factor de seguridad
adicional en este momento.

Carrera

Caudal maximo, carrera: ingrese la carrera de la valvula en el porcentaje de la carrera nominal
calculada a partir del Cv requerido, el Cv nominal de la valvula, los internos seleccionado y la
caracteristica con la condicién de caudal maximo. El valor 0 % es totalmente cerraday 100 %
es totalmente abierta.

Caudal normal, carrera: ingrese la carrera de la valvula en el porcentaje de la carrera nominal
calculada a partir del Cv requerido, el Cv nominal de la valvula, los internos seleccionado y la

caracterfstica con la condicion de caudal normal. El valor 0 % es totalmente cerraday 100 %

es totalmente abierta.

Caudal minimo, carrera: ingrese la carrera de la valvula en el porcentaje de la carrera nominal
calculada a partir del Cv requerido, el Cv nominal de la valvula, los internos seleccionado y la
caracteristica con la condicién de caudal minimo. El valor 0 % es totalmente cerraday 100 %
es totalmente abierta.
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Niveles de presion acustica

Caudal maximo

Nivel de presidn acustica admitido: especifique los niveles de presién acustica admitidos
medidos en laboratorio, normalmente en dBA segun las mediciones ISAS75.07-1987 en
condiciones de caudal maximo.

Nivel de presidén acustica previsto: especifique los niveles de presion acustica admitidos
y previstos medidos en laboratorio, ambos normalmente en dBA seglin las mediciones
[SAS75.07-1987 en condiciones de caudal maximo.

Caudal normal

Nivel de presidn acustica admitido: especifique los niveles de presién acustica admitidos
medidos en laboratorio, normalmente en dBA segun las mediciones ISAS75.07-1987 en
condiciones de caudal normal.

Nivel de presidn acustica previsto: especifique los niveles de presion acustica admitidos
y previstos medidos en laboratorio, ambos normalmente en dBA segun las mediciones
ISAS75.07-1987 en condiciones de caudal normal.

Caudal minimo

Nivel de presidn acustica admitido: especifique los niveles de presién acustica admitidos
medidos en laboratorio, normalmente en dBA segun las mediciones ISAS75.07-1987 en
condiciones de caudal minimo.

Nivel de presidén acustica previsto: especifique los niveles de presién acustica admitidos
y previstos medidos en laboratorio, ambos normalmente en dBA segun las mediciones
ISAS75.07-1987 en condiciones de caudal minimo.

Caudal maximo, nivel de presion acustica previsto: especifique los niveles de presion
acustica previstos medidos en laboratorio, normalmente en dBA segun las mediciones
ISAS75.07-1987 en condiciones de caudal maximo.

Caudal normal, nivel de presién acustica previsto: especifique los niveles de presion
acustica previstos medidos en laboratorio, normalmente en dBA segun las mediciones
[SAS75.07-1987 en condiciones de caudal normal.

Caudal minimo, nivel de presiéon acustica previsto: especifique los niveles de presién
acustica previstos medidos en laboratorio, normalmente en dBA segun las mediciones
[SAS75.07-1987 en condiciones de caudal minimo.

Linea

Comunicador portitil (DD) Conﬂgu‘rauon del/d|sp05|t|vo > Configuracion de
generalidades > Linea

Construccion

Tamafio de la linea de tuberia de entrada: especifique el tamafio y el cronograma
(0 el espesor de pared si no es estandar) de la tuberia en la que esta instalada la valvula.

Tamafo de la linea de tuberia de salida: especifique el tamafio y el cronograma
(0 el espesor de pared si no es estandar) de la tuberia en la que esta instalada la valvula.

Aislamiento de la linea de tuberia: especifique el aislamiento de la linea de tuberia.
Esta informacidn es necesaria para los calculos del nivel de presion acUstica previsto.
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Interruptores/Control neumatico/Prueba

Comunicador portitil (DD) Conﬂgu_raoon de_l dispositivo Conﬂgurauorj de
generalidades > interruptores/control neumatico/pruebas

Interruptor de final de carrera/apertura de valvula

Fabricante del interruptor de apertura de valvula: especifique el fabricante del interruptor.
Modelo de interruptor de apertura de valvula: especifique el modelo del interruptor.

Tipo de interruptor de apertura de valvula: especifique el tipo de interruptor de final de
carrera (p. ej. contacto seco, mecanico, de proximidad, neumatico).

Contactos/clasificacion/accion del interruptor de apertura de valvula: especifique la
clasificacion eléctrica y el nimero de contactos y acciones.

Interruptor de final de carrera/cierre de valvula

Fabricante del interruptor de cierre de valvula: especifique el fabricante del interruptor.
Modelo de interruptor de cierre de valvula: especifique el modelo del interruptor.

Tipo de interruptor de cierre de valvula: especifique el tipo de interruptor de final de
carrera (p. ej. contacto seco, mecanico, de proximidad, neumatico).

Contactos/clasificaciéon/accion del interruptor de cierre de valvula: especifique la
clasificacion eléctrica y el nimero de contactos y acciones.

Control neumatico

Fabricante del control neumatico: especifique el fabricante del control neumatico.
Modelo del control neumatico: especifique el modelo del control neumatico.

Filtro del control neumatico: especifique si es necesario un filtro.

Medidor de control neumatico: especifique si se necesita un manémetro.

Presion de ajuste de control neumatico: especifique el ajuste de la presion de salida.

Unidad de presién de ajuste de control neumatico: especifique las unidades de la presion
de ajuste del control neumatico.

Pruebas

Prueba de presion hidrostatica: especifique la presion de la prueba hidrostatica.
Normalmente seguin la norma ANSI B16.37-80 o API 6A-83.

Unidad de presién hidrostatica: especifique las unidades de presion para la prueba de
presion hidrostatica.

Clase de fuga ANSI/FCL: especifique la clase de fuga segun la norma ANSI/FCI 70-2-76.

Diagndstico de montaje de valvulas: especifique la prueba de serie de firma de fabrica
realizada.
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Especiales y accesorios
Comunicador portitil (DD) Conﬂgu'racién del disppsitivo > Conﬂguracién de
generalidades > Especiales y accesorios

Clasificacion de ubicacidn peligrosa

o Clase/Grupo/Div. NEC: especifique la clasificacion de ubicacion peligrosa segun el
National Electrical Code® ANSI/NFPA 70-1987.

Amplificadores

* Tipo de amplificador de volumen: especifique si hay un relé independiente que aumente o
amplifique el volumen de aire suministrado al actuador.

e Cvde amplificador de volumen: especifique el Cv del amplificador de volumen.

Liberaciones

* Liberacion rapida: especifique si hay una valvula ubicada en la tuberia entre el instrumento
y el actuador que permita la salida de aire del actuador rapidamente.

e Cvde liberacion rapida: especifique el Cv de liberacion rapida.

Valvulas

* Valvula de solenoide: especifique el tipo de valvula de solenoide.
e (v devalvula de solenoide: especifique el Cv de la valvula de solenoide.
e Valvula de disparo: especifique el tipo de valvula de disparo.

e Estado de falla de la valvula de disparo: especifique si el estado de falla de la valvula de
disparo es ABIERTO o CERRADO.

e Valvula de conmutacion: especifique el tipo de valvula de conmutacion.

* Estado de falla de la valvula de conmutacion: especifique si el estado de falla de la valvula
de conmutacion es ABIERTO o CERRADO.

Varios

* Transmisor de posicion: especifique el tipo de transmisor de posicion.
e Adaptador inalambrico: especifique el tipo de adaptador inalambrico.
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4.4 Ajuste

Comunicador portatil (DD) Configuracién del dispositivo > Ajustes

Interfaz de usuario local (LUI) Configurar > Ajustes > Ajuste manual

Ajuste de carrera

Los cambios efectuados en los parametros de ajuste pueden impulsar el conjunto de valvula/
actuador. Para evitar lesiones y dafios materiales ocasionados por piezas méviles, mantenga
las manos, las herramientas y otros objetos alejados del conjunto de valvula/actuador.

e Parametros de ajuste de carrera

Hay once parametros de ajuste entre los que se puede elegir. Cada parametro de ajuste proporciona un
valor preseleccionado para los ajustes de ganancia del controlador de valvulas digitales. Los pardmetros
de ajuste C proporcionan la respuesta mas lenta y los M proporcionan la respuesta mas rapida.

En la Tabla 6 se enumeran los valores de ganancia proporcional, ganancia de velocidad y ganancia de
realimentacion del lazo menor para los parametros de ajuste preseleccionados.

Tabla 6. Valores de ganancia para parametros de ajuste de carrera preseleccionados

Ganancia de

Parametros de ajuste Ganancia proporcional Ganancia de velocidad realimentacién del lazo
C 4,4 3,0 35
D 4,8 30 35
E 55 3,0 35
F 6.2 31 35
G 72 36 34
H 8,4 42 31
I 9,7 4,85 27
J 11,3 5,65 23
K 13,1 6,0 18
L 15,5 6,0 12
M 18,0 6,0 12
X (Experto) Ajustado por el usuario Ajustado por el usuario Ajustado por el usuario

Ademas, puede especificar el ajuste experto y ajustar individualmente la ganancia proporcional, la
ganancia de velocidad y la ganancia de realimentacién del lazo menor.

NOTA
Usar la opcion de ajuste Expert solo si con el ajuste estandar no se han logrado los resultados deseados.

En la Tabla 7 se proporcionan pautas de selecciéon de pardmetros de ajuste para actuadores Fisher y
Baumann. Estos parametros de ajuste son solo puntos de partida recomendados. Después de terminar
de configurary calibrar el instrumento, es posible que deba seleccionar un parametro de ajuste superior
o inferior para obtener la respuesta deseada. El parametro de ajuste predeterminado es H sino se
selecciona ningun actuador.
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Tabla 7.

Actuador

Fabricante

Informacion del actuador para la configuracion inicial

Fisher

= Inicial Movimiento del sensor de
Modelo del Tamaiio del Estilo del d para =
e et s stilo del actuador arametros carrera
de ajuste Relé Ao C®
Piston doble con o
25 } E
sin resorte Consulte
50 I
8Ly 60 el manual de J Especificado por el usuario
585CR 63 80 instrucciones del L P P
100, 130 actu_ador_yla pl/aca M
de identificacion.
30, 30i H
34, 34i, 40, 40i K ) ) ]
657 45, 45i, 50, 50i Resorte y diafragma L Hacia I‘a parte inferior del
instrumento
46, 46i, 60, 60i, 70, M
70iy 80 a 100
30, 30i H
34, 34i, 40, 40i K
45, 45i, 50, 50i L ) .
667 Resorte y diafragma Hacia Ig parte superior del
instrumento
46, 461, 60, 60, 70, M
70i, 76, 76iy 80 a 100
20,30 . H
. Resorte y diafragma . ) .
1051y 1052 33 (Montaje de I Hacia I‘a parte inferior del
40 ventana) K instrumento
60, 70 M
30 J Depende de las conexiones
1061 40 Pistén doble sin K neumaticas. Consulte la
60 resorte L descripcién de movimiento del
68, 80, 100, 130 M sensor de carrera.
Estilo de Movimiento del
montaje sensor de carrera
Hacia la parte
A inferior del
instrumento
Hacia la parte
20 Piston simple con G B superior del
10665R 27,75 resorte L instrumento
Hacia la parte
C superior del
instrumento
Hacia la parte
D inferior del
instrumento
1 Resorte y diafragma H ' -
2052 P (Montaje de ] Hacia I.a parte inferior del
instrumento
3 ventana) M
Para el modo de funcionamiento
Po (se abre el aire): hacia la parte
30, 30E ) E superior del instrumento
3024C 34, 34E, 40, 40E Resorte y diafragma H Para el modo de funcionamiento
45, 45E K Ps (se cierra el aire): hacia la parte
inferior del instrumento
(1)
225 X Se abre el . lai
750 K aire hacia Sﬁ qerlra el aire
GX Resorte y diafragma la parte _acfla @ pjrtle
superior del nterior de
1200 M instrumento instrumento

-continuacion-
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Tabla 7. Valores de ganancia para parametros de ajuste de carrera preseleccionados
(continuacién)

Fabricante del Modelo del = Estilo del I|,1|C|al AT fensor G2
Tamaiio del actuador Parametros carrera®
actuador actuador actuador o a 5
de ajuste Relé Ao C®
Extension Hacia la parte inferior del
neumadtica 16 C instrumento
D 32 E ] ]
Retraccion 54 H Hacia la parte superior del
Baumann neumdtica Resorte y instrumento
diafragma
10 E
Rotativo 25 H Especificar
54 J

NOTA: Consulte la Tabla 5 para obtener informacién sobre matrices (ensamble de imanes).

1. X = Ajuste experto. Ganancia proporcional = 4,2; Ganancia de velocidad = 3,0; Ganancia de realimentacion del lazo menor = 18,0.
2. El movimiento del sensor de carrera en este caso se refiere al movimiento del ensamble de imanes.
3. Los valores mostrados corresponden al relé Ay C. Inverso para el relé B.

* Zona muerta integral: ventana alrededor del punto de ajuste principal en la que la accién integral
estd deshabilitada. La zona muerta se puede configurar del 0 % al 2 %, que corresponde a una
ventana simétrica del 0 % al +/-2 % alrededor del punto de referencia principal.

La zona muerta integral se utiliza para eliminar los ciclos limite inducidos por friccién alrededor
del punto de ajuste principal cuando el integrador esta activo. Este valor de zona muerta se utiliza
durante el procedimiento de calibracién automatica de carrera incluso si la integral de carrera esta
deshabilitada; en el caso de fallas de calibracién automatica de carrera con actuadores de piston,
este valor deberia fijarse en 1 %. El valor por defecto es 0,26 %.

e Ganancia integral: la ganancia integral de carrera es la relacién del cambio en la salida al cambio en la
entrada, basado en la accién de control en la cual la salida es proporcional a la integral de tiempo de
la entrada.

e Ganancia MLFB: la ganancia de realimentacién del lazo menor para los parametros de ajuste de
control de la carrera. La modificacidon de este parametro también cambiara el parametro de ajuste a
Experto.

* Ganancia proporcional de carrera: la ganancia proporcional para el parametro de ajuste de control de
carrera. La modificacion de este parametro también cambiard el parametro de ajuste a Experto.

* Ganancia de velocidad de carrera: la ganancia de velocidad para el parametro de ajuste de control de
la carrera. La modificaciéon de este parametro también cambiara el pardmetro de ajuste a Experto.

4.5 Entradas
Configuracién del dispositivo > Entrada/salida > Entradas

Rango de corriente de entrada

e Valor de rango superior: el valor de rango superior debe corresponder al rango de carrera alto, si la
condicién de alimentacion cero esta configurada como cerrada. Si la condicion de alimentacién cero esta
configurada como abierta, el valor de rango superior corresponde al rango de carrera bajo. Ver la Figura 7.

e Valor de rango inferior: el valor de rango inferior debe corresponder al rango de carrera bajo, si la
condicion de alimentacion cero esta configurada como cerrada. Si la condicion de alimentacién cero esta
configurada como abierta, el valor de rango inferior corresponde al rango de carrera alto. Ver la Figura 7.
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Figura 7. Carrera calibrada a relacion de entrada analégica

RANGO DE e
CARRERA ZPC = ABIERTO
ALTO | |
I /PC= I
) | CERRADO |
3
5 | |
: | |
2 | |
<C
5 | |
: | |
o
& I I
O | LA FORMA DE ESTAS LINEAS |
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l DE ENTRADA. S MUESTRA |
RANGO DE VAT
CARRERA T
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| |
[ ENTRADA ANALOGICA |
RANGO DE mA 0 %DE4A20mA RANGO DE
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NOTA: , /
ZPC = CONDICION DE ALIMENTACION CERO
A6531-1

4.6 Salidas
Comunicador portatil (DD) Configuracién del dispositivo > Entrada/salida > Salidas
Interfaz de usuario local (LUI) Configurar > Salidas

Asignaciones de variables HART

Las variables del instrumento se pueden notificar mediante cuatro asignaciones de variables
HART diferentes. La variable primaria siempre se configura como Corriente de entrada.

Sin embargo, las tres variables restantes tienen opciones adicionales, que se enumeran a
continuacion.

NOTA
Las asignaciones de variables HART no se pueden configurar con la interfaz de usuario local.

NOTA
Se debe desactivar la proteccion contra escritura para configurar las variables HART.
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(predeterminado), carrera no caracterizada, salida A,
salida B, presion diferencial de suministro, temperatura,
punto de referencia previamente caracterizado

Variable terciaria (TV) Corriente de entrada, carrera, punto de referencia,
carrera no caracterizada, salida A (predeterminada),
salida B, alimentacion, presion diferencial, temperatura,
punto de referencia previamente caracterizado.

Variable cuaternaria (QV) Corriente de entrada, carrera (predeterminada),
punto de referencia, carrera no caracterizada, salida A,
salida B, alimentacion, presion diferencial, temperatura,
punto de referencia previamente caracterizado.

Configuracion del terminal de salida

NOTA

Estas opciones de menu solo estan disponibles en las unidades que tienen instalados el transmisor de
posicion opcional de 4 a 20 mAy los interruptores 1y 2. Para obtener informacién sobre el cableado
del transmisor de posicion/interruptor discreto y la configuracion, consulte la Guia de inicio rapido del
DVC7K-H, D104766X012.

Transmisor de posicién

Si el dispositivo DVC7K se adquirié con opciones de E/S, el dispositivo tiene un circuito de
salida opcional para un transmisor de posicion de 4 a 20. Los circuitos de salida deben estar
habilitados con una herramienta de interfaz de usuario o la interfaz de usuario local (LUI). A
continuacion se muestran los parametros de configuracion del transmisor de posicion.

* Funcion: configura la relacion entre la carrera de la valvula y la sefial de salida del
transmisor de posicion. El transmisor de posicion puede tener las siguientes funciones:
deshabilitado, 4 mA abierto o 4 mA cerrado.

* Sefial de falla: si el transmisor de posicion esta habilitado, seleccione la sefial de falla como:
Alto (>22,5 mA) o Bajo (<3,6 mA).

Interruptor 1 e interruptor 2

Si el dispositivo DVC7K se adquirié con opciones de E/S, el dispositivo tiene circuitos de salida
opcionales para dos interruptores de contacto seco de estado sélido. El interruptor 1 es

un circuito normalmente abierto y el interruptor 2 es un circuito normalmente cerrado. Los
circuitos de salida deben estar habilitados con una herramienta de interfaz de usuario o la
interfaz de usuario local (LUI). A continuacion se muestran los parametros de configuracion de
los interruptores 1y 2.

e Funcion: se puede configurar como deshabilitado, interruptor de final de carrera o
interruptor de alerta.
Si se selecciona interruptor de final de carrera, es necesario configurar lo siguiente:

— Accion: se puede configurar como Cerrado por encima del disparo o Cerrado debajo
del disparo.

— Punto de disparo: define el umbral, en porcentaje de carrera, para el interruptor de
final de carrera.
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Si se selecciona interruptor de alerta, es necesario configurar lo siguiente:

— Accion de alerta: determina la accion del interruptor cuando una de las alertas
configuradas esta activa o inactiva. Los interruptores de alerta pueden realizar la
siguiente accion de alerta: Alerta activa o Alerta inactiva.

— Activar origen de alertas: define qué alertas activan o desactivan el interruptor en
funcién de la accion de alerta.

NOTA
Los interruptores de alerta no se pueden configurar con la LUL

4.7 Configuracion de alertas

Comunicador portatil (DD) Diagnosticos > Alertas
Interfaz de usuario local (LUI) Configurar > Configuracion de alertas

Una alerta es una notificacion de que el instrumento detecté una condicién que ha excedido
las condiciones de alerta. Las alertas que estan habilitadas y activas se registraran en la
memoria del instrumento dentro del registro de alerta (consulte la Seccidon 6) Algunas alertas
también se definen en la estructura de respuesta Comando HART 48 que puede ser leida por
cualquier sistema host de comunicacion HART.

Las alertas pueden activarse o desactivarse si el instrumento esta sin proteccion y su Modo
Instrumento es Automatico o Manual.

Para obtener una explicaciéon detallada de las alertas y las acciones recomendadas, consulte la
Seccion 6.
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Seccion 5: Calibracion

Descripcion general de la calibracion

Cuando se pide un controlador de valvulas digitales DVC7K como parte de un conjunto de
valvulas de control, la fabrica monta el controlador de valvulas digitales en el actuador y
conecta los tubos necesarios. A continuacién, configura y calibra el controlador.

Para los controladores de valvulas digitales que se solicitan por separado, generalmente no
es necesario volver a calibrar la entrada analdgica o los sensores de presion. Sin embargo,
después del montaje en un actuador, realice la configuracion guiada para configurar y calibrar
el dispositivo. Si desea obtener informacién mas detallada sobre la calibracién, consulte los
siguientes procedimientos de calibracion.

Comunicador portatil (DD) Configuracién del dispositivo > Calibracion
Interfaz de usuario local (LUI) Configurar > Calibracion

Calibracién automatica: consulte la pagina 38

Calibracién manual: consulte la pagina 39

Calibracién del sensor de presion: consulte la pagina 40

Calibracién de corriente de entrada: consulte la pagina 43
Ajuste del relé: consulte la pagina 44

NOTA

El Modo Instrumento debe estar en Manual y la proteccion contra escritura debe estar deshabilitada antes
de poder calibrar el instrumento.

Durante la calibracidn, la valvula recorrera toda la carrera. Para evitar lesiones o
dafos materiales causados por la liberacion de la presion o del liquido del proceso,
aislar la valvula con respecto a la presién del proceso y equilibrar la presién a ambos
lados de la valvula o purgar el liquido del proceso.
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5.1 Calibracion de carrera

Calibracion automatica

1. La calibracion automatica le solicita que elimine la proteccién contra escritura si esta
habilitada y, a continuacion, establece el Modo Instrumento en Manual si esta en
Automatico.

La calibracién automatica establece los limites de carrera fisica (es decir, las posiciones
reales de carrera 0y 100 %). Durante este proceso, la valvula se desplazara completamente
de un extremo al otro. La calibracion automatica también determina la distancia a la que
oscila el balancin del relé para calibrar la sensibilidad del sensor MLFB. Luego se establecen
las desviaciones de relé e I/P.

2. Siel Modo Instrumento se cambidé a Manual, se le pedira que vuelva a poner el Modo
Instrumento en Automatico una vez finalizada la Calibracion automatica.

3. Sila proteccién contra escritura estaba deshabilitada, se le pedira que la vuelva a habilitar.
4. Verifique que la carrera rastrea correctamente la sefial de entrada.

NOTA
El Modo Instrumento debe ser Automatico para rastrear la sefial de entrada.

Sila unidad no se calibra, consulte la Tabla 8 para conocer los mensajes de error y las posibles
soluciones.

Tabla 8. Mensajes de error de calibracion automatica

AEEEBEE Problema y solucion posibles

error

Error de potencia |La sefial de entrada analdgica hacia el instrumento debe ser mayor que 3,8 mA. Ajuste la salida de

baja corriente desde el sistema de control o la fuente de corriente para obtener al menos 4,0 mA.

Error de tiempo  |El problema puede ser uno de los siguientes:

de espera 1. El pardmetro de ajuste seleccionado es demasiado bajo y la valvula no alcanza un punto final en el
tiempo previsto. Seleccione un parametro de ajuste mas alto (es decir, si el pardmetro de ajuste es D,
cambielo a E).

2. Antes de recibir este mensaje, ¢paso la salida del instrumento de cero a plena alimentacion? En
caso contrario, verifique la presion de suministro del instrumento consultando las especificaciones
del manual de instrucciones del actuador correspondiente. Si la presion de suministro es correcta,
compruebe los componentes neumaticos del instrumento (convertidor I/P y relé).

3. Puede que sea necesario calibrar los sensores de presion. El dispositivo esta esperando lecturas de
presion por debajo de un umbral determinado en el extremo bajo y, si no se alcanza, el dispositivo
puede pasar al tiempo de espera.

Error de sensor |Los datos del sensor de carrera son defectuosos. Compruebe que el ensamble de imanes esté
fallido montado correctamente. Si no hay ningun problema con el montaje, existe un problema con el sensor
de carrera y serd necesario reemplazar el instrumento.

Error de ausencia|Antes de recibir este mensaje, ¢la salida del instrumento pasé de cero a suministro completo? En
de movimiento  |caso contrario, verifique la presién de suministro del instrumento consultando las especificaciones
del manual de instrucciones del actuador correspondiente. Si la presion de suministro es correcta,
compruebe los componentes neumaticos del instrumento (convertidor I/P y relé).

Sila salida del instrumento pasé de cero a alimentacion completa antes de recibir este mensaje,
verifique el montaje correcto consultando el procedimiento de montaje adecuado en la seccion
Instalacion y comprobando la alineacién correcta del ensamble de imanes.

Ademas, compruebe que se haya seleccionado el tamafio correcto del ensamble de imanes.

-continuacion-
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Tabla 8.

Mensaje de
error

Error de punto
final no valido

Mensajes de error de calibracion automatica (continuacién)

Problema y solucion posibles

El dispositivo esta desplazandose fuera del rango de carrera esperado. Los recuentos de carreras
para los recuentos de carreras bajos o altos estan fuera del rango de carrera calibrado de fabrica. El
problema puede ser uno de los siguientes:

* Se selecciond un tamafio incorrecto del ensamble de imanes.

* El ensamble de imanes no se montd correctamente.

Error de escritura
de la memoria

La sefial de entrada analdgica al instrumento lee menos de 3,8 mA. Ajuste la salida de corriente desde
el sistema de control o la fuente de corriente para obtener al menos 4,0 mA.

Advertencia
desviacion
derelé
predeterminado

El problema puede ser uno de los siguientes:

1. El parametro de ajuste seleccionado es demasiado bajo y la valvula no alcanza un punto final en el
tiempo previsto. Seleccione un parametro de ajuste mas alto (es decir, si el parametro de ajuste es D,
cambielo a E).

2. El pardmetro de ajuste seleccionado es demasiado alto, el funcionamiento de la valvula es inestable
y no permanece en un punto final durante el tiempo previsto. Seleccione un parametro de ajuste
mas bajo (es decir, si el parametro de ajuste es D, cambielo a Q).

3. Se detectd una friccion excesiva de la valvula. La valvula no pudo asentarse. Compruebe el conjunto
mecanico.

4. La zona muerta integral esta ajustada demasiado baja y es incapaz de eliminar los ciclos limite
inducidos por friccion alrededor del punto de referencia cuando el integrador esta activo. Aumente el
valor de la zona muerta integral.

Nota: La calibracién automatica siempre utiliza el integrador para calibrar ciertos valores, incluso si el

integrador se deshabilita durante el funcionamiento normal.

Advertencia
desviacion de I/P
predeterminado

El problema puede ser uno de los siguientes:

1. El parametro de ajuste seleccionado es demasiado bajo y la valvula no alcanza un punto final en el
tiempo previsto. Seleccione un pardmetro de ajuste mas alto (es decir, si el pardmetro de ajuste es D,
cdmbielo a E).

2. El pardmetro de ajuste seleccionado es demasiado alto, el funcionamiento de la valvula es inestable y
no permanece en un punto final durante el tiempo previsto. Seleccione un pardmetro de ajuste mas
bajo (es decir, si el pardmetro de ajuste es D, cdmbielo a C).

3. Se detecté una fricciéon excesiva de la valvula. La valvula no pudo asentarse. Compruebe el conjunto
mecanico.

4. La zona muerta integral esta ajustada demasiado baja y es incapaz de eliminar los ciclos limite
inducidos por friccion alrededor del punto de referencia cuando el integrador esta activo. Aumente el
valor de la zona muerta integral.

Nota: La calibracion automéatica siempre utiliza el integrador para calibrar ciertos valores, incluso si el

integrador se deshabilita durante el funcionamiento normal.

Calibracion manual

1. La calibracién manual le solicita que elimine la proteccién contra escritura si esta habilitada y, a
continuacion, establece el Modo Instrumento en Manual si esta en Automatico.

El controlador de valvulas digitales encontrara el punto final de accionamiento bajo.

o UA W

~

Cuando la valvula se haya movido, marque el punto final de accionamiento bajo seleccionando Aceptar.
Entonces, el controlador de valvulas digitales encontrara el punto final de accionamiento alto.
Cuando la valvula se haya movido, marque el punto final de accionamiento alto seleccionando Aceptar.

A continuacion, el controlador de valvulas digitales recorrera la valvula hasta la mitad de la carrera
para encontrar los puntos de desviacion.

Cuando la valvula esté estable, seleccione Aceptar.

La valvula encontrara la desviacion de relé y, a continuacion, la desviacién I/P para completar la
calibracion.

Si el Modo Instrumento se cambié a Manual, se le pedird que vuelva a poner el Modo Instrumento
en Automatico.
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10. Sila proteccién contra escritura estaba deshabilitada, se le pedira que la vuelva a habilitar.

11. Verifique que la carrera rastrea correctamente la sefial de entrada.

NOTA

El Modo Instrumento debe ser Automatico para rastrear la sefial de entrada.

Sila unidad no se calibra, consulte la Tabla 9 para conocer los mensajes de error y las posibles

soluciones.

Tabla9. Mensajes de error de calibracion manual
IR Problema y solucion posibles

error

Error de punto
final no valido

El dispositivo esta desplazandose fuera del rango de carrera esperado. Los recuentos
de carreras para los recuentos de carreras bajos o altos estan fuera del rango de carrera
calibrado de fabrica. El problema puede ser uno de los siguientes:

1. Se selecciond un tamafio incorrecto del ensamble de imanes.

2. El ensamble de imanes no se montd correctamente.

Error de
ausencia de
movimiento

Antes de recibir este mensaje, ¢la salida del instrumento pasé de cero a suministro
completo? En caso contrario, verifique la presion de suministro del instrumento
consultando las especificaciones del manual de instrucciones del actuador
correspondiente. Si la presién de suministro es correcta, compruebe los componentes
neumaticos del instrumento (convertidor I/P y relé).

Si la salida del instrumento pasé de cero a alimentacién completa antes de recibir

este mensaje, verifique el montaje correcto consultando el procedimiento de montaje
adecuado en la seccidn Instalacién y comprobando la alineacion correcta del ensamble
de imanes.

Si se utiliza una descripcion del dispositivo, es posible que la carrera entre los puntos
finales marcados sea insuficiente. El problema puede ser uno de los siguientes:

1. Se seleccioné un tamafio incorrecto del ensamble de imanes.

2. El ensamble de imanes no se monté correctamente.

3. No se estd usando una matriz de carrera suficiente.

Error
desviaciéon no
valida

El problema puede ser uno de los siguientes:

1. El pardmetro de ajuste seleccionado es demasiado bajo y la valvula no alcanza un
punto final en el tiempo previsto. Seleccione un pardmetro de ajuste mas alto (es
decir, si el pardmetro de ajuste es D, cambielo a E).

2. El pardmetro de ajuste seleccionado es demasiado alto, el funcionamiento de la
valvula es inestable y no permanece en un punto final durante el tiempo previsto.
Seleccione un parametro de ajuste mas bajo (es decir, si el parametro de ajuste es D,
cambielo a Q).

3. Se detectd una friccion excesiva de la valvula. La valvula no pudo asentarse.
Compruebe el conjunto mecanico.

Error de La sefial de entrada analdgica hacia el instrumento debe ser mayor que 3,8 mA. Ajuste
escritura de la |la salida de corriente desde el sistema de control o la fuente de corriente para obtener
memoria al menos 4,0 mA.

Error de El problema puede ser uno de los siguientes:

tiempo de 1. El pardmetro de ajuste seleccionado es demasiado bajo y la valvula no alcanza un
espera punto final en el tiempo previsto. Seleccione un pardmetro de ajuste mas alto (es

decir, si el pardmetro de ajuste es D, cambielo a E).

2. Sise utiliza la interfaz de usuario local (LUI), la pantalla se suspendera después de
10 minutos sin la intervencion del usuario. Asegurese de responder con prontitud con
la interfaz de usuario local.
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5.2 Calibracion del sensor

Calibracion del sensor de presion

Comunicador portitil (DD) gsens?grljraoon del dispositivo > Calibracion > Sensor de

NOTA
El sensor de presion esta calibrado en fabrica y no requiere calibracion.

NOTA
La corriente de entrada debe ser superior a 4,0 mA para ejecutar la calibracion del sensor de presién.

NOTA

Ni la interfaz de usuario local (LUI) ni un maestro principal o secundario pueden bloquear el instrumento.
La proteccién contra escritura debe estar deshabilitada y el Modo Instrumento debe estar en Manual
antes de poder calibrar el instrumento.

1. La calibracion del sensor de presion le solicita que:

a. Desbloquee el instrumento si esta bloqueado por un maestro HART principal o
secundario.

b. Quite la proteccion contra escritura si esta habilitada.
c. Ajuste el Modo Instrumento en Manual, si esta en Automatico.

2. Acontinuacion, se le pedira que seleccione qué sensor de presiéon desea calibrar.

NOTA

Solo se enumeraran los sensores de presién con mal estado.
* Los sensores de presién para conjuntos de accion doble pueden incluir presion de suministro, salida A

o salida B.
* Los sensores de presion para conjuntos de accion simple directa/inversa pueden incluir presion de
suministro o salida A.

3. Seleccione Solo cero o Ceroy Span (se necesita medidor).

NOTA

Continde con el paso adecuado a continuacién en funcién de su seleccidon y del sensor que se va a calibrar.
Paso 4: Solo cero, sensor de presién de suministro

Paso 5: Solo cero, sensor de salida A

Paso 6: Solo cero, sensor de salida B

Paso 7: Ceroy Span, sensor de presion de suministro

Paso 8: Ceroy Span, sensor de salida A

Paso 9: Ceroy Span, sensor de salida B

Continte con el paso 10 después de haber completado la calibraciéon adecuada del sensor.
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NOTA
Se requiere un manémetro de referencia externa para ejecutar Cero y Span. El medidor debe ser capaz de
medir la presién maxima de suministro del instrumento.

4. Para la calibracion del sensor de presion de suministro de Solo cero:

a. Ajuste el regulador de suministro para eliminar la presion de suministro del
instrumento.

b. Seleccione Continuar cuando el aire se haya purgado por completo.
¢. Vaya al paso 10.
5. Parala calibracion del sensor de salida A de Solo cero:
a. Espere hasta que la presion de salida A se haya purgado completamente.
b. Seleccione Continuar.
c. Vaya al paso 10.
6. Parala calibracion del sensor de salida B de Solo cero:
a. Espere hasta que la presion de salida B se haya purgado completamente.
b. Seleccione Continuar.
c. Vaya al paso 10.
7. Parala calibraciéon del sensor de presion de suministro de Cero y Span:

a. Ajuste el reqgulador de suministro para eliminar la presion de suministro del
instrumento.

o

Seleccione Continuar cuando el aire se haya purgado por completo.

Conecte un mandmetro de referencia externo al puerto de presién de suministro.
Seleccione Continuar.

Ajuste el regulador de suministro a la presion de suministro deseada.

Seleccione Continuar.

@ = o o 0

Vaya al paso 10.
8.  Parala calibracion del sensor de salida A de Cero y Span:
a. Espere hasta que la presion de salida A se haya purgado completamente.
b. Seleccione Continuar.
c. Conecte un mandmetro de referencia externo al puerto de salida A.
d. Seleccione Continuar.
e. Espere hasta que la salida A haya alcanzado la presiéon de suministro regulada total.
f.  Seleccione Continuar.
g. Vaya al paso 10.
9. Parala calibraciéon del sensor de salida B de Cero y Span:
a. Espere hasta que la presion de salida B se haya purgado completamente.
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o

Seleccione Continuar.

Conecte un mandmetro de referencia externo al puerto de salida B.

Seleccione Continuar.

Espere hasta que la salida B haya alcanzado la presién de suministro regulada total.

-~ o a 0

Seleccione Continuar.
g. Vayaal paso 10.

10. Siel Modo Instrumento se cambié a Manual, se le pedird que vuelva a poner el Modo
Instrumento en Automatico.

11. Sila proteccidon contra escritura estaba deshabilitada, se le pedira que la vuelva a habilitar.

Calibracion de corriente de entrada

Comunicador portitil (DD) gr(?;];lggrauon del dispositivo > Calibracién > Corriente de

NOTA

El interruptor DIP debe fijarse en 4 a 20 mA para ejecutar la calibracién de la corriente de entrada. El
método de calibracién de corriente de entrada no se ejecutara si el interruptor DIP se fija a 24 V CC.

NOTA
El sensor de corriente de entrada esta calibrado en fabrica y no requiere calibracion.

NOTA
El instrumento no puede bloquearse por un maestro principal o secundario. La proteccién contra escritura
debe estar deshabilitada y el Modo Instrumento debe estar en Manual antes de poder calibrar el instrumento.

Para calibrar el sensor de entrada analdgica, conecte una fuente de corriente variable a los
terminales LAZO+ y LAZO- del instrumento. La fuente de corriente debe ser capaz de generar
una salida de 4 a 20 mA. Siga las indicaciones de la pantalla del comunicador portatil para
calibrar el sensor de entrada analdgica.
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1. La calibracion de la corriente de entrada le solicita que:

a. Desbloquee el instrumento si esta bloqueado por un maestro HART principal o
secundario.

b. Quite la proteccién contra escritura si esta habilitada.

c. Ajuste el Modo Instrumento en Manual, si esta en Automatico.
Ajuste la fuente de corriente a aproximadamente 4 mA.
Seleccione Continuar.

Utilice las opciones de aumento y disminucion hasta que la corriente mostrada coincida
con la fuente actual.

5. Cuando la corriente mostrada coincida con la fuente actual, seleccione Listo para continuar.

6.  Ajuste la fuente de corriente a aproximadamente 20 mA.

7. Seleccione Continuar.

8. Utilice las opciones de aumento y disminucién hasta que la corriente mostrada coincida
con la fuente actual.

9.  Cuando la corriente mostrada coincida con la fuente actual, seleccione Listo para continuar.

10. Siel Modo Instrumento se cambid a Manual, se le pedira que vuelva a poner el Modo
Instrumento en Automatico.

11. Sila protecciéon contra escritura estaba deshabilitada, se le pedira que la vuelva a habilitar,
12. Compruebe que la entrada analdgica mostrada coincida con la fuente actual.

NOTA
El Modo Instrumento debe ser Automatico para rastrear la sefial de entrada.

5.3 Ajuste del relé
Comunicador portatil (DD) Configuracién del dispositivo > Calibracion > Carrera

Antes de comenzar la calibracion de carrera, compruebe el ajuste del relé. Vuelva a colocar la
cubierta del controlador de valvulas digitales cuando haya terminado.

NOTA
El usuario no puede ajustar los relés By C.

Relé de accidn doble

El relé de accién doble se designa con “Relé A" en una etiqueta fijada en el mismo relé. Para los
actuadores de accion doble, la valvula debe estar cerca de la mitad de la carrera para ajustar
correctamente el relé. El comunicador portatil posicionara automaticamente la valvula cuando
se seleccione Ajuste de relé.
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Gire el disco de ajuste, que se muestra en Figura 8, hasta que la presion de salida mostrada

en el comunicador portatil esté entre el 50 y el 70 % de la presién de suministro. Este ajuste es
muy sensible. Asegurarse de permitir que la lectura de presién se estabilice antes de hacer otro
ajuste (la estabilizacion puede tardar hasta 30 segundos 0 mas en actuadores grandes).

Si se ha pedido la opcidn de relé de purga baja, la estabilizacion puede requerir unos dos
minutos mas que en el relé normal.

Figura 8. Ajuste del relé A (se ha retirado la funda para mayor claridad)

PARA RELES DIRECTOS DE ACCION SIMPLE: )
GIRAR EL DISCO DE AJUSTE EN ESTA DIRECCION
HASTA QUE HAGA CONTACTO CON EL BALANCIN

) PARA RELES DE ACCION DOBLE: )
GIRAR EL DISCO DE AJUSTE EN ESTA DIRECCION
PARA REDUCIR LA PRESION DE SALIDA

DISCO DE AJUSTE

PARA RELES DE ACCION DOBLE: )
GIRAR EL DISCO DE AJUSTE EN ESTA DIRECCION

PARA INCREMENTAR LA PRESION DE SALIDA
W9304

El relé A también puede ajustarse para su uso en aplicaciones directas de acciéon simple. Gire el
disco de ajuste como se indica en Figura 8 para el accionamiento directo de accién simple.

NOTA

Se debe proceder con cuidado durante el ajuste del relé, ya que el disco de ajuste puede desacoplarse si
se gira demasiado hacia la derecha.

Relés de accion simple
Relé directo de accién simple

El relé directo de accion simple se designa con “Relé C" en una etiqueta fijada en el mismo relé.
El relé C no requiere ajuste.

Relé inverso de accién simple

El relé inverso de accion simple se designa con “Relé B” en una etiqueta fijada en el mismo relé.
El relé B se calibra en fabrica y no necesita mas ajustes.
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Seccion 6: Informacion, diagnosticos y
variables del dispositivo

6.1 Generalidades

Estatus y variables primarias de propésito

Comunicador portatil (DD) Generalidades

Interfaz de usuario local (LUI) Generalidades > Variables primarias

En esta seccidn se ofrece informacion basica sobre el estado actual del instrumento y se puede
acceder a los valores actuales de los siguientes elementos:

Variable primaria de propésito/estatus Disponible en DD Disponible en LUI

>
>

Estatus de alerta

Estatus de comunicacion

Modo Instrumento

Corriente de entrada

Punto de referencia

Carrera

XX X X

Desviacién de carrera

Sefial de mando

Caracteristica de entrada

Presion de suministro

Presion de salida A

XX XXX IX X |IX X | X | X

Presion de salida B

1. Disponible solo para conjuntos de accion directa o doble.
2. Disponible solo para conjuntos de accion inversa o doble.
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Informacion del dispositivo
Comunicador portatil (DD) Configuracion del dispositivo > Informacién del dispositivo
Interfaz de usuario local (LUI) Generalidades > Informacion del dispositivo

La informacion sobre el dispositivo proporciona detalles sobre la construccion del instrumento,
que incluye:

Variable primaria de
propésito/estatus

Disponible en DD Disponible en LUI

Etiqueta X X

Etiqueta larga

Direccion de sondeo

Fabricante

Tipo de dispositivo
Identificacion Modo de aplicacion

Identificacion del dispositivo
NUmero unico utilizado para
impedir que el instrumento X X
acepte comandos destinadas a
otros instrumentos

XX XXX
XX X [ X | X

Nivel de control X

Ndmero de serie del pedido de
trabajo

>
>

NUmero de serie , } .
NUmero de serie del instrumento

NUmero de serie de la valvula

Revision del protocolo HART

Revisién del dispositivo

Revisiones .
Revisiéon del hardware

XX I X | X X X

Revisién del firmware

Tipo de dispositivo
Revision del DD

Fecha de fabricacion

Informaciéon de DD

XX XX X X | X | X [ X |X

NUmero de fabricacion

Dispositivo Blink (método
Squawk) Cuando se ejecuta, el
LED se desplaza por el verde,

el azul y el rojo. Este método se
utiliza para localizar o identificar
un dispositivo.

Dispositivo Blink
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Diagnasticos

Alertas

Alertas activas

Comunicador portatil (DD) Diagndsticos > Alertas > Alertas activas

Interfaz de usuario local (LUI) Herramientas de servicio > Alertas activas

Ademas del almacenamiento integrado de alertas, el controlador DVC7K puede informar sobre
alertas activas a través del comando HART 48: leer estatus adicional. Se mostraran las alertas
activas con su estatus NE107 y la accion recomendada. Las alertas se enumeraran en prioridad de
estatus NE107. Consulte la Tabla 10 para conocer la prioridad de estatus NE107 y Figura 9 para
conocer los indicadores de la condicion de la valvula NE107. Si no hay alertas activas actualmente,
esta pantalla estara vacia.

Consulte la Tabla 10 para ver un resumen de las configuraciones de alerta predeterminadas de
la fabrica. A continuacion, se muestra una descripcion detallada del significado de cada alerta.

NOTA
Las alertas activas quedan desactivadas al reiniciar el instrumento.

Tabla 10. Prioridad NE107

Estatus NE107 Prioridad Descripcion
Falla 1 La sefial de salida no es valida debido a un mal funcionamiento
del dispositivo de campo o de sus periféricos.
Las desviaciones de las condiciones ambientales o de proceso
admisibles determinadas por el propio dispositivo mediante
Fuera de 5 autocontrol o las fallas del propio dispositivo indican que la
especificacion incertidumbre de medicién de los sensores o las desviaciones
del valor ajustado en los actuadores son probablemente
mayores de lo esperado en condiciones operativas.
Comprobacion de 3 Sefial de salida temporalmente invalida debido a trabajos en
funcion curso en el dispositivo.
) Aunque la sefial de salida es valida, la reserva de desgaste esta
Se requiere . oo - ;
o 4 casi agotada o pronto se restringird una funcion debido a las
mantenimiento 2. ) .
condiciones de funcionamiento.
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Figura 9. Indicadores de la condicién de la valvula NE107
SOLIDO (VERDE) BUENO

PARPADEANTE (VERDE) SE REQUIERE

MANTENIMIENTO
FUERA DE
PARPADEANTE (ROJO) ESPECIFICACION
PARPADEANTE (ROJO) COMPROBAR FUNCION

SIS IR

SOLIDO (ROJO) FALLIDO

Tabla 11. Configuracion predeterminada de las alertas

Nombre Predeterminado Categoria predeterminada de NE107
Defecto de memoria no volatil Habilitado™ Falla

Defecto de memoria volatil Habilitado™ Falla

Sefial de mando Habilitado Fuera de especificacion

Punto de alerta

20 segundos

Corriente de mando Habilitado Falla
Punto de alerta 10 %
Tiempo de desviacion 2 segundos ---
Circuito abierto del transmisor Deshabilitado Comprobacién de funcién
Defecto electrénico Habilitado™ Falla
Dispositivo configurado Habilitado™ Comprobacién de funcién

incorrectamente

El tiempo del instrumento es
aproximado

Deshabilitado

Se requiere mantenimiento

Calibracién en curso

Deshabilitado

Comprobacién de funcién

Diagnéstico en curso

Deshabilitado

Comprobacién de funcion

Temperatura alta Habilitado Fuera de especificacion
Umbral 80 °C/176 °F

Temperatura baja Habilitado Fuera de especificacion
Umbral -40 °C/-40 °F ---

Corriente del lazo fija Habilitado™ Sin efecto

Saturacion de corriente del lazo Habilitado™ Fuera de especificacion

Modo Instrumento

Deshabilitado

Comprobacién de funcién

Presion de suministro alta

Deshabilitado

Fuera de especificacion

Umbral 145 psi ---
Presién de suministro baja Habilitado Fuera de especificacion
Umbral 15 psi

continuacion
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Tabla 11. Configuracion predeterminada de las alertas (continuacion)

Categoria predeterminada de

Nombre Predeterminado NE107
Puerto A con exceso de presion Deshabilitado Falla
Umbral 146 psi
Error de realimentacion de carrera Habilitado Fuera de especificacion
Desviacién de carrera Habilitado Fuera de especificacion
Umbral 5 % ---
Tiempo 5 segundos ---
Carrera alta Deshabilitado Sin efecto
Punto de alerta 99 %
Carrera baja Deshabilitado Sin efecto
Punto de alerta 1%
Limite/corte de carrera alto Deshabilitado Sin efecto
Tipo Corte ---
Corte alto 99,5 % ---
Limite alto 125 % ---
Tasa de corte alta 0,0 %/segundo ---
Limite/corte de carrera bajo Deshabilitado Sin efecto
Tipo Corte ---
Corte bajo 0,5 % ---
Limite bajo -25% ---

Tasa de corte baja

0,0 %/segundo

Contador de ciclos alto

Deshabilitado

Se requiere mantenimiento

Punto de alerta 500 000 ---

Acumulador de carrera alto Deshabilitado Fuera de especificacion
Punto de alerta 500 000 ---
Valor de banda muerta de carrera 2% ---

Tiempo de apertura de carrera®@

Deshabilitado

Valor de referencia del tiempo de

NaN ---
apertura de la carrera
Min. Umbral de tiempo de apertura de 0 o
carrera
Max. Umbral de tiempo de apertura de 60 o
carrera
Umbral de apertura de valvula 98 % ---

Tiempo de cierre de carrera®@

Deshabilitado

Valor de referencia del tiempo de cierre

NaN ---
de la carrera
Min. Umbral de tiempo de cierre de 0 o
carrera
Max. Umbral de tiempo de cierre de 60 L
carrera
Umbral de valvula cerrada 2% ---

1. Estas configuraciones de alerta predeterminadas no se pueden cambiar.
2. Solo se aplica si el modo de aplicacién estd encendido/apagado.
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Historial

Comunicador portatil (DD) Diagnosticos > Alertas > Historial

El controlador DVC7K almacenara hasta 1000 eventos de alerta y eliminara automaticamente
los registros anteriores cuando estos se llenen utilizando el método “Primero en entrar, primero
en salir” (FIFO).

Las alertas se producen:

e Cuando las alertas se activan o desactivan (consulte la Tabla 11 para ver una lista completa
de alertas)

e Durante el arranque del instrumento

e Cuando se entra o se sale de la simulaciéon de alerta

e Cuando se entra o se sale de la calibracién automatica
e Cuando se entra o se sale de la calibracion manual

Calibracién en curso esta activa cuando la calibracion esta en curso. Espere a que finalice el
proceso o cancele la calibracion.

El contador de ciclos alto se activa si el contador de ciclos supera el punto de alerta alto del
contador de ciclos. El recuento de ciclos registra el nimero de veces que la carrera cambia de
direccion cuando se encuentra fuera de la banda muerta. Ver la Figura 11. Esto suele significar
que un componente de la valvula ha llegado a un punto en el que debe inspeccionarse o
sustituirse. Para borrar la alerta, ajuste el Contador de ciclos a un valor inferior al punto de alerta.

Dispositivo configurado incorrectamente se activa si el instrumento identifica un error de
configuracion que impide que el conjunto se calibre y/o funcione correctamente. Los erroresy
las acciones recomendadas son los siguientes:

* Umbrales de carrera: compruebe los valores de corte y limite de carrera.

*  Presion A, presion By presion de suministro: recalibre los sensores de presion.

e Lazo: recalibre la corriente de entrada analdgica.

* Interruptor de alerta: compruebe la mascara de origen de alertas de los interruptores 1y 2.
e (Caracterizacién de entrada: compruebe la tabla de caracterizacion.

Diagnésticos en curso se activa cuando se esta realizando una prueba de diagndstico.

Corriente de mando se activa cuando la corriente de mando del convertidor I/P no fluye como
se esperaba. Si ocurre esta alerta, compruebe la conexion entre el conjunto del sensory el
conjunto de la cubierta frontal. Intente quitar el convertidor I/P y volver a instalarlo. Si la alerta
no desaparece, sustituya el convertidor I/P o el conjunto de la cubierta frontal.

La Sefial de mando supervisa la sefial de mando y la carrera calibrada. Si se da una de las
siguientes condiciones durante un tiempo superior al tiempo de desviacion de la sefial de
mando (el valor por defecto es 20 segundos), se activa la alerta. Verifique si hay fugas de aire
en el actuador y en el sistema neumatico de las tuberias. Si no hay fugas, compruebe el I/Py
sustitUyalo segun sea necesario.

En el caso de que la condicion de alimentacion cero se defina como cerrada:
Sefial de mando <10 %y carrera calibrada >3 %
Sefial de mando > 90 % y carrera calibrada <97 %

En el caso de que la condicion de alimentaciéon cero se defina como abierta:
Sefial de mando < 10 %y carrera calibrada <97 %
Sefial de mando > 90 % y carrera calibrada > 3 %
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Defecto electrénico estd activo si un sensor causa un defecto electrénico. Para borrar la alerta, reinicie el
instrumento. Si la alerta persiste, sustituya el instrumento.

Modo Instrumento estd activo si el Modo Instrumento no es Automatico (AUTO).

El tiempo del instrumento es aproximado se activa si se produce un error de reloj en tiempo real,
se ha perdido potencia o no se ha ajustado el tiempo en el dispositivo. Averigle la causa del ciclo de
potencia, intente restablecer el tiempo del instrumento o instale una nueva bateria en el conjunto de la
cubierta frontal.

Corriente del lazo fija se activa cuando la corriente del lazo se mantiene en un valor fijo y no responde a
las variaciones del proceso. Compruebe que el Modo Instrumento es Automatico.

Saturacion de corriente del lazo se activa cuando la corriente del lazo ha alcanzado su limite de punto final
superior (o inferior) y no puede aumentar (o disminuir) mas. Verifique la calibracion de la corriente del lazo.

Defecto de la memoria no volatil (NVM) se activa si hay una falla asociada a la memoria no volatil
(NVM) que es critica para el funcionamiento del instrumento. Para borrar la alerta, reinicie el instrumento.
Si la alerta persiste, reemplace el conjunto de la cubierta frontal.

Puerto A con exceso de presion se aplica Unicamente a aplicaciones directas de accion simple. La
alerta se activa si la presion de salida desde el puerto A del DVC7K excede el punto de alerta configurado.
Asegurese de que el punto de alerta esté ajustado por debajo de la presion maxima de la carcasa

del actuador para evitar la presion excesiva en el actuador. Compruebe si el reqgulador de presién de
suministro esta dafiado y verifique el punto de presion de referencia.

Tiempo de cierre de carrera se activa cuando el tiempo de carrera en cierre, que es el tiempo que tarda
en pasar de completamente abierta al umbral de valvula cerrada, es mas rapido que el umbral de tiempo
de cierre de carrera minimo o mas lento que el umbral de tiempo de cierre de carrera maximo. Si el
tiempo de carrera es superior al umbral de tiempo minimo de cierre de carrera, verifique la integridad del
vastago/eje, compruebe la empaquetadura y/o reduzca la presién de proceso. Si el tiempo de carrera es
mas lento que el umbral de tiempo maximo de cierre de carrera, compruebe si hay acumulaciones y/o un
aumento de la friccion de la valvula, compruebe si hay fugas de aire y verifique la presién de suministro.

Tiempo de apertura de carrera se activa cuando el tiempo de carrera en apertura, que es el tiempo

que tarda en pasar de completamente cerrada al umbral de apertura de la valvula, es mas rapido que el
umbral de tiempo de apertura de carrera minimo o es mas lento que el umbral de tiempo de apertura de
carrera maximo. Si el tiempo de carrera es superior al umbral de tiempo minimo de apertura de carrera,
verifique la integridad del vastago/eje, compruebe la empaquetadura y/o reduzca la presion de proceso. Si
el tiempo de carrera es mas lento que el umbral de tiempo maximo de apertura de carrera, compruebe si
hay acumulaciones y/o un aumento de la friccién de la valvula, compruebe si hay fugas de aire y verifique
la presion de suministro.

Presidon de suministro alta se activa si la presion de suministro supera el punto de alerta de presion
de suministro alta. Compruebe la presion de suministro requlada y asegurese de que esté ajustada
adecuadamente.

Presion de suministro baja se activa si la presién de suministro cae por debajo del punto de alerta de
presion de suministro baja. Compruebe el regulador de presion de suministro. Confirme el suministro y
el volumen de aire adecuados. Verifique que el punto de alerta no esté demasiado cerca de la presion de
suministro real. El punto de alerta debe ser al menos 5 psi menos que la presion de suministro real, pero
podria ser mas en el caso de valvulas mas grandes.

Temperatura alta se activa cuando la temperatura supera el punto de alerta de temperatura alta.
Compruebe el entorno de los instrumentos.

Temperatura baja se activa cuando la temperatura cae por debajo del punto de alerta de temperatura
baja. Compruebe el entorno de los instrumentos.

Circuito abierto del transmisor se activa cuando se ha habilitado el transmisor de salida pero no
se ha detectado corriente del lazo en los terminales. Compruebe que no haya cableado suelto en los
terminales del transmisor, que el cableado analdgico esté conectado en la tarjeta Al y que haya corriente.
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Acumulador de carrera alta se activa si el acumulador de carrera supera el punto de alerta del
acumulador de carrera. El acumulador de carrera totaliza la carrera de la valvula cuando se supera la
banda muerta. Consulte la Figura 10. Esto suele significar que un componente de la valvula ha llegado
a un punto en el que debe inspeccionarse o sustituirse. Para borrar la alerta, ajuste el Acumulador de
carrera a un valor inferior al punto de alerta.

Desviacion de carrera: si la diferencia entre el objetivo de carreray la carrera supera el punto de alerta
de desviaciéon de carrera durante mas tiempo que el de desviacién de carrera, se activa la alerta de
desviacion de carrera. Permanece activa hasta que la diferencia entre el objetivo de carreray la carrera
es menor que el punto de alerta de desviaciéon de carrera menos la banda muerta de alerta de carrera.
Consulte la Figura 11. El instrumento no hace lo que usted le pide que haga en el tiempo que se lo ha
pedido. Compruebe la friccidon de la valvula, el aire de alimentacién y/o el ajuste de los instrumentos.

Error de realimentacion de carrera se activa si la carrera detectada esta fuera del rango de -25,0 a
125,0 % de la carrera calibrada. Si la alerta esta activa, compruebe el montaje del instrumento. Ademas,
compruebe que la conexidn eléctrica del sensor de carrera esté bien conectada al conjunto del sensor
del conjunto de la cubierta frontal. Después de reiniciar el instrumento, si la alerta persiste, solucione los
problemas del conjunto del sensor o del sensor de carrera.

Carrera alta se activa cuando la carrera supera el punto de alerta de carrera alto. Una vez que la alerta
esté activa, la alerta se borrarad cuando la carrera caiga por debajo del punto de alerta de carrera alto
menos la banda muerta de alerta de la carrera. Consulte la Figura 10. Mueva la valvula por debajo del
punto de alerta y/o compruebe el lazo del proceso.

Carrera baja se activa cuando la carrera cae por debajo del punto de alerta de carrera bajo. Una vez que
la alerta esté activa, la alerta se borrara cuando la carrera supere el punto de alerta de carrera alto mas
la banda muerta de alerta de la carrera. Consulte la Figura 10. Mueva la valvula por arriba del punto de
alerta y/o compruebe el lazo del proceso.

Limite/corte de carrera alto se activa si la accion del umbral de carrera alto es Corte y la carrera supera
el punto alto de corte de carrera o si la accién del umbral de carrera alto es Limite y la carrera supera el
punto alto de limite de carrera. Mueva la valvula por debajo del limite o corte.

Limite/Corte de carrera bajo se activa si la accién de umbral de carrera bajo es Corte y la carrera esta
por debajo del punto bajo de corte de carrera o si la acciéon de umbral de carrera bajo es Limite y la
carrera esta por debajo del punto bajo de limite de carrera. Mueva la valvula por arriba del limite o corte.

Defecto de memoria volatil se activa cuando se produce una falla asociada a la memoria volatil.
Reinicie el instrumento. Si la alerta persiste, reemplace el conjunto de la cubierta frontal.

Principio de funcionamiento de la banda muerta

La banda muerta es el porcentaje (%) de carrera en rango alrededor de un punto de referencia de carrera
en el que no se producird ningun cambio en el estatus de alerta. Esto evita que la alerta se active y se
apague al operar cerca del punto de alerta.

La banda muerta de carrera se aplica a la alerta de desviacion de carrera, asi como a las alertas de
carrera alta y baja. En la Figura 10 se ilustra el principio de ajuste y borrado de una alerta de carrera alta.
La alerta se configura cuando la carrera supera el punto de alerta y se borra cuando cae por debajo de la
banda muerta.
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Figura 10. Banda muerta de alerta de carrera
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Valvula de carrera

Comunicador portatil (DD)

Mantenimiento > Prueba de evaluacién > Diagnostico de
valvulas > Valvula de carrera

Interfaz de usuario local (LUI) Herramientas de servicio > Vélvula de carrera

NOTA

El Modo Instrumento debe estar en Manual y la proteccion contra escritura debe estar deshabilitada antes
de que el instrumento pueda ser accionado.

La valvula de carrera le solicita que elimine la proteccidon contra escritura si esta habilitada
y, @ continuacion, establece el Modo Instrumento en Manual si esta en Automatico.

2. Enla pantalla se mostrara el punto de referencia y la carrera actuales. Seleccione un
punto de referencia objetivo para accionar la valvula.
3. Seleccione Aceptar para aplicar el punto de referencia.
a. Opciones de punto de referencia objetivo:
i. 100 %
i. 75%
ii. 50 %
iv. 25%
v. 0%
vi. +2 % (que acciona la valvula un 2 % mas que el punto de referencia actual)
vii. =2 % (que acciona la valvula un 2 % menos que el punto de referencia actual)
4. Repita el paso 2 tantas veces como sea necesario. Cuando termine, seleccione Atras para
volver a los menus.
5. Siel Modo Instrumento se cambid a Manual para realizar la valvula de carrera, se le
pedird que vuelva a poner el Modo Instrumento en Automatico.
6. Sila proteccion contra escritura estaba deshabilitada, se le pedira que la vuelva a habilitar.
Variables

Comunicador portatil (DD) Diagndsticos > Variables

Interfaz de usuario local (LUI) Herramientas de servicio > Variables

En la seccidn Variables se proporcionan los valores actuales de las variables del instrumento. A
continuacion, se muestra una lista de las variables disponibles:

Variables asignadas (véase la Nota 1 en la pagina siguiente)
— Variable primaria

— Variable secundaria

— Variable terciaria

— Variable cuaternaria Estatus
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e Estatus:

Estatus
Si hay una o mas alertas activas, aparecera el estatus NE107 de mayor prioridad.
Consulte la Tabla 10 para obtener mas detalles.

Proteccion contra escritura (también proporciona un procedimiento para activar/
desactivar)

Tiempo de ejecucion
Potenciadores
Temperatura

e (arrera

Corriente de entrada
Punto de referencia
Carrera

Contador de ciclos

*  Presion

Presién de suministro

Salida A (véanse las Notas 2 y 4 a continuacion)
Salida B (véanse las Notas 3y 4 a continuacion)
Presion diferencial (véase la Nota 3 a continuacién)

¢ Informacién sobre carreras (véase la Nota 5 a continuacién)

Valor de referencia de apertura de la carrera
Tiempo de apertura de carrera

Valor de referencia de cierre de la carrera
Tiempo de cierre de carrera

* Configuracion

Origen de punto de referencia

Modo de aplicacion

Condicién de alimentacion cero
Reiniciar el estatus de bloqueo
Reiniciar la configuracién de bloqueo
Tipo de relé

e Salidas (véase la Nota 6 a continuacion)

Estatus de interruptor 1
Estatus de interruptor 2

NOTAS

No disponible en LUL

Conjuntos directos de accién simple Unicamente.
Conjuntos inversos de accién simple Unicamente.
Conjuntos de accion doble Unicamente.

Modos de aplicacion de Encendido/apagado Unicamente.
Paquete de opciones de E/S Unicamente.

oOUtAWN =
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Seccion 7: Mantenimiento y resolucion
de problemas

El compartimiento del controlador de valvulas digitales DVC7K esta clasificado como

Tipo 4X e IP66, por lo que no es necesaria la limpieza periddica de los componentes internos.
Si el DVC7K se instala en una zona en la que las superficies exteriores tienden a recubrirse

0 estratificarse mucho con contaminantes industriales o atmosféricos, se recomienda

retirar periodicamente la rejilla de ventilacion e inspeccionarla para asegurarse de que no
hay ninguna obstruccion parcial o total. Si el conducto de ventilacién parece estar parcial o
totalmente obstruido, debe limpiarse o reemplazarse. Limpie el orificio de ventilacion como
se describe en el procedimiento de limpieza.

El fallo de la cubierta por presién excesiva puede ocasionar lesiones o dafos
materiales. Asegurarse de que la abertura de venteo de la carcasa esté abierta y libre
de residuos para evitar acumulacion de presion debajo de la cubierta.

Para evitar descargas estaticas en la parte de plastico de la tapa cuando existan gases
o polvos inflamables, no se deben frotar ni limpiar con disolventes. Si se hace eso,
podrian producirse chispas que pueden ocasionar que los gases o polvos inflamables
exploten, y ocasionen lesiones personales o daiios materiales. Limpiarla solo con
agua y un detergente suave.

Evitar lesiones fisicas o dafos materiales debido a una repentina liberacién de presion
del proceso o a la rotura de piezas. Antes de realizar cualquier procedimiento de
mantenimiento en el controlador de valvulas digitales DVC7K:

» Utilizar siempre guantes protectores, ropa adecuada y proteccién ocular.

* No retirar el actuador de la valvula mientras esta siga presurizada.

* Desconectar todos los conductos operativos que suministren presiéon neumatica,
alimentacidn eléctrica o una sefal de control al actuador. Asegurarse de que el
actuador no pueda abrir o cerrar la valvula repentinamente.

Utilizar valvulas de bypass o cerrar el proceso por completo para aislar la valvula
de la presion del proceso. Alivie la presién del proceso en ambos lados de la valvula.
Utilizar procedimientos de bloqueo del proceso para asegurarse de que las medidas
antes mencionadas se mantengan en efecto mientras se trabaja en el equipo.
Confirmar con el ingeniero de procesos o de seguridad si se deben tomar medidas
adicionales para protegerse de los fluidos del proceso.

Purgar la presion de carga del actuador neumatico y liberar cualquier precompresién
del resorte del actuador de modo que este no aplique fuerza al vastago de la valvula;
esto permitira extraer el conector del vastago de forma segura.
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Para evitar lesiones o dafios materiales en aplicaciones en areas clasificadas:

* No intente reparar las superficies de sellado del producto.

* Se deben instalar elementos certificados de cierre en todas las entradas de
conductos no utilizadas.

Cuando se usa gas natural como medio de suministro, o en caso de aplicaciones a
prueba de explosiones, se aplicaran las siguientes advertencias:

* Desconecte la corriente eléctrica antes de retirar la tapa de la carcasa. Se pueden
ocasionar lesiones personales o dafios materiales debido a incendio o explosion
si no se desconecta la alimentacién antes de quitar la tapa.

* Desconecte de la alimentacién eléctrica antes de desconectar cualquiera de las
conexiones neumaticas.

* Al desconectar cualquiera de las conexiones neumaticas o cualquier pieza que
retenga la presion, el gas natural se filtrara desde la unidad y cualquier equipo
conectado a la atmésfera circundante. Si no se adoptan las medidas preventivas
adecuadas, el uso de gas natural como liquido de suministro podria ocasionar
lesiones o dafios materiales por incendio o explosién. Las medidas preventivas
incluyen, entre otras, una o mas de las siguientes: ventilacion adecuada y
eliminacién de cualquier fuente de ignicion.

* Antes de volver a poner el equipo en funcionamiento, asegurarse de que la
tapa esté instalada correctamente. El incumplimiento de este requisito podria
ocasionar lesiones o dafios materiales por incendio o explosion.

Cuando se sustituyan componentes, usar solo los especificados por la fabrica. Usar
siempre las técnicas correctas de sustitucion de componentes que se describen en
este manual. Las técnicas inadecuadas o una seleccion incorrecta de los componentes
pueden invalidar las homologaciones y las especificaciones del producto, como se
indica en la Tabla 1. También, pueden perjudicar las operaciones y la funcién prevista
del dispositivo y podrian causar lesiones personales y dafios materiales.

Debido a la capacidad de diagnéstico del controlador DVC7K, el mantenimiento predictivo esta
disponible mediante el uso de la interfaz de usuario local o el comunicador portatil (DD). Con
el controlador de valvulas digitales se puede mejorar el mantenimiento de las valvulas y los
instrumentos, evitando asi un mantenimiento innecesario.
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7.1 Desmontaje del conjunto de matriz de
realimentacion magnética

Para retirar el conjunto de la matriz de realimentacién magnética del vastago del actuador, realice los
siguientes pasos basicos.

1. Asegurese de que la valvula esté aislada del proceso.
2. Abrala cubierta frontal.

3. Gire el tornillo de bloqueo en sentido antihorario para desbloquear la tapa y poder desenroscarla
de la caja de terminales.

4. Después de retirar la tapa, observe la ubicacion de las conexiones del cableado de campo'y
desconecte el cableado de campo de la caja de terminales.

5. Apague el suministro de aire del instrumento.
6.  Desconecte los tubos neumaticos y retire el controlador de valvulas digitales del actuador.
7. Retire los tornillos que sujetan el conjunto de la matriz de realimentacién magnética al brazo conector.

Cuando vuelva a colocar el instrumento, asegurese de seguir las instrucciones de montaje de la Guia de
inicio rapido (D104766X012). Configure y calibre el instrumento antes de volver a ponerlo en servicio.

7.2 Sustitucion de componentes

El controlador DVC7K contiene los siguientes componentes: conjunto de cubierta frontal, convertidor I/P,
relé neumatico, caja de terminales, venteo y bloque de mandmetros opcional. Si surgen problemas, estos
componentes pueden retirarse del controlador de valvulas digitales y sustituirse por otros nuevos.

Siempre que sea posible, cuando se sustituya algin componente del controlador de valvulas digitales,
debe efectuarse el mantenimiento en un taller de instrumentos. Asegurese de que el cableado eléctricoy
la tuberia neumadtica estén desconectados antes de desmontar el instrumento.

Herramientas necesarias

En la Tabla 12 se enumeran las herramientas necesarias para el mantenimiento del controlador de
valvulas digitales DVC7K.

Tabla 12. Herramientas necesarias

Nombre Predeterminado Componente

Tornillos de montaje de la cubierta frontal, tornillos

de relé, tornillos de conexion a tierra de la caja de
Destornillador Phillips | n.° 2 terminales, tornillo de bloqueo de la cubierta de la caja
de terminales, tornillos de ventilacion y tornillos de
conjunto de la base del moédulo

Tornillo central de la caja de terminales y tornillos del kit

Destornillador Phillips [ n.° 1 del conjunto del sensor

Destornillador de ) Abrazaderas de caja de terminales y extraccion de
3,5mm/1/8 in .
punta plana baterias

Construccién (métrica): 10 mm

Llave Allen Tapones de tuberias eléctricas de la caja de terminales

(
Construccion (imperial): 3/8 in
Construccién (métrica): 7 mm
(

Llave Allen Construccién (imperial): 1/4 in

Tapones para tubos neumaticos

- continuacion -
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Tabla 12. Herramientas necesarias (continuacion)

Nombre Predeterminado Componente

Llave Allen 5mm Tapon de tubo neumatico con montaje integral
Llave hexagonal 2,5mm Tornillos de convertidor I/P

Llave hexagonal 3/16in Tornillos de bloque de mandmetros

Tope para ductos 27 mm/1-1/16in Mandmetros para bloque de mandmetros
Alicates --- Extraccion de clips electrénicos
Convertidor I/P

AVISO

Tenga cuidado al realizar el mantenimiento del controlador de valvulas digitales. Para
mantener las especificaciones de precision, no golpee ni deje caer el convertidor 1/P
durante la sustitucion de componentes.

El convertidor I/P se encuentra entre la caja de terminales y el relé.

Figura 12. Ubicacién del convertidor I/P

CONVERTIDOR 1I/P

NOTA

Después de reemplazar el componente del convertidor I/P, calibre el controlador de valvulas
digitales para mantener las especificaciones de precision.
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Desmontaje del convertidor I/P

Abra la cubierta frontal, si todavia no la ha abierto.

2. Consulte la Figura 13. Con una llave hexagonal de 2,5 mm, retire los cuatro tornillos de cabeza
hueca que fijan la funda y el convertidor I/P a la base del médulo.

3. Retirela funday el protector de dedos.

Tire del convertidor I/P directamente hacia fuera de la base del médulo. Tenga cuidado de no dafiar
los dos cables eléctricos que salen de la base del convertidor I/P.

5. Consulte la Figura 13. Asegurese de que el o-ring y la rejilla permanezcan en la base del médulo y
no se salgan con el convertidor I/P.

Sustitucion del convertidor 1/P

1. Consulte la Figura 13. Inspeccione el estado del o-ring y la rejilla de la base del médulo y sustituya si
es necesario.

2. Asegurese de que las dos botas, que se muestran en la Figura 13, estan instalados correctamente
en los cables eléctricos.

Figura 13. Convertidor I/P

FUNDA

CUBIERTA (CLAVE 169)

DE DEDOS

CONVERTIDOR I/P
(CLAVE 41)

TORNILLOS DE

CABEZA
HUECA (4)
(CLAVE 23)
BOTAS
(CLAVE 210)

3. Instale el convertidor I/P directamente en la base del médulo, teniendo cuidado de que
los dos cables eléctricos entren en las guias del conjunto del sensor.

NOTA
Las guias en el conjunto del sensor dirigen los cables hacia el conjunto de la cubierta frontal.

Coloque la funda sobre el convertidor I/P.

5. Instale los cuatro tornillos de cabeza hueca y apriételos uniformemente en cruz hasta un torque
final de 1,6 N*m/14 Ibf-in.

6.  Conecte el protector de dedos a la funda I/P.

Después de reemplazar el convertidor I/P, calibre la carrera o realice una calibracion de retoque
para mantener las especificaciones de precision.
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Sustitucion del filtro I/P

Una rejilla en el puerto de suministro debajo del convertidor I/P sirve como filtro secundario
para el medio de alimentacion. Para reemplazar este filtro, realice el siguiente procedimiento:

1. Retire el convertidor I/P, la funda y el protector de dedos como se describe en el
procedimiento de Extraccion del convertidor I/P.

Quite la rejilla del puerto de suministro.
Instale una nueva rejilla en el puerto de suministro como se muestra en la Figura 14.

Figura 14. Ubicacion del filtro I/P

O-RING SITUADO

EN EL PUERTO REJILLA (FILTRO) EN EL PUERTO DE
DE SALIDA DEL SUMINISTRO DEL CONVERTIDOR I/P
CONVERTIDOR 1I/P

Inspeccione el o-ring en el puerto de salida I/P y sustitlyalo si es necesario.

5. Vuelva a instalar el convertidor I/P, la funda y el protector de dedos como se describe en
el procedimiento de sustitucion del convertidor I/P.

Conjunto de la cubierta frontal

El conjunto de la cubierta frontal se encuentra en la parte frontal del instrumento.

NOTA

Si se sustituye el conjunto de la cubierta frontal, calibre y configure el controlador de valvulas digitales
para mantener las especificaciones de precision.
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Desmontaje del conjunto de la cubierta frontal

1. Desenrosque los cuatro tornillos del conjunto de la cubierta frontal.

2. Desenchufe el cable plano del conjunto de la cubierta frontal de la conexién del cable
plano de la caja de terminales; consulte la Figura 15 para ver la ubicacion del cable.

Figura 15. Conexiones del cable plano de la placa del sensor

CAJA DE

TERMINALES

CABLE PLACA DEL SENSOR
PLANO CABLE PLANO
CONEXION CONEXION

3. Desenrosque el tornillo inferior izquierdo de la placa del sensor.

4. Desenchufe el cable plano del conjunto de la cubierta frontal de la conexion del cable
plano de la placa del sensor (consulte la Figura 15).

5. Retire el anillo en E (ubicacion ilustrada en la Figura 16) con los alicates para juntas
deslizantes.

6. Retire el pasador de la bisagra.
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Figura 16. Ubicacién del anillo en E y del pasador de bisagra

Sustitucion del conjunto de la cubierta frontal y configuracion del

interruptor DIP

1. Retire el conjunto de la cubierta frontal si todavia no se ha retirado.

NOTA

Consulte el procedimiento Desmontaje del conjunto de la cubierta frontal.

2. Alinee el nuevo conjunto de la cubierta frontal con la carcasa y deslice el pasador de la

bisagra a través de la abertura.

Conecte el cable plano de la placa del sensor.

Conecte el cable plano de la caja de terminales.

N o v AW

la Tabla 13.

Tabla 13. Configuracién del interruptor DIP™

Coloque el anillo en E en el extremo del pasador de la bisagra.

Atornille el tornillo inferior izquierdo de la placa del sensor.

Ajuste el interruptor DIP en el conjunto de la cubierta frontal (Figura 17) de acuerdo con

Modo operativo Posicién del interruptor DIP

Lazo punto a punto de 4 a 20 mA

ABAJO

Lazo multipunto de 24V CC

ARRIBA

1. Consulte la Figura 17 para conocer la ubicacion del interruptor.
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Figura 17. Conexiones y ajustes de la placa de circuitos impresos (PCB)

INTERRUPTOR DIP

NO BATTERY
ALLOWED
EVER

8. Asegurese de que el sello esté en su lugar (Figura 18) y vuelva a colocar el conjunto de la
cubierta frontal. Apriete los cuatro tornillos en cruz.

Figura 18. Ubicacion del sello

9. Configurey calibre el controlador de valvulas digitales.

65



Manual de instrucciones Controlador de valvulas digitales DVC7K-H
D104767X0ES Junio de 2024

Sustitucion de la bateria de reserva

Utilice solo la bateria Fisher, con el niimero de pieza GK03960X012.

La bateria no es una bateria estandar. El uso de una bateria no aprobada anulara

sus aprobaciones para areas clasificadas. Utilice solo repuestos originales de Fisher.
En ningudn caso deben utilizarse en instrumentos Fisher componentes que no
procedan de Emerson. El uso de componentes no suministrados por Emerson anulara
la garantia, posiblemente perjudique el funcionamiento del instrumento y puede
ocasionar lesiones fisicas y dafios materiales.

NOTA

Para garantizar un rendimiento éptimo de la bateria de reserva, recomendamos cambiarla cada tres
afios si esta en temperaturas superiores a 60 °C/140 °F o cada seis afios si estd a temperatura ambiente,
incluido el tiempo que pasa en inventario. Deseche adecuadamente la bateria de moneda de litio usada
de acuerdo con las leyes y regulaciones federales, estatales y locales aplicables.

NOTA

No se incluye una bateria en las unidades para temperaturas extremas porque las baterias solo tienen
una capacidad nominal de hasta -40 °C/-40 °F.

1. Abrala cubierta frontal, si todavia no la ha abierto.
2. Retire el adhesivo que cubre la bateria.

Figura 19. Ubicacién de la bateria

UID: XXXXXKXXXXXX
KEY: XXXXXXXXX

BATERIA

NOTA:
LA BATERIA ESTARA CUBIERTA POR UN ADHESIVO.
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3. Alinee el destornillador plano con la muesca rectangular e introduzca el destornillador
plano debajo de la bateria.

4. Sujete la baterfa con uno de los dedos y gire el destornillador hacia arriba para extraer la
baterfa del conjunto de la cubierta frontal.

NOTA

Asegurese de sujetar la baterfa con uno de los dedos al extraerla para evitar que caiga bajo la pantalla
metalica de la cubierta.

5. Coloque la bateria nueva en angulo bajo los dos clips metalicos y empujela para insertarla
en el conjunto de la cubierta frontal.

6. Cubra el soporte de la bateria con el adhesivo.

Relé neumatico

El relé neumatico se encuentra situado en el lado derecho de la base del mddulo, como se
muestra en la Figura 20.

Figura 20. Ubicacién del relé neumético

RELE NEUMATICO

Desmontaje del relé neumatico

1. Abra la cubierta frontal, si todavia no la ha abierto.
2. Afloje los cuatro tornillos que fijan el relé a la base del médulo.
3. Retire el relé.
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Sustitucion del relé neumatico

1. Abrala cubierta frontal, si todavia no la ha abierto.

2. Inspeccione visualmente los orificios de la base del mddulo para asegurarse de que estén
limpios y sin obstrucciones.

NOTA
Si fuera necesaria la limpieza, no agrande los orificios.

3. Asegurese de que el sello del relé esté instalado en la parte inferior del relé, como se
muestra en la Figura 21.

Figura 21. Conjunto de relé neumético

SELLO DEL
RELE

w8074

4.  Coloque el relé (con funda) sobre la base del médulo.

5. Utilice los cuatro tornillos mas largos del kit de conjunto de relé; apriételos en cruz con
un torque final de 2 N-m/20,7 Ibf+in.

6. Mediante la interfaz de usuario local (LUI) o el comunicador portatil (DD), compruebe que
el valor del parametro Tipo de relé coincide con el tipo de relé instalado.

7. Después de sustituir el relé y verificar el tipo de relé, calibre la carrera o realice una
calibracién de retoque para mantener las especificaciones de precision.

Caja de terminales

La caja de terminales se encuentra dentro de la carcasa, como se muestra en la Figura 22y
contiene el conjunto de la regleta de terminales para las conexiones del cableado de campo.
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Figura 22. Ubicacién de la caja de terminales

CAJA DE
TERMINALES

Desmontaje de la caja de terminales

Para evitar lesiones personales o daiios materiales causados por incendio o explosion,
desconecte la alimentacién del instrumento antes de retirar la cubierta de la caja de
terminales en una zona que contenga una atmaésfera potencialmente explosiva o que
haya sido clasificada como peligrosa.

1. Abra la cubierta frontal, si todavia no la ha abierto.

2. Gire el tornillo de bloqueo en sentido antihorario para desbloquear la tapa y poder
desenroscarla de la caja de terminales.

3. Después de retirar la tapa, observe la ubicacion de las conexiones del cableado de campo
y desconecte el cableado de campo de la caja de terminales.

4. Desenrosque los tornillos centrales y de conexion a tierra.
5. Extraigala copa de terminales y la placa de identificacion de la carcasa.

Sustitucion de la caja de terminales

1. Abrala cubierta frontal, si todavia no la ha abierto.

AVISO

Este es un conjunto ciego. Instale con cuidado para evitar dafiar el conjunto electrénico.

2. Alinee los pasadores de alineacion negros y coloque la copa de terminales de modo que
los orificios para los tornillos de la copa de terminales se alineen con los orificios roscados
de la carcasa.

Inserte la copa de terminales en la carcasa.
4. Coloque la placa de identificacion sobre la copa de terminales.
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5. Coloque los tornillos centrales y de conexion a tierra.

Vuelva a conectar el cableado de campo como se indica en el Paso 3 del procedimiento de
Desmontaje de la caja de terminales.

Aplique grasa de litio en las roscas exteriores de la tapa de la caja de terminales.
Instale el tornillo de bloqueo girandolo en sentido antihorario.
Atornille la tapa en la caja de terminales hasta que no quede ninguna separacion.

0. Bloquee el tornillo de bloqueo girandolo en sentido horario hacia la tapa y encajando el
tornillo de blogueo.

Venteo

El orificio de ventilacion se encuentra en la parte inferior derecha del instrumento (consulte la
Figura 23).

o

= © © N

Figura 23. Venteo

A
&
EMERSON

FISHER

VENTILACION ESTANDAR BLOQUE DE SALIDA

Limpieza de la ventilacion

Ver la Figura 24.

1. Retire el venteo desenroscando los dos tornillos y retirando el o-ring.
2. Desmonte el venteo con cuidado.

NOTA
El venteo consta de tres partes: dos componentes de la carcasa de venteo y un filtro.
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3. Limpie cada componente con una solucién de agua y detergente suave.
4. Deje que los componentes se sequen antes de volver a colocarlos.

5. Vuelva a montar el venteo insertando el filtro y la valvula de paraguas entre los dos
componentes de la carcasa del venteo como se muestra en la Figura 24.

6. Inserte el o-ring en el conjunto de la carcasa principal.
7. Alinee el venteo de modo que los orificios del hardware queden alineados.

8. Insertey apriete los dos tornillos a 1,3 N-m/11,5 in+Ib para fijar el venteo al conjunto de la
carcasa principal.

Sustitucion del venteo

Retire el venteo desenroscando los dos tornillos y retirando el o-ring.
Inserte el nuevo o-ring desde el kit de piezas de venteo.
Alinee el venteo de modo que los orificios del hardware queden alineados.

Inserte y apriete los dos tornillos a 1,3 N-m/11,5 in+Ib para fijar el venteo al conjunto de la
carcasa principal.

A=

Sustitucion del venteo de salida

Ver la Figura 25.

Retire el venteo de salida desenroscando los dos tornillos y retirando el o-ring.
Inserte el nuevo o-ring del kit del conjunto de conexion del venteo de salida.
Alinee el venteo de salida de modo que los orificios del hardware queden alineados.

Inserte y apriete los dos tornillos a 1,3 N*m/11,5 in+Ib para fijar el venteo al conjunto de la
carcasa principal.

AN =

Figura 24. Conjunto de ventilacién
TORNILLOS —»?

PARTE
SUPERIOR
DE VENTEO

FILTRO —»-
VALVULA DE —»O
PARAGUAS

CARCASA DE
VENTEO

O-RING —>©
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Figura 25. Venteo de salida

|

?4— TORNILLOS

CARCASA DE
VENTEO DE SALIDA

Bloque de mandmetros

El bloque de mandmetros es una caracteristica opcional para el DVC7K.

Desmontaje del bloque de manémetros

1. Extraiga todos los accesorios conectados al bloque de mandmetros (por ejemplo: reguladores).

2. Desenrosque los cuatro tornillos y retire las tres juntas téricas.

NOTA
Los tornillos se sujetaran por medio de cuatro juntas téricas pequefias.

Figura 26. Tornillos y juntas téricas del bloque de manémetros

TORNILLOS

MANOMETROS (3)

O-RINGS

e TORNILLOS
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Sustitucion del bloque de manémetros

1. Extraiga el bloque de mandmetros como se describe en el procedimiento de Desmontaje
del bloque de mandmetros en la pagina 72.

2. Instale el nuevo blogue de mandmetros como se describe en la seccion 4, Conexion de
los tubos neumaticos en la Guia de inicio rapido (D104766X012).

7.3 Resolucion de problemas

Si se experimentan dificultades en la comunicacién o la salida con el instrumento, consulte la
Tabla 15, Resolucién de problemas de instrumentos. Consulte también la seccion 7.4, Lista de
verificacion de soporte técnico del DVC7K.

Comprobacion de voltaje disponible

Se pueden ocasionar lesiones personales o dafios materiales debido a incendio o
explosion si se intenta hacer esta prueba en una atmésfera potencialmente explosiva
o que se ha clasificado como peligrosa.

Para comprobar el voltaje disponible en el instrumento, realice lo siguiente:

1. Conecte el equipo en la Figura 4 al cableado de campo en lugar del instrumento
FIELDVUE.

2. Ajuste el sistema de control para proporcionar la maxima corriente de salida.

3. Ajuste la resistencia del potenciémetro de 1 kilohmio a cero, como se muestra en la
Figura 4.

4. Registre la corriente mostrada en el miliamperimetro.

5. Ajuste la resistencia del potenciémetro de 1 kilohmio hasta que la lectura de voltaje en el
voltimetro sea de 10,0 V.

6. Registre la corriente mostrada en el miliamperimetro.

7. Sila corriente registrada en el paso 6 es la misma que la registrada en el paso 4 (+ 0,08 mA),
el voltaje disponible es adecuado.

8.  Sielvoltaje disponible no es el adecuado, consulte la Seccién 3, Practicas de cableado.
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Restaurar

. ard Configuracién del dispositivo > Restaurar/Reiniciar
(AL () Mantenimiento > Restaurar/Reiniciar

Hay dos métodos para restaurar un controlador de valvulas digitales a un estado conocido:
restaurar la configuracién personalizada o restaurar la configuracion de fabrica.

Restaurar la configuracion de fabrica restaura el controlador de valvulas digitales a los
valores predeterminados de fabrica. En el caso del firmware 1, los valores predeterminados de
fabrica que se restauran se definen en la Tabla 14.

Restaurar la configuracion personalizada restaura el controlador de valvulas digitales a una
configuracion personalizada definida por el usuario cuando se realiza un pedido de la fabrica.

Ambos métodos requieren que se deshabilite la proteccion contra escritura y que el Modo
Instrumento esté en Manual.

Tabla 14. Restauracion de los valores predeterminados de fabrica
Restauracion de la configuracion

BT predeterminada

Caracterizacion de entrada Lineal
Zona muerta integral de carrera 0,25 %

Ganancia integral de carrera 9,6 repeticiones/min
Punto de disparo de corte alto 99,5 %
Punto de disparo de corte bajo 0,5%
Accion de corte/limite alta Corte
Accion de corte/limite baja Corte
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Tabla 15. Resolucién de problemas de instrumentos

Sintoma

La lecturadela
corriente de entrada
en el instrumento
no coincide con

la corriente real
proporcionada.

Posible causa

El interruptor DIP esta ajustado
a24Vynoa4a20mA

Accion
Compruebe el interruptor DIP en el conjunto de la

cubierta frontal del controlador de valvulas digitales para
asegurarse de que esté ajustado a 4 a 20 mA.

Voltaje de cumplimiento del
sistema de control bajo

Compruebe el voltaje de cumplimiento del sistema
(consulte la Seccién 3, Practicas de cableado).

Sensor de corriente de entrada
no calibrado

Calibre el sensor de corriente de entrada (consulte la
seccion Calibracién de corriente de entrada).

Fuga de corriente

La humedad excesiva en la caja de terminales puede
provocar fugas de corriente. Normalmente, la corriente
variard aleatoriamente si este es el caso. Deje que

el interior de la caja de terminales se sequey, a
continuacién, vuelva a realizar la prueba.

El instrumento no se
comunica.

Voltaje disponible insuficiente

Calcule el voltaje disponible (consulte la Seccién 3,
Practicas de cableado). El voltaje disponible deberfa ser
igual o mayor que 10,5V CC.

Impedancia de salida del
controlador demasiado baja

Instale un filtro HART después de revisar el sistema de
control Requisitos del voltaje de cumplimiento (consulte
la Seccion 3, Practicas de cableado).

Capacitancia del cable
demasiado alta

Revise los limites maximos de capacitancia del cable
(consulte la Seccién 3, Practicas de cableado).

Filtro HART mal ajustado

Compruebe el ajuste del filtro (consulte el manual de
instrucciones del filtro HART adecuado).

Cableado de campo inadecuado

Compruebe la polaridad del cableado y la integridad de
las conexiones. Asegurese de que la pantalla del cable
esté conectada a tierra solo en el sistema de control.

Salida del controlador
proporciona menos de 4 mA al
lazo

Compruebe el ajuste de salida minimo del sistema de
control, que no debe ser inferior a 3,8 mA.

Cable de cableado de lazo
desconectado de la caja de
terminales al conjunto de la
cubierta frontal

Verifique que el cable de cableado a la caja de terminales
esté enchufado correctamente.

Interruptor DIP en el conjunto
de la cubierta frontal mal
ajustado

Compruebe si hay un ajuste incorrecto o si el interruptor
DIP estd roto en el conjunto de la cubierta frontal.
Restablezca el interruptor o reemplace el conjunto de

la cubierta frontal si el interruptor esta roto. Consulte la
Tabla 13 para obtener informacién sobre el ajuste del
interruptor.

Falla del conjunto de la cubierta
frontal

Utilice una fuente de corriente de 4 a 20 mA para aplicar
alimentacion al instrumento. El voltaje del terminal en los
terminales LAZO+y LAZO- debe ser de 8,0a 9,5V CC. Si
el voltaje del terminal no es de 8,0 a 9,5V CC, reemplace
el conjunto de la cubierta frontal.

Direccién de sondeo incorrecta

Utilice el comunicador portatil para establecer la
direccion de sondeo en O (las secciones Configuracion
del dispositivo > Configuracién de generalidades o
Configuracion del dispositivo > Comunicaciones).

Caja de terminales defectuosa

Compruebe que los tornillos del bloque de terminales
estén completamente enroscados. Si es necesario,
reemplace el conjunto de la caja de terminales.

Comunicador portatil o cable del
moédem defectuosos

Si es necesario, repare o sustituya el cable.

-continuacién-



Manual de instrucciones

D104767X0ES

Controlador de valvulas digitales DVC7K-H

Junio de 2024

Tabla 15. Resolucién de problemas de instrumentos (continuacion)

Sintoma

El instrumento no
se calibra, tiene un
rendimiento lento u
oscila.

Posible causa

Errores de configuracion

Accion

Verifique la configuracién:

Si es necesario, desactive la proteccion contra escritura.
Si estd en modo Manual, coléquelo en Automatico.
Compruebe:

Movimiento del sensor de carrera

Parametros de ajuste

Condicion de alimentacion cero

Conexion de realimentacion

Interruptor DIP (debe ser de 4 a 20 mA)

Pasajes neumaticos restringidos
en el convertidor I/P

Pantalla de comprobacion en el puerto de suministro
del convertidor I/P. Cambiar si es necesario. Si los
pasajes en el convertidor I/P estan restringidos,
reemplace el convertidor I/P.

Faltan o-rings entre el conjunto
del convertidor I/P o sello duro y
aplastado

Reemplace los o-rings.

Conjunto del convertidor I/P
dafiado/corroido/obstruido

Verifique si hay aletas dobladas, bobinas abiertas
(continuidad), contaminacion, manchas o suministro de
aire sucio. La resistencia de la bobina debe estar entre
1680y 1860 ohmios. Reemplace el conjunto /P si la
bobina esta dafada, corroida, obstruida o abierta.

Conjunto del convertidor I/P
fuera de especificacion

Es posible que se haya ajustado la boquilla del conjunto
del convertidor I/P. Verifique sefial de mando (55 a 80 %
para accion doble; de 60 a 85 % en el caso de accion
simple) con la valvula fuera de los topes. Sustituya el
conjunto del convertidor I/P si la sefial de mando es
continuamente alta o baja.

Sello del conjunto de la base del
maodulo y del sensor defectuoso

Compruebe el estado y la posicion de las juntas toéricas
del conjunto del sensory la base del modulo. Si es
necesario, reemplace las juntas toricas.

Relé defectuoso

Presione el balancin de relé en la ubicacion de ajuste en
la funda, busque un aumento en la presion de salida.
Retire el relé e inspeccione el sello del relé. Reemplace
el sello del relé o el relé si el conjunto del convertidor I/P
estd bieny los conductos de aire no estan bloqueados.
Compruebe el ajuste del relé.

Regulador 67CFR defectuoso, el
regulador 67CFR del mandmetro
de suministro, el manémetro

de suministro funciona
irregularmente

Sustituya el regulador 67CFR.

El comunicador portatil
no se enciende.

El paquete de baterfa no esta
cargado

Cargue el paquete de la baterfa.

Nota: El paquete de la baterfa se puede cargar mientras
esta conectado al comunicador portatil o por separado.
El comunicador portatil esta totalmente operativo
mientras el paquete de la bateria se carga. No intente
cargar el paquete de la bateria en un area clasificada.
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7.4 Lista de verificacion de soporte técnico
para DVC7K

Tenga a mano la siguiente informacién antes de comunicarse con la oficina de ventas de
Emerson para obtener ayuda.
1. Numero de serie del instrumento que se lee en la placa de identificacion

2. ¢Con qué esta experimentando problemas? [ Control de posicion
[ Salidas (transmisores e interruptores)

Control de posicion

3. ¢El controlador de valvulas digitales responde a la sefial de control? [1 Si 1 No
En caso negativo, describa la situacion

4. Mida el voltaje a través de los tornillos de la caja de terminales “Lazo -"y "Lazo +" cuando
la corriente de comando seade 4,0 mAy 20,0 mA: ___Va4,0mA___ Va20,0mA.
(Estos valores deben estar alrededor de 8,6 Va 4,0 mAy 9,5V a 20 mA).

5. ¢Es posible comunicarse mediante HART con el controlador de valvulas digitales? [ Si [1 No
6. Tiene una interfaz de usuario local (LUI)? [J Si 1 No

a. En caso afirmativo, ;puede navegar por la LUI? 11 Si 11 No
7. ¢Cudl es el nivel de control?

8. ¢Cual es el modo de aplicacion?

9.  ¢Cudl es la version del firmware del controlador de valvulas digitales?
10. ¢Cual es la versién del hardware del controlador de valvulas digitales?

11. ¢Cual es el Modo Instrumento del controlador de valvulas digitales? [1 Automatico
00 Manual 0 Anulacion local

12. ¢Esta activa la simulacion? [ Si [ No

13. ¢En qué posicion esta configurado el interruptor DIP de origen de punto de referencia
del controlador de valvulas digitales? (1 de 4 a 20 mA, 124V

14. ;Cudles son las siguientes lecturas de parametros?

a. Sefal de entrada Sefial de mando %
b. Presién de suministro Presion A Presion B
c. Objetivo de carrera % Carrera %

15. ;Qué alertas estan activas?

Salidas

16. Mida la corriente en series para el transmisor cuando la valvula esta en 0 %y 100 % de
carrera:___mAal0% ___ _mAal 100 %.

a. ¢Lasalida del transmisor rastrea la posicion real de la valvula (ejemplo: 12 mA al 50 %)?
00 Si 0 No
En caso negativo, ¢qué problemas con el transmisor observa?

b. ¢Cudl es la funcién del transmisor?
[ Deshabilitado 7 4 mA = valvula abierta 1 4 mA = valvula cerrada

c. ¢Cudl es la sefial de falla del transmisor?
[1 Falla alto (salida del transmisor > 22,5 mA) [ Falla bajo (salida del transmisor < 3,6 mA)
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17.

Mida el voltaje a través de los tornillos de la caja de terminales “Interruptor 1 -" e
“Interruptor 1 +" cuando la valvula esté al 0 % y al 100 % de carrera: ___Val0% ___Val 100 %.

a. ¢Como esta configurada la funcién del interruptor 17 [ Deshabilitado
[ Interruptor de alerta [ Interruptor de final de carrera

i. Interruptor de alerta
1. ¢Cudl es la accidn de alerta del interruptor 1? 0 Alerta activa [J Alerta inactiva
2. /Qué alerta activa el interruptor 1?

ii. Interruptor de final de carrera
1. ¢Cual es la accion de limite del interruptor 1? [1 Por encima del punto de disparo
[ Debajo del punto de disparo
2. ;Cual es el punto de disparo del interruptor 17?

18.  Mida el voltaje a través de los tornillos de la caja de terminales “Interruptor 2 -" e
“Interruptor 2 +" cuando la valvula esté al 0 %y al 100 % de carrera: ___Val0% ___Val 100 %.
a. ¢Como esta configurada la funcién del interruptor 27 [1 Deshabilitado
[ Interruptor de alerta [ Interruptor de final de carrera
i. Interruptor de alerta
1. ¢Cudl es la accion de alerta del interruptor 2? 11 Alerta activa [ Alerta inactiva
2. /Qué alerta activa el interruptor 2?
ii. Interruptor de final de carrera
1. iCual es la accién de limite del interruptor 2? [J Por encima del punto de disparo
[1 Debajo del punto de disparo
2. ;Cudl es el punto de disparo del interruptor 2?
Montaje

1.

s W

o

¢Cémo es el actuador (fabricante, marca, estilo, tamafio, etc.) en el que esta montado el DVC7K?

Fabricante: Sefial de mando: Estilo: Tamafio:
¢Cudl es la carrera completa de la valvula?

¢Qué matriz se utiliza en la valvula (es decir, ;qué nimero lleva? )

¢Cual es el nUmero de pieza del kit de montaje?

Si el socio de impacto/cliente realiza kits de montaje, proporcione imagenes de la
instalacion.

¢Esta instalado el kit de montaje segun las instrucciones? [1 Si [ No
¢Cual es la condicion de alimentacion cero de la valvula? [ Falla cerrada [ Falla abierta
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Seccion 8: Piezas
8.1 Pedido de piezas

Siempre que consulte a la oficina de ventas de Emerson con respecto a este equipo, mencione
el nimero de serie del controlador de valvulas digitales.

Utilice solo repuestos originales de Fisher. En ningtin caso deben utilizarse

en instrumentos Fisher componentes que no procedan de Emerson. El uso de
componentes no suministrados por Emerson anulara la garantia, posiblemente
perjudique el funcionamiento del instrumento y puede ocasionar lesiones fisicas y
dafios materiales.

8.2 Kits de piezas

NOTA

Todos los kits estandar con elastémeros incluyen elastomeros internos de nitrilo y elastémeros
de silicona con sello ambiental. Los kits para temperatura extrema incluyen elastémeros de
fluorosilicona y elastémeros de silicona de sello ambiental.

Kit Descripcién Numero de pieza

Kit de repuesto de elastémeros [el kit contiene piezas para el
1* | mantenimiento de un controlador de valvulas digitales] GK01832X012
Estandar
o* Kit de repuesto de piezas pequefias [el ,klt contiene piezas para el GKO1833X012
mantenimiento de un controlador de valvulas digitales]
3% K,It Fje rejilla de sello [el kit contiene 25 rejillas de sello y 25 juntas 14B5072X182
toricas]
Kit de sello de montaje integral (para actuadores 667 de tamafios 30i a
*
4 761y GX) [el kit contiene 5 sellos] 19B5402X032
Kit de caja de terminales (consulte la Figura 27)"
[el kit contiene: conjunto de copa de terminales, tornillo de copa,
tornillo de tierra, tornillo de bloqueo, pantalla de terminales y tapa de
5% lla caja de terminales]
sin paquete de E/S GK01834X012
con paquete de E/S GK01835X012
* Repuestos recomendados
1. Usar solo con reemplazo en especie.
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Figura 27. Caja de terminales

) Ty
Loop
TALK

&)
XMTR, SW1 AND SW2 TERMAALS
ARE NOT ACTIVATED

CON OPCIONES DE E/S SIN OPCIONES DE E/S

Kit Descripcién Numero de pieza

6 Kit de tapas de la caja de Fermmaleg [el kit contiene el tornillo de GKO3961X012
bloqueo y la tapa de la caja de terminales]
Conjunto de la cubierta frontal (consulte la Figura 28)@©
Estandar [el kit contiene: conjunto de la cubierta frontal con dos cables
planos conectados, anillos en E (2) y pasador de bisagra]
Sin paquete de E/S 'y con interfaz de usuario local (LUI)
. Con paquete de E/Sy con interfaz de usuario local (LUI)
Temperaturas extremas [el kit contiene: conjunto de la cubierta frontal
con dos cables planos conectados, anillos en E (2) y pasador de
bisagra]
Sin paquete de E/S 'y con interfaz de usuario local (LUI)
Con paquete de E/S y con interfaz de usuario local (LUI)
8 |Conjunto de la bateria [el kit contiene la bateria y el adhesivo] GK03960X012
Kit de conversion I/P [el kit contiene: I/P, tornillos (4), funda I/P,
protector de dedos, o-ring y la rejilla de sello] (consulte la Figura 12 y la
g Figura 13).
Estandar 38B6041X152
38B6041X132
Temperatura extrema
2. Comuniquese con la oficina de ventas de Emerson si se necesita una cubierta frontal de repuesto. La cubierta
frontal debe coincidir con el kit de caja de terminales (ejemplo: si la caja de terminales tiene un paquete de E/S, la
cubierta frontal también debe tener el paquete de E/S).
3. La bateria no esta incluida en los conjuntos de la cubierta frontal. Para las unidades estandar debera pedirse un
conjunto de baterias.
Sin embargo, el conjunto de baterias no debe utilizarse en unidades para temperaturas extremas, ya que las
baterias solo tienen una capacidad nominal de hasta -40 °C.
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Kit Descripcion Numero de pieza
Kit de accesorios I/P“
*
10 [el kit contiene el protector de dedos 1/P] GG86084X012
Conjunto de relé® [el kit contiene: funda,
sello del relé y tornillos de montaje (8)]
(consulte la Figura 21y la Figura 28)
Estandar
Purga estandar
Para actuadores GX
Directo de accion simple (relé Q) 38B5786X982
Inverso de accién simple (relé B) 38B5786X972
Para todos los actuadores excepto el GX
Directo de accion simple (relé Q) 38B5786X932
Doble accién (relé A) 38B5786X852
Inverso de accién simple (relé B) 38B5786X892
Purga baja
. Para actuadores GX
1 Directo de accion simple (relé C) 38B5786X302
Inverso de accién simple (relé B) 38B5786X992
Para todos los actuadores excepto el GX
Directo de accion simple (relé Q) 38B5786X952
Doble accién (relé A) 38B5786X872
Inverso de accién simple (relé B) 38B5786X912
Temperatura extrema
Purga estandar
Directo de accion simple (relé Q) 38B5786X942
Doble accién (relé A) 38B5786X832
Inverso de accién simple (relé B) 38B5786X902
Purga baja
Directo de accion simple (relé Q) 38B5786X962
Doble accién (relé A) 38B5786X882
Inverso de accién simple (relé B) 38B5786X922
Kit de conjunto de la base de médulo de repuesto y del sensor [el kit
1% contiene: conjunto de la base del médulo, conjunto del sensor, sello, GG76831X012
tornillos para el conjunto del sensor (6), tornillos para la base del
maédulo (5) y juntas toricas (7)]
13 Kit _de venteo [el kit contiene: valvula de paraguas, filtro, torm_llos (2), GKO1837X012
0-ring, carcasa de venteo y cubierta de venteo] (consulte la Figura 24)
Conjunto de conexion de venteo de salida para tubo de 1/2 in [el kit
14 contiene: venteo de salida, tornillos (2) y o-ring] (consulte la Figura 25) GKO1925X012
5% Kit d_e funda I/P de repuesto [el kit contiene tornillos de funday GE29183X012
tornillos de cabeza hexagonal (4)]
* Repuestos recomendados
4. El kit de accesorios I/P es un accesorio opcional y solo es para el controlador DVC7K.
5. Los cuatro tornillos mas largos en el kit de conjunto del relé son para el controlador DVC7K. Los cuatro tornillos
mas cortos son para el DVC6200.
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Kit

Descripcion

Kit de matriz de realimentacion

Vastago deslizante (lineal) [el kit contiene: matriz de realimentacion y
tornillos de cabeza hexagonal (2); arandelas planas (2); arandelas de
seguridad dentada externa (2) (solo con kit de matriz de realimentacion
de aluminio)]

El kit de 210 mm/8-1/4 in contiene: matriz de realimentacion; tornillos
de cabeza hexagonal (4); arandelas planas (4); arandela de seguridad
dentada externa (4 ) (solo con el kit de matriz de realimentacion de
aluminio), e inserte

Numero de pieza

Ver la Figura 29.

/mm/1/4in GG20240X012
Aluminio
19 mm/3/4in GG20240X022
Aluminio
25 mm/1in GG20240X032
Aluminio
16 138 mm/1-1/2 in
. GG20240X042
Aluminio
20 mm/2 in GG20240X052
Aluminio
110 mm/4-1/8 in GG20240X082
Aluminio
210 mm/8-1/4in GG20243X012
Aluminio
Rotativo [el kit contiene: conjunto de realimentacién, conjunto de
puntero, escala indicadora de carreray tornillos de cabeza cilindrica
M3 (2)] GG10562X012
Aluminio
Kit de matriz rotativa con acoplador [el kit contiene: conjunto de
reallme_nt_aoon y acoplador NAMUR] GE71982X012
Aluminio
Plantilla de alineacién
17 Para los actuadores lineales (excepto el GX) GE43826X012
Para actuadores GX GE20586X012
Bloque de mandmetros [el kit contiene: tapones neumaticos
protectores (3), tapones del puerto de mandmetro protector (3),
18 bloque de mandmetros, tornillos con juntas toéricas (4), juntas téricas
(B)Ii/ntagr?ar;es de tubo (5)] (consulte la Figura 29). GKO1861X012
Pe GK01862X012
Meétrico
Kit de repuestos del bloque de mandmetros
19 |[el kit contiene: tornillos con juntas toricas (4) y juntas toricas (3)] GK01864X012

* Repuestos recomendados
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Figura 28. Planos de conjunto del controlador DVC7K
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Figura 28. Planos de conjunto del controlador DVC7K (continuacién)
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Figura 29. Bloque de manémetros
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Apéndice A: Principio de funcionamiento

A.1 Comunicacion HART

El protocolo HART (Highway Addressable Remote Transducer) proporciona a los dispositivos
de campo la capacidad de comunicar digitalmente instrumentos y bases de datos del proceso.
Esta comunicacion digital ocurre en el mismo lazo de dos cables que proporcionan la sefial de
control del proceso de 4 a 20 mA, sin alterar la sefial de proceso. De esta manera, la sefial de
proceso analdgica, con su tasa de actualizacion mas rapida, puede utilizarse para el control.

Al mismo tiempo, el protocolo HART permite el acceso a datos digitales de diagndstico,
mantenimiento y bases de datos del proceso adicionales. El protocolo proporciona una
integracion total del sistema a través de un dispositivo host.

El protocolo HART utiliza la insercion de desplazamiento de frecuencia (FSK). Dos frecuencias
individuales de 1200 y 2200 Hz estan superpuestas en la sefial de corriente de 4 a 20 mA. Estas
frecuencias representan los digitos 1y 0 (consulte la Figura A-1). La comunicacion digital se logra
mediante la superposicion de una sefial de frecuencia sobre la corriente de 4 a 20 mA. El valor
medio de la sefial HART es cero, por lo tanto no se agrega valor CC a la sefial de 4 a 20 mA. Asi,
se logra una comunicacién simultanea verdadera sin interrumpir la sefial de proceso.

Figura A-1. Técnica de insercién de desplazamiento de frecuencia HART

T T T
1 I 1
I | ]
! [ I
I
00— T N
! j ! SENAL
: ! | ANALOGICA

-05V

+05V

1200 Hz 2200 Hz
o gy

CAMBIO MEDIO DE CORRIENTE DURANTE LA
ABT74 COMUNICACION =0

El protocolo HART permite la capacidad de multiples conexiones, es decir, conectar varios
dispositivos a una sola linea de comunicaciones. Este proceso es muy adecuado para la
monitorizacién de aplicaciones remotas como tuberias, centros de transferencia de custodia
y granjas cisterna. Consulte la Tabla 13 para obtener instrucciones sobre el cambio de la
configuracion del interruptor DIP en el conjunto de la cubierta frontal a 24 V para multipunto.

86



Controlador de valvulas digitales DVC7K-H Manual de instrucciones
Junio de 2024 D104767X0ES

87

A.2 Niveles de control y modos de aplicacion

El controlador de valvulas digitales DVC7K esta disponible con dos niveles de control: control
modulante y control discreto. El nivel de control modulante se puede utilizar para aplicaciones de
controly aplicaciones de encendido/apagado mediante la configuracion del Modo de aplicacion
con la interfaz de usuario local (LUI) o la descripcion del dispositivo (DD) con un comunicador
portatil Emerson. El nivel de control discreto solo proporciona capacidades de aplicacion de
encendido/apagado. En la Tabla A-1 se proporciona mas informacién sobre la sefial de entraday
los valores de corte para las diferentes configuracionesy en la seccién Diagndstico se describen
las diferentes capacidades de diagndéstico para las diferentes configuraciones.

Tabla A-1. Valores de corte por nivel de control/modo de aplicacién

Valores de corte
Nivel de control™ I\Ill_odo'(’ie(z) Interruptor DIP .
aplicacion Bajos Altos
Modulante® 4 mAa20mA 0,5 %® 99,5 %©
Control(?(gdulante i o 4 A a 20 mA 50 9% 50 9%
ncendido
apagado®
24V CCO 50 % 50 %
4mAa20 mA
Control discreto Encendido/
(DQO) apagado® 20% 50 %
24V CC

1. Nivel de control definido cuando se realiza el pedido.

2. El'modo de aplicacién es configurable en el campo para los instrumentos con nivel de control modulante.

3. Valores de corte alto y bajo configurables durante todo el span de carrera calibrado para el control de vélvula modulante.

4. Los valores de corte alto y bajo se establecen automaticamente en 50 % y el usuario no puede configurarlos para
los modos de aplicacion de encendido/apagado.

5. Valores de corte predeterminados utilizados por el dispositivo.

6. Si el interruptor de fuente de sefial es de 24V CC, entonces el modo de aplicacién debe ser de encendido/apagado.

A.3 Controlador de valvulas digitales DVC7K

La carcasa del controlador de valvulas digitales DVC7K contiene la base del médulo y el
conjunto del sensor, la caja de terminales, las conexiones neumaticas de entrada y salida, el
convertidor I/P, el relé neumatico, el conjunto de la cubierta frontal y el venteo. La posicion del
relé se detecta detectando el iman en el balancin de relé a través de un detector en el conjunto
del sensor. Este sensor se utiliza para la lectura de realimentacion del lazo menor (MLFB).

Los controladores de valvulas digitales DVC7K son instrumentos alimentados por lazo que
proporcionan una posicion de la valvula de control proporcional a una sefial de entrada de la
sala de control. A continuacion, se describe un controlador de valvulas digitales de acciéon doble
montado en un actuador de piston.

La sefial de entrada se dirige a la caja de terminales a través de un Unico par de cables
trenzados y luego a la placa de circuitos impresos en el conjunto de la cubierta frontal, donde
es leida por el microprocesador, procesada por un algoritmo digital y convertida en una sefial
analdgica de mando I/P.
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Figura A-2. Conexiones tipicas del instrumento FIELDVUE a una computadora
personal para el Software de descripcion del dispositivo (DD)

SISTEMA DE CONTROL

MODEM HART

|

TERMINAL DE
CAMPO

A medida que aumenta la sefial de entrada, la sefial de mando al convertidor I/P aumenta,
aumentando la presion de salida I/P. La presion de salida I/P se dirige al submddulo de

relé neumatico. El relé también esta conectado a la presion de suministro y amplifica la
pequefia sefial neumatica del convertidor I/P. El relé acepta la sefial neumatica amplificada

y proporciona dos presiones de salida. Con entrada creciente (sefial de 4 a 20 mA), la presion
de salida A siempre aumenta y la presion de salida B disminuye. La presion de salida A se
utiliza para aplicaciones directas de accién doble y simple. La presion de salida B se utiliza para
aplicaciones inversas de accion doble y simple. Como se muestra en las Figura A-3y A-4, el
aumento de la presién de salida A hace que el vastago del actuador se mueva hacia abajo. El
sensor de realimentacion de la carrera sin contacto detecta la posicion del vastago. El vastago
continlia moviéndose hacia abajo hasta alcanzar la posicion correcta. En este punto, la placa
de circuito impreso en el conjunto de la cubierta frontal estabiliza la sefial de mando I/P. Esto
coloca la tapa abatible para evitar cualquier aumento adicional en la presion de la boquilla.

A medida que disminuye la sefial de entrada, disminuye la sefial de mando al submdédulo
convertidor I/P, disminuyendo la presion de salida I/P. El relé neumatico reduce la presion de
salida Ay aumenta la presion de salida B. El vastago se desplaza hacia arriba hasta alcanzar
la posicion correcta. En este punto, la placa de circuito impreso en el conjunto de la cubierta
frontal estabiliza la sefial de mando I/P. Esto coloca la tapa abatible para evitar cualquier
descenso adicional en la presion de la boquilla.

88



89

Controlador de valvulas digitales DVC7K-H

Junio de 2024

Manual de instrucciones

D104767X0ES

Figura A-3. Diagrama de bloques del controlador de valvulas digitales FIELDVUE DVC7K
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Figura A-4. Diagrama de bloques del controlador de valvulas digitales FIELDVUE

DVC7K con transmisor de posicion e interruptores
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Figura A-5. Conjunto del controlador de valvulas digitales FIELDVUE DVC7K

CONVERTIDOR I/P
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CAJADE
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Apéndice B: Estructuras de menus del
comunicador portatil

Figura B-1. Favoritos

Favoritos

Etiqueta

Etiqueta larga
Instrumento

Cambiar modo

Proteccién contra escritura
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Figura B-2. Variables de proceso

Descripcion general del
dispositivo

Alertas activas

Estatus de comunicacion:
Sondeado

Modo Instrumento
Corriente de entrada®
Punto de referencia
Carrera

Desviacién de carrera
Caracterizacion de entrada
Sefal de mando

Presiones

Variables

Variables asignadas

Variable primaria

Variable secundaria

Variable terciaria

Variable cuaternaria
Compatibilidad de las unidades PV

—» Configuracién

Estatus

Origen de punto de referencia
Modo de aplicacién

Condicién de alimentacién cero
Opciones de reinicio del bloqueo
Reiniciar el estatus de bloqueo
Tipo de relé

Modo y proteccién

Modo Instrumento
Cambiar Modo Instrumento
Proteccion

Cambiar proteccién

Presién de suministro
Salida A®
Salida B®

NOTAS:

1.SOLO PARA 4 A 20 mA

Tiempo de ejecucion
Encendidos
Temperatura actual

Carrera/presién

Carrera

Corriente de entrada
Punto de referencia
Carrera

Contador de ciclos

Salidas

Interruptor 1
Habilitado/Deshabilitado
Cerrado/abierto

Interruptor 2
Habilitado/Deshabilitado
Cerrado/abierto

Tendencias

Presién

Presién de suministro
Salida 1@

Salida 2

Presién diferencial®

Informacién sobre la carrera®

Valor de referencia de apertura de
la carrera

Tiempo de apertura de carrera

Valor de referencia del cierre de
carrera

Tiempo de cierre de carrera

2. PARA ACCION DOBLE Y SIMPLE
3. PARA ACCION DOBLE Y ACCION INVERSA
4.SOLO PARA ACCION DOBLE

5. SOLO PARA MODO DE APLICACION DE ENCENDIDO/APAGADO

Punto de referencia/carrera
Carrera/presion
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Figura B-3. Configuracion del dispositivo

Configuracion de generalidades| ~ ——-Rendimiento del posicionador

Modo y proteccion —» Valvula (continuacién)

Modo y proteccién

Modo Instrumento Mecénica
Modo Instrumento Cambiar Modo Instrumento Torque dindmico
Cambiar Modo Instrumento Proteccion Torque de rotura
Proteccion Cambiar proteccion Complemento de friccién/torque
Cambiar proteccion Unidad de friccién/torque
Control de la carrera Prosid .
Configuracién guiada Corriente de entrada resionmaxma -
Tipo de relé Unidad de presion maxima
Configuracién guiada svi
J J Condicién de alimentacion cero Temperatura faxima L
Posicionador: Opciones de reinicio del Unidad de temperatura maxima
— bloqueo —
Modo y proteccién L Construccion
Reiniciar el estatus de bloqueo ) -
Modo Instrumento Direccion del caudal
Cambiar Modo Instrumento Corte/limite alto Tipo de bonete
Cambiar proteccién Tasa de corto alta M.a/tena\ dgl revestimiento
Punto alto del limite de Diametro interno del
—— carrera revvest|m|entlor ,
Identificacion Unidad de didmetro interno del
Etiqueta Corte/limite bajo revestimiento

Accién de corte/limite baja
Punto de disparo de corte bajo
Tasa de corte baja

Punto bajo del limite de

Construccién2

Extension final y material
Conexién final de entrada
Conexion final de salida

Etiqueta larga
Direccién de sondeo
Fabricante

Tipo de dispositivo

" - carrera
NUmero de serie del — Acabado de la cara de |a brida
instrumento Caracterl;acp/ﬂ Tipo de empaque
Identificador del dispositivo Caracterizacion de erjﬁrada Material del empaque
Mensaje 'gae?lsaogg“czaarg!acterlzaoon Se requiere valvula de
Descriptor aislamiento

Valvula ;Se necesita lubricante de la

Nivel — valvula?

‘Ye es o Modoy proteccién Tipo de lubricante
Nivel de caracteristicas Modo Instrumento
Nivel de control Cambiar Modo Instrumento Internos
Modo de aplicacion Proteccion Tipo de internos

Cambiar proteccién Caracteristica de internos
- — Estilo de puerto

Revisiones Identificacion )
Revisién del hardware : . Carrera nominal

evision Fabricante de la vélvula

Carrera real

Revision del dispositivo )
Unidad de carrera

Revision del protocolo HART

Modelo de la vélvula

= Numero de serie de la valvula FL nominal
Revision del firmware ~ .
o Tamafio de valvula Xt nominal
principal i -
Unidad del tamafio de la Cv nominal
] valvula
Unidades ) . -continuacién-
. Tipo de valvula
Presion
Clase ANSI
Temperatura

Criticidad de la valvula

Corriente de entrada
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Figura B-3. Configuracién del dispositivo (continuacidn)

Configuracion de generalidades

Valvula (continuacién)

Caracteristicas

Area desequilibrada

Unidad de drea desequilibrada
Didmetro del puerto

Unidad de didmetro del puerto
Didmetro del vastago

Unidad de didmetro del vastago
Material del asiento

Material de tapén/bola/disco
Material del vastago
Material de la jaula y la gufa
El caudal tiende a

Empujar hacia abajo para

Actuador

Modo y proteccién

Modo Instrumento
Cambiar Modo Instrumento
Proteccion

Cambiar proteccion

Identificacion
Fabricante del actuador
Modelo del actuador
Estilo del actuador

Mecanica_1

Tamafio del actuador

Area efectiva

Unidad de érea efectiva

Tipo de palanca

Longitud del brazo de palanca
Unidad de brazo de palanca

Mecanica_2

Tasa de resorte

Unidad de tasa de resorte
Tipo de matriz
Orientacion del actuador
Tipo de volante

Vélvula de falla de aire

Vélvula de falla de aire
establecida en

— Actuador (continuacion)

Movimiento
Aire
Movimiento del sensor de carrera

Presion
Presién de suministro maxima disponible
Presion de suministro nominal disponible
Presién de suministro minima disponible
Presién maxima admisible
Presiéon minima requerida
Unidad de presion del actuador

Ajuste en banco
Ajuste en banco inferior
Ajuste en banco superior

Condiciones de servicio

Modo y proteccion

Modo Instrumento
Cambiar Modo Instrumento
Proteccién

Cambiar proteccién

Liquido

Servicio

Liquido

Presion critica (Pc)
Unidad de presion critica

Tasa de caudal

Caudal maximo: Tasa de caudal
Caudal normal: Tasa de caudal
Caudal minimo: Tasa de caudal
Unidad de tasa de caudal

Presién de entrada

Caudal maximo: Presién de entrada
Caudal normal: Presién de entrada
Caudal minimo: Presién de entrada
Cierre de presion de entrada
Unidad de presion

Presién de salida

Caudal maximo: Presién de salida
Caudal normal: Presion de salida
Caudal minimo: Presién de salida
Cierre de presion de salida
Unidad de presion

-continuacion-
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Figura B-3. Configuracién del dispositivo (continuacién)

Configuracion de generalidades
—» Condiciones de servicio (continuacién)

Niveles de presién acustica

Condiciones de servicio (continuacién) = ) » o .
Caudal maximo: Nivel de presién acustica admitido

Temperatura de entrada Caudal normal: Nivel de presion acustica admitido
Caudal maximo: Temperatura de entrada Caudal minimo: Nivel de presién acustica admitido
Caudal normal: Temperatura de entrada Caudal maximo: Nivel de presién acUstica previsto
Caudal minimo: Temperatura de entrada Caudal normal: Nivel de presién acustica previsto
Cierre de temperatura de entrada Caudal minimo: Nivel de presién acustica previsto
Unidad de temperatura de entrada

Linea

Gravedad especifica/Peso especifico/ Modo y proteccién

Peso molecular Modo Instrumento
Caudal méximo: SPG, SW o MW Cambiar Modo Instrumento
Caudal normal: SPG, SW o MW Proteccién
Caudal minimo: SPG, SW o MW Cambiar proteccién

Unidad de SPG, SW o MW

Construccién

Viscosidad/relacion de calor especifico Tamafio de la linea de tuberfa de entrada
Caudal maximo: Viscosidad/relacién de calor Tamafio de la linea de tuberia de salida
especifico

Caudal normal: Viscosidad/relacién de calor especifico Aislamiento de la linea de tuberias

Caudal minimo: Viscosidad/relacion de calor
especifico Interruptores/control neumatico
Unidad de relacién de viscosidad/calor especifico

Modo y proteccion

Modo Instrumento
Cambiar Modo Instrumento
Proteccién

Cambiar proteccién

Presion de vapor

Caudal maximo: Presion de vapor PV
Caudal normal: Presién de vapor PV
Caudal minimo: Presion de vapor PV
Unidad de presion de vapor (PV)

Interruptor de final de carrera/apertura de valvula
Fabricante del interruptor de apertura de la valvula
Modelo de interruptor de apertura de valvula
Tipo de interruptor de apertura de valvula
Contactos/clasificacién/accion del interruptor de apertura

Cv requerido

Caudal maximo: Cv requerido
Caudal normal: Cv requerido
Caudal minimo: Cv requerido

de la valvula

Carrera Interruptor de final de carrera/cierre de vélvula

Caudal maximo: Carrera Fabricante del interruptor de cierre de la valvula

Caudal normal: Carrera Modelo de interruptor de cierre de la valvula

Caudal minimo: Carrera Tipo de interruptor de cierre de valvula
Contactos/clasificacién/accion del interruptor de cierre de
la valvula

-continuacién-
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Figura B-3. Configuracién del dispositivo (continuacién)

Configuracién de generalidades

—» Salidas

Interruptores/control neumatico
(continuacién)

Control neumatico
Fabricante del control neumatico
Modelo de control neumatico
Filtro del control neuméatico
Medidor de control neumatico
Presion de ajuste del control
neumatico
Unidad de presién de ajuste del
control neumatico

Modo y proteccién

Modo Instrumento
Cambiar Modo Instrumento
Proteccion

Cambiar proteccion

Pruebas

Prueba de presién hidrostatica
Unidad de presién hidrostatica
Clase de fugas ANSI/FCI

Variables asignadas

Variable primaria

Variable secundaria

Variable terciaria

Variable cuaternaria
Compatibilidad de las unidades PV

Posicionador Transmisor
Funcién
Sefial de falla

Diagnéstico de conjunto de valvula

Especiales/accesorios

Banda muerta
Valor de banda muerta de carrera

Modo y proteccién

Modo Instrumento
Cambiar Modo Instrumento
Proteccion

Cambiar proteccion

Interruptor 1
(Funcioén -SW 1 = Deshabilitado)
Funcién: SW 1

Ubicacion peligrosa
Clasificacion

Entrada/salida

Interruptor 1
(Funcién -SW 1 = Limite)
Funcion: SW 1
Accion limite: SW 1
Punto de disparo: SW 1
Estado del interruptor
Estatus
Estado

Entradas

Rango de corriente de entrada
Valor de rango superior
Valor de rango inferior

Interruptor 1
(Funcion -SW 1 = Alerta)
Funcién: SW 1
Accioén limite: SW 1
Punto de disparo: SW 1
Estado del interruptor 1
Estatus
Estado

-continuacién-

Nota: Los menus de
interruptor cambian
dependiendo del valor de la
funcion (Deshabilitado, Limite
o Alerta)

Se muestran los menus
interruptor 1; Los menus son
iguales para el interruptor 2.
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Figura B-3. Configuracién del dispositivo (continuacién)
Entrada/salida Comunicacion Pantalla
Salidas (continuacién) Modo y proteccién Modo y proteccién
Configuracion de alerta del interruptor 1 Modo Instrumento Modo Instrumento
Electrénica del interruptor 1 Cambiar Modo Instrumento Cambiar Modo Instrumento
Defecto de memoria no volatil Proteccion Proteccion
Sefal de mando Cambiar proteccion Cambiar proteccion
Corriente de mando
Circuito abierto del transmisor Ajustes
- Cableado
Defecto electrénico — —
) -, - = Seleccion del idioma de la LUI
interruptor 1 Presion Direccién de sondeo :
L . ) Separador decimal de la LUI
Presién de suministro baja
Presién de suministro alta
Puerto A con exceso de presion Alertas
interruptor 1 carrera

Error de realimentacién de carrera
Desviacion de carrera

Carrera alta

Carrera baja

Limite/corte de carrera alto
Historial del interruptor 1

Contador de ciclos alto
Acumulador de carrera alto

Estatus de la informacién del
interruptor 1

Dispositivo configurado
incorrectamente

El tiempo del instrumento es
aproximado

Calibracién en curso
Temperatura alta
Temperatura baja
interruptor 1 varios

Modo Instrumento
Simulacién del interruptor 1
Simulacion de estatus activa

-continuacion-

Nota: Los menus de interruptor cambian
dependiendo del valor de la funcién
(Deshabilitado, Limite o Alerta)

Se muestran los menus interruptor 1; Los
menUs son iguales para el interruptor 2.
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Figura B-3. Configuracién del dispositivo (continuacién)

Alertas

Electrénica

Defecto de memoria no volatil
Defecto de memoria no volatil

Defecto de memoria no volatil
Categoria NE107

Defecto de memoria volatil
Defecto de memoria volatil
Defecto de memoria volatil Categorfa

Alerta de sefial de mando
Sefial de mando
Sefial de mando Activar/Desactivar
Sefial de mando Alerta de categoria NE107

Corriente de mando
Corriente de mando
Corriente de mando Activar/Desactivar
Corriente de mando Categoria

Circuito abierto del transmisor
Circuito abierto del transmisor

Circuito abierto del transmisor Activar/
Desactivar

Circuito abierto del transmisor Categorfa NE107

Defecto electrénico
Defecto electrénico
Defecto electrénico Categoria NET107

Estatus de la informacién

Dispositivo configurado incorrectamente
Dispositivo configurado incorrectamente
Dispositivo configurado incorrectamente
Categoria NE107

El tiempo del instrumento es aproximado
El tiempo del instrumento es aproximado
El tiempo del instrumento es aproximado
Activar/Desactivar
El tiempo del instrumento es aproximado
Categoria NE107

Calibracién en curso
Calibracién en curso
Calibracién en curso Activar/Desactivar
Calibracién en curso Categorfa NE107

— Estatus de la informacién (continuacién)

Diagnostico en curso
Diagndstico en curso
Diagndstico en curso Activar/Desactivar
Diagndstico en curso Categorfa NE107

Temperatura alta
Temperatura alta
Temperatura alta Activar/Desactivar
Temperatura alta Categoria NE107
Temperatura alta Punto de alerta

Temperatura baja
Temperatura baja
Temperatura baja Activar/Desactivar
Temperatura baja Categoria NE107
Temperatura baja Punto de alerta

Varios

Corriente del lazo fija
Corriente del lazo fija

Corriente del lazo fija Alerta de categoria NE107

Saturacién de corriente del lazo
Saturacién de corriente del lazo

NE107

Saturacién de corriente del lazo Alerta de categoria

Carrera

Valores actuales
Punto de referencia
Carrera
Valor de banda muerta de carrera

Error de realimentacién de carrera
Error de realimentacién de carrera

Realimentacion de carrera Activar/Desactivar
Error de realimentacion de carrera Categoria

Desviacién de carrera
Desviacion de carrera
Desviacién de carrera Activar/Desactivar
Desviacion de carrera Categoria NE107
Punto de alerta de desviacion de carrera
Tiempo de desviacién de carrera

[

-continuacion-
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Figura B-3. Configuracién del dispositivo (continuacién)

Alertas

Carrera (continuacion)

—» Historial de carreras (continuacién)

Carrera alta

Carrera alta

Carrera alta Activar/Desactivar
Carrera alta Categoria NE107
Carrera alta Punto de alerta

Acumulador de carrera alto

Estatus activo/no activo

Acumulador de carrera alto Activar/Desactivar
Acumulador de carrera alto Categoria NE107
Acumulador de carrera alto Punto de alerta
Acumulador de carrera

Valor de banda muerta de carrera

Carrera baja

Carrera baja

Carrera baja Activar/Desactivar
Carrera baja Categoria NE107
Carrera baja Punto de alerta

Limite/corte de carrera

Limite/corte de carrera alto

Limite/corte de carrera alto

Limite/corte de carrera alto Activar/Desactivar
Limite/corte de carrera alto Categoria NE107
Accién de corte/limite alta

Punto de disparo de corte alto

Punto alto del limite de carrera

Limite/corte de carrera bajo

Limite/corte de carrera bajo

Limite/corte de carrera bajo Activar/Desactivar
Limite/corte de carrera bajo Categoria NE107
Accién de corte/limite baja

Punto de disparo de corte bajo

Punto bajo del limite de carrera

Tiempo de apertura de carrera®
Tiempo de apertura de carrera

Tiempo de apertura de carrera Activar/
Desactivar

Tiempo de apertura de carrera Categorfa NE107
Tiempo de apertura de carrera Punto de
disparo rapido

Tiempo de apertura de carrera Punto de
disparo lento

Umbral de apertura

Valor de referencia de apertura de la carrera

Tiempo de cierre de carrera®

Tiempo de cierre de carrera

Tiempo de cierre de carrera Activar/Desactivar
Tiempo de cierre de carrera Categorfa NE107
Tiempo de cierre de carrera Punto de disparo
rapido

Tiempo de cierre de carrera Punto de disparo lento
Umbral de cierre

Valor de referencia del cierre de carrera

Presién

Historial de carreras

Contador de ciclos alto

Contador de ciclos alto

Contador de ciclos alto Activar/desactivar
Contador de ciclos alto Categoria NE107
Contador de ciclos alto Punto de alarma
Contador de ciclos

Valores actuales
Salida A@®

Presién de suministro
Salida Be”

NOTAS:

2. PARA ACCION DOBLE Y SIMPLE

3. PARA ACCION DOBLE Y ACCION INVERSA

5. SOLO PARA NIVEL DE ENCENDIDO/APAGADO
6. SALIDA B PARA RELE INVERSO

7. SALIDA B AQUI SOLO PARA ACCION DOBLE

Presién de suministro
Presion de suministro alta
Presion de suministro alta
Presion de suministro alta Activar/Desactivar
Presion de suministro alta Categoria NE107
Presion de suministro alta Punto de alarma
Presiéon de suministro baja
Presion de suministro baja
Presion de suministro baja Activar/Desactivar
Presion de suministro baja Categorfa NE107
Presiéon de suministro baja Punto de alarma

Puerto A con exceso de presion
Puerto A con exceso de presién
Puerto A con exceso de presién Activar/Desactivar
Puerto A con exceso de presion Categoria NE107
Puerto A con exceso de presion Punto de alerta
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Figura B-3. Configuracién del dispositivo (continuacién)

Calibracion

Carrera

Calibracién automatica

Estatus de calibracion automatica
Calibracién manual

Estatus de calibracion manual
Ajuste del relé

Sensor de presion

| Calibracion del sensor de presion

Corriente de entrada

| Calibracién de corriente de entrada |

Ajuste

Modo y proteccién

Modo Instrumento
Cambiar Modo Instrumento
Proteccién

Cambiar proteccion

Ajuste de carrera®

Pardmetros de ajuste de carrera
Zona muerta del integrador
Ganancia integral de carrera
Ganancia MLFB

Ganancia proporcional de carrera
Ganancia de velocidad de carrera

NOTA:
8. SOLO PARA MODULACION

Restaurar/Reiniciar

Restaurar

Restaurar la configuracion del usuario
Restaurar la configuracion de fabrica

Informacion del dispositivo

Identificacion

Etiqueta

Etiqueta larga

Direccién de sondeo
Fabricante

Tipo de dispositivo

Modo de aplicacion
Identificador del dispositivo

Numeros de serie

Numero del pedido de trabajo
Ndmero de serie de la valvula
Numero de serie del instrumento

Revisiones

Revision del protocolo HART
Revision del dispositivo
Revisién del hardware
Revision del firmware principal

Informaciéon de DD

Tipo de dispositivo

DD Rev. 1

Fecha de fabricacion
Numero de fabricacion
Derechos de autor

Dispositivo Blink

Dispositivo Blink
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Estatus de proteccion
Alerizs Elstatus de Igs d|sp'05|t|vos
Tiempo de ejecucion
Encendidos Tendencias
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Estatus de los dispositivos:
[Categoria NE107] o Correcto

Actualizar alertas

<Nombre de alerta activa 1>®

<Nombre de alerta activa 1>
Categoria NE107
Descripcion

Accién recomendada

Historial

Registro de eventos

Leer registro de eventos
Registros anteriores
Siguientes registros
Borrar registro de eventos

Prueba de evaluacion

Diagnésticos de la valvula®

Vélvula de carrera

Variables

Variables asignadas

Variable primaria
Variable secundaria
Variable terciaria
Variable cuaternaria

NOTAS:

2. PARA ACCION DOBLE Y SIMPLE

3. PARA ACCION DOBLE Y ACCION INVERSA

4. SOLO PARA ACCION DOBLE

5. SOLO PARA NIVEL DE ENCENDIDO/APAGADO

Temperatura actual

Carrera/presion

Carrera
Corriente de entrada
Punto de referencia
Carrera
Contador de ciclos

Presiones

Presién de suministro
Salida A®

Salida B®

Presién diferencial®

Informacioén sobre la carrera®

Punto de referencia/carrera

Carrera/presion

Comunicaciéon

Modo y proteccién

Modo Instrumento
Cambiar Modo Instrumento
Proteccion

Cambiar proteccion

Cableado

Direccién de sondeo

Valor de referencia de apertura
de la carrera

Tiempo de apertura de carrera

Valor de referencia del cierre de
carrera

Tiempo de cierre de carrera

Configuracion

Origen de punto de referencia
Modo de aplicacion

Condicién de alimentacion cero
Opciones de reinicio del bloqueo
Reiniciar el estatus de bloqueo
Tipo de relé

Salidas

Interruptor 1
Estatus
Estado

Interruptor 2
Estatus
Estado

9. PUEDE HABER MAS DE UNA ALERTA EN LA LISTA

Simulacion

-continuacién-
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Figura B-4. Diagnésticos (continuacion)

Simulacion

Control de simulacién

Activar/desactivar simulacion

Electrénica

Defecto de memoria no volatil
Alerta de sefial de mando
Circuito abierto del transmisor
Falla de voltaje de referencia
Falla de corriente de mando
Defecto electrénico

Estatus de la informacién

Instrumento configurado
incorrectamente

El tiempo del instrumento es
aproximado

Calibracién en curso
Diagnostico en curso
Temperatura alta
Temperatura baja

Varios

Corriente del lazo fija
Saturacién de corriente del lazo
Alerta de Modo Instrumento

Sensor

Alerta de falla del sensor de lazo menor
Falla del sensor de carrera

Falla del sensor de presion

Falla del sensor de temperatura

Carrera

Desviacién de carrera
Carrera alta

Carrera baja

Limite/corte de carrera alto
Limite/corte de carrera bajo

L

NOTA:

—» Historial de carreras

Contador de ciclos alto
Acumulador de carrera

Tiempo de apertura de carrera®
Tiempo de cierre de carrera®

Presion

Presién de suministro alta
Presién de suministro baja
Puerto A con exceso de presion

Calibracién

Carrera

Calibracién automaética

Calibracién manual
Estatus de calibracién manual
Ajuste del relé

Estatus de calibracion automatica

Sensor de presién

Calibracién del sensor de presion

Corriente de entrada

Calibracién de corriente de
entrada

Ajuste

Modo y proteccién

Modo Instrumento
Cambiar Modo Instrumento
Proteccién

Cambiar proteccion

Ajuste de carrera®

Parametros de ajuste de carrera
Zona muerta del integrador
Ganancia integral de carrera
Ganancia integral

Ganancia MLFB

Ganancia de velocidad de carrera

Ganancia proporcional de carrera

5. SOLO PARA NIVEL DE ENCENDIDO/APAGADO

8. SOLO PARA MODULACION

Informacion del dispositivo

Identificacion

Etiqueta

Etiqueta larga

Direccion de sondeo
Fabricante

Tipo de dispositivo

Modo de aplicacion
Identificador del dispositivo

Ndmeros de serie

Numero del pedido de trabajo
Ndmero de serie de la valvula

NuUmero de serie
del instrumento

Revisiones

Revision del protocolo HART
Revision del dispositivo
Revision del hardware
Revision del firmware principal

Informacién de DD

Tipo de dispositivo

DD Rev. 1

Fecha de fabricacion
Numero de fabricacién
Derechos de autor

Dispositivo Blink

Dispositivo Blink
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Apéndice C:. Diagrama de flujo de la

interfaz de usuario local
(LUI)

C.1 Generalidades

1.
GENERALIDADES

1.1

|| VARIABLES PRIMARIAS

ESTATUS, CORRIENTE DE ENTRADA (SOLO MODO PUNTO A PUNTO),
PUNTO DE REFERENCIA, CARRERA, DESVIACION DE CARRERA, PRESION

DE SUMINISTRO, SALIDA A (SOLO ACCION DIRECTA SIMPLE O DOBLE),
SALIDA B (SOLO ACCION INVERSA O DOBLE)

;NZFORMACION DEL 121 122 123
DISPOSITIVO IDENTIFICACION NUMEROS DE SERIE REVISIONES

1T
ETIQUETA, ETIQUETA

LARGA, DIRECCION DE
SONDEO,
FABRICANTE, TIPO DE
DISPOSITIVO, MODO
DE APLICACION (solo
si nivel de control =
control modulante),
IDENTIFICADOR DEL
DISPOSITIVO, NIVEL DE
CONTROL, NIVEL DE
DIAGNOSTICO

1
PEDIDO DE TRABAJO

S/N
INSTRUMENTO S/N
VALVULA S/N

I
REVISION DEL
PROTOCOLO HART,
REVISION
DEL DISPOSITIVO,
REVISION DEL
HARDWARE,
REVISION DEL
FIRMWARE PRINCIPAL
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C.2 Configurar

2.
CONFIGURAR

2.1

|| CONFIGURACION GUIADA

22
|| MODO INSTRUMENTO

23
SEGURIDAD

24
[| ETIQUETA HART

24

Solo nivel de
control =
control

modylante

Solo con
opciones

AUTOMATICA, MANUAL '

PROTECCION CONTRA

CAMPO DE TEXTO DE

ESCRITURA [Encendido con CARACTERES
validacion de LUI, Encendido sin
validacion de LUI, Proteccién APAGADA]
25 ] 251 | [2.52 | 1253
UNIDADES PRESION TEMPERATURA CORRIENTE DE ENTRADA
Bar, kPa, psi, kg/cm’ C (CELSIUS), °F (FAHRENHEIT) mA,
26 | |26 112.6.2
LOCALIZACION IDIOMA SEPARADOR DECIMAL
I
ARABE, CHINO, CHECO, INGLES, FRANCES, ! . (Punto), (coma)
ALEMAN, ITALIANO, JAPONES, COREANO, POLACO,
PORTUGUES DE BRASIL, RUSO,
ESPANOL UNIVERSAL
I,So/o nivel de control = control modulante.,
1
2.7 271 1272 |
— CONDICION DE I .
CONTROL DE LA CARRERA ALIMENTACION CERO i MODO DE APLICACION E
R — R—
CERRADA, ABIERTA i TTODULANTE, ENCENDIDOAPAGAD0 i
_________________________________________________ —
2.8 2.8 !
AJUSTE AJUSTE |
1
P — -
CDEFRGHLLKLM !
_____________________________________________________ 1
______________________ _____________________________________________________________________________,:
29 2.9.1 TRANSMISOR (]2.9.1.1 29.1.2 1
SALIDAS || DE POSICIONES  [|FUNCION 1 SENAL DE FALLA |
BAJO 1
i
1
292 29.21 2922 2923 i
INTERRUPTOR 1 FUNCION ACCION PUNTO DE DISPARO |1
1
0, U CERRADO wlr, IMA DEL DISPARO, | 0,04'00% 1 :
DE CARRERA CERRADO POR DEBAJO DEL DISPARO. 1
i
293 12.9.3.1 12.9.32 12933 |
INTERRUPTOR 2 FUNCION ACCION PUNTO DE DISPARO i
____________ i
210 2.10. DESHABILITADO, INTERRUPTOR DE FINAL DE CARRERA
CONFIGURACION DE ALERTAS [ | CONFIGURACION DE LED INTERRUPTOR DE ALERTA
2.1 2111 2.11.2
CALIBRACION || CALIBRACION AUTOMATICA [ | CALIBRACION MANUAL
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C.3 Herramientas de servicio

3. P
TAS DE SERVICIO | | 31 CONSULTE LOS INDICADORES DE LA CONDICION
HERRAMIENTAS DE SERVICI ALERTAS ACTIVAS DE LA VALVULA NE107 EN LA FIGURA 9
3.2 321 322 323
VARIABLES [ ESTATUS [ CARRERA 7] PRESION
L 1 L 1 L 1
ESTATUS, PROTECCION CONTRA E“CW‘:W‘ PRESION DE SUMINISTRO, SALIDA A (solo
T FP100% accion directa simple o de accion doble),
SALIDA B (solo inversa o
de accion doble), PRESION
DIFERENCIAL (solo de accién doble)
\-- Solo con encendido/apagado .- T Solo con opciones ==========-~, ]
1
1324 i[3.24 1325 |
. . 1
323 ~T]INFORMACION SOBRE CARRERA  [T| CONFIGURACION 1| SALIDAS i
i T I T i |
1 1 FUENTE DE PUNTO DE REFERENCIAMODO 1 | ESTATUS DE INTERRUPTOR 1 :
1 I DE APLICACION, CONDICION DE ALIMENTACION CERO, | ESTATU INTERRUPTOR 2 1
1 1| REINICIAR EL ESTATUS DE BLOQUEO, REINICIAR | 1
i ! NFIG. DE BLOQUEO, TIPO DE RELE L
3? 100 %, 75 %*, 50 %*, 25 %*, 0 %, +2 %*, -2 %™
VALVULA DE CARRERA *solo si el modo de aplicacién = modulante
34 3441
MANTENIMIENTO [| CALIBRACION AUTOMATICA
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Apéndice D: Avisos de software de
tercerosy términosy
condiciones adicionales

Algunas partes del controlador DVC7K utilizan los siguientes paquetes de software de terceros, que
se distribuyen con el DVC7K sujeto a los términos y condiciones de las licencias indicadas.

Software emFile
emPFile esta autorizado por SEGGER Microcontroller Systems LLC.

ST HAL
Derechos de autor 2021 STMicroelectronics. Todos los derechos reservados.

Se permite la redistribucion y el uso en forma de cédigo fuente y binario, con o sin modificaciones,
siempre que se cumplan las siguientes condiciones:

e Las redistribuciones del cddigo fuente deben conservar el aviso de derechos de autor anterior, esta
lista de condiciones y la siguiente cldusula de exencion de responsabilidad.

e Las redistribuciones en formato binario deben reproducir el aviso de derechos de autor anterior, esta
lista de condiciones y la siguiente cldusula de exencién de responsabilidad en la documentacion y/u
otros materiales proporcionados con la distribucién.

* Nielnombre del titular de los derechos de autor ni los nombres de sus colaboradores pueden
utilizarse para respaldar o promocionar productos derivados de este software sin un permiso
especifico previo por escrito.

ESTE SOFTWARE ES PROPORCIONADO POR LOS TITULARES DE LOS DERECHOS DE AUTOR Y LOS
COLABORADORES “EN EL ESTADO EN QUE SE ENCUENTRA" Y SE RECHAZA CUALQUIER GARANTIA
EXPRESA O IMPLICITA, INCLUIDAS, ENTRE OTRAS, LAS GARANTIAS IMPLICITAS DE COMERCIABILIDAD E
IDONEIDAD PARA UN FIN DETERMINADO. EN NINGUN CASO EL TITULAR DE LOS DERECHOS DE AUTOR
O LOS COLABORADORES SERAN RESPONSABLES DE DANOS DIRECTOS, INDIRECTOS, INCIDENTALES,
ESPECIALES, EJEMPLARES O

CONSECUENTES (INCLUIDOS, ENTRE OTROS, LA ADQUISICION DE BIENES O SERVICIOS SUSTITUTIVOS;
LA PERDIDA DE USO, DATOS O BENEFICIOS; O LA INTERRUPCION DE LA ACTIVIDAD EMPRESARIAL),
INDEPENDIENTEMENTE DE LA CAUSA Y DE CUALQUIER TEORIA DE RESPONSABILIDAD, YA SEA
CONTRACTUAL, POR RESPONSABILIDAD OBJETIVA O EXTRACONTRACTUAL (INCLUIDA LA NEGLIGENCIA
O DE OTRO TIPO) QUE SURJA DE CUALQUIER FORMA DEL USO DE ESTE SOFTWARE, INCLUSO SI SE HA
ADVERTIDO DE LA POSIBILIDAD DE DICHOS DANOS.

ARM CMSIS / /
TERMINOS Y CONDICIONES DE USO, REPRODUCCION Y DISTRIBUCION

1. Definiciones.
Se entendera por “Licencia” los términos y condiciones de uso, reproduccion y distribucion
definidos en las secciones 1 a 9 de este documento.

Se entendera por “Licenciante” el propietario de los derechos de autor o la entidad autorizada
por el propietario de los derechos de autor que concede la Licencia.

Se entendera por “Entidad juridica” la union de la entidad actora y todas las demas entidades
que controlen dicha entidad, sean controladas por ella o estén bajo control comun con ella. A
los efectos de la presente definicion, “control” significa (i) el poder, directo o indirecto, de causar
la direccion o gestion de dicha entidad, ya sea por contrato o de otro modo; (ii) la propiedad del
cincuenta por ciento (50 %) o mas de las acciones en circulacién; o (iii) la propiedad efectiva de
dicha entidad.

Por “Usted” (0 "Su”) se entenderd una persona fisica o juridica que ejerza los permisos otorgados
por esta Licencia.
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Por “Fuente” se entendera la forma preferida para realizar modificaciones, entre lo que se incluye
el codigo fuente del software, la fuente de la documentacién y los archivos de configuracion.

Por “Objeto” se entendera cualquier forma resultante de la transformacion o traduccion mecanica de
una forma fuente, incluidos, entre otros, el cddigo objeto compilado, la documentacién generada y
las conversiones a otros tipos de soporte.

Por "Obra” se entendera el trabajo de autoria, ya sea en forma de Fuente u Objeto, puesto a
disposicién bajo la Licencia, tal y como se indica mediante un aviso de derechos de autor que se
incluye en la obra o se adjunta a ella (en el Apéndice A se proporciona un ejemplo).

Por "Obra derivada” se entendera cualquier obra, ya sea en forma de Fuente u Objeto, que se
base en (o derive de) la Obra y cuyas revisiones editoriales, anotaciones, elaboraciones u otras
modificaciones representen, en su conjunto, una obra de autoria original. A los efectos de esta
Licencia, las Obras derivadas no incluiran obras que permanezcan separables de la Obra y sus
Obras derivadas, o que simplemente enlacen (o vinculen por su nombre) a las interfaces de Ia
Obray sus Obras derivadas.

Por “Contribucién” se entenderd cualquier trabajo de autoria, incluyendo la version original

de la Obra y cualquier modificacion o adicién a dicha Obra o a Obras Derivadas de ella, que

se presente intencionadamente al Licenciante para su inclusion en la Obra por el titular de

los derechos de autor o por una persona fisica o Entidad juridica autorizada para presentar

en nombre del titular de los derechos de autor. A los efectos de la presente definicion, por
“enviado” se entendera cualquier forma de comunicacion electrénica, verbal o escrita enviada al
Licenciante o a sus representantes, incluyendo, entre otras, la comunicacion en listas de correo
electrénico, sistemas de control de cédigo fuente y sistemas de sequimiento de incidencias
gestionados por el Licenciante, o en su nombre, con el fin de debatir y mejorar la Obra, pero
excluyendo la comunicacion que esté visiblemente marcada o designada de otro modo por
escrito por el titular de los derechos de autor como “No es una contribucion”.

“Colaborador” significara el Licenciante y cualquier persona fisica o Entidad juridica en nombre de la
cual el Licenciante haya recibido una Contribuciéon y posteriormente la haya incorporado a la Obra.

Concesion de licencia de derechos de autor. Sujeto a los términos y condiciones de esta Licencia,
cada Colaborador le concede a Usted una licencia de derechos de autor perpetua, mundial, no
exclusiva, gratuita, libre de regalias e irrevocable para reproducir, preparar Obras derivadas, mostrar
publicamente, ejecutar publicamente, sublicenciar y distribuir la Obra y dichas Obras derivadas en
forma de Fuente u Objeto.

Concesion de licencia de patente. Sujeto a los términos y condiciones de esta Licencia, por la
presente cada Colaborador le concede a Usted una licencia de patente perpetua, mundial, no
exclusiva, gratuita, libre de regalias e irrevocable (salvo lo indicado en esta seccién) para hacer,
mandar a hacer, utilizar, ofrecer para la venta, vender, importar y transferir de cualquier otro modo
la Obra, donde dicha licencia se aplica solo a aquellas reclamaciones de patentes licenciables por
dicho Colaborador que son necesariamente infringidas por sus Contribuciones por si solas o por la
combinacion de sus Contribuciones con la Obra a la que se sometieron dichas Contribuciones. Si
Usted inicia un litigio sobre patentes contra cualquier entidad (incluyendo una demanda cruzada

0 una contrademanda en un juicio) alegando que la Obra o una Contribucién incorporada dentro
de la Obra constituye una infraccion de patente directa o indirecta, entonces cualquier licencia de
patente concedida a Usted bajo esta Licencia para esa Obra terminara a partir de la fecha en que se
inicie dicho litigio.

Redistribucion. Usted podra reproducir y distribuir copias de la Obra o de Obras derivadas de ella
en cualquier medio, con o sin modificaciones y en forma de Fuente u Objeto, siempre que cumpla
las siguientes condiciones:

Debera proporcionar a todos los demas destinatarios de la Obra u Obras derivadas una copia de
esta licencia; y

Debera hacer que los archivos modificados lleven avisos destacados en los que se indique que se
han cambiado los archivos; y
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Debera conservar, en la forma Fuente de cualquier Obra derivada que distribuya, todos los avisos
de derechos de autor, patentes, marcas registradas y atribuciones de la forma Fuente de la Obra,
excluyendo aquellos avisos que no pertenezcan a ninguna parte de las Obras derivadas; y

Sila Obra incluye un archivo de texto "AVISO” como parte de su distribucion, entonces cualquier
Obra derivada que Usted distribuya debe incluir una copia legible de los avisos de atribucion
contenidos en dicho archivo AVISO, excluyendo aquellos avisos que no pertenezcan a ninguna
parte de las Obras derivadas, en al menos uno de los siguientes lugares: dentro de un archivo de
texto AVISO distribuido como parte de las Obras derivadas; dentro de la forma o documentacion
Fuente, si se proporciona junto con las Obras derivadas; o, dentro de una pantalla generada por
las Obras derivadas, si y donde aparezcan normalmente dichos avisos de terceros. El contenido del
archivo AVISO es solo con fines informativos y no modifica la Licencia. Podra agregar sus propios
avisos de atribucion en las Obras derivadas que distribuya, junto al texto AVISO de la Obra o como
apéndice de éste, siempre que dichos avisos de atribuciéon adicionales no puedan interpretarse
como una modificacion de la Licencia.

Usted puede agregar su propia declaracion de derechos de autor a sus modificaciones y

puede proporcionar términos y condiciones de licencia adicionales o diferentes para el uso, la
reproduccion o la distribucion de sus modificaciones o para cualquiera de dichas Obras derivadas
en su conjunto, siempre que su uso, reproduccion y distribucion de la Obra cumpla con las
condiciones establecidas en esta Licencia.

5. Envio de contribuciones. A menos que Usted indique explicitamente lo contrario, cualquier
Contribucion que Usted envie intencionadamente al Licenciante para su inclusion en la Obra se
regira por los términos y condiciones de esta Licencia, sin ningun término o condicion adicional. Sin
perjuicio de lo anterior, nada de lo aqui dispuesto sustituira o modificara los términos de cualquier
acuerdo de licencia independiente que usted pueda haber firmado con el Licenciante en relacion
con dichas Contribuciones.

6.  Marcas registradas. Esta Licencia no concede permiso para utilizar los nombres comerciales,
marcas registradas, marcas de servicio o nombres de productos del Licenciante, salvo en la medida
necesaria para un uso razonable y habitual en la descripcion del origen de la Obray la reproduccién
del contenido del archivo AVISO.

7. Exencién de responsabilidad de la garantia. A menos que asi lo exija la normativa aplicable o se
acuerde por escrito, el Licenciante proporciona la Obra (y cada Colaborador proporciona sus
Contribuciones) “EN EL ESTADO EN QUE SE ENCUENTRA", SIN GARANTIAS NI CONDICIONES
DE NINGUN TIPO, ya sean expresas o implicitas, incluidas, entre otras, cualesquiera garantfas o
condiciones de TITULO, NO INFRACCION, COMERCIABILIDAD o IDONEIDAD PARA UN PROPOSITO
PARTICULAR. Usted tendra la responsabilidad exclusiva de determinar la idoneidad del uso o
la redistribucion de la Obra y asumira todos los riesgos asociados al ejercicio de los permisos
otorgados en virtud de esta Licencia.

8. Limitacion de responsabilidad. En ningun caso y bajo ninguna teoria legal, ya sea por agravio
(incluyendo negligencia), contrato o de otro modo, a menos que lo exija la ley aplicable (como actos
deliberados y de negligencia grave) o se acuerde por escrito, ningun Colaborador sera responsable
ante Usted por dafios, incluyendo cualquier dafio directo, indirecto, especial, accidental o
consecuente de cualquier naturaleza, que surjan como resultado de esta Licencia o del uso o la
imposibilidad de uso de la Obra (incluidos, entre otros, dafios por pérdida de fondo de comercio,
interrupcion del trabajo, falla o mal funcionamiento de la computadora o cualquier otro dafio o
pérdida comercial), incluso si dicho Colaborador ha sido advertido de la posibilidad de tales dafios.

9.  Aceptacion de garantia o responsabilidad adicional. Al redistribuir la Obra o las Obras derivadas de
ella, Usted puede optar por ofrecer y cobrar una tarifa por la aceptacion de asistencia, las garantias,
la indemnizacidn u otras obligaciones de responsabilidad o derechos compatibles con esta Licencia.
Sin embargo, al aceptar dichas obligaciones, Usted puede actuar solo en su propio nombre 'y
bajo su exclusiva responsabilidad, no en nombre de ningun otro Colaborador, y solo si acepta
indemnizar, defender y eximir de responsabilidad a cada Colaborador por cualquier responsabilidad
en la que incurra o por cualquier reclamacion presentada contra dicho Colaborador a causa de su
aceptacion de dicha garantia o responsabilidad adicional.

FIN DE TERMINOS Y CONDICIONES
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Glosario

Accién de umbral de carrera alto
Permite al usuario controlar el
comportamiento cuando el punto de
referencia es alto. El usuario puede
seleccionar entre las siguientes opciones:
* Deshabilitado: no se produce ninguna

accion cuando el punto de referencia
es alto.

* Corte: la alerta de limite/corte de carrera
alta se activara si la carrera excede el
punto de corte de carrera alto.

e Limite: la alerta de limite/corte de
carrera alta se activara si la carrera
excede el punto de limite de carrera alto.

Accién de umbral de carrera bajo
Permite al usuario controlar el
comportamiento cuando el punto de
referencia es bajo. El usuario puede
seleccionar entre las siguientes opciones:
* Deshabilitado: no se produce ninguna

accion cuando el punto de referencia
es bajo.

* Corte: la alerta de limite/corte de
carrera baja se activara si la carrera
cae por debajo del punto de corte de
carrera bajo.

e Limite: la alerta de limite/corte de
carrera baja se activara si la carrera
cae por debajo del punto de limite de
carrera bajo.

Acumulador de carrera alto Punto de
alerta
Un valor ajustable que, cuando se
supera, activa la alerta de acumulador de
carrera alto. Las entradas validas son del
0 % al 4 000 000 000 %.

Acumulador de carrera
La capacidad de un instrumento
FIELDVUE para registrar el cambio total
de carrera. El valor del acumulador de
carreras aumenta cuando la magnitud
del cambio supera la banda muerta de
carrera. Para restablecer el acumulador
de carrera, establézcalo a cero.

Ajuste
El ajuste de los términos de control o los
valores de los parametros para producir
un efecto de control deseado.
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Ajuste en banco
Presion, suministrada a un actuador,
necesaria para accionar el actuador
a través de la carrera nominal de la
valvula. Se expresa en libras por pulgada
cuadrada.

Alerta de acumulador de carrera alto
Comprueba la diferencia entre el valor del
acumulador de carreray el punto de alerta
del acumulador de carrera alto. La alerta
del acumulador de carrera alto se activa
cuando el valor del acumulador de carrera
supera el punto de alerta del acumulador
de carrera alto. Se borra después de
restablecer el acumulador de carrera a un
valor inferior al punto de alerta.

Alerta de carrera alta
La Alerta de carrera alta se activa si la
carrera supera el punto de alerta de
carrera alta. Una vez activada la alerta,
ésta se borrara cuando la carrera caiga
por debajo del punto de alerta de carrera
alta menos la banda muerta de carrera.

Alerta de carrera baja
La Alerta de carrera baja se activa
cuando la carrera cae por debajo de los
puntos de alerta de carrera baja. Una
vez que la alerta esté activa, la alerta
se borrard cuando la carrera supere el
punto de alerta de carrera bajo mas la
banda muerta de carrera.

Alerta de contador de ciclos alto
Comprueba la diferencia entre el
contador de ciclos y el punto de alerta
del contador de ciclos alto. La alerta del
contador de ciclos alto se activa cuando
el valor del contador de ciclos supera el
punto de alerta del contador de ciclos
alto. Se borra después de restablecer el
contador de ciclos a un valor inferior al
punto de alerta.

Alerta de desviacién de carrera
Comprueba la diferencia entre el objetivo
y la carrera en rango. Si la diferencia
supera el punto de alerta de desviacion
de carrera durante mas tiempo que el
de la desviacion de carrera, se activa
la Alerta de desviacion de carrera.
Permanece activa hasta que la diferencia
entre el objetivo de carreray la carrera
es menor que el punto de alerta de
desviacion de carrera menos la banda
muerta de carrera.



Manual de instrucciones
D104767X0ES

Controlador de valvulas digitales DVC7K-H

Junio de 2024

Alerta de limite/corte de carrera alto
La alerta de limite/corte de carrera

alto se activa si la accidon del umbral de
carrera alto es Corte y la carrera supera
el punto alto de corte de carrera O si

la accidon del umbral de carrera alto es
Limite y la carrera supera el punto de
limite de carrera alto.

Alerta de limite/corte de carrera bajo
La alerta de limite/corte de carrera bajo
se activa si la accion de umbral de carrera
bajo es Corte y la carrera esta por debajo
del punto bajo de corte de carrera o si

la accion de umbral de carrera bajo es
Limite y la carrera esta por debajo del
punto de limite de carrera bajo.

Alerta de seial de mando

Comprueba la sefial de mandoy la
carrera calibrada. Si se da una de las
siguientes condiciones durante un
tiempo superior al tiempo de desviacion
de la sefial del convertidor configurado
por el usuario, se activa la alerta de sefial
del convertidor. Si no existe ninguna de
las condiciones, se borra la alerta.

Sila condicién de alimentacion cero =
cerrada

La alerta esta activa en las siguientes
condiciones:

sefial de mando <10 %y carrera
calibrada > 3 % sefial de mando > 90 %y
carrera calibrada <97 %

Sila condicion de alimentacién cero =
abierta

La alerta esta activa en las siguientes
condiciones:

sefial de mando <10 %y carrera
calibrada > 97 % sefial de mando > 90 %
y carrera calibrada < 3 %

Alfanumérico
Consta de letras y nimeros.

Algoritmo

Conjunto de pasos logicos para resolver
un problema o realizar una tarea.

Un programa informatico contiene uno o
mas algoritmos.

ANSI (acrénimo)

El acréonimo ANSI significa Instituto
Nacional Estadounidense de Estandares
(American National Standards Institute).

Apertura rapida
Una caracteristica de caudal de la valvula
donde la mayor parte del cambio en la
tasa de caudal tiene lugar para pequefias
cantidades de desplazamiento del vastago
desde la posicién cerrada. La curva
caracteristica de caudal es basicamente
lineal a través del primer 40 % de la carrera
del vastago. Una de las caracteristicas de
entrada disponibles para un instrumento
FIELDVUE. Consulte también la seccion
Igual porcentaje y Lineal.

Banda muerta de carrera
Es el porcentaje (%) de carrera en rango
alrededor de un punto de referencia de
carrera en el que no se producira ningun
cambio en el estatus de alerta. Esto evita
que la alerta se active y se apague al
operar cerca del punto de alerta.
Las entradas validas son del 0 % al
100 %. El valor tipico esta entre el 2 % y
el 5 %. Consulte también las secciones
Alerta de desviacion de carrera, Alerta
de carrera alta, Alerta de carrera baja,
Alerta de recuento de ciclos y Alerta del
acumulador de carrera alto.

Byte
Unidad de digitos binarios (bits). Un byte
consta de ocho bits.

Caracteristica de entrada
La relacion entre la carrera en rango y
la entrada de rango. Entre los posibles
valores se incluyen: lineal, igual
porcentaje y apertura rapida.

Carga del asiento
Fuerza ejercida sobre el asiento de Ia
valvula, que normalmente se expresa
en libras por pulgada lineal de la
circunferencia del puerto. La carga
del asiento viene determinada por los
requisitos de cierre.

Carrera alta Punto de alerta
Valor de la carrera, en porcentaje de la
carrera en rango, que, cuando se supera,
activa la Alerta de carrera alta. Las
entradas validas son del =25 % al 125 %.

Carrera baja Punto de alerta
Valor de la carrera, en porcentaje de la
carrera en rango, que, cuando se supera,
activa la Alerta de carrera baja. Las
entradas validas son del -25 % al 125 %.
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Carrera completa
Corriente, en mA, que corresponde al
punto donde la carrera en rango es
maxima, es decir, limitada por los topes
de carrera mecanicos.

Carrera
Movimiento del vastago o eje de la
valvula que cambia la cantidad en que la
valvula esta abierta o cerrada.

Clase ANSI
Valores de presion/temperatura de la
valvula.

Clase de fugas
Define las fugas permitidas por una
valvula cuando esta cerrada. Los nimeros
de clase de fugas se enumeran en dos
normas: ANSI/FCI 70-2 e [EC 534-4.

Condicion de alimentacion cero
La posicion de la valvula (abierta o
cerrada) cuando se retira la energia
eléctrica del instrumento. La condicidon
de alimentacion cero (ZPC) se determina
mediante la accion del relé y del
actuador de la siguiente manera:
Directo de accién simple (relé C) tras
la pérdida de energia eléctrica, el
instrumento pasa a cero la salida de aire
en el puerto A.

Accién doble (relé A) Al perderse la
alimentacién eléctrica, el instrumento
pasa a la salida de aire de suministro
total en el puerto B. A pasa a la salida
de aire cero.

Inverso de accidon simple (relé B) Al
perderse la alimentacion eléctrica, el
instrumento pasa a la salida de aire de
suministro total en el puerto B.

Configuracion
Instrucciones y parametros operativos
almacenados para un instrumento
FIELDVUE.

Contador de ciclos alto Punto de alarma
Un valor ajustable que, cuando se
supera, activa la alerta del contador de
ciclos. Las entradas validas son de 0 a
4 mil millones de ciclos.
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Contador de ciclos
La capacidad de un instrumento
FIELDVUE para registrar el nimero de
veces que cambia la direccién de carrera.
El cambio de sentido debe producirse
una vez superada la banda muerta para
que pueda contabilizarse como un ciclo.

Controlador
Un dispositivo que funciona
automaticamente para regular una
variable controlada.

Convertidor de corriente a presién (I/P)
Un componente o dispositivo electrénico
gue convierte una sefial de miliamperios
a una sefial de salida de presion
neumatica proporcional.

Corriente de entrada
La sefial actual del sistema de control
que sirve como entrada analdgica al
instrumento. Consulte también Sefial
de entrada.

Desviacion de carrera
La diferencia entre la sefial de entrada
analdgica (en porcentaje de entrada de
rango), la carrera objetivo y la carrera
real en rango.

Desviacién
Por lo general, la diferencia entre el
punto de referencia y la variable del
proceso. Por lo general, cualquier
salida de un valor o patrén deseado
o0 esperado.

Direccién de sondeo
Direccion del instrumento. Si se utiliza
el controlador de valvulas digitales en
una configuracion de punto a punto,
establezca la direccion de sondeo
en 0. Si se usa en una configuracion
multipunto, o una aplicacién de rango
dividido, establezca la direccion de
sondeo en un valor de 0 a 63.

Ganancia
La proporcion de cambio de salida
al cambio de entrada.

HART (acrénimo)
El acrénimo HART significa Highway
Addressable Remote Transducer
(transductor remoto direccionable en
carretera).
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Identificaciéon del dispositivo Maestro principal

Identificador exclusivo incrustado en el
instrumento en la fabrica.

Igual porcentaje
Una caracteristica de caudal de la
valvula donde los incrementos iguales
de carrera del vastago de la valvula
producen cambios de porcentaje iguales
en el caudal existente. Una de las
caracteristicas de entrada disponibles
para un instrumento FIELDVUE. Consulte
también Lineal y Apertura rapida.

Interfaz de usuario local
Los botones de la pantallay de
navegacion se encuentran situados
fisicamente en el instrumento.

Lazo de control
Una disposicion de los componentes
fisicos y electrénicos para el control de
procesos. Los componentes electrénicos
del lazo miden continuamente uno o0 mas
aspectos del proceso y, a continuacion,
alteran esos aspectos segun sea
necesario para lograr una condicion del
proceso deseada. Un lazo de control
simple mide solo una variable. Los
lazos de control mas sofisticados miden
muchas variables y mantienen relaciones
especificadas entre esas variables.

Linealidad, dindmica
La linealidad (independiente) es la
desviacion maxima de una linea recta
que se ajusta mejor a las curvas de
aperturay cierre, y una linea que
representa el valor medio de esas
curvas.

Lineal
Una caracteristica de caudal de la valvula
donde los cambios en la tasa de caudal
son directamente proporcionales a los
cambios en la carrera del vastago de
la valvula. Una de las caracteristicas de
entrada disponibles para un instrumento
FIELDVUE. Véase también, Igual
porcentaje y apertura rapida.

LUI (acrénimo)
Las siglas LUI significan interfaz de
usuario local.

Los maestros son dispositivos de
comunicacion. Un maestro principal
un dispositivo de comunicacion
permanentemente conectado a un
instrumento de campo. Normalmente,
un sistema de control compatible con
HART es el maestro principal.

Por el contrario, un maestro secundario
no suele conectarse permanentemente
a un instrumento de campo. El
comunicador portatil o una computadora
que ejecuta el software de descripcion
del dispositivo (DD) que se comunica

a través de un médem HART podria
considerarse un maestro secundario.

Nota: Si un tipo de master cambia el
Modo Instrumento a Manual, el mismo
tipo debe cambiarlo a Automatico. Por
ejemplo, si un dispositivo configurado
como maestro principal cambia el
Modo Instrumento a Manual, se debe
utilizar un dispositivo configurado como
maestro principal para volver a cambiar
el Modo Instrumento a Automatico.

Memoria de acceso aleatorio (RAM)

Un tipo de memoria de semiconductores
que normalmente es utilizado por

el microprocesador durante el
funcionamiento normal que permite la
recuperacion rapida y el almacenamiento
de programas y datos. Consulte también
memoria de solo lectura (ROM)y
memoria no volatil (NVM).

Memoria de solo lectura (ROM)

Memoria en la que se almacena

la informacion en el momento de
fabricacion del instrumento. Puede
examinar pero no cambiar el contenido
de la ROM.

Memoria no volatil (NVM)

Un tipo de memoria de semiconductores
que mantiene su contenido aunque

la alimentacién esté desconectada. El
contenido de la NVM se puede cambiar
durante la configuracion, a diferencia

de la ROM, que solo se puede cambiar
en el momento de la fabricacion del
instrumento. La NVM almacena los datos
de reinicio de configuracion.
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Memoria

Un tipo de semiconductor utilizado

para almacenar programas o datos. Los
instrumentos FIELDVUE utilizan tres tipos
de memoria: memoria de acceso aleatorio
(RAM), memoria de solo lectura (ROM)

y memoria no volatil (NVM). Consulte
también estos términos en este glosario.

Menu

Una lista de programas, comandos u
otras actividades que se seleccionan
mediante las teclas de flecha para
resaltar el elemento y, a continuacion,
tocando ENTER, o mediante el valor
numérico del elemento de menu.

Modo de aplicacién

Determina el control disponible para el

instrumento. Si el nivel de control es el

Control modulante (TC), el usuario puede

seleccionar entre las dos opciones

siguientes. Sin embargo, si el nivel

de control es Control discreto (DC), el

modo de aplicacion siempre sera de

encendido/apagado. Consulte también la

seccion Nivel de control.

* Modulacion: salida de carrera del 0 % al
100 %

* Encendido/apagado: salida de carrera
del 0% o 100 %

Modo de compatibilidad de unidades
de variable primaria (PV)

Si el modo de compatibilidad de
unidades de PV esta desactivado, las
unidades de PV siempre seran mA.
Si estd activado, las unidades de PV
seran coherentes con las unidades
configuradas por el usuario.

Modo Instrumento

Determina si el instrumento responde

a su sefial de entrada analdgica. Existen

dos Modos Instrumento:

¢ Automatico (AUTO): en el caso
de un instrumento que funcione
completamente, la salida del
instrumento cambia en respuesta a
los cambios en la entrada analdgica.
Normalmente, los cambios en la
configuracién o la calibracién no se
pueden realizar cuando el Modo
Instrumento estad en Automatico.

e Manual (MAN): la salida del instrumento
no cambia en respuesta a los cambios
de entrada analdgica cuando el Modo
Instrumento esta en Manual.

e Anulacion local (LO): la anulacion
local se realiza cuando el dispositivo
esta bloqueado en una condicién de
alimentacion cero. Se produce cuando
el dispositivo se reinicia en el modo
Automatico, lo que es causado por
una pérdida de energia. La Anulacion
local no es un Modo Instrumento
configurable por el usuario.

Algunos parametros de configuracién
solo se pueden cambiar cuando el Modo
Instrumento esta en Manual.

Movimiento del sensor de carrera
La presion de aire creciente o
decreciente hace que el ensamble
de imanes se mueva hacia arriba o
hacia abajo o que el eje giratorio gire
en sentido horario o antihorario. La
configuracion guiada pregunta si puede
mover la valvula para determinar la
carrera.

Nivel de control

Determina el control disponible para

el instrumento. Consulte también la

seccion Modo de aplicacion.

¢ Control modulante (TC): admite los
modos de aplicacién de modulaciény
de encendido/apagado

e Control discreto (DC): admite el modo
de aplicaciéon de encendido/apagado

Ndmero de serie del instrumento
El nimero de serie asignado al
instrumento por la fabrica, pero se
puede cambiar durante la configuracion.
El nimero de serie del instrumento debe
coincidir con el nUmero de serie de la
placa de identificacién del instrumento.

Origen de punto de referencia

Define dénde lee el instrumento su

punto de referencia. Estan disponibles

las siguientes fuentes de puntos

de referencia para un instrumento

FIELDVUE:

* Corriente de entrada: el instrumento
recibe su punto de referencia de carrera
sobre el lazo de 4 a 20 mA.
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¢ Digital: el instrumento recibe su punto
de referencia digitalmente a través del
enlace de las comunicaciones HART.

Parametros de ajuste
Valores preestablecidos que identifican
los ajustes de ganancia para un
instrumento FIELDVUE. Los parametros
de ajuste y la presion de suministro
determinan juntos la respuesta de
un instrumento a los cambios de
sefial de entrada.

Proteccién contra escritura

Determina si los comandos de un

dispositivo HART pueden calibrar o

configurar determinados parametros

en el instrumento. Hay tres tipos de

proteccion contra escritura:

* Encendido con validacion de LUIL: prohibe
cambiar los parametros de calibraciony
configuracién protegidos. El instrumento
esta protegido hasta que se desactive
la proteccion contra escritura desde la
interfaz de usuario local (LUI).

* Encendido sin validacion de LUT:
prohibe cambiar los parametros de
calibracion y configuracion protegidos.
El instrumento esta protegido hasta
que se desactive la proteccién contra
escritura desde el software (ejemplo:
descripcion del dispositivo).

* Apagado: permite tanto la
configuracién como la calibracion.

El instrumento esta “sin proteccion”.

Punto alto del limite de carrera
Define el punto de cierre de carrera en
porcentaje de carrera en rango. Una vez
que la carrera supera el punto de corte,
la sefial de mando se ajusta al maximo o
al minimo, en funcién de la condicion de
alimentacién cero. El tiempo de apertura
minimo o el tiempo de cierre minimo no
estan vigentes mientras la carrera esté
mas alla del cierre. Utilice el punto de
cierre de carrera para obtener la carga
de asiento deseada o asegurarse de que
la valvula esté completamente abierta.

Punto bajo del limite de carrera
Define el punto de cierre de carrera en
porcentaje de carrera en rango. Una vez
que la carrera supera el punto de corte,
la sefial de mando se ajusta al maximo o
al minimo, en funciéon de la condicion de
alimentacion cero. El tiempo de apertura

minimo o el tiempo de cierre minimo no
estan vigentes mientras la carrera esté
mas alla del cierre. Utilice el punto de
cierre de carrera para obtener la carga
de asiento deseada o asegurarse de que
la valvula esté completamente abierta.

Punto de alerta
Un valor ajustable que, cuando se
supera, activa una alerta.

Punto de alerta de desviacion de carrera
Valor ajustable para la carrera objetivo y la
diferencia de carrera en rango, expresada
en porcentaje. Cuando la desviacion de
carrera supera este valor durante mas
tiempo que el de desviacion de carrera, se
activa la Alerta de desviacion de carrera.

Las entradas validas son del 0 % al 100 %.
Normalmente, esto se establece en un 5 %.

Rango de carrera
Carrera, en porcentaje de carrera calibrada,
que corresponde al rango de entrada.

Rango de entrada
El rango de entrada que corresponde al
rango de carrera.

Revision del dispositivo
Nudmero de revision del software de la
interfaz que permite la comunicacion
entre el comunicador portatil y el
instrumento.

Revisién del firmware
El nimero de revision del firmware del
instrumento. El firmware es un programa
que se instala en el instrumento en el
momento de su fabricacion y que el
usuario no puede cambiar.

Revision del hardware
NUmero de revision del firmware del
instrumento Fisher. Los componentes
fisicos del instrumento se definen como
el hardware.

Revisién universal HART
Numero de revision de los comandos
universales HART que se utilizan como
protocolo de comunicaciones para el
instrumento.
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Sensor de carrera
Un dispositivo dentro del instrumento
FIELDVUE que detecta el vastago de la
valvula o el movimiento del eje. El sensor
de carrera del DVC7K es el sensor de
efecto Hall que mide la posicion del
conjunto magnético.

Sensor de presién
Un dispositivo interno de instrumentos
FIELDVUE que detecta presion
neumatica. EI DVC7K tiene tres sensores
de presién: uno para detectar la presion
de suministro y dos para detectar las
presiones de salida.

Sensor de temperatura
Un dispositivo dentro del instrumento
FIELDVUE que mide la temperatura
interna del instrumento.

Seial de mando
La sefial al convertidor I/P desde la placa
de circuitos impresos en el conjunto de
la cubierta frontal. Es el porcentaje del
esfuerzo total del microprocesador para
accionar completamente la valvula.

Sefal de retroalimentacién
Indica al instrumento la posicion real de la
valvula. El sensor de carrera proporciona
la sefial de retroalimentacion a la placa
de circuito impreso del instrumento en el
conjunto de la cubierta frontal.

Software
Microprocesador o programas
informaticos y rutinas que residen en la
memoria alterable (normalmente RAM),
en lugar del firmware, que consiste en
programas y rutinas programados en
la memoria (normalmente ROM)
cuando se fabrica el instrumento. El
software se puede manipular durante el
funcionamiento normal, el firmware no
puede manipularse.

Tiempo de apertura de carrera Punto

de disparo lento
Tiempo maximo, en sequndos, para
que la carrera aumente a lo largo de
la carrera en rango completa. Esta
tasa se aplica a cualquier aumento de
carrera. Debido a la friccion, la carrera
real de la valvula puede no responder
exactamente en el mismo lapso de
tiempo. Las entradas validas son
superiores a 0 segundos.

Tiempo de apertura de carrera Punto

de disparo rapido
Tiempo minimo, en sequndos, para que
la carrera aumente a través de toda la
carrera en rango. Esta tasa se aplica a
cualquier aumento de carrera. Debido
a la friccion, la carrera real de la valvula
puede no responder exactamente en el
mismo lapso de tiempo. Las entradas
validas son superiores a 0 segundos.

Tiempo de apertura
El tiempo, en segundos, necesario
para mover la valvula de su
posicion completamente abierta a
completamente cerrada, o viceversa.

Tiempo de cierre de carrera Punto de

disparo lento
Tiempo maximo, en sequndos, para
que la carrera disminuya a lo largo de la
carrera de rango completa. Esta tasa se
aplica a cualquier reduccién de carrera.
Las entradas validas son superiores a 0
segundos.

Tiempo de cierre de carrera Punto de
disparo rapido
Tiempo minimo, en sequndos, para que
la carrera disminuya a través de toda
la carrera en rango. Esta tasa se aplica
a cualquier reduccion de carrera. Las
entradas validas son superiores a 0
segundos.

Tiempo de desviacién de carrera
El tiempo en segundos que la desviacion
de carrera debe superar el punto de
alerta de desviacién de carrera para
que se establezca la alerta. Las entradas
validas son de 1 a 360 segundos.

Unidades de corriente de entrada
Unidades en las que se muestray
mantiene la corriente de entrada en el
instrumento.

Velocidad
Cantidad de cambio en la salida
proporcional a la velocidad de cambio en
la entrada.
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