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Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa pracy

Komunikaty dotyczace bezpieczerstwa pracy pojawiajace sie w catej instrukcji majg za zadanie ochrone personelu i urzadzen. Przed

wykonaniem kolejnych czynnosci nalezy doktadnie przeczytac te komunikaty.

Emerson Flow Obstuga klienta

E-mail:

. Na catym Swiecie: flow.support@emerson.com

. Azja i Pacyfik: APflow.support@emerson.com

Telefon:

Ameryka Pétnocna i Potudniowa

Europa i Bliski Wschaod

Azja i Pacyfik

Stany Zjednoczone | 800-522-6277 Wielka Brytania 08702401978 Australia 800 158 727
Kanada +1303-527-5200 Holandia +31(0) 704 136 666 | Nowa Zelandia 099 128 804
Meksyk +41(0)417686111 | Francja 0800917901 Indie 800440 1468
Argentyna +54 1148377000 Niemcy 0800 1825347 Pakistan 8885502682
Brazylia +55 153413 8000 Wiochy 800877334 Chiny +86 2128929000
Wenezuela +58 26 1731 3446 Europa Srodkowo- | +41(0) 417686111 | Japonia +8135769 6803

Wschodnia

Rosja/Wspélnota +7 4959819811 Korea Potudniowa +82 234384600

Niepodlegtych

Panstw

Egipt 08000000015 Singapur +656777 8211

Oman 80070101 Tajlandia 001 800 441 6426

Katar 4310044 Malezja 800814008

Kuwejt 66329901

RPA 800991390

Arabia Saudyjska 800 844 9564

Zjednoczone Emira- = 800 0444 0684

ty Arabskie
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Planowanie

1.1

1.2

Instrukcja instalacji

Planowanie

Zagadnienia opisane w tym rozdziale:

e Komponenty wskaznika

e Typyinstalagji

*  Maksymalne dtugosci kabla tgczqcego czujnik z przetwornikiem
. Typy wyjscia

. Wymagania srodowiskowe

*  Atesty do prac w obszarach niebezpiecznych

. Wymagania dotyczqce zasilania

Komponenty wskaznika

Przetwornik jest jednym z komponentéw przeptywomierza Micro Motion. Innym gtéwnym
komponentem jest czujnik.

Trzeci komponent, okre$lany mianem procesora lokalnego, zapewnia dodatkowe funkcje
pamieci i przetwarzania.

Typy instalacji

Przetwornik zostat zamoéwiony i dostarczony na potrzeby jednego z trzech typow instalacji.
Piaty znak w numerze modelu wskazuje typ instalacji.

llustracja 1-1: Typ instalacji wskazany dla przetwornikow Model 1500 i Model 2500
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Model przetwornika znajduje sie na etykiecie umieszczonej z boku przetwornika.

Tabela 1-1: Typy instalacji przetwornikow Model 1500 i Model 2500

Kod modelu Opis
D Zdalny przetwornik 4 zytowy do montazu na szynie DIN 35 mm
E Zdalny przetwornik 4 zytowy do montazu na szynie DIN 35 mm oraz 9-

zytowym procesorem lokalnym

B Zdalny przetwornik 4 zytowy do montazu na szynie DIN 35 mm oraz 9-
zytowym procesorem lokalnym




Planowanie

llustracja 1-2: Instalacja zdalna przy uzyciu kabla 4-zytowego (kod modelu D)

Przetwornik jest zamontowany zdalnie. 4-zytowe potqczenie miedzy czujnikiem i przetwornikiem musi
stanowi¢ okablowanie polowe. Zasilanie i wejscia/wyjscia muszq by¢ podtgczone do przetwornika
okablowaniem polowym.

A. Przetwornik

B. 4-zytowe potqczenie okablowania polowego
C Procesor lokalny

D. Czujnik

Micro Motion® Model 1500 i Model 2500
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1.3

Instrukcja instalagji

llustracja 1-3: Instalacja zdalnego procesora lokalnego z czujnikiem zdalnym (kod
modelu B lub E)

Przetwornik, procesor lokalny i czujnik sg montowane oddzielnie. 4-zytowe potgczenie miedzy czujnikiem i
procesorem lokalnym musi stanowi¢ okablowanie polowe. 9-zytowe potgczenie miedzy procesorem
lokalnym i czujnikiem musi stanowi¢ okablowanie polowe. Zasilanie i wejscia/wyjscia muszq by¢
podtqczone do przetwornika w ramach okablowania polowego. Taka konfiguracja czasem jest nazywana
,double-hop - podwdjny skok”.

' N\

Przetwornik

4-zytowe potqczenie okablowania polowego
Skrzynka przytqczeniowa

Czujnik

Procesor lokalny

9-Zytowe potqgczenie okablowania polowego

Mmoo N>

Maksymalne dtugosci kabla taczacego czujnik
z przetwornikiem

Maksymalna dtugos¢ kabla taczacego czujnik z przetwornikiem zamontowanym oddzielnie
zalezy od typu kabla.

Tabela 1-2: Maksymalne dtugosci kabla taczacego czujnik z przetwornikiem

Typ kabla Srednica Maksymalna dtugos¢
Micro Motion 4-zytowy Nie dotyczy e 300m (1000 stép) bez
atestu Ex

e 150 m (500 stop) w przy-
padku czujnikéw z atestem
Ic

* 300 m (1000 st6p) mw
przypadku czujnikéw z

atestem I1B
Micro Motion 9-zytowy Nie dotyczy 20 metréw (60 stép)
Kabel 4-zytowy dostarczany VDC 22 AWG (0,35 mm?) 90 metréw (300 stop)
przez uzytkownika VDC 20 AWG (0,5 mm?) 150 metréw (500 stop)




Planowanie

1.4

Tabela 1-2: Maksymalne dtugosci kabla taczacego czujnik z przetwornikiem (cigg

dalszy)
Typ kabla Srednica Maksymalna dtugos¢
VDC 18 AWG (0,8 mm?) 300 metréw (1000 stop)
RS-485 22 AWG (0,35 mm?) 300 metrow (1000 stép)
lub wiekszy

Typy wyjscia

Przetwornik zostat zamoéwiony i dostarczony na potrzeby jednego z maksymalnie trzech
typéw instalacji. Prawidtowy montaz przetwornika wymaga znajomosci typow wyjsé
przetwornika. Osmy znak w numerze modelu wskazuje na typ wyjsc.

llustracja 1-4: Typy wyjs¢ wskazane w kodzie modelu przetwornikow Model 1500 i
Model 2500

1500***8******

2500***%******

Model przetwornika znajduje sie na etykiecie umieszczonej z boku przetwornika.

Tabela 1-3: Typy wyjsc¢ dla przetwornikow Model 1500

Kod modelu Opis
A Jedno mA, jednoczestotliwosciowe, RS-485
cm Jedno mA, dwa DO, RS-485

(1) Kod wyjscia C przetwornika Model 1500 jest stosowany w rozwiqzaniach do napetniania i dozowania.

Tabela 1-4: Typy wyijsc¢ dla przetwornikow Model 2500

Kod modelu Opis

B Jedno mA, dwa konfigurowalne kanaty wejscia/wyjscia, RS-485 — domysina
konfiguracja dwéch mA, jednego FO

C Jedno mA, dwa konfigurowalne kanaty wejscia/wyjscia, RS-485 — konfiguracja
uzytkownika

Micro Motion® Model 1500 i Model 2500
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1.5

1.6

1.7

Instrukcja instalacji

Wymagania srodowiskowe

Tabela 1-5: Warunki otoczenia

Typ Wartosc
Zakres temperatury otoczenia | od -40 do +131 °F (od =40 do +55 °C)
(podczas pracy)

Zakres temperatury otoczenia
(podczas przechowywania)

-40 to +185 °F (-40 to +85 °C)

Dopuszczalna wilgotno$¢

5 do 95% wilgotnosci wzglednej, bez kondensacji w tempera-
turze 140 °F (60 °C)

Dopuszczalne drgania

Spetnia wymagania normy IEC 60068-2-6, test wytrzymatosci, 5
do 2000 Hz, 50 cykli obciazenia 1,0 g

Woptyw pél elektromagnetycz-
nych

Zgodny z dyrektywa EMC 2004/108/WE wg normy EN 61326
(Srodowiska przemystowe)

Zgodny z norma NAMUR NE-21 (22.08.2007)

Wptyw temperatury otoczenia
(opcja z wyjsciem analogo-
wym)

Na wyjscie mA: +0,005% szerokosci zakresu pomiarowego na °C

Atesty do prac w obszarach niebezpiecznych

Jesli planowany jest montaz przetwornika w obszarze niebezpiecznym:

. sprawdzi¢, czy przetwornik posiada wtasciwe atesty zezwalajace na montaz w
obszarze niebezpiecznym. Na obudowie kazdego przetwornika zamocowano
tabliczke z informacja o atestach zezwalajacych na montaz w obszarze

niebezpiecznym.

. upewnic sie, ze kabel taczacy przetwornik z czujnikiem spetnia wymagania montazu
w obszarze niebezpiecznym;

Wymagania dotyczace zasilania

Przetwornik nalezy podtaczy¢ do Zrédta napiecia pradu statego.
. Minimalnie od 19,2 do 28,8 VDC

. 6,3W

. Spetniaja wymagania instalacyjne (przepieciowe) kategoria Il, stopien

zanieczyszczenia 2
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llustracja 1-5: Wzor na dobieranie rozmiaru kabla

M=19.2V + (R x L x 0.33A)
A. M: minimalne dostarczane napiecie

B. R: op6r kabla
C L: dtugos¢ kabla

Tabela 1-6: Typowa rezystancja przewodu zasilania w temperaturze 68 °F (20 °C)

Przekroj przewodu Rezystancja
14 AWG 0,0050 Q/stope
16 AWG 0,0080 Q/stope
18 AWG 0,0128 Qfstope
20 AWG 0,0204 Q/stope
2,5 mm? 0,0136 Q/m
1,5 mm? 0,0228 Q/m
1,0 mm?2 0,0340 Q/m
0,75 mm?2 0,0460 Q/m
0,50 mm?2 0,0680 Q/m

6 Micro Motion® Model 1500 i Model 2500




Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji zdalnych z wykorzystaniem kabla 4-zytowego

2 Montaz i okablowanie czujnika w
przypadku instalacji zdalnych z
wykorzystaniem kabla 4-zytowego

Zagadnienia opisane w tym rozdziale:

. Montaz przetwornika na szynie DIN

*  Przygotowywanie kabla 4-zytowego

*  Potqczenie przetwornika z czujnikiem

*  Uziemienie elementdw przeptywomierza

2.1 Montaz przetwornika na szynie DIN

Przetwornik jest przeznaczony do montazu na szynie DIN 35 mm. Szyna DIN musi by¢
uziemiona.

llustracja 2-1: Montaz przetwornika

\\B\ A

o¥

A. Zacisk sprezynowy

B. Szyna DIN
C Petla do zwalniania zacisku sprezynowego
2.1.1 Montaz kilku przetwornikéw

Jezeli w przypadku montazu kilku przetwornikéw temperatura otoczenia przekracza 113 °F
(45 °C), nalezy zamontowac przetworniki co najmniej w odlegtosci 0,39 cala (10 mm).

Instrukcja instalacji 7



Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji zdalnych z wykorzystaniem kabla 4-zytowego

2.2

llustracja 2-2: Montaz kilku przetwornikéw

—
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—

21222324[111213 14

212223 241111213 14 21222324[111213 14

I_-ﬁiﬁ“ﬁ’
= m]_%_[

1
3132 33 34f

ddad |_-§i?i“ﬁ’
= L= [ =]

|

vl

0,39 cala lub wiecej (10 mm lub wiecej)

B. Wspornik koricowy lub ogranicznik kraricowy; minimalne odstepy 0,33 cala (8,5 mm)

Przygotowywanie kabla 4-zytowego

Wazne

W przypadku dfawikéw dostarczanych przez uzytkownika: dtawik musi zapewniac¢ zakonczenie

przewoddw uziemiajacych.

Uwaga

W przypadku montazu nieekranowanego kabla w ciagtej ostonie metalowej z zakornczeniem
ekranowanym 360° wystarczy przygotowac kabel - uzytkownik nie musi wykonywac procedury

ekranowania.

Micro Motion® Model 1500 i Model 2500



Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji zdalnych z wykorzystaniem kabla 4-zytowego

llustracja 2-3: Przygotowywanie kabla 4-zytowego

Zdja¢ pokrywe obudowy
procesora lokalnego

Rozktad
- % .
przepust
Czujniki Producent Dostarczony Doprowadzi¢
Micro Motion diawika przez przepust do
dtawik uzytkownika czujnika
kablowy dawik
kablowy L
v
Przeciagna¢ przewody przez nakretke dtawika oraz i
wktad zaciskowy. Przeciagnac Utozy¢ kabel w
kanale
Nakretka dtawika przewody przez
obejma P diawik.
wktadka g . Utnij przewody
. ciggtosci wewnatrz
- — thumika. Gotowy
— (nie przeprowadzaj
procedury

ekranowania)

—NPT- Typ dtawika M2

y

1. Zdjg¢ 115 mm koszulki kabla. 1. Zdja¢ 108 mm koszulki kabla.

2. Usung¢ przezroczysta folie oraz 2. Usuna¢ przezroczysta folie oraz
wypetniacz. wypetniacz.

3. Zdjg¢ prawie catg ostone, pozostawiajgc 3. Zdja¢ prawie catg ostone, pozostawiajgc
19 mm. 12 mm.

!

Dwukrotnie owing¢ przewody odciggajgce wokot
ostony, a nastepnie odcig¢ odstajace kawatki.

odciggajace
zawinigte wokot
ostony

<
&

Przej!ﬁi do
procedury
ekranowania

Instrukcja instalacji 9



Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji zdalnych z wykorzystaniem kabla 4-zytowego

llustracja 2-4: Ekranowanie kabla 4-zytowego

Z procedury przygotowawczej

Czujniki Dostarczony
Micro Motion Producent ) przez_
d*awik dtawika uzytkow_nlka
kablowy dtawik
kablowy
Pleciony Typ ostony (Eggael
(kabel przewodu
opancerzony) ekranowany)
——NPT Typ dtawika M20————
y
y Przytnij na granicy 7 mm od

Montaz ostony termokurczliwej

1. Nalozy¢ ostone termokurczliwg na przewody odciggajace.Upewni¢
sie, ze przewody sg catkowicie zakryte.

2. Zastosuj gorgce powietrze (250 °F lub 120 °C) w celu obkurczenia

3. Nasuna¢ wktadke zaciskowa tak, by krawedz wnetrza wkfadki

ostony. Nalezy zachowac ostroznos$¢, aby nie spali¢ przewodu. —

koszulki termokurczliwej

Przyc«

iecie

dotykata oplotu koszulki termokurczliwej.

Ekranowana

koszulka <
termokurczliwa
/ Po ogrzaniu
Y

Y

A

A
Przycig¢ ostong oraz
przewody odciggajace
tak, by konczyty bieg
w dtawiku.

Zamontowaé diawik
1. Obwing¢ koszulke lub zawing¢ jg nad wktadem zaciskowym na dtugoséci 1/8 cala
(3 mm) wiekszej niz O-ring.
2. Zainstalowa¢ korpus dtawika kablowego w przepuscie obudowy procesora lokalnego.
3. Przetozy¢ przewody przez obudowe dtawika, a nastepnie dokreci¢ nakretke dtawika na
jego obudowe.

ﬁ Odwinigta ostona Korpus dtawika
-4 =

)

Ztozy¢ dtawik zgodnie
z instrukcjami
producenta.

2.2.1

10

Typy kabli 4-zytowych iich uzycie

Micro Motion oferuje dwa typy kabli 4-zytowych: ekranowane i zbrojone. Oba kable

zawierajq zyly uziemiajace.

Kabel 4-zytowy dostarczany przez Micro Motion sktada sie z jednej skretki przewodow
18 AWG (0,75 mm?) (czerwony i czarny) do zasilania VDC i jednej skretki przewodéw
22 AWG (0,35 mm?) (biaty i zielony) do komunikacji RS-485.

Dostarczany przez uzytkownika kabel 4-zytowy musi spetnia¢ nastepujace wymagania:

. Struktura skretki dwuzytowej.

. Spetnia¢ majace zastosowanie wymogi dotyczace obszaru niebezpiecznego - jesli
procesor lokalny jest zamontowany w obszarze niebezpiecznym.

Micro Motion® Model 1500 i Model 2500



Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji zdalnych z wykorzystaniem kabla 4-zytowego

. Przekréj przewodu musi by¢ odpowiedni dla dtugosci kabla pomiedzy procesorem
lokalnym a przetwornikiem.

Tabela 2-1: Przekréj przewodu

Przekréj przewodu Maksymalna dtugos¢ kabla
VDC 22 AWG (0,35 mm?) 90 metréw (300 stop)
VDC 20 AWG (0,5 mm?) 150 metréw (500 stop)
VDC 18 AWG (0,8 mm?2) 300 metréw (1000 stop)
RS-485 22 AWG (0,35 mm?2) lub wiekszy 300 metréw (1000 stép)
2.3 Potaczenie przetwornika z czujnikiem
1. Podfaczy¢ kabel do procesora lokalnego zamontowanego w czujniku w sposéb
opisany w dokumentacji technicznej czujnika.
2. Podtaczy¢ cztery przewody z procesora lokalnego do zaciskéw 1-4 w przetworniku.
Wazne

Od strony przetwornika nie wolno uziemia¢ ekranu, oplotu lub przewodéw uziemienia.

llustracja 2-5: Potaczenia zaciskéw dla kabla 4-zytowego

RS-485B
RS-485A
VDC-
VDC+

2.4 Uziemienie elementoéw przeptywomierza

W przypadku instalacji zdalnych przy uzyciu kabla 4-zytowego, przetwornik i czujnik nalezy
uziemic osobno.

Instrukcja instalacji 11



Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji zdalnych z wykorzystaniem kabla 4-zytowego

12

Pre-wyposazenie

A UWAGA!

Nieprawidtowe uziemienie moze by¢ przyczyna btedéw pomiarowych lub uszkodzenia
przeptywomierza.

Uwaga

W przypadku instalacji w obszarze zagrozonym wybuchem w Europie nalezy stosowac sie do norm
EN 60079-14 lub norm krajowych.

Jesli nie obowiazuja normy krajowe, podczas uziemiania postepowac zgodnie z ponizszymi
zaleceniami:

. Uzywa¢ przewodu miedzianego o rozmiarze 14 AWG (2,5 mm?) lub wiekszego.

o Przewody uziemiajace musza by¢ jak najkrétsze, o impedancji mniejszej niz 1 Q.

. Podtaczy¢ przewody uziemiajace bezposrednio do uziomu lub zgodnie z normami
zaktadowymi.

Procedura

1. Uziemi¢ czujnik zgodnie z instrukcjami zawartymi w dokumentacji czujnika.

2. Uziemi¢ szyne DIN.

Obejma szyny w podstawie obudowy przetwornika faczy mase przetwornika z szyna
DIN.

Micro Motion® Model 1500 i Model 2500
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3 Montaz i okablowanie czujnika w
przypadku instalacji ze zdalnym
procesorem lokalnym oraz zdalnym
przetwornikiem

Zagadnienia opisane w tym rozdziale:

. Montaz przetwornika na szynie DIN

e Montaz zdalnego procesora lokalnego

*  Przygotowywanie kabla 4-zytowego

*  Potqczenie przetwornika ze zdalnym procesorem lokalnym
*  Przygotowywanie kabla 9-zytowego

e Potqgczenie zdalnego procesora lokalnego z czujnikiem za pomocq kabla z
osfonq z tworzywa sztucznego

*  Potqgczenie zdalnego procesora lokalnego z czujnikiem za pomocq kabla
ekranowanego lub zbrojonego

o Uziemienie elementow miernika

3.1 Montaz przetwornika na szynie DIN

Przetwornik jest przeznaczony do montazu na szynie DIN 35 mm. Szyna DIN musi by¢
uziemiona.

llustracja 3-1: Montaz przetwornika

\\B\ A

o¥

A. Zacisk sprezynowy
B. Szyna DIN
C Petla do zwalniania zacisku sprezynowego

Instrukcja instalacji 13



Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji ze zdalnym procesorem lokalnym oraz zdalnym przetwornikiem

3.1.1 Montaz kilku przetwornikéw

Jezeli w przypadku montazu kilku przetwornikéw temperatura otoczenia przekracza 113 °F
(45 °C), nalezy zamontowac przetworniki co najmniej w odlegtosci 0,39 cala (10 mm).

llustracja 3-2: Montaz kilku przetwornikow

A e

I TT T i | I TT T

T
21222324[111213 14 212223 24 H121314| 21222324[111213 14

S = =
LI
LENE | LE | LENE]
Umm=mml Unm=mm3l

B J
A 0,39 cala lub wiecej (10 mm lub wiecej)

B. Wspornik koricowy lub ogranicznik kraricowy; minimalne odstepy 0,33 cala (8,5 mm)

3.2 Montaz zdalnego procesora lokalnego

Procedura ta jest wymagana tylko w przypadku instalacji zdalnego procesora lokalnego i
zdalnego przetwornika.

Pre-wyposazenie

Montaz zdalnego procesora lokalnego na Scianie:

. Firma Micro Motion zaleca wykorzystanie elementéw mocujacych 5/16-18 (8 mm —
1,25), ktére sq w stanie wytrzymac obcigzenia wystepujace w Srodowisku
roboczym. W ramach standardowego zakresu dostawy Micro Motion nie dostarcza
Srub ani nakretek (opcjonalnie mozna zaméwi¢ sruby i nakretki ogélnego
zastosowania).

. Upewnic sie, ze powierzchnia jest ptaska, sztywna, nie podlega drganiom ani
przemieszczeniom.

. Upewnic¢ sie, ze dostepne sa potrzebne narzedzia oraz zestaw montazowy
dostarczany wraz z przetwornikiem.
Montaz zdalnego procesora lokalnego na stupku montazowym:

. W przypadku rury dwucalowej uzy¢ dwaéch srub w ksztafcie litery U (5/16 cala) oraz
czterech pasujacych nakretek, ktére sq w stanie wytrzymac obcigzenia wystepujace
w srodowisku roboczym. Micro Motion nie dostarcza srub w ksztatcie litery U ani
nakretek.
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. Upewnic sie, ze wspornik montazowy wystaje na co najmniej 12 cali (305 mm) ze
sztywnej podstawy, a jego Srednica nie przekracza 2 cali (50,8 mm).

Procedura
1. Woprazie koniecznoSci zmieni¢ orientacje obudowy procesora lokalnego na obejmie
montazowej.

a. Poluzowat kazda z czterech $rub (4 mm).
b. Obroci¢ obejme tak, aby procesor lokalny ustawiony byt w zadanym potozeniu.

c. Dokreci¢ sruby z tbem walcowym z gniazdem momentem od 3 do 4 N-m (od 30
do 38 cal-funt).

llustracja 3-3: Elementy zdalnego procesora lokalnego

A.  Wspornik montazowy
B. Sruby mocujqce

2. Zamocowac obejme montazowa do wspornika lub Sciany.

3.3 Przygotowywanie kabla 4-zytowego

Wazne

W przypadku dtawikéw dostarczanych przez uzytkownika: dtawik musi zapewniac¢ zakonczenie
przewoddw uziemiajacych.

Uwaga

W przypadku montazu nieekranowanego kabla w ciagtej ostonie metalowej z zakonczeniem
ekranowanym 360° wystarczy przygotowac kabel - uzytkownik nie musi wykonywac procedury
ekranowania.

Instrukcja instalacji 15



Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji ze zdalnym procesorem lokalnym oraz zdalnym przetwornikiem

llustracja 3-4: Przygotowywanie kabla 4-zytowego

Zdja¢ pokrywe obudowy
procesora lokalnego

Rozktad

Dtawiki
kablowe

przewodow

Producent

1
Metalowy
przepust

Czujniki ( Dostarczony Doprowadzi¢
Micro Motion diawika przez przepust do
dtawik uzytkownika czujnika
kablowy dawik
kablowy L
v
Przeciagna¢ przewody przez nakretke dtawika oraz i
wktad zaciskowy. Przeciagnac Utozy¢ kabel w
kanale
Nakretka dtawika przewody przez
obejma P diawik.
wktadka 4 Utnij przewody
. ciggtosci wewnatrz
- = thumika. Gotowy
— (nie przeprowadzaj
procedury

—NPT- Typ dtawika M2

y

1. Zdjg¢ 115 mm koszulki kabla. 1. Zdja¢ 108 mm koszulki kabla.

2. Usung¢ przezroczysta folie oraz 2. Usuna¢ przezroczysta folie oraz
wypetniacz. wypetniacz.

3. Zdjg¢ prawie catg ostone, pozostawiajgc 3. Zdja¢ prawie catg ostone, pozostawiajgc
19 mm. 12 mm.

!

Dwukrotnie owing¢ przewody odciggajgce wokot
ostony, a nastepnie odcig¢ odstajace kawatki.

odciggajace
zawinigte wokot
ostony

<

&

Przej!ﬁi do
procedury
ekranowania

ekranowania)
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Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji ze zdalnym procesorem lokalnym oraz zdalnym przetwornikiem

llustracja 3-5: Ekranowanie kabla 4-zytowego

Z procedury przygotowawczej

Czujniki Dostarczony
Micro Motion Producent ) przez_

d*awik dtawika uzy;tmw_zlka

kablowy - I:?I\:;v\:v ’

Pleciony Typ oston Folia
(kabel orocwoty (kabel
opancerzony) ekranowany)
——NPT Typ dtawika M20————
A
y Przytnij na granicy 7 mm od
Montaz ostony termokurczliwej koszulki termokurczliwej

1. Nalozy¢ ostone termokurczliwg na przewody odciggajace.Upewni¢
sie, ze przewody sg catkowicie zakryte.

2. Zastosuj gorgce powietrze (250 °F lub 120 °C) w celu obkurczenia
ostony. Nalezy zachowac ostroznos$¢, aby nie spali¢ przewodu. —

3. Nasuna¢ wktadke zaciskowa tak, by krawedz wnetrza wkfadki
dotykata oplotu koszulki termokurczliwej.

Przyc«

iecie

Ekranowana

koszulka <
termokurczliwa
/ Po ogrzaniu
ﬂ | = :
A
N
- Przycig¢ ostong oraz

przewody odciggajace
tak, by konczyty bieg
A w dfawiku.
A
Zamontowaé diawik i
1. Obwing¢ koszulke lub zawing¢ jg nad wktadem zaciskowym na dtugoséci 1/8 cala
(3 mm) wiekszej niz O-ring. Ztozy¢ dtawik zgodnie
2. Zainstalowa¢ korpus dtawika kablowego w przepuscie obudowy procesora lokalnego. z instrukcjami
3. Przetozy¢ przewody przez obudowe ditawika, a nastepnie dokreci¢ nakretke dtawika na producenta.
jego obudowe.

ﬁ Odwinigta ostona Korpus dtawika
-4 =

3.3.1 Typy kabli 4-zytowych iich uzycie

Micro Motion oferuje dwa typy kabli 4-zytowych: ekranowane i zbrojone. Oba kable
zawierajq zyly uziemiajace.

Kabel 4-zytowy dostarczany przez Micro Motion sktada sie z jednej skretki przewodow
18 AWG (0,75 mm?) (czerwony i czarny) do zasilania VDC i jednej skretki przewodéw
22 AWG (0,35 mm?) (biaty i zielony) do komunikacji RS-485.

Dostarczany przez uzytkownika kabel 4-zytowy musi spetnia¢ nastepujace wymagania:
. Struktura skretki dwuzytowej.

. Spetnia¢ majace zastosowanie wymogi dotyczace obszaru niebezpiecznego - jesli
procesor lokalny jest zamontowany w obszarze niebezpiecznym.
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Przekréj przewodu musi by¢ odpowiedni dla dtugosci kabla pomiedzy procesorem
lokalnym a przetwornikiem.

Tabela 3-1: Przekréj przewodu

Przekréj przewodu Maksymalna dtugos¢ kabla

VDC 22 AWG (0,35 mm?) 90 metréw (300 stop)

VDC 20 AWG (0,5 mm?) 150 metréw (500 stop)

VDC 18 AWG (0,8 mm?2) 300 metréw (1000 stop)

RS-485 22 AWG (0,35 mm?2) lub wiekszy 300 metréw (1000 stép)
3.4 Potaczenie przetwornika ze zdalnym

procesorem lokalnym

1.

18

W przypadku instalacji dtawika kablowego dostarczonego przez Micro Motion w
obudowie procesora lokalnego nalezy zidentyfikowac dtawik kablowy do przepustu
4-zytoweqo.

llustracja 3-6: Identyfikacja dtawika kablowego

o
N
"ﬁ\\\\
Q.

A. Dtawik kablowy do przepustu 4-zytowego
B. Dtawik kablowy 3/4"-14 NPT do przepustu 9-zytowego

Podtaczy¢ kabel do procesora lokalnego w sposéb opisany w dokumentacji
technicznej czujnika.

Podtaczy¢ cztery przewody z procesora lokalnego do zaciskow 1-4 w przetworniku.

Wazne
Od strony przetwornika nie wolno uziemia¢ ekranu, oplotu lub przewodéw uziemienia.
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llustracja 3-7: Potaczenia zaciskow dla kabla 4-zytowego

RS-485B
RS-485A
VDC-
VDC+

3.5 Przygotowywanie kabla 9-zytowego

Micro Motion dostepne sa trzy typy kabli 9-zytowych: w ostonie z tworzywa sztucznego,

ekranowany i zbrojony. Sposéb przygotowania kabla zalezy od typu kabla.

Przygotowac kabel zgodnie z procedura odpowiednia dla danego typu kabla.

Instrukcja instalacji

19



Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji ze zdalnym procesorem lokalnym oraz zdalnym przetwornikiem

llustracja 3-8: Przygotowanie kabla z ostong plastikowa

Przygotowac kabel z
ostong przy czujniku

1. Zdjaé 115 mm ostony kabla.
. Usunac¢ przezroczystg folie oraz wypetniacz.
3. Zdjac folie nawinieta na izolowane przewody i oddzieli¢ je.

N

‘

Przycig¢ ostone kabla ﬁ

Przygotowac kabel z
ostong przy przetworniku

1. Zdja¢ 100 mm ostony kabla.
2. Usunga¢ przezroczystg folie oraz wypetniacz.
3. Zdjac folie nawinietg na izolowane przewody i oddzieli¢ je.

Przycigc ostong kabla

'

N

4. Zidentyfikowac¢ przewody odprowadzajace w kablu. Przycigé
kazdy przewdd odprowadzajacy tak blisko ostony kabla, jak
to mozliwe.

Przyciete przewody
odprowadzajgce

v

5. Natozyc¢ rurke 40 mm ostony termokurczliwej na przewody i
ostone kabla. Rurka musi catkowicie zakry¢ przyciete korice
przewoddw odprowadzajacych.

Ostona

termokurczliwa

6. Ogrzac ostone w celu jej obkurczenia. Zalecana temperatura
wynosi 121°C (121°F).

4. Zidentyfikowa¢ przewody odprowadzajace w kablu i
potaczyé je. Drugie korice przewodoéw utozy¢ na
zewnetrznej stronie kabla. Skreci¢ przewody
odprowadzajace ze sobg.

5. Natozy¢ rurke 75 mm ostony termokurczliwej na przewody
odprowadzajgce. Rurke docisng¢ tak blisko ostony kabla,
jak to mozliwe.

6. Natozy¢ rurke 40 mm ostony termokurczliwej na ostone
kabla. Rurka powinna catkowicie zakry¢ wszystkie
fragmenty przewoddw odprowadzajacych, ktére sg
widoczne obok ostony kabla.

Ostona termokurczliwa
natozona na ostone kabla

Ostona termokurczliwa natozona
na przewody odprowadzajgce

)

v

7. Poczekac na ostygniecie kabla. Nastepnie zdjgé 5 mm izolacji
z kazdego przewodu.

7. Ogrzac ostone w celu jej obkurczenia. Zalecana
temperatura wynosi 121°C (121°F).

v

8. Poczekac na ostygniecie kabla. Nastepnie zdjg¢ 5 mm
izolacji z kazdego przewodu.

20
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llustracja 3-9: Przygotowanie kabla ekranowanego lub zbrojonego

Przygotowac kabel
ekranowany lub zbrojony
przy czujniku

4

Przygotowac kabel
ekranowany lub zbrojony
przy przetworniku

N

1. Zdjaé 175 mm zewnetrznej ostony kabla bez przycinania
ekranu.

2. Zdja¢ 165 mm ekranu z oplotem tak, aby pozostawi¢
widoczny 10 mm fragment ekranu.

3. Zdja¢ ekran folii miedzy ekranem z oplotem i wewnetrzng
ostona.

4. Zdjac¢ 115 mm wewnetrznej ostony.

Przycig¢ zewnetrzng ostone

Przycig¢ ekran z oplotem
> .

Przycig¢ wewnetrzng ostone

1. Zdjgc¢ 225 mm ostony z kabla bez przycinania ekranu.

2. Zdja¢ 215 mm ekranu z oplotem tak, aby pozostawic
widoczny 10 mm fragment ekranu.

3. Zdja¢ ekran folii miedzy ekranem z oplotem i wewnetrzng
ostona.

4. Zdja¢ 100 mm wewnetrznej ostony.

Przycig¢ zewnetrzng ostone

Przycig¢ ekran z oplotem

> .
Przycig¢ wewnetrzng ostone

v

v

5. Usunga¢ przezroczysta folie oraz wypetniacz.

. Zdjac¢ folie nawinietg na izolowane przewody i oddzieli¢ je.

7. Zidentyfikowac przewody odprowadzajace w kablu. Przycigc
kazdy przewd6d odprowadzajacy tak blisko ostony kabla, jak
to mozliwe.

(o)}

Przyciete przewody /
odprowadzajgce

v

8. Natozy¢ rurke 40 mm ostony termokurczliwej na ostone
kabla. Rurka musi catkowicie zakry¢ przyciete konce
przewoddw odprowadzajacych.

Ostona termokurczliwa

5. Usungac przezroczystg folie oraz wypetniacz.

. Zdjac folie nawinietg na izolowane przewody i oddzieli¢ je.

7. Zidentyfikowac przewody odprowadzajace w kablu i potaczy¢
je. Drugie korice przewoddw utozy¢ na zewnetrznej stronie
kabla. Skreci¢ przewody odprowadzajace ze soba.

8. Natozy¢ rurke 75 mm ostony termokurczliwej na przewody
odprowadzajace. Rurke docisnac tak blisko wewnetrznej
ostony, jak to mozliwe.

9. Natozy¢ rurke 40 mm ostony termokurczliwej na ostone kabla.
Rurka powinna catkowicie zakry¢ wszystkie fragmenty
przewoddw odprowadzajacych, ktére sg widoczne obok
ostony kabla.

(9]

Ostona termokurczliwa natozona
na ostone kabla

Ostona termokurczliwa natozona na /
przewody odprowadzajgce

v

v

9. Ogrzaé ostone w celu jej obkurczenia. Zalecana temperatura
wynosi 121°C (121°F).

10. Ogrzac ostone w celu jej obkurczenia. Zalecana temperatura
wynosi 121°C (121°F).

v

v

10.Poczeka¢ na ostygniecie kabla. Nastepnie zdja¢ 5 mm izolacji
z kazdego przewodu.

11.Poczekac na ostygniecie kabla. Nastepnie zdja¢ 5 mm izolacji
z kazdego przewodu.

Instrukcja instalacji
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3.5.1

22

Typy kabli 9-zytowych i ich uzycie

Typy kabli

Micro Motion dostepne sg trzy typu kabli 9-zytowych: w ostonie plastikowej, ekranowany i
zbrojony. Typy kabli réznig sie w nastepujacy sposéb:

. Kabel zbrojony zapewnia ochrone mechaniczna przewodéw.
. Kable w ostonie plastikowej majg mniejszy promien zgiecia od kabli ekranowanych i
zbrojonych.

o Jesli konieczna jest zgodno$¢ z normami ATEX, rézne typy kabli majg odmienne
wymogi zwigzane z instalacja.

Typy kabli w ostonie plastikowej

Kable wszystkich typéw mozna zamawia¢ w ostonach PVC lub teflonowych® ostonach FEP.
Teflonowe ostony FEP s3 wymagane do nastepujacych typéw instalacji:

. wszystkie instalacje, w ktérych wystepuje czujnik serii T;

. wszystkie instalacje, w ktorych dtugos¢ kabla jest rowna lub przekracza 75 m,

przeptyw nominalny jest mniejszy niz 20%, a zmiany temperatury otoczenia wieksze
niz +20°C (+68 °F).

Tabela 3-2: Materiat ostony kablowej i zakresy temperatur

Temperatura obstugi

Temperatura pracy

Materiat ostony kabla

Dolna granica

Goérna granica

Dolna granica

Goérna granica

PVC

-20°C (-4 °F)

90°C (194 °F)

-40°C (-40 °F)

105°C (221 °F)

Teflon FEP

-40°C (-40 °F)

90°C (194 °F)

-60°C (-76 °F)

150°C (302 °F)

Promien zgiecia kabla

Tabela 3-3: Promien zgiecia kabla w ostonie plastikowej

Materiat ostony
kabla

Zewnetrzna srednica

Minimalny promien zgiecia

Stan statyczny (bez ob- | Z obciazeniem dynami-
cigzenia) cznym
PVC 10 mm (0,415 cala) 80 mm (3i1/8 cala) 159 mm (6 1/4 cala)
Teflon FEP 9 mm (0,340 cala) 67 mm (2i5/8 cala)

131 mm (5i1/8 cala)

Tabela 3-4: Promien zgiecia kabla ekranowanego

Materiat ostony
kabla

Zewnetrzna srednica

Minimalny promien zgiecia

Stan statyczny (bez ob-
cigzenia)

Z obcigzeniem dynami-
cznym

PVC

14 mm (0,2 cala)

108 mm (4i1/4 cala)

216 mm (8i1/2 cala)

Teflon FEP

11 mm (0,425 cala)

83 mm (3i1/4 cala)

162 mm (6i3/8 cala)
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Instrukcja instalacji

Tabela 3-5: Promien zgiecia kabla zbrojonego

Materiat ostony = Zewnetrzna Srednica Minimalny promien zgiecia

kabla
Stan statyczny (bez ob- | Z obcigzeniem dynami-
ciazenia) cznym
PVC 14 mm (0,525 cala) 108 mm (4i1/4 cala) 216 mm (8i1/2 cala)
Teflon FEP 9 mm (0,340 cala) 83 mm (3i1/4 cala) 162 mm (6i3/8 cala)

Rysunki kabli

llustracja 3-10: Przekroj przez kabel w ostonie plastikowej

Zewnetrzna osfona

Zyta uziemiajgca (w sumie 4)
Ostona z folii (w sumie 4)
Materiat wypetniajqcy (w sumie 5)

oONn = >

llustracja 3-11: Przekroéj przez kabel w ekranowany

Zewnetrzna ostona

Ocynkowana ostona z plecionych drutéw miedzianych
Ostona z folii (w sumie 1)

Wewnetrzna ostona

Zyta uziemiajgca (w sumie 4)

Ostona z folii (w sumie 4)

Materiat wypetniajgcy (w sumie 5)

OmMmMoDN® >
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3.6

24

llustracja 3-12: Przekroj przez kabel zbrojony

Zewnetrzna ostona

Ostona z plecionych drutéw ze stali nierdzewnej
Ostona z folii (w sumie 1)

Wewnetrzna ostona

Zyta uziemiajgca (w sumie 4)

Ostona z folii (w sumie 4)

Materiat wypetniajgcy (w sumie 5)

OmMmMOD N ® >

Potaczenie zdalnego procesora lokalnego z
czujnikiem za pomoca kabla z ostong z
tworzywa sztucznego

Pre-wyposazenie

W przypadku instalacji ATEX kabel z ostona plastikowa nalezy instalowa¢ w dostarczonym
przez uzytkownika szczelnym, metalowym przepuscie zapewniajacym 360° ekranowanie
obciazenia koncowego zamknietego kabla.

A UWAGA!

Okablowanie czujnika jest iskrobezpieczne. Aby okablowanie czujnika bylo iskrobezpieczne,
nalezy je zawsze umieszczac z dala od okablowania zasilania oraz okablowania wyjsciowego.

A UWAGA!

Kabel trzymac z dala od urzadzen takich jak transformatory czy silniki oraz od linii zasilajacych
emitujacych silne pole magnetyczne. Nieprawidtowy montaz kabla, dfawika kablowego lub
ostony kabla moze by¢ przyczyna btedéw pomiarowych lub awarii przeptywomierza.

A UWAGA!

Nieprawidtowe uszczelnienie obudowy moze narazi¢ ukfady elektroniczne na dziatanie
wilgoci, co moze spowodowac btedy pomiaréw lub awarie przeptywomierza. W razie potrzeby
na ostonach kablowych i kablach wykonac¢ petle okapowe. Sprawdzi¢ i nasmarowac wszystkie
uszczelki i pierscienie uszczelniajace. Doktadnie zamkna¢ oraz dokrecic¢ wszystkie pokrywy
obudowy i przepusty kablowe.
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Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji ze zdalnym procesorem lokalnym oraz zdalnym przetwornikiem

Procedura
1. Przeprowadzi¢ kabel przez przepust. Nie umieszczac kabla 9-zytowego i kabla
zasilajagcego w tym samym przepuscie.

2. Abyziacza przepustu nie zatarly sie w gwintach na wylotach przepustu, natozy¢ na
gwinty przewodzacy $rodek przeciwzacierajacy lub owina¢ je tasma teflonowa PTFE
(dwie lub trzy warstwy).

Tasme nawija¢ w kierunku przeciwnym do kierunku, w jakim gwinty meskie beda sie
obraca¢ podczas zaktadania na zenski wylot przepustu.
3. Zdjac¢ ostone skrzynki przytaczeniowej i pokrywe procesora lokalnego.
Po stronie czujnika i przetwornika wykona¢ nastepujace czynnosci:
a. Potaczy¢ meskie ztacze przepustu i uszczelnienie wodoodporne z wylotem
przepustu na kabel 9-zytowy.
b. Przeprowadzi¢ kabel przez wylot przepustu na kabel 9-zytowy.

c. Wsunga¢ przyciete koncowki poszczegolnych przewoddw do odpowiadajacych im
kolorem zaciskow po stronie czujnika i przetwornika. Odizolowane przewody nie
moga pozostac widoczne.

Tabela 3-6: Oznaczenia zaciskow czujnika i zdalnego procesora lokalnego

Kolor przewodu  Zacisk czujnika Zacisk zdalnego Funkcja
procesora lokalnego

Czarny Brak potaczenia = Sruba uziemiajaca Przewody odprowadzajace
(patrz uwaga)

Brazowy 1 1 Sterowanie +

Czerwony 2 2 Sterowanie —

Pomaranczowy | 3 3 Temperatura -

Zotty 4 4 Temperatura — zwrotny

Zielony 5 5 Lewy zrzut +

Niebieski 6 6 Prawy zrzut +

Fioletowy 7 7 Temperatura +

Szary 8 8 Prawy zrzut -

Biaty 9 9 Lewy zrzut -

d. Dokreci¢ sruby mocujace przewod.

e. Sprawdzi¢ stan techniczny uszczelek, pokry¢ smarem wszystkie pierscienie
uszczelniajace, a nastepnie wymieni¢ pokrywy skrzynki przytaczeniowej i
przetwornika i dokreci¢ w razie potrzeby wszystkie Sruby.
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Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji ze zdalnym procesorem lokalnym oraz zdalnym przetwornikiem

3.6.1 Zaciski czujnika i zdalnego procesora lokalnego

llustracja 3-13: Wszystkie czujniki serii ELITE, H-Series oraz T-Series oraz zaciski
czujnikéw w wersji 2005 lub nowszej F-Series

Fioletowy

Zétty
Pomaranczowy
Brgzowy

Biaty

Zielony
Czerwony
Szary

Niebieski

—TIOoMmMMmMoN®>

llustracja 3-14: Wszystkie zaciski czujnikéw model D oraz DL oraz zaciski czujnikow
w wersji starszej niz 2005 F-Series

219
22%
?23%
?24%
25 %
26 %
27 %
238 %
29%
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Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji ze zdalnym procesorem lokalnym oraz zdalnym przetwornikiem

llustracja 3-15: Zaciski czujnikéw model DT (dostarczona przez uzytkownika
metalowa skrzynka potaczeniowa ze skrzynka zaciskéw)
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llustracja 3-16: Zaciski zdalnego procesora lokalnego
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Brgzowy

Fioletowy

Zétty

Pomaranczowy

Szary

Niebieski

Biaty

Zielony

Czerwony

Sruba uziemienia (czarna)
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3.7 Potaczenie zdalnego procesora lokalnego z
czujnikiem za pomoca kabla ekranowanego
lub zbrojonego

Pre-wyposazenie

W przypadku instalacji ATEX kabel ekranowany lub zbrojony instalowac z dtawikami
kablowymi montowanymi po stronie czujnika i zdalnego procesora lokalnego. Dtawiki
kablowe zgodne z wymogami ATEX mozna zakupi¢ w firmie Micro Motion. Nie uzywac
dfawikéw kablowych innych firm.
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28

A UWAGA!

Kabel trzymac z dala od urzadzen takich jak transformatory czy silniki oraz od linii zasilajacych
emitujacych silne pole magnetyczne. Nieprawidtowy montaz kabla, dfawika kablowego lub
ostony kabla moze by¢ przyczyna btedow pomiarowych lub awarii przeptywomierza.

A UWAGA!

Zamontowac dtawiki kablowe przy przepuscie do kabla 9-zylowego w obudowie przetwornika
i skrzynki przytaczeniowej czujnika. Upewnic sie, ze zyly uziemiajace i ekranowanie kabla nie
stykaja sie ze skrzynka przylaczeniowa ani obudowa przetwornika. Nieprawidlowy montaz
kabla lub dtawikéw kablowych moze by¢ przyczyna btedéw pomiarowych lub awarii
przeptywomierza.

A UWAGA!

Nieprawidtowe uszczelnienie obudowy moze narazi¢ ukfady elektroniczne na dziatanie
wilgoci, co moze spowodowac btedy pomiaréw lub awarie przeptywomierza. W razie potrzeby
na ostonach kablowych i kablach wykona¢ petle okapowe. Sprawdzic i nasmarowac wszystkie
uszczelki i piericienie uszczelniajace. Doktadnie zamkna¢ oraz dokreci¢ wszystkie pokrywy
obudowy i przepusty kablowe.

Procedura

1. Zidentyfikowac elementy dtawika kablowego i kabla.

llustracja 3-17: Dtawik kablowy i kabel (powiekszenie)

S

Kabel

Nakretka uszczelniajqca

Nakretka dociskowa

Mosiezny pierscieri dociskowy

Ekran z oplotem

Kabel

Tasma lub ostona termokurczliwa

Gniazdo zaciskowe (pokazane jako potgczone ze ztgczem wkretnym)
Ztqcze wkretne

~IommoN®>

Odkreci¢ ztacze wkretne od nakretki dociskowe;j.

Nakreci¢ ztacze wkretne na wylot przepustu kabla 9-zytowego. Dokreci¢ recznie o
jeden obrét po wyczuciu oporu.

4, Nasungac¢ na kabel pierscien dociskowy, nakretke dociskowa i nakretke

uszczelniajaca. Upewnic sie, ze pierscien dociskowy jest ustawiony tak, aby zwezka
prawidtowo stykata sie ze stozkowym zakonczeniem ztgcza wkretnego.

5. Przeprowadzi¢ koncowke kabla przez ztacze wkretne tak, aby ekran z oplotem

przesuwat sie na stozkowym zakonczeniu ztacza wkretnego.
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Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji ze zdalnym procesorem lokalnym oraz zdalnym przetwornikiem

Nasuna¢ pierscien dociskowy na ekran z oplotem.

Nakreci¢ pierscien dociskowy na ztacze wkretne. Dokreci¢ recznie nakretke
uszczelniajaca i nakretke dociskowa, aby sie upewnic, ze pierécien dociskowy
prawidtowo mocuje ekran z oplotem.

8. Uzy¢ klucza 25 mm, aby dokreci¢ nakretke uszczelniajaca i nakretke dociskowa
momentem 27-34 Nm.

llustracja 3-18: Przekréj dtawika kablowego zatozonego na kablu
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Kabel

Nakretka uszczelniajgca
Uszczelnienie

Nakretka dociskowa

Ekran z oplotem

Mosiezny pierscien dociskowy
Ztqcze wkretne
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9.  Zdjac¢ ostone skrzynki przytaczeniowej i pokrywe zdalnego procesora lokalnego.
10. Pofaczy¢ kabel po stronie czujnika i zdalnego procesora lokalnego zgodnie z
nastepujaca procedura:

a. Wsunac przyciete koncowki poszczegdlnych przewodéw do odpowiadajgcych im
kolorem zaciskéw po stronie czujnika i zdalnego procesora lokalnego.
Odizolowane przewody nie moga pozosta¢ widoczne.

Tabela 3-7: Oznaczenia zaciskéw czujnika i zdalnego procesora lokalnego

Kolor przewodu | Zacisk czujnika Zacisk zdalnego Funkcja
procesora lokalnego
Czarny Brak potaczenia | Sruba uziemiajaca Przewody odprowadzajace
(patrz uwagi)
Brazowy 1 1 Sterowanie +
Czerwony 2 2 Sterowanie -
Pomaranczowy |3 3 Temperatura -
Zc')’rty 4 4 Temperatura — zwrotny
Zielony 5 5 Lewy zrzut +
Niebieski 6 6 Prawy zrzut +
Fioletowy 7 7 Temperatura +
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Tabela 3-7: Oznaczenia zaciskéw czujnika i zdalnego procesora lokalnego

(cigg dalszy)
Kolor przewodu  Zacisk czujnika Zacisk zdalnego Funkcja
procesora lokalnego
Szary 8 8 Prawy zrzut -
Biaty 9 9 Lewy zrzut -

b. Dokreci¢ sruby mocujace przewody.

c. Sprawdzi¢ stan techniczny uszczelek, pokry¢ smarem wszystkie pierscienie
uszczelniajace, a nastepnie wymieni¢ ostone skrzynki przytaczeniowej i pokrywe
zdalnego procesora lokalnego i dokreci¢ w razie potrzeby wszystkie sruby.

3.7.1 Zaciski czujnika i zdalnego procesora lokalnego

llustracja 3-19: Wszystkie czujniki serii ELITE, H-Series oraz T-Series oraz zaciski
czujnikow w wersji 2005 lub nowszej F-Series

Fioletowy
Zéty
Pomaranczowy
Brqzowy

Biaty

Zielony
Czerwony
Szary

Niebieski

—TommoN®>»
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Montaz i okablowanie czujnika w przypadku instalacji ze zdalnym procesorem lokalnym oraz zdalnym przetwornikiem

llustracja 3-20: Wszystkie zaciski czujnikow model D oraz DL oraz zaciski czujnikow
w wersji starszej niz 2005 F-Series

%1%
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%3%
%4%

@59
269
D79
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llustracja 3-21: Zaciski czujnikéw model DT (dostarczona przez uzytkownika
metalowa skrzynka potaczeniowa ze skrzynka zaciskéw)
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3.8

32

llustracja 3-22: Zaciski zdalnego procesora lokalnego
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Uziemienie elementow miernika

W przypadku instalacji zdalnego procesora lokalnego z czujnikiem zdalnym, przetwornik,
zdalny procesor lokalny i czujnik sg uziemione osobno.

Pre-wyposazenie

A UWAGA!

Nieprawidtowe uziemienie moze by¢ przyczyna btedéw pomiarowych lub uszkodzenia
przeptywomierza.

Uwaga

W przypadku instalacji w obszarze zagrozonym wybuchem w Europie nalezy stosowac sie do norm
EN 60079-14 lub norm krajowych.

Jesli nie obowiazuja normy krajowe, podczas uziemiania postepowac zgodnie z ponizszymi
zaleceniami:

. Uzywa¢ przewodu miedzianego o rozmiarze 14 AWG (2,5 mm?) lub wiekszego.

. Przewody uziemiajace musza by¢ jak najkrotsze, o impedancji mniejszej niz 1 Q.

. Podtaczy¢ przewody uziemiajgce bezposrednio do uziomu lub zgodnie z normami
zaktadowymi.

Procedura

1. Uziemi¢ czujnik zgodnie z instrukcjami zawartymi w dokumentacji czujnika.
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Instrukcja instalagji

Uziemi¢ szyne DIN.
Obejma szyny w podstawie obudowy przetwornika taczy mase przetwornika z szyna
DIN.

Zdalny procesor lokalny nalezy uziemi¢ zgodnie z lokalnymi normami,
wykorzystujac wewnetrzna srube uziemienia zdalnego procesora lokalnego.

llustracja 3-23: Wewnetrzna sruba uziemienia zdalnego procesora lokalnego
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Podtaczanie zasilania

4 Podtaczanie zasilania

4.1 Podtaczanie zasilania

Podtaczy¢ zasilanie do zaciskéw 111 12. Zaciski 13 i 14 s3 uzywane do zasilania innych
przetwornikéw 1500 lub 2500 za pomocg zworek. Za pomoca zworek mozna zasila¢
jednoczesnie do pieciu przetwornikéw.

llustracja 4-1: Zaciski zasilania

A. Gtéwne Zrédto zasilania (VDC)
B. Zworka zrédta zasilania do 1-4 dodatkowych przetwornikéw 1500 lub 2500
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Okablowanie we/wy przetwornikéw Model 1500

5.1

5.2

Instrukcja instalagji

Okablowanie we/wy przetwornikow
Model 1500

Zagadnienia opisane w tym rozdziale:

*  Podstawowe okablowanie analogowe
e Podtqczenie HART/analogowe w petli pojedynczej
*  Okablowanie sieciowe HART

*  Okablowanie wyjscia czestotliwosciowego zasilanego wewnetrznie

Podstawowe okablowanie analogowe

llustracja 5-1: Model 1500: podstawowe okablowanie analogowe

A. Zaciski 21 i 22 dla urzqdzen odbiorczych sygnatu mA; maksymalna rezystancja petli 820 Q

Podtaczenie HART[analogowe w petli
pojedynczej

Uwaga

W przypadku komunikacji HART:

. Maksymalna rezystancja petli 600 Q
. Minimalna rezystancja petli 250 Q
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Okablowanie we/wy przetwornikéw Model 1500

llustracja 5-2: Podtaczenie HART/analogowe w petli pojedynczej
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A. Maksymalna rezystancja petli 820 Q
B. System nadrzedny lub sterownik zgodny z HART

5.3 Okablowanie sieciowe HART

Porada

Aby uzyskac¢ prawidtowa komunikacje HART, petle sygnatowa nalezy uziemic¢ tylko w jednym
punkcie do masy zasilacza.

llustracja 5-3: Podfaczenie sieciowe wyjscia HART

Rezystancja 250-600 O

System nadrzedny lub sterownik zgodny z HART

Przetworniki zgodne z HART

Przetwornik Model 1500 lub 2500

Przetworniki SMART FAMILY"

Zasilacz 24 VDC do przetwornikdw pasywnych pracujqcych w petli

MmO N ® >
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Okablowanie we/wy przetwornikéw Model 1500

5.4 Okablowanie wyjscia czestotliwosciowego
zasilanego wewnetrznie

llustracja 5-4: Okablowanie wyijscia czestotliwosciowego zasilanego wewnetrznie
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A. Licznik
B. Kanat C—zaciski31i32

llustracja 5-5: Zaleznosc¢ napiecia wyjsciowego od rezystancji obciazenia (kanat C)

Napiecie rozwartego obwodu = 15 VDC 3%
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Rezystancja (ohmy)
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Okablowanie we/wy przetwornikéw Model 2500

6

6.1

6.1.1

6.1.2

38

Okablowanie we/wy przetwornikow
Model 2500

Zagadnienia opisane w tym rozdziale:

*  Okablowanie mA/HART

*  wyjscia czestotliwosciowego

e Okablowanie wyjscia dyskretnego
e Okablowanie wejscia dyskretnego

Okablowanie mA[HART

Podstawowe okablowanie analogowe

llustracja 6-1: Model 2500: podstawowe okablowanie analogowe

A —\ % © ® % Ve B
® Q
Ui paas
LT
==
A Kanat A— Zaciski 21 i 22 dla urzqdzen odbiorczych sygnatu mA; maksymalna rezystancja petli 820
(0]
B. Kanat B— Zaciski 23 i 24 dla urzqdzeri odbiorczych sygnatu mA; maksymalna rezystancja petli 420
(0]

Podtaczenie HART/analogowe w petli pojedynczej

Uwaga

W przypadku komunikacji HART:

. Maksymalna rezystancja petli 600 Q
. Minimalna rezystancja petli 250 Q
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Okablowanie we/wy przetwornikéw Model 2500

llustracja 6-2: Podtaczenie HART/analogowe w petli pojedynczej

A. Maksymalna rezystancja petli 820 Q
B. System nadrzedny lub sterownik zgodny z HART

6.1.3 Okablowanie dwupunktowe RS-485

llustracja 6-3: Okablowanie dwupunktowe RS-485
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A. Inne urzqdzenia
B. Sterownik gtéwny
C Multiplekser
6.1.4 Okablowanie sieciowe HART

Porada

Aby uzyskac¢ prawidtowa komunikacje HART, petle sygnatowa nalezy uziemic tylko w jednym
punkcie do masy zasilacza.
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Okablowanie we/wy przetwornikéw Model 2500

llustracja 6-4: Podiaczenie sieciowe wyjscia HART

A. Rezystancja 250-600 O
B. System nadrzedny lub sterownik zgodny z HART
C Przetworniki zgodne z HART
D. Przetwornik Model 1500 lub 2500
E. Przetworniki SMART FAMILY"
F. Zasilacz 24 VDC do przetwornikéw pasywnych pracujgcych w petli
6.2 wyjscia czestotliwosciowego
6.2.1 Podfaczenie wyjscia czestotliwosciowego zasilanego
wewnetrznie

llustracja 6-5: Podiaczenie wyjscia czestotliwosciowego zasilanego wewnetrznie
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Okablowanie we/wy przetwornikéw Model 2500

llustracja 6-6: Zaleznosc¢ napiecia wyjsciowego od rezystancji obciazenia (kanat B)

Maksymalne napiecie wyjsciowe = 15 VDC + 3%
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llustracja 6-7: Zaleznos¢ napiecia wyjsciowego od rezystancji obcigzenia (kanat C)

Napigcie rozwartego obwodu = 15 VDC 3%
16

15
14
13 | —

12 al

11 yd

10 /

©
N

Wysoki poziom napigcia wyj$ciowego (V)

o = NN w H~ 00O N
—

0 10000 20000 30000 40000 50000

Rezystancja (ohmy)

Instrukcja instalacji 41
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6.2.2 Okablowanie wyjscia czestotliwosciowego zasilanego
zewnetrznie

llustracja 6-8: Okablowanie wyjscia czestotliwosciowego zasilanego zewnetrznie
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A UWAGA!

Przekroczenie napiecia 30 VDC moze spowodowac uszkodzenie przetwornika. Prad ptynacy
przez zaciski musi by¢ mniejszy niz 500 mA.
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llustracja 6-9: Zalecana wartosc¢ rezystora podciagajacego w funkcji napiecia
zasilania
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6.3 Okablowanie wyjscia dyskretnego
6.3.1 Okablowanie wyjscia dyskretnego zasilanego
wewnetrznie

llustracja 6-10: Okablowanie wyjscia dyskretnego zasilanego wewnetrznie
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llustracja 6-11: Zaleznos¢ napiecia wyjsciowego od rezystancji obciazenia (kanat B)

Maksymalne napiecie wyjsciowe = 15 VDC + 3%
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6.3.2

Instrukcja instalacji

llustracja 6-12: Zaleznos¢ napiecia wyjsciowego od rezystancji obciazenia (kanat C)

Napiecie rozwartego obwodu = 15 VDC +3%
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llustracja 6-13: Okablowanie wyjscia dyskretnego zasilanego zewnetrznie
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A UWAGA!

Przekroczenie napiecia 30 VDC moze spowodowac uszkodzenie przetwornika. Prad ptynacy
przez zaciski musi by¢ mniejszy od 500 mA.

llustracja 6-14: Zalecana wartosc rezystora podciagajacego w funkcji napiecia
zasilania
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6.4 Okablowanie wejscia dyskretnego

6.4.1 Okablowanie wejscia dyskretnego zasilanego
wewnetrznie

llustracja 6-15: Okablowanie wejscia dyskretnego zasilanego wewnetrznie
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6.4.2 Okablowanie wejscia dyskretnego zasilanego
zewnetrznie

llustracja 6-16: Okablowanie wejsScia dyskretnego zasilanego zewnetrznie
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Zasilanie jest dostarczane przez PLC/inne urzadzenie lub przez bezposrednie wejscie DC.

Tabela 6-1: Zakresy napie¢ wejsciowych dla zasilania zewnetrznego

VDC Zakres pomiarowy
3-30 Poziom wysoki
0-0,8 Poziom niski

0,8-3 Niezdefiniowany
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Dane techniczne

Zagadnienia opisane w tym rozdziale:

*  Przytqgcza elektryczne

e Sygnaty wejScia/wyjscia

. Wymagania srodowiskowe

e Dane konstrukcyjne

Przytacza elektryczne

Tabela 7-1: Przyfacza elektryczne

Typ

Opis

Przytacza wejscia i wyjscia

Trzy pary zaciskéw kablowych do wyjs¢ przetwornika. Zaciski $ru-
bowe umozliwiaja podtaczenie przewodéw jednozytowych lub
przewodow splatanych, 24 do 12 AWG (0,40 do 3,5 mm?2).

Podtaczenie zasilania

Przetwornik wyposazony jest w dwie pary zaciskéw zasilania:

e Obie pary pozwalaja korzystac z pradu statego

¢ Wolna para stuzy do uzyskania potaczenia zworkowego z dru-
gim przetwornikiem

Zaciski umozliwiaja podtaczenie przewodéw jednozytowych lub

przewodoéw splatanych, 24 do 12 AWG (0,40 do 3,5 mm?2).

Przytacza do utrzymania komu-
nikacji cyfrowej

Dwa zaciski do czasowego podfaczenia urzadzen serwisowych.
Jedna para zaciskéw stanowi port Modbus/RS-485 lub przytacze
serwisowe. Po wlaczeniu zasilania, uzytkownik ma 10 sekund do
przejscia w tryb pracy serwisowej. Po 10 sekundach, na zaciskach
pojawia sie sygnat Modbus/RS-485.

Przytacze procesora lokalnego

Przetwornik posiada dwie pary zaciskéw do podtaczenia kabla 4-

zytowego taczacego procesor lokalny z przetwornikiem:

* Jedna para stuzy do komunikacji RS-485 z procesorem lokal-
nym

e Druga para stuzy do zasilania procesora lokalnego

Zaciski umozliwiaja podtaczenie przewodéw jednozytowych lub

przewodow splatanych, 24 do 12 AWG (0,40 do 3,5 mm?2).
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Sygnaty wejscia/wyjscia

Tabela 7-2: We|wy i modut komunikacji cyfrowej dla przetwornikéw 1500

Opis

Jedno aktywne wyjscie sygnatu 4-20 mA, nieiskrobezpieczne:

e Qdizolowane do +50 VDC od wszystkich innych wyjs¢ i masy

¢ Maksymalne obciazenie: 820 Q

e Moze reprezentowac natezenie przeptywu masowego lub objetosciowego

e Wyjscie jest liniowe wzgledem zmiennej procesowe]j w zakresie od 3,8 do 20,5 mA, zgodnie z
norma NAMUR NE43 (wersja: 03.02.2003)

Jedno aktywne wyjscie czestotliwosciowe/impulsowe, nieiskrobezpieczne:

¢ Moze reprezentowac predkos¢ przeptywu masowego lub objetosciowego, co mozna wykor-
zystac¢ do wskazywania predkosci przeptywu lub przeptywu zsumowanego

e Reprezentuje te same zmienne procesowe co wyjscie mA

e Skalowane w zakresie do 10 000 Hz

e Napiecie +15VDC +3% przy wewnetrznym rezystorze podciggajacym o wartosci 2,2 kQ

¢ Sygnat wyjéciowy jest liniowy wzgledem zmiennej procesowej do 12 500 Hz

e Konfiguracja polaryzacji: aktywny stan niski lub wysoki

¢ Mozna skonfigurowac jako wyjscie dyskretne do reprezentowania pieciu zdarzen dyskretnych,
kierunku przeptywu, zmiany kierunku przeptywu, trwania kalibracji lub wystapienie btedu.

Przytacze serwisowe, Modbus/RS-485 (zaciski 33-34)
e Po wlaczeniu zasilania zaciski 33 i 34 pracuja w trybie serwisowym przez 10 sekund:
- Protokét Modbus RTU
- 38400 bodéw
- Brak parzystosci
- Jeden bit stopu
- Adres 111
e Po 10 sekundach zaciski 33 i 34 przechodza do pracy w domysinym trybie Modbus/RS-485:
- Protokét Modbus RTU lub Modbus ASCII (domysinie: Modbus RTU)
- Predkos¢ transmisji od 1200 do 38 400 bodéw (domysInie: 9600)
- Konfigurowany bit stopu (domysInie: jeden bit stopu)
- Konfigurowana parzystos¢ (domyslnie: nieparzystosc)

HART/Bell 202:

* Sygnat HART Bell 202 jest naktadany na gtéwne wyjscie mA i jest dostepny dla interfejsu sys-
temu nadrzednego. Czestotliwos¢ 1,2 and 2,2 kHz; Amplituda: do 1,0 mA, 1200 bodéw; Wy-
maga rezystancji obcigzenia od 250 do 600 Q

* DomysIna wersja HART 5, mozliwos$¢ wyboru wersji HART 7

Jeden przycisk zerowania, ktéry umozliwia rozpoczecie procedury zerowania przeptywomierza

49



Dane techniczne

50

Tabela 7-3: We|wy i modut komunikacji cyfrowej dla przetwornikéw 1500 do

aplikacji napetniania i dozowania

Opis

Jedno aktywne wyjscie sygnatu 4-20 mA, nieiskrobezpieczne:

Odizolowane do +50 VDC od wszystkich innych wyjs¢ i masy

Maksymalne obcigzenie: 600 Q

Moze reprezentowac natezenie przeptywu masowego lub objetosciowego lub moze sterowac
praca dwupozycyjnego zaworu regulacyjnego cyfrowego lub tréjpozycyjnego zaworu analogo-
wego

Wyjscie jest liniowe wzgledem zmiennej procesowej w zakresie od 3,8 do 20,5 mA, zgodnie z
norma NAMUR NE43 (wersja: 03.02.2003)

Jedno lub dwa wyjscia dyskretne:

Moze reprezentowac stan trwania procesu napetniania lub stan alarmowy, lub moze sterowac
praca dyskretnego zaworu requlacyjnego

Maksymalny pobér pradu wynosi 500 mA

Konfiguracja zasilania wewnetrznego lub zewnetrznego

- Wewnetrzne zasilanie do 15 VDC +3%,wewnetrzny rezystor podciggajacy 2,2 kQ

- Zewnetrzne zasilanie maks. 3-30 VDC, pob6r pradu 500 mA przy maks. napieciu 30 VDC

Jedno wejscie dyskretne (mozna skonfigurowac zamiast jednego wyjscia dyskretnego):

Konfiguracja zasilania wewnetrznego lub zewnetrznego

Moze by¢ wykorzystany do rozpoczecia napetniania, zakonczenia napetniania, wstrzymania
napetniania, dokonczenia napetniania, kasowania licznika przeptywu zsumowanego napetnia-
nia, kasowania licznika masowego przeptywu zsumowanego, kasowania licznika objetosciowe-
go przeptywu zsumowanego lub kasowania wszystkich licznikéw przeptywu zsumowanego
(facznie z licznikiem przeptywu zsumowanego napetniania)

Przytacze serwisowe, Modbus/RS-485 (zaciski 33-34):

Po wiaczeniu zasilania zaciski 33 i 34 pracuja w trybie serwisowym przez 10 sekund:
- Protokét Modbus RTU

- 38400 bodéw

- Brak parzystosci

- Jeden bit stopu

- Adres 111

Po 10 sekundach zaciski 33 i 34 przechodza do pracy w domyslnym trybie Modbus/RS-485:
- Protokét Modbus RTU lub Modbus ASCI (domysinie: Modbus RTU)

- Predkos$¢ transmisji od 1200 do 38 400 bodéw (domysInie: 9600)

- Konfigurowany bit stopu (domysInie: jeden bit stopu)

- Konfigurowana parzystos¢ (domyslnie: nieparzystosc)

Jeden przycisk zerowania, ktéry umozliwia rozpoczecie procedury zerowania przeptywomierza
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Tabela 7-4: We|wy i modut komunikacji cyfrowej dla przetwornikéw 2500

Opis

Trzy kanaty sygnatu wejsciowego/wyjsciowego (A, B i C), ktére mozna skonfigurowac przy uzyciu
nastepujacych opcji:(")
e Jedno lub dwa aktywne wyjscia sygnatu 4-20 mA (kanaty Ai B)
- Nieiskrobezpieczne
- Odizolowane do +50 VDC od wszystkich innych wyjs¢ i masy
- Maksymalne obciazenie dla mA1: 820 Q; dla mA2: 420 Q
- Moze reprezentowac natezenie przeptywu masowego lub objetosciowego, gestos¢, tem-
perature lub prad cewek pobudzajacych
- Wyjscie jest liniowe wzgledem zmiennej procesowej w zakresie od 3,8 do 20,5 mA, zgodnie
znorma NAMUR NE43 (wersja: 03.02.2003)
¢ Jedno lub dwa aktywne lub pasywne wyjscia czestotliwosciowe/impulsowe (kanaty Bi C):
- Nieiskrobezpieczne
- Moga reprezentowac predkos¢ przeptywu masowego lub objetosciowego, co mozna wy-
korzystac¢ do wskazywania predkosci przeptywu lub przeptywu zsumowanego
- ]esli skonfigurowano podwdijne wyjscie impulsowe, kanaty s3 elektrycznie izolowane, ale
nie s3 niezalezne(®
- Skalowane w zakresie do 10 000 Hz
- Jezelijest aktywne, napiecie wyjsciowe +15 VDC +3% przy wewnetrznym rezystorze pod-
ciggajacym o wartosci 2,2 kQ
- ]edlijest pasywne, napiecie wyjsciowe wynosi maksymalnie 30 VDC, 24 VDC typowo, pobor
pradu do 500 mA przy napieciu 30 VDC
Sygnat wyjsciowy jest liniowy wzgledem zmiennej procesowej do 12 500 Hz
. Jedno lub dwa aktywne lub pasywne wyjscia dyskretne (kanaty B i C):
- Nieiskrobezpieczne
- Moze reprezentowac piec zdarzen dyskretnych, zmiane kierunku przeptywu, przeptyw do
przodu/do tytu, trwanie kalibracji lub wystapienie btedu
- Jezelijest aktywne, napiecie wyjsciowe +15 VDC +3% przy wewnetrznym rezystorze pod-
ciggajacym o wartosci 2,2 kQ
- ]edlijest pasywne, napiecie wyjsciowe wynosi maksymalnie 30 VDC, 24 VDC typowo, pobor
pradu do 500 mA przy napieciu 30 VDC
¢ Jedno wejscie dyskretne (kanat C)

Przytacze serwisowe, Modbus/RS-485 (zaciski 33-34):
e Po wlaczeniu zasilania zaciski 33 i 34 pracujg w trybie serwisowym przez 10 sekund:
- Protokét Modbus RTU
- 38400 bodéw
- Brak parzystosci
- Jedenbit stopu
- Adres 111
e Po 10 sekundach zaciski 33 i 34 przechodza do pracy w domysinym trybie Modbus/RS-485:
- Protokét Modbus RTU lub Modbus ASCII (domysinie: Modbus RTU)
- Predkos¢ transmisji od 1200 do 38 400 bodéw (domysInie: 9600)
- Konfigurowany bit stopu (domysInie: jeden bit stopu)
- Konfigurowana parzystos¢ (domyslnie: nieparzystosc)

HART/Bell 202:

e Sygnat HART Bell 202 jest naktadany na gtéwne wyjscie sygnatu mA i jest dostepny dla interfej-
su systemu nadrzednego. Czestotliwos¢ 1,2 and 2,2 kHz; Amplituda: do 1,0 mA, 1200 bodéw;
Wymaga rezystancji obcigzenia od 250 do 600 Q

* DomysIna wersja HART 5, mozliwos$¢ wyboru wersji HART 7

(1) Gdy zaméwiono typ B wyjscia, kanaty sq konfigurowane w fabryce dla dwéch wyjs¢ sygnatu mA oraz jednego
wyjscia czestotliwosciowego. JeZeli wybrano typ C, kanaty sq konfigurowane w fabryce zgodnie z wymogami
klienta.
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(2) Do transferu tradycyjnego przy uzyciu podwdjnego wyjscia czestotliwosciowego mozna skonfigurowa¢ dwa
wyjscia czestotliwosciowe dla przetwornika. Drugie wyjscie moze mie¢ przesuniecie fazowe -90, 0, 90 lub
180 stopni wzgledem wyjscia pierwszego lub wyjscie podwdjne impulsowe moze dziata¢ w trybie specjalnym

Wymagania srodowiskowe

Tabela 7-5: Warunki otoczenia

Typ Wartos¢
Zakres temperatury otoczenia | od -40 do +131 °F (od -40 do +55 °C)
(podczas pracy)

Zakres temperatury otoczenia
(podczas przechowywania)

~40to +185 °F (40 to +85 °C)

Dopuszczalna wilgotnos¢

5 do 95% wilgotnosci wzglednej, bez kondensacji w tempera-
turze 140 °F (60 °C)

Dopuszczalne drgania

Spetnia wymagania normy IEC 60068-2-6, test wytrzymatosci, 5
do 2000 Hz, 50 cykli obciazenia 1,0 g

Wptyw pél elektromagnetycz-
nych

Zgodny z dyrektywa EMC 2004/108/WE wg normy EN 61326
(Srodowiska przemystowe)

Zgodny z norma NAMUR NE-21 (22.08.2007)

Wptyw temperatury otoczenia
(opcja z wyjsciem analogo-

wym)

Na wyjscie mA: £0,005% szerokosci zakresu pomiarowego na °C
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Dane konstrukcyjne

llustracja 7-1: Wymiary przetwornika
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llustracja 7-2: Wymiary zdalnego procesora lokalnego
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llustracja 7-3: Wymiary zdalnego rozszerzonego procesora lokalnego
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analogowe we/wy
okablowanie 38
przewody 35

atesty do prac w obszarach niebezpiecznych
planowanie 5

H

HART
okablowanie petli pojedynczej 35,38
okablowanie sieciowe 36,39

K

kabel
przygotowanie kabla 4-zytowego 8,15
przygotowanie kabla 9-zytowego 19
typy i uzycie kabli 9-zytowych 22,23
typy kabli 4-zytowych 10,17
kabel 4-zytowy
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przygotowanie 8,15
typy 10,17
kabel 9-zytowy
podfaczanie do czujnika 24,27
przygotowanie 19
typy i uzycie 22,23
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konfigurowane we/wy
okablowanie wejscia dyskretnego 46, 47
okablowanie wyjscia czestotliwosciowego 37
Okablowanie wyjscia czestotliwosciowego 42
okablowanie wyjscia dyskretnego 44, 45
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odlegtosci do okablowania 3
montaz

zdalny procesor lokalny 14
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okablowanie
do czujnika 24,27
ekranowany kabel 9-zytowy 27
kabel 9-zytowy z ostong z tworzywa sztucznego 24
petla pojedyncza HART 35,38
podstawowe analogowe 35,38
praca sieciowa HART 36, 39
przetwornik ze zdalnym procesorem lokalnym 18
wejscie dyskretne 46,47
wyjscie czestotliwosciowe 37,40, 42
wyjcie dyskretne 44,45
zbrojony kabel 9-zytowy 27

P

podtaczenie
zacisk odniesienia 26, 30

zdalne przy uzyciu kabla 4-zytowego z czujnikiem 11

U
uziemienie
instalacja zdalna z kablem 4-zytowym 11
instalacja zdalnego procesora lokalnego i zdalnego
przetwornika 32

W

wejscie dyskretne

okablowanie 46,47
wskaznik

komponenty 1
wyjscie czestotliwosciowe

okablowanie 37,40, 42
wyjscie dyskretne

okablowanie 44,45
wyjscie mA

okablowanie 35,38
wymagania

dotyczace zasilania 5

y4
zaciski

czujnik 26,30

zdalny procesor lokalny 26,30
zasilanie pradem statym, patrz Zasilanie
zasilanie pradem zmiennym, patrz Zasilanie
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