Installationsanleitung
20002175, Rev BC
Februar 2020

Micro Motion  Coriolis-Sensoren der T-Serie
fiir Durchfluss und Dichte

| ;

EMERSON

MICRO MOTION

&

MICRO MOTION EMEI'{SONW



Sicherheitshinweise

Die Sicherheitshinweise in dieser Anleitung dienen dem Schutz von Personal und Geraten/Anlagen. Die Sicherheitshinweise sind
sorgfdltig durchzulesen, bevor mit dem nachsten Schritt fortgefahren wird.

Sicherheitshinweise und Zulassungsinformationen

Dieses Micro Motion Produkt entspricht allen anwendbaren europdischen Richtlinien, sofern es entsprechend den Anweisungen in
dieser Installationsanleitung installiert ist. Die Richtlinien, die dieses Produkt betreffen, sind in der EU-Konformitétserklarung
aufgefiihrt. Die EU-Konformitatserkldrung mit allen anwendbaren europdischen Richtlinien sowie die kompletten ATEX-
Installationszeichnungen und -Anweisungen sind im Internet unter www.emerson.com verfiigbar oder tiber den Micro Motion
Kundenservice erhiltlich.

Informationen beziiglich Geraten, die der europdischen Druckgeraterichtlinie entsprechen, finden sich im Internet unter
WWW.emerson.com.

Fir Installationen in Ex-Bereichen in Europa ist die Norm EN 60079-14 zu beachten, sofern keine nationalen Normen anwendbar
sind.

Weitere Informationen

Die kompletten technischen Daten des Produktes sind im Produktdatenblatt aufgefiihrt. Informationen zur Stérungsanalyse und -
beseitigung finden sich in der Konfigurationsanleitung. Produktdatenbldtter und Anleitungen sind auf der Internetseite von Micro
Motion unter www.emerson.com verfiigbar.

Vorgaben zum Riicksendeverfahren

Zur Warenriicksendung befolgen Sie bitte das Riicksendeverfahren von Micro Motion. Dieses Verfahren sorgt fiir die Einhaltung
der gesetzlichen Transportvorschriften und gewdhrleistet ein sicheres Arbeitsumfeld fiir die Mitarbeiter von Micro Motion. Bei
Nichteinhaltung des von Micro Motion festgeschriebenen Verfahrens wird Micro Motion die Annahme der zuriickgesendeten
Produkte verweigern.

Informationen zu Riicksendeverfahren und die entsprechenden Formulare sind online auf unserer Support-Website
www.emerson.com verfligbar oder telefonisch tiber den Micro Motion Kundenservice erhiltlich.

Emerson Flow Kundendienst
E-Mail:
e Weltweit: flow.support@emerson.com

e Asien/Pazifik: APflow.support@emerson.com

Telefon:

Nord- und Siitdamerika Europa und Naher Osten Asien|Pazifik

Vereinigte Staaten | 800-522-6277 Vereinigtes Konig- | 0870240 1978 Australien 800158 727
reich

Kanada +1303-527-5200 | Niederlande +31(0) 704 136 Neuseeland 099 128 804

666
Mexiko +41(0) 417686 Frankreich 0800917901 Indien 800440 1468
111

Argentinien +54 114837 7000 | Deutschland 0800 1825347 Pakistan 8885502682

Brasilien +55153413 8000 | Italien 8008 77334 China +86 2128929000
Mittel- und Osteu- | +41(0) 41 7686 Japan +81 357696803
ropa 111
Russland/GUS +7 495995 9559 Stidkorea +82 23438 4600
Agypten 0800 0000015 Singapur +656777 8211
Oman 80070101 Thailand 0018004416426
Katar 4310044 Malaysia 800814008
Kuwait 66329901
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1.1

1.2

Installationsanleitung

Einfihrung

Uber dieses Dokument

Dieses Dokument enthalt Informationen (iber die Planung, Montage, Verkabelung und
Erdung des Sensors T-Serie.

Es wird davon ausgegangen, dass die Anwender Kenntnisse (iber die grundlegenden
Konzepte und Verfahren fiir die Installation, Konfiguration und Wartung von
Messumformern und Sensoren haben.

Gefahrenhinweise

In diesem Dokument werden auf der Grundlage der ANSI-Normen Z535.6-2011 (R2017)
die folgenden Kriterien fiir Gefahrenhinweise verwendet.

A VORSICHT
Wenn die Gefahrensituation nicht vermieden wird, wird es zu schwerwiegenden bis
todlichen Verletzungen.

I\ WARNUNG
Wenn die Gefahrensituation nicht vermieden wird, kénnte es zu schwerwiegenden bis
todlichen Verletzungen.

!\ ACHTUNG
Wenn die Gefahrensituation nicht vermieden wird, wird oder konnte es zu leichten bis
mittelschweren Verletzungen kommen.

BEACHTEN

Wenn die Situation nicht vermieden wird, kann es zu einem Verlust von Daten, zu
Sachschdden, Schaden an der Hardware oder Schaden an der Software kommen. Es
besteht keine ernstzunehmende Verletzungsgefahr.

Physischer Zugang

BEACHTEN

Nicht autorisiertes Personal kann potenziell erhebliche Schdaden und/oder eine fehlerhafte
Konfiguration der Systeme und Anlagen des Endbenutzers verursachen. Die Systeme und
Anlagen sind gegen vorsatzliche oder unbeabsichtigte Benutzung zu sichern.

Die physische Sicherung ist wesentlicher Bestandteil eines Sicherheitsprogramms und fiir
den Schutz lhres Systems oder Ihrer Anlage unerldsslich. Der physische Zugang ist
einzuschranken, um den Schutz der Systeme und Anlagen des Benutzers zu
gewdhrleisten. Dies gilt fiir alle Systeme und Anlagen des Standorts.
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1.3 Zugehorige Dokumentation

Die gesamte Produktdokumentation findet sich auf der Produktdokumentations-DVD, die
im Lieferumfang des Produkts enthalten ist, oder unter www.emerson.com.

Fiir weitere Informationen siehe eines der folgenden Dokumente:

e Zusammen mit dem Sensor gelieferte oder unter www.emerson.com/
flowmeasurement verfligbare Dokumentation der Zulassungen fiir Ex-Bereiche

* Produktdatenblatt Micro Motion Messsysteme der T-Serie fiir Durchfluss und Dichte

* leitfaden fiir die Vorbereitung und den Anschluss des 9-adrigen Micro Motion
Durchflussmesssystemkabels

e Handbiicher fiir die Installation, Konfiguration und Verwendung der Messumformer

Micro Motion T-Serie
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2.1

Installationsanleitung

Planung

Checkliste fiir die Installation

O Sicherstellen, dass die Ex-Klassifizierung auf dem Zulassungstypenschild zu der
Umgebung, in der das Messsystem installiert werden soll, passt.

5\ WARNUNG
Die Nichteinhaltung der Zulassungsvorgaben kann zu einer Explosion und in deren
Folge zu Personenschdden bis hin zum Tode fiihren.

O Priifen, ob die Umgebungs- und Prozesstemperaturen innerhalb der Grenzwerte des
Messsystems liegen.

O Verfligt der Sensor (iber einen integrierten Messumformer, ist keine Verkabelung
zwischen Sensor und Messumformer erforderlich. Fiir die Verkabelung der
Signalleitungen und Spannungsversorgung sind die Anweisungen in der
Installationsanleitung des Messumformers zu befolgen.

O Wenn der Messumformer (ber eine externe Elektronik verfiigt, sind die Anweisungen
fiir die Verkabelung von Sensor und Messumformer in dieser Installationsanleitung zu
befolgen. AnschlieRend miissen die Anweisungen fiir die Verkabelung von Signal und
Spannungsversorgung in der Installationsanleitung des Messumformers befolgt
werden.

Tabelle 2-1: Maximale Kabellangen

Kabeltyp Zum Messumformer Max. Kabelldnge
Micro Motion Messumformer 9739 MVD 305m
9-adrig und 5700
Alle anderen MVD-Messum- 18 m
former
Micro Motion Alle 4-adrigen MVD-Messum- | 305 m ohne Zulassung fiir Ex-Bereiche
4-adrig former 152 m fiir Sensoren mit Kennzeichnung
Ic
305 m fiir Sensoren mit Kennzeichnung
I1B

Tabelle 2-2: Maximale Liangen fiir vom Kunden bereitgestellte 4-adrige Kabel

Funktion der Ader Leiterquerschnitt Max. Kabelldnge
Spannungsversorgung (VDC) | 0,326 mm?2 91m

0,518 mm? 152 m

0,823 mm? 305m
Signal (RS-485) 0,326 mm2 oder groRer 305m
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O Fiir optimale Leistung den Sensor in der bevorzugten Ausrichtung montieren. Der
Sensor funktioniert in jeder Einbaulage, solange die Messrohre voll mit Prozessmedium
gefillt sind.

O Das Messsystem so installieren, dass der Pfeil fiir die Durchflussrichtung auf dem
Sensorgehause der tatsdchlichen Durchflussrichtung des Prozesses entspricht. (Die
Durchflussrichtung ist auch (iber die Software wahlbar.)

Bewadhrte Verfahren

Die folgenden Informationen kénnen dabei helfen, optimale Ergebnisse mit dem Sensor
zu erzielen.

* Beider Verwendung von Micro Motion Sensoren gibt es keine besonderen
Anforderungen an die Rohrleitungsfiihrung. Gerade Ein- oder Auslaufstrecken sind
nicht erforderlich.

* Istder Sensorin einer vertikalen Rohrleitung installiert, sollten Fliissigkeiten und
Schlamme den Sensor von unten nach oben durchstromen. Gase sollten abwadrts
stromen.

 Die Sensor-Messrohre stets mit Prozessmedium gefillt halten.

¢ Um den Durchfluss durch den Sensor mit einem Ventil zu unterbrechen, das Ventil
auslaufseitig vom Sensor installieren.

* Biege- und Torsionsbelastungen des Messsystems minimieren. Das Messsystem nicht
fiir die Ausrichtung versetzter Rohrleitungen verwenden.

* Der Sensor erfordert keine zusétzlichen Halterungen. Die Flansche halten den Sensor in
jeder Einbaulage.

Temperaturgrenzen

Die Sensoren konnen innerhalb der Prozess- und Umgebungstemperaturbereiche
verwendet werden, die in den Temperaturdiagrammen dargestellt sind. Bei der Auswahl
der Elektronikoptionen sollten diese Temperaturdiagramme nur als allgemeine Richtlinie
angesehen werden. Liegen die Prozessbedingungen nahe den grauen Bereichen, sollte
Kontakt mit dem Micro Motion Kundendienst aufgenommen werden.

Anmerkung

* Die Elektronik ist bei einer Umgebungstemperatur unter -40,0 °C und tiber 60,0 °C
nicht einsetzbar. Wenn ein Sensor in einer Umgebungstemperatur verwendet werden
soll, die auRerhalb des fiir die Elektronik zuldssigen Bereichs liegt, muss die Elektronik
an einem externen Ort montiert werden, an dem die Umgebungstemperatur innerhalb
des zuldssigen Bereichs (grauer Bereich der Temperaturdiagramme) liegt.

» Die Temperaturgrenzen kénnen im Rahmen von Ex-Zulassungen weiter eingeschrankt
werden. Siehe die Dokumentation bzgl. Ex-Zulassung, die mit dem Sensor mitgeliefert
wird oder unter www.emerson.com/flowmeasurement verfiigbar ist.

 Die Option, die Elektronik abgesetzt zu montieren, ermdglicht es, das Sensorgehéuse
ohne Messumformer, Core-Prozessor oder Anschlussdose zu isolieren und die
Temperaturklassifizierung nicht zu beeintrdchtigen. Wenn das Sensorgehduse bei

Micro Motion T-Serie
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erhohten Prozesstemperaturen iber 60,0 °C isoliert wird, ist sicherzustellen, dass die
Elektronik nicht in die Isolierung einbezogen wird, da dies anderenfalls zum Ausfall der
Elektronik fiihren kann.

Umgebungs- und Prozesstemperaturgrenzen fiir alle Modelle
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A. Umgebungstemperatur des Core-Prozessors oder Messumformers in °F (°C)
B. Max. Prozesstemperatur in °F (°C)
C. Der Messumformer ist abgesetzt unter Verwendung einer Anschlussdose zu montieren
D. Temperatur unter -40 °C (-40 °F); der Messumformer ist abgesetzt unter Verwendung
einer Anschlussdose zu montieren
2.4 Empfehlungen fiir Hygieneanwendungen

sowie Anwendungen mit Selbstentleerung

Fiir optimale Reinigung und Entleerung:
e Wenn moglich, den Sensor in einer vertikalen Rohrleitung installieren, mit
Durchflussrichtung durch den Sensor nach oben.

e Der min. Neigungswinkel des Sensors ist vom Prozessanschluss abhdngig. Siehe
Abbildung 2-1 und Tabelle 2-3.
e Fiir Anwendungen mit Reinigung im eingebauten Zustand (CIP) empfiehlt Micro

Motion zur Reinigung des Sensors eine generell akzeptierte
Stromungsgeschwindigkeit von mindestens 1,5 m/s.

e Wenn die Prozessrohrleitung groRer als das Sensormessrohr sein muss, konnen
exzentrische Reduzierstiicke verwendet werden, um eine vollstindige Entleerung

Installationsanleitung 11



Planung

Installationsanleitung

Februar 2020 20002175
sicherzustellen. In diesem Fall miissen die Prozessanschliisse der Rohrleitung und des
Sensors die gleiche Abmessung haben. Siehe Abbildung 2-2.

Anmerkung
Als Teil eines Reinigungsprozesses kénnen auf Skid montierte Systeme am Ende des
Reinigungsprozesses mit Stickstoff gesplilt werden. Werden exzentrische
Reduzierstlicke verwendet, kann es sein, dass in dem Rohrleitungsabschnitt, der an das
Reduzierstlick grenzt, Gas zuriickbleibt. Die Sensorleistung kann durch stoBartigen
Durchfluss, hervorgerufen durch Gasblasen im Fliissigkeitsstrom, negativ beeinflusst
werden.
e Der Zwischenraum zwischen dem Elektronikgehduse und dem Sensorgehduse sollte
periodisch inspiziert werden. Diesen Zwischenraum bei Bedarf manuell reinigen.
e Prozessanschliisse des Typs Tri-Clamp® und DIN 11851 erfordern fiir die Einhaltung der
EHEDG-Anforderungen fiir Hygieneanwendungen spezielle Dichtungen.
Abbildung 2-1: Neigung des Sensors
A. Neigungswinkel
B. Richtung des Schwerpunkts
Tabelle 2-3: Min. Neigungswinkel
An- - .
Modell schluss- Beschreibung Mot
kel
code
TO25F, T0O25T 621 13 mm Hygieneanschluss (Tri-Clamp-kompatibel) 47°
670 Hygieneanschluss DN10 gemaR DIN 11851 47°
671 Hygieneanschluss DN15 gemd DIN 11851 47°
676 Hygieneanschluss DN15 gemaf3 DIN 11864-1A 47°
TO50F, TO50T 621 13 mm Hygieneanschluss (Tri-Clamp-kompatibel) 0°
671 Hygieneanschluss DN15 gemaR DIN 11851 47°
676 Hygieneanschluss DN15 gemaf3 DIN 11864-1A 47°
TO75F, TO75T 622 19,0 mm Hygieneanschluss (Tri-Clamp-kompatibel) 0°
12 Micro Motion T-Serie
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Tabelle 2-3: Min. Neigungswinkel (Fortsetzung)
Modell ?cnhluss- Beschreibung kMeIIn ol
code
623 25 mm Hygieneanschluss (Tri-Clamp-kompatibel) 47°
662 Hygieneanschluss DN25 gemdf3 1SO 2853 (IDF) 47°
672 Hygieneanschluss DN25 gemaf3 DIN 11851 47°
677 Hygieneanschluss DN25 gemafd DIN 11864-1A 47°
692 Hygieneanschluss DN25 SMS 1145 32°
T100F, T100T 623 25 mm Hygieneanschluss (Tri-Clamp-kompatibel) 0°
624 38 mm Hygieneanschluss (Tri-Clamp-kompatibel) 46°
672 Hygieneanschluss DN25 gemaR DIN 11851 0°
677 Hygieneanschluss DN25 gemdR DIN 11864-1A 0°
T150F, T150T 624 38 mm Hygieneanschluss (Tri-Clamp-kompatibel) 0°
625 51 mm Hygieneanschluss (Tri-Clamp-kompatibel) 46°
663 Hygieneanschluss DN51 gemaf 1SO 2853 (IDF) 47°
673 Hygieneanschluss DN40 gemaR DIN 11851 0°
674 Hygieneanschluss DN50 gemaf3 DIN 11851 47°
678 Hygieneanschluss DN50 gemaf3 DIN 11864-1A 47°
693 Hygieneanschluss DN51 SMS 1145 32°
Abbildung 2-2: Exzentrisches Reduzierstiick
C j‘
A. Exzentrisches Reduzierstiick
B. Der Prozessanschluss der Rohrleitung hat die gleiche Abmessung wie der
Prozessanschluss des Sensors
C. Sensorgehduse
Installationsanleitung 13
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3 Montage

3.1 Montage des Sensors

Drehmomente und eine Biegebelastung der Prozessanschliisse durch bewdhrte Verfahren
minimieren.

BEACHTEN

e Durch Anheben des Sensors an der Elektronik oder den Spiilanschliissen kann das Gerat
beschadigt werden.

e Um die Gefahrvon Problemen durch Fliissigkeitsansammlungen im Elektronikgehduse
zu reduzieren, bei der Ausrichtung der Messumformer oder Sensor-Anschlussdosen
darauf achten, dass die Kabeleinfiihrungen nicht nach oben zeigen.

Prozedur

Montage des Sensors.

Anmerkungen
e Den Sensor nicht zur Abstiitzung der Rohrleitung verwenden.

* Der Sensor erfordert keine zusétzlichen Halterungen. Die Flansche halten den Sensor in
jeder Einbaulage.

3.2 Installation von abgesetzten Elektroniken

Wenn der Sensor iber eine abgesetzte Elektronik verfiigt, ist das Distanzstiick auf dem
Sensorgehduse zu montieren.

Installationsanleitung 15
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Abgesetzte Core-Prozessoren werden werksseitig bestimmten Sensoren zugeordnet. Die
Core-Prozessoren miissen bei dem jeweiligen Sensor, mit dem sie geliefert wurden,
verbleiben.

BEACHTEN
Das Distanzstiick und die Durchfiihrung stets sauber und trocken halten. Feuchtigkeit
oder Verunreinigungen im Distanzstlick oder der Durchfiihrung kénnen die Elektronik
beschaddigen und zu Messfehlern oder Stérungen des Durchflussmesssystems fiihren.
Prozedur
1. Die Kunststoffkappe von der Durchfiihrung des Sensors entfernen und dem
Recycling zufiihren.
Abbildung 3-1: Durchfiihrung und Bauteile des Distanzstiicks
A. Messumformer oder Core-Prozessor
B. Distanzstiick
C. O-Ring
D. Durchfiihrung
E. Klemmring
F. Klemmschraube
G. Kunststoffverschluss
H. Kunststoffkappe
2. Die Klemmschraube |6sen und den Klemmring entfernen. Den O-Ring auf der
Durchfiihrung belassen.
3. Den Kunststoffverschluss des Distanzstiicks entfernen und dem Recycling zufiihren.
16 Micro Motion T-Serie
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4. Das Distanzstiick auf die Durchfiihrung aufsetzen. Dazu die Nuten auf der

Unterseite des Distanzstiicks sorgfiltig auf die Nuten der Durchfiihrung ausrichten.

5. Klemmring schlieBen und Klemmschraube mit 1,47 N m bis 2,03 N m anziehen.

Drehen der Anschlussdose oder des 800-Core-
Prozessors (optional)

Eine integrierte Anschlussdose oder ein 800-Core-Prozessor kann in Schritten von jeweils
45 Grad in eine von insgesamt acht moglichen Stellungen gedreht werden.

Abbildung 3-2: Teile fiir das Drehen der Anschlussdose oder des 800-Core-Prozessors
auf dem Sensor

mO N wm™>

Gehduse
Klemmring
Klemmringschraube
Durchfiihrung
Ausrichtungsnuten

Anmerkung

In dieser Abbildung ist der 800-Core-Prozessor zu sehen. Die Anschlussdose sieht etwas
anders aus.

Prozedur

1.
2.

Die Klemmringschraube l6sen und den Klemmring entfernen.

Das Gehduse vorsichtig von der Durchfiihrung trennen, jedoch nur so weit, dass der
Abstand zu den Ausrichtungsnuten ausreichend grof8 ist, um das Gehduse drehen
zu kénnen.

Das Gehduse in die gewtinschte Position drehen und auf die Ausrichtungsnuten
ausrichten.

Das Gehduse auf die Durchfiihrung aufsetzen.
Den Klemmring wieder anbringen und die Klemmringschraube festziehen.

17
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4 Verkabelung der
Spannungsversorgung und E/A-
Verkabelung des Messumformers

4.1 Verkabelungsoptionen

Die Vorgehensweise zur Verkabelung richtet sich nach der vorhandenen Elektronikoption.

Tabelle 4-1: Vorgehensweise zur Verkabelung entsprechend der Elektronikoption

Elektronikoption Vorgehensweise zur Verkabelung

Integrierter Messumformer Der Messumformer ist bereits mit dem Sensor verbunden. Es ist
keine Verkabelung zwischen Sensor und Messumformer erfor-
derlich. Siehe die Installationsanleitung fiir den Messumformer
bzgl. der Verkabelung der Spannungsversorgung und der Signal-
leitungen an den Messumformer.

MVD" Direct Connect™ Es gibt keinen zu verkabelnden Messumformer. Siehe das Micro
Motion Messsysteme mit MVD Direct Connect Handbuch zur Verka-
belung der Spannungsversorgung und der Signalleitungen zwi-
schen dem Sensor und dem unmittelbaren Host-System.

Integrierter Core-Prozessor mit | Der Core-Prozessor ist bereits mit dem Sensor verbunden. Ein 4-
abgesetztem Messumformer | adriges Kabel zwischen Core-Prozessor und Messumformer an-
schlieBen. Siehe Anschluss des 4-adrigen Kabels.

Abgesetzter Core-Prozessor Den Sensor mit einem 9-adrigen Kabel mit dem Messumformer/
mit Anschluss an den Messum- | Core-Prozessor verbinden. Siehe Anschluss des 9-adrigen Kabels
former sowie den Micro Motion Leitfaden fiir die Vorbereitung und den An-

schluss des 9-adrigen Micro Motion Durchflussmesssystemkabels
(Leitfaden fiir die Vorbereitung und den Anschluss des 9-adrigen
Durchflussmesssystemkabels).

Abgesetzter Core-Prozessor ge- | *  Ein 4-adriges Kabel zwischen Core-Prozessor und Messumfor-
trennt vom Messumformer - mer anschlieRen. Siehe Anschluss des 4-adrigen Kabels.

Double-H
ouble-rop * Den Sensor mit einem 9-adrigen Kabel mit dem Core-Prozes-

sor verbinden. Siehe Anschluss des 9-adrigen Kabels sowie
den Micro Motion Leitfaden fiir die Vorbereitung und den An-
schluss des 9-adrigen Micro Motion Durchflussmesssystemkabels

I\ WARNUNG
Sicherstellen, dass die Ex-Klassifizierung auf dem Zulassungstypenschild des Sensors zu
der Umgebung, in der der Sensor installiert werden soll, passt. Installationen, die nicht
den Anforderungen nach Eigensicherheit im Ex-Bereich entsprechen, kénnen zu einer
Explosion und in deren Folge zu ernsthaften Personenschaden bis hin zum Tode fiihren.

BEACHTEN
Alle Gehdusedeckel und Kabeleinfiihrungen komplett schlieRen und auf festen Sitz
achten. Im Fall von unsachgemaR abgedichteten Gehdusen kann Feuchtigkeit eindringen
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und in die Elektronik gelangen, was wiederum zu Messfehlern oder dem Ausfall des
Durchflussmesssystems fiihren kann. Samtliche Dichtungen und O-Ringe inspizieren und
fetten.

4.2 Anschluss des 4-adrigen Kabels

4.2.1 Arten und Verwendung von 4-adrigen Kabeln

Micro Motion bietet zwei Arten von 4-adrigen Kabeln an: abgeschirmt und armiert. Beide
Arten enthalten Beidrdhte am Schirm.

Das von Micro Motion gelieferte Kabel besteht aus einem Adernpaar mit einem roten und
schwarzen 0,823 mm?2 Draht fiir die Gleichspannungsversorgung und einem Adernpaar
mit einem weilBen und griinen 0,326 mm?2 Draht fiir den RS-485-Anschluss.

Das vom Kunden beigestellte Kabel muss folgende Anforderungen erfiillen:
e Paarweise verdrillt (Twisted-Pair-Kabel).

e Entsprechende Anforderungen fiir Ex-Bereiche, wenn der Core-Prozessor in einem Ex-
Bereich installiert wird.

 Leiterquerschnitt entsprechend der Lange des Kabels zwischen Core-Prozessor und

Messumformer oder Host.
Leiterquerschnitt Max. Kabellange
VDC 0,326 mm?2 91Tm
VDC 0,518 mm?2 152 m
VDCO0,823 mm? 305m
RS-485 0,326 mm? oder groRer 305m
4.2.2 Vorbereitung eines Kabels mit einem Kabelschutzrohr
aus Metall
Prozedur
1. Den Core-Prozessor mithilfe eines Schlitzschraubendrehers entfernen.
2. Das Kabelschutzrohr gegen den Sensor schieben.
3. Das Kabel durch das Kabelschutzrohr fiihren.
4. Die Beidrahte abschneiden und an beiden Enden des Kabelschutzrohrs frei hangen
lassen.
4.2.3 Vorbereitung eines Kabels mit vom Anwender

bereitgestellten Kabelverschraubungen

Prozedur

1. Den Core-Prozessor mithilfe eines Schlitzschraubendrehers entfernen.
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2. Die Drahte durch die Stopfbuchsenmutter und die Kabelverschraubung fiihren.
Aj\ B j\
A. Kabelverschraubung
B. Stopfbuchsenmutter

3. Die RS-485-Abschirmung und die Beidrahte an der Erdungsschraube im Innern des
Gehduse terminieren.

4. Die Kabelverschraubung gemaR den Anweisungen des Herstellers montieren.

4.2.4 Vorbereitung eines Kabels mit von Micro Motion
bereitgestellten Kabelverschraubungen

Prozedur

1. Den Core-Prozessor mithilfe eines Schlitzschraubendrehers entfernen.
2. Die Adern durch die Stopfbuchsenmutter und den Klemmeinsatz fiihren.

A. Stopfbuchsenmutter
B. Klemmeinsatz

3. Die Kabelummantelung entfernen.

Option Bezeichnung
NPT-Kabelverschraubung 114 mm entfernen
M20-Kabelverschraubung 108 mm entfernen

4. Die durchsichtige Umhiillung und das Fiillmaterial entfernen.
5. Den gréRten Teil des Schirms entfernen.

Option Bezeichnung
NPT-Kabelverschraubung Alles bis auf 19 mm entfernen
M20-Kabelverschraubung Alles bis auf 13 mm entfernen
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6. Die Beidrahte zweimal um die Abschirmung wickeln und die Giberstehenden Enden
der Beidrahte abschneiden.

(

A. Beidrdhte um Abschirmung gewickelt

7. Nur fiir Folienschirm (geschirmtes Kabel):

Anmerkung

Im Fall eines Geflechtschirms (armiertes Kabel) diesen Schritt auslassen und mit
dem ndchsten Schritt fortfahren.

Option

Bezeichnung

NPT-
Kabelverschraubung

a. Den abgeschirmten Schrumpfschlauch tber die Beidrahte
schieben. Sicherstellen, dass die Drdhte vollstandig
abgedeckt sind.

b. Die Umhiillung 121,1 °C erwdrmen, um sie zu schrumpfen.
Das Kabel dabei nicht verbrennen.

c. Den Klemmeinsatz so positionieren, dass das innenliegende
Ende blindig mit dem Geflecht des Schrumpfschlauchs
abschlieR3t.

ﬂi A= MW

A. Schrumpfschlauch mit Abschirmung
B. Nach der Warmeeinwirkung

M20-
Kabelverschraubung

8 mm abschneiden.

A. Abschneiden
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8. Firden Zusammenbau der Kabelverschraubung die Abschirmung oder den
Geflechtschirm zuriick tiber den Klemmeinsatz und 3 mm {iber den O-Ring falten.

A. Zurlickgefaltete Abschirmung

9. Die Kabelverschraubung in die Offnung des Kabelschutzrohrs am Gehiuse des
Core-Prozessors einbauen.

10. Die Drahte durch die Kabelverschraubung fiihren und die Stopfbuchsenmutter an
der Kabelverschraubung festziehen.

A. Zuriickgefaltete Abschirmung
B. Kabelverschraubung

4.2.5 Anschluss der Adern an die Anschlussklemmen des
Core-Prozessors

Nach der Vorbereitung und (sofern erforderlich) Abschirmung des 4-adrigen Kabels die
einzelnen Adern des 4-adrigen Kabels an die Anschlussklemmen des Core-Prozessors
anschlieRen.

Prozedur

1. Die Adern an die Anschlussklemmen des Core-Prozessors anschlieRen.

e Beim Anschluss an einen standardmaRigen Core-Prozessor die folgenden
Abbildungen und Anschliisse verwenden:
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A. Anschlussklemme 1 (Spannungsversorgung +): rot

B. Anschlussklemme 2 (Spannungsversorgung -): schwarz
C. Anschlussklemme 3 (RS-485/A): weil3

D. Anschlussklemme 4 (RS-485/B): griin

e Beim Anschluss an einen Core-Prozessor mit erweitertem Funktionsumfang die
folgenden Abbildungen und Anschliisse verwenden:

A. Anschlussklemme 1 (Spannungsversorgung +): rot

B. Anschlussklemme 2 (Spannungsversorgung -): schwarz
C. Anschlussklemme 3 (RS-485/A): weil3

D. Anschlussklemme 4 (RS-485/B): griin

2. Die Abdeckung des Core-Prozessors wieder aufsetzen.
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4.3

Installationsanleitung

3. Die Schrauben der Abdeckung mit den folgenden Anzugsmomenten anziehen:

e Aluminiumgehause: 1,13 N m bis 1,47 N m
e Edelstahlgehduse: mindestens 2,15 N m

Wenn die Abdeckung korrekt aufliegt, besteht zwischen der Abdeckung und der
Basis keine Liicke.

4. Die Adern gemaR der Installationsanleitung des Messumformers an die

Anschlussklemmen des Messumformers anschlieRen.

Anschluss des 9-adrigen Kabels

Prozedur

1.

Das Kabel gemdR den Anweisungen im Leitfaden fiir die Vorbereitung und den
Anschluss des 9-adrigen Micro Motion Durchflussmesssystemkabels vorbereiten und
anschlieRen.

Die abisolierten Enden der einzelnen Adern an die entsprechenden
Anschlussklemmen im Anschlusskasten anschlieRen. Sicherstellen, dass keine
blanken Drdhte frei liegen.

. Die Adern gemaR der Farbkodierung anschlieRen. Weitere Informationen tiber den

Messumformer oder den abgesetzten Core-Prozessor finden sich in der
Dokumentation des Messumformers.

4. Die Schrauben zum Fixieren der Aderenden festziehen.

Sicherstellen, dass die Dichtungen intakt sind. AnschlieBend den Deckel des
Anschlusskasten sowie alle Gehdusedeckel fest verschlieRen.

Siehe die Installationsanleitung des Messumformers fir Anweisungen zur
Verkabelung der Signalleitungen und der Spannungsversorgung.
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5 Erdung

Das Messsystem muss im Einklang mit den vor Ort geltenden Normen geerdet werden.
Der Kunde ist fiir die Kenntnis und die Einhaltung aller anzuwendenden Normen
verantwortlich.

Voraussetzungen
Die folgenden Richtlinien sind fiir die Erdung zu verwenden:

* In Europa gilt fiir die meisten Installationen die Norm IEC 60079-14 und speziell die
Abschnitte 16.2.2.3 und 16.2.2.4.

* Inden USA und Kanada enthalt die Norm ISA 12.06.01 Teil 1 Beispiele mit zugehérigen
Anwendungen und Anforderungen.

Wenn keine externen Normen anwendbar sind, gelten fiir die Erdung des Sensors die
folgenden Richtlinien:

* Kupferleitung mit einem Querschnitt von mindestens 2,08 mm2 verwenden.
* Alle Erdungsleitungen so kurz wie moglich halten. Impedanz kleiner als 1 Q.

* Die Erdungsleitungen direkt an die Erde anschlieRen bzw. die entsprechenden
Anlagenstandards beachten.

BEACHTEN
Das Durchflussmesssystem direkt an Erde erden oder die entsprechenden Anforderungen
fiir die Anlagenerdung befolgen. UnsachgemaRe Erdung kann zu Messfehlern fiihren.

Prozedur

 Die Verbindungsstellen der Rohrleitung priifen.
« Verfiigen die Verbindungsstellen der Rohrleitungen (iber feste Erdverbindungen,
dann ist der Sensor automatisch geerdet und es sind keine weiteren MaRnahmen
erforderlich (sofern dies nicht durch lokale Vorschriften gefordert wird).

 Sind die Verbindungsstellen der Rohrleitung nicht geerdet, ein Erdungskabel an die
Erdungsschraube der Sensorelektronik anschlieRBen.

Tipp
Die Sensorelektronik kann ein Messumformer, ein Core-Prozessor oder ein
Anschlusskasten sein. Die Erdungsschraube kann sich innen oder auBen befinden.
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Erganzende Informationen

Spiilen des Sensorgehaduses

Voraussetzungen

Vor der Durchfiihrung des Spiilvorgangs muss sichergestellt werden, dass Folgendes
verfligbar ist:

e Teflonband™
* Ausreichend Argon- oder Stickstoffgas zum Spiilen des Sensorgehduses

Bei Sensoren mit Spiilanschliissen sind diese immer verschlossen zu halten. Der Sensor
wird im Werk frei von Sauerstoff gespiilt und abgedichtet. Solange die
Spilanschlussverschliisse nicht gedffnet werden, ist kein erneutes Spiilen oder Abdichten
des Sensors erforderlich. Weitere Informationen sind beim Kundenservice erhéltlich.

Wenn ein Spilanschlussverschluss am Sensorgehduse gedffnet wird, muss das Gehéduse
erneut gesplilt werden.

Prozedur

1. Den Prozess herunterfahren oder die Prozesssteuerung auf manuellen Betrieb
umstellen.

BEACHTEN

Vor dem Spiilen des Gehduses den Prozess herunterfahren oder die
Prozesssteuerung auf manuellen Betrieb umstellen. Das Durchfiihren des
Spiilvorgangs bei laufendem Betrieb des Durchflussmesssystems kann die
Messgenauigkeit beeinflussen und somit zu unkorrekten Durchflusssignalen
fihren.

2. Beide Spiilanschlussverschliisse vom Sensorgehduse entfernen. Wenn
Spiilleitungen verwendet werden, muss das Ventil in den Spiilleitungen ge6ffnet
werden.

I\ WARNUNG
e Wenn der Spiilanschluss mit einer Berstscheibe ausgestattet ist, ist der
Aufenthalt in der Druckentlastungszone der Berstscheibe ist streng verboten.
Unter hohem Druck aus dem Sensor ausstromendes Medium kann schwere
Verletzungen hervorrufen oder gar zum Tode fiihren. Den Sensor so
ausrichten, dass sich in Richtung der Druckentlastung keine Personen und
Gerdte befinden.

+ Beim Offnen der Spiilanschlussverschliisse alle erforderlichen
VorsichtsmaRnahmen ergreifen. Das Offnen eines Spiilanschlussverschlusses
beeintrachtigt das Sekunddrgehduse des Sensors und kann dazu fiihren, dass
der Anwender mit dem Prozessmedium in Beriihrung kommt.

 Eine unsachgemaRe Druckbeaufschlagung des Sensorgehduses kann zu
Personenschdden fiihren.
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BEACHTEN
Wenn der Spilanschluss mit einer Berstscheibe ausgestattet ist, beim Entfernen des
Spiilanschlusses unbedingt einen Gewindeschutz verwenden, um die Membran um
die Berstscheibe herum nicht zu beschadigen.

. ZurVorbereitung der Spiilanschlussverschlisse fiir das Wiedereinsetzen diese mit
2-3 Lagen Teflonband umwickeln.

. Die Stickstoff- oder Argongasversorgung am Eingangsspiilanschluss anschlieBen
oder die Eingangssplilleitung 6ffnen. Den Ausgangsanschluss gedffnet lassen.
BEACHTEN
* Vorsichtig vorgehen, um das Eindringen von Schmutz, Feuchtigkeit, Rost und

anderen Verunreinigungen in das Sensorgehduse zu vermeiden.
e Ist das Spiilgas schwerer als Luft (wie z. B. Argon), den Eingang tiefer als den
Ausgang platzieren, damit das Spiilgas die Luft von unten nach oben verdringt.
 Istdas Spiilgas leichter als Luft (wie z. B. Stickstoff), den Eingang héher als den
Ausgang platzieren, damit das Spiilgas die Luft von oben nach unten verdringt.

. Darauf achten, dass der Eingangsanschluss gut gegen das Gehduse abgedichtet ist,
damit wahrend des Spiilvorgangs keine Luft in das Gehduse oder die Spiilleitung
gesaugt wird.

. Das Spiilgas durch den Sensor stromen lassen.

Die Spilzeit ist die Zeit, die benétigt wird, um die vorherrschende Atmosphare
vollstdndig gegen das Inertgas auszutauschen. Je gréRer die Nennweite, umso
langer ist die Zeit, die zum Spiilen des Gehauses benétigt wird. Werden
Spiilleitungen verwendet, erhoht sich die Spiilzeit, da auch das zusadtzliche Volumen
der Spiilleitung gefiillt werden muss.

Wichtig

Der Druck des Spiilgases muss unter 0,5 bar gehalten werden.

Tabelle 6-1: Spiilzeit

Sensormodell Spiildurchflussrate Zeit in Minuten

7025 566,3 I/h 1

T050 566,3 I/h 1

T075 566,31/h 3

T100 566,31/h 5

T150 566,31/h 10

. Nach Ablauf der angegebenen Zeit die Gaszufuhr schlieRen und den
Spilausgangsanschluss sowie den Spiileingangsanschluss sofort mit den
Spilanschlussverschliissen verschlieRen.

Das Sensorgehduse nicht mit Druck beaufschlagen. Wenn der Druck innerhalb des
Gehduses wahrend des Betriebs auf einen Wert tiber dem Atmosphdrendruck
steigt, fiihrt dies zu einer Ungenauigkeit der Dichtekalibrierung des
Durchflussmesssystems.
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8. Esistzwingend darauf zu achten, dass die Spiilanschliisse gut abgedichtet sind,
damit keine Luft in das Sensorgehause gesaugt werden kann.
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