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1 Acerca de esta guia

Esta guia de inicio rapido proporciona directrices basicas para la
instalacién y configuracion del concentrador de sistemas
Rosemount 2460.

DARSE CUENTA

Leer este manual antes de trabajar con el producto. Para seguridad
personal y del sistema, y para un rendimiento éptimo del producto,
asegurarse de comprender completamente el contenido antes de
instalar, utilizar o realizar el mantenimiento de este producto.

Para servicio o soporte del equipo, comunicarse con el representante
local de solucién de automatizacién de Emerson o con el
representante de medicién de tanques de Rosemount.

Piezas de repuesto

Cualquier sustitucién por repuestos que no estén reconocidos puede
comprometer la seguridad. Las reparaciones, como el reemplazo de
componentes, también pueden comprometer la seguridad y estan
rigurosamente prohibidas.

Rosemount Tank Radar AB no asumira ninguna responsabilidad por
fallas, accidentes, etc. provocados por piezas de repuesto no
reconocidas o cualquier reparacién no realizada por Tank Radar AB
de Rosemount.

A PRECAUCION

Verificar que no haya agua ni nieve sobre la tapa al abrirla. Esto
podria dafar la electrénica dentro de la carcasa.

A PRECAUCION

Tener cuidado al abrir la tapa en condiciones de muy baja
temperatura. La humedad alta y las temperaturas que se encuentran
muy por debajo del punto de congelacién pueden hacer que la
empaquetadura se pegue a la tapa. En ese caso, se debe utilizar un
caloventor para subir la temperatura de la carcasa y liberar la
empaquetadura. Tener cuidado de que el calor no sea excesivo, ya
que podria dafiar la carcasa y los componentes electrénicos.
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A PRECAUCION

Los productos que se describen en este documento NO estan
disefados para aplicaciones calificadas como nucleares. La utilizacién
de productos calificados como no nucleares en aplicaciones que
requieren hardware o productos calificados como nucleares puede
producir lecturas inexactas. Para obtener informacién sobre
productos Rosemount aptos para aplicaciones nucleares, ponerse en
contacto con un representante de ventas de Emerson.

A ADVERTENCIA

El incumplimiento de las recomendaciones de instalacién y
mantenimiento seguro puede provocar lesiones graves o la
muerte.

Asegurarse de que solo personal calificado realice la instalacién.

Usar el equipo solo de la forma especificada en este manual. De lo
contrario, se puede perjudicar la proteccién que proporciona el
equipo.

A menos que se posean los conocimientos necesarios, no realizar
ningln mantenimiento que no sea el que se explica en este manual.

Asegurarse de que la cubierta de la carcasa esté cerrada durante la
operacion.

A ADVERTENCIA

El alto voltaje que puede estar presente en los conductores
puede provocar descargas eléctricas.

Evitar el contacto con cables y terminales.

Asegurarse de que la alimentacion principal del dispositivo esté
apagaday de que las lineas a cualquier otra fuente de alimentacién
externa estén desconectadas o que no estén energizadas mientras se
tiende el cableado del dispositivo.

A ADVERTENCIA

Las descargas eléctricas pueden ocasionar lesiones graves o la
muerte.

Se debe tener extremo cuidado al entrar en contacto con los
conductores y terminales.
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Septiembre 2022 Guia de inicio rdpido

A ADVERTENCIA

Acceso fisico

El personal no autorizado puede causar dafios considerables al
equipo o una configuracién incorrecta del equipo de los usuarios
finales. Esto podria ser intencional o no intencional y debe contar con
proteccion.

La seguridad fisica es una parte importante de cualquier programa
de seguridad y fundamental para proteger su sistema. Restringir el
acceso fisico por parte de personas no autorizadas para proteger los
activos de los usuarios finales. Esto es asi para todos los sistemas
utilizados en la planta.
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2 Generalidades

2.1 Comunicacion

El sistema de medicion de tanques Rosemount admite varias
interfaces de comunicacién para dispositivos de campo, PC con
TankMaster y otras computadoras host.

Emerson.com/Rosemount
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Figura 2-1: Configuracion tipica de un concentrador de sistema
Rosemount 2460

A |

TankMaster™

USB, RS232

Mddem

Ethernet (Modbus® TCP), RS232, RS485
TRL2, RS485

Puertos de host y de campo

Concentrador de sistemas Rosemount 2460
Ethernet (Modbus® TCP), TRL2, RS232, RS485
Otros hosts

Dispositivos de campo

Tankbus

Concentrador de tanques Rosemount 2410
Bus primario: TRL2, RS485

TRL2, RS485, otros fabricantes

Bus secundario: Enraf®, Whessoe y otros, entrada/salida analégica
4-20 mA HART®

OZErx - =~ITO0mTmOnNnw>

El concentrador de sistemas Rosemount 2460 recopila los datos de
medicion de los dispositivos de campo y los transmite a un sistema
host. También se encarga de la comunicacidn desde el host a los
dispositivos de campo.

El Rosemount 2460 admite varios estandares de interfaz de
comunicacion con el host, como Ethernet, TRL2, RS485 y RS232.
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También se admiten TRL2 y RS485 para la comunicacién con el
dispositivo de campo, asi como otros estandares como Enraf y lazo
de electricidad digital (Whessoe).
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2.2 Componentes

Esta seccién muestra las diferentes partes del concentrador de
sistemas Rosemount 2460.

Nota
El Rosemount 2460 esta disefiado para ser utilizado en areas no
peligrosas.

Figura 2-2: Vista frontal y superior del concentrador de sistemas
Rosemount 2460

\

A. Etiqueta principal

Anillo de bloqueo para asegurar la tapa

C. Terminal de tierra externo (tornillo M5, plano, dimension de la
oreja max. 10 x 4 mm)

LED de estado y mensajes de error

Entradas de cables (nueve (9) M20 x 1,5, dos (2) M25 x 1,5)
Tapa (se puede retirar quitando el anillo de cierre)
Compartimiento de terminales con paneles de comunicacion y
puertos

®

A mmD
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Figura 2-3: Entradas de cables

Entrada del cable M25

Entradas de cables (6 x M20 x 1,5)

Entrada del cable M25 (alimentacidn)
Membrana

Entradas de cables (3 x M20 x 1,5)

Entrada del cable para conexién Ethernet ETH 1
Entrada del cable para conexién Ethernet ETH 2

ArmmOS N>
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Figura 2-4: Dentro del concentrador de sistemas Rosemount 2460
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Paneles de comunicacion

Interruptor de proteccién contra escritura

Tarjeta de terminales/puertos (1 a 8)

Puertos Ethernet

Puertos USB

Ranura para tarjetas de memoria SD

LED (alimentacién = verde, estado = amarillo, error = rojo)
Conector de entrada de alimentacién (IEC C16)

Fusibles

Barra de tierra
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Nota
Solo para la conexidn a tierra del cable de sefial/apantallamiento.
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2.2.1 Interruptor de proteccién contra escritura

El concentrador de sistemas Rosemount 2460 estad equipado con un
interruptor de proteccién contra escritura para evitar cambios no
autorizados en la base de datos de configuracién del 2460.

Figura 2-5: Proteccién contra escritura

(ON -l 1 OFF)

Port 2 Port3

A. Interruptor de proteccién contra escritura

Ademas del interruptor, el Rosemount 2460 admite la proteccién
contra escritura por software.
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3 Informacién general

3.1 Simbolos

Tabla 3-1: Simbolos

C€

La marca CE representa la conformidad del producto con las
Directivas de la Comunidad Europea correspondientes.

Conexion a tierra para proteccién

+

Conexién a tierra

A\

Precaucién: Consultar el manual de referencia

Guia de inicio rdpido
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3.2 Asistencia de servicio

Para obtener asistencia de servicio, contactarse con el representante
de Emerson Automation Solutions/medicién de tanques de
Rosemount mas cercano. La informacion de contacto esta disponible
en el sitio www.Emerson.com.

3.3 Reciclado/eliminacién del producto

Se debe considerar la posibilidad de reciclar el equipo y el embalaje, y
desecharlos segun las leyes/regulaciones locales y nacionales.

14 Emerson.com/Rosemount
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4.2

Instalacion

Generalidades de la secciéon

Esta seccién cubre las consideraciones de instalacién y las
instrucciones para la instalacion mecanica y eléctrica.

Consideraciones de instalaciéon

El concentrador de sistemas Rosemount 2460 puede instalarse en
varias ubicaciones no peligrosas de la planta.

En caso de que el concentrador de sistemas esté expuesto a
largos periodos de luz solar, deberia utilizarse un parasol para
evitar que el concentrador de sistemas se caliente por encima de
la temperatura de funcionamiento maxima. El parasol se fabricara
y disefiara localmente para adaptarse a la instalacion.

Asegurarse de que las condiciones ambientales estén dentro de
los limites especificados.

Asegurarse de que el concentrador de sistemas esté instalado de
forma tal de no estar expuesto a una presion y temperatura
mayores a las especificadas.

No instalar el concentrador de sistemas en aplicaciones no
especificadas, por ejemplo en ambientes donde puede estar
expuesto a campos magnéticos extremadamente intensos o
condiciones climaticas extremas.

Utilizar un disyuntor externo para garantizar que la fuente de
alimentacion eléctrica pueda desconectarse de forma segura
cuando se realice el cableado y el mantenimiento del
concentrador de sistemas. El disyuntor debe ser de facil acceso y
estar debidamente etiquetado.

En caso de que se conecten dispositivos de otros proveedores al
concentrador de sistemas, asegurarse de que se instalen las
tarjetas de médem correctas para los puertos de campo que se
utilizaran.

Asegurarse de que se utilice la versidn correcta de firmware que
soporta las opciones y caracteristicas de comunicacién deseadas.

En caso de que se utilice el TankMaster de Rosemount para la
configuracién del concentrador de sistemas, tener en cuenta lo
siguiente:

Asegurarse de que se utilice la versién 6.B6 o superior de
TankMaster para la configuracion del Rosemount 2460.

Guia de inicio rdpido 15
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+ Serequiere TankMaster 6.CO y superior para la configuracién de
la comunicacién Enraf en los puertos de campo.

+ Serequiere TankMaster 6.D0 y superior para la configuracién de
concentradores de sistemas redundantes.

+ Serequiere TankMaster 6.GO y superior para utilizar puertos de
campo redundantes.

Importante
Verificar que el concentrador de sistemas no presente ningun signo
de dafio antes de la instalacién.

Asegurarse de que las juntas téricas y los empaques estén en buen
estado.

Verificar que todos los médems estén firmemente montados en sus
ranuras y no puedan moverse.

Informacion relacionada

Rosemount 2460 reference manual
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4.2.1 Planificacidon de la instalacién

Se recomienda planificar la instalacién para asegurarse de que todos
los componentes del sistema estén especificados apropiadamente.
La etapa de planificacidon debe incluir las siguientes tareas:

Realizar un plan del sitio y especificar las ubicaciones adecuadas
para los dispositivos.

Analizar el presupuesto de energia.

Especificar el cableado y las conexiones (por ejemplo, si los
dispositivos estaran configurados en una cadena tipo margarita o
no).

Especificar los prensaestopas de cable que se necesitaran para los
distintos dispositivos.

Especificar la ubicacion de los terminadores en el Tankbus
(concentrador de tanques Rosemount 2410).

Anotar los cédigos de identificacion, como identificacion de
unidad/identificacién del dispositivo de cada dispositivo.

Asignar direcciones de comunicacién para los medidores de nivel
y otros dispositivos del tanque que se almacenaran en las bases
de datos del tanque!" del concentrador de sistemas

Rosemount 2460 y del concentrador de tanques Rosemount 2410

(1) Consultar Manual de configuracién del sistema de medicién de tanques
Rosemount (documento n.° 00809-0300-5100) y el Manual de referencia del
concentrador de tanques Rosemount 2410 para obtener mds informacién

Guia de inicio rdpido 17
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4.3

18

Instalacion mecanica

La carcasa del Rosemount 2460 esta disefiada con cuatro orificios
para su fijacién a la pared mediante cuatro tornillos. Consultar
también el plano de instalacién mecanica D7000001-927 para
obtener mas informacién.

Requisitos previos

Nota
Asegurarse de que el Rosemount 2460 esté instalado de una forma
que minimice la vibracién y el choque mecanico.

Procedimiento

1. Marcar las posiciones de los cuatro tornillos que se utilizaran
para fijar el concentrador de sistemas a la pared. Con el
concentrador de sistemas se suministra una plantilla de
montaje (consultar la Figura 4-1) que puede utilizarse para
este fin.

2. Perforar cuatro orificios con el tamafio adecuado para que
encajen los tornillos de 6 mm de didmetro.

3. Aflojar los dos tornillos (M6 x 2) que mantienen la tapa en
posicién cerraday abrir la tapa.

M6

EMERSON

ROSEMOUNT

M6

Emerson.com/Rosemount



Septiembre 2022 Guia de inicio rdpido

4. Fijar el concentrador de sistemas a la pared. En la carcasa hay
cuatro orificios para los tornillos.

La dimensién necesaria del tornillo viene determinada por la
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A. Orificios (x4) para fijar el concentrador de sistemas a una
pared

B. Compartimiento de paneles de comunicacién

C. Anillo de bloqueo

5. /\ Asegurarse de que el anillo de bloqueo (C) de la tapa del
compartimiento del panel de comunicacién esté doblado de
forma que no impida el cierre correcto de la tapa. Cerrar la
tapa y asegurarse de que esté totalmente encajada para evitar
que el agua entre en el compartimiento de terminales. Apretar
los dos tornillos a 4 Nm (35 in-Ib).

Guia de inicio rdpido 19
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4.3.1 Plantilla de montaje

Con el Rosemount 2460 se envia una plantilla de montaje que puede
utilizarse para marcar la posicién de los orificios (consultar la Figura
4-1).

Figura 4-1: Plantilla de montaje con patron de orificios para el
concentrador de sistemas Rosemount 2460

up

B #

‘\\\QSmmMM

MOUNTING
TEMPLATE

213 mm

39 mm 214 mm

Asegurarse de que los cuatro tornillos cumplen las especificaciones
indicadas en la Figura 4-2.
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Figura 4-2: Dimensiones del concentrador de sistemas
Rosemount 2460

A —>] [+—

S aial B el iaiat N =y

36 (4x)

87
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A. Cuatro orificios @ 6,5 mm
B. @ 12,5 mm (4x); Dimension mdxima de la cabeza del tornillo

Las dimensiones se expresan en milimetros.
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4.4
4.4.1

4.4.2

4.4.3

44.4

4.4.5
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Instalacion eléctrica
Plano de instalacion eléctrica

Consultar el plano de instalacion eléctrica D7000001-928 para
obtener mas informacion.

Entradas de cables

La carcasa del Rosemount 2460 tiene nueve entradas M20 x 1,5y dos
M25 x 1,5. Las conexiones deben realizarse de acuerdo con los
coédigos eléctricos locales o de la planta.

Asegurarse de que las entradas de cables que no se utilicen estén
selladas adecuadamente para evitar que entre humedad u otra
contaminacién en el compartimiento de la tarjeta de terminales de la
carcasa de la electrénica.

DARSE CUENTA

Se requiere cinta de sellado de las roscas (PTFE) o pasta en las roscas
macho del conducto a fin de proporcionar un sello para el conducto
al agua/polvo para cumplir con la proteccidn de ingreso necesaria 'y
también habilitar la remocién futura del tapdn/prensaestopas.

Utilizar los tapones metalicos adjuntos para sellar las entradas de
cable no utilizadas con el fin de lograr el nivel de proteccién de
ingreso requerido. Los tapones plasticos instalados para la entrega
no son suficientes como sello.

Fuente de alimentaciéon

El concentrador de sistemas Rosemount 2460 acepta un voltaje de
alimentacién de 100-250 VCA (50/60 Hz) y 24-48 VCC.

Nota
El Rosemount 2460 es insensible a la polaridad para la entrada de
voltaje continuo.

Seleccién de cable para la fuente de alimentacién

Se debe utilizar un area transversal adecuada de los cables para
evitar una caida de voltaje elevada en el dispositivo conectado. El
tamafio de cable recomendado es de 0,75 mmZ a 2,1 mm2 (18 AWG a
14 AWG) para minimizar la caida de voltaje.

Conexion a tierra

La carcasa siempre se debe conectar a tierra de acuerdo con los
codigos eléctricos nacionales y locales. De lo contrario, se puede
perjudicar la proteccién que proporciona el equipo. El método mas

Emerson.com/Rosemount
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efectivo para la conexién a tierra es la puesta a tierra directa con una
impedancia minima.

Hay un tornillo de conexidn a tierra en la carcasa que se identifica
con el simbolo de tierra ==.

Dentro del compartimiento de terminales del Rosemount 2460 hay
una barra de tierra con conexiones de tornillo identificadas por

simbolos de tierra ©. La barra de tierra solo se utilizara para
conectar los cables de tierra relacionados con la sefial, por ejemplo,
las conexiones de tierra apantalladas del mazo de cables de campo.
La conexion a tierra de proteccion se conectara al concentrador de
sistemas a través del enchufe IEC del panel de alimentacién dedicado
y el tornillo de conexién externa a tierra de la carcasa.

Conectar la pantalla a tierra solo en un extremo, de lo contrario se
puede producir un lazo de tierra.

DARSE CUENTA

Es posible que la conexion a tierra del dispositivo por medio de una
conexion roscada del conducto no proporcione una conexion a tierra
suficiente.

Guia de inicio rdpido 23
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4.4.6

24

Conexién a un concentrador de sistemas Rosemount 2460

Hay varias formas de conectar un concentrador de sistemas
Rosemount 2460 a un sistema host:

+ desde un puerto de host utilizando el bus TRL2
+ desde un puerto de host mediante RS232 o RS485
* através del puerto Ethernet Eth1

El bus TRL2 requiere un cable de par trenzado y apantallado con un
area transversal de 0,50 a 2,5 mm? (20 a 14 AWG). Se utiliza un FBM
(médem de bus de campo) Rosemount 2180 para conectar el

concentrador de sistemas a TankMaster o a otra computadora host.

Se puede conectar una PC de servicio al puerto Ethernet Eth3 para la
configuracién y el mantenimiento.

Para la comunicacién RS232, el area transversal del cableado debe
ser de al menos 0,25 mm? (24 AWG o similar). La longitud maxima
tipica de la conexién RS232 es de 30 m a una velocidad de

4800 baudios.

Tabla 4-1: Velocidad de datos y distancias maximas para la
comunicacion RS232

Velocidad en baudios (bps) Distancia (m)
2400 60
4800 30
9600 15
19200 7.6

Puertos de comunicacion para hosts y dispositivos de campo

El concentrador de sistemas Rosemount 2460 tiene ocho puertos
para paneles de interfaz de comunicacidn. Esta equipado con paneles
de interfaz para la comunicacién con el dispositivo de campo y la
comunicacion con el host. La configuracion especifica se indica en la
informacion para realizar un pedido. Los paneles de comunicacion se
pueden intercambiar facilmente si es necesario.

El puerto 8 se utiliza para la comunicacién del TankMaster. El puerto
7 se utiliza para la comunicacion con el host o el TankMaster, segin
se especifica en la informacion para realizar un pedido.

Los puertos 1 a 4 se utilizan para la comunicacién con el dispositivo
de campo.

Los puertos 5y 6 pueden utilizarse para la comunicacién con el host
o con el dispositivo de campo, segun se especifique en la informacién
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para realizar un pedido. Esto permite variar el nimero de puertos de

campo y de host en funcién de las necesidades especificas.

Tabla 4-2 muestra varias opciones de configuracién para un
concentrador de sistemas.

Tabla 4-2: Opciones de configuracién de puerto

Puertos 1 2 3 4 5 6 7 8

Alternativa 6+2 (estan- Puer | Puer | Puer | Puer | Puer | Puer | Puer | Puer
dar) to to to to to to to to
de de de de de de de de

cam |cam |cam |cam |cam |cam |su- |[su-

po po po po po po per- | per-

vi- Vi-

sion | sién

Alternativa 5+3 Puer | Puer | Puer | Puer | Puer | Puer | Puer | Puer
to to to to to to to to

de de de de de de de de

cam |[cam |cam |cam |cam |[su- |su- |[su-

po po po po po per- | per- | per-

Vi- Vi- Vi-

sion | sién | sion

Alternativa 4+4 Puer | Puer | Puer | Puer | Puer | Puer | Puer | Puer
to to to to to to to to

de de de de de de de de

cam |[cam |cam |cam |su- |[Su- |su- |[su-

po po po po per- | per- | per- | per-

Vi- Vi- Vi- Vi-

sién |sién |sién |sién
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4.4.7

26

Cableado

El compartimiento de terminales tiene un panel de terminales para
conectar los buses de comunicacién a los sistemas hosty a los
dispositivos de campo. El compartimiento de terminales también
dispone de una conexién para la fuente de alimentacion. Se dispone
de conexiones Ethernet para la comunicacién LAN.

Requisitos previos

Nota

Asegurarse de que los empaques y los asientos estén en buenas
condiciones antes de montar la cubierta para mantener el nivel
especificado de proteccién de ingreso. Los mismos requisitos aplican
para las entradas y salidas de cables (o tapones). Los cables se deben
conectar correctamente a los prensaestopas.

Procedimiento

1. /\ Asegurarse de que la fuente de alimentacién esté apagada.

Nota

Si existe alguna duda sobre si la fuente de alimentacién esta
apagada o no, hay que asegurarse de que los extremos
sueltos de los cables no atraviesen la tapa del panel de
alimentacion.

2. /\ Aflojar los dos tornillos cautivos y abrir la tapa (consultar
Figura 4-3).

Nota

La tapa puede extraerse de la carcasa para facilitar el acceso
cuando estd abierta mas de 25°. Retirar el anillo de bloqueo y
deslizar con cuidado la tapa hacia arriba 21 mm o mas. Tener
cuidado de no dejarla caer al suelo.

3. Pasar los cables a través de un prensaestopas. Instalar el
cableado con un lazo de goteo de forma tal que la parte
inferior del lazo esté debajo de la entrada del cable.

4. Conectar los cables al bloque de terminales.

« Consultar la Figura 4-4 para obtener informacion sobre las
conexiones del bus del bloque de terminales.

+ Consultar la Diagramas de cableado para ver ejemplos
sobre cémo conectar el Rosemount 2460 a varios sistemas
host y dispositivos de campo.

+ Para el cableado de los concentradores de sistemas
redundantes, consultar la Figura 4-16.
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Utilizar los tapones metélicos incluidos para sellar cualquier
entrada de cable que no se utilice.

6. /N\Ajustar los conductos/los prensaestopas.

7. /\ Asegurarse de que el anillo de bloqueo de la tapa del

compartimiento del panel de comunicacién esté doblado de
forma que no impida el cierre correcto de la tapa.

/\ Colocar la tapa en caso de que se haya retirado de la
carcasay cerrarla. Apretar los dos tornillos a 4 Nm (35 in-Ib).
Asegurarse de que la tapa esté totalmente encajada para
evitar que el agua entre en el compartimiento de terminales.

Vista frontal

Figura 4-3: Vista frontal del Rosemount 2460

mOS N>

$

EMERSON

ROSEMOUNT

Tapa

Anillo de bloqueo

Tornillos cautivos x 2

Tapa del compartimiento del panel de comunicacién
Panel de alimentacién
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4.4.8 Panel de terminalesy puertos

Figura 4-4: Puertos y terminales

WRITE PROT
Host Host
onioFF_Port 1 Port 2 Port 3 Port 4 Port § Port 6 Port 7A Port 8A

| | e | e | B | B | B | B | |

AB AB AB AB AB AB AB AB AB AB AB AB ABCDCOM ABCDCOM

. Host Host
Service Port 78 Port 88 A

Eth1 Eth2 Eth3
0 0 DDD D
L EE
G

D E F H

WRITE PROT

Host Host
onioFF_Port 1 Port 2 Port 3 Port 4 Port § Port 6 Port 7A Port 8A

R s | B | B | B | B | B | |

ABCCOMABC CCOMABC CCOMABCCOMABC CGCOMABC CCOMABC CDCOMABCD COM

. Host Host B
Service Port 78 Port 88

Eth1 Eth2 Eth3

Qg il B

TRL2, RS485, ENRAF
Otras interfaces

Interruptor de proteccion contra escritura ACTIVADO/
DESACTIVADO

D. Ethernet 1
E. Ethernet?2
F. Ethernet 3/Servicio
G. USBA20
H
I

N o>

Tarjeta SD
. Barra de tierra para la pantalla del cable
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Tabla 4-3: Asignacion de terminales

Termi- | Designacion Funcidn

nal

Puerto 1 | Dispositivo de | Bus de comunicacién para dispositivos de cam-

campo po.

Puerto 2

Puerto 3

Puerto 4

Puerto 5 | Dispositivo de | Los puertos 5y 6 pueden configurarse para la

campo/host comunicacién de campo o de host.

Puerto 6

Puerto | Host/TankMas- | Bus de comunicacién para el host. Los puertos

7a ter designados “a" y “b" se conectan en paralelo. Ad-
mite la interfaz eléctrica TRL2, RS485, RS422 y

Puerto RS232.

7b

Puerto | TankMaster Bus de comunicacién para TankMaster.

8a Los puertos designados “a"”y “b” se conectan en

Puerto paralelo. Este puerto admite la interfaz eléctrica

8b TRL2, RS485, RS422 y RS232.

ETH 1 Puerto Ether- | Bus de comunicacion Ethernet.

netestandar | ETH1 se utiliza para la comunicacién DCS/host
via Modbus TCP.
En caso de que el Rosemount 2460 esté conecta-
do a una LAN (red del area local) a través de
Modbus TCP, asegurarse de que la conexion sea
seguray que ningun personal no autorizado
pueda otorgar acceso.

ETH 2 ETH 2 es un bus de comunicaciéon Ethernet para
la conexidén del concentrador de sistemas redun-
dante. ETH 2 esta deshabilitado para los siste-
mas autébnomos, pero habilitado para la cone-
xion al par redundante en los sistemas redun-
dantes.

ETH 3 Servicio Bus de comunicacién Ethernet para fines de ser-
vicio. Utilizar este puerto para acceder a la inter-
faz web del 2460.

USBA |USB Puerto para la memoria USB(") para guardar los

2.0 archivos de registro.

Tarjeta |SD Lector de tarjetas de memoria’) para guardar

SD los archivos de registro.

Barra de Para la conexién de la pantallas del cable.

tierra

Guia de inicio rdpido
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(1) Las memorias USBy las tarjetas SD deben estar formateadas en FAT32.
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Asignacién de pasadores para conectores de 4y 5 polos

Figura 4-5: Puertos 1-6 para TRL2, RS485 y Enraf

- Pasadores conectados internamente en paralelo

>@ — 1
o @ -4

T
I
e o
IA Bl

Para cadena margarita

Figura 4-6: Puertos 1-6 para otras interfaces

® & 00
A B C COM

Figura 4-7: Puertos 7-8

[a)
o
<

(a)

Pasadores conectados internamente en paralelo

o ——|-o>
o ——-oc
o ——-on
o ——|-e@o

(b)
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Conexiones del bus

Tabla 4-4: Conexiones del bus a los puertos 1 - 6 estandar

Interfaz A B AM B("
TRL2 (Polaridad Ay B independiente)
RS485 (2 cables) A B A B

(Modbus, Whessoe
550/660, GPE)
Referenciado inter-
namente a la tierra
de la sefal

BPM Enraf (Polaridad Ay B independiente)

(1) Para cadena tipo margarita

Tabla 4-5: Conexiones de bus con el puerto host 7- 8

Interfaz A B C D COM

TRL2 (Polaridad Ay B indepen- N/C N/C N/C
diente)

RS485/422 A B N/C N/C GND

(2 ca-

bles)™

RS485/422 | RD + (A) RD - (B)) TD +(A) TD - (B) GND

(4 cables)

RS232 RXD TXD N/C N/C GND

(1) Recomendado para sistemas redundantes

32 Emerson.com/Rosemount



Septiembre 2022 Guia de inicio répido

Conductores

Asegurarse de que se utilicen cables adecuados para los bloques de
terminales suministrados por Emerson para el concentrador de
sistemas Rosemount 2460.

Tabla 4-6: Cables adecuados para los bloques de terminales
suministrados por Emerson

Conexion del conductor Maximo (mm?2) AWG
Sélido 4 11
Flexible 2,5 13
Flexible, casquillo con collar 1,5 16
plastico

Figura 4-8: Longitud de pelado del conductor y drea transversal

A. Longitud de pelado: 7 mm
B. Area transversal, consultar la Tabla 4-6

Figura 4-9: Longitud de pelado para la conexidn a la barra de
tierra

L

A

v

A. Longitud de pelado: 15 mm
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Prensaestopas

Figura 4-10: Entradas de cables con prensaestopas y conexién a
tierra externa

A. Conexion a tierra externa

Tabla 4-7: Par de torsion (Nm) para los prensaestopas
suministrados por Emerson

Elemento Rosca

M20 M25
Cuerpo 7 10
Tuerca superior 4 7

Tabla 4-8: Diametro del cable (mm) para prensaestopas

Rosca

M20 M25

Cable @ 6-13 9-17
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449 Terminal de tierra

Figura 4-11: Dimensiones del terminal de tierra

A. Terminal de tierra
« Espesor mdximo de los terminales de los cables: 4 mm

« Altura madxima de los terminales de los cables: 10 mm

B. Tamafio del cable minimo 4 mm? o AWG 11
C. Tornillo externo de conexidn a tierra M5

Guia de inicio rdpido
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4.4.10 Conexidn de alimentacion

Figura 4-12: Conexién de alimentacion

A. 24-48 VCC; 100-250 VCA; 50-60 Hz; mdx. 20 W
B. Conexidn a tierra de proteccién

Conector de alimentacion

Nota
El conector es del tipo I[EC C16.

Nota
El conector se suministra de fabrica.

Figura 4-13: Conector de alimentacién suministrado por Emerson

o 090

Nota
Utilizar dnicamente el conector tipo IEC C16.
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Tabla 4-9: Valores de par de torsion para el montaje del conector
de alimentacién

Elemento Par de torsion maximo
Terminales 0,8 Nm
Abrazadera para cable 1,2Nm
Tapa 1,2Nm

Tamafio de cables

Tabla 4-10: Tamafio del cable y del hilo para el cable de
alimentacién

Conector del cable de alimentacién suministrado por el fabricante

Cable (x3) Max. 2,1 mm?2

Cable Méax. 10 mm
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Diagramas de cableado

Los puertos de comunicacidon pueden configurarse para varias
combinaciones de comunicacién con el dispositivo de campo y con el
host. En la configuracién estandar, los puertos 1 a 6 se conectan a los
dispositivos de campo y los puertos 7 y 8 se utilizan para la
comunicacion con el host.

Figura 4-14: Concentrador de sistemas Rosemount 2460
conectado a los dispositivos de campo y a la PC con TankMaster

D
-

‘ Port1 Port2 Port3 Port4  Port5 Port6 Port7a | Port8a ‘

ETH1 | |ETH2 ETH3 Port7b  Port8b
| Oo0g [) (LLFFREEEE |
‘ I%l U8 <D \

\ D@C@@@@@@@@@@@@@@@@i‘

Lo j, ,J 77777777 - =]
P -
Y [ OO0

PC con Rosemount TankMaster

Ethernet (ETH1)

Médem de bus de campo Rosemount 2180
Panel de terminales Rosemount 2460
Concentrador de tanques Rosemount 2410
Medidor de nivel por radar Rosemount 5900S
Transmisor de temperatura Rosemount 2240S
Pantalla de campo Rosemount 2230

TOFTmOS N>
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Tener en cuenta que la configuracién real de los puertos de
dispositivo de campo y host puede diferir de los ejemplos de esta
seccion. Consultar Conexién a un concentrador de sistemas
Rosemount 2460 para obtener mas informacion sobre las opciones
de configuracién de los puertos de campo y de host. Consultar
también los planos de instalacién para mas informacién.

Figura 4-15 muestra un diagrama de cableado con un
Rosemount 2460 conectado a un sistema host a través de Modbus
TCP.

Figura 4-15: Rosemount 2460 conectado al sistema host a través
del puerto Eth 1 y Modbus TCP

I - e - 7

‘ Port1 Port2 Port3 Port4  Port5 Port6  Port7a Port8a ‘
[ele[o[o][e]e]o[o]{s]e]e[e][s]e]e]e][s[s] ]| s [s[*]e|[+]e]s s[+][¢]s[+[+]]

ETH1  ETH2 ETH3 Port7b  Port8b

jDDDD [LlLIllLl |

U8  SD \

| elelsleclsislciclciciciciciololcicioioieoln
Lo _ . _ _ 1
A. Sistema host
B. Modbus TCP
C. Panel de terminales Rosemount 2460
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Figura 4-16 muestra dos concentradores de sistemas en un sistema
redundante. Los concentradores de sistemas primario y de reserva
se conectan entre si a través del puerto Ethernet ETH2.

Figura 4-16: Ejemplo de diagrama de cableado con
concentradores de sistemas Rosemount 2460 redundantes

FBM 2180 FBM 2180
ARRE] ]
HEIE
&l3la

=
HEJE]
&lala

[Shiel
Shiel

A A

F |

NN R 1 1
ort1 Port2 Port3 Port4 Port5 Port6 Port7a Port8a

BITST] [ST4T<[9] [S[ST4 3] [S[[4[3] [o[e e[e] [s[e e[e] [3[¢]e[o o] [[é[o[e]s

AB AB AB AB AB AB AB AB AB AB AB AB ABCDCOM AB CD COM

Host Host
ETH1 ETH2 ETH3 Pgiﬂb Pg:t8b

D

) |
Port1 Port2 Port3 Port4 Port5 Port6 Port7a Port8a

|[S[STe[o] [<[eTe[s] [$[¢Te[s] [$[é[e[s] [s[e e]e] [s[e e]e] [s[e]e]e[e][s e]s e]e
AB AB AB AB AB AB AB AB AB AB AB AB ABCDCOM AB CD COM

D Host

ETH1 ETH2 ETH3 Port7b ;giésb

SRl T

A

Bus TRL2 a host

Unidad primaria Rosemount 2460

Cable Ethernet para la conexién redundante
Unidad de reserva Rosemount 2460

Sn®m>
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5 Configuracidn

5.1 Generalidades

Esta seccidon contiene informacién sobre cémo configurar un
concentrador de sistemas Rosemount 2460 en un sistema de
medicion de tanques Rosemount. La descripcién se basa en el uso
del programa de configuracion TankMaster WinSetup.

5.2  Configuracion de un concentrador de sistemas
Rosemount 2460

5.2.1 Introduccién

Un concentrador de sistemas Rosemount 2460 es facil de instalar y
configurar mediante el programa de configuracion TankMaster
Winsetup. El asistente de instalacion WinSetup sirve de guia para la
configuracién basica para poner en marcha un Rosemount 2460.

La comunicacidn con el host a través del puerto Ethernet 1 (ETH1) y el
protocolo Modbus TCP puede configurarse mediante la interfaz
grafica del usuario (GUI) basada en la web. Consultar el Manual de
referencia del Rosemount 2460 para obtener mas informacién.

5.2.2 Procedimiento de instalacién

La instalacién de un concentrador de sistemas Rosemount 2460 en
un sistema de medicién de tanques Rosemount incluye los siguientes
pasos basicos:

Procedimiento

1. Asegurarse de que se dispone de un plan para todos los
tanques y dispositivos con los nombres de las etiquetas, las
direcciones de comunicacién, el nimero de elementos de
temperatura y otros datos necesarios para la configuracion del
sistema.

2. En caso de que se conecten dispositivos de otros proveedores,
consultar el Manual de referencia del Rosemount 2460 para
obtener mdas informacioén.

3. Asegurarse de que el concentrador de sistemas esté
correctamente cableado y en funcionamiento. Comprobar que
el LED de alimentacién esté encendido y que el LED de estado
indique un funcionamiento normal.

4. (Redundancia). Asegurarse de que los dos concentradores de
sistemas estén correctamente cableados, incluido el cable
para la conexidn de redundancia.
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Nota

Tener en cuenta que la configuracién del Rosemount 2460
redundante es compatible con TankMaster 6.D0 y versiones
superiores.

. Asegurarse de que el programa de configuracién TankMaster

WinSetup esté en funcionamiento.

. En TankMaster WinSetup, configurar el canal de protocolo

apropiado® en la PC host de TankMaster. Este paso
garantizard que se establezca la comunicacién entre la PC
TankMaster y el Rosemount 2460.

. En TankMaster WinSetup, iniciar el asistente de instalacion del

dispositivo y configurar el concentrador de sistemas :

a)

9

d)

e)

9)

En el espacio de trabajo de WinSetup, hacer clic con el
botdn derecho del mouse en la carpeta Devices
(Dispositivos) y seleccionar Install new (Instalar nuevo).

Especificar el tipo de dispositivo (2460) y el nombre de
la etiqueta.

Comprobar que el canal de comunicacion correcto esté
habilitado y verificar la comunicaciéon con la
computadora host del TankMaster.

Comprobar que los puertos host y los puertos de
campo utilicen los protocolos adecuados para la
comunicacion con las estaciones de trabajo TankMaster
u otros sistemas host, y con los dispositivos de campo
como el concentrador de tanques Rosemount 2410y el
medidor de nivel por radar Rosemount 5900S.

Configurar la base de datos del tanque. Consultar los
ejemplos de configuracion que ilustran cémo se
relacionan las bases de datos de tanques del
Rosemount 2460 y del Rosemount 2410 en Bases de
datos de tanques del Rosemount 2460 y del
Rosemount 2410.

(Redundancia). Realizar una configuracién de
redundancia en caso de que el sistema tenga un par de
concentradores de sistemas redundantes. Esto se
incluye como parte del asistente de instalacién.

Finalizar el asistente de instalacion y comprobar que el
concentrador de sistemas aparece en el espacio de

(2) Consultar el Manual de configuracién del sistema de medicién de tanques

42

Rosemount para obtener mds informacién sobre cémo configurar los
canales de protocolo de comunicacién.
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trabajo de Rosemount TankMaster. Ahora el
Rosemount 2460 podra comunicarse con el sistema
host y recopilar datos de los dispositivos de campo.

8. En caso de que el Rosemount 2460 se comunique con un
sistema host a través del puerto Ethernet 1y el protocolo
Modbus TCP, abrir la interfaz grafica del usuario basada en la
web para la configuracion.

Informacion relacionada

Rosemount Tank Gauging System Configuration manual
Rosemount 2460 Reference Manual

Cableado

Diagramas de cableado

Configuracion de redundancia
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Arquitectura del sistema

Figura 5-1: Arquitectura del sistema de medicién de tanques
Rosemount

o N w® >

Rosemount TankMaster

Moédem
TCP Modbus (Ethernet)
Host/DCS

Red de la planta
Concentrador de sistemas Ro-
semount 2460

Puertos de campo/host

TRL2, RS232, RS485
TCP Modbus (Ethernet)

e

TRL2, Enraf BPM, DCL, RS485
TCP Modbus (Ethernet)
TRL2, RS485

Medidores y transmisores de
otros proveedores

Medidor de nivel por radar Ro-
semount 5900S

Transmisor de temperatura
Rosemount 2240S

Concentrador de tanques Ro-
semount 2410

Pantalla Rosemount 2230

Tankbus
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5.2.3

Bases de datos de tanques del Rosemount 2460 y del
Rosemount 2410

En un sistema tipico de medicién de tanques Rosemount, un
concentrador de sistemas Rosemount 2460 recopila datos de
medicién de varios tanques a través de uno o mas concentradores de
tanques Rosemount 2410. Para una correcta comunicaciéon con la PC
de la sala de control y la interfaz del operador Rosemount
TankMaster, es necesario asignar direcciones Modbus a los
dispositivos de campo del tanque. Estas direcciones se almacenan en
las bases de datos de tanques del concentrador de sistemas y del
concentrador de tanques.

En la base de datos del concentrador de tanques, el transmisor de
temperatura Rosemount 2240S y la pantalla grafica de campo
Rosemount 2230 (y otros dispositivos no relacionados con el nivel) se
manejan como un Unico Auxiliary Tank Device (Dispositivo auxiliar
de tanque) (ATD). Se utilizan dos direcciones Modbus para cada
tanque, una para el medidor de nivel y otra para el ATD.

El ATD incluye cualquier dispositivo no relacionado con el nivel, como
el transmisor de temperatura de multiples entradas

Rosemount 2240S y la pantalla grafica de campo Rosemount 2230.
Otros dispositivos, como el transmisor de presién Rosemount 3051S,
también pueden incluirse en el ATD. La direccién del ATD representa
todos estos dispositivos. Cada posicién en la base de datos del
tanque del Rosemount 2460 representa un tanque.

En caso de que el medidor de nivel sea un Rosemount 5900S 2 en 1,
es necesario configurar dos direcciones de dispositivo de nivel para
el medidor Rosemount 5900S. Consultar el Manual de configuracién
del sistema de medicidn de tanques Rosemount (documento n.°
00809-0300-5100) para obtener una descripcién detallada de cémo
configurar la base de datos del tanque con un Rosemount 5900S 2-
en-1.

Un concentrador de tanques Rosemount 2410 para cada tanque

En este ejemplo, un concentrador de sistemas Rosemount 2460 esta
conectado a dos tanques, cada uno de los cuales tiene un
concentrador de tanques Rosemount 2410 independiente.

Cada tanque tiene un medidor de nivel por radar Rosemount 59008,
un transmisor de temperatura de multiple entrada Rosemount 2240S
y una pantalla grafica de campo Rosemount 2230. La configuracion
de direcciones Modbus se resume en la Tabla 5-1:
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Tabla 5-1: Ejemplo de configuraciéon de direcciones Modbus para
los concentradores de tanques Rosemount 2410 y los dispositivos

conectados en dos tanques

Tanque Concentrador de Medidor de nivel ATD (2230, 2240S)
tanques Rose- Rosemount 5900S
mount 2410
Direccion Modbus
TK-1 101 1 101
TK-2 102 2 102

Para cada tanque, la direccién del dispositivo de nivel y la direccién
Modbus del ATD en la base de datos del tanque del concentrador de
sistemas Rosemount 2460 deben ser iguales a las direcciones
correspondientes en la base de datos del tanque del concentrador de

tanques Rosemount 2410.
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Figura 5-2: Dos tanques equipados cada uno con un concentrador
de tanques Rosemount 2410

Concentrador de sistemas Rosemount 2460
Concentrador de tanques Rosemount 2410
Pantalla grdfica de campo Rosemount 2230
Medidor de nivel Rosemount 59005
Transmisor de temperatura Rosemount 2240S

mOS N>
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Figura 5-3: Bases de datos de tanques en el concentrador de
sistemas y en los concentradores de tanques

Device Type Device ID Device Tank Tank Tank Name Level ATD

connected Position Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
A 1 5900 ALG 51236 es 1 1 TEA 1 1m

2 Z2H40TTM 1337 Yes
3 | 2230 GFD 1829 ‘Yes

2460 System Hub Tank Database - SYSHUB-201

B 2460 Source Field 2410 (2410| Level @ Temp | Number
Tank| Port| Device |Tank| Device | Device | of Temp
Address| Pos |Address| Address| Elements
1 2410 ! 01t 1 101 [3
2 | 2410 - 1 102 1 H| 102 8
Device Type | Device ID Device Tank Tank  Tank Name Level AlTD
connected Position Position Modbus Modbus
to field bus YAddress Addfess
(o] 1 | 5300 RLG 10037 Yes 1 1 TE-2 2 102
2 | 2240TTH 50481 e 1 2

3 | 2230GFD 2932 ‘es 1 [ 3

A. Concentrador de tanques Rosemount 2410 en el tanque TK-1
B. Concentrador de sistemas Rosemount 2460
C. Concentrador de tanques Rosemount 2410 en el tanque TK-2

Muiltiples tanques conectados a un solo concentrador de tanques
Rosemount 2410

En este ejemplo un concentrador de sistemas Rosemount 2460 esta
conectado a un concentrador de tanques Rosemount 2410 que da
servicio a tres tanques. El dispositivo de temperatura del tanque 1
tiene la misma direccién Modbus que el propio concentrador de
tanques. Los otros dispositivos de temperatura en el tanque 2y 3
tienen direcciones Modbus separadas.

Figura 5-4 muestra un ejemplo de un sistema con un concentrador
de sistemas Rosemount 2460 conectado a un concentrador de
tanques Rosemount 2410. El Rosemount 2410 recopila datos de
medicidn de tres tanques. Cada tanque esta equipado con un
transmisor de nivel por radar Rosemount 5408, un transmisor de
temperatura Rosemount 2240S y una pantalla grafica de campo
Rosemount 2230. La configuracién de direcciones Modbus se resume
en la Tabla 5-2:
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Tabla 5-2: Configuracién de la direccion Modbus para el
concentrador de tanques y los dispositivos de campo en tres

tanques
Tanque Concentrador de Transmisor de ni- ATD (2230, 22408S)
tanques Rose- vel Rose-
mount 2410 mount 5408
Direccion Modbus
TK-1 101 1 101
TK-2 101 2 102
TK-3 101 3 103

Tener en cuenta que cada ATD tiene su propia direccién Modbus.
Solo el primero tiene la misma direccién que el concentrador de
tanques Rosemount 2410.

Guia de inicio rdpido
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Figura 5-4: Tres tanques conectados a un solo concentrador de
tanques Rosemount 2410

Concentrador de sistemas Rosemount 2460
Concentrador de tanques Rosemount 2410
Pantalla grdfica de campo Rosemount 2230
Transmisor de nivel Rosemount 5408
Transmisor de temperatura Rosemount 2240S

mOS N>

En la base de datos del concentrador de tanques Rosemount 2410, el
transmisor de temperatura Rosemount 2240S y la pantalla
Rosemount 2230 se agrupan en un ATD (dispositivo auxiliar de
tanque). La direccién ATD Modbus (Modbus del ATD) se debe
almacenar en el campo de direccion del Temperature Device
(Dispositivo de temperatura) en la base de datos del tanque del
concentrador de sistemas Rosemount 2460, como se ilustra en la
Figura 5-5. Las direcciones Modbus de los dispositivos de nivel
también deben almacenarse en las bases de datos del tanque del
2410y 2460.
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Figura 5-5: Bases de datos de tanques en el concentrador de
sistemas y en los concentradores de tanques

Device Type | Device ID Device Tank Tank @ Tank Name Level ATD

connected Position Position Modbus Modbus
to field bus Address Address
1  5400RLG 11880 Yes 1 1 TEA 1 10
2 2240 TTM 62679 Yes 1 2 TK-2 2 102
3 | BAODRLG 8528 Yes 2 3 TE-3 3 103
4 2240 TTH 17178 Yes 2 4
A 5 | B400RLG 94238 e 3 5
6 2240TTH 42078 es O 6
7 | MoDevice Na Mat Configured 7
C D

2460 System Hub Tank Database - SYSHUB-201

2460 Source Field 2410 241 Level Temp || Humber
Tank Port| Device |Tank Device|| Device| of Temp
Address| Podf Addresy Addresy Elements

1 101 1 1 101 3
1 101 2 2 102 8
1 101 3 3 103 8

A. Base de datos de tanques para un concentrador de tanques
Rosemount 2410 que sirve a tres tanques

B. Concentrador de sistemas Rosemount 2460
C. Direccién del dispositivo de nivel
D. Direccién del ATD (dispositivo de tanque auxiliar)

- wWN e
by
55
afelala

Tener en cuenta que en este ejemplo un Unico concentrador de
tanques Rosemount 2410 da servicio a tres tanques. Los tanques
estan asignados a la posicién del tanque 1, 2y 3 en la base de datos
de tanques del concentrador de tanques Rosemount 2410.

En la base de datos de tanques del concentrador de sistemas
Rosemount 2460, se debera configurar 2410 Tank Position (Posicién
del tanque 2410) para poder configurar las direcciones correctas de
los dispositivos de temperatura para los tres tanques.
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Configuracion del sistema

La ventana System Values (Valores del sistema) permite especificar
los parametros y las unidades para los calculos de inventario.
Procedimiento

1. Iniciar sesién en la interfaz web.

2. Seleccionar Configuration (Configuracién) — System Values
(Valores del sistema).

Figura 5-6: Parametros y unidades del sistema

G | &administrator | Logout

A
N Syster o
Manual values
Ambient air mode: 4 Manual air temperature
Ambient air temperature: o
Ambient air pressure: 101325 bar (4) L]
¥ Configuration o @
e Reference temperature P o
Ports
Network System units:
s TCP
Level unit (i)
cfined Server
- Level rate unit
Database Temperature unit
System Values Pressure unit
Manual Values
Density unit kgim3 5
Inventory
Strapping Table Volume unit
Tank Name Weight unit
Jisplay options:
» Maintenance
Feet value o
u ing

ings Copy 2020 Rosemount Tank Radar AB | 2460 System Hub Open Source Software Licenses | FW ver: 1K0~ 10731

Valores manuales

Seleccionar las casillas de verificacién correspondientes en caso de
que se desee utilizar valores manuales para la temperaturay la
presién del aire ambiente, y escribir los valores deseados en los
campos de entrada.

Reference temperature (Temperatura de referencia)

El concentrador de sistemas Rosemount 2460 realiza los calculos de
inventario de acuerdo con el Manual de normas de medicion de
petrdleo de API, capitulo 12, seccién 1, a la temperatura de referencia
estandar de 15 °C (60 °F). Esta es la temperatura de referencia por
defecto.

Se pueden especificar otras temperaturas de referencia en el campo
de entrada Reference Temperature (Temperatura de referencia).
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Asegurarse de que se utiliza la tabla de volumen RT correcta, por
ejemplo 54B-2004, para el producto.

Unidades del sistema

Las unidades de nivel, tasa de nivel, temperatura y presion se
configuran en el programa de configuracién TankMaster WinSetup.

Opciones de visualizacion de la unidad en pies

En caso de que se seleccione Feet (Pies) como unidad de medicion
para Level (Nivel), la opcidn Feet Display (Visualizacién en pies)
permite elegir la opcion de visualizacion deseada. Se puede elegir
presentarla como decimal o como fraccién: ft, in, 1/16in
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5.2.5 Configuracién de redundancia

La configuracién de un par redundante de concentradores de
sistemas Rosemount 2460 se puede realizar mediante TankMaster
WinSetup o la interfaz grafica del usuario web del concentrador de
sistemas.

Condiciones previas para la configuracion de la redundancia

Se deben cumplir las siguientes condiciones para permitir la
configuracién de dos concentradores de sistemas Rosemount 2460
para el funcionamiento redundante:

+  Misma versién de firmware en ambos concentradores de
sistemas

+  Version de firmware 1.C0 o superior

* Rosemount TankMaster version 6.D0 o superior

* Para Modbus TCP; Rosemount TankMaster versién 6.FO o superior
+ Sin advertencias ni errores

+ Licencia;
— el mismo nimero maximo de tanques

— opcion de redundancia activada en ambos concentradores de
sistemas

— el mismo numero de clientes Modbus TCP

+ Lamisma configuracion del panel de médem® (nimero de
paneles, tipo de médem y ubicacién del médem)

+ Proteccion contra escritura por hardware desactivada
+ Proteccion contra escritura por software desactivada

Basicamente, todos los codigos de los modelos, excepto Carcasa,
Conexiones de cables/conductosy Opciones tienen que ser
idénticos para los concentradores de sistemas primario y de reserva.

(3) Paneles de médem compatibles con la redundancia: Modbus TRL2, RS485,
Enraf BPM
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Arquitectura del sistema con concentradores de sistemas
redundantes

Figura 5-7: Arquitectura de sistemas de medicién de tanques
Rosemount con concentradores de sistemas redundantes

A. Concentrador de sistema Ro-  H. TCP Modbus (primario)
semount 2460, (de reserva)

B. Concentrador de sistemas Ro- 1. TCP Modbus (de reserva)
semount 2460 (primario)

C. Sistema host J. Medidor de nivel por radar Ro-
semount 5900S

D. Médem K. Transmisor de temperatura
Rosemount 2240S

E. Cable de redundancia L. Pantalla Rosemount 2230

F. Puertos de campo M.  Concentrador de tanques Ro-

semount 2410

G. Puertos de host
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Configuracion de redundancia en TankMaster WinSetup

Esta seccién describe la configuracién de redundancia en el asistente
de configuracién WinSetup para el concentrador de sistemas
Rosemount 2460.

Requisitos previos

El asistente de instalacion del Rosemount 2460 incluye la opcién de
configurar un par redundante de concentradores de sistemas
Rosemount 2460 siempre que se cumplan ciertas condiciones. En
caso de que se cumplan todos los requisitos para el emparejamiento,
aparece el siguiente texto: “Pairing is possible, Backup device ID:xx"
(El emparejamiento es posible, identificacidn del dispositivo de
reserva:xx).

Figura 5-8: Pagina de redundancia en el asistente de instalacién
de WinSetup

2460 System Hub Configuration - SYSHUB-201 [l

Create New Pair

Pairing is possible, Backup device ID: 1420000072,

<Back Next> Cancel Help

Procedimiento

Hacer clic en el botén Create New Pair (Crear un nuevo par) para
iniciar el procedimiento de sincronizacién de la redundancia.
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Figura 5-9: Emparejamiento de redundancia

Creating 2460 Redundant Pair x| m Creating 2460 Redundant Pair
Database synchronization, Database synchronization,
please wait... lease wait...
L —
Success
Glose: Close

Al terminar, aparece un mensaje que indica que la sincronizacién de
la base de datos se ha completado con éxito. Los concentradores de
sistemas se emparejaran como un dispositivo Primary (Primario) y
uno Backup (De reserva).

Ventana de redundancia

Una vez que termina con éxito el proceso de sincronizacién, la
ventana Redundancy (Redundancia) presenta el estado actual y otra
informacion de los dos concentradores de sistemas.

Figura 5-10: Concentradores de sistemas redundantes

W 2460 System Hub Redundancy - SYSHUB-202 1]
Primary System Hub Backup System Hub
Active Passive
Manus Switch Over: | Manual Switch Over |

Primary System Hub State Backup System Hub State

Device ID: 1420000072 Device ID: 1520000232

Individual Modbus address: 245 Individual Modbus address: 245

Recent Events (latest on top)

Primary has changed to active 1 times, Backup has changed to active 0 times,

Primary changed to active: Initial
Switch to Standalone Mode Configure...

(™CBack "] Nea> Cancel Help
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Tabla 5-3: Configuracién de redundancia

Elemento

Descripcion

Botén Manual
Switch Over (Con-
mutacién manual)

El modo Active/Passive (Activo/Pasivo) se puede cam-
biar de forma manual. El dispositivo Active (Activo) se
comunica con el sistema host y responde a las solicitu-
des de datos de medicién, informacién de estado y
diagndsticos. Esta opcién puede ser Gtil para compro-
bar que ambos concentradores de sistemas funcionan
correctamente como Active (Activo) y Passive (Pasivo).

State (Estado)

Si el estado es OK (Correcto), aparece una casilla ver-
de. De lo contrario, se mostrard una lista de adverten-
ciasy errores.

Device ID (Identifi-
cacion del dispositi-
VO)

Cada dispositivo tiene un nimero de identificacion
Unico que se puede utilizar, por ejemplo, al configurar
las direcciones Modbus.

Individual Modbus
address (Direccion
Modbus individual)

Los concentradores de sistemas redundantes pueden
recibir direcciones Modbus individuales en caso de
gue necesite comunicarse por separado con cada con-
centrador de sistemas.

Recent events
(Eventos recientes)

Numero de veces que los dispositivos primarios y de
reserva pasaron al estado activo, asi como varios men-
sajes de error y advertencias.

Botén Switch to
standalone mode
(Cambiar a modo
independiente)

Es posible desemparejar los dos dispositivos del siste-
ma de redundancia con el botén Switch to standalone
mode (Cambiar a modo independiente). Al desempare-
jar el sistema, el dispositivo activo cambiara el modo a
auténomo. El dispositivo pasivo cargara la CDB (base
de datos de configuraciéon) por defecto y los parame-
tros de comunicacién por defecto (incluida la direccién
Modbus 245) para asegurarse de que no perturbara la
comunicacién en los puertos de host y de campo tras
desemparejar los concentradores de sistemas. En con-
secuencia, el sistema host perdera el contacto con el
dispositivo de respaldo hasta que se restablezcan los
ajustes de comunicacién adecuados.

Botdn Configure
(Configurar)

Este botdn permite configurar opciones especificas de
redundancia, como la conmutacién por error, la toma
de control y la comunicacién pasiva de los dispositivos.

Boton Configure (Configurar)

Se pueden configurar varias opciones para la conmutacién por error
y otras cuestiones relacionadas con la redundancia. También se
pueden establecer direcciones Modbus separadas para los dos
concentradores de sistemas.
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Procedimiento

En la ventana System Hub Redundancy (Redundancia del concentrador
de sistemas), hacer clic en el botdn Configure (Configurar) para abrir la
ventana 2460 System Hub Redundancy Configuration (Configuracién de
redundancia del concentrador de sistemas 2460).

Ventana de configuracién de la redundancia del concentrador de
sistemas

Figura 5-11: Configuracién de redundancia del concentrador de

sistemas
) 2460 System Hub Redundancy Configuration X
Primary System Hub Backup System Hub
Active Passive
Individual Modbus address: 24 Individual Modbus address: 242
Fail-over Criteria
Configuration file error Field port communication failure on...
Host port modem error port 1 portZ port3 port4
Field port modem error port 5 port 6

Maximum number of Fail-overs per hour (1..10):

Take-over Criteria
[ Active doesn't reply on Host port

Minimum Polling Interval

10 Host Port 7: Modbus/TCP:
10 Host Port 8:

Passive Device Communication

[ allow Passive device to reply on common Modbus address

oK Cancel Help

Individual Modbus address (Direccion Modbus individual)

Al establecer direcciones Modbus individuales para los dispositivos
primarios y de reserva, un sistema host puede comunicarse con cada
dispositivo por separado. Esto es (til, por ejemplo, para verificar el
estado actual de cada dispositivo.
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Minimum Polling Interval (Intervalo minimo de sondeo)

Si el sistema host utiliza un intervalo de sondeo mas largo en la
comunicacion que el valor configurado el sistema informara un error.

Los campos de entrada para los puertos de host 5y 6 solo se
habilitaran si los puertos estan configurados como puertos host. Los
campos de entrada para Modbus TCP solo se habilitaran si la opcién
de licencia Modbus TCP esta habilitada.

Criterios de conmutacién por error

Tabla 5-4: Criterios de conmutacién por error

Criterios Descripcion

Configuration file error (default) | La CDB (base de datos de configuracion)
(Error en el archivo de configura- | esta corrupta.
cién [por defecto])

Host port modem error (default) | Un médem del puerto host ha fallado o
(Error de médem en el puerto se ha eliminado.
host [por defecto])

Field port modem error (default) | Un médem de puerto de campo ha falla-
(Error de médem del puerto de do o se ha eliminado.
campo [por defecto])

Field port communication failure | No hay respuesta de ningun dispositivo
(Falla de comunicacién del puer- | de campo en un puerto de campo. Esta
to de campo) opcién es mas util para el cableado del
bus de campo redundante donde cada
Rosemount 2460 tiene un cableado de
bus de campo separado.

Field port communication failure | Configuracién del puerto individual para
on... (Falla de comunicacién del Field port communication failure (Falla de

puerto de campo en...) comunicacién del puerto de campo).
Maximum number of Fail-overs | NUmero maximo de conmutaciones por
per hour (1..10) (Nimero maxi- error por hora para evitar un comporta-
mo de conmutaciones por error | miento oscilante, es decir, la conmuta-
por hora [1...10]) cién de ida y vuelta entre el dispositivo

primario y el de reserva. En caso de que
las conmutaciones por error se produz-
can con frecuencia, se debe investigar y
solucionar el motivo.

Criterios de toma de control

Puede haber situaciones en las que se desee que el dispositivo pasivo
asuma el papel de dispositivo activo aunque no se cumplan los
criterios de conmutacién por error. Por ejemplo, en caso de que el
dispositivo activo no responda a las solicitudes del host, el dispositivo
pasivo puede tomar el relevo y convertirse en el dispositivo activo. La
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opcion Active doesn’t reply on Host port (El activo no responde en el
puerto del host) no funciona si los concentradores de sistemas
primario y de reserva estan conectados a puertos de host distintos,
como ocurre, por ejemplo, cuando se utiliza la interfaz de
comunicacién RS232.

Comunicacién de dispositivos pasivos

En caso de que los concentradores de sistemas primario y de reserva
estén conectados a diferentes puertos del sistema host, se puede
utilizar la misma direccién Modbus para la comunicacién con los dos
concentradores de sistemas. Entonces no hay necesidad de usar
direcciones Modbus individuales para los dispositivos primarios y de
reserva. Cuando se comunica con un sistema host a través de la
interfaz RS232, se deben utilizar puertos host separados, y la opcién
Allow Passive device to reply on common Modbus address (Permitir
que el dispositivo pasivo responda en una direccién Modbus comun)
debe estar habilitada.

Finalizar el asistente de instalacién

Una vez finalizada la configuracién de la redundancia:

Procedimiento

En la ventana 2460 System Hub Redundancy (Redundancia del
concentrador de sistemas 2460), hacer clic en el botén Next
(Siguiente).

Qué hacer a continuacion

Finalizar el asistente de instalacion como se describe en
Procedimiento de instalacion.

Guia de inicio rdpido 61



Guia de inicio rapido Septiembre 2022

Configuracion de la redundancia a través de la interfaz grafica
del usuario de la web

Esta seccién describe cémo utilizar la interfaz grafica web para la
configuracién de la redundancia de un concentrador de sistemas
Rosemount 2460. La configuracién incluye dos pasos basicos:

+  Emparejamiento; dos concentradores de sistemas se configuran
como un par redundante

« Configuracién de la redundancia; se configuran las direcciones 'y
los criterios de conmutacién por error

Vinculacion

Requisitos previos

Para que los concentradores de sistemas puedan emparejarse, hay
que asegurarse de que se cumplen las condiciones previas.

Procedimiento

1.

2.
3.
4

Iniciar sesién en la interfaz web.

Seleccionar la pestafia Redundancy (Redundancia).
Expandir la opcién Pair (Emparejar).

Comprobar que el otro concentrador de sistemas sea

emparejable, es decir, que todos los requisitos para el
emparejamiento estén marcados con un botdn verde.

2460 System Hub =

Device ID: 1420000122
Device Mode: Standalone
© | administrator | Logout

¥ Pair

Remote devices (Device ID) Pairable Pair with this device

O v e
v teomscn ©
© License
» Configuration @ HW WP state L]
© SWWP state i}
@ Modems equal
I Redundancy © CDB emply
FW Upgrade [ Pair |

© 2015-2019 Rosemount Tank Radar AB | 2450 System Hub Open Source Software Licenses | FW ver. 1.10 - 9987

5. Silos dos concentradores de sistemas (el principal y el de
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reserva) estan listos para el emparejamiento, hacer clic en el
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botén Pair (Emparejar) para iniciar el proceso de
sincronizacion.

Procedimiento de configuracion de la redundancia

Una vez finalizada la sincronizacién, se pueden configurar los
concentradores de sistemas para que funcionen de forma
redundante.

Procedimiento

1. En lainterfaz web, seleccionar la pestafia Redundancy
(Redundancia).

» Configuration

2460 System Hub

Device ID: 1420000122
Device Mode: Redundant - Active

A
N
EMERSON

[

Node:

Primary Device ID

Backup Device ID:

| Redundancy

W Upgrade
cense

» Configuration

» Unpair

» Redundancy Status

» Manual Switch Over

Primary Device
1420000122

1520000602

(V]

© | administrator | Logout

2. Expandir la opcién Confuguration (Configuracién).

¥ Co
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Common Modbus Address:

Specific Modbus Addre:

Specific Modbus Address for Backup Device:

for Primary Device

Passive Device responds on common address

Max Fail-Overs per Hour

Fail-over criteria

Configuration file error

Field port modem error

Field port communication failure

Host port modem error

Take-over criteria

Active doesn't reply on host port

Modbus TCP host communication

Use Modbus TCP as main host interface

Apply

23
240

241

[1-245)

[1-245]

[1-10]

[i}
of
o
of
®
of
Li]
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3. Configurar el dispositivo.

Ejemplo

Fail-over criteria

Configuration file error .

Field port modem error .

Field port communication failure .

Field port 1
Field port 2
Field port 3
Field port 4
Field port 5

ORORORCNC)

Generalidades de la configuracién de redundancia

Tabla 5-5: Generalidades de la configuracion de redundancia

Elemento

Descripcion

Primary Device ID
(Identificacion del
dispositivo princi-
pal)

Backup Device ID
(Identificacion del
dispositivo de reser-
va)

Cada dispositivo tiene un nimero de identificacién
Unico.

Redundancy status
(Estatus de redun-
dancia)

Si el estado es OK (Correcto), se muestra una casilla
verde. Se puede ampliar la lista de Status (Estados) pa-
ra ver mas detalles. En caso de que el estado no sea
OK (Correcto), se mostrara una lista de advertencias y
errores.

Manual switch over
(Conmutacién ma-
nual)

El modo Active/Passive (Activo/Pasivo) se puede cam-
biar de forma manual. El dispositivo Active (Activo) se
comunica con el sistema host y responde a las solici-
tudes de datos de medicién, informacion de estado y
diagndsticos. Esta opcién puede ser Gtil para compro-
bar que ambos concentradores de sistemas funcionan
correctamente como Active (Activo) y Passive (Pasivo).

Configuration (Con-
figuracién)

Consultar la Tabla 5-6.

Unpair (Desempare-
jar)

Es posible desemparejar los dos dispositivos del siste-
ma de redundancia. Al desemparejar el concentrado-
res de sistemas redundantes, el dispositivo activo
cambiara el modo a auténomao. El dispositivo pasivo
cargara la base de datos de configuracion por defecto
y la direccién Modbus por defecto (245) para asegu-
rarse de que no perturbara la comunicacién en los
puertos hosty de campo después de desemparejar
los concentradores de sistemas.
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Tabla 5-6: Opciones de configuracién de la redundancia

Elemento

Descripcion

Common Modbus
Address (Direccién
Modbus comun)

La direccion Modbus comun es la configuracién estan-
dar. Los concentradores de sistemas primarios y de
reserva utilizan la misma direccién Modbus. Esta op-
cién se puede utilizar en caso de que los concentrado-
res de sistemas primario y de reserva estén conecta-
dos a diferentes puertos host. En ese caso se puede
utilizar la misma direccién Modbus en lugar de direc-
ciones individuales.

Specific Modbus Ad-
dress for Primary
Device (Direccién
Modbus especifica
para el dispositivo
primario)/Specific
Modbus Address for
Backup Device (Di-
reccion Modbus es-
pecifica para el dis-
positivo de reserva)

Los concentradores de sistemas redundantes pueden
recibir direcciones Modbus individuales en caso de
que se necesite comunicarse por separado con cada
concentrador de sistemas. Esto es (til, por ejemplo,
para verificar el estado actual de cada dispositivo.

Passive device res-
ponds on common
address (El disposi-
tivo pasivo respon-
de en la direccién
comun)

En caso de que los concentradores de sistemas prima-
rioy de reserva estén conectados a diferentes puertos
del sistema host, se puede utilizar la misma direccién
Modbus para la comunicacién con los dos concentra-
dores de sistemas. Entonces no hay necesidad de usar
direcciones Modbus individuales para los dispositivos
primarios y de reserva. Cuando se comunica con un
sistema host a través de la interfaz RS232, se deben
utilizar puertos host separados, y la opcién Allow Pas-
sive device to reply on common Modbus address
(Permitir que el dispositivo pasivo responda en una
direccién Modbus comtin) debe estar habilitada.

Max Fail-overs per
Hour (Maximo de
conmutaciones por
error por hora)

Numero maximo de conmutaciones por error por ho-
ra para evitar un comportamiento oscilante, es decir,
la conmutacion de ida y vuelta entre el dispositivo pri-
mario y el de reserva. En caso de que las conmutacio-
nes por error se produzcan con frecuencia, se debe in-
vestigar y solucionar el motivo.

Criterios de conmu-
tacién por error

Criterio de falla del dispositivo primario que hara que
el dispositivo de reserva tome el relevo.

Criterios de toma
de control

Criterios que haran que el dispositivo de reserva tome
el relevo incluso en caso de que no haya una falla del
dispositivo primario.

Use Modbus TCP as
main host interface
(Utilizar Modbus

Guia de inicio rdpido

Si se utiliza Modbus TCP para la comunicacién con el
sistema host y no se utilizan puertos de host, es nece-
sario habilitar esta funcién. Si no se configura, el con-
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Elemento Descripcion

TCP como interfaz | centrador de sistemas pasivo no asumira el papel de
de host principal) dispositivo activo cuando el activo se apague o falle.
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6 Funcionamiento

6.1  Procedimiento de arranque

Cuando el concentrador de sistemas esta arrancando, los LED se
encienden y se apagan en un orden determinado para indicar el
funcionamiento correcto. En caso de que se detecte un error durante
el procedimiento de arranque, el LED rojo permanece encendido.

Arranque:
1. Todos los LED estan encendidos
2. En 0,5 segundos, el LED amarillo (estado) se apagara.

3. Una vez finalizado el procedimiento de arranque, el LED rojo
(error) se apagara. En caso de que se detecte un error durante
el procedimiento de arranque, el LED de error comenzara a
parpadear segun el cédigo de error correspondiente.

4. El LED verde (alimentacion) permanece encendido cuando el
concentrador de sistemas estad encendido.
6.2  Operacion en funcionamiento

Una vez finalizado el procedimiento de arranque, el concentrador de
sistemas entra en el modo de funcionamiento.

El LED rojo de error se apagara. Si se produce un error, el LED
comenzara a parpadear.

En el modo de funcionamiento, el LED de estado amarillo parpadeara
a un ritmo dado por el modo de funcionamiento actual.
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