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Nota
Inainte de a instala traductorul, confirmati ca dispozitivul are driverul corect incarcat pe

sistemele gazda. Consultati pagina 3 pentru starea de pregatire a sistemului.

ROSEMOUNT EMERSON.
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NOTIFICARE

Acest ghid ofera linii directoare de baza pentru traductorul Rosemount 3051HT. Nu contine instructiuni de
configurare, de diagnosticare, de intretinere, de service, de depanare sau instructiuni privind instalatiile cu
protectie impotriva exploziilor, antideflagrante sau cu securitate intrinseca (IS).

A AVERTISME

Exploziile pot provoca vatamari grave sau deces.

Instalarea acestui traductor intr-un mediu exploziv trebuie sa fie in conformitate cu standardele, codurile si
practicile locale, nationale si internationale corespunzatoare.

® Intr-o instalatie cu protectie impotriva exploziilor/incendiilor, nu inl&turati capacele traductorului cand
unitatea este alimentata.

Scurgerile fluidului din timpul procesului pot provoca vatamari sau chiar deces.

B Pentru a preveni scurgerile din instalatia de proces, utilizati doar garnitura destinata pentru a etansa cu
adaptorul de flansa corespunzator.

Electrocutarea poate provoca vatamari grave sau deces.

B Evitati contactul cu firele si terminalele. Tensiunea inalta, prezenta in cabluri, poate duce la
electrocutare.

Intrarile tubului de protectie/intrarile cablului

B Cu exceptia cazului in care sunt marcate, intrarile conductei/cablului in carcasa traductorului utilizeaza
un filet NPT '/2-14. Folositi numai prize, adaptoare, presetupe sau tuburi de protectie care au un filet
compatibil pentru a inchide aceste intrari.
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1.0

Pregatirea sistemului

1.1 Confirmarea driverului corect de dispozitiv
m Verificati daca ultimul driver de dispozitiv (DD/DTM™) este incéarcat pe
sistemele dumneavoastra pentru a asigura comunicarea corecta.
m  Descarcati ultimul driver de dispozitiv de la Emerson.com sau
FieldCommGroup.org.
Reviziile si driverele dispozitivului Rosemount 3051
Tabelul 1 ofera informatiile necesare pentru a va asigura ca avefi
documentatia si driverul de dispozitiv corecte pentru dispozitivul
dumneavoastra.
Tabel 1. Reviziile si fisierele dispozitivului FOUNDATION™ Fieldbus ale
dispozitivului Rosemount 3051
Revizie Driver dispozitiv 2y
dispozitiv) Gazda (DD)® Se poate obtine de la, dispozitiv | Numar document manual
(DTM)
Toate DD4: DD Rev. 1 | FieldCommGroup.org
Toate DD5: DD Rev. 1 | FieldCommGroup.org
AMS Device
Manager
Emerson V10.5 sau Emerson.com
versiuni :
8 superioare: Emerson.com 00809-0100-4774, Rev. CA
DD Rev. 2 : sau mai noua
AMS Device
Manager
Emerson V 8 -10.5: Emerson.com
DD Rev. 1
Emerson 375/475: DD Rev, 2| Utilitare de

modernizare simpla

1. Revizia dispozitivului FOUNDATION poate fi cititd utilizand un instrument de configurare cu capacitate
FOUNDATION Fieldbus.

2. Numele de figiere ale driverului de dispozitiv utilizeaza revizia dispozitivului si DD. Pentru accesarea
functionalitatii, driverul de dispozitiv trebuie instalat pe gazdele de control si gestionare a activelor, precum si
pe instrumentele de configurare.
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Instalarea traductorului

Figura 1. Diagrama de instalare
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Finalizat

2.1 Montarea traductorului

Orientati traductorul conform orientarii dorite inainte de montare. Traductorul
nu trebuie sa fie montat fix sau prins prin clama la schimbarea orientarii
traductorului.

Orientarea intrarii conductei

La instalarea unui dispozitiv Rosemount 3051HT, se recomanda instalarea in
asa fel incét intrarea conductei sa fie cu fata in jos sau paralela fata de sol
pentru a maximiza scurgerea la curatare.

Dispozitiv de etansare de mediu pentru carcasa

Banda sau pasta pentru etansarea filetului (PTFE) este necesara pe fileturile
tip tatd ale conductei pentru a furniza o etansare stransa impotriva
apei/prafului pentru conducta si pentru a indeplini cerintele NEMA® Tip 4X,
IP66, IP68 si IP69K. Consultati fabrica daca sunt necesare alte clasificari
Ingress Protection.
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2.2

Nota
Clasificarea IP69K este disponibila numai pe unitatile cu o carcasa SST si cu un cod
de optiune V9 in sirul modelului.

Pentru fileturile M20, instalati fise de conducta in mod complet pe filet sau
pana cand se intalneste rezistentd mecanica.

Orientarea traductorului cu montare in linie

Portul de presiune de pe partea inferioara (referinta atmosferica) a
traductorului cu indicator in linie este localizat pe gatul traductorului, printr-un
orificiu protejat al indicatorului (consultati Figura 2).

Nu blocati traseul de aerisire cu, inclusiv, dar fara a se limita la vopsea, praf
si fluide vascoase montand traductorul astfel incat fluidele de proces sa
poata fi evacuate.

Figura 2. Port de presiune pe partea inferioara a orificiului protejat al
indicatorului in linie

Aluminiu 316 SST lustruit

A. Port de presiune pe partea inferioara (referinta atmosferica)

Prindere

La instalarea clamei, respectati valorile de cuplu recomandate furnizate de
producatorul garniturii.(")

Eticheta (din hartie) de punere in functiune

Pentru a identifica ce dispozitiv se afla intr-o anumita locatie, utilizati eticheta
detasabila furnizata cu traductorul. Asigurati-va ca eticheta fizica a
dispozitivului (camp eticheta PD) este introdusa corespunzator in ambele
locuri pe eticheta detasabila de punere in functiune si rupeti partea inferioara
pentru fiecare traductor.

1. Pentru a mentine performantele, strangerea unui Tri Clamp de 1,5 la mai mult de 50 in-Ib nu este
recomandata in cazul intervalelor de presiune de sub 20 psi.
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2.3

Figura 3. Eticheta de punere in functiune
Commissioning Tag

DEVICEID:
001151AC00010001440-12169809172

DEVICEREVISION:

PHYSICAL DEVICETAG

DEVICEID:
001151AC00010001440-12169809172

DEVICEREVISION

SIN:

PHYSICAL DEVICETAG

A. Revizie dispozitiv

Nota

Descrierea dispozitivuluiincarcata in sistemul gazdatrebuie sa aiba aceeasi revizie ca
acest dispozitiv. Descrierea dispozitivului poate fi descarcatade pe site-ul web al
sistemului gazda, de pe Emerson.com/Rosemount, sau de pe FieldCommGroup.org.

Setarea comutatorului de securitate

Setati configuratia comutatoarelor de alarma si simulare inainte de instalare

in modul indicat n Figura 4.

m  Comutatorul de simulare activeaza sau dezactiveaza alertele simulate si
valorile si starile de blocare Alsimulate. Pozitia implicita a comutatorului
de simulare este ,activare”.

m  Comutatorul de securitate permite (simbol deblocare) sau previne (simbol

blocare) orice configurare a traductorului.
- Securitatea implicitd este dezactivata (simbol deblocare).

- Comutatorul de securitate poate fi activat sau dezactivatin
softw are.
Utilizati urmatoarele proceduri pentru modificarea configuratiei comutatorului:
/!\ 1. Daca este instalat traductorul, securizafi bucla si deconectati alimentarea.

2. Indepartati capacul carcasei din partea opusa partii terminale de camp.

Nu indepartati capacul instrumentului in atmosfere explozive atunci cand

circuitul este sub tensiune.
3. Setati comutatoarele pentru simulare sisecuritate in pozitia dorita.

A 4. Reatasati capacul carcasei traductorului; se recomanda strangerea
capacului pana cand nu mai exista spatiu intre capac sicarcasa, pentru a
fiin conformitate cu cerintele privind protectia impotriva exploziilor.
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2.5

Setarea comutatorului de simulare

Comutatorul de simulare este situat pe componentele electronice. Acesta
este utilizat impreuna cu software-ul de simulare al traductorului pentru a
simula variabile de proces si/sau alerte si alarme. Pentru a simula variabile
si/sau alerte si alarme, comutatorul de simulare trebuie deplasat in pozitia
de activare si software-ul trebuie activat prin intermediul gazdei. Pentru a
dezactiva simularea, comutatorul trebuie sa fie in pozitia de dezactivare, sau
parametrul de simulare a software-ului trebuie sa fie dezactivat prin
intermediul gazdei.

Figura 4. Placa de componente electronice traductor
Aluminiu 316 SST lustruit

A. Comutator de simulare
B. Comutator de securitate

Conectarea firelor si pornirea alimentarii

Utilizati s&rma de cupru de o dimensiune suficienta pentru a va asigura ca
tensiunea la terminalele de alimentare ale traductorului nu scade sub 9 V c.c.
Tensiunea de alimentare poate fi variabila, in special in conditii anormale,
precum n cazul alimentarii de la bateria de rezerva. Este recomandata o
tensiune minima de 12 V c.c. in conditii de operare normala. Se recomanda
un cablu ecranat, cu conductoare torsadate, tip A.

Utilizati urmatorii pasi pentru cablarea traductorului:

1. Pentru a alimenta traductorul, conectati cablurile de alimentare la
terminalele indicate pe eticheta blocului cu terminale.
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Nota

Terminalele de alimentare Rosemount 3051 nu sunt sensibile la polaritate, ceea ce
inseamna ca polaritatea electrica a cablurilor de alimentare nu conteaza atunci cand
le conectati la bornele de alimentare. Daca sunt conectate la segment dispozitive
sensibile la polaritate, polaritatea terminalului trebuie respectata. Atunci cand conectati
cablurile la terminalele cu surub, este recomandat sa utilizati picioare de sustinere
ondulate.

2. Asigurati contactul complet cu surubul si saiba blocului cu terminale.
La utilizarea unei metode de cablare directa, infasurati firul in sens orar
pentru a va asigura ca nu se desface la strAngerea surubului blocului cu
terminale. Nu este necesara alimentare suplimentara.

Nota
Utilizarea unui terminal cu pini sau cu fire prin manson nu este recomandata deoarece
conexiunea poate fi mai susceptibila la desfacere in timp sau in caz de vibratii.

3. Asigurati o impamantare corespunzatoare. Este important ca ecranul
cablului de instrument sa fie:
- taiat si izolat de atingerea carcasei traductorului.
- conectat la urmatorul ecran in cazul in care cablul este introdus
printr-o cutie de jonctiune
- conectat la o iTmpaméantare buna la capatul de alimentare
4. Daca este necesara protectie la supratensiune, consultai sectiunea
Jmpamantarea cablurilor de semnal” pentru instructiuni privind
impamantarea.
5. Conectati si izolati conexiunile neutilizate ale conductei pentru cabluri.
6. Montati la loc capacele traductorului.
- Capacele trebuie sa poata fi eliberate sau indepartate numai cu
ajutorul unei scule, pentru a fi in conformitate cu cerintele locale
aplicabile.
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Figura 5. Cablarea

Aluminiu 316 SST lustruit

A.Reduceti distanta D. Izolati ecranul

B. Ajustati ecranul si izolati E. Conectati ecranul inapoi la
C. Terminal de impamantare impamantarea sursei de

de protectie (nu legati la alimentare

impamantare ecranul
cablului de la traductor)

impamantarea cablurilor de semnal

Nu treceti firele de semnal prin conducte sau compartimente deschise cu
fire de alimentare sau prin apropierea unor echipamente electrice de mare
putere. Terminatiile de legare la masa sunt furnizate in exteriorul carcasei
componentelor electronice si in interiorul compartimentului de terminale.
Aceste impamantari sunt utilizate cand sunt instalate blocuri cu terminale de
protectie contra supratensiunii sau pentru conformitatea cu normele locale.
1. Scoateti capacul carcasei terminalelor de teren.
2. Conectati perechea de cabluri si realizati impamantarea conform
indicatiilor din Figura 5.
a. Taiati ecranul cablului pentru a avea o lungime cat mai mica si izolati-o
fata de carcasa traductorului.

Nota
NU impamantati ecranul cablului la traductor; daca ecranul cablului atinge carcasa
traductorului, pot fi create bucle parazite ce pot interfera cu comunicatiile.

b. Conectati continuu ecranele cablurilor la impamantarea sursei de
alimentare.

c. Conectati ecranele cablurilor pentru intregul segment la o singura
impamantare corecta a sursei de alimentare.
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Nota
O impamantare incorecta reprezinta cea mai frecventa cauza pentru comunicatii de
slaba calitate pe segment.

3. Montati la loc capacul carcasei. Se recomanda sa strangeti capacul pana
cand nu mai exista spatiu intre capac si carcasa.

4. Conectati si izolati conexiunile neutilizate ale conductei.

Nota
Carcasa dispozitivului Rosemount 3051HT din 316 SST lustruit furnizeaza terminatie
de Impamantare numai in interiorul compartimentului cu terminale.

Sursa de alimentare

Traductorul necesita intre 9 si 32 V c.c. (intre 9 si 30 V c.c. pentru siguranta
intrinseca) pentru a opera si oferi o functionalitate deplina.

Conditionator de alimentare

Segmentul de comunicare Fieldbus necesita un conditionator de alimentare
pentru a izola sursa de alimentare, a filtra si a decupla segmentul de la alte
segmente atasate la aceeasi sursa de alimentare.

impamantarea

Cablurile de semnal ale segmentului de comunicare Fieldbus nu pot fi
impamantate. Impamantarea unuia dintre cablurile de semnal va inchide
intregul segment Fieldbus.

impamantarea firului ecran

Pentru a proteja segmentul Fieldbus impotriva zgomotului, tehnicile de
impamantare pentru firul ecranat necesita un singur punct de impamantare
pentru a evita crearea unei bucle de impamantare a firului ecran. Conectati
ecranele cablurilor pentru intregul segment la o singura impamantare corecta
a sursei de alimentare.

Terminarea semnalului

Pentru fiecare segment Fieldbus, trebuie instalata o cutie terminala la
inceputul si sfarsitul fiecarui segment.

Localizarea dispozitivelor

Dispozitivele sunt instalate, configurate si puse in functiune in mod frecvent
n timp de catre persoane diferite. O functie ,Locate Device” (Localizare
dispozitiv) utilizeaza afisajul LCD (atunci cand este instalat) pentru a asista
personalul in identificarea dispozitivului dorit.
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2.6

Din ecranul Overview (Vedere de ansamblu), selectati butonul Locate Device
(Localizare dispozitiv). Aceasta functie va lansa o metoda care va permite
utilizatorului sa afiseze un mesaj ,Find me” (Gaseste-ma) sau sa introduca
un mesaj personalizat pentru afisare pe ecranul LCD. Cand utilizatorul
paraseste metoda ,Locate Device” (Localizare dispozitiv), ecranul LCD al
dispozitivului revine la functionarea normala.

Nota
Unele gazde nu accepta ,Locate Device” (Localizare dispozitiv) in DD.

Configurare

Fiecare gazda FOUNDATION Fieldbus sau instrument de configurare are un
mod diferit de afisare si efectuare a configuratiilor. Unele utilizeaza descrieri
ale dispozitivului (DD) sau metode DD pentru configuratie si pentru afisarea
uniforma a datelor la nivelul platformelor. Nu exista nicio cerinta ca o gazda
sau un instrument de configurare sa fie compatibila/compatibil cu aceste
functii. Utilizati urmatoarele exemple bloc pentru a efectua o configuratie de
bazé a traductorului. Pentru configuratii mai avansate, consultati Manualul de
referinta pentru Rosemount 3051 FOUNDATION Fieldbus.

Nota

Utilizatorii™ DeltaV trebuie sa utilizeze DeltaV Explorer pentru blocurile Resource
(Resursa) si Transducer (Traductor) si Control Studio (Studiu de control) pentru
blocurile Function (Functiune).

Configurarea blocului Al

Instrumentele de navigare pentru fiecare etapd sunt furnizate mai jos. in plus,
ecranele utilizate pentru fiecare etapa sunt prezentate in ,Structura
arborescenta a meniului de configurare de baza” la pagina 13.

11
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Figura 6. Diagrama de configurare
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Figura 7. Structura arborescenta a meniului de configurare de baza
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Configuratie avansata

Tnainte de a incepe

Consultati Figura 6 pentru a vizualiza grafic procesul, pas cu pas, pentru
configurarea de baza a dispozitivului. Tnainte de a incepe configurarea, trebuie
sa verificati eticheta dispozitivului sau sa dezactivati protectia la scriere
software si hardware pe traductor. Pentru a face acest lucru, urmati Pasul 1 si
Pasul 2 de mai jos. In caz contrar, continuati cu ,Configurare bloc Al”.

1. Pentru a verifica eticheta dispozitivului:

a. Navigare: din ecranul Overview (Vedere de ansamblu), selectati
Device Information (Informatii dispozitiv) pentru a verifica eticheta

dispozitivului.

2. Pentru verificarea comutatoarelor (consultati Figura 4):

a. Comutatorul de protectie la scriere trebuie sa fie In pozitia deblocat in
cazul in care comutatorul a fost activat din software.
b. Pentru a dezactiva blocarea scrierii software-ului (dispozitivele sunt

expediate din fabrica cu functia de blocare a scrierii software-ului):
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m Navigare: din ecranul Overview (Vedere de ansamblu),
selectati Device Information (Informatii dispozitiv) si apoi selectati
fila Security and Simulation (Securitate si simulare).

m Efectuati Write Lock Setup (Configurare blocare scriere) pentru a
dezactiva blocarea scrierii software-ului.

Nota
Amplasati bucla de control in modul ,Manual” inainte de a incepe configurarea Analog
Input Block (Bloc intrari analogice).

Configurare bloc Al
Pentru a utiliza configurarea ghidata:

a. Navigati la Configure (Configurare) > Guided Setup (Configurare
ghidata).
b. Selectati Al Block Unit Setup (Configurare unitate bloc Al).

Nota
Configurarea ghidata va trece automat prin fiecare etapa, in ordinea corecta.

Pentru a utiliza configurarea manuala:

a. Navigati la Configure (Configurare)>Manual Setup (Configurare
manuald)>Process Variable (Variabila proces).
b. Selectati Al Block Unit Setup (Configurare unitate bloc Al).

c. Pozitionati blocul Al in modul ,,0Out of Service” (Scos din functiune).

Nota
La utilizarea configurarii manuale, efectuati pasii in ordinea descrisa in ,Configurarea
blocului Al” la pagina 11.

Nota

Pentru convenienta, blocul Al 1 este conectat in prealabil la variabila primara a
traductorului si trebuie sa fie utilizat in acest scop. Blocul Al 2 este conectat in prealabil
la senzorul de temperatura al traductorului. Canalul trebuie selectat pentru blocurile Al
3si4.

m Canalul 1 este variabila primara.
m  Canalul 2 este temperatura senzorului.
Daca ati activat FOUNDATION Fieldbus Diagnostics Suite Option Code D01

(Cod D01 Suita de diagnosticare Foundation Fieldbus), aceste canale
suplimentare sunt disponibile.

m  Canalul 12 reprezintd media SPM.
m Canalul 13 reprezinta abaterea standard SPM.

Pentru a configura SPM, consultati Manualul de referintd pentru Rosemount
3051 FOUNDATION Fieldbus .
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Nota

Pasul 3 pana la Pasul 6 sunt efectuati integral in cadrul unei metode pas cu pas in
configurarea ghidata sau pe un singur ecran utilizand configurarea manuala.

Nota

Daca L_TYPE selectat in Pasul 3 este ,Direct”, Pasul 4, Pasul 5 si Pasul 6 nu sunt
necesare. Daca L_TYPE (Tip L) selectat este ,Indirect’, Pasul 6 nu este necesar.
Oricare pasi nenecesari vor fi in mod automat omisi.

3. Pentru a selecta conditionarea de semnal ,L_TYPE” (Tip L) din meniul
vertical:

a.

b.

Selectati L_TYPE: Direct pentru masurarea presiunii utilizand unitatile
implicite ale dispozitivului.
Selectati L_TYPE: Indirect pentru alte unitati de presiune sau nivel.

4. Pentru a seta XD_SCALE (Scala XD) la punctele de scala 0% si 100%
(domeniu traductor):

a.
b.

Selectati XD_SCALE_UNITS (Unitati Scala XD) din meniul vertical.
Introduceti punctul XD_SCALE 0% (0% Scala XD). Acesta poate fi
marit sau suprimat pentru aplicatii de nivel.

Introduceti punctul XD_SCALE 100% (100% Scala XD). Aceasta
poate fi marita sau suprimata pentru aplicatii de nivel.

Daca L_TYPE (Tip L) este ,Direct”, blocul Al poate fi comutat in modul
AUTO (Automat) pentru a repune dispozitivul in functiune.
Configurarea ghidata face acest lucru automat.

5. Daca L_TYPE (Tip L) este ,Indirect” sau ,Indirect Square Root” (Radacina
pétratd indirectd), setati OUT_SCALE (In afara scalei) pentru a modifica
unitatile de masura.

a.

b.

Serl‘?Ct?ti OUT_SCALE UNITS (Unitati in afara scalei) din meniul
vertical.

Setati valoarea inferioard OUT_SCALE (in afara scalei). Aceasta
poate fi marita sau suprimata pentru aplicatii de nivel.

Setati valoarea superioard OUT_SCALE (in afara scalei). Aceasta
poate fi marita sau suprimata pentru aplicatii de nivel.

Daca L_TYPE (Tip L) este ,Indirect”, Blocul Al poate fi comutat in
modul AUTO (Automat) pentru a repune dispozitivul in functiune.
Configurarea ghidata face acest lucru automat.

6. Modificati pragul de amortizare.

a.

Pentru a utiliza configurarea ghidata:
= Navigati la Configure (Configurare) > Guided Setup (Configurare

ghidata).
m Selectati Change Damping (Modificare prag amortizare).

Nota

Configurarea ghidata va trece automat prin fiecare etapa, in ordinea corecta.

16
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m Introduceti valoarea de amortizare dorita in secunde. Domeniul
permis de valori este intre 0,4 si 60 de secunde.
b. Pentru a utiliza configurarea manuala:

m Navigati la Configure (Configurare) > Manual Setup (Configurare
manuald) > Process Variable (Variabila proces).

m Selectati Change Damping (Modificare prag amortizare).

m Introduceti valoarea de amortizare dorita in secunde. Domeniul
permis de valori este intre 0,4 si 60 de secunde.

7. Configurati afisajul LCD optional (daca este instalat).

a.

Pentru a utiliza configurarea ghidata:
= Navigati la Configure (Configurare) > Guided Setup (Configurare

ghidata).
m Selectati Local Display Setup (Configurare afisaj local).

Nota

Configurarea ghidata va trece automat prin fiecare etapa, in ordinea corecta.

m Bifati caseta de langa fiecare parametru pentru afisare, pana la
maximum patru parametri. Afisajul LCD va derula continuu prin
parametrii selectati.

Pentru a utiliza configurarea manuala:

= Navigati la Configure (Configurare) > Manual Setup (Configurare
manuala).

m Selectati Local Display Setup (Configurare afisaj local).

m Bifati fiecare parametru de afisat. Afisajul LCD va derula continuu
prin parametrii selectati.

8. Verificati configuratia traductorului si puneti-l in functiune.

a.

Pentru verificarea configuratiei traductorului, navigati utilizand
secventele de navigare pentru configurarea manuala la ,Al Block Unit
Setup” (Configurare unitate Bloc Al), ,Change Damping” (Modificare
prag de amortizare) si ,Set up LCD Display” (Configurare afisaj LCD).

b. Modificati orice valoare daca este necesar.

o

Reveniti la ecranul Overview (Vedere de ansamblu).

Daca modul este ,Not in Service” (Scos din functiune), faceti clic pe
butonul Change (Modificare) si apoi selectati Return All to Service
(Repunere toate n functiune).

Nota

Daca protectia la scriere software si hardware nu este necesara, Pasul 9 poate fi omis.

9. Setati comutatoarele si blocarea scrierii software-ului.

a.

Verificati comutatoarele (consultati Figura 4).
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Nota

Comutatorul de blocare scriere poate fi Iasat in pozitia blocata sau deblocata.
Comutatorul de activare/dezactivare a simularii poate fi lasat in oricare pozitie pentru
functionarea normala a dispozitivului.

Activati protectia la scriere a software-ului
1. Navigati din ecranul Overview (Vedere de ansamblu).

a. Selectati Device Information (Informatii dispozitiv).
b. Selectati fila Security and Simulation (Securitate si simulare).

2. Efectuati Write Lock Setup (Configurare blocare scriere) pentru a activa
blocarea scrierii software-ului.

Parametri de configurare Bloc Al

Utilizati exemplul de presiune ca ghidaj.

Parametri Introduceti datele
Canal 1 = Presiune, 2 = Temperatura senzor, 12 = Valoare medie SPM,

13 = Abatere standard SPM
L_Type (Tip L) Direct, indirect sau radacina patrata
XD_Scale (Scala Scala si unitati de masura
XD) Y 5

Pa bari torr @ 0°C ft H,O @ 4°C mH,0 @ 4°C
Nota

) kPa mbar kg/cm? ft H,O0 @ 60°F mm H 0°C

Selectati doar 9 0e e
unitatile care sunt | mPa | psf kg/m? ft H,0 @ 68°F cm Hg @ 0°C
acceptate de hPa | Atm inH,0 @ 4°C | mm H,0 @4°C | in Hg @ 0°C
dispozitiv. -

e psi in 10 @ mm H,0 @ 68°C | m Hg @ 0°C

o 2 in H,0 @ o

F glcm 68°F cm H,0 @ 4°C

Out_Scale (in afara

. Scala si unitati de masura
scalei) d ’
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2.7

Exemplu presiune

Parametri Introduceti datele

Canal 1

L_Type (Tip L) Direct

XD_Scale (Scala XD) Consultati lista cu unitatile tehnice acceptate.
Nota

Selectati doar unitatile care sunt acceptate de dispozitiv.

Out_Scale (in afara scalei) ’ Setati valorile in afara domeniului de operare.

Afigare presiune pe ecranul LCD

Selectati caseta de validare Pressure (Presiune) pe ecranul Display
Configuration (Configurare afisaj).

Ajustati traductorul la zero

Nota
Traductoarele sunt livrate calibrate integral la cerere sau in mod implicit, din fabrica, la
scala completa (interval = limita superioara domeniu).

O ajustare la zero este o ajustare intr-un singur punct, utilizata pentru
compensarea pozitiei de montare si a efectelor presiunii de linie. Cand
efectuati o ajustare la zero, asigurati-va ca ventilul de egalizare este deschis
si ca toate picioarele umede sunt umplute la nivelul corect. Traductorul va
permite doar ajustarea erorii 3-5% URL la zero. Pentru erori la zero mai mari,
compensati decalajul utilizand XD_Scaling, Out_Scaling si Indirect L_Type,
care fac parte din blocul Al.

Pentru a utiliza configurarea ghidata:
1. Navigati la Configure (Configurare) > Guided Setup (Configurare ghidata).

2. Selectati Zero Trim (Ajustare la zero). Aceasta metoda va executa
resetarea.

Pentru a utiliza configurarea manuala:

1. Navigati la Overview (Vedere de ansamblu) > Calibration (Calibrare) >
Sensor Trim (Ajustare senzor).

2. Selectati Zero Trim (Ajustare la zero). Aceasta metoda va executa
resetarea.
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Certificarile produsului

Informatii privind Directivele europene

O copie a Declaratiei de conformitate UE este disponibila la capatul
Ghidului de pornire rapida. Cea mai recenta versiune a declaratiei de
conformitate UE poate fi gasita la Emerson.com/Rosemount.

Certificare locatie obisnuita

Ca procedura standard, traductorul a fost examinat si testat pentru a
determina daca designul indeplineste cerintele electrice si mecanice de
baza, precum si cerintele de protectie impotriva incendiilor de catre un
laborator de testare recunoscut in SUA (NRTL) si acreditat de catre
Administratia Federala de Securitate Ocupationala si Sanatate (OSHA).

Altitudine Grad de poluare
4 (incintd metalica)
5000 m max. 2 (incinta nemetalica)

Instalarea echipamentelor in America de Nord

Codul electric national al Statelor Unite® (NEC) si Codul electric al Canadei
(CEC) permit utilizarea echipamentelor marcate cu Divizie in Zone si
utilizarea echipamentelor marcate cu Zone in Divizii. Marcajele trebuie sa
corespunda clasificarii zonei, gazului si categoriei de temperatura. Aceste
informatii sunt definite clar in codurile respective.

SUA

Siguranta intrinseca; Protectie impotriva incendiilor

Certificat: 1053834

Standarde: Clasa FM 3600 — 2011, Clasa FM 3610 — 2010, Clasa FM 3611 — 2004,
Clasa FM 3810 — 2005

Marcaje: ISCL I, DIV 1, GP A, B, C, D cand este conectat conform schemei
Rosemount 03031-1024, CL | ZONA 0 AEx ia IIC T4; NI CL 1, DIV 2, GP A,
B, C, D T5; T4(-20°C <= T, = +70°C) [HART]; T4(-20°C < T, = +60°C)
[Fieldbus]; Tip 4x

Canada

Siguranta intrinseca

Certificat: 1053834

Standarde: ANSI/ISA 12.27.01-2003, CSA Std. C22.2 Nr.142-M1987, CSA Std.
C22.2. Nr.157-92, CSA Std. C22.2 Nr. 213 - M1987

Marcaje:  Siguranta intrinseca Clasa |, Divizia 1 Grupele A, B, C, D cand este
conectat in conformitate cu schema Rosemount 03031-1024, Cod de
temperatura T4; Potrivit pentru Clasa |, Zona 0; Tip 4X; Etansare din
fabrica; Etansare unica (Consultati schema 03031-1053)
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3.6  Europa

11 ATEX Siguranta intrinseca
Certificat: BAS97ATEX1089X
Standarde: EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN 60079-11:2012
Marcaje: HART: & Il 1 G Ex ia lIC T5/T4 Ga, T5(-20°C = T, = +40°C),
T4(-20°C <= T, < +70°C)
Fieldbus: € Il 1 G Ex ia [IC Ga T4(-20°C = T, = +60°C)

Tabel 2. Parametri de intrare

Parametru HART Fieldbus/PROFIBUS
Tensiune U; 30V 30V

Curent |; 200 mA 300 mA
Putere P; 0,9W 1,3 W
Capacitanta C; 0,012 uF 0 uF
Inductanta L; 0mH 0mH

Conditii speciale pentru utilizarea in siguranta (X):

1. Acest aparat nu este capabil sa treaca testul de izolatie de 500 V prevazut de clauza
6.3.12 din standardul EN60079-11:2012. Acest lucru trebuie luat in considerare in
timpul instalarii aparatului.

2. Incinta poate fi fabricata din aliaj de aluminiu, cu un invelis de protectie de vopsea
poliuretanica; insa trebuie acordata atentie pentru protejarea acesteia impotriva
impactului sau abraziunii, daca este localizata in zona 0.

3.7  International

17 IECEX Siguranta intrinseca
Certificat: IECEx BAS 09.0076X
Standarde: IEC 60079-0:2011, IEC 60079-11:2011
Marcaje:  HART: Ex ia IIC T5/T4 Ga, T5(-20°C = T, = +40°C),
T4(-20°C = T, = +70°C)
Fieldbus: Ex ia [IC T4 Ga (-20°C = T, = +60°C)

Tabel 3. Parametri de intrare

Parametru HART Fieldbus/PROFIBUS
Tensiune U; 30V 30V

Curent |; 200 mA 300 mA
Putere P; 09w 1,3W
Capacitanta C; 0,012 uF 0 uF
Inductanta L; 0 mH 0mH
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3.8

Conditii speciale pentru utilizarea in siguranta (X):

1. Acest aparat nu este capabil sa treaca testul de izolatie de 500 V prevazut de clauza
6.3.12 din standardul EN60079-11:2012. Acest lucru trebuie luat in considerare in
timpul instalarii aparatului.

2. Incinta poate fi fabricata din aliaj de aluminiu, cu un strat de vopsea poliuretanica
pentru protectie; insa trebuie acordata atentie pentru protejarea acesteia impotriva
impactului sau abraziunii, daca este localizata in zona 0.

Certificari suplimentare
3-A®

Toate traductoarele Rosemount 3051HT cu urmatoarele conexiuni sunt aprobate 3-A si
etichetate:

T32: 1Y/2in. Racord Tri Clamp

T42: 2 in. Racord Tri-Clamp

Daca se selecteaza conexiunea de proces B11, consultati tabelul pentru comenzi al
Rosemount 1199 Etansare diagragma PDS (00813-0100-4016) pentru disponibilitatea
certificarilor 3-A.

Un certificat de conformitate 3-A este disponibil prin selectarea codului de optiune QA.

EHEDG

Toate traductoarele Rosemount 3051HT cu urmatoarele conexiuni sunt aprobate EHEDG
si etichetate:

T32: 1Y/2in. Racord Tri Clamp
T42: 2 in. Racord Tri-Clamp

Daca se selecteaza conexiunea de proces B11, consultati tabelul pentru comenzi al
Rosemount 1199 Etansare diagragma PDS (00813-0100-4016) pentru disponibilitatea
certificarilor EHEDG.

Un certificat de conformitate EHEDG este disponibil prin selectarea codului de optiune QE.
Asigurati-va ca garnitura selectata pentru instalare este aprobata pentru a indeplini
cerintele aplicatiei si cerintele pentru certificarea EHEDG.

ASME-BPE

Toate traductoarele 3051HT cu optiune F2 si urmatoarele conexiuni sunt proiectate
conform normelor ASME-BPE SF4("):

T32: 1'/2in. Racord Tri Clamp
T42: 2 in. Tri Clamp

Este de asemenea disponibil un certificat de conformitate cu ASME-BPE autocertificat
(optiune QB)

1. Conform clauzei SD-2.4.4.2 (m), caracterul potrivit al carcaselor din aluminiu vopsit trebuie determinata de
utilizatorul final.
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Figura 8. Declaratie de conformitate pentru Rosemount 3051HT

e d EU Declaration of Conformity c €

EMERSON No: RMD 1106 Rev. G

Rosemount, Inc.

3200 Market Boulevard

Chanhassen, MIN 55317-9685

UsA
declare under our sole responsibility that the product.

Rosemount™ 3051HT Pressure Transmitters

mannfactured by,

Rosemount, Inc.

8200 Market Boulevard

Chanhassen, MXN 55317-9685

USA

to which this declaration relates. is in conformity with the provisions of the European Union
Directives. meluding the latest amendments. as shown in the attached schedule.

Assumption of conformity is based on the application of the harmonized standards and. when
applicable or required. a European Union notified body certification. as shown in the attached
schedule.

A2

Vice President of Global Quality

{sigmature) (function)
Chris LaPoint 1-Feb-19; Shakopee, MN USA
(name) {date of issue & place)
Pagelafl
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Figura 9. Declaratie de conformitate pentru Rosemount 3051HT

d EU Declaration of Conformity c €

EMERSON No: RMD 1106 Rev. G

EMC Directive (2014/30/EU)
Models 3051HT Pressure Transmitters
Harmonized Standards: EN 61326-1:2013, EN 61326-2-3:2013

RoHS Directive (2011/65/ET)
Models 3051HT Pressure Transmitters
Harmonized Standard: EN 50581:2012

ATEX Directive (2014/34/EU)
Model 3051HT Pressure Transmitter
BASOTATEXI1089X - Intrinsic Safety
Equipment Group II Category 1 G
Ex iaIIC T5/T4 Ga
Hammonized Standards: EN60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-11:2012

BASOOATEX3105X - Type n and Certificate
Equipment Group II Category 3 G
ExnA IIC T5 Ge
Harmonized Standards: EN60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-15:2010

Baseefal IATEX0275X - Dust Certificate
Equipment Group II Category 1 D
Ex ta IIIC T95°C T500105°C Da
Harmonized Standards: EN60079-0:2012 + A11:2013, EN60079-31:2014

Pagel of 3
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Figura 10. Declaratie de conformitate pentru Rosemount 3051HT

o EU Declaration of Conformity
EMERSON No: RMD 1106 Rev. G

CE

ATEX Notified Body

SGS FIMCO OY [Notified Body Number: 0598]
P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)

00211 HELSINKI

Finland

ATEX Natified Body for Quality Assurance

SGS FIMCO OY [Notified Body Number: 0598]
P.O. Box 30 (Sarkiniementie 3)

00211 HELSINEKI

Finland

Page3o0fl
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&

Declaratie de conformitate UE
EMERSON Nr.: RMD 1106 Ver. G

Rosemount, Inc.

8200 Market Boulevard
Chanhassen, MN 55317-9685
USA

declaram pe proprie raspundere ca produsele,

Traductoare de presiune Rosemount™ 3051HT
fabricat de,

Rosemount, Inc.

8200 Market Boulevard
Chanhassen, MN 55317-9685
USA

la care se referd aceasta declaratie, este produs in conformitate cu prevederile Directivelor
Uniunii Europene, incluzand ultimele amendamente, dupa cum este precizat in anexa atagata.

Presupunerea conformitatii se bazeaza pe aplicarea standardelor armonizate si, atunci cand este

cazul sau cand este necesar, pe o certificare a unui organism notificat din cadrul Uniunii
Europene, dupa cum se observa in anexa atasata.

W %6/— Vicepresedinte Calitate Globala

(semndtura) (functie)
Chris LaPoint 01.02.2019; Shakopee, MN SUA
(nume) (data emiterii si locul)
Pagina 1 din 3
L =
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&

Declaratie de conformitate UE
EMERSON Nr.: RMD 1106 Ver. G

Directiva EMC (2014/30/UE)
Traductoare de presiune modelele 3051HT
Standarde armonizate: EN 61326-1:2013, EN 61326-2-3:2013

Directiva RoHS (2011/65/UE)
Traductoare de presiune modelele 3051HT
Standard armonizat: EN 50581:2012

Directiva ATEX (2014/34/UE)
Traductor de presiune modelul 3051HT
BAS97ATEX1089X - Siguranta intrinseca
Grupa de echipamente II Categoria 1 G
Exia IIC T5/T4 Ga
Standarde armonizate: EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN 60079-11:2012

BASO0ATEX3105X - Tip n si Certificat
Grupa de echipamente I Categoria 3 G
Ex nA IIC T5 Ge
Standarde armonizate: EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN 60079-15:2010

Baseefal IATEX0275X - Certificat pentru protectie impotriva prafului
Grupa de echipamente II, Categoria 1 D
Ex ta ITIC T95°C Ts00105°C Da
Standarde armonizate: EN 60079-0:2012 + A11:2013, EN 60079-31:2014

Pagina 2 din 3
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&

Declaratie de conformitate UE
EMERSON Nr.: RMD 1106 Ver. G

Organism notificat ATEX

SGS FIMCO OY [Numar organism notificat: 0598]
P.O. Box 30 (Sdrkiniementie 3)

00211 HELSINKI

Finlanda

Organism notificat ATEX pentru asigurarea calititii

SGS FIMCO OY [Numar organism notificat: 0598]
P.O. Box 30 (Sdrkiniementie 3)

00211 HELSINKI

Finlanda

Pagina 3 din 3
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##/China RoHS B WL R A /BIRE #5555/ Rosemount 305THT
List of Rosemount 3051HT Parts with China RoHS Concentration above MCVs

BEWR | Hazardous Substances
Ldifad # R il H?< lent PI% 'xtd Plgb xﬁtd
Part Name . exavalen olybrominate olybrominate:
L(:,i(; Me(::u)ry Cat(l&n(;;lm Chromium biphenyls diphenyl ethers
9 (Cr +6) (PBB) (PBDE)
R
Electronics X (0] (6] (0] (6] (6]
Assembly
Fepk L
Housing (6] o (6] (6] o o
Assembly
LR AR
Sensor X o (0] [¢] [¢] [¢]
Assembly

KL HAFSIT11364 194 E T 1.
This table is proposed in accordance with the provision of SJ/T11364.

O: BR Z i TFHIPIT G LT -2 1 PN 1 5 4 S 1 TGBYT 2657 2T ML MR #-ZEK.
O: Indicate that said hazardous substance in all of the homogeneous materials for this part is below the limit requirement of

GB/T 26572.
X: BTE G NI G IR, B — LT R Z 1 FE 1T 72 5 TGB/T 26572 HLE 19/ 2K,
X: Indicate that said hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above

the limit requirement of GB/T 26572.
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Termenii si conditiile standard de vanzare sunt disponibile pe
agina Termeni si conditii de vanzare.

Logoul Emerson este o marca comerciala si o marca de serviciu a

Emerson Electric Co.

Rosemount si emblema Rosemount sunt marci comerciale ale

Emerson.

DeltaV este o marca comerciala a Emerson.

DTM este o marca comercialda a FDT Group.

FOUNDATION Fieldbus este o marca comerciala a FieldComm

Group.

3-A este o marca comerciala inregistrata a 3-A Sanitary

Standards, Inc.
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