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1.1

Despre acest ghid

Mesaje de siguranta

Acest ghid ofera linii directoare de baza pentru traductorul Rosemount
205THT. Nu contine instructiuni de configurare, de diagnosticare, de
intretinere, de service, de depanare sau instructiuni privind instalatiile cu
protectie impotriva exploziilor, antideflagrante sau cu siguranta intrinseca

(IS) .
A ATENTIE

Produsele descrise in acest document NU sunt proiectate pentru aplicatii
nucleare. Utilizarea de produse necorespunzatoare in aplicatii care necesita
echipamente sau produse calificate pentru aplicatii nucleare poate cauza
afisarea de informatii gresite. Pentru informatii privind produsele Rosemount
calificate pentru aplicatii nucleare, contactati-va reprezentantul local de
vanzari Emerson.
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A Avertisment

Exploziile pot provoca vatamari grave sau deces.

Instalarea acestui traductor intr-un mediu exploziv trebuie sa fie in
conformitate cu standardele, codurile si practicile locale, nationale si
internationale corespunzatoare. Va rugam sa consultati sectiunea privind
certificarile produsului pentru orice restrictii asociate unei

« Tnainte de a conecta un dispozitiv Field Communicator intr-o atmosferd
exploziva, asigurati-va cd instrumentele din circuit sunt instalate in
conformitate cu practicile de siguranta intrinseca si de cablare pe teren
cu protectie impotriva incendiilor.

« Intr-oinstalatie cu protectie impotriva exploziilor/incendiilor, nu
inlaturati capacele traductorului cand unitatea este alimentata.

Scurgerile fluidului din timpul procesului pot provoca vatamare sau chiar
deces.

 Instalati si strangeti conectorii de proces inainte sd aplicati presiunea de
proces.

* Nufncercati sa slabiti sau sa inlaturati bolturile flansei in timpul
functiondrii traductorului.

Electrocutarea poate provoca vatamari grave sau deces.

e Evitati contactul cu firele si terminalele acestora. Tensiunea inalta care
poate fi prezenta in cabluri poate provoca electrocutari.

« Tnainte de a conecta un dispozitiv de comunicare portabil intr-o
atmosfera exploziva, asigurati-va ca instrumentele din circuit sunt
instalate in conformitate cu practicile de sigurantd intrinseca si de
cablare pe teren cu protectie impotriva incendiilor.

« Intr-oinstalatie cu protectie impotriva exploziilor/incendiilor, nu
inlaturati capacele traductorului cand unitatea este alimentata.

Scurgerile fluidului din timpul procesului pot provoca vatamare sau chiar
deces.

* Instalati si strangeti conectorii de proces inainte sd aplicati presiunea de
proces.

Acces fizic

e Personalul neautorizat poate cauza pagube semnificative si/sau
configurarea necorespunzatoare a echipamentelor utilizatorilor finali.
Acest lucru poate fiintentionat sau neintentionat si trebuie asigurata
protectia impotriva sa.

e Securitatea fizica este o parte importantad a oricarui program de
securitate si este esentiala pentru protejarea sistemului dumneavoastra.

4 Rosemount 205THT
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Restrictionati accesul fizic de catre personalul neautorizat pentru
protejarea activelor utilizatorilor finali. Acest lucru este valabil pentru
toate sistemele utilizate in cadrul instalatiei.

A Avertisment

inlocuirea echipamentului sau piesele de schimb neaprobate de Emerson
pentru utilizare ca piese de schimb poate fnlocui capacitatile pentru
retinerea presiunii traductorului si poate face instrumentul sa fie
periculos.

* Utilizati numai bolturi furnizate sau comercializate de Emerson ca piese
de schimb.

Asamblarea necorespunzatoare a robinetelor colectoare pe o flansa
traditionala poate deteriora modulul cu senzor.

Pentru asamblarea sigura a robinetului colector la flansa traditionals,
bolturile trebuie sa rupa planul spate al panzei flansei (cu alte cuvinte,
orificiul pentru bolturi) dar nu trebuie sa intre in contact cu carcasa
modulului cu senzor.

Acces fizic

e Personalul neautorizat poate cauza pagube semnificative si/sau
configurarea necorespunzatoare a echipamentelor utilizatorilor finali.
Acest lucru poate fi intentionat sau neintentionat si trebuie asigurata
protectia impotriva sa.

e Securitatea fizica este o parte importanta a oricarui program de
securitate si este esentiala pentru protejarea sistemului dumneavoastra.
Restrictionati accesul fizic de catre personalul neautorizat pentru
protejarea activelor utilizatorilor finali. Acest lucru este valabil pentru
toate sistemele utilizate in cadrul instalatiei.
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Pregatirea sistemului

2.1 Confirmarea driverului corect de dispozitiv
*  Verificati daca ultimul driver de dispozitiv (DD/DTM™) este incarcat pe
sistemele dumneavoastra pentru a asigura comunicari corecte.
* Descarcati ultimul driver de dispozitiv de la Emerson.com sau
FieldCommGroup.org.
2.1.1  Reviziile si driverele dispozitivului
Tabel 2-1 ofera informatiile necesare pentru a va asigura ca aveti driverul de
dispozitiv si documentatia corecte pentru dispozitivul dumneavoastra.
Tabel 2-1. Reviziile si fisierele dispozitivului FOunDATION Fieldbus
Revizia | Gazda Driver Se poate obtine | Driver Numar
dispoziti dispozitiv dela dispozitiv document
vului(?) (DD) (DTM) manual
2 Toate DD4:DDRev. 1 | FieldCommGrou | Emerson.com Manualul de
p.org referintd al
) - traductorului de
Toate DD5: DDRev. 1 | FieldCommGrou presiune
p.org Rosemount
Emerson | AMS Device Emerson.com 2051 sau mai
ManagerV 10.5 recent
sau versiuni
superioare: DD
Rev. 2
Emerson | AMS Device Emerson.com
ManagerV 8 -
10.5: DD Rev. 1
Emerson | Dispozitivul de | Utilitar de
comunicatiipe | actualizare
teren: DD Rev. 2 | simpla

(1) FounDATION Fieldbus poate fi cititd utilizdnd un instrument de configurare cu capacitate
FOUNDATION Fieldbus.

(2) Numele de fisiere ale driverului de dispozitiv utilizeazd revizia dispozitivului si DD. Pentru
accesarea functionalitdtii, driverul de dispozitiv corect trebuie instalat pe gazdele de control
si gestionare a activelor, precum si pe instrumentele de configurare.

Rosemount 205THT
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http://www.fieldbus.org/
https://fieldcommgroup.org/
https://fieldcommgroup.org/
https://www.emerson.com/en-us/automation/rosemount?utm_source=emrsn_us-mchnl&utm_medium=vtye&utm_content=rmt&utm_campaign=18nrmtb-rmt01
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-2051-foundation-fieldbus-protocol-en-76008.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/manual-rosemount-2051-foundation-fieldbus-protocol-en-76008.pdf
https://fieldcommgroup.org/
https://fieldcommgroup.org/
https://www.emerson.com/en-us/automation/rosemount?utm_source=emrsn_us-mchnl&utm_medium=vtye&utm_content=rmt&utm_campaign=18nrmtb-rmt01
https://www.emerson.com/en-us/automation/rosemount?utm_source=emrsn_us-mchnl&utm_medium=vtye&utm_content=rmt&utm_campaign=18nrmtb-rmt01
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3.1

3.1.1

3.1.2
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Instalarea traductorului

Fig. 3-1. Diagrama de instalare

| Start I Set switches and Confiauration
software write lock 1 g

Mount the T v
transmitter

Zero trim the

Grounding, wiring,

! and power up transmitter
Commissioning T ‘
29 | Locate device I— | Done |

Montarea traductorului

Ajustati traductorul conform orientarii dorite inainte de montare.
Traductorul nu trebuie sa fie montat fix sau prins prin clama la schimbarea
orientdrii traductorului.

Orientarea intrarii conductei

La instalarea unui dispozitiv Rosemount 2051HT, se recomanda instalarea in
asa fel incat intrarea unui tub de protectie sa fie cu fata in jos spre sol pentru
a maximiza scurgerea la curatare.

Dispozitiv de etansare de mediu pentru carcasa

Banda sau pasta pentru etansarea filetului (PTFE) este necesara pe fileturile
tip tata ale conductei pentru a furniza o etansare stransa impotriva apei/
prafului pentru conducti si pentru a indeplini cerintele NEMA® Tip 4X, IP66,
IP68, si IP6IK. Consultati fabrica daca sunt necesare alte clasificari Ingress
Protection.

Pentru fileturile M20, instalati fise de conducta in mod complet pe filet sau
pana cand se intdmpina rezistenta mecanica.

Nota
Clasificarea IP69K este disponibila numai pe unitatile cu o carcasa SST si cu
un cod de optiune V9 in sirul modelului.

Nota

Pentru carcasele de aluminiu comandate cu intrarile M20, traductoarele
livrate vor avea fire NPT incluse in carcasa si un adaptor de fire NPT [a M20 va
fi furnizat. Considerente pentru etansarea de mediu listata mai sus trebuie
luatd in considerare la instalarea adaptorului de filet.
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3.1.3

3.1.4

3.2

Orientarea traductorului cu montare in linie

Portul de presiune de pe partea inferioara (referinta atmosferica) a
traductorului cu indicator in linie este localizat pe gatul traductorului, printr-
un orificiu protejat al indicatorului (consultati Fig. 3-2).

Nu blocati traseul de aerisire cu, inclusiv, dar fara a se limita la vopsea, praf si
fluide vascoase montand traductorul astfel incat fluidele de proces sa poata
fi evacuate. Instalarile recomandate au o intrare de tub de protectie cu fata
spre sol astfel incat portul orificiului de ventilatie al indicatorului sa fie paralel
fata de sol.

Fig. 3-2. Port de presiune pe partea inferioara a orificiului protejat al
indicatorului in linie

Aluminiu 316 SST lustruit

A. Port de presiune joasa (referintd atmosferica)

Prindere

La instalarea clamei, respectati valorile de cuplu recomandate furnizate de
producatorul garniturii.

Nota

Pentru a mentine performantele, strangerea unui 1.5. Tri-Clamp® la mai mult
de 50 in-Ib nu este recomandata in cazul intervalelor de presiune de sub 20
psi.

Eticheta (din hartie) de punere in functiune

Pentru a identifica ce dispozitiv se afla intr-o anumita locatie, utilizati
eticheta detasabila furnizata cu traductorul. Asigurati-va ca eticheta fizica a
dispozitivului (cdmp eticheta PD) este introdusa corespunzator in ambele

Rosemount 205THT
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3.3

Ghid de pornire rapidd

locuri pe eticheta detasabila de punere in functiune si rupeti partea
inferioara pentru fiecare traductor.

Nota
Descrierea dispozitivului incarcata in sistemul gazda trebuie sa aiba aceeasi
revizie ca acest dispozitiv.

Fig. 3-3. Eticheta de punere in functiune

O ) O )

Commissioning Tag Commissioning Tag
DEVICE ID: DEVICE ID:
0011512051010001440-12169809172 001151AC00010001440-12169809172
DEVICE REVISION: 1.1 ~ LDEVICE REVISION: 2.1
PHYSICAL DEVICE TAG A PHYSICAL DEVICE TAG
DEVICE ID: DEVICE ID:
0011512051010001440-12169809172 001151AC00010001440-12169809172
DEVICE REVISION: 1.1 MDEVICE REVISION: 2.1
S/N: S/N:

PHYSICAL DEVICE TAG PHYSICAL DEVICE TAG

A. Revizie dispozitiv

Nota

Descrierea dispozitivului incarcata in sistemul gazda trebuie sa aiba aceeasi
revizie ca acest dispozitiv. Descrierea dispozitivului poate fi descarcata de pe
website-ul sistemului gazda sau de pe site-ul Emerson.com/

Rosemount selectand Download Device Drivers (Descarcare drivere
dispozitiv) de sub Product Quick Links (Legdturi rapide produs). De asemenea,
puteti accesa Fieldbus.org si selecta End User Resources (Resurse utilizator
final).

Setarea comutatorului de securitate

Inainte de aincepe

Setati configuratia comutatoarelor de alarma si simulare inainte de instalare
in modul indicatin Fig. 3-4.

e Comutatorul de simulare activeaza sau dezactiveaza alertele simulate si
valorile si starile simulate ale blocului Al. Pozitia implicita a
comutatorului de simulare este ,activare”.

e Comutatorul Security (Securitate) permite (simbol deblocare) sau
impiedica (simbol blocare) orice configurare a traductorului.


https://www.emerson.com/en-us/automation/rosemount?utm_source=emrsn_us-mchnl&utm_medium=vtye&utm_content=rmt&utm_campaign=18nrmtb-rmt01
https://www.emerson.com/en-us/automation/rosemount?utm_source=emrsn_us-mchnl&utm_medium=vtye&utm_content=rmt&utm_campaign=18nrmtb-rmt01
http://www.Fieldbus.org
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e Securitatea implicita este dezactivata (simbol deblocare).
e Comutatorul de securitate poate fi activat sau dezactivat in software.

Utilizati urmatoarele proceduri pentru modificarea configuratiei
comutatorului:

Procedura

1. Daca este instalat traductorul, securizati bucla si deconectati
alimentarea.

2. Indepartati capacul carcasei din partea opusa terminalului de camp.
Nu indepartati capacul instrumentului in atmosfere explozive atunci
cand circuitul este sub tensiune.

3. Setati comutatoarele pentru simulare si securitate in pozitia dorita.

4. Reatasati capacul carcasei traductorului; se recomanda strangerea
capacului pdna cand nu mai exista spatiu intre capac si carcasa,
pentru a fiin conformitate cu cerintele privind protectia impotriva
exploziilor.

Setarea comutatorului de simulare

Comutatorul de simulare este situat pe componentele electronice. Acesta
este utilizat impreuna cu software-ul de simulare al traductorului pentru a
simula variabile de proces si/sau alerte si alarme. Pentru a simula variabile
si/sau alerte si alarme, comutatorul de simulare trebuie deplasat in pozitia de
activare si software-ul trebuie activat prin intermediul gazdei. Pentru a
dezactiva simularea, comutatorul trebuie sa fie in pozitia de dezactivare, sau
parametrul de simulare a software-ului trebuie sa fie dezactivat prin
intermediul gazdei.

Fig. 3-4. Placa de componente electronice traductor

Aluminiu 316 SST lustruit

Rosemount 205THT
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A. Comutator de simulare
B. Comutator de securitate
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3.5

12

Conectati cablurile si porniti alimentarea

Utilizati sarma de cupru de o dimensiune suficienta pentru a va asigura ca
tensiunea la terminalele de alimentare ale traductorului nu scade sub9 V c.c.
Tensiunea de alimentare poate fi variabila, in special in conditii anormale,
precum in cazul alimentarii de la bateria de rezerva. Este recomandata o
tensiune minima de 12 V c.c. in conditii de operare normala. Se recomanda
un cablu ecranat, cu conductoare torsadate, tip A.

Utilizati urmatorii pasi pentru cablarea traductorului:

Procedura

1.

Pentru a alimenta traductorul, conectati cablurile de alimentare la
terminalele indicate pe eticheta blocului cu terminale.

Nota

Terminalele de alimentare Rosemount 2051 nu sunt sensibile la
polaritate, ceea ce inseamna ca polaritatea electrica a cablurilor de
alimentare nu conteaza atunci cdnd le conectati la bornele de
alimentare. Daca sunt conectate la segment dispozitive sensibile la
polaritate, polaritatea terminalului trebuie respectata. Atunci cand
conectati cablurile la terminalele cu surub, este recomandat sa
utilizati picioare de sustinere ondulate.

Asigurati contactul complet cu surubul si saiba blocului cu terminale.
La utilizarea unei metode de cablare directd, infasurati firul in sens
orar pentru a va asigura ca nu se desface la strangerea surubului
blocului cu terminale. Nu este necesara alimentare suplimentara.

Nota

Utilizarea unui terminal cu pini sau cu fire prin manson nu este
recomandata deoarece conexiunea poate fi mai susceptibila la
desfacere in timp sau in caz de vibratii.

Asigurati o Tmpamantare corespunzatoare. Este important ca ecranul
cablului de instrument sa fie:

Taiat siizolat de atingerea carcasei traductorului.

Conectat la urmatorul ecran in cazul in care cablul este introdus
printr-o cutie de jonctiune.

Conectat la oimpamantare buna la capatul de alimentare.

Daca este necesara protectie la supratensiune, consultati
sectiunea "Impamantarea cablurilor de semnal” pentru instructiuni
privind Tmpamantarea.

Conectati si izolati conexiunile neutilizate ale conductei.

Montati la loc capacele traductorului. Se recomanda sa strangeti
capacul pana cand nu mai exista spatiu intre capac si carcasa.

Rosemount 205THT
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10. Capacele trebuie sa poata fi eliberate sau indepartate numai cu
ajutorul unei scule, pentru a fi in conformitate cu cerintele locale
aplicabile.

Exemplu

Fig. 3-5. Cablarea

Aluminiu 316 SST lustruit

>

Reduceti distanta

Tdiati ecranarea si izolati

Terminal de impdmdntare de protectie (nu legati la impamantare ecranul
cablului de la traductor)

D. lzolatiecranul

E. Conectati ecranul inapoi la impdmdntarea sursei de alimentare

N =

3.5.1 Impamantarea cablurilor de semnal

Nu treceti firele de semnal prin conducte sau compartimente deschise cu fire
de alimentare sau prin apropierea unor echipamente electrice de mare
putere. Terminatiile de impamantare sunt furnizate in exteriorul carcasei
componentelor electronice si in interiorul compartimentului de terminale.
Aceste impamantari sunt utilizate cdnd sunt instalate blocuri cu terminale de
protectie contra supratensiunii sau pentru conformitatea cu normele locale.

Procedura

1. Scoateti capacul carcasei terminalelor de teren.

2. Conectati perechea de cabluri si realizati impamantarea conform
indicatiilor din Fig. 3-5.

a) Taiati ecranul cablului pentru a avea o lungime cat mai mica si
izolati-o fata de carcasa traductorului.

Ghid de pornire rapidd 13
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3.5.2

3.53

3.54

3.55

14

Nota

NU impamantati ecranul cablului la traductor; daca ecranul cablului
atinge carcasa traductorului, pot fi create bucle parazite ce pot
interfera cu comunicatiile.

3. Conectati continuu ecranele cablurilor laimpamantarea sursei de
alimentare.

a) Conectati ecranele cablurilor pentru intregul segment la o
singura impamantare corectd a sursei de alimentare.

Nota
Oimpamantare incorectd reprezintd cea mai frecventa cauza pentru
comunicatii de slaba calitate pe segment.

4. Montati la loc capacul carcasei. Se recomanda sa strangeti capacul
pana cand nu mai exista spatiu intre capac si carcasa.

a) Capacele trebuie sa poata fi eliberate sau indepartate numai
cu ajutorul unei scule, pentru a fi in conformitate cu cerintele
locale aplicabile.

5. Conectati siizolati conexiunile neutilizate ale conductei.

Nota

Carcasa dispozitivului Rosemount 205THT 316 SST lustruit
furnizeaza terminatie de impamantare numai in interiorul
compartimentului cu terminale.

Sursa de alimentare

Traductorul necesita intre 9 si 32 V c.c. (intre 95i 30 V c.c. pentru siguranta
intrinseca) pentru a opera si oferi o functionalitate deplina.

Conditionator de alimentare

Un segment de comunicare Fieldbus necesita un conditionator de
alimentare pentru a izola sursa de alimentare, a filtra si a decupla segmentul
de la alte segmente atasate la aceeasi sursa de alimentare.

Impamantarea

Cablurile de semnal ale segmentului Fieldbus nu pot fiimpamantate.
Impamantarea unuia dintre cablurile de semnal va inchide intregul segment
Fieldbus.

Impamantarea firului ecran

Pentru a proteja segmentul Fieldbus impotriva zgomotului, tehnicile de
impamantare pentru firul ecranat necesita un singur punct de impamantare
pentru a evita crearea unei bucle de impamantare a firului. Conectati

Rosemount 205THT
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3.5.6

3.5.7

3.6

3.6.1

ecranele cablurilor pentru intregul segment la o singura impamantare
corectad a sursei de alimentare.

Terminarea semnalului

Pentru fiecare segment Fieldbus, trebuie instalata o cutie terminala la
inceputul si sfarsitul fiecarui segment.

Localizarea dispozitivelor

Dispozitivele sunt instalate, configurate si puse in functiune in mod frecvent
n timp de catre persoane diferite. O functie ,Locate Device” (Localizare
dispozitiv) utilizeaza afisajul LCD (atunci cand este instalat) pentru a asista
personalul in identificarea dispozitivului dorit.

Din ecranul Overview (Vedere de ansamblu) al dispozitivului, selectati
butonul Locate Device (Localizare dispozitiv). Aceasta functie va lansa o
metoda care va permite utilizatorului sa afiseze un mesaj ,,Find me”
(Gaseste-ma) sau sa introduca un mesaj personalizat pentru afisare pe
ecranul LCD al dispozitivului. Cand utilizatorul paraseste metoda ,,Locate
Device” (Localizare dispozitiv), ecranul LCD al dispozitivului revine la
functionarea normala.

Nota
Unele gazde nu accepta ,Locate Device” (Localizare dispozitiv) in DD.

Configurare

Fiecare gazda Foundation Fieldbus sau instrument de configurare are un
mod diferit de afisare si efectuare a configuratiilor. Unele utilizeaza descrieri
ale dispozitivului (DD) sau metode DD pentru configuratie si pentru afisarea
uniforma a datelor la nivelul platformelor. Nu exista nicio cerinta ca o gazda
sau un instrument de configurare sa fie compatibila/compatibil cu aceste
functii. Utilizati urmatoarele exemple bloc pentru a efectua o configuratie de
baza a traductorului. Pentru configuratii mai avansate, consultati Manualul
de referinta pentru Rosemount 2051.

Nota

Utilizatorii DeltaV™ trebuie s3 utilizeze DeltaV Explorer pentru blocurile
Resource (Resursa) si Transducer (Traductor) si Control Studio (Studio de
control) pentru blocurile Function (Functiune).

Configurarea blocului Al

Daca instrumentul dumneavoastra de configurare accepta driverul de
dispozitiv sau DTM pentru tablou de bord, puteti utiliza fie configurarea
ghidata, fie configurarea manuala. Daca instrumentul dumneavoastra de
configurare nu accepta driverul de dispozitiv sau DTM pentru tablou de
bord, utilizati configurarea manuala. Instrumentele de navigare pentru
fiecare etapa sunt furnizate mai jos. In plus, ecranele utilizate pentru fiecare
etapa sunt prezentate in Reviziile si driverele dispozitivului.

Ghid de pornire rapidd 15
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Fig. 3-6. Diagrama de configurare

Start
Device Configuration
Here

>

1.Verify Device Tag:
PD_TAG

L]

2. Check Switches and
Software Write Lock

¥

3. Set Signal
Conditioning:
L_TYPE

6. SetLow Cutoff:
Low_cut

:

7.SetDamping:
PRIMARY_VALUE_
DAMPING

8.Setup LCD Display

i

4. Set Scaling

9. Review Transmitter
Configuration

3

XD_SCALE

v

5. Set Scaling
OUT_SCALE

10. Set Switches and
Software Write Lock [ m
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Fig. 3-7. Structura arborescenta a meniului de configurare de baza

(Calibration)
L?;:;:;:W ) Primary Value
—— Sensor Trim
Calibration .
Device Information Sr=miirs
Locate Device Restore Factory Calibration
Scale Gauges Last Calibration Points
Calibration Details
ES::;;?CI‘:[".C;LT;;‘O“) (Materials of Construction )
Sensor
Revisions
Materials of Construction | SR
License 'Ftlange; Seal
Security & Simulation emote 5ea
(Security & Simulation)
Write Lock Setup (2. 10
(Guided Setup )
(Configure) Zero Trim
Guided Setup Change Damping (7.9
Manual Setup Local Display Setup (8. 9]
Alert Setup Configure Analog Input Blocks (3.4, 5. 6]

(Manual Setup )

Process Variable
Materials of Construction
Analog Input Blocks Configuration | [E=tEDaneis

Display Sensor Temperature

Classic View Configure Analog Input Blocks  (3.4.5. 6. 9)
Change Damping (8. 10

(Process Variable )
Pressure

(Display)
Display Options (8. 9
Advanced Configuration

(Classic View ) (9)

View All Parameters

Mode Summary

Al Blocks Channel Mapping
Master Reset

Text standard: Optiuni de navigare disponibile

Textin paranteze: Numele optiunii folosite in meniul-parinte

Text aldin: Metode automate
Text subliniat: Numere de sarcini de configurare din diagrama de
configurare

3.6.2 Inainte de aincepe

Consultati Fig. 3-6 pentru a vizualiza grafic procesul, pas cu pas, pentru
configurarea de baz3 a dispozitivului. Inainte de a incepe configurarea,
trebuie sa verificati eticheta dispozitivului sau sa dezactivati protectia la
scriere software sau hardware pe traductor. Pentru a face acest lucru,
efectuati aceast3 sarcina. In caz contrar, continuati cu navigarea la
Configurare bloc Al.

Ghid de pornire rapidd 17



Ghid de pornire rapida noiembrie 2019

Procedura

1. Pentru a verifica eticheta dispozitivului:
a) Navigare: din ecranul Overview (Vedere de ansamblu),
selectati Device Information (Informatii dispozitiv) pentru a
verifica eticheta dispozitivului.

2. Pentru verificarea comutatoarelor (consultati Fig. 3-4):

a) Comutatorul de protectie |a scriere trebuie sa fie in pozitia
deblocata in cazul in care comutatorul a fost activatin
software.

3. Pentru a dezactiva blocarea scrierii software-ului:
a) Navigare: din ecranul Overview (Vedere de ansamblu), selectati
Device Information (Informatii dispozitiv) si apoi selectati
fila Security and Simulation (Securitate si simulare).

b) Efectuati,Write Lock Setup” (Configurare blocare scriere)
pentru a dezactiva blocarea scrierii software-ului.

c) Amplasati bucla de control in modul ,Manual” inainte de a
incepe Configurare bloc Al

Nota
Amplasati bucla de control in modul ,Manual” inainte de a incepe
configurarea pentru blocul intrari analogice.

3.6.3  Configurare bloc Al

Procedura

1. Pentru a utiliza configurarea ghidata:

a) Navigati la Configure (Configurare) > Guided Setup (Configurare
ghidatad).

b) Selectati Al Block Unit Setup (Configurare unitate bloc Al).

Nota
Configurarea ghidata va trece automat prin fiecare etapa, in
ordinea corecta.

Nota

Pentru convenientd, blocul Al 1 este conectat in prealabil la variabila
primara a traductorului si trebuie s fie utilizat in acest scop. Blocul Al
2 este conectat in prealabil la senzorul de temperatura al
traductorului.

* Canalul 1 este variabila primara.
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* (Canalul 2 este temperatura senzorului.

Nota

Pasul 3 pana la Pasul 6 sunt efectuati integral in cadrul unei metode
pas cu pas in configurarea ghidata sau pe un singur ecran utilizand
configurarea manuala.

Nota

Daca L_TYPE (Tip L) selectat in Pasul 3 este ,Direct”, Pasul 4, Pasul 5
si Pasul 6 nu sunt necesari. Daca L_TYPE (Tip L) selectat este
LIndirect”, Pasul 6 nu este necesar. In cazul in care este utilizat3
configurarea ghidata, orice etape care nu sunt necesare sunt omise
automat.

. Pentru a utiliza configurarea manuala:

a) Navigati la Configure (Configurare) > Manual Setup (Configurare
manuala) > Process Variable (Variabila proces).

b) Selectati Al Block Unit Setup (Configurare unitate bloc Al).

c) Comutati blocul Al'in modul ,,Out of Service” (Scos din
functiune).

Nota
La utilizarea configurarii manuale, efectuati pasii in ordinea descrisa
in Configurarea blocului Al.

Nota

Pentru convenientd, blocul Al 1 este conectat in prealabil la variabila
primara a traductorului si trebuie sa fie utilizat in acest scop. Blocul Al
2 este conectat in prealabil la senzorul de temperatura al
traductorului.

* Canalul 1 este variabila primara.

e (Canalul 2 este temperatura senzorului.

Nota

Pasul 4 pana la Pasul 7 sunt efectuati integral in cadrul unei metode
pas cu pas in configurarea ghidata sau pe un singur ecran utilizand
configurarea manuala.

Nota

Daca L_TYPE (Tip L) selectat in Pasul 3 este ,Direct”, Pasul 4, Pasul 5
si Pasul 6 nu sunt necesari. Daca L_TYPE (Tip L) selectat este
LIndirect”, Pasul 6 nu este necesar. In cazul in care este utilizat3
configurarea ghidata, orice etape care nu sunt necesare sunt omise
automat.
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3. Pentru a alege conditionarea de semnal ,L_TYPE” (tip L) din meniul
vertical:
a) Selectati L_TYPE (tip L): ,,Direct” pentru masurarea presiunii
utilizand unitatile implicite ale dispozitivului.

b) Selectati L_TYPE (tip L): ,,Indirect” pentru alte unitati de
presiune sau nivel.

c) Selectati L_TYPE (tip L): ,,Indirect Square Root” (Radacina
patrata indirecta) pentru unitati de debit.

4. Pentru aseta ,XD_SCALE” (Scala XD) la punctele de scala 0% si 100%
(domeniu traductor):
a) Selectati XD_SCALE_UNITS (Unitéati Scala XD) din meniul
vertical.

b) Introduceti punctul XD_SCALE 0% (0% Scala XD). Aceasta
poate fi marita sau suprimata pentru aplicatii de nivel.

) Introduceti punctul XD_SCALE 100% (100% Scala XD). Aceasta
poate fi marita sau suprimata pentru aplicatii de nivel.

d) DacaL_TYPE (Tip L) este ,Direct”, blocul Al poate fi comutat
in modul AUTO (Automat) pentru a repune dispozitivul in
functiune. Configurarea ghidata face acest lucru automat.

5. Dacd L_TYPE (Tip L) este ,Indirect” sau ,Indirect Square Root”
(Radacina patratd indirecta), setati OUT_SCALE (In afara scalei)
pentru a modifica unitatile de masura.

a) Selectati OUT_SCALE UNITS (Unitati in afara scalei) din
meniul vertical.

b) Setativaloarea OUT_SCALE low (Valoare inferioara in afara
scalei). Aceasta poate fi marita sau suprimata pentru aplicatii
de nivel.

c) Setativaloarea OUT_SCALE high (Valoare superioara in afara
scalei). Aceasta poate fi marita sau suprimata pentru aplicatii
de nivel.

d) DacaL_TYPE (Tip L) este ,Indirect”, Blocul Al poate fi comutat
in modul AUTO (Automat) pentru a repune dispozitivul in
functiune. Configurarea ghidata face acest lucru automat.

6. Dacal_TYPE (TipL)este ,Indirect Square Root” (Radacind patrata
indirectd), este disponibila o functie LOW FLOW CUTOFF (Intrerupere
la debit scazut).

a) Activati LOW FLOW CUTOFF (intrerupere la debit scazut).
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b) Setati LOW_CUT VALUE (Valoare inferioara de intrerupere) in
XD_SCALE UNITS (Unitati scala XD).

c) Blocul Al poate fi comutat in modul AUTO (Automat) pentru a
repune dispozitivul in functiune. Configurarea ghidata face
acest lucru automat.

7. Modificati pragul de amortizare.
a) Pentru a utiliza configurarea ghidata:
* Navigati la Configure (Configurare) > Guided Setup
(Configurare ghidata) si selectati Change Damping
(Modificare prag de amortizare).

Nota
Configurarea ghidata va trece automat prin fiecare etapa,
in ordinea corecta.

* Introduceti valoarea de amortizare doritd in secunde.
Domeniul permis de valori este intre 0,4 si 60 de secunde.

b) Pentru a utiliza configurarea manuala:

* Navigati la Configure (Configurare) > Manual Setup
(Configurare manuala) > Process Variable (Variabila de
proces) si selectati Change Damping (Modificare prag de
amortizare).

* Introduceti valoarea de amortizare dorita in secunde.
Domeniul permis de valori este intre 0,4 si 60 de secunde.

8. Configurati afisajul LCD optional (daca este instalat).
a) Pentru a utiliza configurarea ghidata:
* Navigati la Configure (Configurare) > Guided Setup
(Configurare ghidatd) si selectati Local Display Setup
(Configurare afisaj local).

Nota
Configurarea ghidata va trece automat prin fiecare etapa,
in ordinea corecta.

* Bifati caseta de Ianga fiecare parametru pentru afisare,
pana la maximum patru parametri. Afisajul LCD va derula
continuu prin parametrii selectati.

b) Pentru a utiliza configurarea manuala:
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* Navigati la Configure (Configurare) > Manual Setup
(Configurare manuald) si selectati Local Display Setup
(Configurare afisaj local).

* Bifati fiecare parametru de afisat. Afisajul LCD va derula
continuu prin parametrii selectati.

9. Verificati configuratia traductorului si puneti-l in functiune
a) Pentru verificarea configuratiei traductorului, navigati
utilizind secventele de navigare pentru configurarea ghidata
la ,,Al Block Unit Setup” (Configurare unitate Bloc Al),
»Change Damping” (Modificare prag de amortizare) si ,,Set up
LCD Display” (Configurare afisaj LCD).

b) Modificati orice valoare daca este necesar.
c) Reveniti la ecranul Overview (Vedere de ansamblu).

d) Daca modul este ,,Notin Service”, (Scos din functiune),
selectati butonul Change (Modificare) si apoi selectati Return
All to Service (Repunere toate in functiune).

Nota
Daca protectia la scriere software si hardware nu este necesara, Pasul
10 poate fi omis.

10. Setati comutatoarele si blocarea scrierii software-ului.
a) Verificati comutatoarele (consultati Fig. 3-4).

Nota

Comutatorul de blocare scriere poate fi lasat in pozitia blocata sau
deblocata. Comutatorul de activare/dezactivare a simularii poate fi
|asat in oricare pozitie pentru functionarea normala a dispozitivului.

Activati protectia la scriere a software-ului

Procedura
1. Navigati din ecranul Overview (Vedere de ansamblu).

a. Selectati Device Information (Informatii dispozitiv).

b. Selectati fila Security and Simulation (Securitate si
simulare).

2. Efectuati Write Lock Setup (Configurare blocare scriere) pentru a
activa blocarea scrierii software-ului.
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Parametri de configurare Bloc Al
Utilizati exemplele de presiune, debit DP si nivel DP pentru ghidaje.

Utilizati exemplele de presiune ca ghidaj.

Parametri Introduceti datele
Canal 1 =Presiune, 2 = Temperatura senzor
L-Type (Tip L) Direct, indirect sau Square Root (radacina patrata)

XD_Scale (Scala XD) | Scala si unitati de masura

Not3 Pa bari torrla0°C ftH,0la4°C mH,01a4°C
Selectati doar kPa |mbar |kg/cm?2 ftH,01a60°F | mmHgla0°C
unitatile care sunt
acceptate de mPa | psf kg/m?2 ftH,01a68°F | cmHgla0°C
dispozitiv. N
hPa | Atm InH,Ola4°C | mH,0la4°C inHgla0°C
°C psi inH,01a60°F | mmH,0la68 |mHgla0°C
°C

°F g/cm? |inH,01a68°F | cmH,0la4°C

Out_Scale (in afara | Scala si unititi de masura
scalei)

Exemplu presiune

Parametri Introduceti datele

Canal 1

L_Type (TipL) Direct

XD_Scale (Scala XD) Consultati lista cu unitatile tehnice acceptate.
Nota

Selectati doar unitatile care sunt acceptate de dispozitiv.

Out_Scale (in afara scalei) Setati valorile in afara domeniului de operare.
Exemplu de debit DP

Parametri Introduceti datele

Canal 1

L_Type (TipL) Radacina patrata

XD_Scale (Scala XD) 0-100inH,la 68 °F

Nota

Selectati doar unitatile care sunt acceptate de dispozitiv.
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Parametri Introduceti datele
Out_Scale (in afara scalei) 0-20 GPM
intrerupere_la debit_scizut inH,0 la68°F

Exemplu nivel DP

Parametri Introduceti datele
Canal 1

L_Type (TipL) Indirect

XD_Scale (Scala XD) 0-300in H,O la 68 °F
Nota

Selectati doar unitatile care sunt acceptate de dispozitiv.

Out_Scale (in afara scalei) | 0-25ft

Afisare presiune pe ecranul LCD

Selectati Pressure check box (Caseta de validare presiune) pe ecranul
Configurare Afisaj.

Ajustati la zero traductorul

Nota
Traductoarele sunt livrate calibrate integral la cerere sau in mod implicit, din
fabrica, la scala completa (interval = limita superioara domeniu).

O ajustare la zero este o ajustare intr-un singur punct, utilizata pentru
compensarea pozitiei de montare si a efectelor presiunii de linie. Cand
efectuati o ajustare la zero, asigurati-va ca ventilul de egalizare este deschis si
ca toate picioarele umede sunt umplute la nivelul corect.

Traductorul va permite doar ajustarea erorii de trei-cinci procente URL la
zero. Pentru erori la zero mai mari, compensati decalajul utilizand
XD_Scaling, Out_Scaling si Indirect L_Type, care fac parte din blocul Al.

Procedura

1. Pentru a utiliza configurarea ghidata:

a) Navigati la Configure (Configurare) > Guided Setup (Configurare
ghidatd) si selectati Zero Trim (Resetare).

b) Aceasta metoda va executa ajustarea la zero.

2. Pentru a utiliza configurarea manuala:
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a) Navigati la Overview (Vedere de ansamblu) > Calibration
(Calibrare) > Sensor Trim (Ajustare senzor) si selectati Zero Trim

(Resetare).

b) Aceasta metoda va executa ajustarea la zero.
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Certificarile produsului
Rev. 1.2

Informatii privind Directivele europene

O copie a declaratiei de conformitate CE poate fi gasita la sfarsitul ghidului
de pornire rapida. Cea mai recenta versiune a declaratiei de conformitate UE
poate fi gasita la Emerson.com/Rosemount.

Certificare locatie obisnuita

Ca procedura standard, traductorul a fost examinat si testat pentru a
determina daca designul indeplineste cerintele electrice si mecanice de
baza, precum si cerintele de protectie impotriva incendiilor de catre un
laborator de testare recunoscut in SUA (NRTL) si acreditat de catre
Administratia Federala de Securitate Ocupationala si Sanatate (OSHA).

Instalarea echipamentelor in America de Nord

Codul electric national® (NEC) al Statelor Unite si Codul electric al Canadei
(CEC) permit utilizarea echipamentelor marcate cu Divizie in Zone si
utilizarea echipamentelor marcate cu Zone in Divizii. Marcajele trebuie sa
corespunda clasificarii zonei, gazului si categoriei de temperatura. Aceste
informatii sunt definite clarin codurile respective.

Certificate pentru utilizare in zone periculoase

Nota

Nivelurile de temperatura ambientala ale dispozitivului si parametrii electrici
pot fi limitati la nivelurile dictate de parametrii certificatului pentru utilizare
in zone periculoase.

America de Nord

Codul electric national al Statelor Unite (US National Electrical Code® - NEC)
si Codul electric al Canadei (CEC) permit utilizarea echipamentelor marcate
cu Divizie in Zone si utilizarea echipamentelor marcate cu Zone in Divizii.
Marcajele trebuie sa corespunda clasificarii zonei, gazului si categoriei de
temperatura. Aceste informatii sunt definite clar in codurile respective.

I5 Siguranta intrinseca (IS) si securitate impotriva incendiilor SUA (NI)

Certificat: FM16US0231X (HART)

Standarde: Clasa FM 3600 - 2011, Clasa FM 3610 - 2010, ClasaFM 3611
-2004, Clasa FM 3810 - 2005, ANSI/NEMA 250 - 2008
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Marcaje: ISCLI,DIV1,GPA,B,C,D;CLII,DIV1,GPE,F,G;Clasalll; DIV
1 cand este conectat conform diagramei Rosemount
02051-1009; Clasa |, Zona 0; AExia lICT4; NI CL 1, DIV 2, GP
A, B, C, D; T4(-50 °C < T, < +70 °C); Tip 4x
Conditii specifice de utilizare:

1. 1. Carcasa traductorului model 2051 contine aluminiu si reprezinta
un risc potential de aprindere prin impact sau frecare. Acordati mare
atentie in timpul instalarii si utilizarii pentru a preveni impactul sau
frecarea.

Certificat: 2041384 (HART/Fieldbus/PROFIBUS®)

Standarde: ANSI/ISA 12.27.01-2003, CSA Std. C22.2 Nr. 142-M1987, CSA
Std C22.2. Nr.157-92

Marcaje: ISCLI,DIV1,GPA,B,C,D;CLII,DIV1,GPE,F,G; Clasalll; DIV
1 cand este conectat conform diagramei Rosemount
02051-1009; Clasa |, Zona 0; AExia IICT4; NICL 1, DIV 2, GP
A, B, C,D; T4(-50°C < T, < +70 °C); Tip 4x

4.5.2 16 Siguranta intrinseca Canada

Certificat: 2041384

Standarde: Std. CSA C22.2Nr. 142-M1987, CSA Std. C22.2 Nr. 213 -
M1987, CSA Std. C22.2 Nr. 157 - 92, CSA Std. C22.2 Nr. 213 -
M1987, ANSI/ISA 12.27.01 - 2003, CAN/CSA-E60079-0:07,
CAN/CSA-E60079-11:02

Marcaje:  Securitate Intrinsecd pentru Clasa |, Divizia 1, Grupele A, B, C
si D lainstalareain conformitate cu diagrama Rosemount
02051-1008. Exia IIC T3C. Etansare simpla. Tip incinta 4X

4.6  Europa
4.6.1 11 Securitate Intrinseca ATEX

Certificat: BaseefaO8ATEX0129X
Standarde: EN60079-0:2012+A11:2013, EN60079-11:2012
Marcaje: ExIl T GExiallCT4 Ga(-60°C< T, < +70°C)

Tabel 4-1. Parametri de intrare

Parametru HART Fieldbus/PROFIBUS
Tensiune U; 30V 30V
Curent|; 200 mA 300 mA
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Tabel 4-1. Parametri de intrare (continuare)

Parametru HART Fieldbus/PROFIBUS

Putere P; TwW 1,3W

Capacitanta G; | 0,012 uF OpF

Inductantal; |0mH 0mH

Conditii specifice pentru utilizarea in siguranta (X):

1. Daca echipamentul este prevazut cu un limitator de presiune
optional de 90 V, nu este capabil sa treaca testul de izolatie de la
pamant de 500V, iar acest lucru trebuie luat in considerare in timpul
instalarii.

2. Carcasa poate fi fabricata din aliaj de aluminiu, cu uninvelis de
protectie de vopsea poliuretanica; insa trebuie acordata atentie
pentru protejarea acesteia impotriva impactului si abraziunii, daca
este localizata in zona 0 |a testele de impamantare, fapt care trebuie
luatin considerare in timpul instalarii.

4.7  International
4.7.1 |7 Siguranta intrinseca [ECEx

Certificat: IECEx BAS 08.0045X
Standarde: IEC 60079-0:2011, IEC 60079-11:2011
Marcaje: Exia llC T4 Ga (-60°C < T, < +70 °C)

Tabel 4-2. Parametri de intrare

Parametru HART Fieldbus/PROFIBUS
Tensiune U; 30V 30V

Curent |; 200 mA 300 mA

Putere P; TwW 1,3W

Capacitanta GG | 0,012 pF OuF

Inductantal; | 0mH 0mH

Conditii specifice pentru utilizarea in siguranta (X):

1. Daca echipamentul este prevazut cu un limitator de presiune
optional de 90V, nu este capabil sa treaca testul de izolatie de la
pamant de 500V, iar acest lucru trebuie luat in considerare in timpul
instalarii.
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2. Carcasa poate fi fabricata din aliaj de aluminiu, cu uninvelis de
protectie de vopsea poliuretanica; insa trebuie acordata atentie
pentru protejarea acesteia impotriva impactului si abraziunii, daca
este localizata in zona 0.

3. Acest dispozitiv contine diafragme cu perete subtire. Instalarea,
intretinerea si utilizarea trebuie sa tina cont de conditiile de mediu la
care va fi supusa diafragma. Instructiunile producatorului pentru
instalare si intretinere trebuie respectate indeaproape pentru a
garanta siguranta pe toata durata de viata estimata.

Certificari suplimentare
3-A°®

Toate traductoarele Rosemount 2051HT cu urmatoarele conexiuni sunt
aprobate 3-Asi etichetate:

T32: 1%-in. Tri-Clamp
T42: 2-in. Tri-Clamp

Daca se selecteaza conexiunea de proces B11, consultati tabelul pentru
comenzi al Fisei tehnice a produsului Rosemount 1199 Etansare diafragma
pentru disponibilitatea certificarilor 3-A.

Un certificat de conformitate 3-A este disponibil prin selectarea codului de
optiune QA.
EHEDG

Toate traductoarele Rosemount 205THT cu urmatoarele conexiuni sunt
aprobate EHEDG si etichetate:

T32: 1%-in. Tri-Clamp
T42: 2-in. Tri-Clamp

Daca se selecteaza conexiunea de proces B11, consultati tabelul pentru
comenzi al Fisei tehnice a produsului Rosemount 1199 Etansare diafragma
pentru disponibilitatea certificarilor EHEDG.

Un certificat de conformitate EHEDG este disponibil prin selectarea codului
de optiune QE.

Asigurati-va ca garnitura selectata pentru instalare este aprobata pentru a
indeplini cerintele aplicatiei si cerintele pentru certificarea EHEDG.
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Declaratie de conformitate pentru Rosemount 205THT

5 Declaratie de conformitate UE c €
EMERSON Nr.: RMD 1115 Rev. C

Subscrisa,

Rosem ount Inc.

8200 Market Boulevard
Chanhassen, MIV 55317-9685
SUA

declardm pe propria raspundere ci produsul,
Traductoare de presiune Rosemount™ 2051HT
fabricat de,
Rosem ount Inc.
8200 Market Boulevard
Chanhassen, MV 55317-9685
SUA

la care se referd aceastd declarafie, este produs In conformitate cu prevederile Directivelor
TUniunii Europene, incluzénd ultimele amendamente, dupd cum este precizat in anexa atagata.

Presupunerea conformitifiy se bazeazd pe aplicarea standardel or armonizate g, atunct cénd este

cazul sau cénd este necesar, pe o certificare a unui organism notificat din cadrul Uniunii
Eurcpene, dupd cum se observa in anexa atagatd

AT

Vicepresedinte Calitate Global &

(semnitia) (fumctie)
Chris LaPoint 28.10.2019, Shakepee, M STA
(o &) (data emiterii & locl)
Pagina 1 din3
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N4 Declaratie de conformitate UE c €
EMERSON Nr.: RMD 1115 Rev. C

Directiva EMC (2014/30/UE)
Traductoare de presiune Rosemount 205S1HT
Standarde armonizate; EN 61326-1:2013, EN 61326-2-3:2013

Directiva RoHS (2011/65/UE)
Traductoare de presiune Rosemount 2051HT
Standard armemzat: EN 50581:2012

Regulamentul (CE) nr. 1935/2004 privind materialele si obiectele destinate sa intre
in contact cu produsele alimentare

Regulamentul (CE) nr. 2023/2006 privind buna practica de fabricatie a materialelor
si a obiectelor destinate sa vind in contact cu produsele alimentare (GMP).

Suprafata si materialul care vinin contact cu produsele alimentare sunt compuse din materialele

demai jos
Produs Descriere Materiale in contact cu produsele alimentare
2051HT [ Traductor de presiune | 316L 85T

TUtilizatorul este responsabil pentru testarea adecvarii unititilor pentru aplicatia preconizati
Clientului 11 rewine responsabilitatea de a decide dacd formuldrile specifice referitoare la aplicatia
preconizatd respectd legile aplicabile

Directiva ATEX (2014/34UE)
Traductoare de presiune Rosemount 2051HT
BASEEFAOSATEX0129X - Certificat de Siguranti Intrinseca
Grupa de echipamente IT Categoria 1 G
Exi1allC T4 Ga, T4(-20%C £ Ta £ +70°C)
Standarde armonizate:

EN 600753-0: 2012+ A11: 2013
EN 60075-11: 2012
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N4 Declaratie de conformitate UE c €
EMERSON Nr.: RMD 1115 Rev. C

Organisme notificate ATEX

SGS FIMKO OY [MNumér organism notificat 0598]
P.0O. Box 30 (Sarkiniementie 3)

00211 HELSINEI

Finlanda

Organism notificat ATEX pentru asignrarea calitatii

SGS FIMKO OV [Mumér organism notificat 0598]
P.O Box 30 (Sarkiniementie 3)

00211 HELSINEI

Finlanda
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4,10 ChinaRoHS
A% China RoHS B 121 [F L RA IR ZIRME 1935117 5 57 Rosemount 2051HT

List of Rosemount 2051HT Parts with China RoHS C ation above MCVs
FEYR | Hazardous Substances
WHEH | g % - A LRBEK :
PartName | | caq | Mercu Cadmium Hexavalent | Polybrominated | Polybrominated
(Pb) (H )ry (cd) Chromium biphenyls diphenyl ethers
9 (Cr +6) (PBB) (PBDE)
T2
Electronics X [¢] o o o o
Assembly
FeIRAL
Housing (0] [e] o [e] [¢] [e]
Assembly
AR LR
Sensor X [¢] o o [¢] o
Assembly
KL F ASHT 11364 198 3 i I TF.

This table is proposed in accordance with the provision of SJ/T11364.

O: B IZAB NI T 2 B 5 PN 1 5 4 21 TGBIT 26572 I i HY IR - ZEK.
O: Indicate that said hazardous substance in all of the homogeneous materials for this part is below the limit requirement of
GB/T 26572.

X: B LA ST I, Bl — 2L A i G E I 7 s T GBY/T 26572 HLE MR #-ZEK.
X: Indicate that said hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement of GB/T 26572.

Ghid de pornire rapida 33



Ghid de pornire rapida

noiembrie 2019

34

Rosemount 205THT



noiembrie 2019 Ghid de pornire rapida

Ghid de pornire rapida 35



Ghid de pornire rapida
00825-0229-4591, Rev. BA
noiembrie 2019

Sediul central

Emerson Automation Solutions
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+1 800999 9307 sau

+1952 906 8888

+1952 204 8889
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Sediul regional pentru Europa
Emerson Automation Solutions Europe
GmbH
Neuhofstrasse 19a P.O. Box 1046
CH 6340 Baar
Elvetia

+41(0) 417686111

+41(0) 41768 6300

RFQ.RMD-RCC@Emerson.com

Sediul regional pentru Asia-Pacific
Emerson Automation Solutions

1 Pandan Crescent

Singapore 128461

+656777 8211
+65 67770947
Enquiries@AP.Emerson.com

@\ Linkedin.com/company/Emerson-
Automation-Solutions

| Twitter.com/Rosemount_News
@ Facebook.com/Rosemount
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RosemountMeasurement

Sediul regional pentru America de
Nord
Emerson Automation Solutions
8200 Market Blvd.
Chanhassen, MN 55317, SUA

+1 800999 9307 sau

+1 952906 8888

+1952 204 8889

RMT-NA.RCCRF@Emerson.com

Sediul regional pentru Orientul
Mijlociu si Africa
Emerson Automation Solutions
Emerson FZE P.O. Box 17033
Jebel Ali Free Zone - South 2
Dubai, Emiratele Arabe Unite
+97148118100
+971 4 8865465

RFQ.RMTMEA@Emerson.com

Emerson Process Management
Romania SRL

Str. Gara Herastrau, nr. 2-4 (etajul 5)
Sector 2,020334

Bucuresti, Romania

+40 (0) 21 206 25 00
+40 (0) 21 206 25 20
Romania.Sales@Emerson.com
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