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Spindelausleger SA
SA-1 - SA-6
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O afag

Spindelausleger SA
SA-1 & SA-1-FL

= Extrem kompakt und erhéhte Kraftdichte bei -FL Variante
= Flexibler Motorenanbau
® Praziser Spindelantrieb
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MaBe und Mal3zeichnungen SA-1/ SA-1-FL

213.5mm 263.5mm 313.5mm
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Technische Daten

SA-1

Spindel @ 8 mm 8 mm
Spindelsteigung (mm/U) 12 mm 4 mm
Antriebswelle @ 5mm 5mm
Betriebstemperatur 10-40°C 10-40°C
Lagerungstemperatur 0-50°C 0-50°C
Luftfeuchtigkeit <90 % <90 %
Bestellnummer 50249011 50471882 50249013 50471883 50249014 50471884
Hub H 50 mm 50 mm 100 mm 100 mm 150 mm 150 mm
Nettogewicht 0.8 kg 0.8 kg 1.0kg 1.0 kg 1.2 kg 1.2 kg
Gewicht bewegt "0.45 kg "0.45 kg "0.55 kg "0.55 kg "0.65 kg "0.65 kg
Gewicht Getriebe "0.15 kg "0.15 kg "0.15 kg "0.15 kg "0.15 kg "0.15 kg
Gewicht Motor 0.45 kg 0.45 kg 0.45 kg 0.45 kg 0.45 kg 0.45 kg
Larmpegel 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A)
Max. Antriebsmoment 0.07 Nm 0.07 Nm 0.07 Nm 0.07 Nm 0.07 Nm 0.07 Nm
Massentragheit Spindel 3.08gcm?  3.08gcm?  4.65gcm?  4.65gcm?  6.22gcm?  6.22 gcm?
Antrieb AC Servo AC Servo AC Servo AC Servo AC Servo AC Servo
Schutzart IP 30 IP 30 IP 30 IP 30 IP 30 IP 30
Max. Geschwindigkeit 1.2 m/s "0.3m/s 1.2 m/s 0.3 m/s 1.2 m/s *0.3m/s
Max. Beschleunigung *25 m/s? *25 m/s? *25 m/s? *25 m/s? *25 m/s? *25 m/s?
Spitzenkraft Fx 50N 150 N 50N 150 N 50N 150 N
Messsystem Resolver Resolver Resolver Resolver Resolver Resolver
Wiederholgenauigkeit +/-0.01mm +/-0.01mm +/-0.01mm +/-0.01mm +/-0.01mm +/-0.01 mm
Einbaulage 4 - 4+ 4+ - 4+

Die technischen Daten beziehen sich auf Afag Standard-Testbedingungen.
Hinweis: Der induktive Referenzsensor ist in der SA-Achse integriert.

Reinraumklasse ISO 14644-1, Klasse I1SO 7

*Die oben genannten Maximalwerte sind abhangig von der Anwendung und durfen nicht kombiniert werden. Wenden Sie sich im Zweifelsfall an lhren Afag Partner.
**Gesamtgewicht = Bruttogewicht + Schlitten + Getriebe + Motor

***QOhne Bremse
****Mit Bremse

Im Lieferumfang inbegriffen
(Katalog HT Zubehor)

= 2x ZentrierhUlse @5x2.5

= 2x Zentrierhtlse @7x3

afag.com

Zubehor

= Antrieb Zahnriemen SA-1

= Antrieb Kupplung SA-1
= Antrieb Kupplung SA-1 ohne Motor
= Fettpressenaufsatz SA
(Katalog HT Zubehor)
= Servomotor-11-72VDC-060W
= Servomotor-11-320VDC-060W
= Servoregler CTxxx-1S
= Servoregler E12xx

= Servoregler SE-Power

Handhabungstechnik HT Komponenten linear
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Vorzugskombinationen SA-1/ SA-1-FL

1 VP 139 3 1,2 VP157 1.2
3 VP 137 3 1,2  <direct> 1
: RS 3 1,2 VP101 2
3 P 3 1,2 VP149 1
3 A 3 1,2 VP150 2
’ VW 316 3 1,2 <direct> 2
1,2 <direct> 2
2 BN 3 12 VP100 2
3 DWRISAE 3 1 W112 2
1 VP 105 3 1,2 VP149 1.2
1 VP 105 3 1,2 VP153 1
1 VP 117 3 1.2 VP152
1 VP 117 3 1 VS 503 1.2
2 VP 101 1
1. VP17 3 2 VP100 2
3 VP 105 3 1,2  <direct> 2
3 VP 105 3 1,2 VP102 2
1 VP 113 3
Anbaufldchen
CS, ES LM HM SA UG, GM, SG, DG, PG, GE, SGE
= [ H) 3] == 2
2 2 >
PMP, PMP-c PEZ, PDZ PEL, PDL RM, RE CR, RM 32, RE, SREH, RA
3 3 3
) = Toh | T IE 1L
3 2 2 2 2

Beachten Sie die moglichen Anbaulagen der Module zueinander.
Erforderliche Verbindungselemente und das Standerprogramm finden Sie in den Kapiteln «Verbindungselemente» und
«Standerprogrammp.

206 Handhabungstechnik HT Komponenten linear afag.com



Schlittenbelastungen

SA-1

SA-1-050 SA-1-050-FL SA-1-100 SA-1-100-FL SA-1-150 SA-1-150-FL
Max. Moment Mx 6 Nm 6 Nm 6 Nm 6 Nm 6 Nm 6 Nm
Max. Moment My 15 Nm 15 Nm 15 Nm 15Nm 15 Nm 15 Nm
Max. Moment Mz 15 Nm 15 Nm 15 Nm 15 Nm 15 Nm 15 Nm
Wirkabstand Wx 41 mm 41 mm 41 mm 41 mm 41 mm 41 mm
Wirkabstand Wy 0mm 0mm 0Omm 0mm 0mm 0mm
Wirkabstand Wz 32 mm 32 mm 32 mm 32 mm 32 mm 32 mm
Spitzenkraft Fx 50N 150N 50N 150 N 50N 150N
Mx My Mz
+ + <1
Mxmax Mymax Mz max

Maximale Nutzlast/Typ

SA-1-050 SA-1-050-FL

SA-1-100 SA-1-100-FL

SA-1-150 SA-1-150-FL

Einbaulage horizontal

bei Anbauseite 1/2 4kg 4kg 4kg 4 kg 4kg 4 kg
Einbaulage vertikal
bei Anbauseite 1/2 4kg 4kg 4kg 4kg 4kg 4 kg
Anbauseiten Moduleinbau  horizontal: 2 vertikal:

1

afag.com
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Schlittenbelastungen

Durchbiegung in Y-Richtung
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< -
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S 150 /,'
100 +—7
50 7/
0
0 25 50 75 100 125 150
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Durchbiegung in Z-Richtung
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Bestellbeispiel SA-1/ SA-1-FL

SA-1/-FL XXXXXXXX XXXXXXXX XXXXXXXX

X X
T Hub Getriebe Motor @ 5
] ) <
:
s S g
) o o
L 3 3
o o

8

Koordinatensystem

Das Koordinatensystem dient dazu die Lage von Getriebe = A=\Vorne

sowie Motorstecker zu definieren. = B = Basis

= O =0ben
= P=Links

= S =Rechts
= U =Unten

Bestellbeispiel 1

B szes0s | soaasons soassers | s 0

Bestellbeispiel 2

. _ 50249013 50249016 50485876 B (o)

Bestellvorgang

= Wahlen Sie aus dem Bestellschlissel die gewtinschte Hublange, das Getriebe und den Motor aus.

= Tragen Sie die entsprechenden roten Bestellnummern im Bestellformular an Stelle der Kreuze ein.

= Bestimmen Sie die gewUnschte Lage des Getriebes und des Motorsteckers.

= Tragen Sie die entsprechenden Buchstaben aus dem Koordinatensystem im Bestellformular an Stelle der Kreuze ein.

Fremdmotor
= F{r den Anbau von Fremdmotoren an Afag-Module ist eine Motoradapterplatte erforderlich. Diese wird auf Wunsch von
Afag hergestellt.

Fremdsteuerung
= Mechanische Grenzdaten des Moduls mussen eingehalten werden (v max., a max., ...).

= Die Reglerparametrierung erfolgt kundenseitig.
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BestellschlUssel SA-1/SE-Power/C1xxx/E12xx

_ XXXXXXXX XXXXXXXX | XXXXXXXX X X
o Hub Getriebe Motor @ bl
o 1] 7
o [ SR 50249011 = 8
3 | sA-1-050-FL 50471882 o 2
8 TSR 50249013 & S
£ | SA-1-100-FL 50471883 - v
| TS EERN 50249014 8
50471884
50249016 -,
- :F O afag
) 50249015 . BG!
Q [
i
=
& 50261931
Ohne Motor M@ X
(=]
5
g Servomotor-11-72VDC-060W-60-B-I-x-x B 50485433 5 X
2 {7oateg | Servomotor-11-72VDC-060W-60-x-xcx 50495876 O
~ —
o BG1 Servomotor-11-320VDC-060W-60-B-R-x-x B 50495879 - g
2 Rl i oL
§° Servomotor-11-320VDC-060W-60-x-R-x-x 50495878 - E <
wv) —
Lage Getriebe 0 B
1
P
S

cCw wvo

Die Stecker kénnen 180° gedreht
werden. Nahere Angaben finden
Sie in der Betriebsanleitung.

B:  Motor mit Bremse
BG: BaugroBe Motor
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O afag

Spindelausleger SA
SA-3 & SA-3-FL

= Extrem kompakt und erhéhte Kraftdichte bei -FL Variante
= Flexibler Motorenanbau
® Praziser Spindelantrieb
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MaBe und Mal3zeichnungen SA-3 / SA-3-FL

246 mm 296 mm 346 mm
B 50 mm 100 mm 150 mm
794 mm 144 mm 154 mm
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Technische Daten

SA-3

Spindel & 10 mm 10 mm
Spindelsteigung (mm/U) 10 mm 5mm
Antriebswelle & 6 mm 6 mm
Betriebstemperatur 10-40°C 10-40°C
Lagerungstemperatur 0-50°C 0-50°C
Luftfeuchtigkeit <90 % <90 %
Bestellnummer 50113773 50471885 50113781 50471886 50251726 50471887
Hub H 50 mm 50 mm 100 mm 100 mm 150 mm 150 mm
Nettogewicht 1.35kg 1.35kg 1.65 kg 1.65 kg 1.95 kg 1.95 kg
Gewicht bewegt 0.6 kg 0.6 kg "0.75 kg "0.75 kg 0.9kg “0.9kg
Gewicht Getriebe "0.25 kg "0.25 kg "0.25 kg "0.25 kg "0.25 kg "0.25 kg
Gewicht Motor 0.6 kg 0.6 kg 0.6 kg 0.6 kg 0.6 kg 0.6 kg
Larmpegel 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A)
Max. Antriebsmoment 0.17 Nm 0.17 Nm 0.17 Nm 0.17 Nm 0.17 Nm 0.17 Nm
Massentragheit Spindel 9.58gcm?  9.58gcm? 13.41gcm? 13.41gcm? 17.24gcm?  17.24 gcm?
Antrieb AC Servo AC Servo AC Servo AC Servo AC Servo AC Servo
Schutzart IP 30 IP 30 IP 30 IP 30 IP 30 IP 30
Max. Geschwindigkeit “1.0m/s “0.5m/s "1.0m/s ‘0.5 m/s “1.0 m/s "0.5m/s
Max. Beschleunigung *25 m/s? *25 m/s? *25 m/s? *25 m/s? *25 m/s? *25 m/s?
Spitzenkraft Fx 100N 300N 100 N 300N 100N 300N
Messsystem Resolver Resolver Resolver Resolver Resolver Resolver
Wiederholgenauigkeit +/-0.01mm +/-0.01mm +/-0.01mm +/-0.01mm +/-0.01mm +/-0.01 mm
Einbaulage - 4 - - 4 -

Die technischen Daten beziehen sich auf Afag Standard-Testbedingungen.
Hinweis: Der induktive Referenzsensor ist in der SA-Achse integriert.

Reinraumklasse ISO 14644-1, Klasse I1SO 7

*Die oben genannten Maximalwerte sind abhangig von der Anwendung und dtirfen nicht kombiniert werden. Wenden Sie sich im Zweifelsfall an Ihren Afag Partner.
**Gesamtgewicht = Bruttogewicht + Schlitten + Getriebe + Motor

***QOhne Bremse
***%Mit Bremse

Im Lieferumfang inbegriffen
(Katalog HT Zubehor)
= 4x Zentrierhilse @7x3

afag.com

Zubehor

= Antrieb Kupplung SA-3

= Antrieb Zahnriemen SA-3

= Antrieb Kupplung SA-3 ohne Motor
= Fettpressenaufsatz SA
(Katalog HT Zubehor)

= Servomotor-11-72VDC-120W
= Servomotor-11-320VDC-120W
= Servoregler CTxxx -1S

= Servoregler E12xx

= Servoregler SE-Power

Handhabungstechnik HT Komponenten linear
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Vorzugskombinationen SA-3 / SA-3-FL

> i
1 VP146 3 12 <direct> 2 | 0
1 WP119 3 12 <direct> 2 | 0
2 vw308 3 2 vwste 3 |
3 Vw118 3 12 w147 1 |
3 Wis4 3 12 WP1s8 12 | i
3 VP46 3 12 <direct> 1 | S0
3 VWP146 3 12 diect 2 | A0
3 VP46 3 12 wpiso 2 | e
3 VPl46 3 1 VP163 1,2
3 VP 105 3 2 <direct> 1
3 w105 3 2 w163 2
2 w117 3 12 w107 2 | o
B VP113 3 1,2 <direct > 2 _
13 BVEEEN 3 12 wP10s 2 | L
13 (VRT3 3 12wz 2 [
. @ 12 Wn7 1 -
1 VP117 3 1 <direct> 2
vz a5 [ E 2 B ’
S ¢ e
2 wn7 2
12 WP150 12 | el
1 VWPIIT 1.2 m
2 Wil
2 Wwist 2
1 <direct> 1,2 m
2 WP137 1
2 Wwis1 2
12 we1o7 12 |
12 <direct> 12 |
12 WP109 1 | dlh
12 w110 1 |l
12 wenz o1 |l
Anbauflachen T T
CS, Es LM HM SA UG, GM, SG, DG, PG, GE, SGE
1
%1 1[}:{?@1 3 [%12 z
2
PMP, PMP-c PEZ, PDZ PEL, PDL RM, RE CR, RM 32, RE, SREH, RA
3 3 3
2

Beachten Sie die moglichen Anbaulagen der Module zueinander.
Erforderliche Verbindungselemente und das Standerprogramm finden Sie in den Kapiteln «Verbindungselemente» und
«Standerprogrammby.

216 Handhabungstechnik HT Komponenten linear afag.com



Schlittenbelastungen

SA-3-100 SA-3-100-FL

SA-3-050 SA-3-050-FL

SA-3

SA-3-150 SA-3-150-FL

Max. Moment Mx 10 Nm 10 Nm 10 Nm 10 Nm 10 Nm 10 Nm
Max. Moment My 25Nm 25Nm 25Nm 25Nm 25Nm 25Nm
Max. Moment Mz 25Nm 25Nm 25Nm 25Nm 25Nm 25Nm
Wirkabstand Wx 50 mm 50 mm 50 mm 50 mm 50 mm 50 mm
Wirkabstand Wy 0mm 0mm 0mm 0mm 0mm 0mm
Wirkabstand Wz 41 mm 417 mm 417 mm 417 mm 41 mm 417 mm
Spitzenkraft Fx 100 N 300N 100 N 300N 100N 300N
Mx My Mz
+ + <1
Mxmax Mymax Mz max

SA-3-050 SA-3-050-FL SA-3-100 SA-3-100-FL

Maximale Nutzlast/Typ

SA-3-150 SA-3-150-FL

Einbaulage horizontal
bei Anbauseite 1/2 8kg 8kg 8kg 8kg 8kg 8kg
Einbaulage vertikal
bei Anbauseite 1/2 8kg 8kg 8kg 8kg 8kg 8kg
Anbauseiten Moduleinbau  horizontal: 2 vertikal:

| ]

afag.com
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Schlittenbelastungen

Durchbiegung in Y-Richtung

0.2 ‘ ‘
—— SA-3 eingefahren
— SA-3-50
015 4 SA-3-100
£
1S
=
E 0.1
>3
&
2
g 0.05
[=) /
0
0 50 100 150
Kraftin N
Verfahrzeit SA-3
400 ‘
350 2kg
4 kg -1
3001 —— 6kg T o=
R My et -
= 8 kg - 7
= 200 1=z
g —Z
I =
% 150
=100
50 7/
04
0 25 50 75 100 125 150

Hub in mm
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Durchbiegung in Z-Richtung
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Bestellbeispiel SA-3 / SA-3-FL

SA-3/-FL XXXXXXXX XXXXXXXX XXXXXXXX

X X
o Hub Getriebe Motor @ 5
] k9] =
:
o 2 :
) o o
i = >
(] o
S
Koordinatensystem
Das Koordinatensystem dient dazu die Lage von Getriebe = A =Vorne
sowie Motorstecker zu definieren. = B =Basis
= O =0ben
= P=Links
= S =Rechts
= U =Unten

Bestellbeispiel 1

._ 50113773 50113764 50495881 S o

Bestellbeispiel 2

._ 50113773 50113754 50495877 B o

Bestellvorgang

= Wahlen Sie aus dem Bestellschlissel die gewtinschte Hublange, das Getriebe und den Motor aus.

= Tragen Sie die entsprechenden roten Bestellnummern im Bestellformular an Stelle der Kreuze ein.

= Bestimmen Sie die gewUnschte Lage des Getriebes und des Motorsteckers.

= Tragen Sie die entsprechenden Buchstaben aus dem Koordinatensystem im Bestellformular an Stelle der Kreuze ein.

Fremdmotor
= F{r den Anbau von Fremdmotoren an Afag-Module ist eine Motoradapterplatte erforderlich. Diese wird auf Wunsch von
Afag hergestellt.

Fremdsteuerung
= Mechanische Grenzdaten des Moduls mussen eingehalten werden (v max., a max., ...).

= Die Reglerparametrierung erfolgt kundenseitig.

Handhabungstechnik HT Komponenten linear afag.com



BestellschlUssel SA-3/SE-Power/C1xxx/E12xx

x

_ XXXXXXXX XXXXXXXX | XXXXXXXX

Hub Getriebe Motor

N 50113773

SA-3-050-FL 50471885

BRI 50113781

SA-3-100-FL 50471886

B EE N 50251726
50471887

Lage Getriebe = x

Spindelausleger
Lage Motorstecker

50113754 -,
- :F O afag
@ 50113764 . BG1
2 e
.2
b=
& 50164698
Ohne Motor MO Xooomgom B - X
o
5
E Servomotor-11-72VDC-120W-60-B-I-x-x B 50485434 g 2
Q N — —
5 . Servomotor-11-72VDC-120W-60-x-I-x-x 50495877 k: w
o BG1 Servomotor-11-320VDC-120W-60-B-R-x-x B 50495881 g
b4 Rl il il o«
§° Servomotor-11-320VDC-120W-60-x-R-x-x 50495880 E <
wv) —
Lage Getriebe 0 B
1
B
P
S

Montage

cCw wvo

Die Stecker kénnen 180° gedreht
werden. Nahere Angaben finden
Sie in der Betriebsanleitung.

B:  Motor mit Bremse
BG: BaugroBe Motor
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O afag

Spindelausleger SA
SA-6 & SA-6-FL

= Extrem kompakt und erhéhte Kraftdichte bei -FL Variante
= Flexibler Motorenanbau
® Praziser Spindelantrieb
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MaBe und Mal3zeichnungen SA-6 / SA-6-FL

352 mm 452 mm 552 mm
B 152 mm 252 mm 352 mm
139 mm 239 mm 339 mm

¢ 174 mm o 7274 mm 374 mm
D 532 mm 632 mm 732 mm
567 mm 667 mm 767 mm
E 6 x beidseitig 6 x beidseitig 6 x beidseitig
4 6 8
H 100 mm 200 mm 300 mm
= A
20 0 +001. .30 +0.015 ?ﬂ
L34 H— — 8
7 0 ) 8
o [ — Y
o| E g‘ \J
=T (‘i': é‘ ﬂ \}
| — 4 1
M4 GDTHT 1.7
M5
D8HT /1.8
GBIHTI1.T
E M4
B
O 48 _
o . 30 30 30_,30 32 3 aots §
Al =

75
69
54.5
>
o
o
a ©)
o
| 1© -]
I
48
0 0,01
45

o)
DTHII1.7 (4x),
138.5
183.5

BIH7 /2.1

47 Fx48 xan M6

6

0 0,01

48 +0.015

n x 90 +0015

PTHT /1.6
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Technische Daten

SA-6

Spindel @ 12.7 mm 12 mm
Spindelsteigung (mm/U) 25.4 mm 10 mm
Antriebswelle @ 8 mm 8 mm
Betriebstemperatur 10-40°C 10-40°C
Lagerungstemperatur 0-50°C 0-50°C
Luftfeuchtigkeit <90 % <90 %
Bestellnummer 50113798 50471888 50113800 50471889 50113804 50471890
Hub H 100 mm 100 mm 200 mm 200 mm 300 mm 300 mm
Nettogewicht 2.80kg 2.80kg 3.65 kg 3.65 kg 4.50 kg 4.50 kg
Gewicht bewegt "1.32 kg “"1.32 kg "1.32 kg ""1.32 kg ""1.32 kg "1.32 kg
Gewicht Getriebe "0.44 kg "0.44 kg "0.44 kg "0.44 kg "0.44 kg "0.44 kg
Gewicht Motor "1.57 kg “1.57 kg "1.57 kg "1.57 kg "1.57 kg "1.57 kg
Larmpegel 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A) 65 dB (A)
Max. Antriebsmoment 0.85Nm 0.85Nm 0.85Nm 0.85Nm 0.85Nm 0.85Nm
Massentragheit Spindel 33.5gcm?  33.5gcm?  52.19gcm? 52.19gcm? 70.89 gcm?  70.89 gcm?
Antrieb AC Servo AC Servo AC Servo AC Servo AC Servo AC Servo
Schutzart IP 30 IP 30 IP 30 IP 30 IP 30 IP 30
Max. Geschwindigkeit “1.5m/s ‘0.6 m/s "1.5m/s *0.6 m/s 1 m/s "0.6 m/s
Max. Beschleunigung "25 m/s? 25 m/s? "25 m/s? "25 m/s? 25 m/s? "25 m/s?
Spitzenkraft Fx 200N 600N 200N 600N 200N 600N
Messsystem Resolver Resolver Resolver Resolver Resolver Resolver
Wiederholgenauigkeit +/-0.01mm +/-0.01mm +/-0.01mm +/-0.01Tmm +/-0.01mm +/-0.01 mm
Einbaulage - 4 4 4~ 4 4

Die technischen Daten beziehen sich auf Afag Standard-Testbedingungen.
Hinweis: Der induktive Referenzsensor ist in der SA-Achse integriert.

Reinraumklasse ISO 14644-1, Klasse I1SO 7

*Die oben genannten Maximalwerte sind abhangig von der Anwendung und durfen nicht kombiniert werden. Wenden Sie sich im Zweifelsfall an lhren Afag Partner.
**Gesamtgewicht = Bruttogewicht + Schlitten + Getriebe + Motor + Steuerung

***QOhne Bremse
****Mit Bremse

Im Lieferumfang inbegriffen
(Katalog HT Zubehor)

= 2x Zentrierhlse @7x3

= 2x Zentrierhllse @9x4

afag.com

Zubehor

= Antrieb Zahnriemen SA-6

= Antrieb Kupplung SA-6
= Antrieb Kupplung SA-6 ohne Motor
= Fettpressenaufsatz SA
(Katalog HT Zubehor)
= Servomotor-21-72VDC-400W
= Servomotor-21-320VDC-400W
= Servoregler SE-Power
= Servoregler C1xxx -1S
= Servoregler E12xx

Handhabungstechnik HT Komponenten linear
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Vorzugskombinationen SA-6 / SA-6-FL
m
3 W119 3 12 <direct> 2 | 00
PPEZ100 BT TT- DA 2 vws3os 3 |
3 VP54 3 12 w147 1 |
3 Vw118 3 12 <direct> 1 | ol
3 VWP126 3 12 diect 2 | 00
Bl 3 w146 3 1 WP163 1,2
3 VP146 3 2 direct 1
3 VP46 3 2 wi1e3 2
LA 1 wPi4e 3 12 we1so 2 [
13 w119 3 12 w107 2 | ol
m 1 < direct > 3 1,2 <direct> 2 _
1 <direct> 3 1,2 <direct> 2 -
1 <direct> 3 2 VW308 2.3
1 <diet> 3 12 Cveioss o JNUVREY

N N 12 w12 2 [
12 VP112 | Lm20|
12 <direct> 12 | G0
12 W12 1 -
1 <direct> 2
12 w12 12 | i
12 W17 12 |
12 w127 12 |
12 W12 12 |l
12 vP1so 12 [l
1 <direct> 1,2 m
2 WPI137 1
2 WiIs1 2
12 w107 12 | e
12 <direct> 12 | o0
12 veio 1 [ Al
12 w112 1 [l
Anbauflachen T T
Cs, ES LM HM SA UG, GM, SG, DG, PG, GE, SGE
1
%1 1@1 3 [%2 2
2
PMP, PMP-c PEZ, PDZ PEL, PDL RM, RE CR, RM 32, RE, SREH, RA
3 3 3
A OOy | I @33 1@13
2

Beachten Sie die moglichen Anbaulagen der Module zueinander.Erforderliche Verbindungselemente und
das Standerprogramm finden Sie in den Kapiteln «Verbindungselemente» und «Standerprogrammp.
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Schlittenbelastungen

SA-6-100 SA-6-100-FL

SA-6-200

SA-6

SA-6-300 SA-6-300-FL

SA-6-200-FL

Max. Moment Mx 25Nm 25Nm 25Nm 25Nm 25Nm 25Nm
Max. Moment My 70 Nm 70 Nm 70 Nm 70 Nm 70 Nm 70 Nm
Max. Moment Mz 70 Nm 70 Nm 70 Nm 70 Nm 70 Nm 70 Nm
Wirkabstand Wx 75 mm 75 mm 75 mm 75 mm 75 mm 75 mm
Wirkabstand Wy 0mm 0mm 0mm 0mm 0mm 0mm
Wirkabstand Wz 52 mm 52 mm 52 mm 52 mm 52 mm 52 mm
Spitzenkraft Fx 200N 600 N 200N 600 N 200N 600 N
Mx My Mz
+ + <1
Mxmax Mymax Mz max

Maximale Nutzlast/Typ

SA-6-100 SA-6-100-FL

SA-6-200

SA-6-200-FL SA-6-300 SA-6-300-FL

Einbaulage horizontal

bei Anbauseite 1/2 16 kg 16 kg 16 kg 16 kg 16 kg 16 kg
Einbaulage vertikal
bei Anbauseite 1/2 16 kg 16 kg 16 kg 16 kg 16 kg 16 kg
Anbauseiten Moduleinbau  horizontal: 2 vertikal:

4

afag.com
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Schlittenbelastungen

Durchbiegung in Y-Richtung

045 I I
0.40 — ——— SA-6 eingefahren
————— SA6-100
0.35 +—
—— SA-6-200
g 030 7— SA-6-300
E 025
§ 0.20
:-; 0.15
% 00— ===
a8 005 — == :/
. =
0 50 100 150 200
Kraftin N
Verfahrzeit SA-6
700 i
4kg
600 +
—— 8kg -
500 - Z777 12K /—"’
g g - L= /
< 400 Lo
S i e —
£ 300 7
£ 4
2200 1/
v,
100 1
0
0 50 100 150 200 250 300
Hub in mm
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SA-6 / SA-6-FL

Durchbiegung in Z-Richtung
0.45 ‘

040+——— ——— SA-6eingefahren ~—————F————
0351 —=—- SA-6-100
—— SA-6-200
0304+—— SA-6-300
025
0.20
0.15
0.10 | om0
005+ == ===
; =

Durchbiegung z in mm

0 50 100 150 200
Kraftin N

Verfahrzeit SA-6-FL

700 ‘
600 | é E§ /‘/_;
s L e
ol

300 | o e

200 =

100 +

o /|
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300

Hub in mm
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Bestellbeispiel SA-6 / SA-6-FL

SA-6/-FL XXXXXXXX XXXXXXXX XXXXXXXX X X
> Hub Getriebe Motor g 3]
© ) ~
=] = D
£ k] 7
= % o
) P S
&= =) S
) T =>
= 0]
@ (@)}
0 5

Koordinatensystem

Das Koordinatensystem dient dazu die Lage von Getriebe, = A =Vorne

Steuerung sowie Motorstecker zu definieren. = B =Basis
= O =0ben
= P =Links
= S =Rechts
= U =Unten

Bestellbeispiel 1

. _ 50113798 50164846 50495884 S A

Bestellbeispiel 2

. _ 50113798 50164846 50495883 B A

Bestellvorgang

= Wahlen Sie aus dem Bestellschlissel die gewtinschte Hublange, das Getriebe und den Motor aus.

= Tragen Sie die entsprechenden roten Bestellnummern im Bestellformular an Stelle der Kreuze ein.

= Bestimmen Sie die gewUnschte Lage des Getriebes und des Motorsteckers.

= Tragen Sie die entsprechenden Buchstaben aus dem Koordinatensystem im Bestellformular an Stelle der Kreuze ein.

Fremdmotor
= F{r den Anbau von Fremdmotoren an Afag-Module ist eine Motoradapterplatte erforderlich. Diese wird auf Wunsch von
Afag hergestellt.

Fremdsteuerung
= Mechanische Grenzdaten des Moduls mussen eingehalten werden (v max., a max., ...).

= Die Reglerparametrierung erfolgt kundenseitig.
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BestellschlUssel

Spindelausleger

(=)}
f=
=)
-
Q
=]
[
=
wv
~
-
[e]
-
o
=

B.

Hub
50113798

SA-6-100-FL 50471888

SA-6-200

50113800

SA-6-200-FL 50471889

SA-6-300

50113804

SA-6-300-FL 50471890

Ohne Motor M0

=

BG1

Servomotor-21-72VDC-400W-45-B-I-x-x
Servomotor-21-72VDC-400W-45-x-1-x-x

Servomotor-21-320VDC-400W-45-B-R-x-x
Servomotor-21-320VDC-400W-45-x-R-x-x

Die Stecker kénnen 180° gedreht
werden. Nahere Angaben finden
Sie in der Betriebsanleitung.

Motor mit Bremse

BG: BaugroBe Motor

afag.com

XXXXXXXX | XXXXXXXX
Getriebe

50164873

B

B

SA-6/SE-Power/CIxxx/E12xx

50164846

50113795, BG2

X X
Motor % %
= o
(<%} 1%
o S
() +
o
& =
(¥
(@]
3
]
B X
X
50485435 % %
e e 2o
50495882 g
50495884 g
Fommmmmmmr e 5«
50495883 5
wv) —
B
0
P
S
o
P
s
u
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Zubehor SA

Antrieb Zahnriemen SA-1

Antrieb Kupplung SA-1

Bestellnummer 50249015 Bestellnummer 50249016
Nettogewicht 0.185kg Nettogewicht 0.127 kg
Antrieb Kupplung SA-1 ohne Motor

Bestellnummer 50261931

Nettogewicht 0.091 kg

Antrieb Zahnriemen SA-3 Antrieb Kupplung SA-3

Bestellnummer 50113764 Bestellnummer 50113754
Nettogewicht 0.236 kg Nettogewicht 0.236 kg

Antrieb Kupplung SA-3 ohne Motor

50164698
0.178 kg

Bestellnummer

Nettogewicht

Antrieb Zahnriemen SA-6

Antrieb Kupplung SA-6

Bestellnummer 50113795 Bestellnummer 50164846
Nettogewicht 0.397 kg Nettogewicht 0.448 kg
Antrieb Kupplung SA-6 ohne Motor
Bestellnummer 50164873
Nettogewicht 0.299kg
Fettpressenaufsatz SA
Bestellnummer 11012190
Nettogewicht 0.01 kg
2%
I & :
SRS
N ~
S
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