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O afag

Rotationsachsen RA-40
RA-40-2F

= Dynamische, elektrische Rotationsachse mit 4 Nm
Spitzendrehmoment bei nur 690 g Eigengewicht

= Endlosdrehen ohne bewegte Kabel, durch integrierte elektrische
und pneumatische Drehdurchfiihrung

= Spielfreies Harmonic Drive Getriebe fur sehr hohe
Wiederholgenauigkeiten
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MalBe und Malzeichnungen RA-40-2F
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Technische Daten

RA-40-2F

Betriebstemperatur 0-50°C
Lagerungstemperatur 0-50°C
Luftfeuchtigkeit <90 %
Bestellnummer 50473180 50473182 50473183 50473184
Nettogewicht 0.69 kg 0.69 kg 0.74 kg 0.74 kg
Drehwinkel o0 oo 0o o0
Max. Drehzahl 280 U/min 280 U/min 280 U/min 280 U/min
Fluiddurchfuhrungen 2 2 2 2
Dauerdrehmoment 1.2 Nm 1.2 Nm 1.2 Nm 1.2 Nm
Max. Abtriebsmoment 2.4 Nm 2.4 Nm 2.4 Nm 2.4 Nm
Ubersetzung 30:1 30:1 30:1 30:1
Wiederholgenauigkeit +/-0.0017 ° +/-0.0017 ° +/-0.0017 ° +/-0.0017 °
Encoder SV-TLL ABZ, SV-TLL ABZ,
61440 Inc/U 61440 Inc/U
Einbaulage - 4+ - 4+
Bestellnummer 50473185 50473186 50473187 50473188
Nettogewicht 0.69 kg 0.69 kg 0.74 kg 0.74 kg
Drehwinkel o0 oo o0 o0
Max. Drehzahl 140 U/min 140 U/min 140 U/min 140 U/min
Fluiddurchfuhrungen 2 2 2 2
Dauerdrehmoment 2Nm 2 Nm 2 Nm 2 Nm
Max. Abtriebsmoment 4 Nm 4 Nm 4 Nm 4 Nm
Ubersetzung 50:1 50:1 50:1 50:1
Wiederholgenauigkeit +/-0.0017 ° +/-0.0017 ° +/-0.0017 ° +/-0.0017 °
Encoder SV-TLL ABZ, SV-TLL ABZ,
102400 Inc/U 102400 Inc/U
Einbaulage - - - 4

Die technischen Daten beziehen sich auf Afag Standard-Testbedingungen.
Luftreinheitsklasse 5 (ISO 14644-1)
Reinraumklasse: 10 000 (Federal Standard 209E)

Im Lieferumfang inbegriffen

(Katalog HT Zubehor)
= 2x Zentrierhllse @7x3
= 2x O-Ring 2.5x0.62 mm

afag.com

Hinweis: In der Artikelbezeichnung einer Rotationsachse stehen das ,F” fur Fluiddurchftihrung und

das ,E” fur elektrische Durchfuhrung. Es gibt zwei Ausfiihrungen des Motorsteckers. Das ,G” steht
fur Stecker gerade und das , W" fur Stecker winklig. Siehe auch Bestellschltssel RA-40.

Zubehor

(Produktspezifisches Zubehor)

= Adapter[S. ]

Alternatives Zubehor
(Katalog HT Zubehor)
= \Weitere Motorkabel

(Katalog HT Zubehor)
= Motorkabel-M16

= Regler C1xxx-1S
= Stecker Set zu C1xxx-1S

= USB-RS232 Konverter fur Regler
= Netzteil SO1-72/500, 1-phasig

= \Weitere Regler
= \Weitere Netzteile

Handhabungstechnik HT Komponenten greifen/drehen
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O afag

Rotationsachsen RA-40
RA-40-4F

= Dynamische, elektrische Rotationsachse mit 4 Nm
Spitzendrehmoment bei nur 690 g Eigengewicht

= Endlosdrehen ohne bewegte Kabel, durch integrierte elektrische
und pneumatische Drehdurchfiihrung

= Spielfreies Harmonic Drive Getriebe fur sehr hohe
Wiederholgenauigkeiten
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MalBe und Mal3zeichnungen RA-40-4F
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Technische Daten

RA-40-4F

Betriebstemperatur 0-50°C
Lagerungstemperatur 0-50°C
Luftfeuchtigkeit <90 %
Bestellnummer 50473189 50473190 50473191 50473192
Nettogewicht 0.74 kg 0.74 kg 0.79kg 0.79 kg
Drehwinkel oo oo oo o0
Max. Drehzahl 280 U/min 280 U/min 280 U/min 280 U/min
Fluiddurchftihrungen 4 4 4 4
Dauerdrehmoment 1.2 Nm 1.2 Nm 1.2 Nm 1.2 Nm
Max. Abtriebsmoment 2.4Nm 2.4 Nm 2.4Nm 2.4 Nm
Ubersetzung 30:1 30:1 30:1 30:1
Wiederholgenauigkeit +/-0.0017° +/-0.0017 ° +/-0.0017° +/-0.0017 °
Encoder SV-TLL ABZ, SV-TLL ABZ,
61440 Inc/U 61440 Inc/U
Einbaulage - 4> - 4>
Bestellnummer 50473193 50473194 50473195 50473196
Nettogewicht 0.74 kg 0.74 kg 0.79kg 0.79 kg
Drehwinkel oo oo oo o0
Max. Drehzahl 140 U/min 140 U/min 140 U/min 140 U/min
Fluiddurchfuhrungen 4 4 4 4
Dauerdrehmoment 2Nm 2 Nm 2Nm 2 Nm
Max. Abtriebsmoment 4 Nm 4 Nm 4 Nm 4 Nm
Ubersetzung 50:1 50:1 50:1 50:1
Wiederholgenauigkeit +/-0.0017° +/-0.0017 ° +/-0.0017° +/-0.0017 °
Encoder SV-TLL ABZ, SV-TLL ABZ,
102400 Inc/U 102400 Inc/U
Einbaulage - 4 - 4>

Die technischen Daten beziehen sich auf Afag Standard-Testbedingungen.

Luftreinheitsklasse 5 (ISO 14644-1)
Reinraumklasse: 10 000 (Federal Standard 209E)

Im Lieferumfang inbegriffen

(Katalog HT Zubehor)
= 2x Zentrierhllse @7x3
= 4x 0-Ring 2.5x0.62 mm

afag.com

Hinweis: In der Artikelbezeichnung einer Rotationsachse stehen das ,F* fur Fluiddurchfihrung und

das ,E” fur elektrische Durchfuhrung. Es gibt zwei Ausfihrungen des Motorsteckers. Das ,G" steht
fur Stecker gerade und das ,W" fur Stecker winklig. Siehe auch Bestellschltssel RA-40.

Zubehor

(Produktspezifisches Zubehor)

= Adapter[S. ]

Alternatives Zubehor
(Katalog HT Zubehor)
= \Weitere Motorkabel

(Katalog HT Zubehor)
= Motorkabel-M16

= Regler C1xxx-1S
= Stecker Set zu C1xxx-1S

= USB-RS232 Konverter fur Regler
= Netzteil SO1-72/500, 1-phasig

= \Weitere Regler
= Weitere Netzteile
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MaBe und Mal3zeichnungen RA-40-2F-5E
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Technische Daten RA-40-2F-5E

RA-40-2F-5E
Betriebstemperatur 0-50°C
Lagerungstemperatur 0-50°C
Luftfeuchtigkeit <90 %
RA-40-2F-5E- RA-40-2F-5E- RA-40-2F-5E- RA-40-2F-5E-
30-G 30-W 30-G-ZE 30-W-ZE
Bestellnummer 50473197 50473198 50473200 50473201
Nettogewicht 0.84 kg 0.84 kg 0.89 kg 0.89 kg
Drehwinkel o0 oo o0 oo
Max. Drehzahl 280 U/min 280 U/min 280 U/min 280 U/min
Elektrische Durchfihrungen 5x2A 5x2A 5x2A 5x2A
Fluiddurchfuhrungen 2 2 2 2
Dauerdrehmoment 1.2 Nm 1.2 Nm 1.2 Nm 1.2 Nm
Max. Abtriebsmoment 2.4Nm 2.4 Nm 2.4Nm 2.4 Nm
Ubersetzung 30:1 30:1 30:1 30:1
Wiederholgenauigkeit +/-0.0017° +/-0.0017 ° +/-0.0017° +/-0.0017 °
Encoder SV-TLL ABZ, SV-TLL ABZ,
61440 Inc/U 61440 Inc/U
Einbaulage 4 - 4> -
RA-40-2F-5E- RA-40-2F-5E- RA-40-2F-5E- RA-40-2F-5E-
50-G 50-w 50-G-ZE 50-W-ZE
Bestellnummer 50473202 50473203 50473204 50473205
Nettogewicht 0.84 kg 0.84 kg 0.89 kg 0.89 kg
Drehwinkel oo oo o0 o0
Max. Drehzahl 140 U/min 140 U/min 140 U/min 140 U/min
Elektrische Durchftihrungen 5x2A 5x2A 5x2A 5x2A
Fluiddurchfthrungen 2 2 2 2
Dauerdrehmoment 2 Nm 2 Nm 2 Nm 2 Nm
Max. Abtriebsmoment 4 Nm 4 Nm 4 Nm 4Nm
Ubersetzung 50:1 50:1 50:1 50:1
Wiederholgenauigkeit +/-0.0017 ° +/-0.0017 ° +/-0.0017 ° +/-0.0017 °
Encoder SV-TLL ABZ, SV-TLL ABZ,
102400 Inc/U 102400 Inc/U
Einbaulage 4 - + 4+

Die technischen Daten beziehen sich auf Afag Standard-Testbedingungen.  Hinweis: In der Artikelbezeichnung einer Rotationsachse stehen das ,F* fur Fluiddurchfuhrung und
Luftreinheitsklasse 5 (ISO 14644-1) das ,E” fur elektrische Durchfuhrung. Es gibt zwei Ausfiihrungen des Motorsteckers. Das ,G” steht
Reinraumklasse: 10 000 (Federal Standard 209E) fur Stecker gerade und das ,W" fur Stecker winklig. Siehe auch Bestellschliissel RA-40.

Alternatives Zubehor
(Katalog HT Zubehor)

= \Weitere Motorkabel

= \Weitere Regler

= \Weitere Netzteile

Im Lieferumfang inbegriffen Zubehor
(Katalog HT Zubehor) (Produktspezifisches Zubehor)
m 2x ZentrierhUlse @7x3 = Adapter [S. ]
= 2x O-Ring 2.5x0.62 mm = |nitiatorkabel/-verlangerungen [S. ]
(Katalog HT Zubehor)
= Motorkabel-M16
= Regler CTxxx-1S
= Stecker Set zu CTxxx-1S
= USB-RS232 Konverter fur Regler
= Netzteil SO1-72/500, 1-phasig
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Male und MalBzeichnungen
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Technische Daten

RA-40-4F-5E

RA-40-4F-5E
Betriebstemperatur 0-50°C
Lagerungstemperatur 0-50°C
Luftfeuchtigkeit <90 %
RA-40-4F-5E- RA-40-4F-5E- RA-40-4F-5E- RA-40-4F-5E-
30-G 30-wW 30-G-ZE 30-W-ZE
Bestellnummer 50473206 50473207 50473208 50473209
Nettogewicht 0.89 kg 0.89 kg 0.94 kg 0.94 kg
Drehwinkel o0 oo o0 o0
Max. Drehzahl 280 U/min 280 U/min 280 U/min 280 U/min
Elektrische Durchfihrungen 5x2A 5x2A 5x2A 5x2A
Fluiddurchfuhrungen 4 4 4 4
Dauerdrehmoment 1.2 Nm 1.2 Nm 1.2 Nm 1.2 Nm
Max. Abtriebsmoment 2.4Nm 2.4 Nm 2.4Nm 2.4 Nm
Ubersetzung 30:1 30:1 30:1 30:1
Wiederholgenauigkeit +/-0.0017 ° +/-0.0017 ° +/-0.0017 ° +/-0.0017 °
Encoder SV-TLL ABZ, SV-TLL ABZ,
61440 Inc/U 61440 Inc/U
Einbaulage 4 4+ 4 4+
RA-40-4F-5E- RA-40-4F-5E- RA-40-4F-5E- RA-40-4F-5E-
50-G 50-W 50-G-ZE 50-W-ZE
Bestellnummer 50473210 50473211 50473212 50473213
Nettogewicht 0.89 kg 0.89 kg 0.94 kg 0.94 kg
Drehwinkel oo oo ) oo
Max. Drehzahl 140 U/min 140 U/min 140 U/min 140 U/min
Elektrische Durchfuhrungen 5x2A 5x2A 5x2A 5x2A
Fluiddurchfuhrungen 4 4 4 4
Dauerdrehmoment 2 Nm 2 Nm 2Nm 2 Nm
Max. Abtriebsmoment 4 Nm 4 Nm 4 Nm 4 Nm
Ubersetzung 50:1 50:1 50:1 50:1
Wiederholgenauigkeit +/-0.0017 ° +/-0.0017 ° +/-0.0017 ° +/-0.0017 °
Encoder SV-TLL ABZ, SV-TLL ABZ,
102400 Inc/U 102400 Inc/U
Einbaulage 4 + 4 +

Die technischen Daten beziehen sich auf Afag Standard-Testbedingungen.
Luftreinheitsklasse 5 (ISO 14644-1)

Hinweis: In der Artikelbezeichnung einer Rotationsachse stehen das ,F* fur Fluiddurchftihrung und

das ,E” fur elektrische Durchfuhrung. Es gibt zwei Ausfuhrungen des Motorsteckers. Das ,G" steht

Reinraumklasse: 10 000 (Federal Standard 209E) fur Stecker gerade und das ,W" fur Stecker winklig. Siehe auch Bestellschliissel RA-40.

Alternatives Zubehor
(Katalog HT Zubehor)

= Weitere Motorkabel

= \Weitere Regler

= \Weitere Netzteile

Zubehor

(Produktspezifisches Zubehor)
= Adapter [S. ]

= |nitiatorkabel/-verlangerungen [S. ]
(Katalog HT Zubehor)

= Motorkabel-M16

= Regler CTxxx-1S

= Stecker Set zu CTxxx-1S

= USB-RS232 Konverter flr Regler

= Netzteil SO1-72/500, 1-phasig

Im Lieferumfang inbegriffen
(Katalog HT Zubehor)

= 2x ZentrierhUlse @7x3

= 4x O-Ring 2.5x0.62 mm

afag.com Handhabungstechnik HT Komponenten greifen/drehen
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Vorzugskombinationen RA-40

1,3 direct 2 VP
1 direct 2 3 90486393 12
3 VP 112 ) *50596647
- VP
1 direct 2 3 50486392 2
3 VP 112 2 3 VP 5
1,2 direct 2 50486393
1,2 direct 2 3 VP )
3 direct 2 e
: VP
3 [ diect | 2 3 soagezo1 2
3 direct 2 3 VP 5
3 direct 2 50486391
3 direct 2
1,3 direct 2
1 direct 2
3 VP 112 2
1,3 VP 112 2
1 direct 2
1 VP 112 2
1,3 VP 112 2
1,3 VP 112 2
1 direct 2 * Verbindungskabel
: / Céble de connexion
1 direct 2 / Connection cable
Anbauflachen
CS, ES LM HM SA UG, GM, SG, DG, PG, GE, SGE
— T 33 E=— 2
2 2 5 3
PMP, PMP-c PEZ, PDZ PEL, PDL RM, RE CR, RM 32, RE, SREH, RA
3 3 3
a1 1[0] on | 1 1D33 1L
3 2 2 2 2

Beachten Sie die moglichen Anbaulagen der Module zueinander.
Erforderliche Verbindungselemente und das Standerprogramm finden Sie in den Kapiteln «Verbindungselemente» und
«Standerprogrammy.

268 $Chapter afag.com



Modulbelastungen RA-40

Typ RA-40
Max. Moment Mr 10 Nm
Max. Einpresskraft Fe 800N
Max. Radialkraft Fr +700 N
Max. Zugkraft Fz 350N

Mr
IR

Fr

Schwenkzeit-Diagramme

RA-40 mit 30:1-Getriebe RA-40 mit 50:1-Getriebe

Zeit [s] Zeit [s]
0.6 0.6
05 05 — —
04 0.4 "

— —_——
// R _—
] — e 03 e
_____ -
—————————— //

e =] — 02 — — ==

/ ________________ I S N ______.—-——'—'
01 p=="""" 0.1

0
0 0.001 0.002 0.003 0.004 0.005 0.006 0 0.004 0.008 0.012 0.016 0.020
Massentragheitsmoment [kgm?| Massentragheitsmoment [kgm?]

360° —— 360°

2100 —————- 2700 —————-

180° —— 180°

90° —————- 90° —————-

Die Zeiten beziehen sich auf Pausenzeiten von 600 ms.
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Bestellbeispiel RA-40

RA-40 XXXXXXXX X X
Rotationsachse Drehbegrenzung Steckerhalterung
Referenzsensor

Bestellformular

Koordinatensysteme
Das Koordinatensystem dient dazu, die Lage der =P=Links
Steckerhalterung des Referenzsensor zu definieren. = S=Rechts

Bestellbeispiel 1 mit 4-fach Fluiddurchfiihrung, Stecker winklig, Getriebetibersetzung i=50 und
Drehbegrenzung

. RA-40 50473194 D S

Bestellbeispiel 2 mit 2-fach Fluiddurchfiihrung, Stecker gerade, 5-fach elektrische Drehdurchfiihrung,
Zusatzencoder und Getriebeiibersetzung i=30

. RA-40 50473200 X S

Bestellvorgang

= \Wahlen Sie aus dem Bestellschlissel die gewinschte Rotationsachse.

= Tragen Sie die entsprechenden roten Bestellnummern im Bestellformular an Stelle der Kreuze ein.

= \Wenn ein Drehbegrenzung gewunscht wird, tragen Sie die Bestellnummer im Bestellformular an Stelle der Kreuze ein.

= Um die Lage der Steckerhalterung des Referenzsensor zu definieren, tragen Sie die entsprechenden Buchstaben aus dem
Koordinatensystem im Bestellformular an Stelle des Kreuzes ein.

270 $ChapterHandhabungstechnik HT Komponenten greifen/drehen



Bestellschlissel RA-40

RA40 I

Fluiddurchfiihrung | Steckerart 0 0 0 0 X x

5-tach Fluid- Gerade 50473180 50473185 50473183 = 50473187
durchfuhrung Winklig 50473182 50473186 50473184 50473188
Acfach Fluid- Gerade 50473189 = 50473193 | 50473191 & 50473195
durchftihrung Winklig 50473190 = 50473194 = 50473192 50473196

zusatzlich 5-fach elektrische
Drehdurchfithrung (5E)

Rotationsachse

5-fach Fluid- Gerade 50473197 50473202 50473200 50473204
durchftihrung Winklig 50473198 50473203 50473201 = 50473205
4fach Fluid- Gerade 50473206 = 50473210 = 50473208 @ 50473212
durchftihrung Winklig 50473207 = 50473211 @ 50473209 @ 50473213
ohne X
(o)}

c

>

N

c

J

(=)}

()

Q2

<

g

[a)
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i= Getriebelbersetzung E= Elektrische Drehdurchfiihrung G= Stecker gerade W= Stecker winklig

ZE= Zusatzencoder

Eine Dregbegrenzung wird empfohlen, wenn Anbauten an die Rotationsachse, mit zusatzlichen Leitungen, versorgt
werden massen. Dadurch wird ein Abscheren und AbreiBen dieser Leitungen verhindert.
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Zubehor RA

Bestellnummer

Nettogewicht

50486391

0.037 kg
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Im Lieferumfang inbegriffen

(Katalog HT Zubehor)

= 2x Montageschraube M3x10

= 2x Zentrierhilse @5x2.5

Bestellnummer 50486392
Nettogewicht 0.02 kg
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Im Lieferumfang inbegriffen

(Katalog HT Zubehor)

= 2x Montageschraube M3x12

m 2x Zentrierhilse @5x2.5
= 2x O-Ring 6x1 mm
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Zubehor RA

Bestellnummer 50486393 Bestellnummer 50486394
Nettogewicht 0.022 kg Nettogewicht 0.025kg
30
20 +0.02 30
4 20 +0.02
‘ 4
©
‘@ P2 S
z ~ /S8 4 )
Ie:) |l > ) <
-G E A=
- L v He
I o
034 (2x) ©6.5/5.4 (2x) 1 S
©5H/.3 (2x) $3.4(2%) BT505.4 (2%)
‘ D5 H7/M.3 (2x)
| N ‘
| T ! ~
‘ |

05 HTM.3 (2%)

0 6.5/4.5 (2x) D34 (2x)
@ |
L
@ ' P2
0| x,@q’
D)

Im Lieferumfang inbegriffen
(Katalog HT Zubehor)

= 2x Montageschraube M3x12

= 2x Zentrierhllse @5x2.5

= 2x O-Ring 8x1mm

OTHTM6 (24)

D 6.5/4.5 (2x) D45 (2x)

(4R

Im Lieferumfang inbegriffen
(Katalog HT Zubehor)

= 2x Montageschraube M3x12

= 2x Zentrierhllse @5x2.5

= 2x O-Ring 10x1T mm
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Zubehor RA

Bestellnummer 50596647
Nettogewicht 0.036 kg
30 190 29
& = — &
M8 M8
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