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Wichtige Instruktionen/Mitteilungen

Lesen Sie diese Seite, bevor Sie sich mit dem weiteren
Inhaltdes Handbuches vertraut machen.

Hinweis

Der Sensor Modell 228 muf zumindest
hinsichtlich des Nullpunktes vor der
Installationin den Prozeld abgeglichen
werden. Werden die Sensoren ohne
Einstellungdes Nullpunktes in den Pro-
zelk eingebaut, so kommt es zu erheb-
lichen Schwierigkeiten bei der Kali-
brierung dann, wenn der Prozel} be-
reits 1auft, die Rohrleitung oder der
Reaktor bereits unter Druck stehen.
Ein Ausbau der Sensoren ist dann oft
nur moglich, wenn der Prozel} unter-
brochen wird.

A\
A

Die von Fisher-Rosemountentwickelten und hergestell-
ten Gerate werden hinsichtlich der Einhaltung der ver-
schiedensten nationalen undinternationalen Standards
getestet. Da es sich um technisch anspruchsvolle
Gerate handelt, miissen diese zur Gewahrleistung der
Spezifikationen fachgerecht installiert und gewartet
werden. Die nachfolgenden Hinweise sollten daher ge-
nau befolgtwerden und in Ihr Sicherheitskonzept einge-
bundenwerden. Dies betrifft die Installation, den norma-
len Betrieb sowie die Wartung der Gerate.
Nichteinhaltung der Hinweise und Bemerkungen in die-
sem Handbuch kénnen zu Situationen fiihren, die den
Tod der handelnden Personen, einen bleibenden ge-
sundheitlichen Schaden dieser zur Folge haben. Wei-
terhinkdnnen erhebliche Schaden an Produktionsanla-
gen oder kommunalen Einrichtungen oder den Geraten
selbst auftreten. Schenken Sie deshalb folgenden
Punkten unbedingte Beachtung:

A

Lesen sie sich sehr sorgfaltig alle In-
struktionen und Hinweise zur Installa-
tion, zum Betrieb und zur Wartung der
von Fisher-Rosemount gelieferten Ge-
rate durch. Pallt das der Lieferung
beiliegende Handbuch oder die Doku-
mentation nicht zu den gelieferten Ge-
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raten, sowenden Sie sich unbedingtan
Fisher-Rosemount. Eswird Ihnendann
unverziglich die richtige Dokumentati-
on zur Verfligung gestellt.

Bewahren Sie die Dokumentation ord-
nungsgeman auf, denn diese enthalt
auch Verweise aufbendtigte Ersatztei-
leund Verweise zur Behebung leichter
Fehler.

Sollten Sie, aus welchem Grund auch
immer, eine Instruktion oder Bemer-
kung nicht verstanden haben, so wen-
den Sie sich ebenfalls an Fisher-Rose-
mount, um den Sachverhalt zu klaren.
Informieren und unterrichten Sie lhr
Personal im Umgang, in der Installati-
on, Uber den Betrieb und Uber die
Wartung der Gerate.

Installieren Sie die Gerate wie im
Handbuch dargestellt und in Uberein-
stimmung mitden national glltigen Nor-
men und Gesetzen. Um den sicheren
Betrieb der Gerate zu gewahrleisten,
darf nur qualifiziertes Personal die In-
stallation, den Betrieb, das Program-
mieren und die Wartung der Gerate
durchfiihren.

Falls Ersatzteile bendtigt werden, so
sorgen Sie bitte dafiir, daf3 nur qualifi-
zierte Personen Reparaturen durch-
fihren und Ersatzteile von Fisher-
Rosemounteingesetztwerden. Ande-
rerseits konnen hohe Risiken flir den
Betrieb der Gerate bzw. Abweichun-
gen von der Spezifikation eintreten.
Stellen Sie sicher, dal alle Gerate-
tren verschlossen und alle Abdeckun-
gender Gerate ordnungsgemaf ange-
bracht wurden. Andererseits kénnen
Risiken fur Leben und Gesundheit der
Mitarbeiter entstehen.
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Nachfolgend werden Warnungen, Sicherheitshinweise
und Hinweise deklariert, wie sie in diesem Handbuch
verwendetwerden.
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Warnung

Warnungen erfolgen an entsprechen-
der Position in diesem Handbuch, falls
das Nichteinhalten beschriebener Pro-
zeduren, Vorgange oder Montagen zu
gesundheitlichen Schaden, dem Tod
oder langwierigen gesundheitlichen
Schaden fihren kann.

Achtung

Derartig deklarierte Informationen er-
folgen an entsprechender Position in
diesem Handbuch, falls das Nichtein-
halten beschriebener Prozeduren,
Vorgange oder Montagen zu System-
zerstérungen oder teilweisen Bescha-
digungen fihren kann.

Hinweis

Hinweise, die zu einem besseren Ver-
sténdnis der beschriebenen Vorgange
und Prozeduren flhren.

Achtung

Einsatzbedingungen, Sicherheitsbe-
stimmungen fir Montage, Betrieb und
Wartungder Gerate in Zone | beachten.

Achtung

System kann unter Druck stehen. Alle
Hinweise zur Montage und Demontage
von Sensoren beachten.

Achtung

BeiEingriffeninden Prozess, bei Mon-
tage oder Demontage von Sensoren
oder Armaturen die Augenund andere
Koérperteile gegen Kontakt mit dem
Prozessmedium schitzen.

P>
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Achtung
Der Umgang mit offenem Licht und
Feueristuntersagt bzw. verboten.

Achtung

Es besteht die Moglichkeit, mit sauren
oderbasischen FlUssigkeitenin Berih-
rung zu kommen. Schitzen Sie lhre
Augen und andere Korperteile gegen
den Kontakt mit derartigen Flussigkei-
ten.

Achtung

Suchen Sie bitte einen Arzt auf, falls ein
in diesem Handbuch beschriebenes
Ereignis tatsachlich eingetreten ist.
Weder Fisher-Rosemount noch ande-
re betriebliche Institutionen Gberneh-
men Haftungsanspriche, falls Sie
fahrlassig bzw. unsachgemaf handeln
sowie mogliche gesundheitliche Be-
eintrachtigungen und Spatfolgen durch
das Nichtaufsuchen eines Arztes fahr-
Iassig provozieren.

Achtung

HeilRe Oberflache bzw. erhdéhte Pro-
zesstemperatur. Kontakt mit der hei-
3en Oberflache oder Kontakt mit dem
unter erhdhter Temperatur stehenden
Prozessmedium kénnen zu Verbren-
nungenfiihren.

Hinweis

Die Schulung des Personals ist hin-
sichtlich eines sachgerechten Umgan-
ges mit dem Gerat unbedingt notwen-
dig. Sofern Reparaturen durchzufiihren
sind, stellt Fisher-Rosemount Kurse
zur Schulung und Qualifizierung lhres
Personals zur Verfligung.
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Nutzung dieses Handbuches

Dieses Handbuch wurde erstellt,um den Anwender bei
der Installation, dem Betrieb und der Wartung des
induktiven Leitfahigkeitssensors 228 von Fisher-Rose-
mount zu unterstitzen. Weiterhin enthalt dieses Hand-
buch Hinweise und Ratschlage zum Anschluss des
Sensors an verschiedene Transmitter und Analysatoren
von Fisher-Rosemount.

Das Handbuch wurde in mehrere Kapitel unterteilt. Der
Inhaltder einzelnen Kapitel istaus dem Inhaltsverzeich-
nis ersichtlich.

Anderungen vorbehalten.

&

©2000 EMERSON.
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Allgemeine Hinweise

Dieses Handbuch enthélt alle notwendigen Details zur
Installation, Kalibrierung, Wartung und Handhabung des
induktiven Leitfahigkeitssensors Modell 228. In Kapitel
1 werden alle notwendigen Details mit Ausnahme des
Einsatzes des Sensorsin einer Wechselarmatur behan-
delt. Der Einsatz des Sensors in einer Wechselarmatur
wird ausfihrlich in Kapitel Il beschrieben.

KAPITEL |

I-1 Allgemeines

Der Sensor Modell 228 ist ein nach dem induktiven
Prinzip funktionierender Sensor zur Bestimmung der
elektrischen Leitfahigkeit flissiger Prozessmedien.
Mehr Informationen zur Bestimmung der elektrischen
Leitfahigkeit mittels induktiver Sensoren erhalten Sieim
Kapitel Funktionsprinzip.

Im Gegensatz zu Leitfahigkeitssensoren die nach dem
konduktiven Prinzip arbeiten, werden induktive Senso-
ren dort eingesetzt, wo durch korrosive und oder stark
belagbildende Prozessmedien ein direkter Kontakt der
Elektroden mitdem Prozess vermiedenwerden soll oder
muss. Weiterhin sind diese Sensoren fur Medien mit
hohen Werten der elektrischen Leitfahigkeit gut geeig-
net (bis 2.000 mS/cm).

Der SensorModell 228 istin verschiedenen Materialaus-
fuhrungenerhaltlich. In der Standardversion wird fir den
Sensorkoérper Polypropylen verwendet. Dieses Material
istfur eine grof3e Anzahlvon Applikationen gut geeignet
und verfligt Uber eine gute Bestandigkeit gegentber
Sauren, Basen und anorganischen Salzen. Sensoren
aus Polypropylen kénnen bis zu einer Medientempe-
ratur von 110 °C eingesetzt werden.

Fur Anwendungen bei hbheren Prozesstemperaturen
eignet sich der Sensor Modell 228 mit einem Gehause
aus PEEK (Polyetherketon). In dieser Ausfliihrung ist
der Einsatz des Sensors bis 200 °C mdglich. Fur
spezielle Anwendungen in korrosiven Medien oder in
medien mit hoher Konzentration an Saure, Lauge oder
starken Oxydationsmitteln eignet sich der Sensor 228-
04 mit einem Sensorgehause aus Tefzel
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Hinweis

PEEK als Material fir den Sensor-
korper ist nicht fur Saurekonzen-
trationen Uber 50% geeignet (H,S0,,
HNO,,H,P0O,). Weiterhinistdas Materi-
al PEEK fiir HF-haltige Prozessmedien
generell ungeeignet. Konsultieren Sie
Fisher-Rosemount, falls Sie sich tiber
Einsatzmdglichkeiten der Sensorenin
Ihren Anwendungen nicht sicher sind.
Fisher-Rosemount verfligt auch tiber
ein breites Spektrum an Sonderausfiih-
rungen dieser Sensoren aus anderen
Materialien, wie zum Beispiel Teflon.

A

Der Sensor 228 verfligt Uber eine hohe mechanische
Stabilitdt und kann dadurch auch an Messstellen mit
hoher mechanischer Belastung (Vibrationen) montiert
werden. Der Sensorkdrper wird aus einem Guss gefer-
tigt, so dass keine Néhte oder dergleichen existieren,
die bei starker mechanischer Beanspruchung brechen
oder undichtwerdenkdnnen.
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Installation Induktiver Leitfahigkeitssensor Modell 228

Mechanische Abmessungen Leitfahigkeitssensor 228-21 mit 3/4” MNPT
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Abbildung I-1 Mechanische Abmessungen Leitfdhigkeitssensor 228-21 mit
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Installation Induktiver Leitfahigkeitssensor Modell 228
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Abbildung I-2 Mechanische Abmessungen Leitfahigkeitssensor 228-20 mit
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I-2 Technische Daten

GroRter Messbereich:
Kleinster Messbereich:
Zulassige Prozesstemperatur:

0-2.000 mS/cm
0-250 uS/cm
0-110°C (PP)
0-200 °C (PEEK)
0-120°C(Tefzel)
Zuléssiger Prozessdruck: 2.035 kPa
Prozessberuhrende Meterialien: PP, PEEK, Tefzel

Anschlusskabel: 6,1 m

Prozessanschlisse *," MNPT,
*lg"-11UNC

Gewicht: 0,9kg (1,4 kg mit Ver-
packung)

Die mechanischen Abmessungen des Sensors 228
kénnen Sie den Abbildungen I-1 und I-2 entnehmen.

I-3 Bestellcodes

Der Sensor 228 ist ein fur den Eintauch- oder Unter-
tauchbetrieb geeigneter Leitfahigkeitssensor nach dem
induktiven Funktionsprinzip. Der Sensorkorper wird aus
den chemisch gut bestandigen Materialien Poly-
propylen (PP) oder Polyetherketon (PEEK) hergestellt.
Der Sensor verfligt tiber einenintegrierten Temperatur-
fuhler zur Bestimmung der Medientemperatur und
Temperaturkompensation der Leitféahigkeit. Standard-
mafig wird der Sensor mit einem integrierten An-
schlusskabel (6,1 m) ausgeliefert. In Tabelle I-1 wird
Ihnen eine Ubersicht tiber den Bestellcode fiir den 228
gegeben.

I-4 Zubehor und Ersatzteile

InTabelle -2 werden einige Standardzubehorteile fir den
Sensor Modell aufgefuhrt sowie die daftir notwendigen
Bestellinformationen. Weiterhin verfiigt dieses Hand-
buch tiber zahlreiche Abbildungen mitden gebrauchlich-

228 Grundpreis

Code | Sensormaterial

01 PP, Einsatztemperatur bis 110 °C

02 PEEK, Einsatztemperatur bis 120 °C
03 PEEK, Einsatztemperatur bis 200 °C
04 Tefzel, Einsatztemperatur bis 120 °C

Code | Montage

20 ®/;"-11 UNC-Gewinde (z.B. fur Flanschmontage)
21 %," MNPT-Gewinde (nicht mit Code 01 oder 62)

Code | Sensoranschluss an

50 Transmitter 1181T

54 Analysator Modell 1054B sowie Gerate unter Code 56 bei Code 62
55 Externe Anschlussklemmenbox
56 Analysator 54C, 54eC, 81T, 2081T, 3081T, 4081T

Code| Montage

61 6,1 m integriertes Anschlusskabel
62 Kabel konfektioniert fir Anschlussklemmenbox und Wechselarmatur

228 [ 02 [ 20 | 56 | 62 |

Bemerkungen

Y Bei Code 62 ist der Sensor flr den Einsatz mit der mechanischen Wechselarmatur 23311-00 bzw. 01 vorbereitet.

Tabelle I-1 Bestellcodes flir Sensor Modell 228

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99
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ARTIKEL-NR. BESCHREIBUNG

2001990 Montageadapter mit 2" MNPT Prozessverschraubung aus CPVC fir 228-21
23242-02 Montageadapter mit 1'/," MNPT Prozessverschraubung fiir 228-21
23242-03 Montageadapter mit 1'/," MNPT Prozessverschraubung fiir 228-20
23311-00 mechanische Wechselarmatur fur 228-20-62

23311-01 manuelle Wechselarmatur fir 228-20-62

23550-00 externe Klemmenbox

33075-00 Dichtung aus Viton, Sensorcode 228-20

33075-01 Dichtung aus EPDM, Sensorcode 228-20

33104-01 Montageadapter fir Untertauch-Installation, PEEK, 228-20

23294-02 Anschlusskabel Klemmenbox - 54C, 1054B, 2081T, 81T, 3081T
23294-03 Anschlusskabel Klemmenbox - 1181T

23294-05 Anschlusskabel Klemmenbox - 54C, 1054B, 2081T, 81T, 3081T
23294-06 Anschlusskabel Klemmenbox - 81T, 3081T (Kabel mit Kabelschuhen)
9200245 Anschlusskabel Klemmenbox - ..... (nicht konfektioniert)

9340067 Kugelhahn 1%," ENPT flr mechanische oder manuelle Wechselarmatur

Tabelle I-2 Zubehérteile flir Sensor Modell 228

I-5 Installation des Sensors 228

sten Zubehdrteilen des Sensors, insbesondere derer,  In diesem Abschnitt werden verschiedene Mdglichkei-
die fr die Montage des Sensors bendtigt werden. ten der Installation des Sensors Modell 228 beschrie-
Weiterfihrende Informationen sowie detaillierte techni-  ben.

sche Informationen zu diesen Teilen erhalten Sie direkt Hinweis
bei Fisher-Rosemount. Die nachfolgend beschriebenen Zube-
horteile fur die Sensormontage stellen
Fir Anwendungen des Sensors mit einer Wechsel- nicht die einzigen Mdoglichkeiten zur
armatur ist die Ausstattung des Sensors mit einer Montage des Sensors dar. Konsultie-
Anschlussklemmenbox sinnvoll (Code 62, siehe Tabelle ren Sie Fisher-Rosemount, falls die in
[-1). Von der Anschlussklemmenbox des Sensors aus- diesem Handbuch vorgeschlagenen
gehend, erfolgt die elektrische Verbindung mit dem Installationsvariantenin lhrem speziel-
Analysator oder dem Transmitter Gber geeignete, bei len Fall nicht anwendbar sind.

Fisher-Rosemount erhaltliche Anschlusskabel. In der
nachfolgenden Tabelle wird Innen ein Uberblick iberdie  Die einfachste Montage des Sensors besteht darin,
geeigneten Anschlusskabel sowie die zugehodrigen diesen in einen Montageflansch einzuschrauben und

Analysatoren und Transmitter gegeben. den Flansch dann entsprechend direkt an die Prozess-
TEILE-NUMMER ANALYSATOR ODER TRANSMITTER CODE 228
23294-02 Analysator Serie 1054B 228-xx-xx-54-62
23294-03 Transmitter 1181T 228-xx-xx-50-62
23294-04 Analysator 54C, Transmitter 81T, 3081T, 2081T 228-xx-Xx-54-62
23294-05 Analysator 54C, Transmitter 81T, 3081T, 2081T 228-xx-Xx-54-61
23294-06 Transmitter 3081T 228-xx-xx-56-61

Tabelle I-3 Geeignete Anschlusskabel fiirden Sensor 228-xx-xx-61/62

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99 -5
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Montageadapter mit Montageadapter mit
/” FNPT fur Code 21 /” =11 UNC fur Code 20
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leitung oder dergleichen zu montieren. Hierbei muss
beachtet werden, das der Sensordurchmesser an der
breitesten Stelle ca. 40 mm betragt. In Abbildung I-3 auf
Seite -6 wird die Montage des Sensors mittels verschie-
dener Einbauadapter dargestellt. Diese Einbauadapter
sind als Standardzubehdr bei Fisher-Rosemount erhalt-
lich.

SENSORCODE | ADAPTER

228-21 P/N 23242-02 1%2" MNPT
228-20 P/N 23242-03 1% MNPT
228-21 P/N 2001990 2" MNPT

Tabelle I-4 Montageadapter flir Sensor 228

A

Hinweis

Bitte beachten Sie beider Montage des
Sensors 228 Uiber die in den Abbildun-
genauf Seite I-6 beschriebenen Adap-
ter, dass der O-Ring zwischen dem
PEEK-Adapter und der Edelstahl-
verschraubung richtig eingesetzt wer-
den muss. Sollte dieser O-Ring un-
sachgemal eingesetzt worden sein
oder nicht installiert sein, so kann
Prozessflissigkeit austreten.

Warnung

Das unkontrollierte Austreten von
Prozessfllssigkeit aus oben genann-
ten Grinden kann zu Schaden in der
Anlage oder zu gesundheitlichen Be-
eintrachtigungen des Personals fuh-
ren, wenn diese Flissigkeit aggressiv
oder atzend wirkt.

Nachfolgend einige Bemerkungen zu den auf Seite |-6

beschriebenen Standardmontageadaptern.

O Montageadapter P/N 23242-02. Der Sensor Modell
228-21 wird entsprechend der Abbildung auf Seite
I-6 in diesem Adapter montiert (oben links). Die
gesamte Baugruppe wird dann tber ein bauseitig
vorhandenes 1¥2" FNPT-Gewinde (Innengewinde)
im Prozess positioniert. Bei Bedarf sind bei Fisher-
Rosemount auch entsprechende Anschweiss-
nippel mit 1%2” FNPT-Gewinde (Innengewinde) er-
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haltlich. Der Montageadapter besteht aus Edel-
stahl und verfligt Gber Dichtungen aus Viton.
Montageadapter P/N 23242-03. Funktionelle Unter-
schiede zum Montageadapter P/N 23242-02 beste-
hen nicht. Dieser Adapter ist zur Montage des
Sensors 228-20 geeignet, der im Gegensatz zum
Sensor mit dem Code 228-21 anstelle eines 34"
MNPT-Gewindes uber ein °/;>-11 UNC Gewinde
verfugt. Die Montage des Sensors mit Adapter im
Prozess erfolgt wie unter 23242-02 beschrieben.
Montageadapter P/N 2001990. Sollte aus be-
stimmten Griinden die Montage eines der ersten
beiden Adapter nicht mdglich sein, so steht wahl-
weise dieser Adapter zur Montage des Sensors zur
Verfliigung. Der Adapter verfugt iberein 2" MNPT-
Gewinde. Die gesamte Baugruppe wird dann tGiber
ein bauseitig vorhandenes 2” FNPT-Gewinde (In-
nengewinde) im Prozess positioniert. Bei Bedarf
sind bei Fisher-Rosemount auch entsprechende
Anschweissnippel mit2"-FNPT-Gewinde (Innenge-
winde) erhéltlich. Der Montageadapter bestehtaus
CPVC und verfugt tber Dichtungen aus Viton.
Universaldurchflussgefafl Uniflow 840. Neben der
direkten Montage des Sensors Uiber einen Flansch
oder einen der beschriebenen Montageadapter in
einer Prozessleitung, kann die Sensormontage
auch Uber das Durchflussgefal? Uniflow 840 erfol-
gen, welches dann im Bypassbetrieb (optional
Kugelhahne zur Absperrung des Bypassweges)
betrieben wird oder direkt in die Prozessleitung
integriertwerden kann.

Universaltauchrohr UNIDIP 830. Fiir die Montage
des Sensors Modell 228 in offenen Becken oder
Gerinnen steht das Tauchrohr UNIDIP 830 zur
Verfigung. Der Sensor wird tiber einam Tauchrohr
vorhandenes®/;”-11 UNC Innengewinde und Dich-
tung aus Viton montiert. Das Tauchrohr wird seiner-
seits Uber Hangebugel und UNIMOUNT 831 am
Beckenrand montiert. Wahlweise kann das Tauch-
rohrauch mitFlansch (feststehend oder verschieb-
bar) oder TRI-CLAMP zur Montage ausgestattet
werden.
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[‘750

132

Tauchrohr mit %/,8" -11 UNC-Gewinde

fur 228-20

4" ANSI 150 Ibs
Lochkreisdurchmesser: 190,5
8 Locher a 19,1 mm Durchmesser

Hinweis

Abbildung mit 4" ANSI 150 Ibs TRI-CLAMP
DIN- und ANSI-Flansch als Standard verfugbar
Optional lieferbar: Flansch mit Verschiebemuffe
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I-6 Elektrische Anschliisse

[-6-1 Allgemeine Hinweise

Der Sensor Modell 228 ist fur den Anschluss an alle
Analysatoren und Transmitter von Fisher-Rosemount
geeignet, die fur induktiver Sensoren vorbereitet sind.
Das Anschlusskabel zum Transmitter/Analysator sollte
moglichstso verlegtwerden, dass sich keine Leitungen
in der Nahe befinden, die Wechselspannung fihren. Bei
Anschluss der Sensoren an die Analysatoren bitte fir
die Netzspannung und das Sensoranschlusskabel ver-
schiedene Kabeleinfihrungen verwenden.

Achtung

Bei Analysatoren Modell befinden sich
die Anschlussklemmenleisten fur den
Sensorinunmittelbarer Nahe der Klem-
menleiste fir die Netzspannung. Um
Unfalle durch Berihrung der Netzspan-
nung fihrenden Klemmen zu vermei-
den, sollte bei Anschluss des Sensors
die Netzspannung unterbrochen wer-
den. Sollte dieser Sicherheitshinweis
nichtbeachtetwerden, so kann das zu
schweren gesundheitlichen Schaden
odersogardem Tod fuhren.

> >3

Weiterhin sollten beim Anschluss des Sensors nachfol-
gende Sicherheitshinweise streng beachtetwerden:

Achtung

Werden die Kabeldurchfilhrungen nicht
mitordnungsgemalen Verschraubun-
genversehen oder nichtentsprechend
der allgemein Uiblichen Verfahren ord-
nungsgemaf abgedichtet, so kann
Feuchtigkeitin den elektronischen Teil
der Transmitter oder Analysatoren ein-
dringen und zu Fehlfunktionen bzw.
Zerstorung der Gerate fuhren.

>

Achtung

Furdenkorrekten Anschluss benutzen
Sie bitte die Angaben der entsprechen-
den Seiten dieses Handbuches bzw.
die Angaben aus dem Handbuch der
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Transmitter oder Analysatoren.
Reicht die Lange des gelieferten Ka-
belsfurdie Verbindung Sensor/Trans-
mitter nicht aus, so wird die Verwen-
dung einer Anschlussklemmenbox
und Verlangerungskabel empfohlen.
Das Kabel zwischen Leitfahigkeits-
sensor und Messumformer darf nicht
langer als ca. 80 m sein.

A\

I-6-2 Uberpriifen der Installation

Das Uberpriifen der Installation ist als eine Sicherheits-
mafRnahme gedacht und soll Ihnen helfen, die Installa-
tion ordnungsgemalf abzuschliessen.

[-6-2-1 Checkliste

O Das Kabel fur die Spannungsversorgung und Si-
gnaltibertragung vom Transmitter bzw. Analysator
sollte separat verlegt werden bzw. geschirmt sein,
um EMV Einflissenvorzubeugen.

O Fir Sensor und Spannungsversorgung sind am
Transmitter bzw. Analysator unterschiedliche Ein-
gange vorgesehen. Benutzen Sie bitte fur die Ver-
kabelung die entsprechenden Eingange und nicht
fuir beide Kabel einen Eingang.

O Halten Sie mitdem Sensorkabel und dem Kabel fur
die Spannungsversorgung mindestens einen Ab-
stand von 0,5 m zu Spannung fihrenden Kabeln.

O Informieren Siesich bitte, ob dervon lhnen benutzte
Leitfahigkeitssensor 228 mitdem Transmitter bzw.
Analysator kompatibel ist.

Hinweis

Fur beste EMF-Vertraglichkeit sollte
die Versorgung-/Signalleitung an
Zweileitertransmittern abgeschirmt
und geerdet sein. Der beste Punkt fir
eine Erdung der Abschirmung ist die
Erdungsschraube in der Nahe der
Klemmenleisten des Transmitters.
Das Sensoranschlusskabel sollte
auch abgeschirmtseinundin &hnlicher
Weise geerdetwerden wie die Versor-
gung-/Signalleitung.
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I-6-2-2 Einschalten der Versorgungs-

spannung

Start Up des Transmitters oder Analysators muss mit

angeschlossenem funktionsféahigem Sensor 228 erfol-

gen. Der Sensor sollte unbedingt einen Messwertanzei-
genkdnnen, d. h. imProzess montiert sein bzw. in eine

Standardlésung eintauchen.

O Der Transmitter/Analysator muss nach dem Ein-
schalten die aktuelle Leitfahigkeit oder den Wider-
stand anzeigen (Beachten Sie das entsprechende
Betriebshandbuch des Transmitters oder Analy-
sators hierzu).

O Sofernder Transmitter/ Analysator Giber eine derar-
tige Option verfugt, sollte mit geringer Abweichung
auchdie aktuelle Prozesstemperatur und der aktu-
elle Wertdes Stromausganges angezeigtwerden .

[-6-2-3 Installation in Ex-Zone |

Zur Installation in einer Ex-Zone sind in Verbindung mit

dem Sensor 228 alle Zweileiter-Transmitter von Fisher-

Rosemount geeignet. Uberpriifen Sie, ob lhnen durch

Fisher-Rosemountdas entsprechende Zertifikat fur die

Sensor/Transmitter-Kombination geliefertwurde.

Nachfolgende Hinweise sollten bei der Installation in

Zone lunbedingtbeachtetwerden:

O Beachten Sie beider Installationin Ex-Zone I diein
Abbildung I-1 gegebenen Hinweise.

O Uberpriifen Sie, ob Innen die notwendigen Zertifika-
tevorliegen, die eine Installationin Zone | erlauben.
(Liegendem Transmitter bei, falls dieser bei Fisher-
Rosemount fur Installation in Zone | bestellt wurde
(FM, CSA, Cenelec)

O Die Deckeldes Transmitters miissen geschlossen
seinund die Dichtringe durfen keine Beschadigun-
genaufweisen.

Hinweis

Die Dichtungen zwischen Deckel und
Sensorgehause der Zweileiter-Trans-
mitter haben die Funktion, die elektro-
nischen Baugruppengegendie ausse-
re Atmosphare abzuschotten und den
Explosionsschutz sicherzustellen.
Sind diese beschédigt, so ist der Ex-
plosionsschutz nicht gewéhrleistet.

I-6-2-4 Sensoranschluss

InTabelle I-5werden die Anschlussvarianten des induk-
tiven Leitfahigkeitssensors an verschiedene Transmitter
und Analysatoren von Fisher-Rosemount tibersichtlich
dargestellt. Lassen Sie bei der Verkabelung des Mess-
kreises hochste Sorgfalt walten, da die ordnungsgema-
Be Verkabelung dusserst wichtig fur die spatere Mes-
sung und einenlangzeitigen wartungsarmen Betrieb der
Einrichtung ist.

FlUhren Sie alle Verkabelungen durch, wie in den Abbil-
dungen dargestellt wird. Der Anschluss des Sensors
228 mit Anschlussklemmenkasten wird in Kapitel 1l
dieses Handbuches beschrieben.

A

Hinweise zur Inbetriebnahme
Sollten bei der Inbetriebnahme trotz
aller Sorgfalt Fehler oder Fehlfunktio-
nen auftreten, sowenden Sie sich bitte
andie nachste Niederlassung von Fis-
her-Rosemount oder an von Fisher-
Rosemountautorisierte Unternehmen.
Unter folgenden Telefonnummern wird
Ihnen bei Bedarf Unterstitzung ge-
wahrt:

Fisher-RosemountGmbH & Co
(49)-(0)-8153-939-0
(49)-(0)-6055-884-0

ISW Gasanalytik GmbH
(49)-(0)-2262-751507
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ANALYSATOR SENSORCODE ANZ.DER ADERN | RTD | SEITE

Modell 54C & 54eC
Modell 54C & 54eC
Modell 54C & 54eC
Modell 1054BT
Modell 1054B%
Modell 2081T
Modell 2081T
Modell 1181T
Modell 81T/3081T

228-54
228-55
228-56
228-54
228-54
228-54
228-56
228-50
228-56

7-adrig (3/2/2) Pt100
9-adrig (3/3/3) Pt100
11-adrig (1/4/3/3) Pt100
7-adrig (3/2/2) Pt100
7-adrig (3/2/2) Pt100
7-adrig (3/2/2) Pt100
11-adrig (1/4/3/3) Pt100
5-adrig (2/1/2) Pt100
11-adrig (1/4/3/3) Pt100

1-12
1-12
1-12
1-13
1-13
1-14
I-15
1-16
1-17

BETRIEBSANLEITUNG

ANSCHLUSSSCHEMA

Abbildung 1-6
Abbildung 1-6
Abbildung 1-6
Abbildung I-7
Abbildung I-7
Abbildung 1-8
Abbildung 1-9
Abbildung I-10
Abbildung I-11

Tabelle I-5 Ubersicht iiber direkten Anschluss 228 an Analysatoren und Transmitter

KLEMMENBOX

P/N 23550-00
P/N 23550-00
P/N 23550-00
P/N 23550-00
P/N 23393-00
P/N 23393-00
P/N 23393-00

CODE

228-56
228-56
228-56
228-56
228-55
228-55
228-55

KABEL

P/N 23294-03
P/N 23294-02
P/N 23294-05
P/N 23294-06
P/N 23294-01
P/N 23294-00
P/N 23294-00

ANALYSATOR/TRANSMITTER| SEITE

1181T

54C, 54eC, 1054BT, 2081T
54C, 54eC, 2081T, 81T
3081T

1181T

54C, 54eC,1054BT

81T, 2081T, 3081T

1-18
I-18
I-18
1-18
1-19
1-19
1-19

Abbildung 1-12
Abbildung I-12
Abbildung 1-12
Abbildung 1-12
Abbildung 1-13
Abbildung 1-13
Abbildung 1-13

ANSCHLUSSSCHEMA

Tabelle I-6 Ubersicht iiber Anschluss 228-56, -55 an Analysatoren und Transmitter tiber externe An-

schlussklemmenbox P/N 23550-00 und P/N 23293-00

EX-Zone

— g )

H‘ Netzteil, 45 VDC,

1.750 Q max

+

iz T

EX-freie Zone

Abbildung 1-5 Installation in Zone I (Beispiel mit 3081 T-Transmitter)
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54C-TB1

Weiss - Drive

Schwarz - Drive COM

NN

Grin - Receiver

Schwarz - Receiver COM

Grin - RTD IN

Schirm - RTD Return

Weild - RTD Sense

Weiss - Drive

2lefope]

54C-TB1

Schwarz - Drive COM

Farblos - Abschirmung Drive

Grin - Receiver

Schwarz - Receiver COM

Farblos - Abschirmung Receiver

Weilk - RTD Sense

Grin - RTD IN
Farblos - RTD Return

228-54 ?
3
I s
5
6
7
4
2
3
228-55 /ﬁﬁﬂ\gGRN
BLK
6
7
8
9
Farblos - AuRere Abschirmung
Farblos - Innerer Schirm RTD
Schwarz - RTD Return
Weil3 - RTD Sense
228-56

Grin - RTD IN

Schwarz - Receiver COM

Farblos - Abschirmung Receiver

Grin - Receiver

Schwarz - Drive COM

Farblos - Abschirmung Drive

Weil - Drive
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AnschluRklemmenleiste

Analysator Modell 1054B % und T

1054BT-TB2

Weiss - Drive

Schwarz - Drive COM————————

Grin - Receiver
Schwarz - Receiver COM

Grun - RTD IN
Schirm - RTD Return

Weilk - RTD Sense
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AnschluRklemmenleiste Transmitter
Modell 2081T

Drive COM

Drive Abschirmung
RTD Return

RTD Sense

Receiver Abschirmung
Receiver COM
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Weilk - RTD Sense
Griin - RTD IN
Farblos - RTD COM

ﬂ] [ Grin - Receiver

Schwarz - Receiver COM
Weil - Drive

Schwarz - Drive COM
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Farblos - AuRere Abschirmung
Farblos - Innerer Schirm RTD

Schwarz -

RTD Return

Weilk - RTD Sense

Grin - RT

Farblos - Abschirmung Receiver

Schwarz - Receiver COM

DIN

Griin - Receiver

Farblos - Abschirmung Drive

Schwarz -
Weil - Dri
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14

16

Klemmenleiste der Transmitter 81 und 3081T

12 345 67 8 9101112

Farblos - AuRere Abschirmung
Farblos - RTD Schirm
Schwarz - RTD COM

WeiR - RTD Sense

Grin - RTD In
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Farblos - Receiver Schirm
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Farblos - Drive Schirm
Schwarz - Drive COM

Grin - Receiver
Weil} - Drive HI
Weil - Drive LO

Farblos - AuRere Abschirmung
Farblos - Innerer Schirm RTD
Schwarz - RTD Return

Weil3 - RTD Sense

Grun - RTD IN

Farblos - Abschirmung Receiver
Schwarz - Receiver COM

Grin - Receiver

Farblos - Abschirmung Drive
Schwarz - Drive COM

Weif3 - Drive HI oder LO (siehe Handbuch 81/ 3081T)

Fisher-Rosemount GmbH & Co

| Fisher-Rosemount Rosemount Analytical
 11.05.1999 O Process Analytic Division
01/99

UNILOC PRODUCTS

Name
Gepriift

Abbildung I-11 Anschluss des 228-56 an Zweileiter-Transmitter 81T und 3081 T
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Q:nyhslgs)lgguknver Leitfahigkeitssensor Modell 228 an Transmitter und Moo yP | Handbuc UNILOC PRODUCTS
228 an Transmitter und Analysatoren Uber externe Klemmenbox P/N 23550-00 Gepriift

Abbildung I-12 Anschluss des 228-56 (iber externen Anschlussklemmekasten P/N 23550-00

[-18

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99



BETRIEBSANLEITUNG

Hinweis

I
N
x
@
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AnschluRkabel
P/N 23294-01

AnschluRkabel
P/N 23294-00

AnschluRkabel
P/N 23294-00

Die AnschluBkabel P/N23294-01 sowie P/N23294-00 unterscheiden sich

hinsichtlich ihrer Eignung fir den Anschluf® der im Sensor integrierten
Temperaturfuhler.

P/N 23294-01 3KQ Balco fur 1181T
P/N 23294-00 Pt 100 fur Serie 1054B, 81T, 3081T, 2081T sowie 54C
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Anschlu 228-55 Uber externe Klemmbox an Transmitter und Analysatoren Geprift

Abbildung I-13 Anschluss des 228-55 (iber externen Anschlussklemmekasten P/N 23293-00
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I-7 Verlangerungskabel und An-

schlussklemmenbox

In einigen Anwendungsféllen kann esvorkommen, dass
das Standardanschlusskabel am Sensor Modell 228
(6,1 m) nicht ausreichend ist fir den Anschluss an den
Transmitter bzw. Analysator. In den meisten Fallen ist
es moglich, den Sensor abweichend vom Standard mit
einem langeren Anschlusskabel auszuristen. Zum
Zwecke der Kosteneinsparung ist es jedoch haufig
zweckmaRig, einen Standardsensor zu verwenden und
diesen Uber eine externe Anschlussklemmenbox und
geeignete Verlangerungskabel an die Transmitter bzw.
Analysatoren anzuschliessen.

Auf den Seiten 18 und 19 dieser Betriebsanleitung
werden ihnen die verschiedenen Anschlussmdglich-
keiten Uber externe Klemmenboxen gezeigt. Die Abbil-
dung auf Seite 18 zeigt die elektrische Installation
zwischen Sensor Modell 228 und verschiedenen Trans-
mittern bzw. Analysatoren ber die Klemmenbox P/N

[-20

23550-00 sowie den Verlangerungskabeln P/N 23294-
02, -03, -05, -06. Auf Seite 19 wird der entsprechende
Anschluss Uber die Klemmenbox P/N 23293-00 sowie
die Verlangerungskabel P/N 23294-00 und 23294-01
dargestellt.

Weiterhin kann lhnen zur Installation mit externer An-
schlussklemmenbox auch das Standardkabel P/N
9200245 zur Verfugung gestellt werden, dass entspre-
chend der Anweisungen ab der 22 fir die entsprechen-
den Transmitter und Analysatoren Ihrerseits konfektio-
niert werden kann. Sollten Sie zur Verbindung
Anschlussklemmenbox und Transmitter/Analysator
andere Kabel verwenden, soistdie Funktion nur gewahr-
leistet, wenn hinsichtlich der Belegung keine Unter-
schiede zuden hier beschriebenen Installationen beste-
hen.

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99
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Seite fir externe Klemme-

Seite fur Anschluf? an Transmitter
Analysator

|

Kabel: P/N 9200245
3

Hinweise zur Konfektionierung des Kabels

Schritt 1
Schwarzer Schrumpfschlauch
Innendurchmesser:

AuRerer Mantel

Schritt 2
AuRere Abschirmung kirzen und wie
gezeigt mit Coax zusammenbinden.

Ableitung - kiirzen
Weil

Grin

Schwarz

Schirm

Ableitung

Zum Zusammenlegen der Kabel bitte geeignetes Isolierband
verwenden (P/N 9090041).

Weily
Grin
Schwarz

Schritt 3

Den zentralen Draht von der Litze separieren!

Ableitung

Grin
Litze
Ableitung

Weill
Litze
Ableitung

Copying of this document, and giving it to others and the use and communication
of the contents thereof, are only allowed with our agreement. All rights reserved

FISHER-ROSEMOUNT .o

All Dimensions in mm

Anschlu® Induktiver Leitfahigkeitssensor Modell 228 an Transmitter und
Analysatoren

Konfektionierung AnschluRkabel P/N 9200245 (Externer AnschluBklemmenkasten)

|zeichnung-Nr. | 228-WIRING/A4

| Dokument-Typ | Handbuch 228
‘Name

Schritt 4

Die Ableitung sowie die schwarze Ader verdrillen und
mit geeignetem Schrumpfschlauch isolieren. Weild
Grin

Ableitung & Schwarz
Grin

Ableitung (Farblos)
Schwarz

Weily

Ableitung (Farblos)
Schwarz

An beide Litzen jeweils ein schwarzen
Kabel (24 AWG) anl6ten. Die Litze
vorher entsprechend kirzen.

Weil
Grin
Farblos

Schritt 5

Grun
Schwarz
Farblos

Weild
Schwarz
Farblos

25

Schwarze Schrumpfschlduche wie dargestellt, tber die funktionelle eine Einheit
bildenden Kabel ziehen (Schrumpfschlauch mit Innendurchmesser von 5 mm
verwenden).

Schritt 6

Kabelbezeichnungen anbringen
1,2,3 P/N 9200203..205

6-9 P/N 9200208..9200211

GRN, BLK P/N 9200222 & 9200223

Weil3 - 7

Grun -8
Farblos - 9
Grun - GRN
Schwarz - BLK
Farblos - 6
Weild - 1
Schwarz - 2
Farblos - 3

Schrumpfschlauch positionieren und Kabelschuhe anbringen.

Fisher-Rosemount GmbH & Co

Hersteller | Fisher-Rosemount Rosemount Analytical
Datum 11.05.1999

— T O Process Analytic Division
Revision 01/99

UNILOC PRODUCTS
Gepriift

Abbildung I-14 Prédparation des Kabels P/N 9200245 zum Anschluss im externen Klemmenkasten
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Hinweise zur Konfektionierung des Kabels

Schritt 1

Schwarzer Schrumpfschlauch
Innendurchmesser:

AuRerer Mantel

> Ableitung

Schritt 2 AuRere Ableitung

4 Adern sowie COAX
zusammenfassen

Grin
Weil
= Ableitung

COAX

Ableitung
Grian
Weily

Schritt 3

Kabel bitte wie gezeigt konfektionieren

Ableitung
—————— Coax
Ableitung

= Coax
Ableitung

Ubersicht Konfektionierung des Kabels fiir 1181T

1 ) Weil

2 ) Schwarz

3 ) Farblos T  J
Grin

Schwarz

6 ) Farblos ®
7 ) Weil

8 ) Gran Schwarz

9 | Farblos -

Kurzen

Copying of this document, and giving it to others and the use and communication
of the contents thereof, are only allowed with our agreement. All rights reserved
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Anschlu Induktiver Leitfahigkeitssensor Modell 228 an Transmitter und
Analysatoren

Konfektionierung AnschluRkabel P/N 9200205 (Anschluf® an 1181T Uber ext. KK)

All Dimensions in mm

Schwarz -Abschneiden

|Zeichnung-Nr. | 228-WIRING/A4

Schritt 4

Den jeweiligen Coax-Schirm mit der Ableitung verbinden sowie die
Paare Grun (1)-Coax/Ableitung mit Weif} (4)-Coax/Ableitung verbinden,
indem Schirm Coax WeiR geteilt und mit Gruin (1)-Coax/Ableitung ver-
bunden wird.

Ableitung

Weild (3)
Grun (2)
Ableitung
Grun (1) Coax

Weil} (4) Coax

Schwarz (3)
Bitte einen schwarz isolierten Draht
(24 AWG) anléten und auf Lange schneiden

Schritt 5
Schrumpfschlauch aufziehen und
Enden zusammendrehen
Schrumpfschlauch
aufziehen

AuRere Ableitung

Weil3 (3)
Grin (2)

Grin (1)

Weil3 (4)

| Schwarz (3)

Schritt 6

AuRere Ableitung umbiegen und unter Isolierschlauch befestigen.

Kabelbezeichnungen aufziehen
und Kabelschuhe anbringen

S

4 ) Weil
Litze 3 ) Schwarz
Ableitung

1) Grin
Litze

2 Grin
Ableitung

3 ) WeiR
- Ableitung

Kurzen

Ableitung

Fisher-Rosemount GmbH & Co

Hersteller Fisher-Rosemount Rosemount Analytical
Datum .05.

— 11.05.1999 O Process Analytic Division
|Revision | 01/99 |
Dokument-Typ Handbuch 228
Name UNILOC PRODUCTS
Geprift

Abbildung I-15 Préparation des Kabels P/N 9200245 zum Anschluss an Transmitter 1181T
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Hinweise zur Konfektionierung des Kabels
Schritt 1 Schwarzer Schrumpfschlauch
Innendurchmesser:
AuRerer Mantel _ Ableitung
- 63,5 » 120
) Ableitung
Schritt 2 Weil
Kabel bitte wie gezeigt konfektionieren Grin
Schwarz
Ableitung
Coax
—————— Ableitung
Coax
Ableitung
- 25 P
. Ableitung
Schritt 3 weify
Kabel bitte wie gezeigt konfektionieren Grun
Schwarz
Ableitung
Gran
Litze/ Schwarz
Ableitung
Weil
Zentralen Draht von der Litze Litze/ Schwarz
separieren und einen schwarzen Ableitung
isolierten Draht 24 AWG abléten. —
Auf Lange kurzen.
Auf alle 4 Ableitungen Schrumpf-
schlauch ziehen (ID ca. 1 mm)
Ubersicht Konfektionierung des Kabels
11 ) Wei®
10 ) Schwarz
9 | Farblos f ®
8 ) Grun
7 ) Schwarz
6 | Farblos ®
5 ) Grin
4 ) Weil
3 ) Schwarz
2 ) Farblos ®
1 ) Farblos ®

Copying of this document, and giving it to others and the use and communication
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Anschlu® Induktiver Leitfahigkeitssensor Modell 228 an Transmitter und
Analysatoren
Konfektionierung AnschluBkabel P/N 9200245 fur 54C und 2081T mit 228-56

Schritt 4

Schwarzer Schrumpfschlauch ca. 4 mm ID

Schritt 5

Schrumpfschlauch
positionieren

Farblos AuRere Ableitung
Wei

Grin

Schwarz

Farblos

Grun
Schwarz
Farblos

Weily

Schwarz
Farblos

Farblos AuRere Ableitung (1)

Weil (4)
Grun (4)

Schwarz (3)
Farblos (2)

Grun (6)

Schwarz (7)

|Zeichnung-Nr.

|Hersteller
| Datum
|Revision

| Dokument-Typ

Name
Gepriift

Farblos (6)
Weil3 (11)

Schwarz (10)

Farblos (9)
- 5 >
3081T/ 81T
54C 2081T
TB1 TB1
11 ) Weily 10
10 ) Schwarz ‘9
9 ) Farblos 8
8 ) Grin 1
7 ) Schwarz 2
6 ) Farblos 3
5 ) Grin 4
4 ) Weily 5
3 ) Schwarz 6
2 ) Farblos 7
1 ) Farblos 12

228-WIRING/A4
| Fisher-Rosemount
| 11.05.1999
01/99
Handbuch 228

Fisher-Rosemount GmbH & Co
Rosemount Analytical

O Process Analytic Division

UNILOC PRODUCTS

Abbildung 1-16 Prédparation P/N 9200245 fiir 81/3081T, 54C, 54eC, 2081T bei Sensor 228-55, -56
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I-8 Kalibrierung des Sensors

Dieses Kapitel des Handbuches gibt Ihnen einige Hin-
weise zur Kalibrierung des Sensors Modell 228. Bitte
benutzen Sie Ihr Transmitter- bzw. Analysator-
handbuch, umden genauen Ablaufder Kalibrierung des
Sensor/Transmitter- bzw. Sensor/Analysator-Mess-
kreises zu studieren.

Nachfolgende allgemeines Schritte sind bei der Kalibrie-
rung des Sensors Modell 228 unbedingt zu beachten:

o

A

[-24

Zunachst sollte die elektrische Verkabelung zwi-
schen Sensor und Transmitter bzw. Analysator
komplettdurchgefiihrt worden sein.

Der Sensor kann mittels eines Leitfahigkeits-
standards bekannter elektrischer Leitféahigkeit Ka-
libriert werden. Der Aufbau der Kalibrierung sollte
ungefahr denjenigen Bedingungen entsprechen,
die nach Einbau des Sensors in eine Prozess-
leitung, einen Tank oder anderen Behélter auch
wéhrend des Betriebszustandes herrschen. Wird
der Sensorzum Beispiel wéhrend laufenden Betrie-
beszum Beispiel als Untertauchsensor eingesetzt,
so empfiehlt sich zur Kalibrierung ein gro3eres
Becherglas, in das der Sensor wahrend der Kali-
brierung komplett eingetauchtwird.

Hinweis

Beim Eintauchen des Sensors in den
Leitfahigkeitsstandard ist darauf zu
achten, das sich um den Sensor keine
Luftblasen bilden. Tauchen Sie den
Sensor deshalb so in die Kalibrier-
I6sung ein, dass das Entwickeln von
Luftblasenverhindertwird.

Bei dem Modell 228 handelt es sich um einen
induktiv funktionierenden Leitfahigkeitssensor. Die
gesamte Messstrecke des Sensors wird auch in
starkem Maf3e von den Einbaugegebenheiten be-
einflusst. Es ist von Bedeutung, ob der Sensor in
eine metallische oder eine Rohrleitung/Behalter
aus Kunststoff etc. eingebaut wird. Beide Materia-
lien verfligen Uber unterschiedliche elektrische Ei-
genschaften und kénnen dadurch auch die Mes-
sung beeinflussen.

Wird eine sehr genaue Leitfahigkeitsmessung be-

[>

B> B> ® B

notigt, so sollten nachfolgende Punkte bei der
Kalibrierung besonders beachtetwerden.

Die Kalibrierung sollte in diesem Fall bei der herr-
schenden Prozesstemperatur vorgenommen wer-
den. Weiterhin sollten zur Kalibrierung Prozess-
proben herangezogen werden, die lhrerseits im
Labor exaktvermessenwurden.

Hinweis

Bei Kalibrierung des Sensors 228 mit-
tels einer Dekade mit definierten Wi-
derstanden beachten Sie bitte, dass
zur Verhinderung eines spaterim Pro-
zess auftretenden Offsets der gegebe-
nenfalls am Sensor befindliche metalli-
sche Montageadapter und der Trans-
mitter bzw. Analysator an einem ge-
meinsamen Punkt geerdet sein mis-
sen.

[-9 Wartungsarbeiten

Sicherheitshinweis

Zur Durchfiihrung von Wartungs-
arbeiten muss der Sensor aus dem
Prozess entferntwerden. In Abhangig-
keitvom Prozess bzw. in Abhangigkeit
vom Prozessmedium, kdnnen dem
Sensor noch Tropfchen des Mediums
anhaften. Informieren Sie sich bitte
beim Sicherheitsbeauftragten lhres
Unternehmens dariiber, ob beim Zie-
hen des Sensors besondere Sicher-
heitsmalRnahmen notwendig sind. Die
dem Sensor anhaftenden Flissigkei-
tenkdnnen gesundheitsschadlich sein
oder zumindest Haut- bzw. Augen-
reizungen hervorrufen. Unter Umstan-
den kdénnen auch aus dem Prozess
austretende Dampfe explosiv sein.

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99



Unter normalen Betriebsbedingungen ist die periodi-
sche Sauberung des Sensors die einzige durchzufih-
rende Wartungsmafnahme.

I-10 Fehlersuche am Sensor

Treten wahrend des Messbetriebes Fehler an der
Leitfahigkeitsmessung auf, so kann durch die Uberprii-
fung der einzelnen Sensorwiderstande tberpruft wer-
den, ob der Sensor die Ursache des Messfehlers dar-
stellt. In der folgenden Abbildung werden die Werte fiir
denWiderstand der einzelnen Sensoranschliisse bei 25
°Cdargestellt.

Hinweis

Esist méglich, dass Sie aus Griinden,
die Fisher-Rosemount nicht zu verant-
worten hat, das am Sensor befindliche
Anschlusskabel kiirzen missen. Fis-
her-Rosemountweisst Sie jedoch dar-
aufhin, dass damitdie Garantieanspru-
che hinfalligwerden. Sollte der Sensor
innerhalb der Garantiefrist ausfallen

BETRIEBSANLEITUNG

wird seitens Fisher-Rosemountin die-
sem Fall keine Garantie Ubernommen.
Vergewissern Sie sich vor der Installa-
tion, welche Kabellange Sie benétigen.
Seitens Fisher-Rosemountwird lhnen
dann Sensoren mit der exakt bendtig-
ten Kabellange zur Verfligung stellen.

(1) Weiss - Drive

(2) Schwarz - Drive Return

(3) Griin- Receiver

.2 Q

(4) Schwarz - Receiver COM
(5) Grin-RTDIN

(6) Schirm - RTD COM

110Q

(7) Weiss - RTD Sense

1.2Q

WYY

Kabel fir 54C, 1054B, 2081T, 81T, 3081T

(1) Griin - Sense

1.2Q

(2) Griin - Schirm TRD

3kQ

(3) Weiss - RTD

(3) Schwarz-RTD

VY

(4) Weiss - Drive

Kabel fir1181T

Abbildung I-17 Widerstandspriifung am Sensor
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TEMPERATUR WIDERSTAND TEMPERATUR WIDERSTAND
o°cC 100,00 Q 100°C 138,50 Q
10°C 103,90Q 110°C 142,29Q
20°C 107,70Q 120°C 146,06 Q
25°C 109,62 Q 130°C 149,82Q
30°C 111,67 Q 140°C 153,58 Q
40°C 115,54 Q 150°C 157,31 Q
50°C 119,40Q 160°C 161,04 Q
Tabelle 7 Widersténde eines 60°C 123,240 170°C 164,76 Q
Pt 100 beiverschiedenen 70°C 127,07Q 180°C 168,46 Q
Temperaturen zwischen 0 80°C 130,890 190°C 172,16 Q
und 200 °C 90°C 134,70Q 200°C 175,84 Q

TEMPERATUR WIDERSTAND TEMPERATUR WIDERSTAND
18°C 106,90Q 18°C 2.910Q
19°C 107,30Q 19°C 2.920Q
20°C 107,70Q 20°C 2.930Q
21°C 108,10Q 21°C 2.950Q
22°C 108,40Q 22°C 2.960 Q
23°C 108,90Q 23°C 2.970Q
24°C 109,20Q 24°C 2.990Q

Tabelle 8 Widerstédnde eines 25°C 109,600 25°C 3.000Q
Pt 100 und 3K bei Tempera- 26°C 110,000 26°C 3.010Q
turen zwischen 18 und 27°C 27°C 110,40Q 27°C 3.030Q
bzw. 30 °C Pt 100 29°C 3.050Q
30°C 3.060Q

3K (1181T)
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Allgemeine Hinweise

Dieses Kapitel enthalt alle notwendigen Details zur
Installation und Handhabung des induktiven Leitfahig-
keitssensors Modell 228 mit manuell oder mechanisch
betriebener Wechselarmatur.

KAPITEL 1l

-1 Allgemeines

Dieses Kapitel sollte durch den Anwender vor Umgang
mit Wechselarmaturen fur das Modell 228 sehr sorgfal-
tig gelesenwerden.

Essind bei Fisher-Rosemount zwei Standardarmaturen
furden Sensor 228 mit Code 20 verfugbar. Die Armaturen
unterscheiden sich hinsichtlich der Art des Aushubs
des Sensors unter Prozessbedingungenund werdenim
Detall in den nachsten Abschnitten dieses Kapitels
eingehend erlautert.

A

Hinweis

Die maximalen Betriebstemperaturen
von Tabelle II-1 setzen voraus, dass
Sensoren Modell 228 aus dem Material
PEEK eingesetzt werden.

Wird PP als Material verwendet, so
betragt die maximale Betriebstem-
peratur 110°C.

Beide Wechselarmaturen verfligen tber zwei */,"-An-
schliusse an der Aushubkammer, Uber die bei Bedarf

BETRIEBSANLEITUNG
MODELL 228 MITWECHSELARMATUR

eine Spullung des Sensors ohne kompletten Ausbau
erfolgen kann. Werden die Sensoren unter erhéhtem
Prozessdruck ausgehoben, so kann tber diese An-
schlisse gleichzeitig auch das Entspannung der Aus-
hubkammer erfolgen.

Kugelventile zum Abschluss der Prozessseite sind bei
Fisher-Rosemount fir diese Wechselarmaturen optio-
nal erhaltlich.

Bei der Bestellung der Sensoren muss Uber den ent-
sprechenden Code angegebenwerden, dass diese zum
Einsatz in einer der beiden Wechselarmaturen vorgese-
hensind. Der Code 62 am Ende der Bestellmatrix zeigt
dieses an.

Die elektrische Verbindungen des Sensors mit dem
Transmitter oder Analysator erfolgt Uber ein Spezial-
kabel mitden Bezeichnungen P/N 23294-02 (maximale
Lange 90 m), P/N 23294-03 (maximale Lange 35 m) oder
P/N 23294-03 (max. Lange 90 m).

TEILE-NUMMER BEZEICHNUNG BETRIEB AUSHUB

23311-00 Wechselarmatur mit 200 °C max. 200 °C max.
mechanischem Aushub 2.036 kPa 2.036 kPa

23311-01 Wechselarmatur mit 200 °C max. 200 °C max.
manuellem Aushub 2.036 kPa 240 kPa

Tabelle II-1 Wechselarmaturen flir den Sensor 228-xx-20-62

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99
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AnschluRklemmenbox
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1%"MNPT Einschrauber fur Kugelhahn

Manuelle Wechselarmatur P/N 23311-01 fur induktiven

Leitfahigkeitssensor Modell 228-20-62

Komplette Armatur inklusive Sensor, Armatur sowie Kugelhahn
besteht aus den Teilen:

1) Sensor Modell 228-20-62
2) Armatur P/N 23311-01 (hier abgebildet)

3) Kugelhahn mit 172" FNPT (geeignet bis 120 °C)
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Leitfahigkeitssensor Modell 228-20-62

M Hinweis

Komplette Armatur inklusive Sensor, Armatur sowie Kugelhahn
besteht aus den Teilen:
1) Sensor Modell 228-20-62
2) Armatur P/N 23311-00 (hier abgebildet)
3) Kugelhahn mit 172" FNPT (geeignet bis 120 °C)

Copying of this document, and giving it to others and the use and communication
of the contents thereof, are only allowed with our agreement. All rights reserved

Zeichnung-Nr.

228-WIRING/A4

Fisher-Rosemount GmbH & Co

Hersteller Fisher-Rosemount Rosemount Analytical
FISHER-RHSEMUUNT Datum 11.05.1999 0 Process Analytic Division
T 1999 |Revision 01/99 y
Dokument-Typ | Handbuch 228
Installation Induktiver Leitfahigkeitssensor Modell 228 rY— P UNILOC PRODUCTS
Mechanische Wechselarmatur fur Sensor 228-20-62 Gepriift

Abbildung II-3 Mechanische Wechselarmatur 23311-00 fiir Sensor 228-xx-20-62

-4

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99



BETRIEBSANLEITUNG
MODELL 228 MITWECHSELARMATUR

AnschluRklemmenbox

011448 vowww swwe

& )
S

Klemmring aus Nylon

Stopper

Montageschraube zur Befestigung der

Fuhrung fur Aushubgestange P/N 9722512
Fuhrung far Aus- D
hubgesténge Kappe P/N 33168-00

©
@ [/ Stopperring P/N 9090111
- %" Aushubrohr aus 1.4571 P/N 33121-01
«

Aushubgesténge

Lager aus Teflon fir Aushubrohr P/N 33181-00

Gehause fiur P/N 33181-00

Schutzring P/N 33182-00

Dichtung P/N 9555004
Stopper

;\
]
Auflage (Ring aus Teflon)
O-Ring 2-135 P/N 9560279
Copying of this document, and giving it to others and the use and communication Zeichnung-Nr. | 228-Mechanisch/A4 Fisher-Rosemount GmbH & Co
of the contents thereof, are only allowed with our agreement. All rights reserved Hersteller Fisher-Rosemount

Rosemount Analytical

FISHEH-RHSEMBUNT Datum 11.05.1999 0 Process Analytic Division
i Oimersions 1999 [Revision 01/99 v

Dokument-Typ | Handbuch 228 UNILOC PRODUCTS

Name
Mechanische Wechselarmatur fur Sensor 228-20-62 - konstruktive Details | Geprift

Installation Induktiver Leitfahigkeitssensor Modell 228

Abbildung II-4 Details mechanische Wechselarmatur 23311-00 fiir Sensor 228-xx-20-62

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99 11-5



BETRIEBSANLEITUNG
MODELL 228 MITWECHSELARMATUR

> B> BB

B>

I1-6

Sicherheitshinweis

Beide Wechselarmaturen ermdglichen
einen Aus- bzw. Einbau des Sensors
228 unter Prozessbedingungen. Bevor
Sie jedoch mit derartigen Arbeiten be-
ginnen, sollten Sie sich unbedingt mit
der Funktion und dem Aufbau der Ar-
maturen vertrautmachen.

Werden entsprechende Warnungen
und Sicherheitshinweise in diesem
Handbuch nichtbeachtet, verfligen Sie
Uber keine Sachkenntnis im Umgang
mit diesen Armaturen oder lhrerseits
werden Fehler bei der Montage oder
Demontage der Armatur oder beim Ein-
schub bzw. Aushub des Sensors ge-
macht, so kann dies zu schweren Ver-
letzungen, dauerhaften gesundheitli-
chen Beeintrachtigungen oder sogar
dem Tod fihren. Arbeiten Sie niemals
allein an einer derartigen Wechsel-
armatur.

Warnung

Die mechanische Wechselarmatur P/

N 23311-00 verfugtan der Fihrung far

das mechanische Aushubgestéange

Uber eine Arretierschraube sowie Uber

einen Stopper zur Aushubbegrenzung.

Diese Bauteile diirfen nur gelost wer-

den, wenn nachfolgend beschriebene

Sachverhalte gleichzeitig gegeben

sind:

O sichder Sensorinder Aushubkam-
mer befindet,

O derKugelhahnzurProzessseite ge-
schlossen ist sowie

O die Aushubkammer sich in druck-
losem Zustand befindet.

Wird dieser Sicherheitshinweis nicht

beachtet, so entstehen nicht kalkulier-

bare Gefahren fur die Personen- und

Anlagensicherheit.

Warnung

Die manuelle Wechselarmatur P/N
23311-01 verfugt tiber eine Klemmring-
verschraubung, die fir einenfesten Sitz
des Sensorsim Prozess verantwortlich
ist. Diese Bauteil darf nur gelost wer-
den, wenn nachfolgend beschriebene
Sachverhalte gleichzeitig gegeben
sind:

O sichderSensorinder Aushubkam-
mer befindet,
m)

derKugelhahnzur Prozessseite ge-
schlossen ist sowie
O die Aushubkammer sich in druck-
losem Zustand befindet.
Wird dieser Sicherheitshinweis nicht
beachtet, so entstehen nicht kalkulier-
bare Gefahren fir die Personen- und
Anlagensicherheit.

&)

[1-2 Installation

Die Wechselarmaturen P/N 23311-00 und -01 werden
uUber einen Kugelhahn mit 1'/," Innengewinde (FNPT)
installiert. Ein entsprechender Anschweissnippel sollte
ander Prozessleitung oder dem Tank bzw. Behélter zur
Montage des Kugelhahn vorhandensein.

Generell sind jedoch bei Fisher-Rosemount alle Teile

zurMontage der Sensoren Uber Wechselarmatur erhalt-

lich. Die Teileliste befindet sich auf einer der néachsten

Seiten dieses Kapitels.

Nachfolgende Punkte sollten beim Installieren der

Wechselarmatur noch Beachtungfinden:

O Wird die Armatur an einer Prozessleitung instal-
liert, so muss der Durchmesser dieser Prozess-
leitung mindestens 76 mm betragen. Beikleineren
Durchmessern ist der Einschub des Sensors hin-
sichtlich Néahe zur Wandung der Prozessleitung
und derdamiteinhergehenden mdégliche Funktions-
stérung problematisch.

O DaszurMontage der Armatur bengtigte Kugelventil
muss tber einenvollen 1'/," Durchgang verfligen.

O Zur Extraktion des Sensors muss oberhalb der
Wechselarmatur (bei senkrechtem Einbau) minde-
stens ein freier Raum von 0,6 m vorhanden sein.

O Achten Sie darauf, dass das Anschlusskabel zwi-
schen Anschlussklemmenbox und Transmitter/

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99
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ARTIKEL-NR. BESCHREIBUNG

23311-00 mechanische Wechselarmatur fir 228-20-62
23311-01 manuelle Wechselarmatur fir 228-20-62
33075-00 Dichtung aus Viton, Sensorcode 228-20
33075-01 Dichtung aus EPDM, Sensorcode 228-20
9340067 Kugelhahn 1'/)" FNPT fur mechanische oder manuelle Wechselarmatur
9340067N Anschweissnippel zur Montage 9340067
33127-00 Aushubkammer (Seite 11-3, 1I-5)

33121-01 %," Aushubrohr aus 1.4571 (Seite II-3, II-5)
33131-00 Quetschring (Seite 1I-3)

33168-00 Schraubkappe (Seite 11-3)

33180-00 Lager aus Teflon (Seite 11-3)

33181-00 Lagergehause (Seite II-5)

9555004 Teflondichtung (Seite 11-3)

33182-00 Teflonring, Schutzring (Seite 11-3, 11-5)
9560279 O-Ring aus Teflon (Seite 1I-3, 1I-5)

9090111 Stopperring (Seite 11-5)

33168-00 Kappe (Seite 1I-5)

9722512 Aushubgestange (Seite 1I-5)

Tabelle II-2 Zubehor und Ersatzteile fiir Sensor 228-62 und Wechselarmaturen

Analysator aufden letzten 2 Metern zur Anschluss-
klemmenbox flexibel verlegt wird, um einen pro-

nippel montiert und schliesst die Prozessseite
dicht ab.

blemlosen Einbau bzw. Aushub des Sensors zu [ Schritt 3. Lésen Sie die Klemmringverschraubung
ermdglichen. (vgl. Seite 11-2) und ziehen Sie das Eintauchrohrin
O Diebeidensichander Aushubkammer befindlichen die Aushubkammer zurtick.
" NPT-Offnungen kénnenanwenderseitigmitge- 3  Schritt 4. Lésen Sie nun die 3" Sechskantver-
eigneten mechanischen Ventilen ausgestattet wer- schraubung (vgl. Seite 1I-2), so dass die Aushub-
den, um eine komfortable Entliftung bzw. Spulung kammer als einzelnes Montageteil zur Verfligung
des Sensors zu erméglichen. steht.
O DieWechselarmaturverfiigt ibereinentsprechen- O  Schritt 5. Installieren Sie nun die Aushubkammer
des Gewicht und sollte mit geeigneten Mitteln aufdem Kugelventil.
mechanisch abgestutztwerden, sofern Vibrationen
oder dergleichenam Einbauort auftreten. Hinweis
Der/,"-Ausgang sollte bei horizontaler
11-3 Montage Montage der Wechselarmatur nach
11-3-1 Manuelle Wechselarmatur unten zeigen, ,,SO dass dieser An-
schluss als Entliftung genutzt werden
Nachfolgend wird Ihnen im Detail die Montage der kann.
Wechselarmatur fiir den Sensor 228 beschrieben. Las-
sen Sie diese Arbeiten nur durch fachlich qualifiziertes A Schritt 6. Installieren Sie nun den Sensor am unte-
Personalausfuhren. ren Ende der Aushubkammer. Achten Sie auf
0 Schritt]. Der Anschweissnippel 1%/," MNPTwird an korrekten Sitz der Dichtung zwischen Eintauchrohr
die Prozessleitung, den Tank oder Behélter ange-
i und Sensor.
schweisst. O Schritt 7. Offnen Sie den Deckel der Anschluss-

0O Schritt 2. Das Kugelventil mit 2 x 1'/," FNPT-
Anschliissen wurde fest auf dem Anschweiss-

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99
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werden die entsprechenden Details der Verkabe-
lung mitverschiedenen Transmittern und Analysa-
torenvon Fisher-Rosemount gezeigt.

Schiritt 8. Setzen Sie nun die Armatur mit montier-
tem Sensor in die Aushubkammer ein und befesti-
gen Siedie 3" Sechskantverschraubung. Miteinem
geeigneten Schlissel wird die Verschraubung fest
angezogen.

Achtung

Im nachsten Schritt wird nun das
Kugelventil zur Prozessseite gedffnet.
Der maximal zulassige Prozessdruck
bei Einschub des Sensors Uber die
manuelle Wechselarmatur P/N23311-
01 liegt bei 240 kPa. Uberpriifen Sie
also, ob deranstehende Prozessdruck
diesen zulassigen Maximalwert nicht
tiberschreitet. Weiterhin Uberpriifen
Sie nochmals, ob die Wechselarmatur
korrekt installiert wurde und keine Be-
schadigungen aufweist. Sollten Sie
diese wichtigen Hinweise nicht beach-
ten, so kénnen nicht kalkulierbare Ge-
fahrenflrdie Personen-und Anlagen-
sicherheitentstehen.

Schritt 9. Offnen Sie nun das Kugelventil zur
Prozessseite und Uberprifen Sie, ob die Armatur
dichtistoderanirgendeiner Stelle Prozessmedium
austritt.

Schritt 10. Positionieren Sie den Sensor im Pro-
zess und ziehen Sie nun bitte die Klemmring-
verschraubungfest.

11-3-2 Mechanische Wechselarmatur

Nachfolgend wird Ihnen im Detail die Montage der
Wechselarmatur fur den Sensor 228 beschrieben. Las-
sen Sie diese Arbeiten nur durch fachlich qualifiziertes
Personal ausfuhren.

a

a

Schritt 1. Der Anschweissnippel 1'/," MNPT wird an
die Prozessleitung, den Tank oder Behélter ange-
schweisst.

Schritt 2. Das Kugelventil mit 2 x 1*/," FNPT-An-
schlissen wurde fest auf dem Anschweiss-nippel
montiert und schliesst die Prozessseite dicht ab.

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99
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O Schritt 5. Installieren Sie nun die Armatur am
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O Schritt 3. Installieren Sie nun den Sensor am unte-

ren Ende des Aushubrohres. Achten Sie aufkorrek-
ten Sitz der Dichtung zwischen Eintauchrohr und
Sensor.

Schritt 4. Offnen Sie den Deckel der Anschluss-
klemmenbox und schliessen Sie die Kabel an der
Klemmenleiste an. Auf Seite 11-8 werden die ent-
sprechenden Details der Verkabelung mitverschie-
denen Transmittern und Analysatoren von Fisher-
Rosemountgezeigt.

Hinweis

Der'/,"-Ausgang sollte bei horizontaler
Montage der Wechselarmatur nach
unten zeigen, so dass dieser An-
schluss als Entluftung genutzt werden
kann.

Kugelventil. Hierzu wird das 1/," MNPT-Gewinde
der Aushubkammer mitdem 1'/," FNPT-Gewinde
des Kugelhahnverschraubtund miteinem geeigne-
ten Schllssel (Sechskant 2°/.") fest angezogen.

Achtung

Im nachsten Schritt wird nun das
Kugelventil zur Prozessseite gedffnet.
Der maximal zulassige Prozessdruck
bei Einschub des Sensors Uber die
mechanische Wechselarmatur P/N
23311-00liegtbei 2.036 kPa. Uberprii-
fen Sie, ob die Wechselarmatur korrekt
installiert wurde und keine Beschadi-

armatur nichtkorrektinstalliertworden
sein, so kénnen nichtkalkulierbare Ge-
fahrenfirdie Personen-und Anlagen-
sicherheitentstehen.

3\ gungen aufweist. Sollte die Wechsel-

O Schritt 6. Offnen Sie nun das Kugelventil zur

Prozessseite und Uberprufen Sie, ob die Armatur
dichtistoderanirgendeiner Stelle Prozessmedium
austritt.

Schritt 7. Positionieren Sie den Sensorim Prozess
mittels des Aushubgesténges der Wechselarma-
tur.
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-4 Elektrische Anschliisse

Achtung

Die elektrische Installation der Gerate
muss von fachlich beféhigtem Personal
sowie in Ubereinstimmung mit den in-
ternationalen und nationalen gesetzli-
chen Bestimmungen erfolgen.

lI-4-1  Allgemeine Hinweise

Der Sensor Modell 228 ist fir den Anschluss an alle
Analysatoren und Transmitter von Fisher-Rosemount
geeignet, die fir induktiver Sensoren vorbereitet sind.
Das Anschlusskabel zum Transmitter/Analysator sollte
maglichstso verlegtwerden, dass sich keine Leitungen
inder Nahe befinden, die Wechselspannung fiihren. Bei
Anschluss der Sensoren an die Analysatoren bitte fr
die Netzspannung und das Sensoranschlusskabel ver-
schiedene Kabeleinfihrungen verwenden.

Das Anschlusskabel zum Transmitter/Analysator sollte
moglichstso verlegtwerden, dass sich keine Leitungen
inderNahe befinden, die Wechselspannung fiihren. Bei
Anschluss der Sensoren an die Analysatoren, bitte flr
die Netzspannung sowie das Sensoranschlusskabel
verschiedene Kabeleinfihrungen verwenden.

Achtung

Im Falle der Analysatoren befinden
sich die Anschlussklemmenleisten fir
den Sensor in unmittelbarer Néhe der
Klemmenleiste fur die Netzspannung.
Um Unfalle durch Bertihrung der Netz-
spannung fuhrenden Klemmen zuver-
meiden, sollte bei Anschluss des Sen-
sors die Netzspannung unterbrochen
werden. Sollte dieser Sicherheitshin-
weis nicht beachtet werden, so kann
das zu schweren gesundheitlichen
Schaden oder sogar dem Tod fihren.

Weiterhin sollten beim Anschluss des Sensors an die
verschiedenen Transmitter und Analysatoren nachfol-
gende Hinweise und Sicherheitsanmerkungen streng
beachtetwerden:

[1-10

Achtung

Werden die Kabeldurchfihrungen an
der Anschlussklemmenbox sowie am
Transmitter oder Analysator nicht mit
ordnungsgemafen Verschraubungen
versehen oder nichtentsprechend der
allgemein ublichen Verfahren ord-
nungsgemalf abgedichtet, so kann
Wasser eindringen und eine Fehlfunk-
tion bzw. eine Zerstérung des oder der
Gerateshervorrufen.

Achtung

Firden korrekten Anschluss benutzen
Sie bitte die Angaben der entsprechen-
den Seiten dieses Handbuches bzw.
die Angaben aus dem Handbuch der
Transmitter oder Analysatoren.
Reicht die Lange des gelieferten Ka-
belsfurdie Verbindung Sensor/Trans-
mitter nicht aus, so wird die Verwen-
dung einer Anschlussklemmenbox
und Verlangerungskabel empfohlen.
Das Kabel zwischen Leitfahigkeits-
sensor und Messumformer darf nicht
langer als ca. 80 m sein.

Das kompletter Installation sollte nochmals eine Uber-
prufungder Installation als Sicherheitsmal3nahme erfol-
gen. Die elektrische Verkabelung mussin Abhangigkeit
vom verwendeten Transmitter oder Analysator mitden
Darstellungen auf Seite 11-8 Ubereinstimmen.

HANDBUCH INDUKTIVER LEITFAHIGKEITSSENSOR 228, AUSGABE 01/99



[I-5 Kalibrieren, Sensorreinigung und

Auswechseln des O-Ringes
[1-5-1 Manuelle Armatur P/N 23311-01

Warnung

Die manuelle Wechselarmatur P/N

23311-01 verfugt Uber eine Klemmring-

verschraubung, die fiir einen festen Sitz

des Sensorsim Prozess verantwortlich

ist. Diese Bauteil darf nur geltst wer-

den, wenn nachfolgend beschriebene

Sachverhalte gleichzeitig gegeben

sind:

O sichder Sensorinder Aushubkam-
mer befindet,

O derKugelhahnzurProzessseite ge-
schlossen ist sowie

O die Aushubkammer sich in druck-
losem Zustand befindet.

Wird dieser Sicherheitshinweis nicht

beachtet, so entstehen nicht kalkulier-

bare Gefahren flr die Personen- und

> B> Y

Anlagensicherheit.

Nachfolgende Reihenfolge sollte aus Sicherheitsgrin-
den unbedingt eingehalten werden. Vergleichen Sie
dazu auch die Abbildung auf Seite 11-2.

O Schritt 1. Vergewissern Sie sich, dass der Pro-
zessdruck Kkleiner als 240 kPa ist, bevor Sie mit
dem Aushub des Sensors aus dem Prozess begin-
nen. Uben Sie mechanischen Druck aufden Sensor
Uber die obere Flache der Anschlussklemmenbox
aus. Losen Sie nun mittels eines geeigneten Maul-
schliissels oder dergleichen die Klemmring-
verschraubung.

O Schritt 2. Ziehen Sie nun den Sensor bis zum
Anschlag aus dem Prozess und schliessen Sie das
Kugelventil.

O Schritt 3. Entspannen Sie die Aushubkammer
durch Offnen der Entliiftungsschraube an der Aus-
hubkammer oder durch kurzzeitiges Offnen des
optional installierten Kugelventils an der Entliif-
tungsoffnung.
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Achtung

Die Aushubkammer steht unter Druck.
A Schitzen Sie Ihre Augen und andere

o

0

Korperteile gegen das Prozess-
medium.

Schritt 4. Losen Sie nun die 3"-Sechskantver-
schraubung. Der Sensor kann nun zusammen mit
dem Eintauchrohr zur Sduberung oder Kalibrierung
entnommenwerden. Die Kalibrierung des Sensors
wird Ihnen in Kapitel |-8 auf Seite 23 erklart.
Schritt 5. In der Abbildung auf Seite II-3 wird Thnen
die Lage des O-Ringes 2-135 aus EPDM (P/N
9560279) gezeigt. Dieser O-Ring sollte nach jedem
Aushub des Sensors aus dem Prozess (sofernder
Sensor zu Wartungsarbeiten komplettentnommen
wurde) ausgewechseltwerden.

Schritt 6. Setzen Sie den Sensor nach Beendigung
der Wartungsarbeiten wiederin die Aushubkammer
einund befestigen Sie die 3" Sechskantverschrau-
bung. Vergewissern Sie sich, dass die Entliiftungs-
schraube an der Aushubkammer geschlossenist.
Schritt 7. Bevor Sie nun den Sensor zurtick in den
Prozess befordern, vergewissern Sie sich bitte,
dass der momentan herrschende Prozessdruck
240 kPa nicht tiberschreitet. Offnen Sie nun das
Kugelventil und tberpriifen Sie bitte, ob an der
Armatur Undichtigkeiten auftreten. Schieben Sie
den Sensorinden Prozess und befestigen Sie nun
bitte die Klemmringverschraubung.
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11-5-2 Mechanische Armatur P/N 23311-00

Warnung
Die mechanische Wechselarmatur P/
N 23311-00 verfugtan der Fihrung far
das mechanische Aushubgestange
@ Uber eine Arretierschraube sowie tber
einen Stopper zur Aushubbegrenzung.
Diese Bauteile dirfen nur gelost wer-
den, wenn nachfolgend beschriebene
Sachverhalte gleichzeitig gegeben
sind:

O sichder Sensorinder Aushub-kam-
A mer befindet,

O derKugelhahn zur Prozessseite ge-

schlossen ist sowie
O die Aushubkammer sich in druck-
losem Zustand befindet.

Wird dieser Sicherheitshinweis nicht
beachtet, so entstehen nicht kalkulier-
bare Gefahren fur die Personen- und
Anlagensicherheit.

Nachfolgende Reihenfolge sollte aus Sicherheitsgrin-
den unbedingt eingehalten werden. Vergleichen Sie
dazu auch die Abbildung auf Seite II-4.

O Schritt 1. Vergewissern Sie sich, dass der Pro-
zessdruck kleiner als 2.040 kPa ist, bevor Sie mit
dem Aushub des Sensors aus dem Prozess begin-
nen.

0O Schritt 2. Mittels eines '/, Ring- oder Maulschlis-
sels, der auf das Aushubgestéange aufgesetzt wird
(13 mm Schlusselflache), wird nun der Sensor aus
dem Prozess in die Aushubkammer befdrdert.

O Schritt 3. Entspannen Sie die Aushubkammer
durch Offnen der Entliiftungsschraube an der Aus-
hubkammer oder durch kurzzeitiges Offnen des
optional installierten Kugelventils an der Entlif-

tungsoffnung.
Achtung
Die Aushubkammer stehtunter Druck.
A Schutzen Sie lhre Augen und andere

Korperteile gegen das Prozessmedium.

O Schritt 4. Losen Sie nun die 3"-Sechskantver-

[-12
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schraubung sowie das Eintauchrohr vom Aushub-
gestange (vgl. Abbildung auf Seite 11-4). Der Sensor
kann nun zusammen mit dem Eintauchrohr zur
Sauberung oder Kalibrierung entnommen werden.
Die Kalibrierung des Sensors wird Ihnen in Kapitel
[-8 auf Seite 23 erklart.

Schritt 5. In der Abbildung auf Seite 11-5 wird Ihnen
dieLagedesO-Ringes2-135aus EPDM(P/N9560279)
gezeigt. Dieser O-Ring sollte nach jedem Aushub
des Sensors aus dem Prozess (sofern der Sensor
zuWartungsarbeiten komplettentnommenwurde)
ausgewechseltwerden.

Schritt6. Setzen Sie den Sensor nach Beendigung
der Wartungsarbeiten wiederin die Aushubkammer
einund befestigen Sie die 3" Sechskantverschrau-
bung sowie das Aushubgestange wieder am Ein-
tauchrohr des Sensors. Vergewissern Sie sich,
dass die Entliftungsschraube an der Aushub-
kammer geschlossen ist.

Schritt 7. Bevor Sie nun den Sensor zuriick in den
Prozess befdrdern, vergewissern Sie sich bitte,
dass der momentan herrschende Prozessdruck
2.040 kPa nicht iiberschreitet. Offnen Sie nun das
Kugelventil und tberpriifen Sie bitte, ob an der
Armatur Undichtigkeiten auftreten. Befordern Sie
den Sensor nun mittels den Aushubgestanges
zuriick in den Prozess.
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I-5-3 Austausch von Teilen
I-5-3-1 Demontage der Armaturen

o
A
A

&
A
A

Warnung

Die mechanische Wechselarmatur P/

N 23311-00 verfugtan der Fuhrung fur

das mechanische Aushubgestange

Uber eine Arretierschraube sowie Uber

einen Stopper zur Aushubbegrenzung.

Diese Bauteile dirfen nur gelost wer-

den, wenn nachfolgend beschriebene

Sachverhalte gleichzeitig gegeben

sind:

O sichder Sensorinder Aushubkam-
mer befindet,

O derKugelhahn zur Prozessseite ge-
schlossen ist sowie

O die Aushubkammer sich in druck-
losem Zustand befindet.

Wird dieser Sicherheitshinweis nicht

beachtet, so entstehen nicht kalkulier-

bare Gefahren fur die Personen- und

Anlagensicherheit.

Warnung

Die manuelle Wechselarmatur P/N

23311-01 verfugt Uber eine Klemmring-

verschraubung, die flr einenfesten Sitz

des Sensorsim Prozess verantwortlich

ist. Diese Bauteil darf nur geldst wer-

den, wenn nachfolgend beschriebene

Sachverhalte gleichzeitig gegeben sind:

O sichder Sensorinder Aushub-kam-
mer befindet,

O derKugelhahnzurProzessseite ge-
schlossen ist sowie

O die Aushubkammer sich in druck-
losem Zustand befindet.

Wird dieser Sicherheitshinweis nicht

beachtet, so entstehen nicht kalkulier-

bare Gefahren fur die Personen- und

Anlagensicherheit.

Die Abbildungen aufden Seiten I1-3 (manuelle Wechsel-
armatur) und II-5 (mechanische Wechselarmatur) zei-
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gen den Aufbau der wesentlichen Teile der Armatur
sowie deren Einbaulage. Nachfolgende Reihenfolge
sollte aus Sicherheitsgrinden unbedingt eingehalten
werden. Vergleichen Sie dazu auch die Abbildungen auf
den Seiten 11-2 bis II-5.

a

Schritt 1. Der Ausbau der Armaturen erfolgt wie in
den Abschnitten 11-5-1 bzw. II-5-2 beschrieben.
Beachten Sie bitte auch strengstens die dort gege-
benen Sicherheitshinweise, Warnungen und allge-
meinen Bemerkungen.

Schritt 2. An dieser Stelle ist nun das Kugelventil
zur Prozessseite geschlossen sowie die Aushub-
kammer entliftet.

Schritt 3. (Mechanische Wechselarmatur) Markie-
ren Sie sich in geeigneter Weise die Lage der
Befestigung des Aushubgesténges auf dem Ein-
tauchrohr und l6sen Sie danach das Aushub-
gestange vom Eintauchrohr.

Schritt 4. Ldésen Sie nun die 3" Sechskantver-
schraubung und ziehen Sie den Sensor zusammen
mit dem Tauchrohr aus der Aushubkammer.
Schritt 5. Offnen Sie die Anschlussklemmenbox
und I6sen Sie die Kabel von der Klemmenleiste.
Schritt 6. Lésen Sie die Klemmringverschraubung
unterhalb der Anschlussklemmenbox und Lésen
Sie die Anschlussklemmenbox vom Eintauchrohr.
Schritt 7. (Manuelle Wechselarmatur) Driicken Sie
die Fihrung der Schraubkappe (vgl. Abbildung auf
Seite II-3) und I6sen Sie die Schraubkappe mitder
Teilebezeichnung P/N 33168-00.

Schritt 8. Schieben Sie die nun geldste komplette
Verschraubung vom Eintauchrohr.

Schritt 9. Entfernen Sie nun den Auflagering P/N
9560279 (vgl. Seite lI-3).

Schritt 10. Entfernen Sie den Teflon-Ring P/N
33182-00 (vgl. Seite l1-3)

Schritt 11. Driicken Sie nun das komplette Lager
aus Teflon P/N 33180-00 aus der Verschraubung
heraus. Gleichzeitig mitdem Teflonlager wird auch
die Teflondichtung P/N 9555004 komplett aus der
Verschraubung herausgedrickt.
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I-5-3-2 Montage der Armaturen

Nachfolgende Reihenfolge sollte bei der Montage der
Armaturen unbedingt eingehalten werden. Vergleichen
Siedazuauchdie Abbildungen aufden Seiten -2 bis II-

5.
d

[1-14

Schritt1. Alle defekten Teile der Armaturen werden
durch Ersatzteile ausgetauscht. In Tabelle 11-2 auf
Seite 1I-7 finden Sie alle notwendigen Ersatzteile,
deren Lage in den Wechselarmaturen auf den
Seiten 1I-2 bis 1I-5 dargestellt wird. Tauschen Sie
ebenfalls das Eintauchrohr aus, falls dieses Be-
schadigungen aufweisen sollte. Beschadigungen
der Oberflache des Eintauchrohres kdnnen dazu
fuhren, dass die Abdichtung zur Prozessseite nicht
oder nicht optimal gewahrleistet ist.

Schritt 2. Setzen Sie alle Teile in die jeweilige
Verschraubung -fur mechanische oder manuelle
Wechselarmatur- wieder ein. Der Spalt der
Teflondichtung P/N 9555004 muss zur Prozess-
seite zeigen.

Schritt 3. Fuihren Sie das Gehause der Verschrau-
bung nunvorsichtig tiber das Eintauchrohr. Beach-
ten Sie dabei, dass die Teflondichtung nicht zer-
stort oder beschadigt wird.

Schritt 4. (Manuelle Armatur) Fuhren Sie 3"
Sechskantverschraubung, die Schraubkappe P/N
33168-00 mit Fuhrung, die Klemmringverschrau-
bung fur die Anschlussklemmenbox sowie den
Klemmring Uber das Eintauchrohr.

Schritt 5. (Mechanische Armatur) Fihren Sie 3"
Sechskantverschraubung, den Stopper fiir die me-
chanische Aushubbegrenzung, die Klemmring-
verschraubung fur die Anschlussklemmenbox so-
wie den Klemmring Giber das Eintauchrohr.
Schritt 6. Nach der Montage der Anschluss-
klemmenbox am Eintauchrohr werden die elektri-
schen Verbindungeninder Anschlussklemmenbox
wieder hergestellt. Vergleichen Sie dazu die Dar-
stellung der Verkabelung auf Seite I1-8.

Schritt 7. (mechanische Wechselarmatur) Nunwird
der Stopper fur die Aushubbegrenzung positioniert
und gesichertsowie die Fihrung der mechanischen
Aushubvorrichtung wieder am Eintauchrohr befe-
stigt.

O Schritt 8. Der Dichtring zwischen der 3" Sechkant-

verschraubung und der Aushubkammer wird auf
Beschadigungen Giberpriift, notfalls ausgewechselt
und positioniert. Positionieren Sie den Sensor in
der Aushubkammer und ziehen Sie die 3"
Sechskantverschraubungfestan.

Schritt 9. (Manuelle Wechselarmatur) Sichern Sie
nun die Schraubkappe P/N 33168-00 (vgl. Seite Il
3.
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llIRucksendungen

In Ubereinstimmung mit dem geltenden gesetzlichen
Regelungen wurden die folgenden Rucksende-
bedingungen erlassen. Diese Bedingungen sind genau
einzuhalten. Geraterticksendungen, bei denen diese
Bedingungen nicht eingehalten wurden, kénnen nicht
bearbeitet werden und unterliegen somit nicht unserer
Zustandigkeit.

Bevor Sie das Gerat ins Werk zuriicksenden, miissen

Sie eine Vereinbarung mit Fisher-Rosemountoder eine

ihrer Niederlassungen treffen. Sie erhalten eine soge-

nannte RMA-Nr., die bei Eintreffen des Gerates einen
ordnungsgemalen Ablauf der Reparatur erlaubt. Das

Geratwird nichtentgegen genommen, wennes nichtalle

Hinweise, die gemafl der Bedingungen von Fisher-

Rosemountbendtigt werden, aufweist.

Verpacken Sie das Gerat vorsichtig in einer stabilen

Kiste mitausreichendem Fiillmaterial, umdas Gerat vor

Beschadigung wahrend des Transportes zu schiitzen.

Ein Begleitbrief mit der folgenden Angaben muss der

Sendung beigelegtwerden:

O Die Symptome, die Sie festgestelltund die zu dieser
Ruckgabe geflihrt haben.

O Angabenzum Aufstellungsortdes Gerates (Gebau-
de, Betriebsbedingungen, Vibrationen, Staubauf-
kommen etc.)

O Die genaue Stelle, aus welcher der/die Bauteil(e)
entnommenwurde(n).

O Ob Gewabhrleistung vorliegt oder die Riicksendung
als Gewahrleistung verstanden wird.

O Genaue Angaben fiirden Ricktransport (Adresse,
Bedingungen etc.).

O Versenden Siedie Verpackung mitdem/den defek-
ten Bauteil(en), dem Begleitbrief und schriftlicher
Bestellung, portofrei, an die folgende Adresse:

Fisher-Rosemount MFG GmbH & Co. OHG
Industriestrasse 1
63594 Hasselroth

Wurde die Ricksendung als Gewahrleistung ange-
wiesen, werdenim Werk die zurlickgeschickten Teile auf
das genaueste untersuchtund getestet. Bei Gewahr-
leistung werden die Teile kostenlos repariert oder
ausgetauscht und anschliessend, gemaf der in den
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Begleitbriefangegebenen Riickiransportanweisungen,
zurlckgeschickt.

Wenn es keine Gewahrleistung ist, werden die
Teile entsprechend Ihrer Bestellung repariert oder
ausgetauscht und anschliessend, gemal der in den
Begleitbriefangegebenen Ricktransportanweisungen,
zuruckgeschickt.

WICHTIG!

Sofern die Messeinrichtung in Threm
Unternehmen mit Stoffen, chemischen
Verbindungen und Prozessstromenin
Kontaktkommt, deren Zusammenset-
zung, deren Inhaltsstoffe oder deren
Zusammensetzung gesundheits-
schadlich, todlich oderineinerande-
ren Form das Wohlbefinden von Per-
sonen beeinflusst, die mitdiesen Stof-
fen in Berlhrung kommen, so ist eine
Unbedenklichkeitserklarung der
Rucksendung beizufligen oder eine
Erklarung darlber, dass die Messein-
richtung desinfiziert und entgiftet
wurde.

> B> >

Fehlt diese Art der Erklarung, so wer-
den seitens Fisher-Rosemount keine
Arbeiten an diesen Geraten durchge-
fuhrt und diese umgehend zurlickge-
schickt.

Dies gilt ohne Einschrankungen fiir
Sensoren, die aufgrund lhrer Funk-
tion mit chemischen oder anderen
Prozessen in Beriihrung kommen.

Seitens Fisher-Rosemountbesteht eine ethische sowie

arbeitsrechtliche Pflicht, die eigenen Mitarbeiter gegen
Gefahren fir Leben und Gesundheit zu schiitzen.
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Riicksendungen

ANFORDERUNGSBLATT FUR EINE MATERIALRUCKSENDUNG AN

Kundenanschrift: Adresse fiir Riicklieferung Versandkosten tragt:
Telefon: Sicherheitshinweis
TelefaX' & Beachten Sie, dass ein Sicherheitsdatenblatt bzw. eine Unbedenklichkeitserklarung
' lhrerseits vorliegen muss, bevor Gerate und/ oder Sensoren an Fisher-Rosemount geschickt
E-Mail: werden. Genaue Informationen finden Sie im Handbuch des Gerétes oder Sensors.

Materialbezeichnung Geratecode und S.-Nr. Bemerkungen
1. Teile-Nr. Modell
2. Teile-Nr. Modell
3. Teile-Nr. Modell
4. Teile-Nr. Modell

Grund der Riicklieferung:
O Uberpriifung O Demo-Equipment
O Reparatur O anderer Grund
O Kalibrierung

Anforderung einer Garantie

O Bestellung vom Auftragsnummer Fisher-Rosemount
O Reparaturfreigabe wird von uns erteilt
O Reparatur kann ohne Rickfrage erfolgen
O Rickfragen bitte an:
O Name: O Funktion O Telefon
O Vorname: O Abteilung O Fax
3 E-Mail

Sonstige Griinde fiir eine Riicklieferung

O Eserreichten uns Teile, Gerate, Sensoren, die nicht mit unserer Bestellung Gibereinstimmen.
Doppellieferung

Rucklieferung und Gutschrift

Sonstige Griinde

aaa
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FisherRosemount GmbH & Co
Hauptgeschéaftsstelle
Argelsrieder Feld 3
82234 WelRling

Tel. (08153) 939-0
Fax (08153) 939-172

Fisher-Rosemount GmbH & Co

Industriestrafie 1
63594 Hasselroth
Tel. (06055) 884-0
Fax (06055) 884-209

Fisher-Rosemount GmbH & Co
Vertriebsbliro Haan
Rheinische Stralle 2
47781 Haan

Tel. (02129) 553-120
Fax (02129) 553-202

FisherRosemount GmbH & Co
Blro Hamburg
Reiherstieg 6

21217 Seevetal

Tel. (040) 769170-21
Fax (040) 769170-99

FisherRosemount GmbH & Co
Vertriebsbiro Stuttgart

Nordbahnhofstrale 105
70191 Stuttgart

Tel. (0711) 955929-11

Fax (0711) 955929-20

BA-228 08.02.2002

Technische Anderungen vorbehalten





