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Sicherheitshinweise

BEACHTEN

Lesen Sie dieses Dokument, bevor Sie mit dem Produkt arbeiten. Fir die Sicherheit von Mensch und System und fir
eine optimale Produktleistung stellen Sie sicher, dass Sie den Inhalt vollstandig verstehen, bevor Sie dieses Produkt
installieren, verwenden oder warten. Technische Unterstitzung erhalten Sie unter:

Kundendienst
Technischer Kundendienst, Preisangaben und auftragsbezogene Fragen.
USA - 1-800-999-9307 (7.00 Uhr bis 19:00 Uhr Central Time (Zentrale Uhrzeit)
Asien-Pazifik- 65 777 8211
Europa/Naher Osten/Afrika - 49 (8153) 9390

Response Center Nordamerika

Gerateservice
1-800-654-7768 (24 Stunden — inklusive Kanada)
AuBerhalb dieser Bereiche wenden Sie sich an die Vertretung von Emerson vor Ort.

Anweisung befolgen

Die Nichtbeachtung dieser Installationsrichtlinien kann zu Tod oder schweren Verletzungen fuhren.

Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefihrt werden.

Explosion
Explosionen kénnen zum Tod fuhren oder schwere Verletzung hervorrufen.

Entfernen Sie die Abdeckung des Anschlusskopfes nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen, wenn der Stromkreis
unter Spannung steht.

Bevor Sie ein Handfunkgeratekommunikator in einer explosionsgefahrdeten Umgebung benutzen, stellen Sie
sicher dass die Gerate in der Schleife gemaR den eigensicheren oder nicht-ziindfdhigen Verdrahtungspraktiken
installiert sind.

Uberpriifen Sie, ob der Betriebsbereich des Transmitters mit den entsprechenden Zertifizierungen far
Gefahrenbereiche Ubereinstimmt.
Alle Anschlusskopfabdeckungen mussen vollstdndig eingerastet sein, um die explosionssicheren Anforderungen

zu erfullen.
Prozessleckagen
Prozessleckagen kénnen zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

Schutzrohr nicht wahrend des Betriebs entfernen.
Schutzrohre und Sensoren vor dem Anwenden Druck installieren und festziehen.

Stromschlag

Elektrische Schldge kdnnen schwere oder tédliche Verletzungen verursachen.

AuRerste Vorsicht ist bei Kontakt mit den Leitungen und Terminals geboten.

Die in diesem Dokument beschriebenen Produkte sind NICHT fiir nuklear-qualifizierte Anwendungen gedacht.

Die Verwendung nicht nuklear-qualifizierter Produkte in Anwendungen die nuklear-qualifizierte Hardware oder
Produkte erfordern, kann ungenauen Messwerte verursachen.

Informationen zu nuklear-qualifizierten Rosemount Produkten erhalten Sie von Ihrem zustandige Emerson
Vertriebsmitarbeiter.




Physischer Zugriff

Unbefugtes Personal kann méglicherweise Folgende erhebliche Schaden und/oder Fehlkonfigurationen an den
Geraten der Endbenutzer verursachen. Dies kann beabsichtigt oder unbeabsichtigt sein und muss geschitzt werden.

Physische Sicherheit ist ein wichtiger Teil eines jeden Sicherheitsprogramms und grundlegend flr den Schutz Ihres
System. Beschrankung Sie den physischen Zugriffs durch unbefugtes Personal, um die Vermdgenswerte der
Endnutzer zu schitzen. Dies ist fUr alle Systeme, die innerhalb der Einrichtung verwendet werden, wichtig.
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EinfUhrung

Verwendung dieser Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung dient zur Unterstitzung bei Installation, Betrieb und Wartung
der Rosemount 644 Messumformer mit HART® Protokoll fir Kopf-, Feld- und
Schienenmontage.

Konfiguration Bietet Anweisungen zur Inbetriebnahme und zum Betrieb des Rosemount
644 HART Messumformers. Informationen zum Konfigurieren von Softwarefunktionen und
zahlreichen Konfigurationsparametern mittels eines Asset Management Systems, eines
Handterminals und des optionalen Bedieninterfaces sind ebenfalls in diesem Abschnitt
enthalten.

Hardware-Installation enthalt Anweisungen fur die mechanische Installation des
Messumformers.

Elektrische Installation enthalt Anweisungen fur den elektrischen Anschluss und Hinweise
far den Messumformer.

Betrieb und Wartung enthalt tbliche Betriebs- und Wartungsverfahren fur den
Messumformer.

Stérungsanalyse und -beseitigung enthalt Techniken zur Stérungsanalyse und -beseitigung
fur die am haufigsten auftretenden Betriebsprobleme.

Zertifizierung fur sicherheitsgerichtete Systeminstrumentierung (SIS) enthalt Informationen
Uber Identifizierung, Installation, Konfiguration, Betrieb und Wartung sowie Prifung des
Rosemount 644 Temperaturmessumformers fir Kopf- und Feldmontage als Teil einer
sicherheitsgerichteten Systeminstrumentierung (SIS).

Technische Daten erldutert die Vorgehensweise, wie technische Daten,
Bestellinformationen und Produkt-Zulassungen zu bekommen sind.

Feldkommunikator-Menustrukturen und -Funktionstastenfolgen enthalt Feldkommunikator-
Menustrukturen und -Funktionstastenfolgen.

Bedieninterface (LOI) enthalt Anweisungen zur Eingabe von Ziffern und Text sowie zur
Bedieninterface-Mendstruktur und der erweiterten Bedieninterface-MenUstruktur.

Ubersicht Gber den Transmitter

Die Rosemount 644 Temperatur-Transmitter fur Kopf- und Feldmontage unterstitzen
folgende Funktionen:

+  HART® Konfiguration mit wéhlbarer HART Version (Revisionen 5 oder 7)

+ Akzeptiert entweder einen oder zwei Eingange von einer Vielzahl von Sensortypen (2-,
3- und 4-Draht RTD, Thermoelement, mV und Ohm).

+ Ein kompakter Transmitter, dessen Elektronik vollstandig in schitzendes Silikon
eingekapselt ist und in einem Kunststoffgehduse eingeschlossen, das eine langfristige
Zuverlassigkeit des Transmitters gewahrleistet

« Optionale Zulassung fir Sicherheitsgerichtete Systeminstrumentierung (SIS) gemafR IEC
61508 (SIL 2)

+ Optionale Ausfuhrung mit héherer Genauigkeit und verbesserter Stabilitat

« Optionaler Digitalanzeiger mit erweiterten Temperaturwerten von -40 bis 185 °F (-40 bis
85) °C)
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* Optionaler erweiterter Digitalanzeiger mit Bedieninterface

* Der Rosemount 644 Transmitter fir Kopfmontage ist in zwei Gehdusematerialien
(Aluminium und SST) und in verschiedenen Gehaduseoptionen erhaltlich, die eine flexible
Montage in einer Vielzahl von Umgebungsbedingungen erméglichen. Der Rosemount
644 fur Feldmontage ist in einem Aluminiumgehdause erhaltlich.

+  Zu den besonderen Funktionen des Doppelsensors gehéren Hot Backup™,
Sensordriftalarm, erste Gut-, Differenz- und Durchschnittstemperaturmessungen und
vier gleichzeitige Messvariablenausgange zusatzlich zum Analogausgangssignal.

*  Zusatzliche erweiterte Merkmale umfassen Degradationsdiagnose fur
Thermoelemente, die Uberwachung des Thermoelementzustands sowie die Prozess-
und Transmitter-Minimum/Maximum-Temperaturverfolgung.

Der Rosemount 644 Temperatur-Transmitter fur Schienenmontage unterstitzt folgende

Funktionen:

*  4-20 mA/HART-Protokoll (Version 5)

+ Akzeptiert einen Sensoreingang von einer Vielzahl von Sensortypen (2-, 3- und 4-Draht-
RTD, Thermoelement, mV und Ohm).

+ Vollstandig gekapselte Elektronik, die die langfristige Zuverlassigkeit des Transmitters
ermoglicht

In der folgenden Literatur finden Sie eine vollstandige Auswahl an kompatiblen

Anschlusskopfen, Sensoren und Schutzrohren von Emerson.

*  Rosemount Teil 1 Temperatursensoren und Zubehor (Englisch) Produktdatenblatt

* Rosemount Temperatursensoren und Schutzrohre (metrisch) in DIN-Ausfuhrung
Produktdatenblatt

Tabelle 1-1 und unten Tabelle 1-2 eine Zusammenfassung der Anderungen in der

Rosemount 644 fur Kopf- und Tragschienenmontage fur HART-Gerate-Revisionen.

Tabelle 1-1: HART-Versionen fiir Kopfmontage

Gerat identifizieren Feldgeratetreiber (T
Software- gen lesen
Freigabeda- | NAMUR- | NAMUR | HART Soft- | HARTUni- | ... | Betriebsan-
tum Software- | Hardware- | wareversi- | versalrevi- sion leitung Dok.-
version Revision(") on sion(@ Nr.
7 9 00809-0200-4
Januar 2023 1.1.3 1.0.2 5
5 8 728
7 9 00809-0200-4
Februar 2020 1.1.2 1.0.1 4
5 8 728
00809-0200-4
Aug. 2012 1.1.1 1.0.0 3 7 9 728

(1) NAMUR-Softwareversion ist auf dem Typenschild des Gerdts angegeben. HART Software-
Revision kann mit einer HART-fdhigen Konfigurations-Tool gelesen werden.

(2) Gerdt-Treiber-Dateinamen verwenden die Gerdte- und Gerdtebeschreibungsversion (z.

B. 10_07). Das HART Protokoll ist so ausgelegt, dass dltere Treiberversionen weiterhin
mit neuen HART Gerdten kommunizieren kbnnen. Um auf diese Funktionen zugreifen
zu kénnen, muss der neue Gerditetreiber heruntergeladen werden. Um die neuen
Funktionen nutzen zu kénnen, sollten Sie den neuen Gerdtetreiber herunterladen.
8 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-volume-1-temperature-sensors-accessories-english-en-73324.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/product-data-sheet-rosemount-din-style-temperature-sensors-thermowells-metric-en-73416.pdf
https://www.emerson.com/global

Betriebsanleitung Einflihrung
00809-0205-4728 Januar 2023
Tabelle 1-2: HART Reversionen fiur Tragschienenmontage
Tragschienenmontage

Rosemount 644 Hardware-Version 31

Gerateversion 7

HART Version 5
www.Emerson.com 9
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Ubersicht

Dieser Abschnitt enthalt Informationen zur Inbetriebnahme und zu Aufgaben, die an
der Arbeitsflache vor der Installation durchgefiihrt werden muissen. Anweisungen fur
Feldkommunikator, AMS Gerate-Manager und Bedieninterface (LOI) sind beschrieben,
um Konfigurationsfunktionen auszufihren. Zur Vereinfachung, Feldkommunikator-
Schnelltastensequenzen werden als ,Schnelltasten (Fast Keys)" bezeichnet, und fur jede
Funktion werden abgekirzte LOI-MenUs werden unten angegeben. Die LOI ist nur fur
die Rosemount 644 Kopfmontage- und Feldmontageausfuhrungen verfiigbar, und die
Konfigurationsanweisungen, die sich auf die Schnittstelle beziehen, gelten nicht fur den
Formfaktor der Schienenmontage.

Die vollstandigen Feldkommunikator-MenuUstrukturen und -Funktionstastenfolgen sind in
Feldkommunikator-Menustrukturen und -Funktionstastenfolgen zu finden. Die Menubaume
der lokalen Benutzeroberflache sind verfluigbar in Bedieninterface (LOI).

Sicherheitshinweise

Die in diesem Abschnitt beschriebenen Vorgehensweisen und Verfahren kénnen
besondere Vorkehrungen erfordern, um die Sicherheit des Bedienpersonals zu
gewahrleisten. Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise, bevor Sie einen Vorgang
ausfiihren, dem dieses Symbol vorausgeht.

A WARNUNG

Anweisung befolgen

Die Nichtbeachtung dieser Installationsrichtlinien kann zu Tod oder schweren
Verletzungen fuhren.

Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefihrt werden.

Explosion
Explosionen kdnnen zum Tod flhren oder schwere Verletzung hervorrufen.

Entfernen Sie die Abdeckung des Anschlusskopfes nicht in explosionsgefahrdeten
Bereichen, wenn der Stromkreis unter Spannung steht.

Bevor Sie ein Handfunkgeratekommunikator in einer explosionsgefahrdeten
Umgebung benutzen, stellen Sie sicher dass die Gerate in der Schleife gemaf den
eigensicheren oder nicht-ziindfahigen Verdrahtungspraktiken installiert sind.
Uberpriifen Sie, ob der Betriebsbereich des Transmitters mit den entsprechenden
Zertifizierungen fur Gefahrenbereiche Ubereinstimmt.

Alle Anschlusskopfabdeckungen mussen vollstandig eingerastet sein, um die
explosionssicheren Anforderungen zu erftllen.

Prozessleckagen

Prozessleckagen kénnen zu schweren oder tédlichen Verletzungen fihren.

Schutzrohr nicht wahrend des Betriebs entfernen.
Schutzrohre und Sensoren vor dem Anwenden Druck installieren und festziehen.

11
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A WARNUNG

Stromschlag
Elektrische Schlage kénnen schwere oder tédliche Verletzungen verursachen.

AuRerste Vorsicht ist bei Kontakt mit den Leitungen und Terminals geboten.

Physischer Zugriff

Unbefugtes Personal kann moglicherweise Folgende erhebliche Schaden und/oder
Fehlkonfigurationen an den Geraten der Endbenutzer verursachen. Dies kann beabsichtigt
oder unbeabsichtigt sein und muss geschutzt werden.

Physische Sicherheit ist ein wichtiger Teil eines jeden Sicherheitsprogramms und
grundlegend fir den Schutz Ihres System. Beschrankung Sie den physischen Zugriffs durch
unbefugtes Personal, um die Vermdgenswerte der Endnutzer zu schitzen. Dies ist fur alle
Systeme, die innerhalb der Einrichtung verwendet werden, wichtig.

Systembereitschaft

Tauglichkeit der HART-Version bestatigen

Bei Verwendung von HART®-basierten Leit- oder Asset-Management-Systemen die HART
Tauglichkeit dieser Systeme vor der Installation des Transmitters tGberprifen. Nicht alle
Systeme kénnen mit dem HART Protokoll Version 7 kommunizieren. Dieser Transmitter
kann fur HART Version 5 oder 7 konfiguriert werden.

Anweisungen zum Andern der HART Version des Transmitters sind in Umschalten der
HART-Version zu finden.

www.Emerson.com
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2.3.2 Bestatigen des korrekten Geratetreibers

+ Uberpriifen, ob der neueste Geratetreiber auf den Systemen geladen ist, damit eine
ordnungsgemalie Kommunikation sichergestellt ist.

* Den neuesten Geréatetreiber kdnnen Sie unter Emerson.com/Rosemount oder
Fieldcomm.org herunterladen.

Tabelle 2-1: Rosemount 644 Gerateversionen und -dateien

B Gerat identifizieren Geritetreiber-Dateien suchen | AnWeisungen | Funktionalitat
tum lesen tiberprufen
NAMUR-Soft- | HART-Softwa- | HART Univer- Gerateversi- e el
Datum - o s ) @ Dokument an der Soft-

wareversion reversion salversion on ware®

> 8 R?.seinm%gttf:_m Siehe @3 bzgl.
Juni 2012 1.1.1 01 PE der Liste der
7 9 Transmitter Re- Anderungen
ferenzhandbuch )

(1) NAMUR-Softwareversion ist auf dem Typenschild des Gerdts angegeben. Die HART Softwareversion kann mit
einem HART Kommunikationsgerdt ausgelesen werden.

(2) Gerdt Treiber-Dateinamen verwenden die Gerdte- und Gerdtebeschreibungsversion (z. B. 10_01). Das
HART-Protokoll ist so konzipiert, dass dltere Gerdtetreiberversionen weiterhin mit neuen HART-Gerditen
kommunizieren kénnen. Um auf die neuen Funktionen zugreifen zu kénnen, muss der neue Gerdtetreiber
heruntergeladen werden. Es wird empfohlen, die neuen Gerdtetreiber-Dateien herunterzuladen, um
sicherzustellen, dass alle Funktionen verfiigbar sind.

(3) HART Revision 5 und 7 wéhlbar. Dual-Sensor-Unterstiitzung, sicherheitszertifiziert, erweiterte
Diagnosefunktionalitdten (sofern bestellt), verbesserte Genauigkeit und Stabilitét (falls bestellt).

2.3.3 Uberspannungen/Transienten

Der Transmitter ist widerstandsfahig gegen elektrische Transienten der Energie, die bei
statischen Entladungen oder induzierten Schalttransienten auftreten Allerdings kénnen
hochenergetische Transienten, wie die durch Blitzeinschlage in der Nahe, Schweil3arbeiten,
schwere elektrische Gerate oder Schaltvorgange in der Verkabelung Schaltgerate, sowohl
den Sender als auch den Sensor beschadigen. Zum Schutz vor energiereichen Transienten
ist der Transmitter in einen geeigneten Anschlusskopf mit integriertem Transientenschutz,
Option T1, einzubauen. Siehe Rosemount 644 Produktdatenblatt fur weitere Informationen.

2.4 Konfigurationsmethoden
A ACHTUNG

Inbetriebnahme

Stellen Sie alle Hardware-Einstellungen des Transmitters bei der Inbetriebnahme ein, um
zu vermeiden, dass die Transmitterelektronik nach der Installation nicht der
Anlagenumgebung ausgesetzt ist.

Der Transmitter kann entweder vor oder nach der Installation konfiguriert werden. Die
Konfiguration des Transmitters auf dem Prufstand mit Hilfe eines Feldkommunikators, des
AMS Gerate-Managers oder des LOI stellt sicher, dass alle Transmitterkomponenten vor
der Installation funktionsfahig sind.

Der Transmitter kann entweder online oder offline mit einem Feldkommunikator,
einem AMS Gerate-Manager oder dem optionalen LOI (Kopfmontage und Feldmontage)

www.Emerson.com 13
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konfiguriert werden. Wahrend der Online-Konfiguration ist der Transmitter an einen
Feldkommunikator angeschlossen. Die Daten werden in das Arbeitsregister des
Kommunikators eingegeben und direkt an den Transmitter gesendet.

Die Offline-Konfiguration besteht in der Speicherung von Konfigurationsdaten in einem
Feldkommunikator, wahrend er nicht an einen Transmitter angeschlossen ist. Die Daten
werden im nichtvolatilen Speicher gespeichert und kdnne zu einem spateren Zeitpunkt auf

dem Transmitter heruntergeladen.

2.4.1 Konfiguration auf der Arbeitsflache

Zur Konfiguration auf der Arbeitsflache sind eine Stromversorgung, ein Digitalmultimeter
(DMM) und ein Feldkommunikator, AMS Gerate-Manager oder ein LOI - Option M4 -

erforderlich.

Der Anschluss erfolgt gemal3 Abbildung 2-1. Schliel3en Sie die
HART-®*Kommunikationsleitungen an einem beliebigen Abschlusspunkt in der Signal-

Schleife an. Um eine erfolgreiche HART-Kommunikation zu gewahrleisten, muss

ein Widerstand von mindestens 250 Ohm zwischen dem Transmitter und der
Spannungsversorgung vorhanden sein. Schliel3en Sie die Kabel des Feldkommunikators

an den Klemmen hinter den Stromanschlissen (+,-) auf der Oberseite des Gerats an.
Vermeiden Sie, dass die Transmitterelektronik nach der Installation der Anlagenumgebung
ausgesetzt wird, indem Sie alle Transmitter-Jumper wahrend der Inbetriebnahme auf den

Arbeitsflachen einstellen.

Abbildung 2-1: Einschalten des Transmitters fiur die Arbeitsflichen-Konfiguration

Kopfmontage und Feldmontage Tragschienenmontage

D

£k,
=S

]

Feldkommunikator

Spannungsversorgung
2480Q<RL<1100Q
Aufzeichnungsgeriit (optional)
Amperemeter (optional)

mOS N ®m>

Anmerkung
« Der Stromkreis kann an beliebiger Stelle geerdet werden oder ungeerdet bleiben.

+ Ein Feldkommunikator kann an jedem Punkt des Messkreises angeschlossen werden.
Fur eine fehlerfreie Kommunikation muss eine Blrde von 250 bis 1 100 Ohm im

Stromkreis vorhanden sein.

+  Max. Drehnmoment von 6 in-Ib (0,7 N-m).
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2.4.2 Auswahlen eines Konfigurationsgerats

Feldkommunikator

Der Feldkommunikator ist ein tragbares Gerat, das Informationen mit dem

Transmitter vom Kontrollraum, vom Messgerat oder von einem beliebigen
Verdrahtungsabschlusspunkt in der Schleife kommuniziert. Um die Kommunikation zu
erleichtern, schlieBen Sie den Feldkommunikator, der in diesem Handbuch gezeigt wird,
parallel zum Transmitter an (siehe Abbildung 2-1). Hierfur die Messkreisanschlisse auf
der Ruckseite des Feldkommunikators verwenden. Die Anschliisse sind nicht polarisiert.
Schliel3en Sie den seriellen Anschluss oder die Nickel -Cadmium (NiCd)-Ladebuchse
nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen an. Bevor Sie den Feldkommunikator in einer
explosionsgefahrdeten Umgebung anschliel3en, vergewissern Sie sich, daf3 die Gerate
in der Schleife in Ubereinstimmung mit der eigensicheren oder nicht ziindfahigen
Feldverdrahtung installiert sind.

Das Feldkommunikator verfugt Gber zwei Interface-Typen: Traditionelle und Dashboard-
Schnittstellen. Alle Schritte mit einem Feldkommunikator verwenden Dashboard-
Schnittstellen. Abbildung 2-2 zeigt das Device Dashboard-Interface. Wie bereits erwahnt
Systembereitschaft, ist es flr eine optimale Transmitter-Leistung wichtig, dass die neuesten
DDs in den Feldkommunikator geladen werden.

Besuch Sie Emerson.com/Rosemount, um die neueste DD-Bibliothek herunterzuladen.

Den Feldkommunikator durch Drticken der Taste ,ON/OFF” einschalten. Der
Feldkommunikator sucht nach einem HART®-kompatiblem Geréat und zeigt an, wenn der
Anschluss hergestellt ist. Wenn der Feldkommunikator keine Verbindung herstellen kann,
wird angezeigt, dass kein Gerat gefunden wurde. Ist dies der Fall, siehe Stérungsanalyse
und -beseitigung.

Abbildung 2-2: Feldkommunikator Gerate-Dashboard-Schnittstelle

| €= W | B X
644 Temperature:644TT
Online

.2 Configure
3 Service Tools

SAVE

Feldkommunikator-Mentbadume und Funktionstasten finden Sie in Feldkommunikator-
MenUstrukturen und -Funktionstastenfolgen.

AMS Gerate-Manager

Mit einem AMS Gerate-Manager Softwarepaket kénnen Sie Gerate in Betrieb nehmen und
konfigurieren, den Status und die Warnmeldungen tberwachen, Fehler vom Kontrollraum
aus beheben, erweiterte Diagnosen durchfiihren, Kalibrierung verwalten und Aktivitaten
automatisch mit einer einzigen Anwendung dokumentieren.

Die vollstandige Konfigurationsfahigkeit mit dem AMS Gerate-Manager erfordert das
Laden des aktuellsten Device Descriptor (DD) fir dieses Gerat. Den neuesten DD von
Emerson.com/Rosemount oder Fieldcomm.org.
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Anmerkung
Alle in diesem Produkthandbuch aufgefiihrten Schritte mit dem AMS Gerate-Manager
setzen die Verwendung der Version 11.5. voraus.

Bedieninterface (LOI)
« Das Bedieninterface erfordert die Bestellung von Optionscode M4.

« Zum Aktivieren des Bedieninterface eine der Konfigurationstasten driicken. Die
Konfigurationstasten befinden sich auf dem Digitalanzeiger (fur den Zugriff auf das
Bedieninterface den Gehdusedeckel entfernen. Die Funktionalitat der Einstelltasten ist
in Tabelle 2-2 beschrieben und die Anordnung der Einstelltasten ist in Abbildung 2-3
dargestellt).

Bei Verwendung des Bedieninterface zur Konfiguration erfordern zahlreiche Funktionen
das Durchlaufen mehrerer Bildschirmmens. Die eingegebenen Daten werden fiir jeden
einzelnen Bildschirm gespeichert; das Bedieninterface zeigt dies jeweils durch die
blinkende Meldung ,SAVED" (Gespeichert) auf dem Digitalanzeiger an.

Anmerkung

Durch den Zugriff auf das Bedieninterface-Meni wird das Schreiben auf das Gerat
durch ein anderes Hostsystem oder Konfigurationsgerat deaktiviert. Dies muss dem
entsprechenden Bedienpersonal mitgeteilt werden, bevor das Bedieninterface zur
Geratekonfiguration verwendet wird.

Abbildung 2-3: Bedieninterface-Konfigurationstasten

A. Konfigurationstasten

Tabelle 2-2: Tastenfunktionen des Bedieninterface

o o cwTT O EwTT
_ ] [ R ]

L AL L AL

NMIENE T NMOT N

MEN L MENL

NO YES ||| { «

Links Nein SCROLLEN

Rechts Ja EINGABE

www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Betriebsanleitung
00809-0205-4728

Konfiguration
Januar 2023

2.4.3

2.4.4

2.4.5

www.Emerson.com

Bedieninterface-Passwort

Fur das Bedieninterface kann ein Passwort eingegeben und aktiviert werden, um die
Prifung und Modifizierung des Messumformers mittels Bedieninterface zu verhindern.
Das Passwort verhindert jedoch nicht die Konfiguration mittels HART® Feldkommunikator
oder Leitsystem. Das Bedieninterface-Passwort ist ein 4-stelliger Code, der vom Anwender
eingestellt werden muss. Falls das Passwort verloren geht oder vergessen wird, kann

das Master-Passwort ,9307" verwendet werden. Das Bedieninterface-Passwort kann
durch HART Kommunikation mittels Feldkommunikator, AMS Device Manager oder
Bedieninterface konfiguriert und aktiviert/deaktiviert werden.

Einstellen der Schleife auf manuell

Wenn Sie Daten senden oder abfragen, die die Schleife unterbrechen oder den Ausgang
des Transmitters verandern, stellen Sie die Prozessanwendungsschleife auf manuell.
Feldkommunikator, AMS Gerat-Manager oder die Bedienschnittstelle fordert Sie bei Bedarf
auf, den Messkreis auf manuell einzustellen. Durch das Bestatigen dieser Aufforderung
wird die Schleife nicht auf manuell gestellt. Die Aufforderung ist nur eine Erinnerung; Die
Schleife mussen Sie als getrennten Vorgang auf manuell stellen.

Alarmmodus

Im Rahmen des normalen Betriebs Gberwacht jeder Transmitter standig seine eigene
Leistung. Bei dieser automatischen Diagnoseroutine handelt es sich um eine zeitlich
festgelegte Reihe von Prufungen, die kontinuierlich wiederholt werden. Wenn die Diagnose
einen Fehler des Eingangssensors oder einen Fehler in der Elektronik feststellt, schaltet
der Sender seinen Ausgang je nach Stellung des Stérungsmodusschalters auf Low oder
High. Liegt die Sensortemperatur aul3erhalb der Bereichsgrenzen, sattigt der Transmitter
seinen Ausgang auf 3,9 mA bei einer Standardkonfiguration am unteren Ende (3,8 mA bei
Konfiguration fur fir den NAMUR-konformen Betrieb) und 20,5 mA am oberen Ende (oder
NAMUR-konform). Diese Werte kdnnen auch werkseitig oder mit dem Feldkommunikator
individuell konfiguriert werden. Die Werte, auf die der Transmitter seinen Ausgang im
Fehlerfall steuert, hangen davon ab, ob sich der Transmitter auf Standard-, NAMUR-
konformer oder benutzerdefinierter Betrieb befindet. Siehe Rosemount 644 Temperatur-
Transmitter Produktdatenblatt fur Standard- und NAMUR-konforme Betriebsparameter.

Softwaregesteuerte HART-Sperre

Die HART®-Softwaresperre verhindert Anderungen der Transmitter-Konfiguration aus allen
Quellen; alle tber HART vom Feldkommunikator, AM-Gerate-Manager oder dem LOI
angeforderten Anderungen werden zuriickgewiesen. Die HART-Sperre kann nur (iber
HART-Kommunikation eingestellt werden und ist nur im Modus HART Revision 7 verfugbar.
Die HART-Sperre kann mit einem Feldkommunikator oder AMS Gerate-Manager aktiviert
oder deaktiviert werden.

HART Software mit dem Feldkommunikator sperren
Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

Gerate-Dashboard - Funktionstas- 3,21
tenfolge
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HART Software mit dem AMS Gerate-Manager sperren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Unter Manual Setup (Manuelle Einrichtung) die Security (Sicherheit) Registerkarte
wahlen.

3. Wahlen Sie die Lock/Unlock unter der HART Lock (Software) und folgen Sie den
angezeigten Bildschirmaufforderungen.

Konfiguration prifen

Es wird empfohlen,im Prozess die verschiedenen Konfigurationsparameter vor der
Installation zu Uberprufen. Diese Parameter werden fur jedes Konfigurationsgerat im
Einzelnen beschrieben. Je nachdem, welche(s) Konfigurationswerkzeug(e) zur Verfligung
steht/stehen, befolgen Sie die fur das jeweilige Werkzeug aufgefthrten Schritte.

Konfiguration mit dem Feldkommunikator Uberprufen

Die unten aufgefuhrten Konfigurationsparameter Tabelle 2-3 sind die grundlegenden
Parameter, die vor der Installation des Senders Uberpruft werden sollten. A Eine
vollstdndige Liste der Konfigurationsparameter, die mittels dem Feldkommunikator
Uberpruft und konfiguriert werden kénnen befindet sich in Feldkommunikator-
Menustrukturen und -Funktionstastenfolgen. Ein Rosemount 644 Geratebeschreibungen
(DD) muss auf dem Feldkommunikator installiert um die Konfiguration zu Gberprifen.

Uberpriifen Sie die Geratekonfiguration mithilfe der Funktionstastenfolgen in Tabelle 2-3.

Von der HOME (STARTSEITE) geben Sie die Funktionstastenfolgen ein, die unter Tabelle 2-3
gezeigt.

Tabelle 2-3: Gerate-Dashboard-Funktionstastenfolge

Function (Funktion) HART 5 HART 7

Alarm Values (Alarmwerte) 2,2,56 2,2,56

Damping Values (Dampfungs- 2,2,1,5 2,2,1,6

werte)

Lower Range Value (LRV) (Mess- 2,2,55,3 2,2,55,3

anfang)

Upper Range Value (URV) (Mes- 2,2,55,2 2,2,5/5,2

sende)

Primary Variable (Primare Vari- 2,2,55,1 2,2,55,1

able)

Sensor 1 Configuration (Sensor 2,1,1 2,1,1
1 Konfiguration)

Sensor 2 Configuration (Sensor 2,11 2,1,1
2 Konfiguration) (1

Tag (Etikett) 2,2,7,1,1 2,2,7,1,1

Units (Einheiten) 2,2,1,5 2,2,1,4

(1) steht nur zur Verftigung, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wurde.
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Konfiguration mittels AMS Gerate-Manager Uberprufen

Prozedur

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Gerat und wahlen Sie Configuration
Properties (Konfigurationseigenschaften) vom Menu.

2. Die einzelnen Registerkarten mit den jeweiligen Parametern durchblattern, um die
Transmitterkonfiguration zu Uberpruafen.

Konfiguration Uber Bedienschnittstelle (LOI) Uberprifen

Prozedur

1. Eine der Konfigurationstasten driicken, um das Bedieninterface zu aktivieren.

2. Wahlen Sie VIEW CONFIG (KONFIG ANZEIGEN), um die unten genannten Parameter

zu Uberprifen.
3. Die Einstelltasten verwenden, um durch das MenU zu navigieren.

Folgende Parameter mussen vor der Installation tGberpruft werden:
+  Etikett

+ Sensorkonfiguration

+ Einheiten

« Alarm and Saturation Levels (Alarm- und Sattigungswerte)

* Primare Variable

+ Range Values (Messbereichswerte)

«  Dampfung

Uberpriufen des Transmitterausgangs

Bevor Sie weitere Online-Operationen am Transmitter durchfihren, Gberprifen Sie die
digitalen Ausgangsparameter des Transmitters, um sicherzustellen, dass der Transmitter
ordnungsgemal funktioniert und auf die entsprechenden Prozessvariablen konfiguriert
ist.

Uberpriifen oder Einstellen von Prozessvariablen

Das Menu ,Prozessvariablen” zeigt Prozessvariablen, einschlieBlich Sensortemperatur,
Prozent des Bereichs, Analogausgang und Klemmentemperatur. Diese Prozessvariablen
werden kontinuierlich aktualisiert. Die primare Standardvariable ist Sensor 1. Die
sekundare Variable ist standardmaRig die Klemmentemperatur des Transmitters.

Prozessvariablen mit dem Feldkommunikator prifen oder einstellen
Von der HOME (STARTSEITE) aus geben Sie die Funktionstastenschlisselfolge ein.

Gerate-Dashboard Funktionstasten- |3, 2, 1
folge
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Prozessvariablen mit dem AMS Gerate-Manager prifen oder
einstellen
Prozedur

+ Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Gerat und wahlen Sie Service-Tool vom
Menu.
Die Registerkarte Variables (Variablen) zeigt die folgenden Prozessvariablen an:

— Primare, zweite, dritte und vierte Variablen sowie der Analogausgang.
Prozessvariablen mit der Bedienschnittstelle (LOI) prifen oder
einstellen
Prozedur

1. Um die Prozessvariablen aus dem LOI zu Uberpruifen, muss der Benutzer zunachst
das Display so konfigurieren, dass die gewinschten Variablen angezeigt werden
(siehe Konfigurieren des LCD-Displays).

2. Sobald die gewlunschten Geratevariablen ausgewahlt sind, verlassen Sie einfach das
LOI-Menu und sehen sich die wechselnden Werte auf dem Bildschirm an.

Abbildung 2-4: Prozessvariablen mit der Bedienschnittstelle (LOI) priifen oder

einstellen
VIEW CONFIG | | SENSOR 1
ZERO TRIM SENSOR 2* - O
UNITS 0/ NALOG
O RERANGE PV
LOOP TEST AVG
DISPLAY -0 15T GOOD
EXTENDED MENU DIFF
EXIT MENU % RANGE
TERM
MNMAX1*
MNMAX2*
MNMAX3*
MNMAX4*
BACK TO MENU
EXIT MENU

Grundkonfiguration des Transmitters

Der Transmitter muss fir bestimmte Grundvariablen konfiguriert werden, um
betriebsbereit zu sein. In vielen Fallen sind die im Werk konfigurierten Einstellungen
ausreichend. Eine Konfiguration kann erforderlich, wenn der Transmitter nicht konfiguriert
ist oder wenn die Konfigurationsvariablen tberarbeitet werden mussen.
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2.6.1 Zuordnen der HART-Variablen

Mapping (Zuordnen) von HART Variablen mit dem
Feldkommunikator

Das Menu ,Variable Mapping” (Variablenzuordnung) dient zur Anzeige der Reihenfolge der
Prozessvariablen. Die Reihenfolge unten auswahlen, um diese Konfiguration zu andern.
Die Bildschirme zur Konfiguration des Einzelsensoreingangs des Transmitters ermdglichen
die Auswahl der Primarvariablen (PV) und der Sekundarvariablen (SV). Wann der PV-
Bildschirm ausgewdhlt wurde erscheint Snsr 1 dies bitte wahlen.

Die Konfigurationsbildschirme fiir die Dualsensor-Option des Transmitters ermdglichen
die Auswahl der Primare Variable (PV), sekundare Variable (SV), tertidre Variable (TV)

und quartdre Variable (QV). Variable Auswahimdglichkeiten sind Sensor 1, Sensor 2,
Differenztemperatur, Durchschnittstemperatur, Anschlussklemmentemperatur und Nicht
verwendet. Das 4-20 mA-Analogsignal stellt die Primarvariable dar.

Die folgende Funktionstastenfolge von derHOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard Funktionstastenfolge | 2,2,8,6 |

Mapping (Zuordnen) von HART-Variablen mit dem AMS Gerat-
Manager

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf den Transmitter klicken und dann Configure
(Konfigurieren) aus dem Menu auswahlen.

2. Wabhlen Sie im linken Navigationsbereich die Option Manual Setup (Manuelle
Einrichtung) dann gehen Sie auf die HART Registerkarte.

3. Ordnen Sie jede Variable einzeln zu oder verwenden Sie die Methode ,Variablen neu
zuordnen”, die Sie durch den Prozess der Neuzuordnung fuhrt.

4. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

Mapping (Zuordnen) von HART Variablen mittels LOI

Dem Flussdiagram folgen, um die gewunschten zugeordneten Variablen auszuwahlen.

Prozedur

1. Die Tasten SCROLL (Scrollen) und ENTER (Eingeben) verwenden, um die einzelnen
Variablen auszuwahlen.

2. Die Auswahl nach Aufforderung entsprechend der Angabe auf dem Digitalanzeiger
durch Dricken von SAVE (Speichern) speichern.

Siehe Abbildung 2-5 als Beispiel fur eine zugeordnete Variable mittels des LOIs.

www.Emerson.com 21


https://www.emerson.com/global

Konfiguration

Betriebsanleitung

Januar 2023 00809-0205-4728
Abbildung 2-5: Mapping-Variablen mit Bedieninterface (LOI)
VIEW CONFIG
CALIBRAT
ﬁﬁrl\jTSSOR CONFIG DAMPING : RE-MAP PV
RERANGE OVARIABLEMAP |® ‘ RE-MAP 2V
O oo tesT TAG QRE-MAP 3V
DISPLAY ALM SAT VALUES RE-MAP 4V
L @) PASSWORD
EXTENDED MENU
EXIT MENU
2.6.2 Konfigurieren des Sensors bzw. der Sensoren

22

Die Sensorkonfiguration beinhaltet die Einstellung der Informationen fur:
*  Sensortyp

* Anschlussart

+ Einheiten

+  Damping values (Dampfungswerte)

* Sensor-Seriennummer

«  2-Leiter-Offset des Widerstandsthermometers

Die Sensoren mit einem Feldkommunikator konfigurieren

Die Methode zur Konfiguration von Sensoren fihrt Sie durch die Konfiguration aller
erforderlichen Einstellungen, die mit der Konfiguration eines Sensors verbunden sind,
einschlieBlich:

Eine vollstandige Liste der Sensortypen, die mit dem Rosemount 644 Transformer
verfugbar sind und die damit verbundenen Genauigkeitsstufen.

Die folgende Funktionstastenfolge vom HOME (STARTSEITE) Bildschirm aus eingeben:

| Gerate-Dashboard Funktionstastenfolge | 2,1,1 |

Die Sensoren mit dem AMS Gerate-Manager konfigurieren.

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Wahlen Sie im linken Navigationsbereich die Option Manual Setup (Manuelle
Einrichtung) und wéahlen Sie in der Registerkarte Sensor 1 oder Sensor 2 je nach
Bedarf.

3. Wahlen Sie den Sensortyp, den Anschluss, die Einheiten und andere
sensorbezogene Informationen aus den Drop-Down-MenUs auf dem Bildschirm aus.

4. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

Sensoren mittels LOI konfigurieren

Verweis Abbildung 2-6 fur Anleitungen zu wo die Sensorkonfiguration im Menu des LOIs zu
finden ist.
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Abbildung 2-6: Konfigurieren von Sensoren mit LOI

VIEW CONFIG

VIEW S1 CONFIG

VIEWSENSOR |[® VIEW S2 CONFIG*
SENSOR CONFi@ SENSOR CONFIG | @ BACK TO MENU
RERANGE OBACK TO MENU | EXIT MENU
(4] LOOP TEST | EXIT MENU

DISPLAY SENSOR 1 CONFIG
EXTENDED MENU SENSOR 2 CONFIG*
EXIT MENU BACK TO MENU

| EXIT MENU

Anmerkung

Die Konfiguration des Sensors 2 ist nur verfligbar, wenn der Optionscode (S) oder (D)

bestellt wird.

Wenden Sie sich an einen Emerson-Vertreter, um Informationen Uber die
Temperatursensoren, Schutzrohre und Montagezubehor zu erhalten, die Uber Emerson

erhaltlich sind.
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Offset des 2-Leiter-Widerstandsthermometers

Mit der 2-Draht-Offset-Funktion kann der gemessene Leitungsdrahtwiderstand
eingegeben und korrigiert werden, was dazu fuhrt, dass der Transmitter seine
Temperaturmessung um den durch diesen zusatzlichen Widerstand verursachten Fehler
korrigiert. Wegen der Aufgrund des fehlenden Leitungsdrahtausgleichs innerhalb des RTD
sind Temperaturmessungen mit einem 2-Draht-RTD oft ungenau.

Diese Funktion kann als Teil des Sensorkonfigurationsprozesses in dem Feldkommunilator,
dem AMS Gerate-Manager und dem LOI konfiguriert werden.

Die folgenden Schritte ausfihren, um die ordnungsgemafe Verwendung dieser Funktion
zu gewahrleisten:

Prozedur

1. Messen Sie den Leitungswiderstand der beiden RTD-Leitungen nach der Installation
des 2-Draht-RTD und des Transmitters.

2. Zum 2-Leiter-Widerstandsthermometer-Offsetparameter navigieren.

3. Geben Sie den gemessenen Gesamtwiderstand der beiden RTD-Leitungen bei der
Eingabeaufforderung fiir den 2-Draht-Offset ein, um eine korrekte Einstellung zu
gewahrleisten. Der Transmitter passt die gemessene Temperatur an, um den durch
den Aderwiderstand verursachten Fehler zu korrigieren.

2-Draht-Widerstandsthermometer-Offset mit dem
Feldkommunikator einstellen

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

Gerate-Dashboard - Funktionstas- 2, 1,1
tenfolge

2-DrahtWiderstandsthermometer-Offset mit dem AMS Gerate-
Manager einstellen

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Wabhlen Sie im linken Navigationsbereich die Option Manual Setup (Manuelle
Einrichtung) und wahlen Sie in der Registerkarte den Sensor 1 oder Sensor 2 je
nach Bedarf. Suchen Sie das 2-Draht-Offset-Textfeld und geben Sie den Wert ein.

3. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.
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Einstellen der Ausgangseinheiten

Die Einheiten kénnen flr eine Reihe verschiedener Parameter im Rosemount 644
Transmitter konfiguriert werden. Einzelne Einheiten kénnen konfiguriert werden fir:

* Sensor 1

* Sensor 2

* Anschlussklemmentemperatur
+ Differenztemperatur

« Durchschnittstemperatur

+ First-Good-Temperatur

Jedem der Basisparameter und den aus diesen Werten berechneten Ergebnissen kann
eine Mal3einheit zugeordnet werden. Stellen Sie den Transmitterausgang auf eine der
folgenden technische Einheiten ein:

* Celsius

*  Fahrenheit

* Rankine
+  Kelvin

+ Ohm

«  Millivolt

Ausgangsgrenzwerte mit dem Feldkommunikator einstellen
Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

HART 5 HART 7

Gerate-Dashboard Funktionstasten 2,2, 1,4 2,2,1,5

Einstellen der Ausgangsgrenzwerte mit dem AMS Gerate-
Manager

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen. Die
Einheitenfelder fur verschiedene Variablen sind Gber die Registerkarten der
manuellen Einstellungen verteilt, klicken Sie sich durch die Registerkarten und
andern Sie die gewtinschten Einheiten.

3. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.
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Ausgangsgrenzwerte mit dem Bedieninterface (LOI) einstellen

Siehe Abbildung unten, wo die Konfiguration der Einheiten im Menu des Bedieninterface
zu finden ist.

Abbildung 2-7: Konfigurieren von Geraten mit LOI

I e PR T
SENSOR CONFIG | SENSOR 1 UNITS DEG R UNITS
UNITS © | QSENSOR2 UNITS® O, VN UNITS

0 RERANGE DIFF UNITS* MV UNITS
LOOP TEST AVERAGE UNITS*

OHM UNITS
DISPLAY 1ST GOOD UNITS** BACK TO MENU
EXTENDED MENU BACK TO MENU EXIT MENU
EXIT MENU EXIT MENU

* Nur erhaltlich, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wird.

** Nur verfugbar, wenn die Optionscodes (S) und (DC) zusammen, oder die Optionscodes
(D) und (DC) zusammen bestellt werden.

Anmerkung
Die Liste der Auswahlmaglichkeiten fur Units (Einheiten) nach dem primaren Menu hangt
von Ihren Sensorkonfigurationseinstellungen ab.

Dual-Sensor-Optionen konfigurieren

Die Dual-Sensor-Konfiguration befasst sich mit den Funktionen, die mit einem
Transmitter verwendet werden konnen der Uber Dual-Sensor-Eingange verfigt. Bei dem
Rosemount 644 Transmitter handelt es sich um folgende Funktionen:

+ Differenztemperatur
* Durchschnittstemperatur

+  Hot Backup™ und Sensor-Driftalarm-Diagnose (Optionscode DC erforderlich)
— First-Good-Temperatur (erfordert Optionen S und DC, oder Optionen D und DC)

Differenztemperatur konfigurieren

Der Rosemount 644 Transmitter, der fUr zwei Sensoren bestellt und konfiguriert wurde,
kann zwei beliebige Eingange akzeptieren und die Differenztemperatur zwischen ihnen
anzeigen. Konfigurieren Sie den Transmitter mit den folgenden Verfahren, um die
Messung der Differenztemperatur durchzufihren.

Anmerkung

Bei diesem Verfahren wird davon ausgegangen, dass die Differenztemperatur eine
berechnete Ausgabe des Gerats ist, aber sie wird nicht als primare Variable neu
zugewiesen. Wenn der Differenzwert die primare Variable des Transmitters sein soll, siehe
Zuordnen der HART-Variablen um ihn auf PV festzulegen.
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Konfiguration der Differenztemperatur mit dem
Feldkommunikator konfigurieren

Von der HOME (STARTSEITE) aus geben Sie die Funktionstastenschlisselfolge ein.

| Gerate-Dashboard Schnelltasten | 2,2,3,1 |

Konfiguration der Differenztemperatur mit AMS Gerate-
Manager konfigurieren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfenster Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.

3. Auf der Registerkarte Calculated Output (berechnete Ausgabe) finden Sie das
Gruppenfeld Differential Temperature (Differenztemperatur) Kastchen

4. Wahlen Sie Einheiten und Dampfungseinstellung aus und dann wahlen Sie Apply
(Anwenden).

Konfiguration der Differenztemperatur mittels LOI
konfigurieren
Um die Differenztemperatur am LOI zu konfigurieren, mussen die Einheiten und

Dampfungswerte separat eingestellt werden. Siehe Abbildungen unten fur, wo sie zu
finden sind diese im Menu.

Abbildung 2-8: Konfigurieren von Differenzdruckeinheiten mit LOI

VIEW CONFIG li CHANGE ALL DEG C UNITS
SENSOR CONFIG ‘ SENSOR 1 UNITS DEG F UNITS
UNITS © QSENSOR 2 UNITS* | —— OEEEV:T\JU’\:\HTS
© RERANGE DIFFRNTL UNITS* |© UNITS
LOOP TEST AVERAGE UNITS* g\H’“;”E‘J"\TJﬁ S
DISPLAY 15T GOOD UNITS**
EXTENDED MENU BACK TO MENU BACK TO MENU
EXIT MENU EXIT MENU EXIT MENU

* Nur erhaltlich, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wird.

** Nur verfugbar, wenn die Optionscodes (S) und (DC) zusammen, oder die Optionscodes
(D) und (DC) zusammen bestellt werden.

27


https://www.emerson.com/global

Konfiguration Betriebsanleitung
Januar 2023 00809-0205-4728

Abbildung 2-9: Konfigurieren der Differenzdruckdampfung mit Bedieninterface (LOI)

VIEW CONFIG li CALIBRAT — | PV DAMP
SENSOR CONFIG DAMPING () SENSOR 1 DAMP
UNITS O QVARIABLE MAP OSENSOR 2 DAMP*
0 RERANGE TAG DIFFRNTL DAMP*
LOOP TEST ALARM SAT VALUES AVERAGE DAMP*
DISPLAY PASSWORD 1ST GOOD DAMP**
EXTENDED MENU BACK TO MENU
EXIT MENU EXIT MENU

* Nur erhaltlich, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wird.

** Nur verfugbar, wenn die Optionscodes (S) und (DC) zusammen, oder die Optionscodes
(D) und (DC) zusammen bestellt werden.

2.7.2 Durchschnittstemperatur konfigurieren

Der Rosemount 644 Transmitter, der flr zwei Sensoren bestellt und konfiguriert wurde,
kann die Durchschnittstemperatur von zwei beliebigen Eingangen ausgeben und anzeigen.
Konfigurieren Sie den Transmitter mit den folgenden Verfahren, um die Messung der
Durchschnittstemperatur durchzufuhren:

Anmerkung

Bei diesem Verfahren wird davon ausgegangen, dass die Durchschnittstemperatur eine
berechnete Ausgabe des Gerats ist, aber sie wird nicht als primare Variable neu
zugewiesen. Wenn der Mittelwert die primare Variable des Transmitters sein soll, siehe
Zuordnen der HART-Variablen um ihn auf PV festzulegen.

Konfigurieren der Durchschnittstemperatur mit dem
Feldkommunikator

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

Gerate-Dashboard - Funktionstas- 2,2,33
tenfolge

Temperaturmittelwert mit AMS Gerate-Manager konfigurieren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.

3. Auf der Registerkarte Calculated Output (berechnete Ausgabe) finden Sie das
Kastchen fur die Gruppenfeld-Durchschnittstemperatur.

4. Wahlen Sie Einheiten und Dampfungseinstellung aus und dann wahlen Sie Apply
(Anwenden).
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Konfigurieren der Durchschnittstemperatur mit dem LOI

Prozedur

Um die Durchschnittstemperatur auf dem LOI zu konfigurieren, missen die Einheiten
und Dampfungswerte separat eingestellt werden. Mittels Verweis Abbildung 2-10 und
Abbildung 2-11 finden Sie unten finden Sie diese im Mend.

Abbildung 2-10: Konfigurieren Durchschnittlicher Einheiten mit LOI

VIEW CONFIG |— CHANGE ALL DEG C UNITS
SENSOR CONFIG o SENSOR 1 UNITS DEG F UNITS
UNITS [ SENSOR 2 UNITS* QPDECG RUNITS

0 RERANGE DIFFRNTL UNITS* KELVIN UNITS
LOOP TEST AVERAGE UNITS* |{® MV UNITS
DISPLAY 1ST GOOD UNITS** OHM UNITS
EXTENDED MENU BACK TO MENU BACK TO MENU
EXIT MENU EXIT MENU EXIT MENU

* Nur erhaltlich, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wird.

** Nur verfugbar, wenn die Optionscodes (S) und (DC) zusammen, oder die
Optionscodes (D) und (DC) zusammen bestellt werden.

Abbildung 2-11: Konfigurieren der durchschnittlichen Dampfung mit
Bedieninterface (LOI)

VIEW CONFIG I— CALIBRAT — [ PVDAMP
SENSOR CONFIG DAMPING (1) SENSOR 1 DAMP
UNITS O VARIABLE MAP © SENSOR 2 DAMP*

@ RERANGE TAG DIFFRNTL DAMP*
LOOP TEST ALARM SAT VALUES AVERAGE DAMP*
DISPLAY PASSWORD 1ST GOOD DAMP**
EXTENDED MENU BACK TO MENU
EXIT MENU EXIT MENU

* Nur erhaltlich, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wird.

** Nur verfugbar, wenn die Optionscodes (S) und (DC) zusammen, oder die
Optionscodes (D) und (DC) zusammen bestellt werden.

Anmerkung

Wenn Sensor 1 und/oder Sensor 2 ausfallen sollten, wahrend PV fir
Durchschnittstemperatur konfiguriert und Hot Backup™ ist nicht aktiviert, geht der
Transmitter in Alarmbereitschaft. Aus diesem Grund wird empfohlen, wenn PV der
Sensordurchschnitt (Sensor) Average ist, dass Hot Backup aktiviert wird, wenn Dual-
Element-Sensoren verwendet werden oder wenn zwei Temperaturmessungen am
selben Punkt des Prozesses vorgenommen werden. Wenn ein Sensorausfall bei
aktivierter Hot-Backup-Funktion auftritt, wahrend PV auf Sensormittelwert eingestellt
ist, konnen drei Szenarien auftreten:

— Wenn Sensor 1 ausfallt, wird der Durchschnittswert nur von Sensor 2, dem
Arbeitssensor, gemessen.

— Wenn Sensor 2 ausfallt, wird der Durchschnittswert nur von Sensor 1, dem
Arbeitssensor, gemessen.
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— Wenn beide Sensoren gleichzeitig ausfallen, geht der Transmitter in den
Alarmzustand Giber und der (Uber HART®) verfiigbare Status gibt an, dass sowohl
Sensor 1 als auch Sensor 2 ausgefallen sind.
In den ersten beiden Szenarien ist das 4-20-mA-Signal nicht unterbrochen und der
Status der dem Leitsystem (Uber HART) zur Verfligung steht, gibt an, welcher Sensor
ausgefallen ist.
2.7.3 Konfiguration der Hot Backup-Funktion

30

Die Hot Backup™-Funktion konfiguriert den Transmitter so, dass er automatisch Sensor 2
als primaren Sensor verwendet, wenn Sensor 1 ausfallt. Wenn Hot Backup aktiviert ist,
muss die primare Variable (PV) entweder ,first good” oder ,average” sein. Siehe Hinweis fiir
Details zur Verwendung von Hot Backup, wenn PV auf Sensor-Durchschnitt eingestellt ist.

Sensoren 1 oder 2 kdnnen als sekundare Variable (SV), tertiare Variable (TV) oder quartarer
Variabler (QV) abgebildet sein. Im Falle eines Ausfalls der Primarvariablen (Sensor 1) geht
der Transmitter in den Hot-Backup-Modus und Sensor 2 wird der PV. Das 4-20 mA-Signal
wird nicht unterbrochen, und dem Leitsystem wird Gber HART® der Status angezeigt, dass
Sensor 1 ausgefallen ist. Falls ein Digitalanzeiger angeschlossen ist, zeigt dieser den Status
des ausgefallenen Sensors an.

Wenn Sensor 2 ausfallt, Sensor 1 aber noch ordnungsgemaf3 funktioniert, meldet der
Transmitter weiterhin das analoge 4-20-mA-Ausgangssignal PV, wahrend der Status des
Steuersystems Uber HART verfugbar ist, und anzeigt, dass Sensor 2 ausgefallen ist.

Zuruicksetzen von Hot Backup

Wenn im Hot Backup™ Betriebsmodus Sensor 1 ausfallt und Hot Backup initiiert wurde,
geht der Transmitter nicht zurtick zu Sensor 1, um die 4-20 mA-Analogsteuerung zu
steuern. Der Ausgang wird gesteuert, bis der Hot Backup-Modus durch erneutes Aktivieren
Uber HART®, Giber das LOI oder durch kurzes Ausschalten des Transmitters.zuriickgesetzt
wird.

Hot Backup mit dem Feldkommunikator konfigurieren

Der Feldkommunikator fuhrt Sie durch eine Methode zur korrekten Konfiguration der
notwendigen Elemente der Hot Backup-Funktion.

Von der HOME (STARTSEITE) aus geben Sie die Funktionstastenschlisselfolge ein.

Gerate-Dashboard Schnelltasten 2,1,5 |

Hot Backup mit AMS Gerate-Manager konfigurieren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.
3. Auf der Registerkarte ,Diagnostik” finden Sie das Gruppenfeld Hot Backup.

4. Wahlen Sie die Schaltflache Configure Hot Backup (Hot-Backup konfigurieren)
oder Reset Hot Backup (Hot-Backup zuriicksetzen) abhangig von der gewlinschten
Funktion und gehen Sie die gefiihrten Schritte durch.

5. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.
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Hot Backup mittels LOI konfigurieren

Um das Hot Backup™ auf dem LOI zu konfigurieren, aktivieren Sie den Modus und legen
Sie die PV-Werte fest. Informationen, wo diese im Menu zu finden sind, der Abbildung 2-12
entnehmen.

Abbildung 2-12: Hot Backup mit dem LOI konfigurieren

o T HOT BACK MODE
HOT BACK PV
VIEW CONFIG DAMPING ‘ HOT BAGK RESET
SENSOR CONFIG O VARIABLE MAP [V
i yAR j BACK TO MENU
EXIT MENU
O RERANGE ALM SAT VALUES
LOOP TEST PASSWORD
DISPLAY Py SIMULATE
EXTENDED MENU [ HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG*1 ®
DRIFT ALERT**

* Nur erhaltlich, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wird.

** Nur verfugbar, wenn die Optionscodes (S) und (DC) zusammen, oder die Optionscodes
(D) und (DC) zusammen bestellt werden.

Informationen zur Verwendung von Hot Backup mit HART Tri-Loop (Tri-Loop)” siehe
Verwendung des Transmitters mit einem DEM HART Tri-Loop.

Konfiguration des Sensodriftalarms

Mit dem Befehl Sensordriftalarm kann der Transmitter ein Warnflag setzen (iber HART)
oder einen analogen Alarm auslésen, wenn die Temperaturdifferenz zwischen Sensor 1
und Sensor 2 einen benutzerdefinierten Grenzwert Uberschreitet.

Diese Funktion ist nltzlich, wenn dieselbe Prozesstemperatur mit zwei Sensoren gemessen
wird, idealerweise bei Verwendung eines Dual-Element-Sensors. Wenn der Sensordrift-
Alarmmodus aktiviert ist, legt der Benutzer die maximal zulassige Differenz in technischen
Einheiten zwischen Sensor 1 und Sensor 2 ein. Wenn diese maximale Differenz
Uberschritten wird, wird ein Warnflag fur die Sensordrift gesetzt.

Obwohl die Standardeinstellung WARNUNG ist, kann der Benutzer bei der Konfiguration
des Transmitters fur den Sensordriftalarm auch festlegen, dass der Analogausgang des
Transmitters auf ALARM schaltet, wenn eine Sensorabweichung festgestellt wird.

Anmerkung

Mit der Dual-Sensor-Konfiguration im Rosemount 644 Transmitter unterstutzt der
Transmitter die Konfiguration und gleichzeitige die Verwendung von Hot Backup und
Sensordriftalarm. Wenn ein Sensor ausfallt, schaltet der Transmitter den Ausgang auf den
verbleibenden guten Sensor. Sollte die Differenz zwischen den beiden Sensormesswerten
den konfigurierten Schwellenwert tbersteigt, gibt das AO einen Alarm aus, der die
Sensordrift anzeigt. Die Kombination aus Sensordriftalarm und Hot Backup verbessert die
Sensor-Diagnoseabdeckung und erhalt gleichzeitig ein hohes MaR an Verfugbarkeit. Siehe
Rosemount 644 FMEDA-Bericht fur die Auswirkungen auf die Sicherheit.
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Konfigurieren des Sensordriftalarms mit dem
Feldkommunikator

Der Feldkommunikator fuhrt Sie durch eine Methode zur korrekten Konfiguration der
erforderlichen Elemente einer Sensordrift-Warnfunktion.

Gehen Sie auf die HOME (STARTSEITE) und geben Sie den Funktionstastenschlissel ein.

| Gerate-Dashboard Funktionstasten | 2,1,6 |

Sensordriftalarm mit AMS Gerdte-Manager konfigurieren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. In der Registerkarte Diagnostics (Diagnostik) finden Sie das Gruppenfeld Sensor
Drift Alert (Sensordriftalarm).

3. Wahlen, um den Enable (Aktivieren) zu Mode (Modus) und geben Sie die Werte
fur Units (Einheiten), Threshold (Schwellenwert) und Damping (Ddmpfung) vom
Drop-Down-Men ein oder wahlen Sie die Taste Configure Sensor Drift Alert
(Sensordriftalarm konfigurieren) und folgen Sie den Schritten.

4. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

Sensordriftalarm mit LOI konfigurieren

Um den Driftalarm des Sensors am LOI zu konfigurieren, aktivieren Sie den Modus, stellen
Sie dann PV, Driftgrenze und Wert fir die Dampfung des Driftalarms separat ein. Siehe
Abbildung unten fir, wo sie zu finden sind diese im Menu.

Abbildung 2-13: Konfigurieren des Sensordriftalarms mit LOI

CALIBRAT
VIEW CONFIG DAMPING DRIFT MODE
SENSOR CONFIG VARIABLE MAP DRIFT LIMIT

0 DRIFT UNITS

UNITS

e OpriFT DAMP

© RERANGE ALM SAT VALUES BACK TO MENU

DISPLAY EAOSVIORD EXIT MENU
DISPLAY o SIMULATE
EXTENDED MENU | HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG**

DRIFT ALERT* ®

* Nur erhaltlich, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wird.

** Nur verfugbar, wenn die Optionscodes (S) und (DC) zusammen, oder die Optionscodes
(D) und (DC) zusammen bestellt werden.

Anmerkung

Um die Aktivierung der Option Driftalarm fur die WARNUNG durchzufuhren (Uber die
HART-Kommunikation) setzen Sie eine Kennzeichnung (Flag), wenn die maximale zuldssige
Differenz zwischen Sensor 1 und Sensor 2 Uberschritten wird. Damit das Analogsignal des
Transmitters in den ALARM-Zustand Ubergeht, wenn ein Driftalarm erkannt wird, wahlen
Sie wahrend des Konfigurationsvorgang Alarm.
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Gerateausgange konfigurieren

Neueinstellen des Transmitters

Durch die Neueinstellung des Transmitters wird der Messbereich auf die Grenzen der
erwarteten Messwerte fur eine bestimmte Anwendung eingestellt. Die Einstellung des
Messbereichs auf die Grenzen der erwarteten Messwerte maximiert die Leistung des
Transmitters; der Transmitter ist am genauesten wenn er innerhalb des fir die Anwendung
erwarteten Temperaturbereichs betrieben wird.

Der Bereich der erwarteten Messwerte wird durch den unteren Bereichswert (LRV) und
den oberen Bereichsendwert (URV) definiert. Die Werte des Transmitters kdnnen so oft wie
notig zurtckgesetzt werden, um veranderten Prozessbedingungen Rechnung zu tragen.
Fir eine vollstandige Auflistung der Bereichs- und Sensorgrenzwerte.

Anmerkung

Die Neueinstellungsfunktionen dirfen nicht mit den Abgleichsfunktionen verwechselt
werden. Obwohl die Bereichsumschaltung wie bei der konventionellen Kalibrierung einen
Sensoreingang an einen 4-20 mA-Ausgang anpasst, hat sie keinen Einfluss auf die
Interpretation des Eingangs durch den Transmitter.

Wahlen Sie aus einer von drei Methoden, um den Transmitter neu zu bewegen.

Den Transmitter mit einem Feldkommunikator neu ausrichten
Gehen Sie auf die HOME (STARTSEITE) und geben Sie den Funktionstastenschlissel ein.

Messanfang Messende

Gerate-Dashboard Funktionstastenfolge 2,2,55,3 2,2,55,2

Den Transmitter mit dem AMS Gerat-Manager neu ausrichten.

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.

3. Auf der Registerkarte Analog Output (Analogausgang) finden Sie die
Konfigurationsgruppe der Primarvariablen.

4. Andern Sie die Werte fiir das Upper Range Value (Messende) und Lower Range
Value (Messanfang) nach ihren Wiinschen.

5. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

Transmitter mit LOI neu ausrichten
In der folgenden Abbildung finden Sie den Pfad fiir die Bereichswertkonfiguration auf LOI.
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Abbildung 2-14: Neuausrichtung des Transmitters mit LOI

VIEW CONFIG ENTER VALUES (]

SENSOR CONFIG ©BACK TO MENU T,
UNITS JEXIT MENU | URY
O RERANGE Ogack To MENU
LOOP TEST | EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU [®
EXIT MENU

2.8.2 Dampfung

Die Dampfungsfunktion verandert die Reaktionszeit des Transmitters, um Schwankungen
in den Ausgangswerten zu glatten, die durch schnelle Anderungen des Eingangs
verursacht werden. Bestimmen Sie die geeignete Dampfungseinstellung auf

der Grundlage der erforderlichen Reaktionszeit, der Signalstabilitdt und anderer
Anforderungen an die Schleifen-Dynamik des Systems. Der Standard-Dampfungswert
betragt 5,0 Sekunden und kann auf einen beliebigen Wert zwischen 1 und 32 Sekunden
zuruckgesetzt werden.

Der fur die Dampfung gewahlte Wert beeinflusst die Ansprechzeit des Transmitters.

Bei Einstellung auf Null (deaktiviert), ist die Dampfungsfunktion ausgeschaltet und

der Transmitterausgang reagiert auf Anderungen des Eingangs so schnell, wie es der
intermittierende Sensoralgorithmus erlaubt. Eine Erh6hung des Dampfungswerts erhéht
die Reaktionszeit des Transmitters.

Bei aktivierter Dampfung misst der Transmitter, wenn die Temperaturanderung innerhalb
von 0,2 Prozent liegt, die Anderung des Eingangs alle 500 Millisekunden (bei einem
einzelnen Sensorgerat) und gibt Werte entsprechend der folgenden Verhaltnisse aus:

Damped valbe = (N — P)x(gg ; Z) +P
P= vorheriger gedampfter Wert
N= neuer Sensorwert
T= Dampfungszeitkonstante
U= Aktualisierungsrate

Bei dem Wert, auf den die Dampfungszeitkonstante eingestellt ist, liegt der
Transmitterausgang bei 63 Prozent der Eingangsanderung und nahert sich weiter dem
Eingang gemaR der obigen Dampfungsgleichung.

Wenn zum Beispiel Abbildung 2-15 die Temperatur innerhalb von 0,2 Prozent der
Sensorgrenzwerte schrittweise von der Sensorgrenzwerte - von 100 auf 110 Grad und die
Dampfung ist auf 5,0 Sekunden eingestellt ist, berechnet und meldet der Transmitter alle
500 Millisekunden einen neuen Messwert unter Verwendung der Dampfungsgleichung.
Bei 5,0 Sekunden gibt der Transmitter 106,3 Grad aus, das sind 63 Prozent der
Eingangsanderung. und der Ausgang nahert sich weiter der Eingangskurve gemaf der
obigen Gleichung.

Informationen Uber die Dampfungsfunktion, wenn die Eingangsédnderung gréRer ist als 0,2
Prozent der Sensorgrenzwerte, finden Sie unter Intermittierende Sensorerkennung.
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Abbildung 2-15: Anderung des Ausgangs nach Anderung des Eingangs, bei einer
Dampfung von 5 Sekunden

1100 A - - Ak Ak -hA-— A A k- A- Ak —h - k- A Ak —hk-h-A
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Die Dampfung kann auf eine Vielzahl von Parametern des Rosemount 644 Transmitter
angewandt werden. Variablen, die gedampft werden kdnnen, sind:

* Primarvariable (PV)

* Sensor 1

* Sensor 2

« Differenztemperatur

* Durchschnittstemperatur

* First-Good-Temperatur

Anmerkung
Die nachstehenden Anweisungen beziehen sich nur auf die Dampfung der Priméarvariable

(PV).
Dampfungswert mit dem Feldkommunikator einstellen

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:
HART 5 HART 7

Gerate-Dashboard Funktionstasten 2,2,1,5 2,2,1,6

Dampfungswert mit AMS Gerate-Manager einstellen

Prozedur
1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)

wahlen.
Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.

Auf der Registerkarte Sensor 1 das Gruppenfeld ,Setup” (Einrichtung) suchen.
Damping Value auf die gewinschte Einstellung setzen.
. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

oA W oN
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Dampfungswert liber Bedieninterface (LOI) einstellen
Siehe Abbildung unten, um den Pfad der Dampfungskonfiguration auf den LOI
einzustellen.
Abbildung 2-16: Dampfungswert Uber Bedieninterface (LOI) einstellen
SENSOR CONFIG o ‘ DAMPING ) SENSOR 1 DAMP
UNITS QVARIABLE MAP © SENSOR 2 DAMP*
@ RERANGE TAG DIFFRNTL DAMP*
LOOPTEST ALM SAT VALUES AVERAGE DAMP*
DISPLAY PASSWORD 1ST GOOD DAMP**
EXTENDED MENU BACK TO MENU
EXIT MENU EXIT MENU
2.8.3 Konfigurieren von Alarm- und Sattigungswerten

36

Beim normalen Betrieb gibt der Transmitter den Ausgang in Abhangigkeit von Messungen
zwischen dem unteren und oberen Sattigungswert aus. Wenn die Temperatur die
Sensorgrenzwerte Uberschreitet oder wenn der Ausgang den unteren oder oberen
Sattigungswert unter- bzw. Uberschreitet, wird der Ausgang auf den jeweiligen
Sattigungswert beschrankt.

Der Transmitter fuhrt automatisch und fortlaufend Selbstiberwachungsroutinen durch.
Wenn die Selbstdiagnose eine Stérung entdeckt, wird der Ausgang vom Transmitter
basierend auf der Position des Alarmschalters auf einen konfigurierten Alarmwert gesetzt.
Die Einstellungen fiir Alarm und Séttigung erméglichen das Anzeigen und Andern der
Alarmeinstellungen (Hoch oder Niedrig) und der Sattigungswerte.

Die bei einer Storung gesetzten Alarm- und Sattigungswerte kénnen mit einem
Feldkommunikator, AMS Device Manager oder Bedieninterface konfiguriert werden. Fur
kundenspezifische Werte bestehen die folgenden Einschrankungen:

« Der Wert fur Niedrigalarm muss unter dem Wert fUr niedrige Sattigung liegen.
* Der Wert fir Hochalarm muss Uber dem Wert fur hohe Sattigung liegen.

+ Die Alarm- und Sattigungswerte missen um mindestens 0,1 mA voneinander
abweichen.

Wenn diese Konfigurationsregel verletzt wird, gibt das Konfigurationsgerat eine
Fehlermeldung aus.

Die gebrauchlichen Alarm- und Sattigungswerte sind in der Tabelle weiter unten zu finden.

Tabelle 2-4: Rosemount Alarm- und Sattigungswerte

Physikalische Einheiten - mA Min. Max. Rosemount | NAMUR
Hochalarm 21 23 21,75 21,0
Niedrigalarm(" 3,5 3,75 3,75 3,6
Hohe Sattigung 20,5 20,9 20,5 20,5
Niedrige Sattigung™ 3,70 39 3,9 3,8

(1) 0,1 mA Abstand ist zwischen den Werten fiir Niedrigalarm und niedrige Sdttigung

erforderlich.
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(2) Transmitter fiir Tragschienenmontage haben eine maximale hohe Séttigung von 0,1
mA unter der Hochalarmeinstellung, mit einem Maximalwert von 0,17 mA unter dem
Hochalarm-Maximalwert.

(3) Transmitter fiir Tragschienenmontage haben eine minimale niedrige Séttigung von 0,1
maA tiber der Niedrigalarmeinstellung, mit einem Mindestwert von 0,1 mA tiber dem
Niedrigalarm-Mindestwert.

Anmerkung

Transmitter, die auf die HART Multidrop-Betriebsart eingestellt sind, senden alle Alarm-
und Sattigungswerte digital; Sattigungs- und Alarmbedingungen haben keinen Einfluss auf
den Analogausgang.

Alarm- und Sattigungswerte mit dem Feldkommunikator
konfigurieren

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 2,2,56

Alarm- und Sattigungswerte mit AMS Gerate-Manager
konfigurieren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.

3. Auf der Registerkarte Analog Output (Analogausgang) das Gruppenfeld ,Alarm and
Saturation Levels” (Alarm- und Sattigungswerte) suchen.

4. Die gewulnschten Werte fur ,High Alarm” (Hochalarm), ,High Saturation” (Hohe
Sattigung), ,Low Saturation” (Niedrige Sattigung) und ,Low Alarm” (Niedrigalarm)
eingeben.

5. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

Konfigurieren der Alarm- und Sattigungswerte mit LOI

Siehe unten Abbildung 2-17. Sie finden den Alarm-Konfigurationspfad des Sattigungswerts
auf dem Bedienschnittstelle.

Abbildung 2-17: Konfigurieren der Alarm- und Sattigungswerte mit LOI

CALIBRAT
SENSOn Con | pawpiNG | | NavoRVAGES
ﬁlﬂTssOR conrie OVARIABLE MAP ‘ ©@OTHER VALUES
TAG
RERANGE ALM SATVALUES |® | e
LOOP TEST PASSWORD
DISPLAY o SIMULATE
EXTENDED MENU | HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG**
DRIFT ALERT**

* Nur erhaltlich, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wird.

** Nur verfugbar, wenn die Optionscodes (S) und (DC) zusammen, oder die Optionscodes
(D) und (DC) zusammen bestellt werden.
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Konfigurieren des LCD-Displays

Der Konfigurationsbefehl ,Digitalanzeiger (LCD)" erméglicht die individuelle Anpassung
des Digitalanzeigers. Der Digitalanzeiger wechselt zwischen den ausgewdhlten Elemente.
Jedes Element wird mit einem Drei-Sekunden-Intervall angezeigt.

Sensor 1 *  Prozent vom Messbereich
Sensor 2 * Anschlussklemmentemperatur
Analog output (Analogausgang) *  Min. und Max. 1
Primarvariable *  Min. und Max. 2
Durchschnittstemperatur *  Min. und Max. 3
First-Good-Temperatur *  Min.und Max. 4

Differenztemperatur

Referenz Abbildung 2-18, um die Unterschiede zwischen der LCD-Anzeige und den LOI-
Optionen des Transmitters aufzurufen.

Abbildung 2-18: LOI (Bedienschnittstelle) und LCD (Digitalanzeiger)

LCD display
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Digitalanzeiger mit dem Feldkommunikator konfigurieren
Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Geréate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 2,1,4 |

Digitalanzeiger mit AMS Gerate-Manager konfigurieren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.

Anmerkung

Auf der Registerkarte Display befindet sich ein Gruppenfeld mit allen verfugbaren
Variablen, die angezeigt werden kénnen.

3. Markieren und deaktivieren Sie die gewlnschten Anzeigevariablen, wobei ein
markiertes Kastchen anzeigt, dass die Variable angezeigt werden soll.
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4. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

Digitalanzeiger mit LOI konfigurieren

Verweis Abbildung 2-19 zum Auffinden der LCD-Anzeige Wert-Konfigurationspfad auf dem
LOI zu finden.

Abbildung 2-19: Konfigurieren des LCD-Displays mit dem LOI

[ || SENSOR1
VIEW CONFIG SENSOR 2*
SENSOR CONFIG oANALOG
UNITS PV
o RERANGE AVG*
LOOP TEST 15T GOOD*
DISPLAY - @ DIFF*
EXTENDED MENU % RANGE
EXIT MENU TERM
MNMAX1*
MNMAX2*
MNMAX3*
MNMAX4*
BACK TO MENU
EXIT MENU

*Nur lieferbar bei Bestellung mit Optionscode (S) oder (D).

Gerateinformationen eingeben

Greifen Sie online auf die Informationsvariablen des Transmitters zu, indem

Sie den Feldkommunikator oder ein anderes geeignetes Kommunikationsgerat
verwenden. Es folgt eine Liste der Transmitter-Informationsvariablen, einschliel3lich
der Geratekennungen, werkseitig eingestellter Konfigurationsvariablen und anderer
Informationen.

Kennzeichnung, Datum, Beschreibung und Nachricht

Kennzeichnung, Datum, Deskriptor und Nachricht sind Parameter, die die Identifizierung
des Transmitters in grof3en Installationen ermdglichen.

Die Tag (Kennzeichnungs)-Variable ist der einfachste Weg zur Identifizierung und
Unterscheidung zwischen verschiedenen Transmittern in Umgebungen mit mehreren
Transmittern. Es dient der elektronischen Kennzeichnung von Transmittern entsprechend
den Anforderungen der Anwendung zu kennzeichnen. Die definierte Kennzeichnung

wird automatisch angezeigt, wenn der HART®-basierende Kommunikator Kontakt mit
dem Transmitter beim Einschalten herstellt. Die Kennzeichnung besteht aus bis zu acht
Zeichen und die ,lange” Kennzeichnung (ein Parameter, der mit dem HART 6 und 7
Protokoll eingefuhrt wurde) wurde auf 32 Zeichen erweitert. Keiner der Parameter hat
Auswirkungen auf die Messwerte der Primarvariablen des Transmitters, sie sind nur fur
Informationszwecke gedacht.

Das Date (Datum) ist eine benutzerdefinierte Variable, um einen Platz zum Speichern des
Datums der letzten Revision der Konfigurationsinformationen zu Verfigung zu stellen.
Sie hat keinen Einfluss auf den Betrieb des Transmitters oder des HART-basierten
Kommunikators.
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Die Descriptor (Deskriptor)-Variable bietet ein ldngeres, benutzerdefiniertes elektronisches
Etikett zur Unterstitzung einer spezifischeren Transmitter-Identifikation als mit einer
Kennzeichnung. Der Deskriptor kann bis zu 16 Zeichen lang sein und hat keinen Einfluss
auf den Betrieb des Transmitters oder des HART-basierten Kommunikators.

Die Message (Nachricht)-Variable liefert die spezifischste benutzerdefinierte
Identifizierung einzelner Transmitter in Umgebungen mit mehreren Transmittern.

Sie ermdglicht eine 32-Zeichen-Information und wird zusammen mit den anderen
Konfigurationsdaten gespeichert. Die Nachricht-Variable hat keine Auswirkungen auf den
Betrieb des Transmitters oder des HART-basierten Kommunikators.

Gerateinformationen mit dem Feldkommunikator eingeben
Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 1,8 |

Gerateinformationen mit AMS Gerate-Manager eingeben

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.

3. Auf der Registerkarte geben Sie Device (Gerat) ein, es wird ein Gruppenfeld mit der
Bezeichnung Identifizierung angezeigt. Geben Sie die gewlinschten Zeichen in die
Felder Tag (Kennzeichnungs), Date (Datum), Descriptor (Deskriptor) und Message
(Nachricht) ein.

4. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

Gerateinformationen tiber das Bedieninterface eingeben

Verweis Abbildung 2-20 Um den Konfigurationspfad der Messstellenkennzeichnung im
Bedieninterface zu suchen.

Abbildung 2-20: Konfigurieren der Messstellenkennzeichnung mittels Bedieninterface

CALIBRAT
VIEW CONFIG DAMPING
SENSOR CONFIG OVARIABLE MAP
UNITS TAG

o RERANGE ALM SAT VALUES

LOOP TEST PASSWORD
DISPLAY
EXTENDED MENU | ®
EXIT MENU

www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Betriebsanleitung
00809-0205-4728

Konfiguration
Januar 2023

2.10

2.10.1

2.10.2

www.Emerson.com

Messfilterung konfigurieren

50/60 Hz-Filter

Die Funktion 50/60 Hz Filter (auch Netzspannungsfilter oder AC Power Filter genannt)
stellt den elektronischen Filter des Senders so ein, dass er die Frequenz der
Wechselstromversorgung in der Anlage ablehnt. Es kann der 60- oder 50-Hz-Modus
ausgewahlt werden. Die Werkseinstellung fir diese Einstellung ist 50 Hz.

Messfilterung mit dem Feldkommunikator konfigurieren
Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 2,2,7,4,1 |

Messfilterung mit AMS Gerdate-Manager konfigurieren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.

3. In der Registerkarte Device (Gerét) wird ein Gruppenfeld mit dem Namen Noise
Rejection (Rauschunterdriickung) angezeigt. Im AC Power Filter wahlen Sie aus
dem Dropdown-Menu die Option aus.

4. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

Zurucksetzen des Gerats

Die Funktion ,Prozessor-Reset” setzt die Elektronik zurlick, ohne das Geréat tatsachlich
auszuschalten. Der Transmitter wird dabei nicht auf die originale Werkseinstellung
zurlickgesetzt.

Gerat mit einem Feldkommunikator zuriicksetzen

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 3,4,6,1 |

Gerat mit AMS Gerate-Manager zurlicksetzen

Prozedur
1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Gerat und wahlen Sie Service Tools.
2. Im linken Navigationsfenster Maintenance (Wartung) auswahlen.

3. Auf der Registerkarte Reset/Restore (Zuriicksetzen/Wiederherstellen) wahlen Sie die
Schaltflache Processor Reset (Prozessor-Reset).

4. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.
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Intermittierende Sensorerkennung

Die Funktion zur Erkennung intermittierender Sensoren (auch als Transientenfilter
bekannt) wurde entwickelt, um erratische Prozesstemperaturmesswerte zu verhindern,
die durch intermittierende offene Sensor-Bedingungen hervorgerufen werden kénnen.
Ein intermittierender Sensorzustand ist ein offener Sensorzustand, der weniger als

eine Aktualisierung dauert. Standardmafiig wird der Transmitter mit eingeschalteter
intermittierender Sensorerkennung ausgeliefert. Die Erkennung einschalten und den
Schwellenwert auf 0,2 Prozent der Sensorgrenzwerte einstellen. Die Funktion zur
intermittierenden Sensorerkennung kann ein- oder ausgeschaltet werden und der
Schwellenwert kann mit einem Feldkommunikator auf einen beliebigen Wert zwischen 0
und 100 Prozent des Sensorgrenzwerts geandert werden.

Wenn die Funktion zur Erkennung intermittierender Sensoren eingeschaltet ist, kann

der Transmitter den Ausgangsimpuls eliminieren, der durch intermittierende offene
Sensorzustande verursacht wird. Prozess-Temperaturanderungen (T) innerhalb des
Schwellenwerts werden normalerweise vom Ausgang des Transmitters verfolgt. Ein (T), das
groRer als der Schwellenwert ist, aktiviert den Algorithmus fur intermittierende Sensoren.
Bei einer echten offenen Sensorbedingungen gibt der Transmitter einen Alarm aus.

Der Schwellenwert des Transmitters sollte auf einen Wert eingestellt werden, der den
normalen Bereich der Prozesstemperaturschwankungen zulasst; ist er zu hoch, kann
der Algorithmus zu niedrig sein, und der Algorithmus wird unnétigerweise aktiviert. Der
standardmalige Schwellenwert betragt 0,2 % der Sensorgrenzwerte.

Wenn die Funktion zur Erkennung der intermittierenden Sensoren ausgeschaltet ist,
verfolgt der Transmitter alle Anderungen der Prozesstemperatur, selbst bei einem
intermittierenden Sensor. (Der Transmitter verhalt sich so, als ware der Schwellenwert
auf 100 Prozent eingestellt worden). Die Ausgangsverzdgerung fur den intermittierenden
Sensoralgorithmus wird eliminiert.

Konfiguration intermittierender Sensorerkennung mit einem

Feldkommunikator
Die folgenden Schritte zeigen, wie die intermittierende Sensorerkennungsfunktion (oder
den Uberspannungsfilter) EIN- oder AUSgeschaltet wird. Wenn der Transmitter an einen

Feldkommunikator angeschlossen ist, verwenden Sie die Funktionstastenfolge und wahlen
Sie die Einstellung EIN (normal) oder AUS.

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

Gerate-Dashboard Funktionstastenfolge 2,2,7,4,2

Der standardmaRige Schwellenwert von 0,2 % kann geandert werden. Wenn Sie die
Funktion ,Intermittierende Sensorerkennung” ausschalten (AUS) oder eingeschaltet lassen
(EIN) und den Schwellenwert tiber den Standardwert erhéhen, so wirkt sich dies

nicht auf die Zeit aus, die der Transmitter benétigt, um das richtige Alarmsignal
auszugeben, nachdem ein echter offener Sensorzustand erkannt wurde. Der Sender

kann jedoch kurzzeitig einen falschen Temperaturmesswert ausgeben, und zwar bis

zu einer Aktualisierung in beide Richtungen bis zum Schwellenwert (100 Prozent der
Sensorgrenzwerte, wenn die intermittierende Sensorerkennung auf AUS steht). Sofern kein
schnelles Ansprechverhalten erforderlich ist, ist die vorgeschlagene Einstellung EIN mit
einem 0,2 Prozent Schwellenwert.
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Konfigurieren der Erkennung intermittierender Sensoren mit
dem AMS Gerate-Manager

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.

Anmerkung

Auf dem Device (Gerat) der Registerkarte gibt es ein Gruppenfeld mit dem Namen
~Rauschen Ablehnung” im Kastchen Transient Filter Threshold (Transienter Filter-
Schwellenwert) geben Sie den gewlinschten Prozentsatz ein.

3. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

2.10.4 Sensor o6ffnen, abschalten

Die Option der offenen Sensor-“Abschaltung” in der normalen Einstellung macht den
Rosemount 644 Transmitter unter starken EMI-Bedingungen robuster. Dies wird erreicht,
indem die Software den Transmitter veranlasst, eine zusatzliche Uberprifung des offenen
Sensorstatus vorzunehmen, bevor der Senderalarm ausgeldst wird. Wenn die zusatzliche
Uberpriifung zeigt, dass der Zustand des geéffneten Sensors nicht giiltig ist, geht der
Transmitter nicht in den Alarmzustand Uber.

FUr Benutzer des Rosemount 644 Transmitters, die eine starkere Erkennung des offenen
Sensors wunschen, kann durch die Option ,Sensor offen halten” auf eine schnelle
Einstellung ungestiegen werden, bei der der Transmitter einen offenen Sensorzustand
meldet, ohne zusatzlich zu prifen ob der offene Zustand gultig ist oder nicht.

Anmerkung
In Umgebungen mit hohem Rauschen empfehlen wir den Normalmodus.

Konfigurieren des offenen Sensors ,,Hold-off” mit einem
Feldkommunikator

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 2,2,7,3

Konfigurieren des offenen Sensors ,,Hold-off* mit AMS Gerate-
Manager

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfeld Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen.

3. Auf dem Device (Gerat) In der Registerkarte befindet sich ein Gruppenfeld mit dem
Namen ,Open Sensor Hold Off” (Sensor anhalten 6ffnen). Diesen Modus entweder
auf Normal oder Fast (Schnell) andern.

4. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.
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2.1 Diagnose und Service
2.11.1 Messkreistest durchfuhren
Bei der analogen Schleifenprifung werden der Ausgang des Transmitters, die Integritat
der Schleife und die Funktion aller in der Schleife installierten Aufzeichnungsgerate oder
ahnlicher Einrichtungen Uberpruft. Um einen Schleifentest zu starten, gehen Sie wie folgt
VOor.
Das Hostsystem kann méglicherweise einen aktuellen Messwert fiir den 4-20 mA HART®
Ausgang liefern. Falls nicht, schliel3en Sie ein Referenzmessgerat an den Transmitter an,
indem Sie entweder Messgerat an die Prufklemmen an der Klemmleiste anschlieRen oder
den Strom des Transmitters durch das Messgerat an einer Stelle der Schleife verschieben.
Messkreistest mittels Feldkommunikator durchfiihren
Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:
| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 3,51 |
Einen Messkreistest mit dem AMS Gerdte-Manager
durchfihren.
Prozedur
1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Gerat und wahlen Sie Service Tools.
2. Im linken Navigationsfeld Simulate (Simulieren) auswahlen.
3. Auf der Registerkarte Simulate (Simulieren) finden Sie die S__chaltfléche LSchleifentest
durchfihren” im Gruppenfeld Analog Output Verification (Uberprifung des
Analogausgangs).
4. Den menugefuhrten Anweisungen folgen und zum Abschluss auf Apply (Anwenden)
klicken.
Fuhren Sie einen Schleifentest mit LOI durch.
Siehe Abbildung 2-21, um den Pfad zum Schleifentest im LOI zu ermitteln.
Abbildung 2-21: Durchfiihrung eines Schleifentests mit LOI
VIEW CONFIG SET 4 MA
UNITS QSET CUSTOM
© RERANGE END LOOP TEST
LOOP TEST O BACK TO MENU
DISPLAY EXIT MENU
EXTENDED MENU
EXIT MENU
2.11.2 Simulieren eines Digitalsignals (Digitaler Messkreistest)
Die Funktion ,Digitalsignal simulieren” erganzt den analogen Schleifentest, indem sie
bestatigt, dass die HART-Ausgangswerte korrekt ausgegeben werden. Der digitaler
Messkreistest ist nur in HART Revision Modus 7 verfliigbar.
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Simulieren eines digitalen Signals mit einem Feldkommunikator
Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 3,52 |

Simulieren eines digitalen Signals mit dem AMS Gerate-
Manager

Prozedur

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Gerat und wahlen Sie Service Tools.
2. Wahlen Sie im linken Navigationsfenster die Option Simulate (Simulieren).

3. Im Gruppenfeld Device Variables (Gerdtevariablen) die zu simulierende Variable
auswahlen.

a) Sensor 1 Temperatur

b) Sensor 2 Temperatur (nur auswahlbar mit Option S oder D)

4. Den Menuanweisungen folgen, um den ausgewahlten digitalen Wert zu simulieren.
Simulieren eines digitalen Signals mithilfe des Bedieninterface

(LOI)

Siehe Abbildung 2-22 um den Pfad zum digitalen Simulationssignal im Menu des
Bedieninterface zu ermitteln.

Abbildung 2-22: Simulieren des digitalen Signals mit dem Bedieninterface (LOI)

CALIBRAT
VIEW CONFIG DAMPING
SENSOR CONFIG 0VARIABLE MAP
UNITS TAG | | SIMULATE SNSR 1

o RERANGE ALM SAT VALUES ‘ ‘ SIMULATE SNSR 2*

LOOP TEST PASSWORD OEND SIMUL
DISPLAY SIMULATE o BACK TO MENU
EXTENDED MENU | ® HART REV | EXIT MENU
EXIT MENU

*Nur lieferbar bei Bestellung mit Optionscode (S) oder (D).

2.11.3 Degradationsdiagnose fur Thermoelemente

Die Degradationsdiagnose fir Thermoelemente dient als Indikator fir den allgemeinen
Zustand des Thermoelementes und ist ein Indikator fir gréRere Veranderungen im

Status des Thermoelementes oder der Thermoelementschleife. Der Transmitter Gberwacht
den Widerstand der Thermoelementschleife, um Driftbedingungen oder Anderungen

des Verkabelungszustands zu erkennen. Der Transmitter verwendet eine Basislinie und
Schwellenwert des Auslésewerts und meldet den vermuteten Status des Thermoelements
basierend auf der Differenz zwischen diesen Werten. Diese Funktion ist nicht daftr
vorgesehen, eine genaue Messung des Thermoelementstatus vorzunehmen, sie ist ein
allgemeiner Indikator fur das Thermoelement und den Thermoelement-Messkreiszustand.

Die Thermoelementdiagnose muss aktiviert, verbunden und so konfiguriert sein,
dass ein Thermoelement-Sensor gelesen werden kann. Sobald die Diagnose aktiviert
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ist, wird ein Basiswiderstandswert berechnet. Dann muss ein Ausléseschwellenwert
ausgewahlt werden, der das Zweifache, Dreifache, oder das Vierfache des
Basislinienwiderstands oder der Standardwert von 5 000 Ohm sein kann. Wenn

der Thermoelementsschleifenwiderstand die Ausléseschwelle erreicht, wird ein
Wartungsalarm erzeugt.

A ACHTUNG

Die Degradationsdiagnose fir Thermoelemente tGberwacht den Zustand der gesamten
Thermoelementschleife, einschliel3lich der Verdrahtung, Abschlisse, Verbindungen und
des Sensors. Daher ist es zwingend erforderlich, dass der Basislinienwiderstand bei
vollstéandig installiertem und verdrahtetem Sensor im Prozess und nicht auf dem Prifstand
vorhanden ist.

Anmerkung
Der Thermoelement-Widerstandsalgorithmus berechnet keine Widerstandswerte, wahrend
der aktive Kalibratormodus aktiviert ist.

Degradationsdiagnose fur Thermoelemente mit dem
Feldkommunikator durchfihren

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 2,2,4,3,4 |

Degradationsdiagnose fur Thermoelemente mit dem AMS
Gerate-Manager durchfiihren

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Wabhlen Sie im linken Navigationsfenster die Option Manual Setup (Manuelle
Einrichtung).

3. Auf der Registerkarte Diagnostik befindet sich ein Gruppenfeld mit der Bezeichnung
Sensor and Process Diagnostics (Sensor- und Prozessdiagnostik); Wahlen Sie die
Taste fur Configure Thermocouple Diagnostic (Diagnose fur den Thermoelemente
konfigurieren).

4. Den Eingabeaufforderungen folgen, um diese Funktion zu aktivieren und die Werte
fur die Diagnose einzustellen.

Siehe AMS-Begriffe.

Degradationsdiagnose fiir Thermoelemente mit dem LOI
durchfiihren

Siehe Abbildung 2-23, um den Pfad fur die Diagnose fir den Thermoelemente zu ermitteln.
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Abbildung 2-23: Konfiguration der T/C-Diagnose mit Bedieninterface

CALIBRAT CONFIG SNSR 1
VIEW CONFIG DAMPING },CONF'G SNSR 2 ?EI'\(‘BSGOERR1C%?IEFG
SENSOR CONFIG OVARIABLE MAP | BACK TO MENU OTRIGGER VIEW
UNITS TAG EXIT MENU SNSR OHM VIEW

© RERANGE ALM SAT VALUES BASELINE RE-SET

LOOP TEST PASSWORD BASELINE VIEW
DISPLAY P SIMULATE BACK TO MENU
EXTENDED MENU HART REV EXIT MENU
EXIT MENU HOT BACK CONFIG*

DRIFT ALERT*

TCDIAGCONFIG [®
MIN MAX TRACK
BACK TO MENU
EXIT MENU

* Nur erhaltlich, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wird.

2.11.4 Min/Max-Verfolgungsdiagnose

Minimal- und Maximaltemperaturverfolgung (min/max tracking), wenn aktiviert, zeichnet
die Minimal- und Maximaltemperaturen mit Datums- und Zeitstempeln auf Rosemount
644 HART-Temperatur-Transmitter fir Kopfmontage und feldmontierten Temperatur-
Transmitter auf. Diese Funktion zeichnet Werte flr Sensor 1, Sensor 2, Differenz-,
Durchschnitts-, ,First Good" und Anschlussklemmentemperaturen auf. Die Min/Max-
Verfolgung zeichnet nur Temperaturmaximum und -minimum seit dem letzten
Zurulcksetzen auf und hat keine Protokollierungsfunktion.

Um die Hochst- und Tiefsttemperaturen zu verfolgen, muss die Min/Max-Verfolgung mit
einem Feldkommunikator, AMS Gerate-Manager, LOI oder einem anderen Kommunikator
aktiviert werden. Ist diese Funktion aktiviert, kbnnen Funktion ermoglicht das Zurlcksetzen
von Informationen zu jeder Zeit, und alle Variablen kdnnen gleichzeitig zuriickgesetzt
werden. Daruber hinaus kann jeder der minimalen und maximalen Parameterwerte
individuell zurtickgesetzt werden. Sobald ein bestimmtes Feld zurtickgesetzt wurde, wird
der vorherige Werte Uberschrieben.

Uberwachen von minimalen und maximalen Temperaturen mit
einem Feldkommunikator

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 2,2,4,3,5 |

Verfolgen von minimalen und maximalen Temperaturen mit
dem AMS Gerate-Manager

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Wabhlen Sie im linken Navigationsfenster die Option Manual Setup (Manuelle
Einrichtung).

3. Auf der Registerkarte Diagnostik befindet sich ein Gruppenfeld mit der Bezeichnung
Sensor and Process Diagnostics (Sensor- und Prozessdiagnostik); Wahlen Sie die
Taste fur Configure Min/Max Tracking (Min/Max-Nachverfolgung konfigurieren).

4. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Einstellungen fur die
Diagnose zu aktivieren.
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Verfolgen von minimalen und maximalen Temperaturen mit
dem LOI

Verweisen Sie auf die Abbildung 2-24, um den Pfad zur Konfiguration von min/max im
LOI-MenU zu finden.

Abbildung 2-24: Konfigurieren der Min/Max-Nachverfolgung mit dem LOI

CALIBRAT ]
MIN-MAX MODE
VIEW CONFIG | DAMPING PARAM CONFIG
SEIII\ITSSOR CONFIG QVARIABLE MAP VIEW VALUES
TAG RESET VALUES
RERANGE ALM SAT VALUES
(}) BACK TO MENU
LOOP TEST PASSWORD EXIT MENU
DISPLAY o SIMULATE
EXTENDED MENU | HART REV
EXIT MENU HOT BACK CONFIG*
DRIFT ALERT*
TC DIAG CONFIG

MIN MAX TRACK (1]
BACK TO MENU
EXIT MENU

* Nur erhaltlich, wenn Optionscode (S) oder (D) bestellt wird.

Aufbau einer Multi-Drop-Kommunikation

Unter Multi-Dropping versteht man den Anschluss mehrerer Transmitter an eine einzige
Kommunikations -Ubertragungsleitung. Die Kommunikation zwischen dem Host und den
Transmittern erfolgt digital wobei der Analogausgang der Transmitter deaktiviert ist.

Viele Rosemount Transmitter kénnen Multi-Drop sein. Mit dem
Feldkommunikationsprotokoll, kdnnen bis zu 15 Transmitter tber ein einziges verdrehtes
Kabelpaar oder Gber gemietete Telefonleitungen angeschlossen werden.

Ein Feldkommunikator kann einen Transmitter mit mehreren Abzweigungen (Multi-

Drop) auf die gleiche Weise testen, konfigurieren und formatieren wie bei

einer standardmaRigen Punkt-zu-Punkt-Installation. Die Anwendung einer Multi-Drop-
Installation muss die erforderliche Aktualisierungsrate von jedem Transmitter, die
Kombination der Transmittermodelle und die Ldnge der Ubertragungsleitung vorweisen.
Jeder Transmitter wird durch eine eindeutige Adresse (1-15) identifiziert und antwortet auf
die im HART-Protokoll definierten Befehle. Ein Feldkommunikator kann einen Transmitter
mit mehreren Abzweigungen (Multi-Drop) auf die gleiche Weise testen, konfigurieren und
formatieren wie bei einer standardmafigen Punkt-zu-Punkt-Installation.

Anmerkung
Multi-Drop ist nicht fur sicherheitszertifizierte Anwendungen und Anlagen geeignet.
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Abbildung 2-25: Typisches Multi-Drop-Netzwerk

F==n

P ETTD T

Stromversorgung

Impedanz der Spannungsversorgung
2500

Feldkommunikator

Computer oder Prozessleitsystem
HART-Interface

4-20 mA

Transmitter

TOmTmOnN®m>

Anmerkung

Die Rosemount 644 Transmitter sind werkseitig auf Adresse 0 eingestellt, sodass sie
far den Punkt-zu-Punkt-Standardbetrieb mit einem 4-20 mA-Ausgangssignal erlauben.
Um Multi-Drop-Kommunikation zu aktivieren, muss die Transmitter-Adresse auf eine
Zahl zwischen 1 und 15 geandert werden. Diese Anderung deaktiviert den 4-20 mA
Analogausgang und setzt diesen auf 4 mA. Der Ausfallstrom ist ebenfalls deaktiviert.

2.12.1 Andern der Transmitter-Adresse

Um die Multi-Drop-Kommunikation zu aktivieren, muss der Abrufadresse des Transmitterrs
eine Nummer von 1-15 fur HART Revision 5 und 1-63 fr HART Revision 7 zugewiesen
werden. Jeder Transmitter in einem Multi-Drop-Regelkreis muss eine eindeutige
Abfrageadresse haben.
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Andern der Transmitter-Adresse mit einem Feldkommunikator
Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 1,2,1 |

Die Transmitter-Adresse mit dem AMS Gerate-Manager andern

Prozedur
1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Gerat und wahlen Sie Configuration
Properties (Konfigurationseigenschaften) vom Menu.
2. In der Betriebsart HART-Version 5:

a) Geben Sie in der Registerkarte HART die Abfrageadresse im Kastchen Polling
Address (Abfrageadresse) ein, wahlen Sie Apply (Anwenden).

3. In der Betriebsart HART-Version 7:

a) Auf der Registerkarte ,HART" auf die Schaltflaiche Change Polling Address
(Abfrageadresse dndern) klicken.

2.13 Verwendung des Transmitters mit einem DEM
HART Tri-Loop

Um den Transmitter mit der Dual-Sensor-Option fur den Einsatz mit einem Rosemount 333
HART® Tri-Loop vorzubereiten, muss der Transmitter auf dem Burst-Modus konfiguriert
und die Prozessvariablen-Ausgangsreihenfolge eingestellt werden. Im Burst-Modus liefert
der Transmitter digitale Informationen fur die vier Prozessvariablen an der HART Tri-Loop.
Der HART Tri-Loop teilt die Signal in separate 4-20 mA-Schleifen fur bis zu drei der
folgenden Optionen auf:

*  Primarvariable (PV)

» Sekundarvariable (SV)
» Tertidrvariable (TV)

* Quartarvariable (QV)

Bei der Verwendung des Transmitters mit Dual-Sensor-Option in Verbindung mit dem
HART Tri-Loop, ziehen Sie die Konfiguration der Funktionen Differenz, Durchschnitt, erste
Gut-Temperatur, Sensor Drift Alert und Hot Backup (falls zutreffend) in Betracht.

Anmerkung

Die Verfahren sind anzuwenden, wenn die Sensoren und Transmitter angeschlossen
sind, mit Strom versorgt werden und ordnungsgemaR funktionieren. Aullerdem muss
der Feldkommunikator angeschlossen sein und mit dem Regelkreis des Transmitters
kommunizieren. Bedienungsanweisung des Handterminals siehe Konfiguration mit dem
Feldkommunikator tberprufen.
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2.13.2
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Einstellen des Transmitters auf Burst-Modus
Um den Transmitter auf den Burst-Modus zu versetzen, die nachstehenden Schritte mit der
Schnelltaste durchfthren.

Den Transmitter mit einem Feldkommunikator in den Burst-
Modus einstellen

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

HART 5 HART 7

Gerate-Dashboard Funktionstasten 2,2,8,4 2,2,8,5

Den Transmitter mithilfe des AMS Gerdte-Managers in dem
Burst-Modus einstellen.

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Wabhlen Sie im linken Navigationsfenster die Option Manual Setup (Manuelle
Einrichtung).

3. Suchen Sie auf der Registerkarte HART das Gruppenfeld ,Burst Mode Configuration”
(Burst-Modus-Konfiguration) und geben Sie den notwendigen Inhalt ein.

4. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

Die Ausgangsfolge der Prozessvariablen einstellen

Um die Reihenfolge der Prozessvariablenausgabe festzulegen, folgen Sie den Schritten in
einer der Methoden beschrieben in Zuordnen der HART-Variablen.

Anmerkung
Die Ausgabereihenfolge der Prozessvariablen genau beachten. Der HART® Tri-Loop muss
so konfiguriert sein, dass die Variablen in derselben Reihenfolge gelesen werden kénnen.

Besondere Uberlegungen

Um den Betrieb zwischen einem Transmitter mit Dual-Sensor-Option und dem HART® Tri-
Loop zu initiieren, mussen Sie die Konfiguration der Differenz, der Durchschnitts- und

der ersten Gut-Temperatur, der Sensordrift-Warnung und der Hot-Backup-Funktionen (falls
zutreffend) berilcksichtigen.

Messung der Differenztemperatur

Um die Funktion der Differenztemperaturmessung eines Dual-Sensors in Verbindung mit
dem HART® Tri-Loop zu aktivieren, stellen Sie die Bereichsendpunkte des entsprechenden
Kanals auf dem HART Tri-Loop so ein, dass er den Nullpunkt enthalt. Wenn die

sekundare Variable beispielsweise die Differenztemperatur melden soll, konfigurieren Sie
den Transmitter entsprechend (siehe Zuordnen der HART-Variablen) und stellen Sie den
entsprechenden Kanal des HART Tri-Loop so ein, dass ein Bereichsendpunkt negativ und
der andere positiv ist.

Hot Backup

Um die Hot-Backup-Funktion eines Transmitters mit Dual-Sensor-Option in Verbindung
mit dem HART Tri-Loop zu aktivieren, stellen Sie sicher, dass die Ausgabeeinheiten der
Sensoren mit den Einheiten des HART Tri-Loop Ubereinstimmen. Verwenden Sie eine
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beliebige Kombination von RTDs oder Thermoelementen, solange die Einheiten beider mit
den Einheiten des HART Tri-Loop Ubereinstimmen.
Verwenden des Tri-Loop zur Erkennung eines Sensordriftalarms

Der Dual-Sensor-Transmitter setzt ein Fehlerflag (Uber HART), wenn ein Sensorausfall
auftritt. Wenn eine analoge Warnung erforderlich ist, kann der HART Tri-Loop so
konfiguriert werden, dass er ein analoges Signal erzeugt, das vom Steuersystem als
Sensorausfall interpretiert wird.

Diese Schritte befolgen, um den HART Tri-Loop so einzurichten, dass er Sensorstérungs-
Alarmmeldungen Ubertragt.

Prozedur

1. Konfigurieren Sie die Variablenzuordung des Dual-Sensor-Senders wie gezeigt:

Variable Zuordnung

PV Sensor 1 oder Durchschnitt der Sensoren

SV Sensor 2

TV Differenztemperatur

Qv Nach Wunsch

2. Kanal 1 des HART Tri-Loop als TV (Differenztemperatur) konfigurieren. Wenn einer
der beiden Sensoren ausfallt, wird der Differenztemperaturausgang +9999 oder
-9999 (hohe oder niedrige Sattigung), abhangig von der Position des Fehlermodus
Schalters, ausgegeben (siehe Alarmschalter einstellen).

3. Wahlen Sie die Temperatureinheiten fur Kanal 1, die mit den Differential-
Temperatureinheiten des Transmitters Ubereinstimmen.

4. Geben Sie einen Bereich flir TV an, z. B. -148 bis 212 °F (-100 bis 100 °C). Wenn
der Bereich groRB ist, macht eine Sensordrift von einigen Grad nur einen kleinen
Prozentsatz des Bereichs aus. Wenn Sensor 1 oder Sensor 2 ausfallt, zeigt TV +9999
(hohe Sattigung) oder -9999 (niedrige Sattigung). In diesem Beispiel ist Null der
Mittelpunkt des TV-Bereichs. Wenn ein AT von Null als untere Bereichsgrenze (4 mA)
eingestellt wird, kdnnte der Ausgang in Sattigung gehen, wenn der Messwert von
Sensor 2 den Messwert von Sensor 1 Ubersteigt. Wenn Sie eine Null in die Mitte des
Bereichs setzen, bleibt der Ausgang normalerweise in der Nahe von 12 mA, und das
Problem wird vermieden.

5. Konfigurieren Sie DCS so, sodass TV <-148 °F (-100 °C) oder TV > 212 °F (100
°C) einen Sensorfehler anzeigt und z. B. TV < 26,6 °F (-3 °C) oder TV 2 37,4 °F (3
°C) einen Driftalarm. Siehe Abbildung 2-26.
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Abbildung 2-26: Verfolgung der Sensordrift und Sensorfehler mit
Differenztemperatur

Sensor failure
(Failure mode switch HIGH)

DIFFERENTIAL
TEMPERATURE

(Failure mode switch LOW)

2.14 Transmitter-Sicherheit

2.14.1 Verflgbare Sicherheitsoptionen
Es gibt drei Sicherheitsmethoden, die mit dem Transmitter zu verwenden sind.
«  Software-Sicherheitsschalter (Schreibschutz)
*  HART lock (HART Sperre)
+ Bedieninterface-Passwort

Mit der Schreibschutzfunktion kdnnen Sie die Daten des Transmitters vor versehentlichen
oder unbefugten Konfigurationsanderungen schitzen. Um die Schreibschutzfunktion zu
aktivieren, fihren Sie die folgende Schritte durch.

Konfigurieren der Sicherheit des Transmitters mit einem
Feldkommunikator

Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

Schreibschutz 2,2,91
HART Sperre 2,2,92
Bedieninterface-Passwort 2,2,93
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Konfigurieren der Sicherheit des Transmitters mit dem AMS
Gerate-Manager

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf den Transmitter klicken und dann Configure
(Konfigurieren) aus dem Menu auswahlen.

2. Wabhlen Sie im linken Navigationsbereich die Option Manual Setup (Manuelle
Einrichtung) wahlen Sie dann die Registerkarte Security (Sicherheit).
* Alle drei Parameter kénnen von diesem Bildschirm aus konfiguriert werden.

3. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.
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3 Hardware-Installation

Anmerkung

Jeder Messumformer ist mit einem Schild versehen, das die entsprechenden Zulassungen
angibt. Den Messumformer unter Beachtung aller geltenden Installationscodes,
Zulassungen und Installationszeichnungen installieren (siehe Produktdatenblatt).
Sicherstellen, dass die Prozessatmosphare des Messumformers den Ex-Zulassungen
entspricht. Sobald ein Gerat eingebaut ist, das mit mehreren Zulassungen gekennzeichnet
ist, darf es nicht erneut mit anderen Zulassungen eingebaut werden. Um

dies sicherzustellen, dient die permanente Beschriftung des Zulassungsschilds der
Unterscheidung der verwendeten Zulassungstypen.

3.1 Ubersicht

Die Informationen in diesem Abschnitt behandeln Uberlegungen zur Installation des
Rosemount 644 Temperatur-Transmitter mit HART®-Protokoll. Eine Schnellstartanleitung
ist jedem Transmitter beigeflgt, in der die empfohlenen Montage- und
Verdrahtungsverfahren fur die Erstinstallation beschrieben ist. MaRzeichnungen fur die
Montagekonfigurationen des Transmitters finden Sie in Produktdatenblatt.

3.2 Sicherheitshinweise

Die in diesem Abschnitt beschriebenen Vorgehensweisen und Verfahren kénnen
besondere Vorkehrungen erfordern, um die Sicherheit des Bedienpersonals zu
gewahrleisten. Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise, bevor Sie einen Vorgang
ausfiihren, dem dieses Symbol vorausgeht.

A WARNUNG

Anweisung befolgen

Die Nichtbeachtung dieser Installationsrichtlinien kann zu Tod oder schweren
Verletzungen fuhren.

Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefihrt werden.

Explosion
Explosionen kénnen zum Tod flihren oder schwere Verletzung hervorrufen.

Entfernen Sie die Abdeckung des Anschlusskopfes nicht in explosionsgefahrdeten
Bereichen, wenn der Stromkreis unter Spannung steht.

Bevor Sie ein Handfunkgeratekommunikator in einer explosionsgefahrdeten
Umgebung benutzen, stellen Sie sicher dass die Gerate in der Schleife gemal3 den
eigensicheren oder nicht-ziindfahigen Verdrahtungspraktiken installiert sind.
Uberpriifen Sie, ob der Betriebsbereich des Transmitters mit den entsprechenden
Zertifizierungen fur Gefahrenbereiche Gbereinstimmt.

Alle Anschlusskopfabdeckungen mussen vollstandig eingerastet sein, um die
explosionssicheren Anforderungen zu erftllen.
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A WARNUNG

Prozessleckagen
Prozessleckagen konnen zu schweren oder tddlichen Verletzungen fihren.

Schutzrohr nicht wahrend des Betriebs entfernen.
Schutzrohre und Sensoren vor dem Anwenden Druck installieren und festziehen.

Stromschlag
Elektrische Schlage kénnen schwere oder tédliche Verletzungen verursachen.

AuRerste Vorsicht ist bei Kontakt mit den Leitungen und Terminals geboten.

Physischer Zugriff

Unbefugtes Personal kann moéglicherweise Folgende erhebliche Schaden und/oder
Fehlkonfigurationen an den Geraten der Endbenutzer verursachen. Dies kann beabsichtigt
oder unbeabsichtigt sein und muss geschutzt werden.

Physische Sicherheit ist ein wichtiger Teil eines jeden Sicherheitsprogramms und
grundlegend fir den Schutz Ihres System. Beschrankung Sie den physischen Zugriffs durch
unbefugtes Personal, um die Vermdgenswerte der Endnutzer zu schitzen. Dies ist fur alle
Systeme, die innerhalb der Einrichtung verwendet werden, wichtig.

Besondere Hinweise

Allgemeines

Elektrische Temperatursensoren wie RTDs und Thermoelemente erzeugen Low-Level
Signale, die proportional zu ihrer gemessenen Temperatur sind. Der Transmitter wandelt
das Sensorsignal in ein standardmaRiges 4-20-mA-Gleichstrom- oder digitales HART®-
Signal um, das relativ unempfindlich gegentber Leitungslange und elektrisches Rauschen.
Dieses Signal wird dann Gber zwei Dréhte an den Kontrollraum Ubertragen.

Inbetriebnahme

Der Transmitter kann vor oder nach der Installation in Betrieb genommen werden. Es kann
sinnvoll sein, das Gerat vor der Installation auf dem Prufstand in Betrieb zu nehmen, um
den ordnungsgemallen Betrieb sicherzustellen und sich mit seiner Funktionsweise vertraut
zu machen. Stellen Sie sicher, dass die Gerate in der Schleife in Ubereinstimmung mit
eigensicheren oder nicht ztindfédhigen Verdrahtungspraktiken vor Ort installiert werden.

Installation

Die Messgenauigkeit hangt von der korrekten Installation des Transmitters ab. Montieren
Sie den Transmitter in der Nahe des Prozesses und verwenden Sie ein Minimum an
Verdrahtung, um die beste Genauigkeit zu erzielen. Bertcksichtigen Sie die Notwendigkeit
des einfachen Zugangs, die Sicherheit des Personals, die praktische Kalibrierung vor Ort
und eine geeignete Umgebung. Installieren Sie den Sender so, dass Vibrationen, St63e und
Temperaturschwankungen minimiert werden.
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Berticksichtigen Sie bei der Wahl des Installationsortes und der Position die Notwendigkeit
des Zugangs zum Transmitter.

Spezielle Montage

FUr die Montage eines Rosemount 644 Kopfmontage-Transmitters auf einer DIN-Schiene
oder fur die Montage eines neuen Rosemount 644 Kopfmontage-Transmitters an einem
vorhandenen Sensoranschlusskopf mit Gewinde (friherer Optionscode LL1).

Elektrik

Eine ordnungsgemafRe elektrische Installation ist notwendig, um Fehler aufgrund von
Leitungswiderstanden und elektrischen Stdrungen zu vermeiden. Um beste Ergebnisse zu
erzielen, sollten abgeschirmte Kabel in elektrisch verrauschten Umgebungen verwendet
werden.

Die elektrischen Anschlisse durch die Kabeleinfiihrung an der Seite des Gehauses
einfuhren. Sorgen Sie fur ausreichenden Abstand beim Entfernen der Abdeckung.

Umgebungsbedingungen

Das Elektronikmodul des Transmitters ist in einem Kunststoffgehause versiegelt,
das gegen Feuchtigkeit und korrosive Einfliisse resistent ist. Uberpriifen Sie, ob
der Betriebsbereich des Transmitters mit den entsprechenden Zertifizierungen fur
Gefahrenbereiche tbereinstimmt.

Einfluss der Temperatur

Der Transmitter arbeitet innerhalb der Spezifikationen fir Umgebungstemperaturen
zwischen -40 und 185 °F (-40 °C und 85 °C). Die Warme des Prozesses wird vom Schutzrohr
auf das Transmittergehduse Ubertragen. Wenn die erwartete Prozess-Temperatur in der
Nahe oder jenseits der Spezifikationsgrenzen liegt, ist die Verwendung eines zusatzlichen
Schutzrohres, eines Verlangerungsnippels oder einer abgesetzten Montagekonfiguration
notwendig, um den Transmitter vom Prozess zu isolieren.

Abbildung 3-1 liefert ein Beispiel fur den Zusammenhang zwischen dem Temperaturanstieg
im Transmittergehduse und der Auszugslange.
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Abbildung 3-1: Anschluss des kopfmontierten Transmitter-Temperaturanstieg im
Vergleich zur Auszugslange

60 (108)

50 (90) —|
40 (72) —
30(54) —|

2- - — 4
20 (36) —

Housing Temperature Rise Above Ambient °C (°F)

10(18) —

3.6 Extension Length (in.)

Beispiel

Die maximal zulassige Gehdusetemperaturerhéhung (T) kann berechnet werden, indem
die maximale Umgebungstemperatur (A) von der spezifizierten Umgebungstemperatur
des Transmitters (S) abgezogen wird. Beispiel: Wenn A = 40 °C.

T=S-AT=85°C-40°CT=45°C

Bei einer Prozesstemperatur von 540 °C (1004 °F) ergibt eine Verlangerungsldange von

3,6 Zoll (91,4 mm) eine Gehausetemperaturerhéhung (R) von 22 °C (72 °F), was eine
Sicherheitsspanne von 23 °C (73 °F) darstellt. Eine Verlangerungslange von 6,0 Zoll

(152,4 mm) (R = 10 °C [50 °F]) bietet eine hohere Sicherheitsspanne (35 °C [95 °F]) und
reduziert Fehler durch den Temperatureinfluss, wirde aber wahrscheinlich eine zusatzliche
Transmitterunterstiitzung erfordern. Messen Sie die Anforderungen fur die einzelnen
Anwendungen entlang dieser Skala. Wird ein Schutzrohr mit Isolierung verwendet, kann
die Lange einer Verldngerung um die Lange der Ummantelung reduziert werden.
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Installationsverfahren

Abbildung 3-2: Installations-Flussdiagramm
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Alarmschalter einstellen

Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme des Gerats, dass der Alarmschalter auf die
gewunschte Position eingestellt ist,um die korrekte Funktion im Falle einer Stérung zu
gewahrleisten.

Alarmschalter ohne Digitalanzeiger (LCD) einstellen

Prozedur

1.

2. Den Gehausedeckel entfernen.

Den Messkreis (falls zutreffend) manuell einstellen und die Spannungsversorgung

trennen.

3. Den Hardware-Alarmschalter auf die gewunschte Position einstellen. H steht fur
hoch, L steht fur niedrig. Danach den Gehausedeckel wieder anbringen. Siehe
Abbildung 3-3 fur die Position des Alarmschalters.
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4. Die Spannungsversorgung einschalten und den Messkreis auf Automatikbetrieb
setzen.

Abbildung 3-3: Position des Fehlerschalters

Transmitter Transmitter fiir Feldmontage

BOSEIOWT® | 4 T L LA H

L=

A. Alarmschalter

©

Anmerkung
Wenn Sie ein LCD-Display oder LOI verwenden, entfernen Sie zunachst das Display,

indem Sie es von der Oberseite des Gerats abnehmen, stellen Sie den Schalter
in die gewulinschte Position und bringen Sie das Display wieder an. Fur die
ordnungsgemalle Ausrichtung des Digitalanzeigers, siehe Abbildung 3-4.

Abbildung 3-4: Anschluss des Anzeigers

Transmitter Transmitter fiir Feldmontage

60 www.Emerson.com


https://www.emerson.com/global

Betriebsanleitung Hardware-Installation
00809-0205-4728 Januar 2023

3.4.2 Transmitter montieren

Den Transmitter an einer hohen Stelle im Kabelverlauf (Kabelschutzrohr) montieren, damit
keine Feuchtigkeit in das Gehause eindringen kann.

Der Rosemount 644 fir Kopfmontage kann wie folgt installiert werden:

+ In einem Anschluss- oder Universalkopf mit direkter Montage an einer Sensoreinheit.
* Mit einem Universalkopf von der Sensoreinheit entfernt.

* Mit einem optionalen Montageclip auf einer DIN-Tragschiene.

Der Rosemount 644 fur die Feldmontage wird in ein Feldmontagegehduse eingebaut,
direkt auf einen Sensor oder mit Hilfe einer optionalen Halterung getrennt von einer
Sensoreinheit.

Der Rosemount 644 fir Schienenmontage wird direkt an einer Wand oder auf einer DIN-
Schiene montiert.

Kopfmontage eines Rosemount 644 fur Kopfmontage auf einer
DIN-Tragschiene

Um einen kopfmontierten Transmitter an einer DIN-Schiene zu befestigen, montieren
Sie den entsprechenden Schienenmontagesatz (Teilenummer 00644-5301-0010) wie in
der Abbildung gezeigt am Transmitter Abbildung 3-5. Folgen Sie dem Verfahren unter
Installation von Transmittern fir Feldmontage und Sensor mit Gewindeanschluss.

Abbildung 3-5: Montage der Schienenclip-Hardware an einen Rosemount 644
Transmitter

G-Schiene (asymmetrisch) Hutschiene (symmetrisch)

i —
L]

A. Befestigungsteile
B. Transmitter
C. Montageclip
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Anmerkung
Kit (Teilenummer 00644-5301-0010) enthalt Befestigungsteile und beide
Tragschienentypen.

3.4.3 Das Gerat installieren

62

Installation von Transmitter fir Kopfmontage und Sensor mit
DIN-Platte

A. Deckel des Anschlusskopfs

B. Montageschrauben des Transmitters

C. Integrierter Sensor mit freien Anschlussleitungen
D. Anschlusskopf

E. Erweiterung

F. Schutzrohr

Prozedur

1. Das Schutzrohr am Rohr oder an der Wand des Prozessbehalters montieren.
Installieren und ziehen Sie das Schutzrohr fest, bevor der Prozessdruck anwenden.

2. Die Einstellung des Schalters fur das Alarmverhalten des Transmitters Uberprifen.

3. Den Transmitter am Sensor anbringen. Drucken Sie die Montageschrauben des
Transmitter durch die Sensormontageplatte.

Anmerkung
Bei Verwendung eines Sensors mit Gewinde und einem Anschlusskopf, siehe
Schritte 1-6 unten in Transmitter fur Kopfmontage mit Sensor mit Gewinde.

4. Den Sensor mit dem Transmitter verkabeln (siehe Verkabelung und
Spannungsversorgung des Transmitters).

5. Den Transmitter/Sensor in den Anschlusskopf einfiihren. Schrauben Sie
die Befestigungsschraube des Transmitters in die Befestigungslocher des
Anschlusskopfes ein. Montieren Sie die Verlangerung an den Anschlusskopf,
indem Sie die Gewindeverbindungen der Verlangerungsstiicks mit dem Gehause
festziehen Die Montage in das Schutzrohr einsetzen und die Gewindeanschlusse
fesziehen.

6. Bei Verwendung einer Kabelverschraubung fur spannungsfiihrende Adern darauf
achten, dass die Kabelverschraubung ordnungsgemaR an eine Leitungseinfiihrung
im Gehause angebracht wird.

7. Die Adern des abgeschirmten Kabels durch die Kabeleinfihrung in den
Anschlusskopf einfuhren.

8. SchlieRRen Sie die abgeschirmten Stromkabeladern an die
Stromversorgungsklemmen des Transmitters an. Kontakt mit Sensoradern und
-anschlissen vermeiden. Verbinden und die Kabelverschraubung festziehen.
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9. Den Deckel des Anschlusskopfs anbringen und festziehen. Die Gehdusedeckel
mussen vollstandig eingerastet sein, um die Ex-Schutz-Anforderungen zu erfullen.

Transmitter fir Kopfmontage mit Sensor mit Gewinde

A. Rosemount 644 Transmitter
B. Universal-Anschlussdose

C. Sensor mit Gewinde

D. Verlangerung

E. Schutzrohr mit Gewinde

Prozedur

1. Das Schutzrohr am Rohr oder an der Wand des Prozessbehalters montieren.
Schutzrohre vor Beaufschlagung mit Prozessdruck installieren und festziehen.

2. Die erforderlichen Verlangerungen und Adapter am Schutzrohr anbringen.
Abdichten der Nippel- und Adaptergewinde mit Silikonband.

3. Den Sensor in das Schutzrohr einschrauben. Ablasseinrichtungen montieren,
sofern sie bei schwierigen Betriebsbedingungen oder zur Erflllung von
Installationsanforderungen erforderlich sind.

4. Sicherstellen, dass sich der Schalter fir das Alarmverhalten des Transmitters in der
gewulnschten Position befindet.

5. Zur Uberprifung der korrekten Installation des integrierten
Uberspannungsschutzes (Optionscode T1) am Gerat, vergewissern Sie sich, dass die
folgenden Schritte ausgefihrt wurden:

a) Sicherstellen, dass der Uberspannungsschutz fest mit der Transmitterscheibe
verbunden ist.

b) Sicherstellen, dass die Spannungsversorgungsadern des
Uberspannungsschutzes ausreichend unter den Spannungsversorgungs-
Anschlussklemmenschrauben des Transmitters gesichert sind.

) Prifen, ob das Erdungskabel des Uberspannungsschutzes am
innenliegenden Erdungsanschluss im Universalkopf gesichert ist.

Anmerkung
Der Uberspannungsschutz erfordert die Verwendung eines Gehduses von
mindesten 3,5 in. (89 mm) Durchmesser.

6. Die Anschlussadern des Sensors durch den Universalkopf und Transmitter ziehen.
Die Transmitter-Befestigungsschrauben in die Universalkopf-Montagebohrungen
einschrauben, um den Transmitter am Universalkopf zu montieren.
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7.
8.

Das Adaptergewinde mit Gewindedichtmittel abdichten.

Die Leitungen der Feldverkabelung durch das Kabelschutzrohr in den Universalkopf
ziehen. Verdrahten Sie die Sensor- und Spannungsversorgungskabel zum
Transmitter (siehe Verkabelung und Spannungsversorgung des Transmitters). Kontakt
mit anderen Anschlussklemmen vermeiden.

Den Deckel des Universal-Anschlusskopfs anbringen und festziehen. Die
Gehausedeckel mussen vollstandig eingerastet sein, um die Ex-Schutz-
Anforderungen zu erflllen.

Installation von Transmittern fir Feldmontage und Sensor mit
Gewindeanschluss

) . )

E

D

A. Rosemount 644 Feldmontage

B. Feldmontage Gehdause

C. Sensor mit Gewinde

D. Verlangerung

E. Schutzrohr mit Gewinde

Prozedur

1.

Das Schutzrohr am Rohr oder an der Wand des Prozessbehalters montieren.
Schutzrohre vor Beaufschlagung mit Prozessdruck installieren und festziehen.

Die erforderlichen Verlangerungen und Adapter am Schutzrohr anbringen.
Die Nippel- und Adaptergewinde mit Silikonband abdichten.

Den Sensor in das Schutzrohr einschrauben. Ablasseinrichtungen montieren,
sofern sie bei schwierigen Betriebsbedingungen oder zur Erflllung von
Installationsanforderungen erforderlich sind.

Sicherstellen, dass sich der Schalter fur das Alarmverhalten des Messumformers in
der gewtlinschten Position befindet.

Die Transmitter/Sensor-Baugruppe in das Schutzrohr oder abgesetzt, wenn
gewunschten.

Die Adaptergewinde mit Silikonband abdichten.

Die Kabel zur Feldverkabelung durch das Kabelschutzrohr in das Gehause fir
Feldmontage ziehen. Die Sensor- und Netzanschlusskabel am Messumformer
anschlielRen. Kontakt mit anderen Anschlussklemmen vermeiden.

Die Deckel der zwei Gehause anbringen und festziehen. Die Gehausedeckel mussen
vollstandig geschlossen sein, um die Ex-Schutz-Anforderungen zu erfillen.
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Transmitter fiir Tragschienenmontage und Sensor

A. Transmitter fur Tragschienenmontage

B. Sensoradern mit Kabelverschraubungen

C. Integrierter Sensor mit Anschlussklemmenblock

D. Anschlusskopf

E. Standardverlangerung

F. Schutzrohr mit Gewinde

Prozedur

1.
2.

www.Emerson.com

Den Transmitter an einer geeigneten Tragschiene oder Schalttafel anbringen.

Das Schutzrohr am Rohr oder an der Wand des Prozessbehalters montieren.
Installieren und ziehen Sie das Schutzrohr entsprechend den Werksnormen an,
bevor Sie den Druck anwenden.

Den Sensor am Anschlusskopf und die gesamte Baugruppe am Schutzrohr
anbringen.

Befestigen und verbinden Sie ausreichend lange Sensorkabel vom Anschlusskopf an
den Sensorklemmenblock an.

. Den Anschlusskopf-Deckel festziehen. Die Gehdusedeckel mussen vollstandig

geschlossen sein, um die Ex-Schutz-Anforderungen zu erflllen.

. Die Sensorkabel von der Sensorbaugruppe zum Transmitter verlegen.
. Die Einstellung des Schalters fiir das Alarmverhalten des Transmitters Gberprufen.
. Die Sensoradern am Transmitter anbringen.
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Transmitter fiir Tragschienenmontage mit Sensor mit Gewinde
u}
o
0
21l
n]
il
A. Transmitter fur Tragschienenmontage
B. Sensor mit Gewinde Anschlusskopf
C. Standardverlangerung
D. Sensor mit Gewinde
E. Schutzrohr mit Gewinde
Prozedur
1. Den Transmitter an einer geeigneten Tragschiene oder Schalttafel anbringen.
2. Das Schutzrohr am Rohr oder an der Wand des Prozessbehélters montieren.
Installieren und Festziehen des Schutzrohr, bevor Druck angewendet wird.
3. Die erforderlichen Verlangerungsnippel und Adapter anbringen. Nippel und Adapter
abdichten Gewinde mit Gewindedichtmittel.
4. Den Sensor in das Schutzrohr einschrauben. Ablasseinrichtungen montieren,
sofern sie bei schwierigen Betriebsbedingungen oder zur Erflllung von
Installationsanforderungen erforderlich sind.
5. Den Anschlusskopf am Sensor anschrauben.
6. Die Sensoradern an den Anschlussklemmen des Anschlusskopfs anschliel3en.
7. Weitere Sensoradern zwischen Anschlusskopf und Messumformer anschliel3en.
8. Den Deckel des Anschlusskopfs anbringen und festziehen. Die Gehausedeckel
mussen vollstandig eingerastet sein, um die Ex-Schutz-Anforderungen zu erfullen.
9. Den Schalter fur das Alarmverhalten des Messumformers setzen.
10. Die Sensoradern am Messumformer anbringen.
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Mehrkanal-Installationen

Eine HART®-Installation, an der mehrere Transmitter eine einzige
Hauptspannungsversorgung verwenden, siehe Abbildung 3-6. In diesem Fall darf das
System nur an der negativen Stromversorgungsklemme geerdet werden. Bei Mehrkanal-
Installationen, bei denen mehrere Transmitter von einer Stromversorgung abhangen
und der Ausfall aller Transmitter zu Betriebsstérungen fihren wirde, sollten Sie eine
unterbrechungsfreie Stromversorgung oder eine Pufferbatterie in Betracht ziehen. Die in
Abbildung 3-6 gezeigten Dioden verhindern ein unerwinschtes Laden oder Léschen der
Pufferbatterie.

Abbildung 3-6: Mehrkanal-Installationen
C

1
+&H M—s

F
y
'_fh_'Q
N oy D 'S H
: Sl -V —o—— -@
-SWh——e W e J_
E \J =

G

Zwischen 250 Q und 1100 Q, wenn kein Lastwiderstand besteht.

Transmitter Nr. 1
Transmitter Nr. 2

RLeitung

Auslesen oder Regler Nr. 1
Auslesen oder Regler Nr. 2
Back-up-Batterie

. An weitere Transmitter

. DC Spannungsversorgung

TOmmON®>

67


https://www.emerson.com/global

Hardware-Installation Betriebsanleitung

Januar 2023

00809-0205-4728

3.4.5

68

Installation des Digitalanzeigers (LCD)

Der Digitalanzeiger zeigt eine lokale Anzeige des Transmitters-Ausgangs und abgekurzte
Diagnosemeldungen zum Betrieb des Transmitters. Transmitter, die mit dem LCD Display
bestellt werden, werden mit installiertem Messgerat ausgeliefert. Das Messgerat kann
auch nachtraglich installiert werden. Fir den nachtraglichen Einbau ist das Messgerateset
erforderlich, das Folgendes umfasst:

+ Digitalanzeiger-Baugruppe (enthalt Digitalanzeiger, Abstandsstick
und zwei Schrauben)

+ Digitalanzeigerdeckel mit eingesetztem O-Ring

Abbildung 3-7: Anschluss des Anzeigers

Transmitter Transmitter fir Feldmontage

Rosemount 644 Transmitter A. Rosemount 644 fiir Fel[dmontage
Befestigungsschraube und -federn B. LCD-Rotationsschrauben
Digitalanzeiger (LCD) C. Digitalanzeiger (LCD)
LCD-Rotationsschrauben

SN w>

Prozedur

1. Wenn der Transmitter in einer Schleife installiert ist, sichern Sie die Schleife und
schalten Sie die Stromversorgung aus. Wenn der Transmitter in einem Gehause
installiert ist, entfernen Sie den Deckel vom Gehéause.

2. Die Ausrichtung des Messgerats festlegen (das Messgerat kann in Inkrementen von
90 Grad gedreht werden). Um die Ausrichtung des Messgerats zu dndern, entfernen
Sie die Schrauben oberhalb und unterhalb des Bildschirms. Das Messgerat vom
Abstandsstuck abheben. Drehen Sie das Displayoberteil und setzen Sie es wieder ein
in der Position, die der gewunschten Blickrichtung entspricht.

3. Das Messgerat wieder mit den beiden Schrauben am Abstandsstuick befestigen.
Wurde das Messgerat um 90 Grad aus seiner ursprunglichen Position gedreht,
mussen die Schrauben aus ihren urspringlichen Bohrungen entfernen und in die
benachbarten Bohrungen eingesetzt werden.

4. Richten Sie den Stecker mit der Stiftbuchse aus und drticken Sie das Messgerat in
den Transmitter bis er einrastet.

5. Den Deckel des Digitalanzeigers anbringen. Die Abdeckungen mussen vollstandig
geschlossen sein, um die Ex-Schutz-Anforderungen zu erfillen.
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6. Verwenden Sie ein Feldkommunikator, AMS Gerate-Manager Software-Tool zur
Konfiguration des Messgerats auf die gewulnschte Anzeige.

Anmerkung
Die folgenden Temperaturgrenzen fur den Digitalanzeiger beachten:
+ Betatigung: -40 bis 175 °F (-40 bis 80 °C)

+ Lagerung: -50 bis 185 °F (-45 bis + 85 °C)
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Elektrische Installation

Ubersicht

Die Informationen in diesem Abschnitt behandeln Uberlegungen zur Installation

des Rosemount 644 Temperatur-Transmitter. Jedem Transmitter liegt eine
Schnellstartanleitung bei, in der die Montage, Verdrahtung und grundlegende Hardware-
Installationsverfahren fir die Erstinstallation beschrieben ist.

Sicherheitshinweise

Die in diesem Abschnitt beschriebenen Vorgehensweisen und Verfahren kdnnen
besondere Vorkehrungen erfordern, um die Sicherheit des Bedienpersonals zu
gewahrleisten. Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise, bevor Sie einen Vorgang
ausfuhren, dem dieses Symbol vorausgeht.

A WARNUNG

Anweisung befolgen

Die Nichtbeachtung dieser Installationsrichtlinien kann zu Tod oder schweren
Verletzungen fuhren.

Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefihrt werden.

Explosion
Explosionen kénnen zum Tod flihren oder schwere Verletzung hervorrufen.

Entfernen Sie die Abdeckung des Anschlusskopfes nicht in explosionsgefahrdeten
Bereichen, wenn der Stromkreis unter Spannung steht.

Bevor Sie ein Handfunkgeratekommunikator in einer explosionsgefahrdeten
Umgebung benutzen, stellen Sie sicher dass die Gerate in der Schleife gemal3 den
eigensicheren oder nicht-ziindfahigen Verdrahtungspraktiken installiert sind.

Uberprifen Sie, ob der Betriebsbereich des Transmitters mit den entsprechenden
Zertifizierungen fur Gefahrenbereiche Gbereinstimmt.
Alle Anschlusskopfabdeckungen mussen vollstandig eingerastet sein, um die
explosionssicheren Anforderungen zu erftllen.

Prozessleckagen

Prozessleckagen kénnen zu schweren oder tddlichen Verletzungen fiihren.

Schutzrohr nicht wahrend des Betriebs entfernen.
Schutzrohre und Sensoren vor dem Anwenden Druck installieren und festziehen.

Stromschlag
Elektrische Schlage kénnen schwere oder tédliche Verletzungen verursachen.

AuRerste Vorsicht ist bei Kontakt mit den Leitungen und Terminals geboten.
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A WARNUNG

Physischer Zugriff

Unbefugtes Personal kann moglicherweise Folgende erhebliche Schaden und/oder
Fehlkonfigurationen an den Geraten der Endbenutzer verursachen. Dies kann beabsichtigt
oder unbeabsichtigt sein und muss geschutzt werden.

Physische Sicherheit ist ein wichtiger Teil eines jeden Sicherheitsprogramms und
grundlegend fir den Schutz Ihres System. Beschrankung Sie den physischen Zugriffs durch
unbefugtes Personal, um die Vermdgenswerte der Endnutzer zu schitzen. Dies ist fur alle
Systeme, die innerhalb der Einrichtung verwendet werden, wichtig.

Verkabelung und Spannungsversorgung des
Transmitters

Die Spannungsversorgung fur den Transmitter erfolgt ausschlieBlich Gber die
Signalleitungen. Verwenden Sie normalen Kupferdraht ausreichender GréRRe, um
sicherzustellen, dass die Spannung an den Stromanschlissen des Transmitters nicht nicht
unter 12,0 Vdc fallt.

Wenn der Sensor in einer Hochspannungsumgebung installiert wird und ein Fehler

oder Installationsfehler auftritt, kdnnen die Sensorleitungen und die Transmitterklemmen
todliche Spannungen fuhren. Bei Kontakt mit Leitungen und Anschlissen duR3erst
vorsichtig vorgehen.

Anmerkung

Legen Sie keine Hochspannung (z. B. Netzspannung) an die Klemmen des Transmitters
an. Ungewdhnlich hohe Spannung kann zu Schaden an der Einheit fuhren. (Die
Stromversorgungsklemmen von Sensor und Transmitter. Die Klemmen sind fur 42,4 Vdc
ausgelegt. Konstante 42,4 V an den Sensorklemmen kann die Einheit beschadigen.)

Bei mehrkanaligen HART-Installationen akzeptieren die Transmitter Eingange von einer
Vielzahl von RTD- und Thermoelementtypen. Beim Anschlieen von Sensoren siehe

Abbildung 2-7.

Das Anschlussschema fiir den Sensor ist auf dem oberen Gerateschild unter den
Anschlussklemmenschrauben zu finden. Siehe Abbildung 4-1 und Sensorverkabelung wo
Sie alle Sensortypen finden und wie Sie alle Sensortypen korrekt an den Transmittern
anschlieRBen.
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Abbildung 4-1: Position des Verdrahtungsdiagramms

Transmitter fiir Kopfmontage Transmitter fiir Feldmontage

4.3.1 Sensoranschlusse

Der Transmitter ist mit einer Reihe von Widerstandsthermometer- und Thermoelement-
Sensortypen kompatibel. Sensorverkabelung zeigt die korrekte Eingangsanschlisse zu
den Sensorklemmen am Transmitter. Um einen ordnungsgemalf3en Sensoranschluss zu
gewahrleisten, befestigen Sie die Sensorkabel an den entsprechenden unverlierbaren
Klemmen und ziehen Sie die Schrauben fest.

Sensorverkabelung
Emerson bietet 4-Draht-Sensoren fir alle Einzelelement-RTDs an.

Sie kénnen diese RTDs in 3-Draht-Konfigurationen verwenden, indem Sie die nicht
bendtigten Leitungen abtrennen und mit Isolierband isolieren.

Abbildung 4-2: HART fiir Kopf- und Feldmontage
Single input wiring

2-wire RTD and Q 3-wire RTD and Q 4-wire RTD and Q T/C and mV
2O e 9
® D> ® o
Dual input wiring

Dual 2-wire RTD and Q Dual 3-wire RTD and Q Dual T/C and mV

o Py o3 e o NP
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Abbildung 4-3: HART Tragschienenmontage und FOUNDATION Feldbus/PROFIBUS

Y/ L

1234 1234 1234 1234

2-wire 3-wire 4-wire T/C
RTDandQ RTDandQ* RTDandQ andmV

Thermoelement- oder Millivolt-Eingdange

Das Thermoelement kann direkt an den Messumformer angeschlossen werden. Soll

der Messumformer abgesetzt vom Sensor montiert werden, missen entsprechende
Thermoelement-Verlangerungskabel verwendet werden. Bei der mV-Eingangsverkabelung
ist Kupferleitung zu verwenden. Bei groRen Leitungslangen mussen die Leitungen
abgeschirmt werden.

Widerstandsthermometer (RTD)- oder Ohm-Eingange

Die Transmitter sind fir eine Vielzahl von RTD-Konfigurationen geeignet, einschlieRlich
2-, 3- oder 4-Draht. Wenn der Transmitter entfernt von einem 3- oder 4-Draht RTD
montiert wird, arbeitet er innerhalb der Spezifikationen, ohne Neukalibrierung, fir
Widerstande von bis zu 60 Ohm pro Leitung (entspricht 6.000 Fu3 20 AWG Draht). In
diesem Fall sollten die Leitungen zwischen dem RTD und dem Transmitter abgeschirmt
sein. Wenn nur zwei Leitungen verwendet werden, liegen beide RTD-Leitungen in

Reihe mit dem Sensorelement, so dass erhebliche Fehler auftreten konnen, wenn die
Leitungsldangen mehr als drei FuRR 20 AWG-Draht betragen (etwa 0,05 °C/ft). Wird diese
Lange Uberschritten, einen dritten oder vierten Leiter wie oben beschrieben anschlieRBen.

Einfluss des Widerstands der Sensoradern -
Widerstandsthermometer-Eingang

Bei Verwendung eines 4-Draht RTD wird der Effekt des Leitungswiderstands eliminiert
und hat keinen Einfluss auf die Genauigkeit. Allerdings kann ein 3-Draht Sensor den
Leitungswiderstandsfehler nicht vollstandig ausgleichen, da er die Ungleichgewichte

des Widerstands zwischen den Leitungen nicht ausgleichen kann. Die Verwendung
desselben Drahttyps fur alle 3-Draht RTD-Installation wird durch die Verwendung von drei
Leitungsdrahten so genau wie mdoglich. Ein 2-Draht Sensor erzeugt den gréf3ten Fehler, da
er den Widerstand des Zuleitungsdrahtes direkt zum Widerstand des Sensorwiderstands
addiert. Bei 2- und 3-Draht-RTDs wird ein zusatzlicher Leitungswiderstandsfehler

durch Schwankungen der Umgebungstemperatur hervorgerufen. Die Tabelle und die
nachstehenden Beispiele helfen bei der Quantifizierung dieser Fehler.

Anmerkung

Bei HART-Transmittern wird die Verwendung von zwei geerdeten Thermoelementen mit
einem Transmitter mit zwei Optionen nicht empfohlen. Fir Anwendungen bei denen die
Verwendung von zwei Thermoelemente gewUinscht wird, schlie3en Sie entweder zwei
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ungeerdete Thermoelemente, ein geerdetes und ein geerdetes oder ein Doppelelement-
Thermoelement an.

Spannungsversorgung am Transmitter anschlielen

Prozedur

1.
2.
3.

Der Betrieb des Messumformers erfordert eine externe Spannungsversorgung.

Den Gehausedeckel ggf. entfernen.

Die Plusader an die Klemme ,+" anschlieRBen. Schlie3en Sie die Minusspannung an

die Anschlussklemme ,-“ an.

+  Wenn ein Uberspannungsschutz verwendet wird, befinden sich
die Spannungsversorgungsadern jetzt an die Oberseite des
Uberspannungsschutzes. Siehe das Transient-Etikett fir die Angabe der ,+" und
.~ KlemmenanschlUsse.

Die Klemmenschrauben festziehen. Wenn Sie den Sensor und die Stromkabel
festziehen, betragt das maximale Drehmoment 6,5 in-lb (0,73 N-m).

Die Abdeckung (nach Bedarf) wieder anbringen und festziehen.
Die Spannungsversorgung einschalten (12 bis 42 VDC).

Abbildung 4-4: Einschalten des Transmitters fiir die Arbeitsflachen-
Konfiguration

Kopfmontage und Feldmontage Tragschienenmontage

| L
Off Sis - - D
9 e 125
A T
i T2

Feldkommunikator
Spannungsversorgung
2480Q<RL<1100Q
Aufzeichnungsgerdit (optional)
Amperemeter (optional)

A
B.
C
D.
E.

Anmerkung
+ Der Stromkreis kann an beliebiger Stelle geerdet werden oder ungeerdet
bleiben.

* Ein Feldkommunikator kann an jedem Punkt des Messkreises angeschlossen
werden. FUr eine fehlerfreie Kommunikation muss eine Blirde von 250 bis 1 100
Ohm im Stromkreis vorhanden sein.

* Das max. Drehmoment betragt 6 in-1b (0/7 Nm).
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Lastbegrenzung

Die erforderliche Spannung an den Stromversorgungsklemmen des Transmitters betragt
12 bis 42,4 Vdc (die Leistungsklemmen sind fur 42,4 Vdc ausgelegt). Um eine
Beschadigung des Transmitters zu vermeiden, darf die Klemmenspannung beim Andern
der Konfigurationsparameter nicht unter 12,0 Vdc fallen.

Transmitter erden

Sensorabschirmung

Die durch elektromagnetische Interferenz in den Leitungen induzierten Strome, diese
kdnnen durch Abschirmung reduziert werden. Die Abschirmung leitet den Strom zur Erde
und weg von den Leitungen und der Elektronik. Wenn die Enden der Abschirmungen
angemessen geerdet sind, wird nur eine geringe Strommenge in den Transmitter
eindringen. Wenn die Enden der Abschirmung nicht geerdet sind, entsteht eine Spannung
zwischen der Abschirmung und dem Transmittergehduse sowie zwischen der Abschirmung
und der Erde am Elementende. Der Transmitter ist moglicherweise nicht in der Lage,
diese Spannung zu kompensieren, so dass er die Kommunikation verliert und/oder in

den Alarm Ubergeht. Anstatt dass die Abschirmung die Stréme vom Transmitter wegfuhrt,
flieRen die Stréme nun durch die Sensorleitungen in den Transmitterschaltkreis, wo sie
den Schaltkreisbetrieb stéren.

Empfehlungen zur Abschirmung

Im Folgenden werden die empfohlenen Praktiken aus dem API-Standard 552 (Transmission
Standard), Abschnitt 20.7, sowie aus Feld- und Labortests beschrieben. Wenn mehr als

eine Empfehlung fur einen Sensortyp gegeben wird, beginnen Sie mit der ersten gezeigten
Technik oder der Technik, die fur die Anlage in den Installationszeichnungen empfohlen
wird. Wenn die Technik die Transmitteralarme nicht beseitigt, versuchen Sie eine andere
Technik. Wenn alle Techniken die Alarme des Transmitters aufgrund der hohen EMI nicht
beseitigen oder verhindern, wenden Sie sich an eine Emerson-Vertretung.

Damit das Gerat ordnungsgemal’ geerdet wird, muss die Abschirmung der Geratekabel:
« Kurz abisoliert und vom Gehduse des Messumformers isoliert werden.

* Mit der nachsten Abschirmung verbunden werden, wenn das Kabel durch eine
Anschlussdose verlegt wird.

+ Mit einem guten Erdungsanschluss am Ende der Spannungsversorgung verbunden
werden.

Ungeerdete Thermoelement-, mV- und
Widerstandsthermometer-/Ohm-Eingange

Jede Prozessinstallation stellt unterschiedliche Anforderungen an die Erdung. Die am
Einbauort fur den jeweiligen Sensortyp empfohlenen Erdungsoptionen verwenden oder
mit Option 1 (der haufigsten Erdungsoption) beginnen.

Erdung des Transmitters: Option 1

Prozedur

1. Die Abschirmung der Sensorverkabelung an das Transmittergehduse anschliel3en.

2. Sicherstellen, dass die Sensorabschirmung von anderen geerdeten Gerdten im
Messkreis elektrisch isoliert ist.

3. Die Abschirmung der Signalleitungen auf der Seite der Spannungsversorgung
erden.
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A. Sensorleitungen

B. Transmitter

C. Erdungspunkt der Abschirmung
D. 4-20 mA-Messkreis
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Erdung des Transmitters: Option 2

Prozedur

1.

78

Die Abschirmung der Signalleitungen an die Abschirmung der Sensorverkabelung
anschliel3en.

Sicherstellen, dass die beiden Abschirmungen fest verbunden und vom
Transmittergehause elektrisch isoliert sind.

Die Abschirmung nur auf der Seite der Spannungsversorgung erden.

Sicherstellen, dass die Sensorabschirmung von anderen geerdeten Geraten im
Messkreis elektrisch isoliert ist.

A. Sensorleitungen

B. Transmitter

C. Erdungspunkt der Abschirmung
D. 4-20 mA-Messkreis

Anmerkung
Abschirmungen gemeinsam auflegen, elektrisch isoliert vom Transmitter.
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Erdung des Transmitters: Option 3

Prozedur

1. Die Abschirmung der Sensorverkabelung - falls méglich - am Sensor erden.

2. Sicherstellen, dass die Abschirmungen der Sensor- und Signalleitungen vom
Transmittergehause elektrisch isoliert sind.

3. Die Abschirmung der Signalleitungen nicht mit der Abschirmung der
Sensorverkabelung verbinden.

4. Die Abschirmung der Signalleitungen am Ende der Spannungsversorgung erden.

A. Sensorleitungen

B. Transmitter

C. Erdungspunkt der Abschirmung
D. 4-20 mA-Messkreis
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Geerdete Thermoelement-Eingange
Erdung des Transmitters: Option 4

Prozedur

1. Die Abschirmung der Sensorverkabelung am Sensor erden.

2. Sicherstellen, dass die Abschirmungen der Sensor- und Signalleitungen vom
Transmittergehause elektrisch isoliert sind.

3. Die Abschirmung der Signalleitungen nicht mit der Abschirmung der
Sensorverkabelung verbinden.

4. Die Abschirmung der Signalleitungen auf der Seite der Spannungsversorgung
erden.

A. Sensorleitungen

B. Transmitter

C. Erdungspunkt der Abschirmung
D. 4-20 mA-Messkreis
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Verkabelung mit Rosemount 333 HART Tri-Loop (nur
HART/4-20 mA)

Verwenden Sie den optionalen Dual-Sensor-Transmitter, der mit zwei Sensoren

arbeitet, in Verbindung mit einem Rosemount 333 HART® Tri-Loop Tri-Loop HART-zu-
Analog Signalwandler, um ein unabhangiges 4-20 mA Analogausgangssignal fir jeden
Sensoreingang zu erfassen. Der Transmitter kann so konfiguriert werden, dass er vier der
sechs folgenden digitalen Prozess-Variablen ausgibt:

* Sensor 1

* Sensor 2

+ Differenztemperatur

+ Durchschnittstemperatur

+ First-Good-Temperatur

* Anschlussklemmentemperatur des Transmitters

Der HART Tri-Loop liest das digitale Signal und gibt eine oder alle dieser Variablen an
bis zu drei separate 4-20-mA-Analogkanale aus. Siehe Abbildung 2-7 fur grundlegende
Installationsinformationen. Siehe Rosemount 333 HART Tri-Loop HART-zu-Analog
Signalwandler Referenzhandbuch fiir eine komplette Installation.

Spannungsversorgung

FUr den Betrieb des Transmitters ist eine externe Stromversorgung erforderlich, die nicht
im Lieferumfang enthalten ist. Der Eingangsspannungsbereich fur den Transmitter betragt
12 bis 42,4 VDC. Dies ist die Leistung, die an den Leistungsklemmen des Transmitters
bendtigt wird. Die Spannungsversorgungs-Anschlussklemmen des Transmitters sind fur
42,4 VDC ausgelegt. Bei einem Widerstand von 250 Ohm in der Schleife benétigt der
Sender mindestens 18,1 Vdc fur die Kommunikation.

Die dem Transmitter zugefuhrte Leistung wird durch den Gesamtwiderstand der Schleife
bestimmt und sollte nicht unter die Abschaltspannung fallen. Die Abhebespannung

ist die Mindestversorgungsspannung, die fur einen bestimmten Gesamtwiderstand des
Schleifenwiderstands erforderlich ist. Fallt die Spannung unter die Abhebespannung,
wahrend der Transmitter konfiguriert wird, kann der Transmitter falsche Informationen
ausgeben.

Die Welligkeit der Gleichspannungsversorgung muss unter 2 % liegen. Der
Gesamtwiderstandslast ist die Summe aus dem Widerstand der Signalleitungen und
dem Lastwiderstand eines Reglers, einer Anzeige oder eines verwandten Gerats in der
Schleife. Beachten Sie, dass die Widerstandsfahigkeit von Eigensicherheitsbarrieren, falls
verwendet, berlcksichtigt werden muss.

Anmerkung

Eine dauerhafte Beschadigung des Transmitters kdnnte vorliegen, wenn die Spannung
unter 12,0 Vdc an den Leistungsklemmen fallt, und sich die Konfigurationsparameter des
Transmitters andern.
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Abbildung 4-5: Burdengrenzen
4-20mAdc

1240
1100 —
1000 —

750 —

A 500 —

250 —
0

10 |

Maximale Burde = 40,8 x (Versorgungsspannung - 12,0)

A. Blirde (Ohm)
B. Versorgungsspannung (Vpo
C. Betriebsbereich
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Betrieb und Wartung

Ubersicht

Dieser Abschnitt enthalt Informationen zur Kalibrierung des Rosemount 644
Temperatur-Transmitters. Anweisungen fur Feldkommunikator, AMS Gerate-Manager und
Bedieninterface (LOI) sind beschrieben, um alle Funktionen auszufihren.

Sicherheitshinweise

Diese Betriebsanleitung lesen, bevor mit dem Produkt gearbeitet wird. Fur die Sicherheit
von Mensch und System und fur eine optimale Produktleistung stellen Sie sicher, dass Sie
den Inhalt vollstdndig verstehen, bevor Sie dieses Produkt installieren, verwenden oder
warten.

A WARNUNG

Anweisungen befolgen

Nichtbeachtung dieser Installationsrichtlinien kann zum Tod oder schweren Verletzungen
fihren.

Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefihrt werden.

Explosionen
Explosionen kénnen zum Tod flhren oder schwere Verletzung hervorrufen.

Die Installation der Messumformer in explosionsgefahrdeter Umgebung muss gemaf
den entsprechenden lokalen, nationalen und internationalen Normen, Vorschriften und
Empfehlungen erfolgen. Bitte Gberprifen Sie den Abschnitt Produktzertifizierungen auf
etwaige Einschrankungen im Zusammenhang mit einer sicheren Installation.

Entfernen Sie die Abdeckung des Anschlusskopfes nicht in explosionsgefahrdeten
Bereichen, wenn der Stromkreis unter Spannung steht.

Bevor Sie ein Handfunkgeratekommunikator in einer explosionsgefahrdeten
Umgebung benutzen, stellen Sie sicher dass die Gerate in Ubereinstimmung mit
folgenden Vgemal3 den eigensicheren oder nicht-zindfahigen Verdrahtungspraktiken
installiert sind.Uberpriifen Sie, ob der Betriebsbereich des Transmitters mit den
entsprechenden Zertifizierungen fir Gefahrenbereiche Ubereinstimmt.

Alle Anschlusskopfabdeckungen mussen vollstandig eingerastet sein, um die
explosionssicheren Anforderungen zu erftllen.

Prozessleckagen

Prozessleckagen konnen zu schweren oder tddlichen Verletzungen fihren.

Schutzrohr nicht wahrend des Betriebs entfernen.
Schutzrohre und Sensoren vor dem Anwenden Druck installieren und festziehen.

Stromschlag
Elektrische Schlage kénnen schwere oder tédliche Verletzungen verursachen.

Vermeiden Sie den Kontakt mit Leitungen und Anschlussklemmen. Eine moéglicherweise
vorhandene Hochspannung an den Leitungen kann einen elektrischen Schlag verursachen.
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A WARNUNG

Die in diesem Dokument beschriebenen Produkte sind NICHT fur nuklear-qualifizierte
Anwendungen gedacht.

Die Verwendung nicht nuklear-qualifizierter Produkte in Anwendungen die nuklear-
qualifizierte Hardware oder Produkte erfordern, kann ungenauen Messwerte verursachen.

Informationen zu nuklear-qualifizierten Rosemount Produkten erhalten Sie von Ihrem
zustandige Emerson Vertriebsmitarbeiter.

Physischer Zugriff

Unbefugtes Personal kann moglicherweise Folgende erhebliche Schaden und/oder
Fehlkonfigurationen an den Geraten der Endbenutzer verursachen. Dies kann beabsichtigt
oder unbeabsichtigt sein und muss geschutzt werden.

Physische Sicherheit ist ein wichtiger Teil eines jeden Sicherheitsprogramms und
grundlegend fir den Schutz Ihres System. Beschrankung Sie den physischen Zugriffs durch
unbefugtes Personal, um die Vermdgenswerte der Endnutzer zu schitzen. Dies ist fur alle
Systeme, die innerhalb der Einrichtung verwendet werden, wichtig.

A ACHTUNG

Schutzrohr-/Leitungseinfilhrungen

Die Rohr-/Kabeleinfuhrungen im Transmittergehduse haben ein %-14 NPT-Gewinde.
Verwenden Sie bei der Installation in explosionsgefdhrdeten Bereichen nur
entsprechend gelistete oder Ex-zertifizierte Stecker, Verschraubungen oder Adapter in
den Kabel-/Kanaleingangen.

Sofern nicht anders gekennzeichnet, verwenden die Rohr-/Kabeleinfihrungen im
Gehause eine ¥2-14 NPT-Form. Verwenden Sie nur Stopfen, Adapter, Verschraubungen
oder Rohre mit einer kompatiblen Gewindeform zum Verschliel3en dieser
Einflhrungen.

Sofern nicht gekennzeichnet, verwenden die Rohr-/Kabeleinfihrungen im
Messwertgebergehause ein %2-14 NPT-Gewindeform. Die Angabe ,M20" bezieht sich auf
Gewinde der Form M20 x 1,5. Bei Geraten mit mehreren Leistungseingangen haben alle
Eintrage die gleiche Gewindeform. Verwenden Sie nur Stopfen, Adapter,
Verschraubungen oder Rohre mit einer kompatiblen Gewindeform zum Verschliel3en
dieser Einfihrungen.

Verwenden Sie nur Stopfen, Adapter, Verschraubungen oder Rohre mit einer
kompatiblen Gewindeform zum VerschlieBen dieser Einfihrungen.
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5.3 Kalibrierubersicht

Die Kalibrierung des Transmitters erhoht die Messgenauigkeit, indem sie Korrekturen
an der werkseitig gespeicherten Charakterisierungskurve durch digitale Anderung der
Interpretation des Sensoreingangs vornehmen.

Um die Kalibrierung zu verstehen, muss man wissen, dass intelligente Transmitter anders
funktionieren als analoge Transmitter. Ein wichtiger Unterschied ist, dass intelligente
Transmitter werksseitig charakterisiert sind, d. h. sie werden mit einer in der Firmware
gespeicherten Standard-Sensorkurve der Transmitter-Firmware gespeichert. Im Betrieb
verwendet der Transmitter diese Informationen, um eine Prozessvariablenausgang in
technischen Einheiten zu erzeugen, der vom Sensoreingang abhangt.

Die Kalibrierung des Transmitters kann die folgenden Verfahren umfassen:

+ Sensoreingangstrimmung: Digitales Andern der Interpretation des Eingangssignals
durch den Transmitter.

+ Trasmitter-Sensor-Anpassung: Erzeugt eine spezielle benutzerdefinierte Kurve zur
Anpassung an diese spezifische Sensorkurve, die von den Callendar-Van Dusen-
Konstanten abgeleitet ist.

« Ausgangstrimmung: kalibriert den Transmitter auf eine 4-20 mA-Referenzskala.

« Skalierte Ausgangstrimmunag: kalibriert den Transmitter auf eine vom Anwender
wahlbare Referenz-Skala.

5.3.1 Trimmen des Transmitters

Die Trimmfunktionen dirfen nicht mit den Neueinstellungsfunktionen verwechselt
werden. Obwohl der Re-Range-Befehl einen Sensoreingang mit einem 4-20-mA-Ausgang
abgleicht - wie bei der herkdmmlichen Kalibrierung -, hat dies keinen Einfluss auf die
Interpretation des Eingangssignals durch den Transmitter.

Eine oder mehrere der Trimmfunktionen kénnen bei der Kalibrierung verwendet werden.
Trimmfunktionen verwendet werden:

« Trimmen des Sensoreingangs
* Transmitter-/Sensor-Anpassung
* Ausgangstrimmung

+ Skalierter Ausgangstrimmung
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Sensoreingangtrimmung

Der Sensor-Trimm-Befehl erméglicht die Anderung der Interpretation des Eingangssignals
durch das Eingangssignals des Transmitters. Der Befehl Sensortrimmung trimmt das
kombinierte Sensor- und Transmittersystem in technischen (°F, °C, °R, K) oder rohen

(Ohm, mV) Einheiten, das kombinierte Sensor- und Transmittersystem mit Hilfe einer
bekannten Temperaturquelle auf einen Standortstandard. Die Sensortrimmung eignet sich
fur Validierungsverfahren oder fir Anwendungen die eine gemeinsame Profilierung von
Sensor und Transmitter erfordern.

FUhren Sie eine Sensortrimmung durch, wenn der digitale Wert des Transmitters

far die Primarvariable nicht mit der Standardkalibrierungsausristung der Anlage
Ubereinstimmt. Die Sensortrimmfunktion kalibriert den Sensor auf den Transmitter

in Temperatureinheiten oder Roheinheiten Wenn die Standard-Inputquelle nicht NIST-
rickfuhrbar ist, kdnnen die Trimmfunktionen die NIST-Ruckfuhrbarkeit Ihres Systems nicht
aufrechterhalten.

Abbildung 5-1: Trimmen

Einzelpunkt Trimmen Zweipunktabgleich

Resistance (ohms)
Resistance (ohms)

Temperature

Transmitter Systemkurve _ — — — — — — — —
Standort-Standardkurve

Anwendung: Linearer Offset (Einpunkt-Trimml&sung)

Prozedur

1. Sensor an Transmitter anschliel3en. Sensor in ein Bad mit einer Temperatur
innerhalb der Messbereichswerte hangen.

2. Die bekannte Badtemperatur Uber den Feldkommunikator eingeben.

Anwendung: Lineare Korrektur von Offset und Steigung
(Zweipunkttrimmung)

Prozedur

1. Sensor an Transmitter anschlieBen. Sensor in ein Bad mit einer Temperatur am
Messanfang hangen.

2. Die bekannte Badtemperatur Uber den Feldkommunikator eingeben.
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3. Das Verfahren mit einer Badtemperatur am Messende wiederholen.
Eine Sensortrimmung mit einem Feldkommunikator
durchfiihren
Prozedur
1. Kalibriergerat oder Sensor an den Transmitter anschlieBen. (Bei Verwendung eines
aktiven Kalibrators, siehe Aktive Kalibrator- und EMF-Kompensation).
2. Den Feldkommunikator an den Transmitter-Messkreis anschlieRen.
3. Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:
Gerate-Dashboard Funktionstastenfolge 3,4,4,1
Der Feldkommunikator zeigt die Anzeige ,Are you using a active calibrator?” (Sind
Sie mit einer aktiven Kalibration?”
4. No (Nein) auswahlen, wenn ein Sensor an den Transmitter angeschlossen ist.
5. Yes (Ja) auswahlen, wenn ein Kalibriergerat verwendet wird. Wenn Sie ,Yes (ja)"
auswahlen, wird der Transmitter in den aktiven Kalibrierungsmodus geschaltet
(siehe Aktive Kalibrator- und EMF-Kompensation). Dies ist kritisch, wenn der Kalibrator
einen konstanten Sensorstrom zur Kalibrierung benétigt. Bei Verwendung eines
Kalibrierunggerats, das gepulsten Strom akzeptieren kann, wahlen Sie No (Nein).
Eine Sensortrimmung mit dem AMS Gerat-Manager
durchfiihren
Prozedur
1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerét klicken und dann Overview (Ubersicht)
auswahlen.
2. Wahlen Sie auf der Registerkarte Ubersicht die Schaltflache Calibrate Sensor(s)
(Sensor(en) kalibrieren) in der Nahe des unten Fensters.
3. Den Eingabeaufforderungen folgen, die durch den Sensorabgleich fihren.
Sensortrimmung mit dem LOI durchfiihren
Die folgende Abbildung zeigt Ihnen, wo Sie die Sensorkalibrierung im LOI-Menu finden.

Abbildung 5-2: Trimmen des Sensors mit LOI

[ | | cALIBRAT —@—]

VIEW CONFIG DAMPING SENSOR 1 GALIB.

SENSOR CONFIG VARIABLE MAP SENSOR 2 CALIB

UNITS OTAG ANALOG TRIM
FACTORY RECALL

RERANGE ALM SAT VALUES

(4] LOOP TEST BACK TO MENU
PASSWORD

EXIT MENU

DISPLAY

EXTENDED MENU [ ©®

EXIT MENU

54.3 Zurucksetzen der Werkstrimmung - Sensortrimmung

Die Funktion ,Recall factory trim-sensor trim” ermdglicht die Wiederherstellung der
werksseitigen Einstellungen der analogen Ausgangstrimmung. Dieser Befehl kann fur die

www.Emerson.com

87


https://www.emerson.com/global

Betrieb und Wartung Betriebsanleitung
Januar 2023 00809-0205-4728

Wiederherstellung nach einer versehentlichen Trimmung, einem falschen Werksstandard
oder einem defekten Messgerat nutzlich sein.
Riuckruf der Werkseinstellung mit einem Feldkommunikator

Vom HOME (STARTSEITE) geben Sie die Funktionstastenfolge ein und folgen Sie den
Schritten im Feldkommunikator, um den Sensorabgleich abzuschlieRen.

|Geréte-Dashboard Funktionstasten |3, 4,4,2 |

Abrufen der Werkseinstellungen mit dem AMS Gerate-Manager

Prozedur

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Gerat und wéahlen Sie Service Tools
(Servicewerkzeuge).

2. Wabhlen Sie auf der Registerkarte Sensorkalibrierung die Option Restore Factory
Calibration (Werkskalibrierung wiederherstellen).

3. Den Eingabeaufforderungen folgen, die durch die Wiederherstellung der
Kalibriereinstellungen fuhren.

Ruckruf der werksseitigen Trimmung mit LOI
Verweis fur Abbildung 5-3 wo Sie die Abrufsensor-Trimmung im LOI-Men finden.

Abbildung 5-3: Ruckruf des Sensortrimms mit LOI

GALIBRAT —O—]
VIEW CONFIG DAMPING SENSOR 1 CALIB*
SENSOR 2 CALIB
SENSOR CONFIG VARIABLE MAP
UNITS TAG ANALOG TRIM
FACTORY RECALL
RERANGE ALM SAT VALUES
O oopTEST BACK TO MENU
PASSWORD EXIT MENU
DISPLAY
EXTENDED MENU | ©
EXIT MENU
54.4 Aktive Kalibrator- und EMF-Kompensation

Der Messwertgeber arbeitet mit pulsierendem Sensorstrom, um eine EMF-Kompensation
und die Erkennung von offenen Bedingungen zu ermdglichen. Da einige Kalibriergerate
einen konstanten Sensorstrom bendétigen, um ordnungsgemaR zu funktionieren,

sollte die Funktion , Aktiver Kalibratormodus" verwendet werden, wenn ein aktiver
Kalibrator angeschlossen ist. Durch die Aktivierung dieses Modus wird der Transmitter
vorubergehend so eingestellt, dass er konstanten Sensorstrom liefert, sofern nicht zwei
Sensoreingange konfiguriert sind

Deaktivieren Sie diesen Modus, bevor Sie den Transmitter wieder in den Prozess einfuhren,
um den Transmitter wieder auf pulsierenden Strom einzustellen. Der ,Active Calibrator
Mode" ist flichtig und wird automatisch deaktiviert wenn ein Master-Reset durchgefuihrt
wird (Uber HART) oder wenn die Stromversorgung ausgeschaltet wird.

Die EMK-Kompensation ermdglicht es dem Messwertgeber, Sensormessungen zu liefern,
die nicht durch unerwiinschte Spannungen beeinflusst werden, die typischerweise durch
thermische EMF in den an den Messwertgeber angeschlossenen Transmitters oder durch
einige Arten von Kalibrierungsausristung ermdéglicht werden. Wenn dieses Gerat ebenfalls
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einen konstanten Sensorstrom bendtigt, muss der Messwertgeber auf ,Active Calibrator
Mode" eingestellt werden. Allerdings, der konstante Strom erlaubt es dem Messwertgeber
jedoch nicht, eine EMF-Kompensation durchzufiihren, so kann ein Unterschied zwischen
den Messwerten des aktiven Kalibrators und des tatsachlichen Sensors bestehen.

Wenn eine Messwertdifferenz auftritt, die groRer ist, als die Genauigkeitsspezifikation der
Anlage zulasst, fihren Sie eine Sensortrimmung mit deaktiviertem ,Active Calibrator Mode”
durch. In diesem Fall muss ein aktiver Kalibrator verwendet werden, der pulsierenden
Sensorstrom toleriert, oder die eigentlichen Sensoren missen an den Messwertgeber
angeschlossen werden. Wenn der Feldkommunikator, der AMS-Geratemanager oder

das LOI fragt, ob ein aktiver Kalibrator verwendet wird wenn die Sensortrimmroutine
eingegeben wird, wahlen Sie ,Nein”, um den ,Aktiven Kalibrator Modus" deaktiviert zu
lassen.

Trimmen des Analogausgangs

Trimmen des Analogausgangs oder skalierten
Analogausgangs

FUhren Sie eine Ausgangstrimmung oder eine skalierte Ausgangstrimmung durch,

wenn der digitale Wert fur die Primarvariable mit den Normen der Anlage aber

der Analogausgang des Messwertgebers nicht mit dem Messwert am Ausgabegerat
Ubereinstimmt. Die Ausgangstrimmfunktion kalibriert den Transmitter auf eine 4-20-mA-
Referenzskala; die skalierte Ausgangstrimmfunktion kalibriert auf eine vom Benutzer
wahlbare Referenzskala. Um festzustellen, ob Bedarf an einer Ausgangstrimmung

oder einer skalierten Ausgangstrimmung besteht, fuhren Sie einen Schleifentest durch
(Messkreistest durchfthren).

Abbildung 5-4: Messdynamik des Temperaturtransmitters

Analog-to-Digital A ] Digital-to-Analog
Signal Conversion Croprocesso Signal Conversion
A

Sensor and ohm/mV ) Output and Scaled Output Trim
Trim adjust the signal here Trim adjust the signal here

\
HART
Output
Trimmen des Analogausgangs

Mit der Analogausgangstrimmung kann die Umwandlung des Eingangssignals in einen
4-20 mA-Ausgang geandert werden (Abbildung 5-4). Das analoge Ausgangssignal sollte
in regelmaRigen Intervallen angepasst werden, um die Genauigkeit der Messwerte zu
gewahrleisten.

== Analog Input

Field Communicator

89


https://www.emerson.com/global

Betrieb und Wartung Betriebsanleitung

Januar 2023

00809-0205-4728

5.5.3

90

Analogausgang mit einem Feldkommunikator durchfiihren

Um eine Digital-zu-Analog-Trimmung durchzufihren, fihren Sie die folgende Prozedur mit
einem traditionellen Schnelltastenfolge aus:

Prozedur

1. SchlieBen Sie ein genaues Referenzmessgerat an den Transmitter am CONNECT
REFERENCE METER (REFERENZMESSGERAT ANSCHLIEBEN) an, indem Sie den Strom
zum Transmitter durch das Referenzmessgerat an einem bestimmten Punkt der
Schleife.

2. Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 3,4,51 |

Analogausgangstrimmung mit AMS Gerate-Manager
durchfiuhren

Prozedur

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Gerat und wahlen Sie Service Tools.
2. Im linken Navigationsfenster Maintenance (Wartung) auswahlen.

3. Auf der Registerkarte Analog Calibration (Analogausgang kalibrieren) auf die
Schaltflache Analog Trim (Analog-Trimmung) klicken.

4. Den Eingabeaufforderungen folgen, die durch das Abgleichsverfahren fuhren.

Analogausgangstrimmung mit LOI durchfihren
Verweis Abbildung 5-5 fir Hinweise, wo Sie die analoge Trimmung im LOI-Menu finden.

Abbildung 5-5: Trimmen des Analogausgangs mit dem Bedieninterface (LOI)

CALIBRAT —O—] SENSOR 1 CALIB
VIEW CONFIG DAMPING | SENSOR 2 CALIB*
SENSOR CONFIG ©QVARIABLE MAP ANALOG TRIM
UNITS TAG FACTORY RECALL
RERANGE ALM SAT VALUES BACK TO MENU

LOOP TEST PASSWORD
DISPLAY EXIT MENU

EXTENDED MENU | ®
EXIT MENU

o

Skalierten E/A-Abgleich durchfihren

Die skalierte Ausgangstrimmung passt die 4 und 20 mA-Punkte an eine vom Benutzer
wahlbare Referenz Skala als 4 und 20 mA (z. B. 2-10 Volt) an. Um eine skalierte
D/A-Trimmung durchzufihren, schlieBen Sie ein genaues Referenzmessgerat an den
Transmitter an und trimmen das Ausgangssignal wie im Trimmen des Analogausgangs
Verfahren beschrieben.
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Eine skalierte Ausgangstrimmung mit einem
Feldkommunikator durchfiihren

Prozedur

1. SchlieBen Sie ein genaues Referenzmessgerat an den Transmitter am CONNECT
REFERENCE METER (REFERENZMESSGERAT ANSCHLIEBEN) an, indem Sie den Strom
zum Transmitter durch das Referenzmessgerat an einem bestimmten Punkt der
Schleife.

2. Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard - Funktionstastenfolge | 3,4,5,2

Eine skalierte Ausgangstrimmung mit dem AMS Gerate-
Manager durchfiihren.

Prozedur

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Gerat und wahlen Sie Service Tools.
2. Im linken Navigationsfenster Maintenance (Wartung) auswahlen.

3. Suchen Sie die Analog Calibration (Analogausgang kalibrieren) und wahlen Sie die
Scaled Trim (skalierte Trimmung) Schaltflache.

4. Den Eingabeaufforderungen folgen, die durch das Abgleichsverfahren fuhren.

Transmitter-/Sensor-Anpassung

Verwenden Sie die Transmitter-Sensor-Anpassung, um die Temperaturmessgenauigkeit
des Systems zu verbessern und wenn Sie einen Sensor mit Callendar-Van Dusen-

Konstanten haben. Bei Bestellung von Emerson sind Sensoren mit Callendar-Van Dusen-
Konstanten NIST-rickfihrbar.

Der Transmitter akzeptiert Callendar-Van Dusen-Konstanten aus einem kalibrierten RTD-
Zeitplan und generiert eine spezielle, benutzerdefinierte Kurve, die der Leistung dieses
spezifischen Sensors Widerstand vs. Temperatur entspricht. Abbildung 5-6.

Abbildung 5-6: Standardkennlinie im Vergleich zur tatséachlichen Sensorkennlinie

Actual Curve

Standard IEC 751
“Ideal” Curve™

Resistance, Ohm

Temperature, °C

*Die tatsachliche Kurve wird anhand der Callendar-van Dusen-Gleichung identifiziert.
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Die Anpassung der spezifischen Sensorkennlinie an den Transmitter erhoht die
Temperaturmessgenauigkeit. Siehe nachstehenden Vergleich in Tabelle 5-1.

Tabelle 5-1: Standard-RTD vs. RTD mit angepassten CVD-Konstanten mit Standard-
Transmitter-Genauigkeit

Vergleich der Systemgenauigkeit bei 150 °C bei Verwendung eines PT 100 (a = 0,00385)
Widerstandsthermometer mit einer Spanne von 0 bis 200 °C

Standard-Widerstandsthermometer Angepasstes Widerstandsthermometer

Rosemount 644 +0,15°C Rosemount 644 +0,15°C

Standard-Widerstandsthermometer |+ 1,05°C | Angepasstes Widerstandsthermo- +0,18°C
meter

Gesamtsystem(”) +1,06°C | Gesamtes System( +0,23°C

(1) Berechnet auf der Grundlage von RSS statische Methode.

TotalSystemAccuracy = J(TransmitterAccuracy)z+(SensorAccuracy)2

Tabelle 5-2: Standard-RTD vs. RTD mit angepassten CVD-Konstanten mit verbesserter
Transmitter-Genauigkeit P8

Vergleich der Systemgenauigkeit bei 150 °C unter Verwendung eines PT 100 (a = 0,00385)
Widerstandsthermometer mit einer Spanne von 0 bis 200 °C

Standard-Widerstandsthermometer Angepasstes Widerstandsthermometer

Rosemount 644 +0,10°C Rosemount 644 +0,10 °C

Standard-Widerstandsthermometer |+ 1,05°C | Angepasstes Widerstandsthermo- +0,18°C
meter

Gesamtsystem(”) +1,05°C | Gesamtes System( +0,21°C

(1) Berechnet auf der Grundlage von RSS statische Methode

TotalSystemAccuracy = J(TransmitterAccuracy)z+(SensorAccuracy)2

Callendar-Van Dusen-Gleichung:

Die folgenden Eingangsvariablen, die bei speziell bestellten Rosemount-
Temperatursensoren enthalten sind, sind erforderlich:

R¢ =Ry + Roa [t - d(0,01t-1)(0,01 t) - b(0,01 t - 1)(0,01 t)3]
* Rg=Widerstand am Eispunkt

+ Alpha = Sensorspezifische Konstante

+ Beta = Sensorspezifische Konstante

+ Delta = Sensorspezifische Konstante

Callendar-Van Dusen-Konstanten wie folgt eingeben:

5.6.1 Transmitter-Sensor-Anpassung mit einem
Feldkommunikator durchfuhren
Die folgende Funktionstastenfolge von der HOME (STARTSEITE) aus eingeben:

| Gerate-Dashboard Funktionstastenfolge | 2,2,1,9
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Transmitter-Sensor-Anpassung mit AMS Gerate-Manager

Prozedur

1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Wahlen Sie im linken Navigationsbereich die Option Manual Setup (Manuelle
Einrichtung) und wahlen Sie in der Registerkarte den Sensor 1 oder Sensor 2 je
nach Bedarf.

3. Suchen Sie das Gruppenkastchen Transmitter Sensor Matching (CVD) (Transmitter-
Sensor-Anpassung (CVD)) und geben Sie den erforderlichen CVD-Konstanten ein.
Oder auf die Schaltflache ,Set CVD Coefficients” (CVD-Koeffizienten einstellen)
klicken, um die Schritte menugefihrt auszufiuhren. Sie kdnnen auch die Schaltflache
~Show CVD Coefficients” (CVD-Koeffizienten anzeigen) auswahlen, um die aktuellen
Koeffizienten, die sich im Gerat befinden, anzuzeigen.

4. Zum Abschluss auf Apply (Anwenden) klicken.

Anmerkung

Wenn die Transmitter-Anpassung deaktiviert ist, kehrt der Transmitter entweder zur
Benutzer- oder zur Werkstrimmung zurtck, je nachdem, welche zuvor verwendet
wurde. Vergewissern Sie sich, dass die technischen Einheiten des Transmitters
korrekt eingestellt sind, bevor Sie ihn in Betrieb nehmen.

Umschalten der HART-Version

Manche Systeme kénnen nicht mit Geraten mit HART Version 7 kommunizieren. Die
folgenden Verfahren geben an, wie zwischen HART Version 7 und HART Version 5
gewechselt werden kann.

Umschalten der HART Version mithilfe eines generischen
Menus

Wenn das HART Konfigurationsgerat nicht mit einem HART-Gerat Version 7 kommunizieren
kann, sollte es ein generisches Menl mit begrenzten Mdéglichkeiten laden. Die folgenden
Verfahren ermdéglichen den Wechsel zwischen HART Revision 7 und HART Revision 5 tber
ein allgemeines Menu in einem beliebigen HART-kompatiblen Konfigurationswerkzeug.

Prozedur

Das Nachrichtenfeld (,Message”) suchen.
a) Um das Gerat auf HART Version 5 zu andern: HART5 wird im Nachrichtenfeld
angezeigt.

b) Um das Gerat auf HART Version 7 zu andern: HART7 wird im Nachrichtenfeld
angezeigt.

HART Reversion mit einem Feldkommunikator umschalten

Von der HOME (STARTSEITE) aus geben Sie die Funktionstastenfolge ein und befolgen Sie
den Schritten im Feldkommunikator, um die HART Versionsanderung abzuschlieRen.

| Gerate-Dashboard Funktionstasten | 2,2,8,3 |
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5.7.3 HART Version mit AMS Gerate-Manager wechseln

Prozedur
1. Mit der rechten Maustaste auf das Gerat klicken und Configure (Konfigurieren)
wahlen.

2. Im linken Navigationsfenster Manual Setup (Manuelle Einrichtung) auswahlen und
dann auf die Registerkarte HART klicken.

3. Auf die Schaltflache Change HART Revision (HART-Revision dndern) klicken und den
Eingabeaufforderungen folgen.

Anmerkung
HART Version 7 ist nur mit AMS Gerate-Manager 10,5 und héher kompatibel. Der
AMS Gerate-Manager Version 10.5 erfordert, dass ein Software-Patch kompatibel ist.

57.4 Hart Reversion mit Bedieninterface (LOI) umschalten
Verweis Abbildung 5-7 wo Sie die HART Reversion im Bedieninterface-Menu finden.

Abbildung 5-7: Andern der HART Reversion mit dem Bedieninterface (LOI)

VIEW CONFIG CALBRAT

ONITS DAMPING

RERANGE OQVARIABLE MAP

o LOOP TEST TAG

DISPLAY o | |PassworD

m’gﬁ-ﬁ MENU SIMULATE ] HART REV 7
HART REV - & oHART REV 5
..... BACK TO MENU
BACK TO MENU | MAIN MENU
EXIT MENU
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Storungsanalyse und -beseitigung

Ubersicht

4-20 mA/HART Ausgang bietet zusammengefasste Wartungs- und
Fehlerbehebungsvorschlage fir die haufigsten Betriebsprobleme.

Wenn Sie trotz fehlender Diagnosemeldungen auf dem Display des Feldkommunikators
eine Fehlfunktion vermuten, 4-20 mA/HART Ausgang vergewissern Sie sich anhand des
beschriebenen Verfahrens, dass die Hardware und Prozessanschlisse in einwandfreiem
Zustand sind. Zu jedem der vier Hauptsymptome werden spezifische Vorschlage

zur L8sung von Problemen angeboten. Immer mit dem wahrscheinlichsten und am
einfachsten zu prufende Bedingungen beginnen.

Sicherheitshinweise

Diese Betriebsanleitung lesen, bevor mit dem Produkt gearbeitet wird. Fur die Sicherheit
von Mensch und System und flr eine optimale Produktleistung stellen Sie sicher, dass Sie
den Inhalt vollstandig verstehen, bevor Sie dieses Produkt installieren, verwenden oder
warten.

A WARNUNG

Anweisungen befolgen

Nichtbeachtung dieser Installationsrichtlinien kann zum Tod oder schweren Verletzungen
fahren.

Die Installation darf nur von Fachpersonal durchgefihrt werden.

Explosionen
Explosionen kdnnen zum Tod fuhren oder schwere Verletzung hervorrufen.

Die Installation der Messumformer in explosionsgefahrdeter Umgebung muss gemaR
den entsprechenden lokalen, nationalen und internationalen Normen, Vorschriften und
Empfehlungen erfolgen. Bitte Uberprifen Sie den Abschnitt Produktzertifizierungen auf
etwaige Einschrankungen im Zusammenhang mit einer sicheren Installation.

Entfernen Sie die Abdeckung des Anschlusskopfes nicht in explosionsgefahrdeten
Bereichen, wenn der Stromkreis unter Spannung steht.

Bevor Sie ein Handfunkgeratekommunikator in einer explosionsgefahrdeten
Umgebung benutzen, stellen Sie sicher dass die Geréte in Ubereinstimmung mit
folgenden Vgemal3 den eigensicheren oder nicht-zindfahigen Verdrahtungspraktiken
installiert sind.UberprUfen Sie, ob der Betriebsbereich des Transmitters mit den
entsprechenden Zertifizierungen fur Gefahrenbereiche tUbereinstimmt.

Alle Anschlusskopfabdeckungen missen vollstandig eingerastet sein, um die
explosionssicheren Anforderungen zu erfullen.

Prozessleckagen
Prozessleckagen kénnen zu schweren oder tddlichen Verletzungen fihren.

Schutzrohr nicht wahrend des Betriebs entfernen.
Schutzrohre und Sensoren vor dem Anwenden Druck installieren und festziehen.
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A WARNUNG

Stromschlag
Elektrische Schlage kénnen schwere oder tédliche Verletzungen verursachen.

Vermeiden Sie den Kontakt mit Leitungen und Anschlussklemmen. Eine mdglicherweise
vorhandene Hochspannung an den Leitungen kann einen elektrischen Schlag verursachen.

Die in diesem Dokument beschriebenen Produkte sind NICHT fur nuklear-qualifizierte
Anwendungen gedacht.

Die Verwendung nicht nuklear-qualifizierter Produkte in Anwendungen die nuklear-
qualifizierte Hardware oder Produkte erfordern, kann ungenauen Messwerte verursachen.

Informationen zu nuklear-qualifizierten Rosemount Produkten erhalten Sie von Ihrem
zustandige Emerson Vertriebsmitarbeiter.

Physischer Zugriff

Unbefugtes Personal kann moglicherweise Folgende erhebliche Schaden und/oder
Fehlkonfigurationen an den Geraten der Endbenutzer verursachen. Dies kann beabsichtigt
oder unbeabsichtigt sein und muss geschutzt werden.

Physische Sicherheit ist ein wichtiger Teil eines jeden Sicherheitsprogramms und
grundlegend fir den Schutz Ihres System. Beschrankung Sie den physischen Zugriffs durch
unbefugtes Personal, um die Vermdgenswerte der Endnutzer zu schitzen. Dies ist fur alle
Systeme, die innerhalb der Einrichtung verwendet werden, wichtig.

A ACHTUNG

Schutzrohr-/Leitungseinfilhrungen

Die Rohr-/Kabeleinfuhrungen im Transmittergehduse haben ein %-14 NPT-Gewinde.
Verwenden Sie bei der Installation in explosionsgefdhrdeten Bereichen nur
entsprechend gelistete oder Ex-zertifizierte Stecker, Verschraubungen oder Adapter in
den Kabel-/Kanaleingangen.

Sofern nicht anders gekennzeichnet, verwenden die Rohr-/Kabeleinfihrungen im
Gehause eine ¥2-14 NPT-Form. Verwenden Sie nur Stopfen, Adapter, Verschraubungen
oder Rohre mit einer kompatiblen Gewindeform zum Verschliel3en dieser
Einflhrungen.

Sofern nicht gekennzeichnet, verwenden die Rohr-/Kabeleinfihrungen im
Messwertgebergehause ein %2-14 NPT-Gewindeform. Die Angabe ,M20" bezieht sich auf
Gewinde der Form M20 x 1,5. Bei Geraten mit mehreren Leistungseingangen haben alle
Eintrage die gleiche Gewindeform. Verwenden Sie nur Stopfen, Adapter,
Verschraubungen oder Rohre mit einer kompatiblen Gewindeform zum Verschliel3en
dieser Einfihrungen.

Verwenden Sie nur Stopfen, Adapter, Verschraubungen oder Rohre mit einer
kompatiblen Gewindeform zum VerschlieBen dieser Einfihrungen.
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6.3 4-20 mA/HART Ausgang

6.3.1 Kommunikation des Transmitters

Transmitter kommuniziert nicht mit Feldkommunikator

Méogliche Ursache

Verkabelung des Messkreises

Empfohlene MaBnahmen

1. Revisionsstufe der Geratebeschreibungen (DDs) des Transmitters, die in Ihrem
Feldkommunikator gespeichert werden, Uberprifen. Der Kommunikator sollte
Dev v4, DD v1 (verbessert), oder Referenz Feldkommunikator fur frihere
Versionen melden. Wenden Sie sich an die Emerson Kundenzentrale fir
Unterstlitzung.

2. Auf einen Widerstand von mindestens 250 Ohm zwischen der
Spannungsversorgung und Feldkommunikatoranschluss prufen.

3. Auf ausreichende Spannung zum Transmitter prifen. Wenn ein
Feldkommunikator angeschlossen und ein Widerstand von 250 Ohm in der
Schleife vorhanden ist, dann bendtigt der Transmitter eine Mindestspannung
von 12,0 V an den Klemmen, um zu funktionieren (iber den gesamten
Betriebsbereich von 3,5-23,0 mA) und mindestens 12,5V, um digital zu
kommunizieren.

4. Prufen Sie auf intermittierende Kurzschlisse, offene Stromkreise und
mehrfache Erdungen.

6.3.2 Hoher Ausgang

Méogliche Ursache

Ausfall des Sensoreingangs oder der Verbindung

Empfohlene MaBnahmen

1. SchlieBen Sie einen Feldkommunikator an und rufen Sie den
Transmittertestmodus auf, um auf einen Sensorfehler zu prifen.

2. Auf einen offenen oder kurzgeschlossenen Sensorkreis prifen.
3. Prifen, ob die Prozessvariable auRRerhalb der Messspanne liegt.
Mégliche Ursache

Verkabelung des Messkreises

Empfohlene MaBnahmen

Prifen Sie auf verschmutzte oder defekte Klemmen, Verbindungsstifte oder
Steckdosen.

Méogliche Ursache

Stromversorgung

Empfohlene MaBnahmen

Prifen Sie die Ausgangsspannung des Netzteils an den Transmitter-Klemmen. Er sollte
12,0-42,4 Vdc betragen (Uber den gesamten Betriebsbereich von 3,75-23 mA).
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Mégliche Ursache
Elektronik

Empfohlene MaBnahmen

1. SchlieRen Sie einen Feldkommunikator an und rufen Sie den Transmitterstatus
auf, um Modulfehler zu isolieren.

2. SchlieRen Sie einen Feldkommunikator an und prufen Sie die Sensorgrenzen,
um sicherzustellen, dass die Kalibrierungseinstellungen innerhalb des
Sensorbereichs liegen.

Ungleichmalliger Ausgang

Méogliche Ursache

Verkabelung des Messkreises

Empfohlene MaBhahmen

1. Auf ausreichende Spannung zum Transmitter prufen. Sie sollte 12,0-42,4 Vdc
an den Transmitterklemmen betragen (Uber den gesamten Betriebsbereich von
3,75-23 mA).

2. Prufen Sie auf intermittierende Kurzschlisse, offene Stromkreise und
mehrfache Erdungen.

3. SchlieRen Sie einen Feldkommunikator an und rufen Sie den
Schleifentestmodus auf, um Signale von 4 mA, 20 mA und benutzerdefinierten
Werten zu erzeugen.

Méogliche Ursache
Elektronik

Empfohlene MaBnahmen

SchlieRen Sie einen Feldkommunikator an und rufen Sie den Transmittertestmodus
auf, um Modulfehler zu isolieren.

Geringer oder kein Ausgang

Mégliche Ursache

Sensorelement

Empfohlene MaBnahmen

1. Schliel3en Sie einen Feldkommunikator an und rufen Sie den
Transmittertestmodus auf, um Sensorfehler zu isolieren.

2. Prifen, ob die Prozessvariable auBerhalb der Messspanne liegt.
Méogliche Ursache

Verkabelung des Messkreises

Empfohlene MaBnahmen

1. Auf ausreichende Spannung zum Transmitter prufen. Er sollte 12,0-42,4 Vdc
betragen (Uber den gesamten Betriebsbereich von 3,75-23 mA).

2. Auf Kurzschlisse und Mehrfacherdung prifen.
3. Prifen, ob die Polaritdt am Signalanschluss korrekt ist.
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4. Die Impedanz des Messkreises prufen.
5. Ein Feldkommunikator anschlieBen und den Messkreistest aufrufen.
6. Die Kabelisolierung prifen, um maogliche Erdschlisse zu finden.
Mégliche Ursache
Elektronik

Empfohlene MaBnahmen

Schliel3en Sie einen Feldkommunikator an und prifen Sie die Sensorgrenzen, um
sicherzustellen, dass die Kalibrierungseinstellungen innerhalb des Sensorbereichs
liegen.

6.4 Diagnosemeldungen

In den folgenden Abschnitten sind detaillierte Tabellen mit den méglichen Meldungen
aufgefihrt, die entweder auf dem LCD/LOI-Display, einem Feldkommunikator oder einem
AMS-Gerate-Manager-System erscheinen. Verwenden Sie die nachstehenden Tabellen, um
bestimmte Statusmeldungen zu diagnostizieren.

« Fehlgeschlagen
*  Wartung

*  Hinweis

6.4.1 Fehlerstatus

Elektronikfehler
ALARMGERAT ALARMAUSFALL

Méogliche Ursache

Ausfall wesentlicher Elektronikfunktionen im Gerat. Beim Transmitter ist mdglicherweise
ein Elektronikfehler aufgetreten, wahrend er versucht hat, Informationen zu speichern.

Empfohlene MaBnahmen

1. Transmitter neu starten.

2. Wenn dieser Zustand nicht beseitigt werden kann, den Transmitter
austauschen. Wenden Sie sich an das nachstgelegen Emerson
AuRendienstzentrum.

Sensor offen

Sensor 1 wird hier als Beispiel verwendet. Wenn Dual-Sensoren bestellt werden, kann sich
dieser Warnung auf beide Sensoren beziehen.

ALARM SNSR 1 ALARM FEHLGESCHLAGEN

Méogliche Ursache

Der Transmitter hat einen offenen Sensorzustand festgestellt. Der Sensor ist
mdglicherweise nicht angeschlossen, nicht richtig angeschlossen oder defekt.
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Empfohlene MaBnahmen
1. Sensoranschluss und -verkabelung Uberprufen. Beachten Sie die
Verdrahtungsplane auf dem Etikett des Transmitters, um eine ordnungsgemalie
Verdrahtung sicherzustellen.
2. Sensor und Sensorverkabelung auf Unversehrtheit Gberprifen. Wenn der
Sensor defekt ist, den Sensor reparieren oder austauschen.
Sensor Kurzschluss
Sensor 1 wird hier als Beispiel verwendet. Wenn Dual-Sensoren bestellt werden, kann sich
dieser Warnung auf beide Sensoren beziehen.
ALARM SNSR 1 ALARM FEHLGESCHLAGEN
Mégliche Ursache
Der Transmitter hat einen kurzschlussierten Sensor erkannt. Der Sensor ist mdglicherweise
nicht angeschlossen, nicht richtig angeschlossen oder defekt.
Empfohlene MaBnahmen
1. Uberpriifen, ob die Prozesstemperatur innerhalb des festgelegten
Messbereichs des Sensors liegt. Verwenden Sie die Schaltflache
Sensorinformationen, um die Prozess-Temperatur zu vergleichen.
2. Uberpriifen Sie, ob der Sensor richtig verdrahtet und an die Klemmen
angeschlossen ist.
3. Sensor und Sensorverkabelung auf Unversehrtheit Gberpriifen. Wenn der
Sensor defekt ist, den Sensor reparieren oder austauschen.
Anschlussklemmen-Temperaturfehler
ALARMBEGRIFF ALARMAUSFALL
Mégliche Ursache
Die Klemmentemperatur liegt aul3erhalb des spezifizierten Betriebsbereichs des internen
RTD Bereichs.
Empfohlene MaBnahmen
Vergewissern Sie, mit Hilfe der Temperaturinformationstaste des Terminals, dass die
Umgebungstemperatur innerhalb des vom Gerat angegebenen Betriebsbereichs liegt.
Ungiiltige Konfiguration
CONFG SNSR 1 WARN-FEHLER
Mégliche Ursache
Die Sensorkonfiguration (Typ und/oder Anschluss) stimmt nicht mit dem Sensorausgabe
und ist ungultig.
Empfohlene MaBnahmen
1. Sicherstellen, dass Sensortyp und Anzahl der Kabel der Konfiguration des
Sensors dem Gerat entsprechen.
2. Gerat zurlcksetzen.
3. Falls der Fehler weiterhin besteht, die Konfiguration des Transmitters
herunterladen.
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4. Falls der Fehler weiterhin besteht, den Transmitter austauschen.

Feldgeratefehler
ALARMGERAT ALARMAUSFALL

Méogliche Ursache

Das Gerat weist eine Fehlfunktion auf oder erfordert sofortige Aufmerksamkeit.

Empfohlene MaBnahmen

1. Den Prozessor zurlicksetzen.

2. Sehen Sie sich andere Warnmeldungen an, um zu sehen, ob der Transmitter ein
bestimmtes Problem anzeigt.

3. Wenn der Zustand weiterhin besteht, ersetzen Sie das Gerat.

Warnungstatus

Hot Backup™ aktiv
HOT BU SNSR 1 HOT BU AUSFALL

Mégliche Ursache

Sensor 1 ist ausgefallen (offen oder kurzgeschlossen) und Sensor 2 ist nun der primare
Prozess variablen Ausgang.

Empfohlene MaBnahmen

1. Sensor 1 so schnell wie moéglich austauschen.
2. Die Hot Backup-Funktion in der Geratesoftware zurucksetzen.

Sensordriftalarm aktiv

Sensor 1 wird hier als Beispiel verwendet. Wenn Dual-Sensoren bestellt werden, kann sich
dieser Warnung auf beide Sensoren beziehen.

WARN DRIFT WARN ALERT

Mégliche Ursache
Die Differenz zwischen Sensor 1 und 2 hat die vom Benutzer konfigurierten Drift-
Warnschwelle Uberschritten.

Empfohlene MaBnahmen

1. Uberpriifen, ob die Sensoranschliisse am Transmitter ordnungsgeman
vorgenommen wurden.

2. Falls erforderlich, die Kalibrierung jedes Sensors tberprufen.
3. Uberpriifen, ob die Prozessbedingungen den Sensorausgiangen entsprechen.

4. Falls die Kalibrierung fehlschlagt, ist einer der Sensoren ausgefallen. Ersetzen
Sie es an ihn baldmaéglichst.

Sensor beeintrachtigt

Sensor 1 wird hier als Beispiel verwendet. Wenn Dual-Sensoren bestellt werden, kann sich
dieser Warnung auf beide Sensoren beziehen.
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WARNSR 1 DEGRA SNSR 1

Mégliche Ursache

Der Widerstand des Thermoelement-Messkreises hat den konfigurierten Schwellenwert
Uberschritten. Dies kann durch tbermaRige EMK verursacht worden sein.

Empfohlene MaBnahmen

1. Die Anschlussklemmenanschlisse an den Klemmenschrauben auf Korrosion
prufen.

2. Uberpriifen Sie die Thermoelementschleife auf Anzeichen von Korrosion in den
Klemmen Drahtausdiinnung, Drahtbriiche oder fehlerhafte Verbindungen.

3. Die Unversehrtheit des Sensors tberpriufen. Raue Prozessbedingungen kénnen
langfristige Sensorausfalle verursachen.

Kalibrierfehler

Mégliche Ursache

Der vom Anwender eingegebene Trimmwert war nicht akzeptabel.

Empfohlene MaBnahmen
Trimmen Sie das Gerat neu und stellen Sie sicher, dass die vom Benutzer
eingegebenen Kalibrierungspunkte nahe an der angewandten Kalibriertemperatur
liegen.

Sensor aul3erhalb der Betriebsgrenzen

Sensor 1 wird hier als Beispiel verwendet. Wenn Dual-Sensoren bestellt werden, kann sich
dieser Warnung auf beide Sensoren beziehen.

SAT SNSR 1 XX. XXX °C

Méogliche Ursache

Die Sensormesswerte liegen aul3erhalb des spezifizierten Bereichs des Sensors.

Empfohlene MaBnahmen

1. Uberpriifen, ob die Prozesstemperatur innerhalb des festgelegten
Messbereichs des Sensors liegt. Verwenden Sie die Schaltflache
Sensorinformationen, um die Prozess-Temperatur zu vergleichen.

2. Uberpriifen Sie, ob der Sensor richtig verdrahtet und an die Klemmen
angeschlossen ist.

3. Sensor und Sensorverkabelung auf Unversehrtheit Gberprifen. Wenn der
Sensor defekt ist, den Sensor reparieren oder austauschen.

Anschlussklemmentemperatur aul3erhalb der Betriebsgrenzen
SAT TERM DEGRA WARNUNG

Mégliche Ursache

Die Anschlussklemmentemperatur liegt aulRerhalb des festgelegten Betriebsbereichs des
internen Widerstandsthermometers.

Empfohlene MaBnahmen

Vergewissern Sie, mit Hilfe der Informationstaste fur die Terminaltemperatur, dass die
Umgebungstemperatur innerhalb des vom Gerat angegebenen Betriebsbereichs liegt.
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6.4.3 Andere Meldungen auf dem Digitalanzeiger

Der Anzeiger zeigt falsche oder keine Werte an.
Rosemount 644 HART 7 auf Bildschirm

Méogliche Ursache

Das Display funktioniert méglicherweise nicht oder steckt im Startbildschirm fest.

Empfohlene MaBhahmen

Wenn das Messgerat nicht zu funktionieren scheint, vergewissern Sie sich, dass
der Transmitter fur die gewulnschte Zahleroption konfiguriert ist. Das Messgerat
funktioniert nicht, wenn die Option LCD-Display auf ,Not Used” (Nicht verwendet)
eingestellt ist.

Analogausgang festgelegt
WARNSCHLEIFE WARNVERWARNUNG FESTLEGEN

Méogliche Ursache

Der Analogausgang ist auf einen festen Wert eingestellt und folgt derzeit nicht der
primaren HART Variable.

Empfohlene MaBnahmen

1. Vergewissern Sie sich, dass der Transmitter fur den Betrieb im
~Feststrommodus” vorgesehen war.

2. Deaktivieren Sie ,,Feststrommodus” in den Service-Tools, damit der
Analogausgang normal funktioniert.

Simulation aktiv

Méogliche Ursache

Das Gerat befindet sich im Simulationsmodus und gibt ggf. keine aktuellen Informationen
aus.

Empfohlene MaBnahmen

1. Sicherstellen, dass die Simulation nicht mehr erforderlich ist.
2. Simulationsmodus in Service Tools deaktivieren.
3. Das Gerat zurlicksetzen.

6.5 Rickgabe von Materialien

Um den Ruckgabeprozess in Nordamerika zu beschleunigen, rufen Sie das Emerson
National Response Center gebihrenfrei unter 800-654-7768 an. Dieses Zentrum steht
Ihnen 24 Stunden am Tag zur Verfligung. Sie erhalten hier alle benétigten Informationen
oder Materialien.

Das Zentrum wird Sie um folgende Informationen bitten:
*  Produktmodell
+ Seriennummern

* Das letzte Prozessmedium, dem das Produkt ausgesetzt war
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Sie erhalten vom Center:
+ Eine RMA-Nummer (Return Material Authorization [Warenrucksendungsgenehmigung])

+ Anweisungen und Verfahren, die fir die Rickgabe von Waren erforderlich sind, die mit
gefahrlichen Stoffen ausgesetzt waren.

FUr andere Regionen setzen Sie sich mit einem Vertriebsmitarbeiter von Emerson in
Verbindung.

Anmerkung

Wenn eine gefahrliche Substanz identifiziert wird, muss den zuriickgesandten Materialien
ein Sicherheitsdatenblatt (SDS) beigefligt werden, das laut Gesetz flr Personen, die
bestimmten gefahrlichen Substanzen ausgesetzt sind, verfigbar sein muss.
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Zertifizierung fur
sicherheitsgerichtete
Systeminstrumentierung (SIS)

SIS-Zertifizierung

Der sicherheitskritische Ausgang des Rosemount 644P Temperaturtransmitters wird Uber
ein 2-Draht, 4-20 mA Signal, das die Temperatur reprasentiert., dargestellt Der Transmitter
kann mit oder ohne Display ausgestattet werden. Der Rosemount 644P Safety Certified
Sicherheitstransmitter ist zertifiziert nach: Geringe Nachfrage; Typ B.

« SIL 2 fur Zufallsintegritat bei HFT=0
« SIL 3 fur Zufallsintegritat bei HFT=1
« SIL 3 fur Systemintegritat

Sicherheitszertifizierte Kennzeichnung

Alle Rosemount 644 HART Transmitter fir Kopf- und Feldmontage mussen
sicherheitszertifiziert sein, bevor die Installation in ein SIS erfolgt.

Um einen sicherheitszertifizierten Transmitter zu identifizieren, stellen Sie sicher, dass das
Gerat die folgenden Anforderungen erfullt:

Prozedur

1. Sicherstellen, dass der Transmitter mit dem Ausgangsoptionscode ,A“ und dem
Optionscode ,,QT" bestellt worden ist. Das bedeutet, dass es sich um ein
sicherheitszertifiziertes 4-20 mA/HART Gerat handelt.

a) Beispiel: MODELL 644HA.......... QT.....

2. Siehe gelbe Messstellenkennzeichnung, die oben auf der Transformerseite
angebracht ist, oder gelbe Messstellenkennzeichnung aulBen, wenn das Gehause
vormontiert ist.

3. Die Namur-Softwareversion prufen, die auf dem Klebeschild am Transmitter zu
findenist. ,SW _.__"“.

Wenn auf dem Kennzeichnungsschild des Gerats die Softwareversion 1.1.1 oder
héher angegeben ist, ist das Gerat sicherheitszertifiziert.

Installation

Die Installationen mussen von qualifiziertem Personal durchgefuihrt werden. Zusatzlich
zu den in diesem Dokument beschriebenen Standard-Installationsverfahren ist keine
besondere Installation erforderlich. Achten Sie immer auf eine gute Abdichtung, indem
Sie die Elektronikgehauseabdeckung(en) so anbringen, dass Metall auf Metall sto3t.

Die Schleife sollte so ausgelegt sein, dass die Klemmenspannung nicht unter 12 Vdc abfallt,
wenn der Transmitterausgang 24,5 mA betragt.
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Umgebungsgrenzwerte sind im Rosemount 644 Temperatur-Transmitter verfugbar.
Produktseite.

Konfiguration

Verwenden Sie ein beliebiges HART-fahiges Konfigurationstool oder das optionale Local
Operator Interface (LOI), um mit dem Transmitter zu kommunizieren und die anfangliche
Konfiguration oder alle Konfigurationsanderungen zu Uberprufen, bevore Sie den
Transmitter im Sicherheitsmodus in Betrieb nehmen. Alle Konfigurationsmethoden, die

in Konfiguration beschrieben sind, gelten auch fur den sicherheitszertifizierten Transmitter
mit vermerkten Unterschiede.

Die Softwaresperre muss verwendet werden, um ungewollte Anderungen an der
Transmitterkonfiguration zu verhindern.

Anmerkung

Die Sicherheit des Transmitterausgangs wird bei folgenden Verfahren nicht Uberwacht:
Konfigurationsanderungen, Multidrop-Betrieb, Simulation, aktiver Kalibrierungsmodus
und Schleifentests. Zur Gewahrleistung der Prozesssicherheit bei der Konfiguration und
Wartung von Transmittern sollten alternative Mittel und Wartungstatigkeiten verwendet
werden.

Dampfung

Eine vom Anwender einstellbare Dampfung beeinflusst die Reaktionsfahigkeit des
Messumformers auf Anderungen im angewendeten Verfahren. Der Dampfungswert + die
Reaktionszeit sollten die Anforderungen der Schleife nicht Uberschreiten.

Bei Verwendung einer Schutzrohrbaugruppe ist auch die zusatzliche Reaktionszeit
aufgrund des Schutzrohrmaterials zu bertcksichtigen.

Alarm and Saturation Levels (Alarm- und Sattigungswerte)

Die Konfiguration des Prozessleitsystems oder des Sicherheits-Logikbausteins muss
der des Messumformers entsprechen. Abbildung 7-1 identifiziert die drei verfigbaren
Alarmstufen und ihre Betriebswerte.
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Abbildung 7-1: Alarmwerte

Rosemount Alarmebene (12

o I
~ Normal Operation ' |
3.75 mA® 4 mA 20 mA 21.75®

3.9mA 20.5 mA
low saturation high saturation
Namur Alarmwert(V(
< >
Normal Operation
3.6 mA® 4 mA 20 mA 21.5@
3.8mA 20.5 mA
low saturation high saturation

Kundenspezifische Alarmebene )

o I
~ Normal Operation i
3.5-3.8mA® 4 mA 20 mA 20.6 - 23.0»

3.6 - 3.9 mA 20.5-22.9 mA
low saturation high saturation

(1) Transmitter Fehler, Hardware- oder Software-Alarm in Position LO.
(2) Transmitterfehler, Hardware- oder Software-Alarm in Position ,HI",
(3) Niedrigalarm muss mindestens 0,17 mA unter dem unteren Sdttigungswert liegen.

Betrieb und Wartung

Abnahmeprufung

Die folgenden Abnahmeprtfungen werden empfohlen. Falls ein Fehler in der
Sicherheitsfunktionalitat festgestellt wird, missen die Ergebnisse der Nachweisprufung
und die ergriffenen AbhilfemaBnahmen dokumentiert werden unter Emerson.com/
Rosemount/Safety.

Alle Verfahren der Abnahmeprufungen dirfen nur durch Fachpersonal durchgefuhrt
werden.

Teilabnahmeprufung 1

Die Teilabnahmeprufung 1 besteht aus einem Einschaltvorgang und einer
Plausibilitatsprifung des Transmitterausgangs. Beziehen Sie sich auf den FMEDA-Bericht
far den Prozentsatz der moéglichen DU Ausfalle in dem Gerat.

Den FMEDA-Bericht finden Sie bei Rosemount 644 Temperatur-Transmitter. Produktseite.

Erforderliche Hilfsmittel: Feldkommunikator, mA-Messgerat
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Prozedur

1. Die Sicherheits-SPS umgehen oder andere MalRnahmen einleiten, um eine falsche
Auslosung zu vermeiden.

2. Senden Sie einen HART Befehl an den Transmitter, um zum
Hochalarmstromausgang zu gelangen und stellen Sie sicher, dass der Analogstrom
diesen Wert erreicht. Hierdurch wird die Konformitatsspannung Gberpruift.
Probleme, wie z. B. niedrige Versorgungsspannung des Messkreises oder erhéhter
Verdrahtungswiderstand. Es wird auch auf andere moégliche Fehler untersucht.

3. Senden Sie einen HART Befehl an den Transmitter, um zum
Niedrigalarmstromausgang zu gelangen und stellen Sie sicher, dass der
Analogstrom diesen Wert erreicht. Dieser Test testet auf mogliche Ruhestrom
strombezogenen Fehlern.

4. Verwenden Sie den HART-Kommunikator zur Anzeige des detaillierten Geratestatus,
um sicherzustellen, dass keine Alarme oder Warnungen im Transmitter vorhanden
sind.

5. Fuhren Sie eine Plausibilitatsprufung der Sensor(en)werte im Vergleich zu einer
unabhangigen Schatzung (z. B. durch direkte Uberwachung des BPCS-Werts) durch,
um zu zeigen, dass der aktuelle Messwert akzeptabel ist.

6. Die volle Betriebsfahigkeit des Messkreises wiederherstellen.

7. Den Bypass der Sicherheits-SPS aufheben oder den normalen Betrieb auf eine
andere Weise wiederherstellen.

7.5.3 Ausfuhrliche Abnahmeprifung 2
Die umfassende Abnahmeprifung 2 besteht aus denselben Schritten wie die
Teilprtfung, jedoch mit einer Zwei-Punkt-Kalibrierung des Temperatursensors anstelle der
Plausibilitdtsprifung. Beziehen Sie sich auf den FMEDA-Bericht fur den Prozentsatz der
maoglichen DU Ausfalle in dem Gerat.
Erforderliche Hilfsmittel: Feldkommunikator, Temperaturkalibriergerat
Prozedur

1. Die Sicherheits-SPS umgehen oder andere MaBnahmen einleiten, um eine falsche
Auslésung zu vermeiden.

2. Teil-Abnahmeprufung 1 durchfihren.

3. Die Messung fir zwei Temperaturpunkte fiir Sensor 1 priifen. Uberpriifen Sie
die Messung fur zwei Temperaturpunkte fur Sensor 2, wenn ein zweiter Sensor
vorhanden ist.

4. Plausibilitatsprifung der Gehausetemperatur durchfthren.

5. Die volle Betriebsfahigkeit des Messkreises wiederherstellen.

6. Den Bypass der Sicherheits-SPS aufheben oder den normalen Betrieb auf eine
andere Weise wiederherstellen.

7.5.4 Ausfuhrliche Abnahmeprifung 3
Die umfassende Abnahmeprifung 3 umfasst eine umfassende Abnahmeprifung
zusammen mit eine einfache Sensor-Abnahmepriifung. Beziehen Sie sich auf den FMEDA-
Bericht fur den Prozentsatz der méglichen DU Ausfélle in dem Gerat.
Prozedur

1. Die Sicherheits-SPS umgehen oder andere MalBnahmen einleiten, um eine falsche
Auslésung zu vermeiden.
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2. Einfache Abnahmeprifung 1 durchfuhren.
3. Anstelle des Sensors 1 einen kalibrierten Sensorsimulator anschlieBen.

&

Uberpriifen Sie die Sicherheitsgenauigkeit an zwei Temperaturpunkten des
Transmitters.

Falls Sensor 2 verwendet wird, Schritt 3 und Schritt 4 wiederholen.
Sensorverbindungen am Transmitter wiederherstellen.
Plausibilitatsprifung der Transmitter-Gehausetemperatur durchfthren.

© N o u;

Fdhren Sie eine Plausibilitatsprifung der Sensor(en)werte im Vergleich zu einer
unabhdngigen Schatzung (z. B. durch direkte Uberwachung des BPCS-Werts) durch,
um zu zeigen, dass der aktuelle Messwert akzeptabel ist.

Messkreis auf volle Betriebsfahigkeit zurticksetzen.

10. Den Bypass der Sicherheits-SPS aufheben oder den normalen Betrieb auf eine
andere Weise wiederherstellen.

w

7.5.5 Prifung

Sichtprifung Nicht erforderlich.
Spezialwerkzeuge Nicht erforderlich.

Produktreparatur  Der Rosemount 644 kann nur durch Austausch repariert werden.

Alle durch die Transmitter-Diagnosefunktionen oder bei der Abnahmeprufung erkannten
Fehler missen gemeldet werden. Feedback kann elektronisch erfolgen, unter
Emerson.com/Rosemount/Contact-Us.

7.6 Technische Daten

Der Rosemount 644 Transmitter muss in Ubereinstimmung mit den Funktions- und
Leistungsangaben im Produktdatenblatt betrieben werden.

7.6.1 Daten zur Ausfallrate

Der Bericht ist beim Rosemount 644 Temperatur-Transmitter verflgbar Produktseite.

7.6.2 Fehlerwerte
Sicherheitsabweichung (definiert Gefahren in einem FMEDA):
+ Messspanne 2 100 °C + 2% der Prozessvariablen-Messspanne
*  Messspanne <100°C+2°C

Sicherheits-Ansprechzeit: finf Sekunden

7.6.3 Produkt-Lebensdauer

50 Jahre - basierend auf Worst-Case-Bedingungen fir Verschleilmechanismen von
Komponenten - nicht basierend auf dem Verschlei3prozess von medienberthrten
Werkstoffen.

Alle sicherheitsrelevanten Produktinformationen finden Sie unter Emerson.com/
Rosemount/Contact-Us.
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A Technische Daten

A.1 Produktzulassungen

Um die aktuelle Produktzertifizierung des Rosemount 644 Temperatur-Transmitter
einzusehen, gehen Sie wie folgt vor:

Prozedur

1. Gehen Sie zu Emerson.com/Rosemount/Rosemount-644.

2. Sofern erforderlich zur griinen Menduleiste scrollen und dann auf Documents &
Drawings klicken.

3. Auf Manuals & Guides (Handbuicher und Anleitungen) klicken.
4. Die entsprechende Kurzanleitung wahlen.

A.2 Bestellinformationen, Technische Daten und
Zeichnungen

Um die aktuellen Bestellinformationen fir den Rosemount 644 Temperatur-Transmitter
anzuzeigen, Spezifikationen und Zeichnungen zu erhalten, gehen Sie wie folgt vor:

Prozedur

1. Gehen Sie zu Emerson.com/Rosemount/Rosemount-644.

2. Sofern erforderlich zur griinen Mentuleiste scrollen und dann auf Documents &
Drawings klicken.

3. Fur Installationszeichnungen auf Drawings & Schematics klicken.
4. Das entsprechende Produktdatenblatt wahlen.

5. Fur Bestellinformationen, Technische Daten und Mal3zeichnungen klicken Sie auf
Data Sheets & Bulletins.

6. Das entsprechende Produktdatenblatt wahlen.
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A3 AMS-Begriffe

Widerstand: Dies ist der vorhandene Widerstandswert des Thermoelement-Mess-
kreises.

Widerstands- Das Kontrollkastchen zeigt an, ob der Sensorwiderstand den Auslése-

schwellenwert schwellen Uberschritten hat.

uberschritten:

Ausléseschwellen: Der Schwellenwert fur den Widerstand des Thermoelement-Messkrei-
ses. Der Ausldseschellen kann auf 2, 3 oder 4 x Basislinie oder auf
den Standardwert von 5000 Ohm eingestellt werden. Wenn der Wi-
derstand der Thermoelementschleife die Ausloseschwelle tberschrei-
tet, wird ein Wartungsalarm erzeugt.

Baseline-Resistenz: Der Widerstand der Thermoelementschleife, der nach der Installation
oder nach dem Zurlcksetzen des Basiswerts ermittelt wurde. Der
Ausldseschwelle kann vom Basiswert berechnet werden.

Basgline-Resistenz Startet eine Methode zur Neuberechnung des Basiswerts (was einige
zuriicksetzen: Sekunden dauern kann).

TC Diagnosemo- In diesem Feld wird entweder aktiviert oder deaktiviert angezeigt,
dus-Sensor 1 oder \yas bedeutet, dass die Diagnose der Thermoelementverschlechte-
2 rung flr diesen Sensor aktiviert oder deaktiviert ist.
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Feldkommunikator-Menustrukturen

Abbildung B-1: Overview (Ubersicht)

| Active Alerts

1 Good (only if No Alerts)
2 Failed

3 Advisory

4 Maintenance (Fix Soon)

Home

1 Overview

2 Configure

3 Service Tools

I |Overview

1 Device Status

2 Comm Status

3 Primary Variable

4 Sensor Values/Status
5 Analog Output Value
6 Upper Range Value

7 Lower Range Value

8 Device Information

Device Information

1 Identification

Good (only if No Alerts)
1 No Active Alerts

L]

Failed

1 Invalid Configuration

2 Electronics Failure

3 Calibration Error

4 Sensor Drift Alert Active
5 Sensor 1 Open

6 Sensor 2 Open

7 Sensor 1 Shorted

8 Sensor 2 Shorted

9 Terminal Temp Failure

.

Advisory
1 Calibration Error

2 Revisions
3 Alarm Type and Security
4 Options Ordered —

Maintenance

1 Hot Backup Active

2 Sensor Drift Alert Active

3 Sensor 1 Degraded

4 Sensor 2 Degraded

5 Excess EMF

6 Sensor 1 Out of Operating Range
7 Sensor 2 Out of Operating Range
8 Terminal Temp Out of Range

9 Analog Output Saturated

10 Analog Output Fixed

fldentification

1Tag

2 Long Tag

3 Model

4 Electronics SN

5 Final Assembly Num
6 Date

7 Description

8 Message

9 Device Image

Revisions

1 HART Universal Rev
2 Field Device

3 Hardware

4 Software

5 DD Revision

Alarm Type and Security
1 Alarm Direction

2 High Saturation

3 Low Saturation

4 High Alarm

5 Low Alarm

6 Software Write Protect
7 Lock Status

8 Password Protection

Options Ordered
1 Dual Sensor Option
2 Hot BU and Sensor Drift

3 T/C Diag & Min/Max
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Abbildung B-2: Configure (Konfigurieren)
Home -
i Guided Setup —{Sensor 1
1 Overview 1 Confi S 1Sensor 1 Temp
2 Confi | - onfigure Sensors .
3 S:rr:/il‘:geu;g()ls ?()an!gutrjes " 2 Calibrate Sensors 2Sensor 1 Status
5 MUI e | etup | |3 Configure Device 3 Sensor 1 Type
anual Setup 4 Configure Display 4 Sensor 1 Connection
5 Config Hot Backup 5 Engineering Units
6 Config Drift Alert 6 Damping
7 Diagnostics Suite 7 Serial Number
8 Sensor Limits
9 Sensor Matching-CVD
qﬂggr‘::éf?t”p 10 2-Wire Offset
2 Sensor 2 ——_|Sensor2
3 Calculated Output 1Sensor 2 Temp .
4 Diagnostics 2 Sensor 2 Status
5 Analog Output 3Sensor2Type
6 Display 4 Sensor 2 Connection
7 Device 5 Engineering Units
8 HART 6 Damping
9 Security 7 Serial Number
8 Sensor Limits
9 Sensor Matching-CVD
10 2-Wire Offset
—|Calculated Output
1 Differential Temperature®
2 First Good Temperature* _ _
3 Average Temperature* PV Configuration
1 Primary Variable
—|Diagnostics 2 Upper Range Value
1 Hot Backup 3 Lower Range Value
2 Sensor Drift Alert 4 Minimum Span
3 Sensor and Process Diagnostics
Alarm/Sat Levels
Analog Output 1 Alarm Direction
1 Analog Output Value 2 High Alarm
2 Percent of Range 3 High Saturation
3 Primary Variable 4 Low Saturation
4 Param ) ) 5 Low Alarm
5PV Configuration 6 Config Alarm/Sat Levels
6 Alarm/Sat Levels
Device Information
Display 1Tag
1 Variables Displayed 2longTag
2 Decimal Places 3Date
3 Bar Graph* 4 Description
5 Message
Device 6 Final Assembly Num
1 Device Information Noise Reiection
2 Terminal Temp Units 1AC Pov{/er Filter
3 Open Sensor Hold Off 2 Transient Filter
4 Noise Rejection
Burst Mode Config
HART 1 Burst Message 1
1Polling Addr(ess 2 Message 1 Content
2 Change Polling Address 3 st and Trigger Value
3 HART Universal Rev 4 Second Variable
4 Change HART Rey 5 Third Variable
5 Burst Mode Config 6 Fourth Variable
6 Variable Mapping 7 Config Adt’l Messages
Security I .
V. leM
1 Software Write Protect 1 aPr:iar: aery \E;grﬁ.);g?e
2 HART Lock . 2 Second Variable
3 Local Operator Interface 3 Third Variable
4 Fourth Variable
5 Re-Map Variables
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Abbildung B-3: Service Tools (Service-Werkzeuge)

Home
1 Overview
2 Configure

3 Service Tools

Active Alerts

2 Failed
3 Advisory
4 Maintenance (Fix Soon)

1 Good (only if No Alerts)

Service Tools

1 Alerts

2 Variables

3 Trends

4 Maintenance
5 Simulate

Variables

1 Variable Summary
2 Primary Variable
3 Second Variable

4 Third Variable

5 Fourth Variable

g

[ Good (only if No Alerts)
1 No Active Alerts

Failed

1 Invalid Configuration

2 Electronics Failure

3 Calibration Error

4 Sensor Drift Alert Active
5 Sensor 1 Open

6 Sensor 2 Open

7 Sensor 1 Shorted

8 Sensor 2 Shorted

9 Terminal Temp Failure

[ Advisory
1 Calibration Error

Maintenance

| Primary Variable

1 Primary Variable
2 Parameter

3 Status

—Second Variable

1 Second Variable
2 Parameter

1 Hot Backup Active

2 Sensor Drift Alert Active

3 Sensor 1 Degraded

4 Sensor 2 Degraded

5 Excess EMF

6 Sensor 1 Out of Operating Range
7 Sensor 2 Out of Operating Range
8 Terminal Temp Out of Range

9 Analog Output Saturated

10 Analog Output Fixed

6 Analog Output

Trends

1Sensor 1

2 Sensor 2

3 Differential

4 Average

5 Terminal Temperature
6 First Good

Maintenance

1 Thermocouple Diag Snsr 1
2 Thermocouple Diag Snsr 2
3 Min/Max Tracking

2 Device Variables

—— Fourth Variable

——Analog Output

4 Sensor Calibration Min/ Max Tracking
5 Analog Calibration = 1 Min/Max Mode
2 Reset All Min/Max Values
Simulate —LB Parameter 1
1 Perform Loop Test 4 Parameter 2

3 Status

Third Variable

1 Third Variable
2 Parameter

3 Status

1 Fourth Variable
2 Parameter
3 Status

1 Analog Output Value
2 AO Gauge

Thermocouple Diag Sensor X
1 Resistance

2 Sensor X Status

3 Threshold Exceeded

4TC Diag Config

5 Parameter 3
6 Parameter 4

Sensor Calibration
1 Calibrate Sensors
2 Restore Facotry Cal
3 Sensor 1 Lower Cal
4 Sensor 1 Upper Cal
5 Sensor 2 Lower Cal
6 Sensor 2 Upper Cal
7 Active Calibrator

Analog Calibration
1 Analog Trim
2 Scaled Trim
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Abbildung B-4: Meniistruktur des HART-Feldkommunikators Version 7 - Ubersicht

—1 Active Alerts l— Good (or)ly if No Alerts)
1 Good (only if No Alerts) 1 No Active Alerts
2 Failed
3 A;iil\fisory L{Failed
4 Maintenance (Fix Soon) [— ; :Erl“e’ilt'r‘igi‘;rs‘fgi‘;lzizon

3 Calibration Error

4 Sensor Drift Alert Active
5Sensor 1 Open

6 Sensor 2 Open

7 Sensor 1 Shorted

8 Sensor 2 Shorted

9 Terminal Temp Failure

—{ Advisory
1 Calibration Error

Maintenance

1 Hot Backup Active

2 Sensor Drift Alert Active
3 Sensor 1 Degraded

BTy 4 Sensor 2 Degraded
Home verview 5 Excess EMF

1 Overview 1 Device Status

2 Configure 2 Comm Status

3 Service Tools 3 Primary Variable

4 Sensor Values/Status
5 Analog Output Value
6 Upper Range Value

6 Sensor 1 Out of Operating Range
7 Sensor 2 Out of Operating Range
8 Terminal Temp Out of Range

9 Analog Output Saturated

10 Analog Output Fixed

7 Lower Range Value
8 Device Information

Device Information 7 [ldentification
1 Identification A 1Tag

2 Revisions 2 Long Tag

3 Alarm Type and Security 3 Model

4 Options Ordered — 4 Electronics S/N

5 Final Assembly Num
6 Date

7 Description

8 Message

9 Device Image

Revisions

1 HART Universal Rev
2 Field Device

3 Hardware

4 Software

5 DD Revision

Alarm Type and Security
1 Alarm Direction

2 High Saturation

3 Low Saturation

4 High Alarm

5 Low Alarm

6 Software Write Protect
7 Lock Status

8 Password Protection

Options Ordered

1 Dual Sensor Option

2 Hot BU and Sensor Drift
3 T/C Diag & Min/Max
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Abbildung B-5: Menustruktur des Feldkommunikators HART Version 7 - Konfigurieren

Home -
1 Overview f Gunde;j Setup — ?esnsoﬂ .
i - - 1 Configure Sensors ensor 1 Temp
§ g:ﬂ,fi'fe”{f,oh f%nj;g:;esﬁu 2 Calibrate Sensors 2 Sensor 1 Status™
2 Manual Setul:[; | |3 Configure Device 3 Sensor 1 Type )
4 Configure Display 4 Sensor 1 Connection
5 Config Hot Backup 5 Engineering Units
6 Config Drift Alert 6 Damping
7 Diagnostics Suite 7 Serial Number
8 Sensor Limits
9 Sensor Matching-CVD
Manual Setup 10 2-Wire Offset
2 Sensor 2 ——__|Sensor2
3 Calculated Output 1Sensor 2 Temp .
4 Diagnostics 2 Sensor 2 Status
5 Analog Output 3 Sensor 2 Type .
6 Display 4 Sen.sor 2 'Conne.ctlon
7 Device 5 Englngerlng Units
8 HART 6 Damping
9 Security — 7 Serial Nu'm'ber
8 Sensor Limits
9 Sensor Matching-CVD
10 2-Wire Offset

——|Calculated Output
1 Differential Temperature®
2 First Good Temperature*

3 Average Temperature* PV Configuration
1 Primary Variable
—|Diagnostics 2 Upper Range Value
1 Hot Backup 3 Lower Range Value
2 Sensor Drift Alert 4 Minimum Span
3 Sensor and Process Diagnostics

Device Information
1Tag

2 Llong Tag

3 Date

4 Description

5 Message

6 Final Assembly Num

Display

1 Variables Displayed
2 Decimal Places

3 Bar Graph*

Device

1 Device Information

2 Terminal Temp Units
3 Open Sensor Hold Off
4 Noise Rejection

Noise Rejection
1 AC Power Filter
2 Transient Filter

Alarm/Sat Levels
Analog Output 1 Alarm Direction
1 Analog Output Value 2 High Alarm
2 Percent of Range 3 High Saturation
3 Primary Variable 4 Low Saturation
4 Param ] _ 5 Low Alarm
5 PV Configuration 6 Config Alarm/Sat Levels
6 Alarm/Sat Levels

Burst Mode Config

1 Burst Message 1

2 Message 1 Content
3 1stand Trigger Value

HART

1 Polling Address

2 Change Polling Address
3 HART Universal Rev

4 Second Variable
4 Change HART Rev 5 Third Variable
5 Burst Mode Config 6 Fourth Variable
6 Variable Mapping 7 Config Adt'| Messages
Security —— Vari i
\% le M
1 Software Write Protect 1 aPr:iar: ae,—y Sfﬁ;rﬁ?e
2 HART Lock ) 2 Second Variable
3 Local Operator Interface 3 Third Variable
4 Fourth Variable
5 Re-Map Variables
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Abbildung B-6: Service Tools (Service-Werkzeuge)
[ Good (only if No Alerts)
1 No Active Alerts
Failed
1 Invalid Configuration
2 Electronics Failure
3 Calibration Error
4 Sensor Drift Alert Active
5 Sensor 1 Open
6 Sensor 2 Open
7 Sensor 1 Shorted
8 Sensor 2 Shorted
Active Alerts 9 Terminal Temp Failure
1 Good (only if No Alerts) [~
2 Failed | Advisor
3 Advisory - 1 Calibrgtion Error
4 Maintenance (Fix Soon)
T Maintenance
1 Hot Backup Active
2 Sensor Drift Alert Active
Home . 3 Sensor 1 Degraded
1 Overview - —Primary Variable 4 Sensor 2 Degraded
2 Configure Variables 1 Primary Variable 5 Excess EMF
3 Service Tools 1 Vquable Surpmary 2 Parameter 6 Sensor 1 Out of Operating Range
2 Primary Variable | [3status 7 Sensor 2 Out of Operating Range
3 Second Variable | L JSecond Variable 8 Terminal Temp Out of Range
4 Third Variable 1 second Variable 9 Analog Output Saturated
Service Tools > Fourth Variable ||| |2Parameter 10 Analog Output Fixed
6 Analog Output —
1 Alerts 3 Status
g}r/raerrl\a:jbsles Third Variable
4 Maintenance 1 Third Variable
5 Simulate § gixar:l:zeter
—— Fourth Variable
Trends 1 Fourth Variable
1Sensor 1 2 Parameter
2 Sensor 2 3 Status
3 Differential Analog Output
4Avera'ge 1 Analog Output Value
5 Terminal Temperature 2 AO Gauge
6 First Good
T |Thermocouple Diag Sensor X
1 Resistance
L [Maintenance 2 Sensor X Status
1 Thermocouple Diag Snsr 1 3 Threshold Exceeded
p'e ag 47C Diag Confi
2 Thermocouple Diag Snsr 2 9 9
3 Min/Max Tracking
4 Sensor Calibration L Min/ Max Tracking
5 Analog Calibration - 1 Min/Max Mode
2 Reset All Min/Max Values
Simulate 3 Parameter 1
1 Perform Loop Test 4 Parameter 2
2 Device Variables 5 Parameter 3
6 Parameter 4
Sensor Calibration
1 Calibrate Sensors
2 Restore Facotry Cal
3 Sensor 1 Lower Cal
4 Sensor 1 Upper Cal
5 Sensor 2 Lower Cal
6 Sensor 2 Upper Cal
7 Active Calibrator
Analog Calibration
1 Analog Trim
2 Scaled Trim
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Feldkommunikator Funktionstasten

Tabelle B-1: Geraterevision 8 und 9 (HART 5 und 7) Feldkommunikator Gerate-
Dashboard Schnelltastensequenzen

Function (Funktion) HART 5 HART 7
Alarm Values (Alarmwerte) 2,2,5 6 2,2,56
Analog Calibration (Analogaus- [3,4,5 3,4,5
gang kalibrieren)

Analog Output (Analogausgang) |2, 2,5, 1 2,2,51
Average Temperature Setup 2,2,3,3 2,2,3,3
(Durchschnittstemperatur ein-

stellen)

Burst Mode (Burst-Modus) 2,2,8,4 2,2,8,4
Comm Status (Kommunikations- | - 1,2
status)

Configure additional messages |- 2,2,84,7
(Zusatzliche Nachrichten konfi-

gurieren)

Configure Hot Backup (Hot 2,2,4,1,3 2,2,4,1,3
Backup konfigurieren)

D/A Trim (D/A-Abgleich) 3,4,4,1 3,4,4,1
Damping Values (Dampfungs- 2,2,1,5 2,2,1,6
werte)

Date (Datum) 2,2,7,1,2 2,2,7,1,3
Display Setup (Anzeiger einstel- | 2,1, 4 2,1,4

len)

Descriptor (Beschreibung) 2,2,7,1,4 2,2,7,1,5
Device Information (Geratein- 1,8,1 1,8, 1
formationen)

Differential Temperature Setup |2, 2,3,1 2,2,3,1
(Differenztemperatur einstellen)

Drift Alert (Driftalarm) 2,2,4,2 2,2,4,2
Filter 50/60 Hz (50/60 Hz-Filter) |2,2,7,4,1 2,2,7,41
First Good Temperature Setup |2, 2, 3,2 2,2,32
(First-Good-Temperatur einstel-

len)

Hardware Revision (Hardware- 1,8,2,3 1,8,2,3
Revision)

HART Lock (HART Sperre) - 2,2,92
Intermittent Sensor Detect (Fih- | 2, 2,7, 4, 2 2,2,7,4,2
lerbrucherkennung)

Loop Test (Messkreistest) 3,51 3,51
Locate Device (Gerat orten) - 3,4,6,2
Lock Status (Sperrstatus) - 1,8,3,8
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Tabelle B-1: Geraterevision 8 und 9 (HART 5 und 7) Feldkommunikator Gerate-Dash-

board Schnelltastensequenzen (Fortsetzung)

Function (Funktion) HART 5 HART 7
LRV (Lower Range Value) (Mess- |2,2,5,5,3 2,2,55,3
anfang)

LSL (Lower Sensor Limit) (Untere | 2,2,1,7, 2 2,2,1,8,2
Sensorgrenze)

Message (Nachricht) 2,2,7,1,3 2,2,7,1,4
Open Sensor Hold off (Verzé- 2,2,7,3 2,2,7,3
gerung der FUhlerbrucherken-

nung)

Percent Range (Prozent Messbe- | 2, 2, 5, 2 2,2,52
reich)

Sensor 1 Configuration (Sensor |2, 1,1 2,11

1 Konfiguration)

Sensor 2 Configuration (Sensor |2, 1,1 2, 1,1

2 Konfiguration)

Sensor 1 Serial Number (Sensor [2,2,1,6 2,2,1,7

1 Seriennummer)

Sensor 2 Serial Number (Sensor |2,2,2,7 2,2,2,8

2 Seriennummer)

Sensor 1 Type (Sensor 1 Typ) 2,2,1,2 2,2,1,3
Sensor 2 Type (Sensor 2 Typ) 2,2,2,2 2,2,2,3
Sensor 1 Unit (Sensor 1 Einheit) [2,2,1,4 2,2,1,5
Sensor 2 Unit (Sensor 2 Einheit) |2,2,2,4 2,2,2,5
Sensor 1 Status (Sensor 1 Sta- - 2,2,1,2
tus)

Sensor 2 Status (Sensor 2 Sta- - 2,2,2,2
tus)

Simulate Digital Signal (Digital- | - 3,52
signal simulieren)

Software Revision (Software-Re- | 1,8, 2,4 1,8,2,4
vision)

Tag (Etikett) 2,2,7,1,1 2,2,7,1,1
Long Tag (Lange Messstellen- - 2,2,7,1,2
kennzeichnung)

Terminal Temperature (An- 2,2,7,1 2,2,8,1
schlussklemmentemperatur)

URV (Upper Range Value) (Mes- |2,2,5,5,2 2,2,55,2
sende)

USL (Upper Sensor Limit) (Obe- |[2,2,1,7,2 2,2,1,8,2
rer Sensorgrenzwert)

Variable Mapping (Variablen-Zu- | 2,2, 8,5 2,2,8,5
ordnung)

2-wire Offset Sensor 1 (2-Leiter- [2,2,1,9 2,2,1,10

Offset Sensor 1)
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Tabelle B-1: Geraterevision 8 und 9 (HART 5 und 7) Feldkommunikator Gerate-Dash-
board Schnelltastensequenzen (Fortsetzung)

Function (Funktion) HART 5

HART 7

2-wire Offset Sensor 2 (2-Leiter- [2,2,2,9
Offset Sensor 2)

2,2,2,10

Tabelle B-2: Feldkommunikator-Gerateversion 7 Herkmmliche

Funktionstastenfolgen

Function (Funktion)

Fast Keys (Funktionstasten)

brucherkennung)

Active Calibrator (Aktiver Kalibrator) 1,2,2,1,3
Alarm/Saturation (Alarm/Sattigung) 1,3,3,2
AO Alarm Type (Alarmart des Analogausgangs) 1,3,3,2,1
Burst Mode (Burst-Modus) 1,3,3,33
Burst Option (Burst-Option) 1,3,3,3,4
Calibration (Kalibrierung) 1,2,2
Callendar-Van Dusen (Callendar-Van Dusen) 1,3,2,1
Configuration (Konfiguration) 1,3

D/A Trim (D/A-Abgleich) 1,2,2,2
Damping Values (Dampfungswerte) 1,1,10
Date (Datum) 1,3,4,2
Descriptor (Deskriptor) 1,3,4,3
Device Info (Gerateinfo) 1,3,4
Device Output Configuration (Konfigurationdes |1, 3,3
Gerateausgangs)

Diagnostics and Service (Diagnose und Service) 1,2

Filter 50/60 Hz (50/60 Hz-Filter) 1,3,51
Hardware Rev (Hardwareversion) 1,4,1
Hart Output (HART-Ausgang) 1,3,33
Intermittent Detect (Fihlerbrucherkennung) 1,3,5 4
LCD Display Options (Digitalanzeiger-Optionen) 1,334
Loop Test (Messkreistest) 1,2,1,1
LRV (Lower Range Value) (Messanfang) 1,1,6

LSL (Untere Sensorgrenze) 1,1, 8
Measurement Filtering (Messwert filtern) 1,3,5
Message (Nachricht) 1,3,4,4
Meter Configuring (Anzeiger konfigurieren) 1,3,3,4,1
Meter Decimal Point (Dezimalstelle des Messge- |1, 3,3, 4,2
rats)

Num Req Preams (Num Req Preams) 1,3,3,3,2
Open Sensor Hold off (Verzogerung der Fuhler- 1,3,5 3
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Tabelle B-2: Feldkommunikator-Gerateversion 7 Herkémmliche Funktionstastenfol-

gen (Fortsetzung)

Function (Funktion)

Fast Keys (Funktionstasten)

Percent Range (Prozent Messbereich)

1,15

Poll Address (Abfrageadresse) 1,3,3,31
Process Temperature (Prozesstemperatur) 1,1
Process Variables (Prozessvariablen) 1,1

PV Damping (PV-Dampfung) 1,3,3,1,3
PV Unit (PV-Einheit) 1,3,3,1,4
Range Values (Messbereichswerte) 1,3,3,1
Review (Bewertung) 1,4

Scaled D/A Trim (Skalierter D/A-Abgleich) 1,2,2,3
Sensor Connection (Sensoranschluss) 1,3,2,1,1
Sensor 1 Setup (Sensor 1 Einstellungen) 1,3,2,1,2
Sensor Serial Number (Sensorseriennummer) 1,3,2,1,4
Sensor 1 Trim (Sensor 1 Abgleich) 1,2,2,1
Sensor 1 Trim- Factory (Sensor 1 Werksabgleich) |1,2,2,1,2
Sensor Type (Sensortyp) 1,32 1,1
Software-Revision 1,4,1
Status (Status) 1,2,1,4
Tag (Etikett) 1,3,4,1
Terminal Temperature (Anschlussklemmentem- 1,3,2,2
peratur)

Test Device (Geratetest) 1,2,1

URV (Upper Range Value) (Messende) 1,1,7

USL (Upper Sensor Limit) (Oberer Sensorgrenz- 1,1,9
wert)

Variable Mapping (Variablen-Zuordnung) 1,3,1
Variable Re-Map (Variablen-Neuzuordnung) 1,3,1,5
Write Protect (Schreibschutz) 1,2,3
2-Wire Offset (2-Draht-Offset) 1,3,2,1,2,1
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Bedieninterface (LOI)

+ Das Bedieninterface erfordert die Bestellung von Optionscode M4.

« Zum Aktivieren des Bedieninterface eine der Konfigurationstasten driicken. Die
Konfigurationstasten befinden sich auf dem Digitalanzeiger (fur den Zugriff auf das
Bedieninterface den Gehadusedeckel entfernen. Die Funktionalitat der Einstelltasten ist
in Tabelle C-1 beschrieben und die Anordnung der Einstelltasten ist in Abbildung C-1

dargestellt).

Bei Verwendung des Bedieninterface zur Konfiguration erfordern zahlreiche Funktionen
das Durchlaufen mehrerer Bildschirmmens. Die eingegebenen Daten werden fiir jeden
einzelnen Bildschirm gespeichert; das Bedieninterface zeigt dies jeweils durch die
blinkende Meldung ,SAVED" (Gespeichert) auf dem Digitalanzeiger an.

Anmerkung

Durch den Zugriff auf das Bedieninterface-Menu wird das Schreiben auf das Gerat
durch ein anderes Hostsystem oder Konfigurationsgerat deaktiviert. Dies muss dem
entsprechenden Bedienpersonal mitgeteilt werden, bevor das Bedieninterface zur
Geratekonfiguration verwendet wird.

Abbildung C-1: Bedieninterface-Konfigurationstasten

www.Emerson.com

A. Konfigurationstasten

Tabelle C-1: Tastenfunktionen des Bedieninterface
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Bedieninterface-Passwort

Fur das Bedieninterface kann ein Passwort eingegeben und aktiviert werden, um die
Prifung und Modifizierung des Messumformers mittels Bedieninterface zu verhindern.
Das Passwort verhindert jedoch nicht die Konfiguration mittels HART® Feldkommunikator
oder Leitsystem. Das Bedieninterface-Passwort ist ein 4-stelliger Code, der vom Anwender
eingestellt werden muss. Falls das Passwort verloren geht oder vergessen wird, kann

das Master-Passwort ,9307" verwendet werden. Das Bedieninterface-Passwort kann
durch HART Kommunikation mittels Feldkommunikator, AMS Device Manager oder
Bedieninterface konfiguriert und aktiviert/deaktiviert werden.

Nummerneintrag

Mithilfe des Bedieninterface kénnen Gleitkommazahlen eingegeben werden. Alle acht
Nummernplatze in der oberen Zeile kénnen flr die Zahleneingabe verwendet werden.
Die Tastenfunktionen des Bedieninterface sind in Tabelle 2-2 beschrieben. Nachfolgend
finden Sie ein Beispiel fur die Eingabe einer Gleitkommazahl, um den Wert ,-0000022" in
»,000011.2" zu &ndern

Tabelle C-2: LOI-Nummerneintrag

Schritt Anweisung Aktuelle Position (durch Un-
terstreichung angezeigt)

1 Wenn die Zahleneingabe beginnt, ist die Po- |-0000022
sition ganz links die ausgewahlte Position. In
diesem Beispiel blinkt das negative Symbol,
., auf dem dem Bildschirm.

2 Driicken Sie die Scrolltaste, bis die ,,0” auf 00000022
dem Bildschirm an der gewahlten Position
blinkt.

3 Die Eingabe-Taste drticken, um ,0” als Einga- | 00000022
bewert auszuwahlen. Die zweite Ziffer von
links blinkt.

4 Die Eingabe-Taste drticken, um ,0” als Ein- 00000022
gabewert fir die zweite Stelle auszuwahlen.
Die dritte Ziffer von links blinkt.

5 Die Eingabe-Taste drticken, um ,0” als Einga- | 00000022
bewert fir die dritte Stelle auszuwahlen. Die
vierte Ziffer von links blinkt nun.

6 Die Eingabe-Taste drticken, um ,0” als Einga- | 00000022
bewert fir die vierte Stelle auszuwahlen. Die
flnfte Ziffer von links blinkt nun.

7 Drlicken Sie die Scrolltaste, um durch die 00001022
Zahlen zu navigieren, bis die 1" auf dem
Bildschirm erscheint.

8 Die Eingabe-Taste druicken, um ,1“ als Einga- | 00001022
bewert fur die finfte Stelle auszuwahlen. An-
schlielfend blinkt die sechste Stelle von links.

9 Driicken Sie die Scrolltaste, um durch die 00001122
Zahlen zu navigieren, bis die ,1” auf dem
Bildschirm erscheint.

10 Die Eingabe-Taste drticken, um ,1“ als Einga- | 00001122
bewert fir die sechste Stelle auszuwahlen.
AnschlielRend blinkt die siebente Stelle von
links.
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Tabelle C-2: LOI-Nummerneintrag (Fortsetzung)

Schritt Anweisung Aktuelle Position (durch Un-
terstreichung angezeigt)

11 Drlicken Sie die Scrolltaste, um durch die 000011,2
Zahlen zu navigieren, bis die ,.” auf dem
Bildschirm erscheint.

12 Driicken Sie die Eingabetaste, um die Dezi- | 000011,0
malstelle ,..” fur die siebte Ziffer zu wahlen.
Nachdem Sie die Eingabetaste gedrickt ha-
ben, werden alle Ziffern rechts vom Dezimal-
system jetzt Null sein. AnschlieRend blinkt
die achte Stelle von links.

13 Driicken Sie die Navigationstaste, um durch | 000011,2
die Zahlen zu navigieren, bis die ,2" auf dem
Bildschirm angezeigt wird.

14 Die Eingabe-Taste drucken, um ,2" als Einga- | 000011,2
bewert fir die achte Stelle auszuwahlen. Die
Eingabe der Gleitkommazahl ist damit abge-
schlossen. Zum Abschluss erscheint der Bild-
schirm ,SAVE" (Speichern).

Anmerkungen:

+ Sie kdnnen die Zahlen rickwarts anzeigen, indem Sie nach links blattern und
die Eingabetaste driicken. Der nach links weisende Pfeil wird wie folgt auf dem
Bedieninterface angezeigt: .

« Das Minuszeichen ist nur an der ganz linken Stelle zulassig.

+ Das Zeichen , “ wird im LOI verwendet, um ein Leerzeichen fur den
Kennzeichungseintrag anzuzeigen.

Texteingabe

Mithilfe des Bedieninterface kann Text eingegeben werden. Je nach bearbeiteter Position
kdnnen bis zu acht Stellen in der obersten Zeile fur die Texteingabe verwendet werden.
Die Texteingabe erfolgt nach den gleichen Regeln wie die Zahleneingabe Nummerneintrag,
mit der Ausnahme, dass die folgenden Zeichen an allen Stellen verfugbar sind: A-Z, 0-9, -, /,
Leerzeichen.

Scrollen

Wenn Sie sich schneller durch die Liste der MenUoptionen oder alphanumerischen
Zeichen bewegen mdéchten, ohne einzelne Tasten zu dricken, steht Ihnen eine schnellere
Bildlauftechnik zur Verfigung. Die Bildlauffunktion (Scrolling) ermdéglicht es dem Benutzer,
sich vorwarts oder rickwarts durch jedes Menu zu bewegen oder in umgekehrter
Reihenfolge zu durchlaufen, um Text oder Ziffern einfach und schnell einzugeben.

Scrollen in Meniis

Halten Sie einfach die linke Taste gedrtickt, nachdem Sie zum nachsten Menupunkt gelangt
sind, die Menus werden nacheinander angezeigt, solange Sie die Taste gedruckt halten.
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Scrollen bei Text- oder Zifferneingabe

Navigieren Sie schnell durch die Listen der Nummern- und Textmendus, indem Sie die linke

Taste gedruckt halten.

Abbildung C-2: Scrollen

Scrollen in Menus

Text und Ziffer scrollen
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Ruckwarts scrollen

Die Rickwartsbewegung wahrend der Ziffern- oder Texteingabe wurde oben unter
Zifferneingabe ,Hinweise zur Verwendung” beschrieben. Wahrend der normalen
Menunavigation ist es moéglich, zum vorherigen Bildschirm zurtickzukehren, indem Sie
gleichzeitige beide Tasten dricken.

Abbildung C-3: Riickwarts scrollen

VIEL
v CONFIG
Ll
SENSOR
« LCONFIG
L[
UNITS
!
Ll
RERANGE
’
Both Buttons . l
LOOFP
’ TEST
L[
OISPLAY
!
Timeout

Beim Standardbetrieb zeigt das Bedieninterface nach 15 Minuten Inaktivitat wieder die
Startseite an. Um erneut in das Menu des Bedieninterface (LOI) zu gelangen, driicken Sie
eine der beiden Tasten.

Speichern und Abbrechen

Die Funktionen Speichern und Abbrechen, die am Ende einer Reihe von Schritten
implementiert sind, ermdglichen dem Benutzer die Méglichkeit, die Anderung zu speichern
oder die Funktion zu verlassen, ohne die Anderungen zu speichern. Die Art und Weise in
der diese Funktionen werden immer wie folgt dargestellt:

Speichern

Unabhangig davon, ob Sie eine Einstellung aus einer Liste von Mdglichkeiten auswahlen
oder Ziffern oder Text eingeben, auf dem ersten Bildschirm wird ,SAVE?” angezeigt, um
den Benutzer zu fragen, ob er die gerade eingegebenen Informationen speichern méchte.
Sie kdnnen die Funktion Abbrechen (wahlen Sie NEIN) oder die Funktion Speichern (wahlen
Sie JA) anwenden. Sie kdnnen die Funktion Abbrechen (wahlen Sie NEIN) oder die Funktion
Speichern (wahlen Sie JA).
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Abbildung C-4: Speichern einer Einstellung
OEGCR| DEGL
— — —
S5AVE/ S5AVED
NO YES . |

Abbildung C-5: Speichern von Text oder Werten
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Abbrechen

Wenn ein Wert oder eine Textzeichenfolge Gber das LOI in den Transmitter eingegeben
und die Funktion abgebrochen wird, kann das LOI-Menu dem Benutzer eine Mdaglichkeit
bieten, den Wert erneut einzugeben ohne dass die eingegebenen Informationen verloren
gehen. Beispiele fiir einen eingegebenen Wert sind die Kennzeichnungs-, Dampfungs- und
Kalibrierwerte. Wenn Sie den Wert nicht erneut eingeben und das Abbrechen fortsetzen
mochten, wahlen Sie die Option NEIN, wenn Sie dazu aufgefordert werden.

Abbildung C-6: Abbrechen
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LOIMENU

VIEW CONFIG
SENSOR CONFIG
UNITS

RERANGE

LOOP TEST
DISPLAY
EXTENDED MENU
EXIT MENU

VIEW CONFIG

TAG

PV

UNITS

SENSOR 1 TYPE
CONNECTION
SENSOR 2 TYPE
CONNECTION
UPPER RANGE VALUE
o LOWER RANGE VALUE
DAMPING VALUE
HIGH ALARM

LOW ALARM

HIGH SATURATION
LOW SATURATION
BACK TO MENU

EXIT MENU

SENSOR CONFIG
VIEW SENSOR
SENSOR CONFIG

| BACK TO MENU
EXIT MENU

Bedieninterface-Menustruktur

UNITS

CHNGALL
SENSOR 1 UNITS
SENSOR 2 UNITS
DIFFRNTL UNITS
AVERAGE UNITS
1ST GOOD UNITS
BACK TO MENU
EXIT MENU

SENSOR CONFIG
SENSOR 1 CONFIG
SENSOR 2 CONFIG
BACK TO MENU
EXIT MENU

| RERANGE
ENTER VALUES
o BACK TO MENU
| EXIT MENU

ENTER VALUES
LRV

0U

LOOP TEST
SET 4 MA

SET 20 MA
QSET CUSTOM
END LOOP TEST
BACK TO MENU
EXIT MENU

DISPLAY

SENSOR 1 (on/off)
SENSOR 2 (on/off)
ANALOG (on/off)
PV (on/off)

AVG (on/off)

1ST GD (on/off)
DIFF (on/off)
RANGE % (on/off)
MINMAX 1 (on/off)
MINMAX 2 (on/off)
MINMAX 3 (on/off)
MINMAX 4 (on/off)
BACK TO MENU
EXIT MENU

EXTENDED MENU
CALIBRAT
DAMPING
VARIABLE MAP
TAG

ALM SAT VALUES
PASSWORD

O sIMULATE

HART REV

HOT BACK CONFIG
DRIFT ALERT

TC DIAG CONFIG
MIN MAX TRACK
BACK TO MENU
EXIT MENU

RV
BACK TO MENU
| EXIT MENU
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CALIBRAT
SENSOR 1 CALIB
SENSOR 2 CALIB
© ANALOGTRIM
FACTORY RECALL
| BACK TO MENU
EXIT MENU

| DAMPING

PV DAMP

© SENSOR 1 DAMP
SENSOR 2 DAMP
DIFFRNTL DAMP
AVERAGE DAMP
1ST GOOD DAMP
BACK TO MENU
EXIT MENU

EXTENDED MENU
CALIBRAT
DAMPING
VARIABLE MAP
TAG

ALRM SAT VALUES
PASSWORD

O SIMULATE

HART REV

HOT BU CONFIG
DRIFT ALERT

TC DIAG CONFIG
MIN MAX TRACK
BACK TO MENU
EXIT MENU

VARIABLE MAP
RE-MAP PV
RE-MAP 2V
RE-MAP 3V
RE-MAP 4V
BACK TO MENU
EXIT MENU

| ALARM SAT VALUES
o ROSEMNT VALUES

NAMUR VALUES
OTHER VALUES
BACK TO MENU
EXIT MENU

— ]

PASSWORD
PASSWD ENABLE

@CHANGE PASSWD
BACK TO MENU
EXIT MENU

SIMULATE
| SIMULATE SNSR 1
oSIMULATE SNSR 2
END SIMUL
BACK TO MENU

EXIT MENU

HART REV
HARTREV 7

@ HARTREV 5

BACK TO MENU
EXIT MENU

HOT BACK CONFIG
| HOT BACK MODE
0 HOT BACK PV
HOT BACK RESET
| BACK TO MENU
EXIT MENU

DRIFT ALERT
DRIFT MODE

O DRIFT LIMIT
DRIFT UNITS
DRIFT DAMP
BACK TO MENU
EXIT MENU

TC DIAG CONFIG
CONFIG SNSR 1
O CONFIG SNSR 2
| BACK TO MENU
EXIT MENU

Is

| MIN MAX TRACK

MIN-MAX MODE

© PARAM CONFIG
VIEW VALUES
RESET VALUES
BACK TO MENU
EXIT MENU

CONFIG SNSR 1
SENSOR 1 MODE
TRIGGER CONFIG
TRIGGER VIEW
SNSR OHM VIEW
BASELINE RE-SET
BASELINE VIEW
BACK TO MENU
EXIT MENU
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